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i/stęp

P r o j e k t  k o n c e p c y j n y  p r z e d s t a w i a  p r o c e d u r y  fo r m u ł o Pirania modelu  

d l a  na j  w i e r n i e  j  s o d w zo row an ia  r e l a c j i  model ”* s y s t e m  m ż y n i e r \ j ”"

n o - l o t n i s k o i ^ «  Podstćw/ą opracovi-ania p r o j e k t u  j e s t  z a t w i e r d z o n a  k o n ­

c e p c j a  budowy modelu TARAl '̂ o r a z  z a d a n i e  p r o j e k t o w e  modelu iARml—2

S8B.

1 * A n a l i z a  p r o c e s ó w  odw’̂ zorowywanycli w modelu o r a z  i c n  s f o r m a l i z o  —

\\rany o p i s

K o nstru o w an y komputerowy model s y m u l a c y j n y  /KMS/ odwzorowywać  

b ę d z i e  l^unkcjonowanie / k i e r o w a n i e  i  r e a l i z a c j ę  z a d a ń /  s y s te m u  

i r i ż y n i e r y j n o —l o t n i s k o w e g o  / S I K /  v/ d z i a ł a n i a c h  b o jo w y c h  l o t n i e  lxva

na o b s z a r z e  k r a j u .

P r o c e s  f u i i k c j o n o w a n i a  S I L  s k ł a d a  s i ę  z s z e r e g u  x3rocedur:

-  i n f o r m a c y j n y c h ;

-  a n a l i t y c z n y c h ;

-  d e c y z y j n y c ł i :

-  wyko na wc z y  c h ,

Z t e g o  t e ż  w z g l ę d u  w yodrębniono z S I L  dwa p o d s y s t e m y :

-  k i e r o w a n i a  / o b e j m u j ą c y  p r o c e d u r y  i n f o r m a c y j n e  i  a n a l i t y c z n o -  

d e c y z y j n e  c z y l i  k i e r o i m i c z e / ;

-  wykonawczy / o b e j m u j ą c y  w s z y s t k i e  p r o c e d u r y  r o b o c z e ,  b e z p o ś r e d n i e  

\i?yko naw s t  wo zad  ań/ .

P o d s y s te m  kierow=ania t r a k t o w a n y  j e s t  j a k o  p o d s y s te m  p o m o c n ic z y ,  

n a t o m i a s t  p o d s y s t e m  wykonawczy j e s t  podsystemem z a s a d n i c z y m .

T a k a i c h  r o l a  v/ynika z p r a k s e o l o g i c z n e g o  c i ą g u  system ów , w któi^yta 

k a ż d y  z id en tyfik o w ^ an y ch  system ów może b y ć  systemem z a b e z p i e c z a n y m  

/ z a s a d n i c z y m /  b ą d ź  z a b e z p i e c z a j ą c y m  / p o m o c n ic z y m / .  I  t a k  s y s t e m

i n ż y n i e r y j n o - l o t n i s k o v / y  / S I L /  j a k o  c a ł o ś ć  j e s t  systemem z a b e z p i e c z a - l  

ją c y m  s y s t e m  o p e r a c y j n y  l o t n i c t w a  w d z i a ł a n i a c h  b o j o w y c h  na o b s z a r z e



k r a j u ,  j o s t  w ię c  v/ s y s t e m i e  podsystomem /system em  p o m o cn iczym /.  

Poniev/az p o d s y s te m  k i e r o w a n i a  w S I L  z a b e z p i e c z a  f u n k c j o n o w a n i e  

p o d s y s te m u  w ykon av;czego, b ę d z i e  t r a k t o w a n y  j a k o  p o m o c n ic z y .

G r a f i c z n e  zobrazox/anie  p o i ^ ż s z e j  k l a s y f i k a c j i  i  wzajemne p odp o­

r z ą d k o w a n ie  podsystem ów  S I L  o r a z  j e g o  m i e j s c e  w s y s t e m i e  o p e r a c y j ­

nym l o t n i c t w a  p r z e d s t a w i a  r y s . 1 .  s tr .^ " .

La f  unkc j  onowanie S I L  w d z i a ł a n i a c h  b o j o  wycb wąjŁywać b ę d ą :

-  s y s t e m  o p e r a c y j n y  l o t n i c t w a ;

-  s y s t e m  z a b e z p i e c z a j ą c y  X'/ojska f r o n t u ;

-  o t o c z e n i e  s y s  terno i\ro: p r z e c i w n i k ,  c z y n n i k i  g e o f i z y c z n e ,  in n e  

s y s t e m y  o p e r a c y j n e  i  z a b e z p i e c z a j ą c e .

A n a l i z u j ą c  i  o p i s u j ą c  p r o c e s  f u n k c jonov/ania. S I L  v; d z i a ł a n i a c h  

bojov7ych l o t n i c t w a  u w z g lę d n io n o  n i e  t y l k o  c z y n n i k i  w ew nętrzne  

samego S I L  a l e  róv/nież ivpłyv7 w s z e l k i c h  c z y n n i k ó w  zeT w n ętrzn ych , 

t w o r z ą c y c h  w arunki j e g o  f u n k c j o n o w a n i a .

l iy c h o d z ą c  z p r a k s o o l o g i c z n e j  d e f i n i c j i  s y s t e m u ,  ż e  ’’ s y s t e m  to  

z e s p ó ł  v;zajemnie powia^zanych zo so bą e lem en tó w , t w o r z ą c y c h  c a ł o s c ,  

p r z e z n a c z o n y  do o s i ą g n i ę c i a  w sp ó ln e go  c e l u ” , można p r z y j ę t e ,  ż e  

S I L  VI d z i a ł a n i a c h  bojov/ych l o t n i c t w a  to  z e s p ó ł  w zaje m n ie  powiązanyclr|  

o r g a n i z a c y j n i e  i  f u n k c j o n a l n i e  s i ł  i  środków  do c i ą g ł e g o  i  termiiiO'  

v/ego z a s p o k o j e n i a  p o t r z e b  g ł ó \ m i e  i n ż y n i e r y j n o - l o t n i s k o w y c h  / i l o ś -  

cioii>"ch/ i  j a k o ś c i o w y c h /  p o d c z a s  p r z y g o  to  w an ia  i  p r o w a d z e n i a  d z i a -  

1  ań b o j o  v/yc h 1  o t  n i  c t  wa.

Pow yższo s t w i e r d z e n i e  można s f o r m a l i z o v ; a c  n a s t ę p u j ą c o :

S I L  = /PK + PI// g d z i e :

a /  -  PK = /Lj,,  Sj,; S^, ............... PS /
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PROCEDURY PODSYSTEi^IU KIEROUAI-JIA S I L

P r o c o d u r y  podsyslotnu ivX02r*owcitiici oLoJfiiUjc^ liolGjriG otcipy ^ ŷpirćico*» 

w an ia d e c y z j i  / z a m i a r u /  o w ykonaniu zad ań  i n ż y n i e r y j n o - l o t n i s k o -  

V7ych w c e l u  z a s p o k o j e n i a  p o t r z e b  l o t n i c t w a  w dzia.ła.niach, b o j o w y c h .  

U yró żn iam y nastę.p^J^^® p r o c e d u r y  p o d s y s te m u  kieroi^/ania S IL :

— z b i e r a n i e  i n f o r m a c j i  o s y t u a c j i  l o t n i s k o w e j  l o t n i c t \ . ^  o r a z  

p o t e n c j a l e  v;yko na wczyta SIL;

— o c e n i a n i e  s y t u a c j i  l o t n i s k o w e j  o r a z  s t a n u  i  m o ż l i w o ś c i  / p o t e n ­

c j a ł u /  SIL;

— a n a l i z o v / a n i e  zadati Sj^^stemu z a b e z p i o c z a .a e g o  / s y s t e m u  o p e r a c y j n e g o  

l o t n i e t v ; a /  i  w y n i k a j ą c y c h  z n i c h  za,dań d l a  SIL;

— o p r a c o w a n ie  i  p r z e d s t a w i e n i e  p r o p o z y c j i  wykon<-i.nia z a d a n i  p r z e z

S I L ;

— o p r a c o w a n ie  i  p r z e k a z a n i e  zadań do p o d s y s te m u  w ykonaw czego.  

¥ y m io n io n e  p r o c e d u r y  p o d s y s te m u  k i e r o w a n i a  zobrćizowano w f o r m i e  

g r a f u  sta n ó w  i  p r z e j ś ć  na r y s ,  Z s t r . 9 *

Symulowanie d y n a m ic z n y c h  zmian s ta n ó w  i  p r z e j ś ć  p o d s y s te m u  k i e r o ­

wania odbywać s i ę  b ę d z i e  z g o d n i e  z  o g r a n i e z e n i a m i  s y s t e m u  o p e r a ­

c y j n e g o  l o t n i c t w a  o r a z  n a d s y s te m u  S T iZ  / d y r e k t y w n e  t e r m i n y  i  c z a s y ,

t r e ś ć  i  z a k r e s  p o s z c z e g ó l n y c h  p r z e d s i ę w z i ę ć ,  normy i  l i m i t y / .  

Sym ulow anie c y k l u  v>rypraco,wania d e c y z j i  o \irykonaniu zad ań  p r z e z  S I L  

n i e  b ę d z i e  obejm ow ało etapóv/ in fo r m o w a n ia  i  a n a l i z y  /1  i  2 / ,

¥ y n i k a  to  z e  s p e c y f i k i  t y c h  p r z e d s i ę w ^ z i ę ć , wykonywanych w s p o s ó b  

c i ą g ł y  r ó v 7 n o le g le  z  p o z o s t a ł y m i  e t a p a m i .  D yspon ow an ie a k t u a l n y m i  

i n f o r m a c j a m i  o s y t u a c j i  i n ż y n i e r y j n o - l o t n i s k o w e j  l o t n i c t w a  i  

p o t e n c j a l e  S I L  z n a c z ą c o  i / p ł y n i e  na xvyższą j a k o ś ć  op racow yw an ych
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D l a  s y s te m u  o p e r a c y j n e g o  i  n a d s y s te m u  STiZ  j a k o  głóviny  

v;ykonawca SID r e a l i z u j e :

-  r o z p o z n a n i e  i n ż y n i e r y j n e ;

-  o b ro n a p r z e d  BMR;

-  rna sko v;an i  e ;

-  z a b e z p i e c z e n i e  t e c ł n i i c z n e 5 s ł u ż o  ty lo i/ y c ł i j

-  z a b e z p i e c z e n i e  i n ż y n i e r y j n o - l o t n i s k o w e ;

S I L  iiioże r e a l i z o w a ć  / j a k o  j e d e n  z v;ykonawców/ na r z e c z  s y s te m u  

1 ub nad s y s  t  e mu ST iZ

-  u b e z p i e c z e n i e  o cliro n ę  i  o bro n ę:

-  z a b e z p i e c z e n i e  l o t n i s k o w o - t e c b n i c z n e ;

-  z a b e z p i e c z e n i e  kw^aterunkowo—b u d o w la n e •

P o z o s t a ł e  e l e m e n t y  l o o s z c z e g ó l n y c h  r o d z a j ó w  z a b e z p i e c z e ń  S I L  

r e a l i z u j e  d l a  w ł a s n y c h  p o t r z e b *

S I L  r e a l i z u j ą c  z a b e z p i e c z e n i e  d z i a ł a ń  bojow^ych l o t n i e t v ; a  i\’y k o -  

n u j e  p r z e d s i ę w z i ę c i a  w cho d zące  w s k ł a d  p o s z c z e g ó l n y c h  p o d s t a w o ­

wych / g ł ó i m y c h /  r o d z a j ó i i  j e g o  z a b e z p i e c z e n i a  b o jo w e g o  tec£inxczno  

s p e c j a l n e g o ,  t y ł o w e g o .

¥ ramach z a b e z p i e c z e n i a  b o jo w e g o  S I L  w y k o n u je :

-  r o z p o z n a n i e  i n ż y n i e r y j n o ;

-  s t a w i a n i e  i  u ś m ia n ie  z a p ó r  i n ż y n i e r y j n y c h ;

-  minowanie i  rozminowo^V7a n i e  l o t n i s k a ;

-  rozbudowę i n ż y n i e r y j n ą  r e j o n ó w  b a z o i m n i a  l o t n i c t x 7 a  l u b

r o z m i e s z c z e n i a  j e g o  t y ł ó w  op eracyj^ n ych , p o p r z e z  budowę  

o b i e k t ó w  f o r t y f i k a c y j n y c h  j a k  u k r y c i a  o c h r o n n o - o b r o n n e  d l a  

s t a n u  osobowego i  s p r z ę t u  o r a z  schronóv/ d l a  s t a n o w i s k  do\70d z e -

n i a ;



4

-  l i k v / i d a c j ę  sk u tk ó w  u d e r z e n i a  p r z e c i w n i k a  na r e j o n y  b a z o w a n i a  

o d d z i a ł ó w  / p o d o d d z . /  l o t n i c z y c h  o r a z  r e j o n y  r o z m i e s z c z e n i a  i c h

t y ł ó w ;

-  budowa l o t n i s k  p o z o r n y c h ;

_ tnaskowanie i  pozorow^anie b a z o w a n ia  l o t n i c t w a  w tym loGni.sK. 

o r a z  r e jo n ó w  r o z m i e s z c z e n i a  tyłóxv o p e r a c y j n y c h  l o t n i c t v / a ;

-  p r z e d s i ę w ' z i ę c i a  pow'szechnej o b r o n y  p r z e c i v / i o t n i c z e j  ;

-  u b e z p i e c z e n i e  o c h r o n ę  i  o b r o n ę .

U d z i a ł  S I L  w z a b e z p i e c z e n i u  t e c h r i i c z n o - s p e c j a . l n y m  p o l e g a  na  

r e a l i z a c j i  p r z e d s i ę w z i ę ć  z a b e z p x e c z e n i a -  t e c n n i c z n o g o  s ł u ż b  

ty ło x v y c h ,

¥ ramach z a b e z p i e c z e n i e ^  t y ł o w e g o  S I L  r e a l i z u j e :

-  r o z p o z n a n i e  i n ż y n i e r y j n o —l o t n i s k o w e ;

-  budowę l o t n i s k  o p e r a c y j n y c h ;

-  kon s e rwac j  ę l o t  n i s k a ;

-  napra\i7y l o t n i s k a  / r e m o n t y  bieżej^ce, re m o n ty  

ś r e d n i e ,  re m o n ty  k a p i t a l n e / ;

-  rem on ty  e k s p l o a t a c y j n e  m a t e r i a ł a m i  b i t u m i c z n o — 

epoksydowymi;

-  odbudowę l o t n i s k  /odbudowę d o r o ż n ą ,  odbudowę

c z a s o w o ,  odbudov/ę t r w a ł ą / ;  |
i!

-  rozbudowę l o t n i s k ;  j
i

-  a d a p t a c j ę  o d c in k ó w  d ró g  da c e l ó i /  l o t  n i  sko wyc h ; \

-  budowę s t a ł y c h  l o t n i s k  w o j s k ,  odbudowę t r T ^ ł ą ,  ! Z¿\J3SZPIiOCZE^JI]í
f  k ¥a t e r u :‘Jk:o¥ o -

remont k a p i t a l n y  l o t n i s k a ;  ____BUDO¥LAMi)

' ZABEZPIECZENIE 
'/ INŻYNIERYJNO- 

LOTIilSIiOiiE /z///

-  wydobywanie i  o c z y s z c z a n i e  wody;

-  z a o p a t r z e n i e  w e n e r g i ę  e l e k t r y c z n ą ;

-  dowóz m a t e r i a ł ó w  b u d o w la n y c h  do w y k o n a n ia  

z a d a ń  i n ż . - l o t , ;

'1
ZABEZPISCZEIIIE
Hj\TERIj\ŁOvfS



d o w o d z e n ie  i  k i e r o w a n i e  / z a r z ą d z a n i e /  s ł u ż b ą  ) 

i n ż  y n i e r y  j  n o -  l o  t  n i  sko vją • ^

w v d z i e l e n i e  s i ł  i  środków do b e z p o ś r e d n i e g o  j
I ZABID ZPIECZEkTE

z a b e z p i e c z e n i a  l o t ó w  s t a t k ó w  p o w i e t r z n y c h  i  L LOTkTCSICOwO-r CilMICZM^

/ s z c z e b e l  
t a k t y c z n y /

p r z e w o z u  p e r s o n e l u  l a t a j ą c e g o ;

-  k o n t r o l ę ,  o d tv / a r z a n ie  i  c i ą g ł e  utrzyQiyvianio
II

p o d c z a s  lotóv7 gotov.’o s c i  e k s p l o a t a c y j n e j  |

n a w i e r z c h n i  l o t n i s k o w y c h ,  _J

2 . S t r u k t u r a  o r g a n i z a c y j n o  -  f  unkc j  onalna. i  i n f o r m a c y j n a  modelu

\
S t r u k t u r ę  modelu m ate m atyczn eg o  o p a r t o  na g r a x ' i c e  raetody GERT 

/ G r a p h i c a l  E v a . l u a t i o n  and R e v i e w  T e c h n i g u e / ,  E le m en ta m i / z a a r z e  — 

niarn i/  tv7orzącymi s i e c  są  s t a n y  fu n k c jo n o v 7a n i a  / k i e r o w a n i a  i  

r e a l i z a c j i /  S I L  o k r e ś l o n e  na p o d s t a w i e  b ad ań .  R e l a c j o  m ię d zy  s t a ­

nami o k r e ś l o n o  na p o d s t a w i e  o p i n i i  e k sp e rtó v /,  s p e c j  a l i s t ó p r a k ­

ty k ó w  o r a z  k o l e j n y c h  w e r y l i k a c j i  p r o c e s i e  d y d a k t y c z n y m ,  l/aznyra 

elementem s t r u k t u r y  modelu j e s t  h i p o t e z a  z e r o w a ,  k t ó r e j  t r e s c  

s t a n o w i  p o d s ta w ę  do proV7a,d zen ia  e k sp e ry m en tó w  s y m u l a c y j n y c h ,

Vi z a l e ż n o ś c i  od p o g lą d ó w  e k s p e r y m e n t a t o r a  t r e ś ć  h i p o t e z y  /praivdo-  

p o d o b i e ń s t w a  p r z e j ś ć  o r a z  c z a s y /  można d o w o ln i e  modyrikoxvac,

Z a p i s  r ó ż n y c h  w a r ia n tó w  h i p o t e z y  zeroxv^ej p a m i ę c i  jEMC b ę d z i e  

bankiem d a n y c h  / p o g l ą d ó w  d l a  p r z y s z ł y c h  u ż y t k o i m i k ó w  modelu.

Model / p r o g r a m /  komputerox’/y xv n a j o g ó l n i e j  s z e j  p o s t a c i  s k ł a d a  s i ę  

z 7 podstav/owych i  3 p o m o c n ic z y c h  z ad ań  /podprogramói^/,

Do g r u p y  zad ań  podstaxTOx^rych n a l e ż y  z a l i c z y ć  podprogram y:

-  podprogram o k r e ś l a j ą c y  l i s t ę  zad ań  d l a  SIL ;

-  X'Ô boru k o l e j n e g o  s t a n u  f u n k c j o n o w a n i a  S IL ;

-  podprogram tx v o r z e n ia  i  p r z y d z i e l a n i a  do zadaii  kanałóvj; xvykonaxv-

c z y c h ;
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-  wyboru c z a s u  p r z e b y i j a n i a  z a d a n i a  / l o t n i s k a /  v/ s t a n i e  f u n k c j o n o ~  

\v’a n i a  SIL;

-  o k r e ś l a n i a  c z a s u  marszu k a n a ł u  wykonawczego / j e d n o s t k i  w^ykonaw­

o żę  j /  do m i e j s c a  r e a l i z a c j i  z a d a n i a ;

-  o k r e ś l a n i a  c z a s u  wykonywania z a d a n i a  p r z e z  k a n a ł  wykonawczy;

-  s te ro x v a n ia  r e a l i z a c j ą  podprogramóv/.

Do zadań p o m o c n ic z y c h  n a l e ż ą  podprogram y t r a n s r o r m a c j i  

danyc h wyj ś c  i o  wyc h w j30 s t  ac i  :

-  harmonogramu p r z e b y w a n i a  z a d a n i a  / l o t n i s k a /  w k o l e j n y c h  

s t a n a c h  f u n k c j o n o w a n i a  SIL;

-  t a b l i c y  zawi’i G r a j  ą c e  j su m aryczną l i c z b ę  zad ań  w jdos z c z e g ó l n y c h  

s t  anac h I  imkc j  o no i/ani a S I L ;

-  v/ykresu odv/zorow^ującego c z a s o ’wo— p r z e s t r z e n n o  s t r u k t u r ę  S i L ;

-  V7ykresu o d w zo ro w u jące g o  l i c z b ę  zad ań  o s i ą g a j ą c y c h  dany s t a n  

f u n k c j o n o w a n i a  S I L  w f u n k c j i  c z a s u .

O g ó ln a  s t r u k t u r a  modelu /p ro g ram u  k o m p u te r o w e g o /  u w i d o c z n io n a  

j e s t  V/ p o s t a c i  schem atu  b lo k o w e g o  na r y s .  5 s t r , 1 7 f

Opracowany komputerowy model s y m u l a c y j n y  /liMS/ w jednym  p i ' z e -  

b i  eg u s y  raul ac  y  j  ny m o d z 'wi e r c  i  e d 1 a c y k l  f  unkc j  o no v/ani a S I L , od 

s t a n u  w k tó r y m  p o d s y s t e m  k i e r o v 7 a n i a  / P l i/  S I L  o t r z y m a ł  z a d a n i e  

i n ż . - l o t .  do s t a n u  w’’ k tó r y m  p o d s y s t e m  wykonawczy / P ¥ /  z ł o ż y ł  

meldunek o v/ykonaniu z a d a n i a  do s y s t e m u  o p e r a c y j n e g o  l o t n i c t w ^ a .  

ł^ rzew id u je  s i ę  r ó w n i e ż ,  ż e  model b ę d z i e  sym u lo w ał  z a d a n i a  s t a w i a n e  

d o r a ź n i e  p r z e z  s y s t e m  o p e r a c y j n y  l o t n i c t w a  o r a z  v/pr o w a d z e n i e  

k o r e k t  p o d c z a s  r e a l i z a c j i  zad ań  p lan o v 7y c h .
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S fo k te n i  s y m u l a c j i  T u n k c jo n o w a a i a  p o d s y s te m u  k i e r o i / a n i a  b ę d z i e  

o p r a c o w a n ie  i  wydruk p r z e z  EMC:

-  dokumentu o b r a z u j ą c e g o  r e a l i z a c j ę  f u n k c j i  VK  w c z a s i e ;

_ dokumentów o d z w i e r c  i e d l a j  ą c y c l i  r e a l i z a c j ę  p r o c e d u r  a n a l i t y c z  — 

nycli  i  d e c y z y j n y c h  w PK SIL*

C z a s y  t r w a n i a  i  efektyv7iio sc  p r o c e d u r  wykonawczycn j a k  i  porov7naw* 

c z e  dane c z a s o w e  f u n k c j o n o w a n i a  p o d s y s te m u  k ie ro x v a iiia  o r a z  wyko­

nawczego obrazow ane b ę d ą drukowa^nymi p r z e z  EMC t a o e l a m i  i  w y k r e ­

sami* A l g o r y t m  o r g a n i z a c y j n o —f  unkc j  o n a l n y  i  i n f  o rii iacyjn y  modelu  

p r z e d s t a w i o n y  z o s t a ł  na r y s ,  6 s t r * 1 9 *

2 * 1 . A l g o r y t m  f u n k c j o n o vmnia komputerowego modelu s y m u l a c y j n e g o

Zadaniem modelu j e s t  odw^zorowywanio budov/y i  f  unkc j  ono wdania 

SIL* Odwzorowywanie budowy p o l e g a ć  ma na o d z w ^ i e r c i e d l e n i u  s t r u k ­

t u r y  o r g a n i z a c y j n e j  i  f u n k c j o r i a l n e j  s y s t e m u .  Sym ulow anie xunkcjo='
I

novíania /kici'ox^rariia i  r e a l i z a c j i /  p o l e g a ć  ma na o d z w i e r c i e d l e n i u  

c z a s ó w  t r w a n i a  p r o c e d u r  k i e r o w n i c z y c h  / p o d s y s t e m  k i e r o w a n i a /  

i  w ykonaw czych / p o d s y s t e m  w y k o n aw czy/  o r a z  s ta n ó w  — przerv/ xí 

f u n k c j o n o w a n i u  ł ą c z n i e  t w o r z ą c y c h  c y k l  f u n k c j o n o w a n i a  SIL*

Model ma r ó w n ie ż  o d z w i e r c i e d l a ć  z j a w i s k a  i n i c j u j ą c e  p e ł n y  c y k l  

f u n k c jonoiv^ania S I L ,  pow'odująco k o n i e c z n o ś ć  d z i a ł a n i a  system u *  

Z j a w i s k a  t e  g ł ó w n e j  m i e r z e  s t a n o w i ł y  bę d ą o t r e ś c i  za d a ń  s t a ­

w ia n y c h  SII^ p r z e z  s y s t e m  o p e r a c y j n y  l o t n i c t w a ,

¥ t o k u  działał"] bojoi^rych p o t r z e b a  d z i a ł a n i a  S I L  w y s t ą p i  vi

\

p r z y p a d k u :

— u d e r z e n i a  p r z e c i v m i k a  na s i e ć  l o t n i s k o v / ą ;

-  k o n i e c z n o ś ć  w y k o n a n ia  na l o t n i s k a c h  ro zbu d ow y l u b  rem ontu  

e k s p l o a t a c y j n e g o ;
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— i n n y c h  p o t r z e b  s y s te m u  o p eracj^ jn ego  l o t n i c t w a  do z a b e z p i e c z e n i a  

k t ó r y c h  p r z e w id y w a n y  j e s t  S I L .

F u n k c jo n o w a n ie  komputerowego modelu s y m u l a c y j n e g o  odbywać s i e  

b e d z i e  w t r z e c h  n a s t ę p u j ą c y c h  e t a p a c h :

— s y m u l a c j a  z j a w i s k  i n i c  j  uj ą c y c i i  d z i a ł a n i e  oXLj

— s y m u l a c j a  p r o c e d u r  kieroVirania podsystemu, k i e r o w a n i a  o IL j

— s y m u l a c j a  p r o c e d u r  wo^konawczych p o d s y s te m u  v/ykonav7CZego oIL *

I .  S y m u l a c j a  z j a w i s k  i n i c j u j ą c y c h  d z i a ł a n i e  S I L

E t a p  t e n  o b e j m u j e  c z a s  od c h w ń l i  w y s t ą p i e n i a  z j a i v i s k a  do 

momentu p r z e k a z a n i a  z a d a ii/ z  nadanymi p r i o r y t e t a m i  w y k o n a n i a /  prze^  

s y s t e m  o p e r a c y j n y  l o t n i c t w a  do p o d s y s te m u  k i e r o v / a n i a  S I L .

1/  R o z p o c z ę c i e  f u n k c j o n o w a n i a  KMS n a s t ę p u j e  s i ę  z  c h w i l ą  v7ylo-  

s o w a n ia  p r z e z  maszynę c z a s u  w y s t ą p i e n i a  z j a w i s k a  i n i c j u j ą c e g o  

s y m u l a c j ę .  Z j a w i s k i e m  t a k im  może b y ć ;

— w ykonanie p r z e z  p r z e c i v 7 n i k a  u d e r z e n i a  na s i e c  lotnisko\^7ą;

— k o n i e c z n o ś ć  w y kon an ia  na l o t n i s k a c h  rozbu d pw y l u b  remontu  

e k s p l o a t a c y j  n e g o ;

— in n e  p o t r z e b y  s y s t e m u  o p e r a c y j n e g o  l o t n i c t w a .

¥ ylosov/any c z a s  stan o v/i  p o c z ą t e k  s y m u l a c j i  do k t ó r e g o  dodawane  

będą c z a s y  p o s z c z e g ó l n y c h  p r z e d s i ę w z i ę ć  s y m u l u j ą c y c h  f u n k c j o n o  

wanie S I L .

2/  O k r e ś l e n i e  l i s t y  zadań  k t ó r e  ma T^rykonaó S I L  odbywać s i ę  może 

w n a s t ę p u j ą c y  s p o s ó b :

a /  kom puter l o s u j e  r o d z a j ,  zakircs o r a z  m i e j s c e  w y kon an ia  

z a d a n i a ;

b /  m i e j s c e  w y k o n an ia  z a d a n i a  o k r e ś l a n e  j e s t  na p o d s t a w i e  

s y m u l a c j i  / 1QAS TARAN 2 -  S . . . /  n a t o m i a s t  r o d z a j  o r a z  

z a k r e s  z a d a n i a  l o s u j e  kom puter;
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a d . a /  o k r e ś l e n i e  ś r e d n i e j  p r ę d k o ś c i  p r z e m a r s z u  kolumny

marszovvej odbywać s i ę  b ę d z i e  p o p r z e z  l o s o x m n i e  z p r z e ­

d z i a ł u  od V, . d o ' V ,  l u b  może b y ć  u s t a l o n e
s r  mxn s r  m oji

p r z e z  e k s p e r y m e n t a t o r a ,  b r e d n i a  p r ę d k o ś ć  kolumny  

marszowej / V ,  /  z a , l e ż y  od:

-  ro d z a j  u ko 1  urnyny mar s zo we j  ;

-  war unkó w a t mo s T e r  yc  z n yc  h ; ■

-  p o r y  roku;

-  r o d z a j u  t e r e n u ;

-  r o d z a j u  d r o g i  m arszu,

a d , b /  o k r e ś l e n i e  o d l e g ł o ś c i  j e d n o s t k i  w ykonaw czej  od m i e j s c a  

r e a l i z a c j i  z a d a n i a  odbywać s i ę  b ę d z i e  z w y k o r z y s t a n i e m  

b a z y  dan ych  / t e i b e l a  o d l e g ł o ś c i  l o t n i s k /  l u b  może b y ć  

u s t a l o n e  p r z e z  e k s p e r y m e n t a to r a ,  z mapy w edług viZoru :

b = n
i  =: 1

1 .  , k  .X mx
/km/;

g d z i e :  1 .
X

d ł u g o ś ć  i  -  t e g o  o d c i n k a  d r o g i  marszu

z m i e r z o n e g o  na p o d s t a w i e  mapy w- km;

k  -  w rsp ó łczynn ik  p o p r a w k i  z m i e r z o n e g o  o d c i n k a  
mx

w z a l e ż n o ś c i o c (  a k s z t a l t o w a n i a  t e r e n u  i  

s k a l i  maiDy / k  . -  1 , 0  4- 1 , 25/ ;lłlX

a d , c /  o k r e ś l e n i e  czasóv/ p o s t o j ó w  /odpoczynkóxv/ “tp odbywać

s i ę  b ę d z i e  ś c i ś l e  w ed łu g \fyrnagań regularninów  inralki,

a d . d j e /  o k r e ś l e n i e  czasóiY, a t a k u ,  o b j a z d u  l u b  odbudov/y

o d c i n k a  d r o g i  / t o /  odbyx^rac s i ę  b ę d z i e  p r z e z

l o s o w a n i e  z p r z e d z i a ł u  od t  . do t^  raxn max*



31

a d * r /  C a ł k o t y  c z a s  p rz c ra a rs z u  k a n a ł u  wykonav/czGgo o b l i

cza.ay b ę d z i e  z e  wzoru

t = — T”
m Y ó r

+ b
P

g d z ie :  -  c z a s  a ie z b ę d u y  do z a j ę c i a  r e jo n u  xiykonyv/anici
'/j

z a d a n i a ;

k /  Procedux’y  wykonavvCZo podsystctiiu  wykonav7Czego 6 i  7 r y s , k  

s tr* 1 2  syniuloxvaj^LO będą  p o p rz e z  c z a s y  i c h  t r w a n ia ,  losov/ane

z p r z y d z i a ł u  od t,^^  ̂ do

5/ O k r e ś le n ie  c z a s u  v/ykonania z a d a n ia .

Każde z a d a n ie  d la  podsystem u wykonawczego o k re ś lo a G  b ę d z ie  

za k re s a m i ro b ó t  z ieranycb  /Z,^„/ i  xnawierzchnioiio^ch /Z,-,,,./.iU.y

¥ ie I k o  sc ia m i c h a ra k t  e ry z u j  ącytui k a n a ł y wykonaV7C ze będ ą 

icL i m o ż liw o ś c i ro b o c zo  w z a k r e s ie  ro b ó t  zienin^^cb 03raz

n a w ie rzc  nn io i/ycłi /Mp,-/«

C za sy  r e a l i z a c j i  ro b ó t  z iem n ych  / t  / o ra z  ro b ó t  n a w ie r z c h n io - ̂ '40

xvyc h / 1 o h re  ś 1 a.no będą ze- v;z o ró w:

Z-IX.
RZ 'r :

¥ KliS p r z y j ę t o ,  ż e  o c z a s i e  w^ykonania r o o o t  będ^^ îo d e c y d o w a ł  

d ł u ż s z y  z czasów* w y kon an ia  p o s z c z e g ó l n y c h  r o b ó t .  Z a k ł a d a j ą c ,  

ż e  p r a c e  wykonyv/ane b ę d ą  metodą potokoi/ą o ę d z i o  to  c z a s  

r e e i l i z a c j i  r o b ó t

U w z g l ę d n i a j ą c  o d d z i a ł y w a n i e  c z y n n i k ó w  'v;ewnętrznych i  zew n ę ­

t r z n y c h  na p o d s y s t e m  wykonawczy t e n  szacunkov;o o k r e ś l o n y  

c z a s  w y k o n a n ia  z a d a n i a  u l e g n i e  z w i ę k s z e n i u .  ¥ c e l u  u r e a l n i e ­

n i a  c z a s u  w y kon an ia  z a d a n i a  i\tprowadzono w s i ^ ó ł c z y n n i k i ,
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3. T r e ś ć  i  fortiia  dokumentóiv v/ej ś c io  wycli /v7ynikov;ych/

Cech ą  s y m u la c j i  k o m p u te ro v/g j  j e s t  o g ra r iic z e a iG  i l o ś c i  danych  

w e jśc io w ych  / e g z o g e u ic z n y c h /  i  z a s t ą p ie n ie  ic h  danym i e n d o g o n i-  

czny in i x3rogx'amu kom puterov/ego, iv ICMS TiUli\N-2 S8)3 dane v/ejściov/e

o g ra n ic z o n o  do in io r n ia c j i  o u d e rz e n iu  / n a lo c ie  śnp/  ip2rz e c iv m ik a ,  

p o trz e b a c h  in ź y n io r y ju o - lo tn is k o i- z y c h  lo t n ic t w a  o ra z  p o te n c ja .lo  

xirykonav7Czyiu S I L .  Do eksperym en tu  sy m u la cy jn e g o  e k s p e ry m e n ta to r  

pov/in ien  przygotov/aó n a s tp fju ją c e  dano:

-  c z a s  u d e rz e n ia  / n a lo tu  śnp/ p r z e c iw n ik a  na s ie c  lo t n is k o

-  x^ot3rzeby in ż y i i ie r y j r io - lo t n is k o w e  lo t n ic t w a  na c z a s  o p e r a c j i ;

— dane o X3otencja,lo wykonav7czyui S IL  z pod£miern i l o ś c i  i  r o d z a ju ,  

m o ż liw o ś c i i^ dionaw czycłi oras: r o z m ie s z c z e n ia  je d n o s te k  in ż y n ie -  

r  y j  no -1  o t n i  sko wy c h .

In T o rra acje  w y jśc io w e  za-i-irierać ¿^oiirinny nastę j> ująco  tx 'e ś c i;

— s z e r e g i  czasów'^ trw a n ia  p o s z c z e g ó In y c ii stanów  Tunkcjoxioim ania  

SIL ;
'ik

-  r o z k ła d y  zada ii / lo t n is k /  w p o s z c z e g ó ln y c h  s ta n a c h  lu n k c jo n o -  

V7ania SIL ;

-  udzialA^ stanóxv Tunice j  ono imania S IL  xv r e a l i z a c j i  p o s z c z e g ó ln y c h  

zad  aii i  i IŻ y n i  e r  y j  n o -1  o t n  i  s k o x-7y c h ;

— w ykres s t r u k t u r y  cza so w o—p r z e s t r z e n n e j  S IL ;

-  w ykres z o b ra z o w a n ia  r e a l i z a c j i  d la  S IL ;

— harm onogram y r e a l i z a c j i  p o s z c z e g ó ln y c h  zadań, pi^zoz podsystem  

k ie r o w a n ia ;

— harm onogram  r e a l i z a c j i  zadań p rz e z  podsystem  wykonawczy SI.L.
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