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WSTEP

. -.Jezeli nie znasz przeciwnika, a znasz sie-
bie, mozesz wygraé lub przegrac, ajezeli nie znasz
ani przeciwnika, ani siebie, mozesz by¢ pewny
przegranej”.

Sun Tzu

Rozwoj teorii sztuki wojennej zapoczatkowany w starozytnosci zwrécit uwage
na tak wazny problem, jakim jest rozpoznanie. W starozytnych Chinach dwaj wo-
dzowie Sun Tzu i U Tsy, zyjacy w VI i V wieku p.n.e., poza rozwazaniami natury
ogolnej, wiele uwagi poswiecili zagadnieniom rozpoznania, dajac konkretne wska-
z6wki, co nalezy przeanalizowac, aby dogtebnie pozna¢ przeciwnika i go zwycie-
zy€. Zdaniem U Tsy, poza koniecznos$cig poznania sity przeciwnika nalezy poznac
zdolnos¢ i psychike dowddcow, oceni¢ ludnosé, jej poglady i nastroje. Ponadto
wszechstronna ocena sit przeciwnika sugeruje sposéb prowadzenia dziatan.

W poczatkach ery nowozytnej i wezesnym Sredniowieczu (X-XV w.) mozna
mowi¢ o mongolskiej i tatarskiej teorii prowadzenia wojen oraz organizacji wy-
wiadu i rozpoznania. Wodzowie tatarscy i mongolscy starannie studiowali przyszty
teatr dziatah wojennych, organizowali i prowadzili rozpoznanie strategiczne, maja-
ce potwierdzi¢ dotychczasowe dane o przeciwniku, umozliwi¢ dokonanie ewentu-
alnej korekty w planach wojny, jednocze$nie dezorganizowaé przedsiewziecia
obronne wrogiego panistwa*.

Zadania rozpoznania polegaty na ustaleniu drég dojscia, najdogodniejszej pory
do przeprowadzania napasci, sity oporu przeciwnika, wptywaniu na stan moralny
jego wojsk ijego obnizenie.

W Europie na przetomie wieku XV i XVI wybitna postacig, jesli chodzi o pre-
zentowanie teoretycznych pogladéw na temat rozpoznania, byt wioski pisarz zaj-
mujacy sie zagadnieniami wojskowosci, Nicolo Machiavelli. Jego zdaniem, wa-
runkiem koniecznym do osiggniecia zwyciestwa w wojnie i bitwie jest wszech-
stronna ocena przeciwnika, wojsk wihasnych i terenu. Kazde starcie z przeciwni-
kiem powinno by¢ poprzedzone rozpoznaniem terenu i konfrontacjg z nim mapy,
wyborem dogodnej pozycji do walki, ktdra daje wiecej korzysci niz mestwo zotnierzyk.

Dalsze nowos$ci w dziele rozpoznania i wywiadu wprowadzit Napoleon Bona-
parte. Uczynit z nich bowiem narzedzie walki, wyprowadzit je rowniez poza obreb
pola walki oraz czas bezposrednio przed bitwa i podczas jej trwania. Zorganizowat
co$ na wzor dzisiejszego rozpoznania studyjnego poprzez to, ze zakupit i nakazat

“ A. Wolny, Formy i sposoby rozpoznania ogélnowojskowego od czaséw najdawniejszych (mate-
riaty do éwiczenia grupowego), ASG WP, Warszawa 1978, s. 6
~A. Wolny, wyd. cyt., s. 7.



studiowa¢ dostepne wowczas dziela, traktujgce o krajach przewidzianych do przy-
sztego podboju.

Z kart historii wiadomo, ze juz Bolestaw Chrobry doceniat role rozpoznania.
Zorganizowany przez niego wywiad strategiczny z powodzeniem penetrowat tery-
torium Cesarstwa Niemiec.

Podobnie organizowat rozpoznanie inny krdl polski, Witadystaw Jagieto. Za-
dania rozpoznawcze na korzy$¢ ciezkozbrojnych wojsk polskich bezposrednio
przed bitwa wykonywaty zwykle oddziaty lekkiej jazdy litewskiej i tatarskiej, jak
choéby w bitwie pod Grunwaldem (15 lipca 1410 r.).

Innym monarchg polskim posiadajgcym doskonaty wywiad oraz kontrwywiad
byt Jan 1ll Sobieski. Jego agenci bacznie $ledzili przygotowania Turcji do wojny,
dzieki temu byt on zorientowany co do celu i zamiaru Turkéw, ktérym byto zdoby-
cie Cesarstwa Austrii.

Rozpoznanie na przestrzeni dziejow odgrywato zawsze ogromna role. Juz
w czasach starozytnych wiedziano, ze przed rozpoczeciem dziatan zbrojnych nale-
zy uzyska¢ wyczerpujace wiadomosci o przeciwniku. Szczegdlnej roli nabiera ono
w czasach wspotczesnych, kiedy wojska dysponujg bardzo mobilnym sprzetem
o duzej sile ognia, w tym bronig precyzyjnego razenia, a same dziatania wojenne
charakteryzuja sie wysokag dynamikg i manewrowoscig. Nic wiec dziwnego, ze
rozpoznanie traktowane jest w czotlowych armiach $wiata priorytetowo, a wydatki
na rozwdj i zakup coraz bardziej nowoczesnych i wyrafinowanych $rodkéw rozpo-
znawczych ciggle rosng.

Historia rozpoznania na rzecz wsparcia ogniowego rozpoczeta sie z momentem
wprowadzenia do uzbrojenia dziat artyleryjskich. Jak dtugo w dziejach ogien arty-
lerii oznaczat strzelanie na wprost, tak dtugo rozpoznanie nie odgrywato wiekszej
roli w dziatalno$ci bojowej artylerii. Poczawszy jednak od przetomu XIX i XX
wieku, gdy artyleria wypracowata metody prowadzenia ognia do celéw potozonych
poza obserwacjg wzrokowg ze stanowiska ogniowego, sytuacja zmienita sie zasad-
niczo. Przed dowodcami artylerii wszystkich szczebli wylonity sie nowe zadania:
nie tylko wykrycia celu, ale okreslenia jego wspotrzednych. Fakt ten byt kamie-
niem milowym w historii rozpoznania na rzecz wsparcia ogniowego, rzutujagcym
na catoksztatt dziatalnosci artylerii.

Nalezy zauwazy¢, ze zalezno$¢ pomiedzy rozpoznaniem a skutecznoscig ognia,
szczegolnie artylerii, jest dzisiaj bardzo wyrazista, a w przysztosci bedzie jeszcze
silniejsza. O tym, jak wazne jest to przedsiewziecie, niech $wiadczy fakt, iz mimo
ze w 1991 roku w Zatoce Perskiej armia iracka dysponowata nowoczesnym sprze-
tem artyleryjskim, przewyzszajagcym ilosciowo oraz zasiegiem ognia artylerie
Sprzymierzonych, to brak odpowiednio skutecznych $rodkéw rozpoznania (oraz
systemow dowodzenia) sprawit, ze nie mogta ona by¢ uzyta na szerszg skale i po-
niosta kleske w starciu z wojskami koalicji, ktérych atak poprzedzato doktadne
rozpoznanie.



Caly czas dazy sie do tego, aby w przysztosci obowigzywala zasada ,,wczesne
rozpoznanie - natychmiastowe porazenie™” czyli aby wojska nieprzerwanie otrzy-
mywaly dane o przeciwniku, zwlaszcza o wykrytych obiektach. Pozwoli to na bez-
posrednie wykorzystanie informacji do prowadzenia ognia lub wykonywania ma-
newru, bez potrzeby zbednego oczekiwania na nie. Wszystko to ma zminimalizo-
wac czas reakcji ogniowej i spowodowaé wzrost skutecznosci razenia przeciwnika.

Wielokrotnie udowodniono, ze rozpoznanie przeciwnika poprzedzajace dziata-
nia zbrojne odgrywato niebagatelng role i wywierato przemozny wptyw na prowa-
dzenie walki. W konflikcie w Zatoce Perskiej sity Sprzymierzonych do prowadze-
nia rozpoznania, ktorego celem byfa identyfikacja obiektow przeciwnika, wykorzy-
stywaty najnowsze zdobycze techniki, w tym miedzy innymi rozpoznanie ko-
smiczne i satelitarne. Tak prowadzone rozpoznanie miato decydujacy wplyw na
poZniejszy przebieg dziatan wojennych przeciwko wojskom irackim.

W ujeciu encyklopedycznym rozpoznanie traktowane jest jako szereg przed-
siewzie¢ organizacyjnych majacych na celu zbieranie wiadomosci o przeciwniku,
terenie przysztych dziatan, warunkach meteorologicznych i innych, potrzebnych
dowoddcom i sztabom do powziecia decyzji i zapewnienia wtasciwego kierowania
wojskami w czasie walki"*. Uogo6lniajac, mozna stwierdzi¢, iz celem rozpoznania
jest uzyskanie obrazu prawdziwego pola walki.

~S. Haborski, Rozwoj Srodkéw rozpoznania powietrznego i og6lnowojskowego, ,.Zeszyty Na-
ukowe WSO T. Kosciuszki” nr 4/1996, s. 111.
Mata encyklopedia wojskowa, t. 3, Warszawa 1997, s. 75.



1. ZALOZENIA OGOLNE

1.1. Rozpoznanie na rzecz wsparcia ogniowego
w systemie rozpoznania wojskowego

Rozpoznanie obejmuje obszar wiedzy dotyczacej terenu, warunkoéw atmosfe-
rycznych oraz dziatalnosci i mozliwosci prowadzenia walki przez aktualnego
i potencjalnego przeciwnika. W rozumieniu rzeczowym rozpoznanie to zesp6t sit
i Srodkéw do spetnienia czynno$ciowych funkcji rozpoznania. Tworzaje sztabowe
komérki rozpoznawcze, oddziaty i pododdziaty rozpoznawcze oraz nieetatowe
elementy rozpoznawcze. W aspekcie czynnoSciowym rozpoznanie oznacza zdo-
bywanie i zbieranie (gromadzenie) informacji o przeciwniku, terenie i warunkach
atmosferycznych.

Elementami dziatalnosci rozpoznawczej (w ramach Sojuszu zwanej ISTAR) sg™:

- proces informacyjny {Intelligence) - dziatania, w wyniku ktérych zdobyte
(pozyskane) informacje poddaje sie ocenie i badaniu w celu ich interpretacji,
a nastepnie rozpowszechnianiu do zainteresowanych odbiorcow w formie danych
rozpoznawczych;

- dozorowanie (obserwacja) i Sledzenie {Surveillance) - systematyczny nad-
z0r (poprzez obserwowanie) przestrzeni powietrznej, obszaru dziatania, oséb lub
rzeczy, prowadzony przy wykorzystaniu technicznych lub osobowych sit i Srodkéw
rozpoznania. Celem dozorowania jest: dostarczenie ogolnych informacji o roz-
mieszczeniu, poziomie aktywnosci, mozliwosciach i zamiarach przeciwnika; ukie-
runkowanie sit i srodkéw rozpoznania na wybrane obiekty; zapewnienie w ograni-
czonym zakresie ubezpieczenia wojsk wiasnych poprzez wczesne ostrzeganie
0 dziataniach przeciwnika (w lukach, na skrzydtach lub tytach); wstepne rozpozna-
nie i identyfikacja obiektow. Na taktycznym poziomie dziatan dozorowanie obsza-
ru jest czescig sktadowa dziatan rozpoznawczych;

- wykrywanie obiektow {Target acquisition) - proces identyfikacji oraz
ustalenia potozenia obiektow (celéw) z wymagang doktadnoscig pozwalajgca na
efektywne uzycie broni. Obejmuje ono: okreslanie obiektow (celéw) dla potrzeb
ognia bezposredniego - zwykle w powiazaniu ze Scisle okreSlonym systemem
uzbrojenia - dostarcza ono informacji o przeciwniku, ktéry zostat wykryty, ziden-
tyfikowany oraz zlokalizowany i moze by¢ zwigzany walkg; okre$lanie obiektow
(celéw) dla potrzeb ognia posredniego - dostarcza ono informacji o przeciwniku
bedgcym w obszarze niedostepnym dla obserwacji wzrokowej dla jednego albo
wielu posrednich systemow broni;

- dziatania rozpoznawcze {Reconnaissance) - zadanie realizowane przez
element rozpoznawczy przy pomocy dostepnych sposobow dziatania w celu zdo-

* Dziatania rozpoznawcze. Tymczasowa instrukcja, DWL, ZRIWE, Warszawa 2002, s. 13.



bycia informacji o przeciwniku oraz obszarze i warunkach hydrometeorologicz-
nych. Dziatania rozpoznawcze mogg zosta¢ zainicjowane w wyniku dozorowania
obszaru lub wnioskow z analizy informacji w ramach procesu informacyjnego.

Rozpoznanie wojskowe jest prowadzone na ladzie, w powietrzu (kosmaosie)
i na morzu, angazuje stan osobowy i technike, a zwiaszcza elektronike. Przygoto-
wuje sieje i prowadzi na wszystkich szczeblach dowodzenia. W literaturze przed-
miotu wystepuje wiele rodzajow rozpoznania, generowanych stosownie do przyje-
tego kryterium podziatu. Moze nim by¢ Srodowisko rozpoznania, szczebel dowo-
dzenia, rodzaj sit zbrojnych (wojsk), wykorzystywane zjawisko fizyczne itp.A

Rozpoznanie wojskowe - w dokumentach normatywnych NATO - ze wzgledu
na sposdb zdobywania informacji dzieli sie na: osobowe, dzwiekowe (akustyczne),
radiolokacyjne, rozpoznanie z ogdlnie dostepnych Zrédel, pomiarowe, obrazowe
i sygnatowe (systemdw tgcznosci, elektroniczne) - patrz rysunek 1. Jest to podziat
bardzo ogdlny, w ramach ktérego mieszczg sie inne, specyficzne dla danej grupy
rodzaje rozpoznania.

Zrdto: opracowanie Wasne na podst. Rozpoznanie wojskowe, cz. 1, AON, Warszawa 2003, s. 55.
Rys. 1. Podziat rozpoznania wojskowego ze wzgledu na sposéb zdobywania informacji

®R06zne klasyfikacje rozpoznania wojskowego zawiera podrecznik Rozpoznanie wojskowe, cz. |,
AON, Warszawa 2003.



Rozpoznanie osobowe (HUMINT - Human Intelligence) to zbidr sit i srodkdw
przygotowany fachowo i dostosowany technicznie do zdobywania (pozyskiwania)
oraz przetwarzania tych informacji o przeciwniku, ktore znajdujg sie w zasiegu bezpo-
Srednich mozliwosci percepcyjnych cztowieka wspomaganych podrecznymi $rod-
kami technicznymi.

Rozpoznanie dzwiekowe / akustyczne (ACINT - Acoustic Intelligence)
umozliwia wyznaczanie wspétrzednych obiektow bedacych zrédiem fal dzwieko-
wych. Pozyskuje informacje z analizy zjawiska fali dzwiekowej. Rozpoznanie to
w swojej pracy wykorzystuje dzwiek wystrzatdw (wybuchdw) rozprzestrzeniajacy
sie w osrodku sprezystym, jakim jest powietrze atmosferyczne. Miejsce potozenia
Zrédta dZzwieku okreslane jest na podstawie metody réznicy czasu. W metodzie tej
wykorzystuje sie wiasciwosci fizyczne fali dZzwiekowej oraz uktad pomiarowy,
sktadajacy sie z nie mniej niz dwoch podstaw, stuzacy do wyznaczania réznicy
czasu dojscia dzwieku do odbiornikéw rozmieszczonych w podstawach (punktach)
pomiarowych. Nastepnie na podstawie otrzymanych wynikéw okresla sie potoze-
nie zrédta dzwieku sposobami wcie¢ (katowego lub w przéd) w starszych zesta-
wach pomiarowych lub zautomatyzowanym sposobem rachunkowym.

Rozpoznanie radiolokacyjne (RADINT - Radar Intelligence) to sity i srodki
rozpoznawcze, ktore pozyskuja informacje z danych zbieranych przez réznorodne
radary nadzorowania pola walki.

Rozpoznanie z ogdlnie dostepnych Zrédet (OSINT - Open Source Intelligen-
ce) to sity i srodki rozpoznawcze, ktére pozyskujg informacje, wykorzystujac
wszelkie Zrodta dostepne opinii publicznej.

Rozpoznanie pomiarowe (MASINT - Measurement and Signature Intelligen-
ce) to sity i Srodki rozpoznawcze, ktdre wykorzystujg odpowiednie przyrzady tech-
niczne i pozyskuja iloSciowe ijakosciowe dane (metryczne, katowe, przestrzenne,
czas, modulacja, dtugos¢ fal itp.) o obiektach przeciwnika w celu dalszej identyfi-
kacji i porownywania.

Rozpoznanie obrazowe (IMINT - Imagery Intelligence) to sity i srodki rozpo-
znawcze, ktore pozyskujg informacje z obrazu pochodzacego ze zdje¢ fotograficz-
nych, radaréw, przyrzaddw elektrooptycznych, termalnych, na podczerwien, urza-
dzen spektralnych i innych. Prowadza je bezpilotowe aparaty latajagce badZ Srodki
rozpoznania lotniczego. Wyniki rozpoznania przesytane sg poprzez systemy tacz-
nosci do naziemnych stacji analizy dokonujacych ich weryfikacji i oceny lub tra-
fiajg do nich po zakorczeniu lotu.

Rozpoznanie sygnatowe (SIGINT - Signals Intelligence) to sity i $rodki roz-
poznawcze, ktore pozyskujg informacje ze spektrum elektromagnetycznego emi-
towanego przez urzadzenia techniczne przeciwnika. Dzieli sie na rozpoznanie
systeméw tgcznosci (COMINT - Communications Intelligence) i rozpoznanie
elektroniczne (ELINT - Electronic Intelligence). Pierwsze z nich pozyskuje in-
formacje z elektromagnetycznych transmisji i systemow tgcznosci przeciwnika,
natomiast drugie z widma promieniowania elektromagnetycznego niebedacego
sygnatami tacznosci (np. sygnaty wysytane przez stacje radiolokacyjne).
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Dziatalnos¢ rozpoznawcza wojsk ladowych moze byé ukierunkowana na zdo-
bywanie i dostarczanie ogélnych informacji o przeciwniku, warunkach terenowych
i meteorologicznych niezbednych do organizacji dziatan bojowych, wzglednie
skupia¢ sie na dostarczeniu danych o niezbednym stopniu szczeg6towosci, ko-
niecznym do razenia obiektow lub ich pokonywania”. Pierwsze z nich nazywane
jest rozpoznaniem sytuacyjnym, drugie za$ rozpoznaniem obiektéw (celéw).

Nalezy jednak zaznaczy¢, ze obydwa rodzaje rozpoznania nawzajem sie uzu-
petniajg. Rozpoznanie obiektdw prowadzone jest na podstawie rozpoznania sytu-
acyjnego, natomiast dane z rozpoznania obiektéw wykorzystywane sg w ocenie
sytuacji. Rozpoznanie sytuacyjne nalezy zorganizowa¢ i prowadzi¢ jeszcze przed
podjeciem decyzji i najej korzys¢, a rozpoznanie obiektéw po jej podjeciu wedtug
jednolitego planu wykorzystania posiadanego potencjatu rozpoznawczego.

Rdznica pomiedzy rozpoznaniem sytuacyjnym a rozpoznaniem obiektdw jest
taka, ze pierwsze z nich prowadzone jest w celu zdobycia niezbednych danych do
planowania dziatan bojowych i kierowania ruchem wojsk, natomiast drugie ma za
zadanie zdoby¢ niezbedne dane do skutecznego wykorzystania Srodkéw wsparcia
ogniowego oraz specjalistycznych sit i Srodkéw rodzajow wojsk.

Rozpoznanie artyleryjskie, wg kryterium rodzaju wojsk, jest jednym z ro-
dzajéw rozpoznania wojsk ladowych (rysunek 2). Jest zasadniczym zrédiem in-
formacji o obiektach przeciwnika (a takze innych informacji rozpoznawczych)
umozliwiajacych skuteczne wsparcie wojsk ogniem artylerii i uderzeniami rakiet.
Stanowig je sity i Srodki rozpoznawcze przeznaczone do rozpoznania obiektow
z wymagang dokfadnoscia, dla potrzeb planowania i wykonywania uderzen ognio-
wych oraz oceny ich skutkéw. W zakres rozpoznania artyleryjskiego wchodzi row-
niez korygowanie (poprawianie) ognia artylerii, a takze studiowanie nowych metod
i sposobow uzycia artylerii oraz nowych wzoréw uzbrojenia przeciwnika.

Rys. 2. Podziat rozpoznania wojskowego ze wzgledu na rodzaj wojsk

*J. Kisiel, Rozpoznanie wojskowe, AON, Warszawa 1998, s. 92.



Wykrywanie przeciwnika jest jednym z podstawowych zadan artylerii®. Obej-
muje ono lokalizacje, identyfikacje oraz ocene przeciwnika. Celem wykrywania
przeciwnika jest uzyskanie informacji i wynikdéw rozpoznania do identyfikacji
potozenia przeciwnika, jego mozliwosci i zamiar6w. Realizowane jest poprzez
rozwiniecie i wykorzystanie artyleryjskiego systemu rozpoznania celéw, wymiane
informacji z innymi rodzajami rozpoznania, pozyskiwanie danych rozpoznawczych
z wyzszego szczebla oraz rozpoznawcze przygotowanie pola walki.

Rozpoznanie artyleryjskie wiodacych armii $wiata dysponuje szeroka gama
specjalistycznych sit i Srodkéw. Stad tez mozemy méwic¢ o0 rozpoznaniu wzroko-
wym, rozpoznaniu obrazowym prowadzonym przez bezpilotowe aparaty latajgce
(BAL), dzwiekowym i radiolokacyjnym (rysunek 3). Tytulem uzupehnienia trzeba
dodaé, ze rozpoznanie wzrokowe miesci sie w grupie charakteryzowanego uprzed-
nio rozpoznania pomiarowego.

Rys. 3. Podziat rozpoznania artyleryjskiego w zaleznosci od uzytych srodkéw rozpoznania

Rozpoznanie wzrokowe prowadzone jest z naziemnych punktéw obserwacyj-
nych przy pomocy przyrzaddéw optycznych i optoelektronicznych, a takze za po-
mocg nieuzbrojonego oka.

Zakres zadan rozpoznania wzrokowego obejmuje:

- wykrycie i okredlenie wspdtrzednych: stanowisk ogniowych baterii (pluto-
néw) mozdzierzy; plutonéw piechoty i czolgébw oraz pojedynczych $rodkéw
ogniowych rozmieszczonych poza nimi; punktéw obserwacyjnych artylerii, punk-
téw dowdbdczo-obserwacyjnych dowddcodw kompanii (batalionéw) i stacji radiolo-
kacyjnych nadzorowania pola walki; innych obiektéw rozmieszczonych w strefie
ugrupowania batalionéw pierwszego rzutu przeciwnika;

- ustalenie charakteru (ukryty, odkryty, opancerzony itd.) i wymiarow obiek-
téw przeciwnika, a w przypadku celéw ruchomych - kierunku i predkosci obiektu;

*Koncepcja uzycia i dziatania wojsk rakietowych i artylerii w operacjach wojsk ladowych ,,Ra-
kieta-4". Studium operacyjne, AON, Warszawa 2000, s. 10.
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- obserwacje potozenia i dziatania wojsk wiasnych w celu skutecznego ich
wsparcia, a takze zapewnienia im bezpieczenstwa od ognia wkasnej artylerii;

- okreslanie potozenia ognia artylerii w stosunku do razonych obiektow, a tak-
ze ocene skutkow wykonania ognia (obstugiwanie strzelan wiasnej artylerii);

- ocene terenu pod katem efektywnosci ognia.

Rozpoznanie wzrokowe jest powszechnie stosowane we wszystkich armiach
Swiata i jest nieodtgcznym elementem realizacji przez artylerie bliskiego ognia
wspierajagcego.

Rozpoznanie dZzwiekowe przeznaczone jest do wykrycia i umiejscowienia
potozenia strzelajacych srodkéw ogniowych i na tej podstawie okreslenia wspot-
rzednych pododdziatéw artylerii przeciwnika. Pozwala na okreslenie ilosci dziat
i ich kalibru oraz $ledzenie dziatalnosci ogniowej rozpoznawanych obiektow.
Umozliwia réwniez korygowanie ognia wiasnej artylerii poprzez wciecie i okresle-
nie potozenia miejsc wybuchow jej pociskéw.

Do gtdwnych zadan rozpoznania dzwiekowego nalezy”;

- wykrywanie dziat (plutondéw, baterii) artylerii naziemnej i przeciwlotniczej,
dziat bezodrzutowych oraz wyrzutni rakietowych i mozdzierzy na podstawie
dzwiekdw wystrzatow (okreslenie wspétrzednych ich stanowisk ogniowych, liczby
$rodkéw ogniowych na stanowisku, ich rodzaju i kalibru oraz $ledzenie dziatalno-
§ci ogniowej);

- obstugiwanie strzelan wiasnej artylerii na podstawie dzwiekow wybuchéw
pociskow (okreslenie uchylen wybuchéw pociskéw od celu w czasie wstrzeliwania
oraz wciecia celéw pomocniczych dzwiekowych podczas przeniesienia ognia i kontroli
ognia skutecznego).

Artyleria WP wyposazona jest w baterie rozpoznania dzwiekowego AZK-5.
Organizacyjnie wystepujg one w skfadzie brygad i putkdw artylerii.

Rozpoznanie radiolokacyjne prowadzg stacje radiolokaeyjne wykrywania na-
ziemnych i nawodnych celow ruchomych. Rozpoznanie to wykorzystuje impulso-
wa, aktywng metode radiolokacji polegajacg na opromieniowaniu obiektow (ce-
16w) energig elektromagnetyczng (okresowo powtarzanymi impulsowanymi drga-
niami o wysokiej czestotliwosci). Na podstawie pomiaru kata odbicia oraz czasu
przebiegu impulsu wyznaczane sg wspdtrzedne biegunowe celu (azymut topogra-
ficzny i odlegtos¢ w stosunku do stanowiska stacji) oraz kierunek i predkosé jego
ruchu. Umozliwia ono réwniez wykrywanie celéw statych o odpowiednio duzyeh
wymiarach. Uzywane do jego prowadzenia stacje moga prowadzi¢ rozpoznanie
celéw tylko w warunkach bezposredniej ich widocznosci ze stanowiska stacji.

Artyleryjskie rozpoznanie radiolokacyjne dysponuje réwniez innego typu sta-
cjami, ktérych istota pracy polega na $ledzeniu poruszajacych sie po torze lotu
pociskow. Na podstawie wyznaczenia trajektorii lotu wystrzelonych pociskéw
mozna wykrywa¢ strzelajace srodki ogniowe lub poprawiaé ogien wiasnej artylerii.

~lnstrukcja pracy bojowej pododdziatéw rozpoznania dzwiekowego artylerii, MON, Warszawa
1984, s. 5.
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Stacje radiolokacyjne pracujg w wyznaczonych strefach i dokonujg kilku wcieé
pomiarowych poruszajgcego sie po krzywej balistycznej pocisku artyleryjskiego
lub rakiety. Nastepnie w wyniku dokonanej ekstrapolacji okre$lane jest potozenie
stanowiska ogniowego przeciwnika lub miejsce upadku wiasnych pociskéw. Tego
typu rozpoznanie radiolokacyjne jest niezwykle przydatne podczas reaktywnej
walki z artylerig przeciwnika.

Aktualnie artyleria WP nie dysponuje $rodkami rozpoznania radiolokacyjnego.
Bedace (do 2000 roku) na wyposazeniu brygad artylerii stacje radiolokacyjne
SNAR-10, przeznaczone do wykrywania celéw ruchomych, zostaty przeniesione
do brygad ogdétnowojskowych. Trwajg prace nad stacjg radiolokacyjng LIWIEC
predysponowang do wykrywania strzelajacych baterii artylerii.

Rozpoznanie obrazowe prowadzone przez bezpilotowe aparaty latajgce
(BAL) zapewnia rozpoznanie szerokiej gamy obiektow znajdujacych sie na
uprzednio zaprogramowanej trasie przelotu i bezposrednie przekazanie informacji
na okre$lone SD. Rozpoznanie prowadzone jest z wykorzystaniem réznego rodzaju
urzadzen technicznych i czujnikow (kamery wideo, stacje radiolokacyjne, sprzet
optoelektroniczny pracujacy w podczerwieni, wskazniki laserowe itp.). BAL znaj-
dujg sie na 'Ayposazeniu artylerii dywizji wiekszosci rozwinietych armii NATO.
WP nie posiada tego typu $rodkéw rozpoznania.

W celu sprawnego dowodzenia i kierowania dziatalnoscig rozpoznawczg orga-
nizuje sie system rozpoznania. Obejmuje on rozwiniete i ugrupowane w przestrzeni
sity i srodki rozpoznania wszystkich rodzajéw wojsk wraz z ich komérkami kiero-
wania, powigzane wiezami informacyjnymi i dziatajgce zgodnie z zamiarem pro-
wadzenia walki (operacji) w celu zdobywania informacji niezbednych do skutecz-
nego planowania i dalszego jej prowadzenia. System rozpoznania musi by¢ przy-
gotowany i rozwiniety z takim wyprzedzeniem, aby zapewni¢ optymalne przygo-
towanie walki (operacji) oraz zorganizowany w sposob zapewniajacy skuteczng
walke i niezbedne informacje do planowania dalszych dziatah (operacji). W ra-
mach tego systemu rozwija sie miedzy innymi sity i srodki rozpoznania artyleryj-
skiego.

Pododdziaty rozpoznania artyleryjskiego prowadzg rozpoznanie w wyznaczo-
nych sektorach w brygadowych (dywizyjnych, korpusnych) strefach odpowiedzial-
nosci rozpoznawczej z uwzglednieniem wytypowanych w procesie informacyjnego
przygotowania pola walki rejonéw szczegdlnego zainteresowania.

Strefa odpowiedzialno$ci rozpoznawczej (Area of Intelligence Responsibili-
ty) to fragment przestrzeni (rejonu, pasa, obszaru dziatan) przydzielony dowodcy
danego szczebla organizacyjnego, w ktérym jest on obowigzany do zapewnienia
rozpoznania w ramach $rodkéw, jakimi dysponuje. Szczeg6lnie od linii stycznosci
w gigb ugrupowania przeciwnika, gdzie znajdujace sie w okreslonych granicach
obiekty (cele) podlegajg wykryciu i zniszczeniu (obezwiadnieniu) sitami i $rodka-
mi bedacymi w dyspozycji danego szczebla dowodzenia. Wedtug zatozeh doktry-
nalnych NATO glebokos¢ strefy odpowiedzialnosci moze siega¢ ugrupowania
wojsk przeciwnika réownorzednego szczebla dowodzenia i moze wynosi¢;
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- dla brygady do 15 km;

- dla dywizji do 70 km

- dla korpusu do 150 km.

Rejon szczego6lnego zainteresowania (NAI - Named Area of Interest) to
ograniczony liniami koordynacyjnymi (granicami) fragment przestrzeni w strefie
odpowiedzialno$ci rozpoznawczej, w ktdrym nalezy skoncentrowa¢ uwage pod-
systemow lub elementéw rozpoznawczych na zdobywaniu (pozyskiwaniu) informacji.

1.2. Wymagania stawiane przed rozpoznaniem
na rzecz wsparcia ogniowego

Aby pozyskane przez rozpoznanie informacje o obiektach przeciwnika mogty
by¢ wykorzystane przez Srodki wsparcia, muszg by¢ spetnione okreslone 'vymaga-
nia. W literaturze przedmiotu wyrdznia sie wiele wymagan stawianych przed roz-
poznaniem na rzecz wsparcia ognhiowego. Nalezg do nich: utrz>'manie wysokiego
stanu gotowosci bojowej pododdziatow rozpoznania, celowos¢, aktywnos¢, cig-
gtos¢, wiarygodnosé, doktadnos¢, skrytos¢ oraz terminowo$é uzyskiwanych da-
nych z rozpoznania. Prowadzone badania wykazuja, ze najwazniejszymi z nich
sa doktadno$¢ i terminowos$¢ - i one wtasnie decyduja o przydatnosci danego
rodzaju rozpoznania na potrzeby ognia artylerii.

Wysoki stan gotowosci bojowej pododdziatéw rozpoznania polega na
utrzymaniu wysokiego morale i poziomu wyszkolenia zotnierzy, zapewnieniu na-
lezytego stanu iloSciowo-jakosciowego $rodkdéw bojowych i materiatdw oraz
uzbrojenia i sprzetu wojskowego, a takze wyposazenia indywidualnego.

Celowos¢ polega na skupieniu wysitku rozpoznania w najwazniejszych rejo-
nach (kierunkach, obiektach) i na Scistym podporzadkowaniu przedsiewzie¢ rozpo-
znawczych zadaniom wykonywanym przez pododdziaty i oddziaty artylerii.

Aktywnos$¢ polega na uporczywym dazeniu do zdobycia niezbednych informa-
cji z rozpoznania. Osiaga sie jg poprzez umiejetne uzycie sit i srodkéw rozpozna-
nia, inicjatywe dowddcow pododdziatow rozpoznawczych oraz terminowe udo-
ktadnianie i stawianie dodatkowych zadan pododdziatom rozpoznania.

Ciagtos¢ polega na prowadzeniu rozpoznania we wszystkich rodzajach dziatan
taktycznych, w dzief i w nocy, w rdznych warunkach terenowych i atmosferycz-
nych. Osigga sie ja poprzez doktadng organizacje rozpoznania, terminowe stawia-
nie zadan pododdziatom rozpoznania oraz Sciste wspétdziatanie z innymi rodzaja-
mi rozpoznania.

Wiarygodnos$¢ informacji z rozpoznania osigga sie poprzez potwierdzenie
uzyskanych informacji z réznych Zrodet rozpoznania, doktadne ich studiowanie,
poréwnywanie i sprawdzanie, a w razie potrzeby przeprowadzenie dodatkowego
rozpoznania. Powinna ona przeciwdziata¢ maskowaniu i dezinformacji prowadzo-
nej przez przeciwnika, a przez to zapobiega¢ wykonywaniu uderzen do obiekty
pozorne.



Doktadno$¢ danych z rozpoznania o potozeniu i wymiarach obiektow (celéw)
powinna zapewnia¢ uzyskanie jak najwiekszej efektywnosci uderzen i ognia. Osig-
ga sie jg w wyniku uzycia najnowoczesniejszych srodkéw i sposobdw rozpoznania,
doktadnego dowigzania geodezyjnego elementéw ugrupowania bojowego Srodkow
rozpoznania oraz terminowego przygotowania technicznego przyrzadéw i sprzetu.
Btedy $rodkowe wyznaczanych wspdtrzednych obiektéw nie powinny prze-
kracza¢ podczas ich razenia:

- rakietami taktycznymi - 150 m;

- ogniem artylerii rakietowej - 80 m;

- ogniem artylerii gwintowanej i mozdzierzy - 25-50 m.

Dla tych wielkosci okre$lone sg normy zuzycia rakiet i amunicji artyleryjskiej
zapewniajace razenie celu w zakladanym stopniu. Wyznaczenie wspo6trzednych
obiektéw z mniejszg doktadnoscia (wiekszym btedem) podczas prowadzenia ognia
nieobserwowanego powoduje oddalenie elipsy rozrzutu od $rodka celu, a tym sa-
mym mniejsze skutki ognia (w skrajnych przypadkach niewykonanie zadania).
Z kolei podczas prowadzenia bliskiego ognia wspierajgcego (obserwowanego
z naziemnych punktéw obserwacyjnych) powoduje wydtuzenie czasu wstrzeliwa-
nia celu i wieksze zuzycie amunicji.

Skrytos¢ polega na zachowaniu w tajemnicy wszystkich przedsiewzie¢ rozpo-
znawczych i udaremnieniu przeciwnikowi ustalenia kierunkéw skupienia wysitku
rozpoznania. Osiaga sie ja poprzez dokfadne maskowanie wprowadzenia, rozwi-
niecia i dziatania sit i Srodkéw rozpoznania, ustalenie rezimu pracy elektronicz-
nych i powietrznych $rodkéw rozpoznania oraz realizacje przedsiewzie¢ obrony
radioelektronicznej.

Terminowos¢ danych o obiektach winna umozliwi¢ ich skuteczne razenie, za-
nim zmienig swoje potozenie. Czas wykrycia i wyznaczenia wspdtrzednych
obiektéw w ugrupowaniu przeciwnika jest waznym czynnikiem rzutujacym na
wsparcie ogniowe. W praktyce istotniejszy jest czas otrzymania danych z rozpo-
znania, czyli omawiany parametr powiekszony o czas obiegu informacji. Szcze-
go6lnego znaczenia nabiera to w wariancie korzystania z nieartyleryjskich srodkow
rozpoznania.

Przydatno$¢ danych rozpoznawczych dla ognia artylerii (z dowolnego Zrddia)
wyznacza maksymalny czas, jaki moze uptyngé od momentu wykrycia obiektu do
przekazania jego wspoOtrzednych na punkt kierowania ogniem dywizjonu. Przed-
stawiono je w tabeli 1 Zapewnia on realng mozliwos¢ prhgotowania nastaw i wyko-
nania ognia, zanim obiekt zmieni swoje potozenie*”. Przekroczenie tego czasu mo-

Podstawe kalkulacji stanowi zatozenie, ze suma czasu reakcji ogniowej artylerii (Tm) i wyko-
nania zadania (TJ nie moze przekracza¢ czasu przebywania obiektu (Tob) w okreslonym potozeniu,
czyli Tro+ Tj ~ Tob- Na czas reakcji ogniowej sktada sie: Tn, = t* + tp+ 1,,+ ti, gdzie:

— tv- czas wykrycia celu i dostarczenia wspdtrzednych na PKO;
~ tp- czas wypracowania komendy ogniowej ijej przeptywu do oficera ogniowego;
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ze powodowa¢ wykonanie ognia w przystowiowg préznie. Omawiany czynnik
czasowy dotyczy gtéwnie obiektow wysoce manewrowych, takich jak artyleria,
stacje radiolokacjne. W przypadku artylerii rakietowej (lufowej stosujacej amuni-
cje ,,inteligentng”), w wariancie jej wykrycia po otwarciu ognia, wielkos¢ tego
czasu okres$lono na zerows, co w praktyce oznacza brak mozliwosci jej zwalczania.

Tabela 1
WYMOGI CZASOWE W ZAKRESIE DOSTARCZANIA DANYCH Z ROZPOZNANIA DLA
POTRZEB ARTYLERII

. . SD
Kolumny  Art. lufowa Art. rak. (art. rSOr(ZJdI;l
Wyszczeg6lnienie i atakujgce i mozdzie- zam. zna?ﬂa bz/bcz BZ
kz/kcz rze inteligent.) i WE WSD DZ

Czas przebywania
w ugrupowaniu (zakto6- 5 8

grupowaniu (z w ruchu 6-15 15 60
cenia), opuszczenia SD

. 10 3-4
(min)
Wymagany czas dostar-  wymaga 6-10 0-3
czenia danych rozp. na ciagtej 0-6 6-10 ok. 50
PKO (min) obserwacji 1-5 0

Uwaga: Licznik dotyczy ogélnego czasu przebywania artylerii na SO, mianownik od rozpoczecia prowa-
dzenia ognia.

Inaczej moéwiac, w walce reaktywnej czas reakcji ogniowej wiasnej artylerii nie
powinien przekracza¢ czasu wykonania zadania i opuszczenia SO przez pododdziat
artylerii przeciwnika.

Terminowo$¢ rozpoznania osigga sie poprzez wczesniejszg jego organizacje,
zastosowanie najodpowiedniejszych Srodkéw i sposobdw rozpoznania oraz tgczno-
§ci, a takze szybkie zbieranie i opracowywanie danych z rozpoznania.

~ In- czas okres$lenia nastaw obliczonych i wprowadzenia ich na dziata;

~ ti - czas lotu pocisku.

Przyjmujac, ze dla dywizjonu t,, = 3,5 min (wg norm szkoleniowych na ocene dobrg do celu nie-
planowego), tj = 0,5 min oraz t* = 5 min (dla artylerii lufowej) lub L = 1 min (dla artylerii rakieto-
wej), otrzymamy: t" + tp<=Tdb - (5- 9 min).

17



1.3. Rodzaje obiektdw i ich charakterystyka

Wedtug pogladéw zawartych w literaturze przez obiekty nalezy rozumiec sity
i Srodki przeciwnika, jego urzadzenia inzynieryjne, budowle ochronne, budynki
oraz przedmioty (punkty) terenowe, ktére moga wywiera¢ okreslony wplyw na
dziatanie wojsk wiasnych lub majgce znaczenie wojskowe’” Kazdy obiekt posiada
swoistg strukture i moze skiadac sie z jednego lub kilku elementéw. Wyelimino-
wanie (zniszczenie lub uszkodzenie) chociazby jednego z nich decydowa¢ moze
w ogéle o przydatnosci lub funkcjonowaniu catego obiektu.

Obiekt moze sie sta¢ celem z chwilg zaplanowania go do uderzehA ogniowych
wykonanych przez lotnictwo, wojska rakietowe, artylerie lub inne Srodki razenia.

W literaturze przedmiotu obiekty (cele) dzielone sg wedtug réznorodnych kry-
teriow (rysunek 4).

W z.aleznosci od sposobu razenia przeciwnika i stopnia rozpoznania jego ugru-
powania cele mozna podzieli¢ na planowe i nieplanowe.

Cel nieplanowy to cel, ktory wykryto i rozpoznano w toku walki i do ktérego
ogien nie byt wczesniej zaplanowany.

Cel planowy to cel, do ktdrego ogien jest zawczasu zaplanowany. Stopien za-
planowania moze by¢ zréznicowany. Cele planowe dzieli sie na cele priorytetowe,
cele na wezwanie i cele tabelaryczne.

Cel priorytetowy to cel, ktory w razie potrzeby wykonania ognia ma priorytet
przed wszystkimi innymi rodzajami celow. Priorytety te sg okreslone przez do-
wodcéw oddziatow (pododdziatow) ogdlinowojskowych. Oni to decyduja, w jakich
okresach walki jakie cele nalezy uwaza¢ za priorytetowe, jaki rodzaj amunicji wy-
korzystaé oraz okreslajg wymagany skutek ognia ijego doktadnosc.

Cel na wezwanie to cel planowy, do ktdrego ogien nie jest wykonywany
w Scisle okresSlonym czasie, lecz w zaleznosci od potrzeby. Czas reakcji ogniowej
do tego rodzaju celdw jest krétszy niz do celéw nieplanowych.

Cel tabelaryczny to cel planowy, do ktérego ogier bedzie wykonywany w $ci-
$le okreSlonym czasie. Czas ten okresla sie w stosunku do godziny H lub innych
wymagan czasowych.

Zaleznie od potozenia w przestrzeni obiekty (cele) klasyfikujemy jako na-
ziemne, powietrzne oraz nawodne. Z kolei liczba elementdw i ukfad przestrzenny
pozwalajg wyroznic takze obiekty (cele) pojedyncze i grupowe.

Cel pojedynczy (elementarny) jest to najmniejszy, wyraznie wydzielony ele-
ment ugrupowania. Posiadajeden lub kilka elementéw rozmieszczonych w sposéb
zwarty i zajmujacy stosunkowo niewielka powierzchnie terenu, na przyklad: dziato
na stanowisku ogniowym, czotg, stacja radiolokacyjna, schron, karabin maszyno-
wy itp.

" D. Staszak, Z. Polcikiewicz, Analiza ugrupowania bojowego przeciwnika Jako obiektow roz-
poznania i razenia ogniem artylerii, WSO im. gen. J. Bema, Torun 2000, s. 37.
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Stopien

< = [ ukrycia

Odpornos¢

Znaczenie

Rys. 4. Klasyfikacja obiektow

Cel grupowy to zhidr obiektéw pojedynczych, powigzanych miedzy soba
okre$long zaleznoscig funkcjonalng, rozmieszczonych na okres$lonej powierzchni
w takiej odlegtosci od siebie, ze przy prowadzeniu ognia do jednego z nich mozli-
we jest razenie pozostatych. Moze on posiada¢ od kilku do kilkudziesieciu ele-
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mentow znajdujacych sie w pewnym oddaleniu od siebie. Odlegtosci pomiedzy
poszczegolnymi elementami obiektu moga by¢ rézne, co zwykle warunkowane jest
potrzebami sprawnego funkcjonowania w ramach catego systemu (obiektu) oraz
warunkami bezpieczenstwa.

Cele grupowe ze wzgledu na posiadany ksztait dzielg sie na: liniowe, prosto-
katne i kotowe. Sposob opisu poszczeg6lnych rodzajow celow przedstawiono na
rysunku 5.

Rys. 5. Sposoby przedstawiania i opisu celéw ze wzgledu na wielko$¢ (wymiary) i zajmowana
powierzchnie

Cel liniowy to taki cel, ktorego dtugos¢ jest co najmniej dwa razy wieksza od
szerokosci, np. kolumna wojskowa, most, wiadukt. Potozenie celu okresla sie przez
podanie wspdtrzednych skrajnych punktow celu lub wspotrzednych $rodka celu
i wymiaréw w gtab i wszerz.

Cel prostokatny to cel w ksztatcie prostokata. Jego potozenie jest okreslane
przez wspotrzedne czterech wierzchotkéw lub przez wspotrzedne srodka oraz wy-
miary w gigb i wszerz.

Cel kotowy to cel o ksztatcie zblizonym do okregu lub o niewyraznym
uksztahowaniu. Jego potozenie jest okre$lone przez wspétrzedne $rodka oraz pro-
mien okregu.

Zaleznie od stopnia wiarygodnosci obiekty dzielg sie na pewne, prawdopo-
dobne, watpliwe i fatszywe.

Obiekty pewne to takie, ktére zostaty potwierdzone przez kilka niezaleznych
od siebie Srodkéw rozpoznania lub kilkakrotnie przez jeden z pewnych Srodkéw
rozpoznania, a takze w petni odpowiadajg sytuacji bojowej.

Obiekty prawdopodobne zostaty okre$lone przez jedno lub kilka zrddet roz-
poznania, ale niezbyt pewnych, mimo ze pochodzace od nich dane odpowiadajg
sytuacji bojowej i charakterowi terenu. Wymagajg one prowadzenia rozpoznania
bezposredniego przed razeniem ogniowym.
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Obiekty watpliwe okreslono ze zrodet mato pewnych i nie zostaty potwier-
dzone danymi z bardziej pewnych Zrédet. Pomimo ze odpowiadajg one sytuacji
bojowej i charakterowi terenu, wymagajg dodatkowego rozpoznania bardziej pew-
nymi $rodkami.

Obiekty fatszywe to te, o ktorych mozna wnioskowac, ze sg np. makietami.

W panstwach NATO ocene kazdego obiektu okresla sie standardowym syste-
mem literowo-cyfrowym, zgodnie z ktérym wiarygodno$¢ zrédta oznacza sie lite-
rami od A do F, a wiarygodnos¢ tresci cyframi od 1do 6.

W wiarygodnosci zrodta rozroznia sie nastepujace kategorie:

A - catkowicie pewne;

B - w zasadzie pewne;

C - dostatecznie pewne;

D - czeSciowo pewne;

E - niepewne;

F - catkowicie niepewne.

Wiarygodno$¢ tresci obejmuje réwniez sze$¢ kategorii:

1- potwierdzona (wiarygodna);

2 - prawdopodobnie prawdziwa;

3- mozliwie prawdziwa;

4 - watpliwa;

5- nieprawdopodobna;

6 - absolutnie nieprawdziwa.

Pod wzgledem mobilnosci obiekty dzieli sie na state (stacjonarne) trwale
przywigzane do okre$lonego miejsca lub rejonu, ktorych potozenie w terenie nie
ulega zmianie lub przebywajg w tym samym miejscu przez dtuzszy okres, oraz
ruchome posiadajace zdolnos¢ zmiany swego miejsca potozenia w krétkim czasie
- od kilku minut (obiekty wysokomanewrowe) do kilku godzin.

Zaleznie od stopnia ukrycia obiekty dzielg sie¢ na ukryte i odkryte. Stopien
ukrycia obiektéw zalezy od rodzaju prowadzonych dziatan oraz czasu przeznaczo-
nego na rozbudowe fortyfikacyjna. Po dwdch dobach wszystkie obiekty znajdujace
sie w ugrupowaniu pierwszorzutowych oddziatow znajdujacych sie w obronie beda
obiektami ukrytymi.

Ze wzgledu na odporno$¢ na oddziatywanie ogniowe obiekty wedtug standardow
NATO mozna podzieli¢ na; twarde (Hard, np. kcz), pottwarde (Semihard, np. bas)
oraz miekkie (Soft, np. wyrzutnie bezpilotowych srodkéw rozpoznania).

W zaleznosci od roli, jaka spetniajg obiekty w czasie dziatan zbrojnych, dzieli
sieje na obiekty o znaczeniu strategicznym, operacyjnym i taktycznym.

Obiektami o znaczeniu strategicznym sg takie obiekty, ktore stuzag celom
prowadzenia wojny najednym lub kilku teatrach dziatan wojennych (TDW). Zali-
czy¢ do nich nalezy state wyrzutnie rakiet strategicznych, centralne sktady rezerw,
lotniska i porty lotnicze wykorzystywane przez sity interwencyjne itp.

Obiektami o znaczeniu operacyjnym sg takie, ktére spetniajg okreslong role
w prowadzeniu operacji przez wojska lagdowe, lotnictwo lub marynarke wojenna.
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Do grupy tej nalezag miedzy innymi dywizjony rakiet operacyjno-taktycznych,
skiady i punkty zaopatrzenia w amunicje specjalna, lotniska potozone na gteboko-
Sciach operacyjnych, stanowiska dowodzenia korpuséw armijnych, armii polowych
i grup armii, mosty, przeprawy itp.

Obiektami o znaczeniu taktycznym sg obiekty majace wplyw na przebieg
walki i mogg by¢ wykrywane i zwalczane sitami i srodkami zwigzkdw taktycznych
i oddziatéw prowadzacych dziatania bojowe. Do tej grupy mozna zaliczy¢ miedzy
innymi: baterie artylerii naziemnej i przeciwlotniczej, oddziaty i pododdziaty
w rejonach obrony (rozmieszczenia) oraz podczas natarcia, stanowiska dowodzenia
dywizji, brygad i batalionow (ich elementy), ladowiska $migtowcéw bojowych
oraz wszystkie inne, bedace w zasiegu sit i srodkow razenia szczebla taktycznego.

1.4. System numeracji celéw

W obowigzujgcym systemie numeracji celow oznaczenie celu sktada sie z dwoch
liter i czterech cyfr, np. VB3002. System ten stosuje sie od szczebla korpusu w dot.
Pierwsza litera oznacza panstwo (tabela 2) lub korpus danej narodowosci. Druga
litera oznacza korpus, dywizje, brygade w ustalonej kolejnosci numeréw taktycz-
nych. Sekwencja czterech cyfr oznacza numeracje celow przydzielonych
w sztabie korpusu (dywizji, brygady) podlegtym komérkom organizacyjnym i od-
dziatlom (pododdziatom), gdzie dokonuje sie dalszego szczeg6towego podziatu.
Pierwsza cyfra oznacza nazwe komdrki organizacyjnej i oddziatu (pododdziatu),
kolejne trzy cyfry nizej usytuowane organizacyjnie elementy. Wariant przydziatu
drugiej litery korpusom, dywizjom i brygadom przedstawiono w tabeli 3, mozliwy
wariant numeracji celéw na szczeblu brygady - w tabeli 4, za$ w batalionie
- w tabeli 5.

Tabela 2
IDENTYFIKACJA LITEROWA PANSTW STOSOWANA W NUMERACIJI CELOW

NARODOWOSC LITERA
BELGIA (LUKSEMBURG)
KANADA
DANIA
FRANCJA
NIEMCY
GRECJA
WEOCHY
HOLANDIA
NORWEGIA
PORTUGALIA
POLSKA
CZECHY
WEGRY

N e TZ=—MOTTO®
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NARODOWOSC LITERA

HISZPANIA S
TURCJA 0,T
WIELKA BRYTANIA U
STANY ZJEDNOCZONE AK
Tabela 3

SYSTEM IDENTYFIKACJI LITEROWEJ (WARIANT)

Lp. Jednostka Litera

0L 1Kz VA

02. 2KZ VB

03. 1Dz VvC

04. 11 DKPanc VD

05. 12Dz VE

06. 16 Dz VF

07. 1BPanc VG

08. 2Bz Vil

09. 3Bz VJ

10. 6BDSz VK

11 6 BKPanc VL

12, 7BOW VM

13 9 BKPanc VN

14 10 BKPanc VP

15. 12BZ VO

16. 15BZ VR

17. 15 BKPanc Vs

18. 16 BZ VT

19. 17BZ vu

20. 20Bz w

21. 21 BSP vw

22. 25 BKPow VX

23. 34 BKPanc VY

24, 36 BZ vz

Tabela 4
OZNACZENIA CYFROWE STOSOWANE W NUMERACIJI CELOW NA SZCZEBLU
BRYGADY ZMECHANIZOWANEJ (PANCERNEJ) - WARIANT
Numer Zastrzezony dla

0001-1999 sekcji wsparcia ogniowego oddziatu
2000-2999 oficera wsparcia ogniowego batalionu o najnizszym numerze
3000-3999 oficera wsparcia ogniowego batalionu o Srodkowym numerze
4001M999 oficera wsparcia ogniowego batalionu o najwyzszym numerze
5000-6999 dodatkowych oficeréw wsparcia ogniowego (artylerii wzmacniajacej)
7000-7999 dodatkowych $rodkéw rozpoznania
8000-8999 programéw celéw przcciwogniowych
9000-9999 programéw celéw ABC
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Tabela 5
OZNACZENIA CYFROWE STOSOWANE W NUMERACJI CELOW NA SZCZEBLU
BATALIONU | KOMPANII (WARIANT)

Numer Zastrzezony dla
000-199 oficera wsparcia ogniowego batalionu
200-299 oficera wsparcia ogniowego 1 kompanii
300-399 oficera wsparcia ogniowego 2 kompanii
400-499 oficera wsparcia ogniowego 3 kompanii
500-699 dodatkowych sekcji wysunietych obserwatorow
700-799 kompanii wsparcia
800-899 zapasowe

Przyktad 1

Oficer wsparcia ogniowego 32 bz (dowodca kompanii wsparcia) opracowuje
zadanie do prowadzenia rozpoznania przez podlegte mu sekcje wysunietych ob-
serwatoréw (druzyny dowodzenia plutonéw mozdzierzy). Jakie im przydzieli¢
numery celow?

Rozwigzanie

32 bz jest etatowym pododdziatem 3 BZ. W zwigzku z tym identyfikacja lite-
rowa dla tej brygady to VJ (patrz tabela 3). 32 bz jest batalionem o $rodkowym
numerze w brygadzie, ma on przydzielong numeracje celéw od VJ3000 do VJ3999
(patrz tabela 4). Pierwsza sekcja wysunigtych obserwatorow bedzie dziata¢
w ugrupowaniu bojowym 1 kz (przy oficerze wsparcia ogniowego 1 kz). Dla niego
sg przydzielone trzy ostatnie numery celéw od 200-299 (patrz tabela 5). Sekcja
otrzyma numeracje celéw od VJ3200 do VJ3299. Druga sekcja wysunietych ob-
serwatoréw dziata w ugrupowaniu bojowym 3 kz (przy oficerze wsparcia ogniowego
3 kz). Dla tej sekcji zostang przydzielone numery celéw od VVJ3400 do VJ3499.
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2. SILY | SRODKI ROZPOZNANIA

2.1. Sity i srodki rozpoznania artyleryjskiego
na potrzeby bliskiego ognia wspierajacego

Podstawowym rodzajem rozpoznania na potrzeby bliskiego ognia wspierajgce-
go jest rozpoznanie wzrokowe, prowadzone z naziemnych punktéw obserwacyj-
nych. Analiza wspétczesnych konfliktéw dowodzi, ze jest ono najskuteczniejszym
i najpewniejszym $rodkiem zdobywania wiadomosci o przeciwniku.

Sity i $rodki artyleryjskiego rozpoznania wzrokowego organizacyjnie sg
usytuowane w baterii dowodzenia brygadowego dywizjonu artylerii samo-
bieznej oraz w druzynach dowodzenia kompanii wsparcia batalionu zmecha-
nizowanego.

W baterii dowodzenia wystepuja trzy plutony rozpoznania po trzy sekcje wysu-
nietych obserwatoréw, w skiadzie przedstawionym na lysunku 6. Tak wiec w dywi-
zjonie znajduje sie 9 sekcji, a ich liczba odpowiada liczbie kompanii w brygadzie.
Podkreslenia wymaga zdecentralizowany sposob wykorzystania plutonéw wysu-
nietych obserwatoréw, ktérych dowddcy sg kierowani na SD batalionéw, a podle-
gle im sekcje wysunietych obserwatoréw (SWQO) do poszczegdlnych kompanii.

Dowddca plutonu wysunietych obserwatordw dowodzi swoimi pododdziatami
ze stanowiska dowodzenia batalionu (punktu dowddczo-obserwacyjnego). W bata-
lionach czolgbw, gdzie nie ma etatowej kompanii wsparcia, petni on réwniez obo-
wigzki oficera wsparcia ogniowego batalionu.

W kompaniach czotgéw dowodcy SWO, oprocz realizacji zadan typowo roz-
poznawczych, petnia zarazem funkcje oficerdw wsparcia ogniowego, zas w kom-
paniach zmechanizowanych wspétpracujg z dowddcami plutonéw mozdzierzy,
ktorzy wedtug ustalen DWLad sg kompanijnymi OWQ',

Druzyny dowodzenia plutonéw mozdzierzy posiadajg zblizony skiad i wyposa-
zenie do dywizjonowych SWO (rysunek 7), a tym samym poréwnywalne mozli-
wosci rozpoznawcze. Rozmieszcza sie je, podobnie jak dywizjonowe SWO,
W ugrupowaniu wspieranych kompanii pierwszego rzutu.

Korzystniejsza sytuacja wystepuje w batalionach zmechanizowanych, gdyz
w jej pierwszorzutowych kompaniach rozpoznanie prowadzg dwa elementy rozpo-
znawcze -jeden z dywizjonu artylerii, drugi z kompanii wsparcia”. W wiekszym
stopniu umozliwia to eliminacje martwych stref przed frontem dziatann kompanii
oraz stwarza warunki do zapewnienia ciggtosci rozpoznania w dynamice walki.

""Regulamin dziatan taktycznych artylerii (kompania wsparcia), Art. 834/2001, DWLad, War-
szawa 2002, s. 18.
Ze wzgledu na podobienstwo petnionych funkcji przez dywizjonowe SWO i druzyny dowo-
dzenia z kompanii wsparcia - dalej obydwa elementy rozpoznawcze beda nazywane jednakowo, czyli
SWO.
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« Dowddca (lornetka. kalkulator);|

-Rachmistrz (PKO);
-Zwiadowca-dalmierzysta (PAB-2A); -
« Dalmierzysta (dalmierz laserowy DAK-2 lub LPR);
« Radiotelefonista (radiostacja UKP);
« Radiotelefonista (radiostacja UKF);
- Radiotelefonista (radiostacja UKF);.
- Kierowca (samochdd c-t. lub BWR).

Rys. 7. Miejsce druzyn dowodzenia w strukturze organizacyjnej kwsp
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SWO na swym wyposazeniu posiadajg nastepujacy sprzet rozpoznawczo-
-pomiarowy: lornetke, katomierz-busole PAB-2A, dalmierz laserowy DAK-2 (lase-
rowy przyrzad rozpoznawczy LPR-1). Wymienione $rodki zaprezentowano na
zdjeciach 1-3, natomiast ich charakterystyke umieszczono w tabeli 6.

fi

mM
Zdj. 1. Kgtomierz-busola Zdj. 2. Dalmierz Zdj. 3. Laserowy przyrzad rozpoznaw-
PAB-2A laserowy DAK-2 czy LPR-1
Tabela 6

CHARAKTERYSTYKA SRODKOW ROZPOZNANIA WZROKOWEGO

Srodek rozpoznania

Wyszczeg6lnienie Dalmierz Dwuboczna Sekundomierz i przy-
laserowy obserwacja rzad katomierczy
Odlegtos¢ ugrupowania od przedniego skraju (km) 1-2 1-2 1-2
Szeroko$¢ rozwijanego ugrupowania (km) - 0,2-0,5 .
Zasieg rozpoznania (km) do 10 do 10 do5
Szeroko$¢ pasa rozpoznania (km) sektor 3-1 sektor
Doktadnosé W Kierunku (tys.) 0-01 000> 00-02
rozpoznama ., o qlegtosci 5-10m  0,5-1% dw 2-4% dw
Sredni czas okre$lenia wspdirzednych 30s 1-3 min 1min
Sredni czas zameldowania danych z rozpozna- B
nia (min) 1-2 1-2 1-2
Liczba celéw wcietych w ciggu 1godziny 50-60 10-12 20
rozwiniecia w ugrupowanie 20/30 25/35 20135
&y bojowe (min)
Sredni czas zwiniecia ugrupowania bojowe-
g0 (min) 3,5/5,5 3,5/5,5 3,5/5,5
Uwaga:

a) Dane taktyczno-techniczne zaczerpnigto z Instrukcji WRIA. Zasady organizacji i prowadzenia rozpoznania
artyleryjskiego, MON, Warszawa 1980.

b) Normy czasowe dotyczace rozwijania i zwiniecia Srodkow rozpoznania sporzadzono na podstawie Zbioru norm
szkolenia bojowego WRIA, &z II, MON, Warszana 1987 (wielkasci w liczniku dotycza dnia, w mianowniku - nocy).
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Katomierz-busola PAB-2A jest przyrzadem stuzagcym do okre$lania azymu-
tow magnetycznych kierunkdw, orientowania przyrzadow, pomiaru katéw pozio-
mych i pionowych, a takze do pomiaru odlegtosci.

Dalmierz laserowy DAK-2 jest przyrzadem optoelektronicznym stuzacym do
pomiaru odlegtosci do celéw ruchomych i nieruchomych, przedmiotow terenowych
i miejsc wybuchow pociskéw, a takze do mierzenia katow poziomych i pionowych.

Laserowy przyrzad rozpoznawczy LPR-1 przeznaczony jest do okreslania
wspotrzednych biegunowych celéw naziemnych i nawodnych oraz wybuchdw
pociskow.

SWO organizuja punkty obserwacyjne (PO) w miejscach zapewniajacych do-
bry wglad w teren, w poblizu dowo6dcéw kompanii. PO zajmowane bez uprzednie-
go przygotowania (z marszu) w terenie odkrytym stanowig dogodny cel dla artyle-
rii przeciwnika; zajmowane w budynkach lub rozbudowane pod wzgledem fortyfi-
kacyjnym znacznie zmniejszajg skutki ewentualnego ostrzatu.

Zasieg rozpoznania jest uzalezniony od rzezby i pokrycia terenu oraz warun-
kéw atmosferycznych. Teren réwninny i odkryty umozliwia prowadzenie rozpo-
znania na odlegtosciach wynikajacych z technicznych mozliwosci sprzetu. Teren
pofatdowany stwarza mozliwos¢ wyboru dogodnych miejsc punktéw obserwacyj-
nych, ale ogranicza przestrzen obserwacji do wezszych odcinkdw terenu. W terenie
gorzystym istniejg sprzyjajace warunki do wyboru punktéw obserwacyjnych i prowa-
dzenia rozpoznania nawet na odlegtosci 7-10 km, jednakze w tych warunkach roz-
poznanie jest ograniczone do bardzo waskich odcinkéw z duzg iloscig pél niewi-
docznych.

Mozliwosci rozpoznania wzrokowego ogranicza takze w znacznym stopniu
pokrycie terenu. Najwieksze ograniczenia stwarza las i tereny zabudowane. Roz-
poznanie w terenie lesistym uzaleznione jest od gestosci drzew i mozliwe na gte-
boko$¢ kilkuset metrow. Teren zabudowany ogranicza rozpoznanie wzrokowe do
waskich odcinkéw ulic i stwarza mozliwo$¢ prowadzenia rozpoznania zaledwie na
gtebokos¢ kilkuset metrow.

Przeprowadzone badania i doSwiadczenia z ¢wiczen wskazujg, ze w porze
dziennej warunki terenowe na obszarze naszego kraju pozwalajg na prowa-
dzenie rozpoznania wzrokowego na gtebokos¢ okoto 2-3 km.

Rozpoznanie wzrokowe prowadzone przez jedng SWO odbywa sie w sektorze
0 szerokosci ok. 2 km. Uwzgledniajac nasze uwarunkowania organizacyjne i wa-
runki terenowe, rozpoznaniem wzrokowym mozna pokry¢ catg strefe odpowie-
dzialnosci rozpoznawczej brygady tylko w natarciu. Mniej korzystnie przedstawia
sie sytuacja podczas prowadzenia obrony czy dziatan op6zniajgcych. Woéwczas
przy S$redniej szeroko$ci rejonu dziatan w granicach 15-30 km i zaangazowaniu
w pierwszym rzucie dwéch batalionéw (6 kompanii, czyli do 10 SWO) rozpozna-
niem pokryte jest statystycznie 66-100% strefy odpowiedzialnosci ogniowej. Na-
lezy jednak zaznaczyé, ze w realnych warunkach terenowych wystepuja miejsca
wykluczajace badz znacznie ograniczajgce mozliwosci rozpoznania, stad tez prak-
tyczna wielkos$¢ tego wskaznika moze by¢ mniejsza.
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Mozliwosci rozpoznania wzrokowego zmniejszaja sie radykalnie, gdy zachodzi
konieczno$¢ wykonania manewru sit i sSrodkéw na zapasowe (kolejne) punkty ob-
serwacyjne. Szczegblnie dotyczy to batalionéw czolgéw, w ktérych dywizjonowe
SWO sgjedynymi organami rozpoznania. W czasie zmiany punktu obserwacyjne-
go SWO nie ma mozliwo$ci prowadzenia rozpoznania. Opuszczenie zajmowanego
punktu obserwacyjnego, przemieszczenie do kolejnego miejsca na odlegtos¢ okoto
3 km i przygotowanie go do pracy z dowigzaniem na podstawie mapy z uzyciem
przyrzaddéw zajmuje okoto 30 minut w dzie’**. Natomiast gdy zapasowy punkt
obserwacyjny jest przygotowany do pracy wczesniej i nie ma potrzeby dowigzania
go, to czas ten skraca sie do 16 minut. W kazdym jednak wypadku zmiana punk-
tow obserwacyjnych ogranicza, jesli nie uniemozliwia, realizacje bliskiego
ognia wspierajacego.

Doktadnos¢ artyleryjskiego rozpoznania wzrokowego zalezy od:

- doktadnosci dowiazania geodezyjnego punktéw obserwacyjnych;

- odlegtosci wciecia;

- wielkosci kata wciecia;

- rodzaju wcinanych celéw i ich oznak demaskujacych;

- sposobu opracowania wynikow wciec.

WielkoSci kotowych btedéw Srodkowych okreslania wspétrzednych celéw

przez poszczegodlne Srodki rozpoznania wzrokowego w funkcji odlegtosci
weciecia (dw) przedstawiono na wykresie 1 Zakladajg one dowigzanie PO na
osnowie geodezyjnej (z btedem nieprzekraczajgcym 25 m), a przy wykorzystaniu
dwubocznej obserwacji - kat weciecia celu nie mniejszy niz 1-00 i opracowanie
wynikéw metodg rachunkowa.

Z wykresu wynika, ze dalmierz laserowy i dwuboczna obserwacja zapew-
niajg wymagang doktadno$¢ wyznaczania wspotrzednych wykrytych obiektéw
przeciwnika dla bliskiego ognia wspierajgcego. Jednakze nalezy dodac, ze dwu-
boczna obserwacja w poréwnaniu z dalmierzem jest duzo trudniejsza do wykorzy-
stania w praktyce, zwtaszcza w manewrowych formach walki.

Opuszczenie PO - 3 min 30 s, przesuniecie na odlegtos¢ 3 km - 7 min, zajecie PO i przygo-
towanie go do pracy z dowierzaniem - 20 min. Normy czasowe na podstawie: Programu przygotowa-
nia i prowadzenia ¢wiczen taktycznych oraz treningéw artylerii wojsk ladowych, AON, Warszawa
1995, s. 117-120.

Na kotowy biad Srodkowy okreslenia wspétrzednych celéw Ec sktadajg sie kotowe biedy
Srodkowe: dowigzania geodezyjnego PO (£7) i techniczne przyrzadéw, czyli wciecia celow {Ew)-

+Eu
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Wykres 1. Zaleznos¢ kotowego biedu Srodkowego okreslenia wspétrzednych celu od odlegtosci
wciecia

Mozliwosci rozpoznania zmniejszajg sie znacznie w nocy i w innych warun-
kach ograniczonej widocznosci. Z powodu braku urzadzen noktowizyjnych mozli-
we jest tylko wykrycie obiektéw zdradzajacych sie btyskiem i hukiem wystrzatu za
pomocy sekundomierza i przyrzadu katomierczego. Jednakze niska doktadnosc¢
okreslania wspdtrzednych obiektow tym sposobem (2-4% okres$lanej odlegtosci)
ograniczajego wykorzystanie do rozpoznania celéw na gteboko$¢ do 1 km. W warun-
kach duzego zamglenia pododdziaty rozpoznania praktycznie nie majg mozliwosci
prowadzenia obserwacji przez przyrzady optyczno-miemicze.

Sekcje wysunietych obserwatoréw posiadajg na swoim wyposazeniu $rodki
facznosci, ktére umozliwiajg im nawigzanie i utrzymanie tgcznosci z przetozonym
oraz w sieci rozpoznania. Sg to radiostacje przenosne UKF starszego typu (analo-
gowe), takie jak: R-107, R-107M oraz nowej generacji (cyfrowe): TRC - 9200,
R-3501. Podstawowe ich dane taktyczno-techniczne przedstawiono w tabelach 7i 8.

Srodkiem transportu sekcji wysunietych obserwatoréw jest samochdd osobo-
wo-terenowy HONKER lub ciezarowo-terenowy STAR, co w niewystarczajagcym
stopniu zapewnia zywotnos¢ sekcjom oraz utrudnia przemieszczanie sie w $lad za
wspieranymi kompaniami. Przewiduje sie, ze w najblizszych latach, wzorem in-
nych panstw, nastgpi wprowadzenie artyleryjskich wozéw rozpoznawczych po-
wstatych na bazie transportera kotowego PATRIA, wyposazonych w $rodki rozpo-
znania itgcznosci oraz aparature nawigacyjna.

30



Tabela 7
DANE TAKTYCZNO-TECHNICZNE CYFROWYCH RADIOSTACJI UKF MALEJ MOCY

coesotiwo. PO Odsep oo ZROTM D
Typ rst &i (MH2) emisji (kHz) (W) ruch  post6j
R-3501 30,0-87,975 F3E,F1D 25 1,001 do6 do6 osobista
16 kbit/s
TRC-9200 30,0-87,975 F3E, SRC4 25-500 0,4,4 do 10 do 10  przenosna
(FH, FSC, DFF) 50b/s-16kb/s
Tabela 8
DANE TAKTYCZNO-TECHNICZNE ANALOGOWYCH RADIOSTACII UKF MALEJ MOCY
Lp. Podstawowe dane radiostacji R-107 R-107M
1  Zakres czestotliwosci w MHz 20-52 (4CzUP) 20-52
2. llo$¢ fal roboczych 1281 32 000
3. Odstep pomiedzy sasiednimi czestotliwosciami co 25 kHz co 1kHz
4. Moc radiostacji (W) 1w 1-5W
5 Zasilanie radiostacji 2x2 KNP - 20 3x2 KNP - 20
6. Nominalne napiecie akumulatoréw 4,8-52V 6,6-7,8 V
7. Typy anten i zasiegi tacznosci:
—pretowa 1,5m 6 km Telef. - 12 km
—kombinowana 2,7 m 8-10 km Tclef.- 18km
—promieniowa dt. 40 m (Im nad ziemia) 15 km Telef. - 25 km
—promieniowa dl. 40 m (5-6 m nad ziemig) 25 km Telef - 35 km
8. Ciezar radiostacji w kg 16,9 185

2.2. Sity i Srodki rozpoznania artyleryjskiego
na potrzeby wsparcia w glebi

Przez obiekty potozone w gtebi ugrupowania przeciwnika rozumie sie jego sity
i Srodki rozmieszczone poza strefg obserwacji z naziemnych PO. Jest to zatem
szeroka gama réznorodnych obiektéw usytuowanych co najmniej 3 km od przed-
niej linii walczacych wojsk, ktoérych wykrycie i zwalczanie ogniem korzystnie
wplywa na koncowy rezultat walki toczonej przez pododdziaty ogdlnowojskowe.
Nalezg do nich:

« $rodki wsparcia ogniowego;

 elementy systemu obrony przeciwlotniczej;

 elementy systemu dowodzenia i tgcznosci;

* przegrupowujace sie i zajmujgce rejony pododdziaty;

 elementy infrastruktury.

Artyleria WP w obecnych strukturach organizacyjnych, w grupie Srodkdw
zdolnych do prowadzenia rozpoznania na potrzeby wsparcia oghiowego w glebi,
posiada tylko rozpoznanie dzwiekowe (akustyczne).
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Pododdziaty rozpoznania dzwiekowego wyposazone w zestawy typu AZK-5 znaj-
dujg sie w dywizyjnych putkach artylerii (po jednej baterii) i w korpusnych biygadach
artylerii (po dwie baterie). Bateria rozpoznania dzwiekowego sktada sie z plutonu po-
miardéw rachunkowych i plutonu pomiaréw dZwiekowych (rysunek 8).

Bateria umozliwia wykrywanie i okre$la-
nie wspétrzednych strzelajacych dziat prze-
ciwnika, jego baterii (plutonéw, sekcji) artyle-
rii (lufowej, rakietowej, przeciwlotniczej, dziat
bezodrzutowych) oraz mozdzierzy, a takze
pozwala okresli¢ potozenie miejsc wybuchéw
pociskéw wiasnej artylerii (Srodkéw  serii
wybuchéw), przez to lokalizowa¢ wiasny
ogien i umozliwia¢ jego poprawianie. Po-
zwala réwniez na okreslenie ilosci dziat i ich
kalibru oraz $ledzenie dziatalnosci ogniowej
rozpoznanej artylerii. Zasadnicze dane tak-

tyczno-techniczne baterii zawiera tabela 9.
Bateria rozpoznania dzwli>koweqo:

~ pluton pomiaréw dwiekowych: W celu wykonania zadan bateria rozpo-

- pluton pomiar6w rachunkowych. znania dzwiekowego rozwija sie w ugrupo-
Rys. 8. Struktura organizacyjna baterii ~ wanie bojowe skfadajgce sie z punktéw (pod-
rozpoznania dzwigkowego staw) pomiarowych, centrali, posterunku uprze-

dzajacego i posterunku meteorologicznego (ry-
sunek 9). Zaleznie od sytuacji i posiadanego czasu rozwijane sg dwie-trzy podsta-
wy pomiarowe. Peine rozwiniecie pododdziatu (rozwiniecie trzech podstaw) za-
pewnia wiekszg doktadno$¢ i szerszy pas rozpoznania. Rozwiniecie dwdch pod-
staw skraca czas osiggniecia gotowosci do prowadzenia rozpoznania, jednak dzieje
sie to kosztem doktadnosci rozpoznania.

Zaleznosci, jakie zachodzg pomiedzy kotowymi btedami srodkowymi okresla-
nia wspdtrzednych celéw (£c) przez pododdzialy rozpoznania dzwiekowego typu
AZK-5 a odlegtosciami weciecia celéw, przedstawiono na wykresie 2. Sporzadzono
go dla dwoch wielkosci kotowych bledéw srodkowych dowigzania geodezyjnego
podstaw pomiarowych {Et=15 i25 m). Z wykresu wida¢, ze wyniki z rozpozna-
nia dzwigkowego mozna w>'korzysta¢ do okreslania nastaw na podstawie petnych
danych o warunkach strzelania na nastepujacych odlegtosciach wciecia: przez ar-
tylerie gwintowang do 7 km, rakietowg do 10 km.

Prowadzone C¢wiczenia wykazujg, ze rozpoznanie dzwiekowe nie moze hyc
uwazane za pewne i uniwersalne zrodto informacji o artylerii przeciwnika. Okresla
ono $rodek geometryczny strzelajacych baterii rozmieszczonych linearnie. Jest
zawodne podczas rozérodkowanego ugrupowania oraz nie jest w stanie odrdéznic
baterii pozornych od realnych, jak réwniez wykry¢ tzw. milczacych baterii.
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Tabela 9
MOZLIWOSCI ROZPOZNANIA ZESTAWU ROZPOZNANIA DZWIEKOWEGO AZK-5

Odlegto$¢ ugrupowania od przedniej linii (km) 3-4
Szeroko$¢ rozwijanego ugrupowania (km) 8-10
mozdzierze - 5-8
Zasieg rozpoznania (km) artyleria- 12-24
wybuchy - 8-12
Szeroko$¢ pasa rozpoznania (km) 10-12
Doktadnos¢ rozpoznania w odlegtosci 0,8% dw
Doktadno$¢ rozpoznania w kierunku (tys.) 0-04

15 s w trybie automatycznym

2 min w trybie recznym

Sredni czas zameldowania wspé6trzednych (min) 1-2

Liczba wcietych celéw (w ciagu 1 minuty) do5

40/45 (tacznos¢ radiowa)
120/160 (tacznos¢ przewodowa)
30/40 (¥3cznos¢ radiowa)
90/120 (taczno$¢ przewodowa)

Sredni czas okre$lania wspéirzednych

Sredni czas rozwiniecia (min)

Sredni czas zwiniecia (min)

Znaczacym mankamentem jest stosunkowo mata szeroko$¢ pasa rozpoznania
(10-12 km), co powoduje, ze etatowym zestawem rozpoznania dzwiekowego w dywi-
zji mozna wykrywac strzelajace baterie przeciwnika zaledwie w 1/6-1/4 szerokosci
pasa jej obrony. Mozliwosci rozpoznania odpowiednio wzrastajg, gdy dywizja
zostaje wzmocniona czescig BA zjej dwiema bateriami rozpoznania dzwiekowego,
wzglednie BA prowadzi dziatalnos¢ ogniowa w wyznaczonym przez korpus pasie
odpowiedzialnosci ogniowej.

Podczas zmiany ugrupowania bojowego baterii - w wariancie wykorzystania
tacznosci radiowej - pododdziaty ogniowe pa (BA) pozbawione sg doptywu infor-
macji z tego Zrodta przez okoto 75 minut. Przy rozwijaniu tacznosci przewodowej
czas ten wydtuza sie dwukrotnie.

2.3. Mozliwosci wykorzystania informacji rozpoznawczych
z innych zrodet

WRIA w prowadzonej dziatalnosci ogniowej moga korzysta¢ z danych rozpo-
znawczych zdobytych przez wihasne sity i srodki lub uzyskanych przez inne rodzaje
rozpoznania wystepujace organizacyjnie w wojskach ladowych (innych rodzajach
wojsk). Podczas realizacji bliskiego ognia wspierajagcego zasadniczym zrodiem
informacji o potozeniu, wymiarach i charakterze zwalczanych obiektdw przeciwni-
kajest (oméwione w podrozdziale 2.1) artyleryjskie rozpoznanie wzrokowe. Wykrycie
szerokiej gamy obiektow w gtebi ugrupowania przeciwnika, bedacych potencjal-
nymi celami uderzerh ogniowych, przekracza mozliwosci rozpoznania artyleryj-
skiego i wymaga zaangazowania innych, dostepnych na danym szczeblu dowo-
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Wykres 2. Zaleznos¢ kotowego biedu srodkowego okreslenia wspdtrzednych celu od odlegtosci
wciecia



dzenia sit i srodkéw rozpoznania. Odbywa sie to w ramach targetingu, w ktérym
nastepuje integracja srodkéw razenia z réznorodnymi srodkami rozpoznania. Pro-
ces targetingu obejmuje wybor (selekcje) obiektéw do razenia, rozpoznanie ich
z wymagang doktadnosciag dla przewidywanego do uzycia systemu ogniowego,
razenie i ocene skutkbw wykonanego ognia. To ostatnie zadanie z reguty powierza
sie sitom i $rodkom, ktdre cel wykryty.

Targeting jako element procesu dowodzenia jest problemem operacyjnym i wy-
maga wiodacej roli komorki operacyjnej w kumulowaniu dziatania sit i srodkéw
rozpoznania ze Srodkami wsparcia. W gestii potaczonych zespotéw rozpoznania
jest kompleksowa ocena przeciwnika, w tym m.in. typowanie obiektéw wysoko
optacalnych do razenia oraz dostarczania danych przydatnych na potrzeby ognia
WRIA.

Zasadniczym kryterium decydujacym o przydatnosci innych (nieartyleryjskich)
rodzajow rozpoznania na potrzeby ognia jest doktadnos¢ wyznaczania wspotrzed-
nych wykrytych obiektow przeciwnika, ktora wynosi: dla rakiet taktycznych - 150 m,
artylerii rakietowej - 80 m, artylerii gwintowanej i mozdzierzy - 50 m. Wazny jest
réwniez czas przekazania danych rozpoznawczych do organéw dowodzenia WRIA,
gdzie wypracowuje sie decyzje ogniowe, przygotowuje obliczone nastawy i wyko-
nuje ogien. Generalnie czas przeptywu informacji winien by¢ jak najkrétszy, a w przy-
padku wykrycia obiektdw wysokomanewrowych zblizony do zerowego. Jednak
bez automatyzacji procesu dowodzenia postulat ten jest trudny do osiggniecia.

Najwiekszym zrodtem informacji przydatnym w okreslonych sytuacjach
taktycznych do razenia obiektéw potozonych w glebi moze by¢ rozpoznanie
prowadzone przez etatowe oddziaty i pododdziaty rozpoznawcze ogélnowoj-
skowych zwigzkéw operacyjnych (taktycznych) oraz oddziatéw. Stanowig je:
w korpusie - putk rozpoznawczy (pr), w dywizji - batalion rozpoznawczy (br)
i w brygadzie kompania rozpoznawcza (kr). Wymienione jednostki w swych struktu-
rach posiadajg pododdziaty predysponowane do przebywania w ugrupowaniu prze-
ciwnika i metoda patrolowania prowadzenia rozpoznania wzrokowego (z wykorzy-
staniem $rodkéw optyczno-miemiczych) i radiolokacyjnego, a takze z wiasnego
ugrupowania - rozpoznania radiolokacyjnego i sygnatowego.

Rozpoznanie wzrokowe prowadzg kompanie rozpoznawcze wyposazone
w kotowe transportery rozpoznawcze, bojowe wozy rozpoznawcze, samochody
osobowo-terenowe i motocykle. Na ich bazie organizowane sg nastepujgce ele-
menty rozpoznawcze: grupy rozpoznawcze (GR), patrole rozpoznawcze (PR), ze-
spoty motocyklowe (ZM) oraz motocyklowe grupy rozpoznawcze (MGR). Prowa-
dza one rozpoznanie w okre$lonych dla danego szczebla dowodzenia strefach od-
powiedzialnosci, do ktérych sa wprowadzane w toku walki wzglednie pozostawia-
ne w niej w ukryciu przed rozpoczeciem dziatah. Dziatajg one w sposob skryty,
stad tez mogq rozpoznaé¢ ograniczong liczbe obiektéw.

Przydatno$¢ zdobytych informacji dla potrzeb skutecznego wsparcia ogniowe-
go ogniem artylerii mozna oceni¢ poprzez analize podstawowych parametrow
przestrzenno-czasowych, do ktérych mozemy zaliczy¢:



- zasieg rozpoznania,

- mozliwo$¢ dokfadnej lokalizacji i okreSlenia wspo6trzednych wykrytych
obiektow;

- szybkos¢ opracowania i przekazania danych o wykrytych obiektach.

Pierwsza z nich jest niewatpliwie walorem tego rodzaju rozpoznania, gdyz wy-
nosi 30-50 km i z zasady przewyzsza maksymalny zasieg ognia podstawowych
Srodkéw wsparcia ogniowego. Pozostate natomiast budzg wiele zastrzezen.

Niezaleznie od rodzaju elementu rozpoznawczego doktadnos¢ rozpoznania jest
niska - przy wykorzystaniu etatowych przyrzadéw optyczno-miemiczych biad
okreslenia wspdtrzednych dochodzi do 200 m, co nie zaspokaja wymagan doktad-
nosci na rzecz wsparcia ogniowego. Skiada sie na to wiele czynnikéw, miedzy
innymi:

- trudnos¢ okreslenia swojego potozenia z wymagang precyzjg - element
dziata w zasadzie w ruchu i w dodatku w ugrupowaniu przeciwnika;

- czesta konieczno$é umiejscawiania obiektu w odniesieniu do punktow tere-
nowych;

- mata ilos¢ pojazdéw bazowych wyposazonych w aparature dowigzania geo-
dezyjnego (np. girokompasy lub GPS) i nowoczesne przyrzady optoelektroniczne.

W sprzyjajacych sytuacjach taktycznych doktadno$¢ rozpoznania moze byc
wieksza (zblizona do osigganej przez artyleryjskie SWO). Dotyczy to elementow
rozpoznawczych dysponujacych wozami rozpoznawczymi BWR-ID i BRDM-2.
Zasadniczy problem sprowadza sie do doktadnego dowigzania geodezyjnego miej-
sca pracy wozu rozpoznawczego, z ktérego dokonuje sie pomiaru azymutu i odle-
gtosci do obiektow przeciwnika. Z kolei to determinowane jest wiasciwym przy-
gotowaniem do pracy aparatury nawigacyjnej pojazdu bazowego i mozliwoscia
dokonywania niezbednych korekt na punktach sieci geodezyjnej, do ktorych dotar-
cie jest utrudnione, a czasami wrecz niemozliwe. Optymalnym wyjsciem z sytuacji
jest wyposazenie woz6w rozpoznawczych w GPS.

Srodki rozpoznania zamontowane na BWR-ID:

1) dalmierz laserowy 1D8 lub DKRM-I o zasiegu rozpoznania 200-8000 m
(w nocy 400 m);

2) radiolokacyjna stacja obserwacji pola walki PSNR-SK;

3) radiolokacyjna stacja rozpoznania $rodkéw radiolokacyjnych ERRS-J, roz-
poznanie stacji r/lok do 60 km (obarczona btedem okres$lenia kierunku do 15°);

4) przyrzady rozpoznania skazen: PRChR (Srodki fosforoorganiczne i promie-
niowanie gamma), WPChR (Srodki trujace typu sarin, iperyt);

5) aparatura nawigacyjna KWADRAT (btgd pomiaru 1,3% przebytej drogi);

6) lornetka noktowizyjna 1PN33B (BN-2), wykrywa osoby na odlegtosci 300 m,
czotgi 600 m.

BRDM-2 na swym wyposazeniu posiada:

- aparature nawigacyjng TNA-2\

- katomierz-busole PAB-2A\

- urzadzenia noktowizyjne: dowddcy TKN-IS, kierowcy TWNO-2B\
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- laserowy przyrzad rozpoznawczy (dalmierz) LPR-1 o zasiegu pomiaru 80-
20 000 m i dokfadnosci +/- 5 m;

- przystawke katomierczgo doktadnosci 0-01.

Wyznaczenie wspotrzednych pojedynczego obiektu przez element rozpoznaw-
czy (PR, GR, MGR) moze wynosi¢ 68 min, jednak kolejne czynnosci, takie jak
przygotowanie, przekazanie i opracowanie meldunku na SD danego szczebla do-
wodzenia, powodujg, ze tgczny czas obiegu informacji dochodzi do 19-28 min
przy bardzo dobrym wyszkoleniu zwiadowcéw i 27—46 min przy wyszkoleniu
podstawowym. Przekazanie informacji rozpoznawczej organowi dowodzenia arty-
lerii, a stad na PKO dywizjonu wymaga kolejnych 5-6 min.

Aby skréci¢ czas reakcji ogniowej artylerii, zhierarchizowany sposob obiegu
informacji powinien ulec pewnym modyfikacjom. Dane z rozpoznania nalezy
przekazywaé bezposrednio do osrodka decyzyjnego w sztabie okre$lonego szcze-
bla, ktéiy by miat wiezy informacyjne z wykonawcami wsparcia. Przy takim obie-
gu informacji rozpoznawczej istnieje mozliwos¢, aby element rozpoznania ogol-
nowojskowego brat udziat we wstrzeliwaniu ognia oraz dokonywat oceny skutkow
ognia.

Przebieg ostatnich konfliktéw, a szczegblnie wojna w Zatoce Perskiej, dowo-
dzg faktu 24-godzinnej doby walki. Przeciwnik, kt6iy bedzie posiadat $rodki do
dziatan nocnych, wymusi na naszych elementach rozpoznawczych potrzebe nie-
przerwanego rozpoznania. W obecnej sytuacji omawiane elementy rozpoznawcze
nie posiadajg mozliwosci prowadzenia skutecznego rozpoznania w warunkach
ograniczonej widocznosci. Wykorzystywany noktowizor nie jest sprzetem dziataja-
cym pas}i®nie, a tym samym powoduje demaskowanie elementu rozpoznawczego.

Podsumowujac, niska doktadnos¢ oraz zbyt dhugi czas dostarczenia informacji
sprawiaja, ze ogélnowojskowe rozpoznanie wzrokowe moze by¢ wykorzystane na
rzecz wsparcia ogniowego w ograniczonym zakresie, gtdwnie do grupy obiektow
0 matej manewrowosci, np. stanowisk dowodzenia, elementéw logistycznych.

Rozpoznanie radiolokacyjne prowadzone jest przez stacje typu PSNR-5
(PSNR-5k)iSNAR-10.

Stacje radiolokacyjne PSNR-5 (PSNR-5k) wystepujg na wyposazeniu BWR-ID
oraz BRDM-2 z plutonu rozpoznania radiolokacyjnego dywizyjnego batalionu
rozpoznania i dziatajg w ugrupowaniu przeciwnika. Przeznaczone sg do poszuki-
wania, Sledzenia i okre$lania wspotrzednych celéw ruchomych. Pracujg w pasmie
decymetrowym, w sektorze poszukiwania o szerokosci 24—120 stopni, moga okre-
$la¢ potozenie celu z doktadnoscig 525 m. Wykrywajg pojazdy w odlegtosci do
8-10 km oraz grupy ludzi w odlegtosci do 3-4 km. Czas przekazania informacji
Z rozpoznania wynosi w granicach 15-20 min.

Stacje te charakteryzuja sie duzg dokladno$cia rozpoznania, jednakze nie sg
przydatne dla artylerii. Dtugi czas przekazu informacji nie pozwala na ich wyko-
rzystanie przy obstugiwaniu strzelan artylerii do podchodzacych kolumn przeciwnika.

Stacje radiolokacyjne SNAR-10jeszcze do niedawna znajdowaty sie w struktu-
rach brygad artylerii, obecnie wystepuja w oddziatach ogdélnowojskowych (po

37



2 zestawy) rozmieszczonych na kierunku nadmorskim. Wykorzystujg one - po-
dobnie jak i poprzednie - impulsowa, aktywng metode radiolokacji. Rozpoznanie
polega na opromieniowaniu obiektu (celu) energia elektromagnetyczna (okresowo
powtarzanymi impulsowymi drganiami wysokich czestotliwosci) skupiong w wa-
skiej wigzce, ktdra odbijajac sie od przeszkody, daje kat kierunkowy obiektu (ce-
lu), a momentjego wypromieniowania wyznacza odlegtos¢ do celu.

Umozliwiajg one wykrywanie i okreslanie biezacych wspdtrzednych, kierunku
i predkosci ruchu celéw naziemnych (czotgéw, BWP) oraz ruchomych i nierucho-
mych celéw nawodnych jak rowniez obstugiwanie strzela¢ wiasnej artylerii na
lagdzie do 10 km, na wodzie do 14 km. Duzy zasieg (30 km na wodzie, 18 km na
ladzie'™) i doktadnos$é rozpoznania (cele ruchome: w kierunku 0-02, w odlegtosci
20 m; cele nieruchome odpowiednio do 0-01,5 i 10 m) oraz czas przekazywania
wspohrzednych wykrytych celéw (1-2 min) w pelni odpowiadajg wymaganiom
stawianym przez artylerie. Witasciwosci stacji, niezaleznie od warunkéw atmosfe-
rycznych i pory doby, pozwalajg na $ledzenie i zwalczanie ogniem artylerii pod-
chodzacych kolumn oraz przegrupowujgcej sie artylerii przeciwnika. Jedna stacja
pracuje w sektorze 4-40, co praktycznie pozwala okresowo monitorowac z zajmo-
wanego ugrupowania jedng droge dofrontowa wykorzystywang przez przeciwnika.
W sprzyjajacych warunkach moze by¢ rowniez wykorzystana do wstrzeliwania
i tworzenia celow pomocniczych.

Podstawowym mankamentem stacji radiolokacyjnej SNAR-10 jest to, ze cele
muszg by¢ ,,widoczne” przez stacje (nie mogg znajdowaé sie za przeszkodami te-
renowymi). Zabiegi natury technologicznej zwigzane ze zwiekszeniem mocy pro-
mieniowania nie poprawig tego stanu rzeczy. Jedynym rozwigzaniem jest stosowa-
nie bardzo wysokich anten. Praca w trybie aktywnym (stacja emituje promienio-
wanie) powoduje, ze stacja jest bardzo szybko demaskowana przez srodki rozpo-
znania przeciwnika.

Podstawowe dane taktyczno-techniczne stacji radiolokacyjnej SNAR-10 zo-
staly przedstawione w tabeli 10.

Rozpoznanie sygnatowe jest prowadzone przez wyspecjalizowane podod-
dziaty usytuowane organizacyjnie w batalionach i putkach rozpoznania. Bedace
jego elementem sktadowym rozpoznanie systemow tacznosci stuzy do namierza-
nia pracujacych radiostacji przeciwnika. Prowadzaje posterunki namierzania UKF
i KF wyposazone odpowiednio w odbiorniki R-363 i R-359. Zasieg dla strefy na-
stuchu radiowego KF na fali przyziemnej miesci sie w przedziale 80-100 km, na-
tomiast w przypadku nastuchu i namierzania radiowego UKF okresla sie linig ho-
ryzontu radiowego, ktéra podczas rozpoznania urzadzer naziemnych wynosi $red-
nio 30 km. Czas wykrycia i namierzenia potozenia obiektéw wynosi $rednio 3-5
min, ogélny czas na przekazanie informacji 15-20 min.

Podany parametr dotyczy terenu réwninnego, bowiem jest to stacja dopplerowska, ktorej praca
wymaga optycznej widoczjiosci celu przez antene.
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Tabela 10
CHARAKTERYSTYKA ZESTAWU RADIOLOKACYJNEGO SNAR-10

Odlegtos¢ ugrupowania od przedniej linii (km) 1-2

Szeroko$¢ rozwijanego ugrupowania (km) 8-10
mozdzierze - 4-8
cele naziemne - 18 i wiecej

Zasieg rozpoznania (km) cele nawodne - 25-30
wybuchy naziemne - 4-10
wybuchy nawodne do 14

Szeroko$¢ pasa rozpoznania (tys.) 470
Doktadno$¢ rozpoznania w odlegtosci (m) 20
Dokfadnos¢ rozpoznania w kierunku (tys.) 0-02
Sredni czas okreslania wspétrzednych (s) 20
Sredni czas zameldowania wspotrzednych (min) 1-2
Liczba wcietych celéw (w ciagu 1godziny) do 4
Sredni czas rozwiniecia (min) 18/22
Sredni czas zwiniecia (min) 45/55

Bfad Srodkowy lokalizacji namierzanego obiektu przez jeden namiemik wynosi
2,5-3°. W celu zwiekszenia doktadno$ci rozpoznania tworzy sie sie¢ posterunkdw.
W zaleznosci o ich liczby i wielkosci podstawy pomiarowej bad lokalizacji (wcie-
cia) celu Ew maleje do 0,5-2,0°. Odpowiadajace temu wielkosci btedow liniowych
(wyrazonych w metrach) dla wybranych odlegtosci rozpoznania prezentuje tabela 11.
Trzeba przy tym dodaé, ze nie sg to btedy okreslania wspdtrzednych rozpoznanych
celéw Eq. Przy ich okreslaniu nalezy uwzglednic¢ jeszcze btedy wynikajace z do-
wigzania geodezyjnego namiemikéw Er oraz naniesienia i odczytania wspotrzed-
nych z mapy EM~. Tak duze wartosci bledu wyznaczania wspétrzednych celéw
generalnie wykluczaja gromadzone przez posterunki dane na potrzeby ognia artylerii.
Jednak przy matym zasiegu i niskich btedach instrumentalnych namiemikéw moz-
na na tej podstawie realizowac jedno z zadan wsparcia ogniowego w gtebi, jakim
jest strefowe zaktdcanie elementow systemu dowodzenia przy uzyciu pociskéw
ZNZJU.

l'abela 11
DOKEADNOSC LOKALIZACII (WCIECIA) NAMIERZANYCH ZRODEL Ew
Bledy katowe sieci Odlegto$¢ namierzanego zrédta
posterunkéw namierzania 10 km 15 km 20 km 25 km 30 km 40 km
0,5° 87m 130m 175 m 218m 262m  350m
1,0° 174m  262m 350 m 436'm 524m 698 m
2,0° 349m 524m 700 m 873 m 1047 m 1400 m
Btad sumaryczny rozpoznania celéw Ee oblicza sie ze wzoru +Ej* + Ef/
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Generalnie rozpoznanie systemoOw t3cznosci spetnia wymagania stawiane roz-
poznaniu sytuacyjnemu oraz zapewnia niezbedne informacje dla potrzeb walki
elektronicznej. Jego atutem jest to, ze moze by¢ prowadzone w warunkach ograni-
czonej widocznosci bez dodatkowych urzadzen.

Inng sktadowa rozpoznania sygnatowego, wystepujaca organizacyjnie w putku
rozpoznawczym, jest rozpoznanie elektroniczne. Reprezentujgce je naziemne
stacje BREN-2 przeznaczone sg do wykrywania pracujgcych stacji radiolokacyj-
nych przeciwnika w zakresie 0,5-18 GHz. Zasieg tego rozpoznania wynosi 30-45 km,
doktadnos¢ 2°. Czas wykrycia i opracowania wynikéw zalezy od tego, czy w bazie
danych stacji zawarte sg wstepne informacje o obiekcie, czy jest on nowym obiek-
tem. W pierwszym przypadku czas ten wynosi 2-3 min, w drugim ok. 10 min.

Rozpoznanie elektroniczne prowadza réwniez $migtowcowe systemy PRO-
CJON-2(3). Wykrywaja one wszelkiego rodzaju zZrédta emisji promieniowania
elektromagnetycznego (sygnaty radiowe i radiolokacyjne). Zasieg rozpoznania
zalezy od wysokosci, na jakiej znajduje sie Smigtowiec. Przy wysokosci 400 m
istnieje mozliwo$¢ rozpoznania obiektow na odlegtos¢ do 90 km. Doktadnos¢ na-
mierzania wynosi ok. 1°.

Stacje radiolokacyjne przeciwnika sg niezwykle pozadanymi i optacalnymi
obiektami uderzer ogniowych, ale jako obiekty punktowe wymagajg doktadnego
okreslenia ich rozmieszczenia. Niestety, rozpoznanie elektroniczne nie spetnia tych
warunkéw. Moze by¢ jedynie wykorzystane do wykonania uderzen rakietami sa-
monaprowadzajagcymi sie na zrodto promieniowania elektromagnetycznego. Aktu-
alnie nasze WRIA nie dysponujg takimi rakietami.

Obok scharakteryzowanych rodzajéw rozpoznania, funkcjonujacych na ladzie,
istnieje grupa $rodkdw rozpoznawczych wykorzystujacych przestrzen powietrzna,
i z tego wzgledu jest zaliczana w literaturze przedmiotu do rozpoznania po-
wietrznego. Pozyskujg one dane o obiektach przeciwnika na podstawie obserwacji
i pomiaréw oraz fotografowania prowadzonego przez zatogi $migtowcdw i samo-
lotéw rozpoznawczych. W innych armiach wiodaca role odgrywaja bezpilotowe
aparaty latajgce wyposazone w urzadzenia techniczne zdolne do wykrycia réznych
typow obiektéw na zaprogramowanej trasie przelotu.

Mozliwosci tego rodzaju rozpoznania w WP sg nader skromne: w korpusnym
psb wystepuje klucz Smigtowcoéw rozpoznawczych Mi-2R (4 samoloty) wyposazo-
nych jedynie w lornetki, natomiast lotnictwo taktyczne posiada klucz samolotéw
mysliwsko-bombowych SU-22UM3K z podczepianym zasobnikiem rozpoznaw-
czym. Smigtowce z zasady wykorzystywane sg wedtug planu korpusu, z mozliwo-
$cig przydziatu do dywizji na okreslony etap walki. Z kolei samoloty wykorzysty-
wane sg centralnie, a wyniki z rozpoznania przekazywane do korpusdw (dywizji)
moga by¢ ewentualnie spozytkowane przez dalekonosne srodki razenia.

Smigtowce, z racji posiadanego wyposazenia, prowadza rozpoznanie wzro-
kowe. Dziatajg znad ugrupowania wojsk wiasnych w okreslonej strefie lotu o sze-
rokosci 10-15 km i gtebokosci 2-3 km, ktérej przednia rubiez jest oddalona 1-5 km



(4-6 km przy wyposazeniu w przyrzady ze stabilizowanym polem widzenia) od
linii stycznosci wojsk.

Zatoga $migtowca rozpoznawczego w ciggu doby moze wykonaé 2-3 loty dtu-
gotrwate do 2 godzin lub 6-9 lotéw krdtkotrwatych po 20-30 minut**. Charaktery-
styke prowadzonego rozpoznania przedstawiono w tabeli 12.

Tabela 12
MOZLIWOSCI ROZPOZNAWCZE $MIGEOWCA MI-2R
Lp. Parametr Wielkos¢
1 Odlegto$¢ ugrupowania od przedniej linii (km) 1-5 (4-6)
2. Strefa lotu (km) 10-15
3. Zasieg rozpoznania (km) 8-20 (3-8 bez przyrzadu)
4. Szerokos$¢ pasa rozpoznania (km) 10-12
Doktadno$¢ rozpoznania
5 — wkierunku (tys.) 0-04
— w odlegtosci 15 % dw
6.  Sredni czas okre$lenia wspéirzednych (min) 0go6lny 5-10 / wykrycia 1-3?
7. Liczba celéw wcietych w ciggu 1godziny 3

Doktadno$¢ Smigtowcowego rozpoznania wzrokowego jest niska. Oceniajac
jego przydatno$é na potrzeby wsparcia ogniowego, nalezy stwierdzié, ze moze ono
by¢ uzyte tylko w sytuacji, gdy zatoga Smigtowca bedzie mogta prowadzi¢ wstrze-
liwanie do wykrytego celu. Potwierdza to analiza wykorzystania tych srodkéw we
wspodtczesnych konfliktach. Wojska amerykanskie w operacji ,,Iragi Freedom” z po-
wodzeniem wykorzystywaty do wstrzeliwania i oceny skutkéw ognia $migtowce
bojowe OKH lowa Warrior oraz Apache.

Zgodnie z obowigzujacymi dokumentami normatywnymi wstrzeliwanie ze
$miglowcem prowadzi sie kolejnymi kontrolami wedtug stron Swiata lub wedtug
znaku uchylen*®, a dla $migtowca wyznacza sie rejon lotdbw w poblizu stanowisk
ogniowych z boku od ptaszczyzny strzelania, nad dobrze widocznym, charaktery-
stycznym punktem terenowym. Nawigator Smigtowca uczestniczy zaréwno we
wstrzeliwaniu, jak i prowadzeniu ognia skutecznego, podajac na PKO dywizjonu
wielko$ci uchylei pojedynczych wystrzatow (serii, salw).

Samolot mysliwsko-bombowy Su-22UM3K, w poréwnaniu do $migtowca Mi-2R,
oprécz rozpoznania wzrokowego moze prowadzi¢ rozpoznanie obrazowe po-
przez fotografowanie. Cechuje sie duza gtebokoscia dziatania, z reguty w obszarze
potozonym poza zasiegiem podstawowych Srodkéw artyleryjskich. Zasadniczymi
obiektami rozpoznania beda: wyrzutnie rakiet, odwody taktyczne i blizsze odwody
operacyjne, srodki OP i OPL oraz obiekty infrastruktury.

"*W. Michalak, S. Suchora, Uzycie Smigtowcéw rozpoznawczych tv dziataniach bojowych wojsk,
AON, Warszawa 1995, s. 44.
Instrukcja strzetania i kierowania ogniem artylerii naziemnej. Cze$¢ I. Dywizjon, bateria,
ptuton, dziato, SG WP, Warszawa 1993, s. 77.
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z tego powodu rozpoznanie lotnicze jest prowadzone na potrzeby uderzen lot-
nictwa i dywizjonu rakiet taktycznych (dywizjonu 203,2 mm AS). Ogolne mozli-
wosci tego rodzaju rozpoznania przedstawia tabela 13.

Tabela 13
MOZLIWOSCI ROZPOZNAWCZE SAMOLOTU SU-22UM3K
c , AN u B
AN ? gL vl sy "8  ZE
Rodzaij 2 5 8 - "« °C mE 1w 02
- . % & > w 0w
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T, 23 o
wzrokowe  30-150/2-3  150-300 300-600 m -, 3-5 wciagu got
po wykryciu wylotu 5-7
3-5
obrazowe 1-2 mm 6?—?% Zgot. 1- 4
(fotogra- do 60/2-3 100-150 w skali ' 10 - Z got. 2 -
. po wylgdow.
fowanie) mapy 40-60 14

W aspekcie wymaganej dokfadnosci tylko rozpoznanie obrazowe (fotografo-
wanie) moze by¢ przydatne na potrzeby ognia. Jednakze dtugi czas otrzymania
informacji o celach™® umozliwia wykonanie uderzen ogniowych wytgcznie do
obiektéw o niskiej mobilnosci.

Podsumowujac mozliwosci rozpoznania na potrzeby wsparcia ogniowego
w glebi, nalezy stwierdzic¢, ze sg niepokojgco niskie’'. Rozpoznanie artyleryjskie,
ktore w wiodacych armiach NATO stanowi zasadnicze zrédto informacji o obiek-
tach uderzen ogniowych, w naszych uwarunkowaniach organizacyjnych ogranicza
sie wylacznie do rozpoznania dZzwiekowego. W praktyce oznacza to wzgledna
mozliwo$¢ prowadzenia jedynie reaktywnej walki z artylerig przeciwnika w czesci
pasa dziatania dywizji (korpusu). Proaktywna walka z artylerig, jak réwniez raze-
nie odwodow i urzadzen logistycznych, dezorganizacja systemu dowodzenia i roz-
poznania oraz tlumienie OPL wymagajg pozyskania danych o tych obiektach
z innych zrodet rozpoznania. Przeprowadzona analiza wykazuje, ze inne rodzaje
rozpoznania w niewielkim stopniu moga wypeic¢ istniejagca luke informacyjna.

Czas otrz>'mania informacji o obiektach od postawienia zadania wynosi: 30-50 min - meldu-
nek z pokfadu samolotu: 60-80 min - meldunek ustny zatogi po wylgdowaniu; 3-4 godz. - fotoszkic
lub komplet zdjeg.

Problem ten jest dostrzegany w prowadzonych pracach naukowo-badawczych (np. Rozpozna-
nie na rzecz wsparcia ogniowego wojsk ladowych, AON, Warszawa 2002) oraz w praktyce prowa-
dzonych ¢wiczen. W ¢éwiczeniu sojuszniczym p.k. CANNON CLOUD (Krakéw, listopad 2002),
decyzjg dowédztwa LCC, rozpoznanie w strefie dziatad gtebokich 2K (PL) prowadzity $rodki sasia-
dow: na lew”m skrzydle stacje radiolokacyjne ANTPQ47 z 5K (US/GE); na prawym skrzydle bcz-
pilotowe $rodki rozpoznania Drohne CL-289 z IK (GE/NL).
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Znaczacej poprawy sytuacji w zakresie rozpoznania, zwtaszcza w glebi ugrupowa-
nia przeciwnika, mozna oczekiwa¢ po wprowadzeniu na wyposazenie wojsk srod-
kéw rozpoznania nowej generacji. Omawiaje kolejny podrozdziat.

2.4. Tendencje rozwojowe $rodkéw rozpoznania artyleryjskiego
2.4.1. Rozpoznanie na korzys¢ bliskiego ognia wspierajacego

Dziatalno$¢ ogniowa artylerii wsparcia bezposredniego - we wszystkich ar-
miach $wiata - bazuje na wynikach z rozpoznania wzrokowego. Niektore armie
wspomagajg sie dodatkowo rozpoznaniem radiolokacyjnym, umozliwiajagcym wy-
krycie i zwalczanie baterii mozdzierzy oraz monitorowanie podej$cia odwodow
przeciwnika w strefe dziatan bezposrednich (uprzedzenie sit bedacych w styczno-
$ci 0 spodziewanym uderzeniu). Mozliwe jest réwniez zwalczanie tych obiektow
podczas marszu zblizania w swojej strefie odpowiedzialnosci ogniowej.

Standardem w zakresie rozpoznania wzrokowego jest funkcjonowanie ele-
mentéw rozpoznawczych w ugrupowaniu walczacych pododdziatow. Jednak ich
skiad i techniczne wyposazenie sg rézne - zaleza od mozliwosci ekonomicznych
poszczegblnych panstw. Scharakteryzowane nizej artyleryjskie rozpoznanie wzro-
kowe wojsk ladowych USA i Niemiec (zaliczane do najlepszych w $wiecie) jest
wyznacznikiem zachodzacych przeobrazen i tendencji rozwojowych, jakie maja
miejsce w tej dziedzinie.

W armii amerykanskiej artyleryjskie rozpoznanie wzrokowe jest prowadzone
przez kompanijne zespoty wsparcia ogniowego (FIST - Fire Support Team)
oraz podlegte sekcje wysunietych obserwatoréw (FO - Forward Observer). Wy-
stepuja dwa typy kompanijnych zespotéw wsparcia ogniowego. Ich strukture orga-
nizacyjna przedstawiono na rysunku 10.

Rozpoznanie moze prowadzi¢ dowodztwo FIST, cho¢ gtéwnie zadanie to jest
realizowane przez sekcje wysunietych obserwatorow. Kazda z nich sklada sie
Z jednego wysunietego obserwatora oraz radiotelefonisty. Kazdy FIST jest wypo-
sazony w samochod terenowy Hummer lub zaadoptowany w tym celu transporter
opancerzony MI13A1 FIST Vehicle. Po doswiadczeniach z operacji ,,Pustynna
Burza” rozpoczeto wymianeg transporteréw opancerzonych na nowoczesne BFIST
{Bradley Fire Suport Team Vehicle). Uzyte po raz pierwszy w operacji ,,Iraqi Fre-
edom” zostaty wysoko ocenione za swoje walory techniczne. BFIST-y, bedace na
wyposazeniu 3DP, zainicjowaty 407 z 657 zadah w relacji wsparcie bezposSred-
nie™. Wyposazone sg w 25 mm dziatko, poktadowy dalmierz-podswietlacz lasero-
wy (GAMLLD - Ground/Vehicular Laser Locator Designator), ktéry umozliwia
pomiar odlegtosci do celéw nieruchomych na odlegtos¢ do 5 km oraz wskazywanie
azymutu topograficznego i kata potozenia celu. Ponadto na poktadzie zainstalowano
urzadzenie cyfrowe HTU bedgce koricowym ogniwem systemu dowodzenia i kiero-
wania ogniem AFADS, tgczace wykonawcow ognia z wysunietymi obserwatorami.

T. Torrance, Observationsfrom Irag, [w:] Fort Sill, ,JField Artillery Journal”, July-August 2003, s. 31.
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STRUKTURA ORGANIZACYJINA STRUKTURA ORGANIZACYJNA

FIST Z KOMPANII FIST Z KOMPANII CZOLGOW
ZMECHANIZOWANE]

Rys. 10. Struktura organizacyjna kompanijnego zespotu wsparcia ogniowego (FIST)

Sekcje FO wykorzystuja do rozpoznania laserowe podswietlacze celow (LTD -
Laser Target Designator), bedace na wyposazeniu samochodéw Hummer. Dzigki
przystawce termowizyjnej LTD zapewniajg one prowadzenie rozpozhania w wa-
runkach ograniczonej widocznosci oraz naprowadzanie pociskéw przy odlegtosci
obserwacji do 1500 m.

Na wyposazenie elementdéw rozpoznawczych wchodzg lekkie laserowe dalmie-
rze - podswietlacze celéw (LLDR - Lightweight Lased Designator Rangefinder).
Oproécz tego obserwatorzy posiadajg lornetki laserowe AN/GVS-5, ktére pozwalaja
na prowadzenie obserwacji na odlegto$¢ do 5 km oraz pomiar odlegtosci z doktad-
noscig do 10 m. Zaréwno LLDR, jak i lornetki pozwalajg na rozwiniecie sekcji
w terenie poza pojazdem, co jest wazne szczegblnie w obronie. Bowiem zazwyczaj



wysunieci obserwatorzy przebywajg wspdlnie z dowodcami plutonéw piechoty
i przemieszczaja sie w bojowych wozach piechoty™.

Tak wiec wyposazenie sekcji wysunietych obserwatoréw w réznego rodzaju
przyrzady laserowe umozliwia prowadzenie obserwacji terenu i przeciwnika
w kazdych warunkach oraz naprowadzanie broni precyzyjnej na cele. 1los¢ kompa-
nijnych zespotéw wsparcia ogniowego odpowiada ilosci kompanii, a ilos¢ sekcji
wysunietych obserwatoréw - ilosci plutonéw w kompanii.

Oprocz sekcji wysunietych obserwatorow w dywizjonie artylerii wsparcia bez-
posredniego wystepuje jeden bojowy zespdt rozpoznawczo-naprowadzajacy
(COLT - Combat Observation Lasing Team). Zesp6t ten przez pod$wietlanie celu
wigzka lasera moze naprowadzac:

 pociski Copperhead wystrzeliwane z dziat kalibru 155 mm;

 pociski Hellfire wystrzeliwane ze Smigtowcéw bojowych AH-64 oraz $mi-
gtowcow OH-58D-,

 pociski Maverick i bomby lotnicze {Pave Penny, Paveway) zrzucane przez
lotnictwo szturmowe i lotnictwo mysliwsko-bombowe.

W skiad zespotu COLT wchodzi sierzant (gtéwny operator), specjalista (zapa-
sowy operator) i kierowca - radiotelefonista. COLT posiada na wyposazeniu trans-
porter M981 z poktadowym dalmierzem - podswietlaczem laserowym G/VLLD.
Informacje przekazywane sg w systemie utajnionym z wykorzystaniem DMD.

Niezaleznie od tego pierwszorzutowe brygady - w zaleznosci od potrzeb -
moga by¢ wzmacniane zespotem COLT z nadrzednego szczebla, gdyz dowddca
artylerii dywizji posiada w swej dyspozycji trzy takie zespoty. Zespoty te z zasady
nie sg przydzielane do batalionéw, ale pozostajg w bezposredniej dyspozycji sekcji
wsparcia ogniowego brygady.

Poza rozpoznaniem wzrokowym na potrzeby dziatan bliskich brygady wyko-
rzystywane sg réwniez stacje radarowe AN/TPQ-36 z baterii radarowej, ktora jest
jednym z samodzielnych pododdziatéw artylerii dywizji**. Stacje te sg przydziela-
ne do brygad pierwszego rzutu.

Stacja AN/TPQ-36 jest przeznaczona do okreslania potozenia srodkdw ognio-
wych niewielkiego zasiegu, strzelajacych goérng grupa katoéw, takich jak moZzdzie-
rze. Niemniej jednak moze ona wykrywac réwniez artylerie. Szczegotowg charak-
terystyke taktyczno-techniczna przedstawiono w tabeli 14.

Na podst.: C. Jarecki, R. Biemacik, L. Zidtkowski, Wybrane problemy uzycia artylerii
w armiach panstw NATO, AON, Warszawa 1997, s. 14-16.

W baterii radarowej wystepuja omawiane 3 stacje typu AN/TPQ-36, ktore pozostaja w dyspo-
zycji dowddcy dywizji i w ramach wsparcia ogélnego odgrywaja wiodaca role w walce z artylerig
przeciwnika.
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Tabela 14
CHARAKTERYSTYKA TAKTYCZNO-TECHNICZNA STACJI AN/TPQ-36

Charakterystyka AN/TPQ-36
Minimalny zasieg rozpoznania (m) 750
. . artyleria i mozdzierze - 12
Maksymalny zasieg rozpoznania (km) rakiety - 24
. . . 2-30- 16-00

Sektor Sledzenia (tys.) (64-00)~
Doktadnosé¢ (m) wystarczajaca dla artylerii
Obrét (tys.) 64-00
Wyniesienie (tys.) 0-15-0-30
Czas przygotowania do pracy (min) 20
Oddalenie od FLOT (km) 3-6
Tvov celow mozdzierze

oy artyleria

Uwagi:

1. W armii amerykanskiej mil (odpowiednik naszej tysigcznej) powstata w wyniku podziatu okregu na 6400
cze$ci. Stad tez ma ona warto$¢ 0,94 tysiecznej stosowanej w WP.

2. Minimum i maksimum sektora wykrywania moga by¢ ustawiane. Jednakze radar moze pracowac¢ w trybie
przeszukiwania w sektorze 64-00.

W armii niemieckiej rozpoznanie jest prowadzone przez grupy wysunietych
obserwatorow i stacje radiolokacyjne ABRA.

Grupy wysunietych obserwatorow (VB) znajdujg sie w strukturze organizacyj-
nej baterii ogniowych brygadowego dywizjonu artylerii. Kazda z baterii posiada
cztery grupy wysunietych obserwatoréw. Ogotem w dywizjonie znajduje sie
16 grup, a ich ilos¢ odpowiada ilosci kompanii w brygadzie.

Grupy te sa wyposazone w wozy rozpoznawcze {BeobPzArt MI113 GA2) na
podwoziu transportera M113. Dodatkowo w drugiej i trzeciej baterii znajdujg sie
po dwie grupy wysunietych obserwatoréw wyposazonych w wozy dowddczo-roz-
poznawcze na bazie czotgéw Leopard-1.

Podstawowy $rodek transportu grup wysunietych obserwatoréw z brygadowe-
go dywizjonu artylerii, jakim jest wéz rozpoznania BeobPzArt M 113 G A2 na
swym wyposazeniu posiada:

- podwdjny peryskop z dalmierzem laserowym;

- aparature nawigacyjna;

- urzadzenie do przekazywania meldunkéw.

Wystepujace réwniez w dywizjonie wozy dowddczo-rozpoznawcze BeobFuPz
S§ Wyposazone w:

- przenosne urzadzenie laserowe lokalizacji celow TZG 90/ZOG i odwzoro-
wania na mapie;

- aparature nawigacyjna.

Trwajaca modernizacja tych wozéw zmierza do wyposazenia ich w $rodki
zautomatyzowanego przekazu danych.
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Wymienione wozy rozpoznawcze umozliwiaja obserwacje pola walki
i okreslanie wspdtrzednych celéw z doktadnoScig pomiaru #5 m, w zakresie
widocznosci optycznej od 0,5 do 10 km. Pracujgce w nich grupy wysunietych
obserwatoréw sa jednoczesnie kofAcowym elementem systemu IFAB™. Do pracy
w tym systemie stuzy urzadzenie do przekazu, odbioru i zestawiania komend
ogniowych za pomocg sze$¢dziesieciu czterech numerycznych znakow.

Stacje radiolokacyjne ABRA (dwie w dywizjonie) sg stacjami dopplerowskimi,
zaliczanymi do grupy S$rodkoéw rozpoznania pola walki. Przeznaczone sg do
wykrywania celow ruchomych w sektorze 23-00. Rozmieszcza sie je na wzniesieniach
terenowych w odlegtosci 1-5 km od linii FLOT (FEBA). Dwie stacje odpowiednio
ugrupowane pokrywajg swym zasiegiem caty obszar przed frontem obrony, a tym
bardziej natarcia brygady. Niezaleznie od warunkéw widzialnoSci i pory doby
wykrywajg nizej wymienione obiekty w ruchu na odlegtosciach™;

- czolgi - do 30 km;

- samochody - do 24 km;

- pojedynczy zoinierze - do 14 km.

Z przedstawionej charakterystyki rozpoznania artyleryjskiego brygady amery-
kanskiej i niemieckiej wynika, ze dominuje w nich rozpoznanie wzrokowe, ktérego
elementy rozmieszcza sie w ugrupowaniu wspieranych kompanii, a nawet pluto-
noéw (w przypadku armii USA). Rzeczg charakterystyczng i niezwykle wazng jest
fakt duzej mobilnosci sekcji (grup) wysunietych obserwatoréw i zdolno$¢ ich
dziatania z wozow rozpoznawczych bez konieczno$ci wynoszenia sprzetu i roz-
mieszczania go w terenie. | chyba najwazniejszg sprawgjest wysoki poziom tech-
nicznego wyposazenia wozOw rozpoznawczych, tj. posiadanie, przyrzadéw rozpo-
znawczych umozliwiajacych prowadzenie rozpoznania w warunkach ograniczonej
widocznosci, aparatury nawigacyjnej oraz urzadzen tgcznosci sprzegajacych pod-
system rozpoznania z zautomatyzowanymi systemami dowodzenia. Powyzsze ele-
menty sprawiajg, ze pododdziaty walczace w kazdym rodzaju dziatari bojowych
moga liczy¢ na skuteczne rozpoznanie obiektéw i zwalczanie ich ogniem artylerii.

Doswiadczenia réznych armii wskazuja, ze mozliwosci techniczne przyrzadéw
optyczno-elektronicznych znajdujacych sie na wyposazeniu pododdziatéw rozpo-
znania znacznie przewyzszajg mozliwosci bezposredniej widocznosSci w terenie.
Z tego tez wzgledu poszukuje sie zwiekszenia glebokosci rozpoznania poprzez
wyniesienie tych przyrzadéw ponad otaczajacy teren (platformy rozpoznawcze).
Rozwigzanie takie zastosowano m.in. w lekkim systemie rozpoznawczym i obser-
wacyjnym (LOS) Sniezka bedacym na wyposazeniu armii czeskiej (zdjecie 4). Na
pojezdzie bazowym (BMP 1/2) umieszczona jest podnoszona na wysokos¢ 4,3 m
platforma czujnikowa z wyposazeniem elektrooptycznym. W skiad zestawu wcho-
dzi system przetwarzania danych, klasyfikacji celéw itransmisji danych.

IFAB - Integriete Feuerleitmittel Artillerie - Baterie - Zintegrowany system kierowania
ogniem baterii artylerii (M-109G).

Arbeitsunterlage das system Artillerie, Fuhrungsakademie der Bundeswehr, Hamburg, maj
2000, pkt. 3.4.
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Problem rozpoznania w nocy
i warunkach ograniczonej widocz-
nosci rozwigzano, w wiekszosci ar-
mii, dzieki wprowadzeniu nowych
urzagdzen opartych na termowizo-
rach trzeciej generacji umozliwiaja-
cych wykrycie, rozpoznanie i iden-
tyfikacje obserwowanych obiektow.
Urzadzenia te sg zazwyczaj sprze-
zone z kamerg TV oraz dalmierzem
laserowym. Wiele z nich jest adap-
tacjg urzadzen przeznaczonych dla
Smigtowcow i bojowych wozéw
rozpoznawczych. Czuto$¢ tempera-
turowa termowizoréw zostata spro-
wadzona do 0,1°C. Majg one mate
gabaryty i sg proste w obstudze.

Duzym problemem na wspoétczesnym, wysoce manewrowym polu walki staje
sie szybkie, dokladne i niezalezne od warunkéw terenowych i atmosferycznych
dowigzanie geodezyjne punktow obserwacyjnych. Niezwykle uzyteczne w tym
zakresie sg satelitarne systemy okresSlania pozycji GPS, sprawdzone juz w dziataniach
wojennych w rejonie Zatoki Perskiej i ostatnio w wojnie w Iraku. Zapewniajg one
okreslenie potozenia danego miejsca w czasie 1 minuty z doktadnoscig do 10 me-
trow. Oznacza to, ze punkt obserwacyjny w zasadzie jest gotowy do pracy z chwila
jego zajecia i przygotowania przyrzadéw. Innym powszechnie stosowanym roz-
wigzaniem jest wykorzystanie aparatury nawigacyjnej pojazdu rozpoznawczego,
umozliwiajacej okreslenie potozenia bezposrednio po zatrzymaniu pojazdu.

Z przygotowaniem PO do pracy wigze sie rdwniez wyznaczanie azymutow to-
pograficznych kierunkéw orientacyjnych dla przyrzagdéw rozpoznawczo-pomiaro-
wych. W anniach zachodnich wyeliminowano ten problem poprzez wyposazenie
sekcji (grup) wysunietych obserwatorow w odpowiednie przyrzady. Umozliwiajg
one ich orientowanie i okreslanie potozenia bez wykorzystywania innych przyrza-
déw optycznych.

Powyzsze warunki spehnia zaprojektowany przez specjalistow PCO w Warsza-
wie, eksponowany od kilku lat, pomiarowy zestaw artyleryjski PZA-1 (zdjecie 5).
Zestaw, w zaleznosci od zamontowanego oprzyrzadowania, moze by¢ wykorzy-
stywany do prac geodezyjnych, jak i do rozpoznania wzrokowego. Na potrzeby
rozpoznania PZA-1 wyposazony jest w dalmierz laserowy, umozliwiajacy pomiar
odlegtosci w zakresie od 200 do 10 000 metréw z doktadnoscig+ 2,5 m.



Zdj. 5. PZA-1 Zdj. 6. AZR-1

Przyrzad ten, w odréznieniu od stosowanych obecnie dalmierzy i lornetek lase-
rowych, nie bedzie potrzebowat innych przyrzadéw do jego orientacji, a ponadto
moze wykonywac jeszcze inne zadania. Duzg zaletg jest to, ze umozliwia on wy-
znaczanie potnocy topograficznej przy pomocy kompasu magnetycznego, nasadki
astronomicznej, na podstawie potozenia storica, gwiazdy biegunowej oraz pary
gwiazd (a, P) gwiazdozbioru Matej NiedZwiedzicy. Podkresli¢ nalezy, ze oblicze-
nia w kazdym z podanych sposobéw wyznaczania pétnocy topograficznej realizo-
wane sg automatycznie (z uwzglednianiem poprawek magnetycznych i dobowych).
Wyposazenie przyrzadu w blok elektroniki i modut obliczeniowy pozwala nie tyl-
ko na wyznaczanie potnocy topograficznej, ale rowniez na okreslenie pozycji przy-
rzadu przy pomocy GPS lub w wyniku rozwigzania réznorodnych zadar geodezyj-
nych. Wspbtrzedne miejsca stania przyrzadu mogg byé podawane w ukladzie od-
niesienia 1942 lub WGS-84 (stosowanym w NATO). Poza tym istnieje mozliwos¢
wyposazenia PZA-1 w kamere termowizyjng do prowadzenia rozpoznania w wa-
runkach nocnych.

Konkurencyjng ofertg dla PZA-1 jest artyleryjski optyczno-elektroniczny ze-
staw rozpoznania naziemnego AZR-1, réwniez krajowej produkcji (zdjecie 6).
Przeznaczony jest do obserwacji terenu i wykrywania celéw, orientowania punktu
w kierunku pétnocy topograficznej oraz wyznaczania jego wspotrzednych. Umoz-
liwia prowadzenie rozpoznania i obstugiwanie strzelan zaréwno w dzien, jak i w nocy,
dzieki zastosowaniu komory niskich poziomdéw oswietlen KTYN-I (opcjonalnie
komory termowizyjnej SOPHIE firmy Thompson).

Kolejnym elementem rzutujgcym na sprawnos¢ systemu rozpoznania jest obieg
informaciji. Srodki tacznosci, nawet te najnowszej generaciji (radiostacje cyfrowe),
nie sg w stanie sprosta¢ stawianym zadaniom. Do$wiadczenia armii zachodnich
wskazujg, ze tylko automatyzacja procesu dowodzenia jest gwarantem skrécenia
czasu reakcji ogniowej. W warunkach WP postulat ten czesciowo spetnia wprowa-
dzany na wyposazenie wojsk zautomatyzowany zestaw kierowania ogniem dywi-
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zjonu artylerii TOPAZ. Funkcjonujace w ramach tego systemu sekcje wysunietych
obserwatoréw, dzieki posiadanym terminalom, moga automatycznie przekazywac
uzyskane informacje do stosownego adresata.

W niedalekiej przysztosci na potrzeby bliskiego wsparcia ogniowego moze by¢
wykorzystywane réwniez rozpoznanie obrazowe. Swiadczy o tym burzliwy rozwéj
bezpilotowych aparatéw latajgcych, a w szczeg6lnosci ich miniaturowych odmian.
Pierwsze tego typu urzadzeniajuz powstaty i charakteryzujg sie nieduzymi wymia-
rami (prototyp minizwiadowcy opracowany przez firme Micro Craft z Kalifornii
ma 23 cm dtugosci i wazy niecate pétora kilograma), W przeprowadzonych te-
stach podczepiano do niego kamere wideo, ktéra przekazywata zdjecia do centrum
dowodzenia. W poréwnaniu do starszych i wiekszych poprzednikdw miniaturowe
bezpilotowe aparaty latajagce znajdg zastosowanie w pozyskiwaniu informacji dla
kompanii, plutonu, druzyny. Przewiduje sie, ze aparaty tego typu bedg wykonywaé
20-60-minutowe misje rozpoznawcze na gteboko$é do 5 km. Cecha charaktery-
styczna tych aparatow bedzie mozliwos¢ przenoszenia go w plecaku zotnierza oraz
bardzo mata predkos¢ przelotowa.

2.4.2. Rozpoznanie prowadzone w glebi

Za perspektywiczne rodzaje rozpoznania na potrzeby wsparcia ogniowego
w gtebi ugrupowania przeciwnika uznaje sie rozpoznanie radiolokacyjne i obrazo-
we. Pierwsze z nich reprezentowane jest przez wyspecjalizowane stacje radioloka-
cyjne do wykrywania strzelajgcej artylerii, natomiast drugie przez szeroka game
bezpilotowych $rodkdw rozpoznania.

Stacje radiolokacyjne sgjednymi z najlepszych naziemnych srodkéw moga-
cych wykrywaé aktywng ogniowo artylerie przeciwnika. Zasada dziatania tych
stacji sprowadza sie do wstepnego $ledzenia w okre$lonym sektorze, a w wypadku
pojawienia sie pociskdw o okreslonych parametrach - wcinaniu ich na torze lotu
i na podstawie analizy toru lotu pocisku - okreslenie wspétrzednych stanowisk
ogniowych strzelajgcych dziat. Stacje te oprdcz prowadzenia rozpoznania moga
by¢ wykorzystane do okreslania miejsc wybuchéw wiasnej artylerii, tym samym
moga poprawiaé jej ogien w kazdych warunkach atmosferycznych i o kazdej porze
dnia. ldee dziatania tego typu stacji przedstawiono na rysunku 11, natomiast ogél-
ne mozliwosci bojowe wybranych stacji w tabeli 15.

W dalszym ciggu prowadzi sie prace nad ich doskonaleniem. Gtownym ich
zalozeniem jest zwiekszenie zasiegu rozpoznania z jednoczesnym oddalaniem
rozmieszczania stacji od rubiezy stycznosSci wojsk (poza zasieg ognia artylerii
przeciwnika) oraz uodpornienie na rozpoznanie elektroniczne przeciwnika.



Tabela 15
PODSTAWOWE CHARAKTERYSTYKI WYBRANYCH STACJI RADIOLOKACYJNYCH

4
U m ot oc =
< o> a S a 2 <
Parametr " a iu :u 8 i” 8
E z z J 7 o ol
U < < < < N
Szwecja,
Uzytkownik N, F WB U|S_|A’ USA N, \éVB USA Dania, Rosja
Norwegia
Zaglgg rozpo- 15 18 2 50 0 3-300 (artyl. do 30 20
zneinia (km) 50)
Kieru-
30-125 m(D<50
Doktadnos¢ nek Blad  Blad km); 150-750 m Btad Bad
P 0,1°, ko- ko-  0,35% ko-
okreslenia 60 m ' (D>300 km) - kotowy '
wsp6trzednych dono- fowy towy (D>15) tylko art. rakie- 100 m owy
$nos¢ 15% 0,9% A 30 m
Iom towa i rakiety
Czas okredlenia  Brak 4 8 12 12 Brak danych 6 4

wspotrzednych  danych

Przyktadem mobilnego artyleryjskiego zestawu radio-lokacyjnego jest COBRA
(zdjecie 7). Program budowy stacji zapoczatkowany zostat pod koniec lat 80. przez
Niemcy, Wielka Brytanig, Francje i koncern Lockheed Martin (USA). Jest ona
pierwszym na $wiecie radarem artyleryjskim z anteng ze skanowaniem fazowym,
zapewniajgcym waski promien detekcji o niskiej mocy, utrudniajgcym rozpoznanie
elektroniczne, posiadajagcym udoskonalony cyfrowy system opracowania danych
potaczony z zintegrowanym systemem dowodzenia i tgcznosci. Daje to mozliwosé
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wykrywania i rozrdzniania,
z duzej odlegtosci i w szero-
kim sektorze, pociskéw o bar-
dzo matej powierzchni odbi-
cia radiolokacyjnego oraz
zapewnia selektywne elimi-
nowanie zaktdcen pochodza-
cych z roznych zrodet (np.
przez samoloty, ptaki) i wy-
sokg niezawodnos¢. Cata sta-
cja wraz z pomieszczeniem
trzyosobowej obstugi miesci sie na jednym pojezdzie. Wspotrzedne sg okreslane
z wysoka doktadnoscig, a system przesyfania danych jest kompatybilny z syste-
mami dowodzenia wojskami.

Innym rozwigzaniem jest amerykanska stacja ANTPQ-47 (zdjecie 8). Jest to
ulepszona wersja stacji ANTPQ-36/37, wykrywajaca strzelajace mozdzierze w odle-
gtosci 18-30 km (poprzednie wersje do 24 km), artylerie i wyrzutnie rakietowe do
60 km oraz dalekono$ne wyrzutnie rakietowe do 100 km. Stacja ta jest wysoce
mobilna: jest w stanie osiagna¢ gotowos¢ do dziatania w ciggu 15 minut, a zajmo-
wane ugrupowanie bojowe opusci¢ po 5 minutach. Zainstalowane systemy umoz-
liwiajg wykrywanie do 10 celéw w kilka sekund. Pozycja $rodkéw ogniowych
przeciwnika zostaje okre$lona, zanim upadng pociski. Okre$lona poprawka na réz-
nice wysokosci z uzyciem komputera oraz mapy cyfrowej pozwala z duzg doktad-
noscig okresli¢ wspotrzedne i wysoko$¢ celu. Radar ten jest w petni zautomatyzo-
wany, po rozwinieciu nie wymaga obstugi operatora. Moze by¢ on réwniez wyko-
rzystywany do obstugiwania strzelania wiasnej artylerii. Gtownym przeznaczeniem
tej stacji jest wspotpraca z pododdziatami MLRS i HIMARS.

Radiolokacyjny system lokalizacji stanowisk ogniowych artylerii ARTHUR
(produkcji szwedzkiej - zdjecie 9) charakteryzuje sie podobnymi parametrami jak
stacja COBRA. Wedtug zapewnien producenta stacja moze Sledzi¢ i oblicza¢ tory
lotéw ponad 100 pociskéw réznych typow. Dodatkowym wyposazeniem tej stacji
jest nawigacyjny system bezwiladnosciowy oraz system satelitarnego okre$lania
pozycji GPS.

Armia rosyjska roéwniez wykorzystuje radiolokacyjne zestawy rozpoznania
i korygowania ognia artylerii. Jedng z udanych konstrukcji jest stacja ARK-IM
RYS, w ktorej zastosowano antene ze zwierciadtem parabolicznym. Stacja ta pra-
cuje w systemie automatycznego okres$lania wspdtrzednych ijest w stanie wykry¢
strzelajgce mozdzierze (16-17 km), dziata (13-15 km), artyleryjskie wyrzutnie
rakietowe (20-30 km) i wyrzutnie rakiet (40 km).
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Zdj. 8. Stacja radiolokacyjna ANTPQ-47 Zdj. 9. Stacja radiolokacyjna ARTHUR

I Inng konstrukcja rosyjska tego typu jest
stacja ZOOPARK-1 (zdjecie 10), zamonto-

wana na podwoziu gasienicowym MTLB.
Mimo do$¢ zaawansowanego wieku stacja
ta umozliwia wykrywanie do 70 celéw na mi-
nute przy jednoczesnym $ledzeniu 12 z nich.
Zasiegi rozpoznania zblizone sg do zasie-
géw rozpoznania stacji radiolokacyjnej
ARK-IM RYS.

Réwniez w Polsce trwajg prace nad
wdrozeniem do produkcji stacji radioloka-
cyjnych rozpoznania artyleryjskiego LIWIEC (zdjecie 11), ktéra ma by¢ odpo-
wiednikiem szwedzkiej stacji ARTHUR. Jest ona przeznaczona do precyzyjnego
okreslania potozenia aktywnych ogniowo pododdziatéw artylerii lufowej, rakieto-
wej i moZdzierzy, a takze do obstugiwania strzelarr wiasnej artylerii. Zatozenia
taktyczno-techniczne przyjmuja, ze stacja ta moze w ciggu jednej minuty opraco-
wac¢ 100 punktéw wystrzatédw i sporzadzi¢ 10 kompletnych meldunkéw rozpo-
znawczych zaréwno o celach grupowych, jak i pojedynczych. RZRA LIWIEC
skfada sie z trzech kabin umieszczonych na platformie. Jest wyposazony w nowo-
czesny, zintegrowany system nawigacji ladowej UNZ-90 skiadajacy sie z systemu
nawigacji zliczehiowo-inercjalnej DR/IRNoraz odbiornika nawigacji satelitarnej GPS.
UNZ-90 wyznacza w sposob ciggly biezaca pozycje pojazdu i kierunek osi podtuz-
nej oraz katy pochylenia i przechylenia pojazdu. System posiada mozliwos$¢ auto-
nomicznego wyznaczania kierunku pétnocy w procesie orientacji wstepnej (zyro-
skopowej).

Zdj. 10. Stacja radiolokacyjna
ZOOPARK-1



LIWIEC wyposazony bedzie dodatkowo w sys-
tem lacznosci zewnetrznej umozliwiajacy: trans-
misje danych w kanale radiowym UKF i foniczng
w kanale kablowym do systemu kierowania
ogniem TOPAZ i AZALIA', transmisje danych
w kanale radiowym KF i tgcznos¢ foniczng linig
abonencka do zautomatyzowanych wozéw dowo-
dzenia IRYS-2000.

Przewiduje sie, ze w potowie 2005 roku stacja

Adj. 11, Ogélna budowa RZRA przejdzie proby poligonowe, a w 2006 roku nastg-
Liwiec pi jej wprowadzanie na wyposazenie pododdzia-
t6w rozpoznania artyleryjskiego.

Inng grupa $rodkdw rozpoznania, podlegajaca burzliwemu rozwojowi i wyko-
rzystaniu na potrzeby wsparcia w giebi, sg bezpilotowe aparaty latajgce (BAL).
Historia ich siega poczatku XX wieku, a do ich rozwoju walnie przyczynit sie po-
step technologiczny lotnictwa zatogowego. W pierwotnych zamierzeniach wyko-
rzystywano je tylko do wykonywania misji bojowych jako bezzatogowe samoloty
uderzeniowe. Dopiero w koricowym etapie Il wojny Swiatowej zaczeto wykorzy-
stywac je do zadan rozpoznawczych (niemieckie samoloty-pociski N-1 opracowa-
ne na bazie V-1, wyposazane w kamery fotograficzne). Na szerokg skale zaczeto je
stosowaC w potowie lat osiemdziesigtych. Obecnie wszystkie liczace sie armie na
Swiecie posiadajg na swym wyposazeniu tego typu srodki rozpoznania. Najbardziej
znane z nich zestawiono w tabeli 16.

Zauwazalne sg tendencje, aby wspdiczesne BAL byly wielozadaniowe tzn.
wykonywaty w zaleznosci od potrzeb zardwno misje bojowe, jak i rozpoznawcze.

W literaturze przedmiotu istnieje wiele kryteriéw podziatu bezpilotowych apa-
ratow latajacych. Wedtug ogo6lnego podziatu wyrdznia sie:

1 Bezpilotowe statki powietrzne bliskiego zasiegu {Close Range UAV) spet-
niajgce wymagania i potrzeby szczebla taktycznego.

2. Bezpilotowe statki powietrzne krétkiego zasiegu {Short Range UAV) spel-
niajace wymagania i potrzeby w zakresie rozpoznania i Sledzenia dziatan przeciwnika
na odlegtos¢ 150 i wiecej kilometrow od linii stycznosci. Systemy te sg bardziej wyra-
finowane i moga posiada¢ wiekszg liczbe sensorow niz Close Range UA V.

5. Bezpilotowe statki powietrzne $redniego zasiegu {Medium Range UAV) stu-
zace do prowadzenia uzupetniajgcego rozpoznania o wysokiej jakosci w czasie
zblizonym do rzeczywistego.

6. Bezpilotowe statki powietrzne o duzej dtugotrwatosci lotu {Endurance UAV)
przystosowane do wykonywania lotdbw na duzej wysokosci, wyposazone we
wszelkiego rodzaju sensory przystosowane do prowadzenia rozpoznania wielo-
spektralnego.

7. Bezpilotowe statki powietrzne pionowego startu i ladowania {Vertical Ta-
keoffand Landing UAV)- zaprojektowane gtéwnie na potrzeby marynarki wojennej.



Tabela 16
CHARAKTERYSTYKI WYBRANYCH BAL

Lp Nazwa BSP Uzyt Czas Zasieg Aparatura rozpoznawcza
‘ (BAL) kownik lotu (h) dziatania

1 LUNA X-2000 N do4 80 km k_amera _cy_frowa, aparatura fotogra-
ficzna, miniradar SAR
sensory clektrooptyczne i podczerwie-

2. Predator USA do 24 930 km ni, radar SAR, laserowy podswietlacz
celu, wideo

3. Dark Star USA do 8 930 km sensory elektrooptyczne i radar SAR

4. Global Hawk USA do 42 5556 km  sensory elektrooptyczne i radar SAR
kamera TV, termowizyjna i laserowy

5. Pioneer USA do5 185 km - L
dalmierz-wskaznik celu
6. Hunter USA 812  do267km <amera TV i termowizyjna, laserowy
dalmierz-wskaznik celu
y . modut fotograficzny A-86P, modut
7. TU-l4L (Striz) Rosja ) do 1000 km rozpoznania w podczerwieni ZIMA IR
TU-143 . o ) . L
8. (WR-3 Rejs) Rosja - 170-180 km  wyposazenie fotograficzne i telewizyjne
’ . aparat fotograficzny, system rozpo-
9. TU-243 Rosja - 360 km Znania TV AIST-M
10. Pczela IM Rosja 2 120-180 km kamer_a TV stacja rozpoznania w pod-
czerwieni
1. CL 289 N 0,5-1 250 km kamera wideo, czujnik podczerwieni
12 Phoenix WB 3.6 30-70 km \(j:iléjnl’;lkl optoelektroniczne i podczer-
13 Diatiet-2 Rosja i i stacja Jel-M do wykrywania i rozpo-

(w fazie badan) znawania obiektéw

Przyktadem konstrukcji, ktéra z powodzeniem byta wykorzystana w dziata-
niach wojsk NATO w Kosowie, jest niemiecki aparat latajagcy LUNA X-2000 (zdje-
cie 12), przeznaczony do prowadzenia obserwacji, rozpoznania i wykrywania ce-
16w na gtebokos¢ do 80 km. Dzieki terminalowi odbioru (przesytu) i kontroli da-
nych zapewnia on przekaz informacji w czasie zblizonym do rzeczywistego.

Kolejnym bezpilotowym statkiem powietrznym, ktory przeszedt swoj chrzest
bojowy na Batkanach, w Afganistanie oraz w operacji ,Iraqi Freedom” jest RQ-1
Predator (zdjecie 13). Byt on wykorzystywany zaréwno do zadar rozpoznawczych
i patrolowych, jak i do misji bojowych. Gdwnym wyposazeniem rozpoznawczym
jest kompleks Skyball, w sktad ktérego wchodzi stacja termowizyjna, dwie kamery
kolorowe zdje¢ dziennych i dalmierz laserowy. Kamery wideo umozliwiajg przesyta-
nie zakodowanego (utajnionego) obrazu poprzez system komunikacji satelitarnej Tro-
jan Spirit 11 do naziemnej stacji kierowania i tacznosci w czasie zblizonym do rzeczy-
wistego. Modutowa budowa pozwala zmieni¢ w krétkim czasie jego zastosowanie
z rozpoznawczej na uderzeniowa. Do misji bojowych wyposaza sie go w uzbrojenie
pozwalajgce na razenie wybranego w trakcie lotu celu. W przypadku nieznalezienia
op>tacalnego celu nastepuje powrét samolotu z posiadanym uzbrojeniem.
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Réwniez Rosja posiada na swoim wyposazeniu wiele typow bezzatogowych
statkéw powietrznych, ktére sg nieustannie rozwijane i modernizowane. Najbardzigj
zaawansowane prace trwajg nad koncepcja systemu Stréj w trzech wariantach;

- taktycznym - Stroj P (do szczebla putku) - aparat latajacy Pszczela',

- operacyjno-taktycznym - Stréj A (szczebel armii) - aparat latajgcy Diatiel,

- strategicznym - Stréj F (szczebel frontu) - aparat latajagcy Korszun.

Zmodyfikowany aparat latajacy Pszczela IM (zdjecie 14) wyprodukowano
i wprowadzono do uzbrojenia w 1987 roku. W wersji rozpoznawczej prowadzi
rozpoznanie pola walki w dzieri za pomocg kamery TV, z ktérej obraz przekazy-
wany jest do stanowiska naprowadzania. Start samolotu wykonywany jest z trans-
portera z pomocg dwdch przyspieszaczy rakietowych na paliwo state, a lagdowanie
umozliwia spadochron i balon nadmuchiwany sprezonym powietrzem.

Zdj. 14. BAL Pszczela IM Zdj. 15. BAL Rejs-D

Na szczeblu armii uzywa sie statkéw Tu-143 wchodzgcych w skiad zestawu
WR-3 Rejs, prowadzacych rozpoznanie na matych wysokosciach, na gteboko$¢ do
90 km. Ich lot jest programowany przed startem, z mozliwoscig wykonania dwdch
zakretdw do 270 stopni, czterech zmian wysokosci oraz dwukrotnego wiaczenia
aparatury rozpoznawczej. W 1994 roku rozpoczeto produkcje unowoczesnienione-
go zestawu Rejs-D (zdjecie 15), okoto 2-3 razy efektywniejszego niz pierwotne
modele. Zmniejszono minimalng wysoko$¢ lotu do 50 metrow, a takze zainstalo-
wano nowe urzgdzenia rozpoznania na podczerwien i kamery telewizyjne.
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Obecnie dos¢ wyraznie zarysowuje sie tendencja do wyposazania BAL w lase-
rowe wskazniki celéw. Zwigzane jest to z wprowadzaniem na wyposazenie wojsk
(réwniez artylerii) amunicji samonaprowadzajacej sie na cel lub wyszukujacg cel.

W czotowych panstwach NATO trwajg zaawansowane prace nad stworzeniem
potaczonego systemu obserwacji, rozpoznania celéw i kierowania walkg JSTARS"’.
Jego zadaniem jest dostarczanie danych z rozpoznania w czasie zblizonym do rze-
czywistego z ro6znorodnych elementéw naziemnych i powietrznych, jak réwniez
prowadzenie ciagtej obserwacji bez koniecznosci narazania zatdg. System ten po-
winien zapewni¢ dowodcom sit ladowych i powietrznych informacje o rozwoju
sytuacji, rozpoznanie celéw do razenia oraz ocene skutkéw razenia.

Joint Surveillance Target Attack Radar System.
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3. ROZPOZNANIE W DZIALANIACH BOJOWYCH WOJSK

3.1. Planowanie rozpoznania

Podstawowa, charakterystyczna cechag wspétczesnych dziatan bojowych stat sie
ich dynamizm. Wymusito to zwiekszenie wymagan stawianych przed rozpozna-
niem, szczegllnie w zakresie czasu uzyskiwania informacji i jej przeptywu od
$rodkéw rozpoznania do osrodkéw kierowania wsparciem ogniowym.

Planowanie rozpoznania jest integralng czescig procesu planowania wsparcia
ogniowego. Bazuje ono na informacjach o przeciwniku uzyskanych z réznych do-
stepnych Zrodet. Stanowig je dane zawarte w zatgczniku Rozpoznanie do rozkazu
wyzszego przetozonego, zdobyte przez etatowe na danym szczeblu sity i Srodki
rozpoznania oraz uzyskane od sgsiadéw.

Rozpoznanie artyleryjskie powinno by¢ planowane i koordynowane z uwzglednie-
niem ogdélnego planu zbierania informacji oraz wymagan dowddcy w zakresie
wsparcia ogniowego. System zdobywania danych na rzecz ognia musi by¢ uzupet-
niany przez srodki znajdujace sie w ogolnym systemie rozpoznania. W planowaniu
i prowadzeniu rozpoznania szczegélnie wazne jest zastosowanie procesu rozpo-
znawczego przygotowania pola walki, opracowanie wynikéw rozpoznania i szyb-
kie dostarczanie informacji niezbednej do wykonania zadan wsparcia ogniowego.
Zapewnienie szybkiej reakcji ogniowej jest mozliwe w wyniku zastosowania au-
tomatyzacji procesu zbierania, opracowania i obiegu informacji.

Na wyzszych szczeblach dowodzenia (od dywizji wzwyz) planowanie rozpo-
znania artyleryjskiego ijego prowadzenie odbywa sie w ramach funkcjonujgcego
procesu targetingu, to jest procesu scalajacego Srodki razenia z rozpoznaniem.

Planowanie dziatan rozpoznania artyleryjskiego w aspekcie czynnosciowym
polega na opracowaniu planu zbierania informacji, a wiec przygotowania programu
dziatania wyznaczonych do tego sit i $srodkéw rozpoznawczych, tak aby wykonaty
swe zadania w okre$Slonym czasie. W aspekcie strukturalnym obejmuje nastepujace
przedsiewziecia:

- ustalenie potrzeb, celéw i zadar rozpoznania;

- analize zadan rozpoznawczych postawionych przez nadrzedny sztab, a takze
zadan wykonywanych sitami i Srodkami szczebla nadrzednego i innych rodzajow
rozpoznania na korzys¢ artylerii, sposobéw i terminéw ich zdobywania i przeka-
zywania;

- podziat sit i Srodkéw rozpoznania wedtug zadan, z uwzglednieniem ich
mozliwosci;

- okre$lenie czasu niezbednego do przygotowania sit i $rodkéw rozpoznaw-
czych oraz wykonania zadan;



- wybdr zasadniczych i zapasowych rubiezy (linii, rejondw) rozwiniecia
(wprowadzenia do dziatan) elementéw rozpoznania i okres$lenie sposobow ich
przemieszczenia;

- wydzielenie odwodu sit i Srodkéw rozpoznania.

Planowanie rozpoznania artyleryjskiego powinno zapewni¢ celowe i najbar-
dziej skuteczne wykorzystanie jego sit i Srodkéw we wspétdziataniu z innymi ro-
dzajami rozpoznania.

Rozpoznanie planuje sie w okresie przygotowawczym do dziatan na caty okres
walki wedtug przewidywanych etapéw dziatan bojowych. W toku prowadzenia
dziatan dokonuje sie niezbednych korekt, adekwatnie do rozwoju sytuacji.

Zasadnicze zadania rozpoznania nalezy planowac¢ w taki sposob, aby byty one
wykonywane jednocze$nie przez réznych wykonawcow z uzyciem roznych $rod-
kéw rozpoznania.

Planowanie rozpoznania na potrzeby bliskiego ognia wspierajgcego

Planowanie to jest realizowane w sztabie BZ (BPanc) oraz w sztabach batalio-
now ijest Scisle zwigzane z planowaniem ognia.

Przedmiotem analizy rozpoznawczej w zespole artylerii beda obiekty roz-
mieszczone w ugrupowaniu bojowym batalionéw pierwszego rzutu. Zalicza sie do
nich: plutony piechoty i czolgéw (plutonowe punkty oporu) kompanii pierwszego
rzutu i odwody batalionu, $rodki przeciwpancerne rozmieszczone poza wymienio-
nymi plutonami (punktami oporu), punkty obserwacyjne artylerii, stacje radioloka-
cyjne rozpoznania pola walki, SD batalionéw oraz baterie (plutony) mozdzierzy.

System rozpoznania bazuje na prowadzeniu rozpoznania wzrokowego z na-
ziemnych punktéw obserwacyjnych. Posiadane sity rozpoznania wzrokowego po-
zwalajg utworzy¢ odpowiednio gesta sie¢ punktow obserwacyjnych oraz umozli-
wiajg wydzielenie czesci sit do odwodu rozpoznawczego. Sktad angazowanych sit
zalezy od zadania bojowego realizowanego przez brygade oraz warunkow tereno-
wych. Konkretng liczbe punktdéw ustala sie stosownie do potrzeb, tak aby rozpo-
znaniem objg¢ caly pas dziatania BZ (BPanc). Na kierunku pierwszorzutowych
batalionéw zmechanizowanych organizuje sie do 5 punktéw obserwacyjnych
(2 z organicznej kompanii wsparcia oraz 3 z przydzielonego plutonu wysunietych
obserwatorow). W batalionach czolgow bedg organizowane tylko punkty obserwa-
cyjne sekcji wysunietych obserwatoréw brygadowego dywizjonu artylerii.

Planowanie rozpoznania w zespole artylerii ma charakter planowania ogélne-
go. Sprowadza sie do: przydziatu dywizjonowych plutonéw wysunietych obser-
watoréw do batalionéw, okre$lenia czasu i miejsca podporzadkowania, okre$lenia
czasu gotowosci systemu rozpoznania, sprecyzowania terminéw skladania mel-
dunkow z rozpoznania do sztabu brygady w sytuacjach scentralizowanego uzycia
artylerii oddziatu, ustalenia zasad numeracji celéw, okreslenia zakresu wspétdzia-
fania z innymi Srodkami rozpoznania i wspotpracy z organami dowodzenia podod-
dziatéw $migtowcdéw bojowych wykonujacych zadania w ugrupowaniu batalio-
now, okreslenia organizacji tacznosci podczas obstugiwania strzelania.
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Planowanie rozpoznania artyleryjskiego w sztabie oddzialu prowadzi sie
w uzgodnieniu z komorkg S2 sztabu brygady, a poczynione ustalenia ujmuje sie
w sporzadzanym przez te komorke planie zbierania informacji.

Wyniki planowania rozpoznania artyleryjskiego przekazuje sie podwiadnym
w zatgczniku Wsparcie ogniowe do rozkazu operacyjnego dowddcy brygady.

Czas rozpoczecia rozpoznania wynika z konkretnej sytuacji taktycznej, nie-
mniej jednak nalezy przestrzega¢ zasady, by system rozpoznania byt rozwiniety
przynajmniej 1-2 godziny przed wyznaczonym terminem gotowos$ci ogniowe;j.
Umozliwia to wykrycie celéw, opracowanie wynikéw rozpoznania i ich analize,
dostarczenie danych do wykonawcow ognia i przygotowanie nastaw obliczonych
do strzelania.

Szczegbtowe planowanie uzycia $rodkéw rozpoznania artyleryjskiego realizo-
wane jest na szczeblu batalionu. Bezposrednim organizatorem rozpoznania artyle-
ryjskiego jest oficer wsparcia ogniowego batalionu (w batalionie zmechanizowa-
nym dowddca kompanii wsparcia, a w batalionach czotgéw dowddca plutonu wy-
sunietych obserwatoréw). Podczas planowania rozpoznania $ci$le wspétpracuje
z oficerem S2 sztabu batalionu, uwzgledniajagc wytyczne ze sztabu brygady, zamiar
i potrzeby rozpoznawcze dowddcy batalionu oraz mozliwosci rozpoznawcze ele-
mentéw rozpoznawczych batalionu. Proces planowania rozpoznania na tym szcze-
blu dowodzenia sprowadza sie do: przydziatu sekcji wysunietych obserwatoréw
z brygadowego dywizjonu artylerii samobieznej i kompanii wsparcia do walcza-
cych kompanii, wskazania miejsc rozwiniecia punktdw obserwacyjnych druzynom
dowodzenia (sekcjom wysunietych obserwatoréw) w poszczegdlnych etapach wal-
ki, okre$lenia drog i czasu manewru, okre$lenia pasa i sektoréw rozpoznania, rejo-
néw szczegblnej uwagi, okreslenia numeracji celéw, terminéw gotowosci do pro-
wadzenia rozpoznania, przedsiewzie¢ zabezpieczenia bojowego i logistycznego,
organizacji dowodzenia i tgcznosci, wytycznych zwigzanych z nawigzaniem wspot-
dziatania z innymi sitami i Srodkami prowadzacymi rozpoznanie w rejonie (pasie)
dziatania batalionu.

Wyniki planowania przedstawiane sg na mapach dziatan i w notatnikach stuz-
bowych: dowddcy kompanii wsparcia, dowddcy przydzielonego plutonu wysunie-
tych obserwatoréw, dowddcow druzyn dowodzenia oraz dowddcow sekcji wysu-
nietych obserwatoréw. Przekazuje sie je wykonawcom w formie ustnego rozkazu
(zarzadzenia) bojowego.

Planowanie rozpoznania na potrzeby wsparcia w giebi

Planowanie rozpoznania na potrzeby wsparcia w giebi odbywa sie w dwdch
ptaszczyznach, w sztabach ogélnowojskowych zwigzkéw taktycznych (dywizja,
korpus) oraz w sztabach wystepujacych na danym szczeblu dowodzenia putkéw
i brygad artylerii.

Funkcje inicjujgca spraw'ujg sztaby ogélnowojskowe, w ktérych kreatorem
dziatalnosci sg potgczone zespoty rozpoznania i wspoOtpracujace z nimi zespoty
artylerii.
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w sferze zainteresowania potaczonych zespotéw rozpoznania lezg wszystkie
dostepne $rodki rozpoznania przydatne na potrzeby ognia artylerii. Planowanie ich
uzycia jest scentralizowane, bowiem gwarantuje racjonalne wykorzystanie posia-
danego potencjatu w realizowanym procesie targetingu.

Po okres$leniu listy celow wysoko optacalnych, opracowanej zgodnie z wolg
dowddcy, dokonuje sie jej analizy pod katem mozliwosci wykrycia celéw posiada-
nymi $rodkami rozpoznania, po czym srodkom tym stawia sie stosowne zadania.
Pozadane jest pozyskiwanie danych o obiektach przeciwnika z kilku niezaleznych
zrodet rozpoznania. Ustalenia dotyczace zakresu i sposobu wykorzystania podod-
dziatdw rozpoznawczych réznych rodzajow wojsk (w tym artylerii) przekazuje sie
ich komérkom planistycznym. Niezaleznie od tego, w miare posiadanych mozli-
wosci, pododdziatom wsparcia ogniowego wydziela sie do wykorzystania okreslo-
ny wysitek $migtowcoéw rozpoznawczych (bezpilotowych $rodkéw rozpoznania),
a takze informuje o mozliwosciach wykorzystania danych z innych rodzajéw roz-
poznania (np. patrolowego).

W pracach planistycznych potgczonego zespotu rozpoznania moze uczestni-
czy¢ przedstawiciel zespotu artylerii, dzieki czemu wazne informacje moga by¢
niezwlocznie wykorzystane w planowaniu wsparcia ogniowego dywizji (korpusu).

W zespotach artylerii nastepuje doprecyzowanie uzyskanych ustalen w zakresie
ugrupowania bojowego i manewru organicznych i ewentualnie przydzielonych
Srodkéw rozpoznania. Ponadto: ustala sie numeracje celéw dla putku (brygady)
artylerii oraz artylerii poszczegdlnych ogélnowojskowych oddziatdw (zwigzkow
taktycznych), planuje sie wykorzystanie pododdziatow meteorologicznych (rejony
rozwiniecia, czestotliwosci i terminy przekazywania komunikatéw meteorologicz-
nych, drogi manewru) oraz precyzuje sposob pozyskiwania informacji z innych
zrodet rozpoznania.

Wyniki planowania rozpoznania artyleryjskiego umieszcza sie na Planie
wsparcia ogniowego (czesci graficznej i opisowej) i przekazuje podwiladnym
w Rozkazie operacyjnym (w zatgczniku Wsparcie ogniowe).

Planowanie rozpoznania w sztabach brygad (putkdw) artylerii obejmuje okre-
Slenie sposobow wykorzystania baterii rozpoznania dzwiekowego (jedna w pa
i dwie w BA) i pododdziatu meteorologicznego oraz ewentualnie wydzielong licz-
be wylotow Smigtowcdw eskadry tacznikowo-rozpoznawczej (czasokres i sposob
ich wykorzystania).

Podstawe planowania stanowig;

- otrzymane zadanie zawarte w rozkazie operacyjnym, a zwlaszcza w zalgcz-
nikach dotyczacych dziatalnosci rozpoznawczej i wsparcia ogniowego;

- mysl przewodnia dowddcy i wytyczne do prowadzenia rozpoznania;

- stan sit i Srodkéw rozpoznania;

- posiadane wiadomosci o przeciwniku.

Planowanie uzycia organicznych srodkdw rozpoznania artyleryjskiego (podod-
dziatéw rozpoznania dZzwiekowego) sprowadza sie do wyznaczenia rubiezy rozwi-
niecia (gtéwnych, kolejnych lub zapasowych), paséw rozpoznania, czasu gotowo-
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$ci, drdg manewru oraz sygnatow dowodzenia. Pododdziatowi meteorologicznemu
precyzuje sie: rejony sondowania atmosfeiy (gtowne, zapasowe lub kolejne); ter-
miny i czestotliwosci, na ktérych bedg przekazywane komunikaty meteo; drogi
manewru i sygnaty dowodzenia.

Otrzymanym $migtowcom rozpoznawczym precyzuje sie: czas wykorzystania,
strefy lotow, pas i obiekty do rozpoznania, dane tgcznosci i sposoby przekazywania
informacji rozpoznawczych. Podczas planowania wylotu $migtowcoéw nalezy pa-
mietaé, ze w czasie doby walki moga one wykonaé od 6 do 9 lotéw 20-30-minu-
towych lub 2-3 loty dwugodzinne. Loty te odbywaja sie w odlegtosci 1-5 km od
linii stycznosci wojsk, wzdtuz ugrupowania bojowego (zwykle znad ugrupowania
bojowego pododdziatéw ogniowych artylerii). Dtugos¢ rozpoznawanej rubiezy nie
powinna przekrac7.aé¢ 10-15 km.

Dokumentem finalnym procesu planowania rozpoznania w brygadzie (putku)
artylerii jest Plan rozpoznania. Powinien on zawieraC: posiadane informacje o prze-
ciwniku, w tym o ugrupowaniu przeciwnika na gtebokos¢ zasiegu Srodkéw wspar-
cia; linie stycznosci wojsk oraz potozenie pododdziatéw wojsk wiasnych; zadania
i zasiegi gtdwnych Srodkow ogniowych; rubieze i stanowiska Srodkéw rozpoznania
szczebla nadrzednego, ktére dzialajg w pasie rozpoznania i z ktorymi nalezy na-
wigza¢ wspdidziatanie; pas rozpoznania oraz rejony szczegélnej uwagi, gtéwne
i zapasowe (kolejne) rubieze rozwiniecia bezposrednio podlegtych pododdziatow
rozpoznania dzwiekowego; drogi marszu i manewru; ladowiska, strefy lotow
i rejony szczeg6lnej uwagi dla $migtowcdw rozpoznawcz>'ch; terminy rozpoznania
bezposredniego obiektéw przed wykonaniem na nie uderzen i sposéb kontroli ich
wynikéw z podaniem uzytych sit i Srodkdw; rejony rozwiniecia stacji meteorolo-
gicznych idrogi ich manewru.

Dane, ktérych nie mozna wyrazi¢ graficznie na mapie, przedstawia sie w for-
mie tabel lub zapisuje w dokumentacji rozpoznawczej. Nalezg do nich: cel, zasad-
nicze zadania rozpoznania artyleryjskiego, terminy i kontrola ich wykonania, za-
gadnienia organizacji wspotdziatania, podziat sit i srodkdw rozpoznania na zada-
nia, organizacja tacznosci (szczegdlnie ze $rodkami rozpoznania powietrznego),
numeracja celow (obiektéw), sposob i terminy sktadania meldunkow z rozpoznania.

Wariant czesci graficznej Planu rozpoznania wykonywanego w sztabie putku
artylerii przedstawia rysunek 12.

Informacje dotyczace rozpoznania umieszcza sie w rozkazie operacyjnym do-
wodcy putku (brygady) artylerii w zatgczniku Rozpoznanie oraz w wytycznych do
kierowania ogniem.
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3.2. Prowadzenie rozpoznania w podstawowych rodzajach dziatan

Pododdziaty rozpoznania artyleryjskiego, zgodnie z obowigzujgcym planem,
zajmujg wyznaczone ugrupowanie bojowe, przystepuja do jego rozbudowy pod
wzgledem fortyfikacyjnym (kontynuujg rozpoczete uprzednio prace) i 0siggaja
gotowos¢ do prowadzenia rozpoznania.

Stosownie do posiadanych mozliwosci prowadza prace maskujace z wykorzy-
staniem etatowych i podrecznych $rodkoéw. Nawigzujg wspotdziatanie z innymi
rodzajami rozpoznania i pododdziatami ogélnowojskowymi, w ktoérych ugrupowa-
niu dziataja.

W przypadku zmiany sytuacji taktycznej (innego dziatania przeciwnika od za-
ktadanego) nastepuje ,,przecelowanie” stosownych sit i srodkow rozpoznania na
kierunki aktualnego zagrozenia.

Pododdziaty rozpoznawcze prowadza rozpoznanie w wyznaczonych pasach
(sektorach). Cele rozpoznaja na zadanie dowodcéw kompanii i z whasnej inicjaty-
wy. Po okresleniu ich podstawowych parametréw (rodzaju, wspétrzednych, wy-
miaréw) skladajg stosowne propozycje ich razenia ogniem artylerii (kompanii
wsparcia). W przypadku prowadzenia ognia oceniajgjego skutki, mierzg wielkosci
uchylen pociskow i przekazujgje na PKO dywizjonu (kwsp).

W dziataniach opOzniajacych i obronie, z uwagi na szerokie pasy dziatania,
rozpoznanie jest prowadzone na gtéwnych kierunkach, przy maksymalnym wyko-
rzystaniu posiadanych sit i srodkéw. Dywizjonowe sekcje wysunietych obserwato-
row i druzyny dowodzenia z kompanii wsparcia dziatajg zgodnie z planem dowdd-
céw kompanii. Zmiana ugrupowania bojowego na zapasowe punkty obserwacyjne
nastepuje za ich zgoda.

W kompaniach zmechanizowanych, gdzie dziatajg dwa elementy rozpoznaw-
cze (sekcja wysunietych obserwatorow i druzyna dowodzenia z kwsp), nalezy tak
skoordynowa¢ manewr, aby w jak najwiekszym stopniu byta zachowana ciggtosé
rozpoznania, a tym samym ciggtos¢ wsparcia ogniowego.

Dowddcy sekcji wysunietych obserwatorow o zmianie ugrupowania bojowego
meldujg swoim dowddcom plutonéw, a ci sktadajg meldunki do sztabu dywizjonu
artylerii. Dzieki temu komorka S2 na biezaco zna potozenie wszystkich sekcji wy-
sunietych obserwatoréw, a tym samym jest spetniony niezbedny warunek wiasci-
wego funkcjonowania systemu wsparcia ogniowego brygady (istnieje mozliwosé
korygowania ognia prowadzonego na korzys¢ walczacych pododdziatow).

W przypadku uzycia $migtowcow bojowych w ugrupowaniu bojowym batalio-
nu dowddca plutonu (sekcji wysunietych obserwatoréw) nawigzuje wspotdziatanie
z delegowanymi elementami dowodzenia lotnictwa wojsk lagdowych. W miare po-
trzeb orientuje przedstawicieli LWL w terenie, zapoznaje ich z sytuacjg taktyczna,
wskazuje cele.

W natarciu, a zwlaszcza w jego poczatkowej fazie, dziatanie artyleryjskich
elementow rozpoznania wzrokowego charakteryzuje sie pewng specyfika. W okre-
sie poprzedzajagcym OPA (jesli takowe jest organizowane) wyznaczone sity i srod-

64



ki rozpoznania zajmujg punkty obserwacyjne na rubiezy wejscia do walki sit ma-
newrowych. Wyprzedzenie czasowe, z jakim nastepuje zajecie ugrupowania bojo-
wego, jest determinowane okre$long sytuacja taktyczng. Zbyt wczesne rozwiniecie
lub nadmierne skumulowanie sit i Srodkdw rozpoznania zdradza zamiar przysztych
dziatan. Doswiadczenia z ¢wiczen wskazujg, ze nie moze to nastgpi¢ pozniej niz
1-2 godziny przed rozpoczeciem dziatalno$ci ogniowej. Czas ten jest niezbedny na
wykrycie obiektéw bezposSredniego ataku rozmieszczonych w ugrupowaniu bojo-
wym kompanii, a w sprzyjajacych sytuacjach batalionéw pierwszego rzutu prze-
ciwnika, opracowanie wynikow rozpoznania i przekazanie ich do sztabu oddziatu
w celu wyznaczenia wykonawcéw ognia. W tym czasie nalezy réwniez okresli¢
nastawy obliczone do strzelania oraz przygotowac (rozkonserwowac i wyczyscic)
amunicje.

W etapie tym nie zachodzi potrzeba wykorzystania catosci potencjatu rozpo-
znawczego artylerii oddziatdw. Liczbe organizowanych punktow obserwacyjnych
ustala sie wedtug potrzeb na kierunkach dziatania poszczegélnych pododdziatéw.
Z uwagi na szerokos¢ rubiezy wejscia do walki batalionu wystarczajace jest zorga-
nizowanie w jego pasie dwoch (trzech) punktow obserwacyjnych.

W toku natarcia dziatanie sekcji wysunietych obserwatoréw i druzyn dowo-
dzenia kwsp zblizone jest do dziatania w obronie, z tym Ze przemieszczenie na
kolejne punkty obserwacyjne nastepuje w $lad za nacierajgcymi pododdziatami
walczacymi. W pordwnaniu z obrong czas osiggania gotowosci do prowadzenia
rozpoznania jest dtuzszy, gdyz nie ma mozliwosci wczesniejszego przygotowania
punktéw obserwacyjnych (dowigzania geodezyjnego).

Rozpoznanie na potrzeby wsparcia w glebi prowadzag baterie rozpoznania
dzwiekowego i przydzielone $Smigtowce. Zadania swoje wykonujg w wyznaczo-
nych pasach (sektorach) rozpoznania.

Pododdziaty rozpoznania dzwiekowego, niezaleznie od rodzaju prowadzonych
dziatar bojowych, wykrywaja strzelajace baterie (plutony, dziata), dokonuja opra-
cowania wynikow i przekazujgje komdrce S2 sztabu putku (brygady) oraz na PKO
wyznaczonych dywizjonéw artylerii.

W przypadku wykorzystania ich danych do zwalczania artylerii mogg zosta¢
uzyte do wstrzeliwania celow. Nalezy jednak pamieta¢ o tym, ze wstrzeliwuje sie
z reguly tylko cele, ktorych wspétrzedne zostaty okreslone przez ten sam podod-
dziat rozpoznania dZwiekowego. Uzycie pododdziatu rozpoznania dZzwiekowego
do wstrzeliwania celdéw, ktorych wspdtrzedne okre$lono innymi $rodkami, jest
dopuszczalne, jezeli pododdziat rozpoznania dzwiekowego okreslit wspotrzedne
wybuchéw z charakterystyka ,,doktadne”.

Podczas organizacji strzelania pododdziatowi rozpoznania dZzwiekowego po-
daje sie numery baterii, kaliber dziat i wspdtrzedne stanowisk ogniowych. Podod-
dziat rozpoznania dzwiekowego nieposiadajgcy automatycznego zestawu przeka-
zuje wspohrzedne Srodkow skrajnych podstaw pomiarowych.



Stawiajac zadanie wstrzeliwania celow podaje sie numer i wspotrzedne celu,
numery baterii, ktorych wstrzeliwanie nalezy obstugiwac oraz czasy lotu pociskdw
kazdej z baterii.

Dowddca pododdziatu rozpoznania dZzwiekowego melduje o gotowosci do ob-
stugiwania strzelania i podaje szybko$¢ ognia w serii bateryjnej (w granicach 2-5
sekund).

Pododdziat rozpoznania dZzwiekowego okres$la uchylenia wybuchéw w dono-
$nosci w metrach i w kierunku w tysiecznych w stosunku do stanowiska ogniowego.

Zmiana ugrupowania bojowego baterii rozpoznania dzwiekowego nastepuje za
zgoda dowddcy putku (brygady) artylerii lub dowddcy dywizjonu artylerii, ktore-
mu pododdziat zostat podporzadkowany. W obronie i w dziataniach opdzniajacych
odbywa sie ze znacznym wyprzedzeniem w stosunku do pododdziatéw ogniowych.
Wynika to z wczesniejszego zagrozenia ze strony wlamujacego sie przeciwnika.
W natarciu przemieszczenie na kolejna rubiez rozwiniecia odbywa sie réwnolegle
z pododdziatami ogniowymi wyznaczonymi do zwalczania artylerii przeciwnika.

Sredni czas na zmiang ugrupowania bojowego przez baterie rozpoznania
dzwiekowego wynosi okoto 70 minut. W tym czasie zwalczanie artylerii przeciw-
nika winno mie¢ charakter proaktywny, z wykorzystaniem innych srodkéw rozpo-
znania.

Smiglowce prowadza rozpoznanie znad wiasnego ugrupowania W wyznaczo-
nym czasie i w sprecyzowanym pasie rozpoznania. Jego wyniki przekazuje sie
bezposrednio na SD putku (brygady). Z uwagi na niska doktadnos¢ rozpoznania
dane nie moga by¢ wykorzystane do prowadzenia ognia bez wstrzeliwania. Stad
tez w praktyce $migtowiec jest podporzadkowany dowddcy dywizjonu i wykorzy-
stywany do rozpoznania i obstugiwania strzelania. Skutki prowadzonego ognia
zaloga $miglowca przekazuje na PKO dywizjonu, gdzie wnosi sie odpowiednie
poprawki.

Obstugiwanie strzelania z wykorzystaniem $migtowca wymaga zastosowania
spjecjalnych procedur postejx»wania. Zawierajgje stosowne dokumenty normatywne™.

Instrukcja strzelania i kierowania ogniem artylerii naziemnej. Dywizjon, bateria, pluton,
dziato, cz. 1 Warszawa 1983, s. 75-79, 102.
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