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OFiłokształcle problematyki dowodzenia vłojskami w systemie 

obrony powietrznej ważne miejsce zajmuje zagadnienie dostarcze­

nia temu systemowi informacji o sytuacji powietrznej*

i lobywaniom informacji o przeciwniku powietrznym w systemie 

V w .’r zajmuje sif; między innymi podsystem radiolokacyjny utwo­

rzona z s i ł  i środków wojsk radiotechnicznych /załącznik nr 1/«

rjkuteczność dowodzenia zależy między innymi od. poprawności 

di^cyzji* zorganizowanego dowodzenia, stopnia jego automatyza­

cji  1 czasu reakcji* Decyzje dowódcy w systemie obrony powie­

trznej dotyczące prowadzenia działań bojovvych w ramach opera­

c ji  przeoiwpowietrznej, stanowią podstawę do planowania i  rea­

l iz ac j i  wszystkich przedsilęvizięó mających na celu wykonanie za­

dania* j

Ikirdzo często pisze się i mówi, że decyzja powinna być podjęta 

we właściwym czasie, zgodnie z przewidywanym rozwojem sytuacji  

i ^iszechstronnie uzasadniona* Osiągnięcie tego jest związane 

z wykonaniem wielu zadań składających się na treść dowodzenia* 

Jednym z nich jest nieprzerwane zdobywanie, opracowywanie, zo- 

brazowywanie i analizowanie danych o sytuacji powietrznej* Za­

danie to zaliczane jest do najbardziej złożonych i  trudnych* 

rolof’;a ono na ciągłym, terminowym 1 vj wymaganym zakresie zabez- 

nloczaniu «itanowiska dowodzenia w wiarygodną informację o poło­

żeniu i ata;’ie:  przeciwnika 5 wojsk vi?>asnyoh, a także o warun­

kach prowadzenia działań bojowych /operacji/* Od rea l izac j i  te­

go Zależy: trafność v?nio3ków z oceny sytuacji,  aktualność i za- 

nadnpść podjętej decyzji, jakość planowania działaś bojowych
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/npe."í^c,1i / i Mf.ycia p i ł  i  proik'r/. Do wykonania

Va/.ilafT? A,'łania | a Jc-̂ pł. pr>tr7.í=»baa aje res lona i lość /'/-a-

Á f'op/.T ri' ■ ' ;ian,i i o ’í/ymFane,| m.rloéci. *

I)uv.y na wartość jnformac\1 í ma orfrani7.ac,ja obiegu In^
, ., / )
fonnao.iJ o po'vletrznej,

t

,W nlni.e ja:i,vrn j k ’ ync.’ o oniowione « >{rła ł,y wę7,łowe problemy c3o- 
tyü/.aoo syuiíicjj po'.*d o ir snej prowadzonego przez

brygady rad.; o technj * zna, ss uwypukl eni ern cha.rakteryatyki proce- 

' nu rozpc'/Xrnla I ćrćdcł informacji n rytuaoji powietrzne j * jak 

rĆwniey, przędą Ł:,vv.if>nyz.v:tał obieg informacji w batalionie I 

b r y gad z i e r ad i o t gc iiri 1 c zn e J .

k Skrypt p ' zeznaczony je j t  głownie dla aluol-aozy Akademii 

Obrony Tiaro łowej a tmJi u.jacycli problematykę Víojek Lotniczych 

i OP,

.1
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U I3T0TA 1 zakres ROZPOZNANIA SYTUACJI POWIETRZNEJ

^ ^ • Procen rozpoznania sytuacji powietrznej

iioapoznanle sytuacji powietrznej polega na zdobywaniu in fo r -  

nvicjl o obiektach pov9i 0trzriych /w ;tym o przeciwniku/ przez ciag~ 

l.q. obaorwacje przostrzoni powietrsaiej wykorzystani e informao.il 

otrzymanych z innych dostępnych 'Aródol w oelił wykrycia ¡środków 

napadu powictrznetio przociwnilta oi'az olcroślenia ich miejsca 

położenia, -składti, ugmipowania bojo%i;eijo i  zamiaru działań*

Podstawowym składnikiem :rozpoznania sytuacji powietrznej^^ 

jest rozpoznanie radiol okacyjn.e, w ramach którego realizowane 

jest zdobywanie informacji przy u^tyclu środków radiolokacyjnych 

i automatyzacji znajdujiicyc!:i si >̂ w Wyposażeniu pododdziałów wojsk 

radiotechnicznych*

{Rozpoznanie radiolokacyjne stanowi zasadniczy sposób rozpozna­

nia środków napadu powietrznego przeciwnika przez wojska radio-  

tecłiniczne* Realizowane jesi. ono w ramach wykonywania zasadnicze­

go zadania bojowego przez Wi>jska radl o techniczne -  zabezpieczenia 

radiolokaoyjnego działań bojowych lotnictwa myśliwskiego, wojsk 

rakietowych i pododdziałów zakłóceń radioelektronicznych*

'idobywanio informacji jest to celowo ukierunkowane odbieranie 

/rejestrowanie/, na stanowiskach dowodzenia, wiadomości o obiek- 

tac)i powietrznych, napływających z funkcjonalnie połączonych z n i ­

mi źródeł informacji. Kierowanie procesem zdobywania informacji 

polega na wyborze źródła, uwzględniającym kryterium je j  wiarygod­

ności i ważności w procesie dowodzenia.
T/v,Aródła informacji o sytuacji powietrznej przedstawione sa w pod- 

rozdziale 1 *3.



i’rcce?:  ̂ ^irzpo-znania radlnl r-kaoy.- r̂Kigo obe,1mu;jc następujące dzia­

łania:

-  ciągłą obserwację przestrzeni powietrznej z wykorsj/staniem 

stac j i  radiolokac.yjnych ;

-  wykrywanie /fcerrfdnowe/, nieprzerwane siedzenie i określanie
s

chnrakteryfj tyk obiekt św pov/letrznych ;

zbieranie 1 armooriywanie napływającej inforoiacji;

-  analizę i . i ientyfikację wykrytych obiektów powietrznych,

a następnie ujawnianie oTi? przeciwnika i jego zamiaru dzia- 

łaru

Wynika z tego, że końcowym efektem rozpoznania jest ujawnia­

nie celów powietrznych i zamiaru działań przeciwnika powietrz­
nego* Informacja o nich przolcazywana jest tia SD ICOP 1 CSD oraz

\4 sj.eo.laoh /kanałach/ p>owiadamiania do zainteresowanych stano~ 

wj.sk dowodzenia, w tym rói^nlei: do podległych jednostek -  co sta-  

noxtfł jakby pętlo sprzężenia zwrotnego w obiegu infonnacjl radio~ 

lokacyjnej*

Wykrywainohó oojektów powietrznych zależy cd wielu czynników, 

a między innymi od .parametrów technicznych s tac j i  radiolokacyj-  

nych, warunków propaga.'ji f a l  elektroiTiagnetycznych i  własności 

celu, któ^e w \7armikach ‘»'zeczywiatych zmieniają się w sposób 

przypadkowy* Dlatego przypadkowość sygnałów radiolokacyjnych 

i  zakłóceń stwarza konieczność stosowania metod statystycznych 

i używania do oceny v*?ykryvvania obiektów powietrznych oraz ja ­

kości parametrów informacji -  parametrów statystycznych. Wykry- 

wanie obiektóv? powiotrznyci może być realizovmne z określonym 

pr a wd o pod o bi eńs t w om *
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r  ■ líalo/,y podkreślić, iż podatavv  ̂ materialną i warunek rea l iza -  

,^cji wykrywania i śledze^iia stanowi strefa  Informacji radioloka—

11 cyjnoj, 7/yt/farzana przez posterunki radiolokacyjne*

II  S t r o fa  In fo rm a c j i  r ad io lo lc a o y jn e j  s tanow i część  p o la  olek.-f-’ ' "
, troniafjnotyozne(\'o wytworzonego p rz ez  i^raciijące s t a c j e  r a d i o -  

lokacy jne , w którym moZliwe j e s t  itfykrywanie, ś l e d z e n ie  i  o k r e s -  

\ lan io  o lm ralcterystyk  obiektów  pow ie trzn ych  z praw dopodob ieńs ­

twom n ie  mniejszym n iż  za ło żon o  /poi/inno być >  o . 5 / -

Strefa informacji posterunku radiolokacyjnego /kompanii radio­

technicznej/ składa się ze strefy wykrywania odległościomi.erza 

/odległońciornierzy/ i  wysokośclomierza oraz strefy rozpoznawa­

nia przynależności i  odpowiedzi aktywnej* Obszar ograniczony po­

wyższymi strefami nazywany jest stre fą  pełnej informacji radiolo­

kacyjnej,*

Obszar ten stanowi wycinek przestrzeni zbliżony kształtem do 

]>araboloidu obrotowego z wyciętym wzdłuż osi stożkiem martwym*

Ogół stref informacji wszystkich posterunków radiolokacyjnych 

batalionu /brygady, podsystemu radiolo'kacyjnego/ kształtuje stre­

fę informacji radiolokacyjnej batalionu /brygady, podsystemu ra­

diolokacyjnego/* Wzajemne przekrywanie się stref  informacji po­

sterunków radiolokacyjnych zapewnić ma ciągłość strefy informa­

c j i  radiolokacyjnej. Dąży się do tego, aby strefa  informacji ra­

diolokacyjnej była ciągłą -  od najmniejszych wysokości do możli­

wie największych.

Cięgla strefa Informacji radiolokacyjnej jest to wycinek prze­

strzeni, w którym zapewnione jest wykrycie, ciągłe śledzenie i 

określanie charakterystyk obiektów w ka-^dej chwili, przynajmniej

jeden poiod(Jr,iał danego ugrupowania.



10

;j trukt u ra '1 wymiary przestrzenne strefy informacji ra-iiolo-  

kacyjnoj za3.e ,̂a orl ui^rupowania bojowego, ck^-adu i charakteryntyk 

technicznych środków radiolokacyjnych» ^

Graficznie strefę Inforraacji radiolokacyjnej przedstawia się 

na mapacłi lub wykresach w postaci poziomych lub pionowych prze- 

kr oj ów*

S t r o f ę  in fo rm a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  c h a ra k te ry z u ją  n a s tę p u ją c e  

param etry : s t ru k tu r a  p rz e s t rz e n n a  /do lna  i  e ó rrsa  g r a n ic a  s t r e f y  

i n fo r m a c j i  i 'a d io lo k a c y jn e j , zewnętrzna i  wewnętrzna g r a n ic a  s t r e ­

f y  in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j/ ;  prawdopodobieństwo wylcryoia oblo-  

ktu p ow ie trzn ego ; w iarygodność o k r e ś la n ia  sk ład u ,  p o ło ż e n ia  

i  p r z y n a le ż n o śc i  państwowej obiektów  pow ietrznych .

W brygadzie radiotechnicznej pracujące stacje radiolokacyjne 

kompanii radiotechniczTiyoh oraz w^^dzielone stacje z miejscowej 

kompanii ra ił o techniczne,■T' t̂woi’za pierwszą warstwę strefy infor-
I

macji radiolokacyjnej/ do około 2000 m. Pozostałe stacje z rrae.p 

scowej kompanii rad iotechnj cznej tworzą drugą warstwę /od około 

IbOO n/ strefy informacji radiolokacyjnej batalionu-

Oprócz struktury nr-/.estrzennej strefa  informacji radiolokacyj 

nej charak tf'ryzu je się określoną struktura częstotliwościową.

'O względu na zakr^os częstotliwości strofa  informacji może 

.̂VĆ ,)G]no~ lub wi e 1 o zak r es owa. .Itref-i i nf orriac j i  radiolokacyj­

nej wi elozukresowa cizarak tery żuje się większą odnornością na ża­

ki ecarn,'. radiolokacyjne 1 możliwością wykrywania obiektów powie­

trznych. Dlatego też hąży się do tworzeaia trójzakresowej strefv

aiiOí'macji raili o íc ̂ âcy e j 7 wyk orzystanierr; ;5tacj i metrovvego, d.,'- 
cyriet rowe,gi> i i'en ty me t : o-v(-wo zakresu fa l .

■ './ y laU..,.- \. 1. > 1 > , in/ Zt,' t .oiapan i e radl o tochiiiożna.
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•i < t-1 a n y ch [ y.t (■ rn-:a j 1 *
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Ars«'/1 ,i 7.rs ;iiiforR!ao;]l f.rlo.nowl n a jb a rd z ie j éapov.lodsialny ele- 

niorit 'procesu zabezpi eo zen ia '■'rrAáiDlokacy Jr

■ f«' ',« V.'}' ’ i r gk b fj.r v a ta/ Ice, in.f orrnn.c j  .1 o s v  ua c? J j? Ov¡ j. e t t  sn q j , ^

ba '//'lig ple należałoby aię aao taniiwi ć ,  ̂co oznacza ta in^orsna*“ 

cja- ilar-io pojgcie .InlonnacJ^ nie doczekalir alg dotad po'.vazech-- 

nie akcenton‘ar!ej. rlef.lnicjl* Do najpopularniejenych ujęć neleźo; 

n.formacja jeat Irrf'orinacj a , a nie materia ani energia” oraz 

ormacja jeat naav̂ n treści zaczerpniętej zc świata sewnętrZ" 

nego, w miarę jak nię do niego doatoouje i  jaíí przystosujemy doii 

awv->je zmysły” /N*'.7iener/; ’AY cybernetyce nazywa f?lę Lr,fornac;je 

wozoltle dzlo..h.inie fizyczne, kbńremu towarzyszy działanie pay.- 

chiczne” /b^GoufÍ1 gna ł/ ; "Informacja n¿i.zyv/amy y.lellĆDŚG abatrat-  

która może byc' przechowywana x'sevínych «obiektach, przcey-* 

łana między pe-wnyrni. obiektami, przetwarzana w pewnych obiektach' 

i atosowana do »terowania pewnymi obiektami, przy czym przez 

obiekt, y r o z u m i  e a i, ę o i' /ja n i z my ź y w e , u r 7 a d z cni a 1 e o h n i o z n e P.r a :í 

aysteiny tycli obiektów" /A »Mazurki ewloz/^ ^

Do celów pr.alc ty czrg.'ch wygolna j e s t  ru is  l ę p u j a c a  d e f i n j c j a  

/ i l io t r  3 ienk i e w i c z / i " In fon n ac ja  to zM ó v  faktów, zdarzeń, cech 

rjbi.ektów itr».z.awartycb w okł^oślonej wi ad or'snh; i , tak u ję ty  i  po... 

dany w taki.ej forir.ie, że nazwala odbiorcy uz toaunkowac s i ę  do 

zai n f n ja ł e ; ‘i ,ay luai.hi 1 i Disdjaó odrowi e ln ie  ¡k t la lan ia  s.}n7y3łowć 

lub f i '/, V y’.íu*" * V ,

! n f or'Ca c i •./ 'rsaźtj.a b 1 aut f i kowa<i /’ed ł û r d‘Z i.',; 1 ”. i tj wiedzy /np.apG-
■' ' - , t

łec:v:a. b io l  o r i  rzną, * ••chtil czna,- ekonb^'-!cz.na, wcjakowu'^, v<edlu.y;
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n r.yoznei-io cliarakteru wydobymriia /np*wzrokowa, ałuchom/,

'n  we<U*û í vihińci^ońcA metrologicznych /pomiarowych/.

f  Inforrnac.ja w wyniku przekształceń mô .e przy,1mowań rńtne stru­

ktury, takie Jak np . : naturalna, unormowana, kompleksowa, uogól­

niona, rlyskretna, kopiowana/ w po.staol cyfrowej/, pierwotna,wtór­

na. .Szczególne znaczenie i l a  współczesnych systemów informacyj­

nych ma cyfrowa postać informo.oJi.

Z t(?chnlcznego punktu widzenia celowe Jest rozpatrywanie 

rjastropujących foi‘m informacji t

-  Informacja paranietryczna, wy.stępuJaoa najczęściej w postaci 

wyników pomiarów jako zbiory liczbowych ocen wartości mierzo­

nych ;

-  informacja topologiczna, Óogmlna w opisie obrazów 1 sytuacji,  

przsii.a taw i ona w postaci form geometrycznych, obrazów przes- 

l.rzennyoii i tp, ;

-  informacja abstrakcyjna, która stanowię formuły matematyczne,

uog.ólnione obrazy i pojęcia. v

Ogólnie można powiedzieć, że informacja, która niewiedzę użyt 

kownika częściowo lub całkowicie redUKuJe albo zaspakaja Jego 

u.św l ad omi one lub nieuświadomione potrzeby informacyjne^ Jest 

z punktu widzenia użytkownika -  pożadanei. '//ażność informacji 

dla użytkownika zależy i od prołilemu, czyli określonej sytuacji 

i n f ortnacy Jne J /im ważniejsze Jest zadanie informacyjne, tym in-  

iormnoja uzyskana w cza.sle Jego zrealizowania Jest ważniejsza/; 

ó'l efek I ywności ay.stemu informacyjnego realizującego dany proces 

1ntormacyJny/ Jeśli system zapewnia otrzymanie informacji pełnej 

dokładnej 1 akluainej, to informacja ta przedetawiaś będzie dla
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•u¡?:.7tko?(?nika w:iękij7.e wartośoi, n3 ś l i  byłaby to informaoga nie­

pełna, nledokłaina i  nieaktualna/** Jak widać wartość Infornia-
I

c j i  -nio-zo i?iv ííagadnlenienr! efektyvínoácí systemów informacy,-)- 

nyclu  ̂ ,

Re.aaumii jao do ty ohczanowe roawaćanS.a dotyc^aee informacji, 

można af ormułować ̂ nas tępu jone wrJoski; \

1/ informacje aa obiektem badan, podlegajacyni. pomiarowi, 

a wi.̂ *c cliarr-ikteryí’rUjQ je siarówno cechy jakosciov^e, jak 1 i l o -  

ćoii.n*?e ; ' .
i

. I
?/ informacje aa grodkiem zaspakajania określonych potrzeb 

Informacyjnych ;

3/ pruccoy in form.-i:.'yJrc'' ^ealiżovmne Pą w określonych syste­

mach d r. i n. 1 a n 1 a ;

4/ nie ialnJeje informacja ’'in abstracto” , lecz jedynie i r -  

for ma c j e d 1, a o kr c ć len e g o a y s t o mu / bl elogio zn ego, a p o ł  o c z n e g o, 

technicznego, dovJOílzenii?̂

I n f o I- ma c j ę o ü y i u a c j i p ow i e t r z r] e j wyk oczy st,ywana w sj?s ternie 

' OP należy rożumi.cć jako zbiór wiadomości o obiektach powietrz- 

nych, uzyskiwanych z wykorzyntaniefn środków radiolokacyjnych 

i innych zrndei informacji opracowanych i przekazywanych do 

ad.reí5atów v; postaci sformalizowanych meláuíików* ' '

G i ówn a oZ(¿ ść i n f or tr̂ ac j l  o sy t uac j i nowi c Ir z ne 1 u tan owi in f oi**
t

'Ticjíi, :-ali oi okacy j.na o obiektach poz;letrzny clu Dotyczy ona obie. 

k t ów powietrznych, które unajdu j?̂  sly w s t re f ie  in forman • •' r e -  

■M o I okacy jne j prze^z nos * c r 'nici ree iolokacy jiio,'] n f o ■

macj-. o sy lu.ec j i  rew/ *r t'*zne:l dctycszy 'n?it orni v-o t ob;’. -zk t ór

h ..W
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J3cych Sie -  aasiegu rozposin«,!« radiolokacyjnego 1 Innych źró- 

,icł. ktAro dontnfOMja danych o tych obiektach.

■ w procesie rór.poOTonia radlolokacyjMcgo stosuje się pojęcie

_ informacja pierwotna oraz wtdrna,. Informacja pierwotna wynika 

z opracowania pierwotnego, a wt.irna z opracowania wtórnego In-

formacji-

Jnkośó dowodzenia wojakami w systemie OP 1 oczekiwane rezul­

taty działah bojowych zaloi.H od stopnia zaspakajania wymagań 

dotyczących i lości  1 wartości Inforniiicji . /liysunek 1 /.

Wpływ i lo śc i  informacji na efektywność dowodzenia przedsta- 

v/la zależność:
‘ u

Jn
K V. /I -  ^  o /■
‘ max ' ^ 0

/1- 2 - 1./

fr,dzie:

K -  efektywność ’’ idea lna” dowodzenia;
‘ n«iK

-początkową entriopLa /po wp:* owad żeni u i n f o r n a c j i / ;

J -  zadana l i c zb a  celów powietrznych w na loc ie  /zadana 
n

l i c zb a  cel  ów d o zn i b zc ze n i  a/ ;

j  .. i lość  informacji  możliwa do uzyskana / l ic zba  celów, 
o

o których, przekazywana j e s t  Inforrna^cja o wyma^^anej 

jakości/# _ ^

Ogólnie można powiedzieć, że wartońc in.forakacji stanowi ceohr 

wyrn^ajaoa jakość 1'użyteczność informacji :

'■'/’ / " ■ [ " / ! / •  / I / j
/ I . 2 . 2/

' e  • o  ’ • p  -  p  •/; »1, fi li V, 1 O r  'I 
■ir- c i ii] .0 hVZ7.

a rn t k :> m c z y k a A A g ̂  '.V - w -1 1 ') h O r
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-  v/ńrtos(5 informacji ;

' -  jakość informacji;

Uj -  ui;yteczność informacji.

' U?;yteczność Informacji jest dobra wówczas, gdy określona in­

formacja, w oparciu o dopasowane kryteria oceny, mieści się w 

przedziale li âdanym /cel stawiany systemowi zo3tał«osiagnięby/. = 

Na je j  użytecznośó ma również wpływ s,topień spełnienia przez 

użytkowników zasad dowodzenia /decyzyjnych/, obowiązujących w 

danym czasie. ■

Jakośó informacji można określić jako cechę Informacji wyra­

żająca stopień spełnienia stawianych przez użytkowników wymagań 

dotyczących:

-  terminowości /aktualności, czasu opóźnienia -  oC/  ̂ czyli  ce­

chy wyrażającej fakt otrzymania przez użytkownika inforliiacjl 

w wymaganym czasie;-

~ skiladu /pełności - ^ / ,  czyli cechy wyrażającej zawartość rze­

czywistych informacji o obiekcie w danej wiadomości;

-  wiarygodności /¿T/, cechy wyrażającej stopień wpływu zniekąztał 

ceń 1 zakłóceń na Infortracje dostarczane użytkownikowi w danej 

wiadomości.

Jakość informacji jako kompleksową cechę Informacji przedsta­

wić można w postaci funkcji:

0 = Q / o i . : 8 , p /
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Ja^oiSć 1 n f o n m c i  o aytuac.ji po ĵj etrzno;] ^yrrterjiiie OP okre­

ślamy iKi podstawie wskaźników prawdopodobieństwa,' do których 
** > '

mi#;dzy Innymi naleśy zaliczyć';

a/ terminowość v<i'ykry7/ania celów 1 przekazywania informacji 

o nich , -  oznacza możliwość; wykrywania obiektów przed potrzebna 

rubieżą informacji radioi.Dkacyjnoj ~ może bj/ó oceniana wskaźni­

kiem prawdopoi^obieństwa terminowego wykrywania ka^żdego celu;
\

b/ Ciągłość; śledzenia celu, rozumiana jako ciągło obserwowa­

nie radiolokacyjne każdego wykrytego obiektu 7/ przeciągu czasu 

wyinaganego dla 7jykonania zadań naprowadzania /‘wskazyy/anla/ -  

oceniane na podsta'wie wskaźnika prawdopodobieństwa ciaglega ś le ­

dzenia każdego celu;

c/ dokładność; informacji, prsedstawlajoca sobg 7?Jelkość blri- 

du określania wspólrzędnycli i><^l^żenia każdego wykrytego i  ś le ­

dzonego obiektu powietrznego -  ocenląna na podstawie v;skaźnika 

prawdopodobieństwa określania współrzędnych położenia celu z za 

dana dokładnością ;

vd/ pełność informacji -  obejmuje vuydanie danycih z ustalona 

dyrjkretnośoia i oceniana jest na podstawie wskaźnika p.rav;dopodoj 

l)iei;stwa ’’obsługiwania” każdego celu.

Wymienione vw:ikaźiukj prawdopodobieństwa określające jakość 

informacji, w każi.yt.i wariancie użycia bojo^jiego iiVRt zależa od 

następujących oz,ynnlków; cliaraktoru działań przeciwni.ka powie­

trznego; możliwości l>ojowych różnych typó î przeclzilótniczych 

zestawów raki e towycii 1 samolotów tnynliv7sklch ; poziomu przy^^oto- 

wania zuiinii bujowyołi jD związków, oddziałów WH i i/t-; ugriupowa- 

nj a bojowego Wist i fri-ra^netrów strofy informacji radiolokacy jne,i
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'olporriof-.r i. no, yji\ił. 6a m la  ńroók&yi rozpoznania railiolokacr/jnogo ;

 ̂ 7 vvvol.riońci ugrnpov/fan bo.iO'rych Wrci; Ti i^aTunkach ogni07,'ego od;1s1r.—

f: ty n7?;/Uiia prz.eci wnika* j \

, iia  .żakończonie należ;/ ntwierdzió, że każde oddziaływanie pod' 

eynferini wykonawczego na cel powietrzny powinno być poprzedzone 

(1 ziałaniatnl po-layntemu rozpoznania w zakresie wydania inforina- 

cj.i o nytuac.ii powietrznej, o jakości zapewniającej skuteczne 

■wykonaiile wszystkich zadań siłami w systemie OP«

I • 3  ̂ l^ródła informacji o sytuacji powietrznej

'ńaead ni o zynri składowymi systemu ini;orma.cy jnego WLOP sa pod-
\ X

oy.sterny rozpoznania brygad radiotechnicznych tych wojsk* Na sta -  

riowisku dtrwodzenia brygady zbierane sa dane o sytuacji powietrz- 

i i o ,1 z c a ł e g o r e j on u d z i a ła n korpus u 0 P / za łącznik n r 2/   ̂ G ł  ćwn y m 

ż('d:'łem informacji sa podległe bataliony radiotechniczne*Ponadto 

GD brygady otrzymuje dane o obiektach powietrznych od sąsiadów 

oraz -  w Zależności od istniejącej sytuacji taktyczno-operacyj­

nej -  od uzupełniających ,źródeł Informacji*
• N,

Dodatkowymi źródłami danych podpysterns) informacyjnego bryga­

dy rąd j O techn 1 czne j mogą być: radio’wa sieć powiadamiania, podod­

działy ro'.’.poznanla ipidioeiektronicznego ; załogi samolotów w.yko- 

nuj/;ice zadania rozpoznania powietrznego; radiolokacyjne stacje  

wstępnego poszukiwania /R;>\VP/ rozwinięte ;v ugrupowaniu bojowym

posterunki obserwaćji _wzrokowej /?OV// WRt, "hri \VH OP ; pos­

terunki obserwacji wzrokowo-techni oznej .V/PP i :1'.V ; organa ruchu 

’.otrricz^go; ra'li ol okacy jne*«,. s tac je pod odd zlałów radiotechnlcz- . 

nyon. innych; rodzajów wojsk /V/0PT., id.*//, sąsiednie pododdziały i

związki takiyczne WiU. ( !
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Na.l.oż.y pD']ki'oil'jć w y » tu r^żj-orodnoik'/ apecyfi^i 

'/^biarania 1 prsf iz.ywam'a informacji oraz wynikająca z tego 

ró̂ .mą JeJ Jakońc w odniesieniu do wymienionych źródeł.

1 ♦3* i• Możiiwoóci zbierania 1 opracowania informacji o sytuacji  

powietrznej otrzynr/wanej z organicznie podległych pogte>. 

runków radiolokacyjnych

źródłami informacji o sytuacji powietrznej sa posterunki ra­

diolokacyjne prowadzące rozpoznanie radiDl okiicyJne obiektów po­

wietrznych.

W zobrazowaniu, opracowywaniu i przekazywaniu informacji ra­

diolokacyjnej biorą udział pojedyncze ogniwa stanowisk dowodze­

nia, stąd teź dokładność określania przestrzennego obiektów po­

wietrznych Jest w przybliżeniu równa wypadkowej dokładności 

określania położenia przestrzennego obiektu przez stacje radio­

lokacyjne i system zobrazowania tych danych.

W systemie zautomatyzowanego zbierania informacji radioloka­

cyjnej określanie położenia przestrzennego obiektu powietrznego 

Jest realizowane z dokładnością:

1/ w płaszczyźnie poziomej -  3 km w zależności

od typu RJiO , odległości wykrywania i  zestawu automatyzacji ;

2/ w płaszczyźnie pionowej G t, <  *500 ni.

Przy wykorzystaniu systemu nlezautomatyzowanego wskaźniki^te 

kształtują si.; następująco:

1/ w płaszczyźnie poziomej 3,5 km;

2/ w płaszczyźnie Pionowej j, ^  1000 m.
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Dokła'lnor>ć charaktery9 i nf ormacj i  t r ia n g u la c y jn e j  

5-6 ¿ r ó d e ł  zakłóceń czynnych wynoai:

1/ vj p łaszczyźn ie  poziome ̂  ^  x ,y  ^  ^ »

2/ w p łaszczyźn ie  pionowej ^

Możliwości przekazywania informacji o sytuacji powietrznej 

w systemie zautomatyzowanym zależa od rodzaju wyposażenia tech­

nicznego danej r e la c j i *  Sa one następujące:

-  SD krt -  SD brt: RPT 11/10/-o 31 obiektach bo 10-30 s, WP-OIM 

o 12 obiektach co 10 s ;

-  SD brt -  SD BRt -  o 31 obiektach co 10-30 s ; ,

-  SD BRt -  C3D OP -  o 15 obiektach co 30 s*

Czas opóźnienia w r e la c j i  SD krt -  SD KOPK wynosi średnio 40 s*

Możliwości przakazywania informacji sposobem niezautomatyzo— 

wanym w tych samych relacjach sa mniejsze 1 przedstawiają się  

następująco:

-  SD krt -  SD brt -  o 6-8 obiektach co 1 min.;

-  SD brt -  SD BRt -  o 12-26 obiektach co 2 min. ;

-  SD BRt -  CSD .OP -  o 24-32 obiektach co 3-4 min.-

Wartości liczbowe parametrów informacji radiolokacyjnej, wy- 

korzystywanej podczas rea l iz ac j i  zabezpieczenia radiolokacyjne­

go przedstawione sa w załączniku nr 14.

1.3.2. Informacja otrzymywgina z radiowej g ięci  powiadamiania
• *

Powiadamianie rozpoczyna się z chwila osiągnięcia przez Snp 

przeciwnika określonej rubieży na terytorium sasiada lub z chwi­

la  wykrycia celu* Prowadzone jest ,ono na całej trasie ich lotu
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aż do momentu aniazci.eniti lub_ wyjścia oe l6w poza granice rubie-  

ż.y powiadamiania*

Wyróżnia r îę powiadamiacie:

a/ operacyjne ~ z centrum in forrHacyjno-rozpoznawczego CSD 

wojsk OP ~ % v5vkorzy3 to.niem inf ormacji napływającej ze ota-I .

— nowiek dowod,g.enia i>rygad radiotechnicznych oraz innych źródC' 

Informacje z tej aieci sa odbierane przez podległe etanowiek? 

dowodzenia do gzczebla SD BRt ;

b/ operacyjno-taktyczne -  z SD BRt -  z wykorzystaniem informacj; 

napływającej z podległych batalionów radiotechnicznych^ nan- 

rzędi(iych stanowisk dowodzenia oraz od sfjsiadów* Informacje 

z t€»j s ieci  mogą być odbierane przez wszystkie jednostki kor  ̂

pusu OP i. współdziałających do szczebla batalionu radiotech­

nicznego /dr/ vyłgoznle* 'Ponadto odbierana jest także przez ti 

kompanie radlotechnioźne, na bazie których organizowane ss 

wysunięte punkty naprowadzania /V/PN/. ^

Informacja otrzymywana z sieci powiadamiania charakteryzuje 

się duże wiarygodnością i  pełna charakterystyka lecz mała dokła] 

dnoścla współrzędnych obiektów* Czas opóźnienia tej informacji 

jest stosunkowo duży -  rzędu 3 minut a niekiedy 1 więcej. *

Tak duży czas opóźnienia w połączeniu z dużymi prędkościami

współczesnych ŚNP przeciwnika /średnio 15-20 kra/min*/ powoduje,

że informacja ta może być wykorzystana tylko do uprzedzania pod|

ległych pododdziałów o nalocie oraz do nakierowania własnycłi
* ,

hrodków rozpoznania, a po wykryciu celów'~ do ich Identyfikacji|

'4/'Regulamin działań bojowych WRt wojsk'^PK /brygada -  korpus/ 
DWOPK W-wa, 19a0.
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XI ' 7 f I r U n k a c}) p e ł  n e c o i  o ma tv z o \vn.n i a obiegu 1 n f oi' ma c j  i o r 7 -
powietrznej powiadamianie oper tak tyczne realizowa­

ni' rnO”e być z wykorzyntaniem wydzielonych kanałdw powiadamiania

ze.jtawdw zautomatyzowanego dowodzenia. Spowoduje to zwiękezenie
) ■'

jaicońcl informacji otrzymywanej z tych kanałów.

1 . 1 . 3. Informacja'Otrzymywana z pododdziałoy^ rozpoznania radio­

elektronicznego

informacje uzyskane przez plutony rozpoznania radiowego UKP 

i rozpoznania systemów radiolokacyjnych przekazywane są na sta­

nowiska dowodzenia kompanii rozpoznania radioelektronicznego, 

a stąd po opracowaniu na odpowiednie, połączone stanowiska dowo­

dzen ia  /PliSD/ o raz  poprzez; SD b a t a l i o n u  r a d io e le lc t r o n io 2;nego -  

na SU KOP.

Informacje powyższe przekazywane na PłSI) oraz SD BRt wojsk 

Or zawierają dane o sytuacji powietrznej w rozpoznawanym re jo ­

nie /rodzaj celu i jego charakterystyka/, szczególnie dotyczące 

przeciwnika. iDane te, przekazywane natychmiast, pozwalają 

na ukierunkowaną pracę systemu rozpoznania radiolokacyjnego, 

zastosowanie^ograniczeń promieniowania energii elektromagnetycz­

nej oraz przygotowanie środków walki'wojsk OP do wykonania ewen-, 

tualnego przeciwdziałania. ^

Są one jednak niepełne, determinowane użyciem przez ^NP prze­

ciwnika środków radiowych czy też systemów radiolokacyjnych, 00 
nie pozwala na ciągłe śledzenie trasy lotu celów oraz określe­

nie Ich pełnych charakterystyk.
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i ,» 3*4*' Tnf o'rFnac;Ui oir ŝ.yniywana z roy,pcg,nariia powietrznego
' 1/

iirrZipo-̂ .n.̂ iDie poviief/rzne urnożliwia w stoaurskowo k.r6tki!'n ciągle  

U/r.yskan.i e obj ektyi-jn«;) i  vVio,r vgD4ne;i In f ritniac j i  o obiektach po- 

v/letr7,n:/ch* Inforrnacja ta niti. lardr.o dtrże. ^.naczenie przede wn.%,7 -  

:j{;k:;im ?/ czacAe T.agroźerna i  ooczatkow.ym ^okresie 7/a,1 ny, kie-iy to 

we vmp6łdziaAabl ą z’, rozpoznani oni rad;i oelektronicznyrn, rozpozna­

nie poy/letrzne może iikutocznie uprzedzić do^/ćdztwo 1 sz^ '.by o 

nl es pod zl e\,';an;/ri nal 0010 prz ec;j wn ika *

TnTormacJa 'uzyskana z rezpoznaTiia prewietrzne/yo jest  niociagła® 

to pojedyncze n^lduriki o codach nowi etrznycłu Biorąc pon 

uwagy epo.sob;/ określania charajr terysty k je.ct ona mado dok ładna4 
■cze-ste iłlepe*tna* '.‘rac op6ź?«iern.a w zależności od sytuacji i. ?r'0 -. 

nęhu ivrzekazywan:!a meldunku wynosi od zera do kilku minuty

Wszyijtkió te Aczynnlki kwalifikują informacja z rozpoznania po-
N . . -

wletrznego jako przydatne do posta-wienla w- określoiia. gotowość 

s i ł  i  śrudkćw, jak rćvm.leż do uzupełnienia 1 uściślenia charak- 

te. y z tyk celów powietrznych na szczeblu PłSD czy SD BRt.

t - . 5 * I n f cvrrnac j a otrzymywana z posterunków obserwacji  wzyokonej

liaz j,e?.ae-rozpoznanie wzrokowe ■ j est  jednym ze sposobów z do i;-;.» 

Wi\r).ui inłortnacj i o środkach napadu powieŁrzneg.o przez wojska i'a- 

d i  o t ec Ii.n '1 c v.n

■'srak pełnej In ior inac j i  uzyskanej za pomocą środkiSw rad io tech­

nicznych. o 'i 1-.iiiłani;,\cłi lo tn ic twa  przeciwnik-a na małych i  bardzo 

iMalych wysLĆt o\-:ci?.oh.*ntv/arzą konieczność o.rgani zowania 1 wykorzys­

tania po,-;! erunków ok;r*rvi/ao j  i wzrorewej /}'(.%//*, Dane uzyskane od
i- r-'  ̂  ̂'!. er ui: oooe wzrokowej ' uzupełniają informacją radio-

•■ •’ Posterunki obserwacji powietrznej
5/'

i ' h'M'.ii '.'ł Ó /e h'!’'
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lokacyjna o obiektach znajíiujacych aię w ’’stożkach rnart?/ych” 

j ’’flziurach” strefy informacji radlolokacyjnej 1 aa włączane 

VÍ obiefí informacji o sytuacji powietrznej brygafiy radiotechni­

cznej.

Obserwacja wzrokowa jest organizowana w ramach sieci  posterunków 

obserwacji wzrokowej wojsk korpusu OP, Jest ona prowadzona przez 

obserwatorów wystawianych przy stanowiskach dowodzenia i  w rejo­

nach dyslokacji jednostek rodzajów wojsk KOP. W celu zwiększenia 

możliwości wykrywania wzrokowego wykorzystywane sa również dane 

z posterunków obserwacji wzrojfowej KL, WOPL i  MW /załącznik nr 3/

Dokładność określania danych, dotyczących obiektów powietrz­

nych przez POW jest następująca:

a/ dokładność określania kursu lotu obiektu za pomocą stolika  

kursowego 1 wzrokowo -  do 10 stopni ; słuchowo -  do 20 stopni ;

b/ dokładność określania przybliżonej wysokości: na wysokości 

•do 1000 m -  błąd wynosi około 500 m„ Im mniejsza wysokość 

tym większa dokładność.

Mała dokładność-i fragmentaryczność oraz duży czas opóźnienia 

danych Informacyjnych, przekazywanych z wykorzystaniem pośrednie} 

ogniw łączności, jakimi są ¡31) rodzajów wojsk -  dochodzący do k i l ­

ku minut -  powoduje, że są one wykorzystywane do uzupełnienia po­

ci adunych charakterystyk obiektów powietrznych.

i>tąd informacje te są przekazywane do nadrzędnego D w formie 

üiojimików ir^Kpełniających lub dodatkowych,*
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1 . ) . 6. 1 rif o 1 mąc,ia otrzymywang z r ad.1 oIoLgo;yjn;/ch a tac j i

viii tę,¡met'/ poszukiwania /B3'iJV/ Ay w i  z j on 6iv rak .i. e t ow y ch

Aktualnie w dywizjonach rakielovjych WP OT jako radiolokacyj-~
! • V

rie stacje wat^>pne ;̂o ponzukiwania oa wykorzystywane przeważnie: 

RiłS P-18 oraz JAV/OR~i;i2M /f,l2?/ z wysoki, śćlomierzanii PRW-9 /Ib/ 

lub PRW-.13*

Większość dywizjonów rakietowycli ma przygoto?/ane kanały mel~ 

dowania do odpowiedniego PUjD i ma możliwość przekazywania in­

formacji radiolokacyjnej ze swych R8V/? -  w systemie niezautoma- 

tyzowanym. Jest ona zobrazowywana na plangzecie I warstwy orsz 

na planszecie działań bojowych wojsk rakietowych* Informacja ta 

może być wykorzystywana do nakierowywania sąsiednich dywizjonów 

rakietowych /SNR/ na cele powietrzne, udokładniania informacji 

o sytuacji powietrznej, szczególnie w zakresie małych i bardzo 

małych wysokości, oraz w odniesieniu do celów o małej skutecznej 

powierzchni odbicia*

"Niemożność włączenia tej informacji w zautomatyzowany obieg 

informacji /począwszy od RSWP/ w sposób znaczący obniża je j  uży~. 

teczność w zakresie zabezpieczenia działali bojowych V;r 1 TP.l kor­

pusu OP.

1 • 3 • 7. Informacja otrzymywana z sąsiednich pododdziałów 1 zv̂'/ia z ■ 

ków‘ taktycznych wojsk radiotechnicznych OF

. Informacja o sytuacji powietrznej uzyskiwana za pomocą kana­

łów współdziałania z sąsiednicli batalionów radiotechnicznych 

czy też sąsiednio}] brygad radiotechni cznyoh może być wy Lor cy z ta 

na, między innymi, w celu eliminacji "dziur” v? s t r e f i e  inî'or'i'u-
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c,ji rnj] i oi okacy.jru',) na n ?':/ku miydzy związkami taktycznymi,azcze-* 

r/lnio na Tral:yoh viy3okośoianh w re,jonach ze złożoną rzeźbą tere-  

mu V/ przy pad k!3'.SN? przeć! mii ka vpykonij jących lot na średnich i 

luż.yoli wy.aokośc i och do uprzedzenia systemu WRT o spodzieiiianyin 

kierunku nalotu może ołużyć informowanie o składzie i innych 

cliarakterystykach celów powietrznych•

Ogźlnle można stwierdzić, że wojska radiotechniczne /BRt/ 

wojsk OP w procesie zbierania informacji, o sytuacji powie ^>*znej 

korzysta.ją z wielu różnych je j  źródeł. Dostarczają one informa­

cje o różnej i lo śc i ,  składzie 1 dokładności, Czasy opóźnienia 

przekazywfinla tych danych do odpowiednich stanowisk dowolzenlą 

są też n ie jecinakowe i często dość duże, co komplikuje je j  oprą» 

oowymnio i analizę na stanowiskach dowodzenia BRt /brt/.W cza- 

s { opracowywania i analizy zachodzi konieczność korzystania 

7, informacji otrzymywanej z dodatkowych źródeł w systemie nie»  

zau t ornalyzowanym. Uwarunkowane to jest występującym deficytem 

i-iiormacji otrzymywanej ze źródeł podatawoęjyoh /macierzystych 

Ki.r/. Przede wszystkim dotyczy to Informacji o obiektach o małej 

powlerzclml ski.jtecznej odbicia i lecących na małych wysokościach

DiatefCo też zautoiiiatyzowany sposób zbioru i opracowania infor.

racji wykorzystywany jest kompleksowo ze sposobem niezautomatyzo- 
wanym*
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MTAhKjniiC HADIOTKCilinCZriYM

.A

^  ̂ G rąri i a i opracDtvyvmnie in f ormacji o H.ytuac.ji powie trsrie.j

^onipanJ i  radiotechnicznej

Kampan.ip rad ;i o teciiriiczne sa zasadniczym źródłem informac.H 

o Myiufic.ji po’vVi eirzno.i, a poy>rzez to maja bezpośredni wpływ na 

wykonywanie za.śań przez system rozpoznania WRb.

Zbi orani 1 opracowywanie informacji o sytuacji powietrznej 

kompanie'radiotechniozne rea l izują  w ramach wykonywania podsta­

wowego zadania, jakim jest prowadzenie rozpoznania obiektów po- 

wietrznycli /zgodnie z zadaniem bojowym i decyzji) dowódcy batal i 

nu rai loteniinlcznego/, Do rea l izac j i  tego zadania wjikorzy.stuje 

poslaiane na wyposażeniu środki radiolokacyjne /odległości ornie- 

rze i wysokośclomierze/, zestaw zautomatyzowanego systemu dbwo- 

dzenia oraz elatove środki łączności. '■ •

?* 1 .1 - ź ród ła  i nformacji  o sy tuac j i  powietrznej kompanii 

radio Łechr.. czne j

Źródłami in fo rm a c j i  o s y tu a c j i  pow ie t r zne j  kompanii rad io -  

techn iczne j  no: własne s t a c j e  radi ol okacy j ne d ostarc za joĉ ê j n- 

fortnacji rad i o l  okacy jno j , posterunki obserwacj i  wzrokowej 1. 

knwo-t,ecl>ni(maiej /włristiy, MW. WOP i t p . / ;  w sp ó łd z ia ła ją c e  p(rln,!~, 

il’/iio';.' wojak i‘ak 5 e Iowy oh ,/w szczegó lny  cli przy padkiicip/ o'caz- ra­

il :i f i sita ’ p o vvi a ' ’ ’'-r: lani a *

' 'r.,'.«'u;;a cc s i a c j t '  ra.t i ol okacy ,i nt> koinnariii ra l i o t eihrri i. ' r . v‘ ‘:; 

o " a '  .vy -lone kompanii r a d i o l o k a c j i  tworzą’ o ie rwsza
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p '.varntvię strefy in.tormacji ra(31 ol okacy jnej - Dlatego teź te) pod- 

oddzialy wyposaża olę w stacje radiolokacyjne charakteryzuja.ee 

się najlepszymi'parametrami w zakresie wykrywania i śledzenia 

obiektdw na małych i  bardzo mijiłych wyaokościach• Obecnie wyko­

rzystywano przede wszystkim następujące typy RLS: odległo­

ści omier ze -  RT-17, HUR-31, oraz wysokościomierze -  RW-3i, '

DRW-13, PR'//-*16, NUH-41.

Kompanie radiotechnlczne rozwinięte w. s t re f ie  przygranicznej 

lub na kierunku spodziewanego nalotu przeciwnika wyposaża 

się w Rli> charakteryzujące się duża manPiwrowościa /małe, czasy 

Z’wijania i  rozwijania, mobilne./ oraz odpornością na zakłócenia 

radioelektroniczne, - .

Kompaniom radiotechnicznym zabezpieczającym w informację ra~ 

liolakacyjns punkty naprowadzania lotnictwa myśliwskiego na ogól 

doiiaikowo przydziela się odległcściomlerz /Jeden lub więcej/ o 

dużym zasięgu wykryv/ania i  śledzenia obiektów powlotrznj'Ob w ca­

łym przedziale wysokości, zapewniający -  zgodnie z wymaganiami 

PR -  właściwo określanie współrzędnych tych obiektów,

W celu zwiększenia odporności na zakłócenia i polepszenia 

możliwości v;ykry\vania obiektów powietrznych dąży się do tworze- 

tila trój Zakresowej /w odniesieniu, do częstotliwości/ strefy in-  

rormacji r?idi olokacy JneJ krt poprzez wyposażanie każdej krt 

/w miarę możliwości/ w RIS metrowego, decymetrowego i  centyme­

trowego zakresu f a l ,

informeje  otrzymywane z posterunków obserwacji wzrokowej 

,vVykorzys tywane do identyflkaoji obiektów powietrznych znajdują­

cych się w stożku rrariwym krt.
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Informacje uzyskiwane z radiowej .^iecl powiadamiania KOF ee 

wykorzystywane zgodnie z ich przydatnością* to jest do ukierun­

kowania rozpoznania radiolokacyjnego krt oraz do ułatwienia iden­

ty f ikac j i  celów powietrznych wykrywanych 1 śledzonych przez środ­

ki radiolokacyjne krt,

W przypadkach szczególnych /awarie, uszkodzenie, zniszczenie

części własnego sprzętu radiolokacyjnego lub też skutecznego za-|
1

kłócenia RLS przez przeciwnika/ is tn ie je  moźliwośó uzyskiwania 

Informacji z liSY/P sąsiednich jednostek wojsk rakietowych. Infor­

macje te mogą być przekazywane bezpośrednio do SD brt z wykorzys| 

taniem kanału meldowania krt lub też mogą stanowić uzupełnienie 

informacji uzyskanych przez krt własnymi środkami rozpoznania,( I

Proces zbierania i opracowywania informacji o sytuacji powie-l

trznej w kompanii radiotechnicznej realizowany jest  z wykorzya-
\

taniem zautomatyzowanych zestawów dowodzenia lub systemem nle -  

zautornatyzowanym,

, 'X *

2• 1 .2* Zbieranie i opracowywanie Informacji o sytuacji  powie­

trznej w krt w systemie zautomatyzowanym

A, Kompanie radiotecfiniczna wyposażona w zestaw WP-01M

Informacja o sytuacji powietrznej uzyskana od s ta c j i  radio­

lokacyjnych zobrazowana jest na wskaźnikach JSO, JSK., JSW znaj­

dujących s ię  w przyczepie samochodowej zestawu WP-01M oraz rów- 

i^Oiegle ua wskaźniku STHZafA rozwiniętym na SD kompanii radio­

technicznej /załącznik nr 4/,

Dowódca krt, pracujący przy wskaźniku STRZAIA, na podstawie 

zol)raznwaiiej sytuacji radiolokacyjnej kieruje praca funkcyjnych|

zmiany bojowej.
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Oporator wskaźnika -  na polecenie dowźdcy ~ in ic ju je

łranę wykrytego obiektu. Zainicjowana trasa jest widoczna w 
%

postaci umownego znacznika na pozostałych wnkaźni\kach zestawu 

WP~01I'U Pojawienie aię tego znacznika stanowi sygnał dla opera­

torów wskaźników .J3K i J3W do natychmiastowego wykonania swoich 

czynnońci. Operator wskaźnika JSK dokonuje za każdym obrotem 

podstawy czasu korekt współrzędnych X,Y, a operator wskaźnika 

JoW dokonuje pomiaru współrzędnej wysokości opracowywanego obie­

ktu i uzupełnia ja charakterystyki przesyłanych/automatycznie/
I

do OD brt oblektóv’tf.

Meldunki o sytuacji ppwietrznej przekazywane z posterunków 

obserwacji wzrokowej i  innych źródeł nanoszone se na zewnętrzna 

stronę planszetu przez dowódcę plutonu dowodzenia lub Innego 

funkcyjnego wyznaczonego przez dowódcę kompanii.

Informacja z POW przekazywana jest do SD brt w pierwszej 

kolejności przez dowódcę k.rt kanałem dowodzenia. Następnie do­

wódca krt podaje telefonicznie współrzędne wykrytego przez POW 

obiektu operatorowi wskaźnika JSO celem włączenia ich w zauto- . 

matyzowany obieg informacji.

Na stanowiskach dowodzenia, gdzie nie rozmieszczono wskaźni-
1

ka wyiiośnego STRZAŁA, dovtft5dca krt dowodzi z przyczepy wskaźni­

kowej zestawu, V/P-1M, a na SD przebywa dowódca plutonu dowodze­

nia, który przyjmuje i odwzorowuje na planszecie Informacjo na­

pływa joco' z innych źi^ódeł i  równolegle przekazuje je te le fon ! -  

czni e d ovvódoy kompanl i ,
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B. Kompania w.ypoBa: ,̂ona w ze&ts.'fi HPT -̂IO rjcznik nr 5/

Infofmac.ja radiolokacyjna od orJlef,lo3ciomierza zobrazowana 

jest na dw6ch wskaźnikach panoramiczno-synte tycznych znajdują­

cych się na atanowiaku dowodzenia krt.

Dowódca krt pracujący przy wskaźniku WPS-10 in ic ju je  trasy 

wykrytych obiektów, steruje rodzajami pracy zestawu RPT-10,kon­

trola je  i kieruje pracą zmiany bojowej•

Operator na drugim WPS-10 wprowadza korekty współrzędnych 

/przy śledzeniu półautomatycznym/, dopisuje charakterystyki do 

śledzonych obiektów oraz wskazuje obiekty powietrzne do pofrdaru 

wysokości operatorowi wskaźnika WRH-IO- Pomiar wysokości r e a l i ­

zowany jest przez operatora w sposób zautomatyzowany.

Współrzędne - położenia obiek tów X,Y,H 1 ich charakterystyki 

przesyłane są cyklicznie w sposób automatyczny do SD brt /po­

dobnie jak z zestawu WP-01M/.

W przypadku pracy dwóch odległościomlerzy jednocześnie in fo r ­

macja od każdego z nich zobrazowana jest oddzielnie na poszcze­

gólnych WPS-10.

Informacje z posterunku /posterunków/ obserwacji wzrokowej 

zobrazowane na planszeole mogą być wprowadzane ręcznie przez do­

wódcę /operatora/ do zautomatyzowanego systemu dowodzenia. ^

^  ̂ • Zbieranie 1 opracowywanie informacji o sytuacji powietrz­

nej rig SD krt w systemie konwencjonalnym /niezautomgtyzo-  

wanym/

Tnforuuicja radiolokacyjna od pracującej HIS zobrazowana jest  

na wynojaiym wskaźniku obserwacji okrężnej /WWOO/ rozwiniętym na



-  33
ii

SD k rt *  Jako WWOO raoie \>yó wykorzystcmy wskaźnik typu STRZAŁA 

zestawu WP-01M lu b  autonomlozny wskaźnik zestawu RPT-10 typu 

WPS-10.

Operator RLS pracu jaoy  przy WWOO kierowany 1, kontrolowsjiy  

przez dowźdo^ k rt ,p rz e k a z u je  natychm iast in fo rm ao je  o nowo wy­

krytych obiektach  pow ietrznych oraz k o le jn e  meldunki o ś le d zo ­

nych ce lach  /we wspdlrzpdnyoh bie^tuiewych/ do SD b r t *  Rdwnole- 

£p.e In fo rm ac ja  t a  zobrazowywana je s t  na p lcm szeole k r t *

Wysokość lo tu  obiektćw  pow ietrznych o k re ś la  op era to r wysoko- 

śc iom lerza  ze wskaźnika wysokości /WHH/« P racą  op era to ra  k ie ru ­

je  dowódca wysokośclom lerza na podstaw ie in fo rm a c ji  p ie rw o tn e j 

zobrazowanej na WWOO* ^

O perator wynośnego wskaźnika obse rw ac ji wzrokowej w c z a s ie  

sporządzan ia  k o le jnych  meldunków u zupe łn ia  je  współrządUią wy­

sok ośc i lo tu  danego o b ie k tu .1 w t a k ie j  p o s ta c i p rzek azu je  do 

SD b r t .

W przypadku jednoczesne j pracy dwóch RLS in fo rm ac ja  zob razo - . 

wana na drugim wskaźniku przekazywana je s t  p rzez  o p e ra to ra  na * 

p lan sze t k rt  stanow iąc u zu p e łn ien ie  in fo rm a c ji uzyskanej z pod- 

stawowej RliS* Dowódca k r t  w przypadku s tw ie rd z e n ia , ¿e druga  

RI^ obserw uje o b iek ty , których podstawowa RLS n ie  wykrywa po­

le c a  operatorow i WWOO dane o tych ob iektach  do łączyć do mel­

dunków przesyłcm ych do SD b r t *  K ierow anie p racą  op era to ra  wskaź­

nika wysokośclom lerza w zak re s ie  ok reślcu iia  wysokości lo tu  ob iek ­

tów odbywa s ią  na podstaw ie in fo rm a c ji zobrazowanej na p la n s z e -  

o le *
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Mfilrlunki, o 55y tuac.ji powif» t r zn e j  przekazywane z włannego rrt\v 

/a tak^,e pogterunk<5w o b s e rw a c j i  wzrokowej  Jerlnoatek LM,WR, WOr/| 

przy jm uje  clowt^dca p lu tonu  dowodzenia ,  meldu je  o ich  t r e ś c i  do ­

wódcy k r t  o raz  n an os i  Je na zew nęt rzne j  s t r o n i e  p la n s z e tu  k r » ,  

zftndnie z p rzy ję tym i  wzorami / z a ł ą c z n ik  nr  6/ .  Dowódca k r t  i n ­

fo rm ac je  te  p r z e k a z u je  natyolimlast  w k a n a le  dowodzenia do^ b a t a ­

l i o n u ,  n a tom ias fc 'ope ra to r  WWOO kanałem meldowania p r z e k a z u je  Jr 

na p lans  zet  TwaPntwy  MD b r t .

W przypadku uszkodzen ia  ł ą c z n o ś c i  przewodowej  In fo jm acJe  o s 

t u a c j l  p o w ie t r z n e j  p r z e k a z u je  s i ę  p r z e z  r a d i o s t a c j e  /R-1 37/,  

k t ór e J wyn ośny ' pul p 11 s te r  o'wan i a  zna ;jd u j e  s i ę  na SD k r t »

W kompanii r a d i o t e c h n i c z n e j ,  na b a z i e  k t ó r e j  o rgan !zuw iny  

Jest  wysunięty  punkt naprowadzan ia  /WPN/, na SD dodatkowo

mieszczony Jest  p lan  a zet  pionowy i  uh s t ó ł  nap row adzan ia ,n a  la  ó./ ^
rym nanoszona J e s t ' i n f o r m a c j a  o s y t u a c j i  pow iet rzne j 'p rzekazywM l  

na do SD b r t  o ra z  in f o r m a c j a  uzysk iwana z s i e c i  powiadamiania '  

korpusu Or .  . ” ... .

2* 1. 4 * Z b i e r a n i e  i opracowywanie i n f o r m a c j i  r a d l o l o k acV.1nej'

w k r t w warunkach s to s o w a n ia  p r z e z  p r z e c iw n ik a  z a k łó ć eń 

r g d i o e l e k t r o n l o z n y c h

Z a k łóc en ia  r a d i o e l e k t r o n i c z n e  stosowane p rzez  p rz ec iw n ika  

m/ija na c e lu  przed? wszystkim o s ł a b i e n i e  l u b  c a łk o w i t e  pozba^^ 

Wlenie  moi; l iwosc l  r e a l i z a c j i . r o z p o z n a n ia  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

przez  s t a c j e  r a d i o l o k a c y j n e ,  a poprzez  to powodują zm n ie j s z e ­

nie s t r e f y  I n f o rm a c j i  r a d i o l o k a c y j n e j  kompanii r a d io t e c h n ic z n e
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r.1ô ,e to znacznie utrudnić lub w skrajnych przypadkach całko­

wicie unienioi?:liwlć wykonanie zadania rozpoznania radiolokacyjne-  

przez krt* Dlatego tet w sytuacji pojawienia się na ekranie 

wakaźnikćw celowych zakłćceń radioelektronicznych najważniej­

szym zadaniem zmiany bojowej będzie wykrycie tych zakłóceń,-  

określenie ich charakteru, określenie namiaru /położenia/ źród­

ła /źródeł/ zakłóceń, a następnie jak najszybsze przekazanie 

tych danych do SD brt* Jednocześnie dowódca nakazuje wykorzys­

tać odpowiednie -  w zależności od charakteru zakłóceń -  układy 

przeciwzakłóceniowe, a także zastosować taktyczne sposoby zmniej 

szenia stopnia oddziaływania zakłóceń na RLS*

Przy pracy w systemie zautomatyzowanym dowódca w pierwszej 
• ■%

kolejności przesyła do brt kanałem dowodzenia.dane dotyczące 

charakteru i  intensywności 2;akłóceń*

Jeżeli sa to zakłócenia o małej lub średniej intensywności, 

to operatorzy wykorzystując włączone układy przeciwzakłócenio­

we określają położenie nosiciela zakłóceń i  przekazują jego 

współrzędne w sposób półautomatyczny do batalionu.

W wypadku zastosowania przez przeciwnika zakłóceń aktywnych 

o dużej intensywności, gdy nie ma możliwości ich wyeliminowania, 

dowódca kompanii osobiście lub przez operatora wskaźnika JSO 

/iVR>-.10/ określa /namierzfi/ średni azymut sektora zakłóceń /na­

miar, peleng/, a operator wskaźnika JSW /WRH-10/ średni kąt po- 

iożonla źródła zakłóceń i  ich wartości przekazują do SD brt^^.

6/
/rfi pomocą zestawu '.YP-01M kompania radiotechniczna ma możli­
wość określania do 6 namiarów źródeł zakłóceń a przy wyko­
rzystaniu zestawu RPT-10 do 8 namiarów /pelengów/.



36

Yh'v.y ííiln57ch zakłóceniach biernych na polecenie dowódcy kom-~ 

pani i  operator kaźnika J30 /WPS~10/ przekazuje do SI) bataXiO’- 

nu współrz^'dne saklócníiego rejoniu

W systemie niezauLomatyzowanym dane dotyczące zakłóceń prze­

kazywane s8 do SD hrt przez operatora V/WOO w postaci tzw.meldun- 

ków uzupełniających, Meldunki te zawierają dane dotyczące: cha­

rakteru zakłóceń, azymutu i kata położenia źródła zakłóceń a w 

przypadku rmiłej i średniej intensywności zakłóceń^ współrzędne 

źródła zakłóceri. Dyskretnonć przekazywania 1 moment pomiartł 

średniego azymutu ustała SD brt,. Dane przekazywane do batalionu 

-  w tym systemie pracy -  sa zobrazowywane na planszecle T war- 

s t, wy •
i- i

1’rzy pracy w zakłóceniach w celu maskowania skuteczności od­

działywania s tonowanyc)i przez przeciwnika zakłóceń, radioloka­

cyjny cli stacj i  całkowicie zakłóconych nie wyłącza się z pracy 

bojowej, /

^ ^ • ^ń)terqriie i opracowywanie informacji  o sy t uacj i  powie-  

t r znej nn SD batal ionu radiotechnicznego oraz j e j wyko- 

r zys t, gn i e mi PłpD ' - ^

lii\tglion rad ł o teciu) l czriy jako podstawowy pododdział wojsk 

!‘M(i i o tecim io znych przeznaczony j est  do zdobywania informacji  

o ol)iokłacii powietrznych w nkro.śloriej przestrzeni  pow.1 e trz.noj 

/ -j a o k 11) !• z o d z, i g łI  i'i hr t ,/ , '

''od ii t,,'iw oŵ * zadanie rigl l : .owgne przez t)atollon rad 1 o t ectui t -  

cv.iiy to i'M 11 o 1 okgey jne zgtiezpl eczenl e działań l>ojowycłi zwifizków 

' 'tK ' y ( / o ! i 1 a t óvi/ wojsk rak i e tovvy cti, loitilc^wg myśliwskie-
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go 1 poflo(irlział:«^w walki radl oelektronlczne,j wo.jak lotniczych

1 obrony powietrzne,! w s t r e f i e  odpowiedzialności PłSD.
«

Polega ono głśwnie na prowadzeniu rozpoznania radiolokacy;)ne-. 

go, które obe;)muje międzj» Innymi wykrywanie obiektów powietrz­

nych, zbieranie i opracowywanie Informacji o sytuacji powietrz­

nej uzyskiwanej ze wszystkich dostępnych śródeł, a następnie ter- 

minowe, w odpowiedniej postaci, przekazywanie je j  do stanowisk 

dowodzenia zabezpieczanych jednostek i brygady radloteohnloznej•

?.2.1. ^̂ ródła informacji p giytuacji powietrznej batalionu 

radiotechnicznego . •

^ .̂ródłami informacji o syluaoji  powietrznej batalionu radio­

technicznego aą: podległe /własne/ kompanie radiotechniczne;  

kompania rad io lokac j i ;  wysunięte radiolokacyjne posterunki 

/WHT.P/ ; skryte radiolokacyjne posterunki /SRl.P/; s leś powiada­

miania korpusu OP; sąsiednie bataliony radiotechnlczne ; podod- 

flziały rozpoznania radiolokacyjnego dywizjonów rakietowych oraz 

wojsk OPI. ; pododdziały rozpoznania radioelektronicznego'WLOP; 

posterunki obserwacji wzrokov»ej i  wzrokowo-techniożnej Wojsk 

Ochrony Pogranicza i Marynarki Wojennej, informacje z rozpozna­

nia lotniczego*

IHtaliony radiotechniczne rozwinięte v«zdłu;t wybrzeża morskie­

go wykorzystują także informację uzyskiwana z okrętów dozoru ra­

diolokacyjnego /ODR/. Jest ona otrzymywana za pośrednictwem sta­

nowisk dowodzenia f l o t y l l i  obrony wybrzeża /SD POW/, gdzie infor* 

ta podlega wstępnej iinalizie.
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W oolu doskonalenia sposobu uzyskiwania informacji od ODR 

w brt stosuje się taki^̂ e bezpośrednie włączanie w radiowa sieć  

meldowania tych okrętów* W tym przypadku rad io te legra f ista  cen­

trum odbiorczego brt przyjmuje meldunki przekazywane z okrętu 

dozoru radiolokacyjnego alfabetem Morse*^a w systemie kwadratów 

siatki  0P61, dokonuje ich dekodowania na typowe meldunki WRt 1 

w takiej postaci przekazuje na planszet innych źródeł* Jednak 

ten sposób przekazywania Informacji powoduje, że je j  czas opóź­

nienia jest  stosunkowo duży /2-5 minut/ oraz, że występują czę­

ste przekłamania a nawet częściowe je j  zaniki*

W batalionie radiotechnicznym, podobnie jak i  w kompanii ra ­

diotechnicznej, zbieranie i  opracowywanie informacji o sytuacji 

powietrznej realizowane jest  z wykorzystaniem zautomatyzowanych 

systemów dowodzenia, jak też i  w systemie konwencjonalnym, je ­

dynie zakres tych procesów jes t  tu dużo większy*

2.2.2* Zbieranie 1 opraćoyyywanie informacji o sytuacji powie­

trznej w brt z wykorzystaniem zestawów zautomatyzowa­

nych systemóv>f dowodzenia

A* Batalion radiotechniczny wyposażony w zestaw RPT-20 

systemu DUNAJEC-IM

Informacja uzyskana z RLS kompanii radiolokacji  przekazywana 

jest na salę wskaźników /4xV/Ps-10, 2xWRH-'|0/ 1 tu opracowywana 

podobnie jak w kompanii radiotechnicznej* Różnica polega jedy­

nie na tym, że do zestawu tego można podłączyć 4 odległościomie- 

rze i 2 wysokościomierze* /Załącznik nr 7/*
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Ha dwóch wokaźnikaoh WPS«10.i Jednym WRH-10 opracowywana 

Jest Informacja od I grupy RIjS  ̂ a na pozostałych od I I  grupy

hI h .

Opracowana na s a l i  wskaźników informacja radiolokacyjna /in­

formacja wtórna/ zostaje przesłana poprzez Jednostkę centralna 

/EMC/ Jednocząśnie ż informacją z kompanii radiotechnicznych 

/zestawy RPT-10/, na wskaźniki rozmieszczone w s a l i  bojowej.

Starszy oficer operacyjny i  of icer operacyjny na sWoioh 

zautomatyzowanych miejscach pracy'dokonują uogólnienia torów 

ze źródeł informacji wtórnej przez wybranie "reprezentanta” 

/źródła najbardziej wiarygodnego/ dla toru uogólnionego. Uzupeł­

niają także charakterystykę.obiektów powietrznych i  "dopisują"  

ich numery czterocyfrowe uzyskano z SD BRt«

Opracowana /uogólniona/ 1 uzupełniona w taki sposób informa­

cja o sytuacji powietrznej -  systematycznie analizowana przez 

dowódcę batalionu -  przesyłana Jest automatycznie do brygady.

Równolegle informacja o itiytuaoji powietrznej odczytywana 

z formularza spikera wyświetlanego na wskaźniku oficera opera­

cyjnego Jest przekazywana fonicznie na planszet sytuacji ogól­

nej oraz do SD BRt. . * '

Tak dublowany obieg informacji ma na celu dodatkowe zabez­

pieczenie ciągłości pracy SD w przypadku awarii urządzeń syste­

mu zautomatyzowanego^^.

V'Rodzaje pracy RPT-20t
-  podstawowy rodzaj pracy -  praca dwumaszynowa polegająca na 

ciągłym uaktualnianiu informacji radiolokacyjnej w obu ma­
szynach RODAN-10. Trasy i  namiary inicjowane w jednej ma­
szynie są przekazywane do drugie j .  Podobnie informacje od­
bierane ze źródeł infiiraaoji wtórnej są przekazywane między 
maszynami ;

-  awaryjny rodzaj praoy z wykorzystani eta jednej maszyny w 
przypadku uszkodzenia drugie j .

D
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Informacja o sytuacji powietrznej napływające do SD brt 

z "niezautornatyzowanych” źródeł /\VRT<P, RSWP WR Itp./  jest zo- 

brazowywana na plangzecie innych źródeł lub planszecie I war- 

atvfly, a następnie podlega poróv’7naniu z informacja uzyski'Wana 

przez źródła zautomatyzowane brt.  Dane o obiektach dotychczas' 

niewykrytych /niesledzonyóh/ sa włączane w zautomatyzowany o- 

bieg informacji . W tym celu operator wskaźnika V/PS~10 odczytu­

je z planszetu współrzędne ostatniego namiaru nieśledzonego
\

obiektu oraz ustawia na wskaźniku znacznik operatora w miejscu 

znajdowania się obiektu -  uwzględniając czas opóźnienia in fo r -  

nuicji zobrazowanej na planszecie 1 in ic ju je  trasę* Charakterys­

tyka trasy oraz kolejne meldunki operator wprowadza w miarę na­

pływania informacji na planszot*

W przypadku wykrycia tego obiektu przez źródła zautomatyzowa­

ne operator -  po ewentualnych korektach -  dalej prowadzi obiekt 

/określa jego współrzędne/ na podstawie informacji uzyskiwanych 

od nich. ' - • ' '

Jeżeli w system zautomatyzowany włączamy informację radioloka­

cyjną uzyskiwaną od jednej RIS oddalonej o,d SD brt t w tym celu 

można wykorzystać możliwość generowania na wskaźniku WPS-10 s ia ­

tki znacznika azymut -  odległość ze środkiem w miejscu stania  

tej RLS* Przy tdk przygotowanym wskaźniku operator przyjmuje te­

lefonicznie meldunki od operatora RLS i  wprowadza je półautoraą-” 

tycznie do ZłSD.

Meldunki z POW przekazywane telefonicznie do SD brt są r e je ­

strowane i zobrazc'/yvVane na planszecie dodatkowych źródeł lub 

planszecie I warstw/ oraz Identyfikowane z informacją dotych-
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iir.ynkałM przP7. bri . UzyHkane (3aru> vv,yk oi'7.yM tywane oa ^

U7.upp3 n i pn i fi charfUc f <’ryn ł;yk biedzonych objektow. 

wUcldunkl o nov7yah objeklacłi przekazywane 3Q kanałem dowodzenia 

oraz za pomocą zau ornaty zowanego ayatemu dowodzenia do SD BRt*

W celu wprowadzenia inforffiacji z T’OW opcirator WT’S~dO inic.juje 

ftranę obiektn uwzgHainiaJfjc ozaa opóźnienia inforfiiac.11  ̂ miejaca 

zrm.jdowania aię dmego VO'h\ Jednoczebnie korzyfita.jao z tabeli  

■iiyr^nnłoweJ przekazuje do brygady, że obiekt ten jest wykryty 

przez Po około 30~60 sekundach op ^rator wprowadza dwa ko-

■lejne namiary w odstępie dwud zi es tosekundowym /d-6 km trasy/#

Do lak zaprogramowej trasy wprowadza pozostałe Informacje uzys­

kane z meldunku z TX,)iV w poatfiol clmrakterystyk /typ, iloGĆ/ i wy- 

.lokobiM # Tak wprowadzerę« do ZłSD informacja uzyskana z FOW jest  

zobrazowywana na v/okaźn* ach stanowiska dowodzenia id{t w posta­

ci odcinka trasy z pełna cłiarakt ery styka*

Meldunki o celacli stosujących si lne  zakłócenia czynne otrzy-  

niywaue z kompanii radi ol.eclinicznycłi sa automatyoznlt? opracowywa­

ne przez staw RPT-PO i włóczona w obieg informacji* Opracowanie\
tych Informacji poi ega przede wszystkim no automatycznym ustale­

ni u prawdopodobnego miejsca znajdowania się celu stosującego ża­

ki ó<ieni a na podstawie pelengów przesyłanych z podległych kompanii
8/przy lednoczeonyti e J i mir» * cwani u tak zwaiiycii fałszywych pelengów

Ra połączonym " tanowi sku iowodzenia /Pł.‘lD/ opracowana Infor—

i'iacja o sytuacji powietrznej jest wyk orzys ty waim przez zmiany

dcwndzenla bry/.';iidy rakietowej /pr/ lub pułku lf' 'nictwa myśliwskie

wojsk OP,
(i t'S • aw li I ' i) '.i.pewnia [i ó.t ?uM, oma ty czne luł) tiu tomatyc‘zne biedze­

ni e jc 1 ¡nuksy mfil n i e H celi^w stosujących Zfik ł-ócmi 1 ii
a '■ Inn(>we • _
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Do',V(>t1c'\ pułku l/i, na i'Olotawíe zobrazowane,j na awoirn wnkaź- 

ni ku inf ortriao,1i , organizuje i zabezpiecza proces doworlzenia loV 

nictwem myśliwskim, Latania dotyczące przechwycenia i  zwoJczaniri 

f^elow powi e 1 rznycli d wóica plm otrzymuje od dowódcy korpusu 01’ 

lub real izuje jo satriivlzielríi e na podstawie oceny sytuacji rDwlo- 

t,rznej i wyników wstępnyc!i obliczeń nawigatoraklch•

Zestaw RPT~i^0 zapev/nj a automatyczny odbiór 1 zobrazowanie 

nas tępujncyci) informncji przesyłanych z korpusu OP kanałem do­

wodzenia: zadania bo,jowf)go określającego Ilość i  typ samolotów 

my;;l i wakich^ numer  ̂ t og>/anu napr owal znn i a, rodzaj alaku na cel 

o wskazanym numerze a l u *howym ; numer plm i numer PN będących 

adresatami 2'-.adania łojowego; współrzędne rubieży przechwycenia 

( je lu; czas .startu aaniolotów myśliwskich na przecłiv;yceni e celu 

o Wfikazanyin numerze .ałuMM  ̂ tytn; indeks p i lo ta  przechwytującego 

cel o w.ska .-.anyin numerze a - u>.bi>wym ; numer par wyznaczonych dii 

zwaio/.ania cc'iu o wskazatiym numerze słui;bowym wc’az z kodeni typu 

rakiet i kursem olejśi-ia., współrzędne /X,Y/ w skali  O-bOO kn: ; 

numer oeJu /'zespolony/ ; numer służbowy; wysokość /H/ ; cechę 

swój ~ obcy; typ i i lo ść  /skdad/. /Zalacznlk nr 8/,

Katalion rad i o teclin i czny '/.altezpiecza w informację radlolokn- 

c.yjnn na]> r owid Za n i e a.-urololów my śl. i w.sk i oh na cele powietrzne nc- 

przez Wydziel Uli e na jngo potrz(»by Hlo o wymaganych parame f racli

Realizację Utprowatizeń przez nawigatorów oraz v'ykonywanie 

o t rzymywai\v * t‘ P* )> i i o ł <>w poleceń w powietrzu Icontroiuje d o- 

Wthh I i .stars/y ui.vigator plm, kor7.ystajac w tym celu z zobrii- 

zt>'7 i.t.*:j na .swoich wsi ;i/ti 1 t;s,ch /Ví'.S-lO/ sytuacji .
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Dowódca brygady rakietowej, na podstawie zadania dowódcy kor­

pusu OPK, w oparciu o zobrazowana na swoim wskaźniku sytuację,  

stawia w sposób*konwencjonalny dywizjonom rakietowym zadania 

zwalczania celów powietrznych oraz rea l izu je  ,kleruje i kontro­

lu je  działania bojowe podległych pododdziałów*

Zewnętrznymi odbiorcami Informacji o sytuacji powietrznej 

mogą być współdziałające bataliony radiotechniczne lub batalion 

radioelektroniczny wyposażone w odpowiednie zestawy zautomatyzo­

wanych systemów dowodzenia /RPT-20/21/, WP-02M, PORI, RUDNIA/*

Opracowana informacja o sytuacji powietrznej zautomatyzowa­

nym kanałem powiadamiania przekazywana jest  także na SD podle­

głych kr.t*

R. Batalion radiotechniczny wyposażony w zestawy WP-02M 

i-PORI

Pracą bojową batalionu radiotechnicznego kieruje jego dowódca 

korzystając z zobrazowania informacji na wskaźnikach ARM-III-1 

i STRZAŁA oraz planszetach^stawiajgc zadania funkcyjnym zmiany 

¡Hłjowej brt i  podległych pododdziałów* /Załącznik nr 9/*

Informacja z pododdziałów /zestawy WP-01M, WP-02M/ jest zo­

brazowana na wskaźnikach ARIji-III-1-6. /Załącznik nr 10/* Po po- 

jawieniu się zobrazowania z kompanii radiotechnicznej starszy 

oficer operacyjny przydziela obiekt do śledzenia /prowadzenia/ 

jednemu z operatorów pracujących za wskaźnikami ARIvl-III-4-6. 

Czynności związane z tym procesem wykonuje w sposób zautomaty« 

zo'wnny wykorzystując pulpit swego wskaźnika.
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Do 7.entriwu po'l łączone 1 p być 3 0'3}p*-

^;łoćc l orni e r zo  i ? wyookoćclomj erze » 1'raca zmiany bobowej kier\j- 

je z  zau tome t y zowiłiofp) miejnca pracy JoO-l ibwćdca- Przy­

dziela on nn,vo wykryje obiekty powietrzne do prowadzenia pooz<"ze 

(^̂ nlnym opo)'a tor oni wakaźn i Ic ów .IPO. !iola operatorów ogranicza się  

do śledzenia za pr■/,y lzi olonymi do prowaJzenia obiektami i wpro­

wadzania korekt współrzędnych X,Y śledzonych tras.

Operatorzy wgkaźn.ii;ów JSW charakterystyki śledzonych tras  ̂

systematycznie uzupetniajg współrzędnymi wysokości lotu obiektu 

przekazując jg półauiomalycznie w kanał przesyłania danych do 

zestawu POR]. Dalsze opracowywanie przesyłanych do PORT danych
. y

przebiega tak jak w przypadku informacji otrzymanych z krt .

W sytuacji zastosowania przez środki napadu powietrznego s i l ­

nych zakłóceń aktywnych oficer operacyjny /ARM-ilI-6/ przełgcza 

wskaźnik na I I  program pracy i  na podstawie zobrazowanych pelen- 

gów zawigzuje trasy nosic ie li  zakłóceń oraz śledzi prawidłowość 

maszynowego opracowywania informacji zawartych w kodogramach 

pelengów. /Załgcznik nr 11/*

Po zobrazowaniu tras obiektów i po przydzieleniu przez SD BRt 

-  lub na podstawie plansze tu wykonywanych lotów -  numerów cztero 

cyfrowych sta.-azy fi cer operacyjny wprowadza je w kanał meldo­

wania batalionu*

Uogólniona informacja w sposób automatyczny przekazywana jest  

do SD brt /ze;rtaw CYBER-WA/ i  zestawu WEKT0R-2V/E oraz dla kontro­

l i  może być zobrazowana na dowolnym wskaźniku ARM-III.

Zestaw WEKT0R-2WE, w oparciu o otrzymang informację rea l izu je  

częściowe komputerowe wspomaganie r ea l iz a c j i  procesu dowodzenia 

przez dowódcę BR i plm w zakresie:
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i  a/ -.vykon.y'JVan1a obliczeń dotyczących przyrizlału celowi do zwal­

czania przr»?. poszczególne dywizjony rakietowe oraz obliczeń tnoz— 

tliwońci zwalczania celów przez iolnictwo myśliwskie /wstępne ob- 

I i czenia nawlgatorskie/ ;

b/ automatycznego stawiania dywizjonom rakietowym zadań zni-  

^szczenla konkretnych celów ;

c/ automatycznego opracowywania 1 przekazywania /przesyłania/ 

na pokład samolotów komend naprowadzania przyrządowego /naprowa­

dzania saraolo+ów na cele powietrzne 1 sprowadzania ich w rejon  

[ lo t  niska/«

W celu zwiększenia niezawodności procesu zbierania i  opracowy­

wania iniormacjl spiker procujocy przy wskaźniku ARM-TTI-6 uogól- 

fiiona informację przekazuje na plansze.t sytuacji ogólnej i  plan-  

szet głównego punktu naprowadzania /GPN/« Położenie obiektóv? 

opjker określa korzystając z s iatk i  OP narysowanej na szkle anty-  

paralaksowyra wskaźnika# Dane dotyczące numeru czterocyfrowego i  

charakterystyki obiektu odczytuje z wywołanych na ekran wskaźni­

ka -  za pomocą pulpitu kontroli 1 selekcji  /PKS/ -  formularzy 

tras# Informacja z POW opracowywana jest pod kierownictwem o f i ­

cera operacyjnego przez zespół opracowania informacji o celach 

lecących na małych wysokościach i  następnie nanoszona na plansze!  

I Warstwy lub plemszet dodatkowych źródeł# Sposób postępowania 

operatora podczas wykonywania czynności związanych z wprowadze­

niem tej informacji w zautomatyzowany obieg jest analogiczny jak 

przy pracy SD brt wyposażonego w zestaw RPT-20.
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2• 2^3• Zbieranie i  opracowywanie informacji o sytuacji povv:i<>̂  

trznej na SD batalionu radiotechnicznego w systemie 

konwenc.l ona  ̂n7/m

Pracą bojowa SD batalionu kieruje do?/6dca batalionu na 

atawle informacji o sytuacji powietrznej, uzyskiwanej od włas­

nych środków wykrywania oraz informacji otrzy^Tiywanej z kierun­

ków współdziałania i  s iec i  powiadamiania korpusu OP,

Informacja radiolokacyjna i zakazywana jest przez operatorów 

i  spikerów na planszety SD brt .  Na planszet ,!  warstwy i plansze' 

dodatkowych źródeł nano.szona jest  informacja o sytuacji powie­

trznej z po(3iegłych kompanii radiotechnicznych, wydzielonych 

RTiS kompanii rad io lokacj i ,  wysuniętego radiolokacyjnego poste­

runku oraz w razie potrzeby od. R3V/P dywizjonów makietowych, RLS 

wojsk OPL i tp .

Ponieważ na tych samych planszetach na ogół zobrazowywara 

jest  informacja z kilku źródeł, które często'przekazują dane 

dublujące się -  współczynnik przekrycia strefy informacji radio­

lokacyjnej wynosi najczęściej 3* lub 4 -  to planszeclści są zobo«
\

wiązani dokonywać utożsamiania tras tak, aby nie było tzw. ’'nad­

produkcji” Ci lów powietrznych /obiektów powietrznych/.

Zobrazowana na tych planszetach informacja radiolokacyjna 

podlega dodatkowemu opracowaniu przez zespół opracowania in for ­

macji w celu identyfikacji  t ras .  Po ich identyfikacji  oraz przy­

porządkowaniu numeróv/ bojowych -  uzyskanych ze stanowisk dowo­

dzenia BRtjspiker przekazuje informację o sytuacji powietrznej 

z planazetu I  warstwy /planszetu źródeł dodatkowych/ na planszet 

I I  warstiiiy. Ogólny czas opracowania, przekazania i zobrazowania 

informacji  w tym obiegu wynosi około minuty.



47

Ha plangzet I  wargtwy nanoszone 99 także przez starszych zmia­

ny operatorów i  planszecistów me’' lunki z posterunków obserwacji 

wzrokowej. Sa orre wprowadzane w ob’ ef̂  informacji w pierwszej ko­

le jnośc i .  Ha planszecie I I  warstwy zobrazowywana jest  Informacja 

radiolokacyjna z RLS drugiej warstwy komę^anii radio lokacji  oraz 

informacja uzupełniająca przekazywana przez spikera planazetu 

I warstwy.
\

Wysokość do tras obiektów śledzonych i  przekazywanych na plan-  

szet przez operatorów miejscowych RLS określana jest  przez opera­

tora wysokościomierza* pracę którego nadzoruje dowódca wysokośoio 

mierzą korzystając w tym oelu z Informacji naniesionej na plan­

sze t.

Do SD brygady radiotechniznej spiker planszetu TT warstwy 

przekazuje meldunki o wskazanych mu przez dowódcę lub starszego 

oricera operacyjnego obiektach. Informacja ta jest  przekazywana' 

równolegle

-  ńa planszeh sytuacji ogólnej do dyspozycji wszystkich dowódców 

na PłSD. Ha planazeL ten prz^/jmowane sa równocześnie inforuia- 

oje o sytuacji powietrznej z s iec i  powiadamiania korpusu OP 

oraz informacjo o samolotach własnych wykonujących loty na

przecliwyceni e celów po wietrznych, przekazywane przez operatora 

i; wydzielonej do Zi zpieczenia własnego lotnictwa -  jest  

ona nanoszona kolorem czerwonym;

~ na planszet kierowania ogniem dla potrzeb dowódcy BR;

-  na planszet /stół naprowadzania/ bytuacjl orPlnej GPN;

-  na tablicę działaś bojowych PłSD'w je j  części radiotechnicznej;

-  na planszet kompanii zakłóceń radioelektronicznych, je że l i  SD 

kzrrel jest  rozwinięte na PłSD;
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-  na alornent;y re,1eotrac j i  /zapla magnetyczny lub ręczny/«, y
Inforwicja o gytuao;j,i powietrzne,) ze stanowiska r)ovłodzenla 

br' przekazywana jest do SD B({t łgozami telefonlozuyml .lednym 

kanałem lub w razie potrzeby dwoma kanałami meldowania« Przy 

wykorzystyWfini u dwi ĉh konał6w meldowania na og6ł jeden spiker 

wykorzystując jeden kanał przekazuje informację* z planszetu I 

warstwy /małe wysokości/, zaś drugi drugim kanałem informacje 

z planszetu TI warst-ŵ » /średnie l duże wysokości/«

W celu uniezależnienia się od ewentualnych niesprawności łn-  

ozy telefonicznych oraz cila potrzeb ‘aktycznego powiadamiania 

wojsk, ta- sama informacja jest przekazywana do SD brt przy wyKo- 

rzystnniu łączności radiowej /radiostacja R-140/«
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 ̂3. ZBIEM^IE« OPRACOWYWANIE I  ANALIZOV/AITIE INFORr.lA.GJI O 3YTUACJ] 

POWIETRZNEJ NA SD BRYGADY RAD7 OTECHNICZNTiJ

Br;ygada radiotechniczna jest  zwiasikiem taktycznym przeznaczo^ 

nym do prowadzenia rozpoznania radiolokacyjnego i  zabezpieczenia 

radiolokacyjnego działań bojowych wojsk korpusu OP, W systemie 

obrony powietrznej stanowi zasadniczy element podsystemu rozpoz­

nania przeciwnika powietrznego /załącznik nr 1/.

Pracą bojową podległych s i ł  i  środkdw dowódca brygady radio­

technicznej kieruje z SD BRt, stanowiącego centrum informacyjno- 

rozpoznawcze /CIR/ SD KOP.

W trakcie działań bojowych dowódca brygady ś ledzi rozwój sy­

tuacji  i  skutki oddziaływania ogniowego przeciwnika, ocenia no­

we zadania LM i  V/R korpusu OP oraz możliwości bojowe pododdzia­

łów BRt i  podejmuje odpowiednie decyzje, które powinny zapewniaó 

rea l izację  ciągłego rozpoznania radiolokacyjnego oraz skuteczne 

zabezpieczenie radiolokacyjne działań bojowych wsTpomnianych ro­

dzajów wojsk.

Na stanowisku dowodzenia brygady radiotechnicznej zbierane 

są wszystkie dostępne informacje o sytuacji powietrznej w całym 

rejonie działań bojowych korpusu OP. Głównymi źródłami tej in­

formacji są podległe bataliony radiotechniczne. Dodatkowo SD BRt 

otrzymuje, w ramach współdziałania, informacje o obiektach po­

wietrznych od sąsiednich brygad radiotechnicznych 1 jednostek 

rozpoznania radioelektronicznego oraz w zależności od i s tn ie ją ­

cej sytuacji taktyczno-operacyjnej -  od uzupełniających źródeł 

informacji np . : SD oddziałów /pododdziałów/ wojsk OPL, SD podod-
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daiałó'.v WOP, Bo,jowe/̂ o Centrum Informacji Marynarki Wojennej 

/Fin ty l i i /  / BG IMV// 1 t p .

Zbierana i j. GD PRt informacja podlega opracowaniu /uogólnie­

niu/ i anal iz ie ,  przez funkcyjnych zmiany bojowej, wynikiem cze­

go jeat ’’ujawnienie” celów powietrznych a tak?;e prawdopodobne 

określenie zamiaru ich działań. Następnie dane o celach powle- 

trznycii przekazywane, z wykorzystaniem radiowej s iec i  powiadamia^ 

nia korpusu i kanału powiadamiania zautomatyzowanego systemu do­

wodzenia, podległym i współdziałającym jednostkom działającym 

w rejonie korpusu OP.

Jednocześnie informacja ta zobrazowywana jest na SD KO? na 

zautomatyzowanych miejscach pracy dowódcy korpusu, szefa sztabu 

1 szefów-WR. i TjM korpusu oraz ekranach wielkoformatowych lub 

planszecie ogólnej sytuacji powietrznej /w zależności od rodzaju 

pracy SD KOP/.

gpaca SD brygady rgdiotechnicziie.i wyposażonej w zestaw 

CYBER-WA

Inforiiiacja o sytuacji powietrznej ze stanowisk dowodzenia 

podległych batalionów radiotechnicznych /zestawy RPT-20,WP-0PM, 

POPr/^ przychodzi poprzez jednostkę centralny EMC-1305 zestawu 

CYi'j;R-WA na grafoskopy /konsole graficzne KG/ oficerów analizy 

kierunków i  starszego oficera analizy /załącznik nr 12/.

Po wyświetleniu na grafoskopach informacji radiolokacyjnej  

w postaci toru następuje identyfikacja obiektu powietrznego i 

In ic jac ja  trasy /nadanie czterocyfrowego numeru/ oraz przekaza- 

j e j  przez starszego oficera analizy /SOA/ -  do śledzenia ofi
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corowi nnali?.y lianego klorunku /nektora/* Oficer analizy kie­

runku r.lerizi dano iranę ’'dowio?'-'» ioc” do niej wazyatkie lory po- 

jaw1ajo<^R się antonuitycznie na konsoli graficznej w jego sekto­

rze a dotyczące tej trasy-

W przypadku, gdy SD brygady radiotechnicznej otrzymuje ze 

wapółdzialania Informację o danym obiekcie /w postaci trasy/, 

następuje ut ô , sami ani e je j  z traso prowadzono przez SD i3Rt.V/y- 

^konuje to na podstawie informacji oficera współdziałania star ­

szy oficer analizy, przenumerowujoo trasę własno na numer uzys­

kany ze współdziałania. Realizuje to w celu zachowania jednoli ­

tości numeracji obiektów w całym systemie obrony powietrznej.

Nowa zainicjowana trasa lub trasa ze współdziałania śledzona 

przez własne środki radiotechniczna brygady wyświetla się auto-  

nuitycznle na ekranach grafoskopów wszystkich osób funkcyjnych. 

Równolegle jest  ona przekazywana dookólnym automatycznym kana­

łem powiadamiania do wszystkich podległych, zautomatyzowanych 

SD brt.

Oficer analizy na bleżoco aktualizuje metryki śledzonych 

obiektów powietrznych. Oficer kontroli lotów planowanych na SD 

brygady śledzi zobrazowanie sytuacji powietrznej i  kontroluje 

zgodność zobrazowanych tras z planami lotów lotnictwa własnego

meldując o wszystkich niezgodnośclach starszemu oficerowi ana­
l i z y .

Ody analiza sytuacji powietrznej jest utrudniona ze względu 

na du*a ilość prowadzonych tras, dowódca RRt lub na jego polece­

nie s^irszy oficer analizy dokonuje ich grupowania.

\
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Opr ac o\'Jn.nn. nn .¡n PRt infortnacja mm toira tycznie pi’zekazywaria 

,jer;t na ockop.y r;rur>,y ¡io.voizonia korpusu, o topień i okła/lnońc 1
i VV3 aryr.Oflnnści tycli danych powi ni en zapewnić dow'odc.y korpusu 

możliwość podjęcia właściwej -  dla aktualnej sytuacji  powietrz­

nej -  decyzji.

Z tej informacji korzystają także sztah korpusu oraz szefo­

wie rodzajów wojak podczas wypracowywania propozycji do decyzji 

dowódcy oraz w czasie bieżącej pracy bojowej na SD korpusu OT,

Opracowana informacja zobrazowywana na grafoskopach jest  jed­

nocześnie wyświetiana w piłstaci meldunków na aliaakopach spike­

rów, którzy sposobem konwencjonalnym przekazują ją  na planszety: 

ogólnej sytuacji powietrznej brygady; ogólnej sytuacji powietrz­

nej korpusu i  ogólnej sytuacji korpuśnego punktu naprowadzania 

/KPN/.
/

System CYRRR-WA pozwala dodatkowo na rea l izację  wielkoforma­

towego zobrazowaniii bieżącej ogólnej sytuacji  powietrznej w rejo^ 

nie obrony ku'’pusn OP, ułatwiającego pracę osobom funkcyjnym SD 

RRt. Analogiczne zobrazowanie jest  realizowane na SD KOP.

Do centrum informacyjno-rozpoznawczego CSD WLOP /zestaw 

AMiłAZ-P/ przek'izyvvana jest uogólniona informacja o celach po­

wietrznych wykrytych na podejściach od strony morza i  nad całym 

rejonem obrony korpusu. Na żądanie z CSD brygada przekazuje tak­

że Informacje o obiektach obserwowanych przez środki brygady nad 

obszarom sąsiada.
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W przypadku pojawienia się zakłóceń radioelektronicznych, po 

-otrzymaniu od podległych brt, nie mniej niż dwóch namiarów doty­

czących tego samego źródła zakłóceń, następuje półautomatycznie 

określenie jego współrzędnych i zawiązanie toru celu zakłócają­

cego. Za wykonanie tego zadania odpowiedzialny jest oficer ana­

lizy obiektów zakłócających /OAOZ/•

V/ sytuacji awarii jednego^z kierunków zautomatyzowanych /np. 

w wyniku zniszczenia PłSD i przejścia do pracy z zapasowego PłSD 

lub uszkodzenia sprzętu/ lub otrzymywaniu informacji od źródła 

niezautomatyzowanego otrzymywane telefonicznym kanałem meldowane 

meldunki są zobrazowywane na planszecie pionowym sektora,a nas­

tępnie przez oficera kierunków niezautomatyzowanych /OKN/ wprowa* 

dzane do zestawu CYBER-WA, /włączane w zautomatyzowany obieg in­

formacji/. ■ ,

3.2. Praca SD brygady radiotechnicznej w systemie konwencjonaln.yp

Przy pracy SD brygady radiotechnicznej w systemie konwencjo­

nalnym informacja o sytuacji powietrznej ze stanowisk dowodzenia 

brt przekazywana jest na odpowiedni planszet sektora obejmujący

obszar 1-3 sektorów działań batalionów radiotechnicznych. Przed
9/ ■ "planszetem każdego sektora ■ pracuje oficer analizy sytuacji po­

wietrznej dokonujący analizy napływającej informacji. W rea l i ­

zacji tego zadania korzysta dodatkowo z planszetów wykonywanych 

lotów wojskowych i cywilnych oraz z planszetu współdziałania.

Po dokonanej analizie informacja zostaje przekazana przez spi­

kera sektora na planszety ogólnej sytuacji powietrznej? brygady,

korpusu, KPN i sprawozdawczy.-----------------------------------
Ugrupowanie boi owe brygady /rejon obrony korpusu/ zwykle dzie­
l i  się na 2 lub 3 sektory.
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Informacja z planazetu ogólnej sytuacji powietrznej BRt ka- 

nałem łączności meldowania przekazywana jeaf do CSD WLOP oraz 

telefonicznymi kanałami współdziałania -  z wykorzystaniem klucza 

telegraficznego i dublowana dalekopisem -  do sąsiednich SD bry­

gad radiotechnicznych*

Oficer współdziałania /kierunku/ znajac ugrupowania oraz możli­

wości bojowe pododdziałów sąsiadujących brygad określa rubież 

na jakiej środki radiotechniczne sąsiada wykrywają dany obiekt 

powietrzny w zależności od wysokości lotu i skutecznej powierz­

chni odbicia obiektu. Przed dolotem obiektu do tej rubieży prze­

kazują ogólną informację uprzedzającą na SD sąsiada, a po wej­

ściu obiektu w strefę wykrywania sąsiedniej brygady przekazują 

jego pełną charakterystykę,

Dodatkovvą, selektywną informację o sytuacji powietrznej w re­

jonie korpusu brygada nadaje dookólnie z wykohzystariiem radiosta-| 

c j l  R-140 w sieci powiadamiania korpusu 0?, Mogą ją odbierać or­

ganizacyjnie podległe brt i krt oraz inne jednostki /OPL, m /  dys| 

lokowane /czasowo przebywające/ w rejonie obrony korpusu. Infor­

macje te zawierają następujące dane: bieżące współrzędne wykry­

tych celów /kwadrat siatki OP/ ; czas określenia tych współrzęd­

nych ; wysokość lotu ; przynależność państv70wa ; skład i ugrupowa­

nie ; działalność /wszelkie manewry, stosov7anie zakłóceń itp./.  

Czas opóźnienia tych informacji nie jest większy na ogół od dwóch| 

trzech minut.

Praca SD brygfiJy radiotechnicznej w systemie konwencjonalnym 

jest metodą Wymuszoną niesprawnością sprzętu automatyzacji lub 

też wykorzystywana jest równolegle w celu zwiększenia niezawod­

ności procesu rozpoznania sytuacji powietrznej 1 zabezpieczenia 
działań oojowych aktywnych wojsk korpusu OP.
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ZAKOSIĆ ZENIE

V/ okrypcie przedt;tawione zostały najwa^,niej3ze zagadnienia 

dotyczące rozpoznania sytuacji powietrznej prowar3zonego przez 

brygadę radiotechniczna* Zwrócono w nim szczególna uwagę na 

uwarunkowania i  rozwiązania dotyczące zbierania i opracowania 

informacji na stanowiskach dowodzenia kompanii, batalionu i  bry­

gady radiotechnicznej*

Czytając skrypt należy zdawać sobie sprawę, że nie ma sta ­

łych rozwiaisań, w zakres^ie obiegu informacji o sytuacji powie- 

trznej* Ciągły rozwój środków walki i ewolucja taktyki działań  

bojowych przeciwnika i wojsk własnych wymaga systematycznego 

doskonalenia procesu rozpoznania sytuacji powietrznej. Rozwią­

zanie przedstawione w skrypcie należy uważać jako aktualne w da- 

nyrn okresie*
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1. Miejsce podsystemu radiolokacyjnego w syotemie^p^

2* Organizacja fcbierania informacji o'^sy tuac^„^^ powietrznej 

w BRt.

3. Warianty przekazywania inforn’iac^i z pow na PłSD.

4. Obieg informacji o sytuac.Vi powietrznej na SD krt

/wariant 1/. /
/

5. Obieg informacji o syti^acji powietrznej na SD krt
* - \ /

/wariant 2/*

6* Zobrazowanie jinformacji z rozpoznania powietrznego i  wzro­

kowego vi aya ternie niezaut omatyzowanym.

7. Obieg informacji na SD brt wyposażonego w zestaw RPT-20 

/wariant/*

8. Rodzaje formularzy występujących w zestawie RPT-20*

9* Obieg inf  ormacjl na SD brt wyposażonego w zestaw V/P-02M 

i  PORI /wariant/.

10. Rodzaje formularzy występujących w zestawie PORI.

11. OpracowFtnie informacji o celach stosujących zakłócenia 

radioelektroniczne przez zestaw PORI, -

12. Obieg Informacji na SD BRt /wariant/.

13. Obieg infopmacj1^0 sytuacji powietrznej w zautomatyzowanym 

systemie dowodzenia wojsk OP.
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Załącznik nr 2
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Załącznik nr 4

Obieg informacji o s:;;tuacji powietrznej na SD krt /wariant 1/
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ź'.'3,iaczn j k nr 11

(>[)racowanie inforrnaiCji o celach stosujących 
zakłócenia radioelektronicziie przez zestaw PÓKI

Proces opracowania informacji o celu stosującym zal^łócenia 

radioelektroniczne realizowany Jest w sposób zautomatyzowany, na 

podstawie meldunków o namiarach źródeł zakłóceń. Informacja taka 

przesyłana w postaci kodogramów typu "1^” /zawierających cechę- 

peleng*// obejmuje współrzędne umownego punktu położo­

nego w odległości 200 km od RLP na l i n i i  namiaru. Do opracowania 

informacji o położeniu celu -  źródła zakłóceń niezbędne są trzy  

równoczesne namiary przekazane z trzech RLP. Po przyjęciu takich 

meldunków EMC dokonuje ich przeliczenia względem układu współ­

rzędnych .PORI, a następnie przekazuje do zobrazowania na wskaź­

nikach, w postaci l i n i i  azymutalnych z początkiem w miejscach 

znajdowania się RLP.

In ic jac ji  trasy celu -  źródła zakłóceń dokonuje operator 

ARM przez wprowadzenie do EMC współrzędnych punktu przecięcia 

dwóch namiarów wybranych Jako optymalne /trzeci namiar służy do 

kontroli prawidłowości wyboru/. Po około 10 sekundach od powyż­

szej operacji następuje obliczenie współrzędnych położenia celu, 

składowych Jego prędkości, Jak również "wygładzanie" powyższych 

wartości. Tak opracowane dane zapisywane są w pamięci EMC oraz 

przekazywane użytkownikom.

Opracowanie, współrzędnych w/g powyższego algorytmu nie Jest 

realizowane, gdy kąt przecięcia namiarów nie mieści się w prze­

dziale 80^, 160^ , a takżp, Jeżeli przerwy w przekazywaniu

namiarów z RLP przekraczają 20 s. lub, gdy w odniesieniu do da- 

riPfo celu Istnieje tylko Jeden namiar,

"Instrukcja po organizac.Ji raboty na PN lA sowraieszczonym s KP 
zrhr oznaczonym ASU "WEKT0K-2WP"" wydanie ZJRR s,7
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Załącznik nr 12
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