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WSTĘP

Rozwój środków rozpoznania radioelektronicznego w siłach 
zbrojnych jest wynikiem wdrażania najnowszych osiągnięć nauki 
i techniki w dziedzinie wojskowych środków radioelektronicz­
nych, Ich ilość i różnorodność oraz wzrastające znaczenie 
w walce spowodowały, że stały się one interesującymi obiekta­
mi rozpoznania.

Gwałtowny wzrost ilościowy różnorodnych środków i systemów 
radioelektronicznych oraz ich przydatność do obsługiw-ania 
wszystkich rodzajów sił zbrojnych i wojsk na polu walki stały 
się motorem napędowym rozwoju rozpoznania radioelektroniczne­
go. Ich rozpoznawanie i analiza systemów pracy pozwalają od­
tworzyć pełny obraz ugrupowania wojsk przeciwnika, ustalić 
jego możliwości bojowe, a często także ujawnić przewidywane 
działania. Możliwość realizacji tych zadań przez środki radio­
elektroniczne z własnego obszaru znacznie upraszcza organiza­
cję tego rozpoznania. 0 pozycji, jaką już uzyskało rozpoznanie 
radioelektroniczne, może świadczyć fakt, że w okresie pokojo­
wym Stany Zjednoczone uzyskują z tego źródła 80% informacji 
wywiadowczych.

Rozwój środków radioelektronicznych potencjalnego przeciw­
nika wymusza wprowadzenie na wyposażenie nowych środków roz­
poznania radioelektronicznego w naszych Siłach Zbrojnych, 
Niniejszy skrypt stanowi uzupełnienie skryptu p.t. "ŚRODKI 
ROZPOZNANIA RADIOELEKTRONICZNEGO WOJSK OPK i WLF" sygn. ASG WP 
wewn. 4012/86. Skrypt zawiera podstawowe informacje dotyczące 
zautomatyzowanych urządzeń rozpoznania radioelektronicznego 
wprowadzonych na wyposażenie WLOP w ostatnim okresie lub pla­
nowanych do wprowadzenia w najbliższych latach.
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1 . URZ4DZENIA ROZPOZNANIA RADIOV/EGO

Współczesne pole walki charakteryzować się będzie duŻ3mi 
nasyceniem aktywnych urządzeń radioelektronicznych, które 
stanowią podstawę systemów rozpoznania, kierowania i dowodze­
nia wojskami. Każde urządzenie radioelektroniczne charaktery­
zuje się cechami tylko sobie właściwymi, dzięki którym m.ożli- 
we Jest ich rozpoznanie i identyfikacja.

Dotychczasowe funkcJonov/anie systemu rozpoznania radioele­
ktronicznego opierało się na założeniu, że większość informa­
cji rozpoznawczej uzyskiwało się na podstawie Jakościov/eJ 
analizy przechwyconych z wymiany radiowej materiałów.

Szybki rozwój techniki przekazywania informacji, moderniza­
cja systemów nadawań radiowych, maksymalne skracanie czasów 
trwania emisji oraz coraz szersze stosowanie metod technicznego 
utajniania danych spowodowały, że w chwili obecnej największe­
go znaczenia nabiera ilościowa analiza informacji rozpoznaw­
czych. Metoda ta polega na ocenie sytuacji radioelektronicz­
nej i wyciąganiu wniosków, nie tylko na podstawie treści prze­
chwyconych danych, ale przede wszystkim na podstawie technicz­
nych pomiarów takich parametrów Jak;

- fakt istnienia, czas rozpoczęcia i zakończenia emisji;

- parametry określające emisję; częstotliwość, stosowany 
system telegrafowania, wykorzystywany kod, prędkość telegrafo­
wania, przesuw częstotliwości, struktura widma itp. ;

- lokalizacja źródła promieniowania elektromagnetycznego;

- intensywność wymiany radiowej.
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Można wyróżnić 3 kierunki zmian w zakresie prov/adzenia 
rozpoznania radioelektronioznego.
Pierwszy kierunek dotyozy przewartościowania w sposobach zdo­
bywania danych rozpoznawczych, w którym pierwszoplanowy prze- 
chwyt ustępuje miejsca analizie techniczno-operacyjnej i na­
mierzaniu.
Drugi kierunek dotyczy modernizacji sprzętu rozpoznawczego lub 
jego zmiany w celu dostosowania możliwości sprzętu do prowadze­
nia rozpoznania najnowszych środków radioelektronicznych poten­
cjalnego przeciwnika.
Trzeci kierunek dotyczy szeroko podjętej informatyzacji i auto­
matyzacji rozpoznania radioelektronicznego począwszy od sfery 
planowania i organizacji rozpoznania poprzez realizację rozpoz­
nania i analizę danych rozpoznawczych.

Konieczność zmian w sposobach zdobywania danych rozpoznaw­
czych wynika z faktu szerokiego stosov/ania przez potencjalnego 
przeciwnika różnorodnych metod utajniania informacji; szyfrowa­
nia i kodowania. Szacuje się, że obecnie 80% przekazywanej 
informacji drogą radiową jest utajniona i treść korespondencji 
jest niemożliwa do odczytania.

V/prowadzone w ostatnich latach w WLOP nowe urządzenia rozpoz­
nania radiov/ego mają na celu usprawnienie procesu namierzania 
radiowego, analizy operacyjno-technicznej, śledzenia i poszu­
kiwania.

1.1. Podsystem namierzania radiov/ego KF "NASTURCJA"

Zautomatyzowany podsystem namierzania radiowego "NASTURCJA" 
przeznaczony jest do synchronicznego namierzania źródeł promie­
niowania elektromagnetycznego w zakresie 1,5-25,0 MHz.
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Podsystem "NASTURCJA" stanov^i ścisłe powiązanie ze sobą 
czterech elementów;

1. Stanowiska odbiorcze na Centrum Radiowym.
2. Stanowisko kierowania namierzaniem.
3. Stanov/iska namiarowe na bazie stojaków namierzania 

REV-259 K-2,
4. System transmisji danych.

Schemat funkcjonalny podsystemu "NASTURCJA" przedstawia rys.1.

Przeznaczone jest do odbioru emisji radiov/ych i przekazywania 
zadań do namierzania na stanowisko kierov/ania namierzaniem.
W skład stanowiska odbiorczego v/chodzi odbiornik radiov^y REV- 
--25'l M i pulpit sterowniczy operatora UW0-2p. Tak wyposażonych 
stanowisk docelowo będzie 50. Ponadto wykorzystywanych będzie 
10 stanowisk wyposażonych w urządzenia odbiorczo-analizujące 
"PANORAMA". Ogółem, więc w podsystemie "NASTURCJA" może wystę­
pować 60 stanowisk odbiorczych.

Stanowisko wyposażone jest w;

a) komputer centralny (JBM), którego oprogramowanie zapewnia;

- przyjmowanie zadań od poszczególnych stanowisk odbiorczych 
według 4 założonych priorytetów,

- formułowanie komendy do namierzania i przesyłanie jej przez 
urządzenie'transmisji danych do namierników,

- zwrotne przyjęcie meldunków z namierników (wartość kąta 
namiaru i jego jakość),

- obliczenie współrzędnych geograficznych wraz z wielkością 
błędu namierzania,
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- obliczanie okresowej statystyki pracy podsystemu w/g 
założonych przekrojów,

- zobrazowanie poszczególnych etapów namierzania na monito­
rze ekranowym i drukarce,

- przesłanie kompletu danych do komputera nadrzędnego;

b) komutator wejść, który zapewnia;

- podłączenie do komputera centralnego 60 stanowisk odbior­
czych ,

- zestawienie połączeń pomiędzy stanov/iskami odbiorczymi
a komputerem na żądanie operatora stanov/iska odbiorczego 
lub kierującego namierzaniem,

- anulację zestawionego łącza;

c) monitor dyżurnego namierzania, który zapewnia zobrazowanie
zgłoszenia stanowiska, z którego realizov/ane jest namie­
rzanie ;

d) monitor wyników namierzania, na którym są zobrazowane;

- mapa Europy^
- mapa Polski z zaznaczoną lokalizacją namierników,
- kierunki namiaru - azymuty (w postaci linii),
- miejsce dyslokacji oraz współrzędne geograficzne środkóv/ 

radiowych,
- jakość namiaru w postaci błędu kołov^ego oraz parametrów 

elipsy błędów,
- numer zadania - częstotliwość robocza, czas;

e) drukarkę do rejestracji danych wynikowych.

Stanowiska znajdują się na namiemikach radiowych R-359 M, 
które są wyposażone w stojaki namierzania REY-259 K-2. Na każ-
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dym namierniku znajdują się 2 stanowiska namiarowe. Podsystem 
"NASTURCJA" przewiduje podłączenie do 5 namierników (10 sta­
nowisk). Stanowiska namiarowe stanowią zasadniczy element 
podsystemu, ponieważ tutaj określany jest azymut na pracujący 
nadajnik radiowy. Stanowisko namiarowe posiada układ określa­
nia jakości namiaru (w skali od 1 do 4).

SYstem_transmis^i_danych

System umożliwia przesyłanie komend namierzania do namier­
ników oraz przyjęcie od nich wyników.
Dane mogą być przesyłane drogą przewodov/ą w oparciu o standar­
dowe linie łączności z szybkością 600 Bd, lub drogą radiową 
przy wykorzystaniu kanału łączności radiostacji R-140 z pręd­
kością 150 Bd,

V/prowadzenie zautomatyzowanego podsystemu "NASTURCJA" zapewniło 
8-10 krotne zwiększenie ilości namiarów z 30 do około 2D0 w jed­
nej sieci w ciągu godziny oraz wykonywanie namiarów na emisje 
krótkotrwałe 3-4 sekundowe, co nie było możliwe w systemie 
tradycyjnym. Możliwe jest również wykonanie kilku namiarów 
w czasie jednej wymiany radiowej co zwiększa dokładność lokali­
zacji środka radiowego.

1,2. Zautomatyzowany kompleks do śledzenia emisji radiowych 
zakresu KF - "MILION A"

Kompleks przeznaczony jest do automatycznego śledzenia 
pracujących radiostacji na 200 zawczasu zaprogramowanych czę­
stotliwościach roboczych, a także do rejestracji rezultatów 
śledzenia.
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- ilość śledzonych częstotliwości - 200;

- czas śledzenia jednej częstotliwości - 0,1 s;

- możliwość zapamiętania 10 zbiorów częstotliwości po 
200 częstotliwości roboczych każdy. Oznacza to, że kompleks 
umożliwia zapisanie do śledzenia 2000 częstotliwości, jednak 
jednocześnie może być śledzona wybrana dwusetka.

- 4 stanowiska odbiorcze wyposażone w: monitor ekranowy, 
odbiornik radiowy KF typu REV-25"lM lub KATRAk;

- 4 odbiorniki REY-251K jako odbiorniki centralnego poszu­
kiwania (każdy oprogramowany na 50 częstotliwości roboczych);

- przekształtnik sygnałów - mikroprocesor COMA składający 
się z 4 korelatorów;

- komputer JBM;

- drukarka.
Schemat' funkcjonalny kompleksu "MILION A" przedstawia rys.2.

Kompleks "MILION A" zwiększa znacznie możliwości śledzenia 
częstotliwości radiowych zakresu KF. Dzięki kompleksov/i jeden 
operator śledzi pracę 50 częstotliwości. W systemie ręcznym 
jednemu operatorowi można zlecić do śledzenia nie więcej jak 
8-10 częstotliwości. Pozwala to więc na 5-krotny wzrost możli­
wości, przy czym wyraki śledzenia przy pomocy kompleksu są 
bardziej wiarygodne i rejestrowane w pamięci komputera.
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1.3. Zautomatyzowany kompleks klasyfikacji i identyfikacji 
nadawań zakresu KF - "MILIOM BC”

Kompleks zbudowany jest z dwóch bloków; bloku ”B" i bloku 
"C". Blok "B" służy do określania typów nadav/ań zakresu KF 
i dokładnego pomiaru parametrów technicznych emisji radiowej. 
Blok *’C" kompleksu v/ oparciu o dokładny pomiar parametrów 
technicznych emisji radiowych umożliwia identyfikację egzem­
plarza środka radiowego.

- ilośó zadań; 30-40 na godzinę;

- zakres określania przesuvm częstotliwości 60-2000 Hz 
z dokładnością; - 0,2 Hz;

- zakres określania prędkości telegrafowania 30-200 Bd 
z dokładnością; - 1 Bd;

- możliwość współpracy z 60 odbiornikami radiowymi typu 
REV-251 . ■

Kompleks "MILION BC" pozwala na podstawie pomiaru parametrów 
technicznych klasyfikować poszczególne emisje. Wyniki pomiarów 
są rejestrowane na pamięciach zewnętrznych.
Przy kolejnej pracy danego środka radiowego, można określić 
egzemplarz, który pracuje. Pozwala to na wyciągnięcie wniosków 
operacyjnych z analizy technicznej.

1.4. Zestaw do poszukiwania emisji radiowych w zakresie 
KF "PANORAMA"

Zestaw przeznaczony jest do poszukiwania nowych częstotli­
wości w zakresie KF.

W skład zestawu wchodzą dwa odbiorniki radiowe typu REV-251M
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oraz mikrokomputer AMSTRAD.
Poszukiwanie prowadzą odbiorniki REV-25'i M, które są stero­
wane przez mikrokomputer. Wyniki poszukiwania są zobrazowy- 
wane na ekranie mikrokoprautera w czterech podzakresach o 
szerokości od 102 kHz do 1,5 MHz. Całkowita szerokość połą­
czonych podzakresów zawarta jest w przedziale 410 kHz do 
6,1 liHz. Poszczególne sygnały radiowe są zobrazowywane na 
osiach częstotliwości w postaci pionowych znaczników.
Możliwe jest również zobrazowanie widma wybranego sygnału ra­
diowego w paśmie od 400 Hz do 6 kHz, z rozdzielczością od 4 Hz 
do 60 Hz. Pozwala to na określenie rodzaju emisji i jej para­
metrów.
Zestaw "PANORAMA" jest podłączony do podsystemu "NASTURCJA" 
co pozwala na automatyczną lokalizację źródła obserwowanej 
emisji.
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2. URZ4DZENIA ROZPOZNA^iIA SYSTE3̂ ĈW RADIOLOKACYJl''̂  YCH

Współczesne pole walki cechuje ogromny wzrost roli i zna­
czenia środków radiolokacyjnych. Środki radiolokacyjne znala­
zły zastosowanie w obserwacji pola walki, kierowaniu uzbro­
jeniem, wykrywaniu celóv/ powietrznych, naprowadzaniu samolo­
tów i rakiet. Wykorzystywane są na całej głębokości ugrupowa­
nia wojsk. V/ wyniku szerokiego zastosowania stacji radioloka­
cyjnych uzyskano v;ydatny wzrost skuteczności środkóv/ rażenia. 
Istnieje v/ięc konieczność zakłócania systemów i niszczenia 
środków radiolokacyjnych przeciwnika. v/ymaga to jednak wcześ­
niejszego rozpoznania stosowanych przez nieprzyjaciela środków. 
Celem rozpoznania jest uprzedzenie v;ojsk o zamiarach przeciw­
nika oraz przydzielenie zadań środkom zakłócającym i niszczą­
cym.

Wadą istniejących środkóv/ rozpoznania jest brak możliwości 
wykonania dostatecznie dokładnych pomiarów parametróv/ sygnału, 
które umożliwiłyby dokładne rozróżnianie stacji radiolokacyj­
nych przeciwnika. Współczesne stacje radiolokacyjne cechuje 
duża złożoność elektroniczna, wynikająca z ich ścisłego prze­
znaczenia, która powoduje, że różnią, się one między sobą mie­
rzalnymi parametrami emitowanych sygnałów. Różnice takie są 
w wielu wypadkach możliwe do stwierdzenia, zarówno między gru­
pami stacji radiolokacyjnych mającymi wspólne przeznaczenie 
(typami stacji), jak i między poszczególnymi egzemplarzami 
sprzętu w danej grupie.

Podstawową stacją rozpoznania systemóv/ radiolokacyjnych 
w \fLOP jest stacja "PCST-3M". Umożliwia ona odbiór sygnału
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i pomiar czterech podstawowych parametrów na podstawie 

sygnału wizyjnego. Parametrami tymi są: częstotliwość nośna, 
okres powtarzania i czas trwania impulsów, okres obrotów lub 
wahań anteny.
Pomiar tych parametrów jest jednak bardzo czasochłonny i mia­
ło dokładny. Problemem znacznie utrudniającym lub wręcz unie­
możliwiającym pomiar parametrów jest częste występowanie wielu 
sygnałów w obserwowanym przez stacje paśmie częstotliwości. 
Zjawisko to wynika zarówno z szerokiego pasma, jak i dużej 
czułości’ odbiorników rozpoznawczych, jak również ze zbliżo­
nych częstotliwości nośnych różnych typów stacji (własnych 
i ob ęych).

Możliwości rozpoznawcze "P0ST-3M” zostały rozszerzone 
poprzez zamontowanie na tych stacjach zestawu "ASYR".
V/ przyszłości po wyczerpaniu resursów docelowych stacje 
"P0ST-3M" zostaną zastąpione przez kompleks "TAMARA".

2.1. Zestaw "ASYR"

Zestaw "ASYR" w WLOP przeznaczony został do modernizacji 
stacji "P0ST-3M". Oprócz tego może współpracować ze stacjami 
rozpoznania RPS-6, SDR-2M, DMW-1/18.

Zestaw "ASYR" przeznaczony jest do automatycznego pomiaru 
i analizy parametrów sygnałów radiolokacyjnych oraz zapewnia 
klasyfikację typów i identyfikację egzemplarzy rozpoznawanych 
stacji radiolokacyjnych z równoczesną możliwością zobrazowania 
i rejestracji wyników pomiarów.
Modernizacja stacji "P0ST-3M" zestawami "ASYR" umożliwiła nie 
tylko identyfikację egzemplarzy RLS, ale również 6-cio krotny 
wzrost analizowanych i klasyfikowanych stacji w ciągu 1 godz. 

(z 20 do 120).
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Zestaw "ASYR" składa się z dv/ćch podstawowych zespołóv/:

1 . pomiarov/ego - zamieniaóącego informację analogową na 
cyfrową;

2. analizy - zav/ierającego mikrokomputer wraz ze specja­
listycznym oprogramowaniem.
Zestav/ współpracuje z takimi urządzeniami jak: monitor tele­
wizyjny, drukarka, klawiatura, pamięć kasetowa. Strukturę 
zestawu "ASYR" przedstav;ia rys.3.

Klasyfikacja i identyfikacja przeprowadzana jest w oparciu 
o wcześniej przygotowany bank danych, w którym można zapisać 
dane o 255 egzemplarzach stacji radiolokacyjnych (pamięć 
wewnętrzna)'. Natomiast pamięć kasetowa jest pam.ięcią zev7nętrzną, 
umożliwiającą zapis nieograniczonej liczby pomiarów, na podsta­
wie których uaktualniany jest bark danych na pamięci v/ewnętrz- 
nej.
Oprogramowanie zestavma wykonano v/ postaci 19 podprogramóv/ - 
- funkcji, które umożliwiają analizę i rozpoznanie sygnałów 
o złożonej strukturze wewnętzrnej, w skomplikowanej sytuacji 
radioelektronicznej, w pasie rozpoznania.

Średni czas uzyskania v/ynikóv/ analizy w sposób automatyczny 
wynosi:

- 3-5 s bez pomiarów obrotów anteny;

- 12-60 s z pomiarem obrotów anteny.
Średni czas uzyskania klasyfikacji typu i identyfikacja egzemi- 
plarza stacji radiolokacyjnej v;ynosi 20-120 s.
Całkowicie nową jakością jest możliwość identyfikacji egzempla­
rza SRL z wysoką wiarygodnością v/ynoszącą 93%, czego do chwili 
wprowadzenia zestawu nie zapewniał żaden system.
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2.2. Zautomatyzowany kompleks rozpoznania radioelektro­
nicznego KRTP-66 /»T^llARA»/

Kompleks jest przeznaczony do prowadzenia rozpoznania 
radioelektronicznego;

- pokładowych i naziemnych systemów radiolokacyjnych;

- pokładowych stacji odpowiadających systemu identyfikacji 
"swój-obcy" w reżimie MK-10 SIF;

- zapytujących urządzeń systemu nav/igacyjnego "TACAK".

Kompleks KRTP-86 składa się z dwóch funkcjonalnych elemien- 
tów;

- zautomatyzowanej stacji rozpoznania radioelektroniczne­
go - RLP-4;

- kompletu zautomatyzowanej aparatury do wizualnego zobra­
zowania informacji "PLANSZET" - ZZP-A.
Główne elementy funkcjonalne kompleksu przedstawia rys.4.

Kompleks pozwala określić;

- współrzędne prostokątne urządzenia radioelektronicznego 
i automatyczne prowadzenie celów pov/ietrznych z graficznym, 
zobrazowaniem ich trasy na aparaturze ZZP-4;

- zasadnicze param.etry sygnałów radioelektronicznych urzą­
dzeń (częstptliwość nośną, częstotliwość po\'d:arzania impulsów, 
czas trvv'ania impulsów i okres povrtarzania serii impulsów)
i liczbę obrotów lub wahań anteny stacji radiolokacyjnej;

- kody pokładowych stacji systemu identyfikacji "swój-obcy" 
(kod identyfikowania i wysokości);

- numer kanału, na którym, pracuje urządzenie zapytujące 
systemu nav;igacyjnego "TACAK";
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Rys.4. Główne elementy funkcjonalne kompleksu "TAÎ IARA"
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- na podstawie zmierzonych parametrów stacji radiolokacyjnej 
t3̂p celu i reżim jej pracy.

1. Kompleks pozwala prowadzić rozpoznanie stacji radioloka­
cyjnych o czasie trwania impulsu od 0,2 do 10^s i okresem 
powtarzania impulsóv/ od 0,33 do 10 miS;
Dokładność określania parametrów sygnalóv/ radiolokacyjnych 
pozwala na identyfikację nie tylko typu, ale również egzempla­
rza stacji radiolokacyjnej.

2. Pasmo częstotliwości - 0,85-18 GHz.

3. Strefa wykrywania - sektor dookólny z kątem, centralnym 
100° i promieniu 450 km (rys.5).

4. Strefa rozpoznania (autom.atycznego prowadzenia celów
i pomiaru parametrów sygnału radiolokacyjnego) - pas o szero­
kości 200 km i głębokości 400 km.
Są to wielkości maksymalne dla środków znajdujących się na 
wysokości 10 000 m. Przy mniejszych wysokościach głębokość 
strefy rozpoznania będzie mniejsza (rys.5).

5. Dokładność określenia miejsca położenia celu;
- dla stacji radiolokacyjnych i systemu "swój-obcy”;

- 2 km. w odległości,
- 0,2 km w kierur-ku;

- dla systemu ’’TACAN": i 6 km w odległości,
- 0,6 km w kierunku.

6. Kompleks zabezpiecza jednoczesne, automatyczne prowadze­
nie 20 celów powietrznych, określanie ich typów, tras lotu
z opóźnieniem nie przekraczającym 90 sekund. Średni czas opóź­
nienia wynosi 45 sekund.
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7. Stacja RLP-4 składa się z trzech posterunków; central­
nego i dwóch bocznych. Współpraca stacji centralnej z boczny­
mi odbywa się przy pomocy autonomicznych radiolinii,

¥ skład posterunku centralnego wchodzi;
- system antenowy;
- aparatura odbiorcza;
- aparatura analizy i przetv/arzania informacji;
- dwa zespoły prądotwórcze.

V/ skład posteroinku bocznego wchodzi:

- system, antenowy;
- aparatura odbiorcza;
- 1 zespół prądotwórczy,

8, Komplet aparatury "PLANSZET" zobrazowuje wyniki rozpoz­
nania na płaszczyźnie o wymiarach 1160x1080 mm.

Zasada pracy zestawu KRTP-85 rozwiązana jest za pomocą wy- 
korzystania metody czasowo-hiperbolicznej (różnicov/c— odległoś­
ciowej) dla określenia miejsca położenia celu. Boczne poste­
runki są oddalone od centralnego o 10-35 km. Miejsce położenia 
celu jest określane według opóźnienia przyjścia sygnałów przy­
jętych przez boczne stacje i przekazane do posterunku central- 
negOy oraz sygnału przyjętego przez posterunek centralny. 
Podstawowym warunkiem tej metody określania miejsca położenia 
celu jest jednoczesne opromienicwanie wszystkich trzech poste­
runków stacji.
Typ celu określa się na centralnym posterunku drogą porównywa­
nia zmierzonych wartości parametrów sygnałów z parametrami, 
które znajdują się w pamięci maszyny cyfrowej.
Dane o celach przekazywane są do aparatury zobrazowania "PlAl<i-
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SZET” za pomocą aparatury przekazywania danych. Na płasz­
czyźnie zobrazowania (planszecie) przy pomocy automatycznych 
pisaków wrysowywana jest trasa lotu celu, numer celu, czas, 
współrzędne celu, parametry sygnału radioelektronicznego oraz 
typ celu. Na planszecie można też zobrazować dodatkową infor­
mację, na przykład kontury granicy państwowej, morza i cha­
rakterystyczne punkty w terenie.
Przekazywanie informacji ze stacji centralnej do aparatury 
"PLANSZET" odbywa się poprzez standardowe łącze telefoniczne. 
Aparatura "PLANSZET" może być rozmieszczona w zależności od 
potrzeb na SD kompanii zautomatyzowanej lub na PłSD.
Do jednej stacji centralnej można podłączyć dwie aparatury 
zobrazowania "PLANSZET". Istnieje również możliwość zobrazo­
wania informacji na monitorze ekranov;ym np. na SD batalionu 
radioelektronicznego i SD Korpusu Obrony Powietrznej.
V/ariant przepływu informacji rozpoznawczej uzyskiwanej z kom­
pleksu "TAMARA" przedstawia rys.6. ' '
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ZAKOî ‘CZENIE .

Problemy rozpoznania radioelektronicznego znajdują się 
w centrum zainteresowania WLOP.
Należy się poważnie liczyć z t3nn, że w przyszłych ewentualnych 
działaniach zbrojnych, każda z walczących stron może użyć 
nowych środków radioelektronicznych, o nieznanych dotychczas 
parametrach taktyczno-technicznych,

dziedzinie rozpoznania radioelektronicznego mamy podstawy 
spodziewać się szczególnych osiągnięć i niespodzianek, wynika­
jących z przygotowywanego z dużą skrupulatnością tzw. zaskocze­
nia technicznego. Wymaga to ciągłego wprowadzania na wyposaże­
nie WLOP nowych środków rozpoznania radioelektronicznego.
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