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WSTEP

Rozwéj Srodkéw rozpoznania radioelektronicznego w sitach
zbrojnych jest wynikiem wdrazania najnowszych osiagniec¢ nauki
i techniki w dziedzinie wojskowych $rodkéw radioelektronicz-
nych, Ich ilos¢ 1 réznorodnos¢ oraz wzrastajace znaczenie
w walce spowodowaty, ze staly sie one interesujacymi obiekta-
mi rozpoznania.

Gwaktowny wzrost ilosciowy roéznorodnych sSrodkéw i systemow
radioelektronicznych oraz ich przydatnos¢ do obstugiw-ania
wszystkich rodzajow sit zbrojnych i wojsk na polu walki staty
sie motorem napedowym rozwoju rozpoznania radioelektroniczne-
go. Ich rozpoznawanie i analiza systeméw pracy pozwalaja od-
tworzy¢ pedny obraz ugrupowania wojsk przeciwnika, ustalic
jego mozliwosci bojowe, a czesto takze ujawnic¢ przewidywane
dziatania. Mozliwos¢ realizacji tych zadan przez sSrodki radio-
elektroniczne z wkasnego obszaru znacznie upraszcza organiza-
cje tego rozpoznania. O pozycji, jaka juz uzyskato rozpoznanie
radioelektroniczne, moze $Swiadczy¢ fakt, ze w okresie pokojo-
wym Stany Zjednoczone uzyskuja z tego zrodda 80% informacji
wywiadowczych.

Rozwéj sSrodkéw radioelektronicznych potencjalnego przeciw-
nika wymusza wprowadzenie na wyposazenie nowych srodkéw roz-
poznania radioelektronicznego w naszych Sidach Zbrojnych,
Niniejszy skrypt stanowi uzupednienie skryptu p.t. "SRODKI
ROZPOZNANIA RADIOELEKTRONICZNEGO WOJSK OPK i WLF" sygn. ASG WP
wewn. 4012/86. Skrypt zawiera podstawowe informacje dotyczace
zautomatyzowanych urzadzen rozpoznania radioelektronicznego
wprowadzonych na wyposazenie WLOP w ostatnim okresie lub pla-

nowanych do wprowadzenia w najblizszych latach.



1. URZADZENIA ROZPOZNANIA RADIOV/EGO

Wspodczesne pole walki charakteryzowaé sie bedzie duZ3n
nasyceniem aktywnych urzadzen radioelektronicznych, ktoére
stanowig podstawe systemow rozpoznania, kierowania i dowodze-
nia wojskami. Kazde urzadzenie radioelektroniczne charaktery-
zuje sie cechami tylko sobie wkasciwymi, dzieki ktorym m.ozli-
we Jest ich rozpoznanie i identyfikacja.

Dotychczasowe funkcJonov/anie systemu rozpoznania radioele-
ktronicznego opierato sie na zatozeniu, ze wiekszos¢ informa-
cji rozpoznawczej uzyskiwato sie na podstawie Jakosciov/el
analizy przechwyconych z wymiany radiowej materiatow.

Szybki rozwéj techniki przekazywania informacji, moderniza-
cja systemow nadawan radiowych, maksymalne skracanie czasow
trwania emisji oraz coraz szersze stosowanie metod technicznego
utajniania danych spowodowaty, ze w chwili obecnej najwieksze-
go znaczenia nabiera ilosciowa analiza informacji rozpoznaw-
czych. Metoda ta polega na ocenie sytuacji radioelektronicz-
nej 1 wycigganiu wnioskéw, nie tylko na podstawie tresci prze-
chwyconych danych, ale przede wszystkim na podstawie technicz-

nych pomiaréw takich parametréow Jak;

- fakt istnienia, czas rozpoczecia i zakonczenia emisji;

- parametry okreslajace emisje; czestotliwos¢, stosowany
system telegrafowania, wykorzystywany kod, predkos¢ telegrafo-

wania, przesuw czestotliwosci, struktura widma itp. ;
- lokalizacja zrédda promieniowania elektromagnetycznego;

- intensywnos¢ wymiany radiowej -
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Mozna wyroézni¢ 3 kierunki zmian w zakresie prov/adzenia
rozpoznania radioelektronioznego.

Pierwszy kierunek dotyozy przewartosciowania w sposobach zdo-
bywania danych rozpoznawczych, w ktérym pierwszoplanowy prze-
chwyt ustepuje miejsca analizie techniczno-operacyjnej i1 na-
mierzaniu.

Drugi Kkierunek dotyczy modernizacji sprzetu rozpoznawczego lub
jego zmiany w celu dostosowania mozliwosSci sprzetu do prowadze-
nia rozpoznania najnowszych srodkéw radioelektronicznych poten-
cjalnego przeciwnika.

Trzeci kierunek dotyczy szeroko podjetej informatyzacji i auto-
matyzacji rozpoznania radioelektronicznego poczawszy od sfery
planowania i organizacji rozpoznania poprzez realizacje rozpoz-
nania i1 analize danych rozpoznawczych.

Koniecznos¢ zmian w sposobach zdobywania danych rozpoznaw-
czych wynika z faktu szerokiego stosov/ania przez potencjalnego
przeciwnika réznorodnych metod utajniania informacji; szyfrowa-
nia 1 kodowania. Szacuje sie, ze obecnie 80% przekazywanej
informacji droga radiowg jest utajniona i tres¢ korespondencji
jest niemozliwa do odczytania.

V/prowadzone w ostatnich latach w WLOP nowe urzgadzenia rozpoz-
nania radiov/ego maja na celu usprawnienie procesu namierzania
radiowego, analizy operacyjno-technicznej, S$ledzenia i poszu-

kiwania.

1.1. Podsystem namierzania radiov/ego KF "*NASTURCJA™

Zautomatyzowany podsystem namierzania radiowego "‘NASTURCJA™
przeznaczony jest do synchronicznego namierzania zrédet promie-

niowania elektromagnetycznego w zakresie 1,5-25,0 MHz.



Podsystem '"NASTURCJA" stanov™i Sciste powigzanie ze sobg

czterech elementoéw;

1. Stanowiska odbiorcze na Centrum Radiowym.

2. Stanowisko kierowania namierzaniem.

3. Stanov/iska namiarowe na bazie stojakéw namierzania
REV-259 K-2,

4. System transmisji danych.

Schemat funkcjonalny podsystemu "NASTURCJA™ przedstawia rys.1.

Przeznaczone jest do odbioru emisji radiov/ych i przekazywania
zadan do namierzania na stanowisko kierov/ania namierzaniem.
W skdad stanowiska odbiorczego v/chodzi odbiornik radiovy REV-
—51 M 1 pulpit sterowniczy operatora UWO-2p. Tak wyposazonych
stanowisk docelowo bedzie 50. Ponadto wykorzystywanych bedzie
10 stanowisk wyposazonych w urzadzenia odbiorczo-analizujace
"PANORAMA™. Ogotem, wiec w podsystemie "NASTURCJA"™ moze wyste-

powa¢ 60 stanowisk odbiorczych.

Stanowisko wyposazone jest w;
a) komputer centralny (JBM), ktdrego oprogramowanie zapewnia;

- przyjmowanie zadan od poszczegdlnych stanowisk odbiorczych
weddug 4 zatozonych priorytetow,

- formutowanie komendy do namierzania i przesytanie jej przez
urzadzenie®"transmisji danych do namiernikow,

- zwrotne przyjecie meldunkéw z namiernikéw (wartosc¢ kata
namiaru 1 jego jakosc),

- obliczenie wspotrzednych geograficznych wraz z wielkosciag

btedu namierzania,
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b)

©)

D

e)

obliczanie okresowej statystyki pracy podsystemu w/g
zatozonych przekrojoéw,

zobrazowanie poszczegélnych etapéw namierzania na monito-
rze ekranowym i1 drukarce,

przestanie kompletu danych do komputera nadrzednego;

komutator wejs¢, ktory zapewnia;

podtgczenie do komputera centralnego 60 stanowisk odbior-
czych ,

zestawienie potgczen pomiedzy stanov/iskami odbiorczymi

a komputerem na zadanie operatora stanov/iska odbiorczego
lub kierujacego namierzaniem,

anulacje zestawionego #acza;

monitor dyzurnego namierzania, ktory zapewnia zobrazowanie
zgtoszenia stanowiska, z ktorego realizov/ane jest namie-

rzanie ;

monitor wynikéw namierzania, na ktérym sg zobrazowane;

mapa Europy”

mapa Polski z zaznaczong lokalizacja namiernikdw,
kierunki namiaru - azymuty (w postaci linii),

miejsce dyslokacji oraz wspodrzedne geograficzne sSrodkév/
radiowych,

jakos¢ namiaru w postaci btedu kotovrego oraz parametrow
elipsy btedéw,

numer zadania - czestotliwos¢ robocza, czas;

drukarke do rejestracji danych wynikowych.

Stanowiska znajduja sie na namiemikach radiowych R-359 M,

ktére sa wyposazone w stojaki namierzania REY-259 K-2. Na kaz-
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dym namierniku znajduja sie 2 stanowiska namiarowe. Podsystem
"NASTURCJA™ przewiduje podigczenie do 5 namiernikow (10 sta-
nowisk). Stanowiska namiarowe stanowiag zasadniczy element

podsystemu, poniewaz tutaj okreslany jest azymut na pracujacy
nadajnik radiowy. Stanowisko namiarowe posiada ukdtad okresla-

nia jakosci namiaru (w skali od 1 do 4).
SYstem_transmis”i_danych

System umozliwia przesytanie komend namierzania do namier-
nikoéw oraz przyjecie od nich wynikoéw.
Dane moga by¢ przesytane droga przewodov/a w oparciu o standar-
dowe linie dgcznosci z szybkosciag 600 Bd, lub droga radiowa

przy wykorzystaniu kanatu #acznosci radiostacji R-140 z pred-

koscig 150 Bd,

V/prowadzenie zautomatyzowanego podsystemu "NASTURCJA"™ zapewnido
8-10 krotne zwiekszenie ilosci namiaréw z 30 do okoto 2D0 w jed-
nej sieci w ciagu godziny oraz wykonywanie namiaréw na emisje
krétkotrwate 3-4 sekundowe, co nie byto mozliwe w systemie
tradycyjnym. Mozliwe jJest réwniez wykonanie kilku namiarodw

w czasie jednej wymiany radiowej co zwieksza dokdadnosc¢ lokali-

zacji Srodka radiowego.

1,2. Zautomatyzowany kompleks do sSledzenia emisji radiowych

zakresu KF - "MILION A"

Kompleks przeznaczony jest do automatycznego Sledzenia
pracujacych radiostacji na 200 zawczasu zaprogramowanych cze-
stotliwosciach roboczych, a takze do rejestracji rezultatéw

Sledzenia.
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- 1los¢ Sledzonych czestotliwosci - 200;
- czas S$Sledzenia jednej czestotliwosci - 0,1 s;

- mozliwos¢ zapamietania 10 zbioréw czestotliwosci po
200 czestotliwosci roboczych kazdy. Oznacza to, ze kompleks
umozliwia zapisanie do $ledzenia 2000 czestotliwosci, jednak

jednoczesnie moze by¢ sSledzona wybrana dwusetka.

- 4 stanowiska odbiorcze wyposazone w: monitor ekranowy,

odbiornik radiowy KF typu REV-25"IM lub KATRAK;

- 4 odbiorniki REY-251K jako odbiorniki centralnego poszu-

kiwania (kazdy oprogramowany na 50 czestotliwosci roboczych);

- przeksztattnik sygnatéw - mikroprocesor COMA skdadajacy

sie z 4 korelatorow;
- komputer JBM;

- drukarka.

Schemat® funkcjonalny kompleksu "MILION A" przedstawia rys.2.

Kompleks "MILION A" zwieksza znacznie mozliwosci Sledzenia
czestotliwosci radiowych zakresu KF. Dzieki kompleksov/i jeden
operator s$ledzi prace 50 czestotliwosci. W systemie recznym
Jjednemu operatorowi mozna zleci¢ do Sledzenia nie wiecej jak
8-10 czestotliwosci. Pozwala to wiec na 5-krotny wzrost mozli-
wosci, przy czym wyraki Sledzenia przy pomocy kompleksu sa

bardziej wiarygodne i rejestrowane w pamieci komputera.
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1.3. Zautomatyzowany kompleks klasyfikacji i1 identyfikacji

nadawan zakresu KF - "MILIOM BC”

Kompleks zbudowany jest z dwéch blokéw; bloku B i bloku
"C'". Blok "B" stuzy do okreslania typoéw nadav/ann zakresu KF
i doktadnego pomiaru parametrow technicznych emisji radiowej.
Blok *T" kompleksu W oparciu o doktadny pomiar parametroéw
technicznych emisji radiowych umozliwia identyfikacje egzem-

plarza srodka radiowego.

- 1los6é zadan; 30-40 na godzine;

- zakres okreslania przesuvm czestotliwosci 60-2000 Hz

z doktadnoscia; - 0,2 Hz;

- zakres okreslania predkosci telegrafowania 30-200 Bd

z doktadnoscia; - 1 Bd;

- mozliwos¢ wspétpracy z 60 odbiornikami radiowymi typu

REV-251 . m

Kompleks "MILION BC" pozwala na podstawie pomiaru parametroéw
technicznych klasyfikowa¢ poszczegolne emisje. Wyniki pomiardw
sg rejestrowane na pamieciach zewnetrznych.

Przy kolejnej pracy danego Srodka radiowego, mozna okreslié
egzemplarz, ktoéry pracuje. Pozwala to na wycigagniecie wnioskéw

operacyjnych z analizy technicznej.

1.4. Zestaw do poszukiwania emisji radiowych w zakresie

KF ""PANORAMA™

Zestaw przeznaczony jest do poszukiwania nowych czestotli-
wosci w zakresie KF.

W sk#ad zestawu wchodzg dwa odbiorniki radiowe typu REV-251M



oraz mikrokomputer AMSTRAD.

Poszukiwanie prowadzg odbiorniki REV-25"i M, ktére sag stero-
wane przez mikrokomputer. Wyniki poszukiwania sa zobrazowy-
wane na ekranie mikrokoprautera w czterech podzakresach o
szerokosci od 102 kHz do 1,5 MHz. Catkowita szerokos¢ pota-
czonych podzakresow zawarta jest w przedziale 410 kHz do

6,1 liHz. Poszczeg6lne sygnaty radiowe sg zobrazowywane na
osiach czestotliwosci w postaci pionowych znacznikoéw.

Mozliwe jest rowniez zobrazowanie widma wybranego sygnatu ra-
diowego w pasmie od 400 Hz do 6 kHz, z rozdzielczoscig od 4 Hz
do 60 Hz. Pozwala to na okreslenie rodzaju emisji i jej para-
metrow.

Zestaw "PANORAMA™ jJest podigczony do podsystemu **NASTURCJIA™
co pozwala na automatyczng lokalizacje zrédda obserwowanej

emisji.



2. URZ4DZENIA ROZPOZNAMITA SYSTE3™CW RADIOLOKACYJI® *~YCH

Wspétczesne pole walki cechuje ogromny wzrost roli i zna-
czenia $rodkéw radiolokacyjnych. Srodki radiolokacyjne znala-
zty zastosowanie w obserwacji pola walki, kierowaniu uzbro-
jeniem, wykrywaniu celéw/ powietrznych, naprowadzaniu samolo-
tow i rakiet. Wykorzystywane sa na catej gtebokosci ugrupowa-
nia wojsk. W wyniku szerokiego zastosowania stacji radioloka-
cyjnych uzyskano v;ydatny wzrost skutecznosci $rodkév/ razenia.
Istnieje Wiec konieczno$¢ zaktbécania systeméw i niszczenia
Srodkow radiolokacyjnych przeciwnika. wv/ymaga to jednak wczes$-
niejszego rozpoznania stosowanych przez nieprzyjaciela sSrodkow.
Celem rozpoznania jest uprzedzenie v;ojsk o zamiarach przeciw-
nika oraz przydzielenie zadah sSrodkom zak#ocajacym i1 niszcza-
cym.

Wadag istniejacych Srodkév/ rozpoznania jest brak mozliwosci
wykonania dostatecznie doktadnych pomiaréw parametrév/ sygnatu,
ktére umozliwityby dokdadne rozréznianie stacji radiolokacyj-
nych przeciwnika. Wspotczesne stacje radiolokacyjne cechuje
duza ztozonos¢ elektroniczna, wynikajaca z ich Scistego prze-
znaczenia, ktéra powoduje, ze roznig, sie one miedzy sobag mie-
rzalnymi parametrami emitowanych sygnatéw. ROznice takie sa
w wielu wypadkach mozliwe do stwierdzenia, zaréwno miedzy gru-
pami stacji radiolokacyjnych majacymi wspélne przeznaczenie
(typami stacji), jak i miedzy poszczegélnymi egzemplarzami
sprzetu w danej grupie.

Podstawowg stacja rozpoznania systemdv/ radiolokacyjnych

w \fLOP jest stacja "PCST-3M". Umozliwia ona odbidr sygnatu
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i pomiar czterech podstawowych parametréw na podstawie
sygnatu wizyjnego. Parametrami tymi s3g: czestotliwo$¢ nosna,
okres powtarzania i1 czas trwania impulséw, okres obrotéw lub
wahan anteny.
Pomiar tych parametréw jest jednak bardzo czasochtonny i mia-
4o doktadny. Problemem znacznie utrudniajacym lub wrecz unie-
mozliwiajacym pomiar parametrow jest czeste wystepowanie wielu
sygnatéw w obserwowanym przez stacje pasmie czestotliwosci.
Zjawisko to wynika zaréwno z szerokiego pasma, jak i duzej
czutosci’ odbiornikéw rozpoznawczych, jak réwniez ze zblizo-
nych czestotliwosci nosnych réznych typow stacji (wkasnych
i obeych).

Mozliwosci rozpoznawcze 'POST-3M” zostaty rozszerzone
poprzez zamontowanie na tych stacjach zestawu "ASYR".

V/ przyszdosci po wyczerpaniu resurséw docelowych stacje

"POST-3M" zostang zastgpione przez kompleks "TAMARA™.

2.1. Zestaw "ASYR"

Zestaw "ASYR"™ w WLOP przeznaczony zostat do modernizacji
stacji "POST-3M". Oproécz tego moze wspodpracowac ze stacjami
rozpoznania RPS-6, SDR-2M, DMW-1/18.

Zestaw "ASYR" przeznaczony jest do automatycznego pomiaru
i analizy parametréw sygnatow radiolokacyjnych oraz zapewnia
klasyfikacje typow i identyfikacje egzemplarzy rozpoznawanych
stacji radiolokacyjnych z réwnoczesng mozliwoscig zobrazowania
i rejestracji wynikéw pomiaréw.

Modernizacja stacji "POST-3M" zestawami "ASYR" umozliwida nie
tylko identyfikacje egzemplarzy RLS, ale rowniez 6-cio krotny
wzrost analizowanych i klasyfikowanych stacji w ciagu 1 godz.

(z 20 do 120).
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Zestaw "ASYR" skdada sie z dw/¢ch podstawowych zespokdv/:

1. pomiarov/ego - zamieniadacego informacje analogowg na

cyfrowg;

2. analizy - zavw/ierajacego mikrokomputer wraz ze specja-
listycznym oprogramowaniem.
Zestav/ wspOdpracuje z takimi urzadzeniami jak: monitor tele-
wizyjny, drukarka, klawiatura, pamie¢ kasetowa. Strukture
zestawu "ASYR" przedstav;ia rys.3.

Klasyfikacja i1 identyfikacja przeprowadzana jest w oparciu
o wczesniej przygotowany bank danych, w ktéorym mozna zapisac
dane o 255 egzemplarzach stacji radiolokacyjnych (pamiec¢
wewnetrzna)®. Natomiast pamie¢ kasetowa jest pam.iecig zevinetrzng,
umozliwiajaca zapis nieograniczonej liczby pomiaréw, na podsta-
wie ktérych uaktualniany jest bark danych na pamieci v/ewnetrz-
nej .
Oprogramowanie zestavma wykonano VW postaci 19 podprogramév/ -
- funkcji, ktore umozliwiaja analize i rozpoznanie sygnatow
o zhozonej strukturze wewnetzrnej, w skomplikowanej sytuacji
radioelektronicznej, w pasie rozpoznania.

Sredni czas uzyskania v/Anikdw/ analizy w sposéb automatyczny
wynosi :

- 3-5 s bez pomiaréw obrotéw anteny;

- 12-60 s z pomiarem obrotéw anteny.
Sredni czas uzyskania klasyfikacji typu i identyfikacja egzemi-
plarza stacji radiolokacyjnej v;ynosi 20-120 s.
Catkowicie nowg jakoscig jest mozliwos¢ identyfikacji egzempla-
rza SRL z wysoka wiarygodnoscia v/ynoszaca 93%, czego do chwili

wprowadzenia zestawu nie zapewniat Zzaden system.
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2.2. Zautomatyzowany kompleks rozpoznania radioelektro-

nicznego KRTP-66 /»T 1ARA»/

Kompleks jest przeznaczony do prowadzenia rozpozhania

radioelektronicznego;
- poktadowych 1 naziemnych systeméw radiolokacyjnych;

- poktadowych stacji odpowiadajacych systemu identyfikacji

"swéj-obcy"™ w rezimie MK-10 SIF;
- zapytujacych urzadzen systemu nav/igacyjnego "‘TACAK".

Kompleks KRTP-86 sktada sie z dwéch funkcjonalnych elemien-
tow;

- zautomatyzowanej stacji rozpoznania radioelektroniczne-
go - RLP-4;

- kompletu zautomatyzowanej aparatury do wizualnego zobra-
zowania informacji "PLANSZET" - ZZP-A.

Gtowne elementy funkcjonalne kompleksu przedstawia rys.4.

Kompleks pozwala okreslic;

- wspétrzedne prostokatne urzadzenia radioelektronicznego
i automatyczne prowadzenie celdw pov/ietrznych z graficznym,

zobrazowaniem ich trasy na aparaturze ZZP-4;

- zasadnicze param.etry sygnatow radioelektronicznych urza-
dzen (czestptliwos¢ nosng, czestotliwos¢ po\“d:arzania impulséw,
czas trw"ania impulsow i1 okres povrtarzania serii impulséw)

i liczbe obrotow lub wahan anteny stacji radiolokacyjnej;

- kody poktadowych stacji systemu identyfikacji ''swéj-obcy"

(kod identyfikowania i wysokosci);

- numer kanatu, na ktérym, pracuje urzadzenie zapytujace

systemu nav;igacyjnego "TACAK";



RLS

Rys.4. Gkowne elementy funkcjonalne kompleksu 'TAINARA"
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- na podstawie zmierzonych parametrow stacji radiolokacyjnej

t3p celu i rezim jej pracy.-

1. Kompleks pozwala prowadzi¢ rozpoznanie stacji radioloka-
cyjnych o czasie trwania impulsu od 0,2 do 10”s i okresem
powtarzania impulsév/ od 0,33 do 10 miS;

Dok+adnos¢ okreslania parametréw sygnaldovw/ radiolokacyjnych
pozwala na identyfikacje nie tylko typu, ale réwniez egzempla-

rza stacji radiolokacyjnej .
2. Pasmo czestotliwosci - 0,85-18 GHz.

3. Strefa wykrywania - sektor dookélny z katem, centralnym

100° i promieniu 450 km (rys.5).

4. Strefa rozpoznania (autom.atycznego prowadzenia celdéw
i pomiaru parametrow sygnatu radiolokacyjnego) - pas o0 szero-
kosci 200 km i gtebokosSci 400 km.
Sa to wielkosci maksymalne dla Srodkéw znajdujacych sie na
wysokosci 10 000 m. Przy mniejszych wysokosciach giebokosé

strefy rozpoznania bedzie mniejsza (rys.5).

5. Doktadnos¢ okreslenia miejsca potozenia celu;

- dla stacji radiolokacyjnych i systemu ''swdj-obcy”;
- 2 kn. w odlegtosci,
- 0,2 km w kierur-ku;

- dla systemu 7TACAN": i 6 km w odlegtosci,

- 0,6 km w kierunku.

6. Kompleks zabezpiecza jednoczesne, automatyczne prowadze-
nie 20 celéw powietrznych, okreslanie ich typéw, tras lotu
z opdéznieniem nie przekraczajacym 90 sekund. Sredni czas opdz-

nienia wynosi 45 sekund.
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7. Stacja RLP-4 sktada sie z trzech posterunkow; central-
nego i dwoéch bocznych. Wspdédpraca stacji centralnej z boczny-

mi odbywa sie przy pomocy autonomicznych radiolinii,

¥ sk#ad posterunku centralnego wchodzi;

system antenowy;

aparatura odbiorcza;

aparatura analizy i przetv/arzania informacji;

dwa zespoty pradotworcze.
V/ sktad posteroinku bocznego wchodzi:

- system, antenowy;
- aparatura odbiorcza;

- 1 zesp6t pradotwoérczy,

8, Komplet aparatury "PLANSZET" zobrazowuje wyniki rozpoz-

nania na ptaszczyznie o wymiarach 1160x1080 mm.

Zasada pracy zestawu KRTP-85 rozwigzana jest za pomocg wy-
korzystania metody czasowo-hiperbolicznej (réznicov/c—odlegtos-
ciowej) dla okreslenia miejsca potozenia celu. Boczne poste-
runki sg oddalone od centralnego o 10-35 km. Miejsce podozenia
celu jest okres$lane wedtug opéznienia przyjscia sygnatéw przy-
jJjetych przez boczne stacje 1 przekazane do posterunku central-
negOy oraz sygnatu przyjetego przez posterunek centralny.
Podstawowym warunkiem tej metody okreslania miejsca potozenia
celu jest jednoczesne opromienicwanie wszystkich trzech poste-
runkéw stacji.

Typ celu okresla sie na centralnym posterunku droga poréwnywa-
nia zmierzonych wartosci parametrow sygnatéw z parametrami,
ktére znajduja sie w pamieci maszyny cyfrowej.

Dane o celach przekazywane sa do aparatury zobrazowania "PlAIKI-
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SZET” za pomocg aparatury przekazywania danych. Na ptasz-
czyznie zobrazowania (planszecie) przy pomocy automatycznych
pisakéw wrysowywana jest trasa lotu celu, numer celu, czas,
wspodrzedne celu, parametry sygnatu radioelektronicznego oraz
typ celu. Na planszecie mozna tez zobrazowa¢ dodatkowag infor-
macje, nha przykdad kontury granicy panstwowej, morza i cha-
rakterystyczne punkty w terenie.

Przekazywanie informacji ze stacji centralnej do aparatury
"PLANSZET" odbywa sie poprzez standardowe 4acze telefoniczne.
Aparatura "PLANSZET" moze by¢ rozmieszczona w zaleznosci od
potrzeb na SD kompanii zautomatyzowanej lub na P#SD.

Do jednej stacji centralnej mozna podiaczy¢ dwie aparatury
zobrazowania "PLANSZET". Istnieje réwniez mozliwos¢ zobrazo-
wania informacji na monitorze ekranov;ym np. na SD batalionu
radioelektronicznego i1 SD Korpusu Obrony Powietrznej.

V/ariant przepdywu informacji rozpoznawczej uzyskiwanej z kom-

pleksu "TAMARA"™ przedstawia rys.6. - "
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ZNOINMCZENIE

Problemy rozpoznania radioelektronicznego znajduja sie

w centrum zainteresowania WLOP.
Nalezy sie powaznie liczy¢ z t3n, ze w przysztych ewentualnych
dziataniach zbrojnych, kazda z walczacych stron moze uzyc
nowych $rodkéw radioelektronicznych, o nieznanych dotychczas
parametrach taktyczno-technicznych,

dziedzinie rozpoznania radioelektronicznego mamy podstawy
spodziewa¢ sie szczegdlnych osiagnie¢ i niespodzianek, wynika-
jJjacych z przygotowywanego z duzag skrupulatnoscig tzw. zaskocze-
nia technicznego. Wymaga to ciggtego wprowadzania na wyposaze-

nie WLOP nowych sS$rodkéw rozpoznania radioelektronicznego.
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