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WSTEP

Dysponowanie aktualnymi danymi o przeciwniku: jego skfadzie, ugrupowaniu, za-
miarze czy dziataniach ma decydujace znaczenie w walce. Zaden dowddca nie bedzie w sta-
nie podejmowac racjonalnych decygi i skutecznie dowodzi¢ wojskami bez znajomosci prze-
ciwnika z jakim przyjdzie mu walczyC. Dlatego w toku przygotowan i prowadzenia dziatan
bojowych, obok innych danych i informacji, niezbedne sg dowddcom terminowe, wiarygod-
ne i w miare mozhwosci petne dane o przeciwniku powietrznym (SNP).

Zdobywaniem informacji o przeciwniku powietrznym i jego SNP zajmujg sie
wszystkie rodzaje wojsk w systemie OP, wykorzystujgc w tym cetu wszystkie dostepne sity
rozpoznania (radiotokacyjnego, radioetektronicznego, wzrokowo-technicznego). Rozpozna-

nie radioetektroniczne jest jednym z podstawowych rodzajow rozpoznania w systemie OP.

Rozpoznanie radioetektroniczne w obronie powietrznej to zespot przedsiewzie¢
organizacyjno-technicznych i operacyjno-taktycznych, reatizowanych przez wyspecjali-
zowane sity rozpoznania, w cetu zdobywania informacji o przeciwniku powietrznym
(sitach powietrznych panstw obcych), na podstawie analizy pracy i rozmieszczenia jego

Srodkow radioelektronicznych.

Bioragc pod uwage zasieg (gtebokosC) rozpoznania oraz oS¢ i stopien
szczegbtowosci zdobywanych informacji, rozpoznanie radioelektroniczne w systemie OP
dzieh sie na operacyjne i taktyczne.

Rozpoznanie operacyjne obejmuje systemy i Srodki tgcznosci radiowej pracujace w
zakresie fal krotkich oraz tgczno$é satelitarng UKF. Rozpoznanie taktyczne dotyczy syste-

mow i Srodkow radioelektronicznych, ktore wykorzystujg zakres fal UKF i mikrofale.

Role i znaczenie wspotczesnego rozpoznania radioelektronicznego okres$lajg; rosngce na-
sycenie nowoczesnych armii Srodkami radioelektronicznymi oraz cechy wyrdzniajace je

spos$réd innych rodzajow rozpoznania. Do cech tych nalezy zaliczy¢;

- zdobywanie informacji bez bezposredniej stycznosci z przeciwnikiem (obiektem
rozpoznania);
- mozliwo$¢ natychmiastowego przenoszenia wysitku rozpoznania z jednych obiek-

tow na inne bez zmiany potozenia sit i Srodkdéw rozpoznania;

- prowadzenie rozpoznania na duzg gtebokosC (zasieg rozpoznania ograniczajg w

zasadzie warunki propagacji fal elektromagnetycznych);



- przechwytywanie wiadomosci decyzyjnych przeciwnika, zanim zostang one wpro-

wadzone w zycie;

- zapewnienie skryto$ci rozpoznania ze wzgledu na bierny charakter pracy urzadzen

rozpoznania radioelektronicznego.

Te cechy rozpoznania radioelektronicznego powodujg, ze jest ono jednym z najwaz-

niejszych rodzajow rozpoznania tak w czasie pokoju jak i dziatan bojowych.

Wspodtczesne pole walki, charakteryzujace sie duza manewrowos$cia wojsk, szybka
zmiang sytuacji bojowej, powoduje znaczne zwiekszenie wymagan w zakresie rozpoznania,
w tym i rozpoznania radioelektronicznego, ktére powinno by¢: celowe, ciggle, aktywne,

terminowe, elastyczne, skryte, wiarygodne i doktadne.

Celowos$¢ rozpoznania radioelektronicznego polega na Scistym podporzadkowaniu
podstawowych przedsiewzieC tego rozpoznania ogolnej koncepcji prowadzenia walki - de-
cyli dowddcy. Osigga sie jg poprzez prawidtowe okreslenie obiektow, rejonéw i zadan roz-

poznania na podstawie gtebokiej znajomosci sytuacji bojowej i radioelektroniczne;j.

Ciggtos¢ rozpoznania radioelektronicznego polega na prowadzeniu rozpoznania
pracujacych $rodkow radioelektronicznych przeciwnika o kazdej porze doby, w kazdych

warunkach atmosferycznych, we wszystkich rodzajach dziatan bojowych.

Aktywno$¢ rozpoznania radioelektronicznego jest to uporczywe dazenie wszystkich
elementow rozpoznania do zdobycia maksimum informacji rozpoznawczych poprzez wpro-

wadzanie nowych doskonalszych sposobow zdobywania danych rozpoznawczych.

Terminowos$¢ rozpoznania radioelektronicznego jest to zdobywanie, opracowywanie
I przekazywanie danych rozpoznawczych zainteresowanym sztabom w ustalonym terminie,

co zapewnia wykluczenie czynnika zaskoczenia.

ElastycznosC prowadzenia rozpoznania radioelektronicznego polega na szybkim rea-
gowaniu na zmiany w sytuacji bojowej i radioelektronicznej przez ciggta aktualizacje zadan i
koncentrowanie gtownego wysitku na te obiekty, ktdére majg zasadnicze znaczenie w

dziatalnosci wojsk przeciwnika.

Skryto$¢ rozpoznania radioelektronicznego polega na zachowaniu w tajemnicy
wszystkich przedsiewzie¢ zwigzanych z organizacjg i prowadzeniem rozpoznania. Dziatania
te nie powinny jednak wptyng¢ ujemnie na ilos$¢ ijakos¢ zdobywania danych przez elementy

rozpoznania radioelektronicznego.



Wiarygodno$¢ danych z rozpoznania radioelektronicznego zapewnia sie przez
gteboka znajomos$¢ sytuacji radioelektronicznej, staranne analizowanie zdobytych danych i

ich poréwnywanie z innymi zrodtami informacji.

Doktadnos¢ okreslania wspotrzednych rozpoznawanych obiektow osigga sie przez
wysoka efektywno$¢ namierzania radioelektronicznego, ktore uzaleznione jest od mozh-
wosci technicznych urzadzen namierzajgcych, ich rozmieszczenia w terenie, warunkéw pro-

pagacji fal radiowych oraz stopnia wyszkolenia zatdg.

Mozhwos¢ prowadzenia rozpoznania radioetektronicznego w dowolnych warunkach
atmosferycznych, o dowolnej porze doby i roku, na catg gtebokos$¢ ugrupowania sit prze-

ciwnika powoduje, ze ciagte wzrasta znaczenie tego rodzaju rozpoznania.

Wspotczesne systemy dowodzenia wojskami, w tym rowniez sitami powietrznymi,
wyposazone sg W roznego rodzaju $rodki radioelektroniczne (facznosci radiowej, rozpozna-
nia radiolokacyjnego, nawigacji, kierowania i sterowania uzbrojeniem), ktore emitujgc fale
elektromagnetyczne, s podstawowym zrodiem informacji dla si# rozpoznania

radioetektronicznego.

W Sitach Zbrojnych RP rozpoznanie radioelektroniczne prowadza wyspecjalizowa-
ne jednostki wszystkich rodzajow sit zbrojnych, w tym i putk rozpoznania radioelektronicz-
nego WLOP, wchodzgc w skiad zintegrowanego systemu rozpoznania SZ RP (ZSR Sz
RP).

W skrypcie przedstawiono zasadnicze problemy dotyczace uzycia bojowego putku
rozpoznania radioelektronicznego, w tym: jego przeznaczenie, zadania, strukture
organizacyjng, sposob ugrupowania, zasady funkcjonowania oraz mozhwosci bojowe. Po-
nadto, w ostatnim rozdziale skryptu zawarto ogdlny opis planowanych do 2000 roku zmian
strukturalnych w jednostkach rozpoznania i zaktdcen radioelektronicznych WLOP. Skiypt
przeznaczony jest dla studentow Akademii Obrony Narodowej studiujgcych problematyke

OP.



1. Przeznaczenie i zadania putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP

Putk rozpoznania radioelektronicznego WLOP jest przeznaczony do prowadzenia
rozpoznania pracy srodkow radioelektronicznych przeciwnika powietrznego w przydzielo-
nych dla niego obszarach operacyjnego zainteresowania, na gtebokos¢ wynikajacg z mozh-
wosci technicznych posiadanych urzadzen rozpoznania. Giowny wysitek pracy bojo-
wo-rozpoznawczej putk skupia na $tedzeniu i rozpoznaniu dziatalnosci bojowej, szkolenio-
wej i rozpoznawczej sit zbrojnych, w tym dowodztw, sztabow i jednostek szczebla strate-
gicznego, operacyjnego i taktycznego wojsk lotniczych i obrony powietrznej stacjonujacych

I dziatajgcych we wszystkich trzech obszarach operacyjnego zainteresowania (O0Z).

Srodkami radioelektronicznymi przeciwnika (zrodtami rozpoznania
radioelektronicznego), ktoérych rozpoznaniem zajmuje sie putk rozpoznania radioelektro-
nicznego, sa naziemne i pokladowe (zainstalowane na samolotach i bezpilotowych SNP) ra-
diostacje, stacje radiolokacyjne, stacje zaktocen radiowych zakresu fal krétkich (KF) i
ultrakrétkich (UKF) oraz urzadzenia tgcznosci satelitarnej pracujgce w zakresie fal ultrakré-

tkich (UKF).

W systemach facznosci radiowej KF wykorzystywane sg radiostacje naziemne i
poktadowe roznego typu i generacji, o roznych parametrach i mozliwosciach technicznych,
ktorych nie sposdb wymieni¢ i szczegdtowo scharakteryzowac. Jednakze, na podstawie
analizy wyposazenia weztéw tgcznosci poszczegdlnych szczebli dowodzenia sit powietrz-
nych w Srodki fgcznosci radiowej KF mozna wyciggna¢ wniosek, iz w radiostacje KF duzej
i bardzo duzej mocy (5 i wiecej KW) wyposazone sg gtownie wezty tgcznosci szczebla stra-

tegicznego (potaczone i narodowe dowodztwa sit zbrojnych).

W radiostacje KF duzej i Sredniej mocy (do 5 KW) wyposazone sg elementy dowo-
dzenia sitami powietrznymi szczebla operacyjnego i operacyjno-taktycznego (araiia, dywiz-
ja lub grupa lotnictwa taktycznego) oraz samoloty specjalne (rozpoznawcze, WRe, po-

wietrzne SD), lotnictwa strategicznego i transportowego.

Elementy dowodzenia sitami powietrznymi szczebla taktycznego (skizydto, puik,
eskadra) oraz samoloty lotnictwa taktycznego nowej generacji wyposazone sg w radiostacje

KF Sredniej i matej mocy (do 1 KW).

Urzadzeniami radioelektronicznymi, pracujacymi w zakresie fal ultrakrotkich, ktore

mogg by¢ rozpoznawane przez putk rozpoznania radioelektronicznego, sg poktadowe



radiostacje oraz systemy lub stacje radiolokacyjne i radionawigacyjne. Urzadzenia te

charakteryzujg sie roznymi parametrami i mozhwosciami technicznymi.

Z analizy wyposazenia SNP w urzadzenia radioelektroniczne UKF wynika, iz w ra-
diostacje tego zakresu o mocy okoto 1 KW wyposazone sg gtdwnie samoloty lotnictwa
strategicznego, specjalnego i transportowego. Samoloty lotnictwa taktycznego starszej gene-
racji majg na swoim wyposazeniu radiostacje UKF o mocy rzedu 10-20 W, natomiast nowa

generacja tych samolotow wyposazona jest w radiostacje UKF o mocy do 50 W.

Poktadowe urzadzenia radiolokacyjne duzej mocy (od 0.5 do 1 MW) instalowane sg
przede wszystkim na samolotach systemdéw wczesnego wykrywania i naprowadzania, sa-
molotach rozpoznawczych i walki radioelektronicznej. Ich przeznaczeniem jest wykrywanie
obiektow (celéw) naziemnych i powietrznych oraz zaktocanie elementéw systemow dowo-
dzenia i OP. W samolotach lotnictwa taktycznego Srodki radiolokacyjne wykorzystywane
sg w autonomicznych systemach nawigacyjnych, wykrywania celéw naziemnych i powietrz-

nych oraz kierowania uzbrojeniem. Srodki te charakteryzuija sie moca rzedu 50-200 KW.

Poktadowe urzgdzenia zapytujace systemow radionawigacyjnych (np.TACAN)
charakteryzujg sie mocg rzedy 1.5-3 KW (np.AN/ARN-91 na samolocie Tornado). W

urzadzenia tych systemow wyposazone sg gtdwnie samoloty lotnictwa taktycznego.

Poza wymienionymi juz systemami radiolokacyjnymi, radionawigacyjnymi i
tgcznosci, sity powietrzne wykorzystujg w szerokim zakresie systemy tgcznosci satelitarnej,
ktore pracujg miedzy innymi w zakresie czestothwosci od 200 do 500 MHz, a moc wyjscio-
wa nadajnikéw tych systemoéw w poszczegdlnych kanatach waha sie w granicach 10-40 W,

natomiast zysk kierunkowy anten nadawczych wynosi od 16 do 50 dB.

Radiostacje UKF bedace aktualnie na wyposazeniu samolotéw i systeméw dowo-
dzenia sitami powietrznymi panstw obcych wykorzystujg w swej pracy gtownie emisje jed-
no lub dwuwstegowe, z modulacjg amphtudy lub czestotliwosci. Jednakze od 1985r. w
silach zbrojnych tych panstw, gtownie na szczeblu taktycznym zaczeto wprowadzac radios-
tacje UKF nowej generacji, wykorzystujace technike emisji szerokopasmowych ze skokowg
zmiang czestothwosci (frequency hopping (FH)). W systemie dowodzenia sitami powietrz-
nymi radiostacje tego typu, pracujagce w zakresie 30 do 88 MFlz, wykorzystywane sg
gtownie w podsystemie kierowania wsparciem lotniczym. Rowniez samoloty lotnictwa tak-

tycznego i Smigtowce wyposaza sie w takie radiostacje lub modernizuje sie radiostacje
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starszej generacji bedace na ich wyposazeniu, poprzez instalowanie przystawek

umozliwiajacych prace w systemie FH w zakresie czestothwosci od 100 do 500 MHz.
Zadaniem putku rozpoznania radioelektronicznego jest:

- uprzedzenie organow kierowania systemem OP o dziataniach SNP przed ich wlo-

tem w obszar RP;
- ustalanie zmian w stanach gotowosci bojowej rozpoznawanych SP;
- ustalenie zmian w dyslokacji /bazowaniu/ lotnictwa, SD, weztdéw fgcznosci;

- wykrywanie weztow tgcznosci, SD (stacjonarne i potowe) oraz posterunkow kie-

rowania $rodkami pola walki;

- Sledzenie dziatalnosci szkoleniowej w miejscach statej dyslokacji i na pohgonach

oraz powietrznej dziatalnosci rozpoznawczej wzdtuz granic RP przez SZ panstw sasiednich;

- Sledzenie i ustalanie zmian w przepisach prowadzenia korespondencji radiowej w

SP panistw sasiednich;

- Sledzenie za zmianami w organizacji i funkcjonowaniu systemow dowodzenia i

tacznosci;

- prowadzenie biezacej analizy operacyjno-technicznej sygnatéw radiowych jako
nosnikéw informaciji;

- zbieranie i gromadzenie informacji dotyczacych zajeto$ci rozpoznawanego zakiesu

czestothwosci, charakterystyk operacyjno - technicznych zrodet promieniowania oraz zmian

W organizacji i zasadach ich wykorzystania;

- dokonywanie kompleksowej analizy danych rozpoznawczych otrzymywanych z
wiasnych $rodkoéw, z radioetektronicznego rozpoznania powietrznego 4 KL oraz ze
wspotdziataiua (gtownie z 2 prrel Zarzadu Il Sztabu Generalnego oraz 6 ORel i okietéw hy-

drograficznych MW).

Powyzsze zadania prrel wykonuje prowadzac ciggle: poszukiwanie i przechwytywa-
nie, w przydzielonych mu zakresach czestothwosci KF i UKF, relacji tagcznosci radiowej i
satehtamej rozpoznawanych SP; namierzanie pracujgcych radiostacji; poszukiwanie oraz na-
mierzanie pracujgcych naziemnych i pokladowych urzadzen radiolokacyjnych
(radionawigacyjnych) a takze okreSlanie ich parametrow technicznych; analizowanie, opra-

cowywanie i przekazywanie zdobytych informacji uzytkownikom.



n

Obiektami rozpoznania w poszczegolnych obszarach operacyjnego zainteresowania
sa:

-w |1 OOZ - ND PSZ NATO w Europie; dowodztwo Floty Powietrznej REN; bazy
i samoloty lotnictwa strategicznego USA w Europie; dowddztwo skrzydta WWIiN i samo-
loty E-3A; bazy i samoloty lotnictwa transportowego USA w Europie i RFN; dowddztwa 1
i 3DLT, 214 DLOP, 5DL oraz 1 DLMor RFN; bazy i samoloty lotnictwa taktycznego,
rozpoznawczego i morskiego USA w Europie i RFN; system dowodzenia ET Europy
Srodkowej; system OP Centralnej Strefy OP; bazy i samoloty innych paristw stacjonujacych

na terytorium Niemiec; wojskowe i cywilne OKRL;

-w n OOZ - MO Rosji, Ukrainy i Biatorusi; centra oraz osrodki alarmowania i po-
wiadamiania SZ Rosji, Ukrainy i Biatorusi; dowodztwo SP Ukrainy; dowddztwo Wojsk
Lotniczych Biatorusi; dowodztwo Wojsk Obrony Powietrznej Biatorusi; Lotnictwo Mor-
skie Floty Battyckiej; samoloty systemu WWIiN typu A-50; dowddztwa i samoloty 22 i 326
DLB; jednostki lotnicze i samoloty bazujgce oraz wykonujgce loty w obszarze kaliningradz-

kim, na Biatorusi i na Ukrainie w obszarze PK OW;

-w rn OOZ - wojskowe i cywitne osrodki kierowania ruchem lotniczym; samoloty
lotnictwa morskiego, rozpoznawczego i taktycznego USA, RFN, WB, Francji, Szwecji, Da-

nii i Federacji Rosyjskiej wykonujgce loty w obszarze powietrznym Morza Baittyckiego.
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2. Struktura organizacyjna i ugrupowanie bojowe putku rozpoznania radioelektro-
nicznego WLOP
Organizacyjnie w skiad putku rozpoznania radioelektronicznego wchodzg: dowo-

dztwo i sztab, grupa analizy danych (GAD) wraz z sekcjg analizy operacyjno-technicznej

(SAOT), stanowisko dowodzenia (SD), centrum radiowe (CR), dwa batahony oraz stuzby

logistyczne (rys. 1).

Dowodztwo
Sztab SD CR 1 GAD LOGISTYKA
(l} ______
SKN krr SAOT
krrel

brrel

Rys. 1 Putk rozpoznania radioelektronicznego /wariant/

Dowaodztwo prrel stanowia: dowddca putku, zastepcy dowodcy ds: operacyjnych,
linlowych, technicznych i kwatermistrz. Ich zadaniem jest utrzymanie putku w ciggtej goto-
wosci do wykonywania postawionych zadan, zapewnienie nalezytych wamnkdéw socjal-

no-bytowych oraz statej sprawnosci technicznej sprzetu rozpoznawczego.

Grupa anatizy danych putku wykonuje zadania w zakresie zbiom, analizy oraz opra-
cowania zdobytych danych (informacji rozpoznawczych) o dziataniach przeciwnika. Infor-
macje te, w formie meldunkdw, opracowan, notatek informacyjnych lub sprawozdan prze-
kazywane sg do nadrzednych SD i wspdétdziatajacych jednostek. Grupa ta skiada sie z do-
wadcy oraz 3-4 sekcji. Jej zadaniem jest rowniez kierowanie pracg sit rozpoznania radioe-

lektronicznego putku oraz kontrolowanie wykonama przez nie zadan bojowych.

Centrum radiowe, w skfadzie dwéch kompann rozpoznania radiowego, jednej roz-
poznania radioetektronicznego oraz sekcji rozpoznania i hamierzania, przeznaczone jest do
prowadzenia nastuchu i namierzania relacji tgcznosci radiowej KF i UKF oraz tgcznosci sa-
tehtamej rozpoznawanych SP. Wyposazone jest w: odbiorniki radiowe KF typu R-399A
KATRAN, REV-25¢4 i 2, R-1250, ROHDE&SCHWARZ; odbiorniki radiowe UKF typu
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R-313M2, UP-3MB, VU-32M, DESAT-1; namiemiki radiowe KF - R-359M oraz UKF -
IU-70; stacje rozpoznania poktadowych SRF - POST-3M; zautomatyzowany system na-
mierzania radiowego KF - NASTURCJA, z ktorych organizuje sie stanowiska nastuchu ra-
diowego KF i UKF, stanowiska rozpoznania tgcznosci satehtamej, postemnki namierzania
radiowego KF, posterunki namierzania radiowego UKEF i rozpoznania poktadowych SRL
oraz stanowisko kierowania namierzaniem. Wszystkie stanowiska wyposazone sg w Srodki
tacznosci a stanowiska nastuchu radiowego w urzadzenia rejestrujgce. Centrum radiowe
wyposazone jest rowniez w ruchome $rodki nastuchu radiowego - aparatownie radioodbior-
cze ARO-KF, stuzace do zorganizowania w wyzszych stanach gotowosci bojowej dodatko-

wych stanowisk nastuchu radiowego w ruchomym CR tub odwodu dowodcy putku.

Sekcja anatizy operacyjno-technicznnej przeznaczona jest do okre$lania parametrow
technicznych zrodet rozpoznania radioetektronicznego oraz ustatania zmian zachodzacych
w pracy tych zrodet, dotyczacych stosowania nowych rodzajow emisji radiowych oraz no-
wych sposobow ich przekazywania. Zadaniem tej sekcji jest rozpracowanie nieznanych emi-
sji radiowych, ustatenie sposobu ich odbioru oraz opracowanie propozycji w zakresie sprze-
tu rozpoznania , ktory umozhwi ich odbidr. Sekcja ta jest wyposazona w sprzet rozpoznania
radioetektronicznego, mikrokomputery oraz niezbedne urzadzenia pomiarowe i

identyfikacyjne.

Stanowisko dowodzenia przeznaczone jest do zabezpieczenia ciggtego dowodzenia
podtegtymi sitami, zbioru informacji naptywajacych ze stanowisk rozpoznawczych CR i
podtegtych batahondw, ich anatizy i przekazywania nadrzednym i wspotdziatajgcym SD. Je-
st ono wyposazone w $rodki +gcznosci oraz urzadzenia do zobrazowania sytuacji operacyj-
no-taktycznej i radioelektronicznej w strefie rozpoznania putku. Na SD prret petnione sg

catodobowe dyzury, przez etatowg zmiane dyzurna.

Batahony rozpoznania radioelektronicznego sg zasadniczymi pododdziatami
prowadzacymi taktyczne rozpoznanie radioetektroniczne w zakresie fal ultrakrotkich. Ich
zadaniem jest uprzedzenie wojsk OP dowodzonych ze SD korpuséw OP o dziataniach
SNP w strefach wykrywania tych batahondéw, gtéwnie na podejSciach do rejonéw obrony
korpusow OP - przed strefg wykrywania wojsk radiotechnicznych, a takze ciggte infonno-
wanie wojsk korpusow o dziataniach przeciwnika powietrznego w ich rejonach dziatan bo-
jowych. Ponadto zadaniem batalionow jest ciggte przekazywanie zdobytych infomiacji do

SD putku rozpoznania radioetektronicznego WFOP.
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W skiad batalionu rozpoznania radioelektronicznego wchodza; dowodztwo i sztab,
grupa analizy danych (GAD), stanowisko dowodzenia (SD), centrum radiowe UKF (CR U-
KF), sekcja analizy techniczno-operacyjnej (SAQOT), trzy kompanie rozpoznania radioelekt-

ronicznego oraz pluton dowodzenia i pluton remontowy (rys. 2).

Rys. 2. Batalion rozpoznania radioelektronicznego /wariant/

Dowaddztwo brrel stanowig: dowddca batabonu, dowddca GAD, zastepca dowddcy
ds technicznych i kwatermistrz. Ich zadaniem jest utrzymanie batalionu w ciagtej gotowosci
do wykonywania postawionych zadan, zapewnienie nalezytych wanuikdéw socjal-

no-bytowych oraz statej sprawnosci technicznej sprzetu rozpoznawczego.

Grupa analizy danych batahonu wykonuje zadania w zakresie zbioru, analizy oraz
opracowania zdobytych danych (informacji rozpoznawczych) o dziataniach przeciwnika.
Informacje te, w formie meldunkdw, opracowan, notatek informacyjnych lub sprawozdan
przekazywane sg do nadrzednych SD i wspdtdziatajgcych jednostek. Grupa ta sktada sie z
dowodcy oraz 3-5 oficerow analizy informacji. Jej zadaniem jest réwniez kierowanie pracg
sit rozpoznania radioelektronicznego batahonu oraz kontrolowanie wykonania przez nie za-

dan bojowych.

Centrum radiowe UKF przeznaczone jest do prowadzenia nastuchu relacji tgcznosci
radiowej UKF przeciwnika powietrznego. Wyposazone jest w odbiorniki radiowe UKF ty-
pu R-313M2, VU-32M i UP-3MB, z ktorych organizuje sie 3-5 stanowisk przechwytu ra-
diowego i 1-2 stanowiska poszukiwania radiowego. Wszystkie stanowiska nashichu radio-
wego wyposazone sg W urzadzenia rejestrujgce i srodki tgcznosci telefonicznej. W biTel sg
rowniez ruchome Srodki nastuchu radiowego - aparatownie radioodbiorcze ARO-U2,
stuzace do zorganizowania w wyzszych stanach gotowos$ci bojowej wysunietego centmm

radiowego tub odwodu dowddcy batahonu.
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Sekcja analizy techniczno-operacyjnej przeznaczona jest do okreSlania parametrow
technicznych Zrddet rozpoznania radioelektronicznego UKF oraz ustalania zmian
zachodzacych w pracy tych Zrodet, dotyczacych stosowania nowych rodzajow emisji radio-
wych oraz nowych sposobow ich przekazywania. Sekcja ta jest wyposazona w sprzet roz-

poznania radioelektronicznego oraz niezbedne urzadzenia pomiarowe.

Stanowisko dowodzenia przeznaczone jest do zabezpieczenia ciggtego dowodzenia
podlegtymi sitami, zbioru informacji naptywajacych ze stanowisk rozpoznawczych batalio-
nu i podlegtych kompanii rozpoznania radioelektronicznego, ich analizy i przekazywania
nadrzednym i wspoétdziatajgcym SD. Jest ono wyposazone w S$rodki facznosci oraz
urzadzenia do zobrazowania sytuacji taktycznej i radioelektronicznej w strefie rozpoznania

batahonu. Na SD brret petnione sg catodobowe dyzury, przez etatowg zmiane dyzurng.

Kompanie rozpoznania radioelektronicznego w poszczegélnych batahonach sg pod-
stawowymi pododdziatami prowadzacymi rozpoznanie pracujacych w zakresie fal ultrakrot-
kich poktadowych srodkow radioelektronicznych przeciwnika. Zadaniem tych kompanii jest
uprzedzenie wojsk OP dowodzonych z PISD o dziataniach SNP w jej strefie wykrywania,
gtéwnie na podejsciach - przed strefg wykrywania pododdziatow radiotechnicznych oraz

przekazywania tych informacji do SD batahonu rozpoznania radioelektronicznego.

W skfad kompanii rozpoznania radioelektronicznego wchodzg: dowodztwo, stano-
wisko dowodzenia (SD), grupa analizy danych (GAD) oraz 3-4 plutony rozpoznania, na ba-
zie ktérych organizuje sie centrum radiowe (CR) i 3-4 posterunki rozpoznania radioelektro-
nicznego (PPRe) (namierzania radiowego UKEF i rozpoznania poktadowych systeméw ra-
diolokacyjnych (SRL))(rys.3).

IU-70
POST-3M

Rys. 3. Kompania rozpoznania radioelektronicznego /wariant/
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Dowddztwo krrel stanowia: dowddca i inzynier systemow radioelektronicznych. Ich
zadaniem jest utrzymanie kompanii w statej gotowosci do wykonywania postawionych za-

dan oraz zapewnienia statej sprawnosci technicznej sprzetu rozpoznawczego.

Stanowisko dowodzenia krrel przeznaczone jest do zabezpieczenia ciggtego dowo-
dzenia podlegtymi sitami, zbioru informacji naptywajacych ze stanowisk rozpoznawczych,
ich analizy i przekazywania do nadrzednych SD oraz dostarczania do PISD i
wspotdziatajagcych jednostek. Jest ono wyposazone w Srodki tgcznosci oraz urzadzenia do
zobrazowania sytuacji taktycznej i radioelektronicznej w strefie rozpoznania kompanii. Na

SD krrel petnione sg catodobowe dyzury, przez etatowg zmiane dyzurna.

Grupa anahzy danych wykonuje zadania w zakresie zbioru, analizy oraz opracowa-
nia zdobytych danych (informacji rozpoznawczych) o dziataniach przeciwnika. Informacje
te, w formie meldunkdw, opracowan, notatek informacyjnych lub sprawozdan przekazywa-
ne sg do nadrzednych SD, PISD i wspotdziatajgcych jednostek. Grupa ta sktada sie z do-
wodcy oraz 2-4 oficerow analizy informacji. Jej zadaniem jest réwniez kierowanie pracg
centrum radiowego i posterunkéw radioelektronicznych oraz kontrolowanie wykonania

przez nie zadan bojowych.

Centrum radiowe przeznaczone jest do prowadzenia nastuchu relacji tacznosci ra-
diowej UKF przeciwnika powietrznego. Wyposazone jest w odbiorniki radiowe UKF typu
R-313M2, YU-32M i UP-3MB, z ktérych organizuje sie 5-8 stanowisk przectiwytu radio-
wego i 1-2 stanowiska poszukiwania radiowego. Wszystkie stanowiska nastuchu radiowego
wyposazone sg W urzgdzenia rejestrujace i Srodki tgcznosci telefonicznej. W kiTel sg rownie-
z ruchome $rodki nastuchu radiowego - aparatownie radioodbiorcze ARO-U2, stuzgce do
zorganizowania wysunietego centrum radiowego lub zwigkszenia liczby stanowisk rozpoz-
nawczych na stacjonarnym centrum radiowym kompanu w wyzszych stanach gotowosci

bojowej.

Posterunki rozpoznania radioelektronicznego (PRRe) przeznaczone sg do prowa-
dzenia namierzania radiowego poktadowych radiostacji UKF przeciwnika, wykrytych przez
operatorow stanowisk odbiorczych CR oraz do wykrywania, namierzania i okre$lania para-
metrow technicznych poktadowych systemow i srodkow radiolokacyjnych i radionawiga-
cyjnych. Posterunki te wyposazone sg w namiemiki radiowe UKF typu IU-70 oraz stacje
rozpoznania poktadowych SRL typu POST-3M z mikrokomputerowym kiasyfikatorem i
identyfikatorem sygnatoéw radiolokacyjnych typu ASYR.
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Ugrupowanie bojowe putku rozpoznania radioelektronicznego to rozmieszczenie
jego sit w wyznaczonym rejonie, w ustalonych odstepach i odlegtosciach, w celu prowadze-

nia dziatan bojowych zgodnie z otrzymanym zadaniem.

Elementami ugrupowania bojowego putku rozpoznania radioelektronicznego sg za-
sadnicze i zapasowe stanowiska dowodzenia wraz z GAD i centrum radiowym oraz ugru-

powania bojowe batahonéw rozpoznania radioelektronicznego.

Sposéb rozmieszczenia pododdziatdw rozpoznania radioelektronicznych putku w
okreslonym rejonie zalezy w gtownej mierze od takich czynnikow, jak: charakter prognozo-
wanych dziatan przeciwnika i wojsk witasnych; sytuacja operacyjno-taktyczna i wynikajaca
Z niej sytuacja radioelektroniczna; zadanie bojowe, a w nim wskazane obiekty rozpoznania

w O0Z; warunki terenowe; warunki propagacji fal radiowych.

Sposob ugrupowania putku rozpoznania radioelektronicznego ma zasadniczy wptyw
na efektywnos¢ wykonania stojacych przed nim zadan. Powinno ono zapewni¢: mozliwos¢
rozpoznania przeciwnika na nakazang gtebokos¢; stworzy¢é warunki dobrej styszalnosci
Zrodet rozpoznania radioelektronicznego; zapewni¢ wymagania namierzama radiowego;
mozhwos$¢ koncentracji wysitku rozpoznania na wybranym kierunku; zachowanie ciggtosci
rozpoznania podczas zmiany ugrupowania bojowego; skrytoS¢ rozmieszczenia, rozwijania i
pracy elementéw rozpoznawczych; mozliwos¢ maksymalnego wykorzystania sprzetu i
wiasciwosci terenu; dobre warunki realizacji wspoétdziatania z pododdziatami innych rodza-
jow rozpoznania; eliminacje zaktocen przez inne zrodla promieniowania energii

elektromagnetycznej.

Ze wzgledu na réznorodno$¢ urzadzen rozpoznawczych, wiasciwosci propagacji fal
elektromagnetycznych oraz zapewnienie wymaganej gtebokosci rozpoznania, pododdziaty
rozpoznania radioelektronicznego putku rozmieszcza sie na terenie catego kraju. Stanowis-
ko dowodzenia putku rozpoznania radioelektronicznych (umocnione) wraz z GAD, CR
GATO i OPI rozwija sie w rejonie zapewniajgcym ciggtosC dowodzenia wszystkimi
pododdziatami (elementami) rozpoznania w réznych warunkach sytuacji bojowej, w cent-,
ralnych rejonach RP, w poblizu CSD WLOP. Zapasowe stanowisko dowodzenia rozmiesz-

cza sie w odlegtosci 15-20 km od zasadniczego.

Biorac pod uwage warunki rozprzestrzeniania sie fal elektromagnetycznych KF i
UKF, pododdziaty batalionéw rozpoznania radioelektronicznego rozmieszcza sie w rejonie

obrony korpuséw OP w wzdtuz granicy panstwowej lub wybrzeza, w jednej linii, na
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zasadniczych kierunkach spodziewanego dziatania SNP. Centra radiowe UKF tych batalio-
now powinno sie rozmieszcza¢ w odstepach miedzy sobg réwnych zasiegowi rozpoznania
radioelektronicznego dla prognozowanej wysokosci lotu SNP, za$ posterunki rozpoznania

radioelektronicznego (namierzania radiowego UKF i rozpoznania pokfadowych SRL) - w

odstepach réwnych potowie tego zasiegu.

Rys.4. Ugrupowanie bojowe putku rozpoznania radioelektronicznego /wariant/

Posterunki namierzania radiowego KF rozmieszcza sie w odlegtosciach wiekszych
niz 250-300 km od Zrddet rozpoznania oraz tak, by podstawa namierzania nie byla mniejsza
niz 300 km.

Takie ugrupowanie elementdw rozpoznania radioelektronicznego putku zapewnia
uzyskanie ciaglej i gtebokiej strefy rozpoznania, przy jednoczesnym zachowaniu warunku

racjonalnego wykorzystania posiadanych sit.



19

3. Funkcjonowanie putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP

Putk rozpoznania radioelektronicznego wykonujac zadania realizuje nastepujgce
funkcje: dowodzenia, zdobywania informacji, ich opracowania i dystrybucji, a takze zabez-

pieczenia bojowego i wsparcia logistycznego.

Funkcja dowodzenia sitami putku jest wypetniana poprzez realizacje nastepujacych
czynnosci: przygotowanie do dziatan bojowych; kierowanie dziatalnoscig bojowa

podlegtych sit; koordynowanie dziatan podlegtych sit; kontrolowanie realizacji zadan.
3.1. Przygotowanie do dziatan bojowych

Przygotowanie do dziatan bojowych putku rozpoznania radioelektronicznego to
zespot przedsiewzieC realizowanych przez dowddce, sztab i pododdziaty putku majgcych na

cetu osiggniecie gotowosci jego sit do wykonania postawionych zadan bojowych.

Putk rozpoznania radioelektronicznego prowadzi dziatania bojowe (rozpoznanie ra-
dioelektroniczne) juz w czasie pokoju. Posiada rozwiniete dyzurne sity i Srodki. Wykonuje
postawione zadania. W okresie pokoju, a tym bardziej w czasie dziatan wojennych putk mo-
ze otrzyma¢ dodatkowe lub nowe zadania bojowe, ktdére wymagaé beda czesciowej lub
catkowitej reorganizacji dotychczasowych ustalenn w zakresie uzycia jego sit. Nowe zadania
moga dotyczy¢ zorganizowania strefy rozpoznania radioelektronicznego okres$lona iloscig
sit w nowych rejonach, wprowadzenia do ugrupowania putku nowych pododdziatow lub
nowego sprzetu rozpoznawczego, odtworzenia ugrupowania bojowego po poniesionych
stratach. Wowczas proces przygotowania putku do dziatann bojowych bedzie reahzowany
rownolegle z prowadzeniem rozpoznania radioelektronicznego i bedzie obejmowat: wypra-
cowanie i powziecie decygi; planowanie uzycia sit rozpoznania radioelektronicznego; post-
awienie zadan bojowych pododdziatom; manewr wydzielonymi lub nowo otrzymanymi
sitami do wyznaczonych rejonow; organizacje dowodzenia, wspotdziatania i tagcznosci; or-
ganizacje bojowego i logistycznego zabezpieczenia dziatan bojowych; kontrole wykonania

postawionych zadan i praktyczng pomoc w ich realizacji.

Sposob realizacji powyzszych przedsiewziec i ich zakres jest zasadniczo jednakowy
we wszystkich jednostkach WLOP i dlatego nie bedzie szczegétowo omawiany w niniej-
szym skrypcie. Rowniez metodyka wypracowania decygi jest analogiczna i dlatego tylko

niektore jej elementy, specyficzne dla putku rozpoznania radioelektronicznego, takie jak



20

tres¢ wytycznych dla oficerow dowddztwa i sztabu putku w zakresie przygotowania danych
do decygi, zakres oceny sytuacji (gtéwnie radioelektronicznej) oraz forma i tre$¢ podjetej

decygi, zostang omowione szczegotowo.

Podstawe do wypracowania decygi przez dowodce putku stanowig zadania zawarte
w zarzadzeniu szefa sztabu WLOP do rozpoznania oraz wytyczne szefa oddziatu rozpozna-

nia i WRe sztabu WLOP.

Dowddca putku po przeprowadzeniu analizy zadania i kalkulacji czasu, wygtoszeniu
zamiaru i przekazaniu zarzadzen wstepnych pododdziatom udziela wytycznych oficerom
dowddztwa i sztabu, dotyczacych przygotowania niezbednych danych do powziecia decyzji

i planowania dziatan.

Tres$¢ tych wytycznych zalezy kazdorazowo od aktualnej sytuacji operacyjno - tak-
tycznej 1 radioelektronicznej, otrzymanego zadania oraz zakresu rozpatrywanych

problemdw.

Wytyczne dla zastepcy dowddcy putku do spraw operacyjnych (dowodcy GAD)
moga dotyczy¢ przygotowama danych, zawierajgcych: aktualna ocene przeciwnika i sytua-
cji radioelektronicznej w OOZ putku; prawdopodobny charakter i warianty dziatan sit po-
wietrznych przeciwnika oraz przewidywany rozwdj sytuacji radioelektronicznej; potrzebng
ilo$¢ sit rozpoznania radioelektronicznego do wykonania postawionych zadann w réznych
okresach prowadzenia rozpoznania radioelektronicznego (przed rozpoczeciem dziatan wo-
jennych, w trakcie odpierania nalotow SNP, w przerwach miedzy nalotami); ocene mozli-
wosci bojowych wiasnych sit; propozycje w zakresie ich uzycia (przydzielenia zadan roz-
poznawczych, ugrupowania, manewru lub przegrupowania), sktadu odwodu, jego miejsca
itp.

Wytyczne dla szefa stuzb technicznych moga dotyczy¢ przygotowania danych,
zawierajacych: ocene stanu technicznego oraz ilosciowego $rodkow rozpoznania radioelekt-
ronicznego; ocene bazy remontowo-naprawczej i eksploatacyjnej; ocene srodkow transpor-
towych putku i ich mozhwosci; propozycje w zakresie odbioru przydzielonego sprzetu i wy-
konania nim manewru do miejsc rozwiniecia; wnioski i propozycje w zakresie

materiatowo-technicznego zabezpieczenia dziatan bojowych putku.

Szef sztabu putku moze otrzymacé wytyczne dotyczace przygotowania propozycji w
zakresie organizacji dowodzenia sitami putku (szczegOlnie nowo zorganizowanymi lub

przegrupowanymi pododdziatami) i realizacji wspotdziatania wewnetrznego i zewnetrznego.
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Wytyczne dla szefa tacznosci putku moga dotyczy¢é przygotowania danych,
zawierajacych: ocene stanu technicznego i iloSciowego Srodkéw tgcznosci radiowej, radioli-
niowej i przewodowej; propozycje w zakresie organizacji tgcznosci dowodzenia, metdowa-
nia i wspotdziatania w putku, szczegolnie z nowo zorganizowanymi lub przegrupowanymi

pododdziatami; tgcznosci w czasie manewru itp.

Podczas oceny sytuacji dowddca putku moze wystucha¢ w catosci danych i propo-
zycji przygotowanych przez oficerow dowodztwa i sztabu putku lub tylko wnioskow z
przeprowadzonych ocen. Najwazniejszym celem oceny sytuacji jest okreSlenie tych elemen-
tow, ktore majg decydujacy wptyw na wykonanie otrzymanego zadania. W procesie oceny
sytuacji okresla sie: przewidywany charakter dziatan przeciwnika; prawdopodobny zamiar
wykonania zmasowanych uderzen (warianty nalotu); przewidywany rozwoj sytuacji radioe-
lektronicznej w réznych okresach dziatan bojowych; skiad i ugrupowanie wiasnych sit i spo-
sob ich wykorzystania, kierunki lub zadania, na ktérych nalezy skupi¢ gtowny wysitek roz-
poznania radioelektronicznego; koncepcje organizacji dowodzenia i realizacji wspétdziatania
zewnetrznego i wewnetrznego; sposob bojowego i togistycznego zabezpieczenia dziatan bo-
jowych; potrzeby w zakresie uzupetnienia w sprzet, ludzi i1 Srodki zabezpieczenia

materiatowo - technicznego; czas osiggniecia gotowosci do dziatan bojowych.

Ocena sytuacji radioelektronicznej obejmuje charakterystyke pracy systemow radio-
elektronicznych przeciwnika, przeznaczonych do kierowania wojskami i uzbrojeniem, wy-
korzystywanych w konkretnej sytuacji operacyjnej. Wynikiem tej oceny jest okreSlenie
prawdopodobnego sposobu zabezpieczenia pod wzgledem radioelektronicznym dziatan sit
powietrznych przeciwnika (systeméw tgcznosci dowodzenia wykorzystywanych przez prze-
ciwnika, charakteru ich pracy, typu urzadzer radioelektromcznych, mocy tych urzadzen,
sposobu ich uzycia, rodzajow i mtensywnosci pracy, zakresu wykorzystywanych pasm czes-
tothwosci itp.), a takze oczekiwanych zmian w sposobie uzycia systemdw oraz urzadzen

dowodzenia i fgcznosci.

Po ocenie sytuacji dowodca putku podejmuje decyge, ktdra powinna zawierac:

t. Wnioski z oceny przeciwnika i sytuacji radioelektronicznej w OOZ putku.
2. Koncepcje wykonania zadania.

3. Sposob uzycia pododdziatow. -

4. Sposob i zakres wspotdziatania.

5. Organizacje dowodzenia.

6. Organizacje zabezpieczenia bojowego i logistycznego.
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7. Terminy osiggania gotowosci bojowe;j.

8. Prosby do przetozonego.

Decyge dowodcy putku przedstawia sie w formie “Planu bojowego wykorzystania
sit i Srodkéw putku rozpoznania radioelektronicznego” graficznie na mapie w skali 1 : 500

000 oraz w czesci opisowej w legendzie do planu.

Plan bojowego wykorzystania sit i Srodkow prrel w czesci graficznej powinien za-
wieraC: obiekty i Zrodta rozpoznania radioelektronicznego w OOZ putku ze szczegolnym
wyeksponowaniem tych obiektow, na ktorych nalezy skupi¢ gtowny wysitek rozpoznania
(bazowanie SNP w rozpoznawanych obszarach, elementy systemow dowodzenia i tgcznosci
przeciwnika); prawdopodobny wariant nalotu SNP przeciwnika (kierunki nalotu, ugrupowa-
nie, sktad, elementy dowodzenia i radioelektronicznego zabezpieczenia dziatan SNP w nalo-
cie, w tym naziemne i powietrzne stanowiska dowodzenia, systemy uderzeniowo - rozpoz-
nawcze, rejony dyzurowania samolotow systemdéw wczesnego wykrywania i naprowadza-
nia, o$rodki kontroh ruchu lotniczego, relacje tacznosci miedzy elementami dowodzenia, a
grupami samolotéw w nalocie, strefy aktywnych zaktocen radioelektronicznych); ugrupo-
wanie bojowe putku, elementy decyzyjne dotyczgce zmian w ugrupowaniu, manewr sitami i
Srodkami; stanowiska dowodzenia nadrzednych i wspotdziatajacych jednostek; strefy tak-
tycznego rozpoznania radioelektronicznego (nastuchu i namierzania radiowego UKF i roz-
poznania pokfadowych SRL) dla matych, Srednich i duzych wysokosci lotu SNP; strefy na-
mierzania radiowego KF; miejsca rozmieszczenia odwodow i koncepcje ich uzycia; imie

potrzebne elementy, ktére mozna przedstawi¢ w sposob graficzny.

Legenda do planu powinna zawiera¢: wnioski z oceny nieprzyjaciela i sytuacji radio-
elektronicznej w formie tabel tub tekstu w zakresie niezbednym do wykonania zadan bojo-
wych; zadania bojowe putku; mysl przewodnia decyli dowodcy putku w zakresie wykona-
nia zadan z ogolnym (procentowym) podziatem sit i Srodkdéw na gmpy zadan w poszczegdl-
nych etapach prowadzenia rozpoznania radioelektronicznego; skiad sit i Srodkow
(szczegbtowe rozhczenie posiadanego sprzetu i stanu osobowego w foiTuie tabel); mozli-
wosci bojowe putku w zakresie prowadzenia rozpoznania radioelektronicznego; manewi
sitami i S$rodkami (rozhczenie czasowe i ilosciowe w formie tabel); organizacje
wspotdziatania; organizacje dowodzenia i tgcznosci (schematy organizacji fgcznosci radio-
wej, przewodowej i radioliniowej); zabezpieczenie dziatan bojowych putku, gotowos¢ do

dziatan oraz inne dane niezbedne do uzasadnienia powzietej decygi.
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Plan bojowego wykorzystania -sit i Srodkow putku rozpoznania radioelektronicznego

podpisuje dowodca putku a zatwierdza zastepca dowodcy - szef sztabu WLOP.

Dia pododdziatow rozpoznania radioelektronicznego putku (batalionow) wykonuje
sie wyciagi z planu bojowego wykorzystania sit i Srodkéw putku w czesci i zakiesie

dotyczacym zadan bojowych wykonywanych przez te pododdziaty.

3.2. Kierowanie dziatalnoscig bojowa

DziatalnoScig bojowa sit putku rozpoznania radioelektronicznego kierujg dowodcy

wszystkich szczebh dowodzenia i sztab putku.

Przed organami dowodzenia putku rozpoznania radioelektronicznego stoi szereg
wymagan, takich jak stata gotowos$¢ systemu dowodzenia (zwiaszcza Srodkéw tgcznosci)
do kierowania procesami rozpoznania radioelektronicznego oraz takie atrybuty jak opera-

tywnos$é, ciggtosc, stanowczosé, elastycznosé i skryto$¢ dowodzenia.

Zasadnicze zadania kierowania dziatalnoscig bojowg putku rozpoznania radioelekt-
ronicznego dotyczg: osiggama i utrzymania okres$lonego stanu i stopnia gotowosci bojowej;
kierowania procesami rozpoznania radioelektronicznego; zabezpieczenia w informacje o
dziataniach przeciwnika zainteresowanych uzytkownikéw; obrony i ochrony przed
oddziatywaniem przeciwnika powietrznego i naziemnego; odtwarzania gotowosci i zdolnos-
ci bojowej.

Kierowanie osigganiem i utrzymaniem wyzszych stanéw gotowos$ci bojowej przez
prrel obejmuje: doprowadzenie pododdziatdéw putku do odpowiedniego stanu i stopnia go-
towosci bojowej; przyjecie dodatkowych sygnatow i zarzadzen dla podwyzszenia gotowosci
sit w celu niezwtocznego wykonywania zadan bojowych; kontrole prawidtowosci i termino-
wosci wykonania przez pododdziaty wszystkich przedsiewzieC przewidzianych w planie

osiggania wyzszych stanow gotowosci bojowe;j.

W czasie prowadzenia rozpoznania radioelektronicznego dowodzenie obejmuje: sta-
wianie zadan podlegtym pododdziatom; kontrolowanie ich realizacji; podejmowanie decyzji
dotyczacych zmian w rozmieszczeniu sit i Srodkow oraz wykonania odpowiednich w tym
zakresie manewrow i przegrupowan; wigczanie do pracy dodatkowych sit i Srodkéw roz-
poznania w zaleznosci od zaistniatej sytuacji operacyjno-taktycznej i radioelektronicznej; u-
stalanie zakresu dziatan zwigzanych z prowadzeniem rozpoznania radioelektronicznego,

wspotdziataniem, opracowywaniem wiadomos$ci rozpoznawczych i ich meldowaniem;



24

udzielanie wytycznych bezposrednim podwitadnym dotyczacych organizowania i prowadze-
nia pracy bojowej, a ponadto wykonywania innych przedsiewzie¢ zwigzanych z prowadze-
niem rozpoznania radioelektronicznego.

Kierowanie procesem dostarczania informacji o dziataniach przeciwnika zaintereso-
wanym uzytkownikom obejmuje: okre$lanie sposobu i czasu przekazywania informacji ad-
resatom; kontrole ilosci ijakosci przekazywanych informacji; meldowanie przetozonym re-

zultatow dziatan bojowych.

Wyzsze stany gotowosci bojowej w prrel lub jego czesci wprowadzane sg rozkazem
Dowddcy Wojsk Lotniczych i Obrony Powietrznej na polecenie Szefa Sztabu Generalnego
WP. W szczegolnych przypadkach wyzsze stany gotowosci bojowej dla catosci lub czesci

sit prrel moze wprowadzi¢ dowddca putku za zgoda dowodcy WLOP.

W putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP obowigzujg cztery stany goto-
wosci bojowej: stata, podwyzszona, wzmozona i petna gotowos¢ bojowa.

W zalezno$ci od sytuacji stany: podwyzszonej gotowosci bojowej, wzmozonej goto-
wosci bojowej i petnej gotowosci bojowej moga by¢ wprowadzane w prrel kolejno lub z po-
minieciem standéw nizszych. W tym przypadku realizowane sg wszystkie przedsiewziecia
przewidziane dla pominietych stanéw. Stopniowo lub z pominieciem stanow nizszych moze
by¢ takze przywrocony stan wyjsciowy (statej gotowosci bojowej).

Przy wprowadzaniu wyzszych stanéw gotowosci bojowej moga by¢ stosowane o0g-
raniczenia polegajace na wytgczeniu wykonania niektorych przedsiewziecC realizowanych w
danym stanie.

W kazdym nizszym stanie gotowosci bojowej dowodca WLOP moze zarzadzi¢ wy-

konanie okre$lonych przedsiewziec sposrod przewidzianych do realizacji w stanie wyzszym.
Mobilizacyjne i operacyjne rozwiniecie prrel moze by¢ realizowane w ti*ybie nakazo-
wym (rozkazem dowddcy WLOP) bez wprowadzenia wyzszych stanéw gotowosci
bojowe;j.
Bataliony rozpoznania radioelektronicznego putku wyzsze stany gotowosci bojowej
0siggajg w ciagu 24 godzin zgodnie z harmonogramem ujetym w planach osiggania WSGB
przez te batahony.

W stanie statej gotowosci bojowej putk prowadzi codzienng dziatalnoS¢ organizacyj-

no - szkoleniowg utrzymujac stany osobowe oraz zmiany bojowe SD, zespoty kierowniczej
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kadry (ZKK), zespoét kierowania mobilizacyjnym rozwinieciem jednostki (ZKMRJ) w goto-
wosci do realizacji zadan zwigzanych z osigganiem wyzszych stanow gotowosci bojowej i
zachowujg zdolno$¢ do wykonywania okreSlonych zadan mobilizacyjnych i bojowych zgod-

nie z planem operacyjnym.

Wyadzielonymi sitami putk petni catodobowe dyzury bojowe oraz prowadzi rozpoz-
nanie radioelektroniczne sit powietrznych znajdujgcych sie w obszarach operacyjnego zam-
teresowania WLOP zgodnie z planem bojowego uzycia sit i Srodkow oraz zarzadzeniem do

rozpoznania radioelektronicznego.

Do realizacji zadan w miejscu statej dyslokacji (MSD) putk utrzymuje stale
niezbedng ilo$¢ kadry zawodowej oraz nie mniej niz 50% stanu ewidencyjnego zonierzy
zasadniczej stuzby wojskowej, a w dniach wolnych od zaje¢ (od godz.17.00 dnia
poprzedzajacego dzien wolny, do godz. 6.00 dnia poSwigtecznego) tylko niezbedna liczbe
zonierzy, ktorzy zapewnia: petnienie stuzb, dyzuréw bojowych, zapoczatkowanie mobiliza-
cyjnego rozwiniecia i zabezpieczenie funkcjonowania putku - nie mniej jednak niz 25% sta-

nu ewidencyjnego.

Putk utrzymuje w petnej sprawnosci technicznej z nieznizalnym zapasem resursow
eksploatacyjnych co najmniej 70% stanu ewidencyjnego uzbrojenia oraz pozostatego sprze-
tu wojskowego i Srodkdéw transportowych przeznaczonych na pokrycie etatu czasu “W”
zapewniajacych wykonanie przez putk jego zadan okreSlonych w planach operacyjnych - nie
whczajac sprzetu doswiadczalnego, przezbrajanego, spisywanego ze stanu w danym roku
kalendarzowym, szkolnego, znajdujacego sie w konserwacji oraz remoncie zaktadowym

(warsztatowym).

Putk zapewnia warunki do powotania rezerw osobowych oraz pobrania z gospodar-
ki narodowej Srodkow transportowych i urzadzen w ramach uzupehiienia zasadniczego w

czasie do 18 godzin. Zasadnicze uzupetnienie putk realizuje w miejscu statej dyslokaciji.

Zapasy uzbrojenia, Srodki bojowe i materiatowe przechowywane sg w magazynach,
odpowiednio przygotowane do wydania i zatadowania na Srodki transportowe, a $rodki in-

dywidualnej ochrony przed skazeniami - w pododdziatach.

Putk utrzymuje w gotowosci do rozwinigcia w MSD; punkty przyjecia i rozdziatu
srodkow transportu (PRT); punkty kontrolno - informacyjne (PKI) i pododdziatowe punkty

wyposazenia (PPW). Ponadto, putk przygotowuje przeszkolone rezerwy osobowe oraz
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wspotpracuje z terenowymi organami administracji wojskowej i organami samorzgdowymi

w celu zapewnienia sprawnego mobilizacyjnego uzupetnienia pododdziatow.

W stanie statej gotowosci bojowej putk utrzymuje system tgcznosci stanowisk do-
wodzenia w gotowosci do przekazywania sygnatow, rozkazéw i informacji operacyjne.
Stanowiska dowodzenia wszystkich szczebh utrzymywane sg w nakazanych stopniach goto-

wosci bojowej, stosownie do ustalen zawartych w dokumentach normatywnych.

Na SD putku oraz SD pododdziatéw petnione sg catodobowe dyzury bojowe dyzur-
nymi zmianami bojowymi zgodnie z “Instrukcjg petnienia dyzuréw bojowych w systemie
OP RP”.

W ramach “Awaryjnego Systemu Doreczania” w putku utrzymuje sie oddzielng do-
kumentacje zgodnie z zarzgdzeniem Szefa Wojewodzkiego Sztabu Wojskowego. Ponadto,
putk wspotdziata z terenowymi organami administracji wojskowej i organami
samorzagdowymi w zakresie doskonalenia akcji Kkurierskiej 1 postanczej oraz dowozu

zotnierzy rezerwy w celu zapewnienia sprawnego powotania rezerw osobowych.

Zadania stanu podwyzszonej gotowosci bojowej 1 prrel realizuje w MSD w czasie
24 godzin wykonujac zasadnicze przedsiewziecia zgodnie z harmonogramem lub
zrzadzeniami przetozonych, podnoszac gotowos¢ pododdziatdbw do wykonania zadan bojo-

wych. Podwyzszong gotowos$¢ bojowa putk osigga w sposob skryty.
Na polecenie Dowodztwa WLOP lub zgodnie z harmonogramem w putku:
- utrzymuje sie catodobowe dyzury grup operacyjnych (zespoty kierowniczej kad-

ry) na zasadniczych stanowiskach dowodzema putku i batalionéw oraz wzmacnia sie zmia-

ny dyzurne na weztach tgcznosci i stanowiskach dowodzenia SD-1;

- zwigksza sie ilos¢ stanowisk rozpoznawczych zgodnie z “Planem bojowego uzycia
sit i Srodkow”;

- utrzymuje sie rzuty ruchome SD-2 putku i SD-2 brrel w gotowosci do natych-
miastowego wyjscia na pozycije bojowe;

- wydziela sie ze sktadu batahonow grupy srodkéw rozpoznania radioelektroniczne-

go do wykonania manewru na wyznaczone pozycje bojowe;

- przygotowuje sie do rozwiniecia PKI, PPW i PRT;
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- przyjmuje sie do pododdziatow szkolonych zotnierzy rezerwy bedacych na

przydziatach mobilizacyjnych oraz sprzet pobrany z gospodarki narodowej;

- wstrzymuje sie wcielenie mtodego rocznika i zwolnienia zotnierzy, ktérzy zakon-

czyh odbywanie zasadniczej stuzby wojskowej.

Zadania stanu wzmozonej gotowosci bojowej putk catoScig sit reabzuje w MSD w
trybie alarmowym w czasie:

- 24 godz.- ze stanu statej gotowosci bojowej bez uzupetnienia do etatu czasu "'W",
przy czym 77% sit i sSrodkdw rozpoznania osigga gotowos$¢ do wykonania zadan rozpoz-
nawczych w MSD w ciggu 6 godz., natomiast gotowosci do dziatan bojowych rzutami ru-

chomymi SD-2 putk powinien osiggna¢ w ciggu 13,5 godz.;
- 24 godz. - ze stanu statej gotowosci bojowej z uzupetnieniem do etatu czasu”W”;

- 1,5 godz.- ze stanu podwyzszonej gotowosci bojowej bez uzupetnienia do etatu

czasu “W” - (dyzurne sity i Srodki), z uzupetnieniem do etatu czasu “W”w czasie 24 godz.

W stanie wzmozonej gotowosci bojowej w putku:

- przygotowuje sie wydzielone z batabonow grupy $rodkdéw rozpoznania radioelekt-

ronicznego do wykonania, na oddzielny sygnat, manewru na wyznaczone pozycje bojowe;
- zwieksza sie zgodnie z planem ilosci dyzurnych sit na stanowiskach dowodzenia;

- rozwija sie w petni system tgcznosci stanowisk dowodzenia - tryb pracy Srodkéw

radiowych wiasciwy dla statej gotowosci bojowej;
- rozwija sie w miejscu statej dyslokacji PKI, PRT i PPW,

- wydaje sie kadrze i zotnierzom wyposazenie indywidualne przystugujace na czas
wojny;

- doprowadza sie do petnej hermetyzacji obiekty ochronne z urzadzeniami fibro -

wentylacyjnymi.

Zadania stanu petnej gotowosci bojowej realizuje sie w normach czasowych jak dla

stanu wzmozonej gotowosci bojowej. W stanie tym:

- wprowadza sie do uzycia pieczecie i numery poczty polowej oraz oznakowuje sie

pojazdy mechaniczne wedtug zasad obowigzujacych na czas wojny;

- rozwija sie w petni wojenny system tgcznosci, utrzymujac tryb pracy srodkow ra-

diowych obowigzujacy w stanie statej gotowosci bojowej;
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prowadzi sie rozpoznanie radioelektroniczne wyznaczonych obiektow

przeciwnika,;

- na sygnat, wyznaczonymi grupami rozpoznania radioelektronicznego wychodzi sie

na pozycje bojowe.

Sity putku rozpoznania radioelektronicznego, w zaleznos$ci od sytuacji operacyjnej i
radioelektronicznej oraz stanu gotowosSci bojowej, moga znajdowac sie w gotowosci bojo-

wejm 1, 2 lub 3.
Gotowos¢ bojowa m 1

Na stanowiskach dowodzenia i urzgdzeniach rozpoznania znajdujg sie dyzurne zmia-
ny bojowe. System automatyzacji i przetwarzania informacji wigczony jest do pracy bojo-
wej. Autonomiczne zespoty pradotworcze i Srodki tgcznosci radiowej sg podgrzane i goto-

we do natychmiastowego uruchomienia.
Gotowos¢ bojowa m 2

Na stanowiskach dowodzenia i urzadzeniach rozpoznania znajdujg sie zmiany dyzur-
ne. Uzupetnienie sktadu do dyzurnych zmian bojowych znajduje sie¢ w rejonie zakwatero-
wania (kadra zawodowa w miejscu pracy lub w domu). Systemy automatyzacji i prze-
twarzania informacji sg sprawdzone i przygotowane do pracy. Autonomiczne zespoty
pradotwaorcze i Srodki tgcznosci radiowej sg przygotowane do uruchomienia. Czas przejscia

Srodkoéw dyzurnych z gotowosci bojowej m 2 do gotowosci bojowej nr 1
- W godzinach pracy - 30 minut;
- poza godzinami pracy:
- bez uzupetnienia kadrg zawodowa - 30 min.;
- z uzupetnieniem kadrg zawodowsg - 2 godziny.
Gotowos$¢ bojowa m 3

Na urzgdzeniach znajdujg sie zmiany dyzurne, a sprzet rozpoznania jest przygotowa-
ny do wigczenia. Miejsce przebywania przewidywanych zotnierzy do uzupetnienia dyzur-
nych zmian bojowych oraz przygotowanie autonomicznych zespotéw pradotwoérczych i
Srodkow tgcznosci radiowej - jak w gotowosci bojowej m 2.

Czas przejscia srodkow dyzurnych z gotowosci bojowej m 3 do gotowosci nr 2:

- fatem - 5 minut;



29

- zimg - 10 minut.
Czas przejscia srodkdéw dyzurnych z gotowosci nr 3 do gotowosci bojowej nr 1
- w godzinach pracy - 30 minut;
- poza godzinami pracy:
- bez uzupetnienia kadrg zawodowag - 30 minut;
- Z uzupetnieniem kadrg zawodowsg - 2 godziny.

Dowodzenie obrona przed oddziatywaniem przeciwnika powietrznego i naziemnego
oraz odtwarzaniem gotowosci bojowej obejmuje: przekazywanie do pododdziatéw putku
sygnatow o uderzeniach SNP i kontrote ich wykonania; wiaczanie do pracy rezerwowych
Srodk6éw rozpoznania radioelektronicznego; odtwarzanie naruszonego systemu dowodzenia
i zdolnosci bojowej pododdziatow; prowadzenie przedsiewzie¢ zwiazanych z likwidacjg na-
stepstw zastosowania przez przeciwnika broni masowego razenia i uderzen ogniowych; sta-
wianie zadan pododdziatom na wykonanie manewru i zabezpieczenie jego wykonania; ewa-

kuacje pododdziatow z rejondéw skazonych i zagrozonych.

W procesie dowodzenia pododdziatami radioelektronicznymi nie mniej waznymi od
wyzej wymienionych sg przedsiewziecia zabezpieczenia logistycznego dziatan bojowych.
Ich zakres i charakter jest podobny do tego typu przedsiewzie¢ realizowanych we wszyst-

kich jednostkach WLOP i dlatego nie bedzie szerzej omawiany.

Organami zabezpieczajagcymi dowodzenie w putku rozpoznania radioelektroniczne-

go sg stanowiska dowodzenia, na ktérych petnione sg catodobowe dyzury bojowe.

W celu zachowania ciggtosci dowodzenia w prret, podczas osiggania wyzszych sta-
now gotowosci bojowej, rozwija sie i utrzymuje w petnej gotowosci do dziatar system za-
pasowych SD (putku, batalionéw, kompanu), ktére z chwilg obezwitadnienia czy zniszczenia

stanowisk zasadniczych lub utraty z nimi fgcznosci, przejmujg ich funkcje.

Podstawowym sposobem dowodzenia sitami prret jest dowodzenie scentralizowane.
W czasie dziatan wojennych lub w wyzszych stanach gotowosci bojowej catoscig sit putku
dowodzi osobiscie dowddca z zasadniczego stanowiska dowodzenia lub jego zastepca z za-

pasowego SD, gdy zasadnicze zostanie zniszczone lub obezwiadnione.

Dowodzenie putkiem w spos6b zdecentralizowany ma miejsce wdweczas, gdy
podlegte pododdziaty utracg tgcznosc ze SD putku. W tej sytuacji dowodcy batalionow sa-

modzielnie podejmujg decyle w zakresie zdobywania danych o dziataniach przeciwnika
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oraz zabezpieczenia w te informacje tych uzytkownikow, z ktorymi majg bezposrednia
tacznosc.
Wspotdziatanie to wzajemnie uzgodnione dziatania i wymiana informacji miedzy nie

podlegajacymi sobie jednostkami, w celu zwiekszenia efektywnosci wykorzystania ich moz-

hwosci bojowych i petnego wykonania zadan przez kazdg ze wspotdziatajgcych jednostek.

W warunkach wspoétczesnego pola walki zadania rozpoznawcze mozna realizowac
w pekni jedynie woweczas, gdy na kazdym szczeblu dowodzenia bedzie zorganizowane i
prowadzone rozpoznanie przeciwnika wspélnymi sitami wszystkich wyznaczonych do tego

celu jednostek.

W putku rozpoznania radioelektronicznego wspotdziatanie umozliwia: uzyskanie
dodatkowych informacji o dziatalnosci przeciwnika oraz uscislenie zdobytych danych, a
tym samym zwiekszenie wiarygodnosci dostarczanych przez putk informacji rozpoznaw-

czych. Utatwia eliminowanie wzajemnych zaktocen radioelektronicznych.

Putk rozpoznania radioelektronicznego w procesie realizacji zadan bojowych
wspotdziata z jednostkami wojsk radiotechnicznych WLOP, oddziatami rozpoznania radio-
elektronicznego Sztabu Generalnego, Wojsk Ladowych i MW oraz oddziatami

(pododdziatami) zaktdcen radioelektronicznych.

Wspoétdziatanie z oddziatami rozpoznania radioelektronicznego Sztabu Generalnego,
Wojsk Ladowych i MW polega na wzajemnej wymianie informacji dotyczacych sytuacji ra-

dioelektronicznej i operacyjno-taktycznej w rozpoznawanym sitach zbrojnych przeciwnika.

Wspébtdziatanie z jednostkami WRt polega na wzajemnej wymianie informacji o

dziatalnosci SNP w strefach rozpoznania wspoétdziatajacych jednostek.

Pododdziaty rozpoznania radioelektronicznego (brrel) przekazuja jednostkom wojsk
radiotechnicznych mformacje dotyczace dziatalnosci SNP poza zasiegiem strefy wykrywa-
nia WRt i w granicach tej strefy, z okreSleniem parametréw ich lotu, typu i przynaleznosci

panstwowej oraz stosowanych zakidcen radioelektronicznych.

Jednostki wojsk radiotechnicznych przekazujg natomiast pododdziatom rozpoznania
radioelektronicznego informacje o aktualnej sytuacji powietrznej w ich strefach rozpozna-
nia, co znacznie utatwia identyfikacje wykrytych obiektéw rozpoznania i w istotny sposob
wptywa na mozhwosci bojowe putku rozpoznania radioelektronicznego, zwilaszcza w za-

kresie doktadnosci umiejscowienia tych obiektow.
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Wspétdziatanie pododdziatow prrel z pododdziatami ZRe polega na wzajemnej wy-
mianie informacji o pracy poktadowych urzadzen radioelektronicznych przeciwnika w stre-
fach rozpoznania tych pododdziatow oraz informowania o rozpoczeciu i zakonczeniu pro-

wadzenia zaktocen radioelektronicznych przez pododdziatow ZRe.

3.3. Zdobywania danych rozpoznawczych

Proces zdobywania danych o przeciwniku przez pododdziaty putku rozpoznania ra-
dioelektronicznego realizowany jest w oparciu o wykorzystanie obiektywnych gawisk
towarzyszacych promieniowaniu energu elektromagnetycznej, takich jak: mozhwosc prze-
chwytywania emisji sSrodkow radioelektronicznych przeciwnika; mozhwosci ustalenia miejsc
rozmieszczenia tych Srodkow; wystepowanie w przechwytywanych emisjach cech rozpoz-
nawczych i informacji pozwalajagcych okreslic przynalezno$¢, przeznaczenie (typ)

pracujacych srodkow radioelektronicznych oraz charakter dziatan przeciwnika.

Zdobywanie danych o pracujgcych Srodkach i systemach radioelektronicznych prze-

ciwnika odbywa sie poprzez poszukiwanie, przechwytywanie, $ledzenie i namierzanie.

Poszukiwanie polega na wykrywaniu emisji fal elektromagnetycznych $Srodkéw ra-
dioelektronicznych przeciwnika - Zzrddet rozpoznama, okreSlaniu ich parametrow technicz-
no-operacyjnych i wartosci rozpoznawczej dla nadania im stopnia waznosci w dalszym pro-
cesie rozpoznania. Wykrycie pracy S$rodkow radioelektronicznych przeciwnika,
wykorzystujgcych szeroki zakres czestothwosci i stosujgcych rdzne, czesto zmienne rodzaje
nadawan, wymaga znajomosci ich cech rozpoznawczych', szczegdlnie takich jak: zakres
czestotliwosci, rodzaj emisji, struktura sygnatow rozpoznawczych, zasady pracy i wymiany
korespondencji radiowej oraz indywidualne cechy techniczno-operacyjne Zrodet

rozpoznania.

Poszukiwanie Zrodet rozpoznania prowadzone jest w czestothwosci, kierunku lub
jednoczesnie w czestothwosci i kierunku. Poszukiwanie w czestothwosci polega na przestra-
janiu urzadzen odbiorczych w zadanym pasmie czestothwosci i wykrywaniu tych czestoth-
wosci, na ktorych pracujg interesujace nas zrodta rozpoznania. Poszukiwanie w kierunku re-
alizowane jest poprzez zmiane potozenia anten urzadzen rozpoznawczych, ktore majg cha-

rakterystyke kierunkowa, w celu wykrycia srodkdéw radioelektronicznych przeciwnika.

'techy rozpoznawcze Zrodet rozpoznania radioelektronicznego, DW OPK, Warszawa
1980.
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Wykryte zrodfa rozpoznania, w zaleznosci od wartoSci rozpoznawczej, sg prze-

chwytywane lub $ledzone.

Przechwytywanie polega na ciggtym odbiorze nadawad (emisji) wykrytych zrodet
rozpoznania i rejestracji (utrwalania) zawartych w nich informacji. Przechwytywaniu
podlegajg emisje tych zrodet rozpoznania, ktore w danej sytuacji operacyjno-taktycznej i ra-
dioelektronicznej przekazujg wazne informacje i pozwalajg na wykonanie gtéwnych zadan

rozpoznawczych.

Siedzenie polega na okresowym sprawdzaniu pracy rozpoznawanych $rodkow ra-
dioelektronicznych przeciwnika, ktérych warto$¢ rozpoznawcza w danej sytuacji bojowej
ma charakter drugorzedny. Jest ono realizowane poprzez okresowe przestrajanie urzadzen
rozpoznawczych na ustalong czestothwosc¢ pracy zrodta rozpoznania oraz krotkotrwatg re-

jestracje jego emisji w celu sprawdzenia (potwierdzenia) danych posiadanych o tym zrodle.

Namierzanie polega na lokalizacji (umiejscowieniu) zrodet rozpoznania. Prowadzi
sie je przynajmniej dwoma urzadzeniami namierzajgcymi, rozwinietymi w terenie w okres-

lonej odlegtosci od siebie, zwanej podstawg (bazg) namierzania.

Namierzanie moze by¢ prowadzone trzema sposobami: automatycznie, na komende

I wedtug zadan statych.

Namierzanie automatyczne polega na jednoczesnym okresleniu namiaréw na zrodto
rozpoznania przez wszystkie urzadzenia namierzajace, nastrojone na czestotliwosc pracy te-

go Zrédta w sposob automatyczny z wykorzystaniem EMC.

Namierzanie na komende polega na okresleniu azymutow na Zzrodto rozpoznania
przez wszystkie urzadzenia namierzajgce, po otrzymaniu zadania (komendy) ze stanowiska

kierowania namierzaniem lub bezposrednio ze stanowiska rozpoznawczego (odbiorczego).

Namierzanie wedtug zadan statych polega na okreslaniu namiaréw na zrodia roz-
poznania przez urzadzenia namierzajgce zgodnie z wczesniej opracowanym harmonogia-

mem (zadaniem).

Realizacja procesu zdobywania danych o pracujacych Srodkach i systemach radioe-
lektronicznych przeciwnika odbywa sie w putku rozpoznania radioelektronicznego poprzez
ich poszukiwanie, przechwytywanie, $ledzenie i namierzanie, ktére prowadzone jest przez
operatorow stacjonarnego CR putku i CR kompann rozpoznania radioelektronicznego w
poszczegolnych batahonach. W zaleznos$ci od zaistniatej sytuacji operacyjno-taktycznej i ra-

dioelektronicznej oraz stanu gotowosci bojowej w putku organizuje sie od 20 do 35, a po
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uzupetnieniu mobilizacyjnym 75 stanowisk odbiorczych KF, 16-25 stanowisk nastuchu ra-

diowego UKF oraz #-2 stanowiska rozpoznania fgcznosci satehtame;j.

Namierzanie radiowe KF prowadzone jest przez zautomatyzowany podsystem
NASTURCJA, sktadajacy sie z 3-5 odpowiednio ugrupowanych posterunkéw namierzania

radiowego KF i stanowiska kierowania namierzaniem, rozwinietego przy SD putku.

Poszukiwanie, Sledzenie i namierzanie pracujacych poktadowych srodkéw radiolo-
kacyjnych i radionawigacyjnych przeciwnika oraz namierzanie radiowe UKF realizowane
jest przez kompanijne podsystemy namierzania radiowego UKF i rozpoznania poktadowych
RLS, skiadajgce sie z 2-4 posterunkow wyposazonych w stacje rozpoznania POST-3M i na-
miemiki radiowe UKF - [U-70, ktdére w zaleznosSci od zaistniatej sytuacji, petnig dyzury bo-

jowe w gotowoscim +, 2 lub 3.

Podstawowym sposobem namierzania radiowego UKF w krrel jest namierzanie “na
komende". Ze wzgledu na krotkotrwatg wymiane korespondencji radiowej przez zatogi sa-
molotéw przeciwnika, stawianie zadan pododdziatom namierzania (podawanie komend) od-

bywa sie bezpos$rednio ze stanowisk odbiorczych CR UKF.

3.4. Analiza i opracowanie zdobytych danych rozpoznawczych

Proces analizy i opracowania zdobytych danych rozpoznawczych realizowany jest w
putku rozpoznania radioelektronicznego przez wszystkie stanowiska (posterunki) rozpoz-

nawcze, grupy analizy danych (techniczno-operacyjnej) i stanowiska dowodzenia.

Trescig analizy sg wszystkie charakterystyczne gawiska i wiasciwosci towarzyszace
promieniowaniu energii elektromagnetycznej przez srodki radioelektroniczne przeciwnika,

ktére mozna wykry¢ za pomocg urzadzen rozpoznawczych.

Na stanowiskach nastuchu radiowego analizuje sie: czestothwos$¢ i czas pracy roz-
poznawanych relacji radiowych oraz ich skiad; tres¢ korespondencji radiowej; sygnaty roz-
poznawcze radiostacji; parametry techniczne przechwyconych emisji radiowych; skroty i
znaki stuzbowe uzywane w korespondencji radiowej i ich znaczenie. Ponadto okresla sie;
mtensywno$¢ pracy radiostacji; zmiany zachodzace w zasadach prowadzenia koresponden-
cji radiowej; zajeto$¢ rozpoznawanych pasm czestotliwosci; indywidualne cechy rozpoz-
nawcze nadajnikow radiowych oraz operatoréw je obstugujacych, a takze prawdopodobng

przynalezno$¢ radiostacji do okreslonych obiektéw rozpoznania.
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Na stanowiskach rozpoznania poktadowych systeméw radiolokacyjnych i radiona-
wigacyjnych analizuje sie parametry techniczne sygnatow rozpoznawanych stacji i okresla:
namiar na te zrédta rozpoznania, czas jego wykonania, typ rozpoznawanych urzadzen ra-

dioelektronicznych oraz prawdopodobny typ nosiciela (SNP), na ktérym one sie znajduja.

Na stanowiskach namierzania radiowego anahzuje sie wyniki uzyskane w procesie
namierzania, a uwzgledniajac btedy namierzania wnoszone przez namiemiki radiowe, okres-

la sie azymut (namiar) na pracujgce radiostacje przeciwnika.

W grupie analizy techniczno-operacyjnej szczeg6towej analizie poddaje sie: czestot-
liwos¢ nosng zrodet rozpoznania, szeroko$¢ promieniowanego widma czestothwosci, stabil-
nos¢ czestothwosci nadajnikéw, rodzaj ich pracy, strukture widma emisji, stosowane syste-
my i kody telegraficzne oraz szybko$¢ telegrafowania, co pozwala na okre$lenie typu, cha-
rakterystyki i przeznaczenia zrodet rozpoznania, ich przynaleznosci do okreslonych obiekto-

w rozpoznania i charakteru ich dziatan.

Na stanowiskach dowodzenia i w grupach analizy danych analizie podlegajg dane
zdobyte i przekazane przez operatorow urzadzen odbiorczych, namiemikow radiowych,

stacji rozpoznania poktadowych systemow radiolokacyjnych i radionawigacyjnych.

Ze zdobytych w procesie rozpoznania radioelektronicznego danych rozpoznaw-
czych tylko treS¢ jawnej korespondencji przekazywanej przez srodki facznosci radiowej
przeciwnika zawiera informacje bezposrednio charakteryzujace jego dziatalno$¢ bojowa.
Pozostate dane dotyczg przede wszystkim charakteru pracy, miejsca znajdowania si¢ i spo-
soboéw wykorzystania systemow i Srodkow radioelektronicznych przeciwnika. Wymagaja
one szczegoOtowej analizy, w celu uzyskania informacji rozpoznawczych o charakterze

operacyjno-taktycznym.

W procesie analizy zdobytych danych rozpoznawczych ustala sie przynaleznos¢ roz-
poznawanych zrodet do odpowiednich systemow radioelektronicznych i obiektow rozpoz-
nania, ich miejsce i sktad, przeznaczenie i role jakg spetniajg w tych systemach, a takze ich

charakterystyke operacyjno-techniczna.

Rezultatem przeprowadzonej analizy sg wnioski dotyczace sktadu bojowego, ugm-
powania i dziatalnosci przeciwnika w rozpoznawanych rejonach. Whnioski te uzupetnione
danymi uzyskanymi w ramach wspotdziatania w systemie OP, stanowig podstawe do opra-
cowania meldunkow i sprawozdan przekazywanych do nadrzednych stanowisk dowodzenia

oraz dostarczanych uzytkownikom.
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3.5. Przekazywanie i dostarczanie zdobytych informacji

W putku rozpoznania radioelektronicznego przekazywanie (meldowanie) zdobytych
danych i informacji o dziatalnosci rozpoznawanych obiektow jest realizowane przez obstugi
stanowisk (posterunkow) rozpoznania oraz osoby ftuikcyjne grup analizy danych

(techniczno-operacyjnych) i stanowisk dowodzenia wszystkich szczebh (rys. 5).

Informacje zdobyte przez obstugi stanowisk (posterunkow) rozpoznania sg kolejno
przekazywane do nadrzednych stanowisk dowodzenia w formie meldunkoéw, ktére w zalez-
nosci od miejsca ich zdobycia moga zawiera¢: czas wykrycia i czestothwos$¢ pracy rozpoz-
nawanych Srodkéw radioelektronicznych; ich typ; przynalezno$¢ panstwowg i
organizacyjna; potozenie lub namiar na te zrodfa rozpoznania; tre$¢ przechwyconej kores-
pondencji radiowej; parametry techniczne przechwyconych sygnatéw; wysokosc¢ i przypusz-
czalne trasy lotu rozpoznawanych obiektéw powietrznych; rodzaj wykonywanych przez nie
zadan; aktualne dane o gotowosci bojowej rozpoznawanych sit; zmiany i odstepstwa od u-
stalonych reziméw pracy w systemach tgcznosci oraz systemach radiolokacyjnych i radio-

nawigacyjnych, a takze dane o nowo wykrytych zrédtach rozpoznania.

Dostarczanie (udostepnianie) informacji o dziataniach rozpoznawanych obiektéw
decydentom obrony powietrznej i mnym uzytkownikom, jest reahzowane przez wszystkie

stanowiska dowodzenia putku.

Zmiany dyzurne (bojowe) stanowisk dowodzenia w putku rozpoznania radioelektro-
nicznego zdobyte dane rozpoznawcze, po ich przeanalizowaniu i opracowaniu, dostarczajg
do pofaczonych SD, stanowisk dowodzenia korpuséw OP, CSD WLOP oraz stanowiska
koordynacji ZSR SZ RP.

Zmiany dyzurne stanowisk dowodzenia kompanu rozpoznania radioelektronicznego
zdobyte dane rozpoznawcze, po ich przeanalizowaniu i opracowaniu, przekazujg w fonnie
meldunkdéw biezacych o dziatalnosSci przeciwnika (sytuacji operacyjno-taktycznej lub radio-
elektronicznej) do najblizszego potaczonego stanowiska dowodzenia OP (P{SD) oraz sta-

nowiska dowodzenia batahonu.

Informacje dostarczane do PSD moga zawierac: czas wykrycia SNP, ich typ, przy-
nalezno$¢ panstwowg i organizacyjng, potozenie lub kierunek, z ktérego nalezy oczekiwac
ich wejscia w strefe wykrywania WRt, a takze parametry pracy poktadowych urzadzen

radioelektronicznych przeciwnika dla potrzeb pododdziatow ZRe.
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Informacje przekazywane z SD krrel do SD brrel najczesciej zawierajg te same da-
ne, ktore przekazywane sg do PiSD, a ponadto mogg zawiera¢ dodatkowe informacje
dotyczace: trasy lotu SNP wedtug danych z tresci korespondencji radiowej zatdg samoloto-
w przeciwnika; elementow dowodzenia sitami powietrznymi, z ktorymi zatogi samolotéw

nawigzywaty korespondencje radiowa; czasu pracy urzadzen radioelektronicznych itp.

Ze stanowiska dowodzenia batahonu rozpoznania radioelektronicznego zmiany dy-
zurne dostarczajg informacje biezace o dziatalnosci przeciwnika do SD korpusu OP, w rejo-

nie ktérego jest ten batahon ugrupowany oraz przekazujg do SD prrel.

Informacje dostarczane do SD korpusu OP moga zawieraC dane dotyczgce
dziatalnoSci SNP w strefie rozpoznania batahonu, takie jak: czas wykrycia i typ SNP; ich
przynalezno$¢ panstwowa i organizacyjna oraz potozenie; wysokosc i prawdopodobna trasa
lotu; rodzaj wykonywanego zadania, a takze aktualne dane o gotowosci bojowej sit po-

wietrznych przeciwnika.

Informacje przekazywane z SD brrel do SD prrel dotyczg tej samej gjupy danych,
ktore sg przekazywane do SD korpusu OP, lecz sg bardziej szczegdtowe. Zawierajg dodat-
kowo dane dotyczagce zmian i odstepstw od ustalonych rezimoéw pracy w systemach
tgcznosci oraz systemach radiolokacyjnych i radionawigacyjnych, a takze dane o nowo wy-

krytych zrdédtach rozpoznania radioelektronicznego.

Informacje dostarczane z SD putku do CSD WLOP i SK ZSR SP RP moga zawie-
ra¢: czas wykrycia, typ, przynalezno$¢ panstwowsg i organizacyjng rozpoznawanych obiek-
tow; potozenie lub kierunek, z ktorego nalezy oczekiwac ich wejScia w przestrzen
powietrzng RP; rodzaj wykonywanych zadan; dane dotyczace sygnatow alannowych,
wprowadzajgcych w rozpoznawanych sitach wyzsze stopnie i stany gotowosci bojowej;
symptomy wskazujgce na przygotowania do uzycia broni jadrowej; dane o przerzutach sit
wzmocnienia; zmiany w ugrupowaniu rozpoznawanych sit, szczeg6lnie dyslokacji sztabow,

dowddztw ijednostek sit powietrznych.

Poza informacjami biezagcymi przekazywanymi ze stanowisk dowodzenia putku roz-
poznania radioelektronicznego, we wszystkich relacjach informowania, z wytgczeniem rela-
cji SD krrel - PISD, przekazywane sg meldunki dobowe. Zawierajg one zbiorcze mfonnacje
0 sytuacji operacyjno-taktycznej 1 radioelektronicznej w rozpoznawanych sitach

powietrznych.
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4. Mozliwosci bojowe putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP

Mozliwosci bojowe putku rozpoznania radioelektronicznego to jego zdobio$¢ do
wykonania zadan bojowych w okreslonych warunkach sytuacji operacyjno-taktycznej i ra-
dioelektronicznej. Mozhwosci te sg charakteryzowane szeregiem wskaznikow przestrzen-
nych, probabilistycznych, czasowych i iloSciowych, pozwalajgcych okresh¢ terminowosé,

doktadnos¢, wiarygodnos¢, ciggtosé i hczbe informacji dostarczanych uzytkownikom.

Niezbednym warunkiem umozhwiajgcym sitom rozpoznania radioetektronicznego
zdobywanie jakichkotwiek informacji o dziataniach rozpoznawanych obiektow jest emito-
wanie przez ich Srodki radioetektroniczne energu elektromagnetycznej. Zatem, podstawo-
wymi czynnikami majacymi wptyw na mozhwosci putku rozpoznania radioelektronicznego
sg: intensywnoSc¢ i czas pracy srodkéw radioelektronicznych przeciwnika (na ktore nie ma-
my zadnego wplywu); parametry taktyczno-techniczne srodkéw rozpoznania radioelektro-
nicznego oraz systemu zbioru, opracowania i zobrazowania informacji; sposéb ugrupowania
pododdziatow rozpoznania radioelektronicznego; warunki terenowe; warunki propagacji fal
elektromagnetycznych, stopien wyszkolenia zatodg i oséb funkcyjnych, atakze wysokos¢ lo-
tu SNP z zainstalowanymi S$rodkami radioelektronicznymi, pracujagcymi w zakresie fal

ultrakroétkich.

TerminowosS¢ informacji‘*z rozpoznania radioelektronicznego charakteryzowana

jest wskaznikami przestrzennymi i czasowymi.

Najwazniejszymi wskaznikami przestrzennymi mozhwaosci informacyjnych sit putku
rozpoznania radioetektronicznego sa: zasieg, gtebokosSc i szeroko$¢ ich stref wykrywania i
rozpoznania, natomiast wskaznikami czasowymi sg: czas opdznienia informacji oraz czas

uprzedzenia systemu OP RP o dziataniach rozpoznawanych obiektow.

Strefa wykrywania radioetektronicznego prrel to wycinek przestrzeni, w granicach

ktorej sity rozpoznania radioetektronicznego putku mogg stwierdziC prace urzadzen

Informacja o przeciwniku powietrznym, dostarczona decydentom obrony powietrznej,
powinna byC terminowa. Znaczy to, iz powinna ona byC dostarczona z takim wyprzedze-
niem, by umozhwia¢ wprowadzanie aktywnych sit obrony powietrznej do watki z SNP
przeciwnika na nakazanych rubiezach, w celu zniszczenia tych SNP przed ich dolotem do
rubiezy wykonania zadania. Mozhwosci informacyjne sit rozpoznania obrony powietrznej w
zakresie dostarczania uzytkownikom informacji o dziataniach przeciwnika z wymaganym
wyprzedzeniem, przyjeto nazywac terminowoscig informacji.
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radioelektronicznych przeciwnika lub wojsk wiasnych Z wymaganym

prawdopodobienstwem.

Strefe wykrywania radioelektronicznego putku (Swrs) tworzg: strefa nastuchu radio-
wego KF (Sokf), strefa nastuchu radiowego UKF (Sakf) oraz strefa wykrywania
poktadowych Srodkow radiolokacyjnych i radionawigacyjnych (Swesrl)- Mozna jg przedsta-

wiC w postaci nastepujacego wektora:

= [S okfAnN O UKF
Maksymalnym zasiegiem tej strefy (Rw”) jest odlegto$¢ mierzona od linii ugrupo-
wania pierwszorzutowych posterunkéw (stanowisk) rozpoznania radioelektronicznego

putku do granicy strefy wykrywania pracujacych urzadzen radioelektronicznych przeciwni-
ka lub wojsk wiasnych przez te $rodki rozpoznania radioelektronicznego, ktérych mozli-
wosci wykrywania sg najwieksze. Zasieg ten mozna okreSh¢, korzystajac z nastepujgcej
zaleznosci:

R wr, = max(/?0KF i o : fMWsRi) I2/
gdzie: Ra«f - zasieg strefy nastuchu radiowego KF;

R akf - zasieg strefy nastuchu radiowego UKF;

Rwerl - zasieg strefy wykrywania poktadowych srodkow radiolokacyjnych i radio-
nawigacyjnych;

Strefa nastuchu radiowego KF jest to przestrzen, w granicach ktdrej natezenie pola
sygnatu rozpoznawanej radiostacji (E*) w punkcie odbioru jest wieksze od natezenia pola
zaktocen (E) w tym punkcie o okreslong wymogami jakosci informacji rozpoznawczej
warto$¢ wspotczynnika ochrony (K).

/t\-z > K lub Es>K Ez i3/

Natezenie pola sygnatu (E®) rozpoznawanej radiostacji w miejscu odbioru (przy od-
biorze fah przyziemnej) okresla sie korzystajgc z nastepujacej zaleznosci :

Es=q " A(ds.6) /4]

gdzie: q - wspoétczynnik zalezny od dtugosci i ksztattu anteny (dla dipola g=300);
" - moc promieniowania; R* = P3 1

d - odlegtos¢ pomiedzy nadajnikiem radiowym i odbiornikiem;
A - wspotczynnik ttumienia fah przez ziemig;

P3- moc nadajnika w antenie;

22asady tacznosci radiowej i radiotelefonicznej, MON, Warszawa 1972.
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T~- sprawnos$¢ anteny.

Przy odbiorze fab jonosferycznej natezenie pola sygnatu (Eg) rozpoznawanej radio-
stacji w miejscu odbioru okres$la sie, stosujac nastepujaca zaleznosc:

Es =Eo /5/
przy czym: Eq- natezenie pola elektrycznego bez uwzgledniania strat w jonosferze;
r - sumaryczny catkowy wspotczynnik ttumienia fab w jonosferze.

Warto$¢ natezenia pola niettumionego (Eq) zalezy od dtugosci trasy, mocy nadajni-

ka oraz zysku energetycznego anteny nadawczej.

_ 156 0.8"-" JPGF(y)

Eo 16/

gdzie: P - moc doprowadzana do anteny nadawczej;

G - zysk energetyczny anteny nadawczej odniesiony do Zrddia izotropowego;

F(y)- warto$¢ unormowanej charakterystyki promieniowania anteny nadawczej,
odpowiadajaca katowi elewacji trajektorii fab dla danej trasy;

n - bczba odbi¢ od jonosfery przy propagacji wieloskokowej;
d, - odlegtos¢ od nadajnika do odbiornika mierzona wzdtuz trajektorii fab, przy
czym:
dt=d cosec 0o m
gdzie: d - dtugosc trasy wzdtuz powierzchni Ziemi;
0 0 - kat padania fab na jonosfere obbczany wedtug wzoru:

tgeo = d I8/
2H +4,

gdzie: H - wysoko$¢ pozorna warstwy jonosfeiycznej;
a - promien Ziemi.

Sumaryczny catkowy wspétczynnik tlumienia fab w jonosferze jest rowny sumie
wspotczynnikéw odpowiadajacych ttumieniu fab we wszystkich warstwach, przez ktore fala

przechodzi oraz w warstwie, od ktdrej fala sie odbija™.

Przy odbiciu fab radiowej od warstwy P

"MBem D.J., Materiaty pomocnicze do obbczen propagacyjnych, Pobtechnika Wroctawska
1974.
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gdzie: A - sumaryczny wspotczynnik ttumienia niedewiacyjnego;
- wspotczynnik thlumienia dewiacyjnego w warstwie P
f - czestotliwosC robocza radiostaciji;

fj - wzdtuzna czestottiwos¢ zyromagnetyczna, ktorej Srednia warto$¢ wynosi

MHz.

Przy odbiciu fati radiowej od warstwy E:
r= -+SEf ' A Nnor

gdzie: A - wspotczynnik thumienia niedewiacyjnego w warstwie D:
Ad = 3(fkrE)"seceo /il

- wspotczynnik thumienia dewiacyjnego w warstwie E:

B e COS™O0i 21

4
@B

oo, o - kgt padania fab na warstwe D lub E jonosfery.

Natezenie pota zaktocen w punkcie odbioru /E” / okreSlane jest najwiekszg wartoscig
natezenia pota jednego z trzech rodzajow zaktdcen: atmosferycznych, interferencyjnych tub
przemystowych.

Poziom zaktocen atmosferycznych okresla sie wedtug nastepujacej zaleznosci:
Ez=J"E'M 113/
gdzie: P - wymagana szeroko$¢ pasma przenoszenia odbiornika;

EM - natezenie pota zaktdcen w pasmie + kHz.
Poziom zaktdcen interferencyjnych odczytuje sie z opracowanych wykresow.

Poziom zaktdcen przemystowych nalezy kazdorazowo pomierzy¢ w punkcie odbio-
ru. Jezeh urzadzenia odbiorcze rozmieszczone sg z data od obiektow przemystowych war-

tosC poziomu zaktdcen przemystowych mozna poming¢ w obhczeniach.

Warto$¢ wspotczynnika ochrony (K) zalezy od rodzaju pracy, rodzaju emisji,
dtugosci trasy radiowej, zadanej niezawodnos$ci oraz rodzaju odbioru (pojedynczy tub zbio-
rowy) i okreslana jest wedtug wzoru:

K=Ki +K2 + K3 +AK 114/

gdzie: Kj - wspotczynnik ochrony dla danego rodzaju emisji bez uwzgledniania zanikow;
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- wspoétczynnik ochrony uwzgledniajacy zadang niezawodnoS¢ fgcznosci i rodzaj
odbioru;
K3 - wspotczynnik ochrony uwzgledniajacy odchytki natezenia pola sygnatu i
zaktocen od mediany. Praktyczna wartos¢ rowna 16 dB;
AK - poprawka uwzgledniajgca wptyw dtugosci trasy powyzej 2000 km.
Przy okre$lonych wartoSciach | YN

JO.2. Pekw
K= 115/

yp
gdzie: P - szeroko$¢ pasma przenoszenia odbiornika;

Pkw=P. Eoad przy czym:

P,, - moc nadajnika;

Eed m~ sk energetyczny anteny nadawczej;
Gob - zysk kierunkowy anteny odbiorczej.

Strefa nastuchu radiowego UKF i wykrywania poktadowych systemoéw radioloka-
cyjnych i radionawigacyjnych to przestrzen, w granicach ktérej urzadzenia odbiorcze UKF
oraz stacje rozpoznania poktadowych SRL stwierdzajg prace urzadzen radioelektronicznych

z wymaganym prawdopodobienstwem.

Strefe tg tworzg przenikajace lub stykajgce sie strefy nastuchu poszczegolnych
urzadzen odbiorczych w centrach radiowych UKF i strefy wykrywania poszczeg6lnych sta-
cji rozpoznania poktadowych SRL, odpowiednio rozmieszczonych na ziemi, morzu lub w

powietrzu, ktérych zasieg okresla sie, korzystajac z nastepujacej zaleznosci:

R oukf lub R wsrl = rr‘in(Rn’HXI\/Ith) 116/
przy czym:
Ri,r=4A2(Jh7 + Jth) 117/
gdzie: - zasieg horyzontu radiowego;

M - wysoko$¢ zawieszenia anteny urzadzenia rozpoznawczego;

He - wysokos$C zawieszenia anteny rozpoznawanych urzadzen radioelektronicznych

w odniesieniu do poziomu morza (wysokos¢ lotu rozpoznawanego obiektu);
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4.12 -wspotczynnik uwzgledniajacy rozchodzenie sie fal radiowych w troposferze w
warunkach refrakcji normalnej. Nad morzem wspotczynnik ten osigga war-

tos¢= 5, co jest zwigzane ze gawiskiem superrefrakcji.

Amax, = max 18/
gdzie: - zasieg wykrywania Srodkow radioelektronicznych z uwzglednieniem

ttumienia fah elektromagnetycznej w atmosferze;
a, - wspotczynnik thumienia;
K.. - zasieg wykrywania srodkow radioelektronicznych w swobodnej przestrzeni,

przy czym:

max_— 119/
gdzie: X - diugosc¢ fah;
P - moc sygnatu rozpoznawanych $rodkdéw radioelektronicznych;

- nominalny zysk energetyczny anteny rozpoznawanego urzgdzenia;

- nominalny zysk energetyczny anteny urzgdzenia rozpoznawczego;

W -mwspoiczymniik uwzgledmajacy mezgodno$¢ polaryzacji anteny urzadzenia roz-
poznawczego i rozpozriawariego. W praktycznyeh obhczeniach przyjmuje sie W
= 0.5, natomiast ogdlnie ijf e (o0,1);

T - wspotczynnik uwzgledniajgcy straty energii w torze antenowo-przesytowym
urzadzenia rozpoznawczego. W praktycznych obliczeniach przyjmuje sie r| =
0.5, natomiast ogélnierj e (0,1);

- moc minimalna sygnatu potrzebna do jego wykrycia na wejsciu odbiornika

urzadzenia rozpoznawczego wyrazana zaleznoscia:

Psweo =k To PN Qo dla nastuchu radiowego UKF;

gdzie: k = 1.38 10 * " - stata Boltzmana;
= 290K - temperatura tzw. standardowa (w stopniach Kelvina);
@ - szerokos$¢ pasma przepuszczania odbiornika urzadzenia rozpoznawczego;
N - wspotczynnik szuméw (N > 1);
- progowy stosunek mocy sygnatu do mocy szumu na wyjsciu odbiornika
urzadzenia rozpoznawczego.

tub

AiParadowski L.,Szutkowski F., Problemy rozpoznania i przeciwdziatania radioelektronicz-

nego, WAT, Warszawa 1986.
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Psweo =/ A rozpoznawania poktadowych SRL
przy czym:
Bo - Agio ¥~ "
gdzie: - progowy stosunek sygnat/szym przy wykryciu pojedynczego impulsu;

t- - czas trwania sygnatu impulsowego;
B - moze byC zawarte w przedziale 1< B < 5.

Poniewaz wartos¢ jest wyrazona tzw. rdéwnaniem transcendentnym
(przestepnym), nie mozna go rozwigza¢ w sposob Scisty. ROwnania tego typu mozna
rozwigzaC numerycznie (np. metodg kolejnych przyblizen Newtona) lub graficznie (rys.s)

jako réwnanie typu:
yj IxI =y Ix/

wzgledem zmiennej niezaleznej x = R, przy czym:

y Xl =

R max

Rys.6. Graficzna metoda rozwigzania rownania yj /x/ = y* IX/.

Odcieta punktu przeciecia funkcji yj /x/ i y*IxlI wyznacza rozwigzanie powyzszego

rownania, a wiec x* =

Gtebokos¢ strefy nastuchu radiowego UKF (wykrywania poktadowych SRL) jest
rowna podwajnej wartosci odlegtosci mierzonej od liidi ugrupowania (rozmieszczenia) cent-

row radiowych UKF (posterunkéw rozpoznania poktadowych SRL) do cigglej rubiezy tej
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strefy , ktorg wyznacza sie metodg grafo-analityczng na mapie lub korzystajgc ze wzoru;

p(AP N oukf(wsrl)J yP N oukf(wsrl)J (P
oukkWsRy = 4- D 120/

dMl ip~ 4D

ouKHWsRL)" zasieg strefy nastuchu radiowego UKF (wykrywania poktadowych
SRL) wyznaczony z pozycji rozmieszczenia CR (posterunku rozpoz-

nania poktadowych SRL) nr 1,

RMakrE (WsRL)" zasieg strefy nastuchu radiowego UKF (wykrywania poktadowych
SRL) wyznaczony z pozycji rozmieszczenia CR (posterunku rozpoz-

nania poktadowych SRL) nr 2;

D - odlegtos¢ miedzy centrami radiowymi UKF (posterunkami rozpoznania
poktadowych SRL) nr 1i 2

Szerokosc¢ strefy nastuchu radiowego UKF (wykrywania poktadowych SRL) okres-

la sie korzystajac ze wzoru;

I 1pl o4

'OuKF(Wsr1) — . 4" OuKF(WsRL) ~ OUKFIWSRL) 12\
gdzie; L - odlegtos¢ pomiedzy skrajnymi centrami radiowymi UKF (posterunkami
rozpoznania poktadowych SRL) w ugrupowaniu bojowym sit rozpoznania
radioelektronicznego;
R%L’El(\/\sﬂ) “ zasieg strefy nastuchu radiowego UKF (wykrywania poktadowych
SRL) wyznaczony z pozycji rozmieszczenia pierwszego i ostatniego

CR (posterunku rozpoznania poktadowych SRL);

Strefa rozpoznania radioelektronicznego prrel to przestrzen, w granicach ktorej sity
rozpoznania radioelektronicznego moga wykrywac¢ prace urzadzen radioelektronicznych
przeciwnika lub wojsk wiasnych oraz okresla¢ ich potozenie i charakterystyke z wymaga-

nym prawdopodobienstwem.

Strefa ta jest czescig strefy wykrywania radioelektronicznego putku, ktorej prze-
strzen zawiera si¢ w granicach stref; namierzania; radiowego KF, namierzania radiowego

UKF oraz namierzania poktadowych urzadzen radiolokacyjnych i radionawigacyjnych.

AUinia tgczaca punkty przeciecia sie promieni, rownych zasiegom elementarnych stref
nastuchu radiowego UKF (wykrywania poktadowych SRL), wyznaczanych z pozycji roz-
mieszczenia centréw radiowych UKF (posterunkdw rozpoznania poktadowych SRL).
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Maksymalnym zasiegiem tej strefy (Rj™e) J"st odlegto$¢ mierzona od linii ugrupowa-
nia pierwszorzutowych posterunkéw namierzania do granicy strefy namierzania pracujacych
urzadzen radioelektronicznych przeciwnika lub wojsk wiasnych przez te Srodki putku, kto-
rych mozhwosci w tym zakresie sg najwieksze. Zasieg ten mozna okresh¢, korzystajac z
nastepujacej zateznosci:

ARRe AN uKE AN srIA 1221
gdzie; RrkfF- zasieg strefy nanuerzania radiowego KF;

Rnukf zasieg strefy namierzania radiowego UKF;

Rrerl " zasieg strefy namierzania poktadowych Srodkow radiolokacyjnych i radiona-
wigacyjnych;

Strefa namierzania radiowego KF putku to zbior punktéw w przestrzeni, dia ktorych
btad tiniowy namierzania (Al) nie przekracza zalozonej wartoSci z zadanym
prawdopodobienstwem.

Strefe tg stanowia strefy namierzania poszczegolnych par namiemikéw radiowych
KF odpowiednio rozmieszczonych w terenie.

Przy okreSlonej pewnosci namierzania (PJ i doktadnosci (K) maksymalny btad h-

niowy (Al) jest rowny duzej potosi ehpsy, w ktorej przecinajg si¢ linie namiardw, ajej po-
wierzchnia Se =" 'do 'bo. Z tego wzgledu strefe namierzania okre$la sie z warunku, ze

dtugos¢ duzej potosi elipsy (@) nie moze przekraczac zatozonej wartosci btedu liniowego.

Przy namierzaniu za pomocg dwoch namiemikow o jednakowej dokfadnosci
5i =62 = 6 dlugos¢ duzej potosi okresla sie wedtug zaleznosci:

y-In(1 -Pe) Jim” +7) -m~AD”cos™

do — 123/
+r =] + A D2 sin”i/
Dtugos¢ mniejszej potosi etipsy opisuje sie zateznoscia:
do m D sinyy/
bo = ™ i24/
A ,mD sin\Wo
\% +i-

gdzie: P* - miara pewnosci namierzania, tzn. prawdopodobienstwo tego, ze obiekt znajduje
sie wewnatrz elipsy. PO =1 - ;

D - odlegtos¢ miedzy namiemikami (podstawa namierzania);
K= *°* - miara dokladnosci namierzania;

5 - blgd Sredniokwadratowy namierzania;
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m - dtugos¢ srodkowej, tzn. odlegtos¢ miedzy punktem przeciecia sie linii namiarow,
a Srodkiem bazy namierzania;

W - kat miedzy podstawg namierzania a prostg przechodzacag przez jej Srodek i punkt
przeciecia sie linii namiardw.

Przy m =7 i\i=90° ehpsa przeksztatca sie w okrag, ktdrego promien jest rowny
do = bo =Dyl*np\~*"~Pe)3 Iradl
W tym przypadku btad liniowy jest minimalny i wynosi:
Amn =0.0175 Istopn.l 125/

Praktycznie strefe namierzania dla dwdch namiemikéw wykreSla sie w ten sposob,
ze na podstawie namierzania (D), jako na cieciwie, opisuje sie dwa okregi o promieniu row-
nym D (rys.7). W tym przypadku strefa namierzania jest zbiorem punktow, dla ktérych kat
wciecia (zawarty miedzy dwiema liniami namiaru) zawiera sie w granicach od 30 do 150\
Przy tych katach wciecia maksymalny biad liniowy nie przekracza pieciokrotnej wartosci
btedu minimalnego, jaki wystepuje przy kacie wciecia rownym 90"

RNmax

Rys. 7. Strefa namierzania KF z podziatem na rejony o zadanej dokfadnosci.

Maksymalnym zasiegiem tej strefy namierzania jest odlegto$¢ od $rodka podstawy
namierzania do najbardziej oddalonego punktu w jej obszarze - Rrkf* mJest on proporcjo-
nalny do wielko$ci podstawy namierzania.

Rwke.,. =f cfg 15° 1261
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Strefe namierzania dzieli sie na pieC rejonow namierzania, w ktérych biad liniowy
nie przekracza okreslonej wartosci btedu niinimalnego. Btedy tiniowe oblicza sie z rownania
duzej osi elipsy dla punktow potozonych na prostej prostopadtej do podstawy namierzania i
przechodzacej przez jej Srodek.

Stosunek btedu liniowego w danym rejonie do btedu minimalnego nie powinien

przekracza¢ wartosci podanych w tabeh 1. Tabela 1
Nr rejonu } 2 3 4 5
<=1.4 <=2 <=3 <=4 <=5

Giebokos$¢ strefy namierzania radiowego KF jest rowna podwdjnej wartosci maksy-
malnego zasiegu tej strefy (R ), natomiast jej szeroko$¢ podwdjnej wartosci podstawy
(bazy) namierzania (D).

Strefa namierzania radiowego UKF i pokfadowych stacji radiolokacyjnych i radio-
nawigacyjnych jest, podobnie jak strefa namierzania radiowego KF, zbiorem punktéw w
przestrzeni, dla ktérych btad liniowy namierzania nie przekracza zatozonej wartosci z zada-
nym prawdopodobienstwem. Jest ona ponadto ograniczona zasiegiem horyzontu radiowego
(R”), okreSlanym dla kazdego urzadzenia namierzajgcego z miejsca jego rozmieszczenia
(rys.8). Strefe tg stanowig strefy namierzania poszczegolnych kompanii rozpoznania radioe-
lektronicznego, w sktadzie od 2 do 4 posterunkow namierzania, na ktorych rozwiniete sg
namiemiki radiowe UKEF i stacje rozpoznania poktadowych SRL.

Posterunki te powinny by¢ ugrupowane w linig, prostopadle do kierunku, na ktoiym
koncentrowany jest wysitek rozpoznania, w jednym rzucie, w odstepach miedzy sobg row-
nych potowie zasiegu horyzontu radiowego dia zatozonej wysokosci lotu rozpoznawanych
obiektow powietrznych.

Rys. 8. Strefa namierzania radiowego UKF i pokfadowych SRL
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Zasieg strefy namierzania radiowego UKF i pokiadowych SRL okreSla sie,

korzystajac z nastepujacej zaleznosc;

AN URR) ~ 1271

gdzie: KNDHSRDmex " maksymalny zasieg namierzania, obhczany wedtug zaleznosci 1261\
K - zasieg horyzontu radiowego, obhczany wedtug zaleznosci /17/.

Glebokos¢ strefy namierzania radiowego UKF (pokfadowych SRL) jest rowna po-
dwojnej wartosci odlegtosci mierzonej od hnii ugrupowania (rozmieszczenia) posterunkow
namierzania radiowego UKF (poktadowych SRL) do ciaglej rubiezy tej strefy, ktorg wy-

znacza sie metoda grafo-anahtyczng na mapie tub korzystajac ze wzoru:

P-fAZKKNa,L)](P-D)

‘N ukf(Nsrl) =4- D 128/

gdzie: R nukf(rsri) “ zasieg strefy namierzania radiowego UKF (poktadowych SRL) wy-
znaczony z pozycji rozmieszczenia posterunku namierzania radiowego
UKF (pokfadowych SRL) nr 1;

NKENER) ' zasieg strefy namierzania radiowego UKF (poktadowych SRL) wy-
znaczony z pozycji rozmieszczenia posterunku namierzania radiowego
UKF (poktadowych SRL) nr 2;

D - odlegto$¢ miedzy posterunkami namierzania radiowego UKF (poktadowych
SRL)m tio2.

Szeroko$¢ strefV namierzania radiowego UKF (pokiadowych SRL) okresla sie,

korzystajac ze wzoru:

IM RInI
NUKF(fASRL) . ' Nukf(Nsri) 1291

R
=L+
NN 1) 5 "

gdzie: L - odlegto$¢ pomiedzy skrajnymi posterunkami namierzania radiowego UKF
(poktadowych SRL) w ugrupowaniu bojowym sit rozpoznania

radioelektronicznego;

AN nukf (rer )" zasieg strefy namierzania radiowego UKF (poktadowych SRL) wy-
znaczony z pozycji rozmieszczenia pierwszego i ostatniego posterun-

ku namierzania radiowego UKF (poktadowych SRL);

Z uwagi na réznorodnos¢ srodkdw, jakimi dysponuje putk rozpoznania radioelektro-

nicznego (rozpoznania radiowego KF i UKF oraz poktadowych SRL), zasieg stref wykry-
wania i rozpoznania radioelektronicznego (RwRo""RRe) nalezy charakteryzowac zasiegami
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stref wykrywania i rozpoznania kazdego rodzaju  Srodkéw  rozpoznania

radioelektronicznego.

Nie mniej istotnym czynnikiem majagcym wptyw na terminowos$¢ informacji z roz-
poznania radioelektronicznego jest czas ich opdznienia (to), ktory jest roznicg miedzy cza-
sem dostarczenia tych informacji do stanowisk dowodzenia decydentow obrony powietrz-
nej okreslonego szczebla dowodzenia, a czasem ich zdobycia przez sity rozpoznania
radioelektronicznego.

to = td -tz /30/

Wielkos$C czasu opOznienia informacji z rozpoznania radioelektronicznego zalezy od:
miejsca ich zdobycia, sposobu przekazania i zobrazowania (zautomatyzowany, niezautoma-
tyzowany); parametréw taktyczno-technicznych urzadzen zbioru, przekazania i ich zobra-
zowania; ztozonosci sytuacji radioelektronicznej i operacyjno-taktycznej oraz stopnia wy-
szkolenia operatorow urzadzen rozpoznawczych i oséb funkcyjnych stanowisk dowodzenia.

Czas dostarczenia informacji z rozpoznania radioelektronicznego (t") jest sumg
czastkowych czasow trwania czynnosci wykonywanych w procesie prowadzenia rozpozna-
nia radioelektronicznego przez operatoréw stanowisk rozpoznawczych oraz osoby funkcyj-
ne stanowisk dowodzenia sit rozpoznania radioelektronicznego, mierzonych od chwili prze-
chwycenia pracy Srodkéw radioelektronicznych rozpoznawanych obiektow do momentu
przekazania o nich meldunku uzytkownikom. Czas ten mozna wyrazi¢ nastepujaca

zaleznoscia:
M N .
fd= 2 top+Yj tsD+tz ju
m=1 ="

gdzie: tp- czas trwania czynnosci realizowanych przez operatoréw stanowisk

rozpoznawczych;

tg) - czas trwania czynnosci realizowanych na stanowiskach dowodzenia putku roz-

poznania radioelektronicznego;

t" - czas zobrazowania (zarejestrowania) zdobytych informacji na SD decydentdw
obrony powietrznej;

M - liczba stanowisk rozpoznawczych biorgcych udziat w procesie zdobywania
informacji;
N - liczba stanowisk dowodzenia zaangazowanych w procesie opracowania i prze-

kazania zdobytych uiformacji.

Dopuszczalny (normatywny) czas opdznienia réznego rodzaju informacji rozpoz-
nawczych (alarmowych, bardzo pilnych, pilnych i zwyktych) jest ustalany przez szefa szta-
bu WLOP w corocznym zarzadzeniu dotyczacym rozpoznania. PorOwnanie czasu
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normatywnego z rzeczywistym czasem opoOznienia informacji jest podstawg do okreSlenia,
ktore mformacje sg terminowe, a ktore spoznione.

Czas op6zmenia mformacji z rozpoznania radioelektronicznego ma istotny wptyw
na czas uprzedzenia systemu obrony powietr23iej o dziataniach rozpoznawanych obiektow
przez sity putku rozpoznania radioelektronicznego (fjp). Czas ten jest r6znicg pomiedzy cza-
sem dolotu rozpoznawanych obiektow do stref wykrywania innych Srodkdéw rozpoznania

OP, praktyczme do stref wykrywania sit rozpoznania radiolokacyjnego (tw",), a czasem do-
starczenia o nich informacji uzytkownikom przez sity putku rozpoznania radioelektronicz-

nego (tj.
tup — twRi ~ td 132/

Mozhwosci putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP w zakresie terminowos-
ci informacji o dziataniach rozpoznawanych obiektow przedstawiajg sie nastepujgco. Zasieg
strefy nastuchu radiowego KF, przy odbiorze fal odbitych od jonosfery, w zaleznosci od
pory roku i doby oraz mocy urzadzen nadawczych rozpoznawanych obiektow, zamyka sie
w granicach od 250 do kilku tysiecy km, natomiast na fali przyziemnej do 80-120 km. Za-
sieg strefy namierzania radiowego KF waha sie¢ w granicach od 400 do okoto 800 km, w
zaleznosci od tego, ktdéra para namiemikow w ugrupowamu bojowym dokonuje namiaru

(rys.9).
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O strefa nastuchu radiowego UKF - Hc =100m

Rys. 10. Strefa nastuchu radiowego UKF prrel /wariant/
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Strefa nastuchu radiowego UKF na kierunku potnocnym (nadmorskim), dla wyso-
kosci lot rozpoznawanych obiektéw réwnej 100 m, siega poza granice RP na gteboko$¢ od
70 do 90 km, a namierzania radiowego UKF i rozpoznania pokfadowych SRL okoto 60-80
km, w zaleznosci od wyniostosci terenu n.p.m, na ktérym rozmieszczone sg elementy roz-
poznania radioelektronicznego (rys.10 i 11). Na kierunku zachodnim i wschodnim strefa
nastuchu radiowego UKF do wysokosci 1500 m nie jest ciggta, a dla wysokosci 1600 m sie-
ga poza granice RP na gteboko$¢ od 70 do 150 km. Natomiast namierzanie radiowe UKF i
poktadowych SRL na tych kierunkach jest mozhwe od wysokosci lotu rozpoznawanych o-

biektéw réwnej 5000 m na gtebokos¢ okoto 120-200 km od granicy panstwowej.

Czynnikiem majagcym znaczny wptyw na terminowos¢ informacji o rozpoznawa-
nych obiektach jest czas jej opdznienia (L), na ktéry skladajg sie czasy przechwycenia, ana-
lizy i przekazania danych rozpoznawczych przez operatoréw stanowisk rozpoznawczych
(od tj do U) oraz czasy analizy, opracowania i przekazania informacji na stanowiskach do-
wodzenia putku rozpoznania radioelektronicznego (od Tj do T?). Usrednione wartosci tych

czasow, okreslone empirycznie w czasie ¢wiczen i treningow, przedstawiono w tabeh 2.

Tabela 2.
Oznaczenie Realizowane czynnosci Wartosci cza-
czasow sow /sek./

L Przechwycenie, anahza i przekazanie danych przez operatora 30
centrum radiowego UKF (CR UKF).

U Wykrycie, analiza i przekazanie danych przez operatora stacji 60
rozpoznania pokiadowych SRL.

L Przekazanie zadania (komendy) do namierania przez operatora 5
CR UKF.

t4 Dokonanie namiaru, opracowanie i przekazanie wynikow przez 30
operatora namiemika UKF.

5 Przechwycenie, analiza i przekazanie danych przez operatora 60
CR KF.

te Przekazanie zadania (komendy) do namierzania przez operato- 10
ra CR KF.

t. Wykonanie namiaru, opracowame i przekazanie wynikow przez 30
operatora namiemika KF.

T. Analiza, opracowanie i przekazanie informacji na SD krrel. 15

T, Analiza, opracowanie i przekazanie informacji na SD brrel. 20

T3 Analiza, opracowanie i przekazanie mformacji na SD prrel. 30

Ta Opracowanie, przekazanie i zobrazowanie wynikOw namierza- 30

nia na stanowisku kierowania namierzaniem KF.
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Poroéwnujac zasiegi stref rozpoznania radiolokacyjnego i rozpoznania radioelektro-
nicznego, na matych wysokosciach (100 m), przy uwzglednieniu czasu opdznienia informa-
cji w obu podsystemach, czas uprzedzenia systemu OP RP o dziataniach rozpoznawanych
obiektow na kierunku nadmorskim przez putk rozpoznania radioelektronicznego WLOP, na
podstawie informacji z rozpoznania w zakresie UKF, moze wynosi¢ od 2 do 4 minut, w za-
leznoSci od predkosci lotu tych obiektow. Czas ten moze by¢ wielokrotnie wiekszy, jezeh
uzyskane informacje bedg pochodzity z nastuchu radiowego KF. Natomiast na kierunkach
wschodnim i zachodnim putk, na podstawie informacji z rozpoznania w zakresie UKF, nie

ma mozliwosci uprzedzenia systemu OP RP o dziataniach rozpoznawanych obiektow po-

wietrznych wykonujacych zadania na matych wysokosciach.

Doktadnos¢ informacji z rozpoznania radioelektronicznego

Mozliwosci putku rozpoznania radioelektronicznego w zakresie doktadnosci infor-
macji o potozeniu rozpoznawanych obiektow (urzadzen radioelektronicznych, stanowisk
dowodzenia, obiektow powietrznych) zalezg od liczby, sposobu ugrupowania i mozhwosci

technicznych urzadzen namierzajacych oraz odlegtosci rozpoznawanych obiektéw od tych
urzadzen.

Mozliwosci te pozwalajg okresli¢ na ile uzyskane informacje o miejscu znajdowania
sie rozpoznawanych obiektéw sg doktadne, aby mozna byto je wykorzysta¢ w procesie pro-
wadzenia dziatan bojowych przez system obrony powietrznej.

Dla potrzeb ogolnego okresSlenia mozhwosci sit rozpoznania radioelektronicznego,
doktadno$¢ informacji o potozeniu rozpoznawanych obiektéw okre$la sie, w sposob

wystarczajaco precyzyjny, warto$cig minimalnego btedu liniowego namierzania, obliczang

wedtug wzoru;
., A®D
Amn — 57 1331
gdzie: A() - btad katowy urzadzenia namierzajacego (*);
D - wielko$¢ podstawy namierzania (km);
57 - staly wspotczynnik.

Jednakze okreslajgc realne mozhwosci sit rozpoznania radioelektronicznego w tym

zakresie, nalezy postuzy¢ sie metodg wykorzystujgcg matematyczng teorie bledow. W
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metodzie tej dla okreSlenia btedu liniowego pojedynczego urzadzenia namierzajgcego (UN),

nalezy znac odlegtos¢ (D) do rozpoznawanego obiektu oraz bigd katowy UN (A()) (rys. 12).

Btad ten obbcza sie korzystajgc z zaleznosci:
A/ =D *A)) {wradianach) lub A/=0.0175 D *A() (w stopniach) 134/

Namierzajgc rozpoznawane obiekty za pomocg dwoch UN z btedami katowymi od-
powiednio A()i i AQe2 (rys. 13) otrzymuje sie czworokat KLMN, we wnetrzu ktorego powi-
nien znajdowac sie obiekt. Maksymalny biad liniowy w takim przypadku jest réwny

najdtuzszemu z odcinkéw taczacych punkt A z wierzchotkami czworokata. Dla okreslenia
btedu limowego nalezy wykresli¢ potokrag oparty na podstawie namierzania D jako na $red-
nicy. Jezeh namierzany obiekt znajduje sie wewnatrz okregu, to biad liniowy wyhcza sie

wedtug zaleznosci:

A/=00175- 2 A0 35/
sin(ai + 0L2)

gdzie: A)) = A()i = Aq2 - blad katowy UN ();
oti,«2 - katy miedzy podstawg namierzania a liniami namiaru;

D - dtugosc podstawy namierzania.
Z powyzszego wzoru wynika, ze biad liniowy jest minimalny, gdy namierzany obie-
kt lezy na okregu (lime namiar6w przecinajg sie pod katem prostym). Jezeh namierzany

obiekt znajduje sie poza okregiem, to biad liniowy obhcza sie korzystajgc z zaleznosci:

A/_o0o0175Sin%ai +sin®a2- 2 sinaiSina2COs(ai +a?2)
sin™(ai +a2)

136/
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Przy namierzaniu za pomocg trzech UN otrzymuje sie trojkat btedu KLM (rys. 14).
Jako miejsce potozenia namierzanego obiektu przyjmuje sie Srodek ciezkosci tréjkata. Jed-
nakze namierzany obiekt nie zawsze musi znajdowac sie wewnatrz tréjkata btedu, a pole
trojkata nie Swiadczy o dokfadnosci namierzania™. Oznacza to, ze ocena doktadnosci okres-
lania potozenia rozpoznawanego obiektu powirma by¢ dokonana z wykorzystaniem teoiii

bledow.

Poniewaz btedy namierzania uwarunkowane sg z reguty wptywem wielu czynnikow

losowych, to spetniaja one zatozenia teorii bleddéw, ktoéra bazuje na teorii

NKwiatosz J., Technika rozpoznaiua radiowego. Namierzanie radiowe, WAT 1981
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prawdopodobienstwa. Z doswiadczenia wynika, ze btedy katowe namierzania podlegaja
rozktadowi normalnemu. Gestos¢ prawdopodobienstwa biedu katowego opisana jest
zaleznoscia;

) @ (AU m i

gdzie: K - wspoétczynnik doktadnosci namierzania, ktorego wartoS¢ zalezy od btedu Sred-

niokwadratowego ijest rowny:

40.5 1 138/
8(stopnie) J2 8(radiany)

K=

Z analizy krzywych rozktadu normalnego dla dwoch wartosci btedu Sredniokwadra-
towego (rys. 15) widac, ze przy duzym wspotczynniku doktadnosci namiaru mniejsze jest
prawdopodobienstwo wystgpienia duzych btedow katowych.

Jezeh gesto$¢ prawdopodobienstwa scatkuje sie w zadanych granicach btedu

katowego +A((), to otrzyma sie prawdopodobienstwo tego, ze namiar nie bedzie obarczony
btedem wiekszym od A(j)i, co jest miarg pewnosci namierzania P\

Poniewaz btedy katowe moga by¢ rozne, to nalezy wyznaczy¢ najbardziej prawdo-
podobny punkt potozenia rozpoznawanego obiektu oraz okresh¢ rejon, w granicach ktorego

obiekt ten powinien sie znajdowac¢ z zadanym prawdopodobienstwem P

Przy okreSlaniu potozenia rozpoznawanych obiektow za pomocag wiekszej hczby
urzgdzen namierzajacych UNj, UN2z ... UN,, z btedami katowymi A(D)i, AQ)z...A()n (rys. 16),
otrzymane namiary 0 i,02...©n obarczone sg btedami Sredniokwadratowymi ei,62..5n. Z
powodu btedow katowych, linie namiaréw nie przecinajg sie w jednym punkcie, lecz tworzg
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wielobok. Liczbe wierzchotkéw wieloboku obhcza sie korzystajac ze wzoru:

L= # , gdzie: n - liczba urzadzen namierzajacych. 140/
2\(n-2)\

Na rysunku 17 przedstawiono linie¢ namiaru jednego (j-tego) UN. Poczatek uktadu
wspotrzednych przeniesiono do punktu o rzeczywistego potozenia namierzanego obiektu.
O$ o” skierowana jest wzdtuz réwnoleznika, a 0§ o” - wzdtuz potudnika przechodzacego

przez punkt o. Btad liniowy j-tego UN wynosi:
Alj = DjA(i>] 141/

Jezeh w rezultacie wrysowania linu namiaréw na mape, za miejsce potozenia roz-
poznawanego obiektu wybrano punkt S o wspotrzednych x,y potozony w odlegtosci r, od

linn namiaru UN® M, to dla r*mozna napisac:

ri =Alj - Xcos 0y +y sin Oy 142/
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Prawdopodobienstwo tego, ze odlegto$¢ od punktu S do liiui namiaru UN* M zawie-
ra sie w przedziale od rj do r*+drj okresla sie zaleznoscia:
Nrjldrj - L exp _dii 431
j2nbjDj 2STDfj

gdzie: eyDy = Ej - odchylenie Sredniokwadratowe linii namiaru od rzeczywistego potozenia
rozpoznawanego obiektu.

Analogiczne wyrazenia mozna napisac dla pozostatych linii namiaréw. Wielowymia-
rowe prawdopodobienstwo tego, ze punkt potozenia rozpoznawanego obiektu (S) znajduje
sie w odlegtosci od poszczegolnych linii namiarow, wychodzacych z punktéw UNi,,UN2 ...

UN odpowiednio od tj dotj +dr, odr, dor, +dr ... od rdo r*+ drjest rowne:

1 1~ (A/y-XCOSOy+ysinQy)'
[rA A2, rn|drAdr2,..dr - exp drn, dr2,drn
,E2,En 2 N E?

1441

Wspdbtrzedne (Xq y®) najbardziej prawdopodobnego punktu potozenia rozpoznawa-
nego obiektu mozna wyznaczy ¢ z warunku maksimum powyzszego wyrazenia lub mini-

mum potegi e w tym wyrazeniu. W rezultacie otrzymuje sie:

ij{Bsinoy+ C cos0}Y)

or—— F 145/
VO:_:]A\_yn ri(-A sinQj + B cos 0y) el
5
gdzie: n cos”&k - B = sin0/(C0S0/c . ~ 7 sint0/<
& Ek e Ek @ Ek

Punkt o wspotrzednych Xg  jest najbardziej prawdopodobnym punktem potozema

namierzanego obiektu i nazywa sie srodkiem prawdopodobienstwa”

Jak juz wspomniano, namierzany obiekt nie musi znajdowac sie wewnatrz figury
utworzonej przez przecinajace sie linie namiaréw. Z tego wzgledu celowym jest wyznacze-

nie rejonu, w obrebie ktorego ten obiekt znajduje sie z zadanym prawdopodobienstwem.

Jezeh poczatek uktadu wspdtrzednych przeniesie sie¢ do punktu najbardziej prawdo-
podobnego potozenia rozpoznawanego obiektu (Xg,yo), to prawdopodobienstwo tego, ze
ten obiekt znajduje sie w dowolnym punkcie o wspoétrzednych X, y, obhcza sie, korzystajac

Z zaleznosci:

8’Tamze.
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dxdy Al

Z powyzszego rownania wynika, ze przy zmianach X lub y zmienia sie wyktadnik
potegi liczby e, a zatem zmienia sie rowniez prawdopodobienstwo Aby wyznaczy¢ ob-

szar, na granicy ktérego to prawdopodobienstwo jest jednakowe, nalezy zatozy¢, ze staly
jest wyktadnik potegi. Oznaczajac ten wyktadnik przez -/Cq, otrzymuje sie rownanie:

AXN-2Bxy+Cy” =Kl 148/

ktore jest rownaniem ehpsy. Oznacza to Ze rejon prawdopodobnego potozenia namierzane-
go obiektu ograniczony jest ehpsa, ktorej Srodek pokrywa sie ze Srodkiem

prawdopodobienstwa.

Prawdopodobienstwo tego, ze namierzany obiekt znajduje sie wewnatrz elipsy o za-

danej warto$ci K, otrzymuje sie przez obhczenie catki powierzchniowej w granicach obsza-

ru ehpsy S%

-2Bxy+Cy~
on ® dxdy 149/

Po rozwigzaniu catki otrzymuje sie:
/50/
przy czym Kqjest miarg doktadno$ci namierzania zatezng od P~
Ko= v/-2In(1 -Pe) /51/
Ze wzrostem  wzrasta pole ehpsy, a zatem wzrasta rowniez prawdopodobienstwo P~

W celu obliczenia dtugosci osi etipsy natezy uktad wspotrzednych (x,y) pokry¢ z jej

osiami. ROwnanie etipsy przyjmuje wtedy postac:

1521
bl °

gdzie & i b" sg odpowiednio dtugosciami duzej i matej potosi elipsy, ktdre obhcza sie,

korzystajac z nastepujacych zaleznosci:

M+ C+ J(A-Cf +4BN

30=y-In(1 - Pe) i53/
JAC-B-
A+C- J(A-Cf +4B"
bo= y-In(lI-Pe) iS4/
JAC-B"

Znajac wielkosci & i b* mozna obhczy¢ powierzchnie ehpsy ze wzoru:
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Se = n «do 'bo = 2*\n(™ - Pe)- 1 /55/

Jac-b?

Z przedstawionej analizy nalezy wyciagnac nastepujace wnioski:

1 Btedy liniowe namierzania majg rozktad eliptyczny, to znaczy, ze przy duzej licz-

bie namiarow linie przecinajg sie wewnatrz obszaru ograniczonego ebpsa.

2. Gestos$¢ prawdopodobienstwa przeciecia sie limi namiaréw maleje przy oddalaniu

sie od punktu rzeczywistego potozenia namierzanego obiektu.

3. Powierzchnia elipsy przy zadanym prawdopodobienstwie  oraz doktadnosci na-
mierzania K zatezy od odiegtosci rozpoznawanych obiektéw do urzadzer namierzajgcych

oraz kata przeciecia sie linii namiarow.
4. Duza potos ehpsy charakteryzuje maksymalny btad tiniowy namierzania.

Mozliwosci putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP w zakresie doktadnosci
informacji o potozeniu rozpoznawanych obiektow (dowddztw, sztabow, obiektéw po-
wietrznych) przedstawiajg sie nastepujgco. Naziemne i poktadowe radiostacje pracujace w
zakresie fat KF moga by¢ zlokalizowane z najwiekszg doktadnosciag od 7 km, przy podsta-
wie namierzania rownej 400 km, do 14 km, gdy dtugosC podstawy namierzania jest dwuk-
rotnie wieksza. Miejsce potozenia rozpoznawanych obiektow z pracujgcymi poktadowymi
radiostacjami UKF moze by¢ okre$tone przez kompanijne podsystemy namierzania roz-
mieszczone wzdtuz wybrzeza morskiego z dokfadnosci nie wiekszg jak 1.5-2 km, przy na-
mierzaniu przez sasiednie namiemiki podsystemu i 3-4 km, gdy namiaru dokonujg skrajne
namiemiki w ugrupowaniu kompanijnego podsystemu namierzania. Obiekty powietrzne z
pracujgcymi stacjami radiolokacyjnymi mogg byC¢ zlokalizowane 2z maksymalng
doktadnoscig od 3,5 do 8 km, w zateznosci od tego, ktore stacje POST w ugrupowaniu tych
kompanii rozpoznania radioelektronicznego dokonaty namiaru - sasiednie czy skrajne. Na
kierunku wschodnim i zachodnim potozenie rozpoznawanych radiostacji UKF moze by¢
okrestone z doktadnosciag ok. 1O-12 km, a poktadowych SRL z doktadnoscig ok. 20-25 km.

Wiarygodnos¢ informacji z rozpoznania radioelektronicznego

Ustalenie przynaleznoSci panstwowej, organizacyjnej, sktadu oraz typu rozpozna-
wanych obiektéw przez sity putku rozpoznania radioetektronicznego jest mozhwe, jezeh

zostang spetnione nastepujace warunki;

- parametry techniczne przechwyconych sygnatow rozpoznawanych urzadzen radio-

elektronicznych bedg zgodne z wczesniej okreslonymi, znanymi parametrami (wzorcami),
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znajdujacymi sie w “"banku danych" grup analizy danych lub grupy analizy technicz-
no-operacyjnej. "Bankiem danych™ sg tu wczesniej opracowane klasyfikatory srodkéw ra-
dioelektronicznych przeciwnika, utatwiajgce identyfikacje rozpoznawanych obiektéw lub
specjalnie opracowane bazy danych na EMC, umozhwiajgcy identyfikacje radiostacji,
pracujgcych z wykorzystaniem roznych emisji radiowych lub urzadzenie ASYR

umozhwiajgce identyfikacje poktadowych urzgdzen radiolokacyjnych i radionawigacyjnych;

- w tresci przechwyconej korespondencji radiowej beda podane sygnaty rozpoznaw-

cze pracujacych radiostacji lub indeksy pilotow oraz sktad korespondentéw;

- na wszystkich samolotach ze skiadu celu powietrznego bedg wiaczone i zostang

rozpoznane Srodki fgcznosci radiowej tub Srodki radiolokacyjne.

Taka sytuacja jest mato prawdopodobna. Najczesciej w skiadzie grupowego celu
powietrznego moze pracowac co najwyzej 1-2 urzadzenia radioelektroniczne. Dlatego skiad
celu powietrznego, jego typ i przynalezno$¢ panstwowa moga by¢ okreSlone jedynie sza-

cunkowo, z okreslonym prawdopodobienstwem.

W putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP ustalenie przynaleznosci pan-
stwowej (organizacyjnej), skfadu oraz typu rozpoznawanych obiektéw przez batahony roz-
poznania radioelektronicznego jest mozliwe z prawdopodobienstwem réwnym 0,4-0,7, a
przeznaczenia taktycznego z prawdopodobienstwem od 0,2 do 0,6, natomiast w putku roz-
poznania radioelektronicznego dane te mozna ustali¢ z prawdopodobienstwem odpowiednio
0,3-0,8 1 0,4-0,9.

Zastosowanie przez przeciwnika nowych rodzajéw emisji radiowych oraz doskonal-
szych metod utajniania przekazywanych informacji w znacznym stopniu ogianicza mozh-

wosci sit rozpoznania radioelektronicznego w tym zakresie.
Ciggtos¢ informacji z rozpoznania radioelektronicznego

Na problem ciggtosci informacji o przeciwniku powietrznym, dostarczanych decy-
dentom obrony powietrznej przez putk rozpoznania radioelektronicznego, nalezy spojrzec
nieco inaczej. O ciagtosci tych informacji decydujg przede wszystkim czas i intensywnosc

(czestosC) pracy Srodkow radioelektronicznych przeciwnika.

Istnienie ciagtej strefy rozpoznania radioetektronicznego putku me zabezpiecza
ciggtosci informowania decydentow obrony powietrznej o przeciwniku powietrznym w
catym przedziate czasu jego dziatania. Aby Sledzi¢ przeciwnika w sposob ciggty i informo-

wac o jego dziataniach, Srodki radioetektroniczne, zabezpieczajgce jego dziatania musiatby
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przez caty czas emitowac energie elektromagnetyczng. Tymczasem przeciwnik stara sie og-
raniczaC prace urzadzen radioelektronicznych do minimum. Czas trwania seanséw wymiany
korespondencji radiowej w relacjach tgcznosci radiowej KF wynosi od kilkudziesieciu se-
kund do kilku minut, a w relacjach UKF zamyka sie w granicach od kilku do kilkunastu se-
kund. Jedynie stacje radiolokacyjne samolotow rozpoznawczych mogg by¢ wigczone na

catej trasie lotu w rejonie wykonywania zadania bojowego.

Na taka sytuacje sity putku rozpoznania radioelektronicznego nie majg zadnego
wptywu. Dlatego informacje o dziataniach tych obiektow sg dostarczane okresowo, z duzy-

mi przerwami, dochodzacymi do Idlku minut, a bardzo czesto tylko jednorazowo.
Liczba informacji z rozpoznania radioelektronicznego

Z istoty rozpoznania radioelektronicznego wynika, ze dla sit tego rodzaju rozpozna-
nia zrodtami informacji o rozpoznawanym obiekcie (przeciwniku powietrznym) sg jego
Srodki radioelektroniczne emitujace energie elektromagnetyczng, ich polozenie, tres¢ prze-
kazywanych informacji i struktura emitowanych sygnatow. Tak wiec hczba zdobytych in-
formacji  jest wprost proporcjonalna do  hczby rozpoznawanych  Srodkow

radioelektronicznych.

Liczba informacji o wykrytych i Sledzonych oraz umiejscowionych lub namierzo-
nych srodkach radioelektronicznych przez sity putku rozpoznania radioelektronicznego za-
lezy przede wszystkim od takich czynnikdw jak: iloS¢ urzgdzen rozpoznawczych, poziom
wyszkolenia operatoréw tych urzadzen, sposéb prowadzenia rozpoznania, hczba, sposob i
czas pracy Srodkow radioelektronicznych rozpoznawanych obiektéw oraz prawdopodobien-

stwo ich wykrycia w kierunku i czestothwosci.

Aktualnie, potencjalne mozhwosci sit putku rozpoznania radioelektronicznego w
tym zakresie okreslane sg iloczynem hczby stanowisk rozpoznawczych lub podsysteméw
namierzania i norm ich obcigzenia, okre$lanych na podstawie wieloletniej praktyki i prowa-

dzonych doswiadczen.

Zgodnie z tymi normami jedno stanowisko nastuchu radiowego KF lub UKF, wypo-
sazone w 2-3 odbiorniki radiowe, moze przechwytywac jednocze$nie prace 2-3 radiostacji.
Okresowo takie stanowisko nastuchu radiowego KF moze Sledzi¢ prace 3-4 relacji radio-
wych lub kontrolowac¢ prace 8-10 radiostacji. Normy w zakresie Sledzenia okresowego i
kontrolnego zwigksza sie dwukrotnie dla stanowisk wyposazonych w odbiorniki KF z auto-

matycznym programowaniem czestothwosci.



64

W zakresie namierzania radiowego KF ustalono, ze jeden podsystem namierzania,
wyposazony w namiemiJd radiowe bez automatyzacji procesoOw namierzania, moze zlokali-
zowaC w ciggu jednej godziny 20-30 zrédet rozpoznania, a podsystem zautomatyzowany
do 200 - 300 takich zrodet.

Niezautomatyzowany kompanijny podsystem namierzania radiowego UKEF, przy
namierzaniu "na komende", moze w ciggu godziny umiejscowi¢ lub namierzy¢ 40-60

radiostacji.

Kompanijny podsystem rozpoznania poktadowych stacji radiolokacyjnych (SRL),
wyposazony w stacje POST-3M, moze zlokalizowa¢ w tym samym czasie 30-40 zrodet

rozpoznania z podaniem ich parametrow teclmicznych.

Zatem putk rozpoznania radioelektronicznego moze: przechwytywacC prace okoto
50-75 relacji tgcznosci radiowej UKF, 45-70 relacji fgcznosci radiowej KF; $tedzi¢ okreso-
wo 135-280 lub kontrolowac prace 360-700 radiostacji KF; jednoczesnie umiejscowi¢ dwie
radiostacje KF oraz cztery poktadowe radiostacje UKF i cztery poktadowe SRL; w ciggu
godziny umiejscowi¢ 40-60 radiostacji KF sposobem niezautomatyzowanym i ok. 300 zau-

tomatyzowanym oraz 160-240 radiostacji UKF i 120-160 poktadowych SRL.

Zakres rozpoznawanych czestotliwosci jest tym wskaznikiem mozhwosci bojo-
wych, ktory okresla w jakim przedziale czestothwosci, wykorzystywanych przez przeciwni-
ka, mozliwe jest prowadzenie rozpoznania przez putk rozpoznania radioelektronicznego.
WielkosC tego wskaznika zalezy przede wszystkim od mozhwosci technicznych sprzetu roz-
poznania radioelektronicznego i okreslana jest minimalng i maksymalng wartoscig czestotli-

wosciowego zakresu pracy tych urzadzen.

Putk rozpoznania radioelektronicznego moze aktuahiie prowadzi¢ nastuch radiowy
w zakresie czestotliwosci od 0,1 do 520 MHz, namierzanie radiowe w zakresie od 1do 30 i
od 100 do 500 MHz oraz rozpoznanie poktadowych systemow radiotokacyjnych w zakresie
od 2.5 do 37.5 GHz.
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5. Kierunki zmian w jednostkach rozpoznania i zaktocen radioelektronicznych

WLOP

W obecnych uwarunkowaniach pohtyczno-mihtamych RP (do chwih wigczenia SZ
RP w struktury NATO) trudno hczy¢ na doptyw informacji rozpoznawczych z zewnatrz.
Dtatego, zgodnie z ustateniami Sztabu Generalnego WP, w najblizszym czasie rozpoznanie

w skah catych SZ powinno osiggnac petng samowystarczalnosc.

Opracowane przez Sztab Generalny WP zalozenia systemu rozpoznania SZ
przewidujg, ze powinien on dostarcza¢ wszechstronnej informacji dla kierownictwa Sztabu

Generalnego WP /Naczelnego Wodza/ o sytuacji mihtamej oraz pohtycznej, a takze o prog-

nozach zagrozenia dla RP.

Ostateczny model rozpoznania powinien stanowi¢ zwarty system zabezpieczajacy
skuteczne wykorzystanie catego potencjatu znajdujgcego sie w SZ. Dochodzenie do niego,
oprdcz rozwigzan organizacyjnych, wymaga znacznych naktadow finansowych na infiastru-
kture systemu i wymiane sprzetu. Z tego wzgledu zaktada sie stopniowg realizacje catego

procesu.
System rozpoznania SZ powinien zapewnic:

- samowystarczalno$¢ w zakresie pozyskiwania informacji rozpoznawczych ze
wszystkich obszaréw operacyjnego zainteresowania, przynajmniej do czasu przyjecia Polski
do NATO;

- roztozenie wysitku na wszystkie kierunki w czasie pokoju z mozhwoscig jego
zwigkszenia na obszar bezposredniego zagrozenia mihtamego, niezaleznie od kierunku

geograficzneqo;

- utrzymanie odpowiedniego potencjatu do petnienia dyzurow w statej gotowosci

bojowej, umozhwiajgcego wyprzedzajgce rozwijanie pozostatych sit w WSGB.

Podsystem rozpoznania WLOP, jako cze$¢ skfadowa systemu rozpoznania SZ RP,
bedzie odpowiadat za rozpoznawanie przestrzeni powietrznej i naziemnych systeméw OP.
Zadanie to bedg realizowaty jednostki radiotechniczne /rozpoznanie radiolokacyjne/ oraz

sity rozpoznania radioelektronicznego /naziemne i lotnicze/.
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Podsystem rozpoznania i WRe WLOP bedzie posiadat nastepujgcg strukture

organizacyjng:
- Oddziat Rozpoznania i WRe Sztabu WLOP;

- Osrodek Radioetektroniczny, podtegty Szefowi Wojsk Radiotechnicznych WLOP,
w skiadzie: centrum radiowe KF (CR KF), grupa anahzy danych (GAD), grupa analizy te-
chniczno-operacyjnej (GALO), kompania zaktocen radiowych KF, kompania rozpoznania

systemow radiolokacyjnych, pododdzialy zabezpieczenia logistycznego (rys. 18);

Rys. 18. Organizacja osrodka radioelektronicznego

- Wydziaty Rozpoznania i WRE KOP i KL;

- dwa batahony radioelektroniczne, wchodzace w skiad BRt (po jednym w KOP), w
skladzie: grupa analizy danych (GAD), 2-4 kompanie rozpoznania radioelektronicznego U-
KF, dwie kompanie zaktocen radioelektronicznych UKF, pododdziaty zabezpieczenia logis-

tycznego (rys. 19);
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Rys. 19. Organizacja batalionu radioelektronicznego

- eskadra lotnictwa rozpoznawczego (w skfadzie KL) wyposazona w wariant roz-
poznawczy samolotu wielozadaniowego. Ponadto przewiduje sie w sktadzie WLOP specja-

listyczne samoloty do prowadzenia rozpoznania radioelektronicznego /AN-28 BRY ZA 2KJ.

Osrodek radioelektroniczny spetniat bedzie rote elementu sterowania operacyjnego
rozpoznaniem radioelektronicznym w catym systemie RRe i WRe zgodnie z zadaniami sta-
wianymi przez dowodce WLOP. Prowadzit bedzie rozpoznanie fgcznosci radiowej w zakre-
sie KF, tacznosci satelitarnej, naziemnych stacji radiolokacyjnych oraz obezwiadnianie sys-
temow dowodzenia i tgcznosci w zakresie KF. Jednocze$nie zabezpieczat bedzie zbiér i op-
racowanie informacji rozpoznawczych zdobywanych przez wszystkie sity i srodki rozpoz-
nania  radioetektroniczcnego WLOP, w tym przez powietrzne rozpoznanie

radioetektroniczne.

Zadania w zakresie rozpoznania radioetektronicznego ORel reatizowat bedzie we
wszystkich stanach gotowosci bojowej, natomiast obezwiadnianie radioetektroniczne syste-
mow dowodzenia i kierowania srodkami razenia realizowane bedzie w czasie "W" i w okre-

sie zagrozenia zgodnie z decyga dowodcy WLOP.

W okresie osiggania WSGB ORel rozwijat bedzie i wykorzystywat autonomiczny

system namierzania radiowego KF. Uogodtniong informacje z rozpoznania
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radioelektronicznego SD ORel bedzie przekazywato do CSD OP i do SK Zintegrowanego
Systemu Rozpoznania /ZSR/ SZ RP (rys.20).

Bataliony radioelektroniczne prowadzity beda rozpoznanie facznosci radiowej UKF,

pracy poktadowych stacji i systemow radiolokacyjnych oraz radioelektroniczng ostone
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obiektow specjalnych i wojsk poprzez obezwiadnianie zaktdceniami poktadowych Srodkow

radiolokacyjnych i systemu dowodzenia samolotami przeciwnika w zakresie UKF.

Zadania w zakresie rozpoznania radioelektronicznego batahony te bedg realizowaty
we wszystkich stanach gotowos$ci bojowej, natomiast obezwiadnianie radioelektroniczne
SNP prowadzone bedzie w okresie zagrozenia i "W", po przegrupowaniu i rozwinieciu
Srodkdw zaktocen w rejon ostanianych obiektow, zgodnie z decyga dowodcy KOP. Kiero-
wanie zaktoceniami realizowane bedzie z odnosnych osrodkow dowodzenia i naprowadza-
nia (ODN) OP. Do osrodkow dowodzenia i naprowadzania OP dostarczana bedzie infor-
macja z pododdziatow rozpoznania radioelektronicznego rozwinietych w ich strefie, celem
wykorzystania jej w procesie kompleksowej oceny sytuacji powietrznej. Jednoczesnie infor-

macja radioelektroniczna bedzie przekazywana do SD 1 ORel i SD KOP (CER BRY).

Biorgc pod uwage mozHwosci bojowe lotnictwa panstw sagsiednich proponuje sie u-
tworzenie ciagtej rubiezy rozpoznania i namierzania celéw powietrznych w zakresie UKF i
pracy pokitadowych stacji radiolokacyjnych od wysokosci 100m wzdtuz zachodniej,
potnocnej i wschodniej granicy RP. Spetnienie tak zatozonych parametrow wymaga rozwi-
niecia wzdtuz granic RP okoto 24 posterunkdéw rozpoznania radioelektronicznego w

sktadzie dwoch batahonow radioelektronicznych.

W kazdym brel przewiduje sie dwie kzrel co pozwoh na zorganizowanie w kazdym
KOP ostony radioelektronicznej 4-6 obiektow. ORel i dwa brel utworzone zostang z sit i
srodkow przeformowanego 1 prrel i rozformowanego 3 pzrel. Bedg one prawdopodobnie
wprowadzone do 2000 r. Do tego czasu 1prrel i 3 pzrel fimkcjonowac¢ bedg w starych stru-

kturach organizacyjnych.
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ZAKONCZENIE

PMk rozpoznania radioelektronicznego dzieki duzym mozliwosciom bojowym,
gtdwnie przestrzennym, stanowi w systemie OP jedyne Zrodto uprzedzajacej informacji o
przeciwniku, ktéra moze byC podstawg do podjecia decyli o przygotowaniu sit zbrojnych
do odparcia agresji.

Informacje o dziatalnosci przeciwnika powietrznego zdobywane przez putk sg infor-
macjami dowodzenia. Informacje te, dostarczane decydentom OP na szczeblu taktycznym
(P¥SD), operacyjno-taktycznym i operacyjnym, przyczyniajg sie do racjonalnego uzycia
wojsk systemu OP. Pozwalajg doprowadzi¢ sity OP do gotowos$ci do odparcia uderzen

SNP. Swiadczy to o znaczacej rob putku rozpoznania radioelektronicznego WLOP w sys-

temie rozpoznania OP.
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Zatgcznik nr 1

CECHY ROZPOZNAWCZE OBIEKTOW | ZRODEL ROZPOZNANIA
RADIOELEKTRONICZNEGO

Obiektami rozpoznania radioelektronicznego w OP sg oddziaty, zwiazki taktyczne
lub operacyjne sit powietrznych panstw obcych (potencjalnego przeciwnika ich systemy do-

wodzenia i tgcznosci, systemy obrony powietrznej, a takze srodki napadu powietrznego.

Zrodtami rozpoznania radioelektronicznego sa natomiast pracujace (aktywne) $rodki
radioelektroniczne zabezpieczajace dziatania tych sit, a przede wszystkim srodki tgcznosci
radiowej KF i UKF (naziemne i pokiladowe) oraz pokladowe systemy i Srodki

radionawigacyjne i radiolokacyjne.

Cechami rozpoznawczymi obiektow i zrodet rozpoznania sg wszystkie charakterys-
tyczne zjawiska lub wiasciwosci, ktére mozna wykryé za pomoca urzadzen rozpoznania ra-
dioelektronicznego. Posiadajg one obiektywny charakter i wynikajg z okre$lonego sposobu i
warunkow ich wykorzystania, przynaleznosci do kraju, rodzaju sit zbrojnych, rodzaju wojsk
i organu dowodzenia, etatowego przydziatu i wiasciwosci pracy w systemach dowodzenia i

kierowania Srodkami bojowymi.

Przyjeto dzieh¢ je na dwie grupy: techniczne i operacyjno-taktyczne, ktére z kolei

mogg by¢ grupowe lub indywidualne.

Technicznymi cechami rozpoznawczymi sg wszystkie wtasciwosci urzadzen radioelekt-
ronicznych, wypltywajagce z zasady ich pracy, zwigzane z promieniowang falg
elektromagnetyczng. Umozliwiajg one okreSlenie typu i przeznaczenia urzadzen, ich przyna-
leznosci do kraju, rodzaju wojsk, zwigzkéw, oddziatdow i pododdziatdw oraz charakteru

dziatalnosci obiektu, przy ktérym sg rozmieszczone.
Do technicznych cech rozpoznawczych srodkow fgcznosci radiowej zahczamy:
- zakres wykorzystywanych czestothwosci roboczych nadajnikow;
- szeroko$¢ promieniowanego widma czestothwosci;
- stabilnosC czestothwosci nadajnikow;

- rodzaj modulacji; rodzaj pracy;
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- strukture widma emisji;

- stosowane kody telegraficzne;

- szybko$¢ telegraficzna;

- rodzaje technicznego utajniania.

Do technicznych cech rozpoznawczych Srodkow radiolokacyjnych zahczamy:
- czestothwo$¢ roboczg (nosna);

- czestothwo$¢ powtarzania impulsow;
- czas trwania impulsow;

- czas trwania serii impulséw;

- predkos¢ obrotéw anten;

- rodzaj pracy.

Operacyjno-taktyczne cechy rozpoznawcze sg zwigzane z zasadami organizacji i
sposobami wykorzystania Srodkéw (systemow) radioelektronicznych. Na ich podstawie
mozna wnioskowac o sktadzie, ugrupowaniu, dziataniu i zamierzeniach przeciwnika.

Do operacyjno-taktycznych cech rozpoznawczych w fgcznosci radiowej zahczamy;

- zasady wymiany radiowej;

- intensywno$¢ pracy Srodkdéw radiowych;

- tre$C wymienianej korespondencji;

- ilo$¢ radiostacji i ich potozenie.

Do operacyjno-taktycznych cech rozpoznawczych S$rodkéw radiolokacyjnych
zahczamy:

- sposéb pracy Ssrodkdw radiolokacyjnych;

- ilos¢ Srodkéw radiolokacyjnych;

- miejsce znajdowania sie sSrodkow radiolokacyjnych;

- zmiany potozenia stacji.

Na podstawie anahzy cech rozpoznawczych Zrédet rozpoznania i przekazywanych
przez nie informacji ustata sie ich warto$¢ rozpoznawczg, w celu okreslenia sposobu ich roz-
poznawania. Zrodta o najwiekszej wartosci rozpoznawczej przekazuje sie do ciagtego
przechwytywania nadawanych przez nie informacji. Zrédta o najnizszej wartosci rozpoz-
nawczej Sledzi sie okresowo, a jezeh nie warunkujg wykonania zasadniczych zadan rozpoz-
nawczycl, caj*owide sie z nich re**ujeg” ,

\Y%
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