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WSTEP

O ' Ksztaltujgce sie tendencje w zakresie poszukiwania nowych sposobéw prowadze-
nia wojny odrzucg tradycyjne poglady na koniecznos¢ posiadania rozbudowanych sit i
dotychczasowe ugrupowania bojowe, a przede wszystkim zasady prowadzenia dziatan.
Przykiady staré zbrojnych z ostatnich konfliktow juz"wskazujg na nowe rozwigzania;
utwierdzajg jednocze$nie w przekonaniu, ze wykorzystanie stabosci przeciwnika tub
stworzenie sytuacji, w ktorej ta stabos$¢ zostanie ujawniona, a nastepnie szybkie wyko-
rzystanie powodzenia polegajgce na pozbawieniu przeciwnika woli walki, w prostej

linii prowadzi do osiggniecia celu.

Realizacje tego moze zapewni¢ system rozpoznania wojskowego, ktérego nie-
zbednym podsystemem bedzie z pewnos$cig rozpoznanie powietrzne. W jego za$ skia-
dzie, jako funkcjonalne elementy sktadoweV bezpilotowe samoloty i Smigtowce rozpo-
znawcze réznego przeznaczenia. Majg one, jako niezbedne ogniowo system rozpozna-
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nia wojskowego, zapewni¢ dowddcom roznych szczebli dowodzenia wglad w ugrupo-
wanie taktyczne (operacyjno-taktyczne) przeciwnika, c6”™a sprzyja¢ efektywnemu

uzyciu wojsk w walkach i bitwacK |

W pracy zaprezentowano bezpilotowe samoloty rozpoznawcze (BSR) i Smigtowce
rozpoznawcze przeznaczone przede wszystkim do wykonywania zadan pojmowanych
w ogdlnym zarysie jako obserwacja pola walki. Swiadomie nie rozwijano opisu innych
zadan mozliwych do wykonywania przez $rodki rozpoznawcze, a w tym rozpoznanie

radioelektroniczne, skazen chemicznych, promieniotwdérczych i inne.

Wojska ladowe nie sg zainteresowane posiadaniem wielu réznorodnych nosicieli
aparatury rozpoznawczej (bezpilotowych samolotow i Smigtowcow). Jest to nieko-
rzystne z punktu widzenia taktycznego i zabezpieczenia technicznego dziatan bojo-
wych pododdziatbw BSR i lotnictwa wojsk lgdowych. Nosiciele moga i powinny by¢
identyczne, a tylko wyposazone w rozng aparature rozpoznawcza. Ideatem bytby BSR
badZz Smiglowiec rozpoznawczy zapewniajagcy wykonanie kazdego zadania rozpo-

znawczego posiadang standardowo aparaturg rozpoznawcza.



W pracy zaprezentowano mozliwosci i sposoby wykorzystania BSR i Smigtowcow
rozpoznawczych w dziataniach bojowych wojsk ladowych. Dla zrozumienia prezen-
towanych treSci przedstawiono system rozpoznania wojskowego na roznych szcze-
blach dowodzenia w SZ RP, co pozwolito na okreSlenie miejsca i roli BSR i $migtow-
cdw rozpoznawczych we wspoétczesnych dziataniach bojowych, w tym takze jako
funkcjonalnych elementéw podsystemu rozpoznania powietrznego w jednolitym sys-
temie rozpoznania wojskowego, co z kolei umozliwito wyartykutowanie tresci zadan i

warunkow ich wykonywania.

Powyzsze byto bazg do okresSlenia wybranych probleméw uzycia BSR i Smigtow-

cdw rozpoznawczych w dziataniach wojsk lagdowych.



1. ROZPOZNANIE POWIETRZNE W SYSTEMIE ROZPOZNANIA

WOJSKOWEGO

O | Gtéwne zatozenia strategii panstwa sugerujg, iz w wypadku zaistnienia konflik-
tow na szerokg skale przeciwstawienie sie ewentualnej agresji bedzie miato charakter
strategicznej operacji obronnej (SOO). Nalezy ja zatem rozumiec jako najwyzsza for-

me uzycia sil zbrojnych oraz ogniw pozamilitarnych

Istotg strategicznej o”racjT obronnej sg uzgodnione i zorganizowane dziatania
obronno-zaczepne wszystkich elementow systemu obronnego, ukierunkowane na od-
parcie ewentualnej agresji i zapewnienie suwerennosci panstwa. .Obejmuje ona dzia-
tania prowadzone pod dowddztwem Naczelnego Wodza SZ wedtug jednolitego zamia-
ru dla osiggniecia celow strategicznych, zmieniajgcych uktad sit i sytuacje polityczno-

militarna.

Podstawg tej operacji bedzie manewr, majacy oparcie w silnym oporze wojsk w
newralgicznych rejonach, uzupeiniony precyzyjnym ogniem niszczacym najistotniej-
sze obiekty przeciwnika i destrukcyjnym oddziatywaniem informacyjnym na jego

systemy dowodzenia, rozpoznania, tgcznosci i WREN

Wynika z tego, ze w operacjach obronnych prowadzonych na obszarze kraju na-
lezy przede wszystkim dazy¢ do: krotkotrwatych staré lecz o wiekszej liczbie; wy-
czerpywania potezniejszego przeciwnika uderzeniami lotnictwa i sit powietrzno-
szturmowych, ogniem artylerii, oporem wojsk i sit obrony terytorialnej; precyzyjnego
niszczenia najwazniejszych obiektéw determinujgcych jego mozliwosci bojowe;
szybkiego wyjscia wojsk z watki; przeprowadzenia manewru i wykonania kolejnego

ataku; zorganizowania obrony na kolejnej (korzystnej) rubiezy.

Takie zatozenia prowadzenia strategicznej operacji obronnej wskazujg miedzy in-
nymi na koniecznoS¢ ciggtego Sledzenia zasadniczych zgrupowan lgdowych i po-

wietrznych przeciwnika, dostarczania wiarygodnych informacji ojego ugrupowaniu w

S.Koziej - Teoria sztuki wojennej.Wyd.Bellona. W-wa 1993 r. s.109.
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obszarze strategicznym, operacyjnym i taktycznym oraz szybkiego wykorzystania
zdobytych danych, do niezwlocznego i skutecznego niszczenia celow, stanowigcych
zasadniczy potencjat bojowy agresora. Wymagania te, wynikajace z istoty dziatan ma-
newrowych, powodujg koniecznos$¢ posiadania w sitach zbrojnych sprawnego systemu
rozpoznania wojskowego dysponujacego nowoczesnymi srodkami zdobywania, anali-

zy, przekazywania i gromadzenia informacjk”

1.1. Ogolna koncepcja systemu rozpoznania wojskowego

Rozpoznanie (w pojeciu okreslonej struktury SZ) zdobywa, analizuje i ocenia
informacje o ewentualnym przeciwniku, a takze o terminie dziatan bojowych w
przewidywanej operacji. Zapewnienie ciggtosci rozpoznawczej, dostosowanej do
strategicznej operacji obronnej, prowadzonej na wiasnym terytorium bez pomocy
sojusznikdw, wymusza okreSlone przedsiewziecia organizacyjne i sposob ich reali-
zacji.

Organizacja rozpoznania w przewidywaniu operacji obronnej bedzie polega¢ na
tworzeniu warunkow umozliwiajgcych ptynne wyjscie znacznej liczby sit i $rod-
kow rozpoznania z systemu funkcjonujagcego w czasie pokoju do nowego systemu,
czasu wojennego gwarantujacego wykonanie zwiekszonych zadan i osiggniecie
celow operacji. Zapewni¢ to moze tylko sprawnie funkcjonujacy System Rozpozna-

wania.

Pod pojeciem Systemu Rozpoznania w SZ RP w strategicznej operacji
obronnej nalezy rozumie¢ uporzadkowane dziatanie wszystkich organow, sit i
Srodkéw przeznaczonych do kierowania i prowadzenia dziatalnosci informa-
cyjnej i rozpoznawczej, niezaleznie od ich organizacyjnego usytuowania, w celu
zdobycia informacji o przeciwniku, a takze przygotowania analiz i ocen do pla-
nowania uzycia SZ w dziataniach bojowych. Tak pojmowany system tworzg: organy
kierowania (funkcjonujgce w ramach WSyD), podsystem {gcznosci oraz sity i Srodki
jednostek rozpoznawczych, wystepujace we wszystkich strukturach SZ RP. Funkcjo-
nowanie systemu powinna zapewnia¢ petna automatyzacja proceséw zbierania i ob-

robki informacji, a srodki informatyczne stanowiC majg jego nieodtgczng czesc.



System rozpoznania wojskowego tworzony bedzie z grupy elementéw funk-

cjonujacych juz w okresie pokoju, do ktorych zalicza sie.
- Wojskowe Stuzby Informacyjne;

- Zarzad Rozpoznania i WRE SG WP;

- Oddziaty Rozpoznania i WRE RSZ i OW,

-jednostki rozpoznawcze centralnej dyspozyciji;
-jednostki rozpoznawcze RSZ i OW,

- wydziaty rozpoznania i WRE KOP i KL,

- wydziaty/ sekcje rozpoznawcze dywizji / brygad/;
-jednostki rozpoznawcze dywizji /brygad/;

-jednostki i pododdziaty rozpoznawcze wojsk OT;

- pododdziaty rozpoznawcze rodzajow wojsk;

- nieetatowe elementy rozpoznawcze wojsk lgdowych i lotnictwa.

Wymienione sktadowe systemu organizujg lub wydzielajg podstawowe elementy

rozpoznawcze takie jak: zrodta agenturalne, grupy specjalne, patrole, posterunki itp.

Rozpoznanie prowadzone bedzie w obszarach: taktycznym, operacyjnym i
strategicznym, jednak ze réznicowanym stopniem szczegdtowosci i roznym nateze-
niem, wynikajgcym z zasiegow stref ogolnego i szczegotowego zainteresowania. Z
najwieksza szczeg6towoscig | natezeniem rozpoznanie prowadzone bedzie w obszarze

taktycznym, aby skuteczniej realizowac zatozenie "rozpoznaj i zniszcz".

W obszarze taktycznym ktorego zakres najczesciej siega do gtebokosci 70km
pozgdane jest skupienie zasadniczego wysitku sit i Srodkow rozpoznania ZT, ro-
dzajow wojsk oraz wywiadu osobowego. W pasie do 5 km wskazane jest wykorzysta-
nie srodkow rozpoznania optycznego i optoelektronicznego. Do 25 km rozpoznanie
prowadzone bedzie z wykorzystaniem sprzetu optoelektronicznego, montowane-
go na Smigtowcach rozpoznania obrazowego, oraz z uzyciem BSR i $rodkow mobil-

nych pododdziatow rozpoznania ogolnowojskowego. W strefie tej do ograniczonych



gtebokosci wynikajgcych z mozliwosci, wykorzystywane bedg réwniez pododdziaty

rozpoznania rodzajow wojsk: artylerii, inzynieryjnych i chemicznych.

W obszarze operacyjnym (do 150 km), rozpoznanie prowadzi¢ bedg; elementy
wywiadu wojskowego; czesSC sit jednostek centralnej dyspozycji (dziatan specjalnych
I rozpoznania radioelektronicznego) oraz jednostki podporzadkowania okregowego
(korpusne) i RSZ. Granica 70 km w tym obszarze stanowi rubiez precyzyjnego rozpo-
znania celow (obiektéw) do razenia ogniowego Srodkami wojsk rakietowych i artyle-
rii. Zapewnic ja moga bezpilotowe samoloty rozpoznawcze (BSR), grupy rozpo-

znania specjalnego i elementy wywiadu.

W strefie tej w interesie wojsk lagdowych podstawowymi $srodkami rozpozna-
nia beda urzadzenia radioelektroniczne i optoelektroniczne montowane bezpo-

Srednio na $migtowcach i samolotach.

Wysitek sit i Srodkéw WLIOP celowo jest skupie na rozpoznaniu przestrze-
ni powietrznej i obiektéw naziemnych. Prowadzi¢ go beda jednostki radiotech-
niczne, a takze sity i Srodki rozpoznania radioelektronicznego. Lotnictwo rozpoznaw-
cze realizowaé "bedzie zadania w interesie zabezpieczenia dziatan samego lotnictwa,

jak réwniez wojsk lgdowych w catym obszarze operacyjnym.

W obszarze strategicznym rozpoznanie prowadzi¢ bedg sity wywiadu wojsko-
wego, jednostki rozpoznania radioelektronicznego OW i RSZ, a takze wydzielone
sity i Srodki lotnictwa rozpoznania operacyjnego i taktycznego WL i OP. Do gteboko-
§ci 700-1000 km prowadzone bedzie rozpoznanie radioelektroniczne KF za pomo-

cg systemoOw naziemnych.

Prowadzenie rozpoznania we wszystkich obszarach gwarantuje, ze kazdy
szczebel dowodzenia moze mie¢ odpowiedni zaséb informacji do planowania
uzycia wojsk w swoim obszarze odpowiedzialnoSci (rejonie obrony), a szczebel
centralny 1 operacyjny do podejmowania decyzji w zakresie wprowadzania wyz-

szych stanow gotowosSci bojowej i uzycia sit zbrojnych.

Funkcjonowanie rozpoznania we wszystkich obszarach, z wykorzystaniem

rozwinietego systemu tgcznosci, w warunkach peilnej automatyzacji procesow;
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stawiania zadan, zbierania danych, obrébki i dystrybucji informacji (zgodnie z pie-
cioma generalnymi pryncypiami: celowo, aktywnie, ciggle, wiarygodnie i doktadnie)

stanowi istote szeroko pojetego systemu rozpoznania.

Przedsiewziecia z zakresu dziatan rozpoznawczych w operacji obronnej to

przede wszystkim:

- sprecyzowanie (uaktualnienie) celu, zadan i gtdbwnych obiektow rozpoznania;

- wydzielenie (ustalenie) sit i Srodkéw do zadan rozpoznawczych;

- zsynchronizowanie wysitku wszystkich rodzajoéw rozpoznania;

- przygotowanie i rozwiniecie jednostek pozostajgcych dotagd w rejonach
zesrodkowania (miejscach dotychczasowej dyslokacji);

- zorganizowanie systemu kierowania sitami i $rodkami 6éraz uruchomienie kana-
tow zbierania i analizy informacji rozpoznawczych (poza stacjonarnym stanowiskiem

Zintegrowanego Systemu Rozpoznania SZ RP).

Realizacja tych przedsiewzie¢ nalezy do kompetencji Zarzadu Rozpoznania i
WRE Sztabu Naczelnego Wodza SZ, ktéry opracowuje plan rozpoznania na posta-
wie planu NW SZ dotyczacego operacji obronnej oraz wytycznych szefa sztabu orga-

nizacji rozpoznania.

Prowadzenie strategicznej operacji obronnej na terytorium wiasnego kraju, z
uzyciem wszystkich dostepnych sit i Srodkow, umozliwia wykorzystanie do rozpo-
znania organdéw oraz jednostek wszystkich rodzajow sit zbrojnych wojsk operacyj-

nych.

1.2. Rola rozpoznania powietrznego w systemie rozpoznania wojskowego

Waznym komponenetem Zintegrowanego Systemu Rozpoznania Wojskowego SZ
RP pozostanie rozpoznanie powietrzne, ktore jest jednym z wazniejszych podsyste-
mow zdobywajgcych informacje o przeciwniku. Uzyskiwane tg drogg dane rozpo-
znawcze sg W zasadzie wykorzystywane przez wszystkie rodzaje wojsk. Zadania roz-

poznania powietrznego wykonujg przede wszystkim jednostki rozpoznawcze sit
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powietrznych i marynarki wojennej, wyposazone w specjalistyczny sprzet oraz podod-
dziaty rozpoznawcze lotnictwa wojsk lgdowych i bezpilotowych samolotow rozpo-

znawczych.

Prognostyczne potrzeby, wynikajagce z koncepcji prowadzenia manewrowych
operacji obronnych na terytorium kraju, wskazujg na celowos¢ wyraznego wyodreb-
nienia stref ogolnego i szczegotowego zainteresowania. Rozpoznanie powietrzne be-

dzie wiec prowadzone w obszarach: strategicznym, operacyjnym i taktycznym.

Strategiczny obszar rozpoznania powietrznego bytby domeng Naczelnego Wo-
dza. Rozpoznanie powietrzne w tym obszarze powinny prowadzi¢ samoloty ze skfadu
sit powietrznych, koncentrujac dziatania na rozpoznaniu odwodOow strategicznych i
operacyjnych, bazowaniu lotnictwa na lotniskach, systemu kierowania panstwem i
dowodzenia sitami zbrojnymi oraz dalekono$nych srodkow broni precyjzyjnego raze-

nia (szczebla strategiczno-operacyjnego).

Operacyjny obszar rozpoznania powietrznego, potozony do 150 km w giab
ugrupowania przeciwnika, powinien byC¢ celem zainteresowania dowddcy zwigzku
operacyjnego (KZ) wojsk ladowych. W obszarze tym celowo, aby rozpoznanie po-

wietrzne prowadzity:

- samoloty (0 mniejszych mozliwosciach przestrzennych) ze skfadu sit powietrznych

(na zapotrzebowania dowodcéw KZ sktadane do Naczelnego Dowodztwa);
- Smigtowce rozpoznania radioelektronicznego;
- bezpilotowe samoloty rozpoznawcze ze sktadu KZ.

Pozadane bytoby wysitek rozpoznawczy samolotow wykonujacych dziatania w
tym obszarze masowa¢ na rozpoznaniu blizszych odwoddw operacyjnych, systemu
dowodzenia wojskami szczebla operacyjnego, Smigtowcow przeciwpancernych
(szturmowych) na ladowiskach, broni precyzyjnego razenia i logistyki szczebla

operacyjnego.

Skuteczna walka z przeciwnikiem zarébwno w obszarze operacyjnym, jak i
taktycznym stwarza potrzebe ciggtego rozpoznawania #gcznosci radiowej syste-

mow dowodzenia wojskami lgdowymi i silami powietrznymi (lotnictwem i
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obrong powietrzng). Konieczne staje sie takze ciggte Sledzenie dyslokacji i ma-
newréw (przemieszczen) Srodkow radiolokacyjnych pracujagcych w systemie OP,
OPL wojsk i innych. Jest rzeczg oczywistg, ze naziemne Srodki rozpoznania nie
mogg spetni¢ wszystkich wymagan zwigzanych z  rozpoznaniem  radiowym
(radiotechnicznym). Zadania te powinny realizowa¢ takze S$migtowce rozpoznania
radiolokacyjnego i radiowego (radioelektronicznego). Mozliwy zakres (rozmach) ich
dziatan rozpoznawczych, koniecznos¢ koordynowania dziatan $migtowcow z na-
ziemnymi Srodkami rozpoznania radioelektronicznego ijeszcze inne przestanki (np.
niejednokrotna potrzeba niezwitocznego "uruchomienia” obezwiadniania radioelektro-
nicznego rozpoznanych systemoOw tgcznosci i radiolokacji) wskazujg na celowosc
zorganizowania pododdziatu  $migtowcdéw rozpoznania radioelektronicznego na
szczeblu operacyjnym. Pozadane byloby zatem, by kazdy okreg wojskowy (korpus
zmechanizowany) dysponowat eskadrg smigtowcoéw rozpoznania radioelektroniczne-
go, ktora prowadzitaby rozpoznanie zarbwno Ww interesie szczebla operacyjnego
(w obszarze operacyjnym), jak i na korzys¢ dywizji (brygad) zmechanizowanych,

czyli w taktycznym obszarze odpowiedzialnosci.

Taktyczny obszar rozpoznania powietrznego siegajacy do gtebokosci 70 km w
ugrupowanie przeciwnika, bytby powierzony dowodcom zwigzkéw taktycznych
(dywizji zmechanizowanych) wojsk lgdowych. W obszarze tym wystepuje szcze-
golnie duze nasycenie wojskami i obiektami, gdyz obejmuje on gtebokos$¢ ugrupowa-
nia zasadniczych zgrupowan zwigzkéw operacyjnych (operacyjno - taktycznych)

pierwszego rzutu przeciwnika.

Tymczasem dotychczasowe dosSwiadczenia wykazujg, ze do dokonania wiary-
godnej oceny zamiarOw dziatan przeciwnika, umoztiwiajgcej podejmowanie po-
prawnych decyzji i skuteczne dowodzenie wojskami, sztabowe komérki rozpo-
znawcze powinny dysponowac¢ danymi co najmniej do 40% obiektow rozmieszczo-

nych wjego ugrupowaniu™. Potgczenie informacji wiasnych, ze szczebla nadrzednego

O. Horak Jakie zadania nalezatoby postawi¢ rozpoznaniu wojskowemu. Zeszyty Naukowe AON nr.2(15),
Warszawa 1994, s.78
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I od sgsiadow tworzy przestanki do wyciggniecia wiasciwych wnioskow co do

stanu iloSciowego i prawdopodobnego dziatania przeciwnika.

Przy czym cze$¢ tych informacji nie musi zawieraC¢ doktadnych wspotrzednych
poszczegolnych obiektow rozpoznania; cze$¢ danych powinna by¢é jednak bardzo
precyzyjna, a dotyczy to zwiaszcza obiektéw przewidzianych do niszczenia. O skali
mozliwego zakresu zadan rozpoznawczych w taktycznym obszarze rozpoznania
powietrznego moze Swiadczy¢ ponizszy przyktad. Jezeli do obliczen przyjmie sie
typowg organizacje wojsk przeciwnika, to w pasie obrony dywizji na gtebokosc
tylko do 10-30 km moze znajdowac sie nastepujgca liczba réznych (potencjalnych)

obiektow rozpoznania”™:;

- stanowiska dowodzenia - 27
- wezty tgcznoscei - 3
- elementy systemu rozpoznania i WRE - 8
- techniczne $rodki rozpoznania i WRE - do 130
- drugie rzuty dywizji przeciwnika - 48
- pododdziaty i odwody rodzajow wojsk - 36
- wyrzutnie wojsk rakietowych - 9
- lgdowiska sSmigtowcow uderzeniowych - 2
- baterie plot wojsk ladowych - 7
- baterie plot pierwszej linii OP - 6
-elementy kierowania i powiadamiania lotnictwa i OP - 2

Razem W pasie obrony dywizji (tylko do gtebokosci 10-30 km) moze by¢ roz-
mieszczonych okoto 280 rdéznych obiektow. Natomiast w catym obszarze ogdlnego
zainteresowania dywizji, tj. do gtebokosSci do 70 km, obiektow tych moze byc

okoto 2-3 razy wiecej. "

9 Tamze, str.84
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Wiadomo jest, ze mozliwosci rozpoznawcze etatowych sit i SrodkOw rozpozna-
nia naziemnego dywizji sg stosunkowo niewielkie. Elementy rozpoznania osobowego
(PR, PO) sg w stanie wykry¢ nie wiecej niz 6-10% celow. Wyniki rozpoznania radio-
wego, radiolokacyjnego i dzwigkowego dotyczg tylko wybranych obiektow, a uzy-

skane rezultaty o celach sg najczesciej niepetne i nie zawsze wiarygodne.

Natomiast elektrooptyczne S$rodki rozpoznania artyleryjskiego moga okresli¢
wspotrzedne tylko tych obiektow, ktdre sg rozmieszczone na niewielkiej gtebokosci
(do 6-8 km) w ugrupowaniu przeciwnika. A zatem mozliwosci rozpoznania na-
ziemnych sit i Srodkdéw dywizji sg daleko niewystarczajgce wobec niezbednych

potrzeb w tym zakresie.

Stad tez konieczne jest, by kazda dywizja dysponowata odpowiednimi
(etatowymi) Srodkami rozpoznania powietrznego, wykorzystywanymi w strefie

ogolnego zainteresowania ZT wojsk lagdowych.

Z przeprowadzonych analiz wynika, ze w obszarze zainteresowania dy-

wizji rozpoznanie powietrzne powinny prowadzic:
- bezpilotowe samoloty rozpoznawcze wchodzace w skiad dywizji;
- Smigtowce rozpoznania optoelektronicznego.

Zakres niezbednych zadan rozpoznawczych, uwzgledniajac sprawnos$¢ tech-
niczng aparatéw latajgcych, mozliwe natezenie dziatan bojowych i straty bezpow-
rotne, wskazuje, ze kazda dywizja powinna posiada¢ pododdziat samolotow bez-
pilotowych (BSR) i Smigtowcow rozpoznawczych. Ich pozadana gtebokosc pro-
wadzenia rozpoznania (Smigtowcow do 15-20 km, samolotow bezpilotowych w
przedziale 15-70 km) zapewni ciggte Sledzenie zasadniczych elementéw ugrupowania
zwigzku operacyjnego pierwszego rzutu przeciwnika. Pozwoli to na dostarczanie nie-
zbednych informacji do podejmowania decyzji w celu przeciwstawienia si¢ jego za-

miarom dziatan i niszczeniu najistotniejszych celow naziemnych.

Dotychczasowe rozwazania i wynikajagce z nich wnioski wyraznie wskazujg
nie tylko na potrzebe, ale wrecz na konieczno$¢ dynamicznego wprowadzenia do

uzbrojenia naszych sit zbrojnych réznego rodzaju Srodkdéw przeznaczonych do
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prowadzenia rozpoznania powietrznego. Wskazane jest roéwniez aby posiadaty one
zdolno$¢ nowoczesnego rozpoznawania obrazowego, ktérym niezwiocznie nalezy
zastgpiC dotychczasowe tradycyjne techniki, me mogace sprosta¢ wymogom wspoéicze-

snego pola walki. C.

Aktualnie, w przodujacych pod wzgledem techniki armiach do celéw rozpoznania
obrazowego wykorzystuje sie czteiy techniki stosowane roéwniez w teledetek-
gi™vs fotografie, telewizje, radiolokacje i technike termalng. Kazda z wymienionych

technik rozpoznawania posiada swoje zalety, ale i niedoskonatosSci.

Fotografia - jest jedng z podstawowych technik rozpoznania powietrznego |
znajduje szerokie zastosowanie na wspotczesnym polu walki. Posiada wiele cech
dodatnich, wskazujacych na celowos$¢ jej uzycia podczas réznorodnych zadan roz-
poznawczych. Pozwala uzyskiwaC obrazy terenu o najwyzszej zdolnosci rozdziel-
czej. Kamery (aparaty) fotograficzne pracujg typowo w zakresie promieniowania
widzialnego, rzadziej zas w zakresie bliskiej podczerwieni. Obraz obserwowanej
scenerii wytworzony w ptaszczyznie ogniskowej obiektywu jest rejestrowany na ta-
smie filmowej, albo - w najnowszych typach - jest przetworzony na sygnat

elektroniczny i rejestrowany w pamieciach cyfrowych lub dyskach optycznych.
Do zalet kamer i aparatow fotograficznych naleza:

- pasywny charakter pracy;

- mozliwos$¢ uzyskania wysokiej jakosci obrazéw z odlegtosSci nawet ponad

1000 km;

- mozliwos¢ otrzymywania stereoskopowych obrazow.
Do wad mozna zaliczyé;

- zbyt matg czuto$¢ dla potrzeb prowadzenia pasywnego rozpoznania w nocy

(konieczno$¢ stosowania nabojow oswietlajacych);

4 Teledetekcja wojskowa - dziat nauk technicznych zajmujacy sie pozyskiwaniem wiarygodnych informacji o
obiektach fizycznych i ich otoczeniu droga rejestracji, pomiam i interpretacji obrazéw lub ich prezentacji
cyfrowych uzyskiwanych dzieki sensorom nie bedagcym w bezposrednim kontakcie z obiektami. - ptk dr hab.
inz. Wiestaw DEBSKI - Pozyskiwanie informacji do celéw wojskowych metodami teledetekcji. WAT.
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- duzg wrazliwo$¢ na niekorzystne warunki atmosferyczne /zachmurzenie,
mgietka przestrzenna, mgta i opad;

- zbyt mate katy pola widzenia;

- matg skutecznoS¢ rozpoznania maskowanych obiektéw naziemnych.

Szczegbing niedoskonatoscig tej techniki w zastosowaniu do rozpoznania jest
dtugi okres jaki uptywa od momentu podjecia decyzji o rozpoznaniu do chwik
uzyskania uzytecznych informacji. Czynione sg co prawda préby zmierzajgce do
zmniejszenia tego czasu, np. poprzez obrébke naswiettonych fitméw na pokiadzie
nosiciela i zrzut bezposrednio w rejonie SD zainteresowanych sztabow, lecz mimo

tego czas uzyskania informacji tg metodgjest liczony w godzinach.

Telewizja - technika ta coraz czesciej jest wykorzystywana w rozpoznaniu, za-
stepujac fotografie. Charakterystyczng cechg obrazu telewizyjnego jestjego liniowa
struktura. Typowy obraz telewizyjny /625 linii/ posiada mniejszg rozdzielczos¢ niz
zdjecie fotograficzne, lecz wuzyskiwany jest natychmiast /rozpoznanie w czasie
rzeczywistym/ i moze byC przestany na duzg odlegtos¢, anatizowany przy pomocy
komputeréw lub rejestrowany na no$nikach magnetycznych. Czytelno$¢ obrazu
telewizyjnego jest gorsza w porownaniu ze zdjeciem z fotografowania powietrznego
srednio 15 raza, dlatego tez skala zobrazowania rozpoznania telewizyjnego powinna
by¢ odpowiednio wigksza. Mata skala zobrazowania zmniejsza mozliwosci rozpo-
znania obiektu na podstawie jego bezposrednich cech rozpoznawczych; wygladu
zewnetrznego, ksztattu i wymiarow. Duza skala zobrazowania moze jednak nie za-
pewni¢ przegladu nakazanego rejonu w jednym locie. Poza tym mozliwos$ci techniki
telewizyjnej zalezg w duzym stopniu od warunkéw atmosferycznych i oSwietlenio-
wych. Prdba przezwyciezenia tych ograniczen jest wprowadzenie lamp anali-
zujgcych o duzej rozdzielczoSci /powyzej 1000 linii/, stosowanie obiektywow o
zmiennej ogniskowej, zwiekszenie uczulenia na pasmo Dbliskiej podczerwieni.
Nowe mozliwosci pojawity sie z chwilg zastosowania potprzewodnikowych przetwor-

nikow obrazu CCD oraz opracowania wzmacniaczy Swiatta.
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Wykorzystanie tych osiggnie¢ technicznych dato podstawe do konstrukcji
urzadzen telewizji niskiego poziomu oswietlenia LLLTV (Low light level TV).
Sa to najczesciej kamery CCD sprzezone z pasywnym wzmachiaczem obrazu, umoz-
liwiajace wytworzenie obrazu nawet przy bardzo stabo o$wietlonej scenerii. Pracujg w
zakresie promieniowania widzialnego i czesci zakresu bliskiej podczerwieni (0,4
1,1 mm), wykorzystujgc odbite od obserwowanych obiektow promieniowanie Kksie-
zyca, gwiazd i niebosktonu. W kamerach LLLTV bardzo staby sygnat wejSciowy po
wzmocnieniu ulega przetworzeniu na elektryczny sygnat analogowy, a niekiedy row-
niez w sygnat cyfrowy. Nastepnie, po przetworzeniu za pomocg klasycznych technik

telewizyjnych, wytworzony obraz podlega wizualizacji lub rejestracji.

Czynnikami rzutujgcymi na mozliwosci telewizyjnego rozpoznania obiektow
naziemnych sg: wielkoSci objetego kamerg terenu i skala zobrazowania. Podobnie
jak przy fotografowaniu, wielko$¢ zobrazowanego terenu zalezy od wysokosci
lotu i ogniskowej obiektywu, a ponadto od wymiardéw przetwornika obrazu. Wymiary
przetwornika sag mniejsze od szerokosci bton fotograficznych stosowanych w aparatach
i kamerach. Dlatego przy jednakowych warunkach /wysoko$¢, skala/ rozmiary objete-

go kamerg telewizyjng terenu sa mniejsze niz przy fotografowaniu powietrznym.

Rozpoznanie telewizyjne stosuje sie gtdwnie do rozpoznania bezposredniego
obiektow ruchomych, o matych wymiarach, w interesie $rodkdw razenia ogniowego
I w innych przypadkach, gdy istnieje potrzeba szybkiego wykorzystania wynikow
rozpoznania. Zakres wysokosci zastosowania techniki TV w rozpoznaniu powietrz-
nym zalezy od mozliwosci wykrycia i rozpoznania obiektow. Maksymalna wysokos¢
ograniczona jest niezbedng iloscig linii rozktadu obiektu, przy ktorej jest jeszcze
mozliwe jego rozpoznanie /dla obiektéw matowymiarowych minimalna ilo$¢ linii wy-
nosi 10 - 12/. Minimalna wysoko$¢ rozpoznania telewizyjnego ograniczona jest
odlegtoscig transmisji obrazu oraz czasem obserwacji (czas ten powinien zapewnic
rozpoznanie obiektu). W rozpoznaniu tym nalezy ponadto uwzgledni¢ wibracje no-
siciela kamery, ktéra powoduje zamazywanie obrazu w miare wzrostu wysokosci

lotu.
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Do zalet kamer telewizyjnych LLLTY mozna zaliczy¢:
- pasywny charakter pracy;
- mozliwo$¢ zapamietania, obrobki i przesyfania obrazow obserwowanych
obiektow;
- mozliwos$¢ natozenia na otrzymywany obraz dodatkowej informaciji.
Do ich wad nalezy:
- wystepujacy minimalny poziom o$wietlenia scenerii niezbedny dla uzyskania
wyraznego obrazu;
- mala skuteczno$¢ rozpoznania zamaskowanych obiektow naziemnych;
- niskie zasiegi skutecznej obserwacji w trudnych warunkach atmosferycznych
/bezksiezycowa noc, dymy, burza piaskowa, deszcz, mgta/;
- koniecznos¢ stosowania uktadow stabilizacji kamery.

Radiolokacja - technika ta stosowana jest od ponad 50 lat. Pierwszymi  stacjami
radiolokacyjnymi wykorzystywanymi w rozpoznaniu powietrznym byty stacje pano-
ramiczne. Przegladu terenu przez te stacje dokonuje sie dzieki obrotowi anteny o 360
stopni lub w okreSlonym sektorze, wokot osi pionowej. Wykorzystujagc wiasciwosé
niejednakowego odbijania sie sygnatow radiolokacyjnych od réznych obiektow oraz
terenu, uzyskiwany jest na ekranie panoramicznej RLS, radiolokacyjny obraz. Nalezy
podkres$li¢, ze obrazy z tego typu stacji posiadajg stosunkowo matg rozdzielczosc.
Dopiero, dzieki postepowi w technice mikrofalowej, wprowadzenie stacji radiolo-
kacyjnych obserwacji bocznej z anteng syntezowang /SLAR/ pozwolito na uzyski-

wanie zobrazowan o rozdzietczosSci zbtizonej do zdje¢ fotograficznych.

W czasie reatizacji zadan rozpoznawczych za pomoca tego typu stacji, natezy
mie¢ na uwadze: istnienie streiy martwej bezposrednio pod statkiem powietrznym;
zalezno$C jakosci zobrazowania od kierunku wyjscia na obiekt oraz wysokosci lotu;

wystepowanie "cieni radiolokacyjnych”.
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Do zalet urzadzen radiolokacyjnych naleza:
- duze zasiegi wykrycia (znacznie wigksze niz w innych przedstawionych
grupach);
- zasiegi wykrycia zalezg tylko w minimalnym stopniu od warunkéw
atmosferycznych i pory doby;
- mozliwos¢ stosowania réznych czestotliwosci i polaryzacji sygnatéw, co
pozwala uzyska¢ wiecej informacji o terenie i obiektach;
- duza doktadnos$¢ okreslenia miejsca potozenia obiektu;
- moztiwos¢ okre$lenia takich cech obiektu jak: predkos¢ ruchu, wymiary, ksztatt, a
nawet rodzaj materiatu.
Do wad mozna zaliczy¢:
- aktywny, demaskujacy charakter pracy;
- duze wymiary, masa i cena stacji radiolokacyjnych;
- duzy pobdér mocy.

Technika termalna - wykorzystuje do zobrazowania obiektow ich wiasne,
badZz przez nie odbite promieniowanie podczerwone. Promieniowanie takie jest
emitowane przez kazde ciato, ktorego temperatura jest wyzsza od zera bezwzglednego

(- 273" C).

W  zakresie promieniowania podczerwonego wystepuja dwa przedziaty o
wzglednie dobrej transmisji atmosfery. Sg to zakresy 3-5 mm i 8-14mm. Sg one
okreslane jako tak zwane "okna atmosferyczne”. Pierwsze z nich jako okno krotko-
falowe, za$ drugie - jako okno diugofalowe. W strefie klimatycznej Europy, transmi-
sja w nizszych warstwach atmosfery jest lepsza w oknie dtugofalowym. R&znice te
sg zwilaszcza wyrazne w warunkach zadymionego, o duzej ilosci pytow pola
walki. Efektywna transmisja atmosfery w oknie krétkofalowym jest natomiast lepsza
w goérnych, czystych warstwach atmosfery. Dlatego w urzgdzeniach termowizyjnych,

stuzacych do obserwacji obiektow naziemnych, preferowane jest okno dtugofalo-
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we, za$ termowizory lotnicze przeznaczone do obserwacji obiektow powietrznych

wykorzystuja czesSciej okno krotkofalowe.

Technike termalng wykorzystujg dwa rodzaje urzadzen, znajdujgce zastoso-

wanie w powietrznym rozpoznaniu wojskowym;
- kamera termalna typu FLIR /Forward Looking Infrared/;
- skaner liniowy IRLS /Infrared Line Scaner/.

Kamera termalna /FLIR/ zapewnia obserwacje pola walki w kacie widzenia
do okoto 30-50 stopni. Najczesciej posiada dwa warianty pracy. W pierwszym z nich
obserwacja jest prowadzona dla szerokiego pola widzenia /okoto 15-20 st./, za$§ w
drugim - dla waskiego pola widzenia /okoto 3-7 st./. Obrazy obserwowanych po-
wierzchni, powstajgce w kamerze, sg dwuwymiarowe. Czas powstawania obrazu,

typowej kamery termalnej, zawiera sie w przedziale 1/25 - 1/50 sek.

Mate katy pola widzenia i zbyt dbugi czas powstawania obrazu wprowadzajg
pewne ograniczenia w stosowaniu FLIR-6w na samolotach o duzej predkosci. Wady
tej jest pozbawione drugie z urzadzen wykorzystujgcych technike termalng - skaner

liniowy.

Skanery umozliwiajg uzyskanie obrazu termalnego tylko wéwczas, gdy znaj-
duja sie w ruchu, czyli na samolocie, Smigtowcu badz BSR w trakcie lotu. Wiagze sie
to z faktem, ze sg one wyposazone w uktad przeszukiwania tytko w jednym Kierun-
ku. W odroznieniu od FLIR-6w , lotnicze skanery termalne posiadajg z regutly jeden,
znacznie szerszy kat pola widzenia. Zawiera sie on z reguty w przedziate od 45" do

120-.
Do zalet urzadzen termowizyjnych naleza;
- pasywny charakter pracy;
- brak minimalnego poziomu o$wietlenia rozpoznawanego terenu, niezbednego dla

uzyskania wyraznego obrazu (mogg pracowac¢ w warunkach catkowitej ciemnosci);
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mozliwo$¢ zapamietywania, obrobki i przesylania obrazow obsei-wowanego

terenu;

mozliwos¢ natozenia na otrzymywany obraz dodatkowej informacji;

duza skuteczno$SC rozpoznawania obiektdow maskowanych przy pomocy

klasycznych technik;

znacznie lepsze zasiegi skutecznej obserwacji w tmdnych warunkach
atmosferycznych niz z wykorzystaniem kamer LLLTY.,
Do ich wad naleza;:
- znaczne réznice miedzy obrazem termalnym a klasycznym, co utrudnia
identyfikacje celow obserwatorowi;
- wysoka cena.

Urzadzenia wykorzystywane do prowadzenia rozpoznania obrazowego, przy
stosowaniu jednej z technik teledetekcyjnych, powinny spetniaé nastepujgce wyma-

gania:

- umozliwia¢ prowadzenie rozpoznania zarowno w warunkach dziennych, jak i  noc-

nych oraz dowolnych warunkach atmosferycznych;

- zapewnia¢ wysoka jakos$¢ obrazu obserwowanego terenu przy jak najszerszym
kacie pola widzenia (mozliwos$¢ rozpoznawania duzych obszarow w trakcie
pojedynczego lotu);

- posiada¢ bardzo krétki czas powstawania obrazu /pozwalaé¢ na obserwacje
szybko poruszajacych sie obiektow/;

- posiada¢ pasywny charakter pracy (zmniejszenie prawdopodobienstwa wykrycia i

zniszczenia nosiciela);
- umozliwia¢ transmisje obrazu w czasie realnym na naziemne punkty dowodzenia.

Wybor technik i urzadzen jakie powinny by¢ wykorzystywane w rozpoznaniu

powietrznym zalezy w gtéwnej mierze od stojacych przed Srodkami tatajgcymi zadan.
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Majac okreslone zadania oraz znajgc miejsce i role tych srodkéw w systemie rozpo-
znania, mozna formutowa¢ wymagania odnosnie urzgdzen rozpoznawczych, w ktore
powinny byC wyposazone smigtowce rozpoznawcze i bezpitotowe samototy rozpo-

Znawcze.

1.3. Migjsce i rola BSR i sSmigtowcow w systemie rozpoznania oraz warunki

wykonywania zadan
| Przedstawione wywody wskazujg, ze system rozpoznania wojskowego skiada

sie z wielu komponentow wchodzacych w sktad wojsk tgdowych, sit powietrznych i
marynarki wojennej. Kazdy z tych komponentow wypetnia okrestone funkcje i za-
dania, ujete nastepnie w ramach Zintegrowanego Systemu Rozpoznania SZ RP. W
systemie tym istotng rote spetnia rozpoznanie powietrzne prowadzone przez $mi-

gtowce i bezpitotowe samoloty rozpoznawcze.

Podkreslenia wymaga, ze BSR i Smiglowce rozpoznawcze nie zastepujg in-
nych elementow skiadowych systemu rozpoznania. Majg one natomiast wydtuzyc
ramie rozpoznania, zwtaszcza obrazowego, na catg gtebokos¢ ugrupowania dywizji
(korpusu) pierwszego rzutu przeciwnika i rozpoznania radioelektronicznego na gtebo-
kosSC jego zwigzku operacyjnego, a takze reatizowacC rozpoznanie w giebi ugrupo-
wania wojsk wiasnych (np. maskowania wojsk, rozpoznania skazen chemicznych
itp.).

Smigtowce i bezpitotowe samototy rozpoznawcze, ze wzgtedu na duze moztiwo-
sci manewrowe i zdolnosci do niezwtocznego przenoszenia dziatan na zagrozone kie-
runki, powinny byC¢ niejednokrotnie traktowane jako sity szybkiej reakcji rozpo-
znawczej. Ich wykorzystanie moze bowiem z jednej strony, w rezultacie dziatan
interwencyjnych, wypetnia¢ luki w rozpoznaniu wojsk lagdowych (powstate np. w
wyniku ogniowego oddziatywania przeciwnika na inne S$rodki rozpoznawcze): z
drugiej za$ strony skoncentrowane, nawet w efekcie manewru w powietrzu, uzycie
Smigtowcdw i BSR na gtébwnych wysitkach obrony (kierunkach natarcia) dywizji moze
zapewni¢ dostarczenie organom rozpoznawczym wietu danych o przeciwniku i sytu-

acji, co pozwoli uprzedzaC jego dziatania (zamiary) i wykorzystywac jego stabe
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strony dla wiasnych celow. Wiaczenie za$ Smigtowcdw i BSR w odpowiednie sys-
temy rozpoznawczo-ogniowe (uderzeniowe) zapewni precyzyjne niszczenie wybra-
nych obiektow przeciwnika niezwtocznie po ich wykryciu. Bedzie to miato szczegol-
ne znaczenie w zakresie zwalczania obiektéw pojedynczych, o matych wymiarach i
duzej ruchliwosci (manewrowosci). Smigtowce i BSR moga byé wykorzystywane
rowniez do prowadzenia rozpoznania powietrznego matych okretdw nawodnych
(np. kutrow) w strefie przybrzeznej oraz w lgdowej obronie wybrzeza zgodnie z

potrzebami marynarki wojennej i wojsk lgdowych.

Trzeba wreszcie zaznaczyC, ze $Smigtowce rozpoznawcze powinny by¢ podsta-
wowym $rodkiem rozpoznania wojsk, ktore realizujg dziatania powietrzno-
szturmowe (dywizji kawalerii powietrznej) w giebi ugrupowania przeciwnika. Maja
one zatem przenika¢ (wspdlnie ze Smigtowcami uderzeniowymi i transportowo-
desantowymi) w ugrupowanie przeciwnika i dostarcza¢ danych niezbednych do za-
skakujacego niszczenia obiektéw przez Smigtowce uderzeniowe i pododdziaty kawale-
rii.

W-konkluzji—mozng postawi¢ teze, ze BSR i Smigtowce rozpoznawcze po-
winny stanowi¢ trwate i1 niezbedne ogniwo w systemie rozpoznania wojskowego,
zapewniajgce dowddcy zwigzku taktycznego a niekiedy i operacyjnego wojsk lado-
wych i szefom rodzajéw wojsk, wglad w ugrupowanie taktyczno-operacyjne prze-

ciwnika. W rezultacie ma to sprzyja¢ efektywnemu uzyciu wojsk w walkach i bitwach.

Warunki wykonywania zadan przez BSR i S$migtowce rozpoznawcze sg
trudne do jednoznacznego okre$lenia. BSR i $migtowce majg bowiem prowadzié¢
dziatania w interesie zwigzku taktycznego wojsk lagdowych i wspolnie z jego
wojskami. Natomiast wykorzystanie dywizji w lgdowej operacji obronnej moze
by¢ bardzo rézne. Moze ona znajdowac sie w pierwszym lub drugim rzucie ugru-
powania obronnego zwigzku operacyjnego wojsk ladowych, na gtdwnym wysitku
obrony czy tez by¢ wykorzystywana do wykonywania przeciwuderzenia tub uczestni-
czyC w przeciwnatarciu. Moze takze dziata¢c w obronie wybrzeza, w terenie go-
rzystym czy tez czeScig sit okresowo w giebi ugrupowania przeciwnika (np.

dywizja kawalerii powietrznej). Moze wreszcie walczy¢ w obronie pozycyjnej badz
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manewrowej, w okrazeniu lub na odizolowanym kierunku. Nie chodzi jednak o to, by
doszukiwaC sie kolejnych wariantow uzycia zwigzku taktycznego, lecz o pod-
kreslenie, ze rodzaj i warunki dziatan dywizji bedg mialty bezposredni wplyw na
warunki wykonywania zadan przez BSR i Smigtowce rozpoznawcze.! Stad tez w dal-
szej czesci zostang uwzglednione jedynie warunki podstawowe, a ich prezentacja

bedzie bardzo uogdlniona.

riedno nie ulega najmniejszej watpliwosci, pododdziaty BSR i lotnictwa wojsk
ladowych ze skiladu dywizji, w tym Smigtowce rozpoznawcze bedg obiektami
pierwszej kolejnosci razenia przez przeciwnika. Stad tez istnieje koniecznos¢, aby
bazowaty one w sposéb rozsrodkowany na lgdowiskach polowych, dyslokowanych
za zasadniczg rubiezg mozliwej gtebokosci oddziatywania ogniowego artylerii prze-
ciwnika. Rownocze$nie pododdziaty BSR i Smigtowcow muszg byé ciggle przygo-
towane do zmiany lgdowisk bazowania, alarmowego wychodzenia w powietrze
(przebazowania i przemieszczania) spod uderzen przeciwnika i niezwtocznego przy-
stepowania do wykonywania zadan rozpoznawczych, doraznego wykorzystywania
tadowisk wysunietych i terenu przygodnego. Stwarza¢ to bedzie bardzo duze pro-
btemy w dowodzeniu i ich zabezpieczeniu logistycznym; nadmieni¢ zas trzeba, ze
cigglte zagrozenie zniszczeniem na ziemi i potrzeba wysokiego natezenia ich dziatan
bojowych (do 6-8 wytotow na dobe) wymagajag zminimatizowania czasu odtwarzania

gotowosci do kotejnych wylotéw (do 15-30 min).

Zwigzki taktyczne wojsk lgdowych moga prowadzi¢ dziatania bojowe w kaz-
dych warunkach atmosferycznych, przez calg dobe i w réznych porach roku. Stad
tez BSR i Smigtowce powinny by¢ wykorzystywane w dzieh i w nocy, w zwy-
ktych i trudnych warunkach atmosferycznych, latem i zimg (nawet w warunkach

wystepowania oblodzenia).

] Bardzo trudne warunki wykonywania zadan przez BSR i Smigtowce bedg wyni-
katy z prowadzenia dziatan manewrowych przez zwiazki taktyczne wojsk tgdowych”
Krotkie starcia z przeciwnikiem, zamierzone lub wymuszone wycofanie czesci wojsk,
wykonywanie doraznych zwrotow zaczepnych ijeszcze inne "nieszablonowe"” dziata-

nia utrudnig wspoétdziatanie z wojskami dywizji, a takze dowodzenie i zabezpie-
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czenie. (Szczegolnie trudnosci mogag wystgpi¢ w zakresie zapewnienia bezpieczen-
stwa dziatan nad wiasnym terenem; system OPL wojsk moze by¢ bowiem nie zaw-
sze na czas uprzedzony o ich dziataniach, zwiaszcza jeSli uwzglednimy zakidcenia

radioelektroniczne.

Trudnosci te moga by¢ potegowane wyborem przez przeciwnika kierunkow i
czasow uderzen wojsk ladowych, miejsca i termindw wprowadzenia odwodéw oraz
realizacji innych przedsiewzie¢ wynikajacych z posiadania przez niego inicjatywy i
przewagi. Sytuacja ta wskazuje na celowoSC ciggtego Sledzenia dziatan przeciwnika,
ktorego wiele elementéw ugrupowania bedzie niemal stale w ruchu. Stworzy to ko-
nieczno$¢ wykonywania rozpoznania nie tylko planowanego wczesniej, ale
rowniez ustalanego doraznie, niekiedy nawet realizowanego na wezwanie z pola
walki i czestego przenoszenia wysitkOw rozpoznania, nawet w powietrzu, w trakcie
wykonywania innego zadania z jednego kierunku na drugi. Powszechnym zjawi-
skiem moze by¢ bardzo krotki czas na przygotowanie pododdziatow i zatdg do wyko-
nania zadan, co znacznie skomplikuje proces dowodzenia i moze mie¢ wptyw na

osiggane rezultaty.

Trzeba dazycC, aby Smigtowce prowadzity rozpoznanie znad ugrupowania wojsk
wiasnych, nie narazajgc sie na przeciwdziatanie Srodkéw OPL rozmieszczonych w
pierwszym rzucie ugrupowania przeciwnika. Jesli za$ zajdzie potrzeba rozpoznawania
obiektow rozmieszczonych na wiekszych gtebokosciach celowo jest dazyC¢ przede
wszystkim do wysytania tam BSR, a w odniesieniu do smigtowcéw do wykorzystywa-
nia luk w ugrupowaniu przeciwnika i przenikania nad jego teren unikajac ostrzelania
przez Srodki przeciwlotniczej® W warunkach prowadzenia obrony manewrowej i braku
ciggtosci linii frontu tego typu dziatania mozna uzna¢ za dos$¢ typowe. Niestety nie
zawsze takie dziatania bedg mozliwe. Niejednokrotnie zajdzie potrzeba wykony-
wania zadan przez Smigtowce rowniez w glebi ugrupowania wojsk przeciwnika. Nie
dotyczy to tylko S$migtowcow ze skladu dywizji kawalerii powietrznej, ale row-
niez z dywizji zmechanizowanych. Ponadto w dziataniach manewrowych, w ktorych

moze wystapi¢ wiele "ognisk™ walk i bitew, Smigtowce prowadzac rozpoznanie moga
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W spos6b niezamierzony (przypadkowy) niespodziewanie znalez¢ sie nad wojskami

przeciwnika. Istniata bedzie wdwczas konieczno$¢ pokonywania systemu OPL.

Bardzo duza skuteczno$¢ tego systemu zmusi Smigtowce do pokonywania stref
razenia Srodkéw OPL na duzej predkosci, minimalnej wysokos$ci z wykorzysta-
niem przeszkdd terenowych, skutkdw ognia artylerii, uderzen lotnictwa, dziatan wojsk
WRE itd. Wymaga to jednak, aby S$migtowce posiadaty zamontowane urzgdzenia
ostrzegajace o opromieniowaniu i niezbedne Srodki WRE. Trzeba jednak za-
znaczyC, ze Smigtowce dziatajgce w strefach OPL lub pokonujgce te strefy moga nie
mieC zbyt duzego pozytku z pokiadowych systemOw ostrzegania o opromienio-
waniu przez rozne radiolokatory przeciwnika. Ciggte bowiem "ostrzezenia™ z wszyst-
kich kierunkéw bytyby najczesciej zjawiskiem nieuchronnym. Zatem ostrzegana zato-
ga moze tylko manewrem (ucieczkg) wychodzi¢ ze stref zagrozenia. Pozadane by-
toby takze uodpornienie Smigtowcow na bron przeciwlotnicza matego kalibru, a
ponadto wyposazenie ich w uzbrojenie obronne (niekierowane pociski rakietowe,

dziatka, karabiny maszynowe).

Uzbrojenie obronne moze by¢é réwniez bardzo przydatne w czasie prowadze-
nia rozpoznania znad wiasnego terenu. W dziataniach obronnych trzeba bo-
wiem liczy¢ sie z tym, ze przeciwnik bedzie posiadat przewage w powietrzu. Jego
smigtowce uzbrojone moga przenika¢ w gigb naszego ugrupowania i niszczyC nie
tylko cele naziemne, ale roéwniez wolnolatajagce cele powietrzne, ktérymi m. in.
mogg by¢ Smigtowce rozpoznawcze i BSR. Posiadanie uzbrojenia obronnego bedzie
sprzyjato zachowaniu wiekszej zywotnosci $migtowcow rozpoznawczych, zwiasz-
cza ze niekiedy konieczno$¢ doktadnego rozpoznania waznego obiektu i precyzyjne-
go okre$lania jego wspétrzednych spowoduje konieczno$¢ okresowego przebywania w

Zawisie.

Inne wymagania odnosnie pokonania OPL muszg spetnia¢ BSR. DotyczyC one
bedg gtdwnie miniaturyzacji konstrukcji, wykorzystania materiatow i powitok

eliminujacych odbicie fal elektromagnetycznych itp.

Trudne warunki wykonania zadan wystepujg w czasie uzycia BSR i $migtowcow

rozpoznawczych do poprawienia (korygowania) ognia artylerii i wykorzystania ich
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do podswietlania celow przeznaczonych do niszczenia np. przez lotnictwo
(samoloty, S$migtowce). /Najwieksze problemy mogg dotyczyé wo”zas realizacji
wspoétdziatra, utrz>mi~ania fgcznosci i prowadzenia wspélnych dziatan, zgodnych z

zamiarami i doraznie korygowanymi decyzjami”

Wykonujac zadania rozpoznawcze $Smigtowce i BSR beda z zasady realizowaty
dziatania w ztozonych warunkach.ATylko zasygnalizowanie ich w tej cze$ci opraco-
warnaNvskaziJelednak na wiele wymagan tal*czno-technicznych, jakie BSR i sSmi-
gtowce bedg musiaty spetni¢; warunki te w pe;wnym sensie zdeterminujg takze spo-
soby wykonywania zadan przez BSR i Smigtowce. Problematyce tej poSwiecone zo-

staty nastepne czesci niniejszego opracowania.



28
2. ROZPOZNANIE POWIETRZNE Z WYKORZYSTANIEM BSR NA

SZCZEBLACH TAKTYCZNYCH

Wymagania dotyczace rozpoznania (zaprezentowane w rozdziale 1) wynikajgce z
istoty operacji manewrowych, powodujg konieczno$¢ nasycenia wojsk nowymi $rod-
kami rozpoznawczymi i intensywnego ich wykorzystywania w dziataniach bojowych.
Dotyczy to wszystkich sit i Srodkdw rozpoznania wojskowego, a w szczegOlnosci

rozpoznania powietrznego.

Nowi omo Y

| w rozpoznaniu tym, tradycyjnie juz, zadania realizowane byty przez samototy i
Smigtowce rozpoznawcze. Z anatizy moztiwosci tych dwoch srodkéw rozpoznawczych
wynika jednak, ze nie sg one w stanie w petni zrealizowac oczekiwan i potrzeb wojsk.
Samoloty bowiem prowadzg rozpoznanie na gtebokosSciach operacyjnych i strategicz-
nych, Smigtowce za$ w pobtizu rubiezy stycznosci bojowej wojsk. A zatem obszar
taktyczno - operacyjny, gdzie wystepuje najwieksze nasycenie wojsk przeciwnika,
nie jest poddany ciagtej obserwacji. Zadan tych nie moze spetnia¢ réwniez rozpozna-
nie ogolnowojskowe, gdyz jego mozliwosci - jak wykazujg wstepne badania - zapew-
niajg rozpoznanie nie wiecej niz 10-20% obiektéw podlegajacych systematycznej ob-

serwacji.

Nie w pelni zabezpieczone sg rowniez w tym wzgledzie potrzeby wojsk ra-
kietowych i artylerii. Znajdujacy sie na wyposazeniu WRIA sprzet do rozpozna-
nia i kierowania ogniem, ze wzgledu na dtugi czas jego eksploatacji charakteryzuje sie
obnizonymi mozliwoSciami bojowego wykorzystania. Pododdziaty rozpoznania artyte-
ryjskiego aktualnie sg w stanie zabezpieczyC potrzeby wynikajace z wykonywania za-
dan na rzecz wsparcia ogniowego na gtebokosS¢ do 10 km, a w minimainym stopniu

na gtebokos$¢ 15-20 km.

Istnieje wiec pilna potrzeba wprowadzenia na uzbrojenie wojsk $rodka rozpo-
znawczego, zdolnego do prowadzenia rozpoznania zwigzkow taktycznych i operacyj-
nych pierwszego rzutu ugrupowania przeciwnika. Oczekiwania te moze spetnic

bezpilotowy samolot rozpoznawczy.
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W innych armiach, zwiaszcza panstw zachodnich, bezpilotowe samoloty rozpo-
znawcze sg elementem rozpoznania powietrznego (wojskowego). Znajdujg sie
gtownie w zwigzkach taktycznych wojsk lgdowych. Wystepujg takze w zwigzkach
operacyjnych. Daje sie wyraznie zaobserwowac ich uzycie z jednej strony do cig-
gtej obserwacji pola walki z drugiej za$ do dziatan zwigzanych z razeniem ognio-
wym przeciwnika. Ich nieocenione rezultaty dziatan sprawiajg, ze nastepuje ich dy-
namiczny rozw@j ilosciowy i jakosciowy i stajg sie one podstawowym Srodkiem roz-

poznawczym, penetrujgcym ugrupowanie przeciwnika do gtebokosci 50-100 km.

Ksztaltujgca sie koncepcja organizacji 1 funkcjonowania rozpoznania wojsko-
wego w SZ RP zaktada wprowadzenie do zwigzkow taktycznych wojsk lgdowych no-
wych Ssrodkow rozpoznania powietrznego. Na tym szczeblu przewiduje sie wprowa-
dzenie, obok Smigtowcow rozpoznania optoelektronicznego, réwniez bezpilotowych

samolotow rozpoznawczych.

2.1. Przeznaczenie i zadania bezpilotowych samolotéw rozpoznawczych

Samoloty bezpilotowe, jako jeden z wazniejszych rodzajow techniki lotniczej,
moga Ww znacznym stopniu wpltyng¢ na podwyzszenie mozliwosci bojowych
zwigzkéw taktycznych wojsk ladowych. Skupiajg one w sobie niektore cechy cha-

rakterystyczne srodkow pilotowanych, jak i zdalnie kierowanego uzbrojenia.

W warunkach bojowych moga one, czesto bardziej operatywnie i efektywnie niz
pilotowane samoloty i $migtowce, realizowa¢ zadania: taktycznego rozpoznania i
walki radioelektronicznej; wskazywania celow i korygowania ognia artylerii; dowo-
dzenia i #gcznosci; rozpoznania meteorologicznego, skazen promieniotwdérczych i
chemicznych oraz niszczenia wybranych obiektow. Wykonywanie powyzszych za-
dan nie wigze sie z ryzykiem utraty zatogi. Jednocze$nie majgc na wzgledzie szereg
wad samolotéw bezpilotowych nalezy je rozpatrywac jedynie w aspekcie uzupetnienia
dziatan lotnictwa, nie za$§ zamiast samolotéw i $migtowcdéw bojowych w tym rozpo-

znawczych.
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Szeroki zakres mozliwych zastosowan samolotow bezpilotowych wskazuje na
celowos$¢ ich przystosowania do realizacji okreslonych zadan, ktére ogélnie mozna

ujaC w trzech zasadniczych grupach:

1. Obserwacja pola walki, identyfikacja, lokalizacja obiektéw (celéw) oraz,

oSwietlanie celéw laserem w dzien i w nocy.
2. Walka radioelektroniczna.

3. Jako $rodek ogniowy, przystosowany zwitaszcza do niszczenia i obezwladniania

broni pancernej i innych pojazdéw opancerzonych.

Ze wzgledu na ograniczenie tematyczne niniejszej pracy, przedmiotem badan
autoréw byty bezpilotowe samoloty rozpoznawcze (BSR), mozliwe do wykorzysta-
nia w rozpoznaniu na szczeblu taktycznym wojsk lgdowych, prowadzgce rozpo-
znanie obrazowe w czasie rzeczywistym. Natomiast nie uwzgledniono w niej uzycia
samolotow bezpilotowych d” prowadzenia WRE oraz jako Srodka ogniowego,

gdyz ta problematyka moze by¢ obszarem zainteresowania oddzielnego opracowania.

Do podstawowych zadan wykonywanych przez bezpilotowe samoloty rozpo-

znawcze przeznaczone do obserwacji pola walki nalezy zaliczyc:

- rozpoznawanie i ciggte Sledzenie zasadniczych elementdéw ugrupowania zwigz-
ku operacyjnego pierwszego rzutu przeciwnika;

- rozpoznawanie systemu dowodzenia szczebla taktycznego i pierwszorzutowych
zwigzkdw operacyjnych;

- rozpoznawanie i okre$lanie wspotrzednych pododdziatéw artylerii lufowej i
rakietowej;

- rozpoznawanie pododdziatow WRE;

- rozpoznawanie lgdowisk lotnictwa wojsk lgdowych oraz wysunietych lotnisk

lotnictwa taktycznego;
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- rozpoznawanie baterii przeciwlotniczych rakiet wojsk lgdowych oraz naziemnych

elementow systemu OP;
- wykrywanie baz logistycznych;
- Sledzenie drég dowozu i komunikacji oraz przegrupowania wojsk;
- obserwacja obiektow inzynieryjnej rozbudowy terenu, przepraw, mostow, weztow
kolejowych i drogowych;
- podSwietlanie (wskazywanie) obiektéw celdw przeznaczonych do niszczenia;
- kontrola rozsrodkowania i maskowania wojsk wiasnych.

Przedstawione treSci zadan dowodza, ze BSR beda prowadzity rozpoznanie
obiektow roznigcych sie stopniem waznosci, manewrowosci, maskowania oraz wymia-

rami.

Wstepne analizy i badania wskazujg, ze szczegdlnie wazne znaczenie beda
miaty zadania rozpoznawcze wykonywane przez BSR na rzecz $rodkéw ogniowych

wojsk rakietowych i artylerii.

Krotkie okresy na organizacje systemu razenia ogniowego oraz duza dynamika
dziatan bojowych, dyktujg konieczno$¢ zachowania ciggtosci rozpoznania i reali-
zowania go w krotkim czasie; przy czym zdobywanie danych o obiektach razenia
ogniowego i terenie powinno przebiega¢ z odpowiednim wyprzedzeniem potrzeb.
Dlatego dane z rozpoznania muszg szybko (terminowo), a najlepiej w czasie rze-
czywistym dociera¢ do odpowiednich dowodcéw i sztabow oraz oSrodkdw decy-
zyjnych i ogniowych artylerii (rakiet). Wymdg prowadzenia rozpoznania w czasie
rzeczywistym jest réwniez spowodowany tym, ze znaczny procent obiektéw moze
by¢ w ruchu. Z analizy prawdopodobnych dziatan wojennych wynika bowiem, ze
obiekty przeznaczone do porazenia ogniowego w ciggu okoto 3/4 ogolnego czasu pro-

wadzenia walki beda w ruchu.

Jednym z czynnikéw warunkujacych skuteczne uzycie WRIA jest dokiladno$é
okreSlenia przez Srodki rozpoznania wspotrzednych obiektow. Zbyt duzy biagd w

okresleniu przygotowania danych w stosunku do razonych celow moze zmniejszyc
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stopien ich zniszczenia (obezwiadnienia) lub w ogble spowodowac, ze nie beda razo-
ne uderzeniem ogniowym. Tak wiec, aby wykryte obiekty byty optacalnymi do ra-
zenia ogniowego, pozadane jest aby biedy Srodkowe okreslenia ich wspétrzednych
przez bezpilotowe samoloty rozpoznawcze nie przekraczaty: 100 m - do uderzen
rakietowych (rakietami taktycznymi); 80 m - do otwarcia ognia dla artylerii rakieto-

wej; 25 - 50 m - dla artylerii lufowej i mozdzierzy.

Przedstawione zadania i uwarunkowania prowadzenia rozpoznania, pozwalajg na
sformutowanie ogélnych wymagan dotyczacych bezpilotowych samolotow  rozpo-

znawczych. Powinny one spetnia¢ nastepujgce wymagania:

- posiada¢c mozliwos$¢ dziatania w dzien 1w nocy, w kazdych warunkach
atmosferycznych;

- gwarantowac duze prawdopodobienstwo wykrycia, rozpoznania oraz wymagana
doktadnos¢ okreslenia wspotrzednych obiektow, takze mobilnych;

- zapewni¢ prowadzenie kontroli ognia artylerii (uderzen rakietowych) i ocene
skutkow razenia;

- umozliwi¢ prowadzenie rozpoznania, sterowania i transmisji obrazu w czasie
rzeczywistym;

- posiada¢ odporne na zakiocenia radioelektroniczne systemy kierowania lotem i
przekazywania danych;

- posiada¢ mozliwos$ci czasowo-przestrzenne, zapewniajgce realizacje zadan
rozpoznawczych na catg gtebokosS¢ streiy ogolnego zainteresowania zwigzku
taktycznego;

- powinny by¢ odporne na oddziatywanie obrony przeciwlotniczej przeciwnika;

- by¢ w petni mobilne na polu walki;

- powinny by¢ w miare niezawodne, tatwe w obstudze.
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2.2. Wyposazenie i mozliwosci rozpoznawcze BSR

Aby sprostaC przedstawionym powyzej ogolnym wymaganiom i stworzy¢ wia-
sciwe warunki do realizacji zadan zgodnie z przeznaczeniem, nalezy w szerokim
stopniu stosowac¢ odpowiednie techniki rozpoznawcze i wiasciwe wyposazenie BSR
w aparature rozpoznawcza. Wyjsciem temu na przeciw moze by¢é wprowadzenie na
szeroka skale rozpoznania obrazowego, prowadzonego w czasie rzeczywistym. Infor-
macje z rozpoznania obrazowego mozna pozyskiwa¢ w postaci roznego rodzaju ob-

razow terenu i obiektéw przeciwnika

Z przedstawionych (w rozdziale 1) charakterystyk urzadzeh rozpoznawczych
wykorzystujacych technike teledetekcji wynika, ze wiekszo$¢ tych wymagan jest
spetniona przez kamery telewizyjne LLLTV oraz urzadzenia termalne, a wszystkie
potrzeby zaspakaja druga grupa urzgdzen termalnych - skanery liniowe. Dlate-
go tez, zdaniem autorow, w skiad wyposazenia bezpilotowego samolotu rozpo-
znawczego przewidywanego do wprowadzenia na szczeblu taktycznym wojsk

ladowych, powinny wchodzi¢ nastepujace urzadzenia:

- kamera telewizji niskiego poziomu oswietlenia LLLTY;

- FUR;

- liniowy skaner termalny - IRLS;

- oraz dodatkowo dalmierz laserowy (z mozliwos$cig pod$wietlania celdéw).

Zadaniem kamery LLLTY jest kompensowanie pogorszenia sie jakosci obrazu z
FLIR-a. Pogorszenie takie wystepuje w przypadku obserwacji terenu o jednorodnym

rozktadzie temperatur lub w warunkach duzej wilgotnosci.

W efektywnym wykonywaniu zadan przez bezpilotowe samoloty rozpoznawcze,
oprocz urzadzen rozpoznania obrazowego, wazng role odgrywajg pozostate systemy
zainstalowane na pokiadzie nosiciela (facznosci, nawigacji itp.), jak rowniez caty
zespot urzadzen naziemnych. Bezpilotowe samoloty rozpoznawcze wraz z zespo-
tem urzadzen naziemnych, tworzy¢ bedg zestaw rozpoznawczy, zdolny do samo-

dzielnej realizacji zadan, zgodnie zjego przeznaczeniem.
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Celowym jest, aby zestaw rozpoznawczy sktadat sie z nastepujgcych elementdw:
- bezpilotowych samolotow rozpoznawczych (3-6 szt. w zestawie);
- naziemnej stacji kierowania (NSK);
- wynosnego stanowiska kierowania (WSK);
- wynosnego stanowiska odbiorczego (WSO);
- urzgdzen startu i odzysku samolotéw bezzatogowych;
- zintegrowanego zaplecza remontu i konserwacji.
Podstawowymi za$ elementami bezpilotowych samolotow rozpoznawczych sa:
- statek powietrzny;
- awionika;
- poktadowe urzadzenia rozpoznawcze;
- poktadowe urzadzenia radiowe.

Analiza stosowanych w innych armiach konstrukcji wykazuje, ze powinna to by¢
zwarta konstrukcja laminatowa o niekonwencjonalnych uktadach aerodynamicznych.
Pozwoli to na zmniejszenie wymiarow samolotu, a takze wyrzutni startowych. Re-
gufa niejako jest stosowanie do napedu BSR silnikdw ttokowych, ze Smigtem pchaja-
cym. Umozliwia to dobrg obserwacje przedniej potsfery oraz zabezpiecza silnik pod-

czas lgdowania.
Start BSR moze by¢ wykonany trzema sposobami:
- samolotowym;
- z reki (stosowany tylko dla matych BSR o0 masie startowej do 1O kg);
- z wyrzutni napedzanych uktadem lin gumowych, sprezyn, sprezonym

powietrzem, pironabojem, silnikiem rakietowym.
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Rowniez trzema sposobami mozna realizowac ladowanie BSR:
- samolotowym;
- na spadochronie;
- przez przechwycenie w siatki gumowe.

Start samolotowy ma zastosowanie dla BSR o duzej masie startowej (ponad
100 kg). Wymaga on pasa startowego, co w duzej mierze ogranicza mozliwosci wyko-
rzystania go w terenie przygodnym. Wiekszos¢ samolotéw  bezpilotowych
startuje z wyrzutni. Uklad taki upraszcza konstrukcje obiektu, pozbawiajagc go pod-
wozia, jednocze$nie rozszerzajac zakres jego wykorzystania w terenie przygodnym.
Wyrzutnie bezpilotowych samolotow sg mobilne, montowane na samochodach badz
przyczepach. Najbardziej korzystnym rozwigzaniem ukfadu startowego jest start sa-
molotu przy pomocy silnika rakietowego. Uktad taki ogranicza wietko$¢ wyrzutni

praktycznie do jednej dtugosci samolotu.

Ladowanie przy pomocy spadochronu wydaje sie najkorzystniejszg metodg od-
zyskiwania BSR. Woynika to z uniezaleznienia sie od warunkéw terenowych i
uproszczenia procedury podejScia. Ponadto lgdowanie mozna wykonywa¢ w do-
wolnym, okreslonym przez operatora momencie, co stwarza mozliwo$¢ stosowa-
nia prostych procedur awaryjnych. Jedyng niedogodnoscig jest wystepowanie w
momencie przyziemienia dos¢ duzych przecigzen, co czesto doprowadza do uszkodze-
nia ptatowca. Dlatego tez nalezy przewidzie¢ uktad amortyzacji (np. z wysuwanych

teleskopowo goleni), pozwalajacy skutecznie wytraci¢ predkos¢ pionowa.

Pozgdane jest aby konstrukcja BSR w znacznym stopniu umozliwiata zmniej-

szenie do minimum prawdopodobienstwa wykrycia przez:

- system rozpoznania radiolokacyjnego - w wyniku zastosowania specjalnych
materiatow laminatowych i ksztattow rozpraszajgcych promieniowanie
etektromagnetyczne;

- system rozpoznania termowizyjnego - w wyniku zastosowania odpowiednich

zaston (dyfuzoréw) gazéw wylotowych i chtodzenia silnika powietrzem;
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- system rozpoznania akustycznego - dzieki zastosowaniu odpowiedniego
thumika i Smigia;

- system rozpoznania wzrokowego - poprzez zastosowanie odpowiednich pokry¢
lakierniczych, a takze dazenie do jak najmniejszych wymiaréw samolotow.

Wskazane jest aby bezpilotowy samolot rozpoznawczy charakteryzowat sie duza
elastycznoscig pod wzgledem przystosowania do realizacji r6znego rodzaju zadan.
Optymalng bytaby konstrukcja modutowa, pozwalajgca na szybkg wymiane catych
urzadzen (podsystemdw) rozpoznawczych. Czas odtworzenia gotowosci do  po-
nownego wykonania zadania powinien by¢ zminimalizowany i nie przekracza¢ 0,5

godz.

Modut rozpoznawczy BSR stanowié¢ bedzie stabilizowana gtowica, z opcjo-
nalnie zamontowanym (w zaleznoSci od zadania) zestawem urzgdzen rozpoznaw-
czych. Oczekuje sie, ze gtowica ta zapewni mozliwo$¢ sterowania aparaturg rozpo-
znawczg w azymucie od 0 do 360 oraz w elewacji od +10 do - 90 stopni z odpo-
wiednig predkosScig katowa. Statym wyposazeniem na poktadzie BSR bedzie urzadze-

nie do rejestracji informacji uzyskanych w procesie rozpoznania.

Oprocz urzadzen rozpoznania obrazowego, wazng role odgrywajg podsystemy
sterowania i Srodkow tgcznosci, zapewniajgce sterowanie BSR oraz transmisje da-

nych rozpoznawczych.

Podsystem sterowania stanowig zespolone poprzez komputer pokiadowy naste-
pujace ukiady:

- urzadzen pilotazowo - nawigacyjnych (UPN);
- sterowania wyposazeniem uzytkowym.

Kompletacja takiego ukiadu jest swoistym kompromisem pomiedzy dokitad-
noscig i niezawodnoscig a kosztami. Poniewaz sterowanie BSR wymaga doktad-
nej znajomosci potozenia, zdaniem autoréw, uktad ten powinien zawieraC zarGwno
odbiornik GPS (nawigacji satelitarnej wersji wojskowej), jak 1 system nawigacji

inercyjnej, uniezalezniajgcy BSR od zewnetrznych zrédet informacji.
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Przewiduje sie, ze proces sterowania BSR odbywac sie bedzie w nastepujacych
trybach pracy:

- sterowanie zdalne, dyrektywne, w ktérym operator (z NSK lub WSK) okre$la
pozadane wynikowe wielkos$ci parametréw lotu typu; wysoko$¢, zadany kurs,
predkos¢, a UPN parametry te utrzymuje;

- sterowanie automatyczne, w ktorym komputer poktadowy za posrednictwem
UPN realizuje zaprogramowany uprzednio lot lub wykonuje awaryjng procedu-
re typu; powrdt do bazy, nabranie wysokosci, lgdowanie itp.;

- sterowanie mieszane, w ktorym operator wprowadza poprawki do uprzednio
zaprogramowanego lotu.

Srodki facznosci musza zapewni¢ niezawodna, utajniona taczno$¢ pomiedzy
BSR wykonujgcym zadania rozpoznawcze a naziemnymi elementami kierowania i
odbioru danych z rozpoznania (NSK, WSK, WSO). Celowym jest opracowanie dwu-

kierunkowego systemu tgcznosci pomiedzy tymi elementami a BSR.

Jednokanatowy system transmisji z naziemnych stanowisk kierowania umoz-

liwi przekazanie nastepujgcych informacji:

- danych programujacych trajektorie lotu;

- instrukcji okreslajacych rodzaj pracy ukiadu pilotazowo-nawigacyjnego (zmiana
wysokosci, wykonanie zakretu, przejscie na tryb pracy autonomiczny itp.);

- instiukcji specjalnych i awaryjnych;

- instrukcji parametréw pracy urzadzen specjalnych.

Dwukanatowy uktad transmisji odwrotnej, z BSR do naziemnych stanowisk,

przekazywat bedzie;
a/ w kanale przekazywania sygnatow zwrotnych:
- dane o parametrach lotu BSR (wspdtrzedne, kurs, wysoko$¢, predkosé);

- dane z uktadu sterowania urzadzeniami rozpoznawczymi,
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b/ w kanale przekazywania danych rozpoznawczych - obrazy lub sygnaty z urza-

dzen rozpoznawczych.

Szczegolnie wazng role peini zespot naziemnych stanowisk kierowania oraz

odbioru danych rozpoznawczych. Elementami sktadowymi zespotu sa.
- naziemne stanowisko kierowania (NStC),

- wynosne stanowisko kierowania (WSK);

- wynosne stanowisko odbiorcze (WSO).

Naziemne stanowisko kierowania jest zasadniczym elementem kierowania, od-
bioru 1 obrobki danych z rozpoznania powietrznego z wykorzystaniem BSR. Stano-
wisko to, by mogto realizowaC swoje zadania, nalezy wyposazyC w nastepujace urza-

dzenia;

- aparature nadawczo - odbiorczg systemu przekazywania danych,

- aparature sterowania i programowania lotu;

- aparature do zobrazowania i rejestracji wynikdw rozpoznania /monitory, plotery
itp./;

- urzadzenia tgcznosci, umozliwiajgce retranslacje informacji w czasie
rzeczywistym do aparatowni odbioru i dystrybucji informacji /AOIDY.

Zaktada sie, ze NSK umozliwi jednoczesne kierowanie do 4 BSR, z tym ze od-
bior danych z rozpoznania bedzie mozliwy tylko od jednego z nich.

Wynos$ne stanowisko kierowania pozwala na przejecie funkcji kierowania BSR
przez innych uzytkownikéw niz to wynika z jego podporzadkowania /np. przez artyle-
rie).

Wynos$ne stanowisko odbiorcze, umozliwi odbiér danych z rozpoznania poza

NSK np. w kompanii rozpoznawczej brygady zmechanizowanej, putku artylerii itd.

Wykorzystanie BSR w dziataniach bojowych wymaga zintegrowanego zaplecza

eksploatacyjnego, zawierajgcego wszystkie niezbedne elementy i materiaty pozwala-
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jace na sktadowanie, obstuge i bojowe uzytkowanie zestawu w warunkach poto-

wych, tgcznie ze szkoleniem zatogi.

Autorzy pracy uwazaja, ze przedstawione wyzej ogolne zatozenia na zestaw
bezpilotowych  samolotow rozpoznawczych, stanowi¢ mogg podstawe do ich
szczegOtowego opracowania. Oczekuje sie, ze zestaw rozpoznawczy BSR posiadac

bedzie nastepujgce mozliwosci:
- predkos¢ max. lotu BSR - 200 - 250 km/godz.
- predkosC patrolowania - 120 km/godz.
- max. putap -4500 m
- zasieg systemu tgcznosci (h = 500 m) - nie mniej niz 100 km
- szerokos$¢ pasa rozpoznania ( skaner liniowy) - 5H
- odlegtos¢ wykrycia obiektow (FLIR);
- czolg, transporter opancerzony - 15 km
- pojedyncza osoba - 8km.
- doktadnos¢ okreslenia wspotrzednych /z GPS/ - 50 m

- uktad nawigacji inercyjnej /bez GPS/ -75m

2.3. Struktury organizacyjne i podporzadkowanie BSR

Pozytywne doswiadczenia z uzycia bezpilotowych samolotow rozpoznawczych
w lokalnych konfliktach zbrojnych potwierdzity, ze wiekszo$¢ wymagan i potrzeb
stawianych przed mmi zostata spetniona. Realizowane zadania przez BSR w pasach
dziatania pierwszorzutowych dywizji i korpuséw stanowity bardzo efektywny element
walki. Uzycie ich w rozpoznaniu przyniosto znaczny wkiad we wzmocnienie sity
razenia ogniowego lotnictwa i artylerii. Utatwity one rowniez dziatalnos¢ bojows in-
nych rodzajow wojsk oraz w znacznym stopniu wptynety na koncowy sukces w wal-
ce. Wydaje sie, ze dalszy rozwdj idzie w kierunku racjonalnego umiejscowienia pod-

oddziatow bezpilotowych samolotéw rozpoznawczych w strukturach organizacyjnych
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wojsk oraz wypracowania optymalnych zasad ich wykorzystania w systemie rozpo-

znania.

Analiza tego problemu w innych armiach wykazuje, ze pododdziaty BSR, w
zaleznosci od zakresu wykorzystania oraz ich zadan, umiejscowione sg w roznych
strukturach. Jednak zauwaza sie tendencje do zblizenia, a nawet podporzadkowania
pododdziatéw bezpilotowych samolotéw rozpoznawczych na szczeblach taktycz-
nych szefom artylerii dywizji. Jest to podyktowane o0gdlng koncepcjg uzycia ar-
tylerii, ktora polega na systemowym powigzaniu Srodkéw rozpoznania artyleryj-
skiego z pododdziatami ogniowymi po to, aby maksymalnie skroci¢ obieg informaciji
rozpoznawczej, a tym samym przyspieszyC czas reakcji ogniowej. 1tak na przykiad,
pododdziaty bezpilotowych samolotéw rozpoznawczych podlegajg: w armii USA -
szefowi artylerii dywizji; w sitach lgdowych Niemiec - dowoddcy dywizyjnego putku

artylerii.

Ksztaltujgca sie koncepcja organizacji i funkcjonowania rozpoznania w SZ
RP przewiduje usytuowanie pododdziatow bezpilotowych samolotéw rozpo-
znawczych w strukturze batalionu rozpoznawczego dywizji. Wynika to przede
wszystkim z faktu, ze w naszych warunkach sity i Srodki rozpoznania sg bardzo
ograniczone. Szczegodlnie niewielki jest potencjat rozpoznania powietrznego. Wyste-
puje wyrazna dysproporcja miedzy mozliwos$ciami rozpoznania powietrznego dywizji
wojsk USA czy Niemiec, a dywizji SZ RP. Nasze zwigzki taktyczne posiadajg kil-
kakrotnie mniej Smigtowcdw rozpoznawczych, stosowany sprzet rozpoznania jest
przestarzaty technicznie. Rowniez wptyw na takg sytuacje ma fakt ciggle zmniej-
szajacej sie ilosci samolotow rozpoznawczych. Przewiduje sig, ze samoloty rozpo-
znawcze nie bedg prowadzity rozpoznania na korzy$¢ zwigzkdw taktycznych, lecz

na korzys¢ zwigzkow operacyjnych i w interesie szczebla strategicznego.

Na szczeblu taktycznym, ze wzgledu na réwnoczesne wystepowanie pododdzia-
6w rozpoznania radioelektronicznego i og6lnowojskowego oraz pododdziatéw roz-
poznania rodzajéw wojsk, celowe jest przyjag¢ zasade petnego skoordynowania ich
uzycia wedtug jednolitej koncepcji wykorzystania. Elementy systemu rozpoznania

na tym szczeblu prowadzg rozpoznanie, gtownie na korzys¢ srodkéw razenia
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ogniowego. Dlatego wymagane jest racjonalne, uzgodnione i zespolone dziatanie
wszystkich dostepnych Srodkow, zapewniajacych reakcje ogniowa w jak najkrot-
szym czasie. Pozadane jest zatem, aby koordynatorem uzycia wszystkich rodza-
jJow rozpoznania iujmowania ich w jednym planie rozpoznania byt Szef Wydziatu

Rozpoznawczego dywizji.

W skiad pododdziatbw BSR wchodzi¢ moze kilka (od 3 do 6) samolotow bez-
pilotowych; naziemne stanowiska kierowania i odbioru danych rozpoznawczych

(NSK, WSK, WSO) oraz stanowisko zintegrowanego zaplecza eksploatacyjnego.

Warunki wykorzystania BSR wskazujg na to, aby naziemna obstuga skiadata
sie z kilku sekcji, odpowiedzialnych za sterowanie lotem nosiciela, pozyskiwanie
informacji obrazowej, obstuge techniczng katapulty i aparatu tatajgcego. Doktadne
okresSlenie iloSci sekcji, ich przeznaczenia i zadan oraz liczebnosci mozliwe
bedzie dopiero na podstawie znajomosci przyjetych rozwigzan technicznych zesta-

wu BSR, stopnia automatyzacji kierowania rozpoznaniem itp.

Szczego6lng role i znaczenie bedzie miata sekcja stanowigca obstuge naziemnego
stanowiska kierowania, ktéra spetni¢ powinna funkcje centralnego o$rodka dowodze-
nia, naprowadzania, przekazu danych, opracowywania wynikOw rozpoznania i kon-
troli zestawu BSR. Steruje ona takze sekwencyjnie lotem kilku aparatow jedno-
czeSnie (w zaleznosci od potrzeb), jak rowniez ich startem i lgdowaniem. Przekazuje
ponadto dane wizyjne i telemetryczne od BSR do uzytkownika niemal w czasie rze-

czywistym.

W wariancie pierwszym, kierowanie BSR odbywa sie z NSK, za$ informacje
rozpoznawcze przekazywane sg w tancuchu: BSR - NSK - AODI - Zintegrowany
System Kierowania Ogniem (ZSKO). Mozliwy jest réwniez odbidr danych bezpo-
srednio na ZSKO oraz w kompaniach rozpoznawczych brygad - za pomoca wyno-

snych stanowisk odbiorczych.

Wariant drugi zaktada, ze kierowanie i odbior danych rozpoznawczych z
BSR odbywa sie z ZSKO z wykorzystaniem wynosnych stanowisk kierowania i

odbioru (WSK, WSO) i stad przekazywane sg one do aparatowni AOIDI.
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2.4. Sposoby wykonywania zadan przez BSR w dziataniach bojowych

Pododdziaty bezpilotowych samolotow rozpoznawczych wykorzystywane beda
w zasadzie do takich samych zadan, jakie realizujg inne S$rodki rozpoznania po-

wietrznego na tym szczeblu dowodzenia.

Giownym zadaniem jest prowadzenie rozpoznania powietrznego w wyznaczo-
nym rejonie (po ustalonej trasie) w celu wykrywania i lokalizowania obiektow.
SzczegOtowe zadania BSR zostaty przedstawione w pkt. 2.1. Bezpilotowe samoloty
rozpoznawcze beda wykonywaly swoje zadania poprzez realizacje wcze$niej badz

doraznie zaplanowanych wylotow.

Plany uzycia BSR w dziataniach bojowych sporzadzane bedg z requty na pod-
stawie danych uzyskanych z innych Zrddet rozpoznania. Opracowywane bedg w
punkcie dowodzenia rozpoznaniem i walka radioelektroniczng. Dorazne wyloty beda
wynikaty przede wszystkim z dodatkowych zapotrzebowan na informacje rozpoznaw-

cza, przez pododdziaty artylerii czy tez organy rozpoznawcze zwigzkow taktycznych.

Pododdziat BSR bedzie szczegoélnie przydatny w trudnych warunkach meteoro-
logicznych, przy silnej obronie przeciwlotniczej rozpoznawanego terenu (przy ze-
strzeleniu takiego Srodka nie ponosi sie strat w ludziach, a straty materialne sg
mniejsze niz w przypadku zestrzelenia samolotu lub Smigtowca rozpoznawczego).
Sposoby realizacji zadan przez BSR w znacznym stopniu zdeterminowane Sg moz-

liwosciami aparatury rozpoznawczej oraz rodzajem wykonywanych zadan.

Wykrywanie oraz lokalizacje rozpoznawanych obiektow przy wykorzysta-
niu bezpilotowych samolotow rozpoznawczych mozna realizowac¢ jednym z na-

stepujacych sposobdow:

- rozpoznanie z ukrycia (w pewnym oddaleniu od obiektu);

- rozpoznanie wzdtuz wyznaczonej (zaprogramowanej) trasy;
- poszukiwanie w wyznaczonym rejonie.

Wykrywanie obiektow zamaskowanych i odkrytych, bez wzgledu na pore

doby i roku, wskazane jest realizowa¢ z wykorzystaniem skanera liniowego oraz
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kamery LLLTV. Praktyczne proby i badania wykazaty, ze w ciggu jednej minuty, w
sprzyjajacych warunkach (dobra kontrastowo$¢, H=500m) mozliwe jest rozpoznanie
(przeszukiwanie) obszaru do 5 km| Efektywno$¢ rozpoznania jest ponadto w duzym

stopniu uzalezniona od odczytywania i klasyfikacji celéw przez obstuge na ziemi.

Lokalizacja obiektow ma przede wszystkim za zadanie szczegbtowe rozpo-
znanie waznych obiektéw. Chodzi tu gtownie o ustalenie identyfikacji i cha-
rakteru dziatan obiektéw, rodzaju i sity oddziatywania, co stanowi podstawe uzy-
cia przeciw mm wiasnych sit i Srodkow ogniowych. Wskazana jest koniecznosc
ciggtego obserwowania obiektow, az do momentu ich zwalczania. Waznym jest row-

niez ustalenie efektéw oddziatywania ogniowego na te obiekty.

Lokalizacja moze by¢ prowadzona przez BSR dwoma sposobami. Jednym z nich
jest okreSlenie potozenia obiektu wzgledem aparatu latajgcego z wykorzystaniem
laserowego dalmierza poktadowego. Innym sposobem okreSlenia wspétrzednych
obiektu jest porownywanie przekazanego obrazu z mapg cyfrowg wyswietlang na
monitorze. Wysoka doktadnos¢ lokalizacji obiektow zapewnia otwarcie ognia bez
uprzedniego wstrzeliwania, a takze wykonania uderzenia rakietowego. Charakteryzuje
sie ona btedem Srodkowym wynoszacym 1-2 mm w skali odbieranego obrazu i gene-

rowanej mapy.

Rozpoznanie wzdtuz wyznaczonej trasy moze byC realizowane podczas stoso-
wania "zmijki". Odchylenie od trasy lotu jest dopuszczalne, jednak nie moze
przekroczy¢ odlegtosci jaka zapewnia maksymalny kat wychylenia gtowicy rozpo-

Znawczej.

Poszukiwanie w wyznaczonym rejonie moze byC realizowane podczas sto-
sowania "6semki", dwdch zakretow 180", zakretu o 21(f, spirali. Wybor taktyki dzia-
tania musi uwzgledni¢ wiele czynnikéw. Do gtdwnych nalezg: rodzaj i charakter
obiektu, jego potozenie. Obiekt powinien byC rozpoznany w pierwszym zajsciu. Tak
rozpoznawane bedg przede wszystkim obiekty stacjonarne, ktdrych potozenie jest

wstepnie znane z innych Zrodet rozpoznania.
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W przypadku poszukiwania obiektow w oddalonych rejonach, kiedy nalezy w
krotkim czasie przeszukaC duzy obszar - najbardziej efektywnym bedzie sposob

"rownolegtych kursow".

Sposob ’zamknietego prostokata” i ’0semki” prowadzi sie tylko w wariancie
poszukiwania na okieSlonej rubiezy. Wadg tego sposobu jest pasywnos¢ w jego re-
alizacji, przejawiajgca sie oczekiwaniem na wejscie w okreslony rejon obiektow roz-
poznania. W przypadku posiadania danych o obiekcie rozpoznania (wspétrzedne, Kie-
runek przemieszczenia i predko$¢) stosuje sie sposob "rozchodzacego sie prostokata”.
Poszukiwanie tym sposobem realizuje sie gdy BSR wykonuje lot do obliczonego

punktu spotkania z obiektem i w razie nie wykrycia rozpoczyna poszukiwanie.

Przedstawione sposoby prowadzenia rozpoznania przez BSR, na pewno me wy-
czerpujag w peini tej problematyki. Podczas studiowania fachowej literatury natra-
fiono na przeciwstawne lub rozbiezne opisy tego samego problemu. Dlatego tez,
przed wprowadzeniem BSR do SZ RP, nalezy przeprowadziC dalsze badania tej pro-

blematyki.
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3. ROZPOZNANIE POWIETRZNE Z UZYCIEM SMIGLOWCOW
NA SZCZEBLACH TAKTYCZNYCH

W rozdziale pierwszym wykazaliSmy, ze niezaleznie od rodzaju prowadzenia
dziatan bojowych wysoka mobilno$¢ wspotczesnych wojsk zmusza do prowadzenia
Intensywnego rozpoznania pola walki z jednoczesnym zapewnieniem szybkiego prze-
kazywania jego wynikow do odpowiednich stanowisk dowodzenia. Brak niezbednych
(wiarygodnych) informacji o tym, co sie dzieje po stronie przeciwnika bedzie wiec
zawsze powodowat konieczno$C wysytania w gigb jego ugrupowania pododdziatow

(Srodkdéw) rozpoznawczych.

Jest rzeczg oczywistg, ze gtownym determinantem decydujagcym o znaczeniu waz-
nosci prowadzonego rozpoznania bedzie gteboko$¢ jego realizacji. Stad tez konieczne
jest posiadanie w systemie rozpoznania ZT wojsk lgdowych wyselekcjonowanych
podsystemdw, ktdére sprostatyby powyzszym wymaganiom. Uwarunkowania operacyj-
no-taktyczne, jak wykazatiSmy wczesniej, naktadajg na system rozpoznania zwigzku
taktycznego konieczno$¢ jego reatizacji zarowno btisko (do 15-20 km), jak i gteboko

(60 km i wiecej) poza rubiez stycznosci bojowej wojsk.

Wykorzystywane $rodki rozpoznania w tym systemie powinny zatem charaktery-
zowac sie skutecznym i gtebokim wgladem w teren przeciwnika, krotkim czasem prze-
kazywania informacji, dostosowaniem stanu i rodzaju sprzetu do potrzeb okreslonego
szczebla dowodzenia, mozliwoSciami skutecznego prowadzenia rozpoznania w kaz-
dych warunkach meteorologicznych, niezaleznie od pory doby i duzg odpornosciag na
zniszczenie. Wymaganiom tym moze z powodzeniem sprosta¢ Smigtowiec rozpoznaja-

cy przeciwnika na gtebokosci 15-20 i wiecej kilometrow.
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3.1. Przeznaczenie i zadania $migtowcow rozpoznawczych

J Smigtowce rozpoznawcze maja byé przeznaczone do obserwacji pola walki w
strefie taktycznej, dziatan bojowych w sktadzie systemOw rozpoznawczo-ogniowych i
wykonywania innych zadan. Powinny one takze prowadzi¢ rozpoznanie w catym za-

kresie promieniowania elektromagnetycznego.

Szeroka gama mozliwych zadan wykonywanych przez smigtowce wskazuje na
celowosC ich przystosowania do realizacji okreslonych zadan rozpoznawczych, jak
np.: do prowadzenia obserwacji pola walki, rozpoznania radiowego, rozpoznania ska-
zen chemicznych i promieniotworczych itp.

Najistotniejszym z tego spektrum Smigtowcow rozpoznawczych jest niewatpliwie
Smigtowiec rozpoznania obrazowego ijemu tez poSwiecona zostanie gtdwna uwaga w

dalszej czeSci niniejszego opracowania.

Do podstawowych zadan wykonywanych przez Smigtowce przeznaczone do ob-

serwacji pola walki nalezy zaliczyc:

rozpoznanie skfadu i ugrupowania wojsk przeciwnika w bezposredniej stycznosci;
- rozpoznawanie i $ledzenie drugich rzutéw i odwoddw taktycznych;

- wykrywanie i Sledzenie pododdziatow artylerii lufowej i rakietowej;

- rozpoznanie systemu dowodzenia (SD) szczebla taktycznego;

- rozpoznanie dyslokacji pododdziatbw WRE;

- rozpoznawanie wysunietych lgdowisk lotnictwa sit tgdowych;

- rozpoznawanie baterii rakiet plot wojsk lgdowych oraz naziemnych elementéw

systemu OP rozmieszczonych w pierwszej linii;

- wykrywanie taktycznych baz logistycznych, Sledzenie drog dowozu i komunikacji

oraz przegrupowania wojsk w strefie taktycznej;

- prowadzenie obserwacji wiasnych skrzydet, w cetu uniemoztiwienia wiamania sie

grup rozpoznawczych i oddziatbw wydzielonych przeciwnika;
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- wspieranie innych wiasnych $rodkéw rozpoznania przez wskazywanie obiektow i

nowo wykrytych rejondw rozmieszczenia wojsk przeciwnika;

- obserwacje obiektdéw inzynieryjnych rozbudowy terenu, przepraw, mostow, weztow

kolejowych i drogowych;

- poprawienie ognia artylerii i pod$wietlanie obiektéw przeznaczonych do niszczenia

przez Smigtowce uderzeniowe;
- kontrole rozsrodkowania i maskowania wojsk wiasnych.

Wymieniona tres¢ zadan wskazuje, ze obiekty rozpoznawane przez Smigtowce
bedg bardzo rdézne. Najczesciej beda to cele grupowe ztozone z kilku (wielu) obiektow
elementarnych, jak np. z czolgéw i BWP (pododdziaty pierwszego rzutu i odwody),
samobieznych pojazdow gasienicowych (pododdziaty artylerii) i kotowych (SD, pod-
oddziaty WRE, OP i OPL wojsk), czy tez Smigtowcow i samochoddéw (lagdowiska
LWL). Cze$¢ z tych obiektow charakteryzowata sie bedzie znaczng manewrowoscig
(np. pododdziaty pierwszego rzutu, Smigtowce, artyleria, srodki OPL wojsk), inne mo-
ga zmieniaC swoje potozenie co kilka godzin (np. SD, pododdziaty WRE, odwody i
drugie rzuty, srodki systemu OP), a niektore z nich majg charakter stacjonarny (np.
mosty, wezty komunikacyjne). Stad tez niezbedna czestotliwos¢ ich rozpoznawania
(Sledzenia) bedzie zréznicowana, a takze zréznicowane bedg formy i treSci potrzebnej

(dostarczanej) informacji rozpoznawczej.

Cechowaty sie one bedg réznym stopniem trudnosci ich wykrywania i rozpo-
znawania. Oprécz obiektow odkrytych, widocznych optycznie i posiadajgcych wy-
razne cechy demaskujace bedg takze cele dobrze maskowane, niewidoczne optycznie,
lecz prowadzace okresSlong dziatalno$¢ lub wydzielajgce odpowiednig energie, ktora je

demaskuje.

RoOzna bedzie takze hierarchia waznosci rozpoznawanych obiektow (wykony-

wanych zadan) i kolejnosS¢ niszczenia wskazanych (wykrytych) celow.

Powyzsze wywody wskazujg, ze Smigtowiec rozpoznawczy powinien by¢ wypo-
sazony w roznorodng aparature rozpoznawcza (telewizyjng, termowizyjng, foto-

graficzng) i urzadzenia do laserowego podswietlania obiektéw uderzen. Jednocze-
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snie pozadane jest, by miat on mozliwos¢ przekazywania danych z rozpoznania w cza-
sie rzeczywistym poprzez utajniony (cyfrowy) kanat transmisji danych na odpowiednie
centra rozpoznania (dowodzenia) zwigzku taktycznego wojsk lagdowych. Trzeba po-
nadto podkresli¢, ze w czasie obserwacji pola walki (ugrupowania przeciwnika) $mi-
gtowce beda réwnoczesSnie rozpoznawaty réznorodne obiekty i wykonywaty wiele z
wczesniej wymienionych zadan. Najogdlniejszym celem jednoczesnego realizowania
wielu zadan bedzie systematyczne Sledzenie zmian w sytuacji i potozeniu
(ugrupowaniu) pierwszorzutowego zwigzku taktycznego przeciwnika. Z uwagi jednak
na znaczenie tych zadan, a zwiaszcza wykrywanych obiektow przewidywanych do
zwalczania, Smigtowce bedg prowadzity ich rozpoznanie wstepne, bezposrednie (tuz
przed niszczeniem) i kontrolne (celem ustalenia rezultatow uderzen ogniowych). Jak
wynika z jego tresci dla przeprowadzenia konkretnych (wybranych) rozpoznan ko-
nieczne jest wyposazenie $migtowca rozpoznawczego w specjalistyczne urzadzenia

umozliwiajace skuteczne wykonanie zadania.

3.2. Wyposazenie i mozliwosci rozpoznawcze smigtowcow

Zakres i réznorodnosS¢ przewidywanych zadan rozpoznawczych dla Smigtowcow
rodzi dylemat czy powinien je realizowac jeden uniwersalny Smigtowiec, czy tez wiele
wyspecjalizowanych Smigtowcow, z ktorych kazdy ma byC przystosowany do wyko-

nywania konkretnego zadania.

Aktualne uwarunkowania (mozliwosci ekonomiczne wojska i produkcyjne prze-
mystu oraz baza naukowo-techniczna) wskazujg na modernizowanie juz istniejgcej
konstrukcji Smigtowca W-3 ,,Sok6t” w kierunku jego przy”stosowania do realizacji za-
dan rozpoznawczych. Kolejnym zasadniczym zatozeniem przy formutowaniu wobec
Smigtowca wymagan specjalistycznych jest okre$lanie wymagan maksymalnych
(docelowych) i minimalnych (obecnie realnych, wynikajgcych wasnie ze wskazanych

uwarunkowan).

W opracowanym studium autorzy zatozyli, iz nie mozna zadowalac sie tylko tym,
co obecnie mozemy produkowac, lecz trzeba takze uwzglednic to, co wspotczesnie jest

mozliwe w rozwigzaniach Swiatowych. Takie podejscie zapewne bedzie inspirowac do
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poszukiwania rozwigzan docelowych, poprzez ciggta modernizacje S$migtowca, a

zwiaszcza jego aparatury rozpoznawczej.

Z rodzaju zadan wykonywanych przez Smigtowce rozpoznawcze wynika, iz moga
one byC realizowane od gtebokosci kilkuset nawet do kilkudziesieciu kilometrow w
ugrupowaniu przeciwnika. Oznacza to w niektérych sytuacjach koniecznos¢ dziatania
Smigtowcow rozpoznawczych nie tylko znad wiasnego terenu, ale takze przenikania na
znaczne gtebokosci (np. podczas zabezpieczenia dziatan pododdziatéw kawalerii po-
wietrznej). Z drugiej jednak strony uwzgledniajac takie zadanie jak obserwacja pola
walki, ktére musi trwac stosunkowo dtugo, wskazane jest, aby Smigtowiec rozpoznaw-
czy charakteryzowat sie znacznym zasiegiem na matej wysokosSci i diugotrwatoscia
lotu okoto 3-4 godzin, przy czym w obu wypadkach pozadany zapas paliwa powinien

wystarczac jeszcze na 30 minut lotu.

Wykonywanie zadan w skomplikowanej sytuacji taktyczno-operacyjnej i wyni-
kajace stad zagrozenia (np. OPL) zmuszajg Smigtowce rozpoznawcze do dziatan na
bardzo matej wysokosci, czestego wykorzystywania przeszkod terenowych do masko-
wania lotu i wykonywania go niemalze ,,nosem przy ziemi”. Wskazuje to na koniecz-
nos$¢ posiadania przez Smigtowce rozpoznawcze do$¢ znacznej zwrotnosci i manew-
rowosci w ptaszczyznie poziomej i pionowej, z mozliwoscig wykonywania zawisu na
dowolnej wysokosci. Szczegdlnie niezbedna jest mozliwosC szybkiego zwiekszania
wysokosci, zwlaszcza w przedziale od 0 do 500 m, co w gtownej mierze decyduje o
manewrowosci smigtowca. Cecha ta niejednokrotnie moze by¢ wykorzystywana na-
wet na wysokosciach rzedu 2000 m podczas fotografowania lub prowadzenia rozpo-

znania radioelektronicznego.

Powyzsze uwarunkowania, a takze niejednokrotnie wykonywanie zadan we
wspélnym ugrupowaniu ze Smigtowcami uderzeniowymi oraz pododdziatami kawale-
rii powietrznej, niejako determinujg predkosci lotu jakimi powinien dysponowac $mi-
gtowiec rozpoznawczy. Pozgdane jest zatem aby predkos$¢ przelotowa byta nie mniej-
sza niz Smigtowcow uderzeniowych (tj. okoto 250 km/h), a uwzgtedniajagc specyfike
dziatan Smigtowcow rozpoznawczych powinna by¢ nawet nieznacznie wieksza, co

utatwi swobode ich dziatania.
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Przewidywany charakter zadan i obszar dziatania (przedstawione w poprzednich
rozdziatach) wskazuja, iz w wielu przypadkach smigtowce rozpoznawcze bedg dzia-
taty nad ugrupowaniami pierwszego rzutu zwigzkoéw taktycznych (a nawet operacyj-
nych) przeciwnika. Zatem konstrukcja i wiasciwosci eksploatacyjne Smigtowca rozpo-
znawczego powinny zapewnic jego dziatania o kazdej porze roku, niezaleznie od wa-
runkéw atmosferycznych oraz pory doby, z mozliwie maksymalnym zachowaniem

zywotnosci bojowe;j.

Jednym z zasadniczych wymagan stawianych smigtowcom na hipotetycznym
polu walki jest zywotno$¢ bojowa, rozumiana jako zdolno$¢ do przetrwania. Zywot-
nosC bojowg wskazane jest rozpatrywaC co najmniej w dwoch aspektach. Pierwszy
aspekt to odporno$¢ na dziatanie okreSlonych srodkéw razenia; drugi zas dotyczy
mozliwosci unikniecia razenia.

Odpornos¢ Smigtowca na razace dziatanie srodkow ogniowych przeciwnika jest
jednym z najwazniejszych wymagan stawianych wobec jego konstrukcji. W wypadku
uszkodzenia jednego lub nawet kilku elementéw konstrukcji, Smigtowiec powinien byc¢
zdolny do dalszego kontynuowania lotu lub bezpiecznego lgdowania w przygodnym

terenie.

Wykonujac zadania bojowe Smigtowiec rozpoznawczy moze by¢ razony zaréwno
naziemnymi, jak i lotniczymi $rodkami razenia. O zniszczeniu lub uszkodzeniu Smi-
gtowca decydowac bedzie sita razenia pociskow broni lufowej i gtowic bojowych ra-

kiet oraz miejsce jego trafienia przez pocisk, rakiete lub odtamki.

Najbardziej wrazliwym na dziatanie Srodkéw OPL, oprocz zatogi, jest sitnik i

uktad sterowania Smigtowca.

Zatoge i wyposazenie specjalne powinna ochraniaC kabina wykonana ze szkia
kutoodpomego o okreSlonych ksztattach. Technologia wykonania materiatu i odpo-
wiedni ksztatt powinny zapewni¢ odporno$¢ na pociski broni recznej do kalibru 12,7
mm wigcznie. Natomiast pozadane jest aby cze$¢ dolna kabiny byta odporna na dzia-
tanie pociskow o kalibrze co najmniej 14,5 mm i wiecej. Cel ten mozna osiggnaC po-
przez zastosowanie ptyt tytanowo-aluminiowych, zdecydowanie odporniejszych i wy-

trzymalszych niz stanowe, a zarazem o0 mniejszym ciezarze wiasciwym materiatu.
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Problemem staje sie ostona silnikdéw przed razacym dziataniem Srodkdéw ognio-
wych OPL i lotnictwa mysliwskiego (Smigtowcdw uzbrojonych). Niezbedne jest za-
tem takie usytuowanie dysz wylotowych, by wylatujgce spaliny miaty mozliwie naj-
nizszg temperature, co uniemozliwitoby razenia sSmigtowca pociskami samonaprowa-
dzajgcymi sie na podczerwien. Rozpraszacze energii cieplnej przy wylotach gazow i
przegrody pomiedzy silnikami to przykiady zabezpieczen, ktére pozadane jest stoso-

wac na Smigtowcach rozpoznawczych.

Smiglowce rozpoznawcze z reguty (co wykazalismy w rozdziale pierwszym) beda
wykorzystywane do dziatan w bezposredniej bliskosci rubiezy stycznosci bojowej
wojsk oraz w obszarze powietrznym przeciwnika. Wskazuje to na koniecznos¢ ich
wyposazenia zarbwno w bierne jak i czynne Srodki obrony przeciwlotniczej, zapew-

niajgce znmiejszenie skutecznosci przeciwdziatania przeciwnika.

Biernymi Srodkami obrony przeciwlotniczej mogg byC na przykiad naboje z
dipolami pétfalowymi i putapkami cieplnymi. Nieodzowne jest rowniez wyposazenie
Smiglowcow w systemy ostrzegawcze, uprzedzajgce o odpromieniowaniu przez ra-
diolokacyjne urzadzenie celownicze przeciwnika, sygnalizujgce parametry Srodkéw

opromieniowujacych i ewentualne odpalenia pociskow rakietowych.

Trzeba wreszcie powiedzie¢ o srodkach aktywnych, ktorych wskazane jest zain-
stalowanie na $migtowcach w postaci Zrodet (stacji) zaklocen radioelektronicznych
oraz Srodkow fizycznego niszczenia elementdéw systemu obrony przeciwlotniczej prze-

ciwnika.

Niezbedne zatem jest wyposazenie Smigtowcodw rozpoznawczych w wielolufowe
karabiny badZ dziatka oraz niekierowane lub kierowane rakiety do zwalczania naziem-
nych Srodkéw OPL, a takze obrony przed sSmigtowcami uzbrojonymi przeciwnika.
Pozadane jest, aby przewazajaca wiekszos¢ Srodkdéw ostony byta uruchamiana auto-
matycznie, wzbudzona symptomami zagrozenia przez przeciwnika, co pozwoli zatodze
skupiC sie przede wszystkim na wykonywaniu zadania rozpoznawczego i technicznej

obstudze zamontowanych urzadzen rozpoznawczych.
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Wskazane wymagania zwiekszg prawdopodobienstwo przetrwania $migtowca
na polu walki, jednocze$nie zapewnig gwarancje zachowania zywotnosci urzadzen
rozpoznawczych, niejednokrotnie przewyzszajgcych wartos¢ samej konstrukcji smi-

gtowca.

Bardzo istotnym wymaganiem wobec Smigtowca rozpoznawczego jest jego wy-
posazenie nawigacyjne. Powinno ono zapewni¢ okreSlenie potozenia Smigtowca w
kazdym momencie lotu z doktadnoscig do OO m i mozliwosc¢ korekcji do 50 m. Wska-
zane jest, aby potozenie Smigtowca byto zobrazowane w kabinie pilota i stanowisku
operatora, a takze przekazywane na naziemne punkty dowodzenia (kierowania rozpo-
znaniem powietrznym). ldealnym wrecz rozwigzaniem bytaby mozliwos¢ wykonywa-
nia lotbw wedtug przyrzadéw nawigacyjnych bez widzialnosci ziemi niezaleznie od
wysokosci i przeszkod terenowych, co przy obechnym stanie zaawansowania naszego

przemystu jest raczej nierealne.

Ogolnie rzecz biorgc, Smigtowiec rozpoznawczy charakteryzujacy sie powyzszymi
wiasciwosciami taktycznymi powinien zapewni¢ dostarczenie danych rozpoznaw-
czych w dzien i w nocy, niezaleznie od warunkow atmosferycznych i innych wa-
runkow dziatan oraz stopnia widocznosci i charakteru dziatan rozpoznawczych

obiektow.

Potencjalnymi uzytkownikami $migtowcdw rozpoznawczych bedg zasadniczo or-
gana dowodzenia szczebla taktycznego, a by¢ moze i operacyjno-taktycznego wojsk
ladowych. Organa te beda zainteresowane uzyskiwaniem informacji rozpoznawczych
przede wszystkim w formie obrazowej (naturalnej badz sztucznej), uzupetnianych w

miare potrzeb opisem stownym, graficznym lub cyfrowym.

Obrazy obiektow bedg najbardziej skondensowang forma zbierania i przeka-
zywania informacji z rozpoznania powietrznego realizowanego przez Smigtowce, po-
niewaz zawierajg szeroki zakres wiadomosci, ktore praktycznie w niezmienionej for-
mie mogg byC tatwo i natychmiast wykorzystywane przez zainteresowane szczeble

dowodzenia.
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W celu spetnienia tych oczekiwan wskazane jest urzeczywistnianie miedzy innymi

nastepujacych wymagan:

obrazy rozpoznawanych obiektow powinny je odzwierciedlaC w sposéb naturalny.
Pozadane jest, aby z wyjatkiem niezbednego pomniejszenia, reszta cech obrazow

nie ulegta znieksztatceniu;

technika zobrazowania obiektéw rozpoznania powinna umozliwi¢ osobiste korzy-
stanie z tych zrodet informacji ogotowi personelu dowodczo-sztabowego, a nie tyl-

ko specjalistycznie przygotowanym ludziom;

konieczna jest dostepnos¢ i komunikatywnos$¢ obrazéw dla wszystkich zaintereso-
wanych, wyrazajaca sie wysoka czytelnoScig, przejrzystoScig oraz wybiorczosScia
poszczegolnych danych;

obrazowe wyniki rozpoznania powietrznego musi cechowac trwato$¢ w czasie, badz
mozliwo$¢ wielokrotnego i szybkiego ich materializowania, jezeli nie bedg mogty
by¢ przechowywane w formie trwatych obrazow;

techniki (wskazane w pierwszym rozdziale) i forma zapisow oraz przekazywania

informacji powinny by¢, w miare mozliwosci, kompatybilne z innymi systemami;

tworzone i przekazywane obrazowo informacje muszg spetnia¢ postulaty dotyczace
wiarygodnosci, szczegotowosci, doktadnosci i terminowos$ci rozpoznania powietrz-

nego.

Wyniki rozpoznania powietrznego koniecznie muszg by¢ przekazywane odle-

gtoSciowe, bezposrednio z pokiadu S$migtowca do zainteresowanych odbiorcow.

Wazne zatem staje sie wyposazenie Smigtowca rozpoznawczego w odpowiednie $rodki

przekazu, ktore nie beda skutecznie zakiocane przez przeciwnika. Zapewnienie tego

mozliwe bedzie prawdopodobnie tylko poprzez zastosowanie odpowiednio odpornych

I zréznicowanych rodzajowo technik przekazywania wynikOw rozpoznania.

Powyzsze tezy wskazujg, ze S$miglowiec rozpoznawczy spetniajacy wiekszosc

wymagan przysztego uzytkownika powinien zosta¢ wyposazony w aparature rozpo-

znawczg umozliwiajacg zdobywanie i przekazywanie informacji w ztozonych warun-



54
kach wspdtczesnego pola walki. Pozadane jest, aby mogta ona pracowa¢ w roéznych
zakresach widmowych (widzialny, podczerwieni, mikrofale), co znaczenie zwigkszy
wachlarz uzyskiwanych informacji, podniesie pewno$¢ rozpoznania, a poza tym be-
dzie trudniejsza do zaktocenia. Pozwoli to na uniezaleznienie sie w duzym stopniu od
pogody i umozliwi pokonanie trudnosci wspoétczesnego pola walki (zaktocenia radio-

elektroniczne, dymy, kurz, mgty itp.).

i Najistotniejszym wymaganiem wobec smigtowcdw sg jego mozliwosci zdobywa-
nia informacji rozpoznawczych; innymi stowy jego wyposazenie w $rodki rozpoznaw-
cze wykorzystywane podczas realizacji zadan. Pozadane jest, aby ich mozliwosci za-

pewniaty:

- zdobywanie maksymalnej (niezbednej) iloSci informacji rozpoznawczych w catym

zakresie promieniowania elektromagnetycznego;
- minimalizacje czasu dostepu i wykorzystania informacji rozpoznawczych;

- wspotprace z innymi srodkami rozpoznania wojskowego, podsystemami nawigacyj-

no-celowniczymi.

Realizacja powyzszych zatozen wymaga wyposazenia Smigtowca w telewizyjne,
optoelektroniczne, fotograficzne, obserwacyjne, pracujace w podczerwieni, radio-

lokacyjne i radiowe Srodki rozpoznawania.

Pozadane jest, aby w $migltowcu rozpoznawczym mozna byto jednoczes$nie
(kompleksowo) stosowaé rozne Srodki rozpoznawcze pracujgce w innych zakresach
promieniowania. Takie rozwigzanie pozwoli na wzrost jakosci informacji rozpoznaw-
czych przez zwiekszenie jej wiarygodnosci, doktadnosci, a takze niezaleznosci od pory

doby i warunkow atmosferycznych.

Obecnie (w najnowoczesniejszych armiach Swiata) standardowym rozwigzaniem
w tym zakresie jest jednoczesne i kompleksowe stosowanie srodkéw w podczerwieni
(skanery, FLIR), aparatéw fotograficznych, kamer TV tub etektrooptycznych. Wydaje
sig, iz powyzsze zagadnienia mozna rozwigzywac badz przez uzbrojenie Smigtowca w
zasobnik rozpoznawczy, badz przez modutowg budowe jego kabiny eksploatacyjne;.

To drugie rozwiazanie jest najczesciej stosowane w innych armiach. Jest ono bardziej
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uzyteczne réwniez ze wzgledu na wiekszg pojemnos¢ kabiny Smigtowca, jak i bezpo-
srednig obstuge urzadzen przez zatoge. Umoztiwia takze specjalistom zastosowanie

znacznie wiekszej ilosci sSrodkow rozpoznawczych.

Wymagania szczegbtowe wobec poszczegdlnych technicznych $rodkéw rozpo-
znawczych mozna formutowaé bazujagc na mozliwosciach techniki Swiatowej. Takie
jednak podejscie w obecnych warunkach wzbudzitoby zastrzezenia, z uwagi na nie-

wielkie mozliwosci ich spetnienia.

Dostrzegamy na przyktad konieczno$¢ wyposazenia Smigtowca w elektroniczny
celownik umieszczony nad kabing lub na maszcie wirnika zapewniajacy wykrywanie,
rozpoznanie, identyfikacje i okreSlanie wspotrzednych obiektow na odlegto$¢ 4-6 km
w dzien i w nocy, w dowolnych warunkach atmosferycznych. Umozliwitby on zatodze
oSwietlanie, za pomocg kodowej wigzki laserowej cele dla samonaprowadzajgcych sie
bomb i pociskdw rakietowych oraz kierowanie dziataniami $migtowcéw uderzenio-
wych wspierajgcych wojska lgdowe. Wedtug naszej wiedzy jednak taki cetownik moze
by¢ jedynie zakupiony w catosci zagranicg (np. USA), a nie produkowany w naszym
przemysle zbrojeniowym w najblizszym czasie. Majac to na uwadze stwierdzamy je-
dynie potrzebe stosowania okreslonych srodkow rozpoznania oraz oczekiwania jakie

powinny spetnia¢, bez precyzowaniajednak szczegétowych wymagan i rozwigzan.

Wspotczesnie nie moze budzi¢ watpliwosci teza, iz Smigtowiec rozpoznawczy
powinien by¢ wyposazony w aparaty fotograficzne kadrowe i panoramiczne, pra-
cujgce w zakresie promieniowania widzialnego i w podczerwieni, charakteryzujace sie
duzg rozdzielczoscig uzyskiwanego zobrazowania. Wskazane jest takze zautomatyzo-

wanie ich pracy i regulacji warunkow eksploataciji.

Nie wymaga rowniez wiekszych uzasadnien potrzeba wyposazenia Smigtowca
rozpoznawczego w termowizyjne srodki rozpoznawcze, takie jak kamera termowi-
zyjna i skaner podczerwieni. Zabezpieczajg one mozliwosci rozpoznawania zama-
skowanych obiektow przeciwnika oraz zdobywanie danych o stanie (charakterze dzia-
tan) rozpoznawanego obiektu. W smigtowcu rozpoznawczym niezbedna jest takze kla-

syczna kamera telewizyjna.
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Wymagania odnos$nie kamer TV (klasycznych i termalnych) musza spetniac

okre$lone wymagania, takie jak:
- wykonanie zblizenia wykrytego obiektu przy zachowaniu statej wysokosci totu;
- zachowanie ostrosci zobrazowania przy zmiennej wysokosci totu;

- automatyczne $ledzenie obiektu podczas matej predkosci wzglednej Smigtowca wo-

bec rozpoznawanego celu.

Wskazane jest, aby obrazy rozpoznawanego obiektu przy uzyciu kamer TV byly
rejestrowane na pokladzie Smigtowca, a takze niezwtocznie przekazywane na naziem-

ny punkt odbioru do bezposredniego uzytkownika.

Nadzwyczaj uzytecznym Srodkiem rozpoznania na $migltowcu rozpoznawczym
jest skaner termalny. Ze wzgledu na charakter przewidywanych zadan celowo jest, aby
skanowanie terenu byto realizowane na trawersie lotu Smigtowca. Konieczne jest tez
spetnienie podstawowych chociazby wymagan, ktorymi cechujg sie wspotczesne ska-

nery termalne. Chodzi tu o zapewnienie mozliwosci:

- wykrywania réznych temperatur w takim stopniu, aby odr6zni¢ pojedyncze obiekty

mato wymiarowe od otaczajgcego ich tia;
- okreSlenia aktywnosci obiektow (biezacej i wstecznej);
- lokalizacji obszarow na ktorych byty obiekty, np.: miejsca postoju wojsk itp.

Wiele obiektow przeciwnika takich jak radiostacje, radiolinie i stacje radioloka-
cyjne charakteryzuje promieniowanie elektromagnetyczne o diugosci fal bedacych w
przedziale promieniowania podczerwonego i radiowego. Ze wzgledu na to, iz w tym
zakresie promieniowania wptyw atmosfery jest niewielki (nawet w TWA), wskazane
jest wyposazenie Smigtowca w aparature rozpoznania radioelektronicznego. Cho-
dzi gtéwnie o urzadzenia (Srodki) rozpoznania radiotermalnego (radiolokacji pasyw-
nej) i Srodki rozpoznania radiolokacyjnego (radiolokacji aktywnej). Pozadane jest, aby
byly to stacje obserwacji bocznej (najlepiej zdwojone), umozliwiajgce jednoczesng
obserwacje terenu po obu stionach smigtowca. Wéwczas w jednym locie mozna uzy-

skaC dane o obiektach przeciwnika i rownoczesnie kontrolowa¢ maskowanie radio-



57
elektroniczne wiasnych wojsk. W przypadku zas wykonywania zadan nad ugrupowa-

niem przeciwnika zyskuje sie na wielkosci rozpoznawanej powierzchni terenu.

Niezaleznie od przedstawionych powyzej ogdlnych wymagan dotyczacych tech-
nicznych srodkéw rozpoznania, w ktére powinien hy¢é wyposazony $migtowiec, a tak-
ze mozliwosci ich spetnienia, w kazdym przypadku (nawet zamontowania tytko nie-
wielu z nich) na S$migltowcu rozpoznawczym muszg by¢ odpowiednie ukiady

(podsystemy), ktére zapewnig uzyskiwanie potrzebnych danych rozpoznawczych.

Funkcjonowanie poszczegdlnych elementow odbiorczych, przetwarzajacych i
zapamietujacych, umoztiwi przestanie informacji rozpoznawczej na naziemny punk-
tow odbioru lub jej utrwalenia na poktadzie Smigtowca. Rozwigzanie takie powoduje,
iz Smigtowiec rozpoznawczy sam w sobie bedzie miat cechy systemu w ogoéinym zna-

czeniu.

W celu powigzania go z innymi systemami konieczne jest zamontowanie na po-
kiadzie Smigtowca odpowiedniej aparatury do przekazywania danych (informacji)
rozpoznawczych na nazieirme punkty odbioru. Wskazane jest, aby S$rodki tgcznosci
(przesytania danych) charakteryzowaly sie odpornoscig na zakidcenia radioelektro-
niczne oraz zasiegiem odpowiadajgcym sposobowi rozpoznania powietrznego i wyni-
kajacym z odlegtosci do miejsca odbioru danych rozpoznawczych. Nalezy przy tym
uwzgledni¢ odbiorcow bezposrednich, zlecajgcych wykonanie zadania (np.: sztab ZT
wojsk lagdowych), jak tez innych odbiorcéw, ktdérzy moga by zainteresowani okreslo-
nymi danymi rozpoznawczymi (np. pododdziaty smigtowcoéw LWL).

Powyzsze uzasadnia stwierdzenie, ze; Smigtowiec rozpoznawczy musi by¢ ele-
mentem systemu rozpoznawania wojskowego na szczeblu taktycznym wojsk lgdo-
wych.

Na obecnym etapie prac badawczych trudno sprecyzowaé, ktore z wyzej przed-
stawionych wymagan taktyczno-technicznych wobec $Smigtowca rozpoznawczego sg
mozliwe do spetnienia w naszych warunkach. W tym zakresie zapewne wypowiedzg

sie specjalisci w dziedzinie techniki.
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Przeprowadzone badania pozwalajg na sformutowanie nastepujacych wnioskow:

1 Smigtowiec polskiej konstrukcji ,,Soko’ moze byé przystosowany do zadan rozpo-
znawczych; odpowiada on bowiem wymaganiom wspoétczesnego ptatowca, osiggow
taktycznych i moze by¢ dowolnie dostosowywany do okreSlonych potrzeb (zadan)

rozpoznawczych przez rodzimych konstruktoréw.

2. Zatoga Smigtowca powinna by¢ wieloosobowa (przynajmniej jeden pilot i operator

urzadzen rozpoznawczych).

3. Urzadzenia rozpoznawcze (aparatura) powinny by¢ zabudowane w kabinie tadun-

kowej; cze$¢ z nich jednak moze by¢ montowana na zewnatrz $migtowca.

4. Nalezy dazyc¢, aby przy uzyciu Smigtowca mozna byto jednoczes$nie prowadzic roz-
poznanie obiektow minimum dwoma - trzema sposobami (nie wliczajgc w to rozpo-

znania wzrokowego okiem uzbrojonym lub nieuzbrojonym).

5. Przedziat rozpoznawczy (kabina tadunkowa) powinien mieC taka konstrukcje, ktora
zapewni szybkg wymiane urzadzenia rozpoznawczego. Natomiast system antenowy

celowo jest na state wbudowac¢ w konstrukcje ptatowca.

6. Smigtowiec rozpoznawczy musi by¢ wyposazony w techniczne $rodki tacznosci
miedzy cztonkami zatogi wewnatrz Smigtowca oraz tgcznosSci i transmisji danych
rozpoznawczych na naziemne i powietrzne punkty odbioru. Srodki tacznosci we-
wnetrznej i zewnetrznej muszg by¢ odporne na zakiocenia radioelektroniczne i po-
winny zapewnia¢ dostarczanie informacji rozpoznawczych w formie odpowiadaja-
cej whasciwosciom zastosowanej techniki rozpoznania powietrznego. Informacje z
rozpoznania powietrznego powinny by¢ przekazywane bezposrednio po jej uzyska-
niu, najlepiej w czasie rzeczywistym.

7. Dazac do realizacji wszystkich wymagan taktyczno-technicznych wobec $migtowca
rozpoznawczego, w pierwszej kolejnosci nalezy wyposazy¢ go w urzadzenia opto-
elektroniczne.

8. W celu zwigkszenia przetrwania na polu walki konieczne jest czeSciowe opancerze-
nie gtdbwnych elementow Smigtowca (silniki, pompy paliwowe, zbiorniki paliwa,

fotele zatogi, itd.) oraz wyposazenie go w bierne i czynne Srodki walki, zaréwno ze
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Srodkami OPL jak i Smigtowcami przeciwnika. Palagcym problemem jest wyposaze-

nie Smigtowcdw rozpoznawczych w skuteczny system identyfikacji ,,swoj - obcy”.

3.3. Struktury organizacyjne i podporzgdkowanie $migtowcdéw rozpoznawczych

W sitach zbrojnych RP, z uwagi na niewielka ilo§¢ nowoczesnych samolotéw i
Smigtowcow, stosowane sg specyficzne rozwigzania strukturalne i koncepcyjne. Dazy
sie bowiem do centralizacji uzycia lotnictwa przez najwyzszych przetozonych
(Naczelnego Wodza). Dotyczy to nie tylko lotnictwa rozpoznawczego i mysliwsko -

bombowego, ale i czesci lotnictwa wojsk lgdowych.

Obecnie lotnictwo zwigzku taktycznego wojsk lgdowych stanowi eskadra S$mi-
glowcow, nazywana eskadrg $migtowcoOw rozpoznawczo-tgcznikowych tub eskadrg
Smigtowcow zwigzku taktycznego. Eskadra ta sktada sie z dwdch kluczy sSmigtowcow.
Klucz rozpoznawczy w skiadzie czterech smigtowcow rozpoznawczych Mi-2R i klucz
tgcznikowy w skiadzie dwdch Smigtowcow (tgcznikowy i powietrzny punkt dowodze-
nia). W okresie pokoju cztery takie eskadry tworza grupe Smigtowcow zwigzkdw tak-
tycznych (GSZT), ktéra z kolei organizacyjnie wchodzi w skiad putku $migtowcow
bojowych (psb). W ramach psb realizuje sie szkolenie lotnicze, natomiast szkolenie

taktyczne najczesciej w ramach ¢wiczen zwigzkdéw taktycznych wojsk lgdowych.

Na okres ,,W” mobilizowana jest pigta eskadra oraz uzupetniane pozostate cztery
(tylko Kklucze tacznikowe po dwa Smigtowce). Dowddztwo pigtej eskadry obejmuje
dowodztwo grupy Smigtowcow. Nastepnie za$ wszystkie eskadry sg podporzgdkowy-
wane dowodcom zwigzkdow taktycznych wojsk lgdowych, przede wszystkim tych, kto-

re wykonywac bedg najwazniejsze zadania.

Rozwigzanie takie ma wiele wad i moze obowigzywaC w wariancie przejsciowym.
Przede wszystkim nie wszystkie zwigzki taktyczne wojsk lgdowych bedg dysponowac
Smigtowcami, w tym rozpoznawczymi. Sg tylko dwa psb, ktére sg podporzadkowane
w catosci dwom dowddcom KZ - ci z kolei bedg mogli podporzagdkowa¢ zwigzkom
taktycznym (dywizjom, brygadom) przydzielone eskadry. Pozostate dwa KZ nie

otrzymujg zadnych $Smigtowcdw, a wiec i ich zwigzki taktyczne réwniez. Nie przewi-
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duje sie bowiem podziatu psb na kilka czesci pomiedzy poszczegdlne KZ, gdyz nie-
mozliwe staje sie zabezpieczenie logistyczne. Eskadra smigtowcow zwigzku taktycz-
nego réwniez w trakcie dziatan bojowych jest zabezpieczana gtownie przez logistyke

wiasnych psb.

Z taktycznego punktu widzenia, co uzasadnialiSmy w rozdziale pierwszym, pod-
oddziat Smigtowcow rozpoznawczych (badz réznego przeznaczenia, w tym i rozpo-

znawcze) celowo jest wigczy¢ w struktury organizacyjne ZT wojsk ladowych.

Sprawdzone w praktyce (w innych armiach) dobre rozwigzania, nalezatoby zasto-
sowa¢ w naszym wojsku, to znaczy podporzadkowac strukturalnie ZO wojsk ladowych
niezbedne minimum sit, praktycznie Smigtowcow, co jest aktualnie realizowane. Pozo-
staje jednak do rozstrzygniecia kwestia czy wigczyC (jesli tak to ile ?) pododdziaty

LWL w sktad ZT wojsk ladowych tj. dywizji i brygad zmechanizowanych.

W naszych realiach ekonomicznych, co nalezy traktowac jako wariant przejsciowy
- wydaje nam sie to niecelowe. Bowiem podraza to i tak niebagatelne koszty utrzyma-
nia infrastruktury i szkolenia pododdziatow LWL. Przy podziale obecnie posiadanych
smigtowcow rozpoznawczo-tgcznikowych, praktycznie w strukturze ZT wojsk lgdo-
wych bytby klucz Smigtowcow réznego przeznaczenia, co juz nie tylko z ekonomicz-

nego, ale takze taktycznego punktu widzenia jest niecelowe.

Rozwigzanie powyzszego problemu widzimy przez pryzmat ZO wojsk ladowych.
Wskazane jest aby pododdziaty Smigtowcow, w tym i rozpoznawczych dziatajgcych

na rzecz ZT, wchodzity w skiad oddziatow LWL ZO.

Przy zmianie uwarunkowan ekonomicznych i zdecydowanym zwiekszeniu parku
Smigtowcowego, jako wariant docelowy, pozadana jest eskadra rozpoznawcza zor-
ganizowana w wybranych zwigzkach taktycznych, a docelowo w kazdej dywizji czy
brygadzie. Wowczas mozliwosci tych eskadr dajg gwarancje petnego zabezpieczenia

dziatan bojowych ZT wojsk lagdowych, takze pod wzgledem rozpoznawczym.
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3.4. Sposoby wykonywania zadan przez Smigtowce rozpoznawcze w dziataniach

bojowych

Zakres zadan, ktore moga i powinny wykonywa¢ sSmigtowce rozpoznawcze prze-
znaczone do obserwacji pola walki jest niezwykle szeroki. Nie jest naszym celem in-
strukcyjne wrecz opisywanie sposoboéw wykonywania zadan wyszczegélnionych w
podrozdziale 3.2. Przy kolejnych bowiem opisach zadan nie ustrzeglibySmy sie ko-
niecznych powtdrzen, gdyz sposoby ich wykonywania w wielu elementach sg bardzo
podobne, a nawet identyczne. Dla przejrzystosci zagadnien w interesujagcym nas pro-
blemie wyrozniliSmy dwa umowne zakresy prowadzenia rozpoznania przez Smigtow-

ce, tj. rozpoznanie sytuacji i rozpoznanie celow (obiektow).

Definiujac ogoinie - rozpoznanie sytuacji ma na celu rozpoznac rodzaj, skfad bo-
jowy, site dziatania i zamiary wojsk przeciwnika, jak rowniez ich rozmieszczenie oraz

Kierunki i szybko$¢ przemieszczania (przegrupowania).

Natomiast rozpoznanie celéw (obiektéw) polega na wykrywaniu, identyfikacji i
lokalizacji obiektow z doktadnoscig gwarantujgcg ich zniszczenie przez wiasne sity

tgdowe i powietrzne.

Wykorzystujgc doswiadczenia wojen lokatnych, prowadzonych badan i ¢wiczen
permanentnie doskonati sie i opracowuje nowe zasady i taktyke dziatania Smigtowcow,
w tym i rozpoznawczych. Smigtowce bowiem charakteryzuja sie wieloma zaletami,
ktore powodujg, ze przewyzszajg one niekiedy pod wzgledem mozliwosci samoloty,
szczegblnie w strefie bezposredniej stycznosci walczacych wojsk. Smiglowce np. maja
mozliwosC startu i lgdowania niemal w dowolnych miejscach (lesSna polana, ulica w
mieScie, niewielka platforma na okrecie wojennym). Pozwala to na wykorzystywanie
ich do prowadzenia rozpoznania we wszystkich formach dziatan wojennych. Od wiel-
kich operacji zaczepnych (wojna w Iraku), do duzych operacji przeciwpartyzanckich
(Wietnam, Afganistan) i konfliktow o ograniczonej skali w mieScie (Panama, Nikara-

gua). Wszedzie tam $migtowce rozpoznawcze oddaty nieocenione ustugi.

Z badan wynika, ze gtownie podczas wymienionych konfliktow rodzity sie zasady

wykonywania lotow rozpoznawczych od niemalze Srednich wysokosci (ok. 100 m) do
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lotbw na wysokos$ciach rzedu 10 - 15 m, stosowania swobodnego manewrowania i
dowolnej zmiany kursu lotu, a takze maksymalnego wykorzystania terenu w celach
maskowania. Wszystko to utrudnia wykrycie i ewentualne zniszczenie Smigtowca. Lot
na matych wysokosSciach i stosunkowo matej predkosci pozwala na doktadne pro-

wadzenie rozpoznania, przy jednoczesnym zachowaniu wiarygodnosci informacji.

Bardzo przydatng zaleta Smigtowca w trakcie prowadzenia rozpoznania jest moz-
tiwo$¢ pozostawania w zawisie. Pozwala to wykorzystywaé na $migtowcach specjatne
systemy (np. amerykanski system SOTAS) do prowadzenia rozpoznania na catg tak-
tyczng glebokos¢ dziatan™ Cecha ta umozliwia réwniez uzywanie Smigtowcow do

korygowania i1 kierowania ogniem wiasnej artylerii.

Mozna zatem z duza doza prawdopodobienstwa stwierdzi¢, ze Smigtowiec bedzie
jednym z gtéwnych elementow systemu rozpoznania zwigzku taktycznego. Jego pod-
stawowe wykorzystanie wskazane jest w strefie taktycznej, z zasady do gtebokosci
rozpoznania okoto 15-20 km, a niekiedy i wiecej. Sposoby wykorzystania wynikow
rozpoznawczych w dziataniach zaczepnych i obronnych bedga zbtizone, natomiast wy-
stagpig odnosne wiasciwosci uzycia Smigtowcdw. Inne bowiem cele przed rozpozna-

niem postawi dowodca prowadzac natarcie, a inne obrone.

W dziataniach zaczepnych (zaktadajgc nietineame pole walki) z reguty gtowny
nacisk potozony zostanie na rozpoznanie sytuacji (wieksza gtebokosc), natomiast w
dziataniach obronnych na rozpoznanie celéow (btizej rubiezy stycznoSci bojowej).
Przy rozpoznaniu na wieksze gtebokosSci (a natezy sadzic, ze takie prowadzone bedzie
w natarciu) zapotrzebowanie na informacje co do skiadu, charakteru dziatan i zamia-
row przeciwnika bedzie przewazato nad rozpoznawaniem cetow. Natomiast w obronie
gtobwny wysitek rozpoznania bedzie skupiony w pobtizu rubiezy stycznosci bojowej;
zatem bedg to przede wszystkim informacje dotyczace wykrywania, identyfikacji i to-

katizacji celow przewidywanych do niezwtocznego niszczenia. Nalezy sie zastrzec, ze

~System SOTAS (Stand Off Target Acquisition System) umozliwia wykrywanie ruchomych celéw naziemnych,
jak rowniez lecacych na matych wysokosSciach Smigtowcow do glebokosci 50 i wiecej kilometrow. Patrz.
Sposoby i systemy rozpoznania pola walki, WPZ nr 4/79, s. 48 i 49.
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kazdorazowo na gtebokosSC rozpoznania bedg wptywaty w gtdbwnej mierze sytuacja

taktyczno-operacyjna i zamiar dowaédcy ZT.

Z reguty realizacje zadan rozpoznawczych przy uzyciu naszych $migtowcéw moz-
na prowadzi¢ przez: obserwacje wzrokowg i fotografowanie. Wybor sposobu zalezy
od charakteru wykonywanego zadania, posiadanego wyposazenia rozpoznawczego,

oddziatywania przeciwnika, pory doby i roku oraz pogody.

Rozpoznanie wzrokowe, prowadzone metodg bezposredniej obserwacji tub za po-
mocg roznego typu lornet, jest jednym z podstawovs”ch sposobow zdobywania infor-
macji o przeciwniku. Obserwacja wzrokowa prowadzona z poktadu smigtowca pole-
ga na porownaniu obrazu wykrytego obiektu ze znanym zatodze jego rzeczywistym
wygladem, z jednoczesnym okre$leniem jego potozenia w stosunku do obiektow tere-
nowych (okresleniem wspotrzednych obiektu). Celem obserwacji wzrokowej moze byc
zdobywanie wiadomosci o sprzecie, sile zywej i terenie na gtebokoSci pierwszorzuto-
wych ZT przeciwnika, niezbednych dowodcom i sztabom do organizacji i prowadzenia
dziatan bojowych. Zaletg obserwacji wzrokowej jest mozliwo$¢ rozpoznania znacz-
nych obszarow terenu w stosunkowo krétkim czasie i zdobycie danych dotyczacych
liczby, typu, rodzaju, miejsca obiektéw oraz kierunku ich przemieszczania. Obserwa-
cje pola walki prowadzg zatogi smigtowcdéw rozpoznawczych znad ugrupowania bo-
jowego wiasnych wojsk w wydzielonej strefie o szerokosci 10-15 km i gtebokosci 2 -
3, ktorej przedni skraj przebiega w odlegtosci 1-3 km przed rubiezg stycznosci bojo-
wej wojsk. Wiasciwoscig rozpoznania wzrokowego jest to, ze narzadem, za ktdérego
pomoca zdobywane sg informacje, sg oczy cztowieka. DosSwiadczenia z konfliktow i
¢wiczen wykazaty, ze nieuzbrojonym okiem mozna rozpozna¢ obiekty (np. czolgi,
transportery, artylerie) z odlegtosci 4-6 km w warunkach dobrej widocznosci z wyso-
kosci 50 - 300 m. Przewiduje sie, ze zdecydowang wiekszosS¢ zadan zatogi $Smigtow-
cow bedg wykonywaty znad wiasnego terenu; tylko w sprzyjajgcych warunkach moga
one stosowa¢ wypady nad teren przeciwnika do gtebokosci 50 i wiecej kilometrow

(np. podczas dziatan powietrznoszturmowych, realizowanych przez szwadrony kawa-

lerii powietrznej).



64
Z koniecznosci, determinowanej gtownie zagrozeniem przez srodki OPL, moz-
liwe bedzie rozpoznawanie na matych i bardzo matych wysokosciach. Wobec tego

katy obserwacji wzrokowej i za pomocg aparatury bedg niewielkie.

W czasie rozpoznawania z nad wiasnego terenu mozliwe bedg manewry prostopa-
dte do i od rubiezy stycznosci bojowej wojsk, rownolegle do niej lub wykonywane pod
pewnymi katami. Czas pozostawania obiektéw w polu widzenia wzroku zatogi i apa-
ratury bedzie najwiekszy podczas manewru rownolegtego do rubiezy stycznosci bojo-
wej wojsk. Wytania sie wiec postulat wyposazenia Smigtowcow w aparature obserwa-

cji bocznej.

Tabela 1
KATY OBSERWACJI OBIEKTOW W ZALEZNOSCI OD WYSOKOSCI

LOTU | ODLEGEOSCI OBSERWACJI

WYysokos¢ Odlegtosci i katy obserwacji (km i stopnie)
obserwacji
(m) 1 4 8 12
20 1.15 0.29 0.14 0.10
100 5.71 1.43 0.72 0.48
300 16.70 4.29 2.15 1.43
500 26.57 7.13 3.58 2.39

Wspomniano juz, iz wiekszos¢ rozpoznan bedzie wykonywana z matymi katami
obserwacji. Stwarza to ztozong sytuacje, jezeli chodzi o wykrywalno$¢ i identyfikacje
obiektow oraz okre$lenie ich wspétrzednych. W wiekszosci wypadkow bedzie mozli-
wy manewr $migtowcoéw rozpoznawczych tylko w przedziale wysokosci 10 - 100 m.
Wobec tego rozpoznawanie musi by¢ osiggalne na podstawie widoku obiektéw z jed-

nej strony (rzut boczny lub czotowy).
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Wskazane zatem jest, aby aparatura do obserwacji wzrokowej oraz aparatura
rozpoznawania obrazowego wyrozniaty sie odpowiednio wysokg rozdzielczoscig i
ostroscig zobrazowania; idzie wiec o to, aby mozliwe byto rozpoznawanie obiektow
na podstawie ich niewielkich szczegotow, takich jak gasienice, luiy dziat, ksztatt rakiet
(nawet matego zasiegu), anteny i podobne detale. Konieczne bedzie takze rozpoznanie
obiektéw na podstawie posrednich cech demaskujgcych, bowiem cele okopane i zama-
skowane moga by¢ nierozpoznawalne. Slady gasienic prowadzace do okopu i charakte-
rystyczne usytuowanie okopu w obronie sg przyktadem posrednich cech rozpoznaw-
czych. W swietle powyzszego aparatura rozpoznawcza Smigtlowcow powinna zapew-
niaC przenikanie nie tylko ciemnosci, mgty i chmur, ale ma takze przenika¢ wszel-

kiego rodzaju farby ochronne, siatki oraz inne ostony.

Na wspotczesnym polu walki istnieje obiektywna konieczno$¢ zachowania ciggto-
sci rozpoznania, niezaleznie od warunkow atmosferycznych i pory doby. Wykony-
wanie zadan rozpoznawczych przy ograniczonej widzialnoSci lub w nocy nastrecza
zatogom wiele trudnosci. Po pierwsze w TWA znacznie zmniejsza sie odlegtos¢ wy-
krywania, praktycznie do 80% widzialnosci w danych warunkach. Bedg to zatem od-
legtosci niejednokrotnie nie przekraczajace kilkuset metréw. Po drugie w trudnych
warunkach atmosferycznych dla zachowania bezpieczenstwa lotu zatogi zmuszone sg
zwieksza¢ wysoko$¢ prowadzenia rozpoznania. W sumie stwarza to konieczno$¢ mak-
symalnego zblizania do obiektu w celu jego wykrycia i identyfikacji, a tym samym
$wiadome narazanie sie zalogi na ogier przeciwlotniczy. Smigtowce bowiem w tym
przypadku beda przebywac w strefie razenia wiekszosci Srodkoéw przeciwlotniczych -
poczawszy od broni maszynowej bedgcej na wyposazeniu piechoty, wielokalibrowych
karabindbw maszynowych i dziat przeciwlotniczych, az do réznego rodzaju zestawow

rakietowych matego i btiskiego zasiegu.

Oznacza to, ze prowadzenie rozpoznania obiektow przeciwnika w tych warunkach
tylko przez obserwacje wzrokowa bedzie niecelowe z uwagi na ewentualne straty.
Bowiem zasadg dziatania $migtowcow, w tym i rozpoznawczych, powinno by¢ wyko-
nywanie zadan moztiwie poza strefami ognia srodkow OPL. Stad wskazane jest wy-

posazenie $migtowcow rozpoznawczych w urzgdzenia pozwalajagce na rozpoznanie
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celéw i ich identyfikacje bez koniecznosci wzrokowej widzialnosci. Obecne systemy
termalne i telewizyjne nie spetniajg oczekiwanych wymagan w tym zakresie; natomiast
moze je speini¢ radar zakresu milimetrowego, ktorego préby praktycznego wyko-

rzystania na Smigtowcach sg pomysinie prowadzone od wielu lat.

Podobne problemy napotykane sg rowniez podczas prowadzenia rozpoznania spo-
sobem obserwacji wzrokowej w nocy. W tym celu przewiduje sie wcze$niejsze przy-
gotowanie Swietlnych punktéw orientacyjnych, wedtug ktérych zatoga $Smigtowca be-
dzie okreslata potozenie obiektow w ugrupowaniu przeciwnika. Dla petniejszego i do-
ktadnego rozpoznania wskazane jest oSwietlenie terenu strony przeciwnika za pomoca
bomb lub specjalnych rakiet oSwietlajgcych Wymaga to jednak angazowania czesci
potencjatu lotnictwa uderzeniowego (ktorego i tak jest mato) do oSwietlania terenu, a
do zrzutu bomb oswietlajagcych wymaganych warunkow atmosferycznych (Srednie
podstawy chmur 3000 - 4000 m i dobrej widzialnosci powyzej 4 km), co nie sprzyja

ciggtosci prowadzenia rozpoznania.

Odlegtosc z jakiej Smigtowce mogg rozpoznawac cele, a takze obecnie wystepuja-
ce uwarunkowania wptywajace na wysokosc¢ lotu, nie sprzyjajg skutecznemu pokona-
niu OPL przeciwnika. W celu jego zwiekszenia wskazane jest wyposazenie sSmigtow-
cow w przyrzady umozliwiajgce wykonywanie lotu na matej wysokosci bez widocz-
nosci ziemi. Natomiast dla poprawienia skuteczno$ci rozpoznania prowadzonego w
nocy konieczne jest wyposazenie Smigtowcdw w rozng aparature elektroniczng, umoz-
liwiajacg zatodze wykonywanie zadan bez spetnienia warunku (obowigzujgcego w

naszym LWL do dzisiaj) wzrokowej widocznosci obiektu.

Prowadzenie obserwacji wzrokowej znad wiasnego terenu bedzie reatizowane
gtéwnie z myslg o wskazywaniu celow dla roznych sit i srodkéw posiadajgcych moz-
liwosci ich niszczenia. Smigtowce rozpoznawcze beda wiec gtdwnie dziata¢ na ko-
rzy$¢ lotnictwa mysliwsko-bombowego (szturmowego), sSmigtowcdw uderzeniowych

oraz artylerii.

~J. Lacheiwicz, Dzialcinici ogniowe i rozpoznawcze smigtowcdw w nocy w warunkach wspotczesnego pola
walki. ASG WP, Warszawa 1981, s. 58.
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Dotychczas nie wypracowano zasad dziatania Smigtowcow wykonujgcych roz-
poznanie na rzecz lotnictwa uderzeniowego. Nie prowadzono szkolenia, ani nie roz-
patrywano w ¢wiczeniach tej problematyki z prostego powodu. Lotnictwo uderzenio-
we gtdwnie wykorzystywane jest do niszczenia celow na duzych gtebokosciach (poza
strefg taktyczng) i korzysta z wynikdéw uzyskiwanych przez zatogi samolotow rozpo-
znawczych. Smiglowce za$ nie miaty mozliwosci prowadzenia rozpoznania do tej gte-
bokosci, gdyz zasadniczym sposobem rozpoznania naszego LWL jest dotychczas ob-
serwacja wzrokowa bez jakichkolwiek przyrzadow wspomagajacych. Na wspotcze-
snym polu walki taka sytuacja nie moze mie¢ miejsca. W dziataniach o charakterze
powietrzno-ladowym, o czym wspomnieliSmy wcze$niej, systemy uderzenia i rozpo-

znania (do pojedynczych Srodkéw w nich wystepujacych) powinny by¢ kompatybilne.

Oznacza to, ze Smigtowce rozpoznawcze w przysztosci powinny mie¢ moztiwo-
sci rozpoznawania celéw rowniez przewidzianych do niszczenia przez totnictwo
uderzeniowe. Mozliwosci te dotyczg zarowno dziatan znad wiasnego terenu, jak i z
przenikaniem nad ugrupowanie przeciwnika oraz podczas wykonywania zadan w

ugrupowaniu sit powietrzno-szturmowych.

Dziatania rozpoznawcze, o ktorych mowa, sg z powodzeniem stosowane w sitach
ladowych Stanéw Zjednoczonych, gdzie w potgczonych taktycznych grupach lotni-
czych (PTGL) Smigtowce rozpoznawcze spetniajg wiodacg role . One bowiem pierw-
sze przybywajg w rejon dziatan PTGL celem okresSlenia potozenia obiektu ataku i
ostaniajacych go przeciwlotniczych $rodkdéw ogniowych oraz rozpoznania dogodnych
Kierunkéw ataku, a takze warunkdw terenowych i atmosferycznych. Uzyskane infor-
macje zatogi rozpoznawcze przekazujg Smigtowcom i samolotom uderzeniowym; same
za$ wykonujagc manewry w celu sprowokowania OPL atakowanego obiektu, w dal-

szym ciggu uzupeiniajg informacje.

Przy wykorzystaniu broni precyzyjnej przez lotnictwo uderzeniowe zatogi rozpo-

znawcze po rozpoznaniu i identyfikacji obiektdw mogg je wskazywac lotnictwu po-

' Potaczona taktyczna grupa lotnicza (PTGL) zazwyczaj sktada sie z 4-5 samolotow szturmowych, 4
Smigtowcow przeciwpancernych i 4 Smiglowcow rozpoznawczych. Lotnictwo sit ladowych gtéwnych panistw

NATO, Warszawa 1988, s. U2.
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przez podswietlenie celu. Do podswietlenia celéw konieczne jest montowanie na $mi-
gtowcach urzadzen laserowych lub radiolokacyjnych oraz elektronicznych, umozli-
wiajagcych skanowanie obrazu i przekazywanie do zainteresowanego odbiorcy (np.

LMB).

Dziatania Smigtowcdéw rozpoznawczych na rzecz Smigtowcow uderzeniowych
obecnie jest mozliwe, ale w bardzo ograniczonym zakresie. Rowniez w tym przypadku
decyduja niewielkie mozliwosci zarowno smigtowcdw rozpoznawczych, jak i uzbrojo-

nych wystepujacych w naszym LWL.

Smiglowce uderzeniowe wraz ze zmiang uzbrojenia na nowoczesne np. typu
»odpal i zapomnij” lub tez osiggniecia mozliwosci atakowania bez spetnienia warunku
wzrokowej widocznosci celu, beda potrzebowaty wykrycia, rozpoznania i identyfikacji
obiektow. Oczekiwaniom tym mogg sprostaC $migtowce rozpoznawcze, ate o innych
mozliwosciach. Aktualnie zatoga rozpoznawcza po wykryciu celu przekazuje jego
wspotrzedne zatogom Smigtowcow szturmowych. Moze je rowniez naprowadzac po-
dajac kierunek, odlegto$¢ i charakterystyczne punkty orientacyjne w terenie. Jezeli
sSmigtowiec rozpoznawczy jest uzbrojony (dziatko, niekierowane pociski rakietowe) to
sposobem znanym od Il wojny Swiatowej moze naprowadza¢ i wskazywac cele przez
liderowanie. Jest oczywiste, ze te proste sposoby mozna stosowac jedynie w dzien
przy dobrej widzialnosci. W TWA, a szczegblnie w nocy sposoby te nie sg skuteczne,

czesto za$ niemozliwe do realizacji.

We wspotczesnych dziataniach bojowych takie rozwigzania sg nie do przyjecia.
Zatogi Smigtowcdw rozpoznawczych powinny by¢ ,,swoistym przewodnikiem” dla
sSmigtowcdw uderzeniowych. Do ich zadan bedzie nalezato wykrycie, rozpoznanie i

wskazanie celu, a takze ostona Smigtowcow uderzeniowych na pozycjach ogniowych.

Jednym stowem smiglowiec rozpoznawczy wspoétdziatajacy z uderzeniowymi
musi mie¢ mozliwo$¢ wykrycia obiektu przy pomocy roznych srodkéw technicznych
zarowno w dzien jak i w nocy, we mgle i podczas opadow atmosferycznych. Wyma-
gania te moga spetni¢ odpowiednie urzadzenia optoetektroniczne, laserowe, radioloka-

cyjne.
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Uzycie Smigtowcow rozpoznawczych na rzecz artylerii jest stosowane praktycz-
nie od poczatkow ich wykorzystywania w dziataniach bojowych. Korygowanie
(poprawianie) ognia artylerii (pociskdw rakietowych) ze Smigtowca obejmuje wstrze-
liwanie i rozpoznanie skutecznosci prowadzenia ognia. Zaleznie od warunkow obser-
wacji, wysokosci lotu i odlegtosci obserwacji wstrzeliwanie przeprowadza sie - przy

odlegtosci obserwacji nie przekraczajgcej 20 km - nastepujagcymi sposobami:
- wedtug znakow uchylen;

- kolejnych kontroli wedtug stron Swiata;

- serig ustopniowana.

Sposoby korygowania i kierowania ogniem artylerii, ze wzgledu na ograniczone
mozliwosci naszych $migtowcow wykorzystywanych do wykonywania tych zadan,
praktycznie nie zmienity sie od dziesigtkéw fat. Przyczyny tego stanu rzeczy lezg za-

rowno w niedoskonatosci Smigtowcow, jak i artylerii.

Rozpoznawanie celu i poprawianie ognia artylerii, tak jak w opisanych wcze$niej
zadaniach, moze by¢ realizowane jedynie w warunkach obserwacji wzrokowej. Ob-
serwacja wzrokowa realizowana dotychczas w szkoleniu praktycznym zalog przy wy-
korzystaniu zdje¢ lub mapy 1 : 25 000, umozliwia okreSlenie uchylen wybuchéw od
celu z dokladnoscig zapewniajgcg przejscie do ognia skutecznego. Jednak dziatanie
takie jest nieefektywne, poniewaz okresSlenie wspoétrzednych charakteryzuje sie dosc
duzym btedem kotowym. Skiada sie na to wiele przyczyn, a gtownie wyszkolenie na-
wigatora, doktadnos¢ mapy i jej zgodnoS¢ z terenem, konieczno$¢ wystepowania w
rejonie celu charakterystycznych przedmiotéw terenowych dla przywigzania mapy do
terenu, a takze okreslania uchylen wybuchdéw; na bledy te majg wptyw rowniez wa-
runki obserwacji (widoczno$¢, wysoko$¢ i odlegto$¢ obserwaciji), rozrzut pociskow i

inne.

Powyzsze niedogodnosci i niedoskonatosSci sprawiajg, ze od momentu wykrycia,
rozpoznania cetu mi jego identyfikacji do chwiti ,,potozenia na nim ognia artyterii
uptywa dos$¢ znaczna ito$¢ czasu, co z reguty ogranicza ten sposob dziatan do obiek-

tow statych tub o niewielkiej manewrowaosci, nie przebywajacych w ruchu. Jest to nie
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do przyjecia w Swietle tego, co juz stwierdziliSmy w pierwszym rozdziale o manew-
rowych dziataniach bojowych. Sadzimy, ze wiekszo$¢ obiektow na polu walki, ktére
bedzie zwalcza¢ artyleria beda to obiekty w ruchu; zatem innych mozliwosci od

Smigtowcow rozpoznawczych bedzie wymagac artyleria.

Idealnym rozwigzaniem bytoby przekazywanie automatycznie danych z urza-
dzen rozpoznawczych Smigtowca na stanowisko ogniowe artylerii. Wymagatoby to
jednak wyposazenia Smigtowca w specjalistyczne urzadzenia do wspotdziatania z ar-
tylerig, przy czym smigtowiec rozpoznawczy po wykryciu i rozpoznaniu obiektu, nie-
jako automatycznie bytby zobligowany do podswietlania celow dla naprowadzanych
pociskow artyleryjskich. Dla artylerii klasycznej natomiast spetniatby role wysuniete-

go powietrznego punktu dowodzenia i naprowadzania.

Znaczng czesC zadan rozpoznawczych prowadzonych w ugrupowaniu operacyj-
nym wiasnych wojsk, a takze w poblizu rubiezy stycznosSci bojowej, zatogi Smigtow-
cdw rozpoznawczych beda realizowaty przez fotografowanie. Fotografowanie ze $mi-
gtowcow rozpoznawczych jest po obserwacji wzrokowej jednym z wazniejszych zro-
det zdobywania informacji o przeciwniku. Celowe jest zatem rozpoznawanie rejondéw
obrony, inzynieryjnej rozbudowy terenu, drdog, mostéw, weztdw komunikacyjnych,
ladowisk Smigtowcdw przy pomocy aparatury fotograficznej; fotografia zapewnia bo-
wiem najbardziej wierne udokumentowanie zdobytych informacji. Warunki wykony-
wania tych i innych zadan obligujg do stosowania kamer panoramicznych o duzych
mozliwosSciach technicznych. Natomiast gteboko$¢ wykonywania tych zadan bedzie

zatezata gtownie od warunkéw atmosferycznych, ale takze od przeciwdziatania OPL.

W sprzyjajacej sytuacji cze$¢ zadan wykonywanych przez Smigtowce rozpo-
znawcze na rzecz dywizji bedzie wymagata przenikania nad teren przeciwnika.
DotyczyC to bedzie takich zadan, jak Sledzenie drugich rzutow i odwodow taktycz-
nych, rozpoznawanie rejonow zesrodkowania logistyki, stanowisk dowodzenia, lgdo-
wisk $migtowcow. Wykonywanie zadan rozpoznawczych nad terenem przeciwnika
zwieksza zagrozenie przez Srodki OPL. Stad tez wskazane jest je wykonywacC w skia-
dzie pary Smigtowcow. Wowczas jeden ze Smigtowcow poszukuje i rozpoznaje cel, a

drugi go ubezpiecza; w wypadku za$ stracenia zabiera na poktad zatoge. Takie sposob
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dziatan, mimo mozliwych strat, zapewnia jednak uzyskanie informacji rozpoznawczej.
Dziatajgc w strefie taktycznej Smigtowce rozpoznawcze bedg narazone niemalze na
caty arsenat srodkdéw przeciwlotniczych, ktérych gestos¢ na gtebokosci do 50-60 km

jest najwieksza.

Dziatalno$¢ nieprzyjacielskiego systemu obrony przeciwlotniczej obecnie charak-
teryzuje sie masowoscig i roznorodnoscig uzycia srodkéw ogniowych oraz petng ich
integracjg. Mowiac o systemie obrony przeciwlotniczej nalezy uwzgledni¢ nawet po-
jedynczego zoinierza czy zatoge czotgu, transportera opancerzonego, samobieznej
haubicy lub bojowego wozu piechoty. Wynika z tego niedwuznacznie, ze system
obrony przeciwlotniczej obejmuje réznorodne Srodki ogniowe od broni strzeleckiej
poczynajac poprzez wielokalibrowe karabiny maszynowe, artylerie lufowg do rakiet

klasy ,,ziemia - powietrze” r6znego zasiegu.

A zatem zatoga Smigtowca rozpoznawczego musi mieC petng Swiadomos¢, ze z
chwilg jej wykrycia przez przeciwnika bedzie narazona na zniszczenie. Szczegolne
zagrozenie stwarzajg przeciwlotnicze zestawy rakietowe matego i bliskiego zasiegu
oraz szeroka gama przeciwlotniczych zestawow artyleryjskich i srodkéw powszechnej
OPL. Sg one systematycznie doskonalone pod wzgledem skutecznosci. Z analizy ge-
stosci rozmieszczenia oraz mozliwosci tych srodkow w zwalczaniu celow powietrz-
nych na matej wysokosci wynika, ze praktycznie jest niemozliwe, aby Smigtowiec roz-
poznawczy wykonujacy zadanie nad terenem przeciwnika w strefie taktycznej mogt

oming¢ wszystkie strefy ognia przeciwlotniczego.

Smigtowiec rozpoznawczy (jako konstrukcja) jest wrazliwy na kazdy ogier prze-
ciwlotniczy. Wskazuje to na koniecznos¢ - co sygnalizowano juz wczesniej wyposaze-
nia Smigtowcow rozpoznawczych w bierne i czynne Srodki obrony przeciwlotniczej i

WRE, zapewniajace skuteczne pokonywanie przeciwdziatania nieprzyjaciela.

P z pi~edstawionych analiz wynika, ze Smigtowce rozpoznawcze bedg wykonywaty
zadania niejednokrotnie w ztozonych warunkach zaréwno znad wiasnego terenu, jak
I nad ugrupowaniem przeciwnika. Sposoby wykonywania zadan rozpoznawczych beda
zdeterminowane nie tylko wiasciwosciami bojowymi smigtowcéw, ale w gtéwnej mie-

rze rodzajem i jakoscig zamontowanej aparatury rozpoznawczej. Ztozone wiasci-
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4. UZYCIE BSR | SMIGLOWCOW ROZPOZNAWCZYCH NA

SZCZEBLACH TAKTYCZNYCH

Na podstawie przeprowadzonych analiz i dociekan w poprzednim rozdziale mozna
sformutowac szereg ogolnych zasad uzycia bezpilotowych samolotow oraz $Smigtow-
cow rozpoznawczych w SZ RP. Zakres treSciowy niniejszego opracowania dotyczy
jednak szczebla taktycznego. Z tego wiasnie wzgledu dalsza treSC rozdziatu bedzie
dotyczyta gtownie szczebli taktycznych wojsk lgdowych, chociaz niektére wnioski
moga byC uzyte na wyzszych szczeblach organizacyjnych. Tym bardziej, ze jak wska-
zano w rozdziale pierwszym trzeba mieé na uwadze jednolity system rozpoznania woj-
skowego SZ RP oraz systemy rozpoznania rodzajéw sit zbrojnych, zwigzkéw opera-
cyjnych i taktycznych. Waznym jednak ogniwem w tych systemach musza by¢ pod-
systemy rozpoznania powietrznego, funkcjonujgce na poszczegdlnych szczeblach or-

ganizacyjnych, a w tym na szczeblu zwigzku taktycznego wojsk ladowych.

Idac dalej tym tokiem rozumowania rozpoznanie powietrzne nalezy widzie¢ w
konteks$cie i w Scistym zwigzku z rozpoznaniem naziemnym na okreSlonym szczeblu

organizacyjnym wojsk lagdowych.

Stad wynika podstawowa zasada uzycia bezpilotowych samolotéw oraz $migtow-
codw rozpoznawczych, ktorg mozna okresli¢ jako kompleksowe ich uzycie w systemie
rozpoznania wojskowego. Takie podejScie koresponduje ze stusznymi pogtadami pre-
zentowanymi przez Z. Galewskiego, ktory stwierdza, ze ,,... Baczne Sledzenie rozwoju
dziatan bojowych jest pierwszym warunkiem umoztiwiajgcym wptywanie na ich prze-
bieg. Ciagta znajomos¢ sytuacji walczacych nalezy jednocze$nie do podstawowych

obowigzkdéw dowddcy.
Pozwala przewidywac wystepujace zagrozenia i w pore im przeciwdziataC. Sta-
nowi podstawe wszetkich korekt przyjetego planu walki, umozliwia terminowa reakcje

na rozwoj wydarzen. Jest niezwykle waznym czynnikiem powodzenia w walce .

Powyzsze stwierdzenie (cho¢ nie nowe) moze by¢ wspbdtczesnie podstawg do roz-

wazan i przedstawiania racjonalnych rozwigzan w zakresie rozpoznania powietrznego



74
na szczeblach taktycznych wojsk lgdowych”™ Poglady te dotycza jednak rozpoznania
jako takiego, bez wskazywania uzytkownikow informacji rozpoznawczej. Mozna za-
tem uznac, iz dotycza gtownie organdéw dowodzenia (szczegllnie dowodcow) planuja-

cych, organizujacych i kierujagcych dziataniami bojowymi.

Dotychczasowe wyniki badan dowodzg, ze bezpilotowe samoloty oraz $migtowce
rozpoznawcze najwyzszg role spetniaty i beda spetnia¢ w dziatatnosci ogniowej artyle-

rii i lotnictwa wojsk lagdowych (Smigtowcow) oraz lotnictwa taktycznego.

Powstajg zatem dylematy: czy pododdziaty bezpilotowych samolotow oraz $mi-
gtowcow rozpoznawczych powinny bezposrednio podlega¢ dowddcy zwigzku taktycz-
nego; czy ich podlegtos¢ powinna by¢ jednakowa; czy powinny by¢ oddzieinymi pod-

oddziatami; czy tez wystepowac wspolnie w jednym pododdziale ?

W innych armiach $migtowce rozpoznawcze w zaleznosci od panstwa i szczebla
organizacyjnego wojsk wchodzg w skfad pododdziatéw, oddziatow Smigtowcdw lub
zwigzkow taktycznych lotnictwa wojsk lgdowych. Najczesciej spotykang forma orga-
nizacyjng sg eskadry smigtowcdw rozpoznawczych w oddziatach Smigtowcow zwigz-
kow taktycznych wojsk ladowych (WB, Francja, RFN). W USA natomiast w BSM DZ
Smigtowce rozpoznawcze zorganizowane sg w kompanie rozpoznania powietrznego i
wchodza w sktad batalionu rozpoznawczego. Ponadto w BSM $migtowce rozpoznaw-
cze wystepujg takze w innych batalionach tej brygady (br WRE, bSm ppanc, bSm

wsparcia)”.

Taka roznorodnos¢ struktur organizacyjnych i podlegtosci pododdziatéw $Smigtow-
cow rozpoznawczych wynika z réznej liczby Smig