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OPIS MORSA <

Morsa stosuje sie do f#acznosci telegraficznej
od sztabu dywizji wzgl, brygady w goie oraz do ce-
lbw stuzbowych na wszystkich wojskowych sta-
cjach telegraficznych.

Mors stuzy takze do badania obwoddéw telegra-
ficznych na stacjach telegraficznych i punktach kon-
iroino-badan jowych.

Zasieg dziatania morsa na liniach statych wyno-
si do 800 km. na liniach tyczkowych — na praktycz-
ng ich dlugos¢, a na liniach polowych przy uzyciu
kabla telegraficznego — do 75 km.

Maksymalna szybkos$¢ telegrafowania morsem
wynosi 700 stéw na gc”zing, $rednia — 400, Mors
pracuje zupetnie pewnie przy natezeniu pradu 10 do
15 mA, a napiecie baterii liniowej w zaleznosci od
atugosci i stanu linii moze wynosi¢ do 120 V

Jako zrédia pradu zasilajgcego mogag by¢ uzyte

akumulatory, prostowniki, pradnice, jak
F?/\r’nvniez miejscowa sie¢ oswietleniowa o pradzie sta-

Mors jest obstugiwany przez jednego telegrafi-
Me. Ustawienie i uruchomienie morsa wymaga oko-
fo 5 do 10 minut. W czasie transportu aparat prze-
wozony jest w skrzyni. Ciezar aparatu wraz ze

aparatu pochodzi od nazwiska wynalazcy
nazwy ,.aparat tele%raflczny
Wojskach tacznosci skrotu ~

1. Dane tak-
tyczno-tech-
niczne



Zasada
Idziatania

skrzynia i kompletem narzodzi i cz”™i zapasowych
wynosi 23 kg.

Dziatanie aparatu opiera si¢ na w+asnosm przy
ciggania zelaznej kotwicy przez elektromagnes na,
skutek przeptywu przez jego uzwojenie ®
ktrycznego. Rys. 1 podaje w ogdélnych zarysach za J
sadQ dziatania morsa. Jezeli na stacji A
klucz nadawczy N. poptynie z baterii B prad przez
linie do uzwojenia elektromagnesu E aparatu sta-"
cji B. Pod wptywem tego pradu elektromagnes przyv
ciagnie kotwicg N, obracajacg sie na osi O. Na te-j
wvm koncu ruchomego ramienia kotwicy zwanego:
drazkiem piszacym znajduje sie kétko piszace -
zanurzone w katamarzu Kt, ktére w chwi i przy
ciggniecia kotwicy przez elektromagnes dotykaj
przesuwajacej sie nad kétkiem’taSmy T i odbija na
niej znak- kreske lub kropke — zaleznie od tego. :
jak dtugo naciska sie klucz N na stacji A.

i sncfiA

tp 0 ur»

Rys. 1. Zasada dziatania morsa:
B — bateria. N — klucz nadawczy. E — elektroraagne
odbiorczy. K - kotwica. S -
0s obrotu. KP — kotko piszace. KL — katamarz,
tasma.






3. Czesci
uktadowe

4. Mecha-
nlkin nape-

dowy

Gdy prad w linii zostanie przerwany (na stacji
stanic nacisk na klucz), rdzen elektromagnesu E|
rozmagnesuje sie i przestaje przycigga¢ kotwice,'i
ktora sie pod dziataniem sprezyny odciggowej S
podnosi, kotko piszace natomiast odsuwa sie od'
taSmy i przestaje pisa¢ znaki

Umoéwione kombinacje kresek i kropek tworzai
litery alfabetu morsa (zatacznik nr 1).

W wojskowej stuzbie telegraficznej mozna spot-
ka¢ morsy potowe wz. 1904, 1910, 1917, 1936, 1938,
1944, posiadajace w zasadzie jednakowa budowe?
7 nieznacznymi zmianami konstrukcyjnymi.

W niniejszej instrukcji zostanie opisany szcze*;
gotowo mors potowy wz. 1944 (rys. 2); z aparatow-
innych wzoréw omoéwione bedg tylko czesci odrdz-j
niajacb sie od pozostatych wzordéw.

Mors potowy wz. 1944 skiada sie z nastepujgcych!
gtdwnych czesci: a) odbiornika, b) klucza nadaw-
czego, c) przyrzadéw pomocniczych, d) podstawy]
aparatu (cokotu) ze schematem montazowym i szu-
fladka tasmowa.

A) Odbiornik

W odbiorniku rozrézniamy dwie zasadnicze czq
8ci: mechaniczng (rys. 3 A) i elektromagnetyczng]
(lys. 3B).

Cze$¢ mechaniczna odbiornika skiada sie z me-
chanizmu napedowego (1), mechanizmu ruchowego!
iwewnatrz pudfa odbiornika) i mechanizmu do prze-|
suwania i prowadzenia tasmy (2).

Mechanizm napedowy aparatu ma za zadaniel
wprowadzenie w ruch mechanizmu ruchowego. Me-
chanizm napedowy (rys. 4, 5, 6) skiada sie z naste-I
pujacych gtdwniejszych czesci: bebna napedowegol
sktadajgcego sie z puszki bebna (3) i pokrywy be-I
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bna (4). raczki babna (5), stalowej sprezyny nape-
dowej (6), mufy do nakrecania sprezyny (7), gwiazd-
ki (8). kotka zapadkowego (9), zapadki (10) i na-
kretki utrzymujacej beben na osi (11).

Puszka bebna (3) mechanizmu napedowego ma
na tylnej stronie zgrubienie, na ktérym jest umo-
cowane trzema wkretami kotko zapadkowe (9).

1

Rys. 3. Odbiornik:

n cze$¢ mechaniczna, B — czes¢ elektromagnetyczna,
| mechanizm napgdowy, 2 — mechanizm do przesu-
wania | prowadzenia tasmy.

W $érodku zgrubienia puszki przewiercony jest
otwor, przez ktory przechodzi luzno pierwsza o0$
mechanizmu ruchowego aparatu (12). Otwor w zgru
pieniu od strony wewngtrznej bebna stanowi réw-
niez tylne tozysko dla mufy sprezyny (7). Na we-
whnetrznej stronie Scianki puszki znajduje sie za-
czep (13), za ktéry zaczepiony jest koniec sprezyny
Inapedowej (6).

Pokrywe bebna (4) wraz z ragczkg naktada sie na
przednig cze$¢ puszki i przykreca sie do niej trze-

n






ma wkretami. Pokrywa ma posrodku otwor, do kté-
rego wchodzi wytoczona przednia czes¢ mufy spre-
zyny. Do przedniej czesci pokrywy przymocowana
jest o$mioramienna gwiazdka (rys. 5) za pomocg
wkretu (14) i mufki osiowej (15). Gwiazdka moze
sie obraca¢ dokota swej osi.

44

15

10

Rys. 5. Widok mechanizmu napedowego z przodu:
|4 — pokrywa bebna, 5 — raczka bebna, 8 — gwiazdka,
— kotko zapadkowe, 10 — zapadka, 14 — wkret gwiaz-
dki, 15 — mufka osiowa gwiazdki.

Sprezyna napedowa (6) wykonana jest z taSmy
Isialowej diugosci okoto 3,5 m, szerokosci 34 mm
Ji grubo”i 0,5 mm.

Sprezyna jest umieszczona wewnatrz bebna i jed-
Inym koricem jest umocowana za zab zaczepny na

13



mufie (7), drugim za§ — do zaczepu (13), u Scianki
bebna. Przy obrocie raczki bebna sprezyna nakreca
sie na mufe. Sposdb umocowania sprezyny podaje
lys. 6.

13

Rys. 6. Umocowanie sprezyny napedowej;
3 — puszka bebna, 6 — sprezyna napedowa, 7 — mufa]
sprezyny, 13 — zaczep.

Mufa sprezyny (rys. 7) jest przeznaczona doi
umocowania jednego kornica sprezyny napedoweji
i potaczenie bebna z pierwsza osig mechanizmy ru-I
chowcgo. Mufa ma na sobie zab zaczepny (16) dc

14



Izaczepienia sprezyny. W mufie znajdujg sie dwa
lywintowane otwory; w otwory wkrecone sg wkrety
1(17), 7a pomoca ktorych nastepuje sprzegniecie
(przedniego konca pierwszej osi mechanizmu rucho-
Iwego z mufa. Przednia cze$¢ mufy ma wystep (18),
ktéry wraz z gwiazdka stuzy do zabezpieczenia
sprezyny od przekrecenia oraz do nadania poczat-
kowego naciggu sprezynie. Jednoczesne dziatanie
wystepu na mufie i gwiazdki ogranicza nacigg spre-
zyny do 7 obrotéw. Przy nakfadaniu mufy na pierw-

16

16 16
18

Rys. 7. Mufa sprezyny napedowej;
— mufa, 16 — zab zaczepny, 17 — wkrety mocujace
na osi, 18 — wystep mufy.

szg 08 mechanizmu ruchowego wkrety przesuwaja
sie po podtuznej ptaskiej powierzchni osi az do
oporu, a hastepnie, przy obrocie mufy w prawg
strong, zachodza w wyciecia na osi. Dzieki temu
mufa jest sprzegnieta na state z osig, a tym samym
i z catym mechanizmem napedowym.

Gwiazdka (rys. 5) stuzy do ograniczenia licz-
Iby obrotéw bebna przy nacigganiu sprezyny oraz
umozliwia nadanie poczatkowego naciggu sprezy-
nie; ma ona siedem zabkéw wklestych i jeden
wypukly. \by gwiazdka umozliwita nakrecanie

15



sprezyny, ustawia sie jg tak, aby sie zgbek wypukty
znajdowat nad wystepem na mufie sprezyny, gdy
wystep i gwiazdka znajduja sie z prawej strony
osi pierwszej mechanizmu (rys. 5).

Kotko zapadkowe (rys. 8) z ukosnymi zebami
umocowane jest na tylnej stronie puszki bebna, za-
padka za$ Za pomocg mufki i wkretu na przed-
niej Sciance pudta odbiornika. Zapadka ma taki
ksztatt, aby jej prawe ramie zawsze byto opuszczo-
ne do dotu. natomiast zab zapadki podniesiony do
gory.

20

Rys. 8, Widok mechanizmu napedowego od tytu:

0 - kolko zapadkowe, 10 — zapadka, 19 — sprezyna za-
padki, 20 — sztyft opotowy.

Aby me dopusci¢ do rozprzegniecia kétka zapad-
kowego z zapadka, jest do niej przymocowana dwo-
ma wkretami ptaska sprezyna (19), ktéra drugim

10



Konicem opiera sie na sztyfcie (20), wkreconym do
przedniej Scianki pudta odbiornika, dzieki czemu
zab zapadki stale jest sprzegniety z kotkiem zapad-
kowym.

Urzadzenie zapadkowe pozwala obraca¢ mecha-
nizm napedowy tylko w jedng strone (z lewej ku
prawej), nie pozwala natomiast na jego odkrecanie
sie. w strone odwrotna.

Nakrecania sprezyny dokonuje sie obracaniem
raczki bebna.

Po nakreceniu sprezyny dazy ona do rozkrecenia
sie w kierunku odwrotnym, przeciwdziata jednak
temu kotko zapadkowe i zapadka (rys. 8),

To powoduje, ze sprezyna zaczyna obraca¢ mufe,
a z nig o$ pierwsza mechanizmu ruchowego. Pierw-
sza 0$ jest sprzegnieta z druga, ta znéw z trzecig
itd.,, i w ten sposéb nastepuje uruchomienie catego
mechanizmu ruchowego. Catkowicie nakrecona
(7 obrotéw) sprezyna daje aparatowi naped na czas
lokoto 20 minut.

Mechanizm ruchowy (rys. 9) miesci sie w pudle 5 Mecha-
metalowym, w ktérym umieszczone sg wszystkie hizm rurh(
czesci odbiornika. Pudto odbiornika sklada sie Wy
7 dwoch réwnolegtych Scianek: przedniej (21) i tyl-
nej (22), zmocowanych w jedng cato$¢ czterema
poprzecznikami (23) i oSmiu wkretami (24). Z géry
i bokéw pudto zakrywa sie zasuwkami (25). Boczna
lewa zasuwka i zasuwka gérna przesuwajg sie w
wyztobieniach przedniej i tylnej $cianki. Prawa
Istrona pudta zakryta jest w gdrnej czesci nierucho-
mg plytka przykrecong do $cianek czterema wkre-
Itami, natomiast dolna cze$¢ prawej strony pudia
ljest zakryta ptytka przesuwang, do ktérej umoco-
wany jest zelazny katownik z umieszczonymi na
Inim cewkami elektromagnesu. W tylnej i przedniej
Is<lance pudia znajduja sie tozyska dla osi mo-

17



chanizmu ruchowego. tozyska te sg zaopatrzone]
w ochronniki (26) dla ostoniecia tozysk od kurzu.i
Pudto odbiornika jest przymocowane do podstawy”

34
P. 22 N26 26 26 24
56 45 37 35 3~ 33
. n vebr

42'

21
55

e

Rys. 9. Mechanizm ruchowy morsa (widok z gory):
12 — pierwsza 0$ mechanizmu ruchowego, 2t — $cian-
ka przednia pudla aparatu, 22 — $cianka tylna pudla,
23 — poprzecznik, 24 — wkret poprzecznika, 25 — za-1
suwka boczna. 26 — ochronnik fozyska. 2/ — mufa
pierwszej osi, 29 — koto zebate pierwszej osi, 30 — dru-
ga 0$ mechanizmu, 31 — kotko szczebelkowe drugiej osi,
32 — koto zebate drugiej osi. 33 — trzecia p$, 34 — kot-
ko szczebelkowe trzeciej osi. 35 — kotko zebate trzecieji
osi, 36 — czwarta 0$. 37 — tylne kotko zebate czwartejj
osi, 38 — przednie Kolko zebate czwartej osi, 39 — muf-
ka mocujaca kotka zebate czwartej osi, 40 — walek:
przesuwajacy tasme, 44 — szésta o$, 45 — kotko szcze-1
belkowe szoste) osi, 46 — kotku $limakowe szostej osi,]
54 — sprezyna hamulcowa, 55 — drazek hamulcowy”
56 ... trzpieniek hamulcowy,

aparatu dwoma zelaznymi wkretami wkreconymi]
w dolne poprzecznik) pudia, dlatego tez poprzecz-
niki te majg gwintowane otwory.

18



System ko6t mechanizmu ruchowego sklada sie

szeSciu stalowych osi, siedmiu kot zebatych

trzech kotek szczebelkowych. Ogélny widok sy-
slemu ko6t pokazany jest na rys. 10.

lirt*

kys. 10. System kot mechanizmu ruchowego

Pierwsza 0$ mechanizmu (12. rys. 9 i 11) ma
jzfywno nasadzona mufe (27), do ktérej przymoco*
vane jest trzema wkretami (28) koto zebate (29).
Jruga 0$ (3) na tylnym koricu ma kétko szczebel-
kowe (31) i koto zebate (32).

Trzecia 0$ (33) ma na tylnym koncu koétko szcze-
belkowe (34) i koto zebate (35). Czwarta 0$ (36),
I watkieig przesuwajgcym tasme, ma na tylnym
loncu dwa kotka zebate; tylne (37) i przednie (38).
pba kétka przymocowane sa do osi za pomocg muf-
li (39) i-trzpionka, przechodzacego przez otwoér w

19
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mufce i w osi. Na przednim koncu osi na state umo-
cowany jest watek przesuwajgcy tasme (40). n

Pigta 0$ (41), piszaca, ma na tylnym konhcu k¥¥ |
ko zebate (42) z mufkg umocowang na osi trzpien-j
kiem, przechodzacym przez otwor mufki i osi. Nai
piatej osi znajduje sie niewielkie wyttoczenie, kté-|
rym o$ opiera sie¢ na wycieciu haczyka drazka pi-i
szacefjo (43). Na przedni koniec osi nasadzone jest™
kotko piszace

Szésta 0$ (44) ma na tylnym koricu kétko szcze-j
belkowe (45), a w jej $rodku znajduje sie kolkoj
Slimakowe (46) o skosnych zgbkach. Kaétko $limako-]
we umocowane jest do mufki szostej osi trzemae™|
y~kretami  Wszystkie osie na koncach sg doktadnie
obtoczone i umieszczone w tozyskach w $ciankach
pudla. Jedynie czwarta i pigta o$ z przedniej strony
nie posiadajg tozysk, przechodza natomiast swo-
bodnie przez otwory w przedniej $ciance pudia
odbiornika. Przednie tozysko czwartej osi znajduj« |
sie w Sciance wspornika przesuwaka tasmy (68)
(rys. 14), piata za$ o$ tozyska przedniego nie po-
siada. tozyska osi sg zastoniete ochronnikami.

Osie mechanizmu ruchowego wykonane sa
z twardej stali i doktadnie wypolerowane. Przedni
koni€*c pierwszej osi jest ptasko spitowany i ma
dwa wyciecia, dzieki ktorym beben napedowy jest
sprzegniety z pierwszg osig. Na przedni nagwinto-
wany koniec pierwszej osi nakreca sie nakretke
(11, rys. 4) zabezpieczajaca beben od zsuniecia sie
Z 0si.

Ruch pierwszej osi jest przekazywany na nastep-
ne osie mechanizmu za pomoca zazebiajgcych siel
kot zebatych i kétek szczebelkowych. n |

Dla zapewnienia i'‘6wnoraiernego ruchu mecha-I
nizmu zastosowany jest regulator szybkosci w po-I
staci wiatraczka.

20






|7. Wiatra-
czek

Wiatraczek skiada sie z nastepujacych (zei
(lys. 11).

Stalowa 0$ wiatraczka (47) jest umieszczona
tozyskach wspornika osi wiatraczka (48). Wsporniki
jest przykrecony dwoma wkretami do tylnej $ciankhl
pudla odbiornika. Gérny koniec osi wiatraczka jestl
zakonczony gwintem S$limakowym, ktéry zazebiat
sie z kotkiem Slimakowym (46) szOstej osi (44). i

W $rodku osi wiatraczka znajduje sie zgrubie-T
nie 2 otworem, przez ktéry przechodzi prostopadle]
do osi wiatraczka oska $migi. Z jednej strony na]
oske smigi natozona jest panewka tozyskowa obra"
cajgca sie w stosunku do osi wiatraczka o pewienl
kat, z drugiej strony nalozona jest S$miga wia-i
Iraczka (49) z ramieniem zaczepnym (50). Smlge]
wiatraczka wraz z ramieniem zaczepnym przykrecali
sie dwoma wkretami (51) do panewki tozyskowejAl
W dolnej czesci osi wiatraczka znajduje sie krazek!
hamulcowy z trzpienkiem. Za trzpieniek zaczepiona'|
jest jednym koncem .sprezynka spiralna (52), kt6"]
lej drugi koniec jest zaczepiony o haczyk ramieni”®

zaczepnego $migi (50). |
Sprezynka spiralna odcigga tozysko $migi takd
aby $miga zajmowata potozenie pionowe. |

Przy obrocie mechanizmu ruchowego panewkal
fozyskowa $migi wraz ze $Smigg na skutek sity odi]
srodkowej stara sie obréci¢ prostopadle do osi wia™l
traczka. Obracajgca sie $miga napotyka na opor
powietrza, dzieki czemu ustala sie pewna szyb-H
kos¢ obrotu osi wiatraczka, a tym samym cale-|]
go mechanizmu ruchowego. Ze zwiekszeniem sie
szybkosci obrotu mechanizmu ruchowego zwieksza
sie sita odsrodkowa wiatraczka i $miga odchyla sie,
bardziej od swego pierwotnego potozenia. Powoduje!
to zwiekszenie oporu powietrza dla $migi i przy4]
hamowanie szybkosci obrotu wiatraczka. Gdy szyb-!l

22



Iko.~ obrotu mechanizmu ruchowego maleje, maleje
mréwniez sita odsrodkowa wiatraczka, Smiga zajmuje
Ibard/iej pionowe potozenie, przez co maleje dla
Viiej op6r powietrza, a szybko$¢ aparatu wzrasta.

ycébylenie $migi mozna regulowac naciggiem sprg-
fynki spiralnej i w ten sposdb ustala¢ odpowiedniag
Szybkos$¢ catego mechanizmu ruchowego.

Podczas obrotu o$ wiatraczka pod dziataniem
sity kotka Slimakowego szodstej osi podnosi sie do
J Yy nic powstato dodatkowe tarcie gdrnego
konca osi wiatraczka o gérne tozysko (53), w tozy-
tko to jest oprawiony Kawaltek agatu, o ktory sie
Opiera goérny koniec osi wiatraczka. W niekt6rych
paratach agat zastgpiono twardg stala.

Do zatrzymania mechanizmu ruchowego stuzy
Umulec. Sktada sie on ze sprezyny hamulcowej (54,
lys. 9) i dragzka hamulcowego (55). Sprezyna hamul-
lowa jest umocowana jednym koricem do przedniej
mcianki pudta za pomocg wkretu.

Drugi koniec jest swobodny i moze sie opierac¢

kragzek hamulcowy osi wiatraczka, a dalszg swo-
T czeécig — odpowiednio wygieta _ o trzpieniek
jamulcowy (56), umieszczony na drazku. Przedni
joniec drazka wystaje na zewnatrz pudta odbior-
|ka przeprowadzony przez odpowiednie wyciecie
N przedniej .Sciance pudia. Je$li przesuwamy dra-
- w lewo, t-rzpieniek hamulcowy przesuwajgc sie
leco odcigga opartg o niego sprezyne hamulcowsg
P drazka hamulcowego osi wiatraczka i mecha-
jzm ruchowy zostaje uruchomiony. Przy przesu-
leciu drazka w prawo sprezyna naciska na krazek
«mulcowy i zatrzymuje ruch mechanizmu.

Mechanizm do przesuwania i prowadzenia tasmy
ttada sie z tarczy taSmowej znajdujgcej sie w szu-
pace tasmowej, prowadnikéw tasmy, przesuwaka
«my i zwijaka tasmy.
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w szufladce taSmowej (rys. 12) znajduje sie tar-j
cza taSmy (57) zaopatrzona w mufke metalowsg. Doi
tarczy przykrecony jest drewniany krazek do na|
kfadania taSmy (58). Tarcze uktada sie na stalowej
osce umocowanej do szufladki; tarcza moze sie swo-
bodnie obraca¢ na swojej osi. Na krgzek tasmowy]
zaktada sie krag tasmy telegraficznej.

60 57

59 58

Rys. 12. Szufladka taSmowa i cokot aparatu;

57 ~ tarcza tasSmy, 58 2 krgzek do nakfadania tasmy,]
59 uchwyt prowadzacy, (IO — wyciecie do tasmy.

Krag taSmy telegraficznej zaklada sie na tarcze]
Dalej .taSma przechodzi pomiedzy dwoma sztyftar
umocowanymi do spodu szufladki lub przez specjal-
ny uchwyt prowadzacy (59).

Nastepnie taSma przechodzi przez waskie wycie-jj
(ie (60) w cokole aparatu, skad kieruje sie do gor]|
na watek prowadnikowy (61, rys. 13, 14, 15) mie-l
dzy jego obraczki (62). Dalej taSma opiera sie z goryl
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kolek prcwatlnikowry (63) i przechodzac pod pre-
-ikiem oporowym (64) kétka piszacego oraz miedzy
~vatkiem przesuwajgcym tasme (65) a krazkiem na-
riskowym (66) nawija sie na zwijak tasmy (rys. 16),

73
6762 71 63
6l 3
62 jill 66
co 72

jlys 13. Mechanizm przesuwajagcy taSme (widok od spodu):

prowadnikowy, 62 — obraczki watka pro-
kadnlkuwego 63 — kotek™ prowadnikowy, 64 — precik
Iporowy, 65 — walek przesuwajacy tasme, 66 — krazek
IdCiskowy, 67 — nakretka watka prowadnikowcgo, 68 —
kspornik przesuwaka tasmy, 69 — wkrety wspornika,
| os drazka naciskowego, 72 — drazek naciskowy,
* 73 — sprezyna naciskowa.

I Walek prowadnikowy (61) osadzony jest na osi
lutrzymywany na niej riakretkg (67). Obraczki (62)
h zatozone na walek ciasno, lecz mozna je przesu-
ra¢ wzdluz osi watka. Przesuwaniem obraczek na
Mitku mozemy zmienia¢ potozenie tasmy teiegra-
Icznej w stosunku do kotka piszacego.

I Przesuwak tasmy zbudowany jest w sposob na-
lepujacy: Do wspornika przesuwaka (68) przymo-
pwanego do przedniej S$cianki pudta odbiornika
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dwoma wkretami (@9 umocowana jest plytka pro*,
wadnikowa przesuwaka (70). Pod tg ptytka znaj-
duje sie 0$ (71) dflazka naciskowego (72) z kraz-
kiem przyciskajacym tasme. Od spodu ptytki przy-
krecona jest sprezyna naciskowa (73). Na wystaja-]
cym konicu czwartej osi mechanizmu ruchowego za-1
mocowany jest na sztywiio moletowany watek prze*|

72
70 66
+ -
69 68
63

61

Rys. U. Mechanizm przesuwajacy tasme (widok z boku)jj

61 — watek prowadnikowy, 63 — kotek prowadnikowy.
64 — Ereuk oporowy, 65 — watek przesuwajacy tasire,
— krazek naciskowy, 68 — wspornik przesuwaka tai-.
my, 69 — wkrety wspornika, 70 — pc?/t_a przesuwakaai
71 — o$ driptka ‘naciskowego, 72 — drazek naciskowy, '
73 — sprezyna naciskowa.

suwajacy tasme (65). Na watku opiera sie z goryj
fbonitowy krazek naciskowy (66), obracajacy sie
dokota swej osi. O$ drazka naciskowego (71)
umieszczona jest w tozyskach, znajdujacych sie
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Katamarz

w przedniej $ciance pudta odbiornika i wspornil

przesuwaka. W $rodkowej czesci osi drgzka znajj
duje sie ptasko opitowana powierzchnia, o ktort
oparta jest sprezyna naciskowa (73); dzieki temd
kragzek naciskowy docisniety jest do watka przesuj
wajacego tasme. Przy obracaniu sie waltka obrac¢/
sie rowniez krazek naciskowy, wskutek czego prze
suwa sie znajdujgca sie miedzy nimi tasma; gdi
podniesiemy drazek naciskowy, tasma przestaniij
sie przesuwac.

Aby odbite $wiezo znaki nie rozmazywaty si
na tasmie, kragzek naciskowy ma na swoim obwe
dzie wgtebienia.

Pod watkiem przesuwajgcym tasme umieszczonl
jest precik oporowy (B4), stuzacy do oporu koti
piszacego w czasie odciskania na tasmie znakow.

Katamarz (74, rys. 15) wykonany jest w ksztalj
cie zbiorniczka poziomego z wydtuzong czescig pici
nowa. W czesci pionowej znajduje sie podtuzne
ciecie rozszerzono do duzego okraglego otwon
w czesci Srodkowej. Dzigki podtuznemu wyciecfl
i trzpionkom prowadnikowym (75) katamarz zajmij
je zawsze odpowiednie potozenie. Katamarz mocujj
sie do przedniej Scianki odbiornika Srubg (76) lal
aby koétko piszace (77) wchodzito do otworu M
zbiorniku katamarza i zawsze bylo zmaczane farbij

Farbe nalewaé nalezy przez mniejszy otwor
zbiorniczku i uwazaé, aby sie nie rozlewala.

Tasma, po przejsciu przez przesuwak tasmy, al
wija sie na zwijak tasSmy (rys. 16), sktadajacy il
z dwoch tarcz: jednej (78), jak dla czystej tasilj
w szufladce tasmowej, i drugiej (79) zaopatrzool
w zatrzask, dzieki ktéremu Obie tarcze utrzymuf
sie na osi tarcz (80) umocowanej do wspornilj
zwijka (81).
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Wspornik zwijaka przymocowany jest do $cianki
Ipudta aparatu Srubg igczaca.

/

/r
81

Rys. 16. Zwijak tasmy:

. i taSmowa przed-
o$ tarcz taSmowych, 81 — wspornik zwijaka.

Czes$¢ elektromagnetyczna odbiorni-
|a przeznaczona jest do odbioru i zapisania na ta-

ue znakdw alfabetu morsa. Sktada sie ona z ele-
Itromagnesu z urzadzeniem do po<Inoszenia go
Jopuszczania drazka piszacego z kotwicg i wspor-
lika oporowego drgzka piszacego.

Elektromagnes odbiornika (rys. 17) morsa zbu-
twany jest nastepujgco: na zelazny rdzen (82) na-
~zona jest kartonowa rurka izolujgca (83), na konce

drewniane boczki cewek (84). Na

prke izolujgca nawiniete jest uzwojenie (85) z dru-
»miedzianego o $rednicy 0,25 mm izolowanego je-
»abiem Kazda cewka ma okoto 5400 zwojow.
m kazdej cewki wynosi 150 oméw. Cewki pota-
sobg szeregowo. Konce uzwojen prze-

rodza przez dolne boczki cewek, po czym ze-
letrzne konhce uzwojen przylutowuje sie do
ipionkow zaciskowych (86), umocowanych do
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Drazek
Ipisracy

bolgzkéw, a konce wewnetrzne cewek faczy sie =
soba.

Trzpionki zaciskowe stuzg do dotgczenia przel
woddéw odratowania aparatu do uzwojen elektroma-|
gnesu. Trzpionki zaciskowe, a takze potgczone kon-
ce wewnetrzne cewek wyprowadzone sg prze2
otwory w poziomej czesci katownika jarzmowegc
(87) elektromagnesu i odizolowane od niego tulej-
kami izolujacymi (88).

Rdzenie cewek wykonane sg z migkkiego zelaza.l
Na gorne konce rdzeni sa nakrecone nasadki biegu-I
nowe (89), w dolnych koncach rdzenia znajdujg sie]
gwintowane otwory dla umocowania cewek wkreta-
mi (90) do katownika jarzmowego.

VWVkretow mocujgcych cewki do katownika niel
nalezy wykreca¢ ani wymienia¢, gdyz stanowig onel
nie tylko umocowanie cewek, lecz réwniez czesc|
obwodu magnetycznego.

Rdzenie z cewkami potgczone katownikiem jarz-|
mowym stanowig jeden elektromagnes typu podko-I
wiastego.

Katownik jarzmowy jest przymocowany trzema
wkretami do przesuwanej pt~ki dzwigarkowej na-
staWiaka (91) elektromagnesu. Do gdrnej czesci
ptytki przymocowany jest wkretem (92) pataczek
nastawiaka (93). Gérna cze$¢ patgczka zakonczona
jest gwintem, na ktory jest nakrecona regulacyjna
nakretka nastawiaka (94) ze stalowym wystepem.
Wystep ten obejmujg z dwdch stron dwie odpo-
wiednio wyciete ptytki miedziane, nie pozwalajgcej
sie nakretce odkreca¢. Nakretka nastawiaka pozwa-
la podnosi¢ lub opuszczaé pataczek nastawiaka,]
a tym samym i caty elektromagnes.

Drazek piszacy (rys. 18) jest dzwignig dwura-j
mienng (95), osadzong na stalowej osi (96). obra-
cajacej sie w tozyskach katownikow tozyskowych!
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(97). Drazek piszacy jest umocowany do swej osi|
wkretem (98).

Katowniki tozyskowe umocowane sg do bocznej
nieruchomej scianki pudfa odbiornika (99) wkretai
(100) . Prawe ramie drazka piszgcego posiada kolis
rozszerzenie, do ktérego wstawiona jest kotwic!
(101) , umocowana wkretem (102). Kotwica wrykt
nana jest z miekkiego zelaza w ksztalcie rurki o rozj
cieciu wzdhluz catej dlugosci. Po lewej stronie k(
Iwicy, w ramie drazka piszagcego wkrecony je
Irzpionek zaczepny (103) do umocow'ania jedneg¢
konca spiralnej sprezyny odciggowej (104).

Na lewym ramieniu drgzka piszacego przymc
cowany jest dwoma wkretami haczyk drazka pisza-]
cego (43). W wycieciu haczyka obraca sie 0§ koU
piszacego (por. rys. 11)

Aby mozna bylo regulowaé potozenie haczyka,!
koniec ramienia drazka piszgcego posiada podiuznej
Sciecie. Na samym koncu Sciecia wkrecony jes™
wkret regulujacy (105), ktérym mozna podnosi¢ lut
opuszcza¢ w pewnych granicach haczyk a z niiril
kétko piszace

Wspornik oporowy drazka piszacego (rys. I?
umocowany jest czterema wkretami do nieruchome]|
$cianki pudla odbiornika. Blizej podstawy wsporr
ka umocowane jest urzgdzenie naciggowe dla sprel
zyny odciggowej drazka piszacego. Urzadzenie td
sktada sie ze sprezyny odciggowej (104, rys. 20), nal
preznika sprezyny (106) i nakretki napreznika (107)il

Prawa wysunieta cze$¢ wspornika oporownegt] |
posiada dwa poziome wystepy: gorny (108) i dolnj
(109), w ktére wkrecone sg sruby oporowe (iKj
drazka piszacego, Sruby oporowe mocowane s
przez Scigganie rozcietych koncéw wystepow doc
kretkaroi (111>
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B) Klucz nadawczy

Do wiaczania i przerywania pragdu w obwodzie
norsa stosuje sie klucz telegraficzny, sktadajacy sie
U nastepujacych czesci: podstawy drewnianej (115
Ts. 21), wspornika osiowego dzwigni (116), dzwig-
11 kluczowej (117) z mufka osiowa (118), sztywno
imocowang z dzwignig, dwoch plytek podktadko-
vych (119), stalowej osi dzwigni kluczowej (120),
twoch napreznikow (121)  sprezyn odciggowych
: umocowanymi do nich sprezynami spiralnymi
122). Do podstawy drewnianej umocowane Ssa:
wspornik osiowy dzwigni kluczowej (116) i obie
jtytki podktadkowe z przymocowanymi na nich
(prezynami stykowymi (123).

Przednia sprezyna stykowa wraz z przednig $ru-
'g stykowg (124) stanowig przedni styk klucza; tyl-
a sprezyna stykowa z tylng Srubg stykowsa (125) —
vk tylny Kklucza. Sprezyny stykowe majg kontakty
te srebra lub platyny dla zwiekszenia odpornosci

alanie ich prz rzerywaniu i zamykaniu
%m%g przy przeryw y

Na wsporniku osiowym dzwigni za posrednic-
wem mufki osiowej i osi umocowana jest dzwignia
lurzowa, przymocowana do osi wkretem (126).

Dzwignia od strony przedniej ma drewniang gat-
e (127), a pod nig nieco blizej osi dzwigni — $rube
itykowg z platynowym lub srebrnym kontaktem
1124). W tylnej czesci dzwigni znajduje sie gwinto-
wany otwor, w ktéry wkrecana jest tylna S$ruba
tykowa (125» réwniez z kontaktem platynowym lub
rebrnym. Aby zabezpieczy¢ tylng $rube od wy-
rwania si¢, koniec dzwigni jest przepitowany i Sci-
<"any przez srube zaciskajgca (128).

W $rodkowej czesci dzwigni znajdujg sie dwa
twory, przez ktére przechodzg naprezniki (121). Na
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nagwintowane czesci napraznikéw nakrecone sg |
kretki regulujace (129). Aby nakretki nie odkr<

i27 12t . i2i
. VA I .
29N R
w9
no\
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Rys. 21. Klucz nadawczy morsa:

115 — podstawa klucza. 116 — wspornik osiowy

117 — dzwignia kluczowa. 118 — mufka osiowa. 1
ptytki podkiadkowe, 120 — o$ dzwigni kluczowej, »
napreiniki sprezyn odciagowych, — sprezyny "
gowc, 123 — sprezyny stykowe, 124 — przednia
stykowa, 125 — tylna $Sruba stykowa, 126 — Wk_l’?t |
wy, 127 gi?’rka dzwigni, 128 — S$rubka zacis
129 — nakretki regulujace, 130 -- zatyczka napr*
131 — wkrety sprezyn odciagowych, 132 — plytka
pna sprezyn, 133 — wkrety zaciskowe, 134 —

mocujace.
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[sie zupetnie z napreznikéw, na kohcach napreznikéw
[znajdujg sie zatyczki (130).

Sprezyny odciggowe (122) przechodzg przez
[otwory w podstawie klucza i gérriymi koncami za-
{(-zepione sg o dolne czesci napreznikow; dolne ko>
(te sprezyn odciggowych przymocowane sg wkreta-
jrai (131) do plytki zaczepnej (132), ktéra z kolei
[przymocowana jest do wspornika osiowego.

Przewodniki odrutowania aparatu dotacza sie
Ido klucza trzema wkretami (133). Klucz mocuje sie
Ido cokotu aparatu czterema wkretami (134).

Rys. 22. Klucz nadawczy zmodyfikowany:
135 — S$ruba regulujaca, 136 — napreznik.

W niektérych morsach stosowane sg klucze na-
dawcze zmodyfikowane. Réznica w budowie klucza
zmodyfikowanego polega jedynie na odmiennej
tonstrukcji nakretek regulujacych i napreznikow,
ro jest pokazane na rys. 22.

W kluczach starego typu zwigkszenie naciagu
~prezyn odciggowych uzyskuje sie przez obrét na-
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13. Mili-
ampero-
mierz

krelek w prawg strone (zgodnie z ruchem wski
wek zegara), w kluczach zmodyfikowanych -
wa strone.

C) Przyrzady pomocnicze morsa

W morsie znajduja zastosowanie miliamperoj
rze magnelo-elektryczne (rys. 23), ktoérych zt
dziatania polega na wzajemnym oddziatywj
dwéch pol magnetycznych: jednego, wywotar
magnesem statym oraz drugiego, powstajgcegj
lekkiej ruchomej ramce z uzwojeniem w QG
przeptywu przez nie pradu.

Podstawa Rokr
fibrowa
hA
Maanes
sraly

Rys. 23. Czesci sktadowe miliamperomierza

Oddziatywajace na siebie pota przekrecajg
ke o okreslony kat, ktérego wielkos¢ zalezy
tezenia pradu przeplywajagcego przez przyj
Wskazoéwka przymocowana do ramki okresli
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skali natezenie pragdu w railiamperach (1 mA =

0,001 A). Na skali znajduje sie podziatka 30 —
n— 10— 0 — 10— 20 — 30 wycechowana bezpo-
$rednio w miliamperach od 0 do 30 mA w kazda
strone. Opdér miliamperomierza wynosi okoto 10
Lméw. Miliamperomierz pozwala mierzy¢ wielkos¢

— * Prad etelegraficzny
“1 2™ Prad wytadowan atmosferycznych

Rys. 24. Schemat wiaczenia odgromnika

izeptywajacego przez aparat pragdu w miliampe-
ich oraz kierunek tego pradu.

~Zasadniczy schemat wigczenia odgromnika po-
jaje rys. 24.

Odgromnik zbudowany jest w nizej podany spo-
ib (rys. 25, 25a):
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Do cokotu aparatu przymocowana jest eboni®
wa podstawa odgromnika (137), na ktorej znajdi
siE mosiezna ramka podstawy (138). Na ramce p<
stawy umieszczona jest ebonitowa podkiadka izol
jaca (139), a na niej dwie ptytki liniowe (140) z gj
nymi powierzchniami pokrytymi rowkami.

Piytki liniowe umieszczone sa w pewnej odU
tosci od siebie i brzegdw ramki podstawy i przyk]
cone sg do ebonitowej podstawy (137) wkretami ij
lowanymi od ramki podstawy tulejkami ebonitow
mi. W ten sposob ptytki liniowe sg odizolowanej
siebie i ramki. Krawedzie ptytek i ramki zaopatr
ne sag w wyciecia, ktore stanowia trzy gniazda.

>45144 144

142\ \ | 145/1421
143

/N / ml3

| 139 140
138 140 137

Rys. 25. Czesci sktadowe odgromnika:
137 __ podstawa odgromnika, 138 — ramka podsti
139 _ podkiadka izolujgca, 140 — phytki liniowe, 141
pokrywa odgromnika, 142 — wkrety pokrywy, 1/
wkret, 144 — zaciski ptytek liniowych, 145 — wkl
plytek liniowych.
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Na wymienione czesci natozona jest poi
odgromnika (141) z rowkami na spodniej strc
Pokrywa jest oddalona na niewielka odlegto$
rowkowanej powierzchni ptytek liniowych. WI
krywie naprzeciw gniazd wykonane sg okr|
otwory. Pokrywa umocowana jest do ramki pot
wy dwoma wkretami (142). Z boku ramki podst]
znajduje sie wkret (143), pod ktoéry dotacza sie

Li Lo
/ \
Gniazdo Gniazdo Gma,
lewe Srodkowe pra\

Rys. '26. Odgromnik zmontowany

wod uziemiajacy odratowania aparatu polac
z zaciskiem Z. Plytki liniowe majg zaciski (14]
dotaczania przewodow liniowych oraz wkrety
do dotaczania przewodnikéw odratowania.
Prad wysokiego napiecia wytadowan ati

rycznych dochodzac do plytki liniowej (praw<
lewej) przebija szczelinke powietrzng n
ostrzami rowkowanych powierzchni ptytki lir
i pokrywy odgromnika i odprowadza sie”do
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Napiecie przebicia odgromnika wynosi 700— 1000 V.
Do odgromnika dodane sg dwie wtyczki przetaczni-
kowe, ktére wraz z trzema gwiazdami w ptytkach
liniowych stanowig przetagcznik odgromnika prze-
znaczony do dokonywania prostych przetgczen li-
nii. Przy wiozeniu wtyczki w lewe gniazdo uziemia-
niy ptytke lewa Li (rys. 26), przy wiozeniu wtyczki
W prawe gniazdo uziemiamy ptytke liniowag pra-
wg Li, Przy wiozeniu wtyczki w gniazdo $rodko-
we, Lt i Li taczg sie z sobg, lecz nie uziemione, tj.
linie dochodzace do aparatu potgczone sg ,,ha
wprost”, a aparat bedzie pracowat ,,na siebie”, jesli
{dotgczona jest do niego bateria.

Mors posiada sze$¢ zaciskéow; ,,R", ,—7,
I.Z, .Li" i ,Lj”, z ktérych Li i Li sg umieszczone
jne odgromniku i zostaly poprzednio opisane.

Pozostate zaciski zmontowane sg na oddzielnej
Ipodslawce ebonitowej (146, rys. 27), przykreconej
do cokolu aparatu dwoma wkretami. Do tych za-
ciskéw dotacza sie odpowiednio przewody od bate-
rii i przewdd uziemienia.

146

Hys. 27. Zaciski bateryjne i zacisk uziemienia

W.szystkie czesci aparatu umocowane sg na gor-
Inej desce cokotu aparatu (rys. 12). Na wewnetrznej
istronie deski gornej utozone jest odrutowanie apa-
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latu. W rowki bokéw cokrrfu wsunieta jest szufladijl
ka tasmowa, ktora byta dokladnie opisana przfl
omawianiu mechanizmu do przesuwania tasmy. 1

Lima

Rys. 28. Schemat aparatu wz. 1910 na prad ciagty

It7. Réznicu Oprocz opisanego w niniejszej instrukcji moi
budowy™  wz. 1944 znajduja sie w uzyciu aparaty potowe v
MONOW 1910, 1936 oraz 1938.

Zasada dziatania i zasadnicza konstrukcja Iy*
aparatow jest taka sam” jak aparatu wz. 1944,
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jce istniejg jedynie w konstrukcji niektorych pod-
tspoldw.

Aparat wz. 1910 (rys. 44) rozni sie od opisanego
I nastepujacych szczegétach; zamiast miliampero-
lierza uzyty jest prostej konstrukcji galwanoskop.
lalwanoskop nie pozwala na dokladne okreslenie

Linia

Iwielkosci natezenia pradu, lecz tylko na przybli
1zone.

Aparat wz. 1910 ma w zupeinie inny sposob roz-
wigzano zagadnienie przelgczania aparatu z pradu
ciggtego na prad roboczy, a mianowicie za pomoca
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specjalnego przetgcznika wtyczkowego. W zwigzku
z tym schemat aparatu jest odmienny od schematu
aparatu opisywanego, przy tym aparat posiada tytka
pie¢ zaciskow — 0 W27, L, Li" i Ls". Schemat
aparatu na prad ciagty jest podany na rys. 28, a ma
prad roboczy na rys. 29.

W aparacie tym, jak wynika ze schematu (rys
29), nie ma kontroli wia.snej pracy, gdy aparat prze-
taczony jest na prad roboczy.

W aparacie wz. 1910 réwniez wspornik oporowwyjl
drgzka piszacego jest nieco odmiennej konstrukcji«

mAparat wz 1936 jest w zasadzie taki sam jak!
aparat wz. 1910, jedynie galwanpskop zastgpiono|
juz tutaj miliamperomierzem; cewki etektromagn
su majg opor po 300 ombw.

Aparat wz 1938 jest taki sam jak wz. 1936, jedy

nie opor cewek elektromagnesu wynosi po 1
omow.

Oprocz aparatéw potowych rozpowszechnione s
aparaty Morse‘a typow pocztowych. Aparaty te ni€]
majg skrzyn do opakowania.

Aparaty pocztowe mogg pracowaé zaréwno rg]
pradzie roboczym jak i ciggtym, nie majg jednak]
przetgcznikdw pradu, natomiast przetgczania dok
nuje sie za pomocg zmiany odrutowania aparatu
Opor uzwojen elektromagneséw wynosi 600 omoéw,
Zwijak tasmy nie jest umocowany do pudla odbior
nikd, lecz umieszczony obok aparatu na specjalny
stojaczku. Klucz nadawczy ma tylko jedng sprezyn'
odciggowa. Galwanoskop jest zbudowany w oprg
wie drewnianej, ma wieksze rozmiary i — zamia
jednej cewki — uzwojenia na dwdéch oddzielnycl
ramkach, miedzy ktérymi umieszczona jest wska
zéwka. Odgromnik jest wiekszych rozmiaréw. Przy
krywa odgromnika nie jest przykrecana wkretamil
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Schetna-
polacren
la prad
jty 1 ro-
bocty

ROZDZIAL 11

DZIALANIE | OBSLUGA

Morsy moga by¢ wiaczone do Unii na stacjach
koncowych i posrednich wg dwoéch schematéw: na
prad ciggty i roboczy.

Schemat morsa na prad ciagty charakteryzuje
sie tym, ze moze by¢ dotaczone zrédio pradu tylko
na jednej ze stacji. W razie zastosowania zrodet pra-
du na kazdej stacji nalezy baterie wiacza¢ kolejno
w ten sposob, aby tworzyly potaczenie szeregowe
przy zgodnej biegunowosci i zapewniaty normalne
natezenie pradu w obwodzie. W tym wypadku na
stacji poczatkowej uziemia sie plus baterii, na kon-
cowej — minus. Na stacjach posrednich baterie me
sg uziemione.

Rysunek 30 przedstawia zasadniczy schemat
trzech stacji morsa na prad ciagty. Wszystkie ele-
menty tego schematu sg potgczone szeregowo. Prz»
bieg pradu jest naste”mjacy: bateria B stacji A
przedni styk klucza Ki. wspornik osiowy dzwigni
klucza, elektromagnes Ei, miliamperomierz MAI, li-
nia, przedni styk klucza Ks stacji B, wspornik osio
wy dzwigni klucza, elektromagnes Ej. miliamper®
mierz MA|. linia, przedni styk klucza Ks stacji C.
wspornik osiowy dzwigni klucza, elektromagnes E®
miliamperomierz MAI. uziemienie Za, przez ziemi?
do stacji A, uziemienie Zi, drugi biegun baterji B.
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w stanie spoczynku aparatu ustawionego na
ad ciagty przednie styki kluczy sg zwarte i w ob-
Klzie ptynie stale prad.

W czasie pracy kluczom przez jedng ze .stacji
ucujg elektromagnesy wszystkich stacji oraz sta-

pracujacej, przez co osigga ona kontrole swojej
lacy.

StxjaA StagaB StadaC
/ um

MA\ 1A\ IMA]

i

lys. 30. Schemat wigczenia trzech stacji morsa na- prad
ciagty n

Poniewaz przy potaczeniu na prad ciggly linia
Eiajduje sie stale pod pragdem, przeto kazda zmiana

p. stanie linii zaznaczy sie na miliamperomierzacn
jwszystkich stacji. Pozwala to na state kontrolowanie
llinii. Przystepujac do pracy nalezy podnies¢ klucz.
Ipo czym prowadzi¢ normalna korespondencije.
1 Charakterystyczng cechg schematu morsa na
Iprad roboczy jest wiaczanie zrodet pradu na kazdej
Istacji.

Zasadniczy schemat potaczenia trzech stacji mor-
sa na prad roboczy przedstawia rys. 31.
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19. Schemat
potaczenia
3 stacii
morsa na
prad robo-
czy

Przy naci$nieciu klucza na stacji A prad bi
mial przebieg nastepujgcy: bateria Bi, przedni st
klucza Ki, wspornik osiowy dzwigni klucza, elekt
magaes Ei, miliamperomierz MAI, linia, tylny st®
klucza Ki i wspornik osiowy, elektromagnes Ei,
ilamperomierz MAz, linia, tylny styk klucza
wspornik osiowy, elektromagnes Es, miliampei]
mierz MAs, ziemia.

StacjaA Stacja 8 SraaaC
Unia
HA MHAj
I e
Sy

Rys. 31. Schemat pofagczenia trzech stacji moisa na p®
roboczy

Prad wraca przez ziemie do stacji A t do drugi«
bieguna baterii Bi.

Poréwnujac uktady oradu roboczego i ciagte
widzimy, ze przy zastosowaniu ukladu pradu rc
czego na kazdej stacji powinna znajdowac sie
leria, natomiast przy ukladzie na prad ciaglty
starczy jedna wspolna bateria dla wszystkich statl
Bateria ta moze sie znajdowac¢ na jednej ze s
obojetnie ktorej.
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z tego wzgledu zastosowanie schematu na prad
ciggty zmniejsza ilo$¢ elementéw potrzebnych do
utrzymania tgcznosci w poréwnaniu ze schematem
na prad roboczy.

Przy przejsciu z ukladu pradu roboczego na
uk'ad pradu ciggtego nalezy wytaczy¢ czes$¢ baterii
z obwodu liniowego, aby utrzymac¢ w linii normalny
prad pracy aparatow.

Na liniach telegraficznych o diugosci powyzej
300 km korzystniejsze jest wiaczanie baterii réwniez
na stacjach posrednich, poniewaz w razie ubocz-

Rys. 32. Schemat morsa na prad ciggty przy pracy
»na siebie"

Dych uptywéw pradu uzyskuje sie lepsze warunki
odbioru. Ponadto przy uszkodzeniach linii stacje,
ktére nie majg baterii, zostang pozbawione moznosci
pracy.

Schemat morsa na prad ciggty w ukiadzie pracy
,.ha siebie" przedstawia rys. 32.
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20. Obiegi Mors wedtug tego schematu pracuje ,,na siebie"
pradow poniewaz wtyczka znajduje sig w gniazdku srodkc
Imorsa przy \»vm odgromnika. Prad przebiega w nastepujac
pracy ,na o . . . .
slcble™ | na SPOSOb: plus baterii, zacisk plusowy, przedni stylj
linii klucza, wspornik osiowy dzwigni klucza, elektro
magnes, miliamperomierz, ptytka liniowa L2 odl
gromnika, wtyczka przetacznikowa odgromnika)
phytka liniowa Li odgromnika, zacisk minus i mim
baterii.

Aby ustawi¢ aparat,do pracy ,,na siebie", naiezy)

— postawi¢ klucz na prad ciagly,-

— wstawi¢ wtyczke do gniazda $srodkowego
gromnika;

— wiaczy¢ baterie do zaciskdw plus i minus (na
piecie baterii powinno by¢ takie, aby pra
przeptywajacy przez aparat nie wynosit win
cej niz 15 mA),-.

— dolgczy¢ uziemienie do zacisku Z

Linio

fij 1 1) 1] i mA
2 wifi

Rys. 33, Wiaczenie morsa na prad ciagty przy wlyc
ustawionej w gnieidzie lewym
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Przy pracy morsa na linii zachodzg dwa wypad-
ki wigczenia przewodéw do aparatu.

Pierwszy wypadek — kiedy przewdd jest wig-
czony do zacisku Ls (rys, 33).

W tym wypadku wstawiamy wtyczka do gniaz-
da lewego, Klucz powinien sig znajdowaé¢ w poto-
zeniu na prad ciggly, bateria wigczona do zaciskow
plus i minus.

Przebieg pradu bedzie nastepujgcy: bateria, za-
cisk plus, przedni styk klucza, wspornik osiowy
dzwigni klucza, elektromagnes, miliamperomierz,
ptytka L» i linia. Nastepnie linia przez aparat stacji
wspotpracujacej do ziemi i zieinig do stacji wyjscio-
wej, ha zacisk Z, ramka podstawy odgromnika,
wtyczka, ptytka Li, zacisk minus i minus baterii.

Drugi wypadek, kiedy przewdd liniowy wiaczo-
ny jest do zacisku Li (rys. 34).

Linia

Rys. M. Wiaczenie morsa na prad ciagly pny wtyczce
ustawionej w gnieidzie prawym
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Klucz znajduje sie w potozeniu na prad ciggty™
bateria wigczona do zacisk6w plus i minus, wlyczli
wstawiona do gniazda prawego.

W tym wypadku prad poptynie nastepujaco:
plusa baterii przez zacisk plus do przedniego styku]
klucza, przez dzwignie i wspornik osiowy dzwie
klucza, przez elektromagnes, miliamperomierz, na

Lima Lm/a

Ays. 35. Schemat pofaczen morsa jako stacji posrednie!

stepnie przez ptytke odgromnika Lz. wtyczke, rant]
ke podstawy odgromnika, zacisk Z do ziemit w dal*]
szym ciggu przez ziemig, nastepng stacje, linigj
i wréci przez zacisk Li swojego aparatu, zacisk]
minus do minusa baterii.

Gdy potaczymy przewody liniowe uktadéw g
ratbw przedstawionych na rys. 33 i 34, to otrzyma-I
my schemat dwoch stacji morsa na prad ciag"y|
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Przebieg pradu tego ukladu jest dostatecznie jasny
po rozpatrzeniu obu wypadkéw wigczenia aparatu.

Mors moze pracowac jako aparat posredni. Sche-
mat jego potaczen podaje rys. 35.

Jak wida¢ ze schematu, wtyczek w gniazdach
ptytek odgromnika nie ma.

Rozpatrzmy przebieg pradu ciggtego w ukladzie
trzech stacji morsa (rys. 36).

Bateria znajduje sie na stacji A. Prad ma prze-
bieg nastepujacy: plus baterii, zacisk plus aparatu,
przedni styk, dzwignia i wspornik osiowy dzwigni
klucza, elektromagnes, miliamperomierz, ptytka L
linia, stacja B. Na stacji B prad przejdzie przez: ptyt-
ke Li, zacisk minus, zwieracz, zacisk plus, przedni
styk klucza, dzwignie i wspornik osiowy dzyrigni
klucza, elektromagnes, miliamperomierz, ptytke Lg
linie, ptytke Li stacji C. Przeptyngwszy kolejno
Narte zaciski minus i plus, przedni styk klucza,
dzwignie i wspornik osiowy dzwigni klucza, uzwo-
jenie elektromagnesu, miliamperomierz, prad przej-
dzie na ptytke Ls, nastepnie przez wtyczke na ram-
ke podstawy odgromnika i dalej przez zacisk Z do
ziemi. Przez ziemie prad wréci na stacje A do za-
cisku Z, skad poptynie przez ptytke Li, zacisk minus
do minusa baterii.

W ten sposéb otrzymalismy obwdd zamkniety.
Na wszystkich trzech stacjach prad przeszedt przez
elektromagnesy, w wyniku czego elektromagnesy
bedg pracowaty przy pracy kluczem na dowolnej
jstac]i.

Aby ustawi¢ morsa na prad roboczy, nalezy:

a) zewrze¢ ze sobg zaciski ,,R" i ,,minus",

b) klucz nastawi¢ na prad roboczy,

c) wiaczy¢ baterie do zacisku plus i minus gpa

ratu,

d) wigczy¢ do zacisku Z uziemienie.
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Przebte«j
prady  wg
uktadu 3

prad ro-
boczy

Przewod liniowy wiaczy¢ do dowolnego z za-
ciskéw liniowych Li lub Ls, a wtyczke wstawi¢ do
przeciwlegtego gniazda.

Rozpatrzmy przebieg pradu przy nadawaniu i od
biorze dwach stacji morsa na prad roboczy (rys. 37).

Stacja A nadaje, stacja za$ B odbiera. Prad przej
dzie nastepujacg droge: plus baterii, przedni styk,
dzwignia i wspornik osiowy dzZwigni naci$nietego
klucza, uzwojenie elektromagnesu, miliamperomierz,
ptytka U, linia, ptytka Li stacji odbiorczej B, zacisk
minus i zwarty z nim zacisk R. tylny styk Klucza,
dzwignia i wspornik osiowy, uzwojenie elektro-
magnesu, miliamperomierz, ptytka Ls, wtyczka,
ramka podstawy odgromnika, zacisk Z i ziemia™
Przez ziemie prad wraca do stacji nadawczej A ma
zacisk Z. nastepnie przechodzi przez ramke pod|
stawy odgromnika, wtyczke, ptytke Li, zaciek minus
do minusa baterii. i

Rozpatrzmy przebieg pradu wedtug ukladul
tizech stacji na prad roboczy. Stacja nadawcza A)
Po nacisnieciu klucza prad poptynie z plusa bateruj
stacji A (rys. 38), przejdzie przez przedni stykl
wspornik osiowy i dZzwignie klucza, elektromagnes
miliamperomierz, ptytke Lz na linie. Z linii poplyru
przez ptytke Li odgromnika stacji B, zwarte zacisi
»minus” i .R”. tylny styk, dZzwignie i wspornik osi(
wy klucza, elektromagnes, miliamperomierz, piytj
ke Li odgromnika na linie. Nastepnie z linii prafl
poptynie przez ptytke Li odgromnika stacji C, zwarj
te zaciski ,,minus” i ,,R”. tylny styk klucza, dzwigj
nie i wspornik osiowy klucza, elektromagnes, m”
amperomierz, ptytke Ls odgromnika, wtyczke (N
czacg plytke Lz z ramkag podstawy odgromniki
na zacisk Z i do ziemi. Przez ziemie prad wrdci *
zacisk Z aparatu stacji A i dalej przez ramke pc
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Itawy odgromnika, przez wtyczke, ptytke L> za-
lisk minus wréci do minusa baterii.

| W ten sposéb odbiér nastapi zaréwno na stacji B
bk i na stacji C, Stacja A kontroluje swojg prace,
Jdyz jej elektromagnes rowniez dziata w tym
Ibwodzie.

Jesli posiadamy na stacjach telegraficznych ba-
kie uziemiona, nalezy wiaczy¢ ja do morsa w spo-
Pb podany na rys. 39a i 39b.

Linia

V74

L

&39d. Schemat wiaczenia morsa na, stacjach o uziemio-
nej baterii (na pradzie ciagtym)

Celero przygotowania aparatu do pracy nalezy
[ wszyslkim wyjaé ze skjzyni, nastepni-*
K u ‘ miekka szmatka, ustawié

Idobrze os$wietlonym miejscu, nadajgcym sie do
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przeprowadzenia zewnetrznego przegladu wszy
kich czesci. Po przegladzie zdjg¢ katamarz i napein
go farba. Przed ustawieniem katamarza na miejst
nalezy go przetrze¢ szmatka tak, aby farba nie d
stata sie do aparatu.

Nastepnie zatozy¢ krazek z taSma, pokrecic rg
ka mechanizmu napedowego i pusci¢ w ruch ml

chanizm ruchowy.
m Linio
| 1
i. IW |

Rys. .19%. Schemat wigczenia morsa na stacjach o w
roionej bateril (na pradzie roboczym)

Jezeli taSma przesuwa sie za wolno lub za sz)
ko, nalezy wyregulowaé¢ szybkos$¢ obrotu mecl
nizmu ruchowego.

~ Spraw- Po wykonaniu tych czynnosci do zaciskow [E
iMile apa- | minus wiaczy¢ baterie sktadajacg sie z cztere
“’;‘}g’méﬂa ogniw lub akumulator typu 5 NKN, postawi¢ kli
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lia prad ciggly, wtyczke wiozy¢ do srodkowego
liazda odgromnika i sprawdzi¢ dziatanie aparatu
|.na siebie" (rys. 32).

Jezeli strzatka mihamperomierza wychyli sie
1 kotwica zostanie przyciggnieta, obieg pradu jest
dobry. Nastepnie odciggajagc klucz sprawdzamy
dziatanie kotwicy elektromagnesu.

Jezeli kotwica pracuje zle, albo nie ma znakow
aa tasmie, nalezy aparat wyregulowac.

Ten spos6b sprawdzania aparatu ,,na siebie" nie
daje moznosci sprawdzenia ©drutowania catego
aparatu. Dla zbadania catego ©drutowania nalezy
aslawi¢ klucz na prad roboczy, wstawi¢ wtyczke do
gniazda srodkowego odgromnika, potaczy¢ przewod-
Inikicm zacisk ,,Z" z zaciskiem ,R" oraz przedni
Islyk klucza z ramkg odgromnika i dotgczy¢ do zacis-

lkéw bateryjnych baterie jak dla sprawdzenia apa-
liatu ,,na siebie" (rys. 40).

Rys. 40. Schemat catkowitego zbadania morsa

26. Catkowi-
te badanie
"or ®



Przebieg pradu w tym wypadku bedzie nasie
pujacy: prad poptynie od plusa baterii na przedni
styk klucza, przez przewodnik do ramki odgrom-
nika i do zacisku Z (ziemia), od zacisku Z na za
cisk R i nastepnie przez tylny'styk klucza, dzwi™mt
i wspornik osiowy klucza, przez uzwojenie elektro
magnesu, miliamperomierz, ptytke La, wtyczke \
gniezdzie $rodkowym, ptytke Li do zacisku minus
i do minusa baterii.

Jak wida¢ ze schematu przebiegu pradu, pra
przeszedt przez wszystkie potaczenia ukfadu.

Jezeli strzatka miliamperomierza wykazuje wy-
chylenie, odrutowanie jest w porzadku; jezeli nie —
©drutowanie aparatu nalezy przedzwonié, aby usta
li¢ miejsce uszkodzenia i uszkodzenie to usungg.

ir

Rys. 41. Schemat badania morsa przez przedzwonienl

27. Prze- W celu przedzwonienia aparatu nalezy zestawi

Idzwanlante ukifad przedstawiony na rys. 41, skiadajacy |
aparatu ~jednego lub dwdch ogniw i woltomierza do 3 V.
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Dotykajac punktéw 1—15 wolnym koricem prze-
lodnika i obserwujgc wychylenie sie wskazdwki
loltomierza sprawdzamy wszystkie odcinki uktadu

aratu.

Badanie nalezy przeprowadza¢ kolejno poczyna-
Ic od 1 a mianowicie dotykajac kohcem przewod-
Jka punktu 1, badamy odcinek schematu od za-
Isku Z do ramki odgromnika. Jezeli odcinek jest
)bry, woltomierz pokaze wychylenie. Dotykajgc
mktu 2 badamy odcinek od ramki odgromnika do
licisku R. Przez styk z punktem 3 sprawdzamy od-
[nek do tylnego styku klucza. Dotykajac punktu 4,
pdamy odcinek od ramki odgromnika do wspornika
piowego dzwigni klucza. Postepujac w ten spos6b
kawdzimy kolejno wszystkie odcinki odrutowania.
I Aby mors pracowat prawidiowo, nalezy go wy-

iulowa¢. Regulacja aparatu dzieli sie na:

a) regulacje mechaniczng,

b) regulacje elektryczna,

Regulacje mechaniczng przeprowadza sie zwy-
le po rozbiérce i ztozeniu aparatu. Regulacje ele-
[ryczng mozna przeprowadzaé w kazdym czasie,
ledy prad z jakiego$ powodu ulegt zmianom w ob-
IOdzie. Celem regulacji mechanicznej aparatu je.st
rawidlowe ustawienie drazka piszacego wraz z kot-
fem piszacym w stosunku do tasmy, ustalenie wy-
tylenia drazka piszacego, prawidtowe ustawienie
jektromagnesu, wyregulowanie klucza nadawczego,
stalenie odpowiedniej szybkosci przesuwania sie

I Celem ustawienia drazka piszacego wraz z koét-
pem piszgcym w prawidtowym potozeniu w stosun-
do taSmy nalezy:
— zatozy¢ tasme i nala¢ farby do katamarza; po-
krecajac nakretka (94, rys. 42) w lewo, opus-
ci¢ na doét elektromagnesy:

Ucin, — Aparat Mor««'« — 3 65

28. Regula-
cja mecha-
niczna
I elektry-
czna

aparatu



zluzowa¢ dolng dokrelke $ruby oporowe!
(111) wykrecajagc wkretakiem na 2 3 obrotyj
pusci¢ w ruch mechanizm ruchowy; |
naciskajgc palcem lewej reki na kotwice
wykreca¢ dolng $rubg oporowa (110) dotacP
dopdki na tasmie nie pojawi sie ciagta linia
przy czym koétko nie powinno zbytnio przy
ciska¢ tasmy i zatrzymywac jej ruchu; m
stepnie wkreci¢ dokretke (111).
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Rys. 42. Regulacja aparatu morsa

Jezeli powyzsza regulacja nie da ciggtej k<
na tasmie, nalezy wyregulowa¢ sprezyne (43),
ktérej haczyku opiera sie 0$ kétka piszacego.

Regulacja wychylenia drazka piszacego jest
nieczna celem uzyskania réwnomiernego zapisy
nia znakdéw na tasmie
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Aby to uzyskaé, natezy:
— zwolni¢ goérng dokretke (111) wykrecajac Ja

na 2 — 3 obroty:

— zlozy¢ taSme telegraficzng poczwornie i umie-

$ci¢ ja miedzy drazkiem piszacym (95) a dolng

$rubg oporowa (110, trzymajac tasme za je-
den koniec):

__wkreca¢ gorng Srube oporowg (110) dotad, az

Po

ztozona tasma bedzie sie przesuwata z nie-

Znacznym oporem.

przeprowadzeniu regulacji mechanicznej na-

pzy uruchomi¢ mechanizm ruchowy, naciskajac
Ipodnoszac reka kotwice wybija¢ kropki i obserwo-
k&t ich zapis na tasmie.
Zapis powinien by¢ réwny i wyrazny, a szybkos¢
trzesuwania sie taSmy ciggta i”jednostajna.
Regulacja klucza sktada sie z dwdéch czynnosci:

regulacji wymachu klucza,
regulacji ustawienia klucza (na prad roboczy

lub ciaggty)

Dla uregulowania wymachu klucza nalezy;

zwolni¢ $rubke zaciskajacg (128, rys. 21);
wykreci¢ na kilka obrotow tylng Srube sty-
kowsg (125);

odkreci¢ na 1—2 obroty nakretki regulu-
jgce (129):

nacisna¢ na klucz lak, aby styK przedni zo-
stat zamkniety:

ztozy¢ poczwornie taSme telegraficzng i umie-
§ci¢ jag miedzy tylng S$rubg stykowa (125),
a tylna ptytka stykowa (123);

wkreca¢ $rube stykowa (125) dotad, az tasma
da sie wyciagna¢ z nieznacznym oporem;
zamocowa¢ S$rube stykowa (125) wkrecajac
w tym celu $rube zaciskajgca (128).
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Regula-
, ktucia

iytiku-
rsMgo

W len sposéb wyregulowany wymach klucza
jak wykazato doswiadczenie — bedzie najlepszy
i zapewni szybkos$¢ pracy przy minimalnym wysitk
reki. .
¢ Przy nastawianiu klucza na pred mag’ry nalezy
nieznacznie odkreci¢ wkretke zaciskajgca naprezni
ka i wkreci¢ przednig nakretke regulujaca (129). DIr
nastawienia klucza na prad roboczy wkreci¢ tyt
ng nakretke regulujgcg (129). Po ustawieniu kluc
na prad ciagty lub roboczy wkretki zaciskajgce p
winny by¢ dokrecone.

Przy ustawianiu klucza na prad ciggty (lub r
boczy) nie nalezy zbyt mocno dokreca¢ nakretel
regulujagcych, poniewaz wskutek silnego naciggni'
cia sprezyn odciggowych szybko meczy sie re'
przy pracy kluczem.

Przy regulacji klucza zmodyfikowanego postep
wacé nastepujgco :

— zwolni¢ $Srubke zaciskajgcg (128),

— wykreci¢ na kilka obrotéow tylng srube sy<
kowsa,

— odkreci¢ na 1—2 obroty $ruby regulujg
(135, rys. 22).

— nacisng¢ klucz tak. aby styk przedni zost
zamkniety,

— odlegtos¢ miedzy stykami a plytkami styk
wymi regulowac¢ jak przy poprzednio o“
wionym kluczu.

Przy nastawianiu klucza zmodyfikowanego n
prad ciagly nalezy whkreci¢ tylng S$rube reguh'
jaca (pokrecajagc zgodnie z ruchem wskazéwek z
gara) przy rownoczesitym odkreceniu przedniej sr'
by regulujgcej (pokrecajac w przeciwnym Ki
runku). Przy ustawianiu klucza na prad roboczy n
lezy wkreci¢ przednig Srube regulujaca (135, rys. *
odkrecajagc nieco tylng Srube regulujaca.
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legulacja szybkosci przesuwania tasmy ograni-
Isie do regulacji sprezyny odciagowej $migi wia-
|zka (52, rys, 11),
tym celu nalezy na tasmie wypisa¢ otdwkiem
od ktérego mierzy¢ bedziemy dtugos$¢ tasmy
sunietej w ciggu jednej minuty (postugujac sie
irkiero),
lezeli sie okaze, ze szybkos$¢ ruchu tasmy jest
ijsza od przewidzianej normy (1,5 m na minute),
rczas nalezy nieco zwigkszy¢ nacigg sprezyny
[agowej wiatraczka,
wypadku odwrotnym — nacigg sprezyny
[iejszy¢,
legulacje elektryczng aparatu Morse'a przepro-
jza sie w celu dokfadnego ustawienia elektro-
lesu w stosunku do kotwicy oraz dokitadnego
jegulowania naciggu sprezyny odciggowej draz-
)iszacego,
tegulacje elektryczng nalezy przeprowadzaé bez
“ui pod pradem.
legulacji bez pradu dokonuje sie nastepujaco
42): po uregulowaniu drgzka piszacego wkre-
ic nakretke (94) podnies¢ elektromagnesy tak
joko, aby miedzy nacis$nietg kotwicg (101) a na-
rami biegunowymi (89) powstata szczelina odpo-
iajgca grubosci podwajnie ztozonej tasmy,
fastepnie przystgpi¢ do regulacji pod pradem,
llym celu dotaczy¢ do apaiatu baterie (4—6
tw lub akumulator 5 NKN) i wiozy¢ wtyczke
rodkowego gniazda odgromnika (schemat apa-
I do badania ,,na siebie”). Zamykajac i otwiera-
lobwod Kluczem, regulowac nakretkg naprez-
(107) ustawienie drazka piszacego. Normalnie
[cigganie i zwalnianie kotwicy powinno zacho-
natychmiasl po zamknieciu i otwarciu obwodu
jtrycznego. Jezeli ruch kotwicy opdznia sie przy
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Wiacza-
nie Unii
baterii do
aparatu

zamykaniu obwodu, nalezy nieco :
sprezyny drazka piszacego, odkrecajgc nakr®

S i ruch kotwicy opéznia sie przy otwierao
obwodu, zwiekszyé naciag sprezyny dokrecajgc n

*No%pelli nie mozna osiggna¢ doktadnego dziatan
kotwicy przez regulacje nakretkg napreznika ( _
nalezy regulowa¢ odlegtos¢ kotwicy od nasad)
elektromagnesu pokrecajac nakretka (94). Przy r~
lacji nalezy uwazaé, aby kotwica me przykleja
sie do nasadek biegunowych; m i~y kotwicg a n
sadkami biegunowymi powinna istnie¢ zawsze

duza szczelina powietrzna. . oo

Sposéb wigczania aparatow na staCjach kont
wych i posrednich podajg rysunki 33. 34, 35,

Celem wigczenia linii do aparatu nalezy:

__ wigczy¢ przewod liniowy do zacisku Li |
La, uziemienie do zacisku Z; przy wigczeniu h
do zacisku Li wstawi¢ wtyczke przetgcznika im
wego do gniazdka prawego i odwrotnie, wiacza
linie do zacisku La wtyczke wstawi¢ do gmazt
itw-ego;

— W razie uzycia baterii wlaczy¢ ja do zacisk
plus i minus aparatu; w przeciwnym razie zewr
oba zaciski przewodnikiem.

Na stacjach posrednich wiacza sie przewody
niowe do zaciskéw Li i La, uziemienie do zacisku
wtyczke przetgcznika liniowego wyjac. Baterie «
rzy¢ w ten sam sposéb jak na stacji koncowe;.

Przy aparatach telegraficznych stosuje sie
celéw stuzbowych wigczenie aparatu telefoniczi
przez kondensator, ktéry powinien by¢ poprzf
zbadan%. .

Praktyczny schemat potaczenia morsa z a
tern telefonicznym w rozmaitych wypadkach
daje rys. 43.
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JsUwia-

japaratu
sta” *
*

Ciysz-

Stacje koncowe i posrednie mozna umieszczal
yy budynkach, w okopach i schronach. Dla ustawi?

aparatu nalezy mie¢ st6t o wymiarach nie mnie
niz 100 X 65 X 75 cm. Instalujgc aparat w jednyi
z wyzej wymienionych pomieszczen, ustawiat
aparat tak, aby $wiatto padato na aparat z przodi
lub od strony lewej. Nie wolno ustawia¢ aparafi
i baterii bezposrednio na ziemi, lecz na desce lub ni
innej suchej podstawce. Jako stotka do siedzenii
uzy¢ skrzynki do opakowania aparatu. Baterie ¢
aparatu umiesci¢ pod stotem. Przewod uziemiajaq
wprowadzi¢ do pomieszczenia oddzielnie od prze
wodu liniowego i wiaczy¢ do zacisku Z aparatu
Uziemienie powinno by¢ wykonane szczegdlnie do
kladnie. Miejsce dotgczenia przewodnika do kotki
uziemiajgcego (uziemienia) nalezy dobrze oczyscii
szczelnie polaczy¢ i zalutowaé. Opornos¢ uziemi*
nia na stacjach koncowych nie powinna przekracza
50 omoéw.

Konserwacja aparatu obejmuje codzienny i okr

jc cze$* sowy przeglad i gruntowne oczyszczenie.

japaratu

Codzienny przeglad polega rra:

— przetarciu wszystkich czesSci szmatkg zaB
SzZowg;

— oczyszczeniu patyczkiem koétka piszacef
z wyschnietej farby;j

— przeczyszczeniu stykow klucza przez przecit
ganie pomiedzy nimi kawatka czystej tasm
telegraficznej lub papieru, przy jedrtoczesnyi
lekkim naciskaniu na drewniang raczke kh
cza,

— dolaniu farby do katamarza. Jezeli farb
stwardniata, nalezy dola¢ oleju celem jej roi
puszczenia (przed dolaniem farby lub ole
katamarz wyja¢ z aparatu)-,
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sprawdzeniu ogolnego stanu wszystkich czes-
ci aparatu pod wzgledem zanieczyszczenia,
naoliwienia i prawidlowego dotgczenia kon-
cow przewodnikéw odrutowania.
Przeglad okresowy przeprowadza sie raz na dwa 35. Przeglad
przech miesiecy. okresowy
Polega gn na: aparatu
doktadnym przemyciu katamarza;
gruntownym oczyszczeniu ze stezatego smaru
i pytu gniazd osi;
naoliwieniu wszystkich czesci aparatu, podle-
gajacych smarowaniu;
przeczyszczeniu stykéw klucza i gniazd od-
gromnika.
Calamarz przemywa sie w nafcie, usuwajgc na-
iuadzony brud patyczkiem. Po przemyciu kata-
|z wytrze¢ sucha i czystg szmatka,
tozyska osi oczyszcza sie ze stezatej oliwy i py-
Jaoslrzonym patyczkiem i miekka szmatka.
)liwienie tozysk wykonuje sie przez wlanie do Oliwic-
3 kropli oliwy kostnej. Po naoliwieniu tozysk aparatu
itozeniu ochronnikéw przetrze¢ czesci aparatu
Jung¢ zacieki oliwy.
)liwic nalezy wszystkie tozyska osi, gwint osi
[traczka, dolne tozysko wiatraczka, gniazda osi,
2ka naciskowego, watka prowadnikowego, watka
Osuwajacego tasme, gniazda osi precika oporo-
o i 0§ kétka piszacego w miejscu jej obrotu
rycieciu haczyka drazka piszacego. Zabrania sie
nenia koétek zebatych i szczebelkowych. Czysz-
iie kotek zebatych i szczebelkowych przeprowa-
' przepuszczaniem tasmy.tetegraficzndj przez ich

styki klucza igniazda odgromnika czys$ci¢ ostrym
Zelkiem tub szczoteczka.
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|37. Prierho-
»>E e\\anle
aparatu

Gruntowne czyszczenie aparatu wraz z jego roz
biérka nalezy przeprowadzaé raz na rok. a w warun-
kach poiowych — w razie potrzeby.

Czyszczenie czesci oraz rozbidrke aparatu wyko-|
nywaé ostroznie, Kkierujgc sie nastepujacymi pra-j
Wldiam}éb’ra zebate, szczebelkoyfe i osie czyscic zgrur:I

du 1 rdzy najpierw szczoteczkg zmoczong wj
nafcie, po czym wytrze¢ do sucha szmatkd
pamietajgc o tym, ze nie wytarte na such”
czesci bardzo szybko ulegajg rdzewieniu. |

2. Czesci (nielakierowane) czysci¢ z zastarzalej
rdzy, zanurzajagc je na pewien czas w nafciw
lub benzynie a nastepnie oczyszczajgc szczoM
ka. Jezeli rdza przy czyszczeniu szczotkg nia
schodzi, nalezy ja oczysci¢ sproszkowany
kreda.

3. tozyska i czopy osi oczysci¢ tylko drewn
kiem i zamszem.

4. Wkrety i ptytki podkifadkowe klucza czysci!
szczotka umoczonag w nafcie, po czym dokiatr
nie wytrze¢ suchg szmatka.

Przed wkreceniem wkretow nalezy je powie
oliwg kostng; nie wolno smarowaé sprezy
i Srub stykowych oliwa.

5 Czesci lakierowane oczyscic miekka szc
teczkg lub miekkag szmatka umoczong w ni

cie. po czym doktadnie wytrze¢ suchg szmatka.

Aparat nie bedacy w uzyciu powinien by¢ zaj
kowany do skrzynki. Sprezyne urzadzenia nape”
WE*go nalezy wdwczas zupetnie zwolni¢, nakretki
gulujgce klucza odkreci¢, katamarz wymy¢ do ~
sta. -Aparat wytrze¢ na sucho.

Aparat przechowywac¢ na stole lub potce w
mieszczeniu ogrzewanym o temperaturze nie nnie
szej niz  8”C.
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Aparat powinien sie znajdowa¢ w takim stanie,
tby w kazdej chwili mégt by¢ uruchomiony.

Przynajmniej raz na miesigc aparat powinien
by¢ przegladany i zbadany w pracy ,,na siebie".

I W razie wykrycia jakichkolwiek usterek nalezy
ke usunag.

| Przed rozebraniem aparatu trzeba przygotowac
siejsce odpowiedniej wielkosci i stét nalezycie czy-

Isty, szmatki do wycierania, naczynia i wanienki na

Inafte i do uktadania drobnych czesci aparatury oraz,

Izaostrzone drewienka.

Miejsce pracy powinno by¢ dobrze oswietlone,
Iprzy czym Swiatto powinno pada¢ z przodu lub z bo*
Iku. Szmatki powinny by¢ miekkie! czyste. Naczynia
li wanienki do utozenia czesci sktadowych aparatu
jualezy przed uzyciem dobrze wytrzec.

Narzedzia powinny by¢ w nalezytym stanie i od-
| powiednich wymiaréw (wkretaki 3, 5 i 7 nm)-.

Prz™ rozbieraniu i. sktadaniu aparatu stosowac

jnastepujace wskazania:

1) nie uzywac sity przy rozbieraniu i sktadaniu
poszczegolnych czesci aparatu,-

2) zdjete czesci utozyé na miejscu poprzednio
przygotowanym, a wkret, po zdjeciu odnosnej
czesci, z powrotem wkreci¢ na miejsce;

3) wkrety wykreca¢ wkretakiem na 2 — 3 obroty
a nastepnie reka,-

4) przy skladaniu aparatu wkrety wkrecaé¢ naj-
pierw reka. a dopiero ostatnie 2— 3 obroty
wykona¢ wkretakiem; wkrety powinno sie
wkreca¢ bez szczegb6lnego wysitku;

5) w razie trudnosci z wyjeciem jakiej$ czesci
aparatu nie nalezy postugiwac¢ sie metalowy-
mi narzedziami;

16

38. Wska-
z6wki pr/yl
rozbteranhi
i skiladaniu |
aparatu



ti) wyjmowac zatyczki naciskajac ptaska strong]
wkretaka na cienki koniec zatyczki;

7) przy zamocowaniu czesci kilkoma wkretamil
enalezy je wkreca¢ kolejno; najpierw wkrecic]
wszystkie wkrety na 2 — 3 obroty, a nastep-
nie stopniowo i kolejno wkreca¢ je do konca; |

8) wkrecanie i wykrecanie wkretéw wykonywac]
wkretakami odpowiednich wymiardw;

9) zuzyte lub uszkodzone czesci zamieni¢ na za-
pasowe sprawdziwszy poprzednio ich przy-|
datnosc.

Aparat rozbiera sie w nastepujacej kolejnosci:
zdja¢ urzadzenie odbiorcze, klucz, miliamperomierz,, |
oilgromnik, a w koncu zaciski liniowe.

Dla oczyszczenia aparatu zdejmuje sie tylkoj
urzadzenie odbiorcze.

Klucz, odgromnik, zaciski liniowe i bateryjne]
aparatu rozhiera sie catkowicie tylko w razie na-
prawy, wymiany czesci, lub wtedy gdy aparat znaj-j
dowal sie na deszczu i zachodzi mozliwo$¢ zardze-j
wienia wewnetrznych czesci aparatury.

Celem zdjecia urzadzenia odbiorczego z deski]
wierzchniej cokotu aparatu nalezy przede wszyst-|
kim zdjg¢ wspornik zwijaka zuzytej tasmy, odkre-1
ci¢ i zdja¢ katamarz, zwolni¢ sprezyne mechanizmul
napedowego i zdja¢ mechanizm napedowy; wyjac]
szufladke taSmowg wraz z tarczg na czystg tasme]
i odkreci¢ dno deski cokotu aparatu.

Aby zdja¢ wspornik zwijaka z tarczg na zuzyta]
tasme, nalezy odkrecié na 1— 2 obroty $rubg tacza-1
cg i uchwyciwszy za drazek wspornika pociggnac]
go w lewo.

Przy zdejmowaniu katamarza nalezy, trzymajac|
go lewa reka, zwolni¢ na 1— 2 obroty Srube kata-
marza (76) i opusci¢ katamarz na dét Katamarz]
zdejmowaé ostroznie, aby nie rozla¢ farby.
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Aby zdja¢ mechanizm napedowy, nalezy zwolni¢
Inaciagg sprezyny. Zwolnienie naciggu sprezyny prze-
jprowadza sie kilkoma sposobami.

Sposob pierwszy. Zwolni¢ hamulec apa-
Iratu, pusci¢ w ruch urzadzenie ruchowe aparatu i za-
Iczekaé, dopoki nie zostanie zwolniony catkowity na-
Iciag sprezyny. Sposob ten stosowany jest rzadko,
[poniewaz wymaga duzo czasu.

Sposdb drugi. Uchwyci¢ prawa reka raczke
[mechanizmu napedowego, palec za$s wskazujacy le-
[wej reki potozy¢ na ptaskiej sprezynie zapadki (19,
rys.*8), nastepnie przekreci¢ o nieznaczny kat racz-
ke bebna  kierunku wskazéwki zegara i nacisngé
palcem wskazujgcym lewej reki na sprezyne zapad-
ki, powodujac przez to wyjscie .zapadki poza kotko
[zapadkowe. Na skutek tego mechanizm napedpwy
[zacznie sie obraca¢ w kierunku odwrotnym od wska-
[zowki zegara. W tym czasie nalezy prawa reka mo-
[rno podtrzymaé raczke bebna, aby nie dopusci¢ do
[samoczynnego odkrecenia sie, co by mogto spowo-
jdowa¢ wytamanie zebéw kétka zapadkowego. Od-
jkreca¢ mechanizm napedowy dotad, péki prawa reka
[moze sie obraca¢ wraz z rgczkg bebna. Azeby prawa
[reka m6c wykonaé przechwyt, nalezy pusci¢ spre-
[zynke zapadki i zatrzymac obrdt mechanizmu w le-
Jwo. W ten spos6b postepowaé dotad, az naciag spre-
[zyny zostanie catkowicie zwolniony.

SposoOb trzeci. Jezeli zapadka ma sprezyne
[spiralng, naciag sprezyny napedowej zwalnia sie
[V nastepujacy sposéb: wzig¢ w prawa reke wkretak
[lub otéwek i podtozyé go pod napietg czes¢ zapadki,
[lewa reka przytrzymac raczke mechanizmu napedo-

[wego. Przekreci¢ raczke bebna w prawo w kierunku '

[wskazdéwki zegara o nieznaczny kat tak, aby mozna
[byto zapadke odchyli¢ spod koétka zapadkowego.
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Rozbip'
lie me-
lhanizmu
ipedowego

Dalszy przebieg zwolnienia sprezyny bedzie podob-
ny do sposobu drugiego.

Po zdjeciu katamarza, mechanizmu napedowego
i wspornika zwijaka taSmy wyja¢ szufladke, aparat
przechyli¢ na bok podtrzymujac lewa reka pudlo
mechanizmu napedowego, odkreci¢ wkrety taczace
pudio 7 dolng deska (dno) i oddzieli¢ ja. Nastepnie
wykreci¢ dwa wkrety zamocowujace przewodniki
do elektromagnesu i wreszcie dwa wkrety, tgczace
urzadzenie odbiorcze z cokotem aparatu. Po wykre-
ceniu wkretow aparat ustawi¢ normalnie i zdjac
urzadzenie odbiorcze.

Mechanizm napedowy rozbieraé w nastepujacy
sposob- natozy¢ tnechanizm na pierwszg o$ (nie
zczepiajac kotka zapadkowego z zapadka), nacigga-
jac lekko sprezyne i przytrzymujgc mechanizm lewsg
reka za raczke, prawa wykreci¢ wkret mocujacy,]
gwiazdke i zdja¢ jg. Nastepnie, przez caty czas trzy-
majagc mechanizm napedowy, zwolni¢ sprezyne na-’
pedowg do konca, zdjg¢ mechanizm napedowy
z pierwszej osi i przystgpi¢ do jego catkowitego ro-|
zebrania.

Roztozenie mechanizmu napedowego wykonac]
w nastepujacy sposob; wzigé mechanizm napedowy]
w lewa reke, prawg reka wykreci¢ trzy wkrety za-,
mocowujgce pokrywe bebna z puszka i lekko prze-
krecajac pokrywe za raczke zdjac ja.

Jezeli pokrywa nie daje sie zdjg¢ ostroznie, zbic]
ja z puszki, postugujac sie w tym celu drewnianym
miotkiem.

Nastepnie palcami prawej reki pokreci¢ mufgj
sprezyny w kierunku wskazéwki zegara w ten spo-j
séb, aby sie uszko sprezyny odczepito od zeba za-
tzepnetjo, i wyja¢ ja. Aby wyjac sprezyne z puszki
bebna, nalezy potozyé mechanizm dnem puszki na
dioni lewej reki i przytrzymaé od gory sprezyne]
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terema palcami tejze reki. Palcami prawej reki

chwyci¢ wewnetrzny koniec sprezyny (przez caty

tas trzymajac puszke w lewej rece) i wyjaé spre-
le, lekko obracajac puszka w kierunku przeciw-

fm ruchowi wskazéwki zegara. Przy ostatnim

Jrocie odczepi¢ drugie uszko sprezyny od zacze-
na $ciance puszki bebna.

Wykrecanie drobnych czesci, jak zaczepu na
cianie puszki lub kotka zapadkowego, jest zby-
bczne. Czesci te zdejmuje sie w razie ich naprawy
b wymiany.

Catkowite rozebranie mechanizmu napedowego
i"konuje sie w razie zeskoczenia z zeba zaczep-

jo lub pekniecia sprezyny i koniecznosci jej za-
Hiary, jak réwniez dla naoliwienia sprezyny (raz na
JK), lub w razie przedostania sie do mechanizmu
jpedowego wody.

Przy rozbieraniu i skfadaniu mechanizmu nape-
Jwego nalezy zwracaé uwage na to, aby sprezyna
H wyskoczyta, co by mogto spowodowaé uszko-
zenie palcow.

Skladanie mechanizmu napedowego wykonuje
le w odwrotnym porzadku, a mianowicie; wkiada
le najpierw sprezyne, nakfadajac jej koniec na za-
zep na bebnie, nastepnie mufe stalowa, zaczepiajgc
jej zaczep wewnetrzny koniec sprezyny, po czym
*kfada sie pokrywe i przykreca sie jg do puszki,
fdslepnie wsuwa sie na o$ pierwsza mechanizmu
echowego i taczy kotko zapadkowe z zapadka. Po-
recajac raczkag mechanizmu napedowego o 1— 2
Jroty nadajemy sprezynie napedowej pewien po-
zaikowy nacigg, nastepnie zuktadamy gwiazdke
ik. aby wypukly zab gwiazdki dotykat lewej stro-

wyslepu na mufie, patrzac w kierunku od mufy
ebna do gwiazdki, i w tym potozeniu przykrecamy
dazdke wkretem do pokrywy bebna.
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12. Rozbie-
ranie me-
1rhanlzniu

Jmcho\\ eqo

13.  Zdejnio-
wante
wspornika

moporowego

144.  Zdelrno-
lwante digl-
lka pitzace-
Jlgo z kotwi-

45. Rozbit'-
Iranie drazka
pUzarcgo

Poczatkowy nacigg sprezyny ma na celu uzyska
nie normalnej szybkosci aparatu w poczatkow
potozeniu gwiazdki (sprezyna rozkrecona) oraz za-
bezpieczenie sprezyny napedowej od spadania z za-
czepu na mufie i wewnetrznej stronie bebna przy
zdejmowaniu mechanizmu napedowego z pierwszej
Osi.

Rozebranie mechanizmu ruchowego obejmuij#
zdjecie wspornika oporowego .drgzka piszacego
z urzadzeniem naprezajagcym, drazka piszacego
z kotwicg elektromagnesu i urzadzenia do przesu-
wania tasmy.

Wspornik oporowy nalezy zdjagé w nastepujgcv
sposob: opusci¢ pataczek nnstawiaka na dot. W tya
celu odkreci¢ nakretke (b4). nastepnie wykrecK
cztery wkrety przymocowujgce wspornik oporowi
do nieruchomej .Scianki bocznej i zdja¢ go, odcze-
piwszy uprzednio sprezyne odciagowa od drazka pi
szacego pinceta lub mahymi szczypcami okragtymi

Celem rozebrania wspornika wyjg¢ zatyczke na
preznika sprezyny (rys. 20), wykreci¢ wkret (113
nakretki napreznika (107) i zdjgwszy nakretke na
preznika wyja¢ napreznik wraz ze sprezyng odcig
gowa (104),

Ztozenie wspornika wykona¢ w odwrotnym po
rzadku.

Aby zdja¢ drazek piszacy z kotwica, nalezy wij
kreci¢ cztery wkrety faczace nieruchoma $ciank
boczng ze Scianami pudia aparatu, podnie$¢ drazd
do gory tak, aby o$ piszaca wyszia z wgtebieni
haczyka sprezyny drazka piszacego, ostroznie poc
ciggng¢ dragzek wraz ze $ciankg boczng w praw
i oddzieli¢ drazek od pudia.

Rozebranie drazka wykona¢ nastepujgco (ryt
18): wykreci¢ dwa wkrety tgczace przedni katow
nik (97) z nieruchomg $cianka (99), zdja¢ katoéw



osi drazka (96), po czym obrdciwszy drazek pi-
tzacy (95) o W wyjaé 0$ (96) z katownika tylnego
1 zdja¢ drazek piszacy. Wyjmowanie osi z drazka
odjecie lyloego katownika od nieruchomej $cian-
k jest dopuszczalne jedynie w razie ztamania tych
zesci lub potrzeby ich naprawy.

Ztozenie drazka piszacego nalezy wykonaé w

Iwrotnej kolejnosci.

Celem odtaczenia elektromagnesu od pudta nale- 40. Odtacza-
jy przede wszystkim wyjaé zatyczke patgczka nasta- hie elektro-

mkd i wykreci¢ nakretke (94, rys. 17) zdjgwszy  Megnesu
fcprzednio gérne mocujgce phytki. Nastepnie wy-
Ireci¢ wkret pataczka (92), zamocowujacy pataczek
lo Scianki ruchomej, wyja¢ go, zdja¢ elektromag-
kes wraz ze $cianka, wysuwajac ja z wycie¢ w
cianach pudta.

Rozebranie elektromagnesu wykonuje sie na- 47. Rozbie-
jlepujacor wziaé¢ elektromagnes w lewg reke, prawg ranie elek-
eka odkrecié¢ wkrety (90) przytwierdzajace cewki ;[]f‘gcr?%%?gﬁu
|o katownika jarzmowego i zdjac je. do przesu-

Aby odtaczy¢ mechanizm do przesuwania tasmy wania taimy

$ciany pudla (rys. 13, 14 i 15), nalezy podniesé | ruchowego
razek (72) krazka naciskowego (66), odkreci¢ dwa
[fkrety wspornika (69) taczace wspornik (68) ze
ciang przednig pudfa i, chwyciwszy lewa reka za
tyike przesuwaka (70), zdja¢ cate urzadzenie. Na-
kpnie chwyci¢ za o$ drazka naciskowego- i wyjgé
lo wrau: z drazkiem i osia. Zdjecie krazka nacisko-
Iego (66) z drazka (72) wymaga wykrecenia wkre-

umocowujgcego krazek na osi. i pociagniecia
razka do siebie. W razie potrzeby zdjecia sprezy-
ty naciskowej (73) nalezy wpierw odkreci¢ wkret

itocowujacy sprezyne do ptytki przesuwaka (70).

Ztozenie mechanizmu do przesuwania tasmy -
jrzeprowadza sie w odwrotnej kolejnosci.

Aby rozebra¢ mechanizm ruchowy, nalezy
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ZdeJotO-
Iwanie wia*
fraczka

przede wszystkim zdja¢ koétko piszace z osi. W tyra
celu przytozy¢ do korica osi szerokg czes¢ wkreta-
ka i, naciskajac palcami na kotko od strony Sciany,
Sciagna¢ je z osi. Nastepnie, wyjgwszy zalyczke
zamocowujacag mufke kotek zebatych osi walka
przesuwajgcego tasme, wysung¢ os do przodu
i zdja¢ z niej kotka zebate. W celu zdjecia przedmej
$ciany pudta mechanizmu ruchowego nalezy poto-
zy¢ pudio tylng Sciang do dotu, wykreci¢ cztery
wkrety przymocowujgce przednig $cianke do p<
przecznikéw i ostroznie ja zdjaé, wyjaé osie z kot
kami. poczynajac od osi pierwszej. Przy powrotnym
ustawianiu osi w tozyska $cianki tylnej nalezy naj
pierw wstawi¢ 0$ trzecia, nastepnie drugg i w koncv
pierwsza. Wstawiajac osie drugg i pierwszg, na-
lezy podnies¢ juz wstawione osie. Kotka zdejmowac
z osi wolno tylko w wypadku pekniecia osi lul
kotek.

Aby zdja¢ wiatraczek ze Scianki tylnej, trzebi
wykreci¢ dwa wkrety i wyja¢ wspornik osi wia
traczka Dalsze rozbieranie wiatraczka wykona
w nastepujgcy sposob: odkreci¢ wkret przytwier
dzajacy plytke z tozyskiem osi z osadzonym kamie
niem agatowym, uchwyci¢ w lewa reke wsporni
na ktorym opiera sie wiatraczek, natozy¢
wskazujagcy na gorny jego koniec, prawg za$ rek
uja¢ krazek hamulcowy i, lekko naciskajac w gor
-A-yja¢ 0$ wiatraczka z dolnego tozyska. Po wyj“?
osi ze wspornika Zdjg¢ gorne tozysko z czopa
wiatraczka.

Nastepnie zdja¢ sprezyne spiralng, odiaczaj
ja od trzpionka zaczepnego na krazku hamulo
wym. W dalszym ciggu odkreci¢ dwa wkrety, pra
mocowujgce $mige do ramienia zaczepnego, i z J
$mige wraz z ramieniem panewki tozyskowej '
zgrubieniu osi.

82



Ztozenie i ustawienie wialrac2zka wykonuje sie
P kolejnosci odwrotnej.

Jezeli zajdzie konieczno$¢ zdjecia z jakichkol-
wiek powodow wiatraczka bez rozbierania mecha-
lizmu ruchowego, trzeba pamieta¢ o tym, azeby
Idejmowacé go wow'czas, kiedy mechanizm napedo-
Wy i jego sprezyna sa zupetnie zwolnione lub zdje-
te z osi; w przeciwnym lazie grozi uszkodzenie sy-
llemu kétek zebatych.

Chcac zdja¢ sprezyne hamulcowg nalezy wy-
[ireci¢ Srube umocowujgca sprezyne hamujcowa.
Wy odigczy¢ drazek hamulcowy, nalezy odkrecic¢
rube tgczaca drazek hamulcowy z tylng $ciana.

Klucz zdejmuje sie w nastepujacy sposob: wy-
recic wkrety (133, rys 21), odgig¢ przewodniki
Ukfadu i wkreci¢ wkrety z powrotem na miejsce,
aby ich nie zagubi¢,- nastepnie wykreciwszy cztery
tVkrefy (134) zdjgc¢ klucz z gornej deski.

Rozbhieranie klucza: po odtgczeniu przewodni-
kéw od klucza wyja¢ zatyczki (130) z nagwintowu-
lych napreznikéw, odkreci¢ wkrety zaciskajace na-
jrezniki (121) i nakretki (129), odkreci¢ wkret osio-
Iwy (126), wysuna¢ o$ dzwigni z mufki osiowej i od-

reciwszy cztery wkrety wspornika zdjg¢ wspor-
Inik osiowy wraz z dZwignig i raczka klucza; w dal-
Iszym ciagu odtaczy¢ ptytki pudktadkowe ze sprezy-
Inami stykowymi wykrecajac cztery wkrety umoco-
Iwujace plytki sprezyn. Sprezyne stykowa daje sie
ltalwo wyja¢ po odkreceniu dwoch zamocowujacych
Jwikretow.

Nagwintowane naprezniki- i sprezyny odciago-
[we zdejmuje sie wraz z plytkg zaczepng (ptytka
Imosiezna) po odkreceniu wkretu umocowujgcego
Iplytke zaczepng sprezyny odciggowej ze wsporni-
Ikiem osiowym.
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Iso. Ustko-
Idtenia ta-
chodzace
w morsie.
Lh obtawy,
sposoby
myknynanla

1 usuwania

Ztozenie Kklucza nastepuje w odwrotnym po
rzadku. .

Rozbieranie klucza zmodyfikowanego wykonuje
sie nastepujgco: odkreci¢ przewodniki od phytek]
podkiadkowych i wspornika osiowego dzwigni Klu-
cza, zdjg¢ pincetg sprezynki odciagowe z zaczepow
napreznikéw. Zwolnione od sprezynek naprezniki
pokreca¢ tak, aby mozna byto swobodnie wykreci¢
nakretki regulujace. Odkreci¢ wkret osiowy, wysu-
ngé o$ dzwigni z mufki osiowej i po odkreceniu
dwéch, wkretow wspornika zdja¢ wspornik osiowy
wraz z dzwignia i raczka klucza; nastepnie odia-
czy¢ ptytki pocikladkowe ze sprezynami stykowymi.

Zdjecie miliamperomierza polega na zdjeciu
z podstawy i odigczeniu przewodnikow.

Aby zdja¢ odgromnik, nalezy odkreci¢ wkrety
i143 i 145, rys. 25) zamocowujgce przewodniki
ukfadu, nastepnie po ich wyprostowaniu (celei
swobodnego przejscia przewodnikdw przez otwor
ebonitowej podstawki) wykreci¢ dwa wkrety przy
twierdzajace podstawe ebonitowg do deski.aparatu

Wkrety faczace przewodniki wkreci¢ z powr
tem na miejsce.

Uszkodzenia spotykane w morsie moga by¢ na
tury mechanicznej i elektrycznej.

Uszkodzenia mechaniczne wywotujg albo za
trzymanie ruchu mechanizmu ruchowego, albo jeg<
zahamowanie. Uszkodzenia te zachodzg najczescie
w urzadzeniu piszacym aparatu.

Uszkodzenia elektryczne pociggajg za sobag za
nik pradu w obwodach i przyrzadach aparatu, wsku
lek czego przy normalnym ruchu tasmy tetegraficz
ncj nie otrzymuje sie na niej znakdéw.

Najczesciej spotykane uszkodzenia podaje p
nizsza tabela;
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