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WSTEP

Wspotczesne spojrzenie na istote rozpoznania wskazuje na definitywne
odejscie od przypisywanej mu do niedawna roli jednego z rodzajow
zabezpieczenia dziatan bojowych na rzecz integralnego elementu systemu walki
zbrojnej - informacji. Dzieje sie tak gdyz zmienia sie Swiat, a w nim  skala
wystepujacych zagrozen. W zgodnej opinii politologow 1 teoretykow
wojskowych, okres masowych i wyniszczajgcych wojen z uzyciem ciezkiego i
prostego w obstudze sprzetu powoli mija. Potwierdzeniem tej tezy jest
postepujaca w Swiecie redukcja wojsk z zauwazalng tendencjg stawiania na
jakos$¢ posiadanych Srodkdw walki.

Ocenia sig, ze na przysztym polu walki, charakteryzujgcym sie wysoka
dynamika i ogniskowoscig dziatan, posiadanie szerokiego pakietu informacji o
przeciwniku, terenie oraz warunkach meteorologicznych stanowi¢ bedg o
koncowym sukcesie. Mowi sie wrecz o walce informacyjnej, ktorej celem jest
uzyskanie przewagi nad przeciwnikiem w zakresie posiadania rdéznorodnych
danych, zdobytych ze stosownym wyprzedzeniem.

Informacja traktowana powinna by¢ jako zasadniczy, choC nie jedyny
warunek efektywnego uzycia sit i Srodkdéw w walce i operacji. Nalezy przy tym
pamieta¢, ze zaréwno informacja o sytuacji, jak i o obiektach przeciwnika jest
jednakowo wazna. Pierwsza pozwala podejmowac roznego rodzaju decyzje,
druga - umozliwia razenie obiektow. Tak wiec informacja jest elementem
spinajacym i koordynujagcym wszelkie dziatania i procesy w operacji. Stanowi
podstawe do racjonalnego wykorzystania posiadanego potencjatu bojowego
I sterowania nim.,

Doswiadczenia z prowadzonych wojen i konfliktdw zbrojnych,
a zwlaszcza wojna w Zatoce Perskiej wykazuje, ze posiadanie duzej liczby
(nawet wzglednie nowoczesnych) srodkow wsparcia ogniowego nie gwarantuje

nalezytego ich spozytkowania, jesli nie dysponuje sie skutecznym systemem



rozpoznania i dowodzenia. Konstatacja ta dotyczy artylerii irackiej. Z kolei
kreujgco-sterujgca rola dowodzenia byla zasadniczym zrodiem sukcesow
Sprzymierzonych. Nieprzerwany i wiarygodny doptyw informacji z réznych
zrodet o przeciwniku, sprawna dystrybucja danych miedzy wspotdziatajgcymi
rodzajami wojsk oraz wewnatrz nich, stwarzaty warunki do podejmowania
optymalnych decyzji i bezzwtocznego wcielania ich w zycie.

W tym momencie rodzi sie konkluzja, ze o sprawnosci systemu wsparcia
ogniowego, W znacznej mierze decyduje podsystem rozpoznania. Wazno$¢
problematyki rozpoznania dostrzegana jest w dziatalnosci naukowo-
dydaktycznej AON i dziatalnosci koordynacyjno-szkoleniowej DWLad.
W ostatnim okresie powstato szereg wartosciowych prac z tej dziedziny.
Inspirujaca funkcje rozpoznania w dziataniach wojsk dostrzega zespot badawczy
pod kierownictwem ptk. prof dr. hab. A. Tomaszewskiego w pracy Operacje
| zadania Wojsk Ladowych na obszarze kraju ,, Wojska Ladowe ". Inne wazne
opracowania dotyczace tego problemu to;

- J. Kisiel, Informacyjne przygotowanie pola walki, AON, Warszawa 2000;

- G. Nowacki, Informacja w walce zbrojnej® Materiaty z sympozjum
naukowego, AON, Warszawa 2002;

- Regulamin dziatan rozpoznawczych (j3rojekt), DWLad, Warszawa 2002.

W wymienionych pozycjach, pomimo ich réznorodnego -charakteru
| przeznaczenia, rozpoznanie postrzeganie jest gtdwnie w kategoriach
rozpoznania sytuacyjnego, aczkolwiek - co jest niezwykle istotne —szczegdtowo
omawia sie proces informacyjnego przygotowania pola walki, gdzie akcentuje
sie koniecznosC integracji posiadanych Srodkéw rozpoznania na potrzeby
wsparcia ogniowego.

Problematyka rozpoznania znajduje miejsce réwniez w opracowaniach
naukowych dotyczacych teorii i praktyki wsparcia ogniowego. | tak w Gtebokim
wsparciu ogniowym wojsk lgdowych w operacjach ,,Wsparcie - 7” (kierownik

pracy —ptk prof. dr hab. Cz. Jarecki) analizuje sie potrzeby i mozliwosci



zdobycia danych o obiektach usytuowanych w gtebi ugrupowania przeciwnika,
natomiast w Kierowaniu ogniem WRIA ,, Targeting -1 (kierownik pracy - ptk
dr K Czajka), przy omawianiu metodyki targetingu z oczywistych wzgteddw
rozpatruje sie rowniez jego drugg faze - wykrywanie.

Kierujgc sie powyzszym (do$¢ bogatym) wykazem titeratury mozna by
wydedukowac, ze problem rozpoznania na rzecz ognia artylerii jest rozwigzany.
Jednakze tak nie jest - przedstawiane tam propozycje dotyczg okreslonych
segmentow systemu rozpoznania. Ponadto, w miare pozyskiwania nowych
materiatdbw zrodtowych | poszerzania kontaktow z oficerami  armii
sojuszniczych, zmienia sie stan naszej wiedzy w tym zakresie.

W zwigzku z powyzszym celem niniejszej pracy jest kompleksowe
dokonanie analizy systemu rozpoznania wojskowego na rzecz wsparcia
ogniowego w  obecnych  uwarunkowaniach, ocena przydatnosci
poszczegblnych zrodet informacji oraz zaprezentowanie tendencji
rozwojowych srodkdéw rozpoznania zdolnych dostarcza¢ dane o obiektach z
wymagang doktadnoscig i w okreslonym czasie.

Przedmiotem badan objeto caty obszar moziiwego oddziatywania
ogniowego WRIA Wojsk Ladowych w operacji. Skupiono sie wytacznie na
identyfikacji potrzeb rozpoznania i moztiwosci ich zaspokojenia. Pominieto
aspekt pianistyczny, bowiem w wystarczajacym stopniu zawarty jest w
wymienionych wczesniej pracach.

Przy wyborze metod badawczych kierowano sie reatnymi moztiwosciami.
Gtdéwnie ograniczono sie do anatizy titeratury 1 badania opinii (sagdéw)
specjatistbw z dziedziny rozpoznania wojskowego 1 wsparcia ogniowego,
wywodzacych sie sposrod pracownikdw naukowo-dydaktycznych AON,
oficerébw Szefostwa WRIA DWLad oraz oficerow z jednostek wojskowych

testujgcych okrestone egzemptarze sprzetu.



1. TEORETYCZNE PODSTAWY ROZPOZNANIA
1.1. Informacja w walce zbrojnej

We wspodtczesnym Swiecie niezwykie znaczenie przypisuje sie
informacji. Powszechna jest we wszystkich obszarach dziatatnosci tudzkiej. W
literaturze fachowej mozna sie spotka¢ z mnogoscig definicji tego terminu. W
zaleznosci od rozpatrywanej dziedziny wiedzy, wystepuje ujecie: filozoficzne,
psychologiczne, cybernetyczne lub wojskowe. Z uwagi na charakter niniejszej
pracy, przytoczone zostang niektore okreslenia uwzgledniajgce aspekty
militarne .

Wedtug klasyka sztuki wojennej Carla von Clausewitza jest to cata
posiadana wiedza o nieprzyjacielu ijego kraju i stanowi podstawg wszystkich
wihasnych idei 1 dziatan. Z kolei S. Koziej infonnacje traktuje jako niematerialny
czynnik walki zbrojnej zespalajacy pozostate jej elementy (ruch i razenie) w
jedng catoSC. Obrazowo i praktycznie termin ten interpretowany jest w
publikacjach Instytutu Dowodzenia AON jako dowolne i nieprzetworzone fakty
(zjawiska) tub ich opis, ktére moga byC wykorzystane do opracowania danych
rozpoznawczych (wywiadowczych), planistycznych #ub innych stosownie do
potrzeb. Wydaje sie, ze ta ostatnia definicja w duzym zakresie bazuje na
terminologii NATO-wskiej, gdzie informacja jest okreSlana jako dowolne

nieprzetworzone dane, ktdre moga byC wykorzystane przez wywiad.

Wedtug specjalistow amerykanskich informacja ma zwigzek ze
zdarzeniami (faktami) istniejagcymi w obiektywnej rzeczywistosci. Aby staty sie
informacja, muszg by¢ dostrzezone i wyjasnione.

Informacja jest wiec efektem korelac;ji:

- spostrzezonych zdarzen, obrazow, znakow (wiadomosci);

- .Instrukcji” wymaganych do ich znaczeniowej interpretacji.

NSzerokg game definicji zawiera wystgpienie G. Nowackiego podczas sympozjum naukowego organizowanego
w AON i opublikowanego w materiatach pt. ,,Informacja w walce zbrojnej” , Warszawa AON 2002, s.13.
A Stownik temiindw i definicji NATO (angielsko-polski), MON, Warszawa 1998, s. 163.



Zjawisko staje sie informacjg przez obserwacje i analize. Dlatego tez,
informacja jest zjawiskiem abstrakcyjnym, rezultatem poznania i interpretacji
bez wzgledu na rodzaj uzytych narzedzi i nadane znaczenie.

Z powyzszego wynika, ze informacja moze istnieC tylko w pewnym
ukfadzie informacyjnym, w ktorym podukiad informowany (odbierajacy)
stanowiC bedzie jednostka zdolna do przetwarzania doznan recepcyjnych. Taka
jednostkg moze byC tylko czitowiek. W praktyce stanowi jg okreSlony zespot
ludzi (wyspecjalizowana komorka organizacyjna lub funkcjonalna).

Wielu teoretykow wojskowych gtosi, ze informacja stanie sie czynnikiem
kluczowym na przysztym polu walki. Aby zwyciezyé, niewystarczajgce jest
dysponowanie nawet potezng sitg uderzeniowag (obronng) wojsk i wspierajacych
je Srodkoéw ogniowych. Konieczne jest posiadanie aktualnych danych o
wojskach wiasnych i przeciwniku w czasie niemal rzeczywistym. Oczywiscie
teza ta nie jest zupetnie odkrywcza, bowiem juz w zamierzchtych czasach
dazono do poznania sity i morate potencjalnego wroga oraz w rozny sposéb
starano sie wej$¢ w posiadanie planow jego dziatania. Gtownie wykorzystywano
informacje uzyskane ze Zrédet agenturalnych, a przekazywano je poprzez
kupcéw, wedrowcow badz kanatami dyplomatycznymi. W miare rozwoju
cywilizacji (rozwoju teclmiki) mozliwosci penetracji przeciwnika wzrastaja,
chociaz nie rezygnuje sie z najstarszego sposobu prowadzenia rozpoznania tj.
rozpoznania agenturalnego.

Wspotczesne dziatania zbrojne nadajg infonnacji nowag jakos¢, wyrazem
czego jest wykreowanie szerszego terminu jakim jest walka informacyjna,
prowadzona przez odrebny rodzaj wojsk, funkcjonujacy pod jednotitym
dowddztwem 1 posiadajagcy  odpowiednio  wyspecjalizowane  osrodki
szkoleniowe”™. Kazdy konflikt zbrojny zawsze poprzedza walka informacyjna,

ktora nie moze zakonczyC sie sukcesem jesSli nie pokona sie systemow

A L. Ciborowski, Mechanizmy i przestrzenie wali infonnacyjnej [w:] Informacja w walce zbrojnej. Materialy z
sympozjum naukowego, AON, Warszawa 2002, s.40.



informacyjnych przeciwnika. Stwierdzenie to nabiera tym wiekszego znaczenia,
jesli wezmie sie pod uwage miejsce 1 znaczenie systemow informacyjnych w
zZyciu rozwinietych spoteczenstw.

Walka informacyjna jest pojeciem szerokim I swym zasiegiem obejmuje,
walke ekonomiczng, walke ideologiczng, walke polityczng i wreszcie walke
zbrojng. Zgodnie z toflerowska ,teorig fali” wspolczesne spoteczenstwo i
majace miejsce na naszym globie wojny oraz konflikty zbrojne, weszty w
postindustrionalny wiek informacji (trzecig fale), w ktorym wystepujg tzw.
wojownicy wiedzy — intelektualisci, zarowno  umundurowani jak i bez
mundurdw, gteboko przekonani o tym, ze dzieki wiedzy wygrywa sie wojny
albo wojnom sie zapobiega™.

A zatem, wojsko wkroczyto w wiek informacji. Dostep do niej ma
obecnie bardzo istotne znaczenie. Informacja jest niezbednym czynnikiem
warunkujacym funkcjonowanie wszystkich szczebli dowodzenia, cho¢ dla
kazdego z nich odrebne sa kryteria dobom i wymagania w zakresie
szczegdtowosci i szybkosci dostarczanych danych, zwiaszcza jesli adresatem sg
srodki wsparcia ogniowego.

Z punktu widzenia potrzeb prowadzenia watki informacyjnej wazna jest
wczeshiejsza i biezaca wiedza o przedmiotach tej walki i jej otoczeniu. Tylko
taki stan informacyjny moze stanowi¢ podstawe do trafnego dobom narzedzi |
form walki, a co za tym idzie - przeprowadzenia skutecznego dziatania”.

Walka informacyjna nie jest przedsiewzieciem jednorodnym. W jej
strukturze wyraznie wyroznia sie trzy zwigzane ze sobg i wzajemnie sie
warunkujace elementy (obszary dziatania) tj.: rozpoznanie, zakiocanie i
obrone informacyjna. Pierwszy z obszaréw —najwazniejszy, bo wamnkujgcy

wszelkie dalsze dziatania - nastawiony jest na zdobywanie informacji

A. i H. Tofflerowie, Wojna i antywojna. Muza S.A., Warszawal997, s. 203.
A L. Ciborowski, Mechanizmy i przestrzenie wali informacyjnej [w:] Informacja w walce zbrojnej, Materiah z
sympozjum naukowego, AON, Warszawa 2002, s.49.



niezbednych do podejmowania roznego rodzaju decyzji. Pozostate petnig
niejako role stuzebna, + tak, zaktdcanie stuzy zwiekszaniu entropii informacyjnej
w torze zdobywania danych poprzez stosowanie szeroko rozumianej pozoracji i
drogg fizycznej destrukcji elementow teclmicznych przeciwnika. Z kolei obrona
informacyjna uniemozliwia przeciwnikowi dostep do zbiorow informacji, ktore
odzwierciedlaja lub moga odzwierciedlac stan faktyczny, usytuowanie i zamiary
wojsk wiasnych oraz octirone wiasnych procedur dowodzenia wojskami i
systemow kierowania uzbrojeniem przed rozpoznaniem i zaktdcaniem.

Znaczenie rozpoznania ciggle wzrasta, zwiaszcza w warunkach
postepujgcego wcigz manewrowego charakteru dziatania przeciwnika i
wystepowania rozlegtych ognisk walki usytuowanych na duzych przestrzeniach.
Prowadzenie dziatan w takiej sytuacji wymaga zdobycia kluczowych informacji
0 przeciwniku, tch zdobywaniem, opracowywaniem oraz dystrybucjg zajmujg
sie wyspecjalizowane komorki sztabowe wraz z podleglymi im sitami |
srodkami rozpoznawczymi. Celem pozyskiwania danych nie jest to, aby
wszystko byto wiadomo, lecz aby wiedzie¢ wystarczajaco duzo do podjecia
racjonalnych decyzji.

Proces zdobywania danych powinien byC¢ wyjgtkowo starannie
zorganizowany. W trakcie jego realizacji nalezy kierowaC sie nastepujgcymi
zasadami:

- dane powinny DbyC zdobywane przez Srodki charakteryzujgce sie

wysokim stopniem wiarygodnosci;

- przekaz danych winien nastepowac w jak najkrotszym czasie, w miare

mozliwosci w czasie zblizonym do rzeczywistego;

- zdobywanie danych powinno nastepowa¢ z mozliwie duzym

wyprzedzeniem czasowym;
dystrybucja danych musi byé tak zorganizowana, aby uzytkownicy

otrzymali je w wiarygodnej postaci, we whasciwym miejscu i czasie;



- powinno sie prowadzi¢ redukcje (selekcje) posiadanych danych w celu

dostosowania ich ilosci do rzeczywistych potrzeb danego odbiorcy.

W sSrodowisku pola walki istnieje nieskonczona liczba postaci danych,
ktdre odzwierciedlajg jego stan i strukture. Tylko znikoma ich czesC jest
dostepna ludzkiemu poznaniu i tylko te, przy bezposredniej recepcji, stanowig
sygnaty informacyjne. Postacie danych niedostepne bezposSrednio zmystom
cztowieka moga byC rejestrowane przez rbézne urzadzenia techniczne i
przetwarzane na sygnaty informacyjne, ktére droga recepcyjnej transformacji
bedg inspirowa¢ umyst ludzki do identyfikowania Srodowiska, z ktdrego
pochodza.

Wedtug terminologii NATO dane dzieli sie na :

- podstawowe - sg to dane stanowiace tto, podstawe do okreSlonych
tematow w bazie danych. Poprzez ciagtg aktualizacje i uzupetnianie tych danych
mozna stworzy¢ usystematyzowany materiat na dowolny temat, ktory wraz z
danymi dotyczacymi terenu i pogody stanowi podstawe do rozpoczecia
planowania operacji;

- biezace - sg wytwarzane na potrzeby prowadzonych dziatan bojowych
na danym szczeblu dowodzenia i odnoszg sie do okres$lonej sytuacji;

- 0 celach - to dane, ktore opisujg i dokladnie umiejscawiajg obiekty

: : 6
(cele) na potrzeby systemdw wsparcia ogniowego.

Potencjalne uzycie sit zbrojnych na wspotczesnym potu  wakki
kazdorazowo przebiegaC bedzie w innych okolicznosciach. Zastosowanie
narzedzi walki informacyjnej spowoduje, ze zwyciestwo w przysztych
dziataniach bedzie mogt odnies¢ jedynie wysoko kwalifikowany personel,
umiejgcy we wiasciwy sposob wykorzystaC dane z rozpoznania i posiadane
systemy wsparcia ogniowego, W znacznej czesci precyzyjnego razenia. Armia,

ktora bedzie dysponowac narzedziami walki informacyjnej i umiejetnie potrafi

N G.Nowadd, Interpretacje pojecia ,informacja”[w:] Infonnacja w walce zbrojnej, Materiaty z sympozjum
naukowego, AON Warszawa 2002, s.28.
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je wykorzystywac nie musi byC armig masowa. Teza ta sukcesywnie i
skutecznie wcielana jest w zycie w wysoko rozwinietych krajach. Znajduje
zrozumienie i u nas, chociaz zakres i tempo wprowadzanych zmian jest wysoce

niezadawalajace.
1. 2. Charakterystyka rozpoznania wojskowego

Z treSci poprzedniego podrozdzialu wynika, ze rozpoznanie jest
zasadniczym elementem wystepujacym w strukturze walki infonnacyjnej, ktora
jak wiadomo jest prowadzona z réznym natezeniem w okresie pokoju, kryzysu i
walki zbrojnej. Z uwagi na rozlegtos¢ problematyki, w ninigjszej pracy,
rozwazania ograniczg sie wytacznie do rozpoznania wojskowego realizowanego
w Wojskach Ladowych.

Rozpoznanie wojskowe w szerokim znaczeniu jest produktem naszej
wiedzy izrozumienia terenu, pogody, dziatalnosci, mozliwosci 1 zamiarow
aktualnego lub potencjalnego przeciwnika lub kazdych innych sit, ktére moga
byC przedmiotem naszego zainteresowania. W znaczeniu rzeczowym to - zespot
sit 1 Srodkow przeznaczonych do pozyskiwania, gromadzenia, przetwarzania i
rozpowszechniania informacji o terenie, warunkach  atmosferycznych
I przeciwniku® Tworzg je sztabowe komorki rozpoznawcze oraz oddziaty i
pododdziaty rozpoznawcze.

Sztabowa komorka rozpoznawcza jest organem sztabu ZO (ZT, oddziatu)
przeznaczonym do zbierania, przetwarzania i rozpowszechniania informaciji,
atakze pomocy dowodcy w Kkierowaniu dziatalnoScig rozpoznawcza. Jej
zadaniem jest dostarczanie informacji rozpoznawczych niezbednych do
podejmowania decyzji, planowania i prowadzenia walki. Oddziaty i pododdziaty

rozpoznawcze sg to sty i Srodki przeznaczone do prowadzenia dziatan

Regulaminu dziatan rozpoznawczych (Projekt) DWLad, Warszawa 2002, s. 7.



rozpoznawczych a w razie koniecznosci rowniez dziatan ostonowych. Ich
zadaniem jest dostarczanie wartosciowych informacji o przeciwniku, terenie i
warunkach meteorologicznych niezbednych dowoddcy do planowania i
prowadzenia walki oraz spowalniania ruchu przeciwnika w celu zapewnienia
czasu do podjecia decyzji.

Dziatalno$¢ rozpoznawcza to zespdt czynnosci zmierzajacy do
gromadzenia irozpowszechnienia niezbednej wiedzy o przeciwniku z
wylaczeniem tzw. dziatan operacyjnych, operacyjno - rozpoznawczych
(agenturalnych) w szczegélnosci na wihasnym terytorium iw stosunku do
obywateli wiasnego kraju.

Na dziatalnosC rozpoznawcza prowadzong w czasie pokoju, kryzysu i
wojny (z angielskiego definiowangjako system ISTAR) skiada sie;

- dziatalno$¢ informacyjna - proces w ktorym pozyskang informacje
poddaje sie ocenie i badaniu w celu okreslenia znaczacych faktéw i wiasciwej
ich interpretacji;

- dozorowanie obszaru - staty, cykliczny nadzér nad danym obszarem
zapewniajacy zbieranie informacji o przeciwniku (potencjalnym przeciwniku);

wskazywanie obiektow - proces selekcji obiektow (celow)
przeznaczonych do razenia oraz wyboru optymalnego (w danych warunkach)
sposobu oddziatywania;

- dziatania rozpoznawcze - dziatania elementow rozpoznawczych
prowadzone bezposrednio na polu walki w celu pozyskiwania wiarygodnych
informacji niezbednych do kierowania walkg (operacjg) i dalszego jej
planowania. Moga one zosta¢ zainicjowane na skutek wynikéw dozorowania
obszaru lub wnioskéw z analizy infonnacji w ramach procesu informacyjnego.

Wszystkie elementy dziatalno$ci rozpoznawczej powinny sie wzajemnie

uzupetniaé w zakresie przestrzeni (obszaru), czasu | wspotdziatania.
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w literaturze przedmiotu wystepuje wiele rodzajow rozpoznania. Zaleza
one od przyjetego kryterium podczas dokonywanego podziatu. | tak wyrdznia
sie’

- wg poziomu dziatan wojennych: rozpoznanie operacyjne i taktyczne;

- ze wzgledu na Srodowisko: rozpoznanie naziemne i powietrzne;

- wg rodzajow wojsk: rozpoznanie ogolnowojskowe, artyleryjskie,
Inzynieryjne, przeciwlotnicze, skazen. Lotnictwa Wojsk Ladowych;

- ze wzgledu na sposob zdobywania infonnacji: osobowe, akustyczne
/dzwiekowe/, obrazowe, pomiarowe, z o0golnie dostepnych  zrodet,
radiotechniczne, sygnatowe i elektroniczne.

Rozpoznanie wojskowe organizuje sie i prowadzi zgodnie z
wypracowanymi i zweryfikowanymi podczas ¢wiczen normami postepowania.
W przygotowywanym do druku Regulaminie dziatan rozpoznawczych Wojsk
Ladowych wymienia sie osiem jego gtownych zasad:

- centralne kierowanie - rozpoznanie musi by¢ centrainie kierowane
przez sztabowe komorki rozpoznawcze w celu unikniecia niepozadanego
dublowania zadan, zapewnienia wzajemnego wsparcia oraz skutecznosci i
ekonomicznego wykorzystania srodkow;

- terminowosSC - najbardziej doktadne i wiarygodne informacje sg
bezwartosciowe jezeli zostang dostarczone zbyt pdzno;

- systematyczne wykorzystanie - elementy rozpoznawcze (zrddia,
instytucje, jednostki) muszag byC¢ wykorzystywane w sposob ciagty;

- obiektywnosS¢ - nalezy przeciwdziata¢ kazdej probie przeksztatcenia
informacji rozpoznawczych tak, aby odpowiadaty oczekiwaniom;

- dostepnos¢ - odpowiednie infonnacje rozpoznawcze muszg bycC
dostarczone do sztabowych komorek rozpoznawczych i innych uzytkownikow

ktorym sg niezbedne;

ATamze, s. 9.
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- dyspozycyjnos¢ - sztabowe komorki rozpoznawcze i elementy
rozpoznawcze muszg byc¢ caty czas zdolne do realizacji zadan stawianych przez
dowddce;

- bezpieczenstwo - wszystkie zrodta informacji muszg byC odpowiednio
chronione;

- wiarygodno$¢ - informacje rozpoznawcze muszg byC ciagle
weryfikowane i pochodzi¢ z kilku niezaleznych Zrodet.

Dziatania rozpoznawcze mogg byC¢ ukierunkowane na zdobywanie
i dostarczanie ogdlnych informacji o przeciwniku, warunkach terenowych i
meteorologicznych niezbednych do organizacji dziatan bojowych, wzglednie
skupiaC sie na dostarczaniu danych o niezbednym stopniu szczegdtowosci,
koniecznym do razenia obiektéw lub ich pokonywaniag. Pierwsze z nich
nazywane jest rozpoznaniem sytuacyjnym, dmgie za$ rozpoznaniem celow
(obiektow).

Nalezy jednak zzn?iczyt, ze obydwa rodzaje rozpoznania nawzajem sie
uzupetniaja. Rozpoznanie obiektow prowadzone jest na podstawie rozpoznania
sytuacyjnego, natomiast dane z rozpoznania obiektow wykorzystywane sg w
ocenie sytuacji. Rozpoznanie sytuacyjne nalezy zorganizowaC 1 prowadzi¢
jeszcze przed podjeciem decyzji 1 najej korzysC, a rozpoznanie obiektdw po jej
podjeciu wedtug jednolitego planu wykorzystania posiadanego potencjatu
rozpoznawczego.

Réznica pomiedzy rozpoznaniem sytuacyjnym, a rozpoznaniem obiektow
jest wiec taka, ze pierwsze z nich prowadzone jest w cetu zdobycia niezbednych
danych do ptanowania dziatan bojowych i kierowania ruchem wojsk, natomiast
drugie ma za zadanie zdobyC niezbedne dane do skutecznego wykorzystania
srodkdw wsparcia ogniowego oraz specjatistycznych sit i Srodkdéw rodzajow

wojsk. ©

~J. Kisiel Rozpoznanie wojskowe. Warszawa AON, 1998 5.92.
M. Lokociejewski, Ogoblne zatozenia rozpoznania wojskowego. Zeszyty Naukowe AON nr 4/96, s. 48.
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Zdobywanie informacji odbywa sie Swiadomie i konsekwentnie. W
zaleznosci od potrzeb i posiadanych mozliwosci stosuje sie nizej wymienione
metody:

- obserwowanie i podstuchiwanie - realizowane przy pomocy Srodkow
aktywnych i pasywnych (wzrokowe, optoelektroniczne, radiotechniczne,
radiolokacyjne i inne);

- przestuchiwanie - to jawna rozmowa z jencem lub zbiegiem polegajaca
na umiejetnym zadawaniu pytan, w celu uzyskania posiadanych przez niego
informacji;

- wypytywanie - to rozmowa z o0sobg (osobami) cywilng w celu
uzyskania od niej czesto podswiadomie i wbrew jej woli, informacji ktoérymi
moze ona dysponowac. Rozmowe przeprowadza sie z reguty w sposob skryty
tak, aby nie zdradza¢ rzeczywistego celu rozmowy oraz nie demaskowac
zwiadowecy i dalszego jego postepowania;

- badanie wyposazenia, zdarzen tub dokumentéw nalezacych do lub
bezposrednio zwigzanych z potencjalnym przeciwnikiem. Sg to: uzbrojenie,
pojazdy, wyposazenie, zdobyte dokumenty, publikacje z dostepnych zrédet.

Dodatkowo w rozpoznaniu Lotnictwa Wojsk Ladowych wyr6znia sie
rozpoznawcze wyloty zawczasu planowane i realizowane na wezwanie z pola
walki. Cechg charakterystyczng tego rodzaju dziatan rozpoznawczych jest
mozliwosc faczenia ich ze zwalczaniem wykrytych celow (obiektow).

Dowodzenie i kierowanie dziataniami rozpoznawczymi odbywa sie w
ramach ogolnego systemu dowodzenia i kierowania (C2 - Command & Control)
funkcjonujacego na danym szczeblu organizacyjnym. W procesie kierowania
dziataniami rozpoznawczymi dowddca - wspomagany przez sztabowg komorke
rozpoznawczg - ocenia, planuje, stawia zadania, organizuje i kontroluje
dziatania podlegtych mu sit i Srodkéw rozpoznania poprzez uzycie
standardowych procedur i wszelkich dostepnych $rodkow przekazu informaciji.

Sztabowa komorka rozpoznawcza powinna zapewni¢ dowodcy fachowe

15



doradztwo ipomoc w kierowaniu dziataniami rozpoznawczymi oraz wsparcie
podlegtych dowddcéw oddziatow i pododdziatow rozpoznawczych. Jest ona
organizatorem i wykonawcg postawionych przez dowddce zadan w zakresie
rozpoznania. Koordynuje dziatania rozpoznawcze jednostek ogolnowojskowych
| rodzajow wojsk.

W celu sprawnego dowodzenia i kierowania dziatalnoscig rozpoznawcza
organizuje sie system rozpoznania. Obejmuje on rozwiniete i ugrupowane w
przestrzeni sity i srodki rozpoznania wszystkich rodzajow wojsk, wraz z ich
komorkami kierowania, powigzane wiezami informacyjnymi i dziatajace
zgodnie z zamiarem prowadzenia waltki (operacji) w cetu zdobywania
informacji niezbednych do skutecznego prowadzenia i ptanowania jej
dalszego przebiegu. System rozpoznania musi byC przygotowywany i
rozwiniety z takim wyprzedzeniem, aby zapewni¢ optymalne przygotowanie
walki (operacji) oraz zorganizowany w sposob zapewniajacy skuteczng walke i

niezbedne informacje do planowania dalszych dziatan (operacji).
1.3. Rozpoznanie w systemie wsparcia ogniowego

Wsparcie ogniowe jest potgczonym i skoordynowanym uzyciem ognia
posredniego Wojsk Ladowych, Marynarki Wojennej, Sit Powietrznych,
ofensywnych dziatan informacyjnych oraz Srodkdéw nieSmierciono$nych
przeciwko cetom naziemnym do wsparcia dziatan na szczeblu operacyjnym i
taktycznym. Wsparcie ogniowe polega na integracji ognia ijego skutkow w cetu
opéznienia, zaktocenia lub zniszczenia sit przeciwnika, jego funkcji walki i
mozliwosci w osigganiu celow operacyjnych lub taktycznych

W realiach WP zasadniczg role w systemie wsparcia ogniowego Wojsk
Ladowych odgrywa artyleria. Artyleria jest takim rodzajem broni, przy ocenie

ktorej nie mozna ogranicza¢ sie wylacznie do rozpatrywania Srodkow

Laiid operations, ATP 3.2, MAS, NATO marzec 2001, s. 2-5.



ogniowych. Na koncowy efekt jakim jest niszczace badz destrukcyjne
oddziatywanie pociskow (min) artyleryjskich na przeciwnika, istotny wptyw
wywierajg rowniez srodki rozpoznania oraz dowodzenia i kierowania ogniem.
Do tej swoistej triady niektorzy teoretycy dotgczajg rowniez logistyke.
Niezaleznie od przyjetego stanowiska, co do liczby elementéw skfadowych
rzutujacych na wiasciwe funkcjonowanie artylerii, nalezy skonkludowac, ze - w
ujeciu cybernetycznym - w réwnym stopniu decyduja one o jakosci artylerii
jako systemu. A skoro tak, to niedoskonato$¢ ktoregosS z podsysteméow
zmniejsza mozliwosci innych oraz w konsekwencji catego systemu. Mowigc
inaczej artyleriajest tak doskonatajak jej najstabsze ogniwo.

Rozpoznanie w kazdym okresie rozwoju sztuki wojennej speiniato
ogromng role na rzecz skutecznosci ognia. Mowigc 0 rozpoznaniu mamy
oczywiscie na mysli  (zaawizowane w poprzednim podrozdziale) rozpoznanie
celow, przed ktorym stawia sie¢ nieco inne wymagania niz przed rozpoznaniem
sytuacyjnym. W praktyce oznacza to, ze tylko niektore rodzaje rozpoznania
mogg byC przydatne na rzecz ognia artylerii. Zasadniczymi wyznacznikami
decydujagcymi o tym sg doktadnosC i terminowosC dostarczanych danych o
obiektach przeciwnika.

Rozpatrujac pierwszy czynnik rodzi sie pytanie; czy bardziej optaca sie
zwiekszy¢ mase ognia, czy tez jego precyzje, przy czym rozwigzanie najtansze
nie musi by¢ rozwigzaniem optymalnym, gwarantujagcym odniesienie sukcesu.
Utrzymanie wiasciwych proporcji miedzy mozliwosciami razenia oraz
mozliwosciami rozpoznania prowadzi zawsze do rozwigzan racjonalnych.
Kazda dysproporcja w tym zakresie jest ze wszech miar niekorzystna, poniewaz

prowadzi do maksymalizacji kosztow dziatan bojowych. Skutki dysproporcji

Mozna wyraziC wzorem

y= +2x+1

L.Ciborowski. Mysl wojskowa, 6(563), Wyd. MON, Warszawa 1992, s. 16.
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gdzie:
X - krotno$¢ wzrostu btedu okreslenia wspotrzednych,
y - krotnos¢ zuzycia amunicji.
Oznacza to, ze dwukrotny wzrost btedu okreslenia wspotrzednych celu
powoduje 9-krotny wzrost zuzycia amunicji, a przy trzykrotnym wzroscie btedu,

zuzycie amunicji bedzie az 16-krotnie wigksze /patrz rys. 1.

Rys.l. Zalezno$¢ zuzycia amunicji od doktadno$ci wyznaczenia wspétrzednych celu

W takich samych proporcjach wzrastajg koszty i czas prowadzenia ognia,
co w praktyce prowadzi do rezygnacji z ustug takiego rodzaju rozpoznania.
Wynika to z aspektu ekonomicznego, a tym bardziej taktycznego, bowiem w
warunkach wspotczesnego pota watki dtugi czas oddziatywania artylerii z tych
samych SO jest anachronizmem i niechybnie prowadzi do wykonania uderzenia
odwetowego przez przeciwnika.

Z obliczen wynika, ze maksymalny biagd Srodkowy okreSlenia
wspotrzednych celow nie powinien przekracza¢; 150 m - przy wykonywaniu
uderzen rakietowych (rakietami z zestawu 9K79); 80 m - podczas razenia

ogniem artylerii rakietowej i 25-50 m podczas razenia ogniem artylerii lufowej
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imozdzierzyDla tych wielkosci okreSlone sg - notabene i tak niemate -
normy zuzycia amunicji zapewniajace razenie celu w zaktadanym stopniu.

Czas wykrycia 1 wyznaczenia wspotrzednych obiektow w ugrupowaniu
przeciwnika jest drugim waznym czynnikiem rzutujgcym na jakos¢ Srodkow
rozpoznania. Jest to wazny parametr techniczny, ale w praktyce istotniejszy jest
czas otrzymania danych z rozpoznania, czyli omawiany parametr powiekszony
0 czas obiegu informacji. Szczegdlnego znaczenia nabiera to w wariancie
korzystania z nieartyleryjskich Srodkéw rozpoznania.

Przydatnos¢ danych rozpoznawczych dla ognia artylerii (z dowolnego
zrodta), wyznacza maksymainy czas jaki moze uptyng¢ od momentu wykrycia

obiektu do przekazania jego wspotrzednych na punkt kierowania ogniem

. . .. u
dywizjonu. Przedstawiono je w tabeli 1 .
Tabela 1

WYMOGI CZASOWE W ZAKRESIE DOSTARCZANIA DANYCH Z ROZPOZNANIA
DLA POTRZEB ARTYLERII

SD
Kolumny Art. lufowa  Art. rak. Srodki
Wyszczegblnienie iatakujace i /art. zam. rozpoznania bz/bcz Bz
kzJkcz mozdzierze inteligent.) W rE WSD Dz

c(j:zas przeb3Avania w 15 8

am- W ruchu 6-15 15 60
ugrupowaniu,

10 3-4

/zaktécenia) [min]
Wymagany czas wymaga 6-10 0-3

dostarczenia danych ciggtej 0-6 6-10 ok. 50
rozp. na PKO [min]  obserwacji 1-5 0

Uwaga: Licznik dotyczy og6lnego czasu przebywania artylerii na SO, mianownik od
rozpoczecia prowadzenia ognia.

Instrukcja WRIiA. Zasady organizacji i prowadzenia rozpoznania artyleryjskiego. Wyd. MON,
Warszawa 1980r., str. 10.

K. Czajka, Uzycie artylerii do ognia posredniego w obronie dywizji, rozprawa doktorska, AON, Warszawa
1992 s. 52.

19



Zapewnia on realng mozliwos¢ przygotowania nastaw i wykonania ognia

zanim obiekt zmieni swoje potozenie Przekroczenie tego czasu moze
powodowaC wykonanie ognia w przystowiowg proznie. Omawiany czynnik
czasowy dotyczy gtownie obiektdw wysoce manewrowych takich jak artyleria,
stacje zaktocen. W przypadku artylerii rakietowej (lufowej stosujacej amunicje
"inteligentng™), w wariancie jej wykrycia po otwarciu ognia, wielkos¢ tego
czasu okreSlono na zerowag, co w praktyce oznacza brak mozliwosci jej
zwalczania. Inaczej méwiac czas reakcji ogniowej wihasnej artylerii nie powinien
przekraczac czasu reakcji ogniowej artylerii przeciwnika.

W celu okreslenia stopnia wiarygodnosci wykrytych celow nalezy dazyc
do réwnolegtego wykorzystania réznych rodzajow rozpoznania, co pozwoli
uzyskac kilka informacji o tych samych obiektach. W trakcie okreSlania stopnia
wiarygodnosci danych z rozpoznania nalezy ustalic czy sg one; pewne,
prawdopodobne, potwierdzone, czy fatszywe. Infonnacje potwierdzone przez co
najmniej dwa zrodta rozpoznania uznaje sie za pewne. Nie mozna wykluczyc
sytuacji, w ktorych otrzymane dane rozpoznawcze beda fatszywe, chociaz
potwierdzone z kilku zrodet.

Rozpatrujac problem wiarygodnosci i terminowosci dostarczenia danych
dla potrzeb ognia artylerii rodzi sie pytanie - jakiego obszaru (szerokosci i

gtebokosci) ugrupowania przeciwnika ma dotyczyC?

Podstawe kalkulacji stanowi zatozenie, ze suma czasu reakcji ogniowej artylerii (Tro) i wykonania zadania
(T2) nie moze przekraczaé czasu przebwania obiektu (Tob) w okreslonym potozeniu, czyli
Na czas reakcji ogniowej skiada sig;

b

I0z-IC.

- czas wykiy cia celu i dostarczenia wspotrzednych na PKO;
- tp - czas wypracow ania komendy ogniowej ijej przeptywu do oficera ogniowego;
czas okre$lenia nastaw obliczeniowych i wprowadzenia ich na dziata;
- 1} - czas lotu pocisku
Przejmujac, ze dla d\"Wizjonu T :3,5 minut\' (wg norm szkoleniowy ch na ocene dobra do celu
nieplanowego), 20,5 minoraz =5 minut (dla artylerii lufowej) lub = 1I‘I’m(dla arUlerii
rakietowej) otrzymamy;  + Ip <= —(5—9min.)
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Wedtug niektorych pogladow rozpoznanie to powiimo mieC trzy razy
wiekszy zasieg niz donosno$¢ posiadanego sprzetu . Wydaje sie, ze takie
stanowisko  jest wielce kontrowersyjne, gdyz nie uwzglednia SBuacji
sprzetowej wystepujacej na poszczegolnych szczeblach dowodzenia, ktora w
pewnym sensie jest patologiczna. Otz maksymalna donosnos¢ (Dmex) 122 mm
HS bedacych sie wyposazeniu BZ (BPanc) wynosi 15,3 km. Identyczny sprzet
przewaza w dywizyjnych pa, za§ wystepujace dodatkowo wyrzutnie artylerii
rakietowej BM-21 majg donosnos¢ ok. 21 km. Z kolei gros srodkéw ogniowych
(prawie 100%) z korpusnych BA swym zasiegiem nie przekracza dono$nosci
sprzetu dwNizyjnegoﬂ.

Kierujgc sie wymieniong uprzednio teza rozumowania, gtebokosci
rozpoznania brygady, dywizji i korpusu niewiele od siebie odbiegatyby i
wynosityby ok. 45 - 60 km. Oczywiscie tak nie moze by¢, bowiem im wyzszy
szczebel dowodzenia tym zasieg oddziatywania ogniowego, a tym samym i
rozpoznania winien byC wiekszy. Racjonabym wyjSciem z sytuacji jest
przyjecie rozwigzania (obowigzujacego w NATO) w ktorym kazde ogniwo
dowodzenia  powinno  posiada¢  wiasng strefe  odpowiedziulnosci
rozpoznawczej, stanowigcej integralng czes¢ rejonu (pasa, obszaru) dziatan
bojowych, ktorego granice z prawa i lewa okreslone sg liniami

rozgraniczenia, natomiast z przodu linig przejecia odpowiedzialnosci,

18
obejmujaca ugrupowanie odwodow przeciwnika szczebla rownorzednego.

Strefa odpowiedzialno$ci rozpoznawczej ograniczona jest liniami: przednig i
tylng —z ktdérych przednig okreSla przetozony, natomiast tylng wyznacza sie

samodzielnie. Tylna granica wiasnej strefy rozpoznawczej jest jednoczesnie

Zeszyty naukowe, Wyd. WyZsza Szkota Oficerska Wojsk Rakietowych i Artylerii im. gen. J6zefa BEMA,
Rok XXV(4), Toruii 1993r., s. 165.

Wyjatek stanowig 203,2 mm armaty 2S7 wystepujace organizacyjnie w 23 SBA i wyrzutnie rakiet
taktycznych zestawu 9K79 z 1 MBA. Drex wymienionych armat wymosi ok. 32 km, natomiast wyrzutni
rakietow>ch 70 km.

R. Szmyd, Wybrane problemy informacyjnego przygotowania pola walki [w;] Informacja w walce zbrojnej,
Materiah z sympozjum naukowego, AON, Warszawa 2002, s.153.
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przednig granica podwiadnego. Przed linig przejecia odpowiedzialnosci
rozpoznawczej zazwyczaj znajduje sie strefa odpowiedzialnosci rozpoznawczej
przetozonego, ktora dla podlegtego ogniwa stanowi strefg zainteresowania

(patrz rys.2).

XX

Legenda;

Rejon (pas) obrony ZT (oddziatu, pododdziatu)

Strefa odpowiedzialnosci rozpoznawczej podwiadnego

Strefa odpowiedzialnosci rozpoznawczej ZT
(oddziatu, pododdziatu)

Strefa zainteresowania rozpoznawczego ZT
(oddziatu, pododdziatu)

Rys. 2. Zaleznosci pomiedzy strefami odpowiedzialnosci rozpoznawczej i zainteresowania
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w strefie tej nie rozmieszcza sie whasnych elementow rozpoznania, tylko
pozyskuje dane o sytuacji w ramach wspoétdziatania.

Wyznaczenie stref odpowiedzialnosSci rozpoznawczych poszczegolnym
szczeblom dowodzenia porzadkuje, przynajmniej z teoretycznego punku
widzenia, dziatalno$¢ planistyczng organdéw sztabowych i oddziatow
rozpoznawczych. Jednakze w praktyce dziatania naszych wojsk, o czym bedzie
mowa w kolejnych rozdziatach, wystepujg duze trudnosci w zaspokojeniu tak
sprecyzowanych potrzeb w zakresie rozpoznania obiektow. Trudnosci te sg tym
wieksze im rozpatruje sie wyzszy poziom dowodzenia.

Inna rzecz, ze poczawszy od szczebla dywizji Srodki ogniowe tez nie sgw
stanie sprostac okreslonym zatozeniom doktrynalnym co do gtebokosci rejonu
(pasa, obszaru) prowadzonych dziatan. Wynika z tego jednoznaczny wniosek,
ze aby dorownacC naszym sojusznikom niezbedne jest wyposazenie oddziatow i
pododdziatow wsparcia ogniowego w Srodki o zasiegu adekwatnym do szczebla
organizacyjnego na ktorym wystepujg. Oznacza to potrzebe dysponowania
srodkami rozpoznania obiektow o nastepujgcych zasiegach:

- na szczeblu brygady -10-15 km;

- na szczeblu dywizji - 15-50 km;

- na szczeblu korpusu - 50-150 km.

Niezaleznie od rodzaju rozpatrywanych dziatan, obiekty dla ognia
artylerii sg rozne pod wzgledem petnionych funkcji, wymiarow, mobilnosci,
stopnia ukrycia itp. oraz znajdujg sie w roznych miejscach jego ugrupowania, co
powoduje konieczno$¢ angazowania szerokiej gamy Srodkdéw rozpoznania. Aby
dokonaC ich charakterystyki mozna kierowaC sie roznymi Kkiyteriami.
Wydawatoby sie, ze naturalnym wyroznikiem powinien byC wystepujacy w
naszych oficjalnych wydawnictwach podziat realizowanych zadan przez
artylerie tj. na wsparcie bezpoSrednie i wsparcie ogolne. Jednakze pojecia te
majg nieco inne znaczenie w dokumentach standaryzacyjnych NATO, ktérych

ustalen nalezy przestrzegaC. Wymienione terminy, a takze wzmocnienie oraz
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wsparcie ogolne i wzmocnienie sg relacjami wsparcia i okreslajg obowigzki w
zakresie wsparcia cigzace najednostce artylerii, wykonywane na rzecz jednostki
wspieranej lub w stosunku do innej jednostki artyleni

Zgodnie z doktryng taktyczng artylerii NATO gtdwne zadania artylerii to:
wsparcie bliskie (close support);
zwalczanie Srodkéw wsparcia ogniowego przeciwnika (counterfire);
wzbranianie obrony przeciwlotniczej przeciwnika (SEAD);

zwalczanie dowodzenia przeciwnika (CV'\W);
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20
prowadzenie gtebokiego ognia wspierajgcego (deep supporting fire).

Z powyzszego wynika, ze nie wystepuje tutaj podziat dwubiegunowy, ale
specyfika prowadzonego rozpoznania na korzy$¢ kazdego z nich pozwala
zadania 2-4 scali¢c w jedng grupe. Wyltacznie dla potrzeb tej pracy nadano jej
umowng nazwe wspoTcie ogniowe w gl(*hi. Dzieki temu zabiegowi, w dalszej
czesci pracy, rozpoznanie rozpatrywane bedzie w dwdch obszarach; na rzecz
wsparcia bliskiego (rozdziat drugi) oraz na rzecz wsparcia ogniowego w giebi
(rozdziat trzeci).

Prowadzone badania wykazuja,, ze najbardziej przydatnym rodzajem
rozpoznania wojskowego na rzecz wsparcia ogniowego jest rozpoznanie
artyleryjskie. Skadinad jest to zjawisko naturalne, gdyz bedace na wyposazeniu
oddziatéw i pododdziatow artylerii srodki rozpoznania konstruowane byly i sg z
mys$la o wykrywaniu i lokalizacji obiektow przeciwnika z wymagang
dokfadnoscia, czego najtepszym przyktadem sg stacje radarowe umozhiwiajgce
zwalczanie aktywnych baterii przeciwnika.

Historia rozpoznania artyleryjskiego rozpoczyna si¢ z momentem
wprowadzenia do uzbrojenia wojsk dziat artyleryjskich. Jak diugo w dziejach

ogien artylerii oznaczat strzelanie na wprost, tak dtugo rozpoznanie artyleryjskie

Szczegbtowg charakter\'Styke relacji wsparcia zawiera szereg w“Vdawnictw, m.in. studium operacyjne
opracowane przez zesp6t autorski pod kierownictwem Cz. Jareckiego Koncepcja uzy cia i dziatama WRIA
operacjach wojsk fagdowAch. AON, Warszawa 2000, s. 49.

NATO Field Ajlillery' Tactical Doctfine, wyd. MAS N.ATO 2000, s. 2-1.
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nie odgrywato wiekszej roli w dziatalnosci bojowej artylerii. Poczawszy jednak
od przetomu XIX i XX wieku, gdy artyleria wypracowata metody prowadzenia
ognia do celéw potozonych poza obserwacjg wzrokowa (z rejonu stanowiska
ogniowego) sytuacja zmienita sie zasadniczo. Przed dowodcami artylerii
wszystkich szczebli wytonity sie nowe zadania: nie tylko wykrycia celu, ale
rowniez i okreslenie jego wspotrzednych. Fakt ten byt kamieniem milowym

w historii  rozwoju rozpoznania artyleryjskiego, rzutujgcym zasadniczo na

catoksztah dziatalnosci artylerii.

Obecnie do gtownych zadan rozpoznania artyleryjskiego nalezy :

* wykrycie I wyznaczenie wspotrzednych szerokiej gamy obiektow: baterii
(plutonow) artylerii i mozdzierzy: Smiglowcdéw na ladowiskach;
pododdziatow przeciwpancernych na rubiezach ogniowych /w rejonach
zeSrodkowania/; piechoty i czolgdbw w rejonach zesrodkowania, podczas
natarcia i obrony; punktow obserwacyjnych artylerii i miejsc rozmieszczenia
stacji radiolokacyjnych nadzorowania pola walki; punktow dowodzenia
I innych waznych celow;

» okreSlenie wymiarow i charakteru wykrytych obiektow pod wzgledem
stopnia ukrycia;

« obstugiwanie strzelan pododdziatéw artylerii;

» obserwowanie dziatan pododdziatow przeciwnika i wojsk wiasnych,

» studiowanie nowych metod i sposobow uzycia artylerii oraz nowych wzorow
uzbrojenia przeciwnika.

Podstawg sukcesu w walce jest precyzja razenia i czas reakcji ogniowe;j.
Determinowane jest to gltownie wyposazeniem wojsk, m. in. w SrodKi
rozpoznania.  WSszelkie  bowiem ich  niedoskonatosci musza byé
rekompensowane zwiekszong liczbg dziat oraz masg ognia. Obserwowana
redukcja oddziatbw i pododdziatow artylerii  wpltywa niewatpliwie na
zmniejszenie  sity ognia, implikuje rowniez potrzebe razenia tylko

najwazniejszych celébw oraz przeniesienie czesci wysitku ogniowego na
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lotnictwo wojsk lgdowych oraz wojska walczace, a takze determinuje potrzebe
zmiany podeiscia do rozpoznania artyleryjskiego. Jego duza role w systemie
wsparcia ogniowego wykazaty dziatania wojenne w Zatoce Perskiej, kiedy to
artyleria iracka przewyzszata zasiegiem artylerie SpkZ YIVHIIKZONY CH, ale
brak odpowiednio skutecznych Srodkow rozpoznania (oraz dowodzenia)
spowodowalt, ze byta na straconej pozycji. Obecnie, jak nigdy dotad, petne
wykorzystanie mozliwosci ogniowych artylerii w decydujacej mierze zalezy od
efektywnego funkcjonowania systemu rozpoznania, ktéry powinien zapewnic
nie tylko zdobywanie wiadomosci o przeciwniku i terenie, ale rowniez ich
gromadzenie, przetwarzanie i przekazywanie  Sprzyja temu wprowadzanie
zautomatyzowanych systemow dowodzeniai kierowania ogniem sprzegnietych
Z podsystemem rozpoznania.

Modelowym wrecz rozwigzaniem w tym zakresie jest amerykanski
system AFATDS (ang. Advanced Field Artillery Data System) wprowadzany od
2000r. System ten jest w petni interoperacyjny i kompatybilny ze wszystkimi
Istniejagcymi 1 planowanymi do wprowadzenia urzgdzeniami i podsystemami
rozpoznawczymi, ogniowymi, uzbrojenia i uzupetniania amunicji oraz zapewnia
w peini automatyczne planowanie uzycia artylerii oraz koordynacje catego
systemu wparcia ogniowego.

Zadaniem tego systemu jest wyboOr optymalnego sposobu razenia w
zaleznosci od okreslonych prioiytetow i rodzaju celu. Wybor celu realizowany
jest poprzez zaznaczenie odpowiedniego obiektu zobrazowanego graficznie na
ekranie ciekiokrystalicznym, a nastepnie automatycznag dystrybucje celu jako
zadania (z uwzglednieniem zdefiniowanych wczesniej priorytetow) do srodka
ogniowego. Zapewnia to ciggtosC wsparcia jak 1 mozliwosC elastycznego

dobieraniajego Srodkow stosownie do wymaganego stopnia razenia celu™,

Zeszyly naukowe, Wyd. WyZsza Szkolg Oficerska Wojsk Rakietowych i Artylerii im. gen. J6zefa BEMA,
Torun 1993, s. 45.

C. Siajniak, Automatyzacja kierowania ogniem aitjierii, rozprawa doktorska, AON, warszawa 2001, s. 85.
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2. ROZPOZNANIE NA POTRZEBY BLISKIEGO WSPARCIA
OGNIOWEGO

Bliskie wsparcia ogniowe jest tradycyjnym zadaniem artylerii,
szczegblnie na nizszych szczeblach dowodzenia. Jest to  ogien artylerii
wykonywany na wojska przeciwnika, jego srodki ogniowe lub pozycje, ktore ze
wzgledu na ich bliskie potozenie moga zagraza¢ bezposrednio (juz w tej chwili
lub w najblizszym czasie) i w powaznym stopniu pododdziatom
ogotnowojskowym (batalionom, kompaniom, plutonom), czyli tym, ktore
prowadzg walke bliska (close combat) .

Istotnym  wyznacznikiem potraktowania elementow ugrupowania
przeciwnika jako celéw wsparcia bliskiego, obok stwierdzonego, faktycznego
zagrozenia wojsk wiasnych, jest mozliwos$¢ obserwacji ich dziatan i potozenia,
bezposrednio przez dowodcow watczacych pododdziatow oraz wysunietych

obserwatoréw artylerii™,

2.1. Rozpoznanie w wybranych armiach NATO

Pomimo daznosci do unifikacji uzbrojenia, w tym i srodkdw rozpoznania,
poszczegblne kraje czionkowskie dysponujg zroznicowanym  sprzetem
bojowym. Wynika to zarowno z moztiwosci ekonomicznych, jak i dbania o
interesy rodzimego przemystu zbrojeniowego.

W niniejszym podrozdziale przedmiotem zainteresowania bedg systemy
rozpoznania na rzecz Dbliskiego wsparcia ogniowego funkcjonujagce w
amerykanskich wojskach ladowych 1 w Bundeswehrze. Wyboér tych armii nie

jest przypadkowy, bowiem nalezg one do wiodacych w sojuszu. WnioskKi

Jest to istotny wyrdznik. Trzeba zwroci¢ uwage, ze wsparcie bliskie nie dotyczy dziatain bliskich (close
operations) lecz walki bliskiej (close combat).
% Cz. Jarecki i zespot. Wsparcie ogniowe dziatan bliskich, AON, Warszawa 2002, rozdziat 1
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wynikajace z przeprowadzonej analizy mogg byC przydatne  podczas
przeprowadzanych zmian w naszej annii.

W armii amerykanskiej podsystem rozpoznania celéw (TA - Target
Acquisition) jest ,,uszami i oczami” systemu wsparcia ogniowego. Informacja
rozpoznawcza i informacja o celach dostarczana jest przez dostepne Srodki
rozpoznania celow i obserwowania pola walki. Elementami rozpoznania sg
obserwatorzy, radary, Srodki rozpoznania i wojny elektronicznej, lotnictwo,
pododdziaty rozpoznania ogolnowojskowego.M

Podstawowym rodzajem rozpoznania, realizowanym na potrzeby
bliskiego wsparcia ogniowego, jest artyleryjskie rozpoznanie wzrokowe. Jest
ono prowadzone przez kompanijne zespoty wsparcia ogniowego (FIST - Fire
Support Team) oraz podlegte sekcje wysunietych obserwatoréw (FO -
Forward Observer). Wystepujg dwa typy kompanijnych zespotéw wsparcia
ogniowego. Struktura organizacyjna FIST przedstawiona zostata na rysunku 3.

Rozpoznanie moze prowadzi¢ dowodztwo FIST, cho¢ gtownie zadanie to
jest realizowane przez sekcje wysunietych obserwatoréw. Kazda z nich skfada
sie z jednego wysunietego obserwatora oraz radiotelefomsty. Kazdy FIST
wyposazony jest w samochod terenowy Hummer tub zaadoptowany w tym celu
transporter opancerzony M1 13Al FIST Vehicle. Po doSwiadczeniach z operacji
»,Pustynna Burza” rozpoczeto wymiane transporterow opancerzonych na
nowoczesne 3M Bradley. Sekcje FO wykorzystujg do rozpoznania laserowe
podswietlacze celow (LTD —lLaser Target Designator), bedace na wyposazeniu
samochodow Hummer. Dzieki przystawce termowizyjnej LTD zapewniajg one
prowadzenie rozpoznania w warunkach ograniczonej widocznosci oraz
naprowadzanie pociskow przy odlegtosci obserwacji do 1500 m. Jednakze brak
mozliwosci pomiaru odlegtosci za pomocag tego przyrzadu ogranicza

zastosowanie go jedynie do prowadzenia obserwacji i podSwiettania cetow.

A Tactics, techniques and procedures for fire support for brigack operations (heavy), FM-6 20-40, Headquarter,
Department of the army, Washington DC 1990, s. 1-1.
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STRI KTl RA ORGAN IZACA .INA STRI KTl RAORGANIZACA JNA
FIST Z KOMPAX:il FIST Z KOMPANII CZOLGOM
ZMFC HAMZOWa AE ?

Rys. 3. Struktura organizacyjna kompanijnego zespotu wsparcia ogniowego (FIST)

Szeroko stosowanym przyrzadem do rozpoznania jest poktadowy
dalmierz —podswietlacz laserowy (G/VLLD —Ground/Vehicular Laser Locator
Designator), znajdujacy sie na wyposazeniu transportera M1 13. Umozliwia on
pomiar odlegtosci do celéw nieruchomych na odlegtos¢ do 5 km i wskazuje
azymut topograficzny oraz kat potozenia celu. Dzieki bezposSredniemu
podiaczeniu z cyfrowym Srodkiem przekazu informacji (DMD - Digitat
Message Device), zamontowanym na pojezdzie FIST jest on ,,koncowym”
elementem systemu dowodzenia i kierowania ogniem TACFIRE Ilub
wprowadzanym na wyposazenie wojsk . Za poSrednictwem radiostacji
DMD wspotpracuje z komputerem kierowania ogniem baterii. Na wyposazenie

elementow rozpoznawczych wchodzg lekkie laserowe dalmierze —
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podswietlacze celow (LLDR - Lightweight Lased Designator Rangefinder).
Oprocz tego obserwatorzy posiadaja lornetki laserowe AN/GVS-5, ktore
pozwalajg na prowadzenie obserwacji na odlegtos¢ do 5 km oraz pomiar
odlegtosci z doktadnoscig do O m. Zaréwno LLDR jak i lornetki pozwalajg na
rozwiniecie sekcji w terenie poza pojazdem, co jest wazne szczegblnie w
obronie. Bowiem zazwyczaj wysunieci obserwatorzy przebywajg wspoélnie z
dowddcami plutonéw piechoty i przemieszczajg sie w bojowych wozach
piechoty.*

Tak wiec, wyposazenie sekcji wysunietych obserwatorow w rdznego
rodzaju przyrzady laserowe umozliwia prowadzenie obserwacji terenu i
przeciwnika w kazdych warunkach oraz naprowadzanie broni precyzyjnej na
cele. 1los¢ kompanijnych zespotéw wsparcia ogniowego odpowiada ilosci
kompanii, a ilos¢ sekcji wysunietych obserwatorow - ilosci plutonow w
kompanii. Obieg infonnacji o celach w dywizjonie artylerii brygady

przedstawiony zostat na rysunku 4.

OBSERWAZOR FIST CENTRUM
KIEROWANIA
0 DZIALO
rWYSWIETEACZ KOMPUTER

BATERYJNY

Rys. 4. Obieg informacji o celach w dywizjonie artylerii brygady

Oprocz sekcji  wysunietych obserwatorow w dywizjonie  artylerii

wsparcia bezposredniego wystepuje jeden bojowy zespot rozpoznawczo -

Na podstawie: Jarecki Cz., Biemacik R., Ziotkowski L, Wybrane problemy uzycia art>lerii w armiach panst\*
NATO, AON Warszawa 1997, s. 14 - 16.

Tactics, techniques, and procedures for observed fire, FM 6-20-30, Headquarters Department of the Army,
Washington, DC 1991, s. 1-1.
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naprowadzajacy (COLT - Combat Observation Lasing Team). Zespot ten

przez pods$wietlanie celu wigzka lasera moze naprowadzac;

- pociski Copperhead wystrzeliwane z dziat kalibru 155 mm;

- pociski Hellfire wystrzeliwane ze S$migtowcow bojowych AH-64 oraz
Smigtowcow OH-58D',

- pociski Maverick i bomby lotnicze {Pave Penny, Paveway) zrzucane przez
lotnictwo szturmowe i lotnictwo mysliwsko - bombowe.

W skiad zespotu COLT wchodzi sierzant (gtéwny operator), specjalista
(zapasowy operator) i kierowca — radiotelefonista. COLT posiada na
wyposazeniu transporter M981 z poktadowym dalmierzem - podSwietlaczem
laserowym G/VLLD. Informacje przekazywane sg w systemie utajnionym z
wykorzystaniem DMD.

Niezaleznie od tego, pierwszorzutowe brygady - w zaleznosci od potrzeb -
moga by¢ wzmacniane zespotem COLT z nadrzednego szczebla, gdyz dowddca
artylerii dywizji posiada w swej dyspozycji trzy takie zespoty. Zespoty te z
zasady nie sa przydzielane do bataliondéw, ale pozostajg w bezposrednigj
dyspozycji sekcji wsparcia ogniowego brygady.

Poza rozpoznaniem wzrokowym na potrzeby dziatan bliskich brygady
wykorzystywane sg rowniez stacje radarowe AN/TPQ-36 z baterii radarowej,
ktora jest jednym z samodzielnych pododdziatow artylerii dywizj'i'28. Stacje te sa
przydzielane do brygad pierwszego rzutu.

Stacja AN/TPQ-36 jest przeznaczona do okreslania potozenia Srodkow
ogniowych niewielkiego zasiegu, strzelajacych gorng grupg katow, takich jak
mozdzierze. Niemniej jednak moze ona wykrywaC rowniez artylerie.

Szczegotowe charakterystyki taktyczno - techniczne przedstawiono w tabeti 2.

w baterii radarowej wystepujg omawiane 3 stacje typii AN/TPQ-37 i 2 stacje AN/TPQ-36 , ktdre pozostajg w
dyspozycji dowddcy dywizji i w ramach wsparcia og6lnego odgrywajg wiodacg role w walce z artylerig
przeciwnika.
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Tabela 2
Charakterystyka taktyczne - techniczne stacji AN/TPQ-36

Charakterystyka AN/TPQ-36

Minimalny zasieg rozpoznania (m) 750

. . artyleria i mozdzierze - 12
Maksymalny zasieg rozpoznania (km) y

rakiety - 24
. . , 2-30-16-00
Sektor Sledzenia (tys.) (64-00f
Doktadnos¢ (m) wystarczajaca dla artylerii
Obrét (tys.) 64-00
Wyniesienie (tys.) 0-15-0-30
Czas przygotowania do pracy (min) 20
Oddalenie od FLOT (km) 3-6
MozZdzierze
Typy celow Artyleria
Rakiety

Uwagi;
1 W armii amerykanskiej mil (odpowiednik naszej tysiecznej), powstata w wyniku podziatu okregu
na 6400 cze$ci. Stad tez ma ona warto$¢ 0,94 tysiecznej stosowanej w WP.
2. Minimum i maksimum sektora wykrywania moze by¢ ustawiane. Jednakze radar moze pracowacé w
trybie przeszukiwania w sektorze 64-00.

Dodatkowym jej zadaniem jest obserwowanie ognia i wspieranie centrum
Kierowania ogniem podczas jego prowadzenia przez wiasne jednostki artylerii.
Zadanie to powinno byC realizowane jedynie wtedy, kiedy jest to absolutnie
konieczne.

W armii niemieckiej rozpoznaniu nadaje sie rowniez wysoka range,
czego wyrazem jest nastepujacy zapis w Regulaminie artylerii ,,celem
rozpoznania artyleryjskiego jest stworzenie podstaw do prowadzenia walki
ogniowej i wniesienie wkiadu w ustalenie potozenia przeciwnika” . Trzeba

stwierdzic, ze - w poréwnaniu z armig USA - prowadzone jest wylgcznie przez

? Regulamin artylerii Bundeswehry, pkt. 324.
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etatowe sity i1 Srodki tj. grupy wysunietych obserwatoréw® i stacje
radiolokacyjne ABRA.

Grupy wysunietych obserwatoréw (VB) znajdujg sie w strukturze
organizacyjnej baterii ogniowych brygadowego dywizjonu artylerii. Kazda z
baterii posiada cztery grupy wysunietych obserwatoréw. Grupy te wyposazone
sg W wozy rozpoznawcze (BeobPzArt MI113 GA2) na podwoziu transportera
M113. Dodatkowo w drugiej i trzeciej baterii znajdujg sie po dwie grupy
wysunietych obserwatorow wyposazonych w wozy dowo0dczo - rozpoznawcze
na bazie czolgébw Leopard-1. Strukture organizacyjng grup wysunietych

obserwatoréw przedstawiono na rysunku 5.31

Grupa wysunietych obserwatorow

Dowddca grupy (por.)
1 Dalinierzvsta
Operator

Kierowca

Rys. 5. Struktura organizacyjna grupy wysunietych obserwatorow

Podstawowy Srodek transportu grup wysunietych obserwatorow z
brygadowego dywizjonu artylerii jakim jest woz rozpoznania M 113
GAZ2 na swym wyposazeniu posiada:

- podwojny peryskop z dalmierzem laserowym;

- aparature nawigacyjna;

- urzadzenie do przekazywania meldunkow.

Niem. VB. W literaturze polskiej, podejmujgcej problematyke wsparcia w Bundeswehrze przyjeto sie
ttumaczenie wysunieci obserwatorzy lub grupa wysunietych obserwatoréw stosowane zamienme. Szerzej -
patrz; Jarecki Cz., Biemacik R., Ziotkowski L., Wybrane problemy uzycia artylerii... (wyd. cyt.); Regulamin
artylerii Bundeswehry (wyd. cyt.); Jarecki Cz., Sotoducha M., Zadania i sposoby uzycia i dziatania WRIA w
operacji obronnej wojsk lgdowych, RAKIETA-2, AON, Warszawa 1998.

Na podstawie: Arbeitshlife Artillerie, Idar-Oberstein 1995, s. 5.14 - 5.15, 5.25 - 5.28
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Wystepujace rowniez w dywizjonie wozy dowoddczo - rozpoznawcze
BeobFuPz wyposazone sgw:

- przenosne urzadzenie laserowe lokalizacji celow (TZG 90/Z0G)

I odwzorowania na mapie;

- aparature nawigacyjna.

Trwajgca modernizacja tych wozow od 1996 roku zmierza do wyposazenia ich
w Srodki zautomatyzowanego przekazu danych.

Wymienione wozy rozpoznawcze umozliwiajg obserwacje pola walki i
okreSlanie wspoétrzednych celow z doktadnoscig pomiaru + 5m, w zakresie
widocznosci optycznej od 0,5 do 10 km. Pracujagce w nich grupy wysunietych
obserwatoréw sajednoczesnie koncowym elementem systemu IFAB: Do pracy
w tym systemie stuzy urzadzenie do przekazu, odbioru i zestawiania komend
ogniowych za pomoca szescdziesieciu czterech numerycznych znakow.

Tak wiec, w dywizjonie znajduje sie 16 grup wysunietych obserwatorow,
a ich ilos¢ odpowiada ilosci kompanii w brygadzie. Grupy te przydzielane sg do
poszczegolnych  kompanii  zmechanizowanych (czotgow). Ich gtdwnym
zadaniem jest zapewnienie wsparcia ogniowego wojskom walczacym. Dowodcy
grup sgjednoczesnie doradcami dowodcow kompanii w zakresie planowania i
koordynacji wsparcia ogniowego na tym szczeblu.

Stacje radiolokacyjne ABRA (dwie w dywizjonie) sg stacjami
doplerowskimi, zaliczanymi do grupy S$rodkéw rozpoznania pola waikki.
Przeznaczone sg do wykrywania celow ruchomych w sektorze 23-00
Rozmieszcza sie je na wzniesieniach terenowych w odlegtosci 1-5 km od linii
FLOT (FEBA). Dwie stacje odpowiednio ugrupowane pokrywajg swym

zasiegiem caty obszar przed frontem obrony, a tym bardziej natarcia brygady.

IFAB - Integriete Feuerleitmittel Artyllene ~ Baterie - Zintegrowany system kierowania ogniem baterii
artylerii (M-109 G). System ten wspomaga kierowanie ogniem i transmisje danych rozpoznawczych od
obserwatoréw oraz art>ieryjskich stacji radiolokacyjnych przez stanowiska dowodzenia baterii, plutonéw, az
do pojedynczych dziat. Wraz z wprowadzaniem haubic PzH 2000 wprowadzany jest System 2000. Zapewma
on dowodzenie i kierowanie ogniem oraz transmisje danych od oficera wsparcia ogniowego i stanowiska
(centrum) kierowania ADLER do pojedynczej haubicy PzH 2000.

Dla przypomnienia tysieczna NATOowska ma wartos¢ 0,94 tysiecznej stosowanej w WP,
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Niezaleznie od warunkow widzialnosci i pory doby, wykrywajg nizej
wymienione obiekty w ruchu na odlegtosciach™*;

- czotgi - do 30 km;

- samochody - do 24 km;

- pojedynczy zotnierze - do 14 km.

Z przedstawionej charakterystyki rozpoznania artyleryjskiego brygady
amerykanskiej 1 niemieckiej wynika, ze dominuje w nich rozpoznanie
wzrokowe, ktorego elementy rozmieszcza sie w ugrupowaniu wspieranych
kompanii, a nawet plutonow (w przypadku armii USA). Rzeczg
charakterystyczng i niezwykle wazng jest fakt duzej mobilnosci sekcji (grup)
wysunietych obserwatorow i zdolno$¢ ich dziatania z wozéw rozpoznawczych
bez koniecznosci wynoszenia sprzetu i rozmieszczania go w terenie. | chyba
najwazniejsza sprawag jest wysoki poziom teclmicznego wyposazenia wozow
rozpoznawczych tj. posiadanie aparatury nawigacyjnej, przyrzadow
rozpoznawczych umozliwiajgcych prowadzenie rozpoznania w nocy |
warunkach ograniczonej widocznosci oraz urzadzen taczno$ci sprzegajacych
podsystem rozpoznania z zautomatyzowanymi sSystemami dowodzenia.
Powyzsze etementy sprawiajg, ze pododdziaty walczace w kazdym rodzaju
dziatan bojowych mogag liczy¢ na skuteczne rozpoznanie obiektow i zwalczanie

ich ogniem artylerii.

2.2.  Mozliwosci rozpoznania obiektow w WP

Dostosowanie systemu dowodzenia do standardow obowigzujacych w
NATO jest priorytetowym zadaniem jakie jest realizowane w ostatnich latach w
naszych Wojskach Ladowych. Dotyczy ono wszystkich trzech segmentow tj.
procesu dowodzenia, organizacji dowodzenia i Srodkow tgcznosci. Z uwagi na

duzy zakres niezbednych zmian i zwigzanych z tym olbrzymimi wydatkami

3 Arbeitsunterlage das system Avrtillerie, Fuhrungsakademie ger Bundeswehr, Hambmg maj 2000, pkt. 3.4.
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finansowymi, program przebudowy przebiega w roznym stopniu. Najwieksze
postepy wida¢ w procesie dowodzenia, gdzie czynnik finansowy nie odgrywa az
tak duzej roli. Znacznie gorzej wyglada sytuacja w pozostatych dziedzinach,
wprowadzono wprawdzie nowe struktury organdw dowodzenia, ale do
sprawnego ich dziatania niezbedne sg, szeroko rozumiane, stosowne narzedzia.
Teza ta jak najbardziej dotyczy rowniez organdéw dowodzenia wsparciem
ognhiowym na najnizszych szczeblach tj. pododdziatach, gdzie realizowana jest
funkcja rozpoznania na rzecz wsparcia bliskiego.

Etatowym pododdziatem realizujacym wsparcie ogniowe w oddziale jest
dywizjon artylerii samobieznej, posiadajacy w swej strukturze organizacyjnej
m in. baterie dowodzenia skladajaca sie z trzech plutonéw rozpoznania po
trzy sekcje wysunietych obserwatoréw (patrz zatacznik +), ktore sag
zasadniczym zrodiem informacji o obiektach przeciwnika zwalczanych w
brygadowej strefie odpowiedzialnosci ogniowej. PodkreSlenia wymaga
zdecentralizowany sposob wykorzystania plutonéw wysunietych obserwatorow,
ktorych dowddcy kierowani sg na SD bataliondw, a podlegte im sekcje
wysunietych obserwatoréw (SWO) do poszczegolnych kompanii.

Sktad sekcji wysunietych obserwatorow przedstawiono na rys. 6.

SEKCJA WYSUNIETYCH OBSERWATOROW

Dowodca sekcji (chor.)
Dalmierz>sta

St. zwiadowca

4 Radiotelefonista - zwiadowca

Rys. 6. Struktura organizacyjna SWO
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Na swym wyposazeniu posiadajg: dalmierz laserowy (LPR-1 lub DAK-2),
katomierz-busole PAB-2A, lornetke pryzmatyczna, dwie przenosne radiostacje
UKF.

W kompaniach czotgow dowddcy SWO, petnig zarazem funkcje
koordynatorow wsparcia ogniowego, zas w kompaniach zmechanizowanych
dziatajg wspolnie z dowddcami plutonéw mozdzierzy, ktérzy wedtug ustalen
DWLad sg koordynatorami kompanijnymi . Rola kompanijnych koordynatoréw
wsparcia ogniowego sprowadza sie do planowania i nadzorowania
wykonywania zadan ogniowych przez artylerie potowa na zadanie swoich
dowodcow.

SWO organizujg punkty obserwacyjne w ugrupowaniu bojowym
kompanii pierwszego rzutu w miejscach zapewniajgcych dobry wglad w teren,
w poblizu dowddcéw kompanii. Rozmieszczenie funkcyjnych sekcji
przedstawia zalgcznik 2. Do gtownych zadan prowadzonego rozpoznania
wzrokowego mozna zaliczyc:

- wykrywanie i okreslanie wspotrzednych obiektéw przeciwnika w strefie
ugrupowania jego batalionéw;

- ustalanie charakteru (ukryty, odkryty, opancerzony itd.) 1 wymiarow
obiektdéw przeciwnika, a w przypadku celéw ruchomych kierunku i predkosci
obiektu;

- okreSlanie potozenia ognia artylerii w stosunku do razonych obiektow, a
takze ocena skutkdw wykonanego ognia - okre$lenie stopnia razenia celu;

- ocena terenu pod katem efektywnosci ognia;

- obserwacja potozenia i dziatania wojsk wiasnych w celu skutecznego ich
wsparcia, a takze zapewnienia im bezpieczenstwa od ognia wiasnej artylerii.

Zasieg rozpoznania uzalezniony jest od rzezby i pokrycia terenu oraz
warunkow atmosferycznych. Rzezba i pokrycie terenu wywiera bardzo istotny

wptyw na gitebokosci rozpoznania. Teren réwninny i odkryty umozliwia

% Biuletyn Informacyjny nr 1(170), Szt. Gen., Warszawa 2002, s. 9.
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prowadzenie rozpoznania na odlegtosci zblizone do maksymalnych. Jednakze w
takim terenie trudno jest znalezé miejsca przewyzszajace otoczenie, z ktdrych
mozna prowadzi¢ rozpoznanie. Teren pofatdowany stwarza mozliwos$¢ wyboru
dogodnych miejsc punktow obserwacyjnych, ale ogranicza przestrzen
obserwacji do wezszych odcinkéw terenu. W terenie gorzystym znajdujg sie
sprzyjajagce warunki do wyboru punktéw obserwacyjnych i prowadzenia
rozpoznania na odlegtosci 7-10 km, jednakze w tych warunkach rozpoznanie
jest ograniczone do bardzo waskich odcinkéw z duzg iloScig pol niewidocznych.

Mozliwosci rozpoznania wzrokowego ogranicza takze w znacznym
stopniu pokrycie terenu. Najwieksze ograniczenia stwarza las 1 tereny
zurbanizowane. Rozpoznanie w terenie lesistym uzaleznione jest od gestosci
drzew i mozliwe jest na gtebokosC kilkuset metrow. Teren zurbanizowany
ogranicza rozpoznanie wzrokowe do waskich odcinkéw ulic i stwarza
mozliwosC prowadzenia rozpoznania zaledwie na gtebokosc kilkuset metrow™,

Mozliwosci rozpoznania zmniejszaja sie znacznie rOwniez w nocy i w
innych warunkach ograniczonej widocznosci. W takich warunkach rozpoznanie
wzrokowe ma mozliwo$¢ wykrycia obiektow, ktére zdradzajg sie btyskiem i
hukiem wystrzatu, za pomocg sekundomierza i przyrzadu katomierczego.
Jednakze niska doktadnos$¢ okreSlania wspotrzednych obiektow tym sposobem
(2 - 4% okreslanej odlegtosci) ogranicza jego wykorzystanie do rozpoznania
celow na gtebokos¢ do 1 km. W warunkach zamglenia pododdziaty rozpoznania
praktycznie nie majg mozliwosci prowadzenia obserwacji przez przyrzady
optyczno - miernicze, poniewaz mgta uniemozliwia odszukanie celu i
zmierzenie odlegtosci.

Przeprowadzone badania i doSwiadczenia z Cwiczen wskazuja, ze w
porze dziennej warunki terenowe na obszarze naszego kraju pozwalajg na

prowadzenie rozpoznania wzrokowego na gtebokos$¢ okoto 3 km. Majac na

% K. Bugno, rozprawa doktorska Bezposrednie wsparcie ogniowe wojsk w obronie, AON, Warszawa 2000,
s. 135.
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uwadze oddalenie punktéw obserwacyjnych od linii stycznosci wojsk na okoto
1 km, mozna stwierdzi¢, ze w praktyce bedzie ono prowadzone na gtebokosc
okoto 2 km w gigb ugrupowania przeciwnika. Jest to wielko$¢ daleko
niewystarczajaca na potrzeby dziatan bliskich brygady, ktore wedtug zatozen
doktrynalnych wynoszg ok. 10 km.

W tej sytuacji informacje o podchodzacym przeciwniku i obiektach
potozonych glebiej (poza strefg artyleryjskiego rozpoznania wzrokowego)
winny by¢ dostarczane przez inne rodzaje rozpoznania np. ogolnowojskowe. W
sprzyjajacych okolicznosciach umozliwi to ich zwalczanie , wzglednie - co
jest bardziej prawdopodobne - zainicjuje proces przygotowania ognia do miejsc
prawdopodobnego pojawienia sie atakujacego przeciwnika bezposrednio przed
linig obrony wiasnych pododdziatow.

Wspotrzedne obiektow ognia powinny byC okreSlone z wymagang
dokfadnoscia, ktora umozliwi przygotowanie nastaw do strzelania na podstawie
peinych danych o waninkach strzelania i wykonanie zadania ogniowego bez
wstrzeliwania. Z tresci poprzedniego rozdziatu wynika, ze wielkoSC tego
parametru nie moze przekracza¢ 50 m.

Artyleryjskie rozpoznanie wzrokowe prowadzone jest za pomoca:
dalmierzy laserowych (stereoskopowych), sekundomierzy oraz dwubocznej
obserwacji. Szczegotowg charakterystyke wymienionych srodkow rozpoznania
zawiera zatgcznik 3. Kierujac sie wielkoSciami btedéw rozpoznania w

8

donos$nosci i w kierunku okre$lono kotowe btedy $rodkowe * wiw $rodkow

rozpoznania. Zestawiono je w tabeli 3.

Dotyczy to obiektéw statych.

Kotowy btad $rodkowy E = y/IEg( + Ey2 , gdzie Ex; Ey - warto$¢ bezwzgledna réznicy wspdétrzednych
prostokatnych ”x"; "y".
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Wykres ten wskazuje, ze jedynie dalmierz laserowy umozliwia
prowadzenie rozpoznania i weciecie celow z wymagang doktadnoscig
niezaleznie od odlegtosci weciecia. Rowniez wykorzystywanie dwubocznej
obserwacji zapewnia wymagang doktadno$¢ okresSlania wspétrzednych celow
dla ognia artylerii na gteboko$¢ rozpoznania do 5 km. Jednakze, w poréwnaniu z
dalmierzem, jest to sposob mniej doktadny i trudny do wykorzystania w
praktyce, zwiaszcza manewrowych formach walki. Wystepujace jeszcze w
niektorych brygadach dalmierze stereoskopowe DS-1 speiniajg stawiane
wymagania, ale tylko przy odlegtosciach wciecia nie przekraczajacych 2,5 km.

Natomiast wecinanie celéw za pomoca sekundomierza i przyrzadu
optyczno - mierniczego umozliwia dostarczanie danych z wymagana
doktadnoscia na odlegto$¢ Ikm. Majagc na uwadze oddalenie punktu
obserwacyjnego od przedniego skraju (do 1 km) mozna stwierdziC, ze
wykorzystywanie tego sposobu jest niewskazane.

Zaletag rozpoznania wzrokowego jest krotki czas okreSlania
wspotrzednych. Mozliwosci techniczne dalmierza umozliwiajg wciecie okoto 50

60 celow w ciggu godziny. Jednakze praktyczna praca na punkcie
obserwacyjnym wskazuje, ze na postawienie zadania do weciecie celu, wciecie
go i przekazanie danych na punkt kierowania ogniem dywizjonu (poprzez
ogniwo posrednie jakim jest dowodca plutonu rozpoznania) potrzeba okoto 2 -
3 minut. Tak wiec z jednego punktu obserwacyjnego mozna rozpoznac okoto 20
celéw w ciggu godziny.

Rozpoznanie wzrokowe prowadzone przez SWO odbywa sie w
okreSlonym sektorze rozpoznania. Sektor ten moze mie¢ rozng szerokoscC i
zalezy od realizowanego zadania przez kompanie oraz warunkow terenowych.
Analiza zadan stawianych kz (kcz) wskazuje, ze szerokoSC kompanijnego
punktu oporu w obronie z zasady nie przekracza 2 km. Szerszy moze by¢ rejon
prowadzonych dziatan opo0zniajgcych, natomiast znacznie wezszy pas natarcia.

Tak wiec, z jednego PO mozna prowadzi¢ rozpoznanie przed frontem dziatania
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kompanii zmechanizowanej (czotgow). W okres$lonych sytuacjach taktycznych i
niekorzystnych warunkach terenowych ( teren lesisto-jeziomy i zabudowany),
rozpoznanie moze byC prowadzone jedynie w punkcie ciezkosci jej dziatan.
Mniej korzystnie przedstawia sie problem artyleryjskiego rozpoznania
wzrokowego w aspekcie rozpatrywania szeroko$ci catego rejonu obrony czy
dziatan opo6zniajacych brygady. Uwzgledniajac Srednig szeroko$C dziatania
oddziatu w wymienionych rodzajach dziatan bojowych w granicach 15 - 20 km
| zaangazowanie w pierwszym rzucie dwoéch batalionow (6 kompanii czyli
6 SWO) rozpoznaniem pokryte jest statystycznie 60-80%  strefy
odpowiedzialnosci ogniowej. Nalezy jednak zaznaczyC, ze w realnych
warunkach terenowych wystepujg miejsca wykluczajace, badz znacznie
ograniczajace mozliwosci dziatania przeciwnika, stad tez praktyczna wielkos¢
tego wskaznika jest wieksza. Reasumujac ten problem nalezy stwierdzié, ze
rozpoznaniem wzrokowym mozna pokry¢ caty pas natarcia oddziatu, natomiast
w obronie i dziataniach op6zniajgcych moga wystepowac strefy (pota) martwe.
Godne jest podkreslenia, ze SWO prowadza rozpoznanie w sektorze
wynikajacym z potrzeb sprecyzowanych przez dowodcow kompanii na korzysc
ktorych dziataja. Rola dowodcow plutonéw rozpoznania sprowadza sie do
rozdziatu sekcji miedzy kompanie i ewentualnie organizacji funkcjonowania
dwubocznej obserwacji tworzonej przez sasiadujgce ze sobg dwie sekcje.
Zmiana zajmowanych PO winna wynikac z potrzeb pola watki i determinowana
jest przede wszystkim potozeniem wspieranych pododdziatow walczacych. Z
tego wzgledu planowanie ich manewi*u w toku dziatan powinno byc
zdecentralizowane i odbywac sie w kompaniach. W celu zachowania ciggtosci
rozpoznania nalezy uwzgledniaC w tym manewrze druzyny rozpoznawcze
plutonbw mozdzierzy z batalionowej kompanii wsparcia rozmieszczanych
rowniez w ugrupowaniu kompanii pierwszego rzutu. Wyposazenie i mozliwosci

ich rozpoznania sg zblizone do dywizjonowych SWO.
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Przyjecie takiego rozwigzania sprzyja integracji dziatan elementow
rozpoznania z dziataniem wspieranych pododdziatow, dzieki czemu system
wsparcia bezposredniego jest efektywniejszy.

Mozliwosci rozpoznania wzrokowego na potrzeby bliskiego wsparcia
ogniowego zmniejszajg sie radykalnie, gdy zachodzi konieczno$S¢ wykonania
manewru sit i Srodkow na zapasowe (kolejne) punkty obserwacyjne.
Szczegolnie dotyczy to bataliondw czotgow, w ktérych dywizjonowe SWO sg
jedynymi organami rozpoznania.

W czasie zmiany punktu obserwacyjnego SWO nie ma mozliwosci
prowadzenia rozpoznania. Opuszczenie zajmowanego punktu obserwacyjnego,
przemieszczenie do kolejnego miejsca na odlegtosc okoto 3 km i przygotowanie
go do pracy z dowigzaniem na podstawie mapy z uzyciem przyrzaddéw zajmuje
okoto 30 minut w dzien Natomiast, gdy zapasowy punkt obserwacyjny jest
przygotowany do pracy wczesniej i nie ma potrzeby dowigzania go, to czas ten
skraca sie do 16 minut. W kazdym jednak wypadku zmiana punktow
obserwacyjnych ogranicza, je$li nie uniemozliwia, realizacje zadan
bliskiego  wsparcia  ogniowego.  Awizowana wczesniej  mozliwosc
wykonywania skoordynowanego manewru SWO z druzynami rozpoznawczymi
plutonébw mozdzierzy (tylko w bz), moze spowodowaC skrocenie czasu
wystepujacej luki infonnacyjnej, ale catkowicie jej nie wyeliminuje.

Obecne Srodki transportu pododdziatdbw rozpoznania (Ssamochody
terenowo-osobowe HONKER i ciezarowo - terenowe roznych marek), nie
spetniajg wymagan, jakie stawia im wspoétczesne pole walki. SWO dziatajg na
przedniej linii wraz z pododdziatami walczacymi i potrzebujg nie tylko
opancerzonego Srodka transportu, ktory nie bedzie sie odrdzniat od innych
wozow bojowych ale zapewni sprawne wykonanie manewru w kazdych

warunkach terenowych oraz umozliwi takze prowadzenie rozpoznania.

opuszczenie PO - 3min 30s, przesuniecie na odlegto$¢ 3 km - 7min, zajecie PO i przygotowanie go do pracy
z dowigzaniem - 20min. Nonny czasowe na podstawie: Programu przygotowania i prowadzenia ¢wiczeii
taktycznych oraz treningdw artylerii wojsk lagdowych, SG WP, Warszawa 1995, s. 117- 120.
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Musi to by¢ zatem specjalistyczny woz rozpoznaweczy, tak jak to ma miejsce
w innych armiach NATO.

Podstawowym sposobem dowigzania  geodezyjnego  punktu
obserwacyjnego jest dowigzanie na podstawie mapy z uzyciem przyrzadow.
Taki sposob dowigzania pochtania prawie 50% czasu potrzebnego na wykonanie
manewru na zapasowy (kolejny) punkt obserwacyjny. Z tych wzgledow srodki
transportu sekcji powinny byC wyposazone w aparature nawigacyjna,
zapewniajgca biezgce okreslanie potozenia i orientacje przyrzadow.

Przekaz informacji rozpoznawczych w poczatkowym okresie dziatan
odbywa sie z wykorzystaniem tgcznosci przewodowej, natomiast w sytuacjach
dynamicznych, ktore przewazajg - poprzez przenosne radiostacje potowe UKF
pracujgce w systemie analogowym. Radiostacje te charakteryzujg sie matym
zasiegiem i sg podatne na zaktocenia.

Dokonanie oceny systemu rozpoznania na rzecz bliskiego wsparcia
ogniowego jest niezwykle trudne. Jesli punktem odniesienia bedzie sytuacja
sprzed kilku lat (do 1999 roku), to w sferze organizacji nastgpita niemal
rewolucja. Doniosto$¢ zmian polega na integracji wsparcia bliskiego z
potrzebami watczacych pododdziatéw, dzieki wprowadzeniu do dywizjonéw
brygadowych SWO w iloSci odpowiadajgcej liczbie kompanii. Jest to
niekwestionowane osiggniecie organizacyjne, tozsame z rozwigzaniem
stosowanym w Bundeswehrze. Niepokojacy jest natomiast techniczny poziom
wyposazenia elementdw rozpoznawczych. Praktycznie nasze rozpoznanie
wzrokowe nie funkcjonuje w nocy i w warunkach ograniczonej widocznosci, co
jest jego najwiekszym mankamentem. Ponadto, ludzie i sprzet (generalnie
przestarzaty tectmologicznie"™\) przebywajg poza pojazdami bazowymi, co
niekorzystnie wpltywa na zachowanie zywotnosci oraz znacznie zmniejsza

zdolnosci manewrowe sekcji.

0z wejatkiem dalmierzy laserowych, ktére sg poréwnywalne z zachodnimi.
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2. 3. Kierunki doskonalenia systemu rozpoznania

Przedstawiona w poprzednich podrozdziatach charakterystyka srodkow
rozpoznania na rzecz bliskiego wsparcia ogniowego w wybranych armiach
NATO i WP pozwala na wyciagniecie dwdch generalnych wnioskéw. Po
pierwsze - zasadniczg role spetnia w nich rozpoznanie wzrokowe, bardzo
zblizone do siebie pod wzgledem organizacyjnym i sposobem dziatania. W
sojuszniczych armiach uzupetniane jest ono rozpoznaniem radiolokacyjnym: w
armii amerykanskiej nakierowanym na wykrywanie mozdzierzy, w niemieckiej
na $ledzenie obiektéw w ruchu. Po drugie - wystepujg wyrazne dysproporcje
pod wzgledem jakosci posiadanych srodkow, oczywiscie na nasza niekorzysc.
Powyzsze wnioski bezposrednio wskazujg zakres zmian niezbednych do
przeprowadzenia. Nalezy podkresli¢, ze sg one konieczne, gdyz bez
terminowego i doktadnego rozpoznania przydatnos¢ dziat, nawet o najlepszych
parametrach, jest niewielka.

Zapoczatkowane przed dwoma laty i sukcesywnie wprowadzane do
wojsk zmiany w obszarze rozwigzan organizacyjno - funkcjonalnych
bliskiego wsparcia ogniowego sg dobrym prognostykiem i stanowig wazny
krok na drodze do osiggniecia wymaganej interoperacyjnosci.

Oczywiscie chodzi tu o sekcje wysunietych obserwatoréw z baterii dowodzenia
brygadowego dywizjonu artylerii samobieznej. Ich ilosC (9) jak i spetniane
funkcje odpowiadajg sojuszniczym standardom.

Zadania jakie przed nimi sie stawia sg trudne, gdyz wymagaja
mistrzowskiego wyszkolenia i wysokich umiejetnosci wspoétdziatania ze
wspieranymi  kompaniami. Dowddca sekcji  powinien by¢é wysokiej klasy
specjalista w zakresie rozpoznania i Kkierowania wsparciem na szczeblu
kompanii. Jego zadaniem jest prowadzenie rozpoznania, planowanie zadan
ogniowych i wywotanie ognia oraz poprawianie go zgodnie z zamiarem

dziatania dowodcy kompanii. Tak wiec, sekcja powinna petni¢ role ustugows
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wobec  pododdziatu  walczacego i  przektada¢ zadania  dowodcy
ogolnowojskowego w zakresie realizacji wsparcia na zadania ogniowe, ktore
mogg by¢ wykonane przez artylerie. Dowodca kompanii przedstawiajac swoj
zamiar walki powinien okresli¢, czego oczekuje od wsparcia bliskiego.
Dowddca sekcji, jako specjalista, powinien poinformowa¢ dowddce o
mozliwosciach srodkow wsparcia. Takie wykorzystanie sekcji wysunietych
obserwatorow jest warunkiem realizacji efektywnego ognia w walce.

Sekcje  wysunietych  obserwatorow powinny by¢é przygotowane
merytorycznie do samodzielnego planowania rozpoznania i zadan ogniowych.
Chodzi tu przede wszystkim by dowodca sekcji zdolny byt do skiadania
dowddcy kompanii propozycji optymalnego sposobu wykorzystania artylerii w
danych warunkach. Musi on wiec uwzgledniaC specyfike poszczegélnych
rodzajéw ognia wykonywanego przez dywizjon w terenie, zadania kompanii
oraz wigza¢ ognie z systemem zapor i terenem.

Sekcje powinny posiadac takze mozliwosci wywotywania zaplanowanych
ogni zadanych przez dowddce kompanii, poprawiania oraz oceny ich skutkow.
Jak z tego wynika sekcje te nalezy postrzegaC nie tylko jako elementy
rozpoznania, ale takze jako wazne, najnizej umiejscowione elementy
systemu kierowania wsparciem bliskim' ™

Poniewaz idea funkcjonowania wsparcia bliskiego w nowym ksztatcie
organizacyjnym stanowi pewne novum w naszych Wojskach Ladowych, to
spetnienie tak wysokich oczekiwan przez SWO wymaga zbudowania
racjonalnych i1 spéjnych programow szkolenia gwarantujgcych zdobycie
niezbednej wiedzy teoretycznej i umiejetnosci praktycznych,  priorytetowego
traktowania szkolenia sekcji w oddziatach oraz utrzymywania wysokiego
stopnia ukompletowania pododdziatdbw rozpoznawczych. Wprowadzenie w

zycie powyzszych postulatow nie jest ‘tatwe, czego dowodem jest

K. Bugno, Bezpos$rednie wsparcie ogniowe wojsk w obronie, rozprawa doktorska, AON, Warszawa 2000,
s. 201.
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funkcjonowanie w wiekszosci dywizjondbw po 1(2) sekcjach i brak
intensywnego szkolenia.

W celu usprawnienia naszego systemu rozpoznania pododdziaty
rozpoznawcze powinny by¢ ukompletowane w czasie ,,P” przynajmniej w 50%.
Daje to szanse odpowiedniego poziomu ich wyszkolenia. Wzorem panstw
zachodnich  oszczednosci  finansowych nalezy poszukiwaC w innych
specjalnosciach gdzie wyszkolenie funkcyjnego jest tatwiejsze niz zwiadowcy
(dalmierzy Sty).

Niedoktadna praca ktoregos z funkcyjnych SWO podczas wyznaczania
wspotrzednych celow w ugrupowaniu przeciwnika, usytuowanych czesto na
granicy bezpieczenstwa od wybuchow pociskdw wiasnej artylerii, 1 w
konsekwencji popetniane btedy moga spowodowaé ostrzelanie wiasnych wojsk.
Brak mozliwosci wykrycia waznych celow, wzglednie wykonywanie tego
zadania zbyt dtugo prowadzi do braku ognia artylerii w zadanym miejscu i
czasie. Aby temu zapobiec omawiane elementy rozpoznawcze muszg byc
odpowiednio wyposazone. Sprzet ktorym dysponujg obecnie jest
przestarzaty technicznie i za wyjatkiem dalmierzy laserowych winien by¢
wymieniony na urzadzenia nowej generacji. Spetnienie tego postulatu jest
warunkiem koniecznym dla sprawnego funkcjonowania systemu wsparcia
ogniowego.

Prowadzone zmiany winny przebiega¢ réwnolegle w grupie Srodkow
rozpoznawczych, transportowych, dowigzania geodezyjnego oraz przeptywu
informacji. Realne mozliwosci ekonomiczne panstwa wskazuja, ze bedzie to
proces roztozony w czasie i trudny w realizacji. W tej sferze Wojska Ladowe
bedg modernizowane w tempie uzaleznionym od wielkosci przydzielonych
Srodkéw finansowych.

Nalezy uznac, ze podobnie jak w innych armiach, gtowne zadania na
potrzeby bliskiego wsparcia ogniowego bedzie realizowato naziemne

rozpoznanie wzrokowe. Jednakze, aby zapewni¢ dane o obiektach
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niewidzialnych z naziemnych PO, istotne znaczenie w tym zakresie bedg miaty
dane uzyskane z teclinicznych Srodkow rozpoznania, gtownie stacji
radiolokacyjnych do wykrywania mozdzierzy.

Sekcje wysunietych obserwatorow muszg byC wyposazone w
odpowiednie przyrzady do prowadzenia rozpoznania w réznych porach doby i
warunkach pogodowych. Dos$wiadczenia z konfliktow lokalnych i dziatan
wojennych prowadzonych w ostatnich latach wskazujg, iz walki toczone bedg
intensywnie réwniez w warunkach nocnych™™\. Mozliwe jest to dzieki
wprowadzeniu nowych rozwigzan opartych miedzy innymi na termowizorach
trzeciej generacji umozliwiajgcych wykrycie, rozpoznanie 1 identyfikacje
obserwowanych obiektow. Urzadzenia te sg najczesciej sprzezone z kamerg TV
oraz dalmierzem laserowym. Wiele z nich jest adaptacja urzadzen wczesnigj
przeznaczonych dla smigtowcow i bojowych wozow rozpoznawczych. Czutosc
temperaturowa wspotczesnych tennowizorow sprowadzona zostata do 0,1 C.
Majg one mate gabaryty i sg proste w obstudze.

Na zwiekszanie doktadnosci okresSlania wspotrzednych celéw wplywaja
dalmierze laserowe. We wszystkich armiach Swiata majg one w zasadzie
podobng konstrukcje (z wyjatkiem gabarytow i masy) i prawie identyczne dane
taktyczno-techniczne. Wystepujagce u nas dalmierze DAK-2 odpowiadajg
wymogom doktadnosci pomiaru odlegtosci i kierunku, lecz duzy ich ciezar i
diugi czas przygotowania do pracy powoduje dyskomfort uzytkownika.
Celowym jest ich zastgpienie duzo lzejszymi i praktyczniejszymi w uzyciu
odpowiednikami laserowego przyrzadu rozpoznawczego LPR-1, ktory jest na
wyposazeniu naszej armii.

Znacznie korzystniejsze jest, tyle ze duzo drozsze, wyposazenie SWO w
uniwersalne przyrzady rozpoznawcze stuzace do precyzyjnego okresSlania

wiasnego potozenia oraz obiektow przeciwnika zar6wno w dzien jak i w nocy.

Dobitnym tego przyktadem byt konflikt brytyjsko - argentynski z 1982 roku o wyspy Fatklancfy. Natarcie na
sitrue broruone pozycje wojsk argentynskich rozpoczynano zazwyczaj w godzinach nocnych. Byto to mozliwe
dzieki dobremu przygotowaniu i wyposazeiuu wojsk brytyjskich do dziatan w nocy.
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Techniczne wiasciwosci tych przyrzadow powinny umozliwiac orientowanie ich
I okreSlenie potozenia bez potrzeby korzystania z innych przyrzadow
optycznych. W armiach zachodnich przyrzady tego typu stanowig standardowe
wyposazenie sekcji (grup) wysunietych obserwatorow.

Warunki takie spetnia przyrzad skonstruowany przez krajowych
specjalistow PCO w Warszawie, eksponowany od kilku lat na kieleckiej
wystawie sprzetu wojskowego, nazywany Pomiarowym Zestawem Artyleryjskim
(PZA-1). Zestaw ten, w zaleznosci od zamontowanego oprzyrzadowania, moze
byC wykorzystywany do prac geodezyjnych jak i do rozpoznania wzrokowego.
Na potrzeby rozpoznania PZA-1 wyposazony jest w dalmierz laserowy,
umozliwiajgcy pomiar odlegtosci w zakresie od 200 do 10000 metrow z
doktadnoscig £ 2,5m. Przyrzad ten, w odrdznieniu od stosowanych obecnie
dalmierzy i lornetek laserowych, nie bedzie potrzebowat innych przyrzadow do
jego orientacji, a ponadto wykonywaC moze jeszcze inne zadania. Duzg zaletg
jest to, ze umozliwia on wyznaczanie potnocy topograficznej przy pomocy
kompasu magnetycznego, nasadki astronomicznej, na podstawie potozenia
stofica, gwiazdy biegunowej oraz pary gwiazd (a, (9 Gwiazdozbioru Malej
Niedzwiedzicy. Podkreslic nalezy, ze obliczenia w kazdym z podanych
sposobOw wyznaczania potnocy topograficznej realizowane sg automatycznie (z
uwzglednianiem poprawek magnetycznych i dobowych). Wyposazenie
przyrzadu w blok elektroniki i modut obliczeniowy pozwala nie tylko na
wyznaczanie potnocy topograficznej, ale rowniez na okreSlenie pozycji
przyrzadu przy pomocy GPS lub w wyniku rozwigzania r6znorodnych zadan
geodezyjnych. Wspotrzedne miejsca stania przyrzadu podawane mogg byC w
uktadzie odniesienia 1942 lub WGS-84 (stosowanym w NATO).

Istnieje  mozliwos¢ wyposazenia PZA-1 w kamere termowizyjna.
Umozliwi to sekcjom wysunietych obserwatorow prowadzenie rozpoznania w
warunkach nocnych. Podkreslic nalezy, ze takie sprzezenie zorientowanego

topograficznie dalmierza z kamerg umozliwia wcinanie celow zaréwno w dzien
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jak 1 w nocy z wymagang dla ognia artylerii dokfadnoscia. Transmisja danych
do przetozonego ma odbywac sie przez ztgcze RS-232, zawierajgce wspotrzedne
przyrzadu i celu, a katy podawane moga by¢ w tysiecznych lub milsach.

Tak wiec Pomiarowy Zestaw Artyleryjski znacznie zwigksza mozliwosci
rozpoznania na potrzeby wsparcia bliskiego w zakresie gtebokosci i doktadnosci
wykrywania obiektow w rdéznych warunkach. Przeprowadzone badania
poligonowe wypadly pozytywnie 1 potwierdzity jego wysokie walory
techniczne. Za mankament uznano stosunkowo duze gabaryty przyrzadu i brak
urzadzenia wynosnego umozliwiajgcego prace poza pojazdem bazowym'

Konkurencyjng oferte dla PZA-1 stanowi artyleryjski optyczno-
elektroniczny zestaw rozpoznania naziemnego AZR-l, réwniez Kkrajowej
produkcji. Przeznaczony jest do obserwacji terenu 1 wykrywania celow,
orientowania danego punktu w kierunku pétnocy topograficznej oraz
wyznaczania jego wspotrzednych. Umozliwia prowadzenie rozpoznania i
obstugiwania strzelan zaréwno w dzien jak i w nocy, dzieki zastosowaniu
komory niskich poziomow oswietlen KTVN-1 (opcjonalnie komory
termowizyjnej SOPHIE firmy Thompson). Moze byC rozmieszczony w
pojezdzicC jak i w terenie.

Wyposazenie wymienionych zestawow, ich podstawowe dane taktyczno-
techniczne zawierajg zatagczniki 4 1 5™ za$ wyglad przyrzaddw przedstawiajg
zdjecia 11 2.

Niezaleznie od ofert skladanych przez rodzimych producentéw, z
propozycjami zakupu sprzetu podobnej klasy wychodza koncerny zagraniczne.
Jeden z tych produktéw tj. lornetka laserowa szwajcarskiej firmy LEICA byia
testowana w 2001 roku wraz z dywizjonowym ZSKO TOPAZ. Umozliwia ona

prowadzenie rozpoznania w dzien i w nocy. Do dowigzania geodezyjnego PO

Na podstawie informacji uzyskanych od dowddcy das z 1 BPanc w Wesotej kpt. Szora, ktéry w 2000 roku
testowat przyrzad.

Na podstawie danych producenta prezentowanych na wystawie sprzetu wojskowego w Kietcach (wrzesien
200412002 r.)
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wykorzystuje GPS. Podigczona do radiostacji automatycznie umozliwia

transmisje danych do komputera okre$lajgcego nastawy obliczone dla dziat*™

em«m

Zdjecie 1. PZA-1 Zdjecie 2. AZR-1

Wprowadzenie jednego z zaprezentowanych przyrzadéw (lub innego ale o
podobnych mozliwosciach) na wyposazenie SWO umozliwi prowadzenie
ognia w réznych warunkach, z wiekszg doktadnoscig i w krotszym czasie.

Doswiadczenia réznych armii  wykazuja, ze przyrzady optyczne
znajdujace sie na wyposazeniu pododdziatdw rozpoznania majg czesto znacznie
wieksze mozliwosci techniczne, niz bezposrednia widocznoS¢ w terenie.
Wyczerpuje to niejako ten kierunek rozwoju rozpoznania. Tak wiec zwiekszenia
gtebokosci rozpoznania nie nalezy oczekiwa¢ w wyniku zwiekszeniu
mozliwosci samych przyrzaddw, a przede wszystkim w wyniku wyniesienia ich
(platform rozpoznania) na pewne wysokosci ponad otaczajacy teren. Takie
rozwigzania testowano m. in. w armii niemieckiej, a obecnie znajduje ono
zastosowanie w armii czeskiej w postaci Lekkiego Systemu Rozpoznawczego |
Obserwacyjnego (LOS). Na pojezdzi¢ bazowym DP-90 (BMP-1/2) umieszczona
jest podnoszona na wysokos¢ 4,3 m platforma czujnikowa z wyposazeniem
elektrooptycznym (patrz zdjecie 3). W skiad zestawu wchodzi system

przetwarzania danych, klasyfikacji celéw i transmisji danych. Wyposazenie

** Zrédto informacji - jak w przedostatnim przypisie.
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pojazdu jest produkcji czeskiej i izraelskiej, monitory za$S pochodzg z firmy
Barco. LOS wykorzystywany jest w ramach systemu rozpoznania i kierowania
ogniem artylerii ASPROM,

i A ilijr

Zdjecie 3. Lekki System Rozpoznawczy i Obserwacyjny (LOS)

Niezwykle waznym zadaniem jest takze wyposazenie sekcji wysunietych
obserwatoréw w odpowiedni Srodek transportu. W anuii amerykanskiej sekcje
wysunietych obserwatorow znajdujg sie w wozach bojowych w ugrupowaniu
pododdziatu, do ktérego zostaty przydzielone. W Bundeswelirze grupy
wysunietych obserwatorow znajdujg sie we wiasnych wozach rozpoznawczych
(na bazie transportera M-113) lub wozach dowddczo —rozpoznawczych (na
bazie czotgu Léopard-. Zarowno w jednym, jak i w drugim przypadku
pododdziaty rozpoznania znajdujg sie w wozach opancerzonych, niczym nie
odrézniajacych sie od pozostatych, znajdujagcych sie na wyposazeniu
pododdziatéw watczacych. Podobne rozwigzanie niezbedne jest w naszej armii.
Wihasciwym wzorcem w tym zakresie moze byC rozwigzanie stosowane w
Bundeswehrze, poniewaz daje mozliwo$¢ zamontowania rdznego rodzaju
przyrzadow pokitadowych, zapewnia ochrone i niezateznos¢ w zakresie
realizacji manewru przez pododdziat rozpoznania. Podstawowymi przyrzadami,

w jakie powinien by¢ wyposazony woz rozpoznania, jest aparatura nawigacyjna

Nowa Technika Wojskowa nr 6/2001.
Planuje sie budowe nowych wozéw rozpoznawczych na podwoziu holenderskich-niemieckich kotowych (4x4)
pojazddw rozpoznawczych Fennek. Nowa Technika Wojskowa , wrzesien 2002, s. 6.
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I Srodki tgcznosci oraz transmisji danych. Powinien on umozliwia¢ prowadzenie
rozpoznania z samego transportera, jak i spoza niego. Oznacza to, ze przyrzady
obserwacyjne powinny byC montowane na pojezdzie i umozliwiac
organizowanie punktow wynosnych w terenie.

Czesciowych rozwigzan w tym zakresie nalezy oczekiwaC na poczatku
2003 roku, kiedy to majg zapas¢ decyzje rzadowe co do zakupu licencji na
produkcje w kraju kotowego transportera opancerzonego. W kregu
zainteresowania jest austriacki PANDUR //, finska PATRIA VEHICLES AMV
oraz szwajcarsko-kanadyjska PIRANHA 111 C. Planuje sie zakup kilkuset
transporterow, z czego cze$¢ bedzie wyposazona w urzadzenia specjalistyczne i
petniC stosowne funkcje m.in. rozpoznawcze.

Mankamentem w obecnym modelu rozpoznania jest dugi czas
przygotowania punktu obserwacyjnego do pracy."™ Wynika to z koniecznosci
jego dowigzania geodezyjnego, ktore przy wykorzystaniu tradycyjnych
sposobOw jest czasochtonne. Szanse na poprawe sytuacji w tym zakresie nalezy
upatrywac¢ w pozyskaniu systemu okreslania pozycji (GPS), ktory w wojnie w
Zatoce Perskiej sprawdzit sie i zdobyt bardzo pochlebne opinie. Wyposazeni w
ten system amerykanscy obserwatorzy artyleryjscy okreslali miejsce stania
(miejsce PO) w czasie 1 minuty z dokladno$cig do 10 m. Praktycznie punkt
obserwacyjny byt gotowy do pracy bezposrednio po jego zajeciu.

Innym rozwigzaniem szeroko stosowanym w Swiecie, tyle ze
wymagajacym posiadania transportera rozpoznawczego, jest wyposazenie go w
aparature nawigacyjng, umozliwiajaca okreslenie potozenia bezposrednio po
zatrzymaniu pojazdu. Znacznie skraca to czas przygotowanie punktu
obserwacyjnego do pracy i umozliwia szybszg orientacje przyrzadow

obserwacyjnych, zamontowanych na pojezdzie.

8 Srednia norma czasu zajecia punktu obserwacyjnego i organizacje rozpoznania wynosi w dziefi - 6min. w
nocv - 12 min. Natomiast z dowigzaniem PO na podstawie mapy z uzyciem przyrzadéw; w dzien - 20min. w
nocy - 30min.
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w innych armiach NATO znaczny udziat we wspotpracy z rozpoznaniem
na potrzeby wsparcia bliskiego majg techniczne S$rodki rozpoznania.
Przyktadami takich Srodkdéw sg amerykanskie stacje typu AN/TPQ-36 i
niemiecka ABRA. Stacje amerykanskie pozwalajg wykrywacC strzelajace
mozdzierze, a niemieckie - cele ruchome znajdujace sie w gtebi ugrupowania
przeciwnika (w brygadowej strefie rozpoznania i dziatatnosci ogniowej).

Analiza wspotczesnego pola walki wykazuje, ze szczegOlnie przydatne na
szczeblu oddziatu bytyby stacje typu AN/TPQ-36. Wynika to z duzego
zagrozenia jakie stanowig mozdzierze przeciwnika, coraz mchliwsze i
dysponujgce szerokg gama pociskow o donosnosci i skutecznosci niewiete
ustepujacej starszym wzorom artylerii polowej. Ich zwalczanie zwyczajowo
przypisuje sie brygadowemu dywizjonowi artylerii, co w praktyce jest zadaniem
mato realnym. Wynika to z trudnosci ich wykrycia Srodkami rozpoznania
wzrokowego, gdyz rozmieszcza sie je z reguty tuz za naturalnymi i sztucznymi
przeszkodami typu: wzgdrza, Sciany lasu, budynki, itp.

Ostatnim elementem rzutujagcym na sprawnos¢ funkcjonowania systemu
rozpoznania jest obieg infonnacji (zatacznik 6). W powszectingj ocenie jest
ociezaly i podatny na zakiocenia, stad tez powinien utec przeobrazeniom.
CzeSciowa poprawe sytuacji zapewni rotacja przestarzatych anatogowych
radiostacji UKF typu Tuheroza i R-107 na nowoczesne Srodki radiowe z rodziny
PRA4G.

System PRAG"™ jest systemem kompteksowym zawierajagcym rodzine
radiostacji, system zarzadzania kiuczami czestotliwosciami oraz bogata game
osprzetu i urzadzen dodatkowych. Zapewnia bezpieczng i wierng +acznosé
taktyczng (mowa i dane) na polu walki w warunkach wojny radioelektroniczne;j.
Moze wspotdziataC z urzadzeniami starszej generacji jak rowniez z innymi

urzgdzeniami radiowymi panstw NATO.

S. Kosicki, Nowa generacja taktycznych srodkéw tgcznosci dla Sit Zbrojnych RP ,wyd. Zaktady Radiowe
.RADMOR” S.A., Gdansk 1997.
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Podstawowymi rodzajami pracy, wspolnymi dla wszystkich urzadzen

radiowych systemu PR4G sg;

m analogowy na statej czestotliwosci;

m cyfrowy na state] czestotliwosci;

m hopping czestotliwosci (dokonywany z czestotliwoscig 300 skokdw na
sekunde), co zapewnia ze jest to najszybszy system z obecnie
eksploatowanych;

m poszukiwanie wolnego kanatu w przypadku wystepowania zaktocania
wielu kanatéw wykorzystywanego pasma;

Hm mieszany.

Radiostacje tego systemu pracujg w zakresie 30-88 MHz. Posiadajg 7
kanatow programowanych i 14 pamietanych zbiorow kluczy kryptograficznych.
Moga realizowac 13 réznych funkcji (m.in. wywotywanie priorytetowe,
szyfrowanie transmisji mowy, identyfikacje korespondenta).

Szybki obieg informacji rozpoznawczych, rownoczesnie do kilku
odbiorcow usytuowanych na réznych poziomach organizacyjnych mozliwy jest
dopiero po wprowadzeniu zautomatyzowanych systeméw dowodzenia. W
zakresie kierowania bliskim wsparciem ogniowym szanse takg stwarza
wprowadzenie do wojsk dywizjonowego zautomatyzowanego zestawu
kierowania ogniem TOPAZ. Zakonczono juz badania poligonowe i wedtug
ptanéw DWLad w przysztym roku nastapi zakup dwoch egzemptarzy zestawu™\.

Umoztiwia on zautomatyzowany obieg informacji rozpoznawczych
przez co nastepuje skrocenie czasu reakcji ogniowej do 2 minut. Ponadto,
system ten zapewnia: usprawnienie procesu kierowania ogniem dywizjonu
artylerii, automatyzacje procedur okreSlania nastaw do ognia skutecznego,
informowanie o stanie bojowym dywizjonu, elektroniczng rejestracje przebiegu

zdarzen w trakcie dziatan bojowych, sygnatizacje przypadkow przekroczenia

Na podstawie konsultacji przeprowadzonej w pazdzierniku 2002 roku z szefem oddziatu operacyjnego
Szefostwa WRiA DWLad.
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granic (rubiezy) bezpieczenstwa strzelania oraz wysokg odporno$¢ na
zaktocenia” .

Oprogramowanie zestawu daje mozliwo$¢ zbierania, przetwarzania,
zobrazowania, przechowywania i wymiany informacji w catym systemie,
JednoczeSnie  daje  mozliwosC rozwigzywania zadan  operacyjno
funkcjonalnych i kalkulacyjno - obliczeniowych podczas planowania i
wykonywania zadan ogniowych, jak rowniez wspomagania planowania oraz
organizacji podsystemu tgcznosci oraz Kkierowania 1 zarzadzania tym
podsystemem. Zaktada takze kontrole funkcjonowania urzadzen systemowych i
lokalizacji uszkodzen. Istotna jest takze mozliwo$¢ wspotpracy z zaktadanymi
do wprowadzenia na wyposazenie systemami ogniowymi, rozpoznawczymi i
zestawami meteorologicznymi.

System zbudowany zostat w oparciu o etatowe wyposazenie dywizjonu
(wozy dowodzenia). Interesujgce nas sekcje wysunietych obserwatorow dziataja
na pojazdach terenowo-osobowych HONKER, co nalezy uznac za rozwigzanie
dorazne. Celowe jest w przysztosci zastgpienie ich (sygnalizowanymi
uprzednio) nowoczesnymi transporterami kotowymi.

Sekcje wysunietych obserwatorOw wykonujg pomiary geodezyjne,

ktorych wyniki wprowadzane sg do terminali zwiadowcow (patrz zdjecie 4).

Zdjecie 4. Terminal zwiadowcy

L Praca zbiorowa Zweryfikowany projekt automatyzacji dowodzenia pododdziatami zmechanizowanymi i
pancernymi, cz.ll, Przemystowy Instytut Telekomunikacji, Warszawa 1999, s. 95.
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Na podstawie gotowych algorytmdéw, system dokonuje obliczen, w
wyniku czego zastepuje reczne dowigzanie punktéw obserwacyjnych. Po
osiggnieciu gotowosci SWO prowadza rozpoznanie przeciwnika. Z chwilg
wykrycia celu, zwiadowca naprowadza artyleryjski zestaw rozpoznania na cel
I naciska przycisk. Dane z pomiaru zawierajg: odlegtos¢ obserwacji, azymut
topograficzny na cel oraz kat potozenia celu. Analogicznie jak przy dowigzaniu,
dane automatycznie transmitowane sg za pomoca ztgcza szeregowego do
terminala zwiadowcy, po czym system dokonuje obliczer, w wyniku czego
okreSlone zostajg wspotrzedne prostokatne oraz wysokos$¢ celu. Tak okreSlone
dane o poszczegolnych obiektach przesytane sg do komputera centralnego

W chwili podjecia decyzji o wykonaniu ognia operator komputera
wybiera nakazany cel z Wykazu celéw i otwiera ogien. Nastepuje transmisja
danych, a komenda o otwarciu ognia pojawia sie u dowddcéw baterii oraz w
dziatach na listwach odczytowych nastaw do strzelania. Dowodcy dziat,
a nastepnie dowddcy baterii meldujg otwarcie ognia. SWO obstugujg strzelanie
wcinajac Srodek salwy w wyniku czego w systemie wysSwietlaja sie nastawy
poprawione.

Reasumujac przeprowadzone rozwazania nalezy stwierdzié, ze istota i cel
rozpoznania na rzecz bliskiego wsparcia ogniowego pozostajg niezmienne,
natomiast sposoby zdobywania danych o obiektach, a zwiaszcza angazowane
sity 1 Srodki podlegaja ciggtym zmianom. Dynamika zachodzacych przeobrazen
determinowana jest wietoma czynnikami, sposrod ktérych najwazniejszg role
odgrywa postep naukowo-techniczny. Powoduje to, ze problemy zwiazane z

rozpoznaniem wcigz pozostajg otwarte.

K. Czajka i zesp6t. Kierowanie ogniem WRIA, TARGETING - 1, AON, Warszawa 2001, s.110 -111.



3. ROZPOZNANIE NA POTRZEBY WSPARCIA OGNIOWEGO
W GLEBI

Rozpoznanie jako element systemu wsparcia ogniowego powinno
wspotdziatac w jednolitym ukiadzie, prezentowanym ponizej, ktérego celem ma
byC razenie obiektow przeciwnika, majacych zasadniczy wptyw na realizacje

zadan przez jego ogolnowojskowe zwigzki operacyjne i taktyczne.

Zrédio: Koordynacja wsparcia ogniowego w operacjach potaczonych,
KOORDYNACIJA - 3, studium operacyjne, AON, Warszawa 1999

Schemat 1. Struktura systemu wsparcia ogniowego

W systemie tym musi zaistnie¢ integracja procesow i procedur w nim
realizowanych ukierunkowana na wsparcie koncepcji dziatan. W tej sytuacji na
mozliwosci bojowe catego systemu wsparcia ogniowego patrzeC nalezy przez
pryzmat mozliwosci jego poszczegolnych komponentow.

Wstepna ocena tego systemu wskazuje, ze decydujacy wpltyw na
mozliwos¢ prowadzenia wsparcia ogniowego wywiera rozpoznanie, ktorego
dziatalnos$¢ stanowi podstawe funkcjonowania pozostatych podsystemow.

Rozpoznanie na potrzeby wsparcia ogniowego w glebi ma zapewnic

realizacje zadan wynikajacych z jego istoty. Poniewaz wsparcie to obejmuje
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razenie sit i Srodkdéw przeciwnika rozmieszczonych poza strefg wsparcia
bliskiego (praktycznie poza strefg ognia obserwowanego), powinno ono by¢
ukierunkowane na dostarczanie informacji poza tym obszarem.

Dlatego tez zadaniem rozpoznania celow w obszarze, w ktorym jest
prowadzone, powinno byC wykrycie, okreSlenie potozenia, Sledzenie,
identyfikacja i ich klasyfikacja umozliwiajaca realizacje zadan ogniowych.
Dodatkowo w przypadku celéw ruchomych okreSlenie kierunku oraz predkosci
przemieszczania. Jego elementy majg rowniez uczestniczyC w realizacji zadan
wsparcia ogniowego poprzez okreSlanie uchylen i korygowanie ognia. Po
wykonaniu ognia zadaniem rozpoznania jest takze okreSlanie stopnia
skutecznos$ci ognia oraz oszacowanie, czy cel wymaga powtornego razenia lub
czy osiggnieto zamierzony rezultat jego wykonania.

Do realizacji tych zadan podsystem rozpoznania posiada Srodki
organiczne i przydzielone oraz musi mieC dostep do informacji z innych zrédet.
Jego funkcjonowanie konsoliduje wiec takze informacje zebrane w toku procesu
rozpoznania od:

- wojsk walczacych;

- jednostek rozpoznania ogolnowojskowego;

- Srodkéw  rozpoznania przetozonego np. systemOw  rozpoznania
powietrznego lub satelitarnego.

Obiektami rozpoznania, wygenerowanymi w procesie analizy zadan
wsparcia ogniowego, w strefie potozonej w glebi ugrupowania przeciwnika
beda:

- $rodki wsparcia ogniowego;

- elementy systemu obrony przeciwlotniczej;

- elementy systemu dowodzenia i tgcznosci;

- przegrupowujace sie i zajmujace rejony pododdziaty;
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- elementy infrastruktury.”’
Dlatego tez, ze wzgledu na ich charakterystyczne parametry, zastosowanie do
ich rozpoznania bedzie miato cate spektrum rodzajow rozpoznania jakie ma do

dyspozycji dany szczebel organizacyjny Wojsk Ladowych.
3.1. Charakterystyka stosowanych rodzajow rozpoznania

Zgodnie z dotychczasowa teorig i praktyka rozpoznanie celéw na
potrzeby ognia artylerii prowadza gtownie sity i S$rodki rozpoznania
artyleryjskiego (w terminologii NATO rozpoznania celow /TAY). Dodatkowo,
dane o celach dostarczaC mogg inne rodzaje rozpoznania gromadzace gtownie
taktyczne dane rozpoznawcze™, a zwiaszcza rozpoznanie powietrzne oraz w
sprzyjajacych warunkach rozpoznanie ogélnowojskowe. M

W o0golnej strukturze sytemu rozpoznania na potrzeby wsparcia

ogniowego w gtebi beda wiec uczestniczyty komponenty przedstawione ponizej.

Schemat 2. Rodzaje rozpoznania stosowane we wsparciu ogolnym

Obiekty te sa pochodng realizowanych w glebi ugrupowania przeciwnika zadan do ktérych naleza; zwalczanie
Srodkow ogniowych przeciwnika, wzbranianie (ttumienie) jego obrony przeciwlotniczej, zwalczanie systemu
dowodzenia i fgcznosci, prowadzenie gtebokiego ognia wspierajagcego - por. NATO Field Artilleiy* Tactical
Doctrine, AArtyP-5, Stanag 2484, NSA NATO 2001, s. 2-1.

Ang. Target Acquisition.

Takty czne dane rozpoznawcze sg informacjami gromadzonymi w strefie dziatan na poziomie taktyczn}l,
czyli wedtug px)gladow NATO do korpusu wigcznie —por. Rozpozname wojskowe. Doktryna Potaczona, Szt.
Gen., Warszawa 2001, s. 9.

GHoéwn\in zadaniem rozpoznania ogdlnowojskowego jest wykrycie obiektow przeciwnika oraz okre$lenie celu
i przewidywanego sposobu jego dziatania. Jednak jednym z jego zadan jest réwniez gromadzenie danych
rozpoznawczych o cetach, ktére poézniej moga stuzyé do prowadzenia wsparcia ogmowego.
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w strukturze rozpoznania przeznaczonego do zabezpieczenia potrzeb
wsparcia ogniowego w gtebi w strefie znajdujacej sie w zasiegu ognia
podstawowych srodkéw artyleryjskich najwieksze znaczenie w naszych Sitach
Zbrojnych ma rozpoznanie artyleryjskie, ktorego gtownymi sktadowymi sa;

- rozpoznanie dzwiekowe (akustyczne);
- rozpoznanie radiolokacyjne.
Dodatkowo moze to by¢ rowniez, stosowane w innych armiach NATO,

rozpoznanie obrazowe.

Rozpoznanie dzwiekowe (akustyczne), jest w naszej armii
podstawowym rodzajem rozpoznania artyleryjskiego na potrzeby wsparcia
ogniowego w giebi. Umozliwia wyznaczanie wspotrzednych obiektow bedacych
zrodtem fat dzwiekowych. Rozpoznanie to w swej pracy wykorzystuje dzwiek
wystrzatow /wybuchow/ rozprzestrzeniajgcy sie w osrodku sprezystym jakim
jest powietrze atmosferyczne.™ Miegjsce potozenia celu dzwiekowego okreslane
jest na podstawie metody roznicy czasu. W metodzie tej wykorzystuje sie
wiasciwosci fizyczne fali dzwiekowej oraz uktad pomiarowy, skiadajacy sie z
nie mniej niz dwoch podstaw, stuzacy do wyznaczania réznicy czasu dojscia
dzwieku do odbiornikbw rozmieszczonych w podstawach /punktach/
pomiarowych. Nastepnie na podstawie otrzymanych wynikéw okresla sie
potozenie zrodta dzwieku sposobami wecieC (katowego tub wciecia w przod) w
starszych  zestawach pomiarowych tub zautomatyzowanym sposobem
rachunkowym (bazujagcym na podstawowym wzorze dzwiekometrii ).

Rozpoznanie dZzwiekowe przeznaczone jest do wykrycia i umiejscowienia
potozenia strzelajacych Srodkéw ogniowych i na tej podstawie okreSlenia

wspotrzednych pododdziatéw artylerii. Umozliwia réwniez korygowanie ognia

Artyleryjskie rozpoznanie dzwiekowe, podrecznik, MON, Warszawa 1981, s. 11.
Szerzej na ten temat w podreczniku Artyleryjskie rozpozname dzwiekowe, tamze, s. 92.
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wiasnej artylerii poprzez wciecie i okreSlenie potozenia miejsc wybuchdw jej

pociskow.

Rozpoznanie radiolokacyjne stosowane w WRIA stanowi odpowiednik
realizowanego w innych armiach NATO rozpoznania prowadzonego przez
radarowe systemy obserwacyjne™. Prowadzg je w naszych warunkach stacje
radiolokacyjne wykrywania naziemnych i nawodnych celéw ruchomych.
Rozpoznanie to wykorzystuje impulsowa, aktywng metode radiolokacji
polegajacg  na opromieniowywaniu obiektow (celow) energig
elektromagnetyczng (okresowo powtarzanymi impulsowymi drganiami o wy-
sokiej czestotliwosci).Na podstawie pomiaru kata odbicia oraz czasu przebiegu
impulsu wyznaczane sg wspotrzedne biegunowe celu /azymut topograficzny
I odlegtosC w stosunku do stanowiska stacji/ oraz kierunek i predkos¢ jego
ruchu. Umozliwia ono rowniez wykrywanie celow statych o odpowiednio
duzych wymiarach.™ Uzywane do jego prowadzenia stacje moga prowadzic
rozpoznanie celow tylko w warunkach bezposredniej ich widocznosci ze
stanowiska stacji.

Inng odmiang artyleryjskiego rozpoznania radiolokacyjnego jest Sledzenie
przez stacje pomiarowa poruszajacych sie na torze lotu pociskow. Na podstawie
wyznaczenia trajektorii lotu wystrzelonych pociskdbw mozna wykrywac
strzelajgce Srodki ogniowe lub poprawiaC ogien wiasnej artylerii. Podczas tego
rozpoznania stosuje sie stacje radarowe (radiolokacyjne), ktore Sledza
wyznaczone dla nich strefy i dokonujg kilku wcie¢ pomiarowych poruszajgcego
sie po krzywej balistycznej pocisku artyleryjskiego lub rakiety. Nastepnie w
wyniku dokonanej ekstrapolacji okreSlane jest potozenie stanowiska ogniowego
przeciwnika lub miejsce upadku wiasnych pociskow. Ta odmiana rozpoznania

radiotokacyjnego nie jest obecnie stosowana w naszych Wojskach Ladowych,

Ang. surveillance radar systems - por. NATO Field Artillery Tactical Doctrine, AArtyP-5, Stanag 2484, NSA
NATO 200l,s. 2-14

Por. Instrukcja WRIiA, Zasady organizacji i prowadzenia rozpoznania artyleryjskiego, MON, Warszawa 1980,
S.26 i n.
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choC prowadzone sa badania i rozmowy majace na celu pozyskanie aparatury do

jego prowadzenia.

Rozpoznanie obrazowe jest rodzajem rozpoznania artyleryjskiego, ktore
W naszej armii nie jest realizowane z powodu braku odpowiedniego
oprzyrzadowania. Polega ono na okreSlaniu potozenia wybranych obiektow na
podstawie wynikow obserwacji prowadzonej przez bezpilotowe aparaty
latajgce™ Zadania rozpoznania realizowane sg przy pomocy réznorodnych
czujnikbéw zobrazowania danych, z ktérych zebrane infonnacje przesylane sg
poprzez systemy tacznosci wprost z pokiadu aparatu fatajgcego do naziemnej
stacji anatizy dokonujacej ich weryfikacji i oceny #tub trafiajg do niej po

zakonczeniu fotu.

Rozpoznaniem operujgcym w innym wymiarze, a stosowanym we
wsparciu ogniowym w gtebi jest rozpoznanie powietrzne. Pozyskuje ono dane
0 potozeniu obiektdow w ugrupowaniu przeciwnika na podstawie obserwacji i
pomiarow  prowadzonych przez zatogi Smigtowcow i  samototow
rozpoznawczych. Moze byC realizowane z wykorzystaniem przyrzadow
obserwacyjnych i pomiarowych lub nieuzbrojonym okiem. W zaleznosci od
zastosowanych w nim przyrzadow pomiarowych wyrdznia sie nastepujace
sposoby jego prowadzenia;

- obserwacje wzrokowa /prowadzong przy uzyciu przyrzagdow optycznych
lub nieuzbrojonym okiem w zasiegu widocznosci/;
- fotografowanie lotnicze /pionowe i skosne/;
- namierzanie /za pomocg poktadowych srodkow radioetektronicznych/.
Obecnie w armiach NATO rozpoznanie powietrzne tworzy zintegrowane

systemy rozpoznania, obserwacji i wykrywania cetow, ktérych zadaniem jest

& Ang.Unmanned Aerial Vehicles (UAVs —polski skrét BAL) —por. NATO Field Artillery Tactical Doctrine,
tamze, s. 2-14.
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kompleksowe zdobywanie, przetwarzanie 1 rozpowszechnianie informacji

niezbednych do planowania dziatan, a takze razenia celow.

Dodatkowym zrodtem informacji przydatnych do razenia obiektow w
ugrupowaniu przeciwnika moze by¢ rowniez rozpoznanie
ogolnowojskowe, ktorego elementy dostarczajg danych o celach poprzez
prowadzenie rozpoznania patrolowego 1 specjalnego. Podczas rozpoznania
patrolowego w zaleznoSci od wykorzystywanego wyposazenia prowadzace je
ogolnowojskowe jednostki rozpoznawcze mogg realizowaC rozpoznanie
wzrokowe i radiolokacyjne.

W strukturach jednostek rozpoznawczych znajdujg sie réwniez
pododdziaty walki elektronicznej prowadzace rozpoznanie radioelektroniczne,
a takze niewielkie pododdziaty przygotowane do realizacji rozpoznania
specjalnego. Celem dziatania tych sit jest zebranie, a nastepnie dostarczenie
dowdodcy i sztabowi informacji o przeciwniku, terenie i ludnosci, poszukiwanie
| rozpoznanie celéw w gilebi, a takze potwierdzenie wiarygodnosci informacji
otrzymanych z innych zrodet®.

Z charakteru dziatalnosci realizowanej we wsparciu ogniowym w giebi
wynika, ze srodki jakimi dysponujg powyzsze rodzaje rozpoznania powinny
gwarantowac zbieranie danych z obszaru potozonego w znacznym oddaleniu od
linii stycznoSci wojsk. Jego wielko$¢, a przez to mozliwosci jakie powinny
posiada¢ te Srodki, bedzie SciSle zwigzana z obszarem dziatania wojsk
watczacych oraz uzalezniona od charakteru prowadzonych dziatan i warunkow
terenowych w jakich sa realizowane. Nalezy zaznaczycC, ze powinien on jednak
wykraczaC poza strefe razenia Srodkow zaangazowanych do realizacji zadan we
wsparciu ogniowym.

Oceniajac rozwigzania stosowane obecnie w armiach Sojuszu oraz w

trakcie Cwiczen prowadzonych w strukturach Wojsk Ladowych  mozna

62 J. Kisiel, Rozpoznanie wojskowe, AON, Warszawa 1998, s. 85.
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stwierdzi¢, ze bedzie on podzielony na dwa obszary: odpowiedzialnosci,
z reguly pokrywajgcego sie z obszarem dziatania danego szczebla na jakim
prowadzone jest wsparcie ogniowe oraz zainteresowania z ktorego nalezy
zbiera¢ informacje niezbedne do wyprzedzajagcego planowania razenia
ogniowego w kolejnych fazach dziatan.

W kontekScie tak postrzeganego pozyskiwania danych o potencjatnych
celach w ugrupowaniu przeciwnika nalezy stwierdzi¢, ze zwigzek operacyjny
musi posiada¢ zdolnos¢ wykrywania i Sledzenia obiektéw przeciwnika w strefie
0 glebokosci do 300 km, natomiast rozpoznawania cetéw do ich razenia na
gtebokos¢ nie mniejszg niz 150 km™* Analogicznie ZT powinien posiadac takie
zdolnosci w obszarach odpowiednio do 150 km i 40-50 knm™ (czyli strefie
odpowiadajacej gtebokos¢ ugrupowania nacierajgcego ZT przeciwnika).

W obszarze odpowiedzialnosci rozpoznania stosowanego podczas razenia
celow we wsparciu ogniowym w gtebi mozna dodatkowo wyodrebni¢ dwie
strefy. Jednag zwigzang z zasiegiem oddziatywania gtownej masy artylerii i z
tego powodu lezacg w sferze zainteresowania organdéw kierujagcych jej
dziataniami oraz druga, ktora znajduje sie w obszarze prowadzenia gtebokiego

ognia wspierajacego™ realizowanego rowniez przez inne srodkdw wsparcia.

Rejon odpowiedzialnosci rozpoznawczej pokrywa obszar (pas) odpowiedzialnosci przydzielony dowdédcy
danego szczebla, w ktorym jest on zobowigzany do zapewnienia rozpoznania pi®y pomocy srodkow, jakimi
dysponuje. Rejon zainteresowania rozpoznawczego obejmuje obszar oddziatywama (w tym i ogmowego) oraz
rejony przylegte, siega w giab terytorium przeciwnika az do celow i obiektow, ktdre stanowig cele w danej
walce, badz stang sie celami w przysztosci - por. Regulamin dziatan wojsk tagdowycti, DWLad, Warszawa
2000, s. 63.

n GIebokle wsparcie ogniowe wojsk lgdowych w operacjach, WSPARCIE -1, studium operacyjne AON,

Warszawa 2001, s. 95. wt
S. Pawlikowski, Rozpoznanie ogéine szczebla taktycznego [w]; Przeglad Wojsk La,dowych nr 7 Warszawa
2000, s. 27. o N e

Ang. Deep supporting fire - Ogien kierowany na cele nie znajdujace sie w bezposredmm sasiedztwie naszych
sit w celu neutrahzowania i niszczenia systemow broni i zapaséw przeciwmka oraz dezo”ar”acji jego
dowodzenia, zaopatrzenia, tgcznosci i rozpoznania - por. Stownik termmow i definicji NATO, AAP-6 (U),
MON 1998, s. 9.
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3.2. Analiza sit i Srodkow rozpoznania oraz ocena ich mozliwosci

Do rozpoznania w poszczegolnych obszarach i strefach w strukturach
organizacyjnych  wojsk znajdujg sie  wyspecjalizowane pododdziaty
przeznaczone do jego prowadzenia. W artylerii rozpoznanie na potrzeby
wsparcia ogniowego w gtebi moga prowadzi¢ wylgcznie pododdziaty
rozpoznania dzwiekowego, znajdujace sie w strukturach putku i brygady
artylerii, a w przypadku dziatan w obszarze nadmorskim réwniez
radiolokacyjnego z oddziatow przeznaczonych do dziatan na tym kierunku.

W strukturze organizacyjnej putku artylerii, przedstawionej ponizej,
znajduje sie bateria rozpoznania przeznaczona do prowadzenia rozpoznania
dzwiekowego i wyposazona, w zaleznosci od jednostki, w pétautomatyczny

zestaw dzwiekowy (PZK-1W19M) Ilub automatyczny zestaw dzwiekowy
(AZK-5).

SZEF SZTABIJ | ZASTEPCA D-CY

IPion Octu-. Inf. NlejawTiydi | jPiMi Réwnego ksi®oyego

S-1
i bdow brozp das dar LOGISTYKA
s AKbmpaata. :
HuboB .
I flumiarow ’mq

Kompajua
rftna&cowa
S-5 ;

S-3

~ 1 "PUitoa pwm. i . medyczDa

pododdziat
rozpoznania

Schemat 3. Pododdziat rozpoznania w strukturze pa

Natomiast w brygadzie artylerii, ktorej struktura jest prezentowana
ponizej, pododdziaty rozpoznania znajdujg sie w dywizjonie dowodzenia i sg
nimi dwie baterie rozpoznania dZzwiekowego wyposazone w automatyczne

zestawy dzwiekowe (AZK-5).
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Schemat 4. Pododdziaty rozpoznania w strukturze BA

Struktura organizacyjna kazdej baterii rozpoznania dzwiekowego z pa lub
BA skiada sie z;

- plutonu pomiarow dzwiekowych;
- plutonu pomiarow rachunkowych;
- druzyny tacznosci;

- logistyki.

Ugrupowanie bojowe baterii rozpoznania dzwiekowego, prezentowane w
zatkaczniku 7, sktada sie z punktow (podstaw) pomiarowych, centrali, posterunku
uprzedzajacego (w zestawie AZK w czasie awaryjnego zestawu pracy)
| posterunku meteorologicznego. Pododdziat rozpoznania dzwiekowego rozwija
od dwdch do trzech podstaw (punktdw) pomiarowych zaleznie od sytuacji
| posiadanego czasu. Petne rozwiniecie pododdziatu (rozwiniecie trzech
punktow) zapewnia wiekszg doktadnosc i szerszy pas rozpoznania. Rozwiniecie
dwu punktow skraca natomiast czas, jednak wptywa na osiggang doktadnosc

wciec.
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Podstawe ugrupowania bojowego pododdziatu rozpoznania dzwiekowego
stanowig placowki dzwiekowe (po dwie w kazdej podstawie pomiarowej).
Pododdziat wyposazony w zestaw PZK-IWH9, rozmieszcza palcowki w
przyblizeniu na tuku kota na froncie o szerokosci 5-7 km. Natomiast bateria
wyposazona w zestaw AZK-5 rozwija ugrupowanie bojowe na odcinku o
szerokosci 8-O km, ajej punkty pomiarowe rozmieszczane sg w przyblizeniu w
linii prostej.Ugrupowanie baterii wyposazonych w obydwa typy zestawow
znajduje sie w odlegtosci 2-4 km od przedniej linii wojsk wiasnych. Czas
potrzebny na rozwiniecie ugrupowania baterii wynosi w dzien, w zaleznosci od
zestawu:

-30 - 40 minut przy zastosowaniu tacznosci radioweyj;

-60 - 90 minut przy zastosowaniu tgcznosci przewodowe;j.

Natomiast zwiniecie odpowiednio 20-30 i 40-80 minut. °

Do prowadzenia rozpoznania w obszarze nadmorskim przewiduje sie
podczas wsparcia 0golnego wykorzystanie wynikOw obserwacji ze stacji
radiolokacyjnych SNARAO*™ ktore jeszcze do niedawna znajdowaly sie w

strukturach brygad artyterii. Obecnie wystepuja

one W oddziatach ogolnowojskowych

~ , Pprzewidzianych do dziatan na tym kierunku.

Stacje radiolokacyjne SNAR-10 przeznaczone sg

do wykrywania i wyznaczenia wspotrzednych,

Zdjecie 5. Stacja SNAR-10

kierunku i predkosci celow naziemnych, takich

jak: czotgi, BWP, transportery opancerzone i samochody oraz do ruchomych

Zasady pracy bojowej pododdziatow rozpoznania dzwiekowego (automatyczny zestaw dzwiekowy' AZK-5),
Szt. Gen., Warszawa 1984, s.13.

Zestaw PZK w zwigzku z mniejsza podstawg pomiarowg osigga krétsze czasy. W warunkach nocnych czas ten
nalezy powiekszy¢ srednio o 1/3 - Instrukcja WRIA, Zasady organizacji i prowadzenia rozpoznama
artyleryjskiego, tamze, s.26.

Stacje radiolokacyjne SNAR-10 moga okresla¢ wspétrzedne obiektow ruchomych zaréwno w dzieh jak i w
nocy (w warunkach ograniczonej widocznosci), a takze srodkéw serii wybuchéw” pociskdéw' wiasnej arUlerii.
Moga zatem by¢ wykorzystywane do okre$lama potozenia kolumn pancernych i zmechanizowanych oraz
artylerii przeciwnika w marszu. Jedna stacja SNAR-10 moze prowadzi¢ rozpozname w sektorze 4-40
dowolnego kierunku na “eboko$¢ 18 km, oraz wyznaczy¢ wspoétrzedne wybuchdw pociskow wiasnej artyterii
(o kalibrze 120 rmn i wiekszym) na gtebokos¢ od 4 do 10 kilometréw.
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I nieruchomych celow nawodnych gtownie w nocy oraz w warunkach
ograniczonej widocznosci. Ponadto moga byC¢ wykorzystane do szybkiego
dowigzania geodezyjnego artylerii, aw sprzyjajacych  warunkach do
wstrzeliwania celéw nieruchomych i tworzenia celéw pomocniczych.”

Jednostkami dostarczajgcymi informacje przydatne do razenia celéw we
wsparciu ogniowym w glebi sg ponadto putk rozpoznawczy /pr/ i batalion
rozpoznawczy /br/.

Batalion rozpoznawczy zwigzku taktycznego w zmodernizowanej
strukturze skiada sie z: dowddztwa, sztabu, grupy analizy danych, trzech
kompanii rozpoznawczych oraz kompanii walki radioelektronicznej i logistyki.
Pierwsza kompania wyposazona jest w kotowe transportery rozpoznawcze typu
BRDM, druga, o sktadzie mieszanym, posiada bojowe wozy rozpoznawcze oraz
kotowe transportery rozpoznawcze ze stacjami PSNR-1, trzecia, tekka kompania
0 mieszanym skiadzie, wyposazona jest w samochody osobowo-terenowe i
motocykile.

Korpusny putk rozpoznawczy™ skiada sie z: dowddztwa, sztabu, grupy
anatizy danych, kompanii dowodzenia, czterech kompanii rozpoznawczych oraz
kompanii watki radioetektronicznej i logistyki. Jedna z kompanii wyposazona
jest w bojowe wozy rozpoznawcze, kolejne dwie w transportery BRDM, a
ostatnia w samochody osobowo-terenowe.

Do prowadzenia rozpoznania patrolowego przeznaczone sg organizowane
na bazie ich struktur nastepujace elementy rozpoznawcze: samodzielny patrol

rozpoznawczy (SPR) i1 wydzielany z jego skiadu posterunek obserwacyjny

Instrukcja WRIiA. Zasad>' organizacji i prowadzenia rozpoznania artyleryjskiego, tanize, .26 in.

AN Batalion rozpoznawczy jest samodzielnym pododdziatem dywizji przeznaczonym do prowadzenia
rozpoznania wzrokowego, radiolokacyjnego, radioelektronicznego, i skazen. W zakresie rozpoznama celéw
stosowane sg tylko dwa pierwsze rodzaje rozpoznama, do prowadzerua ktérego batalion moze wariantowo
wydzieli¢ do 11 elementéw.

N Putk rozpoznawczy jest samodzielng jednostka korpusu przeznaczong do prowadzerua rozpoznama
wz;rokowego, radiolokacyjnego, radioelektronicznego, i skazeri. W zakresie rozpoznarua celow mozna
wy™korzy sta¢ wytgcznie rozpoznarue patrolowe i specjalne, do prowadzerua ktérego batalion moze wariantowo
wydzieli¢ do 12 elementow. Wyniki rozpoznania stanowiag wspotrzedne wykrytych obiektéw, wymiary oraz
charakter ich dziatania.
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(PO), grupa rozpoznawcza (GR), patrol rozpoznawczy (PR) oraz motocyklowa
grupa rozpoznawcza (MGR).

Samodzielny patrol rozpoznawczy (SPR) wysyta sie w celu prowadzenia
rozpoznania przeciwnika podchodzacego z gtebi, w wypadku jego wiamania sie
w gtab obrony lub wysadzenia desantu. Rozpoznanie prowadzi w wyznaczonym
pasie lub na kierunku w odlegtosci do 50 km od sit gtownych. Z jego skiadu
moze byC organizowany w celu obserwacji dziatan przeciwnika posterunek

. obserwacyjny (PO). Do prowadzenia

Y A * lrozpoznania obsada posterunku
t T~
- wykorzystuje etatowywoz
ep rozpoznawczy BRDM lub BWR,

wyposazony w stacje radiolokacyjng

PSNR-5 oraz przyrzady optyczno-

Zdjecie 6. BWR-1
dalmiercze.

Patrol rozpoznawczy (PR) prowadzi rozpoznanie (gtownie pieszo) w
ugrupowaniu przeciwnika, do ktérego moze byC¢ wprowadzony Ilub
pozostawiony wczesniej w ukryciu przed rozpoczeciem dziatan w danym
rejonie. Obok podstawowego zadania, jakim jest zdobywanie informacji
sytuacyjnych moze prowadzi¢ rozpoznanie celow i1 wspomaga¢ kierowanie
ogniem artylerii.

W strukturach pr i br znajdujg sie rowniez kompanie walki
radioelektronicznej, ktore mogg prowadziC rozpoznanie radioelektroniczne.
Posiadajg one mozliwosci rozpoznawania ultrakrétkofalowej tgcznosci radiowej
(naziemnej i lotniczej) przeciwnika i sygnatow radiolokacyjnych.

Dodatkowo w ich strukturach wystepujg sity mogace tworzy¢ niewielkie
pododdziaty wojsk specjalnego przeznaczenia —grupy specjalne ze skfadu

batalionu rozpoznawczego oraz kompanii rozpoznawczych putku . Zadaniem

w hrubieszowskim putku rozpoznania (z 2 K) i putku radioetektronicznym (z + K) jedna kompania
rozpoznawcza przygotowywana jest do dziatan specjalnych.
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tych grup moze by¢ w zakresie gromadzenia danych o celach poszukiwanie
obiektow stanowiacych cele do uderzen rakietowych.

Rozpoznanie powietrzne w obszarze wsparcia ogniowego w giebi
prowadzone jest przy uzyciu wydzielonych sit Lotnictwa Wojsk Ladowych i Sit
Powietrznych.

Ze skiadu Lotnictwa Wojsk Ladowych uczestniczg w nim sSmigtowce
Mi-2 znajdujace sie w strukturze putku sSmigtowcdw bojowych. émigiowce te

dziatajg znad ugrupowania wojsk wiasnych w

okreslonej strefie lotu o szerokosci 10-15 km

I gtebokosci 2-3 km, ktorej przednia rubiez jest

oddalona 1-5 km (4-6 km przy wyposazeniu w

przyrzady ze stabilizowanym polem widzenia)
Zdjecie 7. Smiglowiec Mi-2 od linii stycznosci wojsk.

Kolejnym srodkiem uzywanym w rozpoznaniu powietrznym jest samolot
mysliwsko-bombowy Su-22UM3K  z  podczepianym  zasobnikiem
rozpoznawczym KKR. Wystepuje on w eskadrach lotnictwa taktycznego Sit

Powietrznych, jednak w  bardzo
ograniczonej ilosci. Jego wyposazenie
pozwala na prowadzenie rozpoznania
radioelektronicznego i fotograficznego.

Dodatkowo w kazdej z eskadr

Zdjgcie 8. Samolot Su-22UM3K lotnictwa taktycznego znajduje sie jeden
klucz przygotowany do prowadzenia rozpoznania wzrokowego.

Zasadniczymi obiektami rozpoznania tych Srodkow ze wzgledu na ich
parametry bedg takie obiekty jak; wyrzutnie rakiet, odwody taktyczne i blizsze
odwody operacyjne, Srodki OP i OPL oraz obiekty infrastruktury.
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Dokonujac analizy mozliwosci $rodkow stosowanych do prowadzenia
rozpoznania na potrzeby wsparcia ogniowego w gtebi nalezy zwroci¢ uwage na
osiggang doktadnos¢ okreSlania potozenia, zasieg prowadzenia pomiaréw oraz
rozpatrzyC problem uzytecznosci pozyskanych danych o celach.

Rozpatrujgc  kryterium doktadnosci okresSlenia wspétrzednych celow
nalezy zauwazycC, ze blad kotowy ich wyznaczania nie powinien przekraczac:
dla artylerii lufowej 25-50 m, dla artylerii rakietowej do 80 m, dla rakiet
taktycznych do 100 m™". Przekroczenie powyzszych wartosci wptywa na
doktadnos¢ ognia, poniewaz uniemozliwia przygotowanie nastaw na podstawie
petnych danych o warunkach strzelania, ktore zapewniajg najwiekszg jego
skutecznosc.

Natomiast przydatnosc¢ informacji o celach dla artylerii, stanowigcej nadal
zasadniczy i czesto jedyny S$rodek wsparcia ogniowego, niezaleznie od ich
zrodla, uwarunkowana jest maksymalnym czasem okreSlenia wspotrzednych,
jaki moze uptynaé od momentu wykrycia obiektu do przekazania danych o jego
potozeniu srodkowi ogniowemu. Aby informacja spetniata ten wymog musi on
byC znacznie krotszy od czasu, w jakim obiekt zmieni swoje potozenie. "

Analizujgc mozliwosci Srodkow rozpoznania dzwiekowego na wstepie
nalezy zauwazy¢, ze wystepujacy na wyposazeniu baterii rozpoznania
dzwiekowego zestaw PZK-1W19M jest konstrukcjg starsza, natomiast
nowoczesniejszym, zautomatyzowanym, a przez to dokladniejszym w
prowadzeniu rozpoznania i obstugiwania strzelan jest zestaw AZK-5.

Maksymalny zasieg rozpoznania zrédet dzwieku tych zestawdw zalezy od
rodzaju i kalibru i w przypadku strzelajacej artylerii wynosi do 24 km b
Natomiast mozliwosci pozyskiwania danych ze zrédet rozpoznania

™ Uzycie WRIiA w operacji i walce, cz. 1, AON, Warszawa 1995, s. 92.

® Por. K. Czajka, U”cie artylerii do ognia poSredniego w obronie dywizji, rozprawa doktorska, AON,
Warszawa 1992, s. 52.
Jest to warto$¢ instrukcyjna i praktycznie zawyzona, poniewaz Mad $rodkowy wyznaczenia wsp6trzednych
px)wyzej odlegtosci rozpoznania 5 km dla Srodkéw rozpoznania dzwigkowego wynosi wiecej niz 50 m, a "iec
przekracza norme doktadnos$ci dla ognia artylerii gwintowanej (Wedy w okres$laniu potozenia zrodet dZzwieku
wynoszg 0-04 tys. w kierunku i 1% odlegtosci wciecia)
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dzwiekowego (bateria wyposazona w zestaw AZK-5, szes¢ placowek na froncie
8-10 km) wskazujg, ze bateria jest w stanie przekazaC dane o potozeniu
obiektéw w pasie 10-12 km.

W sprzyjajacych warunkach atmosferycznych 1 warunkach dobrej
styszalnosci (matego nasilenia ognia artylerii) rozpoznanie dzwiekowe moze
wyznaczyC potozenie strzelajacych dziat oraz mozdzierzy i wybuchdw (zaleznie
od kalibrow) na odlegtosciach:

- 82 mm mozdzierze - 4 do 5 km;
- 105-155 mm dziata - 8-12 km;
- armaty i dziata wiekszych kalibrow - 20-24 km;
- wybuchy pociskow (122 mm i 155 mm) - 8-12 km.”
Moze réwniez wyznacza¢ wspotrzedne wybuchdw pociskdw wiasnej artylerii
(kaliber 120 mm i wiekszy) na odlegtosc:
- na ladzie - 4 - 10 km;
- namorzu - do 14 km. "
Doktadnosc rozpoznania celow w przedstawionych zasiegach wynosi:
- w kierunku - 4 tysieczne;
- w donosnosci —od 0,8% (AZK) do 1,0% (PZK) dw

Bateria rozpoznania dzwiekowego wyposazona w zestaw PZK-1W19
moze rozpoznaC do czterech Zrodet dzwieku, natomiast posiadajgca zestaw
AZK-5 do pieciu zrodet dzwieku w ciggu jednej godziny.

Przedstawione mozliwosci bardzo silnie zmniejszajg sie jednak w
niesprzyjajagcych warunkach 1 nasilonej dziatalnosci ogniowej artylerii.
Z empirycznych badan przeprowadzonych w zakresie mozliwosci rozpoznania
dzwiekowego celow wynika, ze na doktadnosc i odlegto$¢ wciecia celu bardzo
duzy wptyw majg warunki terenowe i atmosferyczne. Mogg one spowodowac,

ze wymagana doktadnos¢ wciecia celu mozna zapewni¢ jedynie w granicach

Artyleryjskie rozpoznanie dzwiekowe, tamze, s.12.
Uzycie wojsk rakietowych i artylerii w operacji i walce, cz. 1, AON, Warszawa 1995, s.95.
Instrukcja WRIA, Zasady organizacji i prowadzenia rozpoznania artyler>jskiego, tamze, s.26.
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50-70% maksymalnego zasiegu rozpoznania. Zatem praktyczny zasieg stacji
bedzie wynosit dla zestawu PZK-1W19 12 km, a dla AZK-5 -10 km.~°

Mozliwosci stacji rozpoznania dzwiekowego ogranicza rowniez oprocz
ich zasiegu zdolno$¢ wykrywania tylko okre$lonych typow aktywnych ogniowo
pododdziatow artylerii przeciwnika, co powoduje, ze nie sg w stanie wcinac
catej gamy innych srodkdéw ogniowych (w tym zwiaszcza wyrzutni rakiet).

Inne mozliwosci posiada stacja radiolokacyjna SNAR-10, ktora moze
prowadziC rozpoznanie w sektorze 4 - 40 dowolnego kierunku i obserwowac
obiekty na gtebokosc:

- obiektu pojedynczego (czotg, BWP - 18 km i wiecej;
- obiektu nawodnego - 25-30 km i wiecej. ™

Stacje te w Srednio pocietym terenie mogg prowadziC rozpoznanie
ruchowych obiektow na dwoch drogach marszu oddalonych od siebie o 5-8 km.
Jedna stacja SNAR-10 w sprzyjajacych warunkach moze Srednio w ciggu
godziny wykry¢ do 6 kolumn.

Doktadnos¢ wyznaczania wspotrzednych obiektdw za pomoca tych stacji
radiotokacyjnych zatezy od dokiadnosci wyznaczenia miejsca ich potozenia,
kierunku na obiekt oraz odtegtosci do niego. Znacznym utrudnieniem
prowadzenia rozpoznania, uniemozliwiajgcym jego stosowanie na wieksze
odlegtosci, jest warunek zapewnienia antenie stacji widziatnosci obiektow.
Powoduje to, ze stacja ta praktycznie swym zasiegiem, z wyjgtkiem obszarow
nadmorskich, jest porownywalna z rozpoznaniem wzrokowym. Jedynym jej
atutem jest mozliwosc rozpoznania w warunkach ograniczonej widocznosci.

Oceniajagc  prowadzenie rozpoznania powietrznego przy uzyciu

sSmigtowcow Mi-2 na podstawie badan empirycznych okre$lono, ze zatoga

Potwierdzone to zostato we wrzesniu 1997 roku w 23 SBA podczas ¢wiczen w obecnosci przedstawicieli
WITU z Zielonki oraz komisji powotanej decyzjg Szefa WRIA WLad Protok6t pokontrolny, ocemajacy
przydatno$¢ baterii rozpoznania dzwiekowego wskazywat, ze stacje te nie spetniajg wymagan i powinny by¢
zastapione nowymi S$rodkanfi o korzystniejszych parametrach taktyczno-technicznych - patrz M. Nelke,
Ogédlne wsparcie ogniowe w operacji obronnej, rozprawa doktorska, AON Warszawa 1998, s. 78.

Uzycie WRIA w operacji i walce, cz. |, tamze, s.95.
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Smigtowca rozpoznawczego w ciggu doby moze wykona¢ 2-3 loty dtugotrwate
do 2 godzin tub 6-9 lotéw krétkotrwatych po 20-30 minut. Charakterystyke
rozpoznania podczas tych wylotéw przedstawia ponizsza tabela.

Tabela 4

Mozliwosci i parametry rozpoznania Smigtowcowego (Smigtowiec Mi-2)

Lp. Parametr Wielkos¢

1. Odlegtos¢ ugrupowania od przedniej linii (km) 1-5 (4-6)

2.  Strefa lotu (km) 10-15

3  Zasieg rozpoznania (km) 8-20 (3-8 bez przyrzadu)
4. Szerokos¢ pasa rozpoznania (km) 10-12

5. Dokiadnos$¢ rozpoznania

w kierunku (tys.) 0-04

w odlegtosci 1.5%dw
6. Sredni czas okreslenia wspotrzednych (min) 0g6liny 5-10 /wykrycia 1-3/
7.  Liczba celow wcietych w ciggu 1 godziny 3

Prowadzona na podstawie przedstawionych parametrow analiza
mozliwosci pozyskiwania danych o celach wskazuje, ze w jednym wylocie
zatloga Smigltowca jest w stanie wykonaC jedno z nastepujacych zadan
rozpoznawczych:

- prowadzi¢ obserwacje $-2 rejondéw o powierzchni 10-25 km na gtebokos¢
4-8 km oraz okreslic rodzaj obiektu, charakter jego dziatalnoSci
I wspotrzedne,
- prowadzi¢ obserwacje pola walki w pasie bezposrednio przylegtym do
rubiezy stycznosci bojowej o szerokosci 6 km na glebokos¢ 4-8 km;
- poprawiac i kontrolowac ogien artylerii do +-2 celow statych tub jednego
ruchomego znajdujacych sie na gtebokosci 4-8 km.
Natomiast dziatalnos¢ rozpoznawcza prowadzona w trakcie poprawiania ognia
artylerii bedzie charakteryzowata sie nastepujacymi parametrami:
W. Michalak, S. Suchora, Uzycie $migtowcéw rozpoznawczych w dziataniach bojowych wojsk, AON,

Warszawa 1995, s. 44.
% Tamze, s. 45.
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- czas odszukania obiektu strzelania 5-15 minut;

- szeroko$¢ pasa rozpoznania przy wykorzystywaniu przyrzadow ze

stabilizowanym polem widzenia 10 - 12 km;

- doktadno$¢ okreSlenia wspdtrzednych wybuchu pociskow przy

odlegtosci Smigtowca od obiektu 6-8 km - 50-100 m;

- czas obiegu informacji do uzytkownika 5 minut.

Odmienne mozliwosci reprezentuje rozpoznanie realizowane przy uzyciu
samolotu mysliwsko - bombowego Su-22UM3K z podczepianym zasobnikiem
rozpoznawczym KKR, cechujace sie duza gtebokosScig prowadzenia.™ Ogolne
mozliwosci tego rozpoznania przedstawia tabela 5"

Tabela 5

Mozliwosci i parametry rozpoznania powietrznego (Samolot Su-22UM3K)
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Podsumowujac mozliwosci rozpoznania powietrznego nalezy stwierdzic,
ze jego zasieg w wypadku uzycia Smigtowcow jest wystarczajacy dla
podstawowych Srodkow ogniowych artylerii, ale tylko przy zastosowaniu
przyrzadu obserwacyjnego, ktory posiada obecnie juz niewiele egzemplarzy
Mi-2. Jednak powaznym problemem jest znaczny spadek doktadnosci okreslania

wspotrzednych, ktory spada znacznie ze wzrostem zasiegu rozpoznania. Dlatego

Por. Podstawy taktyki lotnictwa, podrecznik, Poznan 1989, s. 68.
Dostepne Zrodta podaja, ze jego zasieg wynosi do 300 kni i prowadzone jest z reguly poza strefg dziatan ZT.
Na podstawie Gebokie wsparcie ogniowe wojsk lgdowych w operacjach, WSPARCIE -1, tanize, s. 177.
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jedynie na potrzeby startow rakiet. Dziatanie przez te elementy w takiej
odlegtosci podyktowane jest rowniez tym, ze w strefie ograniczonej
mozliwosciami Srodkow artyleryjskich znajduje sie najwieksze zageszczenie sit
przeciwnika i tylko patrole rozpoznawcze sg praktycznie w stanie tam
niepostrzezenie przebywacC. Nie oznacza to jednak, ze w sytuacjach tego
wymagajacych nie mozna podjaC decyzji o uzyciu tych sit w zasiegu
podstawowych Srodkow ogniowych artylerii.

Odmienne wnioski mozna natomiast wysnu¢ na podstawie analizy
wskaznikow doktadnosci okreslania wspotrzednych obiektéw przeciwnika przez
rézne elementy rozpoznawcze. Zaprezentowano je w tabeli 6.

Tabela 6

Orientacyjna doktadnos¢ okreslania wspotrzednych potozenia

Rodzaj elementu rozpoznawczego Dokiadnos¢ okresSlania wspoétrzednych /w m/

Samodzielny patrol rozpoznawczy 100-200
Patrol rozpoznawczy 100-200
Grupa rozpoznawcza 100-200
Posterunek obserwacyjny 50-200

Na ich podstawie nalezatoby przyjac, ze rozpoznanie prowadzone przez te
elementy nie spetnia wymogow zapewniajacych realizacje zadan wsparcia
ogniowego w gtebi.Wielkosci tych wskaznikbw wydajg sie jednak
dyskusyjne, poniewaz pododdziaty te sg wyposazone w sprzet rozpoznawczy
podobnej klasy, a nawet w niektorych egzemplarzach identyczny, jakim
dysponujg artyleryjskie sekcje wysunietych obserwatorow.

Analizujac nastepnie czas rozpoznania pojedynczego obiektu przez

element rozpoznawczy (SPR, GR) metoda obserwacji, ktory wynosi 6-8 mm

Na podstawie Metodyki okreslania mozliwosci rozpoznawczych sil i srodkéw zwigzkdéw takt} cznych oraz
operac}jnych, Wyd. SOW, Wroctaw 1988, s. 50.

Do zestawienia przyjeto, ze rozpoznanie prowadzone jest w warunkach dziemiych.

R.Kwecka. A.Nowak .Budowa modelu systemu rozpoznam wojskowe w aspekcie organizacyjnym

i informacyjnym .AON Warszawa 1994 s. 86.
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mozna wywnioskowac, ze spetnia on wymogi terminowosci danych do razenia.
Jednak przyjmowany czas obiegu informacji rozpoznawczej, na ktory skiadaja
sie: przygotowanie meldunku (5-8 min), jego przekazanie (3-5 min), oraz
opracowanie (5-7 min) zamyka sie w przedziale 13-20 minut , praktycznie
ograniczajac pozyskiwanie danych do grupy obiektéw o matej manewrowosci
np. stanowisk dowodzenia i weztdw tacznosci.

Oceniajac  0go6lng przydatnos¢ rozpoznania ogoétnowojskowego na
potrzeby wsparcia ogbélnego nalezy stwierdzi¢, ze moze ono spetnia¢ wazna role
w pozyskiwaniu danych dla Srodkow dalekonosnych (posiadanych wyrzutni
rakiet oraz sprzetu perspektywicznego np. dziat AS-90). Obecnie natomiast przy
niewielkich mozliwosciach artyleryjskich srodkow rozpoznania powinno
stanowiC znaczace ich uzupetnienie i wspotpracowac ze Srodkami ogniowymi na
kazdym szczeblu w jednolitym systemie pozyskiwania danych o obiektach
razenia.

Batalion i putk rozpoznawczy dysponujg rowniez srodkami rozpoznania
radiolokacyjnego oraz radioelektronicznego.

Przeznaczeniem tych pierwszych jest wykrywanie, umiejscawianie,
okreslanie kierunku i predkosci obiektow przeciwnika bedacych w ruchu. W
chwili obecnej na wyposazeniu batalionu znajdujg sie stacje typu PSNR-5. Sg
one rozwijane w obronie w odlegtosci 0,8-1,0 km, zas w natarciu ok. 500 m od
linii stycznosci wojsk. Stacje te pracujg w pasmie decymetrowym, w sektorze
poszukiwania o szerokosci 24-120 stopni. Zapewniaja doktadnos¢ okreSlenia
potozenia celu wynoszaca 5 m przy maksymalnym zasiegu wykrycia pojazdow
do 8-10 km oraz ludzi do 3-4 km. Czas przekazania informacji o wynikach
rozpoznania wynosi 18-24 minuty. %

Srodki rozpoznania radioelektronicznego wystepujace w br i pr stuza do

prowadzenia  nastuchu 1  namierzania  zrodet  emitujgcych  fale

Por. Metodyka okreslania mozliwosci rozpoznawczych sit i Srodkéw ...,tamze, s. 86.
M. Wrzosek, Mozliwosci rozpoznania ZT w zakresie opracowania informacji o przeciwniku, praca
dyplomowa, AON, Warszawa, 1995, s. 17.
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elektromagnetyczne. Ich zasieg jest uwarunkowany wiasciwosciag propagacji fal
elektromagnetycznych. Okreslony w sposéb szacunkowy zasieg dla strefy
nastuchu radiowego KF na fali przyziemnej miesci sie w przedziale 80 - 100
km. W przypadku nastuchu i namierzania radiowego UKF jego zasieg okre$la
sie linig horyzontu radiowego, ktdra wynosi Srednio dla rozpoznania urzadzen
naziemnych 30 km.

Na doktadnos¢ lokalizacji namierzanych Zrédet sklada sie wiele
czynnikdw z ktorych najistotniejszymi sa btedy instrumentalne namiemikow,
zalezne od przyjetej metody namierzania oraz btedy liniowe namierzania,
wynikajace z odlegtosci do namierzanego zrodta. Ich wielkos¢ dla namiemikow

o doktadnosciach 05" - 2,0" prezentuje ponizsza tabela.

Tabela 7
Doktadnosci lokalizacji namiernika R-363
Odlegto$¢ namierzanego zrodta 10km  15km  20km  25km 30km 40km
Doktadno$é namiernika 0,57 87m 130m 175m  218m 262m 350m
Doktadno$¢ namiernika 1,0° 174m  262m  350m  436m 524m 698m
Doktadno$¢ namiernika 2,00 349m 524m  700m  873m 1047m 1400m

Tak duze wartosci btedu lokalizacji praktycznie wykluczajg gromadzone
przez te stacje dane jako stuzace wsparciu ogniowemu. Jednak charakter
I wielkosC obiektow od ktérych pochodza te dane pozwala na stwierdzenie, ze
przy Srednim zasiegu i niskim btedzie instmmentalnym namiernika mozna na tej
podstawie realizowa¢ jedno z zadan wsparcia ogniowego w giebi jakim jest

zaktocanie elementow systemu dowodzenia przy uzyciu pociskow z NZJU.

Podsumowujgc mozliwosci roznorodnych rodzajow rozpoznania na
potrzeby wsparcia ogniowego w glebi nalezy zauwazyC, ze zapewniajacym
najwiekszg doktadnosS¢ jest rozpoznanie artyleryjskie. Natomiast najwieksze
mozliwosci w zakresie pozyskiwania danych posiada obecnie rozpoznanie

ogolnowojskowe zapewniajgce réwniez dobrg doktadnos¢ okresSlania potozenia
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obiektow. Jednak stan i1 mozliwosci wszystkich rodzajow rozpoznania nie
napawajg optymizmem w tym wzgledzie, a zauwazalne jest to szczegodlnie
podczas ¢wiczen w sytuacjach wymagajacych gromadzenia danych o obiektach
szybko zmieniajgcych swoje potozenie np. srodkach artyleryjskich i kolumnach
oraz prowadzenia walki ogniowej z artylerig przeciwnika.

Powyzsze oceny wskazujg na pilng potrzebe zbudowania nowoczesnego
systemu rozpoznania celow oraz wyposazenia WRIA w Srodki rozpoznania
sprzezone z systemami przetwarzania oraz transmisji danych z innych zrodet.

Przyktadem w tym wzgledzie moze byC wariant systemu rozpoznania stosowny
w V Korpusie USA.

Rt

NATIONAL

HUNTER \

PREDATO \

% ?2EDnia GRANICA

‘DWTIZjI/DFB/- 20-50 Km

55L5-10Km

-fLOT

Zrodto: opracowanie wiasne na podstawie rozwiazali V /US/ C
Schemat 5. Przykladowe dziatanie systemu rozpoznania celow

W przedstawionym rozwigzaniu dominujgca role spetniajg nowoczesne
elementy systemu rozpoznania, ktére powinny byC wskazaniem dalszego
Kierunku modernizacji naszego sprzetu zgodnie z rozwigzaniami stosowanymi w
innych armiach oraz pracami badawczymi realizowanymi w polskim przemysle

zbrojeniowym.
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4.3. Tendencje rozwojowe rozpoznania

Dokonujac oceny tendencji rozwojowych rozpoznania na potrzeby
wsparcia ogniowego w gtebi nalezy zauwazyc, ze dazy sie przede wszystkim do
stworzenia wysoce wyspecjalizowanych artyleryjskich srodkow rozpoznania
oraz systemoOw integmjacych dostepne w obszarze dziatania Zrédta rozpoznania
z jednoczesnym  przesytaniem potrzebnych danych do wszystkich
zainteresowanych.

Perspektywicznymi Srodkami, ktére dla wsparcia ogniowego stanowig
najlepsze Zrodta danych o celach sg stacje radiolokacyjne i bezpilotowe aparaty
latajace.

Stacje radiolokacyjne sg obecnie najlepszymi naziemnymi Srodkami
skutecznej walki z aktywng ogniowo artylerig przeciwnika. Ogolne zestawienie

mozliwosci nowoczesnych i nieco starszych stacji przedstawia ponizsza tabela.

Tabela 8
Podstawowe charakterystyki stacji radiolokacyjnych
0 < > . ,
&6 co a @
<
Parametr = 8i & 8 & 0 £ %-
E a
>} z o
(¢} < < < < HI
Szwecja
Uzytkownik N.F WB USA, H USA N USA Dania, Rosja
Norwegia
i 3-300
Max. zasieg 15 18 24 50 40 30 20
wykrywania [km] /artyl. do 50/
30 -125m
Kierunek /D<50km/
ieru
Doktadno$é okreslania 0.10 btad btad 0.35% btad btad
wspétrzednych ' kotowy kotowy /D>15/ 150-750m kotowy kotowy
donos$nos¢ 60 m
1.5% 0,9% /D>300km 100 m 30 m
10m tylko art. rak.
i rakiety/
Czas
brak brak
Sleni 4 8 12 12 6 4
okreslenia danych danych

wspoéirzednych
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Jednak mimo posiadania przez czotowe armie Swiata wielu modeli tych
srodkow prowadzi sie nieustanne badania nad ich ulepszeniem. Przyjmowane
w ich trakcie zatozenia zaktadajg ze idealny system radiolokacyjny wykrywania
srodkow ogniowych powinien posiada¢ wystarczajagcy zasieg i obszar
skanowania, umozliwiajacy rozpoznanie wszystkich istotnych Srodkow
posredniego na polu walki, sam powinien jednoczesnie pozostaC poza zasiegiem
ognia przeciwnika. Jego doktadnos¢ ma by¢ zgodna z mozliwosciami
ogniowego przeciwdziatania przy minimalnej liczbie wystrzelonych pociskow
przez lokalizowang baterie. Natomiast szybkos$¢ jego reakcji musi odpowiadac
manewrowemu charakterowi wspoétczesnego pola walki, zapewniajac takze
zywotno$¢  wobec  wyrafinowanego  przeciwdziatania  elektronicznego
przeciwnika.M

Zalozenia te sprawiaja, ze najnowoczesniejsze stacje radiolokacyjne
prezentowane w dalszej czesci rozdziatu majg podobng zasade pracy w trakcie

prowadzenia rozpoznania, ktorg prezentuje ponizszy rysunek.

LOKALIZACJA STRZELAJACEJ ARTYLERII

KONTROLA
OGNIA

POSZUKIWANIE

Zrédto: Ericcsson

Rys. 8. Schemat dziatania radiolokacyjnego systemu rozpoznawania artylerii

Najbardziej znanymi sa: amerykanskie AN/TPQ-36, AN/TPQ-37, niemiecki RATAC oraz angielska

CYMBELINE.
% J. Wilson. Liczenie na Cobre, Wazne wyposazenie nowoczesnych armii (w;)Global Defence Review.
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Polega ona na wstepnym S$ledzeniu w okreSlonym sektorze, a w wypadku
pojawienia sie pociskéw o okreSlonych parametrach wcinaniu ich na torze lotu
I okreslaniu miejsca stanowisk ogniowych strzelajagcych dziat. Stacje dziatajgce
wedtug tej zasady oprocz prowadzenia rozpoznania mogg rowniez stuzy¢ do
okreslania potozenia wybuchéw i poprawiania ognia wihasnej artylerii, a w
niektérych sytuacjach ograniczonej widocznosci zapewniajg takze wspomaganie
nawigacji Smigtowcow bojowych.’?

Przyktadami udanych rozwigzan stacji radiolokacyjnych moga by¢
niemiecki zestaw COBRA, amerykanski AN/TPQ-47 oraz lezacy w kregu
zainteresowania naszej artylerii szwedzki ARTHUR.

Niemiecka stacja COBRA"™ dzieki nowatorskim rozwi”*aniom ma wiele
zalet w stosunku do podobnych systemow innych panstw. Posiada nowoczesny
radiolokator oparty na udoskonalonej wersji aktywnej, petnofazowej anteny

zapewniajacej  waski  promien  detekcji

utrudniajacy rozpoznanie elektroniczne,

udoskonalony cyfrowy system opracowania

¢ > danych potaczony z zintegrowanym systemem

dowodzenia i facznosci. Daje to mozliwose

Zdjgcte 9. Stacja radiolokacyjna COBRA wykrywania i rozrézniania, z duzej odlegtosci i

w szerokim sektorze, pociskow o bardzo matej powierzchni odbicia

radiotokacyjnego oraz  zapewnia selektywne eliminowanie  wplywu

przelatujacych w sektorze rozpoznania ptakow, pogody, zaktocen ladowych i

lotnictwa. Uzupetnieniem tego jest system szybkiego rozwijania i zwijania oraz
montowania na roznorodnych srodkach transportu.

Innym bardzo nowoczesnym rozwigzaniem jest amerykanska stacja

AN'TPO-47. Shizy ona, podobnie jak poprzednie modele z rodziny AN/TPQ, do

N Takie zada:ua realizowaty stacje amerykanskie podczas dziatania w bytej Jugostawii.

Nazwa dr' hab. & . Jareckiego na sympozjum zorganizowanym
Na podstawie

przez WAT w pazdzierniku 2001 roku.
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rozpoznawania strzelajacych mozdzierzy, artylerii, wyrzutni artylerii rakietowej
I startujgcych rakiet. Dzieki zastosowaniu nowoczesnego ukiadu anteny z

szykiem fazowym oraz komputerowego systemu kontroli i weryfikacji sygnatow
zapewnia ona duza dokladnoS¢ weciecia.

Jej zasieg rozpoznania waha sie w przedziale
3-300 km w zaleznosci od rozpoznawanego
typu $rodka i wynosi dla:
- mozdzierzy - 18 -30 km;
- artylerii i wyrzutni rakietowych - 60 km; zdjecie lo. suca ANPo-47
- dalekono$nych wyrzutni rakietowych - do I0Okm™
Wedtug zatozen konstrukcyjnych moze ona rozpoznawac wyrzutnie rakietowe
nawet do 300 km jednak przy znacznym btedzie pomiaru.

Gtéwnym przeznaczeniem tej stacji jest wspotpraca z wyrzutniami MLRS
I HIMARS strzelajagcymi amunicjg o zwiekszonym zasiegu i pociskami
ATACMS.

Interesujgcym rozwigzaniem, ktore ma szanse znalezC sie w wyposazeniu
artylerit WP jest stacja radiolokacyjna ARTHURM™ produkcji szwedzkiej.
Posiada ona podobne parametry rozpoznania jak przestawiona stacja niemiecka.
Jednak jak zapewnia producent w ciagu jednej minuty zestaw moze $ledzi¢
I oblicza¢ tory lotu ponad 100 pociskéw rdznych typdw, natomiast niemiecka
COBRA moze $ledzi¢ tylko lot 40 pociskéw.  Dodatkowym wyposazeniem tej
stacji jest nawigacyjny system bezwtadnosciowy oraz system satelitarny GPS.

Réowniez nasi wschodni sasiedzi maja kilka ciekawych konstrukcji stacji
radiolokacyjnych tego typu. Jedng z nich jest radiolokacyjny zestaw rozpoznania
| korygowania ognia artylerii ARK-IM ,,RYé" w ktérym zastosowano antene ze

zwierciadtem parabolicznym. Stacja ta pracuje w systemie automatycznego

Tactics, Techniques, and Procedures for Field artillery target acquisition, FM 3-09.12, HQ Department of the
Army, Wasliington DC 2002, s. E-3.

Jego nazwa jest skrétem od ang. Artillery' Hunting Radar.

ARTHUR, Radiolokacyjny system lokalizacji stanowisk ogniowych artylerii [w]: Nowa Technika Wojskowa,

lipiec 1999, s.II.
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okreslania wspoétrzednych, przy biedzie Srednim wynoszagcym 30 - 90 m,
w zakresie rozpoznania na nastepujacych odlegtosciach:

- mozdzierzy na odtegtos$é - +6-17 km;

- dziat- 13-15km;

- artyteryjskich wyrzutni rakietowych 20-30 km;

- wyrzutni rakiet - 40 km.m2
W ciggu minuty jest w stanie wykry¢ 2-3 cele. Moze rowniez prowadzi¢
kierowanie ogniem wiasnej artylerii na podobnych zasiegach (zmniejszonych w
przypadku mozdzierzy i dziat o okoto 30%).

Inng  konstrukcjg rosyjska jest stacja
ZOOPARK-I umozliwiajgca wykrywanie do 70
celéw na minute przy jednoczesnym S$ledzeniu 12 z
nich. Jego =zasiegi rozpoznania sg zblizone do
poprzednio przestawianej stacji ARK-1M. zdjecie ii. ajazoopark-i

Giowng zaletg tych modeli stacji rosyjskich jest duza odpornos¢ na
promieniowanie elektromagnetyczne i przeciwdziatanie radioelektroniczne.

Rowniez w Polsce doceniajac potrzebe rozwijania tego typu sprzetu
przystgpiono do realizacji programu budowy radiolokacyjnego zestawu
rozpoznania artylerii o kryptonimie LIWIEC, ktéry ma byC odpowiednikiem
szwedzkiej stacji ARTHUR. Jest on przeznaczony do precyzyjnego okreSlenia
rozmieszczenia aktywnych ogniowo pododdziatow artylerii lufowej, rakietowej
I mozdzierzy, a takze do obshigiwania strzela¢ wiasnej artyleni. Zatozenia
taktyczno - techniczne przyjmujg sie, ze LIWIEC bedzie mégt w ciagu jednej
minuty opracowac sto punktow wystrzatow i sporzadziC¢ dziesieC kompletnych

meldunkow z rozpoznania zarowno o celach grupowych, jak i pojedynczych.

Radiolokacja w wojskach Ladowych wschodihch sgsiadéw RP, studium teoretjczne, AON, Warszawa 2002,

N”podstawie informacji z sympozjum dotyczacego radiolokacji zorganizowanego przez WAT w
pazdzierniku 2001 roku.
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Tak duzy wachlarz ro6znorodnych konstrukcji tego typu Srodkow
rozpoznania jest potwierdzeniem rozwoju stusznego kierunku, ktory zaktada, ze
najlepszym Srodkiem obserwacji strzelajagcej artylerii  przeciwnika sg
rozmieszczone we wiasnym ugrupowaniu pracujagce w trybie poszukiwania
artyteryjskie stacje radiolokacyjne.

Innymi, takze coraz bardziej niezawodnymi Srodkami rozpoznania, ktore
podlegajg burzliwemu procesowi rozwoju i modernizacji sg stosowane w
obszarze prowadzenia wsparcia ogniowego w gtebi bezpilotowe aparaty latajace
/IBAL/.

Obecnie wystepuje wiele ich podziatow, stosownie do przyjetych
kryteriow. Najogolniejszym z nich jest, stosowany wobec Srodkow szczebla
taktycznego i operacyjnego, podziat wedtug kryterium zasiegu. | tak wyrdznia
sie nastepujace kategorie bezpilotowych aparatow latajgcych:

a) bliskiego zasiegu (UAV-CR) - przeznaczone do brygad pancernych

I zmechanizowanych (zasieg 50 km i mozliwosc lotu przez 3 godziny),
b) Sredniego zasiegu (UAV=SR) - wykorzystywane przez ZT
I rozpoznawcze putki pancerne oraz korpusy (zasieg do 200 km
I mozliwosc lotu przez 10 godzin);

c) dalekiego zasiegu (UAV-E) - stosowane w grupach armii (zasieg do
500 km i mozliwosc lotu do 24 godzin)

Praktycznie wiele armii posiada juz obecnie znaczng liczbe tego typu

srodkdw, ktorych ogolng charakterystyke przestawiono w tabeli 9.

104 B. H. Street, R. Dee BowermaZ UAV Support for FA Operations [w:l Fa Magazine nr 4/95, s.34-35.
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Tabela 9
CHARAKTERYSTYKA | ZASTOSOWANIE BAL

Rodzaj Zadania rozpoznania Przykiad Czas lotu Putap Zasieg Czujniki
rozpoznania systemu (h) (m) lotu (km)
. 1.Rozpoznanie og6lnowojskowe Phoenix 3.6 3000 30-70 optoelektron_lcz-ne
bliskiego 2.Rozpoznanie celéw i ocena podczerwieni
/Sis\;eg:/ skutkéw ognia
3. Rozpoznanie inzynieryjne kamera wideo
Vigilant - 1830 28 radiolokator
wskaznik laserowy
noktowizor
Brevel >3,5 4000 70-200 _
optoelektroniczne
1. Rozpoznanie ogdélnowojskowe kamera cyfrowa
P g ! LUNAX-2000 do4 80 i fotoaraf
) . 2. Rozpoznanie celéw, kierowanie aparatura fotograt.
Sredniego ok )
. i i 5 optoelektroniczne
zasiegu ogniem i ocena skutkow Shadow 200 do 4 2500-3000 125 P Sererwion
IUAV-SR/ 3. Rozpoznanie inzynieryjne podczerwieni
4.R i ioelektroni Podczerwieni
ozpoznanie radioelektroniczne CL 289 0,5-1 120-9000 250 .
/PIVERCL 289/ kamera wideo
Pioneer 5,5 5000 185.0 Kamera wideo
radar SAR
Rozpoznanie obiektéw uderzen RQ-1A Predator 16 7600 730 podczerwieni
dalekiego rakietowych i bombardowanh oraz optoelektroniczne
zasiegu
€0 ocena skutkéw ognia RO-4 radar SAR
JUAV-EI Q- >42 190000 25000 podczerwieni

G/oba/ Hawk optoelektroniczne

W prowadzonych nad bezpilotowyini aparatami latajgcymi badaniach
dominujacg tendencjg jest konstruowanie srodkéw zdolnych do wykonywania
waskiego zakresu zadan. Towarzyszy im dagzenie do stosowania konstrukcji
modutowych, co pozwala na zmiane mozliwosci bojowych przez wymiane na
przyktad modutu z fadunkiem uzytkowym. W zwigzku z tym przysztos¢ BAL
przeznaczonych do prowadzenia rozpoznania w znacznym stopniu bedzie
uzatezniona od sktadu pakietu urzadzen rozpoznawczych i ich ceny.

Postep  techniczny w  dziedzinie  rozpoznawczych  urzadzen
tennowizyjnych (nie wymagajacych stosowania ukfadow chtodzenia),

miniaturyzacji stacji radiolokacyjnych pracujacych w trybie SAR , elementow

105 Stacje radiolokacyjne pracujace w trybie syntetyzowanej apretury antenowej A
wykrywanie z odlegtosci do 100 km obiektéw koszarowych, aktywnosci wozow bojowych, zmian w
zYpaséw magazynowych na odkrytych powierzchniach maga”*ow.
na stanowiskach ogniowych, budowy przepraw mostowych, stanowisk
kolumn marszowych, aktywnosci na lotniskach. Typowa obecnie zdolno$¢ rozdzielcza stacji radiolokacyjnej
pracujacej w trybie SAR wynosi od 0,3-1,0 m, na odlegto$ciach 10-25
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czujnikowych promieniowania podczerwonego (elementy InSY* pracujg w
zakresie fal o dtugosci 3-5 p.m, matryce obrazowe zawierajagce miliony
elementow - pikseli ) pozwala na zwiekszenie mozliwosci aparatury
rozpoznawczej, mierzonej wzrostem odlegtosci rozpoznania, wiekszg czutoscia
wykrywania, zwiekszong zdotnosScig rozdzielcza jak réwniez dalszg
miniaturyzacjg. Ostatnio, znaczacy postep zostat dokonany w dziedzinie
optoetektroniki i techniki podczerwieni, a najwigksze trudnosci podczas
modernizacji sprawia problem miniaturyzacji ukfadow optycznych tych
aparatow.

Rozpatrujgc BAL zdoine do rozpoznania w obszarze prowadzenia
wsparcia ogniowegow gtebi natezy sie skupi¢ na dwaéch grupach.

Pierwsza grupa to bezzatogowe aparaty rozpoznawcze szczebla
dywizyjnego (w bytym ZSRR na szczebtu armii sit tgdowych). Sprzet taki
znajduje sie w uzbrojeniu lub zostat zamdwiony przez wiete panstw.

Druga stanowig natomiast taktyczne i operacyjne BAL. W sitach
ladowych i powietrznych sg one stosowane gtownie do prowadzenia
rozpoznania obrazowego, w tym do zbierania danych o wynikach uderzen
lotnictwa oraz artylerii polowej 1 balistycznych pociskdéw rakietowych, a w

marynarce wojennej rowniez do kierowania
ogniem artylerii  pokfadowej. Najnowszg
konstrukcjg w tym segmencie jest niemiecki
aparat LUNA X-2000 przeznaczony do
prowadzenia obserwacji, rozpoznania
Zdjecie 12. Niemiecki BAL LUNA X-2000 j \Yy]<[j'ywania CelOW W ZUSiegU GO oU Km.
Jedna z interesujacych podgrup BAI?®, mogaca znalez¢ zastosowanie jako

Srodek rozpoznania i zarazem razenia sg autonomiczne aparaty uderzeniowe.

Elementy elektroniczne oparte na zwigzku InSb charakteryzuja sie wyzszg czulokig w stosunku do obecnie
stosowanych i pozwalajg na wykrywania obiektow charakteryzujacych sie mmejszym kontrastem cieplnym
Liczba pikseli okres$la zdolno$¢ rozdzielczg obrazu uzyskiwanego podczas rozpoznama. Im wieksza liraba
piks™ N wieksza zdolnos$¢ rozdzielacza czyli wieksza zdolno$¢ do wychwycema z tla obiektéw o matych

A”m~ten zostat wykorzystany w marcu 2000 w dziataniach NATO nad Kosowem.
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wyposazone miedzy innymi w glowice poszukujgce zrodet promieniowania
radiotokacyjnego. Przyktadem takich rozwigzan moze byC niemiecki BAL typu
Tajfun, wyposazony w stacje radiotokacyjng pracujgca, w trybie SAR, w
zakresie fat mitimetrowych (35 GHz) oraz aparature zdotng automatycznie
zidentyfikowaC i podjaC decyzje o ataku aparatu w wybrany cet. Tajfun jest
przeznaczony do zwatczania techniki bojowej i stanowisk dowodzenia
rozmieszczonych w odtegtosci do 60 km. Wymaga on jednak wstepnego
rozpoznania prowadzonego przez inny Srodek.

Podobnym rozwigzaniem jest zastosowane w amerykanskim BAL
Predator potagczenie Srodka rozpoznania |
z dodatkowym wyposazeniem T
uderzeniowym pozwatajgcym na razenie
lub powrdt z uzbrojeniem w przypadku  Zdi€cie 13. Amerykariski RQ-1 Predator
nie znalezienia optacalnego celu.

Obecnie prowadzone sg intensywne prace majace zharmonizowac
funkcjonalnie loty rozpoznawcze BAL z dziatalnoScig duzych samolotow
rozpoznawczych, takich jak JSTARS. Oznacza to mozliwo$¢ bezposredniego
wykorzystywania na poktadzie samolotu JSTARS danych, pozyskiwanych przez
BAL Z rejondéw niewidocznych z miejsca prowadzenia rozpoznania przez
JSTARS.

Prace nad rozwojem i wdrazaniem BAL szczebla taktycznego i
operacyjnego prowadzone sg rowniez w Rosji, co
zaowocowalo wprowadzeniem do wyposazenia
wojsk ladowych szczebla operacyjnego (armii)
bezzatogowych zestawdw rozpoznawczych R#js
WR-3 Tu-123, zmodernizowanych ostatnio do wersji
Rejs-D WR-3D Tu-243 oraz taktycznych BAL

rodziny Pchela.
Zdjecie 14. Rosyjski Rejs
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I rozpowszechnia dane uzyskane z JSTARS przekazujac je zainteresowanym

dowddcom sit lgdowych i powietrznych.

SUIG s.dtr'. :i's
Sty
Ali, f-i"y
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/
B :
m
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Zr6dto: Thie Website For Defence Industries - Air Force

Schemat 6. Struktura systemu JSTAR

JSTARS posiada réwniez mozliwosci wykrycia i lokalizacji $migtowcow
I innych wolno oraz nisko latajagcych Srodkow powietrznych, a takze
rejestrowania obracania anten stacji radiolokacyjnych. W sumie system ten
zapewnia dowodcom sil ladowych i powietrznych informacje o rozwoju
sytuacji, rozpoznanie celow do razenia oraz ocene skutkOw razenia. System
JSTARS realizuje zadania zawczasu zaplanowane oraz zadania na wezwanie.

Zadania na wezwanie sg realizowane w czasie rzeczywistym na potrzeby
wymienionych dowodcow za posrednictwem bezposredniej tgcznosci z zatogg
E-8C wykonujaca zadania w powietrzu.

W przyjetych kierunkach doskonalenia systemu JSTARS przewiduje sie
wprowadzenie nowych urzadzen radiolokacyjnych o wiekszych parametrach
wykrywalnosci oraz nowego samolotu-nosiciela, ktory dzieki zastosowaniu

teclmologii Stealth bedzie niewidzialny dla radaréw przeciwnika. Zamierza sie
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rowniez zwiekszy¢ mozliwosci systemu w zakresie rozpoznania celow
potozonych w glebi operacyjnej poprzez uzupetnienie systemu nowymi
modetami bezpilotowych aparatow fatajacych. W tej konfiguracji system
JSTARS bedzie mégt byé uzyty do radiolokacyjnego nadzorowania odcinkéw
terenu zakrytego z bezpiecznej odlegtosci, co jest szczegllnie wazne podczas
lokalizacji celow na potrzeby uderzen rakiet i wsparcia ogniowego w warunkach
urozmaiconego europejskiego uksztahowania i pokrycia terenu.

Nowatorstwo systemu JSTAR wyraza sie réwniez w potaczeniu
roztegtych funkcji rozpoznawczych z systemami i uderzeniowymi znajdujace
szczegotne zastosowanie w warunkach ograniczonej widocznosci.

Podsumowujgc tendencje rozwojowe rozpoznania na potrzeby wsparcia
ogniowego w glebi daje sie zauwazyC kierunek zmierzajagcy do
samozaspokojenia potrzeb gromadzenia danych o cetach przez Srodki
pozostajgce w dyspozycji sit wsparcia ogniowego. Dlatego tez, tworzone sg
wyspecjalizowane srodki rozpoznania przeznaczone do realizacji konkretnych
zadan. Zauwaza sie rowniez dazenie do zastgpienia cztowieka prowadzacego
rozpoznanie w ugrupowaniu przeciwnika aparatem, ktory bedzie obstugiwany
zza tinii frontu.

W przypadku Srodkéw rozpoznania przewidzianych do wspotdziatania z
artylerig strzelajaca amunicjg samonaprowadzajacg sie lub wyszukujaca cel
zarysowuje sie nowa tendencja rozwojowa. Przejawia sie opracowywaniem
srodkow rozpoznania o0 jak najwiekszym zasiegu i mozliwosciach
jednoczesnego wykrycia, uzyskiwanych kosztem osigganej doktadnosci
okreslania potozenia.

W zwigzku z wystepujacg, nawet w najlepszych systemach razenia,
zwitokag czasowa ich zadziatania kontynuuje sie réwniez prace w innym
kierunku. Projektowane sg i wdrazane Srodki, ktore jednoczes$nie rozpoznaja
oraz moga razi¢ cel w sytuacji, gdy jest on obiektem wysoce manewrowym,

do tego szczegOlnie waznym.
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ZAKONCZENIE

Doswiadczenia z prowadzonych wojen i konfliktéw zbrojnych dowodza,
ze jednym z zasadniczych czynnikow determinujacych osiggniecie koncowego
sukcesu w walce jest zniszczenie, badz doprowadzenie do stanu niezdolnosci
gtdbwnych elementow ugrupowania bojowego przeciwnika. Uzyskuje sie to
poprzez wykonanie uderzen ogniowych potaczonych  z oddziatywaniem
informacyjnym na wybrane obiekty przeciwnika, ktore decydujg o
mozliwosciach realizacji podstawowych funkcji na polu walki. Znaczna role
spetniajg w tym wzgledzie WRIA, zwiaszcza na szczeblach taktycznych.

Warunkiem efektywnego uzycia SrodkOw wsparcia ogniowego,
niezaleznie od rozpatrywanego szczebla dowodzenia, jest posiadanie
terminowych i dokladnych danych o obiektach przeciwnika. Jak wynika z
przedstawionych badan jest to problem ztozony i, w warunkach naszych Wojsk
Ladowych, niezwykle trudny w praktycznej realizacji. Generalnie wynika to z
braku nowoczesnych Srodkdéw rozpoznania artyleryjskiego. Mozliwosci
korzystania z innych rodzajow rozpoznania, z uwagi na ich niska doktadnosc
| dbugi czas przekazywania informacji, sg ograniczone, a do celow wysoce
manewrowych wrecz niemozliwe.

Szczegolny deficyt braku danych o obiektach wystepuje w giebi,
ugrupowania przeciwnika. Nieticzne baterie rozpoznania dzwiekowego i stacje
radiolokacyjne do wykrywania celow mchomych, jedynie w minimalnym
zakresie sg w stanie sprostaC stawianym zadaniom. Nieco lepsza sytuacja
wystepuje w sferze wsparcia bliskiego, dzieki wprowadzeniu do brygadowych
dywizjonow artylerii SWO. Jednakze i one wymagajg doposazenia sprzetowego.

Rekapitulujac, wzorem armii panstw zachodnich, putki i brygady artylerii
powinny dysponowa¢ stacjami radarowymi do wykrywania artyleni
I bezpilotowymi Srodkami rozpoznania, natomiast brygadowe dywizjony -

nowoczesnymi wozami rozpoznania artyleryjskiego.

95



LITERATURA

10.

11.

12.

13

14.

15.
16.

17.

18.

19.

20.

21.

Arbeitshlife Artillerie, Idar-Oberstein 1995.

Arbeitsunterlage das system Artillerie, Fuhrungsakademie ger Bundeswehr,
Hamburg 2000.

ARTHUR, Radiolokacyjny system lokalizacji stanowisk ogniowych artylerii
[w]; Nowa Technika Wojskowa, Warszawa lipiec 1999.

Artyleryjskie rozpoznanie dzwiekowe, podrecznik, MON, Warszawa 1981.
B. H. Street, R. Dee Bowerman, UAV Support for FA Operations, FA
Magazine nr 4/95.

s iutetyn INfOrmacyjny nr 1(170), Sztab Gen., Warszawa 2002.

Bugno K., BezpoSrednie wsparcie ogniowe wojsk w obronie, rozprawa
doktorska, AON, Warszawa 2000.

Ciborowski L., Mechanizmy i przestrzenie wali informacyjne [w:]
Informacja w walce zbrojnej. Materiaty z sympozjum naukowego, AON,
Warszawa 2002.

Czajka K., Uzycie artylerii do ognia posredniego w obronie dywizji,
rozprawa doktorska, AON, Warszawa 1992.

Gtebokie wsparcie ogniowe wojsk ladowych w operacjach, WSPARCIE-1,
studium operacyjne, AON, Warszawa 2001.

Instrukcja WRIA, Zasady organizacji i prowadzenia rozpoznania
artyleryjskiego,Vjyd. MON, Warszawa 1980.

Jarecki Cz., Biemacik R., Ziotkowski L., Wybrane problemy uzycia artylerii
w armiach panstw NATO, AON Warszawa 1997.

Jarecki Cz., Sotoducha M.. Zadania i sposoby uzycia i dziatania WRIA w
operacji obronnej wojsk ladowych, RAKIETA-2, AON, Warszawa 1998.
Kierowanie ogniem WRIA, TARGETING -1, studium taktyczne, AON,
Warszawa 2001.

Kisiel J., Rozpoznanie wojskowe, AON, Warszawa 1998.*

Kosicki S., Nowa generacja taktycznych srodkow tgcznosci dla Sil
Zbrojnych RP ,\Wyd. Zaktady Radiowe RADMOR S.A. Gdanskl997.
Kwecka R., Nowak A., Budowa modelu systemu rozpoznani wojskowe w
aspekcie organizacyjnym i informacyjnym, AON, Warszawa 1994.

t okociejewski M., Ogolne zatozenia rozpoznania wojskowego. Zeszyty
Naukowe AON 4/96, Warszawa 1996. A I
Metodyka okreslania mozliwosci rozpoznawczych sil i Srodkow zwigzkow
taktycznych oraz operacyjnych, Wyd. SOW, Wroctaw 1988.

Michalak W., Suchora S., Uzycie SmigtowcOw rozpoznawczych w
dziataniach bojowych wojsk, AON,

AN3ZI*SZ3.W3. 1.995

NATO FieldArtillery Tactical Doctrine, AArtyP-5, Stanag 2484, NSA

NATO 2001.

96



22.

23.

24,

29.
26.

27

28.

29.
30.

31

32.
33.

34,

35.
36.
37.
38.
39.
40.
41.

42,

Nelke M., Ogolne wsparcie ogniowe w operacji obronnej, rozprawa
doktorska, AON, Warszawa 1998.

Nowacki G., Informacja w walce zbrojnej. Materiaty z sympozjum
naukowego, AON, Warszawa 2002.

Pawlikowski S., Rozpoznanie ogdlne szczebla taktycznego[w\. Przeglad
Wojsk Ladowych m 7, Warszawa 2000.

Podstawy taktyki lotnictwa, podrecznik, Poznan 1989.

Procedury artyleryjskie, AArtyP-1, Stanag 2934, NSA NATO 2001.
Program przygotowania iprowadzenia cwiczen taktycznych oraz treningdw
artylerii wojsk ladowych, SG'*P,"*2LX?,zdiWa\995.

Radiolokacja w wojskach Ladowych wschodnich sasiadow RP, studium
teoretyczne, AON, Warszawa 2002.

Regulamin dziatan wojsk lgdowych, DWLad, Warszawa 1999.
Regulaminu dziatan rozpoznawczych (Projekt), DWLad, Warszawa 2002.
Rozpoznanie wojskowe, Doktryna Potgczona, Szt. Gen., Warszawa 2001.
Stownik terminow i definicji NATO, AAP-6 (U), MON, Warszawa 1998.
Stajniak C., Automatyzacja kierowania ogniem artylerii, rozprawa
doktorska, AON, Warszawa 2001.

Szmyd R., Wybrane problemy informacyjnego przygotowania pola walki
[w;] Informacja w walce zbrojnej. Materiaty z sympozjum naukowego,
AON, Warszawa 2002.

Tactics, techniques and proceduresforjire supportfor brigade operations
(heavy), FM 6-20-40, HQ Department of the Army, Washington DC 1990.
Tactics, techniques andproceduresfor observedfire, FM 6-20-30, HQ
Department of the Army, Washington DC 1991.

Tactics, Techniques, and Procedures for Field artillery target acquisition,
FM 3-09.12, HQ Department of the Army, Washington DC 2002.
Tofflerowie A. i H., Wojna i antywojna, Muza S.A., Warszawal997.
Uzycie WRIA w operacji i walce, cz. 1, AON, Warszawa 1995.

Wrzosek M., Mozliwosci rozpoznania ZT w zakresie opracowania
informacji o przeciwniku. Praca dyplomowa, AON, Warszawa 1995.
Zasady pracy bojowej pododdziatow rozpoznania dzwiekowego
(automatyczny zestaw dzwiekowy AZK-5), Szt. Gen., Warszawa 1
Zweryfikowany projekt automatyzacji dowodzenia pododdziatami
zmechanizowanymi i pancernymi, cz. 11, Przemystowy Instytut
Telekomunikacji, Warszawa 1999.

97









Zatacznik 2

100



Zatacznik 3

CHARAKTERYSTYKA SRODKOW ROZPOZNANIA WZROKOWEGO

Srodek rozpoznania

w yszczegolnienie

Dalmierz _ Sekundomierz
stereoskopowy Dalmierz Dwuboczna i przyrzad
DS-1 laserowy obserwacja katomierczy
Odleg’roé.(': ugrupo_vvania od 1.2 1-2 1-2 1-2
przedniego skraju [km]
Szerokos$é rozwijanego B - 02-05 B
ugrupowania [km] B
Zasieg rozp. [km] 3 do 10 do 10 do 5
Szerokos¢ pasa rozpoznania sektor sektor 3-4 sektor
[km]
0-00,5
: - - ’ 0-02
Doktadnosc¢ \Evtylgierunku 0-02 0-01 -0-01
rozpoznania Wodlegtosci 1- 2% dw 5-10m 0,5 - 1% dw 2 - 4% dw
Sredni czas okreslenia 30 - 40 sek 30 sek 1-3 min 1 min
wspdtrzednych
Sredni czas zameldgwan_la 1.2 1-2 1-2 1-2
danych z rozpoznania [min]
ciggu lgodz.
] rozwiniecia w 20 20 21 20
Sredni ugrupowanie 30 30 35 35
czas bojowe[min]
L £5 l i L5 15
zwinigcia 55 55 55 5,5
ugrupowania
bojowego
[min]

Uwaga: a) Dane taktyczno-techniczne zaczerpnieto z Instrukcji WRIA. Zasady organizacji i prowadzenia
rozpoznania artyleryjskiego, Wyd. MON, Warszawa 1980r.
b) Normy czasowe dotyczace rozwijania i zwiniecia srodkéw rozpoznania sporzadzono na podstawie
Zbioru norm szkolenia bojowego WRIA. Cz. Il. Wyd. MON, Warszawa 1987r. (wielkos$ci w liczniku

dotyczg dnia, w mianowniku - w noc>)

101



Zatgcznik 4

POMIAROWY ZESTAW ART\VLERYJSKI

PZA-1

URZADZENIA WCHODZACE W SKLAD ZESTAWU:

- goniometr
- kompas magnetyczny
- astronomiczna nasadka azymutalna

- dalmierz laserowy

- akumulatory zasilajgce i tadowarka akumulatoréw - dwie tyczki pomiarowe
(z oswietleniem)

- lata bazowa z o$wietleniem

- statywy (krétki i drugi)

- plecak transportowy

OPCJE WYPOSAZENIA:

a/luneta noktowizyjna
hl kalkulator programowany stuzacy do konwersji warto$ci azymutu i odlegtosci na przyrosty
wspotrzednych prostokatnych, redukcji odlegtosci do poziomu i obliczen geodezyjnych

PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE

Goniometr:

- Zakres pomiaru katow w: n*64-00
- W poziomie +4-50
- W pionie + 0-00,3

- btad pomiaru kata w poziomie i pionie:
- blad wypoziomowania:

- zgrubnie

- doktadnie
- Parametry ukfadu obserwacyjnego:

- powigkszenie x

- pole widzenia 1-00

- ruch dioptryjny okulara + odptr
- blad wyznaczenia pétnocy przy pomocy kompasu magnetycznego "~ 0-02
- blad wyznaczania péinocy przy pomocy nasadki astronomicznej <z0- 01

Dalmierz laseréw v:

- zakres pomiarowy  30m + 2000 m
- blad pomiaru <Im
- sposdb prezentacji wynikow:
- wyswietlacz ciektokrystaliczny podswietlany ( dwa wiersze po 24 znaki)
- wyniki moga byC przesytane poprzez ztgcze transmisyjne typu RS232
- przyrzad umozliwia obliczanie wspdtrzednych cetu w uktadzie biegunowym lub
kartezjanskim
- zakres temperatury pracy : +30°C +50°C
- zasilanie
- wewnetrzny akumulator 12V
- zewnetrzny akumulator -10 + 28V
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Zatacznik 5

ARTYLERYJSKI OPTYCZNO-ELEKTRONICZNY

ZESTAW ROZPOZNANIA NAZIEMNEGDO

AZR-1

SKELAD ZESTAWU:

- goniometr sprzezony z zyroskopowym przyrzgdem wyznaczania pothocy

- dalmierz laserowy

- komora niskich poziomow oswietlert KTVN-1 (opcjonalnie komora termowizyjna

SOPHIE (Thompson)
- nasadka azymutalna
- statywy (krotki i drugi)
- akumulator zasilajacy
- tadowarka
- pokrowce ochronne i plecak transportowy

DODATKOWE CECHY FUNKCJONALNE:

- facze szeregowe dla komunikacji z nadrzednym systemem dowodzenia;
- fadowanie baterii akumulatoréw z sieci poktadu pojazdéw 24V lub z sieci 220V -
mozliwos¢ wyboru przez uzytkownika rodzaju jednostek pomiarowych kata (64-00

lub 60-00).

PODSTAWOWE DANE TECH: tCZNE

doktadnos¢ orientacji stanowiska

w kierunku potnocy topograficznej

doktadnos¢ wyznaczania wsptrzednych wiasnego
stanowiska

doktadnos$¢ wyznaczania

wspotrzednych obiektow terenowych

(przy odlegtosciach nie przekraczajacych 5 km) -
pomiar kgtow poziomych

pomiar katow pionowych

pomiar odtegtosci

dtugosc fali lasera

- btagd poziomowania
- zakres temperatury pracy -
- zasilanie

niA™ + 0-02
my< = IOm

nfy< £ [Om

mMy< + 15m

nx 64-00 (+0-00,3)

4- 50 (x0-00,3)

200 m + 19900 (£5 m)
1,54 um

(opcjonalnie 1,06 um)
<+6’

-30°C + +50°C

24V (20 ogniw NiCd
wykonanie specjalne)
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Zatacznik 6
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