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Zatgcznik nr 3

M.B T OD A

PROGNOZOWi I11A TRAS PRZELOTU RATTIET SKRZYDLATYCH
TYPU ™CRUISE” NA PODSTAWIE ANALIZY RZEZBY TEREirU

W wypadku przewidywania uzycia na TDW rakiet skrzydla-
tych typu Cruise” istotg kazdej prognozy, a wiec kazdego
opracowanego wariantu ich ;astosowania, sag ewentualne trasy
i profile przelotu tych SItB, Z powyzszego wynika, ze r/ypraco-
waniu tych elementéw toru lotu powinna hyc podporzadkowana
tres¢ metody postepowania 1 zawartos¢ wykorzystdwanej bazy
danycn. Na tej zasadzie opierajg gie znane dotychczas metody
prognozowania tras przelotu rakiet skrzydlatych, w ktérych
wykorzystuje sie analize rzezby terenu.

Znane sg dwie iInetody prognozowania tras przelotu rakiet
skrzydlatych typu "Cruise”: pierw’szg z nich prezentuja zrodta
radzieckie ™ , natomiast druga opracowat zespét badav/czy "OSR
w Jeleniej Gérze /- Prognozowanie wg metody radzieckiej moze
by¢ wykonywane wylcreslnie . lub za pomocg elektronicznej tech-
niki obliczeniowej. W metodzie tej wystepuja dwa odmienne,
lecz zbiezne co do zasadniczej idei sposoby postepowania.

Idea ta polega na analizie rzezby terenu w obszarze zagrozo-
nym nalotem rakiet skrzydlatych na mapie w skali 1:500 000
lub 1:200 000. Rozpatrywane jest uksztattowanie terenu

w kwadratach o boku 30 km, na ktére zgodnie a zasadami tej
metody dzieli sie mape.

1/ Zob."Informacionno-techniéeskij biulleten po eksplatacii

i primeneniju zenithogo raketnogo korapleksa S-125« Yypusk

12,3.224-25.

2/ Zob.'"Zabezpieczenie radiolokacyjne dziatan bojowych aktywnych
Srodkéw /ZWR 1 n/ Wojsk OPK w warunkach nalotu rakiet skrzyd-

latych przeciwnika typu "Cruise'". WOSR-Jelenia Gora 1984 r,
3.99 4 103, 145 4 164.



Analiza» w wypadl-ai zastosoY/ania sposobu pierwszego, rozpoczyna
si8 od zliczenia ilosci przecieC v/arstwic mapy z wszystkimi
bokami rozpatrywanego kv/adratu, w wypadku przyjecia drugiego
sposobu postepowania, zlicza sie przeciecia warstwie mapy

z przekatnymi tego kwadratu.

Dalsze czynnosci dla obu "~Tymienionych wariantéow postepowa-
nia sg identyczne. Y/ykorzystujgc specjalne wykresy, na podsta-
wie obliczonej liczby przecie¢, ocenia sie przydatnos¢ terenu
w rozpatrywanym krwadracie do wykonywania nad nim lotu na matej
wysokosci przez rakiety skrzydlate, a takze okresla orientacyj-
ny przedziat wysokosci lotu nad tym terenem. Ocena kolejnych
kwadratéw, w kierunku od rejonéw bazowania wyrzutni rakiet
skrzydlatych typu ™Cruise” doaprzewidywanych celéw na terenie
naszego kraju, pozwala na wytyczenie korytarzy dogodnych do
ich przelotu. Wyniki analizy zobrazowywane sg graficznie na
mapie /zob. zat.nr 33/ lub w postaci wydruku elektronicznej
maszyny cyfrowej.

Opracowana VW WOSR komputerowa analiza uksztattowania tere-
nu przyjmuje inny sposob postepo?/ania. Analiza ta polega na
wyszukiwaniu na mapie w skali 1tlO0O 000 /w kwadratach o boku
40 km/ rejondw przydatnych do wykony”/vania korekcji przez apara-
ture rakiety skrzydlatej typu "Cruise”, a nastepnie wytyczaniu
prawdopodobnych tras lotu pomiedzy tymi rejonami z uwzglednie-
niem nastepujacych ograniczen: maksymalna ddugos¢ trasy, okres-
lona liczba punktéw korekcji, ustalony przedziat diugosci
odcinkéw lotu po prostej /pomiedzy rejonami korekcji/ oraz
wystepowanie stref ognia aktywnych Srodkéw OP. Rejony korekcji
ustalane sg w kazdym kwadracie poprzez wybor obszaru /3 km s 3 kw/]

w ktorym wystepuja najwieksze wzniesienia i spady terenu.
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Wyniki analizy zobrazowyr/ane sg graficznie w postaci w>druku
EMC.

Prowadzone przez autora badania przydatnosci praktycznej
obu metod, w tym wnikliwe ich poréwnanie z dostepnymi infor-
macjami o mozliwosciach i zasadach pracy systemu kierowania
rakietg skrzydlatg typu ™Cruise” wykazaty, ze tak. metoda
radziecka, jak i opracowana w WOSR sg mato precyzyjne* Wadag
pierwszej z nich jest analizowanie rzezby terenu w kwadratach
0 duzej powierzchni w sposdb ogolnikowy - statystyczny - co
moze spowodowa¢ bdedng intqrpretacje jego pofatdowania. 7 dru-
giej metodzie zastrzezenie budzi potraktowanie priorytetowo
wyboru rejondéw korekcji 1 pominiecie analizy charaktera terenu
na trasie lotu rakiet skrzydlatych.

Stwierdzone wady metod oraz wyniki prowadzonych badan sk#o-
ni4y autora do opracowania 1 zaproponowania nowej metody elimi-
nujacej wymienione niedociggniecia. Metoda ta obejmuje wyty-
czanie dogodnych korytarzy skrytego przelotu rakiet skrzydlatych
typu Cruise” nad badanym terenem oraz okresSlanie minimalnej
wysokosci lotu w tych korytarzach. Istotng role spednia w niej
baza danych zawierajgca charakterystyke rzezby i pokrycia tere-
nu, ktdérg stanowia dwa rodzaje map specjalnych wykonanych przez
Zarzad Topografii Sztabu Generalnego WP na zaméwienie Szefostwa
WRt Wojsk OPK. Beda one, w proponowanej metodzie wykorzystane
dodatkowo - ponad pierwotnie zatozone ich przeznaczenie.

Pierwsza mapa O nazwie ™napa wysokosci przeszkdod tereno-
wych” /zob.zat. nr 34/ w swoim zatozeniu przeznaczona jest do
ujednoliconego w skali catych wojsk radiotechnicznych, okresla-

nia realnych stref wykrywania stacji radiolokacyjnych metoda
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wspotczynnika wykorzystania horyzontu radkmego”sl. Jest ona
opracowana w skali”~:200 000 dla catego obszaru Polski 1 zew-
netrznych rejonéw przygranicznych* Specyfika mapy Jest wpisanie
w kazdy k\?adrat siatki kilometrowej /4 km x 4 km/, bezwzglednej
wysokosci najwyzszego Qrzedmiotu E?renowego,

Druga ma;; 0 nazwie “mapa rzezby terenu” wykonywana w ra-
mach pracy naukowo-badawczej dotyczacej wpdy\m terenu na dzia-
+ania bojowe WRt i mozliwosSci ich ugrupowania, Jest réWnieZ4/
opracowywana w skali 1:200 000, a JeJd specyfika polega na uogo6l-
nionym z8brazowaniu uksztattowania terenu, pozwalajacym przed-
stjiwié go warstwami w postaci taraséw. Tereny piask}e z mato
zréznicowang rzezbg terenu zobrazowywane sg warstwimi co 10 m,
dla bardziej pofatdowanych, gérzystych wysokos¢ tarasév7 rosnie.
Jednak w stopniu uwzgledniajacym warunek nie deformowania na-
turalnych zagtebien i ptaszczyzn umozliwiajgacych skryty i do-
godny przelot celdow nisko lecacych. Mape ta v/ykonywang dla
poszczegdlnych kierunkdéw operacyjno-powietrznych uzupedniaja
przekroje terenu wykonane co 4 km™w poprzek wytyczonego do
analizy pasa terenu.

Zobrazowanie rzezby i pokrycia terenu z doktadnoscia Jak
na wymienionych powyzej mapach pozwala na dos¢ dok#adng anali-
ze mozliwosci wykonywania lotu celdéw powietrznych na matych
wysokosciach. Zastosowane na nich zobrazowanie terenu i1 Jego
pokrycia umozliwia wytyczenie na kierunku operacyjno-powietrz-

nym korytarza /korytarzy/, w ktorym warunki lotu rakiet

3/ S.Pagacz. "Okreslanie realnych stref “wykrywania stacji radio-
lokacyjnych w ptaszczyznie poziomej na matych wysokosSciach
bez wykonywania oblotu”. WOSR - Jelenia Go6ra 1981 r., s*5*

4/ Zob.zak. nr 37.
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skrzydtatycli typu “Gruise”™ sg najkors-ystiiiejsze ze wzgledu
na wkasciwosci naaskujacs rzezby terenu oraz mate roéznice wy-
sokosci przeszkdéd na trasie lotu. Umozliwia réwniez okresle-
nie najnizszej mozliwej wysokosci przelotu nad terenem, czyli
profilu lotu, w ktorym uwzglednione bedg wysokosci przeszkdd
terenowych.

Wybor korytarzy przelotu rakiet skrzydlatych oraz okresla-
nie profilu ich lotu mozna wykonjZvac bezposrednio na wymienio-
nych mapach, jednak ogromny zakres tresciowy tych map stanowiacy
baze danych do analizy, a takze koniecznos$¢ uwzgledniania in-
nyéh czynnikow /np. mozli?vosci manewrowych i sposobu pracy
rddiowysokosciomierza rakiety skrzydlatej/ wskazuja na potrzebe
zastosowania w procesie prognozowania techniki komputerowej.
Zastosowanie tej techniki utatwia fakt, ze ''mapa wysokosci
przeszkdéd terenowych” zostata juz wykorzystana jako model tere-
nu w systemie informatycznym "OWAL-RT" opracowanym dla potrzeb
T/Rt przez Zespdét Informatyki Wojsk 0?K, Do pamieci EMC wpisano
wysokosci bezwzgledne /npm/ najwyzszych przedmiotéw pokrycia
terenu w poszczeg6lnych kwadratach siatki kilometrowej /4 km X
4 km/ mapy,

W celu uzyskania mozliwosci wytyczania korytarzy przelotu
rakiet skrzydlatych i okreslania profilu lotu /najnizszego
wzgledem terenu/ za pomocag EMC nalezy jej pamieC uzupednié wpi-
sujac do niej wysokosci bezwzgledne rzezby terenu z toYadratéw
siatki kilometrowej "mapy rzezby terenu”. Inne, ewentualnie
potrzebne dane jak np, dyslokacja Srodkéw walki OP, znajduja

juz w bazie danych systemu "OWAL-RT™,
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Program Y/ytyczajacy korytarze przelotu powinien opierach
sie na obu rodzajach map. W pierwszej kolejnosci wykorzystujac
*mape rzezby terenu', nalezy zobrazowa¢ na wydruku charakter
terenu, tak aby zostaty uwypuklone obszary ptaskie lub +agod-
nie wznoszace sie. W tyra celu, prowadzac analize okreslonego
rejonu 7 \Yybranyra kierunku, nalezy poréwnywa¢ wysokos¢ bez-
wzgledna. rzezby terenu w sgsiednich, kolejno nastepujacych po
sobie Ir:/adratach siatki kilometrowej. Kiedy réznica wysokosSci
poréwnywanych to™adratéw /rozpatrywanego 1 poprzedniego/ nie
jest wieksza niz 30 ka, fakt ten zobrazowuje sie w postaci
umownego znalcu na Wydruéu. 7 obszarach zadrukowanych tym
znakiem teren jest mato zrcbznicowany, ptaski i1 stwarza dogodne
warunki do przelotu rakiet skrzydlatych typu "Gruise', nato-
miast w obszarach niezadrukowanych teren jest bardziej pofatdo-
wany i przydatny do 7/yboru rejonéw korekcji. ROv/noraiemos¢ roz-
mieszczenia na wydruku znakéw Swiadczy o charakterze analizowa-
nego terenu i pozwala oceni¢ czy celowe jJest ".Tykonanie nastep-
nych cz;”~/nnosci.

W wypadku podjecia decyzji kontynuowania analizy, nalezy
wykorzysta¢ 'mape wysokosci przeszkdéd terenowych™. Przesuwajac
si] jak poprzednio w okreslonym kierunku, nalezy segregowac
poszczegdlne kwadraty siatki kilometrowej biorgc pod uwage
wysokos¢ wzgledna ich pokrycia terenu. W tym celu od okreslo-
2¢j wysokosci przedmiotéow w kazdym Ilcwadracie '"'mapy wysokosSci
przeszkdéd terenowych™ odejmuje sie wysokosS¢ rzezby terenu
ustalong w analogicznych kwadratach "mapy rzezby terenu.
Otrzymang roéznice zalicza sie do odpowiednio ustalonego prze-

dziatu oznaczajac na wydruku umownym znakiem kwadraty,
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w Ktérych przedmioty nie przewyzszaja np, wysokosci 30 m.
Rozmieszczenie znakédw wytycza teren, nad ktdérym jest mozliwy
lot rakiet skrzydlatych powyzej ustalonej Tsrysokosci. Nastep-
nie nalezy Tlykonac w poszczegélnych kwadratach sumowanie zna-
kow/ otrzymanych podczas analizy rzezhy i pokrycia terenu,
a takze uwzgledni¢ dodatkowe czynniki, np* strefy ognia whas-
nych zestawdw rakietoY/ych znakiem Pozwoli to na ostatecz-
ne ustalenie przydatnosci terenu w rozpatrywanym kwadracie
mapy do wykonywania nad nim lotu rakiet skrzydlatych typu
"Cruise* na matych wysokos$ciach, a okreélone obszary odpowied-
nio oznaczonych kwadratéw wyznacza rejony /korytarze/ dogodne
do wykonywania uderzen typu ~NP na ro"/patrywanych kierunkach
operacjjno-powietrznych.

Stosujac ustalanie wysokosci wzglednej pokrycia terenu
nad rozpatrywanym korytarzem /Kierunkiem operacyjho-powietrz-
nym/ weddug sposobu, ktdéry przedstawiono poprzednio +atwo
okresli¢ mozliwy najnizszy profil lotu, Konieczne jest jednak
uwzglednienie niezbednego przewyzszenia zaleznego od stopnia
zréznicowania terenu i przedmiotow, a uniemozliwiajacego
zderzenie rakiety skrzydlatej z nagle pojawiajacym sie przed-
miotem .terenowym, a takze wykluczajgacego nagte manewry wysokos$-
cia zakto6cajace stabilnos¢ lotu poziomego. Ustalenie tego
przewyzszenia pozwala na sumowanie tej wartosci z wysokosScig
pokrycia terenu w poszczegolnych kY/adratach mapy i1 umozliwia
uzyskiwanie za pomoca SMC Y/ydrukéw profilu lotu w rozpatrywa-
nych korytarzach.

W ramach prowadzonych badan, w celu potwierdzenia rozwazan

teoretycznych, autor na podstawie juz istniejgacych mozliwosci
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31 "OWAL-Rx uzyskat ?/ydruki, ktore sobrasowuja zrdéznicowanie
terenu symbolami cyfrowymi i dajg wyobrazenie o jego charak-
terze /zob.zak*nr 36/. Pozwolito to przewidywaé¢ ev/entualne
korytarze rakiet slcrzydlatych typu Cruise”, Dziekil zastoso-
waniu techniki komputerowej i zaprezentowanej metody progno-
zowania korytarzy przelotu 1 profiléw lotu rakiet skrzydla-
tych utatwia sie 1 przyspiesza proces prognozowania, a jedno-
czesnie umozliwia graficzne zobrazowanie ich przebiegu na
wydruku. Przebieg ten uwzglednia¢ moze nie tylko charakter
terenu, ale rowniez inne czynniki majace wplyw na tor lotu.

Poréwnanie metod dotychczas stosowanych z proponowang
wykazato wiekszg doktadnos¢ tej ostatniej. Pozwala ona na
doktadne zobrazowanie przebiegu korytarzy /przemieszczania
osi 1 zmiany szerokosci/, a dodatkowo na doktadne okreslanie
minimalnej wysokosci lotu rakiet skrzydlatych typu ”Gruise”
w poszczegolnych korytarzach. Taki sposob prognozowania ma
bardzo duzy wptyw na ?ybor miejsc potozenia i rozmiary rejo-
néw, w ktérych nalezy organizowa¢ strefy wykrywania i Sledze-

nia rakiet skrzydlatych.
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BADANIE WYKRYWANIA | SLEDZENIA LOTU RAKIET

RM-20? A3 MB NA POLIGONIE W ZSRR/1985, 1987tolv
o

$Ledzony Lot RLP'! RLS K-66 ,0BRONA ,P-18
— $ledzony lot RLP-2 RLS K-66, 06RONA . P-NB
profil lotu
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BADAMIE WIARYGODNOSCrMEfocTy OKRESLANIA N
REALNYCH STREF WYKRYWANIA RLS PRZY POMOCY

wspotczynnika wykorzystania horyzontu radiowego
—— wybmne pKzi“ktady-----

H-300w


















Zatacznik nr 12

Wartos¢ wspotczynnika ciggtosci Sledzenia 1 naprowadzania
na cele Dowietrzne na kiemnku BERLI?TSKIM

- po wprowadzeniu proponowanego rozwigzania -

Uwzgledniono: RLP 270  WILKOWO
RLP 271 KOLBASKOWO
RLP 272  WALCZ
RLP 273 BOLESZKOWICE
RLP 274  RADUB
RLP 275 UORNOWO
RLP 276  <BACZYLA
RLP 277 LREZDEIEKO ~
RLP 27S PELCZYCE

I Nr celu Siedzenie -~ Naprowadz . |
1 I
I 7771 0.5769 0.2692 = 1
L 1
I 1
Ih 7772 0.6944 0.0278 1
]

I S771 0.9000 0.0333

| W
1} I
I 8772 0.8667 0.0333 1
I. h
U} 1}
1 8773 0.8667 0.0353 1
1l 1}

1] I
B 8774 0.9000 0.0000 1
|. n

1 Srednio 0.8007 0.0661 ]






Zatacznik nr 14

Wartos¢ wspelczynjn.ika ciggtosci Sledzenia 1 narrowadzania
na cele powietrzne na kiernrJm BERLINSKIM

- wariant dalszego doskonalenia -

Uwzgledniono:

1l

I Nr celu
1]

] 7771
1l

r 7772
|

1}

i 8771
|

i 8772
1 8773
1 3774

I Srednio

RLP 270  WITKOV70
RIP 271 KOLEASKOV/0
RLP 272 WALCZ
RLP 273 BOLESZKOWICE
RLP 274  RADUU
RLP 275 MILACir
RLP 276 BACZYNA
RLP 277 - DREZLEKKO
RLP 278 - RAKOWO**7/
—————————————— Ul
Siedzenie Naprov/adz. 'i
Il
0.6154 0.2692 1
Ul
0.6944 0.0278 [
i
1l
0.9333 0.0333 |
I
0.8667 0.0333 1
1
0.9000 0.0333 3
i
0.9000 0.0000 ]
1l
0.8183 0.0661 i

s/ Korekta RLP 275 - ue)RUOWO
3/ Korekta RLP 278 - PELCZYCE



] Zakacznik Nr 15
Wu-6106rWSRz DREZDENSKI KIERUNEK OPERACY3NO-POWIETRZNY

fj STAN WYJSCIOWY

PA -KRCTNOSCI POKRYCIA POLA RADIOLOKACYJNEGO NA Hr 50M
II-A-RI'S PRACUJACYCH RF7 ZAKLOCEN DLA S$S=0.100
DO ANAJ.I2Y WZIETO PO JEDNEJ 2 WLACZONYCH RLS O NAJMNIEJSZYM ZASiEphJ VA PANYM

SIN NA &9-05-05 10:00 WARTILIANT 5

0= 3.00000KM  DY= A.9AO0OKM SKALA 1:1181103 1CM=11.81103KM
sflit el ce s

RLP-320 SZCZAWNO*** FAAAAIINNK

RLP-322 KOTLA el

RLP-323 DLUZYNA
RLP-32A JASIEN

1111
mhs\
1 1
1 1 1
1 1
ww
1 1

* Kk ok Kk d ok ok ok ok ok

*y x ok

Lt HHHHHHbBHHY Hi, wwl |, u mij






Zat™-cznik nr 17

.Yartos¢ wspodczynnika ciggtosci Sledzenia 1 naprowadzania
na cele powietrzne na kierunku SREZDEITSKIM

- dorazna korekta stanu wyjsciowego -

Uv/zgledniono: RLP 320 - SZCZAWNO

RLP 322 - KOTLA

RLP 323 - DLUZYNA

RLP 324 - POLANOWLCE
11 Il T TT
11 CEL y 11 CLF 7E'if T A7 P,ART7 |1
TI IT 1 | i
b 1T I I
il 11 J 1
bf H T T1
T2 1T ! TT
TI P:c1 11 .7LYc t 0.4 Ll
il 1T T T!
TT Tl T TI
TI ANS 2 11 NTm7 T - 5F57 | f
1i 11 T I ¢
LT T T TT
TT c >m 11 L7711 T 9.s/rL 11
il 1! T Tt
1 1T T T7
i ?2"C4 il LT T T > 5P 4 TT
TT 1 1 TI
T 11 T P
1T jra 11 0.~771 T p fu TT
TI Il ' 11
11 1T T fl
T TAf7 11 . .92 5nA T 7.'>pnim T
TI I I 11
T TT T ror
ri wWo>Ci 11 0.7?2c3 | 0 . :iP ot
11 11 T 1T

*

I I T TT
il I T c.775 T n A TT
11 Il T 11
I 11 | TT
TI lr m7.5741 T 7.7 7 TT
[ 11 | T

x/ Korekta RLP 324 - JASISN



~ Zatecznik Nr IB
n DREZDENSKI KIERUNEK OPERACYDND-POWIETRZNY

SR || B | Ecl |] STAN ISTNIEJACY

MaPA krotnosci POKB.X0a POIA radiolokacyjnego na H= 50M

ULA RLS PRAQUJACrtwW* HF? ZAkLOCEN DLA Sr0.100

UD analizy wzieto po jednej 2 WEACZONYCH RLS O NAJMNIEJSZYM ZASIEbJ VA L"ANYM
STAN NA £9-05-0S 10:00 W AR T ANT 6

UX= 3. 00000 KM DY=¢..9Fi000K"" SKALA 1:1181103 1CM=11.S1103K~""

RLP-320 SZCZAWNO
RLP-322 KOTLA
RLP-323 DLUZYNA
RLP-32A POLANOWICE
RLP-325 LIPA LUZYCKA
RLP-326 SZPROTAWA
RLP-327 BABIMOST

* 1111
. 111111
. 1113'1 1
1111112111711
* 11111211 K 111
1*1 1112111k 1 1187171
1*11c¢c1111112111111
1 11c 11y 112111111
111" 112?211111111111
1*x2T1 2P 11111 11111
1 111c11111 111 1
111:1111%81111 11111111
11111
1> 1 111 x 1
1 1*1 L1 1%112113/\1
112211-1
11111 1111122111
9 1111 1111122111
1*¢¢ 1111211 Ao 1111
11721 112111949 11
111 x15211111111
111 c¢P22111111
1c*2%22111111
1. c*2 211
. z*?2 11111
1i 1 111
1* 11~ 11
PPl
S T
* *x
Ak kkKhkKkxkx KKk * * *C

))**

*******



OC=IR, 3§ Zatgcznik Nr 19

DREZDENSKI KIERUNEK DPERACYJNO-POWIETRZNY
‘A <kUTNOi>Cl pokrycia POLft RADINLUKACYjKLbO

proponowane rozwieszanie
KLS PRAC-JJACYCH EEZ ZAKLOCtK DLA U0

analizy WZitlU PU JfcDNEJ L WLACZUDYLt, KLb "AlJ'm I LJLzVim 2 >1bj N I
iN RA B9-U5-L'b 1U:C'0O w a r i a n 1

i . UUOOUKfTi DV= A,n5gQo~"™ bf,ALA 1;T"ci TOi AC*"11 o'11D t

RLP-320 SZCZAWINC*
RLP-322 KOTLA
RLP-323 DLUZYNA
RLP-32A POLAfJOWICE
RLP-325 LEKNICA
RLP-326 RAKOW
REP-327 BABIMOST
RLP-32B SKIDICE

1 T1
11

11T

2111

L 11 3201

2 ~ 9 ! 11
2 A1 1

1 A1l c

1 L2 2

1 1 0«

1 11
'i111/\326'|'
11 1 1

1111

1 1 1 5

11 %
1 1

*Z 11

*1ni Y326T
* "1 1 1

vi 1 1

1*r 1

*132x31 11
* 11 1

111

Il 11 1

* 1 1 1

* * X

*khkkhIxkkkikkhkikkikI Ak K % % x
* * k Kx »**
* kK K *))**
*AAAA
E x> > > 3









34 - Zatacznik nr 22

iviI3TODA WYKRETNA
~YYBORU REJOnbw POD DODATKOWE POZYCJE BOJOWE
UrSzB~"DilE DO %»ZAGESZCZANIA UGRUPOWANIA BOJOTTEGO WRI»»

Metoda wykreslna wyboru rejonéw pod dodatkowe pozycje bojowe
polega na wyznaczaniu odpowiednich do tego obszardw terenu na
mapie. W tym celu na mapie w skali 1:5Q00 000 zaznacza sie potoze-
nie istniejacych pozycji bojowych i z tych punktéw wykresla
okregi promieniem rov/nym podwojonemu zasiegov/i wykry*wania przewi-
dyirvanych do Wwykorzystania stacji radiolokacyjnych, i17Martosc za-
siegu RLS ustala sie w stosunku do zak#adanejUwysokosci ciagtego
pola radiolokacyjnego, ktdéra nalezy uzyska¢ w “wyniku dodatkowego
zageszczania ugrupowania bojowego 7/Rt. Jezeli na pozycji bojowej
przewiduje sie prace stacji radiolokacyjnych réznych typéw,

0 réznych wartosciach zasiegu wykrywania, wéWczas uwzglednia sie
vartos¢ najwieksza. Istote metody stanowi fakt, ze okregi wykre-
Slone z kilku /kilkunastu/ punktow rozwiniecia sSrodkoW radioloka-
cyjnych przecinajg sie tworzac figury geometryczne d*woéch typow -
o bokach wklestych i1 wypuktych. Figury te stanowig baze do usta-
lania rejondéw pod niezbedne dodatkowe pozycje bojowe, jezeli
posiadaja boki wypukde to sg obszarem wewnatrz ktérego nalezy
"Wyszuka¢ rejon pod nowg pozycje bojowa; w wypadku kiedy otrzymana
figura posiada boki wkleste to rejondéw tych nalezy poszukiwaé¢ na
zewngtrz Ffigur - % poblizu ich granic. W praktyce moze zaistniecC
sytuacja kiedy wykreslona figura ma boki rOTrnoozesnie wkleske i
wypukde, woéwczas wyboru rejonu dokonuje sie we?matrz Ffigury

w poblizu bokéw wklestych. W zaleznosci od odlegtosci i konfigu-

racji istniejacych posterunkéw radiolokacyjnych w ugrupowaniu



mbojowym WRt najkorsystniej3ze miejsca pod nowe pozycje moga
wystepowac¢: w réznych wariantach, jednak rejonem optymalnym
pod pozycje bojowg jJest obszar potozony w poblizu punktu stycz-
nosci dwoch “Wyznaczonych okregow lub linii #3czacej dwa sagsied-

nie RIiP /pomiedzy ktérymi nalezy uzupednidé p~le radiolokacyjne/.

Pi90"™9 o bokacH wkiAjtijch



_ , - U -, : Zatgcznik nr25
BAt>ANIE MOZLIWOSCI WYKORZYSTYWANIA SRORKOW ROZPOZNANIA

RADIOLOKACYONE60O WO3SK OPL W SYSTEMIE RAWOLOKACYONYM OPK

/polleori USTKA “ PNSD StUPSK /
D 0. 1Bfer

Prac. Repropraf. CONIW

WYKORZYSTANIE INFOP.HAC3l W RELACOI RPW OPL - kYt KIPt

PLANSZrr OPL PLANSZE! H  PLANSzn KKt
R-3W

OBIEKTYWNA
KONTROLA

A S RPW- 9

WYKORZYSTANIE INPORMAC31 W RELAC3I RPW OPL “ bri WRI/obien
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Parametry zmienne {Ddugoscé

S trefy
pren Czas do Predkoscé |S krywa-
fTOt0 otwar-  celu Inta 5
cia_ /m/aek./  <Sledze- Podstawa obliczen
ognia {nia ra-
/min./ Jkiet
rskrzydlar
X .
, ; 9. Pproponowanego wzoru:
200 ' 46
} 1 pod " ™Mgot "MK " pr™ T edf
240 P2 opyr - CHUGOSE strefy wy-
i { krywania 1 Sledze-
310 62 nia
1 1 t - czas opoéznienia
200 { 82 \
I ~pod
! zji - 30 sek,
4 240 L %5 i \ot czas do otwarcia
/ Sposo- i ognia/gotowosci
;%en ) bojowej/
:;ﬁsgo— 310 117 or ~ czas komendy i
pracy - 3 sek,
"o dalsza granica
200 214 startu rakiet -
15 km
15 240 1 053 /przy wykryciu

przez SNR celu
nisko lecgcego -
310 32 100 m - na odleg-
+osci 26 kn/



_ Ao «
- dla wojsk lotniczych /Mig 21 i Mig 23/ -

rstopimu- SsEaselslz ZaISISII.... T18'8'5
rt- [0}
r:VngStCOI t:.'! e Tc;’ |l § aa% /8 Podstawa obliczen
ool 0 S L e
1] IID3af " OTHH-t>HO
li Il @*H CC'« St+J r0 U 08 H El<Dir-t» <
a 1119 Q-H o\Ni O ;ii a-H co,Si DS iI0O*H N «
B 110 0O S tPMfAr5d SrvJPM 0 \ *Ph”"
}dyzuro—lj 0 | 200~ _j 22 "Awg 31 "OWAL-RT" n l
wanie wj A
listrefﬁell [240~T__ 27
0 _
128 #gdzie:D - potrzebna rubiez
80 L240_J_"_2ig ! N og6lnej informacji
! 210 ,|__ 246 n radlolokacyjnej
L?29-i— 222 ? ~RW” po’\’\zgona ruglez
A ) “ wprowadzenia do
130 124071 _ 228 _ 'y walki
1212 -X -1i§ 2 : a
n200 A 264 a-=¢c
180 i 240~ ~ ~283 v dKo%E : il
- predkos¢ celu powie-i
PR o Ho A4.31L 4.-J 33 trznego ]
| 200_t __278
- predkos¢ samolotu R
80 m mygliwskiego - B
. «212- m— 326 1200 km/godz, n
Li22-i— 22§ ti —_c%as opdznienia §
. informacji o sytua- n
11/klucz/ 1 130 1240 , j_ 322 i pous etrznejyt i
X 212 -i— 28i prze a%)éwanij z i
[.20g, j_ 260 - o se | |
t - czas podjecia decy-
180 L212-X — 212 A Zji _pgojie ) 4 ﬂ
- 4212-1-122 - czas wznoszenia
3 n % jr2gg_~i_ 358 wzh-_
n 3 I 30 L24g 3 37C Lo czas manewru i
\\/eskad- J= - ! | _406 A A 1
.- Nfa; . i X209 _j__272i t . - czas osiagniecia E
S | 3 I 130 | 2~ g.i ~_ioe gotowosci do startu I
i1/zatoga, !
ii para/ [ Ak X 1-152 d - pozadana odleg%osc> !
-_k / | 20g_! 457 _ do otwarcia ognia
‘_i_ g 1 130 : -t 2 km .
fi/zoiten, | "310 5 a1
i imadych
Ilwysoko $-1

Jssdbsssa:":



oto-
pien F
goto-
\osci

3 dyzu-

Parametry

do

gox .

Cr vgxr I8
>
p—\p—\‘l':'l—)—\l—‘—HHﬂl—)a e

S gs
g et

/ zatoga,
para/

/licluGz/

/eskadra/
- - - - L.

3
/aatoga,
para/

3
/para
na ma-
+ych wy-
sokos-
ciach/

18.6

12

14.4

18.6

12

14.4

18.6

14.4

18.6

zm ienne

s
"y
10rHCl £
1 >5 5
ipd g a >=

“F./\iT

18

20
16
18

20

16

18

20

16

20

U >,
1 tah
It dId

li >sH
Iid 5°'0
1

1! 40

47

59

li 126

Il 245

l

i

:: Podstawa obliczen

]

]

Il

Il

n

Il

]

]

]

! wg . proponowanych wzorow;

|
H°PWL=""op pod got VI E U

I wzn® I Nt p/+d )

I
-»gdzie:Dp™M2 i - ddugosc stn}jf

[ fy wykrywaniaii
> - - - il
N - 1 siedzenia "l

f "
op CZas opOznienia infbré?
macji - 30 sek.

1
"ood” czas podjecia decyzji-J
30 sek. 1

"ot czas do otwarcia ogﬁajf
/gotowosci bojowej/ ;

- czas manewru - 60 sdgtﬁ

[ =]

- czas startu - 50 sek.
V - predkos¢ celu

- Cczas wznoszenia
- 30 sek.

wzn

- czas rozpoznania -
30 sek.

- predkos¢ samolotu
mysSliwskiego

- pozadana odlegtosc¢
pomiedzy celem a sa-









Zatacrulk nr 29

ZBIERANIE INFORMACJI O SYTUACJI POWIETRZNEJ
W ROZPATRYaWANYM REOONIE

stan wyjsciowy - 27 brt

dowodzenie
jNrzekazywanle daniach o sytua”™l powietrznej —
przekazywanie danych o syt pow. teU9vaj-lczni«
KR meldowania -
-SR/telef. dowodzenia krt

- dowodzenie
mprzekazywanie danych o sytua<yi powietrznej —
przekazywanie danych o syt.pow.tcLeyraHcznie
--------- zabezpieczenie nawlyatorskie----------------
-KR meldowania ------------
SR/telef. dowodzenia krl
SU 3 dowodzenie
przekazywanie danych o syt, powietrzny-------
przekazywanie danych o syt.pow-teleeraficznie
— KR meldowania = --------------- .
SR/telef. dowodzenia krt
stan wyjsciowy - 52brt
399 dowodzenie
przekazywanie danych o sytuacji powietrznej——
przekazywanie danych o syt.pow.teieeraticznle
---------- zabezpieczenie nawiyatorsUle----------
KR meldowania
mSR/telef. dowodzenia krt
dowodzenie
323 ) . .
- przekazywanie danych o sytua<yi powietrzny —
przekazywawi€ danych o syt.pow.teleyroflanie
zabezpieczenie nawiyatorskie-----------
*KR meldowania
-SR/telef. dowodzenia krt
przekazywanie danych o syt. pow. 1 dowodzenie 14T
WRIP(32<))

------ KR meldowania = ------- e





















yFFSOKOici  PoosTAWO|NYtH N «>i>PR*roa Aiitas7A hAPy

51 . WYSOKOSCI
2 "¢~cznK F 35

POCZATKU AR~MNUbZA MAPY X=6136 000 Y=3437.000/KM BORNHOLM wspoétrzedne poczatku arkusza mapy X=61

PUNATOW OGRAM C-"AJACYCH X1=6154.P03 XZ=6134.4A7 X3*6060.23U X45§OC>U*Ab9 wspoétrzedne punktéw OCRANICZAJALYCH X1=6

Y1=3A36.538 YZ=34V9.9tt3 Y3=3499.v83 Y4=3435*477 Y1=3

o J






ZatAcznik 1r36
- 52 _

WYDRUK TARASOWY WYSOKOSCI PRZESZKOD
TERENOWYCH /BORNHOLM/

N-53-IX N-35-7

Cvfrv oznocsoja prsedzisty vysokoscii 1- su ni
S |- luu n
d 14u m












