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® problenail 1 tisasadniesle Dotrsoby " Hpo rom*iesanla«

W cetenich latach sakoiicsono kolejny etap wjposazania
stanowisk dox7odsenla wojsk OPK w Srodki automatyzacji
dowodsenia® -

Wykorsystanie tego sprsetu do reel-isacji, dowodzenia T/ojskaml
wnosi niewatpliwe toTzjsot gHfSwrde poprses” podnoszenie
efektywnosci dowodzenia oraz skracanie osasu obiegu informacji«
Jednoczesnie aparatura autosatysacji,dowodzenia stanowi

bardso ztozone i WNIazl.ine narsedsie pracy« Wnosi wiec okreslono
komplikacje® w sfere szkolenia grup 1 zespoddw funkcyjnych
sautornatysowanych stanowisk dowodzenia«

Jedng s przyczyn tego zjawlsksv jest przepas¢ jaka powstata
pomiedzy narzedziami wykorzjfstywansmi przez pracownikow

sztabu icli GOdEiemej dziatalnoscig a aparaturg zautomatyzowa*
rych miejsc"pracy na stanowiskudowodzeniax W tej sytuacji
opanowanie tecbnolcgii pracy bojowej narzucanej nowoczesnymi
narzedziami jej realizacjimstato sie procesem zdozonym

1 czasochdonnym« m

Zasadnicsym warunkiem sprawnego fimkcjonowania systemu
dowodzenia wojskami ;07K by# 1 pozostanie wysoki poziom
wyszkolenia standw osobowych zmian dowodzenia i zmian

dyzTAmycli oraz wymagany stopien zgrania poszczegoliych

sespotd?; "funkcy jnych«



Osigga sie to odpowiednio organisujgc proces szkolenia,” m <

w ktérym znaczaca role odgiywaja jedno i wieloszcseblowe
owlcaenia®i treningi /szkolenia doskonalgce/ prowadzone.

na stancwiskacli dowodseirla® | 20

Tendencja obserwoT”ang we wssyctkieli nowoczesnych.armiach

jJjest wykors;fstawania w. procesie szkolenia réznego rodzaju
tzrsadsen symulacyjnych 1 trenazerdw« .Pozwala to w znacsry%
stopirat sIYWCCIC 1 lacloskonalic szkolenie® m

Eéwniez wojska OPK, posiadajg,mamyposazcBiu szereg, urzadzen.
tego typu, Zz ktérych czesd znajduje zaatosov;anie do szkolenia
mian «<dowodzenia 1 zmiau dyzurnych SDO Urzagdzenia te wraz

s elementami “zautomatyzowaiych systeméw mlowodzenia przeznaczo-
nymi do szkolenia stanowig techniczng baze szkolen doskonalgcych®
Aktualnie basa ta charakteryzuje sie szeregiem wad, ktore
uniemozliwiajag real-isacj € procesu szkoleniaha wymaganym
poziomie®© Dotyczy to swhassosaszkolenwielo$zozeblowych
prowadzonych sna tle symulowanej “sytuacji powietrznej #
Zapewnienie mozliwosci realizacji takich szkolen ma wymagarym
poziomie jest problemem,dostrzegasym rzez wielu praktykéw .e
odpowiedzialnych za szkoleni® stanéwsobowych systemu
dcwodsGnia®©

Pro-blem tG.™n by+ wielokrotnie rozwazany w komérkach organizacyj-
nych podlegtych zastepcy szefa sztabu wojsk OPK d/s dowodzenia*
Podczas wielu myskusji 1 mrad "poswieconych mtema problemowi
mwyraznie stwiedzano potrzebe rozwigzania go przy jednoczesnym
braku jednolitej koncepcji dalszego ustepowania*

Ta sytuacja stata sie i1napiracjg podjecia tematu rozprawy*
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N sskreiei© por'Sshane;5

DrobleEiat:"ki ©

Istota problesnit tlovi \imepeeficssyia spojrzeniu na
za™gadnlenia "A"igsan® s * NUYHBIZN zdarzen
1 procesow wspotosesnego pola walki<” -
Poszukiwania «rozwigzan prsjdatBjch do zrealizowania g¥dwnego
celu posz3rj w dwéch saaadnicsych kierunkach*
Kierunek pierwszy wiodh- -poprzez zagadnienia ogolne zwigzane
z symulowaniem pola walki 1 wykorzystani©a do tego techniki
oblicseialowej oras konkretne roswigsania oi*gaalzacyjno
i techniosn® ursadzon symulaoyjrycia i1 ich .-zastosowan

nrocosie szkolenta«. 1i 4, 18, 19, 4°?

Istnieje begata Litora.tiJira na ten tosoLt® Zdocjdowana ?d.ekszobc
pozycji dotyczy siateiEozlyoznago modelowania wspétesesnego
pola walks."i wykorzystania symiilaojl kenputerowej
w réznorodnych dsledsinach praktyki wojskowej*
Wiele pozycji dotyczy uykorsystania symulatoréw do szkolenia
posscsegolnyoh grup specjalistéw wojskowych”™ a w tymi pilotow,
nawigatoréw oras asosegolzLi® saé tych, ktoérzy
odpowiadaja za sprawne kierowani® systemami uzbrojenia*
Fosa jedna,: z _przeamligpwaiych pes™jijoie_jjest
cpracov.anta s pidaa widsenia potrzeb szko™lo*vi“'ch systemu
dowodzenia* Wyjatek st-anowi rozprawa delrtorska J,Zapidra
zawierajaca elementy roswasan na temat systemowego wykorzystania
"symulatoréw na staziowiskach dowodzenia* Watek dotyczacy
systemu synmTjuacji polawalki potraktowano w niej marginalni®,
cho¢ uzasa,dniono potrzebe tworzenia go* :[47]

W tym sensie niniejszg rozprawe nalezatoby' traktowad



ros"Tinieole wsposimanego™~gtloil z osadzeniem go ,

= aktualr™jch 1 Dprssw; ldwej2cli realiaeld dotycsacych sar6?>m™
stanu 2F poaazeni.a eysteisn dowocksenia Jak 1 potrzeb
szkolenia zmian dowedseniao

fCierunek dn”™gi prc?/adsi poprzez sfore metodologii
badan naukowyche Jest to mirt nakierowaé¢ na poszukiwanie
wldasciwego.narzedzia imozliT/iaJacego akutoczne rozwigzanie
problc-Eiii naukowego® [2,2 2 41, 43]
&z .Sk pomocna Top™ preferujace systemowe
podajsc5.® do roumolazjwai™la problosii« 28 4¥$ 43)
=Szozogotowg cliarakterjs.tylce przyjetej .metody badawczej

bedsio “zaiTieraC rozdziat ™ "m

3 Col, rozorsny..oraz. Jed, ifie hipotezy. robocze»

Odpowiednio, do tresci uzasadnienia tematu rozprawy
Jed celem powinno byc zaproponowanie rozwigzan umozliwiajacych
organizow-mio wiolosscsebloiTjch szkolen doskonalgcych
zmian dowodzenia sautosiatjrzowaoycb SD zwigzku operaoyjno-
taktycsnego na tle Jednolicie odwzorowaneJd™ symulowanej
sytuacji powietrznej”
JE;dnalcze Juz podesas protwadzenia prac wste,pdOh...dos.zljtsy m
do TmiookUe ze nsLlezy dokonaC korekty ce3.u rozprawy
rozszerzajac go® Powinno sie dazyC do sti”orsenia ssrmulowanego
"pola walki swdazku Operacyjno-"~taktycznego,, w Ktorym
symulowana sytuacja powietrzna bytaby tylko Jednym

z elementdéw od?;zQrowasiia sytuacji ogélnej»



T2

TF?.KIiG ujecie probl€ia’s wjnika z dotychG?;aso??7 ch doswladcson* ,
STarfXar>»o ogranicz,orejclii celdéw "bjSo jedpa z przyczyn aktualnego
stami teckmicsnej bazy szkolen doskonalacyche Bedac©
eiktualnie na wyposazeniu urzadzenia symulacyjne byty
zaprojektowane i wVkoiiane odpowiednio do wymagan stawianych
przes posscsegélnych uzytkownikéw spedniajac do csasu
poktadana nadziejo™ lecz tylko w zakresie widzianym przez
sa:aBwia.jace stuzby4 W efekcie wykonano szereg urzadzen
niesdolriycb. do wzajemnej wspodpracy 1 mato elastycznych

Z uwagi“na zastosowang" tedvologie™ «,”” mm 'y | " "
Aby unllmac podobnych, sytuacji unprzyszdosci i zapewnic
tworzenie caloscio?iiych oraz elastycznych “rozwigzan nalezy

przyjac¢ nastepujace sfomudoi7anie celu rozprawy s

ISCeIem rospra™jy jest Okreslenie rozwigzan
lumozliwiajacych odbywanie kompleksowych
szkoleli doskonalgacych zmian dowodzenia SD
swlazlcu operacyjiio-taktycznego na tle

1 Jednolicie odwzorowanej symulowanej sytuacji

jpola 1Talki® a w opracowanie zasad
organizacji 1 fiinkcjonowaiiia™ oras tworzenia

I 1 doskonaleila systeam symulacji pola walki,

Pod pojeciem kompleksowego szkolenia doskonalgcego nalezy 7
rozumieC forme treiiingu*.syst™mi”™dowodzenia zwigzku operacyjno-
taktycsnegOp w ktorej ucsestrilczg wszystkie elementy systemu
dowodzenia realizujgc wkasciwe Im sadama na tle jednolicie
odwzorowanej sytuacji w mySl ogélnego zamiaru szkoleniat
Wszystkie osoby funkcyjne biorgce udziat w treningu wykonuja

takie same czyruiOECi jak podczas realnych dziatan bojowych
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Ipostugiajac sie apajmtlirg zautomatysowai”ych mmie;|sc pracy*.
Dalsse czynnosci badaY/ose moga by¢ sprawnie realizowane

Ipod w.anmkiem doko:aama oclpoY/iednlch zatozen™ ktore na

pbecnpm etapie nalezy traktowac¢®jako g#OTOO hipotezy

Iroboczei

zakdads3,J ze aktualny 1 prze?/!dywany w. najblizszej
[pr™;ysz4od6ci pozdom krajoi”yoh roswigsaii w zaliresie elektroniki
techniki komputerowej ".eeumozliwiajg stworzenie mspdjnego

Jsystciau symulacji pola walki zwigzku ®peracyjno-taktycznego |

przypuszozam™ ze wdrozenie systemu symulacji”pola walki-
>rzyczyni sie do podniesienia-efektywnosci szkolenia zmian
[acwodzenis SDs .obnizy koszty szkolenia oraz®pos?/oli na
osiggniecie szeregu imsroh”korzyéci|, ktore obecni© sg tru.dn©
|db przewidseniao

Slpoteza ..pierwsza stanowi, generalne satozenie”™bez ktorego
lalsze czynnosci badawcze ibylyby pozbawione sensu*
tainog Z0 aktualni®© wystepuja prsostanki uzasadniajace
>ostawieni© to;j hipotesy™ to ostateczne jej zweryfikowaniem
1020 nastgpi¢ dopiero m etapie pronadzensiia prao Toswojowo- ==
[sidrozeniGwcl T

Sasadn5.ezQ elementy druigiej hipotezy bedg podlegac

weryfs_kowa.nlu w koloj2?yeh“etapach prowadzenia badan*
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Z-ar6?mo ujecie prol~lcmu jak 1 Moriadofranlo celu
implikuja dobér sasiadiiiosej metody naukowej]

jako naTsedsla promdseMa. badane Tg metoda bedsle
adaptowania do potrsob rosprsiwy prognoatyesna metoda
tworsesia struktur sjstomoiiiych*
OmapowiedMo do niej prssjjetp ukdad rospravy®-, sm
gocdsla.kj?ie”ssy bedsi®© zmloraé ekbiarakterjstjke prsyjetaj
motody*® badswcsej oras systomatysaej 8 1 formalisacje c@ldw
i sadon. Efoktc”™ konooi”. tej csesoi rospra®wy medsie
.olsredlenie i1 usysteiaatysowaaie eelow- rosprawy oraz sadan

roaliscwanych na possosogolnych etapach, Rosdsiat pierwssy

lincsempuje oseBc wstepng csynnoaci badawcsycli sgodni©

S prsirjetg metoda,

Hosdsiat drugi bedsie sawierac amlise 1i" ocene obecnie
realisowanych sskolonn doskonalacych# Ha tym etapie pracy
sostanie dokonsn-m anaiisa i ocena roswigson organizacyjnych
oras staanji basy toedmicsnej w iInteresujacym Obssarso« Efektom
koncowym rosdsiakii beda wirloski odnosnie sjakrosu osiggania
celow mrospraijy™ prses aktual jai£~Nfuakcjomujagce™ozwigsaid”™ ,
Rosd] iattrsbeoi bedsie sawieraé opio wzorcowego systemu
symulao]i pola walki*® Bokoma sie w nim podziatu symulowanego
pola walki, swigzlra na wycinlci oraz okresli wycinici elementcme,
a takze pc"wigsania pomiedzy wycinkami roznych rodzajow#

-Ha tej podstawi©® wytypuj© sie zbidr symulatoréw niezbednych

do zapow.ni,erJ.a odwzorowania sytuacji pola walki w jego wycinkach
elementarnych i zkozonych# Okresli sie ogélng strukture podsta-

wowego elementu sys:tem symulacji oraz. dokona sie Opisu jego

Xunkcjonowania«
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Bfoktea 1zooojm t©f csjesci” ro™praidiy bedsi© wisja v/sorcowego
syctssiu-pola ™aki swigslra oporacyjno-taktycsnego
zawierajaca ogdlng s™truktiire jego elementéw i1 sasady ich
fmkcjonowanlst oras; opis dsiiatlanla systemu jako .catoboi™
Wnioski z rozdziatu bedg dotyczyC stopnia osiggania celdow

celow rozprawy w remach przedstawionych ros"d-gzaile,

Rosdziatczwarty®™ bedzie samtierac®™ opis organl!sacyjno-funkcjonalnej
struktuiir 1 zasad dziatania systemu, symulacji ~ ktory moze

by¢ sreallsowaKiy w praktyce®© Wychodzac s ogranlcson
imi@siozli?.riajacyeh pedne osiggniecie celdw rozprawy zaproponuje
sie przykfadowe roswlgzania dla poszczegdlnych szczebli

dowodzenia®

Efekten koricowym .rozdziatu bedzie propozycja systemu symulacji

pola walki zwigsku operacjrjn,o«*taktyczneg0® OPK na poziomie 11
Jrtu™Mincepcy j

Rczdziat™pigty bedzie sa.wierad olir.eslenie zasadniczych

kleniTo!.05?? dalszego doakonalenia systemu i- T"mloski koricowe 7

S rospra?y©

Badzie to synteza “niloekéw.czastkowycli formutowanych na

posscsegdlnych etapach pracy®

W rozprawie wielokro>tnie wystepuja terminy t "‘symtilacja”
i Ele wdajac sie w szczeg6towa rozwazania CO do
zsiaczsnia obu stowj® na uzytek rozprawy przyjmuj© sie, zO
w odniesieniu do zjawisk pola walki sga to synonimy,
Analogiczni©, ’system synmlacji 1 ‘system symulacyjny

przyjadé jsiko terminy oznaczajace to samo pojeoiel



ROZDZIAL 1l

CKARAKTSRYSTYKA PRZYJPEJ METODY BADAWCZEJ. I SYSTEMATYZACJA

ORAZ FORMALIZACJA,CELOW 1 ZADAM«.

® CI-"33.kteny8Btyka prsy lete>] metody badawcsen»

«l.
Zasadniczym celem rozpraisy jest®™ tworzenie systemu
symulacyjnego swiaslm operacyjno-taktycznego. Tak okreslony
cel jednoznacznie imp3,,ikuje sposob podejscia, do rozwigzania
problemu« Pov/inno byC to podejscie sywSteinQue,
Interesujace rozwigzania w zakresie projektowania struktur
syst.er;0Meh zawarte sg w pracy Jerzego ,TRZCIEMIECKXEGO
pt. *"Projektol/anie systemOx¥ zarzadzania” /PM, Warszawa 1979/»
Jednym z sapresentowanj”*ch tam sposobdéw projektowania struktur
jest metoda progistyczayVvwwW\
Pun.kten yyjscia da okreslenia pozadanej struktury systemu
jest stan pemiej mierze utopijny”™ tv/orzony na podstawie
uwarunkowan przewidyY/anych na odlegta przysz4osé» Jest to n
sposob nostepoY/Zania odmienny niz w metodzie diagnostycznej»
Postepowe.nie metoda diagnostyczng przyjmuje jako punkt
w¥/-jscia istniejacy danej dziedzinie stan rzeczy. Analizg
jJjego niedomagarl pozwala mrysnudé \7nioski c6 do dziatan ukierun-
kowanych na icli usuniecie, [3J

Oba sposoby rozumowania ilustruje rysunek zaczerpniety

Z omawianej pracy.



17

Pu)

Lizes

Dwa sposobj rosumoTfanla stosov/ane podczas
tworzenia esystemOw« .

Tla rysunku piako W osnacsono wzorcov;y ksztatt systemu,
;iako S ~ stan istniejacy, zas R ~ rea.Inie osiggalny system.
Droga od punktu S do R odpowiada postepowaniu stosowanemu
przy metodzie diagnostycznej, zas droga od W do R - r,; " =
waniu stosowanemu W metodzie prognostycznej.

Wzorco"Ty ksztadt sjrstemu ma ckaraicter teoretyczny.. Tworzony
jest metodg syntezy infoimacji o mozliw/ie najlepszych roz*r
wigzaniach 1 przy uwzglednieniu najnov/szych wynikow badan
naukowych w tej dziedzinie."

Jest to wiec ~/zorzec, do ktdérego nalezy dgzy¢ i jednoczesnie
punkt \"“jScia do osiagniecia takiego ksztattu systemu, ktéry
bedzie mozli\T7 do zrealizowania w praktyce. Droga do systemu
realnego wiedzie poprzez uv/zglednianie warunkéw ograniczajg-
cych o réznym, cha,rakterze..

“Stwierdzono V praktyce, ze uzyskany tg droga system realny

charakteryzuje sie WyzZSzZjm poziomem organizacyjno-technicznym



niz system usprawniony metodg analizy diagnostyczneje
T-dhumaczy si§ to ze w czasie dfugotrwatego rejestrowania
stanu faktycznego projektant jak gd™Dy przyzv/yczaja sie do
tego stanu« cO nie sprzyja tworzeniu bardziej postepowych
rozwigzan

Tv;;lerdsenie to mozna zilustrowa¢ ponizszym, rysunkiem,

ktéry rdv;niez zaczerpnieto 2 omawianej pracy« m

Rys«2« Efekt;/ uzyskiwane przy stosowraniu réznych

metod projektowania systemUe



Zgodnie Z metodg prognostyczng pierwszym .krokiem w.nroeesie

tworzenia struktur:/_~systemu_jest ustalenie celu”jej~tworzenia.

fokiem nastgpnym 308t _okresSlenie zadan* Na tym etapie
precyzuje sie zadania”™ ktére bedg rozY/igzywane w procesie
tv;orzenia systemu, 7 pienrsjsyin rzadzie okresla sie wielkosé

i zasieg tworzenia* Stosujac podejscie systemowe, strukture
systemu dzieli sie na podsystemy pierwszego, drugiego i dal-
szych stopni« Ostateczne sprec”*rsowanie zadania xvymaga ivyznacze-
nia granicy tworzenia systemu w czasie*

Okreslenie zadan zamyka faze badan wstepnych*

Kolejr;”™m__ " ,krokiem jest analiza stanu istniejgacego* Nie jest

to etap konieczny* Wykonanie go uzaleznione jest od wynikéw i
badan wstepnych* Qmawiany etap jest konieczny w przypadku
tworzenia systemu, ktdérego elementy aktualnie istnieja.
Analiza stanu istniejacego w metodzie prognostycznej nie
obejmuje wszystkich elementdY/, lecz tylko te, ktoére

zostaty wyznaczone W zadaniach*

Tworzenie systemu IT”~orcowego_jest fokiem nastppriym® >
Etap ten to klasyfikacja elementéw systemu, podsystemow

i skkadnikOYiT* Kazdy podziat na podsystemy systemu wzorcowego
opiera sie o wyznaczenie; jego parametrow, ..takich jak cel,
wejscia, wyjscia, przebiegi procesOY/, otoczenie i zbior
elementOY/* Konieczne jest na-tym etapie oparcie sie

0 najnoY/oczesniejsze rozv;igzania y/ tej dziedzinie oraz na

naukoY/o uzasadnionych prognozach 1 informacjach o rozY/igza-

niach przysztosciowych*
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Jest to 7/iec etap polegajacy, gto™mie na syntezie info.rmacji =
0 czesto csastko?/yclhp .najlepssyoti roz\7xgzaniache W ten

spos6b powstaje wizja systeimiy ktéry nie jest mozliyy do
zastosowania aktualnie 1 jednoczesnie wskazujacy Kkierunki
doskonalenia, systemu mozli7/ego do praktycznej realizacji”®
System wzorcovr/ podlega modyfikacji poprzez uv;zglednianie

szeregu uwarunkowani ogra,nicsajg.cych ,0 r6znorodnym charakterze.
Ustalenie tych uwawrunkowan i”‘saprogonowanie na ‘tej”podstawie

rozwigzan mozli\¥ych do_~"prakt~cznego sagtosowania”stano”

A

koleji™ K"k w omawianoj metodzie ©

Za.proponowane rozwigzania powinny zapevmigd w okreslonym
stopniu osigganie zatozonych celdéw» Kastepuje poszukiv/Zanie
odpowiedzi na pyta.nie Z ’czy cele zostaty osiggniete ?”7.
odpov/iedz negatywne. pov7oduje powrot do sfery postawionych za-
dan oraz ich korekte. W przypadku gdy zmiana zadah nie jest
mozliwa nalezy kontynuowaC badania i1 proby, az do momentu
uzyskania v/4asciwego rozwigzania»

Odpowiedz pozyty7/n.a na pytanie o osiggniecie celdéw umozliwia

przejscie do etapu nastgpnego”

oraz_7arpracowanie kierunkéw doskonalenia_systemu mozliwego_do

praktycznej realizacjinpe

Spos6b postepov/ania podczas prowadzenia badan metoda prognos-
tyczng ilustruje algorytm tej metody pokazany na rysunku.
Posta¢ tego algorytmu jest adaptacja odpowiedniego, ogélnego

algorytmu metody dla potrzeb niniejszej rozprawy.






22

Do zasadniczych zalet metody proghostycznej mozna
zaliczy¢ ;
~ mozliwos¢ stosowania metody zarovmo do tworzenia

noYA”ch struktur jak 1 doskona.lenia istniejacych ;

= stosunkowo hwfzszy poziom-organiZracyj.ny i1 techniczny

rozwdgzan |

- oszczedno$¢ czasu “yynikajaca z mozliv/osci pominiecia

mrejestracji stanu faktycznego ;

- powstajace rozwigzania nadaja sie do praktycznej
realizacji przy jednoczesrcy™m wskazyv/aniu rozwigzan
przysztoscio™.yych »

- pomijane sg opo3?y v/ynikajgce z tego9 ze wskazane nowe
rozwigzania "nie v/ynikajg z faktu ztego rozwigzyv/ania

okreslonych problemov/j za co kto$ jest W praktyce

odpowiedzialny« [J/s ]

i\daptowanie opise™nej metody do potrzeb rozprav/y nastgpi n
na etapie foimiutowania zadan, koniecznych do zrealizowania

W procesie tworzenia systemu*
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=2 = Syotematygac”™ja cel6v; tworzenia sygitemu-symulacy.ine”oe

Zgodnie z przy;J]eta metoda badawczag ten podrozdziat
stanowi pierwszy krok w procesie tv/orzenia systemu
bedgcego celem rozprav/y™ Bedzie w nim okreslony cel

zasadniczy oraz dodatko*we cele tworzenia systemu.

Odpowiednio do deklaracji zawartey we wstepie do rozprawy, "
system bedgcy jej przedmiotem po™/inien imiozlivn.ac reali-»
zacje szkolen doskonalgacych stan6v; osobowych wszystkich
elementéw systemu dowodzenia zwigzlai na tle. jednolicie @
odw~zorowanego symulov/anego pola walki. Wynika z tego, ze vy
W ramach systemu jest konieczne zape”™mlenie odwzorowania
powietrznego’pola walki na kazdym z elem.entQY/ systemu
dowodzenia stoso™wnie do jego typu, szczebla i realizowanych
zadan, Z2iatem. zasadniczym celem bedzie tworzenie jednolitego
dla wszystkich elementéw systemu dowodzenia symulov/anego
pola walki-.

Ten cel bedzie osiggany poprzez t™worzenie wycinkéw ogdlnego
pola walki zy/iazlru operacyjno™-taktycznego dla potrzeb
szkoleni.a w ram.ach pods7/steméw i poszczegélnych elemen-
tow systemu dov/odzenia wojskami zwigzku«

System symulacyjny jako catos¢, jJego poszczegbélne elementy
i ich konfiguracje bedg przeznaczone do stY/arzania
mozli\¥osci osiggania celdéw szkoleiiiov/ych rdégnych piondéw

i stuzb zwiagzlcu« |,

W ramach realizacji tych 0elOIN beda prowadzone treningi
obejmaijgce stany osoboY/e odpov/iednich grup Tunkcyjip,”ch

na poszczegdlnj”~ch stanowiskach do\7odzenia oraz w ramach

roznorodnych ich konfiguracji.
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Wobec dynamicsnie rozwijajacego sie procesu r-yposazania
stanowisk dowodzenia w sprzet informatycznylctérym m = *©
obejmuje sie coraz tO; nowe grupy osob funkcyjnych i zadan
realizowanych na elementach systemu dowodzenia, trudno jest
obecnie przewidzieC perspektywiczne cele szkoleh doskonalag-
cych oraz zasieg W jakim beda, prowadzone/®

W tej sytuacji logicznym jest dgzenie do budovg™ systemu
umozliwiajacego niemal dowolne konfs.guracje jego elementdY/. -
Przyjecie takiego zatozenia narzuca okreslony sposéb podejscia
do zagadnienia podziatu systemu na elementy 1 podsystemy»
Sposobem, tym powinno by¢ -wytypowanie zasadniczych jego
ssktadnikédw, z ktdérych bedzie.mozna tworzy¢ odpowiednie
konfiguracja stoso"wnie do biezacych potrzeb szkoleniowych,
ITastepstwem takiego rozumowania jest implikowany nim sposéb i
podejscia do problemu okreslania celdw csastkoiypch zasadni-
czego celu _,tv/orzGnia. sy.stemu» Celami czastkov/ymi bedzie
symulowanie pola walki dla. potrzeb t?lementow, ktdére w dalszej
czesci rozprawy,zostang wyt3rpow6ine jako"zasadnicze skdadniki :
systemu«

To ostatnie stwierdzenie okresla w sposéb ogélny hierachie
y/igzki zasadniez”/ch celéw tworzenia systemu symulacyjnego.
Pozwala to przejs¢ do umiejscoivienia i systematyzowania
wigzki celdéw dodatkowy elit

Przystepujac do rozwigzania tego problemu nalezy wzigé

pod uwage i

1« ~Narunki podnoszenia efektywnosci szkolenia standéw osoboyych
systemu dov/odzenla«

Jako gtéwny kierunek dziatania w tej sferze nalezy przyjac
realizowanie procesu szkolenia w warunkach maksymalnie

zblizonych do y/arunkdy/ jakie moga realnie vystgpic¢ na
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polu walki L W odniesieniu do"stan6w osobowych systemu
dov/odsenia warunki takie najtatwiej wyt?/orsyc na wkasciwymm
miejscu pracy® a wleo na stanowisku dov/odzenia» Poszczegdlne
osoby funkcyjne podczas real:aych dziatan bojov/ych v/ykonuja
swoje zadania w obiektach SD* Po jest ich wkasciwe otoczenie
z.Rroymo podczas szkoxen doskonalacych”™ jak J. podczas odpierania
realnego nalotu S$rcdkéiY napadu powietrznego nieprzyjaciela*
Prowadzenie szkolen doskonalgcych we wHasciwych obiektach
eliminuje koniecznosS¢ tworzenia .pozoraeyjnego Otoczenia.--.,
Poszczegolne efekty pola walki docieraja do funkcyjnych
SD g#déwnie jako obraz odw*zorowanj™ na $Srodkach zobrazow™ania
informacji naptywrajacycli do stanov/iska dowodzenia* Inne
efektyy. ktdére moga docieran do wmetrza obiektéw SD, takie
jak .odgtosy,v/ybuchéw, wibracje ktérych Zzréddem moga byé i
przelatujgce w poblizu samoloty, ,czy inne podobne efekty
nie bedg przedmiotem rozwazan rozprawie*
Autor doceniajac ich znaczenie jest jednak zdania, ze jest .
to osobny problem nie mieszczacy sie w obszarze,jego zaintere-
sowan, ktdé™ry to. problem nie, moze byd rozv/igzyw™any przy. uzyciu
Srodkéw przewidy\mnych do tworzenia systemu symulacyjnego.
Reasumujac,, dla personelu zautomatyzowanych stanowisk dowodze-
nia, obraz pola walki powietrznej od?/zorowyv;any jest g#éwnie
na’urzadzeniach zobrazow-ania aparatury automatyzacji dowodzenia.
Obraz ten podczas prowadzenia szkolen kszta,dtowany jest przez
odpoYnednie symulatory. One to beda obcigazone odpowiedzialnoscia
za tworzenie obrazu pola v/alki w postaci maksymalnie zblizonej
do tej jaka bedzie istnie¢ podczas realnych dziatan.
Zatem podnoszenie efektyvmoSGi szkolenia moze byé realizov/ane ,

poprzez tworzenie technicznej bazy szkoleh na”poziomie
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umozliwiajacym realistyczne symulowanie WSpé%C?zesnego pola .
-watki* m I

Nalezy jednak sty/ierdzi¢” ze poziom technicznej bazy
szkoleniowe-~ stat .sie barierg na drodze poszukiwan W sferze
organizacji szkolenia* Stwierdzenie to nalezy traktowacd

jako hipoteze, ktdéra zostanie poddana v;eryfikacji podczas
analizowania stanu istniejacego w omawianej dziedzinie#
Raki.irfb7aijac rozwazania na temat podnoszenia efektyv/nosci
szkolenia nalezy jako 5sgs,dniczy_cel™w tej”sferze p~rzyjac
doskonalenie~tec”™icznej "Yezy szkolen w, kierun”™_t\vorzenia; n

realistycznego”obrazu POla_walki”®

Uzyskanie takiego obrazu uwarunkowane jest mozliwie wiernym

imitowaniem ;
() dziatalnosci nieprzyjaciela ;

dziatalnosci an;j/-ch Srodkow walki 1 wykrywania |

warunkéw prowadzenia walki /dziatan bojo’yych/# - N
Wymienione powyzej zasadnicze czynniki ksztattujace

obraz skumulowanego pola wralki przybierajg postaé¢ wkasciwg
dla szczebla, roli:i miejsca w systemie dov/odzenia elementu, "
na potrzeby ktdérego sga imitowane# Na tym etapie pracy nie
jest celovafm rozwijanie tego zagadnienia#
W efekcie systematyzacji omawianego celu dodatkowego mozna
ustali¢ hierarchiczng strukture jego celdw czastkowych#

Przedstav;la ja rysunek nr 4#
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*9 uzyskanie mozliwosci prowadzenia ba.dan funkcjonowania,
poszczegbélnych stanowisk dowodzenia w warunkach zadav/ania

im maksymalnego obcigzenia | - [

- uzyskanie mozliwosci automatycznego analizowania
zasadniczych elementdéw pracy bojovw/ej poszczegdlnych oséb

i zespotow fFunkcyjiaych,. formutowanie komunikatéw zawieraja~ -
cych zestawienia danych w tym zakresie oraz przekazywania

ich do nadrzednego stanowiska dov/odzenia ;

0 zdalne ksztattowanie symulowanej systtiacji powietrznej

i bojowej przez szczebel nadrzedny w stosunku “do podlegtegc
Av tym takze na tle sytuacji realnej/ dla sprav/dzania
czujnosci i stopnia wyszkolenia bez koniecznosci dokonywania

kontroli na miejscu«

mWarujnki do prowadzenia badah sj”stemu dowodzenia zwigzku

w catosci czy™poszczegélnych jego,elementédw powstanag dopiero
po praktycznjnm zrealizowaniu systemu symulacyjnego, Nalezy
zaznaczy6j ze mozliwosci Kktére wov/czas powstang sata
nieosiggalne VW odniesieniu do aktualnie istniejgcego stanu
w 7;arunkach poko jo\"Adx,

Realistycznie symulowane, jednolicie odwzorowane na
Y/szystkich. elementach systemu dowodzenia, sytuacje wspédczes-
nego pola walki powietrznej stworza v/arunki do przebadania
systemu doY/odzenia Jpodczas “odpierania nalotu o niemal dowolnym
modelu. Ograniczenia ?/ynikajgce z istnienia stref zakazanych
dla odbywania lotow na bardzo matych wysokosciach, trudnosci
V/ zakresie wydzielania odpoY/iedniej liczby, samolotév/ do
pozoracji nalotu, czy zakazy stosowania zak#décen przestang

odgrywac¢ role.
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Wszystkie z wymienio:n,ych Kierunkdéy/ dziatan rzutuja

na koniecznos¢ postawlenigi odpowiednich wymagah na
rozwigzania wewnatrz poszczegéIn3®''oh elementédw tv/orzonego
systemu i vwpk3wajg na jego ksztatt.

Systematyzujac kierunki uzyskiwania mozliwosci obiektywnego
oceniania poziomu T/jrszkolenia standw osobov/ych systemu

dowodzenia mozna przedstawi¢ hierarchiczng strukture celdéw.

Obiekty/0?.© ocenianie
stanu prz~fgotowania
do pracy, bojowej

IL
I :utomatyczne analizowaniej Zdalne ksstftto?/anie
II aanych o prac™ bojowej — I,| synulow™ane.j sytuacji
I zespotow furd.vcyjnych i bojowej dla, podlegtych
| oraz przedstayfiaaie SD oraz zbieranie
I komunikatow | danych o ich pracy w

narzuaoiaych warunkach

Rys.5 . Hierarchiczna struktura celdow czastkov;ych

w zakresie obiektyvmego oceniania.
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O™Mnizanie kosztéw sz.kolenia» .V -
OIDnizaniG kosztéw szkolenia nalezy traktowaé¢ jako
jeden z zaktadai~ych efektdéw wdrozenia systemu symulacyjnego*
Zasadniczym czynnikiem decydujacym o znacznym obnizeniu
nakdtadow ekonomicznych ponoszonych w zv/igzku z realizacjqg
procesu szkolenia jest w’datne zmniejszenie liczby v/ylotow
samolotéw, Kktoére wryznaczane sa dla potrzeb trenowania i
sprawdzania stanow osobo”™/ych systemii dowodzenia*
Uzyskany efekt moze byc mierzony roznica pomiedzy liczba
samoloto-Y/~rloto7/ niezbednych do sapev/nienia odpo7/iedniego
poziomu ~wyszkolenia w warunkach szkolenia sposobem tradycyj-
nym a ta SEimg w/ielkoscia W warunkach wykorzystania w procesie
szkolerxia $rodkéw symulacji pola 7/alki*
Jest oozyY/istym, ze nav;et 77 przypadku uzyskania zaktadanege”
wAysokiego poziomu symulacji pola walki nie uda sie, a nav/et
by+oby niecelowym catkowite wyeliminow/anie .z procesu szkole-
nia udziatu realnych celd7/ « samolotow v/¥asnych*
Reasumujac, osiagniecie tego celu dodatkov;ego nie wigze sie
z koniecznosciag postar/ienia innych niz dotad celdéw tworzenia

systemu syraulacyjnego*

5M®SINFMKrokiem_na Oorodze_s;”/stematyzacji celdéw tworzenia

systemu bedzie umiejscowieniewi§” ki_cel077_~dodatkowych_

Problem ten nalezy rozstrzygng¢ poprzez dotgczenie obu wigzek

celow dodatkov/ych do zasadniczych celédw na kazdym poziomie*



w ten sposob powstanie wigzka ce,l0'Ww tworzenia systemu

symulacyjnego, ktdrg przedstawia ponizszy rysunek*

ITworzenie systemu
Isjnraiilacyi pola walki
dla potrzeb szkolenia
Izmian dowodzenia®

ITr/orsentG Obiektyvme

§eal 1stycznego] ocenianie stanu

[pbrazu przygotowania do]

Ipola walki pracy bojone;

L
folistyczne Rfpo. liotycsne |jReal Istyczno 1fAutomatyczno Zdalne
|iv;zoronenie odwzorovfanie junzgl ednianief |Janallzo?/anie taktolani g
lialalnodci dziatalnosci Yanmkow Jjdanych o pracy sytuacji
eprzyjacielcl sit 1 Srodkow iprowadsenia _ bo;jore;] osdb )Ojowej dla
whasnych haiki ICfunkeyjnych  Ipodieg3ych ,

§ wydawanie SD oras %

omunikatow Obieranie
lanych o ich
dracy

lys,6* Vigzka celow/ tworzenia systemu symulacyjnego™



"1*3. Okrerslenie zadrx. regj.:Lg;onariych w procesie

tjorzenia, systemu symu3,acy,ine™o.

Sposb6b systematyzowania zadan, ktére nalezy zrealizowad
w procesie tworzenia s”/stemu s;”rmulacyjnego okresla przyjeta
metoda badav/cza« Beda to zadania naszkicowane V opisie tej
metody« Po zakonhczeniu czynnosci wstepnych za”™mrtych w tym
rozdziale rozpocznie sie analiza stanu istniejacego,

W jej rejTiach zrealizowane zostang zadania czgstkowe

pierwszego nizszego poziomu, takie jak ; =

- analiza stanu isStniejgcego- na SD szczebla operacyjno-

taktycznego |

- analiza stanu istniejgacego na potaczonycli stanowiskach

dowodzenia |

~ analiza stanu istniejgcego w systemach rodzajéw wojsk,
- . - . - i

Kolejnym nizszym poziomem om.awianego etapu sa zadania“®
czgstkowe zwigzane z analizg zakresu osiggania poszczegol-
nych celéW w ramach okreslonych systeméw, podsystemow
i elementéw.

Dla przyk#adu mozna przedstawi¢ hierarchiczng strukture
ZcS,dn realizowalnych podczas analizowania stanu istniejg-
cego w systemie WINT zwia.zboi operacyjno-talctycznego,

Pokazano ja. na rysunlua 7,

9 .kt 6re naljezy "27% a li_zowaft

N 1B, " p" Mk £nia_v7 zorcEv/ege ~Y21ul_acyjinngo,

Ta grupa zadan bedzie realizowana poprzez wykonanie
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celow rospi®awy |

- synteza “iaiioskdw csastkcwrfcli i v.,?ypracov/ani9 wnioskow
co. do trybu realizac-;ji. i wdrazania systemu -;

- okre$lenie sasadnicsych kierunkow dalszego doskonalenia

systemu symulacyjnego”

1™« Zakres tworzenia systemu i boryzont czasowy»

Gorna granica olareslajgca wielkos¢ systemu zostata
jednoznacznie zakreslong w tytule i celu rozprawy*
Odpowiednio do nich ma by<$ tworzony system symulacyjny
2vigzl-02 operacyjno-laktycznego,, zatem dalsze rozwazania
na ten temat nie beda prowadzone« Mozna jedynie stwierdzic,
ze hierarchicznie najvA?zej potozonym elementem Systemu
bedzie ogniwo operacyjno-taktycsnego dowodsenia-,

Wskazowke do poszukiwania najnizej podtozonego ogniwa

systemu syrnulacyjnego stano?/! stwierdzenie ze sformudowanig

zasadniczego csdu rozprswy” ktore méowi”™ ze "system Scnnula>cyjry

powinien ~umozliwi¢ realizacje kompleksowyoh trening6?/
doskonalacych prace bojowg standéw osobowych zautomatyso?;anych

SD 11,
Zatem ro”zwigzaniem tego problemu moze byc st?;ierazenie

"najnizszym®ogniwem systemu symulacyjnego bedzie element
rozmieszczony na najnizej pod4ozonym elemencie systemu
dowodzenia wyposazonym 2 aparo”™ture automatyzacji dov/odzenia™*
Zgodnie z tym sty/ierclzeniem zasieg systemu symulacyjnego
pokry?;ad sie bedzie z zasiegiem zautomatyzowanego systemu

dowodzenia wojskami zwigzku operacyjno-taktycznego OPK*

N






Na z.akorczenie wstfpnej czesci. rospra\Ty" nalezy dokonac
zakreslenia hor:fsontu czasowego dla tworzonego®™ systemu»

W tym celu postuzymy sie hipotGz<?i robocsagy ktoéra

bedzie podlegac¢ \zer2fiikac3i na etapie analizocaania

stanu istnieejacegol

Stan posiadanej wiedzy w zateresie, tematu rozprav/y upowaznia
do postawienie nastepu;]acej hipotezy :

pssicn aktualnej bazy technicznej szkolen doskonalgcych
uniemozliwia stwoarzsnie systemu symulacyjnego na wymaganym =
poziomie bez pod;]eoia odpowiednich prac rozwojowo-
wdrozeniowycht,-

Jesli tymczasowo przyjac¢ to stwierdzenie- za prawdziwe”

to jest oczywis "ty ze mgpon.r.iane prace nalezatoby
dopiero podjac»

Znajac cykl takich przedsiewzie¢ mozna zatozyC, ze
Y~drozenie realnego systemu symulacyjnego moze nastgpicé¢ .
nie wczesniej niz w ciagu 5 “8 najblizszych lat®

Beda to VW/4€0 lata 1993 96#

ICi-erujac sie tym sposobem rozumowania na etapie tworzenia
systemu wzorcowego nalezy przyjmowac¢ iwYarunkowania
przewidywane w planach rozwojo\Yych wojsk OPK 1 prognozach
w zakresie poziomu 4ajajovych rozwigzan technicznych

w odniesienJai d.o lat 9000 % 2010»



ROZDZI1 AL 2 - " m

ANALIZA 1 POMA 03BCRI.S HEALIZOoWAD;,GH W ZWIAZKU *
OFSRAGYJNQ-TAKTYCZNYM SZKOLE?! DOSKONALAGYCK. =

Rosasiat ten zawiera analize i1 ocene .istniejacych
rozwigzan organiaac:/jnych i technicznycli w sferze
szkolen doskonalacych reallzowanyeli w ramach systemu
dowodzenia zwiazku operacyjno*-taktycznego OPK,.

¢«1 * Ocle aktualnie®wykorsystawanych-w s?flasku operacyjno'™

taktycznyni symulatordow i1 ich ocena«

Problematyka szkolenia stanéw osobowych systemu dowodze«*
nia wojskami OPX od dawna posiada wysoka range wsradd
probleméw 3rozwigzywanycli prsez kierownictwo tego rodzaju
sil sbrojnycii,.

Problem ten nabrak, nowego ?grmiaru whas z pow”ssechnym
wprowadsaiiiem zautomatyzo7/anych system0Y/ dowodzenia«

Proces szkolenia standow osobovarcli ulegt znacznej komplikacji
i uzyskanie wymaganego poziomu wyszkolenia vgymaga obecnie
duzej i1losci szkolen doskonalgc™/ch*, %magana intensywnoscé
szkclenia.5 W praktyce i?/ykluoza zaspokojenie tych potrzeb”
przy zastosowaniu klasycznych metod .szkolenio?rych zv/igzanych
s realnym uzyciem IwcjskO

Jako jeden z zasadniczych Kkierunkdéw rozn/igzyinania tego

problemu przyjeto stosowanie urzadzen symulacyjnych»



w srealisowania konkretkiycki przedsiewzied
organizacjire”ch o:caz prac rozwojowo-wdrozenicYgz-oli

\V/ v/ojskach znalazdo sie szereg urzadzen tego typu*
Aktualnie w wojskaoti OPK \w/korzy-stug*e sie nastepujace,
symulatory 1 imitatory s

Imltator®"sygnatoéw ImadboiokapX3”™yEli_ISR_ZirATAL przeznacsonjr
do generowania sygnatéw radiolokacyjnych na zestawie
wskaznikéw rozmieszczonych na stanowisln;. dowodzenia
pododdzisidu radiotechnj.cznego lub na sali. treningowej«
Urzadzenie to imituje sygnaty radiolokacyjne na czestotliwosci
Yisyjnej dla zestavm oalegdosciomierza i vr™sokosciomierza*

Urzadzenie wystepuje w nastepujgcych wariantach :

- zestaw mkompani.jny /ISR-02/ |

- zestaw batalionow;™™ /1SR-03/1 N

przeznaczony do
szkolenia personelu nawigatorskiego« Nie posiada on
wdasnego generat,03:"a sygna3rcv radiolokacyjnych dla z4ozonej
sytuacji pownetrznej« zroddem informacji o sytuacji
powietrznej dla s;>nhnulatora moze byd .imitator NilTA.Le
Komendy naprov/.adzania sa \?prowadzs,ne do EMC za pomoca
typowego«”™ informatycznego urzadzenia peryferyjnego*
W v.yniku opracowan3,a tych komend EMC wn/pracovuje nha

wskaznikach symulatora znacznik samolotu wkasnego* in

Imitator 1KS-80 /OBERON"/ przeznaczony do odbywania

wspolnych treningéw piloté¥v w kabinach treningo\g7ch

samolotu /KTS/ i gru.py naprowadzania«



Ursadsenie posiada wdasrsy™ sterovmny komputerovvo

generator sygnaddw raxriolokacy;]rych o duzych mozliwosciach”
Imitator umozlima®™ \yypracowanie na wskaznikach, znacznika
wtasnego samolotu mysliwskiego poruszajacego sie
odpovd.ednio do manewrclw wykonywanych przez pilota w KTS,,
Komendy naprowadzania wypracowane na miejscach pracy
nawigatoréw zohrazowujag sie W kabinie pilota* Istniegeje
mozliwos¢ zobrasQV/arda celu na iTskamnilcu poktadowej

stacji radiolokacyjnej, odpcw/iednio do izzajemnego usytuow™ania
samolotu mysliwskiego i ce3uw momencie wikgczemla wysokiego
napieciae Po prciwidtowo wykonanym ataku znacznik celu

jest zdejmowany s zobrazowania re® stacji pokitadowe]

i \Yskaznika.ch nawigatoréw*

Imitator ten podobnie ja.k Sh-79 /REGA/ jest zbudowanjf

w oparciu o Unwersalng EMCO 114"

cymula;tor AKKORD przeznaczony do trenowania grup bojowych
cewizjonéw rakietoY/yoh®

UrzadzGni.e posiada mozllY/osc symulowiani.a lotU 7ssasciu_
obielctéw powietrznych oraz szerokiego w/aclilarza zak¥oceii
radioelektroniczny®oh emitowanych przez jeden z obiektow/,
Sterow/anie ugrupow/a.niem symulow/anych $Srodkéw/ napadu
powietrznego nieprzyjaciela odbyw/a sie potautomatycznie”

za pomocg urzadzenia programujgacego lub recznie*

Sterowanie sposobem recznym szescioma obiektami powietrznymi

jest czynnoscia rwyjatkowo zdozong i wymaga dtugiego szkolenia



osoby funboj ZjriQd w)riioliui;}a:cs8 te" csynnosdo TS, 33]
Wymienione tu s3'mulatory i imitatory stanowig obecnie
zasadnicze elementy- technlesnej basy szkolenh doskonalacych
V; Y/0,jskacli OK'*™ Opr-6cs nich do "tego rodznagii szkolen
korzystuje sie sktadowe urzadzenia zautomatyzowanych
systeméw. do7/odzenia,, Z regudy sa 10" urzadzenia magnetycznego
zapisu, ktore wykorzystuje sie do wygenerowania zaprogramo-
wanej uprzednio .sytuacji pcw/ietrsne.j dla. potrzeb szkolenia

stanéw osobomrch SD dane.go szczebla,, N e

2*2amAnaliza i1 ocena szkolen doskonalgcych w wojskach

radiotechnicznych»

Do prowadzenia szlcolen doskona-lgcycJa na tle S7/muloY/anej
sytuacji pOwvietjiznej w pododdziatach wojsk radiotechnicz-
nych wykorzystuje”sie imitatory typu .IATAL*

Obecnie stanowiska dov/odzenia wszystkich pododdziatow ¥/RT
sg wyposa-zone zarowno w zestawy aparatury sutomatyzacji
dowodzenia jak i imitatory; ISR» Te ,ostatnie gwykorzystywane ,
sq jako zrodto pierwotnej informacji radiolokacyjnej»
Zadana, szkoleniowa sytuacja poY/ietrzna generoY/ana. jest
przez NATALS w/CGd7al,g vYozesniej przygotowanego programu»
mProgram ten zapisany w postaci tasmy papierowej v/prowadzany

jest do urzadzenia przy pomocy "czi“tnika»
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Generowane Isnaczniki obiektédw powietrzn”™rch imitujag lot
obiektow z uwosglednieniem statego tda odpov/iednio do
realnych. wo,runkéw terenowych i typu stacji radioloka.cyjnej ™
ktérej praca jest imitowana”

Pr.zy wykorzystaniu imitatora NATAL sa organizowane

treningl w zakresie pracy bojowej sposobem tradycyjnym

i zautomatyzowanymo” * i

Pakt posiadania na wszystkich stanowiskach dowodzenia
pododdziatow rad-iotecliniczrycli Iniitatorow ISR stwarza
mozliw"066 prowadzenia. treningoY/ d\Mais2;czebloypcli obejmcija-
cych szczebel batali-onu i kompanii radciotechnicznej«,

W tym celUj w OPlI WOPE funkcjonuje prograw®, w efekcie
ktérego odpowiednio do”zatozonej« ogélnej sytuacji
pov/ietrznej otrzymuje sie jej we/cinki w postaci gotowych
tasm papierowych dla. iniitatoréw/ poszczegélnych posterunkéw/
radiolokacy jnyclic

Praktyka wykazuj ze reallzac3 a3 &)3 ypu mszkolen
dwaszczeblowyc.il natrafia, na duze trudnosci,,-Wynikajg one e
z faktu, ZG ob.raz ogolnej s;/tuacji powietrznej nad strefa
odpowiedzialnosci batalionu powstaje” wsiaitek generowania
jej wr.ninkéw przez pracujace bez jakiejkolv/iek synchronizacji
imitatoig/ poszczeg6lnych posterunkéw radiolokacyjnych«

kawet y; przypadku doktadnie jednoczesnego startu, po okoto
30 minutach nastepuje rozsynclircnizoY/anie, efektem.ktdérego
jest "nadprodukcja oeiéiwl .«

nzestarzata konstrukcja imitatoréw uniemozliwda zapev/nienie

ich synchronicznej pracy na noz-nych elementaclr systemu”™ ,.

doY/odzenia* -



Inne wady urzadzenia to b2?ak elestyosnosoi uniemozliwiajacy
korygowanie tras celdéw stosownie do zaistniatych, nieprze-t-
widzianych sytuacji”™ takich jak na przyk#ad- niezgodne
Z’zatozeniem co do.miejsca i czasu oddziatywanie Srodkéw

walki#

StanoYfiska dowodzenia binrgad radiotectinioznyoti S3g obecnie
wyposazone w aparature zautomatyzowanego systemu dov/odzenia
CYBER-We Symulatordéw nie. posiadajg”.

Treningi sa. prowadson®© w oparciu o wykorzystanie urzadzen
,zapisujacych, ktorych wkasciwym przeznaczeniem jest
dokumentowanie wazniejszych etapdw pracy bojowej,
Odtwarzanie ciekawszych fragmentéw dziatan realnych lub
uprzednio przygotowanej sytuacji szkoleniowej| jest podstawg
prov/adzenia szkolen#

Przeszkodg w organizowaniu treningow wielosscseblowych

z udziatem SD ERt jest wspomniany brak mozli?/osci |

synchro"£iisowania ISR-"ow®

Reasumujac mozemy ‘gyciggnac nastepujgce wnioski :
a/ w sala”esle tworzenia”realistyoznego obrazu”pola walki ;

istniejgca techniczna baza szkoleh doskonalacych posiada
istotne wady w zakresie realistycznego odwzorowania dziatal-
nosci nieprzyjaciela« Pbczede wszystkim wystepuje brak
mozliwnhci odwzorowania reakcji nieprzyjaciela na dziatanie

wkasnych sSrodkow walki oraz, rezultatdov/ "ich.oddziatywania K

*w wysokim stopniu uwz,gledniane sg w urzgdzeniach symulacyj

uych warunki prow/adseirla dziatan bojowych
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b/ w sakresie_"obiektymego oceniania stanu.
personelu SD~dc istniejaca aktualnie ™ techniczna

baza szkolen doskonalacych jest catkowicie nieprzydatna,

c/ w sO0"~ssiG___przydatnosci "do_tworzenia_systemu_symulacy jnego

- omawiane urzadzenia Sg przydatne do zgrywania SD WRT

szczebla taktycznego .na“"tle Bymulov/anej sytuac
w H e

R ’
w ramach rozgrjnmnia krétkotrwatych epizodow/

i pov/ietrznej

-0,

- do tv/orzenia stymulowanego pola v/alki dla potrzeb systemu
symulacyjnego WRT 1 zTFfigzku operacyjno-taktycznego omamdane <

urzadzenia sa nieprzydatne,

2,3%Analiza 1 ocena szkolen doskonalacych w wojskach

rakietowych.

Do prov?adzenia szkolenn doskonalgcych na tle symulowanej
sytuacji poY/Zietrznej w zwigzku taktycznym /oddziale/ v;ojsk
rakietowych i-Tykorzystuje sie symulator AKKORD,

Obecnie znaczna wiekszos¢ pododdziatov/ wojsk rakietowych

nie posiada na iryposazeniu tego typu symulatoréwﬁ Srednio

w zwigzlcu taktycznym sg 3 F4 symulatory i1 nie przewiduje
sie uzupednien w tym zakresie*,

W celu prawidfowego wykorzystania posiadanych Srodkoéw
organizuje sie osrodki kontrolno»»treningowe na bazie jednego
z dyv7isjonéw lub przy po#gczonym stanowisku dowrodzenia.
OSrodek daje mozliwos¢ "wspélnego trenowania zespodu

dowodzenia brygadtf rakleto?/ej i 2 s 3 grup bojowych

djw/izjondéw rakietov/yclil
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Trening taki odbywa sie w oparciu- o, wspdlng .imitowang
sytuacje powietrzng”™ c'o usyskiY/ane jest przez odpowiednie
potaczenie sfiriisatorow. AKKORDN

G+6zna przeszkodg w osigganiu wysokicli efektdow szkoleniowych
tq metoda sg ograniczone mozli;vosci symula,tora9 zwlaszcza
m.pod wzgledem liczbjr symtilowarych obiektéw powietrznych.
Osrodki ,kontrolno-treningo\Ye poYraziiie stracidty na znaczeniu
w z?/igzku z w-prowadzeniera do wojsk zautomatyzowanego systemu
kierovvania ogniem WEKTOR-2WS, .

Automatyzacja procsso\7 kierowania ogniem spowodowata koniecz-
nos¢ IntensyY/nego trenoY/ania ‘W zakresie po,stugiv/ania.sie

nowg technikg”™ O0srodki kontrolno-~tjreningowe nie dawaty .
mozliwosci odtrenowania pracy bojowej sposobem zautcm.: "me/20Y/a-
nym. Sytuacja ta nie powodowata podejmow”ania zadnych
przedsiewzie¢ ukierunkoYfanych na tworzenie systemu symulacyj-
nego wojsk rakietovych do czasu gdy na poligonie w ZSRR

nie zaczeto wykorzysty\YaCc systemu ¥/EKToR-2WS do kierowania

ogniem dyv/isjonéwi ..

Fodsumoyrgjac” aktualnie wojska rakietowe nie posiadaja

“av;et namiastki systemu symulacyjnego* Mozliv/e sa jedynie
treningi jednoszczebloy/e w dywizjonach rakietowych i to

w zakresie pracy bojoYvej sposobem tradycyjnym oraz tego N
samego typu treningi zespoddédw doY/odzenia zwigzkéw taktycz-
rych Yiojsk rakietowych w ramach .szkolen doskonalgacych na J
potaczonych stanowiskach dowodzenia*

Reasumujgc mozemy “yciggnOi¢ nastepujace wnioski ;
a/ w zakresie tworzenia”realistycshego

istniejaca techniczna basa szkolen doskonalacych w bardzo
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matym stopniu spednia “yjamagania dyktowane aktualnymi potrze-
bami szkoleniom®™nni |

b/ w gakresle "obiektywnego “oceniania stanu, przygotowania | i
|

personelu aktualnie v/ykorzystywane“

urzadzenia symulacyjne sg nieprzydatne«”

c/ w zakresie™przydatnosci do_tworzenia_systemu_symulacyJnego

omawiane Pirzadzenia nie nadajga sie do Ygrkorzystania«

2«4« Analiza i1 ocena szkolen doskona-laGycki w v/0.iskach

lotnicz7fche

Z punktu mdzenia funkcjonowania systemu dolwodzenia
w wo;jskach lotniczych WOPK zasadniczym problemem jest
szkolenie na\Tigatorowl Obok pilotow ta grupa specjalistow
wpjkaga najdiuzszego okresu szkolenia«
Do szkolen doskgnalacych personelu nawigatorskiego“wykorzystu-
je sie mitator organiczr""«punktu naprowadzania systemu
WEKTOR-2WE5 “symulator naprowadzania REGA oraz do wspdélnego
trenow™ania gnupy haprowadzania 1 pilotév/ w kabinach trenin-
gowych saniolotow /KTS/ -. ¢.mitator OBERON«
Organiczny imitator punktu naprowadzania systemu WEKTOR
moze byc wykorzystany jedynie W ramach wstepnego szkolenia
.grupy napprowadzania tego elementu systemu dowodzenia«
Nie posiadajac “~whkasnego generatory sygnatow radiolokacyjnych
i dysponujac kilkoma zaledv/ie wariantami tras pojedynczego

celu nie spednia 011 w/ymogdbw nowoczesnego symulatora«
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Symulatory naprov/adzania SN-79 /REGA/ znajduja sie Obecnie
na wyposazeniu wszystkich punktéw naprov/adzania podaczonych
stanow"isk dowodzenia*

zrodtem informacji o sytuacji poYFietrznej dla tego symula-r
tora laoze hyc imitator wojsk ra.diotechnicznych EATAL*

Mozliwe jJest réwniez zaprogramowanie odpowiednich tras

w samym s;ymulatorze REGA» S"™/tuacja powietrzna zobrazowana

na wskaonilra s\nnulatora- jest podstawig do realizacji procesu
naprowadz<ania« Instruktor przj/ pulpicie wprowadza do EI'C
podawane gtosem przez nawigatora komendy naprowadzania*
<0dpowiednio do nich wypracowany zostaje znacznik wkasnego
samolotu mysliwskiego na sSrodkach zobrazowania®®" Wykonuje

on maneYopp zgodnie z komendami naprowadzania wprowadzanymi -
przez instruktora®

Treningi na symulatorze REGA daja mierne efekty szkoleniowe

i moga byc trakto"wane jako pomocnicza forma szkolenia*
Rozvw/igzan:la konstrukcyjne z uwagi na zastosov/any profesjo-"
nalny sprzet informatyczny uniemozliY/iajg ksztattowanie
wHasciwych nawykoéw/ niezbednj*Ch do pracy na zautomatyzowanym
stanov;iskra nawigatora®

Obecnie , w ramach ru.chu racjonalizatorskiego czynione s3a
préby, powigzenia symulat ora SH-79 s aparatura APN, co
pozY/olitoby zobrazowa¢ jJednoczesnie informacje pierwotnag

z imitatora HATAL i znacz‘nik wdasnego mysliwca na wskaznikach
miejsc pracy nawigatoréw naprowadzania*

lialezy jednak podkcreslié, ze jF

w stanie sprzega¢ sie Z Imnyii urzadzeni3inp,,., n



Imitator OBEROI™ umozliwia odbywanie wspoélnych treningéw
grupy naprov7adzania i pilotow w K>S,

V/ystepuje on poza systemem dov/odzenia. Jest bowiem
rozmieszczany na lotniskach bazowania putkéw lotnictwa
raysliv/skiego Yrraz z kabinami treningo\"/ymi» Sprzeganie
kabin treningomrcti z imitatorem umozliwia prowadzenie
bardzo efektyv/nych szkoleiu Pilot v; kabinie v/ykonujac
komendy naprowadzania odbywa “loty” _treningowe« Informacje
0 czynnosciach pilota stanowig podstawe do varpracowania
na srodkach zobrazowania imitafora znacznika wiasnego
samolotu, ?0 osiagnieciu przez-sam.olot rubiezy ataku

1 wkanzeniu przez pilota celormika. radiolokacyjnego n
ukazuje sie na nim znacznik celu odpowiednio do wzajemnego
usytuowania przestrzeni samolotu mysSliwskiego i1 celu.
Prawidfowe wykonanie atalm pow*oduje zdjecie celu

z zobrazowania na celo”™/niku 1 Srodkach zobrazowania grupy
naprowadzania.

Pomimo swej atrakcyjnosci szkolenie nav;igatorow-nie przebiega
we whasci\tan dla nich otoczeniu i nie przy wkascivych
miejscach pracy,

Podsumo™mja.c nalezy stwierdzic¢5 Ze proces szkolenia jest

w wojskach lotniczych realizo\wany w formie treningow
jednoszc2;eblovych co vPmidlka z niedostosow/ania wykorzystywa-
nych sjnmulatoréw do wzajemnego sprzegania sie.

Podobnie jak w wojskach rakietowych, w szefostwie wojsk® *
lotniczych nie dostrzega sie koniecznosci "worzenia /

systemu jEjymulacyjnego, Pew/nyra uzasadnieniem jest brak
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Za.UtornatysoT/anego systemu doT/odzenia pIm OPK* Prace nad
takim systemem zostaty juz podjete i aby nie znalezé sie
w sytuacji analogicznej jak wojska rakietowe nalezatoby

rownolegle podjaé¢ temat systemu symulacyjnego dla WL*
Reasuieujgc mozemy v.yciagna¢ nastepujace imioski

a/ w ~akresie~tworzenia“realistycsnego obrazapola walki
mozna stwrierdz;i¢™ ze tectmiozna baza szkolenn doskonalgcych”
zapewnia w dos¢ wysokim- "stopniu osigganie celdéw szkolenie- ">/
vAcch zapewniajagc od™/zoroi®anie z4ozonych sytuacji, powietrznych n
s"uwzglednieniem zsnowno dziatalnosci nieprzyjaciela jak

i samolot¢?/ wtasnych ~

b/ 7;7~zakresie obiekt7£vmego_oceniania_stanu_przygotov;ania
gersonelu .nawigatorskiego go”pracy”~bojowej nawtasciwym
miejscu pracy omawiane urzadse.iiia sa przydatne 7; matym
stopniu ;

c/ w zakresie”przydatnosci do”~tworzonego systemu gymoilaG7/j-
negoNistniejace urzadzenia jako catos¢ sa nieprzydatne*
ilalezy jednak podkresli¢”™ Zze niektdére elementy tych
urzadzen, takie jak komputerowo stero7/ane generatory > n
sygnateul radiolokacyjnych mogtyby znalez¢ zastosowanie

w tYrarzonjicn systemie* Przydatne mogdyby by¢ réwniez m
niektére elementy oprogramowania EMC, a w tym szczegdlnie

z zakresu odv’zorov/jwania lotu samolotéw whasnych*



2e5« Analigg 1 ocena szkolen doskonalacych w pododdziatach

walki radioelektroniczzieT» .3

Aktualnie stanowiska doY/odzenia pododdziatow walki
radioelektronicznej nie posiadaja Srodkéw automatyzacji
dowodzenia,

Zestav/y tych $rodkéw, dla potrzeb stanowisk dowodzenia

kompanii 1 batalionu zakdtécen radioelektronicznych

zostang vrprowadzone w najblizszej przysztosci, -
Nawet po zautomatyzov/aniu Sl) kzrel /bzrel/ stanowiska
dowodzenia p3.utonéw zaktécen radioelektronicznych pozostang
bez vB,”posazenia tego typu posiadajgac jedynie urzadzenia
peryferyjne umozliwiajgce sprzezenie z obiektami automatyzacji
rozmieszczon.yii®™i ma. SD szczebla nadrzednego,

W tej sytuacji”™ aktualnie pododdziaty valki radioelektronicz-
nej szkolone sg w zakresie pracy bojowej sposobem tradycyjnym.
Jednoczesnie nalezy podkresli¢, ze w sktadzie aparatury
automatyzacji dowodzenia SD pododdziatdéw WRE nie przewiduje
sie urzadzen symulacyjn”™ych przeznaczonych do szkolenia.

Tak wiec po zakonczeniu automatyzoY/anla SD pododdziatéw WRB A~
ten pion stanie 7;obec problem0Y/ analogicznych do tych jakie”

wystepuja w wojskach rakietoYp/ch 1 wojskach lotniczych.”
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2,6, Analiza i1 ocena komplekspy/ych trenir™ow zmian

dowodzenia notacsonych stanowisk dowodzenia.

Treningi tego tjrpu prowadzone sg od czterech lat
zgodnie z rozkazem dowddcy woysk®*0J?K nr PP 42 z dnia
13.05.1983 r, n ,
Koiripleksovg/, trening "zmian dowodzenia P4SD prov/adzényegest ,
nj?st raz v; tygodniu™ W ti”eningu uczestniczg wszystkie
czdony pod¥gczonego stanowiska dowodzenia m/ykorzystujac
vrapdlng dla ?;szystkich Imitowang sytuacle ,pov;ietrzngs
"ktorej zrodiem jest imitator PATAL«
Informacja o sytuacji powietrznej wprowadzana jest
z 1IJA"TAL-a do Da.ta.ldonowego obiektu zautomatyzowanego . -
systemu dowodzenia WRT /WP-02M, .RPT-21/ skad po opracowaniu
trafia do pozostatych system.6w rozwinietych na tym SD*
W ten sposOb "zautomatyzowane miejsca pracy os6b funkcyjnych
na sali dov/odzenia i w pomieszczeniu gtdéwnego punktu
naprowadzania zasilane sg WV informacje o sytuacji powietrznej.
Na jej podstawie realizowane sg funkcje whasci\Ye dla,
zespotéw dowodzenia i grupy naprov/adzania. W’\tr’\nli.ngu
nie uczestnicza stanowiska dowodzenia podlegtych pododdziatév;”
oraz czdon walki radloelektronicznej.”
Jest. to wiec forma treningu jednoszczeblo™wego. Jedynag
imitacje dziatania podlegtych sit 1 Srodkdéw zapevmia Ipo
symulator REGA™ co juz zostato opisane.
Ocena jakosci realizowanej pracy bojowej: formudtowana jest .

na podstawie obserwacji dokonyimnej przez grupe.osob ,

kontrolujacych z nadrzednego ogniwa .dowodzenia.



z uwagi na rozlegtos¢ kontrolo7/anej tematyki, grupa ta
liczy killcunastu oficei™ow®

Zasadniczymi wadami, tego typu szkolenia doskonalgcego sag-:

w bardzo snikowYmi stopniu imituje Si€ dziatania podleg-

+ych sit 1 Srodkow ;

0 -nie wyystepuje odwzorowy”~/anie oddziak;wvania ogniov/ego
nieprzyjaciela 1 jego reakcji na oddziaktj”wanie wkasnych

Srodkéw walki  ;

(N\""sposdb odv/zorowania sytuacji pola 7/alki obarczoriy jest
ev/szystkimi Tnankamentam.l, ktdére oméwiono v/:csesci dotyczace j

ocero” szkolen prowadzonych w rodzajach r/ojsk«

2= < Analiza i ocena szkolen doskonalgcych prov/adzonych

na SD zwnlazlry operacyjno-taktycznego«

Wyposazanie stanowisk dowodzenia szczebla operacyjno-
taktycznego w sprzet automatyzacji dowodzenia zakohczono
doniero w 1986 roku» Wproviadzony na 7/yposazenie system
GYBSR~V/ zapeymia jedynie realizacje funkcji z zakresu
zbierania”™, opracoy/yy/aniap zobrazov;yy;ania 1 przekazywania
informa.cji o sytuacji poiyietrznej» Calby. zbidér funkcji
z Zakresu wspomagania procesdy/ decyzyjnych przey/idziany jorMt
w vZersji ro~ojowej tego systemu, kt6ra zostanie (
naWyposazenie w najblizszych latach .zsj..ep.uyec..aparatura
aktualnie wykorzystywang”

Zautomatyzov/any system dov/odzenia nie posia,da w swoim skdadzie
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urzadzenia symulacyjnego przeinaczonego do szkolenia stanow
osotowcli zsdan dowodzenia« Do prowadzenia szkolenn doskonalgeyeh
w zakresie pracy bojowej’na tle eymulowanej sytuacji powietrznej
wykorzystuje sie urzadzenie zapisu maghetycznegoj> ktdrego
zasadniczym przeznaczonleui jJOst dokumentowanie pracy bojowej”
Wykorzystuje sie jJe podczas szkolen doskonalacyoli odtwarzajac
zar€:jOstrowane w czasi© realnej pracy bojowej ciekawsze epizody
lub przygotowujac specjalnamtasme z zapisang sytuacjg szkoleniowa,
Konsekwencjg posiadanda tak skromnej basy szkolen doskonalgcych
;est mozliwos¢ realizowania jedynie treningéw®jednossczeblowych”?
ktére sg obarczone wi/stepowaniem wielu uproszczen i umownosci«
Sévmologle z pracami nad modo:misaeja systemu CYBER prowadzi

sle orace nad sj™mulatorepa dla SD zwigzku operacyjno-taktycznego.
Zrealizowanie tych prac w jsysSl jednolitej koncepcji tworzenia i
systemu symulacji pola walki doprowadzitoby do jakosciowej

Zmially sytuacji w oms-wianej dsiedzinie®

Symulator SD korpusu OPK by#by hierarchiesnie najwyzej po4ozonym

ogniwem systemu symulacyjnego®



2,8* Wnioski g anallisy stanu Istnienoe,goe¢

Wnioski zawarte w tym podrozdziale stanowig synteze
v/nioskéw czgstkowych formudowanych w poprzednich
podrozdziatach te;] czesci rozprawy,

Do zasadniczych niedomagan W sferze organizacji i bazy
technicznej szkolen doskonalgacych personelu zautomatyzowacd

nych stanowisk dowodzenia .zwigzlcu .mozna zaliczy¢ ;

a/ brak symulatorév/ na iviekszosci ogniw systemu® dowodzenia
ZYdazku operacy.jnoctaktycznego,- Skkadov/e urzadzenia
zautomatyzowanj”*ch systeméw dowodzenia”™ ktére sa aktualnie
yykorzystywane do szkolenia nie umozlivaaja prowadzenia
treningdw na poziomie implikowanym z4ozonoscig wspédczes-

nego pola v/alki |

b/ obecnie wykorzystywane symulatory sa wykonane w postaci
oddzielnjrch urzadzen,, wiekszosci wykonanycii w przestarjsa-
+oj technologii. Dotyczy to zwhaszcza urzadzen typu

MTAL 1 AKKORD, Symulatory typu REGA i1 OBERON sg zbudov/ane
na bazie uniwersalnej® EMC MERA-400, Ich wykorzystanie do
szkolenia w ramach systemu dov/odzenia sprowadza sie do

roli trenazera o rozszerzonych mozli\70Sciach |

c/ zaden z obecnie Y/ykorzystywartyoh symulatordw nie
umozliwia ksztattowania wtasciwych nawykédw w zakresie
pracy bojov7ej sposobem zautomatyzowanym. Szereg szkolenh
jest pro7/adzonych poza stanowiskiem dowodzenia, a miejscem
pracy jest pulpit symulatora, ktorego uzytkov/anie rozni
sie V sposéb zasadniczy od obskiigi v/dashego, zautomatyzo-

wanego miejsca pracy |
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d/ urzadsenia symulacyjnej w zasadzie” sa vnrkorsystyv/ane

do realizacji treningéw jednoszczeblov~cti* \Vypekniajg one
bardzo wazna role umozliwdajagc osiagniecie przez poszczegldlne
zespoty funkcyjne poziomu we/szkolenia niemozliy/ego do
osiggniecia w tym samym czasie”™ przy stosowaniu innych

metod szkoleniov/ych« Jednoczesnie treningi aktualnie
prowadzone zawieraja- zbyt wiele elementédw, mumo\vnosci ,

i uproszczen . B} " n

e/ wieloszczeblowe treningi W zakresie pracy bojowej
sposobem zautomatyzoy/anym na tle symulowanej .sytuacji
powietrznej sa w praktyce wykluczone z uwagi na brak

mozli“wosci sprzegania ze sobg poszczegbélnych symulatoroéw

f/ zadne z aktualnie wykorzystywanych urzadzn symulacyjnych j
nie moze byc w catosci wykorzystane jako element tworzonego
systemu symulacyjnego« Jedynie niektére czesci sktadowe
imitatora 1KS-so0 /OBEROU/J a szczegOlnie komputerowo

sterowane generatory sygnatow radiolokacyjnych moga bycr
przydatne do omaw/ianego celu* Ponadto wybrane elementy
oprogremowania EV/IC tego imitatora, a w tym logika imitowania

lotu statkéw po7/ietrznych mogtaby by¢ przydatna w perspekty-

wicznych symulatorach .pola walki powietrznej,

r

Stan aktualny v; zakresie rozmieszczenia symulatoroéw

i imitatoréw oraz ich powigzah z elementami systemu dov/odzenia

pokazano na schemacie /rys,8«/.
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rozdziat

OPIS I FORMALIZACJA WZORCOWEGO SYSTEMU SYMULACYJNEGO-

Rozdziat zav/iera-og6lng wizo o systemu symulacyjnegoj ,ktéry
iadghby byé wdrozony odlegtej prz3rsztosci* W rozdziale
dokona sie podziatu symulowanego pola arniki zY/igzku
operacyjno~taktycznego oraz wytypuje sie wy"-cinki elementnifne
Bedzie to podstew/g do okresSlenia zbioru symulatoroéw
odpowiedzialnych, za odwzorowanie pola v/alki w ramach
poszczegblnych, elementarnych v/ycinkéw oraz ztozen tych
w/¢inkéw dla potrzeb szkolenia personelu hierarchicznie
wyzej potozonych Gtanov/isk dov/odzenia. Rozdziat zawiera
réwniez charakterystyke poszczegélnych wycinkéw symulowanego
pola walki oraz opis. struktury podstawowego elementu

systemu symtalacyjnegod Jeden z podrozdziatowy poswiecony, jest

problemom obiektyw/nego oceniania« s

AN * loo-ziak symulowanegopola v;alki na \ycinki i ich

charakteprstyka«
3e1.«« Sasada_two2pzenplayAycinkow symulowanego_pola walki

%
Zasadnicze znaczenie dla okreslenia struktury i zasad

funkcjonowania systemu symulacyjnego ma ustalenie sposobu

podziatu symulowanego pola w/alki zw/igzku na odpowdednie

wycinki«
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Obszar walki powietrzne;} zwiazku obejmuje przestrzen nad
jego rejonem obrony oraz podejsciami do niego. .Obszar ten
podzielony jest na 4 - 5 stref odpowiedzialnoscig w ktérych
dyslokov/ane saorganiczne jednostki zwigzkutworzac, jego
ugrupowanie bojowe. Sk#s.d jednostek dyslokowanych w
poszczegbélnych strefach jest roézny. [«]

W remach ugrupowania bojowego zwigzku operacyjno-taktycznego
tworzacego system OP mozna wyroéznic¢ nastepujace, zasadnicze
podsysteniy ;

» \vojsk radiotechnicznych ;_ &

- wojsk lotniczych |

- wojsk rakietowych

- walki radioelektronicznej.

Me \7ymieniono pozostatych, .podsysteméw, ktdére mozna

wydzieli¢ z systemu OP zy/igzlcu operacyjno-taktycznego
kierujac sie zasada selekcjonowania tych o decydujacymi
vilphywie na przebieg v/alki powietrznej.
Kazdy z wymienionych podsysteméw zwigzku posiiada elementy
i“ykonawcze /zestawy rakietowe, samoloty mysSliwskie, stacje
radiolokacyjne, stacje zaktocen radioelektronicznych/ oraz
elementy dowodzenia, Kkierov;ania i sterowania elementami

wykonawczymi .

podziat® symulov/anego pola walki zwigzku operacyjno-
taktycznego bedzie podziatem z punktu widzenia wystepujacych
w nim zasadniczych podsysteméw. ~"_ A :

Tak wiec bedg to ; i

~ symulowane pole walki wojsk radiotechnicznych ;
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s™onulowane pole walki wojsk lotniczych |
- symulowane pole walki v;ojsk rakietov/ych

- symulowane pole walki pododdziatéw walki radioelektronicz-
nej
e rysunlm nr 9 pokazane sa jako warstYYjr symulowanego
pola walki zwiagzlau Kolejnos¢ usytuowania warstw nie ma
charakteru hierarchicznego«

Kazdy z wymienionych v/ycinkdw pierwotnego podziatu
symulowanego pola walki zwiazlcu operacyjno-taktycznego
mozna podzieli¢ na mniejsze wycinki dokonujgc podziatu
wtdrnego«
Wtéry  podziat  symulowanego pola walki na jego wycinki t
bedzie dokonywany w oparciu o podziat danego podsystemu OP
na podsystemy nizszego rzedu»”

tak .
a/ symulowane pole walki w™jsk radiotechnicznych zv/iazku
operacy jno-taktycznego /pokryw/ajace sie z rejonem odpowiedziat«
nééqilmj”gady radiotechnicznej/ mozna podzieli 6 na tycinki \

batalionowe poloywajgoe sie z polem radiolokacyjnym danego

pododdziatu \\RT |

b/ symujl”o™ane pole walki wojsk lotn”~zych zv/igzku operacyjno-
takt3?-cznego mozna podzieli¢ na wycinki odpow/iadajgce obszarom
dziatania poszczeg6lnych punktédw naprowadzania tworzacych
jJednolity system- naprov/adzania lotnictw®a mysliwskiego

zwigzku »

c/ symulowane pole w/alki wrojsk rakieto”~ch zwigzku mozna-

podzieli¢ na wycinki odpowmadajSiCe obszarom dziatania

poszczegblrych zv/-igzkéw tak®iycznych /oddziatow/ VR »
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Rys«10» Zasada podziatu na Y~ycinki symulowanego
pola walki wojsk lotniczych, z"d.gzku
operacyjno-taktycsnegO« i

Rys«11« Zasada podziatu symulGv/anego pola walki
bi~rgady radiotechniczne j na yyciiiki
batalionowe 1 kompanijne®
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d/ symulowane pole walki pododdziatéw walki radioelektro-
nicznej sktada sie z Wi7/cinkév/ odpowiadajgcyeh obszarom
dziatania kompanii /batalion6?// zakdé6cali radioelektronicz-
nych.

Zasade tworzenia V7ycinkév7/ symulowanego pola walki zwigzloi
operaoyjno-taktycznego pokazsino na rys«9» Przedsta”™wia on
zasade dokonyw/ania podziatu pierv;otnego«

Wiy podziat symulowanego pola walki v/ojsk lotniczych
zilustrowano na rysunku 10«

Trzeciemu nodsialowi- beda podlegaé

* patalionowe “w/cinki symulov7anago pola walki V/RT ;
-wycinki sw/igskovr taktycznych /oddziatu/ iTR,

z batalion67.ych Y/ycinkdw mozna -\7ydzielicnycini<i kompanii
radiotechnicznych wchodzacychnr jego sktad* .m

Zasade podisiatu symuloYfanego, pola walki w-ojsk radiotechnicz-
nydi zwigziku pokazano na rysuniai 1ll«

SymuloY/ane pole walki zY/igzku taktycznego dziel1r sie

na wycinki dyv/izjonoY/e odpowiadajgace obszarom dziatania
poszczegdlnych pododdziatey; Y/chodzacych W jego skdad*
Zasade podziatu symuloY/anego pola v/alki brygady rakietoY/ej
pokazano na rysunloi 12*

Trzeci podziat konczy proces rozkdadania symulowanego pola
walki ZY/igzku na czesci »skladoY/e*

w/ efekcie dokonanego podziatu mozna okresli¢ zbidr

YyeinkdY/ elementarnych* Zaliczymy do nich niektore wycinki
powstate z podziatu wtérnego /WLJ f/RE/ oraz te” ktdére sg

ynikiem podziatu trzeciego*
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Do zbioru Wjolilk¥Y elementariiycli mozna zaliczyé ;

a/ w y/ojiskach radiotectinicznych - y/yoinki poszczegélnych
kompanii radiotechniczn;”-ch

b/w v/03*skach lotniczych ~ y/ycinki odpowiadajgace obszarom
dziatania poszczeg6lnych punktéw naprowadzania | =

c/ W y/ojskacli rakieto\w,”™oh - wycinlci odpowiadajgace obszarom
dziatania poszczeg6lnych d™wdzjonévr rakietov/ych |

d/ V/ pododdziatach WRE - "fyj“cirki odpowiadajgce obszarom

dziatania poszczegélioych kompanii zak#6cen radioelektronicznych,

3*1 @& Charakteiystyka RO™z£zeg£3-nyeh_y/yeinkéw symulowanefo
Dola,walki™

Charakteryzowanie y/ycinkéw symulowanego pola walki

zostanie dolronane metodg "od”~do4u™» Oznacza to, ze

w pierwszej kolejnosci .charakteryzowane bedg wycinki
elementarne, zas$ nastepne y/ycinki wyzszego rzedu beda
trakto\wane jako ich z4ozenia«

Charakterj”styka. wycinkéw zostanie dokonana z punktu

widzenia s 1
- Obszaru dziatania“f

- zasadniczych zdarzen,: zjawisk i1 procesév/ podlegajacych

symulacyjnemu odiyzorowaniu«

3*1 .2 *1« Charakterystyka kompanijnego “ypcinka symulacyjnego
pola walki WRT«
Obszsr dziatania jaki powinien podlega¢ odwzorov/aniu

w ramach .symulacji odpowiada obszarowi o promieniu réw/nym

skali zobrazov/anJ.a jaki jest wj”™-korzystywany
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podczas realnej.pracy bojowej "SD lcrt» W plas™-sc™yzni.© posiomej
bedzie to lioclo o prcmiemiu 300 s centym w rejonie dyslokacji-:
postsrunlni radiolokacyjnego« WAptaoscsyziiie pionowej dolng ;
granice wysnacr.a minimalna wysokosc” lia ktorej znajdujac sie
obiekt powl.etrsny podlega opracowaniu pr~ez aparature mutomatysacji
dowodzenia» GOrng granice przestrzeni>w ktérej bedzie prowadzié
dziatania koapasia radioteotoiozna okresla sie analogicznie
wychodzac s mozliwodboi ap<aratujy automatyzacji»
Podsmnowi7;jao nalezy stmderdsiCg ze przestrzen w ktorej bedg
odoywaC¢ sie dziatania w koispanijnym™ wycinka pola walki WETH
zaromo w ptaszczyoni® posiomej Jak 1 pionoi”ej prselcracza granice
pola radiolokacyjnego danego RLP» .
li0st to uzasadnione poniewaz do SD lart bedsie dociera¢ informacja
szczebla mdrzednego”™ N ramacli ktorej beda wskazywane do”
|S16dzenia cel© znajdujace sie jeszcze posa polem wykrywania RL?»
tak okreslonoj prseetrseiii podczas realnych dzijatan beda

[obserwowane przy® wykorzystaniu radiolokacyjnych Srodkéw wykrywania me

[nastepujace zjawiska 1 zdarzenia t

dsiatalnosé nieprsyjac5.ela w poota,ci $Srodkéw napadu powietrznego e

[poruszajacych sie po okreslonych torach | . r >

oddziatywanie niepr2yjaciela w postaci réznych rodzajow
[sakdocen radloelelktroMcsnych 8

|- dsiatalnosc wtasnych Srodkéw walki w. postaci samolotdw
pysliwskicli poruszajacych sie odpowiednio do procesu- naprowadzania

Idi na cele powietrzne lub aktualnego sposobu dziatan
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/dyzurowanie w strefie/” a takze w postaci znacznika

odpowiedzi ;jako reakcji na zapytanie urzadzenia ilRZ ;

-rezultaty ognitowego oddziatywania nieprzyjaciela w postaci
efektow ~Tybuckiéw jadroY~ch obsemYowanych na wskaznikach
informacji pierY/otnej”™ utraty informacji o samolotach
wkasnych sniszczorpych y/ walce powietrznej lub braku
informacji z jej Zzrodet obez?/*adnionych ¢zy zniszczonych

w toku Y/Zalki 1 " ,

- rezultaty ogniov/ego oddziatywania wtasnych Srodkéw walki

W postaci utraty informacji o SnP zniszczonych przez v/¥asne

samoloty mysSliwskie l.ub zestawy rakiet przeciv/Xotniczych |

~ warunki proY/adzenia walki W postaci odbi¢ od statych
obiektdY/ terenoY/j~chj uksztaktowania v/iazki odpomednio do
przeszkdéd terenowcych oraz innych zjawisk obserwoY/anyoh na
wskaznikach 1._nformaoji pier\Yotnej /przesuwajacych sie

obtokéw« refralccji itp«/ N

Reasumujac, kompanijny wycinek symuj.oY/anego pola Y/Zalki
charakter™zoY/a6 bedzie okresilona przstrzen, y/ ktérej przy
pomocy pomocy $rodkOY/ Yyykrywnnia o $cisle oloreslonych
parametrach technicznych obsen-YOY/any bedzie zespoét zjavd.sk,

sdarzen i1 proceséw poYyzej lyyszczegolniorych»
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3.1,2,2* Charakteri/stylca elementarnego vg~cinka symulowanego

pola, walki wojsk lotnics™"-ch.

Elementarnj”™m wycinkiem symulowanego pola walki wojsk
lotniczycli bedzie jego fragment odpowiadajacy obszarowi .
dziatania punktu naprowadzania lotnictwa mysli”™/skiego®
Przestrzen zajmov/ana przez ten \~cinek zalezy od typu
punktu naprowadzania«

Dla punktéw naprowadzania”™ w ktor2,zch realizacja procesu
naprowadzania oparta jest o pieiwtotna informacje radiolokacyj-
na bedzie to przestrzen vr/-znaozona mozliwosciami sprzetu
radiolokacyjnego zabezpieczajgcego prace punktu naprov/adzamia«.
Dla punktéw naprowadzania”™ w ktdérych naprowadzanie realizuje
sie w oparci-U o wtdémag informacje radiolokacyjna bedzie to
przestrzen ograniczona mozliwosciami aparatury automatyzacji
dowodzenia zabezpieczajgcej M te informacje*

V/ielko$6 przestrzeni! w ptaszczyznie poziomej zaleze¢ bedzie

od obszaru, z ktérego zautomatjrzowany system dov/odzenia

zbiera i1 opracovmje informacje o sytuacji pov/ietrznej *

W ptaszczyznie pionowej -bedzie to gérna i dolna granica
AT§~znaczana *tecliniczinymi mozliwosciami aparatury automatyzacji
dowodzenia*

W tak okreslonej przestrzeni zachodzie beda nastepujace
zjawiska, zdarzenia i1 procesy mozImwe do zaobserwowe™nia na

Srodkach 2;obrazo*wania punktu naprowadzania ;

“ dziatalnos¢ nieprzyjaciela, jego oddzlatyimnie i rezultaty

tego oddziatyv/ania v; postaci takiej jaka dostarcza zrodto



informacji o sytua.cji powietrznej } a wiec aparatura
automatyzacji dowodzenia lub RLS.zabezpieczajgce prace

punktu naprowadzania |

~ dziatalnos¢ wtaanych sSrodkowy y/alki W analogicznej postaci
oraz w postaci komunikato?/ o stanie naprowadzanych samolotow

otrzymywa:-nyoh z ich pok#adu. |

- rezultaty ogniowego oddziatywania wkasnych Srodkow y/Zalki
V postaci otrzymy“ranej zie zrodda informacji o sytuacji

povdetrznej | ]

=> warunki prowadzenia walki w postaci analogicznej jak
dla kompa:oijnego wycinka symulowanego pola whalki oraz

w postaci dan;"fch stuzby meteorologicznej i1 OAS» ,

Reasumujgc9 elementarig™f wycinek symulowanego pola walKki
wojsk lotniczych chiarakteiyzujg olcresSlone powyzej przestrzen
i zbior zdarzenj zjavd.sk i procesoy/™ o ktérych informacje
nadchodzg =z aparatury automatyzacji dowodzenia”™ RLS
zabezpieczajacych ?H oraz od innych pionéw funkcjonalnych,
lalezy zaznaczy¢”™ ze duza czes¢ zjav/isk™ zdarzen i prooesov/
obserwowanych w przestrzeni omawianego v/ycinka ma postac
identyczng®™ jak w przypadloi kompani.jnego yyoinka symulov/anago

pola walki WRI,
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Charakterystj”ka elementa:rnego ~yycinka symulowanego

pola walki, wojsk rakietowych*

Elementarnym wycinkiem symulowanego pola walki wi"ojsk
mkietowych hedsie ta Jego cseis¢g ktdéra odpowriada obszarowi
Isialania dyfo”sjonu rakieto?/ego*
ranice przestrzeni podlegajacej odwfsorowiywaniu w ramach tego
rcinka "ufysusiesa pole wykrywania radiolokacyjnej stacji
Wstepnego poszukiwania /RSWP/*
fewnngtrs tej przestrzeni bedsie znajdowaC sie przestrzen
ysnacsona strefg razenia dy?wizjonu® .
tak okreslonej przestrzeni beda zachodzi¢ nastepujace zjawiska”™
[darzenia i procesy podlegajace odw/zoroiraniu podczas S3rmulowgnia

[alki powietrznej ; i

dziatalnos¢ nieprzyjaciela w postaci znacznikéw pieiw/otnej
Informacji radiolokacyjnej odws;oro\7uJacyoh sSrodki napadu

Jovd.etrsnego na wskasnrikach RSWP -1 *

dziakalnoscs nieprzyjaciela W postaci znacznikéw odwsoro”™/ujacych
lolozenie Srodkéw napadu powietrznego na wskaznikach stacji

|aprowadzania rakiet /SNR/ |

oddziatywania nieprzyjaciela V postaci zak#écen radloelektronicz:-

*ch na wskaznikach RSWP 1 Sm |

rezultaty ogniowego oddsiatyr/aaia nieprzyjaciela w postaci
Ifektdw wybuch6?/ Jadrowych obserwowa-tych, na wskaznikach stacji

pdiolokacyjnych |

dziatalnos¢ sSrodkoi? iThasioyoh W postaci znacznikdw odwzorowujacych
[casne samoloty”™ a W tym takze znacznika odpo\¥iedzi Jako reakcji

sapytanie urzadzenia RRZ 8§
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- dziatalnos¢ Srodkéw whasnych w postaci odwzorowania
potozenia rakiet naprowadzanych przez obstuge przy

vykorzystaniu SKFR | .

- rezultatdw// oddziatywania sSrodkédw whasnych w postaci
zdejmowania z zobrazowania na wskaznikach RSWP i SRR
znacznikowy Srodkow napadu pov/ietrznego zniszczonych

7/ "olau walki ;

- v/arunki proy/adzenia y/alkl w postaci odbi¢ od statych
obiektéw terenowych”™ uksztattowania wigzek stacji radio-
lokacyjnych odpov/iednio do przeszkdd terenov/ych oraz

innych zjavw/isk obserwoy/anych na wskaznikach RSWP i SRR,

Reasumujac5 dywizjonowy wycinek symulowanego pola v/alki
v/ojsk rakietov/ych bedzie charakteryzowa¢ przestrzen,
ktérg wyznacza pole yykrywania RSWP oraz zespét zjav/isk,

zdarzen i1 proceséw, ktére yyszczegodlniono polyyzej,

3*1 «2 ,4* Charakterystyka®elementarnego wycinka symulowanego

pola walki pododdziatéw walki radioelektronicznej,

Elementarnym wycinkiem symulowanego pola walki pododdziatow
zaktécen radioelektronioznych bedzie jego fragment,
odpowiadajacy obszarowi dziatania kompanii /batalionu/
zakt6cen radioelektronicznych.

Przestrzen zajmowang przez ten wycinek yyznacza maksymalny
zasieg Srodkow wik;y%vania pododdziatu zaktocen.

Bedzie ona wieksza od zasiegu Srodkéw yykrywania, z ktorych
zbiera informacje stanowisko dow/odzenia batalionu

radiotechnicznego rozmieszczone na tym samym P4SD,*



w tak okreslonej przestrzeni beda zachodzie nastepujace
zjawiskab zdarzenia i1 procesy podlegajgce odv/zorowaniu

podczas symulowania sytuacji pola walki ;

- dziatalnos¢ nieprzyjaciela w postaci znaczniko\7
wtornej informacji radiolokacyjnej otrzyniyv;anej
z batalionowego,obiektu zautoma,tyzov7anego syjstemu

dowodzenia WR1I € [ | a

- dziatalnos¢ nieprzyjaciela w postaci znacznikdéw
odwzorowujacych podozenie i charakterystyki, hWP na
podstawie informacji otirzyrayY/anych z wkasnych $Srodkéw
YylogwYania e

~ dziatalnos¢ Srodkéw whasnych W postaci odpow/iedniego

oznakowania celéw zaktbébcanych przez stacje zaktocen.

Reasumujacy nalezy stwierdzido”™ ze wycinek symulowanego
pola walki pododdziatéw WRS odpowi.adajacy obszarowi
dziatania kzrel /bzrel/ bedzie charakteryzowa¢ przestrzen
vyznaczana m.aksym,alnym zasiegiem wtasnych Srodkow
wylog/wania oraz zespét zjawisk,, zdarzen 1 proceso\7

~vyszczGgolnionych powyzej «



3*2, Zasada dokonywania zkozen elementarnych vAcinl-cown

symulowanei“yo pola \¥alki«

Z odpowiednich zHlozelj elementarnych wycinkéw symulowanego
pola walki zwiazku opera”cyjno-taktycznego mozna otrzymac
niemal dowolne ich konfiguracjee ktdére odpowiadaja potrzebom
szkoleniowym odpowiednich ogni?/ systemu dowodzenia Kkorpusu«

przyk#ad dla potrzeb szkolenia standw osobo”™Tych
SD batalionu radiotechnicznego nalezy dokona¢, ztozenia
yycinkOY/ kompanijnych” zas dla analogicznych potrzeb SD
zwigzku taktycznego wojsk rakietowych®dokona sie odpowied-,
nich ztozen vycinkéw dywizjono™wych«
Innym przykdadem,ztozenia wycinkéw elementarnych bedzie
ich konfiguracja dla potrzeb szkolenia standéw osobov/ych
systemu dowodzenia strefy odpov/iedzialnosci potaczonego
stanowiska dowodzenia«
Przyk#ad ten zostat zilustrov/any na rysunku nr 13, na
ktérym pokazano relacje pomiedzy poszczegéInj~rai v/ycinkami
elementarnymi symulov/anego pola walki na szczeblu taktycznym«
Strzalki VYskazuja potrzebe skorelowania odpowiednich
weinlcowe | tak zwigzek pomiedzy wycinkiem WPh i wycinkiem
31 kompagnii radiotechnicznej wskazuje, ze 3" krt stanowi
orodto informacji dla tego PIT« Jednoczesnie "samoloty
-Mysliwskie'" naprowadzane przez V/Ph beda obserwowane przez
Srodki wyloywania 31 lcrik
Analogiczne zaleznosci zachodzg pomiedzy wycinkami 2A/FPF,

IPIl i odpowiednimi dla nich v/ycinkami batalionéw radiotech-

nicznych.
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13 215 225 23 i 31 kompanie radiotechniczne zapevmiajag
informacje o sytuacji powietrznej dla stanowiska dowodzenia
1 BR, h kierunku odv/rotnym ptynaé, beda informacje o celach,.

ktére nalezj* zdja¢ z zobrazowania z uwagi na ich zniszczenie

przez dyiwizjoriy rakietowe«

Reasumujac nalezy stwierdzi¢, ze odpowiednio do potrzeb
szkoleniowych dokonywa¢ sie bedzie z4ozen elementarnych
wycinkiw symulowanego pola walki tworzgc strukture
zapewniajaca osigganie zatozonych celdw«

Jednolitos¢ zobrazowania sjrtuacjl wewmgtrz z#ozonej struktury

nalezy zapeYmi¢ poprzez zorgs.nizoY/anie przeptywni informacji

pomiedzy poszCzeg6In;nmi wycinkemi«






powietrznej wojak

Obszarj zestaw™ info3;macji i 5.ch posta¢ powirmy wiernie
odwzoroYO''va¢ sytuacje realnego polapyalki. obseriwowane na.
srodkach, zcbrasowarnla bedacych na wj-~posazerdu danego SD* *
Wszystkie sposrcSd wjrsscsegélnionych elementdw systemu;
mowodzenia zwigzku sa y/yposazone w ZGstavr/ ape’*ratuly
automatyzacji dov/od,zeniae

Zaleznie od szczebla danego SD wspédpracuje ono z innymi
elementami systemu dowodzenia lub steruje systemami
uzbrojenia» Doprawadzenie do stanu gdy kazdy element systemu
. dowodzenia zostanie raggoosazony W symulator umozliv;iajacy
sprzezenie z obiektem autoraatyzaoji dowodzenia 1 symulowa-
nie odpowiedniego wycinl-ca pola v/alki powietrznej YozYralatoby i
realizowa¢ szkolenia jednaszczeblowe* "W ten ~posc¢b kazde
stanowisko doWodzenia mogdobj” ksztattowrac wiks,Cciwy dla

niego Y/joeinek symulowanego pola walki* Dla szczebli

nizszych by#rby to YTycinki elementarnej zas$ dla szczebli
wyzszych odpowcLednle ich .ztozenia»

Warunkiem, ktoipf lamozliymLbby odbyw'anie szkolen wieloszczeb-
low*ch jest zapeY/nienie odpoY/iedniego przepdyvAi informacji
pomiedzy .symulatorami ksztattujgcymi obraz pola walki

V poszczeg6lnych wycinkach®

Dla celdéw rozprawy mozna ja¢, ze na kazdym stanoY/isku
dowodzenia \YystepujG" tréjcztono”™Ya, uniw’rsalna” j .traktura, ,
ktérej czdonami sa ;

Cins™rmulator ;

ey obiekt automatyzacji dowrodzenia ,

(" espot 0s6b szkolonych*
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Odpowiednie powiazanie takicli trojcstono™ych zespotow
z r6znych stanowisk do\TOdzenia utworzjrdoby system symulacyjny
Zatem mozna przyjac” ze podstawoTym elementem systemu
symulacyjnego bedzie zespét tréojcztonowy o strukturze

przedstawionej na rysunku nr 14"

Obiekt
ZtSD lub
apail atura

i
M w

fe W -2 W

ul 0

Yi«iiex,ct iU

Otoczenie

Rys, 14« 0g6lna struktura podstawov/ego elementu systemu

symulacyjnego.
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1-Jalezy zaznaczyC”™ ze na nizssycli sscseblach dowodzenia
aNjniast obiektu automatyzacji dovv-odzenia moze wystepowac
aparatura sterowania uzbrdéjeniem»

Poszczegol .ne czdtony podstawowego elementu systemu symulacyj-
nego sa ze sobg "wzajemnie powigzaneb5 posiadaja otoczenie

1 realizujg kazdy s osobna 1 wszystkie razem okreslone
funkcje® Stanowilg ssatem system® |_4|J

Kazdy z podstawoi”“rch elementéw systemu symulacyjnego bez
symulatora stanowa okresloi?y. element systemu dow/odzenia®

Tak wi.eo zbS$.6r wymuszen”™ zbidr, efektow*, otoczenie 1 zbor
realizcwanych funkcji powanny odpowiada¢ realiom pracy
bo.joney tego SD podczas odpierania nalotu®

Symulowanie polega¢ bedzie na dostarczaniu do obiektu
automatyzacji dowodzenia /lub bezposrednio na wskazniki/
zbioru wymus zen5 k1;6rG W toTui szkolenia, nie moga rea.lnie
vystepow/ace

Zawartos¢ tego zbioru bedzie zaleze¢ od rodzaju prowadzonego
szkolenia 1 szczebla oraz roli SD® na ktérym sie ono odbywa*
Ka przyktad podczas szkolen jednoszczeblo™wych”™ prowadzonych
w obrebie okreslonego staiioWiska dowodzenia, oproécz
symulowania dziatalnosci nieprzyjaciela 1 wkasnych Srodkéw
walki naleziy imlto7/a¢ funkcjonowanie otaczajacych elementow
systemu dowodzenia® Jest to jeden z zasadniczych w/arun],oow
Nape™/niajacych ~yysoki poziom prow®adzonych szkolen«

lak waec zbidér wymuszen generowan™T-ch przez symulator
powinien zapewnio realizowanie wlasci*w*ch dla danego SD
funkcji w celu wytworzenia, zbioru efektdédw identycznego

jak podczas realnej pracy bojov/ej«



Poszczegblne cslon;y™' sklacio’Ye pods$tav/owego elementu systemu

symulacgrjnego sg pomazane f/zajemnie ze sobg i kazdy

z nich V odpowiedni sposéb s otoczeniem ze™Maietrznym*

W ramach rozprawp/ rozpatrywane beda tylko nastepujace

sprzezenia s

a/ symulator - otoczenie zewnetrzne |

b/ symulator ‘= obiekt zautomatyzowanego, systemu dov/odzenia
/aparatura sterowania uzbréjeniem/»

W relacji bedzie odbywac_sie \yymiana informacji

z symulatoraird otaczajacych elementdow .systemu dowodzenia«

Ma to na celu zapeTOienie jednolitego,odwzorowania pola

walki na wssj”stkicki stanowiskach do”/odzenia«

Irelacji jJ-b™ symulator wprowadz<a do obiektu zautomatyzoiYa-

nego systemu dowodzenia zbidr wt Tymuszen niezbednych dla

whasciwego odv/zorowania sytuacji pola walki powietrznej«

W od\fTotre.™m kierunk-u™ tzn« do symulatora iypro//adza sie

z obiektu automatyzacji te czeb6bc zbioru efektdéw pracy

bojowej zespotu os6b funkcyjnych”™ ktdéra stanowiac reakcje

na vs/niuszenia jednoczesnie aktyiwnie ksztattuje obraz pola

walkic lbrzyk#a.dowo beda to wypracowane przez grupe n.aprowa=

dr.ania komendy dla pilot6?/g ktore wprowadzone do EliC

symulatora spowroduja p2’,zekazanie do obiektu automatyzacji

dowodzenia informacji niezbedny/ch do zobrazowania toru lotu

sjyulowdanego samolotu wkasnego sterowranego. tymi komendami«

Pozostate relacje” takie jak t

</ zesp6t os6b funkcjrjn"Toh otoczenie |

o/ zespét oséb funkcyjnych - obiekt zautornatyzow/anego systemu

dowodzeni.a ,
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e/ obiekt sautomatjE~owailego sjstemti dowodsenia « otocsenie

nie Heda przedmiotem ro”™azanc
Wynikajg one Z ustalonej technologii pracy bojowej, danego
stanowiska dowodsenilLaj, jego roli i miejsca w systemie
dowodsenia siTigslca 1 oraz stosowanych roswigsaii
technicznyoli W sakresie sprzetu automatyzacji- do\¥odzenia
/"'e’f> Z punktu widzenia rozpratjiy maja one charakter
obiektyrmj™ 1 nie-powinny rzutowa¢ na kszta,¥t systemu symulacyj*-

nego oraz role jego possosegoliiych elementowej

Elektrs”csna i1 i1.nfo:ms".cyjna postac sygnatow wymienianych
pomiedzy obiektsmi zautomatyzowanych systeméw. dowodzenia
bedzie miata wp2yw ma technibsn® rozwigzania”™ ktdore nalezatoby
zastosowa¢ aby symulator még# wierni®’imitowa¢ funkcjonowanie
otaczajgo”™/ch obiektédw autoaetysacji dowcdsenia® Sa to N

jednak®™ sagadnienia wykraczajgce poza ; -temat, rozprawy”"
Wrelacji z

1/ symulator™-« zespd+ os6b funkcyjnych /szkolonych/

bedzie odbywa¢ sie \¥yaiana infornacji majaca na celu ZzZ
- przygotowanie szkolenia /programowanie symulatora/ |
- uruchomieni® programu symulacyjnego | 1

- informowani® o przebiegu treningu /wyrdki procesu obiektywnego
oceniania Itpe/«.
Podsumowujac roswatania na temat podstawowego elementu
systemu gfmulacyjnego nalezy sformutowaé wymagania na "7
D OEQUTEAGE  etemreyr—s 7 W —

perspekty?™csny"syMulator prseziiacsoily _do szkolenia zmian

dowodse-nia,SD wojsk OPK«
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Bedzie on przeznaczony do szkolenia zespotéw Funkcyjnych
sautomatysowanych stanowisk dowodzenia w ramach jedno

i .wieloszczeblo\yc]i szkolen doskonalacj”ch na tle symuloy/a-
nego pola walki powietrznej a Wszystkie osohy uczestniczgce
w szkoleniu wjrkonuja \¥tasciwe Im zadania, przy za,utornatyzo-
warych miejscach preicy na stanowisloil .dov/odzenia»”

Perspektywiczny symulator pov/inien zapemic ;

a/ w zakresie realistycznego odwzorowania zdarzenhzjawisk
i procesow wtasciwych dla wycinka pola matkij ktory podlega*
symulowaniu s )

- imitowanie dziatalnosci nieprzyjaCiela™ jego ogniov/ego
i radioelektronicznego oddziaty¥;ania oraz regkcj i. na |
ogniOY/e 1 radioelektroniczne oddziatywanie whkasnj/ch éI’OdkC')V\’I
walki 1 sprzetu bojowego 8§

~ imitowanie dziatalnosci Vtasnych Srodkéw walki oraz
rezultatéw ich ogniowego i radioelektronicznego oddziatywania
~ imitowanie funkcjonoz/ania wkasnego sprzetu bojowego

oraz obiektéw otoczenia ze\¥netrznego nie biorgcych udziatu

w szkoleniu | 1

b/ w zakresie obiektyv/nego oceniania stanu przygotowania
personelu SD do pracy bojowej 1

” rejestrowanie i1 analizowanie poszczegolnych elementow
pracy bojov/ej szkolonego zespodu | ,

‘s rejestrowanie poszczegbélnych elementdéw zbioiu efektdw
pracy bojow-ej i1 ich poréwigywanie ze zbiorem efektéw

oczekiwanych odpowdednio do zatozonej sytuacji szkolenio-

wej 5 [



« Y~dar/anie '}.omtinikatéw saw ierajgeyoh sestawienia dan”fch
nioabedEych do irstepnego. oo”rdenia prssebiegu tr©nir”

besposredmio po jogo zakonczianiu 8§

« prselcasyivaai0 komunilcatow o prsobiogu treningu do -

mdrBednego stasoilska dowodzenia |

c/ wzakresie fiuilccJonowania w rassach sjsterm iewimiiacji

pola walki s

»odbierani® i selekcjonowanie infensaojiissstattujgojcli
i“ulowano pole walki oraz wypraooajwanie na icla podstawi®© .’
sygnatow sterujacycti srodkami sobrasowania. informacji

liib danych iaitujgcjen funkejonowani® Irddta informacji®

s ktorego -powimiy wptynaé da,ne o efekcie pola walki
podlegajgojia symulowaraiu |

« gencrowG,nie zestewu danjcti ksztattujgcych obras pola walki

dla celow Bskolenia smian dowodsenia SB sscselbla niisssgo |

'»wigczani.© sie do pracy po otrzysaniu odpowiedniej komendy

s nadrsednego stanowiska dowodzenia i stosowiiie do otrzymanych
dgiiych ksztattujgcych synrulowaa© poi© walki wygenerowac;

oigg sygnatow twioSliwlajgoyeli odwsorowasiio zadanej- sytuacji

na Srodkaeli sohrazowsmia® w tjm taki© na tle sytuacji realnej©



3,4, Zasady obiektywnego oceniania stanu® wysskoleniag

I/linQp ze problemal;3"ka/obiektywnego oceniania stanu
7 .ysakolejoia os6b i1 zespotdéw Funkcyjnych zautoma,tysowanych
stanov7zisk dowodzenia zostata zaliczona do dodatkowych
celéw rozprawyj nalezy poswieci¢ jg.;;wiecej uwagi ha
etapie zaks:"eslania y/izji w3orcowego systemu symulacyjnego«
Problem ten zostat naszkicowany w czesci wstepnej rozprawy«
a z ocere” stanu istniejacego w przedmiotowej dziedzinie
bezspornie wynika.|, ze 7/ aktualnie wykorzystywanych roswig- .
saniach jesli rde jsostat pominietyj, to potraktowany w sposoéb
niezadoY/alajacy ¢
Odpowiednio do celéw sSskolerdowych zakdadanych dla poszczegé6l-
nych etapow szkolenia personelu zautomatyzowanych stanowisk -
dowodzenia nalezy tworzy¢ mozliwosci obiektywnego oceniania
stopnia opanowania zagadnien mieszczacych sie w tych etapach«
Zgodnie, ze vfskasanianii metodycznymi proces szkolenia
personelu zautomat7zowaryeh SD mozna .podzieli¢ na-

nastepujace etapy °?

PYW@gsija.cy na zdobyciu wiadomosci teorotycz- 1
rych i uilaiejetnosci piuiktycsnego postugiwania sie aparaturag
sautomat™fzoY/anych systeméw dowodzenia stopniu iamézlxwiaja>

cym whasciv/e vykorz;ystanie tych eurzadzen; w pracy bojowej 'j

- etal) _d;nigi_ polegajayp/ na ksztattowaniu Y/4asciuyoh
nwWwkow/ postugiwania sie aparaturg sautomatysowanych

systemow dov;Gdzen;ia oraz zg”rywaniu w pracy bojoY/ej poszcze-

géInrch oséb w gmpach funkcyjnych na danym elemencie



systemu dowodzenia« a takze ty.ch grup pomiedzy soba |

~ et”™_trzeci polegajacy na doskonaleniu umiejetnosci
rozwigzywania zadan taktycznych /operacyjno-taktycsnych/

w tolcu dziatan bojowych przy wykorzystaniu aparatury.zauto-
matyzov/anych systeméw dowodzenia oraz zgrywaniu poszczegol-
nycli elementdéw systemu dowodzenia przy realizacji

okreslonych zadan»

0 ile etep pieiz7szy powinien “bJC reali,zowanj w obrebie
szkolnictwa wojskcx™ego to zadania pozostatych dm etap6?/
moga byc efektywnie realizowime jedynie w ramach szkolenia
wojska "w
Poszczegb6lne elemienty 7gy>stenu symulacyjnego i system ten
jJako catos¢ powinny byc tworzone s ukierunkowaniem na jak
najbardziej efetywne realizowanie tych etapéw szkolenia®
Dotyczy to zatem rowniez sposobéw oraz metod oceniania
stopnia osiggania celow szkoleniowych w ramach tej fazy
szkolenia®

Symuiatoiy now/ch generacji po?d.iy stwarza¢ mozliwosé
szybkiego vychwyty7/ani.a b¥edow t/ pracj" bojoY/ej zespodOY/
funkcyjrychg szczegdlnie tych ktore maja zasadniczy wphkyvr.
na osigg;anie celOYF szkoleniOYych®

Obarczenie symulatoroéiyY ta funkcja wymaga jasnego 1 jedno-
znacznego okreslenia elementOYr pracy bojowej 5 ktdére beda
podlegaty ocenianiu oraz ustalenia odpoY/iednich kryteriOY/

poY/odujacych saflLiczenie danego elementu do popraY/nych

lub bdednych® - s »



Elementy piracy podiegajaeo” oocniaalii”eg bardso
srosnicowanG w salsmosoi od sscEebla 1° typu stanowiska
do'odeliie?. Eaajet pobioEHC idli® osowiende snacsnie Tsyksracsairobj
pesa niniejasoj rosprany”™

Ogolng saaadg pori,:ao byd analiaowaiaie wadkirg olorssloyoli
kiyterier? sbioru efektow pracy bojowat sospoSu fimlrejjnego™
Pedesas szkolen roallsowarycli w opareitr o S3milowani© pola
vaiki®™ odpoTTiedrio d? Eakdadanyck celdéw sskoloniovijca
ksztaktuje sie inltowi™g syt™iaoje powietrzng i bejowg” ktoéra
dociera dX cwiesgoog0® sespoZna w postaci sbiorow wymssed

0 sranej zawartosci,

Seislo okreslony sbior wyrmsson implikuje konieosnose

realizowania praoj bojowoJ w taki sposéb aby powstat
przswidjwsry Ebior Jel efektow™ W sjtnaejaek stozonycSi

shidr efektéw mote roznic sie "od tego Jaki Jest spodsiewaBy
prses prograsiiijaeego trening—> 11© umsi to oanacsac bteduUo

fe przykladyw rstosonoj sjtuaoji powi®trsBOj sackodssi
konieosnosc gmpowsnia obiektéw powietrznycli®

Sposobdw grupowanl.a mose byc wiele®© Jedne moiardfsiey™ lime

Rag .usagadnione« Kazdy s tycia sposobéw moze byd

realizowany z saohowanlem obewigsujgoyeb w tym salwcesie .requt©
Dopiero “Egubieiai©®’ ktéregos$ s ."obioktdv moze byc w prosty ¢
spos6b wykryte -pTmz nadeorojgea tren:IBg, MC i uisnane sa biagd©
Jest to Jeden sposob mySlenia® IctcSry w saeaclsio Jest
‘obowigzujgey'™ . N

Do tego problemu mozna podejs¢ inaesejo©
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Wopsla radiotechniO2he ma;Ja saclanie clostarcsac do SD
Informacje radiolokacyjng w formde najbs.rdziej “dogodnej

b realizacji donodsciiiiae Z tego punktu Y/Zidzenia sposob
grupowania obiektéw powietrznych nie jest sprawg

anj etng»

Jesli \SIT dokonaja grupowonia cel.ow tylko z punktu
vddsenia potrzeb wkasnych /co czesto oznacza, metode
tzyszczenia wskaznikow/ to skutek moze hyc taki™ ze
donddca kornusu nie bedzie w stanie dokona¢ wkasolYfe

axj Syzuacnr X w .elekc: skutecznie do\7odzic podleg¥ymi
woy

Wchodzi sie w”ten sposOb na wyzszy poziom wykorzystywania
EMGd analizofa.nia, jakosci pracy bojowej zespotow funkcyj-
ka obecnym etapie wykoiozystyYfania techniki cyfroY/ej
poziom ten jest w zasadzie nietkniety,. Problem dotyczy,
bowiem zautomatyzowanego oceniania jakosSci rozwigzyw/ania.
zadan taktycznych™ a wlec osiggania eelQY/ trzeciego etapu
szkolenia, ,

O 1le problem ten dla, etapu drugiego polegat e, poszukiw/a-
niu odpowiedzi na pytanie t czy potrafig realizonzad okreslo*
ne zadanie przy pomocy aparatury automatyzacji?% J tyle
n etapie trzecs.m:cposzukuje®“Sie odpowiedzi na pytanie z
Tjak realizowano dowodzenie /napro\wadzanie/?h

Punkt \Yvjsoia do ustalenia kiyteriOY/ oceny w obu tych
etapach bedzie inny, ¥ etapie drugim analizowany bedzie
zbior efektow pracy bojowej pod katem u,

- zachowania obowigzujacych norm czasowych na reakcje

na poszczegélne wynniszenia |



»- tempa 1 prizwidbowosci wkor”rwania okreslonych czynnosci
w ramach konwersacji z ¥iC systemu u
- zachowania okreslonych norm czasowych 1 przestrzennych
podczas opracowywania infoms®,c;Ji’o sytuacji powietrznej |
- tumiejetnosci wykorzystania poszczegoliych informacjyi
odwzoromywanych re. .Srodkach zohrascwania |

JdGpA
Punktem ZAj&ci.a do okreslenia lorVterisv oceniania, efekt-Ov™
szkolenia na jego trzecimetapie bedzie’poszukiwanie
odpowiedzi na pytania s .
- csy yykonano zadanie ?”° |
» Tjak wikoilazio zadanie n
Ustalenie jednoznacznych kiy“teriow uimozliwiajacych
vAah\ycenie elementéw pracy bojowej zespotu funkcyjnego ,,
jest bardzo ztozonym piroblememe Jednak zdaniem autora
jest to mozliwe w dos¢ szerokim zakresie juz na obecnym
etapie automatyzovw/ania procesow dochodzenia«
Temat jest bardzo szeroki 1 poadnien sta¢ sie przedmiotem
innych opracowalit bowiem le,zy niejako na poboczu tematu
rozprawy *
Ogolne zasygnalizowanie problemu w rozdziale zaY/ierajacjnn
"wizje wzorcov/ego sjstemu sjarulacyjnego bydo niezbedne«
Bedzie to bowiem jeden z vfaziiiejszych kiGruhkowh doskonalenia
systemu symulacyjnego, ktoinr zostanie -wdrozony w praktyce«
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3i5> Opis fujikcriononarila wyorcone/ o systemu sym™ilac.H
-pala walki Ex.gplai operacjino-taktycznefyx .

m\zorcowy system s™milaoji pola walki sp/igsku operacyjno-
tektycznegio bedsle skfadac¢ sie s odpo¥/iednio po?/igsaiiyoh
Z sobg podstanworjycla elementdw«
Dla ilustracji opis fpinkcjononania., systemu wsorcoprego -
bedzie dotycsy¢ prsypadlm treningu loomplsksoxfegQj, w ktdrym;:
uczestniczg zmiany dowodzenia wszystkich zautomatyzowanych
stanovisk dowodzenia zwigzku™ ?/ssystkie osoby, funkcyjne He
uczestniczace w szkoleniu znajduja sie na stanowiskach
dowodzenia i. wykonuja wkasciwe im zadania postugjac sie
aparaturg zautomatyzowanych miejsc pracy« e
Jednolite "dla wszystkich odwzorowanie sytuacji pola walki
zapewniaja, sprzezeNiia pomiedzy “symulatorami«
Symulator SD operacyjno-taktycznego generuje
cigg danych o syttmcji powietrznej™ bojowej oraz , V,: >/
oniestaty”czr"ch waruiakach®prowadzenia walki® Dane“te
poprzez kanaky sprzezenia docieraja do symulatorow
podleghj"ch potgczonych stanowisk dowodzenia® Kazdy z tych
symulatorow odbiera calcsd informacji i kierujac sie
glownie Inyteriami przestrzeniEmii dokonuje selekcji

"
wybierajac informacje dotyczace danego PHSD®
Y%selekejonowane w ten sposob iInformacje stanowig =
moodstalf do wypracowania przez symulatory P¥SD danych ,

niezbednych do odwzorowania sytuacji pola walki na wskaznikach
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informacji pierwotnej oras do rmgenerowania odpowiedniego
ciggu informacji ksstaktiijagcych obras pola walki na
uzytek podlegdych stanowisk dowodzenla™

Symulatory. SD kompanii radlotechnioznych i dywizjonow
rakietowych dokonuja selekcjimtrzymanych informacji tg
sang metodg wybierajac wwssclwe dla nich dane®

W ten sposob zapewnia sie jednolite zobrazowanie sytuacji
w postacd infoimaoji pierw-otnej o

-Pierwotna mforma.o/j ellM‘i*adiolokacyjna zobrazowana na SD krt
jest wprowadzana ustalong feetoda do kompani jnych obiektow
zautomatyzoT/anego systemu dowodzenia WRT™ 1 przekazywana
do obiektéw batallonoiyych w postaci Informacji meldowania
w kanatach sprzezenia pomiedzy tymi obiektami» Tam z kolei
odpowiednio opracowana» jestWwprowadzana do zautomatyzone—»
nyxh systeméw Kierowania- ogniem WR» sautormatyzcwanychj
systemow dowodzenia plni GPKN zautomatyzowanych systemow-
dowodsenia pododdziaksmi zakdocen radioelektronicznych
oraz jest przekazywana do zautomatyzowanego systemu
dowodzenia rozwiitaietego na SD ICOK v Po dokonaniu analizy
informacji o sy™uacji powietrznej w centrum rospoznawczo-
informacg/jnycn SD KOPK  infojsmaoja ta jest przekazywana do
CRI CSD w formie meldowania oraz do jednostek podlegtych

1 wspotdziatajacych w postaci powiadamiania®

W ten sposob bedzie zapewnione jednoli.te odwzorov/anie
zaromno pie:o\¥otre] jak 1 Y/tomej informacji o sytiiacji
poYFietrsne] na wszystkich elementach systemu doY/odzenia»



Wskasania celdw dla dywis;3onow rakietovr/ch /Yy oraconare

m P¥SD przy \yfkorzystaniu zautomatyzowanego systemu
kieronani.a ogniem bedg prsskasywane do SD dywizjondw rakie-
tov//dch stajac sie podstawg do wysterowania anten SR>,
Symulator SD dr porownujac wzajemne usytuowanie “wigzki”

SR 1 celu powoduje odwzorowanie znacznika tego celu
odpowiednio do wsajemnego ich .polozenia,» Komendy naprowadza-
Il rakiet urprowadzone do BBIC tego symulatora umozliwiajg
Yjypraconanie w informacyjnym modelu rakiety danych

n.iedg,dg’ch do olcroGlenia potozenia rakiety w przestrzeni
odpowiednio do komend neb)3onedsmia,«. Zachowanie warunkow
naprowadzania sspowoduje *zniszczenie” oce.lu 1 zdjecie go J
z zobrazo®enia. za,rovmo na wskaznika,cli SKR jak i RSWP*
Jednoczesnie do symulatora PASD sostaiile przekazana informacja
0 zniszczeniLi celu™ ktoirr zostanie Yjj-iHezay z programu
generacji tego symulato.ras a roimoczesnie do s“rmulatora

D KOPK przekaze sie dane powodujgce taki sam efekt

w programie generacji danych o s“rtuacji powietrznej,

W ten sposOb zapewni, sie zdjecie z zobrazowania ‘‘zniszczonego™
celu na wszystkich N\ ktdre moghyby obserwcw/ad go swoimi
Srodkami  ykrywania«

Analogicznie jak w wojskach rakieto\?igd™ wojska lotnicze

tedg miaty zgpevw/n.iony obieg informacji o dziataniach bojov/ych
1 ich rezultatach w calym systemie®,

Komendy naprowadzania rsemolotow postuzg symulatorowi PESD

Jo ?jypracowania znacznika wla.enego samolotu mysSliwskiego

na Srodkach zobrazowania SD 1 jednoczesnie :

- sostand.e dokoimng poprawka do programu generacji danych
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osytuacji powietrsneg syrimlatora P¥SD » ]

» db. SjiniUlatora SD KO?K sostanie™ prseetana 1afomaoja

posodujaca uwzgledr™eilie danjchi 0 naprowadsasyni samolocie
wprogranie generacji tego 'syimilatcra<.

Wtaki sposOb sapebni sie ~obrasowanie znacznika samolotu
linyslinvskiegp na wsssjptkica SO ktoére mogg go obserwowac

swoimi Srodkami wykrywania«

Fo zniszczeniu .celu przez wkasny samolot, sijsliwski™ analogicznie
Nk o- snisrcreniu sSrodka napadu powietrznego prses djurisjon
rakietowy Sapownia sie obieg informacji powodujgojcli zdjecie go
z zobrazowania na wszystkicli elementach systemu dowodzenia™
kthre go dotad .obserwowady©

W oprogramowaniu pos”™csegolnych symulatorow bep.g uwzglednione
pekiety symulacji walki pOTd.etrzn@Jo W nich beda opracowan.©

czymiki charakteryzujace tsw™ oel aktywny”’®
"da cel bedzie mogt SAisI3.cs3e ataioljacy go saaiolot
inyslivski lub wykona€ manewr prseclwrakietoi\c/® Obieg
informacji o aktswmaj dziakalnosci, nieprzyjaciela sgpewni
sie w sposob analogiesny Jak to opisano dla przypadku
snissesenia celu®
Elementy przeciwdziatania radioelektronicznego bedg
w7giethiaiie w postaci odpowieduicli wspotesynnikow
obnizajacych skutsesnos¢ dsiatonia celdw .obezwkadnionych
nadioelektronicsnic przez pododdziaty makd<$eRri®

sjawicka 1 sdarserda obserwowane na wskaznikach®
1aformacji pierwotnej /Zefekty wybuchdéw Jadrowych,
pi“semieasczarde sie obtokds? promiOBiotworczych/ nie sg
Wpronvadzana do sautornatyZowe”ch systemow dowodzenia, "
dobieg informacji o nich bedzie odby\m¢ sie w innych kanatkach



pomiedsy osobami fLinkcyjrymi stanowisk dowodzenia®
Odwreorovoenie tych stawisk zgodnie s ogoln™nn zaiaiarem
szkolenia bedzie zapewnione w sposob jednolity droga
gereracji danych pre-ez iy/miilator ksztaktujac,y ogolny

doraz pola walki /symulator SD KOPK podczas treningu
kompleksowego/™

Odpowiednio do zade.d dbb.ekt3\weego oceniani-a® ka,zdy

z symulatordw rejestruje odpowiednie dan®© o pracy

bobonej Z03potdvy fukcygnyclij, analizuje je 1 formutuje
konunikat zawierajacy zestawienia odpowiednich danych

e uzytek cwncsacego zespodtu! nadrzednego stanowiska
donodzenia®

W systemie symulacyjran bedzie istniata mozlj.wodc zdalnego
uruchamiania dowmrolnego symillatora lub killcu symulatoréw

w cellu dokonan.ia niespodziewanej kontroli czujnosci

1 stanu wyszkolenia zmi.an dgyziim™d® Zdalnego uruchomienia
synulatojoa moze dda\y¥wed zmiana dyzurna nadrzednego
stanowiska dovodzeiiia w stosunku do podleglego® Po zdalnym
uruchomieniu s:>ulatora z-adany mu zostanie zbidrwymuszen
powodujacjrch wygenerow-anie na wskaznikach miejsc pracy
znacznika .sjrmullor/anego celu kontrolnego®

Mi"iBe sie to z koniecznoscig zapewnienia mozliw/osci rowno-
leglej] wspoipracy obiektu au.tomatyzacji dowodzenia ze
zrodkem realnej informacji o sytuacji powietrznej i symula-

torem® y



3™ Vnioskl z gojgji: x formalizacni wgorcowe”™o systerni
symulacynneyo

Rosdsiat trzeci przedstawia ogdélng wizje systemu®
kitry/ unozliwia pelne osiggniecie wigzki ce3.6v tv/orzenia
systenu okreslonych w czesci wstepnej rozpra\i/”
Duzy stopien uogolnienia- wnika- z falctu, 1z zaréwno
struktura systemu dowidzenia jak 1 jego wyposazenie
w Srodki automatyzacji dowodzeniax w zakreslonym dla
systemu wzorcowego horj™-zoncie czasowr/m stanowig niewiadoma, -
Jesli przjgjad = prawdziiwe perspektywy rozv/oju wojsk
t nalezalob;/ uznad T struktura systemu dow/odzenia
wojskami v omaw/ianych latach pozostanie bez wiekszych zmiamj
Jalc zdaniem autora® aktualnie obowigzuj”00 w tym
zakresie poglady juz wnajblizszym czasie bedg musiaty bycC
poddane gruntownej w>eryfikacjis
Obseiwnjay- tendencje ogolnoswiatowe nie trudno dojs¢ do®
Aviiosk® ze stoimy u progu rewolucji technicznej”™ ktorej
motorem ngpe-doyrm. bedg wproydzane szerokim frontem
urzadzenia info3wn.atyczne o ogrofinych mozliwosciach«
Nie moze to pozostaC bez wplyWu na wyposazenie 1 organizacje
pracy bojowej sts.nc?7isk dowodzenia«
Takie bydy uwarunkowania powodujgace® ze wizja przedstawiona
w niniejszym rozdziale niejako abstrahuje od mozlivych
rozwigzan technicznych a nawet dos¢ luzno wigze sie
2 konkretng strukturg systemu dowmrodzeniac Przyjmuje sie
zakozenie™ ze kazdy element systemu dowodzenia pov/inien

posiad™aC na wyposaz?indm urzadzenie “symulacji jpola. walkij?



ktore obok wjanogbw swissarych se szkoleniem personelu

danego SD po\:Lmo spedniaé Y/ megania s zakresu Y/spolpracy
z-inmymi urzadzeniami tego typu iy celu tworzenia warunkow
b osiggania celow szkcDwoirlomech trzeciego etapu szkolenia«
Takie podejscie do rozwigzania problemu ustala strukture
V\zorocY/ego systemu symulacyjnego |dentyf|ku IJac ja ze
strukturq systemu dowodzenia zwuqzku w okreslonym czasie»
Osigganie dodatkowych celow tworzenia systemu uwarunkowane
jest wydgcznie poziomem zastosowanych rozwigzan technicznych»
Zarowno mozliwosci w zmikresie res].istycznego odwzorowe™nia
pola walki jak 1 obiekiyYmego oceniania, stanu wyszkolenia
zalezg Yrprost od stopnia doskonatosci urzadzen zastosowanych

do tv7orzenia realnego systemu symulacyjnego»
Duze znaczenie dla okreslenia kierunkour doskonalenia
systemu symulacyjnego raozliY/ego do p3rald;ycznej 2ealizacji
maja ogolne® Yg/magania. na perspektyw/iozn™r s™aulator™ ktoére
zostaty sfonautoYfane w niniejszym rozdziale»
Reasumujac nalezy st\Yierd"zio" ze, ustalenia poczynione
V/rozdziale trzecim stanowig baze wyjsciowa do .okreslenia
struktury 1 zaproponowania roswigsail organiisacyjno-«
linkcjo:aalniren™ ktére zostang prgodstawion®© i? dalszej

czesci rozpraw™%
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RO2BSITAL 4

CPIS SFHKFIIRY 1 FUMOJOMCWAUIA REALIITT OSIAGALNEGO

SYSOMU SYISULACILI POLA WALKI

Wrosdsiale zostanie okreslom orgaiaisaoyjso-funkc3oralna
struktura eyetasu sr¥il,a3i pola walki cras poisscsogoliij”™oh
Jgp elementdw prsr uwzglednieniu latniejgojcli 1 perspektjec?
wicssycli moi liwoaol real isao™Jn*ehe

Punktem, wyjsScia do dalss”ch csynnos.ci "swigsanych .
s okreslaniem 1 sa:sad funkojonowania realni®© N
osiggalnego systemu symulaoji pola walki- jest sakraslenio
horysontu czBBOwego™ ktory wysiiacsatbj sakonosenia gidwnog”
etaou tworsenia systesm® Ewsgledniajgao istniejacO 1 przewidywano
w najblizss€ij przyBstosoi is.Czlizioser realizacyjne saleSy zasieg .
horyzontu ocenie na lata 1993 * SSt* Bo sasadniosyoh uwarunkowan
uzaeadnlajacycli taki ssaoimelc saletr saliczyC obowigzujacy
okl prowadzenia prac rozwojono®-wdréseni .Viych™ w ramach ktorycli
niesol cie wykonanie csrymosol proOjald;owydr™ prototypow
urzadzerg icli badanie™ wykonanie dokumentacji mtecimiesnej
i nastepnie dopiero podjecie dsiatalnosoi produkcyjnej»
Zaes, konlecsnych do .wykonania prac jest sngcsny co wykasano
w rozdziale drugim rozprawyAktualnie istniejgca, techniczna
besa szkolenn doskonalgcych jest v snlkoncna stopniu przydatna
b tworzenia systemra syimlaogiil Dokonanie przegladu aktualnie
wykorzystywanych w wojskach OPK symulatoréw umozliwi wytypowanie
tych elementéw, ktdre moga by¢ wykorzystane do budowy systenu™®.



Tak wiec odpowiednio do mioskéw przedstawionych w rozdziale
drugim, zasadniczymi elementami istniejacych symulatorév/,
ktére mogtyby byc przydatne W dalszych pracach beda
komputerowo sterowane genexatory sygnatow radiolokacyjnych”™ -~
imitntora 1KS--80 /OBEROh/«

lialezy przyja¢, ze podczas .twoarzenia systemu "symulacyjnego

odpoYfiednie pirace beda proY/adzone dwoma zasadniczymi

sposobami

&/ poprzez opracovagYanie specjalnych, symulacyjnych
oprograinonarT STIC wehodzacych NI skdad 1stniejacych lub

perspektyv7iczn;gch zestawdw automatyzacji dowodzenia

b/ poprzez projektowanie nowe/ch symulatorow, Kktoére
nalezytoby v7pro77adzic ma, stanowiska doxYodzenia obok
Srodkéw automatyzacji stano7/igo37ch ich podstav/owe we/posaze-

miee

Metoda “ki” bedzie szczegbélnie przydatna w odniesieniu do
syraula.to3:a SD KOPK z UY/agi®na ,fakt, ze za”sadniczjam czdtonem
sktadoYym a,paratu:cy automatyzacji doY/odzenial na tym SD

jest i bedzie dwinaszyno™Yjr zespoé+ univ/ersalinych BbiC,

z ktérych jedna stanowi stuprocentowag rezerwe* Te v/dasnie
rezervvwg EIdCC nalezy YAkorzysta¢ jako s”/mulator, Yvyposazajac
Ja Y7 odpowiednie oprogramo\Yanie*

Me}:oQa b musi byc stosoY/ana yt odniesieniu do SD szczebla

taktycznego, z u\Yagi na brak analogicznych jak na SD KOPK

warunkOY/ y/ postaci rezerY/owej, uniY/ersalnej EMC o odpoYYied-

nich par,ametrache



Te ustalenia pozawalaja przejs¢ do okreslania struktiar

i opisjwfaiiia funkcjonowania poszczeg6lnych sjoiiulatordw

4= 9 Symulator »® zwigzim operacyjnof-taktycznego«

Zasadniczymi czynnikami wpdywajacj-mi na okreslanie struktury

i“zespotu funlccji realizowanych przez ten symulator 'bedag
- potrzeby szkoleniowe tego szczebla dowodzenia ©

- mozliwa do wykorzystania baza techniczna i1 przewidyv;any

jej rozY/6j.

taktycznego.

Potrzeby szkolenio™me tego szczebla dowodzenia rzutujg na
sformuo’Z/anie przeznaczenia symul atorél*

Przeznaczony on bedzie do szkolenia oséb funkcyjnych zmiany
dowodzenia 1 zmian dyzurm™ch w ramach 1ndyv/idualne
szkolenia, praktycznego na sprzecie”™ odbywania treningow
Jednoszczeblowych zgiywajacych w pracy bojowej poszczegolne
zespoly funkcyjne SD™ oraz jako hierarchicznie najwyzej
potozony element systemu symulacyjnego zwigzku operacyjno-
taktycznego«

Takie okreslenie przeznaczenia symulatora jednoznacznie
implikuje sformHow/anie zasadniczych wariantéw jego
wykorzystania*



2 £ syinulator bytby i-Tkorsystywany jako
urzadzenie umozliwiajace opanov/a,nie™ utrYalanie 1 uksztat-
tonanie wWlasciyvVch newr/Zkow w zakresie obstugi i bojowego
wykorzystania zautomatyzowelnycli miejsc pracy przez
poszcsCg(Glne osoby funkcyjne*

Ten rodzaj pracy symulatora stosowa.ny bydby we wstepnym
olaesie indywidualnego szkolenia w zakresie pracy na
sprzecie™

Do zagadnienia nalezy podejs¢, bardzo elastyc-snie* Szkolenie®
o moze by¢ prowadzone zarowno jako, obowigzkowy fragment
okreslosztywnym.! ramami programowego szkolenia lub jako
czynnik umozliwiajacy wznawaanie nawkow/" poza t

Zdaniem autora ten etap szkolenia powinien by¢ realizowany
w formie samoksztatkcenia* Zatem rola symulatora polegataby
na umozliwieniu okreslonej osobie funkcyjnej” Vv dov;olnym
przedziale czasowym™ ni.ezalGznle od tego czy aktualnie -
pracuje aparatura zautomatyzowanego systemu dowodzenia i
czy jest on uwdaczons?’, odbycie takiego szkolenia na )
zautomatyzowanym miejscu pracy*™

Wychodzac z tego zatozenia bydoby niecelowym realizowanie
takiego szkolenia wrkorzystujac symulator SD KOPK jako
urzadzenie przeznaczone dla catego stanowiska dowodzenia.
Rozwieszanie problemu powinno nastgpi¢ poprzez skonstruowanie
odrebnego urzadzenia™ ktcSre un}.omnie mozna nazv/aC "'symulator
~ejsc pracy''« Urzadzenie tow“ykonane na bazie mini 3.
mikrokomputera ryposazone bydoby w zestaw programow

s;ynulacyjrych. dostosowanych do potrzeb szkolenia na



poszczegolnycli miejscach pracy™ Powstadby rodzaj trenazera™
szczegOlnie przydatnego dla osob JTunkcyjnych ze sztabu
swigzku operaryjno-taktycsnegOj ktory moghby spelniac

swje zadania rowniez pos’a stanowiskiem dowodzenia.
Zagadnienie to nie missco  sie jednak w gdéwnym nujrcie
rozpra\wy 1 nie bedzie dalej rozwijane,:

Wwarianci£ B symulator bydby wykorzystywany do szkolenia
w ramach treningéw j9dnoszGzeblow™oh, W treningu takim
uczestniczytby tylko stan osoboay zautomatyzowanego
stanowiska dowodzenia, zwigzku™ zas funkcjonowanie elementow
otoczenia zev;netrznego bydoby imitowane przez symula,tor, .
Realizowvanie tego typu treningdw w warunkach mozliwie.
najba?cdziej zblizonych do .realiow pola walki implikuje
koniecznos¢ imitosania, funkcjonowania y.szystkicli olementou;

otoczenia w mozliwie wierny sposob,

W Hwiancie_ C symailator bedzie v."“ykorzystyw/any jako czdon
hierarchicznie najuyzej potozonego elementu systemu
symulacyjnego zwigzku operacyjno-taktycznego,

Odpowiednio do zatozen zawartych, w rozdziale trzecim®
element ten odpowiedzialny bedzie za ksztaktowanie
jJednolitegos, symulowanego pola walki powietrznej we
wszp/stkicli jego wycinkach®

"Wspblpraca z cbiekta.mi automatyzacji otoczenia zeumetrziu
odoywaC sie bedzie w kanatach sprzezenia bojov/ego.

Ten wariant 2Akorzystania, symulatora gest wariantem

zasadniczym z u7/agi na cel rozprawy
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4*1.2* Struktura techniczna i1 gatozenia na opro/g;ramowarie

~/mula”ora_SD zwiaMra no~takN7£znef0 *

Nalezy przjja€j, ze zasadniczy element bazy technicznej,
ktory powinien zosta¢ "V/ykorzystany do budowy omawianego
synulatora stanowi¢ bedzie dWuresz;ynovfy zespot BENC
systemu CYBER-WA,

UnarunkoYZania decydujgce o takim podejsciu do rozwigzania
problemu zostaky omowione w czesci wstepnej rozdziatu*
Odpowiedno do nich nalezy okresSli¢ przewidywang strukture
techniczng symulatora*

Jako generalne zatozenie mnalezs™ przyjacé, ze strukture
techniczna symulatora SD zwigzku operacyjno-taktycznepeo J
stanowi¢ beda elementy struktury technicznej systemu

CYBER-Y/A* . "

Stosownie do omoéwionych Y/Zariantow vykorzystania symulatora

nalezy Yyr6znié¢ dw/a zasadnicze pakiety programQY/ ;

- oprogramowanie do Y/Zariantu B powinno umozliY/iaé

realistyczne odwzorov/anie na Srodkach zobra,zowania systemu
efektdY/ pola v/alki poY/ietrznej zwdazku, imitoY/anie
funkcjonoY/ania cbiektOYf automatyzacji dov/odzenia otoczenia
zewnetrznego /zautomatyzowanych systemOY/ doY/odzenia sasiednich
zwigzkOY/ taktycznych i operacyjno-taktyoznych, podlegkych

oraz nadrzednego stanowiska dov/odzenia/, a takze rejestrowa-
nie i analizowanie danych o pracy bojowej szkolonyc™

zespolOY7 dla potrzeb obiektywnego oceniania |
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- oprogrianonanxe do wariantu C dotycsyc bedzie ,jedej

s BiC weliodsacycli w skdad 1SystemUo Dwuga pracujac jednoczes-
nie bedzie funkcjonomac zgcsdnie s oprograinowaniem bojoaym.»
Oprogramowanie “sylnulacyjne powinno umozliwiaC ksztaktowanie
Jednolitegos symulowanego pola walki zwigzku poprzez
generowanie ciggu informacji sterujacych symulatory na
podleghych stanowiskach do\7/odzenia,, analizowanie danych

O pracy bojowej szkolonego zespotu 1 podleghych ogniw
dov/odzenie. w celu obiektymiego oceniania«

del«d* Zakozenia na oprogramowanie, symulatora dla

potrzeb szkolen jednoszczeblow™/ch,.
i
"Oprogranona-nie symulatora SD zwigzku operacyjno-taktycznego
dla potrzeb szkolen jednoszczebloaych powinno spedniac

wymogi  ktére m.az;ra podzieli¢ na d/ie gnpjf s

- ?2iymogi w zakresie realistycznego odwzorowania efektéw
pola walki powietrznej zwigzku operacyjno-taktycznego |
“vymogi V zalCIGsie obiektjy"wnego oceniania poziomu
wyszkolenia stanu osobowego SD zwigzlm

e W zakresie realistycznego odv/zorowania efektow"™ pola

walki zwigzku symulator powinien zapewniC u

a/ symulOY/anie dziatalnosci nieprzjgjaciela poprzez imitowanie
- V/pro\Yadzania przez ba/talionoY/e obiekty zautomatyzoY/anych
systemow doY/odzenia \BIJ} infoimiacji meldowania o pofozeniu

1 charakter™stykach fet? nieprzyjaciela



~ radioceriektrorrlcsnego oddziakyY/ania nieprzyjaciela

w postaci odpowiednich danych zaw/artych yj informacjach
0 charakterys"tykach ~ 1iwzglednianie wg)yiywu tego
oddziabkywania na terminonvaCsC 1 jakosC informacji
meldowania o sytuacji poY/ietrznej oraz sloitecsnosC .
oddziabkywania wkasnjch Srodkéw walki | =

» ogniowego oddziakywYania nieprzyjaciela i1 reaultatbv/ tego
oddzialywania yj postaci odpowiedniego ksztattowania informacji
o stanie,™ gotowmrosci 1 mozliwiesci.ach bojowych,podleghrchi . -" m,
Jednostek™ dziakaniach 1 rezultatach dziatan bojow/ch,

oraz postaci zakdocen i przerw VV doptAvie informacji,
ad razoAych elementéw systemu donodzerd.at a talze zdejmowa- J
nia z zobrazowania sainol.ot.ov wWiaay™dh zniszczonych

wwalce pov;ietrznej |

b/ symulowanie dziatalnosci sit i" srodkOY/ whasnych poprzez f

- imitowanie \prOwadzania przez batalionowe obiekty
zautomatyzowanych systemow dowodzenia V/RT informacji

o potozeniu 1 charakterystykach samolotéw wkasnych | N

- imitowanie wg)rowadzania przez zautomatyzowane systemy
dowodzenia Lid 1 "tH jednostek podleghych informacji”

o dziakaniach bojowycii 1 ic.h rezultatach ;

- zdejmowanie z zobrazowania zniszczony™ch celdw«

¢/ odwzorowanie waimnkéw prowadzenia dziakan bojowych
poprzez imitow“anie v/pro*wadzania przez obiekty zautomatyzoY;a-
nych s/stew™ dowodzenia jednostek “podleghych informacji

o warunkach meteorologicznych panujacych na lotniskach

oraz zobrazoYywanie stref niebezpiecznych /skazen/ |
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o/ imitoY/anie funkcjonowania obiektow automatyzacji
dowodzenia na v/spotdziakajacycli i nadrzednym stanowisl-cu
dowodzenia w postaci informacji pcY/iadaniania. ./wzajemnego
powiadamiania/ o isjriuecji powletrs;nej Y~rows.dzanej do
odpowied:-aicli kanad6?/ sprzezenia zgodnie z ogolnym,
zadozeniem treningu” ; -

e/ ulzglednianie parametron™ taktyczno-"technicznych sprzetu
1 uzbrojenia, wojsk vAfisych 1 nieprzyjaciela V procesie
-.odvzoromma.nia walki 1 funlicjonovw/ania systemow w/ykrywania,
dov/odzenia 1 naprov/adziania®

W zalaresie oblekty\wnego oceniania stopnia V/jrszkolenia
stanow osoo\Ty"ch SD zwigzlIm operacyjno-taktycznego
oprogram.ovw/anie symulacyjne systemu CYBER-WA pow/1nno
zapeYmic ;

- rejestrowanie i analizo\Yanie z punktu widzenia poprawnosci
strukturer komend 1 dyrektywuv7pro¥/adzanych na poszczegol-.
lych miejscach pracy |

-rejestrowanie zadan bojowych 1 informacji umiejscowionych
waan;;/ch w kanatkach do podlegdych jednostek oraz ,ich
V/stepre anal 1zowanie«

Wstepna analiza zadan bojowych 1 informacji umiejscowionych
povamn.a doprow/adzié do wychw™cenia zasadniczych bledow

w pracy bojowej polegajacych na :

- staYilanie zadan bez uwzglednienia zasadniczych czynnikow



y/arunkujacychti ich realisao™je™ takich jak k
- parametiTY sprsetu bojowego i uzbrojenia |
m- sytuacja skazen ;

- stan i1 gotowos¢ bojowa jednostek ~

» nievda-scla™ym informowaniu nadrzednego i1 wspotdziatajgcych

stanowisk dov/odzenia ;

- ,nie7;4aSGi"'r/m opraco\7”wmniu InfoinTiacji o sytuacji
powietrznej . -

p«. -

W wwnilm wstepnej analizy™ po zakonhczeniu,treningu
powinien zostac¢ sformutowany komunikat zawierajacy

zestaw nastepujacych dennych

- v/ykaz btednie wprowadzonych® komend i dyrektyw z okresle-

niem miejsca pracyj, z ktérego je ~/prowadzono |

- UW-& wydanych sa.dan bojowych oraz przy k.a,zdym informacje
o ewentiialnym rodzaju popednionego bdedu

oraz inne informacje*

Wtérna analiza przebiegu treningu povd.rxna odbywac sie
po zakohczeniu treningu”™ przy vykorzystaniu specjalnego
oprogremowania jednej z EMC systemu lub innej*
Oprogramowanie to powinno imozliwiad otrzymywanie odpowied-
nich przekrojéw i zestavVien danych zarejestrov/anych dla
celow oceniania.

Powinna istnie¢ mozliwos¢ uzyskiwania nastepujacych danych ;

- sytuacji powietrznej w postaci jaka uzyskata po jej
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analizie | opracowani.u prsez zmiane dowodzenia SD BEt

oraz na je3 tle sytuo.cle za?cozenig do treninfc™ ;

- zadan do;Jo"rycii na niszosenle celdw powietrznych s podaniem

ich tresci i dovatgsaniem do odpownednich tras
- nakazanych w zadaniach bojo~*ch rubiezy niszczenia, celéw ;

- wykazu zadan bojoY™hj W ktérz2"ch nakazano dziatanie LM

w strefach niebezpiecznych /skazen/ |

sjrtuacje powietrzng wg” meldunkédw przekazywanych do

CRI CSD

” yykazu meldunkéw o dziataniach bojowych sk#adan;ych do

CSD oraz ich don/igzanie do tras meldowanych do CRI CSD ;

- tabeli m,eld"Linkdw o gotow"0Sci bojowej 5 mozliwosciach
bojovr/ch i1 rezultatach dziatan bojowych z podaniem czasow/

ich nadania ,

~ sytuacji powietrznej przekazywanej do podleg#™/ch SD

M ramach powiadamiania |

- sytuacji powietrznej przekazywanej do w/spoétdziatajacych

SD Y r.amach wspotdziatania /wzajemnego powiadamiania/
oraz innych danych zgodnie 25 zgdaniem osé6b

oceniajacych, .

Aby zapew/nié Ffunkcjonowanie >symulatora w omaw/ianym

wariancie jJego wykorzystania nalezy odpowiednio uzyé

dwumaszynowy zespot+ MC systemu CYBEE-WA.

Proponow/any sposéb uzycia MC systemu przedstaw/ia

rysunek nr 15« e



SD Korpuiin CPIC

r ™

EM] A I

i ,SYMULATOR | . |

% . |
kanaty EMO "B kanaty 8
nr=3: G
sprze zen PRACA®™ BOJOWA sprE~zen |
z obiektaBil s obiektand j
ZtSB podlegH/"ch i _ Zt5)) wspot-
stariOwisk doTrodsenia dsiatajgeycb. i

nadrs?dneg® SD

Rys.. 15« Spos6b wykorzystania maszyn cyfro\yych
systemu CYBER-WA. podczas treningu jedno*

szczeblowego /wariant B ;\y>"korzystania

symulatora/,
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Problem symulatora dla potrzeb treningévi jednossczebloY/~T-cbi
mozna rozwigza¢ wkorzystugac jako ,symulator te -
ktéra podczas normalnej pracy bojowej pozostaje jako
rezeiw/a« Zasadnicza EMC pracuje na oprogramowaniu

bojo?.ym Wyjscia Jmnatdéw sprzezenia bojowego z podlegdymi,
nadrzednj”™m i wspoétdziatajgcymi obiektami zautomatyzoY/anych
systeino?/ dop/odzenia zostajg zamkniete na ETOC~A oprogramowang
jako symulator;,

Oprogramowanie symulatora powinno byc pykonane w ten sposéb
aby odpowiednie jego bloki funlccjonalne mogty imitowac
funkcjonop/anie obiektdépr automatyzacji doYodzenia otocze-
nia zep/netrznsgOc i
Bloki te powinny by¢ zdolne do przyjmowania wymuszenh
generop/anycli przez .system CYBER-WA /w postaci EMC-B/

i \ydaw/aé do.kanatop/ sprzezenia bojop/ego zestap/ informacji
jak podczas realnej pracy bojop/ej®

Zatem obok om.a.w/ianych blokéw przeznaczosych do imitowania
funkcjonop/ania obiektop/ otoczenia, w oprogramop/aniu

powinny™ vystepowa¢ odpopdednio pop/igzane z nimi bloki
symulujace przebieg walki w poszczegdlnych, pycinkach pola
walki pop/Zietrznej zwigzIm®

Nalezy zakdadaé¢ istnienie nastepujacych blokép/ symulacyjnych ‘i

~ moduty bry~gad rakietop/yyoh® ~
- modudy putkép/ lotnictwa m*ysliP/skiego $

~ moduty kompanJ.l zak#décen radioelektronicznych.
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Za ksztattowanie sytuacji powietrznej bedzie odnowie-
dzialny generator sytuacji powietrznej ksztattujacy ja
odpowiednio do  jacicwej sytuacji treningowej. Bedzie
on podzielony na.podbloki batalionéw radiotechnicznych”

J ktorymi odpowiednio do powigzan pomiedzy wycinlcsimi

pola v;alki /pokazano na rys, 13«/ beda wspdédpracowaty

moduty akty¥vmie ksztattujgce sytuacje.

Wynikiem takiego podejscia bedzie duze przyblizenie
odwzoro®vg/wanych sytuacji do realiow pola walki powietrznej -
poprzez uwzglednia:oie dziatania whasny”™ch oro(,dkéw walki

na ksztattowanie »sytuacji pov/ietrznej /zobrazowanie
whasn;\Vch samolotéw mysSliwskich”™ zdejmowanie z zobrazowania
zniszczon™"ch celéw/,

W obrazie tym bedzie brak pewnych elementéw=decydujacych

o maksymalnym przyblizeniu do i*ealiow pola walki,

Slementy te to symulacja walki powietrznej z aktyvZnie
oddzietymijgcymi celami« Aby to uwzglednié¢ nalezy® w; modutach
aktyvmie ksztattujgacych sytuacje pola v;alki zaszyc¢

podmoduty symulujace przebieg walki« W nich rozgrywana
bydgby sytuacja bojowa odpo7/iednio do podozenia i mozliwosci
bojowychecelu /grupy/ oraz do potozeniaj sposobu dziata-
nia i1 mozliY/osci bojowych oddziakyw/ujacego w/dasnegd Srodka
walki /systemu uzbrdjeniia/« Podczas symulacyjnego
rozgrywania walki powietrznej nalezatoby uw/zgledniad
techniczno-bojowe parametiy?- sprzetu oraz prawdopodobienstwa
Zaistnienia odpowiednich zdarzen* Rezultat rozegrania

tych sj~tuacji powinien wmies¢ korekte do programu generacji
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sytuacji pov/ietrznej” powodujgc zdjecie z sobrasowania
zniszczonego obiektu powietrznego /celu lub wkasnego
samolotu mysliwskiego/™ 7

Jednoczesnie powinno to spowodowa¢ nadejscie Z kanatu
sprzezenia bojowego z podlegdtym obiektem automatyzacji
odpowiedniej i3iformacji o rezultacie oddziatywania l.ub

tez spowodowa¢ zanik informacji od zniszczonegolub

obezwkadnionego zrodita«

4«le2e2» Zatozenia na oprogramowanie symulatora dla

potrzeb szkolen wie3.oszczeblovArch«

Do zasadniczych zadan jakie powinien realizowa¢ symulator
Vv; tym v/ariancie jego wykorzystania /wariant C/ mozna

zaliczy¢ t

- generowanie informacji .ksztattujgcych symulov/ane pole

walki W poszczeg6lnych jego \"7ycinkach ; .

* rejestrowa.nie i1 wstepne. ani3-lizowanie danych niezbedrerch

do obiektyvmego oceniania OY/iczacych zespodow*

Odpowiednio do zatozen treningu symulator powinien
generov/ad ciag informacji umozli\"iajacych symulatorom
na podlegtych elementach systemu dowodzenia ksztattowanie
poszozegdInj”~ch Yycinkéw symulowianego pola walki*
Symulator SD KOPK generuje informacje ksztattujace

symulowane pole Yralki zY/igzku operacyjno-taktycznego
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~ako catosciag zasS symulatory na SD szczebla taktycznego
vybierajg sposrod nich te® ktére odnoszg sie do obszardw
poszczegbélnych ¥/ycinkéw/™ .

Informacje generowane przez symulator SD zwiazku operacyjno-
taktycznego powimp/- za,w/ierad dane umozliwiajgce symulatorom
na potaczonj”ch stanoV/islnaca; doY/odzenia varpracovYanie zespodu .
wymuszen niezbedn™ch do odwzorowania efektéow pola v/Zalki.
Ciag generowarwch infoirmacji bedzie zawierac¢ przede
wszystkim dane ojpotozeniu 1 charakterystykach ShP nieprzy- *
jJaciela odpowiednio, do zatozonej sytuacji treningowej,

a takze inne dane, na podsta®™wie ktdérych symulatory na
podlegtych SD wypracuja odwzorov/ania elementéfw oddziatywa-
nia nieprzyjaciela /zakdo6cenia radioelektroniczne/ oraz®
zjawisk /przemieszczanie sie obtokoév/ promieniotwérczych/,
lub tez powodowaé¢ beda w™siczenia obiektéow PESD imitujac
zniszczenie .SD w toku dziatach, ooa”
Opracowanie tych danych na SD szczebla taktycznego,
wypraco®"wanie i1 przekazanie decyzji wykonav/czych, ktére
wprowadzone, do symulatoréw tych SD ~wp™acuja odwzorowanie
dziatania v/4asrgch Srodkow walki»

Dane o gotov?osci bojowej, dziataniach bojov/ych i ich
rezultatach przekazyw/ane beda przez obiekty zautomatyzo-
wanych systemow”™ dow/odzenia szczebla taktycznego do systemu
CYBSR-WA w kanatach sprzezenia bojowego pomiedzy niini,
Wzakresie rejestrowrania i wstepnego analizowania danych

do obiektywnego oceniania, oprogramowanie MC-A powinno



zapev/nic

- porownywa™nie informacji o potozeniu 1 charakterystykach
celow wg» zatozen 1 tej Informacji otrsymywanej z obiektdw

podlegkjrch w ramach meldowania o sytuacji powietrznej ;

- rejestrowanie danych o zadaniach bojo™grch™» iInformacjach
umiejscowionych i “yyda’/anis komunikatéow w postaci tabel
2awyrieraj™icych mformacje o nuiDierach celowr i ich chara™kterys—
tykachj tresci zadania bojowego /Zinformacji umiejscowionej/

i czasie ich wydania oraz adresacie itp« |

= rejestrowanie danych o sytuacji powietrznej przekazyw/a-
nych dO: nadrzednego i wspoétdziatajagcych SD w ramach
meldowania i w/spétdzia.dania oraz wydawanie ich W postaci

graficznej i tabelarycznej

- rejestrow/anie danych o dziataniach bojowych”™ mozliwoSciach
bojowychj goto\wosci bojowej i rezultatach dziatan bojowych
przekazywatych doCGSl) w ramach meldowania oraz wydaw/anie

ich w postaci graficznej /informacje o dziataniach na

cele z ich dow/iazaniem do tras celow;/ i1 tabelarycznej ~

- rejestrowanie i1 analizow/anie z punktu w/idzenia poprawnosci
struktury."komend i dyrektyw; wgprow/adzanych na poszczegdélnych
miejscach pracy |

- rejestrow/anie infodmiacji o gotowosci bojow;ejj dziataniach
bojowych i ich rezultatach naptywajacych z obiektow pod-
legtych w ramach meldowania oraz vydaw;anie ich w postaci
tabelarycznej i w;, przekrojach odpow/iednio do polecen o0s6b

oceniajacych®



Analogicsnie jak podczas treningov/ jednoszczeblov/ych
v/téma analiza pov7irma odbywa¢ sie po zakonczeniu
treningue P“sy wakorzystaniu specjalnego oprogramowania
jednej z EMC systemu,

Oprogrsino?7anie to powinno iimozliwia¢ uzyskanie danych
w postaci najbardziej dogodnej do oceniania zaréwno -
zespotu ¢éwiczacego na SD zwigzloi operacyjno-taktycznego
jJak 1 zespotdéw Funkcyjnych na podlegtych stanowiskach
dowodzenia«

Zatem powdnm istnie¢ mozliwosS¢ uzyski?/ania danych "

niezbedrefch do oceniania stanu osobowego SD ,KOPK w postaci

uog6lnionej lub szczegétowej ;

- 0 sytuacji powietrznejhw postaci jaka uzyskata po
analizie 1 opracowaniu przez- zmiane dowodzenia SD BRt

ze szczegb6lnym uv/zglednieniem danych o grupowaniu celéw,
aktualizacji ich charakterystyk i identyfikacji obiektow

powietrznych ;

- 0 vr/danych zadaniach bojow™ch na zwalczanie celdéw

z dowigzaniem tych danych do poszczeg6lnych celdéw /Zugrupo~
wan/ oraz “gnrazaniem zadan, W ktérych nakazane rubieze
znajdowaty sie wewnatrz stref niebezpiecznych, za rubiezg
odpalania rakiet powietrze-~ziemia, wewnatrz strefy razenia
wojsk rakietov/ych, a takze tjrch, w ktorych Srodki wyznaczone

do YT™konywania zadania nie miaty mozliwosci v/ykonania go |

- o0 meldowaniu do CSD ze szczeg6lnym uwzglednieniem danych

o0 koreloY/aniu informacji o dziataniach bojowych i rezultatach
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dziakali bojoiAych. i informacjami o sytuacji powietrznej,

a takze \yykaz btednie sformutowanych meldunkédw o sytuacji,

bojowej«

W zakresre ocenranj.a standw osobowych SD jednostek
podlegtych powinna .istnie¢ mozliwos¢ uzyskiwania

danych o s -

- ’skutecznosci prowadzonych dziatan bojowych, a w tym
liczba zniszczon™ch celéw", wykaz bronionych obiektév/
ktére zniszczono w toku walki,- straty wkasne, spadek

mozliwosci bojowych itp® - za poszczeg6lne jednostki ;

- jakosci i1 terminowosci informowrania o "sytuacji powietrzne jj,
aw tym pordovmanie sytuacji wg« zatozenia i sytuacji
meldGV/ane j 9 wykaz p~rzerw w pn~owadzeniu obiektdY/, niedok¥ad-
nie meldowane trasy, btednie okTesSlone charakte:rj”~styki

i inne - za poszczeg6élne SD brt ;

- jakosci- i terminowosci, meldowania o sytuacji bojov/ej

/gotow™osci bojoY/ej, dziataniach i1 rezultatach dziatan

bojowych/ .

Sposob Yykorzystania dw/uisaszynoY/ego zespodu HEFFIC zautomatyzo-
wanego systemu doY/odzenia CYBER~V/A odpoY/iednio do .m
omav/ianego V/ajriantu jego wykorzystania /wariant C/

przedstawiono na rysunku nr 16, , L






42*. Stymulatory wojsk lotnicg”ych zwiazku operacy.jno-

taktycshes;o *

Z punktu widzenia systemu symulacyjnego zadaniem
symulatorév/ wojsk lotniczych, jest tworzenie vYycinka
tych v/ojsk w symulowanym polu walki zv/igzIm operacjajno~
R V-" .m !

taktycznego*
Zgodnie z wczesniej omoadona zasada podziatu symulowanego .
pola Y/alki na wycinki, jako obszar dziatan lotnictwa
przyjmuje sio przestrzen wyznaczong polem naprowradzania*
Pole to tworzone jest pop2'zez ztozenie pél naprowadzania
poszczegdlnych elementédw systemu naprowadzania.

Zatem tvirorzenie symulowanego®pola walki lotnictwa zwigzlcu
powinno odbywa¢ sie w oparciu o system symulatoréw
rozmieszczonych .ma elementach systemu naprowadzania

i odpowiednio powdazanj/ch z .aparatirrg .automatyzacji procesow
naprowadzania. = N gy

Tak wiec zasadniczymi elementami umozliwiajacymi odwzorowanie
sytuacji pola wralki wojsk lotniczych bedg symulatory

zautoma, tyzowan;ch punktoéw naprowadzania wyposazonych

w aparature APN, punlctéw naprowadzania systemu WEKTOR-2WE
oraz perspektyiTO-cznych lotniczych zestawéw automatyzacji
dowodzenia.

Zgodnie z dotychczasowym tokiem rozumowania realnie mozliwe

do zastosowania w najblizszej przyszdosci symulatory dla

wojsk lotniczych powinny byC budowane w oparciu o elementy
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ialitatora OBSROUjJ Spra“"?/dzone w> praktyce rozwigzania

W postaci blokéw Funkcjonalnych tégo imitatora,

wzbogacone noi‘rmi elementsjiii umozliwiag zrealizovianie
zasadniczych celdéw tworzenia systemu symulacyjnego.
Odpowiednia konfiguracja istniejgcych blokéw funkcjonal-
nych oraz tychp ktére nalezy skonstruov/ac stworzy mozliwosé
Zbudov/ania symulatoréw dla punktédw naprov/adzania mogacych
zape?/iiio realizacje celdow szkoleniowych zaréw/no w ramach

szkolen jednoszczeblowych jak i1 wieloszczeblo”™ygch.

4.2.1, Symulatfr_zaujbomajy zowane£0 jpunktu nafrfv/adzania

Do budowy takiego symulatora nalezy wykorzystac¢ bloki
funlicjonalne istniejgcego .imltatora OBER(4,

Szczeg6lnag przydatnos¢ wykazuja sterowane komputerowo :

- generator sygnatdw” radiolokacyjnych odleglosciomierza

/GSR-1/ ~

- generator sygnatow radiolokacyjnych wysokosciomierza

/GSR-2/.

Pozostate bloki funkcjonalne to blok przetw;arzania komend
naprowadzania /BPIOT/ 1 elektroniczna maszyna cyfrow/a

oraz iInne urzadzen5.a 5.nformatyczne zapewniajgce prace
symulatora i wyprow/adzanie da,nych niebednych do dokimiento-
Wania pracy bojowej i programoiwania szkolen.

Przyktadow/a stiaikture~funkcjonalng omawianego symulatora

przedsteiwiono na rysunku nr 17,
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Ol
SMC A PB
(SR«™2
do Rdstl
koi;s.ed =
napTOwad sania. naproOwad

STMIUASOE PB /A?B/

Rys,1?0 "Punkcjonalna struktura symulatora punktu

naprov7adzania wyposazonego w aparature APN,

Generatory sygnhatow radiolokacyjnych w obecnej postaci
moga byC¢ przydatne tylko W odniesieniu do pupktow
naprowadzania v/yposazonycki w aparature przyrzadowego :

naproY/adzania /AP1J/j, gdzie podstawa do realizacji procesu

naprowadzania jest pierwotna informacja radiolokacyjna»



mowjm elementem jest. "blok przetwarzania komend zautomatyzo-
wanego naprowadzania. Ten element nie wystepuje w aktual-r
nej strukturze imitatora OBEROLT, Bedzie on przeznaczony

do przyjmowania komend v/ypracov;anych przez nawigatorov;
naprowadzania w postaci takiej, w jakiej przekazywane sa
do radiolinii LAZUR celem ich wystania na pokd#ad samolotu.
W omawianym bloku komendy naprov/adzania beda przetv.?arzane
na cigg informacji o postaci umozliwiajacej wprowadzenie
ich do EidC. -

Cigg tych informacji bedzie opractowywan;™ przez maszyne
cyfrowg 1 w efekcie i/t ona do generatorov/ nygnatow
radiolokacyjnych zestaw sygnatéw sterujacych, ktore
spowoduja wjrpracowanie znacznikéw samolotéw wlhasnych

na srodkach zobrazowania miejsc pracy grupy naprowadzania.
Symulator o zaproponowanej strukturze bedzie przydatny
jedynie do szkolenia personelu nawigatorskiego grupy
naprowadzania. Sposoby zapewnienia mozliwosci udziatu

tej grupy w szkoleniach jednoszczeblovarch na po#gczonym
stanowisku dowodzenia oraz w szkoleniach vd.eloszczeblowyoh
M ramach systemu symulacyjnego zwiazku operacyjno-
taktycznego zostang przedstawione w dalszej czesci
rozdziatu, podczas omawiania symulatora P4SD. * ;

Kalezy jednak zaznaczy¢, ze omawiany symulator bedzie
stanowit+ czdton symulatora potgczonego stanowiska

dowodzenia szczebla taktycznego.



Technologia pracy bojowej zautomatyzowanego punktu®
naprowadziania systemu V/SKTOR-2WS rézni sie zasadniczo
od sposobéw realizsacji, procesu naprowadzania na PIT
wyposazonym w aparatin®™e przyrzadowego nhaprowadzania*
W omawianym punkcie naproY/adzania proces naprowadzania
lotnictY/a na cele poY/Zietrzne jest realizowany w oparciu
o wtorng informacje radiolokacyjng, ktérej 2zrédiem jJest
aparatura systemu WEKTOR-2WE*
W tej sytuacji generatory sygnatow radiolokacyjnych
imitatora OBSROR sg nieprzydatne*
Zamiast nich maszyna cyfrowa bedzie sterov/ac generatorem
wtornej dInformacji radiolokacyjnej /GIW/, ktdéry w obecnej
strukturze imitatora OBERON nie v/ystepuje* , -
Generator inform.acji v/tornej bedzie zrdoddem informacji
0 sytuacji powietrznej dajac na Srodki zobrazowania
miejsc pracy grupy naprowadzania informacje w postaci
identycznej jaka zapewniajg, urzadzenia systemu WEKTOR-2WE
podczas realnej pracy bojowej.
Komendy naprowadzania Yypracowane przez nawigatorow
naproY/adzania z vyfkorzystaniem zautomatyzowanych miejsc
pracy wprowadzane sg do bloku przetwarzania komend
naproY/adzania a nastepnie, juz y; odpowiedniej postaci

trafiajg do MC* Analogicznie jak w przypadku opisanym
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w podrozdziale 4.2<Ti EMO przetwarza te informacje

i wysterowuje generator informacji wtérnej w celu
wygenerowania znacznika naprowadzanego samolotu na
Srodkach zobrazowania zautomatyzowanych miejsc pracy °
grupy haprowadzania*

Przyktadowg strukture funkcjonalng omawianego symulatora

przedstavd.ono na “rysunku nr 18.

Rys. 18. Funkcjonalna struktura symulatora zautomatyzowa-

nego punktu naprowadzania systemu WEKTOR-2WE.



Zasada funkcjonowania odmawianego symulatora jest

bardzo zblizona do uprzednio opisanego symulatora

punktu naprowadzania wyposazonego w aparature APU*

Roznica polega na zastgpieniu generatoréw sygnatow
radiolokacyjnych GSR-1 i GSR-2 generatorem informacji
wtdérnej o okresloiym przeznaczeniu,

W postaci omawianej w niniejszym podrozdziale symulator
bytby do \I7kOrzystania jedynie w ramacheszkolenia grupy
naprov/adzania na stanowdsIm dowodzenia, spedniajac

wymagania w zakresie osiaggani.a celéw szkolenia tej grupy*
Osiggniecie zasadniczego celu rozpra™y” tzn* stv/orzenie
mozliv;osci do uczestniLczenia. grupy naprowadzania w treningacti
wieloszczeblowych,, bedzie mozliwe po zapewnieniu wspédpracy
omawdanego symulatora 2; innymi elementami systemu symulacyj-
nego na podgczonym stanowisku dowodzenia*

Bedzie to przedmiotem roz\7aZEin ¥ dalszej czesci rozprawy*
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4*3* Symulator:/ wonsk rakietoi”TCli zwigsl-ai operacy.jno-
taktycsneyoo

Odpowiedm.o do przyjetego podziatu ejmulo-~anogo pola
walki zY/iagzlcu op.eracyjiio-»taktycznego yycinki wojsk,
rakietowych poksy/w/aja sie z obszarami dziatalnosci
poszczegdlnych zwigzkéw/ taktyczrywch /odd>ziatu/ WR«

Symulowane pole walki brygady rakietoiiVej skkada, sie.

z wycinkéw d3rwizjonoYyc.hi, .

Za ksztattowanie obrazri syrnulow/anego,pola walki w kazdym
z wymienionych wycinkéw odpowiedzialny bedzie odpov;iedni
symulatoi”, .

Zatem w obszarze \7o0jsk rakietowych bedg nimi ;

- ymulator SD hy~gady rakietov/ej ;

~ symulatory SD dyv/izjondw rakietowych«» =

Podobnie jak w odniesieniu do opisanych symulatoroéw
v/ojsk lotniczych3 tak i w symulatorach Y/ojsk rakietowych
nalezy dazy¢ do Yykorz7/3tan.xa asijnaejgoych 2. spraw/dzonych
rozv/igza.n» ROvmiez i w tym przypadku zasadniczymi elemen-
tami nadajs.cymi sie do wykorzyste.nia bez koniecznosci
Y/proY/adzania zmian konstrukcyjnych bedg generatory
sygnatow radiolokac™?"jnych GSR-1 1 GSR-2*

Jako gdOYrne ich zastosoY/anie nalezy przewidywaé symulator
dywizjonu rakietoYYegOj gdzie umozliv/ig one imitowanie

pracy radiolokacyjnej stacji w/stepnego poszukiY/ania,
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Symulator SD brygady rakietowej bedzie wspodpracowac
z aparaturg zautomatyzowanego systemu Kkiero¥;ania ogniem
dywizjonéw rakietowych WEKTOR-2WS«
Przyk#adowg strukture funkcjonalng tego symulatora

przedstawia rysunek 19®

N
! 1
1 Aparatura
1 1 i systesm
M C C™ 14

e
1 P  WSKTCRM2tB

WOEsenia
dyv\dz jona*
mi

i -kieto\7y"
N rB)I 1 ]

SmiLAIOH SD BR

Rys .»19. Struktura funkcjonalna symulatora

SD bjrygady rakietowej .



Symulator SD brygady bedzie umozliwia¢ szkolenie zmiany
dowodzenia SD biygady rakietoY/e” w ramach treningow
jJjednoszczebloYgroh«, Sterowany komputerov/o generator
informacji wtdérne;} bedzie"wpro\mdza¢ do =0 systemu
WEKTOR"""2WE informacje o sytuacji poY/ietrznej w postaci
takiej jaka powinna.otrzyigywa¢ z punktu opraoo?/ania
informacji radiolokacyjnej /PORI/ tego systemu«
Ra“podstavYie tej informacji zmiana dowodzenia SD brygady
rakieto¥/ej realizuje prace bojowg™ w efekcie ktorej

bedg wypracowane komendy wskazan celdéw dla pcjszczegdlnych
dywizjonow/ rakietoY/ycli« Zamiast do kanatoéw sprzezenia

Z dyw/izjonami. zostang one skierowane do EldC"symulatora

i poddane opracowaniu®majacemu na celu uzyskanie Imito-
wanych "odpowiedzi dywizjondw na zadane Im wymuszenia

oraz wypracowanie syghatow sterov/ania generatorem
informacji wtornej odpowiednio do rezultatédw dziatan
dywizjonéw,

W ten sposéb znacznik celu zrd.szczonego przez dywizjon
rakietowy bedzie zdejmoY/any z zobrazowania na wskaznikach”
sautomatyzowaAych miejsc pracjr zmiany dowodzenia SD
brygady rakietoY/ej«

Symulator w zaproponov/anej postaci nie nadaje sie do
wykorzystania w ramach szkolen wrleloszczeblowych,
ZastosoYmnie symulatora do szkolen wspdlny™ch z pozostatymi
cztonami podaczonego stanowiska dowodzenia oraz w ramach
innych konfiguracji z elementami systemu symulacyjnego

zostanie omOYYione W dalszej czesci rozpravy«



4,3*2« SD_GM-"Ms2oni” _rakistov/ei

Synulsiijoir SD dyi/Zis”™onu zalcioijowGgo bedziG wspdédpracowac
Z rssizgpapfaoyiiir GAmAaBINxX wyposazOnxa bo™owsgo dywiz jJonin *

- stacjg naprowadziania rakiet /SIIR/ |

- kabing sprzezenia z aparatura zautomatyzowanego systemu

kierowania ogniem dywizjonéw WEKTOR-2WE /KS/ ;

- wynosnyrni wskaziiiikami radiolokacjrjnej "stac¢ji v/stepnGgo

poszukiws® .nia /RSV/P/ | -

Symulator o strukturze funkcjonalnej pokazanej na
rysunku 20 umozlkwi prov/adzenie szkolen jednoszczeblo-
VAcii grup bojov;ychi dywizjondw rakietowych oraz udziat
tej grupy funkcyjnej w treningach wiGloszczeblovychj
w ramach systemu s;™niiulacyjnego zwigzlcu«

Podczas treningow jednoszczebloiych sterov/ane komputerowo
generatory sygnatév; radlolokeryjnyoh GSR-1 i GSR-2
zapewniaja zobrazowanie pierwotnej informacji radiolokacyj-
nej na v/skaznikac}i RSP*™?» Na podstawie info.rmacji zobrazo-
wanej na wskaznikaich radiolokacyjnej stacji wstepnego
poszukiw-ania odbyv/a sie vypracowanie komend na poszukiv/a-
nie celu,» Sygnaty sterowania antenami zostaja v/prowadzone
do EIIC symulatora poprzez blok przetv/arzania tych syg-
natéw /BPSSA/, Na podststwie poréwnania potozenia anten

i pozycji celu, w przypadku zaistnienia zgodnosci 1 po
wdaczeniu wysokiego napiecia na elewiwalent anteny,

zostanie wysterowany. GSR-4 zobrazowujgac na wskaznikach
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stacji naproy/adzania..rakiet smcs-alk celu®

Komendy naprowadzania rakiety sa wproy/adsane przez

blok przetwarzania komend napror/adzania /BPKNR/ do

MCj ktora je opracow.je W ce3.u wysteroy/ania GSR-4,

W ten sposéb odpowiednio do aktualnego potozenia

rakiety na y/skaznikach SRR mobrazuje sie jej znacznik,

ElC porOTOuje aktualne potozenie rakiety i celu podczas
procesu naprov/adzania i W pr2:ypadlai pomyslnego zakoriczenia
tego procesu powoduje zdjecie celu z zobrazowania na

wskaznikach SIIR i RSWP» &

Podczas szkolen w zakresie prowadzenia ognia weddug
wskazan oeldw z systemu WEKTOR<»2V/E /bez yarkorzystania n
RSWP/ nalezy przewidzie¢ inny sposéb ya/-korzystania

symulatora, J
Z kanatu sprzezenia z symulatorem SD brygady rakietowej

MC symulatora SD dywizjomi rakietowego bedzie otrzymywac
inform.acje o ogolnej sytuacji powietrznej. Sposrod tych

danych beda wybierane tylko te™ ktére dotycza celdov/
znajdujacych sie w strefie razenia, dywizjonu i na bezposred-
nich podejsciach do niej,

MG symulatora-analizuje takze nadchodzace do kabiny sprzezenia
komendy v/skazania celdéw oraz wji*pracowane odpov/iednio do

nich sygnaty sterowania antenejni. Po whkag,czeniu v/ysokiego
napiecia na ekwiyralent anteny”™ na podstawie pordévmania
wzajemnego usytuowania w przestrzeni "wypromieniowanej

vdazki™ i celu powietrznego9 EMC wysSle do GSR-4 sygnaty,
sterov/ania po//odujace zobrazov/anie znacznika celu na

wskaznikach stacji naprowadzania rakiet.



do sjnaulatora 3) BR

Wwi0o
&Sl m -}
M C .
G-SK"2 T"~*“t WH
- 1
lik | S S W ’)
1 s , 1 |
| .
SRR K'S
ao
BBSSA - syst*
W-"2WE
BRKie
SYMUIABOR SB d:
Rys«20» Funkcjonalna struktura symulatora
SD dyv/isjonu rakietov/ego«
Na rysunku oznaczono ;
WHOO - \\ynosny wskaznik obseiw;acji okreznej RS¥/P
WH - wskaznik wysokosci |
GSR-1 generator sygnatow radiolokacyjnych /odlegtoscio-

ffiierza/ §
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GSR-2 “ generator sygnatéw radiolokacyjnych A/ysokoscio-
rniersa/ |

GSR-4 - generator sygnatowradiolokacyjnych /SNR/ ;

BPICAR “  blok przetwarzaniakomend naprowadzania rakiet

BPSSA ~ blok przetwarzaniasygnatéw sterowania antenami”

SRR - stacja naprowadzania rakiet |

RSWP - radiolokacyjna stacja v/stepnego |)oszukiv;ania ;

KS* “ kabina sprzezenia zZ systemem

Rejestrowanie”™ opraco™/ywanie- danych o naprowadzaniu-
i sob3*azomn/anie znaesiiilca _rakiety przebiegnie identycznie
JaK w poprzednio opisa;aym przypadku« Po pomyslnym zakonh-
czeniu strzelania cel i1 rakieta sg zdejmowane Z zobrazowa-
nia na SPTRp a EMC przesyta w kanale sprzezenia z symulatorem
D brygady rakietowej informacje o zniszczeniu celu lub
zmianie jJego charakterystyki /w zakresie sktadu/ co
spowoduje jego zdjecie z zobrazowania na P4SD lub aktuali-
zacje danych o sktadzie«
Blokami funkcjonalnymi symulatora™ ktére nie istnieja

i powinny byc skonstruowane sa j

~ generator sygnatow radiolokacyjnych stacji naprowadzania

rakiet GSR-4 |
- blok przetwarzania sygnatdv/ sterowania antenami BPSSA |
'* plok przetwa”“rzania komend naprowadzania rakiet»

Bloki te poT/imy byé wykonane w wariantach umozliwia-
;Jacych ich v/ykorzystarde odpowiednio do typu zestawu

rakietowego rozwinietego w dywizjonie»



4 4* Symulator:\?" v; wo.iskach radiotectmicznych swigzlcue

operacy; ino-tafctyczne:™o #

Symulowane pole walk:i wojsk radiotechnicznych zwigialm
sktada sie z jego hatallonov/”rch wycinkéw”™ te zas$ tv/orzone
sg za zHtozen v/ycinkow kompanijnych«»
Cztonami podstawowych elementéw/ systemu symulacyjnego
zape™miajgoysi odwzorowanie pola v/alki WRT w jego poszczegol-
nych v/ycinkach beda S/mulatory SD batalionéw®™ 1 kompanii
radiotechnicznych»
Rov/niez do budowy sSmulatoréw dla potrzeb szkolenia
w wojskach radiotechnicznych mozna wykorzysta¢ bloki
funkcjonsilne imitdtora OBERONS a_ mianowicie generatory

sygnatéw radiolokacyjnych GSR-1 i GSR-2»

4*4*1« EyiS"ator £p_batalionu”~radio”e™hnijcznegoe-

Symulator SD batalionu* radiotechnicznego bedzie
v/spotpracowad z 8,para,turg batalionow®&go obiektu zautomaty-
zowanego systemu dov/odzenia WRTO
Przyktadowg strukture funkcjonalng omawianego symulatora
przedstawia rysunek 21 na stronie nastepnej*

Symulator SD batalionu radiotechnicznego o strukturze
pokazanej na rysunku pov/inien umozliv/i6é odbywanie
JjednoszczebloYych szkolen doskonalgacych zmiany dov/odzenia

SD batalionu radiotechnicznego«



G IV il Batalionowy
Ul GIw R P sautornatyscwanego
systemu
dowodsenia
mT
GIwW
GSR-1
e
N
SYMULATOR SD brt do
symulatoroéw
SD krt

Rjrs ,21 = Struktura unkc jonalna symulatora

SD batalionu radiotechniesnego™

Podczas treningu ¢ednoszczeblowego komputerowo sterowane
generatorjr informacji wtdérnej zapewniaja imitov/anie
nadchodzenia z kompanijnycli obiektow zautomatyzowanego
systemu dowodzenia WET informacji meldov/ania o sytuacji

pov/ietrznej *
Imitowana, pierwotna informacja radiolokacyjna z miejsco-

wego posterunku radiolokacyjnego jest wprowadzana do

aparatury batalionowego obiektu zautomatyzowanego systemu
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dov/odzenia poprzez generatory sygnatéw radiolokacyjnych
GSR-1 i GSR-2*

Komendy dowodzenia i kieroWwania praca Srodkéw wykrywania
wypracowane przez zmiane dowodzenia SD brt przy wv/ykorzys-"
taniu aparatiny automatyzacji dowodzenia sga wprowadzane

do MC s;;"™latora. zamiast do kanatéw sprzezenia z kompanij-
Dymi obiekt£iimi automatyzacji dowodzenia«

EMC opracowuje v*'prov;adzone komendy i odpoY/iednio do nich
staruje generatorami infomacji v/témej imitujac reakcje
zmian dowodzenia SD kxt na'te komendy«

Rowniez komendy kierovrania .pracg sSrodkow wykrywania
posterunlcu. miejscowego rejestrowane i opracowyv/ane przez
EMC powoduja wysteroY/anie GSR-1 i1 GSR-2 odpowiednio do
nich*

W sManulatorzG YAkorzystano bloki funkcjonalne juz
istniejagce /GSR-1 i GSR-2/ oraz bloki generacji informacji
wtornej przeznaczone do generowania sygna#OY/ w postaci
ident™rcznej jaka wyprowadzajg obiekty podlegtych kompanii

radiotechnicznych*

4*4 > * SMkom~gnii ra”diotjechriczne

Symulator ten bedzie wspédpracowa¢ z aparatura :ja:!M;
kompanijnego obiektu zautomatyzoY/anego systemu dowodzenia

v/ojsk radiotechnicznych*

Przyk+adow/a struktiire funkcjonalng omaY~ianego symulatora

przedstawiono na rysunku 22%*
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r I ICc_)mpanijnj
GSH«1 ) obiekt
EMC TL = :il. StSD
- . Toovm.T
v osHr2 d b meldowanie
T Pox ol
&
do
symtilatora
SD brt

SYLOULATOR SD krt

nys»22* Struktura funkcjonalna stymulatora

SD kompanii radiotechnicznej™

Symulator o sferuktiirze przedstawionej na pow Tzszym
ryoanku zapewnr mozlIDiros¢ realizacji szkolen jednoszczeb-
lowych zmiany dowodzenia SD kompanii radiotechnicznej oraz
umozli“Yi whgczenie tej grupy funl”ccyjnej do szkolen
wieloszczeblowtych prowadzo;e:yGh.wzwigzla:i opOracyjno«-
taktycznym*
fodczas szkolenia jednoszczeblowego imitowana sytuacja
powietrzna jest v/prowadzana do kompanijnego obiektu

zautomatyzowanego systemu do?/odzenia wojsk radiotechnicznych
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poprzez komputerowo®sterowane generatory sygnatoéw
radiolokacyjnych GSR-1 /odlegtosciomierza/Z i GSR~2
/wysokosciomieraa/*

Komendy kierowania pracag kompanijnych srodkdY/ \yyKrywania
S przyjmowane i opracowywane przez EMCM ktoéra powoduje
odpowiednie do nich wysterowanie generatorév/ sygnatow
radiolokacyjnych”

Réwniez informacje o sytiiacji powietrznej przekazywane
do batalionowego obiektu automatyzacji dowodzenia sg
rejestroY/ane i analizov/ane przez MG celem ypracowania

danych do oceniania poziomu wyszkolenia ¢wiczgcego

zespotu, i

[ i
Podczas treningéw odbywanych w ranach wieloszczebloych

szkolenn doskonalacych imitowana”™ piearwotna informacja
radiolokacyjna ypracoYy/ana jest na podstawie informacji-
otrsymyanycti od symulatora SD brtsW kanale sprzezenia
pomiedzy Sj~nnulatorami*

Informacje o sZ/tuacji powietrznej generow™ane przez
symulator SD batalionu radiotechnicznego dotycza obszaru
Catej st3'efy odpowiedz-lalnosci P#SD, Sposrod nich MI'C symulatora”®
SD krt przyjmuje do opraco?/ania tylko dotyczgce obiektéow” ]
ktére moga byc obserwowane Srodkami wykryY/ania posterunku,
V/proY/adzanie pierv7otnej informacji radiolokacyjnej do
kompanijnego obiektu zautomatyzowanego systemu dowodzenia

WRT Gahfvia sie dalej analogicznie jak podczas treningu



Jednosscseblo7vego«
W celu 7.ypraoco?mnia daw¥ch. do .obiektywnego oceniania
stanu \iTfszkolenia smiany dowodzenia SD krtj SHC re,jestruje

i opracoYmie ;

- dane o sytuacji powietrsney otrzymywane z symulatora

SD batalionu radiotechnicznego | .

- informacje o sytuacji powietrznej przkazyY/ang do SD brt

w ramach meldowania | u

- komendy dowodzenia i kierowania pracag Srodkow Y/ykryv/ania
"otrzymywane z SD brt oraz Yarirowadzane przez zmiane ,.

doY/odzenia SD.krth

W symulatorze zastoso?/ano generatory sygnatéw radiolokacyj-

nych obecnie Yykorzystyw/anych .w imitatorze OBEROH.

g o



45 Symulator potaczonego stanowiska dowodzenia,

ITalezy prseY/iciywa¢ dwa saaadnicze warianty v/ykorzysta-

nia sjTTiulatora ;

a/ w rawsich jednoszcseblo?/;;rch szkolen doskonalgcych

/ bez udziatu SD jednostek podlegtych/ f

b/ W/ remach \Yieloszczeblo7/ych szkolen doskonalgacych*

Wariant "a” WykorzystyWan,y bedzie do zgiyrwania w pracy
bojowej zmian dov/odzenia wszystkich cz#ondéw potaczonego
stanov/iska dowodzerd.a* Dziatalnos¢ podlegtych sit i1 Srodkéw
oraz nadrzednego i wspoddziatajgcych SD jest symulowana.
Ten v/ariant odpowiada obecnie prowadzonym kompleksowym

treningom zmian dowodzenia P4SD*

Wariant b zape\?AAmi mozliwos¢ udziatu zmian dowodzenia
wszystkich cz4onéw P#SD w wieloszczeblowych szkoleniach
doskonalgcych prowadzonych-w ramach systemu dowodzenia ~
zwigzku operacyjno-taktycznego* W ramach tego wariantu
mozliwe jest wydzielenie kilku j)odwariantéw*

Moga one dotyczy¢ ;

- trening;ow na wspétdziatanie dwoch lub wiecej P4SD

bez udziatu podlegtych sit 1 Srodkéw ;

# treningéw na wspoétdziatanie P#SD z udziatem podlegtych
si+ 1 Srodkéw ~

- dvmszczeblo?/ego treningu zgrywajacego zmiany dowodzenia

potaczonych stanowisk dowodzenia i1 SD zwiazku operacyjno-

taktycznego oraz inne stosovmie do zaktadanych celéw



- 136

szkoleniowych« \Y
Nalezy sasnacsy¢, ze w zakresie dostosovw/y”.vania struktiory
symulatora P#SD oba zasadnicze wariantjr wykorzystania

[

wyczerpuja potrzeby zmian konfiguracji elementéw

.technicznej struktury U-rzadzenia«

4*5«io Struktura i opis_funhcionowania ,8ys™iiora PASD

Do budoY/y symulatora podgczonego stanowiska dov/odzenia
_mozna wy”korzysta¢ opisane w poprzednich podrozdziatach
elementy skdadowe__ symulatorow* SD brygady rakietowej,

SD batalionu radiotechnicznego oraz symulatora lotniczego.
Przyktadov/a stimikture _lunkc jo.nalng omawianego symulatora
dla potrzeb treningéw jednoszczeblowych przedstawia
rys™mek 23 na stronie nastepnej.

Jak wida¢ z tego ?*sunlm symulator P4SD w tym wariancie
konfigursicji element6?/ jest 2:.dozeniem symulatoréw SD BR,
SD brt i lotniczego*

Linig przeiywang zaznaczono sposOb pod¥a”*czenia aparatury
APN, jesli bedzie ona Tarstepowac w striikturze podaczonego
stanoY/iska dowodzenia.

funkcjonowanie symulatora bedzie odbywa¢ sie na analogicz-
nych zasadach jak symulatoréw poszczegolnych czdonéw
potgczonego stanowiska dov/odzenia.

zroddem informacji o isytuacji pov/ietrznej bedg komputerowo

sterowane generatory sygnatow radiolokacyjnych GSR-1
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i GSR-2 /pier\¥otna informacja radiolokacj”jna z miejscov/ego

posterunlm radiolokacyjnego/ oraz generatory

wtornej

radioteclImiczat?’ch,

GSE-
A P H
GSR-2 riT
1 ew
EMC s Bataliono-
obiekt
GBY
AL
GiiV  rHe*"
BPICN

SYiroLAPOR PiSD

informacji

imitujace dziatalnos¢ terenov;ych pododziatow

System
kierowania

ogniem
m Z P N

LB do symulatora SD KOPK

Rys.23# Struktura funkcjonalna symulatora po4gaczonego

stanowiska dowodzenia /wariant ”a''/«
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Pod umovmg nazwg “hatalionowy obiekt zautomatyzowanego
systemu do¥/odzenia VAR nalezy rozumieé¢ zestaw ;Srodkbw
automatyzacji”™ dowodzenia bedacy w dyspozycji SD brt,

aw tym r6\miez obiekt PO.RlI systemu WEKTOR-2WE*

Stad zZroddem infoiTiacji o sytuacji powietrznej dla
systemu WEKTOR i organicznie wchodzgacego w jego sktad
zautomatyzowanego punktu naprowadzania moze by¢ do

pieciu generatorow informacji ?/térnej GIW ' 5 imitujacych
naptywanie tej informacji z kompanijnych obiektéw
zautomatyzowanego systemu d.ov/odzenia "NAT,

Komendy dowodzenia kompaniami radiotechnicznymi sa
rejestro\7ane 1 analizoiYane przez .MCj ktdra nastepnie
VWypracovnije SAVgnaly sterowania generatorami jako

odpowiedZz na zadane wymuszenie»

Komendy kieroY”ania ogniem dArwizjonow rakietoAYych
wypracoAYane przez osoby funkcyjne zmiany dowodzenia SD BR
sg przyjmoY/ane przez EMC~A ktdora w odpowiedzi v/ypracuje
zestaw/ informacji o dziataniach bcjoAyfch 1 ich rezultatach
w postaci takiej jaka system WEKTOR otrzymuje Z kabin
sprzezenia rozYiinietycki W dyv/izjonach rakietoA™/ych«

Komendy naproY/adzania ssuriolotOAY Y/ypracowane przez grupe
naprcY/adzania przy wykorzj™staniu aparatury zautomatyzov/anego
punktu naproY/adzania lub APH v/prowadza, sie do ENT poprzez
blok przetY/arzania tych komend /BPKIT/, a nastepnie
odpoAYiednio do nich Y/ypracoA’<mije sygnaty sterowania

generatorami /GSR i GIW/ w celu zobrazoY/ania znacznika

wtasnego samolotu« -
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Oprogramowanie EMC powinno zawiera¢ moduty symulujc”ce
przebieg walki powietrznej zaréwno dla potrzeb®wojsk
rakietowych jak i1 dla lotnictwa mysliwskiego, Odpov/iednio

do danych o srodkach napadu powietrznego nieprzyjaciela

i wkasr\ych $Srodkach walki, ich wzajemnego potozenia

oraz danych o w™arunkach prov/adzenia walki omawiany

modu4 oprogramowania rozgrywadby jg dajac w vyniku

informacje o rezultacie ;valki w postaci sygnatov/

sterowania generatorajni /GSR i GIW/* Sygnaty sterowania "o
powodowatyby zdjecie z zobrazowania /lub zmiane skdtadu/
zniszczonego celu /zniszczonego czesciowo/, lub tez

"Samolotu v/*asnego W przypadku niekorzystnego przebiegu |
walki«

Jednoczesnie BPG bedzie imitowaC napbyv/ zadan bojowych

z s’™stemu CYBSR-Y/A odpovriednio do zatozen treningowych«
Informacje przekazywane do SD zwigzku operacyjno-taktycz-
nego w r;amach m.eldowanie beda podlegac¢ rejestrowaniu -

i analizowaniu dla celdéw obiektyv/nego oceniania.

Réwniez komendy dowodzenia;przekazywane do SD jednostek T
podlegtych bedg rejestrowane 1 analizowane, co obok danych o
innych elementEdk:i pracy "bojowej bedzie stanowié¢ podstawe

do sformudov/ania oceny przebiegu trenintgu«
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4,5*2* Struktura i, £PIs_funkcjonowania S'Si™-T-lo-iora D
dla £0trzeb £“]scden d"""£;Szofeblovch z udziatfEm_

p£CLIlegty£Eh_sj;anowiok__ dowod£enia,

Odpowiednio do zatozen takiego treningu oprocz
zmian dowodzenia P4#SD bedg W nim uczestniczy¢ zmiany
dowodzenia SD kompanii radiotechnicznych i1 grupy bojowe
dywizjondw rakietowych«
Szkolenie bedzie odbywac¢ sie na tle wsp6lnej dla wszystkich,
imitownnej sytuacji powietrznej., za ktérej ksztattowanie
odpowiedzialny bedzie symulator podgczonego stanowiska
dowodzenia* Cigg informacji generowanych przez ten symula-
tor bedzie odbierany przez,symulatory SD kompanii radio-
technicznych i SD dyv;izjonéw rakietowych* Kazdy z nich,
odpowiednio do wielkosci wycinka pola walki wyselekcjonuje
dane dot™czgce jego elementu systemu dow/odzenia*
Kompanijne i dyw/izjonow;e elementy systemu syrr?ulacyjnego
beda funkcjonow;aé W sposéb opisany w podrozdziatach
4.3«2 1 4«4*2*
Wymiana informacji niezbednych dla spdéjnego odw/zorow/ania
sytuacji pola v/alki na wszystkich ¢éwiczacych elementach
systemu dowodzenia, bedzie zapewmiona poprzez kginhdyg
inforfuacyjnego sprzezenia pomiedzy symulatorami.
Przyktadowfa strukture funlccjonalng symulatora potaczonego
stanowriska dow/odzenia dla potrzeb wariantu 'b"™ jJego

wykorzystania przedstaw/ia rysunek 24*



Rys»24* Struktm."a funkcjonalna symulatora
potaczonego stanowiska dowodzenia

/wariant "b”/»
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Odpov/iednio do satozen trenlrogu dane o pod4ozeniu

i charakterystykach ohiektcv/ powietrznych sg generowane
przez syraulator V/ kanaty sprzezenia z symulatorami na

SD jednostek podlegtych«

Batalionowy obiekt zautomatyzowanego systemu dowodzenia
YIRT jest zasilany w informacje o sytuacji powietrznej

z generatorow sj""gmddéw .radiolokacyjnych3d ktére imitujag
funkcjonowanie sSrodkow \w/kiyw"ania miejscowego posterunku
radiolokacyjnego« Poza tenn obiekt odbiera dane o sytuacji
powietrznej z kanatow sp-rzezenia z obiektami automatyzacji
na SD podlegtych kompanii radiotechnicznych, ktére
przekazuja dsme w ralJiiach meldOY/anla o sytuacji powietrznej.
Dane o0 sytuacji powietrzinej opracov/ane przez zmiane
dowodzenia SD brt sg wnprov/adzane do aparatury zautomatyzo-
wanego sjrstemu kierowania ogniem dywizjono*w rakietov/ych.
Na ich podstawie zmiana dowodzenia SD BR Vipracov/uje
komendy kierowania ogniem. Sa one przekazywane w kanatach
sprzezenia bojowego do kabin sprzezenia /KS/ w dywizjonach.
Informacje o zniszczonych przez dywizjony obiektach
pov;ietrznych sg przesytane w ramach wymiany informacji
pomiedzy symulatorami« Odebranie takiej informacji przez
EMC s;™nulatora P4SD pov/oduje korekte w programie generacji
informacji o sytuacji pov/ietrznej w postaci zaprzestania
przekasyYrania danych o zniszczonym celu oraz odpowiednie

Y/ysterowanie GSR—1 1 GSR-2 poY~odujgce zdjecie tego celu

z zobrazowania na Srodka.ch kompanii miejscowej.



”Znissezony” cel prsejstanie by¢ widsianjr przez RLP

i D*Ggo brak w 5.nformsicji meldowania spowoduje zdjecie

s zobrazowania na wszystkich zautomatyzowanych miejscach
pracy P4#3D"

Na podstawie komend naprowadzania wypracowanych przez
grupe naprowadzania 2PN lub APN zostanie odwzorowany
znacznik wkasnego samolotu mysliwskiego na $Srodkach
zobrazowania posterunku niiejscov/ego oraz dokona sie
odpowiedniej poprawki ,w progranie generacji-informacji
0 sytua,cji powietrznej”™ W ten spos6b zapewni sie
mozliwos¢ obsewo\mnia samolotu, przez wszystkie Srodki
v;ykrywania«> Obieg informacji o zniszczeniu w, walce
powdetrznej w7rasnego samolotu mysSliwskiego b.edzie
odbywa¢ sie poprzez dokonanie odpov/iedniej korekty

w programie, generacji info*rniacji o sytuacji powietrznej,
analogicznie jak w przypadlm informowania o zniszczeniu-

Srodka napadu powlet3r*znegol



4e53* «"Mania Mysiilatora_p£tac”onefo

rtanowl, ska dowodsenja s

Dla potrzeb wspélnego trenowania zmian dowodzenia
pokaczoi\ycli stanowisk dowodzenia 1 SD ,z\vigsku''operacyjno- "
taktycznego symulator D4SD bedzie wykorzystywany
w konfiguracji '"a” oméwionej w podrozdziale 4*5,1»

Réznica bedzie polegat¢-,’przede wszystkim na tym, ze
wspclna dla wszystkich symulowana s,ytuacja po?/ietrzna
bedzie odwzorowywana na podstawie ciggu informacji
odbierarerch z s”rmulatora SD zwigzIm operacyjno-taktycznego.
SymulatoDry uczestniczgcych w treningu podgczonych
stanowisk dowodzenia beda odbiera¢ catos¢ informacji
generowanych przez symulator nadrzednego stanowiska
dowodzenia, sposrod ktdie/ch kazdy \wyselekcjonuje te,
ktoére dotyczg danego P¥SD«w» Zasadniczym kryterium
selekcjonow™ania informacji bedzie wielkosC¢ pola radio-
lokacyjnego Srodkéw V/RT dyslokowanych w strefie odpowie-
dzialnosci potgczonego stanowiska dowodzenia«

Odebrane 1 v/yselekcjonowane informacje o sytuacji
powietrznej beda podstawa do odpov/iedniego wysterowania
przez EMC generatoréw pierv/otnej i wtornej informacji

N

radiolokacyjnej«

Dziatalnos¢ podlegtych sil i1 Srodkéw bedzie imitowana
w spos6b analogiczny do opisanego w podrozdziale 4*5«1*
Zbidér efektdow pracy bojov/ej"zmian dowodzenia P4SD,

w postaci informacji meldo\Tanla bedzie przekazywany



W kanatach sprzezenia bojowego pomiedzy obiektami
automatyzacji dowodzenia PHSD i SD zwigzku operacyjno-
taktycznego«

Zarov/no ten zbidr efektow jak 1 komendy dowodzenia

i naprowadzania Yg~pracowane przez zmiany dowodzenia
P¥SD beda. rejestrowane i analizowa™ne dla potrzeb

obiektywnego oceniania«

Podczas kompleksov/Ggo treningu zmian dowodzenia
zautornatyzowaaycti stanowisk dow/odzenia zw/igzku operacyjno-
mtaktycznego symulator P4#SD bedzie wykorzystany w konfi-
guracji opisanej w podrozdziale
Zobrazowanie sytuacji powietrznej bedzie realizowane
podobnie jak W popr,zednio opisarryin przypadkui, z tym ze
informacje wyselekcjonowane dl<a potrzeb P4SD bedg
podstaw/a zsirownio do wysterowania generatoréw/ informacji
ra.diolokacyjnej imitujgcych prace Srodkéw/ wykryw/ania
posterunku miejscow/ego”™ jak 1 do wygenerowania ciggu
informacji przesnaczonych dla SD jednostek podlegtych#
Dalszy sposéb funkcjonow/ania symulatora bedzie analogiczny
jak podczas dwAiszczeblowych treningéw P4SD z udziatem

podlegtych sit i1 Srodkow#

Podczas treningowiT na iwspoddziatanie podgczonych stanow/isk
dow/odzenia tego samego®zwicizku operacyjno-taktycznego
symulator P4SD bedzie wykorzystyw/any w sposdéb analogicz-

B/ jak podczas kompleksowego treningu zautomatyzow/anych



stanow5.sk dov;od2;Gnia.,,5;wigzkn,, Za uksztattowanie sytuacji
szkoleniowej bedzie odpov/iedzialny symulator SD zwigzlm
operacyjno-takt:ycznegOe ktoéry r/jrgeneruje odpowiedni
ciagg in3ormacji odbieranych przez P4#SD uczestniczace "

w treningu«

Treningi na y”~spotdziatanie potgczonych stanowdsk
dowodzendla rézpych zwlazikéw operacyjno-taktyczn”~rch moga
hjc realizowane jedyrde pod warunkiem zape/aiienia
synchronicznej pracy symulatorow SD tychezwigzkéw,

z ktor3Thi kazdy Wyg;Gneruje dla potrzeb jemu podlegtego
P4SD odpowiedni ciag informacji zapewniajacych jednolite

odwzojrowanie sytuacji«
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4eNe Vmioskl z o-pisU”.struktury i funkcjonowania systemu

symulaGynnC*>"o raozliw0 oo do pi-~aktycznen realizacji.

W rozdziale ziaproponov/ano sposdb rozwigzania problemu
w postaci systemu symulacyjnego zwigzku operacyjno-taktycz-
nego. Stopien szczegbétov/6sci cdpov;iada poziomowi projektu
koncepcyjnego»
Og6lna struktura organizaoyjno-techniczna systemu zostata
przodstev/ionu na opis funkcjonowania systemu
jako catosci niemal catkowicie pokrbiwa sie z opisem
funkcjonowania systemu wzorcowego, - -
Rovmiez ogdélna struktura organizacyjno-techniczna
zaproponowanego W rozdziale mozliwego do praktycznej
realizacji systemu sj”™mulacyjnego odpowiada strukturze
wzorca tego systemu.
Oznacza to, ze po zrealizowaniu przedstawionej koncepcji
uzyska sie efekt w postaci stworzenia moZIinéci realizacji
zasadniczego celu rozprav/y,
W ramach sjrstemu SZmulacyjnego o postaci przedsta\'/ionej
w niniejszym rozdziale bedzie mozliwe odbyv/anie komplekso-
\{ch szkolen doskonalacych stan6w osobowych zautomatyzowa-
nych stanowisk dowodzenia zwigzku operacyjno-taktycznego
na tle jednolicie odwzorowanej, symlowanej sytuacji

powietrznej. Pozostate elementy odwzorov/ania pola walki

zostaty uwzglednione tylko czeBciov/o,



Reasumujgc, mozna przedstawi¢ nastepujace wioski

z rozdziatu czwartego rozpraviy :

- przedstav/ioi™r przykdad rozvd.gzania problemu zapewia

catkowite osiagniecie celu rozpra''viy w ujeciu takim,

jak sfoimutowano W zgtoszeniu tematu* Oznacza to, "ze
zostanie zapewniona mozliv/os<5 realizacji komplekSov/ych
szkolen doskonalacych zautomatyzo¥/anych SD zwigzku, na
tle symulov;anej sytuacji powietrznej™

Kierujac sie dazeniem do stoso¥/ania rozv/igzan perpekty-
wicznych, autor zdecydowat sie rozszerzy¢ zakres celu
zasadniczego furmutujgo postulat odbywania szkolen
kompleksowych na tle jednolicie odwzorowanego, symulowanego
pola walki powietrznej* W takimaaspekcie zasadniczy cel
rozprawy zostat osiagniety tylko czesciowo, bowiem
jJednolite odxwzorov/anie sytuacji pov/ietrznej stanowi

pov;azny, lecz tylko frs.gment zbioru zdarzen, zjawisk

i proceséw wspotczesnego“pola walki|] i

~ doda.tko\¥y cel rozprawy w postaci tworzenia realistycznego
obrazu pola walki w zakresie uv/zglednionym na etapie
tw"orzenia realnego systemu /tzn* w zakresie odwzorowania
sytuacji powietrznej/ osiggnieto catkowicie. Zaproponowane
rozwigzania zapewniag wierne odwzorowanie sytuacji

powietrznej na w/szystkich elementach systemu dowodzenia

zwigzku operacyjno-taktycznego |

dodatkov/;rr cel W postaci stworzenia mozliwosci obiektyw-

nego oceniania stanu przygotowania personelu SD do pracy



bojowej na zautomatyzowanych stanowiskach dowodzenia
zostanie osiagniety czescioiYO, i1 to gtbéwnie na SD

szczebla operacyjno-taktycznego«

Podsumowujac niniejszy rozdziat mozna stwierdzié¢, ze

po zrealizowaniu systemu S3rmulacyjnego w zaproponowanej
postaci techniczna bassi szkolen doskonalgcj”ch prace
bojowa zo-utomat™rzcwanych stanowisk domwrod?enia umozliv;i
odb™nwanie jedno i ?/isloszczeblo\y*""cli treningéw na wysokim
poziomie« Poprzez oparcie zaproponowvanych rozwigzan

o uniw?ers8,Ilne IRJC nowej generacji uzwrska .sie duzg

elastyczno.se dajaca mozliwos¢ dalszego doskonalenia

systenm®









RozDzI1 A Hh 5

KIERUNKI DOSKONALENIA SYSTE?/IU SYMULACYJNEGO 1 WNIOSKI
A OwA

Rozdziat zawiera synteze wniosKo?/ czastkowych
sformutowaikych 7/ poprzednich czesciach rozpra\7y«
V/ jej 7/yniku dokonuje sie" olai”esienig kierunkow
doskonalenia s™stemu symulacyjnego zaproponowanego
7/ rozdziale poprzednim,, Jako 7/nioski koncowe zostang
sformutowane zalecenia co do trybu wdrazania systemu
oraz zakres problem0Y/j, ktore Jpowinny byc podjete w toku
prac rozwojowp/ch zwiagdanych z doskonaleniem systemu
symulacy jnego »

Rozprawa dotyczy szero.kiego 7/achlarza zagadnien
z pogranicza odlegtych od"siebie dziedzin wiedzy*
Tematyka lezy na pograniczu probleméw taktyki 7/ojsk
07K,, szkolenia wojsk, organizacji i1 funkcjonowania
S/stemu dowodzenia, oraz probleméw; natunp® technicznej,
a szczegoOlnie zastosowan informatyki*
Tak sie sktada, ze jak w soczewce problemy te skupiaja
sie W dziedzinie dotyczgcej rozpra™y, a wiec V sferze
doskonalenia organizacji i1 bazy szkoleniowej stanéw
osobowych zmian dyzurnych i zmian dowodzeinia zautomatyzo-

wanych stano®"wisk doy/odzenilLa obrong po7/ietrzng kraju*
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Temat 1”ozpraw wychodzi naprzeciw konkretnemu, dyktowa-
nemu niedoskonatosciaxa,i istniejacych rozwigzan,
Zcapotraebowaniu na dciskonalerde procesu, szkolenia
Rozdziat czwarty rozpraw;:/, ktér;/ zawiera propozycje
rozwigzania problemu w postaci powigzanych ze sobag
elementéw symulacji pola walki, posiada duzy o,spekt
praktycznyo

Przedstawiono W nim szereg propozycji dotj”czacych
wykorzystania Sjnnulatorow/ dp szkolenia poszczegélnych
zespotéw funkcjonalnych zautomatyzow/anych, stanowisk
dowodzenia« Kazdy z nich, oprécz zapewniania wysokiej
jakosci procesu szkolenia zespotdw/, i.la ktorych bedzie
przeznaczony spednia w";>Tr]aganias."".zakresu w/spodpracy

z irrymi element.anii systemu sj-nnulacyjnego«

Zakres osiagania celdow/ rozpraw/y przez system zapropo-
nowanjx w rozdziale poprzednim oméw/iono we v/nioskach
z.ainieszczonych w jego zakonczeniu,»

I"Talez3® poddcreslic, ze mozliwr. do praktycznej, realizacji
posta¢ systemu symulacyjnego speinia oczekiw/ania w zakresie
przedstawionym w uzasadnieniu tematvi rozpraw/p;y Jak juz
w/spomniano, czesci wstepnej dokonano rozszerzenia
celowy Polegato ono na zastgpieniu pojecia "swrmulowana
sytuacja powietrzna” pojeciem ”symulowane pole w/alki
powietrznej” jako jednolicie odw/zorow/anego t#a, ktore
ma byd podstaw;g do odby\wania kompleksowych szkolen

stanéw” osobowyych zautomatyzow/anych stanowisk dowiedzenia*



JGst ocsy™istex ze pojecie "symulowana sytuacja powietrzna'

miesci sie w pojeciu "sjcTiulowane pole walki powietrznej"
stanowigc jego powazny fragment®

la etapie formudfowania tematu rozpranyj, podczas wielu
narad i dyslcu’sji nie wy”~chodzono poza potrzebe stworzenia
symulowanej sytuacji pow?ietrznej j-ako podstawy do organi-
zowania wieloszczeblo\yc?a treningéw zmian dowodzenia

i zmian dyzurnych SD zwzazlca®

Uw.arunkowane to by+o konkretrymi potrzebami .szkoleniowymi.
Tak va.ec temat zostat sformutowany jako wynik pilnych
potrzeb v; zakresie szkolenia wojsk 1 w takiej postaci
zostat zaakoeptowmny przez kierow/nictwo wojsk OPK«

Z tego punktu widzenia system symulacyjny o postaci
zaprezentowanej w rozdziale c"zv/artym spednia oczekiwania,
a v/iec cel jego tworzenia osigagnieto catkoY/icie«

Juz na etapie gromadzerhLa materiatéw do rozprav/y,

jako vynik przewY/~Sleii autora powstat pomyst rozszerzenia
celu rozprawy* By#o to uzasadnionej miedzy innymi
dotychczasowymi do»$vd.adczaniami zebranymi podczas
wielolet;oiej dziatalnosci w komérce organizacyjnej

sztabu WOPit nadzorujacej szereg prac rozwojow o-wrdrozenio-
\ypch zv/igzanych z automatyzacja procesév/ dowodzenia*

W toku tej dziatalnosSci dochodzido do sytuacji gdy

cele formudcwsne jako ?gmik okreslonych potrzeb byty
osiggane catkcmcie, lecz mijajacy czas dyktowat nov;e

notrzeby* By+ to wiec rodzaj pogoni za uciekajgcymi



A

potrzebami-J Aby umknagé¢ podobnej sytuacji postanowiono
rcsszersjré¢ zakres celu sasadnlcsego i jako gkéwn.g metode
rozwigzywanila probleio.u przyja¢ metode prognostyczna”
ktéra jako punkt wyjscda prsyjmuje odlegtg w czasie wizje
stanu pozadanego®
Wizje taka zaprezentowano w wozdziale trzecim rozprawy*
Z pordéwnania stanu pozadanego“« w ktdéorym bedg spednione
wszystkie wymogi zawarto zsr™owno w zasadniczym”™ jak
1 dodatkowych celach rozprawy, s zakresem osiggania tych
celdw przez zaproponoY/any wariant roswigzaiiia problemu
mozliwy do praktycznejerealizacji,"mozna w prosty sposéb
okresli¢ odchylenia®pomiedzy- stanem®"pozgdanym a ''stanem
jJaki powstanie po zrealizowaniu proponowanego rozwigzania*
Zbidor odchylen pomiedzy oboma stanami bedzie wytyczat
kierunki doskonalenia tego rozwigzania“©

Przed prsystagpiesiiem do dalszych rozwazan nalezy
doktadniej okresli¢ czym bedzie system symulacji pola
walki zwiazku operacyjno-taktycsnego OPK*
System ten-bedzie uktadem®odpowiednio powigazanych, ze sobag
elementéw zdolnym do srealisowania celdéw tworzenia go*

W kazdym z elementéw bedg wystepowaé¢ trzy czdony ?

- obiekt zautomatyzowanego'systemu dowodzenia lub aparatura

kierowania systemem uzbrojenia 8§

- zesp6t osbéb szkolonych |

* symulator*
Jak mozna, +atwo muwazy¢, pomijajac symulator i-zastepujac
zespot os6b szkolonych zespotem oséb funlrcyjnych SD

otrzymaj*je sie element systemii dowodzenia*
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Zalezni®© od typu i sscsabla SD ros$ni®© bedsle nasywac sie
aparattira Niutosatyjsaoji dowsdseMa i rozry bedzie skdad
epspotu oséb TFiirdccyji~cfe*
Hatomiast w salesuosci Od togo esy daioy-sespot bedsie
reaiisowa.¢ praoe bojowag w Hraruakacla odpierania riseczywisteg®
nalotu SdT nieprzyjaciela™ esy m tle sytuacji symulowanej
bedzie zespotemosdb Ffunkcyjnych SD lub sespotem o0s6b
sskolonych”™ W obu prsypaSkacla bedg to i© eame osobjl
mlstotg roswigssnia probierni Jest rosmiessezsnie *
symulatoréw m posscseg6lnych SD® sapewni©Onio mozliwodéci
realizowania prscz nis Ffunkcji wkasciwych dla osiggania
celow-sskGlenlo>Tgroli danego stsmowiska dowodnenia oraz
eprzeionle s syssulatorsial otoosesia mewnetrznego w celu
mailiwieala reallsaojimensskolen wielossczoblowycho
Satom tworisonie ssystemu symulacji pola walki bedzie
polega¢ na odpowiednim wkomponowaniu symulatordéw
w possozegoln® el€;menty ssystemu dcwodzesla oraz zapewnienie
sprzezen pomiedzy nimi©
Jako roswigzanio idealne Patetatoby przewidywac¢ takag
syt*aacje™ w ktorej odpowiedni aymiilator spedniajacy
iinmewgimic, Sm Bra w"sorcowog'0 /otro© 81 a Irleo
przystosowanego do praoy w systemi©® by+by.organiesnym
elementem aparatuiy zautornatysowanego systemu dowodzenia®
Osiagniecde takiego stanu nie oie by¢ mozliwa
nawet w-odlegtej przysz4osci s uwagi na niejednorodnosc
sautornatysowanych systeméw dowodzenia zarowno, W odniesieniu
do sytoaenji aktualnej” jJak 1 strmnu przwidyi?aneg0 planami

roswéoj owymi wojsk* , n
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Zatem mozna s prairdopodobienstwem prsjjad”™ Se

nawet W odlegtej prsjESHosoi ni®© wsMjetfeie elementy

"sjotemu dowodzenia, bedg n”posaton®© w sysnilatory przydatne

do wspodpraojr w sjstenis symlaeyjnjsu Odnosi sie to

siwtassesa do tych elementéw sjgtesia dowodzenia”™ ktore,

beda lafposazone w sprset aiatoma/ljsaoji”™ poehodsgoy ,

s importou

Tak wiec stan® w KE"J™ nie we~stkie elementy systemu

dowodzenia bedag mogkir byc wkacnsna w system symulasji

pola wsillsl mle:&y traktowac¢ jako odc!]ijlonio od stanu

pozadanego™» Bedzie .ono wjrimaosac Jedon s zasaclsicsycla

klorankow doskonal.eiila realni,o osiggalnego systesm

cr/mulG,cyjnego” i» 1
Kolejna esesei rozirazan, bedzie poswiecona sakresowi

funkcji prseis &jnmlatorje~

W rozdziat®© traeoim 81 / afomadtowano ogdélno

vwymagania na wsorcow™r symulator” Ualojsy jJ©O skonfrontowac-

s aktualBy™ai i przowidywa™n™ni w sakreslonyin hor™soncle

czasow3m mozliwosStiasi. [

Taka konfrontacja prowadssi do wnloskUj™ zo jcdisym Z trudniej- i

azych zadan bedzie zapiOwnienie realisaeji fui™kcji.

zwigzanych z obiekty™iaym oceniaralem stanu®prsygotoT/ania personelu

SD do pracy bojowej"~ Triidnosci isoga \iyaikad zisr¢chmo z bralcu

cdpowlednioh roiriilagzah w ©ferro technlcsnej jak i koniees-

nosci prowadneiria prac koncepcyjnycli nad oliresleniem

zbioru najistotniiejszych® elementdir rzutujgoycti na jakosc

pracy bojowej ze>spod<Sw 1 o0s6b Funkcyjnych SD®

Rowniez nossukiwanie witasciwych rozwigzan teclini.csz3ych
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1-imozli7ri3dacych reMestro™anis 1 enalis;o™ani@ poszcsegolnyea
csHa6™?7 Sibioru efeLitcSy praoj “bojoveg musi bjc poprsedsons
praCEsl majgoymi na celu ®ytypowani©® najwasniejssych sposrod
nichj, okseslonie iol wpdywii na prawid¥owos$6 esy niewtasciwoscé
procesu dcwodsenia nzb Merowania i1 to w cdniesienlii do
pcssosegolnych osob”™ “sespodéw I stanowisk dowodsenia
wszystkich typow i sscsebli”™ Jak dotad nie istnieja
opracowania tych sagadialen pod katem prsjsstego informatyzowania
procesu obiektymsogo ©eenlaniao

Osobnym i1 jeszcze bardziej .z4ozonym, problemem bedzie
informatyzowairlo obiektyiimego oceniania-jakosci rozwigzywania
zadan taktycznych CSJ orerasyjnyeh W toku realizacji

procesu dowodzenia*

Bioragc pod uwage stan zaawansowania prac w tym zakresie,

catg sfore probleméw obiektywnego ocei“iiaiiia nalezy saliosyc

do zagadnien”™ ktcire bedg stopmowo rozwigzywane w terminie poéz-
niejszym™ a ich whgczenie™ dor zakresu funkcji realizowanych
przez S3nulato;igfF iKedzie jedirym z -kieninkéw doskonalenia
systemig* s
Kolejne odchylenie od stanu pozadanego mozna stY/iei’dsid
poréwnujac jJakos¢ odwzorowaiii,s sytuacji pola walki

I rozY/i1gzaaiach proponowanych do zastosowania w realnie
osiggalnym systemie a ata:aon przewidywanym w systemie
YrsorcoYyni® W rosmdgsaiiiach propono%/arych nie w/zgledniono
odwzorowan prze”/ldsianycSi dla s"Tmilatora,- wzorcowego ®

Dotyczy to swhas2;csa tzYf® “celu aktjrwiaego/0omOwiono

na str8>91 efektow cybuchdéw jadroY~ch 1 inisych zjawisk,

zdarzen i1 proceséw, ktérych aktualnie nie potrafimy
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zaBjtmlowB.6 9 2atem doslronalenie »symulatorow pod kagtem
podnossenia jakosci odwssorowania sytuacji pola walki
nalezy usnaC sa Jeden s sjasadnicsjoa kien:inkéw cigglego
niode3niisonania geEicie,

Oetatniis f5egrachien:ie8 ktére powinno byCc cmowione ™
w tej osesoi rO"Sprawdr jest problematyka swigsana .
s wdraza:Qiom syst’ssau iISysalagji pola walki swigsku
operacyjno—"taktycisnegot
"norsenle systemu bedsie problemem stozorym*« Powigssnie
w claaslong eatosSC eiemsatow sskolenia dotjcsacyehi
roznych rodsajow wojsk 1 pionow orgamsaoyjnycki musi
byC dokoiywane wopolrys wysidkiem lecs w mysl jednolitej
koncepcji®
Pena cgolnymi wkieranli:ov'an:zi.ani problemal”~ka sskolesla
wojsk jest roswigsywana prses” szefostwa rodsajow wojsk
1 pcssczegolne komorki orgaasdsacyjne Bowodstwa 1 Sstabu
WOPK w odniesieniu do podlegtego im personelu®
Przyktadowo ~ ssef WRT Jest modpomcdsslalsy ssa poziom
wyszkolenia specjal istow yrojsk radioteokniesnych® a w tym
sa wyszkolenie podlegdych mu oséb funkcyjnych zmian
dowodzenia -1 zmian dyzurnych IR,
Analogicznie™ sa wyszkoleni© podlegdych im oséb funkcyjnych
SD odpowiadajg posostali szefowie rodzajow*wojsk®
W rozmach posiadsLiyclikompetencji kazdy s nich dazy do
wzbogacenia basy szkoleniowej sapOtrsebowujgo tematy
1 nadzorujac ich realizowanie przez wspodpracujace
2; Wwhojskemi OPK isiNtytiioje® ¥ tej dziatalnosci nadrzednym
celem jast zapewnienie ¥Aasciwcli wa-runkdw szkolenia

w podlegdych pionach«
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Szkolenie w raaacli S3r@t®sudoncdsenia jest"Specyficznym

i stozo™nym problememMos$e on byc roswigsany jedyni®©
poprzez spednienie"mwymagan stawianych prses poszczegdélne
sinnby prsy mjednooseesys spetsienin wrsiogow Ixaplikowanyeh
konlecsnosoig zapewnienia'aprawneg® i efek*tywnego
fimkcjonowaraa Syaitelan dowodzenia jako catoscig

Droga do rozwlasania problenm nie powinaa prowadzi6
poprzez wydslelenio zsgadisden szkolenia personelu SD

spod kompetencji ssefositw rodzajoéwwojsk lecz poprzez
koordynowanie ich «”~0itkbw"prses odpomedni© skomorki
sztabu« Dotyczy to takie prac rezwojowycia ukierurikowanycli
na doskonaleni©® teoliniesiaoj "bagf sskalenioared dla potrzeb
zmian dowodzenia i1 smiaa dyzurEych stanowisk dowodsenia»
H/sglednl.ajaG aktualne i 9rzQ?7djwaiio mozliwosci sztabu

w aaicresi® nadzorowania prac mad systemom symulacji pola
whalki nalezy stwierdzié¢” lio bfdsie to mozliws jedyni®©
mpod warunkiem spedsiieEdm kilim podste”™fowych mjm-OQON“
Jednym z nich jest stworzenie® spOjnego programu wykorzystania
£-:ynulatoréw pola walki do sskolenia personelu stanowisk
dowodserdah Jest to zogadni“enie %rfBOQO ztozona musi bowiem
uwzglednia¢ sssreg wamskowajS natury operacyjnej™
sAolei::TionoxoEietodyCsiic) 1 tOchal .csnej «

niniejsza rozpraui moze stanowi¢ jedynie zarys sposobu

roswigsarla tych probleméw®
Reasumujacs mozna sfoimilowad nastepujace wnioski T

- tworzeni® systemu eyaulecji pola walki awiasku

opOracyjno-taktycssnegd powisno odbywaé sie poprzes
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2AKORACSSEI E

Rozprawa jest saadrasowaBa do obols saposnasjch
s problamatTka mwojsk OPKj, a ssozegdlDle is sasadaiai
organisjaogljj fBnko3onowania i '"posazsiiia sjsteiini
dowodsGsiia obrong powietrzng> -
Z uwagi na roslog4o6¢ poruossanoj problematyki rozprawa
moze ty¢ traktowana Jako pewnej idei
i ukierunkowani® sposobu rosurigsjwania problemu«
Prsedstawione w rosdsiole oswartym proposjcje
dotj”~-csace possoaegoligroh elementow systemu g~rmulaoji
pola walki naloty traktowa¢ Jako przyktadowe®
Z cata pewnosolag istnieje Jessoae wiole wsiriantow
i“oswigsan dotycsgoji?'©!’pe>sscssgbln5'eh e”raulatorow” .
a ostatocsm weryfikaeja "koncepcji bedijie przebiegac
W sferze dsjiatalnosoi p”raktycsncj o
Rspomniam juii rozlegtosS¢ rozpatrywanej problematyKki
spcwodowada,f, Ze wiole watkéw rozprawy nie sostato
roswSjaletyali w" talci sposéb”™ sa Jaki zsiehiigujg® =
Dotyczy to zwhkasscssa sansjaclnien obiiiisendla kosztéw
sakoleniag ©biciklywnego oceniania Oras perspektyw!osnyeh

zastosowan systeimi g“riaulaeji pola walki®
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Juz w t57alrcie realisac™ cs™jJanosci bada™resych
powstaty prsestanbi do wrmioskowania o sciEtosowaniaoli
SEteinilj, kirych ni.o rospatrywak0 roispocsyiiajao

roswj ,asyws,nle problemn®,~

Wdrozenie systenpli pedrdostcby jakos¢ ss™koled -
do£;!koralapy0+i pré¥ea,dsoi -"eh ¥ rasach sjstoiou dowodzenia
SE nowj« jakoscicaro ¥'zssij poziom — sgodiiie s gdownym
celem rozpraiy”™ Laos obok togo powstatyby zspetaie
Fo/0 mozliwosci w salm?esie strsyisywama cznsjnosei
prses5 FEii.aly sijrznre BN kontrolowania stanu
wyeakolcBla smalan dowodseniag badania syetosu prsy
sadswraBiu muwsaksjaaliyoh wymussen 1tpi

Sncsegétowe roswmsSenie- tycli sagaCinien snaesnie
wykrscsG—oby posa rssy Jednej rozprawy doktorskiej#
Sadsisy™" rospraim stanie sie impulsem do dziatan
shiisoowohi s¥7igzaryehi z "tworseBiem system symulacji”®
pola walki zwigzku operacyjno--taktycznego O7K#
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