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1. OPIS OGÓLNY КАЫШЬЛТОЙА Pnv,'F-6 8   ̂ • Раде o gó ln e d o ty o zą ce  k a lk u la t o r a  PUWF-6 8 . fi/ P r z e z n a c z e n ie  k a lk u la t o r a  £HF1?~68K a lk u la t o r  PRWP-6 8  s łu ż y  do m e d ia n ie zn e go  ^^ykony^aiiia c z y n n o ś c i rachunkowych n ie zb ę d n y ch  p rz y  p lan o w an iu  p o w ie t r z n e ­go ro z p o z n a n ia  wzrokowego i  fo t o g r a f ic z n e g o  z u w z g lę d n ie n ie m  r e a ln y c h  m o żliw o ści lo t n ic t w a  ro zp o zn aw czego , W o s ta te c z n y m  wyniku k a lk u la t o r  PEWP--68 u m o żliw ia  o trzy m a n ie  p r z e c ię t n e g o  c z a s u , p o trze b n ego  na ro zp o zn a n ie  wzrokowe lu b  f o t o g r a f i c z n e  danego r e jo n u , ja k  rów nież u z y s k a n ie  in n y ch  d a n y ch , n ie z b ę d ­nych przy planow aniu  r o z p o z n a n ia  tego  r o d z a ju . K a lk u la t o r  PR‘.7F-60 st£inowi zam lcnlętą c a ło ś ś  i  tym samym e l im in u je  k o n ie c z ­ność k o r z y s ta n ia  z dodatkow ych m a te ria łó w , PRWF-6 8K a lk u la t o r  PRWP-6 8  z o s t a ł  opreicowany p rzed e  w s z y s tk im  d la  p o trze b  w ojsk  ra k ie to w y ch  i  a r t y l e r i i ,  tym n ie  m n ie j może byc w ykorzystany do p lan o w an ia  ro z p o z n a n ia  p o w ie trz n e g o  / l o t ­n ic z e g o /  d la  p o trz e b  ogólno w ojskow ycli,W s z c z e g ó ln o ś c i  za  pomocą k a lk u la t o r a  PRWP-6 8  można wykonywać c z y n n o ś c i rachunkowe p rzy  p la n o w a n iu :-  p o w ietrzn ego / lo t n ic z e g o /  r o z p o z n a n ia  w zrokow ego;-  p o w ietrzn ego r o z p o z n a n ia  f o t o g r a f ic z n e g o  / fo t o g r a fo w a n ie  pionowe lu b  z b liż o n e  do n ie g o / , p rz y  z a ł o ż e n iu , że w c z a ­s ie  je d n e g o  p r z e lo t u  nad rejonem  r o z p o z n a n ia  w y k o n u je  s ię  Jed en  s z e r e g  z d ję ć  /p rzyp ad ek I / ;-  p o w ietrzn ego r o z p o z n a n ia  fo t o g r a f ic z n e g o  / fo t o g r a fo w a n ie  z b liż o n e  do pionow ego/, p rzy  z a ł o ż e n iu , że w c z a s i e  je d n e ­go p r z e lo t u  wykonuje s ię  w ię c e j n iż  je d e n  s z e r e g  z d ję ć  /do c z t e r e c h  szeregów / -  przypadek I I ;-  in n ych  rodzajów  p o w ietrzn ego  r o z p o z n a n ia  | c t o g r a f i c z n e g o ,с/ K orżyśoi^pły^ę^śr-^z^zastosow ania k a lk u la t o r a  PRWF-6 8к porównaniu do p la n o w a n ia  ” na oko” sto so w a n ie  k a l k u l a t o ­r a  może u c h ro n ić  od dużych s t r a t  c z a s u  / a  czasem  -  od n i e ­w ykonania z a m ie rz e ń / , gdyż za m ia st sp odziew an ych wyników ro z p o z n a n ia  p r z y jd z ie  meldunek o n i e r e a ln o ś c i  z a d a n ia  n a  r o z p o z n a n ie .
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Vj' przypad ku  dokład n ych o b lic z e ń  -  duża o szczę d n o ść c z a s u , gdyż k a lk u la t o r  w ie lo k r o tn ie  s k ra c a  c z a s  p ra *  c y , a samą p racę z n a c z n ie  u p r a s z c z a  i  u ła tw ia ,-  .a sto so w a n ie  k a lk u la t o r a  z n a c z n ie  z m n ie js z a  fflożliw ość p o p e łn ie n ia  o m y łk i, c h r o n i p rzed  zmęczeniem spowodowa­nym żmudnymi o b l ic z e n ia m i ,-  C zy n n o ści rachunkowe n a k a lk u la t o r z e  PllWF-68 z powodze­niem może wykonywać ró w n ież c z ło w ie k  n ie  mcgący s p e c j a l ­nego p rzy g o to w a n ia  w z a k r e s ie  r o z p o z n a n ia  p o w ie trz n e g o ,np. r e z e r w is t a  lu b  p i s a r z ,-  O b ję to ś ć  k a lk u la t o r a  j e s t  z n a c z n ie  m n ie js z a  od o b ję t o ś c i  pomocy n iezb ęd n y ch  d o ty c h c z a s  do w ykonania d o k ła d n ie j­szy ch  k a l k u l a c j i ,d/ hane_w yjsciow e__do o p raco w a n ia  k a lk u la t o r a  PRWF-68K a lk u la t o r  PRVvF-68 z o s t a ł  opracow any p rz e z  a u to r a  w myśl warunków i  wymagań podanych p r z e z  K a te d rę  T a k ty k i W ojsk R a k ie ­towych i  A r t y l e r i i  ASG. J  a. к o m a te r ia ł  źródłow y z o s t a ły  wyko­r z y s ta n e  o b o w ią zu ją ce  i n s t r u k c je  1 p o d r ę c z n ik i  o ra z  p race  ppłk dr C zep an a. Ro2« ę ią z a n ie  k o n s tr u k c y jn e  k a lk u la t o r a  PRWF-68 -  o r y g in a ln e , n ie  stosow ane d o ty c h c z a s  p r z y  planow aniu  p o w ie trz ­nego ro z p o z n a n ia  wzrokowego i  f o t o g r a f i c z n e g o . K o n su ltan tem  w sprawach zw iązanych z pow ietrznym  ro zp o zn an iem  wzrokowym i  fo to g r a fic z n y m  b y ł p p łk  dr C ze p a n .Na je d n e j s t r o n ie  suwaka PRWF-6 8  uw zględniono s p e c y fik ę  sam olotu  typu m y śliw sk ie g o  i  s p r z ę tu  fo t o g r a f ic z n e g o  na form at 13x18 cm, na d r u g ie j -  typu bombowego i  s p r z ę tu  na fo rm at 30x30,
a/ h ^ i^ ^ o ^ ó ln e . K a lk u la t o r  PiTYF-6 8  p r z e d s ta w ia  sobą kom­p l e t  s k ła d a ją c y  s ię  z :-  s p e c ja ln e g o  suwaka rachunkowego PRV.F-6 8  / r y s . l  o ra z  3 i  4/ ,-  f u t e r a ł u  /pochew ki/ -  r y s , 2 ,“  dodatków / rie ła d k i w y ia io a n e j, a rk u sz y  rachunkowych i t p . / .



4 -V/ym iary zev.nętrzne k a lk u la t o r a  ’v s t a n ie  złożonym  v; fu-^ t e r a le  / o k .2 3  x 17 x 0 ,5  cm/ sp ra ^ v ia ja , i  s i ę  on zła tw o ś c ią  w mapiiik^..T e c h n o lo g ia  w ykonania k a lk u la t o r a  PHWF-6 8  j e s t  p r o s t a ,  k o s z t a  p r o d u k c ji  n i e w ie l k i e ,  m a te r ia ł  łatw o d o s tę p n y ,b/_^Suw alc_PpT-68_ / r y s .  1/ wykonany j e s t  w p o s t a c i  p ł a s ­k i e j  p ł y t k i  p r o s to k ą tn e j i  s k ła d a  s ię  z ramy o r a z  dwóch r u ­chomych przesuw ek -  g ó r n e j |6  i  d o ln e j 2* Rama w ykonana j e s t  z dwóch prosto kątów  4 p r z e z r o c z y s te g o  m atcl^ ia lu  / n p ,c e l u l o i d u /  p o łączo n ych  ze sobą trzem a w ąskim i p r z e k ła d k a m i: u g ó r y  / 5 /  po środku /3/ i  u dołu / 1 / .’ 7̂ ten  sposób p o w s ta ją  dwa p ł a s k ie  k a ­n a ły , do k tó r y c h  włożone są  p r z c s u v ^ l^ j,,.^  obu s tr o n a c h  sui’ialca n a n ie s io n e  s ą  odpow iednie s k a le , n a p is y  i  t a b e l k i .V/ c e lu  u n ik n ię c ia 'w y p a c z a n ia  s ię  /co  pow oduje z m n ie js z e ­n ie  d o k ła d n o ści i  u tr u d n ia  p o słu g iw a n ie  s ię /  w s z y s t k ie  c z ę ś c i  suwaka PEWF-6 8  wykonane są  z teg o  samego m a t e r ia łu  / n p .c e l u ­lo id u / * G rubość p ł y t e k , z k tó r y ch  wykonano suw ak, w y n o si / r y s . l / :^ p ł y t k i  p r z e z r o c z y s te  /4/ -  0 ,5  do 0 ,7  i.a^-  ob ie  przesu w ki /2 1 6 /  -  1 do 1 ,5  mm,-  p r z e k ła d k i 1 ,3  i  5 -  n ie c o  g ru b sze  od przesu w ek 2 i  6/ d la  zap ew n ien ia  n iezb ęd n ego lu z u / .D la  u z y s k a n ia  w ię k s z e j p r z e j r z y s t o ś c i ,  s k a le  n a  p r z e k ła d ­kach 1 , 3 i  5 powinny p o s ia d a ć  n ie c o  in n y  o d c ie ń  / n ie c o  in n e  za b a rw ie n ie /  n iż  r e s z t a  suwaka./ r y s .'  2/ wykonany j e s t  z d erm ato id u  w p o s t a c i  o k ła d k i i  p o s ia d a  dwie k ie s z o n k i:  Je d n ą  / 1/ do p rzech o w yw an ia suwaka PUWP-68, drugą /2/ -  do przechow yw ania dodatków  /w kład ­k i  w ym iennej, b la n k ie tó w  ark u szy  rachunkow ych i t d . / .  d/_^Dodatki-  W kładka wymienna p r z e d s ta w ia  sobą a rk u sz  p o je d y n c z y , / lu b  k i l k a  a rk u szy  s p ię t y c h / , fia którym  można z a m ie ś c ić  d o d a tk o ­we d an e , wzór a rk u s z a  rachunkowego i t p .-  Zapasowe b la n k ie t y  a rk u s z a  rachunkowego / r y s .5/ s ł u ż ą  do n o to w an ia  danych w ejścio w y ch  o ra z  wyników k a l k u l a c j i ,-  e w e n tu a ln ie  -  inne dokum enty.
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е/ U kład  skąljj^ t a b e l  i  naßisoTv na obu s tr o n a c h  su«aH> ka j e s t  podobny, p rzy  ozym je d n a  stron a uw zględnia sp e cy fik ę  ro z p o z n a n ia  p rzy  u ż y c iu  sp rzę tu  z aparatami fo to g ra ficzn y m ina fo rm at 1 3 x iS  cm druga -  z aparatami n a form at 30x30 cm.W sz y stk ie  czy n n o ści na suwaku s ą  w yraźn ie  zazn aczo n e i  ponumerowane w edług k o le jn o ś c i  ic h  w ykonania. Numery czy n ­n o ś c i są um ieszczone w podw ójnych k ó łk a c h  na b rze g a ch  suwa­k a .
Zarówno na k a lk u la t o r z e  PRWF-6 8  ja k  i  w je g o  o p is ie  z o s ta ły  zastosow ane n a s tę p u ją c e  term in y  i  o z n a c z e n ia , a / . T erm in y__i__o zn aczen ia  z w ią z a n c _z _^ lo t8in_:-  Re^on ro z p o z n a n ia  -  p r o s to k ą tn y  w y cin ek  teren u  wyzn£ЮZony do p o w ietrzn ego  ro z p o z n a n ia  wzrokowego lu b  fo t o g r a f ic z n e g o .- _ N a l o t  - ~ p r z e lo t  sam olotu  nad rejo n em  ro z p o z n a n ia .-  Nawrot -  manewr sam olotu  m iędzy k o le jn y m i n a lo ta m i,-  I^oga^ :^ to g r a fb v ^ iia _ ^ -  d ro ga  / o d le g ł o ś ć / , ja k ą  samo­l o t  pokonuje w t r a k c ie  samego fo t o g r a fo w a n ia .-  D roga nawrotów^- /d^/ -  d ro ga / o d le g ł o ś ć / , ja k ą  sam olot pokonuje w c z a s ie  wykonywania naw rotów .-  O d le g ło ś ć  lotu__/D^/ -  p o z o s t a ła  c z ę ś c  d r o g i p r z e b y te j p rzezsam olot / t z n , n ie  l i c z ą c  d r o g i fo to g r a fo w a n ia  i  d r o g i nawro­tów /, u w zględ n ian a p rzy  o b l i c z e n ia c h . P rzy  ro zp o zn a n iu  wzro­kowym i  przekazyw an iu  wyników r o z p o z n a n ia  drogą rad io w ą -  b ę d z ie  to o d le g ło ś ć  lo t u  od l o t n i s k a  do rejonów  r o z p o z n a n ia .

V\ p o z o s ta ły c h  p rzyp ad kach  n a le ż y  u w z g lę d n ia ć  rów nież drogę pow rotu.-  Szybkość lotu__/V/ -  ś r e d n ia  s z y b k o ś ć , z 'jalcą pokonywana j e s t  o d le g ło ś ć  l o t u .-  S z y b k o ś ć _ fo to g r a fo w a n ia  /V^/ -  sz y b k o ść  lo t u  w t r a k c ie  samego fo to g r a fo w a n ia .-  Szyb k o ść nawrotów_/V^/ -  ś r e d n ia  szy b k o ść p rzy  wykonywaniu nawrotów,-  V£ysokość ]^ ti^ / II/  -  w ysokość w z g lę d n a , tz n .p io n o w a  o d le g ło ś ć  sam olotu  od te r e n u , nad którym  p r z e l a t u j e .
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Ъ/ Term ing i  o zn a czen ia_z^ £ i§ zan e z czasem ^■ 22ias__lotu  / t^ /  -  c z a s  p o trze b n y  n a  p okonanie o d l e g ł o ś ę i  lo t u  /\}^/• C z a s _fo to g r a fo \ v a n ia  / t^ /  -  c z a s  z u ż y ty  n a samo f o t o g r a f o -  ^vanie / c z y l i  c z a s  z u ż y ty  na pokonanie d r o g i fo to g r a fo \ \ a -  n ia / ,• Czas nawrotó",v_/t^^/  ̂ cza-s p o trze b n y  n a ^vylconanie n aw rotów .- _Czas op racow an ia z d j^ c  / t^ /  -  P r z e c ię t n y , sum aryczny c z a s ,k tó ry  o b e jm u je : c z a s  la b o r a to r y jn e g o  o p raco w a n ia  negatyivu/w yw ołanie, u tr w a le n ie  i  s u s z e n ie / , c z a s  w ykonania o d b i t e k , cz a s  o d c z y ta n ia  gotow ych z d ję ć  i  c z a s  p r z e k a z a n ia  wyników t e le f o n i c z n i e  Iw.b d ro gą rad io w ą.■ wzrokowym ro z p o z n a n iu  o b e jm u je : c z a s  s t a r t u  z goto  o ś c i  Nr 1 , Nr 2 lu b  Nr 3 , p r z e c ię t n y  c z a s  r o z ­p o zn a n ia  jed n ego lu b  k i lk u  rejonów  i  c z a s  p r z e k a z a n ia  w y n i-  k ów dr ogą r ad i ov; ą .•_Cz^is s t a ł y  / tg /  fo to g r a fic z n y m ^ r o z p o z n a n iu  o b e jm u je :cza s  s t a r t u  z go to w o ści Nr i ,  Nr 2 lu b  Nr 3 o r a z  p r z e c ię t n y  czas d o s ta r c z a n ia  k a s e ty  ze z d ję c ia m i do f o t o j ę M o ra to riu m .^-*Czas opracow ania mokrego negatywu.^ W p rzy p a d k a ch  n a g lą c y c h , zam iast p ełn ego  op raco w an ia z d ję ć  / c z a s  t  / może b y c  czasem  stosow ane o d czytyw an ie wynikó%v b e z p o ś re d n io  z molcrego n ega­tywu, "u ie lk o śc  czasu  op racow ania mokrego negatyw u  u s t a l a  s ię  na podstaw ie d o św ia d cze n ia  w p o s t a c i  w a r t o ś c i  ś r e d n i e j .- Czas dodatkowy / t^ /  -  w y stęp u je  s p o r a d y c z n ie  a je g o  w ie lk o ś ć  z a le ż y  od k o n k retn ych  warunków. Na p r z y k ła d  cza.s p o trz e b n y  na d o s ta r c z e n ie  z d ję ć  do s z ta b u , lu b  c z a s  p o tr z e b n y  n a  do­s t a r c z e n ie  meldunku na p iśm ie  i t p ,- C a łk o w ity  c z a s _ fo to g r a fic z n e g o _ _ r o z p o z n a n ia  /t^,^/ sta n o w isumę czasów : s ta łe g o  t  , lo t u  t . ,  o p raco w a n ia  z d ję ć  ts X z/ lu b  op racow an ia mokrego negatyw u/, fo t o g r a fo w a n ia  t ^ ,  na­wrotów t  i  e w e n tu a ln ie  -  dodatkowego t , .n cl- Ca^łkowity c z a s  wzrokowego ro z p o z n a n ia  / t ...../  sta n o w i sumę—. _  ̂  ̂ 1Cczasów : s ta łe g o  t ^ , lo t u  t .  i  e w e n tu a ln ie  -  dodatkow ego t , .s ' 1 d
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с/  P o z o s ta łe __te r m in ^ _i_o z n a c z e n ia 2V/ymiarj^ ^ e jo n u ^ r o z g o z n a n ia ^ foto grafięzn ego ^  D ługość r e jo ­nu /3/ l i c z y  s ię  ^Tzdluz tra s  nalotów , szerokość /L/ -  w poprzek t r a s .  Z ty ch  względów, może zd arzyć s ig  p r z y ­p ad ek , k ie d y  d łu g o ś ć  r e jo n u  b ę d z ie  n ie c o  m n ie js z a  od Je go  s z e r o k o ś c i .L ic z b a  nal^o^ów^/Nj^/ -  o g ó ln a  l i c z b a  nalotów  n ie zb ę d n a  do ro zp o zn a n ia  danego r e jo n u . P rzy  ro zp o zn a n iu  f o t o g r a f i c z ­nym V! c z a s ie  Jed n ego  n a lo t u  może być wykonany Je d e n  s z e ­re g  z d ję ć  /p rzyp ad ek I /  lu b  k i l k a  szeregów  ró w n o leg ły ch  /p rzyp ad ek I I / ,L ic z b a __z d J2.ć_w _sze re g u _/ N g /  -  l i c z b a  z d ję ć  w Jednym s z e r e ­gu wykonanych w t r a k c ie  Jed n ego n a lo t u .O gó ln a  l i c z b a  z d ję ó  / Щ /  -  c a ł k o t ,i t a  l i c z b a  z d ję ć  danego r e jo n u  ro z p o z n a n ia  /rc wna s ię  i lo c z y n o w i l ic z b y  z d ję ć  w jednym szeregu  i  l i c z b y  sze re g ó w / .S k a la  z d ję ć  -  sto su n ek  wymiaru z d j ę c i a  do fa k t y c z n e j w ie l­k o ś c i  w ycinku te r e n u , o b ję te g o  tym z d ję c ie m . Odpowiada to stosunkow i ogniskow ej a p a ra tu  do w y so k o ści lo tu  /Н, w c z a ­s ie  fo to g r a fo w a n ia . / Z a k ł a d a ją c , że te r e n  J e s t  p ł a s k i  a f o ­to g ra fo w a n ie  pionow e/,_P o k ry cie  z d ję ć  /w yrażone w p r o c e n ta c h /  w sk a z u je . Ja k a  c z ę ść  obrazu /w stosunku  do c a ł o ś c i /  w id oczn ego na danym z d ję c iu , u w id a czn ia  s ię  rów nież na z d ję c iu  są sie d n im  / c z y l i  s to p ie ń  "Z a ch o d z e n ia ” z d ję ć  n a s i e b i e / .iiZ£i^® !£-j^ńnostkow^ te re n u  -  c z ę ś ć  /w ycinek/ r e jo n u  z d ję ć , k tó r a  p rzypad a na Jedno z d ję c ie  p rz y  danej s k a l i  i  s to p n iu  p o k r y c ia .L ic z b a __P _- pom ocnicza licz^ ^ a , s ł u ż ą c a  do w łaściw ego u s ta w ia ­n ia  przesuw ek k a lk u la t o r a , W z a s a d z ie  stanow i ona d łu go ść w ycin k a Jednostkow ego te re n u  /w k ilo m e tr a c h / .Je d n o s t k i  miarj^ k ilo m e tr y  -  km; g o d z in y  -  " g o d z ." lu b  " h " ; m inuty -  "rn in ."  lu h  " / a p o s t r o f/ ;  szyb ko ść -  "km /go d z." lu b  "km /h"; s z t u k i  -  " s z t " .
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2. szczeg6łowy opis SWAKA PRYT-682*1.Dokładny o b raz smvaka w p o ło ż e n iu  ^zerowym” ,-Vpi^2esu\Tki 'ivs u n ię te  do końca/ przedsta'sviony j e s t ;-  na r y s ,3  -  s tr o n a  зшта1̂ а p r z e z n a c z o n a  do c z y n n o ś c i  r a c h u n -  koT*ych iw z g lę d n ia ją c y c h  s p r z ę t  z a p a ra ta m i f o t o g r a f i c z n y ­mi na fo rm at 30 x 30 cm,-  na r y s , 4 -  s tr o n a  siw aka p rze zn a czo n a  d la  s p r z ę t u  n a  f o r ­mat z d ję ć  13 X 18.Format z d ję ć ,  d la  k tó re g o  p r z e z n a c z o n a  j e s t  d an a s tr o n a  suv>aka PUWF-68 j e s t  i^yraźnie zaznaczony 'R prawym górnym  rogu suw aka, tu ż obok n a p isu  tytu ło w ego  / r y s ,  7 i  1 7 /,Z je d n e j stro n y  na dru gą suwalc s ię  od w raca n a o k o ło  o s i  poziom ej / b ie g n ą c e j w zdłuż suw aka/.D la  u ła t w ie n ia  p o s łu g iw a n ia  s ię  i  z m n ie js z e n ia  m ożliw o­ś c i  p o p e łn ie n ia  om yłki na w s z y s tk ic h  s k a la c h  za sto so w a n o  po­d z i a ł  w y łą cz n ie  d z ie s ię t n y  / t z n .d z i a ł k i  s ą  w o d s tę p a c h  0 , 1 ;1 ; 10; 100/ .W szy stk ie  s k a le , w s k a ź n ik i, t a b e le  i  n a p is y  s ą  odpow ied­n io  usystem atyzow ane.S k a le  i  w sk a ź n ik i zgrupowane są  w k i l k u  z e s t a w a c h , uwy­puklonych g r a f i c z n i e ,  n p , z a  pomocą gru b y ch  l i n i i  /zestaA iem  s k a l nazywamy grupę w s p ó łd z ia ła ją c y c h  ze so b ą  s k a l  i  w s k a ź n i­ków oraz napisów  o b ja ś n ia ją c y c h  do n ic h / , P rzesu w ają .c  p r z e s u ­wie! ustawiam y odpow iednio je d n e  s k a le  w sto su n k u  do d r u g ic h  lu b  do w skaźników . Na w s z y s tk ic h  s k a la c h  zazn a czo n o  k ie r u n e k  ic h  w zro stu  / gru b ą s t r z a ł k ą / .Pomiędzy zestaw am i s k a l ro zm ieszczo n e są  t a b e le  i  n a p is y  o b ja ś n i a ją c e . Na b rze g a ch  suwalta w podw ójnych k ó łk a c h  z a z n a c z o ­no numery k o le jn y c h  c z y n n o ś c i .u d a ls z y c h  punktach podano o p is  p o s z c z e g ó ln y c h  ta b  I  i  z e ­sta w ie ń  s k a l ,  k tó r e  na odnośnych rysu n kach  uw idocznio.^o p r z y  ’’ zerowym” p o ło ż e n iu  przesu w ek,2 , 2, la b e la ^ i^ n a p is ya/ Uwagi o gó ln e ^  T ab elo  do c z y n n o ś c i |  / r y s .9/ m ają  id e n ­ty cz n y  u k ła d  na obu s tr o n a c h  suwaka. R ó ż n ią  s ię  t y lk o  t r e ś c i ą .
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tz n .w a r to ś c ia m i c za su  s ta łe g o  t  , k tó r y  j e s t  z a le ż n y  od r o -  d z a ju  s p r z ę t u . Podobnie ma s ię  sprav.a z ta b e la m i P /do czy n ­n o ś c i 4 / , n a to m ia s t t a b e le  ”1Г’ r ó ż n ią  s ię  n ie co  ro'v^niez u k ła ­dem.. b/ T a b e lk a _ ” t  -  CZAS STAŁY" / r y s .9 / , p rze zn a czo n a  do c z y n n o ś c i 1 , j e s t  t a b e lk ą  kombinov;aną /u m ieszczon ą pod n a p i­sem tytuło^Tyra/, Le\va c z ę ś ó  t a b e lk i  p rzezn aczo n a j e s t  d la  po trz e b  ro z p o z n a n ia  TTzrokov.ego a  prawa d la  fo t o g r a f ic z n e g o , Środkowa ru b ry k a  "G otow ość" j e s t  w sp ó ln a , zaw iera  ona nume­ry g o to w o ści do s t a r t u .  P o z o s ta łe  r u b r y k i z a w ie r a ją  c z a s y  s t a ł e  / t  /  wyrażone w m in u ta c h .с/ T a b e la _d o  c z y n n o ś c i 4 , c z y l i  "TABELA P” / r y s . 10/ za­w ie ra  w a r to ś c i l i c z b y  P , p rzy  czym r u b r y k i są oznaczone we­d łu g  s k a l i  z d ję ć  a w ie r s z e  -  w edług s t o p n ia  p o k r y c ia , wyra­żonego w p r o c e n ta c h ,d/ " T a b e la  П" / r y s .  13 -  d la  fo rm a tu  13 x 18 i  r y s . 19 -d la  30 X ^ó/ za w ie ra  w y so k o ści lo t u  /w k ilo m e tr a c h /  odpowiada» ją c e  o k r e ś lo n e j s k a l i  /odpow iednie r u b r y k i/  i  danej o g n isk o ­wej /odp ow iednie w ie r s z e / ,e/ Dodatkowe t a b e l e ^ / je ż e l i  z a i s t n i e j e  ta k a  k o n ie cz n o ść/  u m ie szcza  s ię  na w kładce w ym iennej, przechoi\yw anej w k ie s z o n ­ce f u t e r a ł u ,f/  N a p is y _ i_ in n e  z n a k i . Po le w e j s t r o n ie  suwaka, między czy n n o ściam i 5 1 6  u m ie szczo n a  obramowana uwaga, d o ty c z ą c a  ty c h  c z y n n o ś c i / p a tr z  r y s ,  3 i  4 / , U i e j s c a  na przcusuwttioh s łu ż ą c e  do сЬлтуt a n ia  p a lca m i są za k ra tk o w a n e , Na środkow ej p r z e k ła d c e  w o b rę b ie  z e s p o łu  s k a l "7 "  s ą  dwa z n a c z k i obramo­wane przeryw aną l i n i ą : ” h ” / g o d z in y /  -  po lew ej s t r o n i e ,  i  znak "m in u ty " / a p o s t r o f/ -  po praw ej s t r o n i e .  Oprócz tego mo­gą występować inne zn a k i lu b  n a p is y ,2 .3 .  _ 2es t  a w y _sk a l_  id e n ty c  zne__na_obu__s t r  onaęh_suw aka PRuF-63Ẑestaw y s k a l do c z y n n o ś c i 2 ,3 ,5  o ra z  8 1 9  na je d n e j i  na d r u g ie j  s t r o n ie  suwaka są  id e n ty c z n e . Każdy z ty c h  ze^ stawów w ygląd a n a s t ę p u ją c o .



-  10 -'X а/ Zesta\v_sk al d o _ c z y n n o ś c i_ 2_ / r y s .  6/ ,  u m ie sz cz o n y  IV lew ej g ó rn e j c z ę ś c i  suw aka, s k ła d a  s ię  ze s k a l i  o d l e g ł o ­ś c i  w yrażonej w k ilo m e tr a c h  /D^ km -  OiJLEGŁOŹd LOTU/ i  w skaźn ika D^. S k a la  u m ieszczo n a j e s t  na ram ie suwak a ,  w sk aź­n ik  -  na przesuwoo g ó r n e j .Ъ/ Zestaw  s k a l do c z y n n o ś c i 3 / r y s . 8/ ,  u m ie sz c z o n y  w gó rn e j c z ę ś c i  suwaka, s k ła d a  s ię  ze s k a l :-  s k a l i  s z y b k o ś c i w k ilo m e tr a c h  na g o d z in ę  /V km/h -  SZYdKOSC/ -  u m ie szczo n e j na ram io suw aka,-  dwóch s k a l cza su  w yrażonego w m in u ta ch  /T^ -  CZAS LOTU/-  p o łożo n ych  na przesuw ce g ó r n e j .Je d n a  ze s k a l c z a su  p o ło żo n a tu ż  p r z y  g ó r n e j kraw ęd zi przesuw ki i  s łu ż y  do o lc r e ś le n ia  c z a s u  lo t u  p r z y  pokonyw aniu o d cin k a  d r o g i w je d n ą  s t r o n ę . Druga s k a la  c z a s u  p r z e b ie g a  n ie c o  n i ż e j  i  s łu ż y  do o d czytyw a n ia  c z a s u  l o t u  p r z y  pokony­waniu tego samego o d cin k a  w o b ie  s tr o n y  /tam  i  z pow rotem /. Uwagi o przeznaeWieniu k a ż d e j z ty ch  s k a l u m ieszczo n e p rz y  ic h  prawych k o ń cach .с/  Z estaw ^ sk al d o _ c z y n n o ś c i_ 5 _ / r y s . 11/ ,  p o ło ż o n y  po lew ej s t r o n ie  w ś r o d k o w e j-c z ę ś c i suwalca, s k ła d a  s i ę  z :-  s k a l i  ” F ” -  u m ieszczo n e j na dolnym b r z e g u  p r z e s u w k i g ó r -  n e j;;-  s k a l i  »»S km -  LŁUGOSC ilSJONU" " r o z p o z n a n ia /  -  n a  śro d kow ej p r z e ł a d c e  raniy,-  !Г.л.аг-,л1*са — LICZBA ZDJEC \v SZEAEGU" / n a —p r z e c iw  d z i a ł k i  !Vi" s k a l i  P -  na zew nątrz obraoiowania s k a l i  Р / ,n/ Z o s t  tui s к a l  d  ̂ c 2iy nno s e i  8 i  9 / г у  s . 15/ um i  e s z c z o ny j e s t  po praw ej s tr o n ie  u dołu  suwaka i  s k ła d a  s ię  z :-  s k a l i  "S km -  . ŁUGOŚd UEJONU" r o z p o z n a n ia , p o ło ż o n e j n a ram io ,-  wskaż ai^ G  -  CZAS NAYEIOTÓW", s łu ż ą c e g o  u o w y k o n an ia  c z y n n o ś c i 8 a położonego na zew nątrz obram owania s k a l i  "S km ",-  SiCaxi ” t^  — CZiiS FOiOG-kAF" / c z a s  fo to g r a fo w e ,n ia  w m in u ta ch /  -  pr zy u Ol  no J  kr awę d z i  х)г ze suwk i  d o 1 ne i ,-  s k a i i  "d “  DIiOGA" /w k i lo m e t r сюЬ/, p o ło ż o n e j nad s k a lą
V  ̂kJ i, X xT Jl •
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' Ш  <4-2 ,4 ,  Z e sta ^ j^ _sk a l_n ie je d n a ^ o )v e _n a _ro żn ^ ch _stro n a ch ^ " su\vakaa/ Z e sta w ^ sk a l d o _c z y n n o ś ę i_ 6 ^ / r y s .14 -  d la  13 x 18 i  r y s . 16 -  d la  30 x 3 0 / , położony -w le'.vej d o ln e j c z ę ś c i  su - \така, s k ła d a  s ię  z :-  s k a l i  P , u m ie sz cz o n e j n a dolnym b fz e g u  przcsuw ki d o ln e j po leiT ej s t r o n i e ,-  s k a l i  ” L km -  SZEROKOSC R EJO N J” r o z p o z n a n ia ,-  w sk aźn ik a  -  LICZBA NALOTOVr /SZEREGÓW/ ” -  na g ó rn e j przcsuw ce /na zew n ątrz obram owania s k a l i  Р / .Zestaw  s k a l n a  je d n e j  s t r o n ie  suwaka ró ż n i s ię  od ze­stawu n a s t r o n ie  d r u g ie j  p r z e s u n ię c ie m  s k a l i  P w sto su n ku  do punktu “ zerowego" suwalca.b/ z e s ta w _s k a l d o _c z y n n o ś c i_7 __d la _fo r m a tu  13 x 18/ r y s ,12/ s k ła d a  s ię  z / id ą c  od g ó r y / :-  głównego w skaźn ika w p o s t a c i  t r ó j k ą t a ,  oznaczonego " 7" i  je d n ą  kro p iią , k tó r y  z n a jd u je  s i ę  p rzy  dolnyra b rzegu  g ó r n e j p rz e su w k i,-  wskaźników  pom ocniczycli w p o s t a c i  k re s e c z e k  / o zn a czo ­nych dwoma, trzem a i  czte re m a  k ro p k a m i/ , p o łożo n ych w prawo od głównego w sk a źn ik a ,-  rzęd u  pionowych l i n i i  p o m o cn iczy ch , po łożo n ych m iędzy wsi^:aźaikami a sk ala m i i  s łu ż ą c y c h  do u ła tw ie n ia , rzutow a­n ia  wskaźników na s k a l e ,-  s lc a li  "N^ -  OGOLNA LICZBA Z D JĘ Ć ” -  p o ło ż o n e j p rzy  g ó rn e j kraw ędzi przesuw ki d o ln e j ,-  s k a l i  " t ^  -  CZAS 0PRAC0V.ANIA ZDJĘĆ'' /  w mimitach^^, p r z e b ie ­g a ją c e j  tu ż pod s k a lą  "N^” ,-  s k a l i  " k r o t n o ś c i“ , k t ó r a  p o ło ż o n a  j e s t  je s z c z e  n i ż e ji  u w z g lę d n ia  dwa p r z y p a d k i: “ w k a s e c ie  -  50 z d jg e "  i  “ w ka­s e c ie  -  200 z d ję ć " ,-  p o m o cn iczej s k a l i  c z a s u  " t "  /w g o d z in a c l % p o ło ż o n e j na z e ­w nątrz grubego obramowania, zestaw u s k a l ,^ /-2 estaw  sk al^ d o  c z y n n o ś c i 7 d la  form a Lu 30 й’ / r y s  ,1 3 /j e s t  a n a lo g ic z n y  zestaw ow i 7 d la  fo rm atu  13 x 13, a le  r ó ż n i s ię  od n ie g o  n a stę p u ją cy m i s z c z e g ó ła m i:
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3 . \m{OMY\VANIS CZYNNOŚCI il NA SUWAICU PilWP-683 .1 .  UH§lsi-2ä 2l 3£-.а/ N i n i e is z y _ r o 2'.d z ia ł  /3/ poś^Tięcony r::ostal: op isov;i 'i^ykoaania p o s z c z e g ó ln y c h  c z y n n o ś c i rachunIcov:ych na> suv;aku Pil F -C 3 . V.' c e lu  u ła tr ; l e n i a  opanov.ania i*) ra c  у na sirv/alcu, k az­iła głó^*vna czyn n ość rachunkow a z o s ta n ie  ro z p a trz o n a  osobno, jak o  n ie z a le ż n a  c a l o ś ś .  P rz y  n ie k tó r y c h  c z y n n o ś ć ia c li / z ło ż o ­nych/ i s t n i e j e  m ożliw ość o d c z y t a n ia  k i lk u  wyników n a r a z ,  w praictyce je d n a k  będziem y k o r z y s ta ć  t y lk o  z ty c h , k tó r e  w da­nym przypadku są n ie z b ę d n e . 0 w y k o rz y s ta n iu  k a lk u la t o r a  FknT-GS V. ro żn ych  p rzyp ad kach  b ę d z ie  nowa w następnym  r o z -  d z ia ,lo  / 4 / .V/ o p is ie  wykona.nia i^ o szcze g ó ln y ch  c z y n n o ś c i ra-chiinkowych na suwaku РШ?Р-63 p o słu żon o s ię  p r z y k ła d a m i, w łaściw ym i d la  s p r z ę tu  lo t n ic z e g o  z aparatarwi fo t o g r a f ic z n y m i na. form at 13 X 18 cm, V/ystarczy to « z u p e łn o ś c i do ox:)anowania caЛ'ego suwaka, gdyż na d r u g ie j s t r o n ie  sm \aka / d la ' form atu 30 x  30/ n ie k tó r o  r-Yalo są  p r o ś c ie j  zbudowano n iż  na p ie rw s z e j / d la  form atu  13 18/.P r z 3wkłady ^liczbow e i l u s t r u j ą c e  p o sz c z e g ó ln e  c z y n n o śc i są  pow iązane ze so b ą , t z n , sta n o w ią  fragm en ty  o b lic z e ń  k o n k re t­nego zad a n i cŁb/ C zy n n o ści £uchunkow e_na suwaku_PRY,'F-63_^szcz0gółowo o p isan e są  w d a ls z y c h  p u n k ta ch . 2Ta tym m ie js c u  zaizna-czymy t y l ­ko co n a s t ę p u je .Główne c z y n n o ś c i nó, suwaku Р1ШР-бЗ są w y ra źn ie  za zn a czo ­ne i  ponumerowane w edług k o le jn o ś c i  ic h  w ykonania. Numery ty ch  c z y n n o ś c i z o s t a ły  obramoл^'aлe podwójnymi kółkam i i  um ieszczone na b rze g a ch  suwaka w pewnym p o rzą d k u . Pr^y planow aniu ro zp o z­nania, wzrokowego w y s ta r c z y  wykonać p ie rw sz e  tr z y  c z y n n o .ś c i.P rzy  planow aniu ro z p o z n a n ia  f o t o g r a f ic z n e g o , p o tr z e b a  wykonać w s z y s tk ie  c z y n n o ś c i / d z ie w ię ć / , p rz y  czym przy k a ż d e j czy n n o ści od czytujem y ty lk o  te  w a r t o ś c i , k tó r e  w danym przypadku są p o -

h  X » J  ł > 1 i  ^  ^
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P o szcze g ó ln e  c z y n n o ś c i p o le g a ją  n a  odpovviednira u s t a ’. . l a ­n iu  p rzesu ’.veic ruchomych o ra z  na o d czy ty w a n iu  z t a b e l  i  s k a l*V/ wyniku c z y n n o śc i rachunkowych n a  suwalcu РП. F -6 3  o t r z y ­mujemy a.lbo konkretne w y n ik i , a lb o  w skazów ki do d a ls z e g o  po­stęp ow an ia / j e ż e l i  w stępne z a ło ż e n ia  okadzały s ię  n ie r e a ln e / *N a s ta w ia ją c  / lu b  o d c z y tu ją c /  w a r t o ś c i  lic z b o w e  n a  s k a la c h  suw aka, n a le ż y  w iększe d z i a ł k i  in te r p o lo w a ć  n a  oko z d o k ła d n o ś ­c i ą  do je d n e j d z i e s i ą t e j  c z ę ś c i  d an ej d z i a ł k i *
3.2, dzynności_na_suw^u_PRkT-68_przy__^rozpoznaniu_wzrok^wyma/ Uwagi Uuko zasadę przyjm u jem y p r z e k a z y w a n iewyników rozpozneuiia n a ty c h m ia st po ic h  o trz y m a n iu  / t z n .  z po­w ie tr z a  -  drogą rad io w ą /. To te ż  główne p r z y k ła d y  w y k o n a n ia  c zynnoś c i  r acluinkow ych na suw alcu PRV/P-6  3 , bę dą do ty  c zy  ł y  tego  w ła śn ie  p rzyp ad ku . Inne w arianity z o s ta n ą  omówione w n astępn ym  r o z d z ia le *  W jednym lo c i e  może byó ro zp o zn an y je d e n  lu b  w ię c e j re jo n ó w ,

-  Dane w e jśc io w e : np. s t a r t  z go to w o ści Nr 3 , r o z p o z n a ć  n a le ż y  2 re jo n y  w jednym l o c i e .-  D 'ykooanie: w ta b e lc e  ’’ t^  — CZAS STAŁY” / r y s *  9 / , w e d łu g  w ie r ­s z a  ”Nr 3" /gotow ość/ i  koluińny 2 /2 r o jo n y  r o z p o z n a n ia  -p a tr z  lew a czę śó  t a b e lk i  /czytam y t  = 61 m inuta*sс/ ? s $ ? ’l i 2-* iu _p rz e s u w k i_g ó r n e ^ . Dwie m ałes t r z a ł k i ,  skierow ane gro ta m i w prawo i  w Iowo / t u ż  pod numerem czy n n o śc i/ m a ją  p rzyp o m in ać, że czyn n ość 2 p o le g a  n a  p r z e s u n ię ­c i u  przesuw ki g ó r n e j ,-^Dane w e jśc io w e : d łu go ść tra .sy  lo t u  od l o t n i s k a  do r e jo n u  r o z -  pozn£inia, lu b  sum aryczna d łu g o ść  lo 'tu  p rz y  k i lk u  r e jo n a c h  r o z ­p o zn a n ia  w jednym l o c i e  / n ic  l i c z ą c  d r o g i lo t u  nad re jo n e m  w t r a k c ie  sawiego r o z p o z n a n ia / , np* = 150 kni,-  '.Wykonanie / r y s . 20/ :  p rzesu w a ją c p rz e sń  -k^ górn ą z g r a ć  w sk aź­n i k i  z o d le g ł o ś c ią  150 km w z ię tą  n a s k a l i  km ODLDGŁOŚd LOTU” .



-  15 -d /_C zynnośc 3 . _OIcr es le n ie  czasu  lo t u ^ t ^ .-  Dane v,'e jö clo v ^ e : ś r e d n ia  szybkość lo t u  do re jo n u  ro z p o z n a n ia  / 112:). 600 km/godz/.-  V /ykonanie/rys. 21/ :  c z a s  lo t u  o d czytu jem y r z u t u ją c  szyb kość lo t u  /600 kra/li/ ze s k a l i  km/Jx/ SZYBKOŚĆ na s k a lę  cz a su  położo n ą przy g ó rn e j kra^ięclzi p rze su v .k i g ó rn e j / s k a la  je d ­ną s tr o n ę " / , f  у nile: c z a s  lo t u  t^ = 15 m in u t,3 .3 .  0 z;^nności_na_^su ‘̂ aku_raMF-G8_2il5Y.?125J222BS^2iy-^2.ii2ä£§“* 
a/ u danym przypadku / I/  p o d czas jed n ego  n a lo t u  v̂y ko nu je  s ię  ty lk o  je d e n  sz e r e g  z d ję ć .Ja k o  zasadę p rzyjm u jem y, że p o d czas jed n ego lo t u  rozpoz;f na'i’fczego f o t o g r a fu je  s ię  ty lk o  je d e n  r e jo n  r o z p o z n a n ia . Inne p rz y p a d k i zostaną- ro z p a trz o n e  v; następnym  r o z d z ia ,le . Przy r o z ­p o zn an iu  fo to g r a fic z n y m  n a le ż y  za\vsże u w zględ n iać rów nież dro­gę powrotu na lo t n i s k o .b/ Czynność 1 , O k r e ś le n ie  c z a su  s t a łe g o  t^ :

mmmmm, т т т т т т т т т т т . т т , в в т т Ы т т т т я т ш ш т т т , т т т т т т т т т ^ * т т  g-  Dane w e jś c io w e : np s t a r t  z g o to w o ści Nr 2.-  W ykonanie: w ta b e lc e  " t _  -  CZAS STAŁY" / r y s .9 / , w edług w ie r -ssz a  Nr 2 / g o to w o ść/ , w praw ej c z ę ś c i  t a b e lk i  od czytujem y c z a s  s t a ły  t^ = 24 m in u ty .с/ Czynnośó^2j;^ d sta w ie n ie _p rz e su w k i__g ó rn e d . Dwie małe s t r z a ł k i ,  skierow ane g ro ta m i w prawo i w  lewo / tu ż  pod numerem c z y n n o ś c i/  m ają p rzyp o m in ać, że czy n n o ść  druga p o le g a  n a  p r z e ­s u n ię c iu  p rze su w k i. /Uwaga t a  d o ty cz y  rów nież c z y n n o ś c i 5 1 6 / .-  Dano w e jśc io w e : d łu g o ść  t r a s y  lo t u  od lo t n is k a  do śro d k a  r e ­jo n u  ro zp o zn a n ia  / n p . D^ = 150 km/.-  W ykonanie / r y s .20/: p rze su w a ją c  przesuw kę górną z g ra ć  w skaź­n ik  z o d le g ł o ś c ią  150 km, w z ię tą  n a s k a l i  km -  Ö D L4LOTU".d/ C zynność_3^ O k r e ś le n ie _ c z a s u _ l0tu  t^-  Dane w e jścio w o : ś r e d n ia  szyb ko ść p r z e lo t u  między lo tn is k ie m  a rejonem  ro z p o z n a n ia  / n p . V = 600 ia i/ g o d z ./ .
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-  /konanie / г 5’ з , 21/ :■" oza.s lo t u  o d czytu jem y r z u t u ją c  sz y b k o ś ć  lo t u  /łbO  km /godz,/ ze s k a l i  ”V кш/h — SZYEKOŚd n a  s^śialę c z a ­s u , c-rugą od góry / ”nv o b ie  s tr o n y ” / n a p rz e sm v ce . W ynik :c z a s  lo t u  t., = 3 0  m inu t.-e/ 0zgnność_^4^- IlFll”  arme /.e js e io v .e : s k a la  z d ję ć  / n p ,1 :9 0 0 0 / ora-z s t o p ie ń  p o k ry ­c i a  /n p .4 0  -,W»-W y k o n a n ie : W t a b e l i  ”T ” / r y s . 10/ ,,  v:edług s k a l i  / 1 :9 0 0 0 /  i  s t o p n ia  p o k r y c ia  /iO ń/ odnajdujem y l i c z b ę  P = 0,.,7*f/  C zyn ao sć_5 r; IJstfrsienie^przsu^nki^ g^órnej^• l i c z b a  P /n p , 0 ,7 /  o r a z  d łu g o ś ć  r e jo n u  ro z p o z n a n ia  / п р , 4 km/."■’•У-ö.ga dv.ooh ruclić'»” :--  Z g r a n ia  l ic z b y  P / o , .7/ ze s k a l i  ” P ” -  z d ł u g o ś c ią  r e ­jo n u  /4 koi/ 'iTciętą na s k a l i  ” S-km -  ..^LUGOSO: uE JO IJlJ” / r y s * 2 2 / ; dlcv n .łatv;ion ia , można zaznćiczyć d łu go ść r e jo n u  ołow ltiein /m ię.łzya kr arę cizią przesuw ki g ó r n e j/ ;,-  sp rav.dzcnia,;., c z y  r s k a z n ik  / d z i a ł k a  i  s k a l i  Р/ r s k a -  z iije  l i e z j ę  c a łk o u it ą ;:  j e ż e l i  , n ie  / r danym p rzyp ad ku  -  o k o ło  5 ,7 /  -  n a le ż y  p rzesu rkę posunąć d a l e j , ,  z g r y r a ją c  ^ rsk aźn ikz n a jb l iż s z ą , r ię k s z ą  l i c z b ą  C a łk o r it ą  / ry s .^  2 3 / ..Przy v.ykonaniu danej cz y n n o śc i /5/ można o trz y m a ć  d o - datk-orг  ••’••nik -  n a .p r z e o ir  w sk aźn ik a 2Tg„, o d c z y ta ć  l i c z b ę  z d ję ć  r  jed i;y n  sz e re g u  IL, G...o>g/ 0zynność_^6jM̂ sama l i c z b a  P /0,//^ o raz sze ro  k o ś ć  r e ­jonu: ro z p o z n a n ia  L /л р . 2,.5 km/,.W ykonanie, podobnie ja k  r  o z y n n o ścl 5 , r^'-niaga d ro cń  r u ­ck o r :-  z g r a n ia  licz b ;^  F / o , ,7/’ ze s k a l i  'W” -  z s z c r o k o ś e i.ą  r e jo n u  ro zp o zn an ia . / 3 ,5  km/ v;zlęg:-ą na skal Г  ” L km -  SZEROKOŚd■ td Jd W J” / r y s .,  2d /j. u la  u ł a t r l o n i a  sn e ro k o ść  r e jo n u  można z a -zaaoz^^ó o łó rk ie m  p rzy  s k a l i  ” Ł” ;-  зргал\агол1а c z y ' r s k a  "ni!c N- r s k a z u je  l i c z b ę  c a ł k o r i t ą ; .  j e ż e l i  n ie  danym przypadku około 2 ,5 /  -  n a le ż y  p r z e s u rk ę



- и

posunąć d a l e j ,  zg ry w a ją c  wsicaźnik z n a j b l i ż s z ą  w ięk szą  l i c z b ą  c a łk o w itą  / r y s .  25/.W ynik dodatkowy -  l i c z b ę  n alo tów  /szeregów / p o trze b n y ch  do s f o to g ra -fowania c a łe g o  re jo n u  od czytujem y n ap rzeciw  w skaź­n ik a  N. /М. = 3/ .JU Ju
h/ Cz;^nnośó__7j^ ró żn y ch  w ie lk o ś c iCzynność 7 p o le g a  na, o d c z y ta n iu  według w sk a źn ik a  7 / r z u ­t u ją c  go w zdłuż pom ocniczych l i n i i /  je d n e j z n a s tę p u ją c y c h  w a r to ś c i / r y s . 26/:-  o g ó ln e j l ię z b y  z d ję ć  /18 s z t /  -  n a s k a l i  p rzy  g ó rn e j kraw ęd zi przesuw ki d o ln e j / s k a la  -  OGOLNA LICZBA ZDJIjd” / ,-  c za su  opracow ania z d ję ć  t^  / o k o ło  119 m inut/ -  n a s k a l i-  CZAS OPRAĆOiVAllIA Z D ję C ” / t^  obejm uje zarówno obróbkęla b o r a t o r y jn ą  ja k  i  o d c z y ta n ie  z d ję ć / ,-  p r z y b liż o n e g o  / z d o k ła d n o ś c ią  do + 1 go d zin y/ c a łk o w ite g o  cza su  ro z p o z n a n ia  f o t o g r a f ic z n e g o  /w danym przypadku około 3 ,5  go d zin /  -  na s k a l i  p o ło ż o n e j n a zew nątrz g ru b e j l i n i iobramowania zestaw u  s k a l . 22 2̂^2 i  2^2S i  nawrotów.Przy o z y n a o śc i S o d czy tu je siy  sum aryczną drogę / p r z y b li ­żoną/ w s z y s tk ic h  nawrotów wykonywanych przy fo to g ra fo w a n iu  da­nego re jo n u  oraz c z a s  w ykonania w s z y s tk ic h  nawrotów przy u w zględ­n ie n iu  ś r e d n ie j s z y b k o ś c i lo t u  / p o d cz a s  nawrotów/,v;ykonanie c z y n n o ś c i 8 p o le g a  n a  o d cz y ta n iu  n ap rzeciw  w skaź­n ik a  »CZAS NA1VR0 / r y s .  28/:-  na s k a l i  c z a s u , p o ło ż o n e j p rzy  d o ln e j kraw ędzi przesuw ki -  p r z y b liż o n e g o  c z a su  w ykonania w s z y s tk ic h  nawrotów w danym r e jo n ie  / t^  w ynosi o ko ło  4 m in u t/ ,-  a a  s k a l i  »d -  iAUGA” -  p r z y b liż o n a  drogę w s z y s tk ic h  nawro­tów /d -  około 36 km/.nj /  Czynnośc^r^ 2 ^22^Z îP'4 ® - .c z a s u _ i_ _ d r o g i_ fo t o g r ^ d n - ..: ia .P rzy  c z y n n o ści 9 od czytu jem y c a łk o w itą  drogę fo to g r a fo w a ­n ia  i  śrd d n i cza s fo to g r a fo w a n ia  / p rz y  z a ło ż e n iu  ś r e d n ie j  szy b ­k o ś c i lo t u  podczas fo to g r a fo w a n ia / ,\<ykonanie c z y n n o ś c i 3 / r y s , 23/ po lega, na o d c z y ta n iu  na­p rzeciw  d łu g o ś c i re jo n u  / n p . 4 кш/, w z ię t e j  na s k a l i  ” S km
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DŁUCOŚd REJO N U": _
-   ̂ vodniego c z a s u  f  ^ t o g r a f  ov;ania / o k , l , 5  m in u ty  -  s a , o k r ą g l a -

my do 2/ -  na s i a l i  cz a su  , p o ł o ż o n e j  p r z y  d o l n e j  lcrav»Qdzi 
pr z8 su v;k i ,

-  c a ł k o w i t e j  d r o g i  f o t o g r a f o w a n i a  d^ / o k o ł o  12 кш/ -  n a  s k a l i  
” d DROGii'4

d*>5a.̂ a uo c z y n n o ś c i  3 i  9 ,  P r z y  g r u b e j  l i n i i  obramowania  
z e s p o ł u  s k a l  / u g ó r y /  n a n i e s i o n a  J e s t  drobna po d z i a ł k a ,  k t ó r a  
w ska zuje  do k ła d n ość  /w m in u t a c h /  o l o r e ś l c n i a  c z a s u  f o tografovifa*-  
nia, t^ i  c z a s u  UcaYrotów t,^. V/ poYYyższycłi p r z y k ł a d a c h  / d o  c z y n ­
n o ś c i  8 i  9/ b ł ą d  o k r e ś l e n i a  c z a s u  w y n o s i :  d l a  t ^  -  m n i e j  n i ż  
m in u t a ,  d l a  .t^̂  -  mniej n i ż  2 m i n u t y .

3 . 4 .  2 £ - ł § 5 2 _2 2 y n n o ś c i_n a _s u w a k u _P u n F

‘̂/„Uwa^i^wst^pne^' W p o p r z e d n i c h  p u n k t a c h  z o s t a . ł y  o p i s a n e  
podstaYYowe yya r i a n t y  głÓYYiiycii c z y n n o ś c i  n a  sirwaku PUV:F-6 S.  T er a z  
zajmiemy s i ę  innymi w a r ia n ta m i  o r a z  c z y n n o ś ć i a i n i  d o d a tk o w y m i,  
k o n i e c z n o ś ć  s t o s o w a n i a  k t ó r y c h  w y s t ę p u j e  s p o r a d ^ ^ c z n io .

V  C z y n n o ś c i  w przypa d ku I I _ r o z p o z n a n i a  f o t o g r a f i c z n e g o

/w Jednym n a l o c i e  YYięccJ n i ż  Je d e n  s z e r e g  z d j ę ć /  wykonywano są  
*w ZcvSadziie p o lo b n i e  j a k  w przypcŁdkii i ,  za  Yvyja,lkiem t y l k o  c z y n ­
n o ś c i  G i  7.  C z y n n o ś c i  te Y\ykonuJe s i ę  v; spo sób n a s t ę p u j ą c y :

-  c z y n n o ś ć  6 / r y s . 29/ p o l e g a  na z g r a n i u  w s k a ź n i k a  Ib  z ^ i c z b a, L
n a l o t o w ,  w z i ę t ą  na s k a l i  " L ” / z  r e g u ł y  J e d e n  n a l o t / ;

-  c z yn n o ś ć  7 wynonuje s i ę  podobnie J a k  yy p r z y p a d k u  I  z tym, że 
YYyniki od czylujeray wg Jednego ze wskaźników p o m o c n i c z y c h , o z n a ­
c z o n y c h  dYYonia, trzema lu b  c z te r o m a  --.ropko-iiii; n a  T^r'zy^klad 
/ i o s ^ S G /  p i z y  Uiykonaniu e'Yocn szeregów z d j ę ć  Jednym n f i l o c i e  
YYjnYini o . .c z y t u j e m y  od YYskaźnika p o m o c n ic z e g o  oznaYozonego  
ma kropkami:  ogólna, l i c z b a  z Y  - t 
2d j ę ć  t^ w ynosi około 157 m in u t ,  
ronpozncvoia, foto grau fiozaow o -  około 4

c / _ _ S v t u a ę J a  przy__r 4 erea ln ych _za ło żen ic .c : i__Y ,  s t(;^:;nych.

Może s i ę  zuan'-zyl, że p r z y  clamych z a ł o ż e n i a c h  ' .Ystęnnvch a i o -  
zbędna, l i c z b a  z d j ę ć  p r z e k r o c z y  z a w a r t o ś ć  k a s e t y  aroaratii f o t o p r t -  
f i c z n e ^ o .  icuca sy^.u acja  p r z e d s trWilo-ia j e s t  ila r y s .  27: n i e z b ę d n a  
l i c z b a  z d J e ć  n r z o k r a e z a  ^ . .r -a r t o ś j  ne^sety p i o ć d z i ;

awo-
c z a s  opracoYYenial'’ л̂̂'7Ъ 1 'У. 0 4'̂ ’ ^ ^   ̂1' • - Л •; T»X .A. -V . w O • 1 X h\
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Vi t e j  s y t u a c j i  uzyskujem y ^\skazó^vki do d a ls z e g o  p o stę p o v ;a n ia , o d c z y tu ją c  v;ynik na s k a l i  ’’ k ro tn o ś c i* ’ / t r z e c i a  s k a la  od k r a -  ^v^dzi p r z c s m \ k i/ . O d czy tan a  l i c z b a  o z n a c z a , i ż  n a le ż y :-  a lb o  t y lo k r o t n ie  zm n ie jsz y ć  s k a lę  lu b  r e jo n  r o z p o z n a n ia ,-  a lb o  t y l e  razy  ^тукопаб l o t  / z a o k r ą g la ją c  o c z y w iś c ie  w górę do l i c z b  całB :o«i ty c h / ,-  a lb o  zastoso w ać ład u n ek / k a s e tę /  o w ię k s z e j z a w a r to ś c i z d ję ć  /o i l e  j e s t  to  m ożliw e/.L ic z b ę  ze s k a l i  k r o t n o ś c i  od czytu jem y /jałc zw ykle przy c z y n n o ś c i 7/:"  przypadku I  -  w edług w sk aźn ik a  głównego /oznaczonego ” 7” i  je d n ą  k ro p k ą / ,-  w przypadku I I  / k ie d y  przy jednym n a lo c ie  -  k i lk u  szeregów z d ję ć /  -  według je d n e g o  ze w skaźników  pom ocniczych / k re se k  oznaczonych k ilk o m a  kro p kam i/,

Vi p r z y k ła d z ie  przedstaw ionym  n a r y s ,  27 mamy:-  d la  przypadku I  -  l i c z b a  ’’ k r o t n o ś c i” = 1 , 3^ ;-  d la  przypadku I I  /w omawianym p r z y k lc a z io  w ykonuje s ię  dwa s z e r e g i  z d ję ć  przy jednym  n a lo c ie /  -  l i c z b a  ’’ k r o t n o ś c i” w ynosi 2 ,G ,^V/ dan ej s y t u a c j i  można ró w nież zastosow ać ła d u iie k / k a se tę /na 200 z d ję ć  i  o d c z y ta ć  c z a s  o b ró b k i z d ję ć  t  równy:z *-  d la  przypadku I  -  o k o ło  220 minut.;-  d la  przypadku l l  -  o ko ło  360 m inut.,d/ P rzo l^ icz^ i_ie_c^ a^ u _z_in in u t__n a  w ykonuje s ię  nas k a l i  / s k a la  p rzy  kraw ędzi p rzesu w k i w z e sp o le  7/ według oznaczonj’̂ ch k re se k —wsicaznikow na środkow ej p r z e k ła d c e  ramy / r y s .26/. K resk a  ’’ g o d z in y ” /po le w e j s t r o n ie /  o zn aczo n a j e s tl i t e r ą  h , k re sk a  ’’m in u ty ” /po praw ej s t r o n ie /  -  znalciera m inut / a p o s t r o f/ . Oba ozn CvO z e n ia  obramowane są kwadratam i z p r z e r y ­wanych l i n i i .Samo p r z e l ic z e n ie  m inut na g o d z in y  odbywa s ię  ta k  / r y s .26/:-  p rzesu w a ją c d o ln ą przesuw kę, podprow adzić pod k re sk ę  ’’ m in u ty” p r z e lic z a n ą  w ie lk o ś ć  /л р . 330 m in u t/ ,-  n ap rzeciw  zn aczk a ” go d zin y 7 h/ o d c z y ta ć  wynik / 5 ,5  g o d z in y / .2 .̂5.® ii£zan^c__skal^i_z£ję^ć, p o le g a  na poruiiożeniu m ianowni­ka s k a l i  p rz e z  l ic z b ę  ” k r o t .n o ś c i” .N a  p r z y k ła d , s k a la  z d ję ć  -  1:2200 l i c z b a  ’’ k r o t n o ś c i” -  2 , 6^\ I.Inożąc 2200x 2 ,6  otrzym ujem y



ü i
: • V 4 V- -  20 -jk/3;iö:^570Ö i  zaokrąglam y v; górę -  do 6000, Так iv ięc s k a la  p r z e l ic z a n a  -  1 :6 0 0 0 ,■ Г r z e i ic z £ ia ie  s k a l i  z d ję ć  można ró^.tnic-ż u у  ko nać n a  sanva- ku PH’VP“ 6 8 , v .y k o r z y s ta ją c  ze sp ó ł s k a l ” G’'|-  ciianorm ik s k a l i  z d ję ć  \vyrazić t y s ią c a e li  / n p . 2200 = 2*2 t y s ./-  p rze su w a ją c  przesuwkę g ó rn ą , z g r a ć  w sk aźn ik  z l i c z b ą  2*2 na s k a l i  ” S ” / r y s ,30/,-  na s k a l i  P o d n a le źć  l ic z b ę  ’’k r o t n o ś c i"  / n p ,2 ,6 ^ */  i  r z u t u jąj ą  na s k a lę  "S " odczyta-ć w ynik: około 6 ,7  -  po z a o k r ą g le n iu  -  3 t y s , c z y l i  6000,-  s k a la  p r z e lic z o n a  -  1 :6 0 0 0 ,
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---------- t ‘- t f . . ‘>.| ;T ( | ! ,o w M  ) ' 44 .. VnTKOUZYSTi'iNIE lOUiCULATOUA 1’П’,7Р-63 ' y j ^  '
-------4 ♦. 1 • U}v ag i  _o  gó In cа/ Schem at £гас^  p rz y  planoTvanlu po^.Tietrznego ro zp o zn a­n i a  ^^zroko\tego t  fo t o g r a f ic z n e g o  z zastoso^Taniem k a lk u la t o r a  Pir^;P-6 8 :-  c z y n n o ś c i w stępne / u s t a le n ie  danych w ejścio v;ycłi do p ra cy  na suwaku РШ7Р-68/,-  c z y n n o ś c i rachunkowe na suwaku PRV.F-63,v-  c z y n n o ś c i końcowe.W yn iki w yżej w ym ienionych c z y n n o ś c i  w pisujem y do a rk u sz a  rachunkowego / r y s ,5 / „  k tó r y  z n a c z n ie  u p r a s z c z a  tę p r a c ę , b/ Gzynno£cl_WegO;-  w ybranie / u s t a le n ie /  rejonów  rozpoznań i  a>-  u s t a le n ie  sposobu p rzek azyw an ia  wyników ro z p o z n a n ia  / n a ty c h ­m ia s t d rogą rad io w ą,, c z y  te ż  po p o w ro cie  na lo t n is k o  -  meldu­nek pisemny lu b  u stn y  i t d , / ,-  o k r e ś le n ie  o d le g ło ś c i  lo t u  D^,-  w ybranie r o d z a ju  s p r z ę tu  do p rze p ro w a d ze n ia  r o z p o z n a n ia ,-  u s t a le n ie  numeru g o to w o ści do s t a r t u ,-  u s t a le n ie  /w o p arciu ; o m o ż liw o ści s p r z ę tu /  ś r e d n ie j  sz y b k o śc i lo t u  do re jo n u  r o z p o z n a n ia , --  ew entualne u s t a le n ie  dodatkowych warunków /d an ych /,с/ C zy łin o sc^ ^ r^ _p 3 ^ r^ ^  £ 02p o zn a n ia  fo t o g r a f ic z n e g o :-  w ybranie / u s t a le n ie /  rejonów  r o z p o z n a n ia  1 o k r e ś le n ie  ic h  wy­m iarów ,.-  o k r e ś le n ie  o d le g ł o ś c i  lo t u  do re jo n u  ro zp o zn ćm la ,

-  ustalenie 05$MiWen*wysokos"cl lotu podczas fotografowania,-  w ybranie r o d z a ju r s p r z ę tu  lo t n ic z e g o  do p rzep ro w ad zen ia  ro z ­p o z n a n ia ,.-  u s t a le n ie  ś r e d n ie j  s z y b k o ś c i lo t u  niiędzy lo tn is k ie m  a rejonem  ro z p o z n a n ia  o ra "  uumeru. g o to w o ści do s t a r t u ,-  w ybranie / u s t a le n ie /  s t o p n ia  p o k r y c ia  i  s k a l i  z d ję ć  lo t n ic z y c h ,-  u s t a le n ie  sposobu fo to g r a fo w a n ia  / je d e n  czy  k i l k a  szeregów



-  о о »zdjQ C przy jce ln y" n n lo c ie / ,- e eventual n ie   ̂ u s t a le n ie  dodatkowych warunków /dany c ii/ , d/ CzynnoG ci raoliuakowc^na siiwaku^^FUV.T'-GS^ z o s t a ł yszczegółow o omówione w poprzednim  r o z d z i a l e .  Wybór c z y n n o ś c i  do w ykonania i  e w e n tu a ln ie  ic h  k o le jn o ś ć  z a le ż ą  od a k t u a ln e j  s y t u a c j i .  Vv* d a ls z y c h  p u nktach togo r o z d z ia łu  z o s ta n ą  podane i  omówione na k o n k retn ych  p rz y k ła d a c h  różne p rz y p a d k i w yk o rzy­s t a n i a  k a lk u la to r a , PllY/P-GS, V/ p ie r w s z e j k o le jn o ś c i  z o s ta n ą  omówione w a ria n ty  podstawowe, t z n ,t a k i e ,  p rzy  k tó r y c h  n ie  wy­s t ę p u ją  ża,dne ojgrалic z e n ia , lu b  k o m p lik a c je . N a s tę p n ie  z o s t a ­n ie  omówione postępow anie w przypadkach s z c z c g ö ln y c h V  2 ^X^^!Jośoi końcowe mogą p o le g a ć  n a :asumov#ante - yników  otrzym anych za  pomocą suwaka PRWP-C8 ,-  o c e n ie  o s ta te c z n e g o  wyniku i  podyktowane nim d a ls z e  r jo s tę p o - w a u ie ,-  p ostęp ow aniu  w myśl wskazówek otrzym anych b e z p o ś r e d n io  z su ­waka PIdV?-6S ,-  p o s ta w ie n iu  z a d a n ia  na ro zp o zn a n ie  /po o trzy m a n iu  s a d e iw a la ją -  c y c h  wyników k a l k u l a c j i / .4 .2 .  ii222oznani0__w zrokow e_/przykład/
Po wykonaniu c z y n n o ś c i w stępnych otrzym ano n a s t ę p u ją c e  d an o IV e j  ś c i  ow e :-  n a le ż y  ro zp o zn ać dwa re jo n y  przy jednym w y lo c ie ,-  dane ro z p o z n a n ia  mają byc przekazywane n a ty c h m ia s t  d ro g ą  r a ­d io w ą,-  o d le g ło ś ć  lo t u  = 150 km /suma o d le g ł o ś c i  od l o t n i s k a  do p ierw szego  r e j o m  ro zp o zn a n ia  i  od p ierw szego  r e jo n u  do dru ­g ie g o , n p .130 + 20 = 150 km/,-  s p r z ę t  do p rzep ro w ad zen ia  ro z p o z n a n ia  -  sam o lo t typ u  m yśliw ­s k ie g o  /13 гг 1 3 /,-  gotow ość do s t a r t u  -  Nr 3 ,-  ś r e d n ia  szy b k o ść p o k o n an ia  o d le g ł o ś c i  lo t u  V -  600 km/h.



-  23 -Ь/ C z y n n o ści na^sm t^cu PR^iF-G8 d a ją  n a s tę p u ją c e  ^vynilci / n a i^ ia sie  po numerze c z y n n o ś c i poci aiio punkt o p is u , vt k tó ­rym omór^iono szczegóło\^o wykonanie t e j  c z y n n o ś c i , o r a z  numer odnośnego ry su n k u /:-  czyn n o ść^  1 / 3 .2 .b ,r y s .9  / -  c z a s  s t a ł y  t _  = 61 m in u ta ,s-  czy n n o ść 2 / 3 ,2 .c .r y s ,2 0 /  -  u s ta w ie n ie  przesuw ki g ó rn e j w edług = 150 kra,-  czyn n ość 3 / 3 .2 , d . r y s . 21/ -  cz a s  lo t u  t^  *  15 m in u t.c/^Czynności^koilcow e^-  zsumować c z a s  s t a ł y  i  c z a s  lo t u :  t  + t .  = 61 + 15 = 7G m inut*-  p o sta w ić  zad a n ie  na r o z p o z n a n ie .J e ż e l i  w yn iki roiopoznania m ają być d o sta rczo n e  do szta b u  np.w fo rm ie  meldunku pisem nego n a le ż y :-  do o d le g ł o ś c i  d o l ic z y ć  rów nież drogę powrotu n a lo t n is k o ,-  sumując c z a sy  n a le ż y  u w z glę d n ić  ró w n ież c z a s  s p o rz ą d z e n ia  i  d o st£ ircz e n ia  meldunku do s z ta b u .4  3 . ,H o z | ) O z n ^ ie _ f  o to g r  a f  ię zn e ^ ^ p r zy k ła ^ /a/po wykonaniu c z y n n o ś c i w stępnych otrzym ano n a s tę p u ją c e  da­ne w e jśc io w e :-  n a le ż y  rozpoznać je d e n  r e jo n  o w ym iarach : d łu go ść -  S = 4 km, sze ro k o ść -  L = 2 ,5  km,-  o d le g ło ś ć  lo t u  do śro d k a  re jo n u  r o z p o z n a n ia  = 1 5 0  km, /powrót odbywa s ię  t ą  samą d r o g ą / ,-  s p r z ę t  do p rze p ro w a d ze n ia  ro z p o z n a n ia  -  13 x 18,-  s t a r t  z g o to w o ści Nr 2 ,-  ś r e d n ia  szyb ko ść lo t u  m iędzy lo t n is k ie m  a rejonem  ro zp o zn a­n ia  -  V = 600 km/h,-  o g r a n ic z e ń  co do w y so k o ści fo to g r a fo w a n ia  -  n ie  ma,-  s k a la  z d ję ć  1 :9 0 0 0 , s to p ie ń  p o k r y c ia  -  40-  w k a s e c ie  -  50 z d ję ć ,-  w jednym  n a lo c ie  wykonywać ty lk o  je d e n  sz e r e g  z d ję ć  / t z n . p rzyp ad ek I / .b/ C zy n n o ści ua^suwaku Pk’̂ F-GS d a ją  n a s tę p u ją c e  w yn ik i/w naw; i  as ach po n-iraerzc c z y n n o ś c i 7 punkt o p is u , w którym  omó-w io n j szczegółow o w ykonanie t o j  c z y n n o ś c i o raz numer odnośnego ry s u n k u :
\



-  24 --  czy n n o ść 1 / 3 , S ^ b .r y s .9/ -  c z a s  s t a ł y  = 24 m in u ty ,-  Czynność 2 / 3 * 3 ,c -* r y s ^ 20/ — u s ta w ie n ie  p rzesu w ki g ó r n e j w edług rs 150 km,-  czyn n o ść 3 / 3 .3 * d .r y s * 21/ — c z a s  lo t u  w o b ie  s tr o n y  t  = 30 m in u t,-  czy n n o ść  4 / 3 .3 ,e .r y s . l 0 /  -  l i c z b a  P = 0 ,7 ,-  czy n n o ść 5 / 3 * 3 . f , r y s . 22 i  23/ — u s ta w ie n ie  p rzesu w k i g ó r ­n e j w edług l i c z b y  p = o , 7 i  d łu g o ś c i  re jo n u  r o z p o z n a n iaS= 4 km,-  czy n n o ść 6 / 3 .3 . g . r y s . 24 i  25/ -  u s ta w ie n ie  p rzesu w k i d o ln e j  w edług P = 0 , 7  i  s z e r o k o ś c i r e jo n u  ro z p o z n a n ia  L= 2 ,5  km,-  czy n n o ść  7 / 3 .3 . h . r y s , 26/ — przekonujem y s i ę ,  że za w a rto ść  k a s e ty  w y s ta r c z y , w ięc od czytu jem y ty lk o  c z a s  o p ra co w a n ia  z d ję ć  t^  = 119 m in u t, —czy n n o ść  8 / 3 .3 .  i . r y s .  28/ -  t y lk o  c z a s  nawrotów t̂  ̂ -  o k o ło  4 m in u t,-  czy n n o ść 9 / 3 .3 . j . r y s . 28/ -  t y lk o  c z a s  fo to g r a fo w a n ia  t -  -  o k o ło  2 m in u t.с /O k r e ś lc n ie  c a łk o w ite g o  czasu  ro z p o z n a n ia  f o t o g r a f ic z n e g o  -  p o lo jt i  n a  zsuw aniu czasów otrzym anych za pomocą suwaka PRWF-ISS:^ rf~  ^s ^1'*’ ^z ^n ^ f “  24+30+119+4+2 a 179 m in u t.‘.V przypadku k o n ie c z n o ś c i  d o s ta r c z e n ia  z d ję ć  do s z ta b u  n a le ż y  do otrzym anego c z a s u  dodać je s z c z e  cza s  d o s t a r c z e n ia  z d j ę ć ,  w ie lk o ś ć  k tó re g o  z a le ż y  od lo k a ln y c h  warunków.O cena otrzym anego w yniku za d e cy d u je  o dalszym  p o stę p o w a n iu . O s t a t n i a  czjn in ość ~ p o sta w ie n ie  z a d a n ia  na r o z p o z n a n ie .d/ Uwa^a. R ozp ozn an ie  fo t o g r a f ic z n e  w przypadku I I  / p r z y  jednym n a lo c ie  w ię c e j  n iż  je d e n  s z e r e g  z d ję ć / , osobnego omówie­n ia  wymaga, gdyż w ykonuje s ię  podobnie ja k  ro z p o z n a n ie  f o t o g r a f ,  f i c z n e  w I  p rzy p ad k u , z u w zględnieniem  s p e c y f ik i  w ykonania czyn* n o ś c i  6 i  7 / p a tr z  pu n kt З .З .Ъ ./ .



- '2 5  -

\
4 ,4 .
u p rzy p a d k a ch , k ie d y  ^vystępują pev.ne o g r a n ic z e n ia  иа- runkór; lu b  m ożliATOści, k o n ieczn e j e s t  ’ivykonanie dodatkow ych o b l io z e n . Rozpatrzym y n a s tę p u ją c e  p rz y p a d k i s z c z e g ó ln e :-  w ysokość fo to g r a fo w a n ia  j e s t  o g r a n ic z o n a  od dołu lu b  od g ó r y ,-  n ie z o ę a n a  l i c z b a  z d ję ć  /przj^ danych z a ło ż e n ia c h /  p r z e k r a ­c z a  pojem ność ładunku k a s e t y ,-  p o trz e b n a  j e s t  d o kład n a znajom ość c z a s u  przebyw ania samolo-* tu  w r e jo n ie  r o z p o z n a n ia .Sposob p o stęp ow an ia w t a k ic h  p rzyp ad kach  j e s t  o p isa n yn i ż e j . S^2y _̂°sa^§^ î<^2ö n ia c h  w ysoko ści fo t o g r a ­fo w a n iaV*ysokosc fo to g r a fo w a n ia  może być o g r a n ic z o n a  od górychm ur, lu b  od do łu  1 n p . sk u te c z n o ­ś c i ą  obrony p r z e c iw l o t n i c z e j .  Postęp ow an ie w ty ch  przypad kach sprow adza s ię  do u s t a l e n i a  n a jw ię k s z e j lu b  n a jm n ie js z e j  s k a l i  z d j ę ć ,  m ożliw ej do u z y s k a n ia  w ty ch  w arunkach.-  P r z y k ła d  1 / r y s .13/. O g r a n ic z e n ie  -  = 1 ,5  km. N a jm n ie j­s z a  s k a la 'z d ję ć  d la  ty c h  warunków ^ 1:7000 /wymagana wyso­kość -  1 ,47 km, p rzy  o gn isk o w ej 21 cm /.-  P rz y k ła d  2 / r y s .13/. O g r a n ic z e n ie  -  = 1 km.. N a jw ię k sz as k a la ,  m ożliw a do u z y s k a n ia  -  1:2600 /wymagana w ysokość -  1 ,0 4  km, p rzy  ogn isko w ej 40 cm/.с /  Post^powaniGj^ £OJE:^zeba_w ięcej zd^ęć n iż  m ie ś c iładunek__lcaset^ / r x s j ,2 7 / ^Przede w szystkim  n a le ż y  z o b a c z y ć , c z y  i s t n i e j e  m ożliw ość za ,sto so w an ia  w iększego  ładunku /w p r z y k ła d z ie  na rysunku — można za,stosowa,c ładunek na 200 z d ję ć / . J e ż e l i  n ie  ma m ożliw o­ś c i  u ż y c ia  k a s e ty  z w iększym  ładunkiem  -  n a le ż y  o d c z y ta ć  l ic z b ę  k r o tn o ś c i  / n p . l ,3 ^ p o  czym :-  a lü o  wyiiona^- ty^e lo to w , i l e  w ynosi l i c z b a  k r o t n o ś c i  za o k rą g ­lo n a  w w ię k szą  stro n ę  do n a j b l i ż s z e j  l i c z b y  c a ł k o w it e j ;
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nracj^ icznyni.I  e ta p  p r a c y . !{o lc Jn o ś ć  c z y n n o ś c i:-  j e ż e l i  i s t n i e j ą  o g r a n ic z e n ia  Vi'ysolcosci f o t o g r a f o-ivania -  u s t a l i ć  załcres s k a l z d ję ć  m ożliv;ych do u z y s k a n ia  / n p .o d  1:3300 do i:G 5 0 0 / ,o k r e ś l i ć  o d le g ło ś ć  do re jo n u  r o z p o z n a n ia , _-  o k r e ś l ić  \?yuiiary r e jo n u  ro zo o z,u ta ;ia , a s t a l i e  s k a ię  z d ję ć  i  p ro ce n t p o k r y c ia ,-  j e ż e l i  eysponujem y sprzętom  id  a iS  i  bo x  30 -  k a lk u la c ję  od s p r z ę tu  13 x 18, ch y b a że j e s t  o c z y v ;is t e ,. i  z on n ie  ’.туз t a r c z a  / n p , z a  mały a a ,s ię g / ,-  v;ykonac na suvvaku PiTOF-GS / s tr o n a  13 x 18/ c z y n n o ś c i 4 ,5  i  6 .T eraz zaczynia s ię  I I  e ta p  p racy ~ o ce n a  s łu s z n o ś c i  p r z y ję -  ty c h  z a ło ż e ń  o raz u s t a le n ie  sposobu d a ls z e g o  postępov,£m ia. Tale ' .ię c  pi zy c z y n n o ś c i 7 n a le ż y  /punict 3 , 4 , 0 . o p isu  o ra z  r y s . 27/: zo cao zyo , o zy ładunek • kaso ty  j  e s t  Vv у s t a r  c z c j  ą c y ;J G z c l i  n ic  -  p o s tą p ić  zgod n ie z punktem 4 . 4 . c .  o p is u , po c-tiy..: po . bru'zyc c z y n n o ś c i z a o ^ ^ a ją c  od__czwartej^, je z G x i  łaau n ek  k a s e ty  n y s ta r o z a  -  o d c z y ta ć  " p r z y b liż o n y  c a ł -  kov.i'cy c z r s  ro zp o zn a n ia " i  z m n ie jsz y ć  go o i  g o d z in ę ; j e ż e l i  o Z.J :,.ац; czo s b.^uzic ż b y t d ł u g i ,  n a le ż y  postO jpić podobnie wypadku, ^ ie d y  ładunek kc^nety j e s t  n i e r y s t a r c z a ją c y .I - i  e ta p  pracy zac-ą/na s ię  v; o l r .v i l i ,  gdy p rzy  c z y n n o ś c i 7Э U J . „iciiy f i l i a l  z a d o u a ,la ją ,c c . K o le jn o ś ć  c z y n n o ś c i p rzy  I I I  e t a ­p ie :-  V,у  konać c z y n n o ś c i 8 i  9 ^-  v> у к о nać с zy nn c s c i  i , 3, i  .3 ,">̂3Uvonac cz y n n o śc i koiico^ve /  zsuniouać c z a s y  i t p , / ,с/  ^ z y n n o sci dodatkou'c 2rzy__roz]20zn an iią_re jo n d n  o d le g ły c h’ y k o n u ją c  zad an ie  rozpoznaw cze sa m o lo t pokonuje dw ukrotnie o u lo g ro so  m ięazy lo tn is k ie m  a rejonem  r o z p o z n a n ia  oraz przebyw a Po-,.ncą drogę w t r a k c ie  ■ samego r o z p o z n a n ia . Suma ty c h  o d le g ł o ś c i ,  c z y l i  c a łk o w it a  d r o g a ;p r z e b y ta  p rze z  s a m o lo t , n ie  może p r z e k ro ­ić  . . . u i , l i\iOoC 1 sa iio lo tii*  k la to g o  t e ż ,  n rzy  p ia n o —^voniu ro z p o z n a n ia  o d le g ły c h  rojonom , za e n o d zi k o n ie cz n o ść  s ^ c . ,u z e - ; i a ,  czy  ton u aru nek z o s t a ł  ma-a d o ć at к -> v- ус !i • с zy nno -'e i -  o k r e ś le n ia  d ro a i_tC - o .. • o p X 07.. Z C n 1



-  2 3sam o lo t \т t r a k c ie  samego ro z p o z n a n ia  re jo n u *P rzy rozpo^'in^aiu ^rogę sam olotu  n r e jo n iero zp o za a .n ia  określam y ta k  /korzystam ^' z z e sp o łu  s k a l do c z y n n o ś c i 2 1  3 /:-  p rz e sa v .a ją c  przesuv,kę górn ą / r y s . 21/ zgry^Tamy c z a s  r o z -  poza ar: an i  a je d n e g o  re jo n u  / n p .1 5  m in u t/ , v,*zięty n a  s k a l i  p rz y  krav:ędzi p rze sm y k i, z s z y b k o ś c ią  l o t u ,  n p .6 0 0  km/h/ s k a la  ”V km/h SZY3K0ŹĆ»/,-  naprzeci^-.T v .sk a zn ik a  / r y s .  20/ o d czytu jem y drogę/150 km/.
Drogę  sam olotu  r e jo n ie  fo to g r a fo w a n ia  olo-eślam y w to k u  norm alnych c z y n n o ś c i rachunkow ych na suwaku PRWP-68 o d cz y tu ­j ą c  ty lk o  w yniki dodatkow e: ^-  p rzy  c z y n n o ś c i 8 -  o p ró cz c z a s u  również: drogę nawrotów d^ /punkt o p is u  3 i 3 . i ' r y s i 2 8 / ,-  p rzy  e z y n n o ś ci 9 -  o p ró cz c z a s u  ró w nież drogę f o t o g r a f o -  w aiiia  ,(ł  ̂ / p u nkt o p isu  3 i 3 . j  . r y s . 28/,’.S u -U ją ć  d r o g i fo to g r a fo w a n ia  i  nawrotów otrzym ujem y drogę sam o lo tu  W' r e jo n ie  fo to g r a fo w a n ia .D a ls z e  p o stęp ow an ie sprow adza s ię  do:-  o k r e ś le n ia  c a łk o w it e j  d ro g i p r z e b y te j p r z e z  sam olot w t r a k ­c i e  lo t u  rozpoznaw czego / ja k o  sumy d r o g i w r e jo n ie  ro z p o z ­n a n ia  oraz d r o g i do r e jo n u  i  e w e n tu a ln ie  d r o g i p o w r o tn e j/ ,-  porów nanie c a łk o w it e j  d r o g i z o d le g ł o ś c ią  m aksym alną, ja Jcą  może pokonać sam o lo t danego ty p u ,-  j e ż e l i  c a łk o w ita  d roga j e s t  w ię k s z a  od malcsymalncj o d le g ł o ­ś c i  l o t u ,  n a le ż y  zm n ie jsz y ć  l i c z b ę  rejonów  w yznaczonych do ro z p o z n a n ia  wzrokowego lu b  z m n ie js z y ć  wymiary r e jo n u  f o t o g r a ­fo w a n ia .0/ R ozpoznanie f o t o g r a f ic z n e  ^TÓóh rejonów  w je ^ iy mlo c i e  '2a w y ją tk ie m  siódm ej c z y n n o ś c i , w s z y s tk ie  p o z o s ta łe  wy­k o n u je  s ię  w sposób podóbny jalc i  przy roziooznaniu  jed n ego  r e j o ­nu z tyra, że czy n n o ść 4 , 5 , 6 ,  8 i  9 wykonuje s ię  d la  każdego r e ­jo n u  osobno.

:-/ w ^ a k ła c a  s i o , i ż  oba r e jo n y  fo to g ra fo w a n o....Л.-С u к ’ '.sety®
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