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'•> 5 ̂  J I

pc j k«

0

w

zakończeni a opr acDwvy\>=ni a kolejnych
plfindví rozpoznania;

" Nska:źnik pia.ncv^anla obiektów k-tej
.5=5y Ł’j a.-t-iaj tjt refie odpowiedzialności 5 w 

chw ili czasu t* I

“■ liczba klas wa.±ności cfciektów|
- liczba stref odpowiedzialności;
- funkcja wyznaczania wskatnika własności;
- funkcja oceny celcwaści.

PrzyJłrt»Ją,c na przykiadj że funkcja w Jest liniowa,
rcsnrica w przedziale ocena Jaką, uzyska elsinent 
crganizacyjny za cslowcść planowaniap Jest proporcjonalna do 
prccsntu obiektów ujętych w planie rozocznanis w stosunku do 
ogólnej liczby obiektów to wartość wskaźnika będzie się 
ziTiionial a Jak na poniższym wykrssie-
wpc j

) 100X

Rys.3.l.t Przykładowa postać wskaźnika celowoéui planowania.
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lAl
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Pr z y kład o oat ac i w i± n i k 4:ł r

d *_? ki ad r§ oś t_ 1 p lano i*'j a ri

I ni Fićitf V !_itci.r .Uąi H L - > iHOSC

ł anov^an i a iły i  X E i_f i .  Ł_' !

par ieOr irin' ;u. ?ł i E X trfj i 1 a

r-li a  '¡z:- f i O S  X jaką doki adność
r e a l x zacj x procesu tnoNan: kŁ B.ń

!• LJx. M 5-‘Z n-=in X a badan re. • i-Ł t ¿-4 ■

ił oż em ?uX e k t ó u j ę t y c h i.nx

r i_fZpc 1 a 5 r □ r z e w X d y h  a n y m p oł oż e n x e m t y c h ż e o b lÓM-J.

Doki adność pr z et-jx dywan x a poi oż en x a ob x :ó w l

do rozpoznawanx a el emenbom wykonawcz yin bezpośredni *_?
na wykon. :wo dań. Oznac o wł aś c X w y 1 u.b r e 1 c

li an 1 a ?ni:ów wykonawcz ych eyeteinu r u: i ŁJ i. I ! E=U
Weka^nx i 
poi ożeń:

p d
W!
będzie wyr popien o I. I nos i

ich ob i e k tó w u.ję t yc h w uiP r ac owa.n yen
aktualnie o b o w i ą z u j ą c y m  planie r o z p o z n a n i a  q

a k t Lia 1 n eq o w d an e i chwili c z aeu p 1 an u r LiZ p uz n a.i i i
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gdz i e:

w (t )
z  t m

0

W (t) =
z t  j

H (t) 
ztni

[M^ (t )

zbiór meld u n k ó w  od elementu j o rozpoznanych pr:
niego obiektach zgodnie z o b o w i ą z u j ą c y m  planem;
wekaźni k terminowości dla. medunku m e D l (t ) ;

j
-f un k c j a wy z n ac z an i a we k a.ź n i k a wł aen ce c i »

Pr z yj muj ąc na p r z y k ł a d , że oc en a ja k ą uz ye k a e 1emen r
wv4::onawczy za terminowość z d o b y w a n i a  informacji o jedr§ym 
ob i e k c i e  niep r z yj a c i e 1a , zależ y od cz asu r oz poz nan i a ob i ek t u 
i wymagań na aktualność darr/ch o nim w epoeób w y k ł a d n i c z y  i 
przy prze k r oc z eniu p oż ąd an eg o o k r eeu c z aeu n a wy k on an i e

Vzadania (At ) wyetąpi ezybki spadek wartości wskaźnika, a w 
m 1 arę u pływu c z asu od p oż ąd an eg o momen t u z a k ońc z en i a ,
wartość w s k a ź n i k a  m o n o t o n i c z n i e  maleje, by dla 
czsu w y k o n a n i a  z a d a n i a  (2At'^> o s i ą g n ą ć  wartość 
(przyjętą jako próg użyteczności informacji)

ost at ec z n ego
mi nx iiial 3 lą ,

CU wartość
w s k a ź n i k a  b ędzie się z m i e n i a ł a  jak na p o n i ż s z y m  wykresie
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planu rozpoznani a . Uwzględniając to można zapisać ostateczną 
z a 1 eż ntość n a war t ość ws każ n i ka s

□ d z 1e s
w - funkcja ô

CL

W (t  ) = W
Z < X ,j CL

n

?n V ak t Vwn oś c

( ' S5_ i n i

D‘nI ̂  (t ) n e (t )

FTzyjmując na przykład, że ocena jaką uzyska element 
wykonawczy za aktywność zdobyw a n i a  prz'-/ realizacji
postawionych zadań r o z p oznawczych jest wprost proporc j o n a l n a  
do sumy wag dodat k o w o  rozpoznanych obiektów przez element C 
i osiąga wartość m a k s y m a l n ą  z ch w i l ą  p r z e k roczenia
“Wagowego" swego planu. , wartość wska.żnika będzie się 
z mi en i ała j ak n a r y s . 3.1,7,

Ryia.3.1.7 F'rzykł ad postaci wska ź n i k a  aktywnc^ci zdobywania,

3.1,8. UJskajżnI k cel owc^ oi zdobyNani a

2 przyj., tej“ w Cz.,>^ci“ 4 definicji celowości “ zdo b y w a n i a  
oraz p a r a m e t r ó w  ją c h a r a k t e r y z u j ą c y c h  wynika, że badanie 
s t o p n i a  spe ł n i e n i a  tej własności w t r a k c i e  realizacji
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r o z p o z n a n y c h  z g o d n i e lem T

n a g r a d z a n i e  daneg ŁJ r4 v' I'i Lj n a c ’ : n oś c  1 li'jag o**!eg o

wy k on a n i a  p ł an u r oz p oz n a n i a

W (t) w in
Z C  J

J

^c<n) 3

n e D’j (t) n e 0'’i . (t)
J

w f un k c i a oc  en c e l  o woś c i

Pr z yi iTiU j  ą c  n kł

y V  k ł  a d M1
•f Lin k i_ j  g ! ir

r o s n ą c ą ai S: on ał i a

e  1 emen t  u. wy k on a wc z eg o p 1 an i te r m o: 

o c e n a  J a k ą  Lizyska e le m e n t  wykonawczy

lilii

X owość uQu y i

jei wyz m wię =ment Oil na WiTiż n y o t któ w

(C ) w o d n i e s i e n i u .  do o b i e k t ó w ap iOW-=ii r ?ao

<Ĉ )

R‘yi

1 . 9 . UJskaźni k s k r y t o ś c i  z d obywani a

S k r y t o ś ć  zdobyv^^ani n t o r m a c j i r e a l ow

e l e m e n t y  wydconawcze t o  Lmikani?= z b ę d n e g o  r 

w y s o k i e g o  stanti  z d o l n o ś c i  r o z p o z n a w c z e j  - 1
y K cA i at_ h o w-=»ri 1

a c z e j  mówią? i t
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U} < t  ) 
z s j

ni eokreśl OH'
Vw < /S (t ) , ot. )

dla t € )

X cń

n ]
. a ^J « t , U i ̂J =, t , U

v ’_v" €= V. - dwa kolejne meldunki elementu J \ t B . n

J wi aen vc h e 11 i ś r od kó w , w !ó ł n V iTi p r z yp ad k u.
V —T“1, T , u

t  )

u u
f3 < t u

raty J-tego elementu przypadające na
iedi sOe- ę_kę Ł_ z-ci. 1=-LI I

ot norma strat w jednostce czas-Lii
w ■f Lmk nr: en y s k r yt ¡oś ć i

F‘rz y jmti jąc na przykł ad z a f Linkc ję w t Linkc ję ł i ni uwą
malejącą w przedziale o fS- jmu lem’ ?cen. jaką
uzyska element wykonawczy :rytość zdobywani
proporcjonalna do ponoszonych strat ot i osiąga wartość
minimalną z chwilą przekroczeni a dopLiszczal ny^h

ObV  Ci. s i X  1









































c z ę ś ć  II/ r o z d z i a ł  i - Str. 79

rachunku niezawodności u r z ą d z e ń  i systemów, gdzie awaryjność 
jest uz a l e ż n i o n a  od niezawodności każdego z elementów.

Sys t e m  ro z p o z n a n i a  jest tak o r g a n i z o w a n y , by 
znisz c z e n i e  lub zła praca jednego e l e mentu nie wpływała 
d e c y d u j ą c o  na jego działanie. Należy więc odrzLicić metody 
m u l t y p l i k a c y j n e  przy twor z e n i u  kryteriów oceny efektvwnctóci 
po d s y s t e m ó w  i s y s temu rozpoznania.

Ne t o d y  o b i i c z n i a  w s k a źników za własności i procesy 
zostały tak dobrane, że wpływ p o j e d y n c z e g o  w skaźnika nie 
będŻT.e wpływać d e c y d u j ą c o  na o s t a t e c z n ą  ocenę e t e k t y w n o ś c i . 
O d r z u c i l i ś m y  dlat e g o  metody multypli kacyjne przy ł ą c z e n i u  
tycń wskaźników.

s y s temie pk. "KULA 5" do tworzenia kryteriów 
p r z y j ę l i ś m y  i z a s t o s o w a ł i ś m y  metodę addytywną. Pomimo swej 
prostoty, a może dzięki niej, zdała ona egzamin. Nie pozwala 
ona - jednak zróżnicować wpływu w s k a ź n i k ó w  na wartość 
kryteriów.

Wady tej nie ma metoda addy t y w n a  korygowana. Nymaga 
ona jednak o k r e ś l e n i a  z n a c z e n i a  poszczeg ó l n y c h  wsk a ź n i k ó w  (a 
więc p r o c e s ó w  i własności) i d oboru właściwych 
współ czynni ków k o r e l a c y j n y c h .

Przed w y b r a n i e m  m etody f o r m o w a n i a  kryteriów zastanówmy 
się ńad ich własnościami. Nartości w s k a ź n i k ó w  o k r e ś l o n e  są 
na p o d z b i o r z e  y liczb r z e c z y w i s t y c h . Zakłada się, ż e  wartości 
wskaźników, a także kryteriów, rosną gdy o d p o w i a d a j ą c e  im 
cechy s y s temu p r z y j m u j ą  wartości pozytywne.

Funkcji sp e ł n i a j ą c y c h  te post u l a t y  jest więcej niż 
podał to R.Kolman. Ze w z g l ę d ó w  praktyc z n y c h  wybiera się je
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Jeżeli będziemy rozpatrywali dwie pozostałe metody i 
sprowadzimy Je do postacis

K = T -  21 OL.
t = 1 . I

k  =  --- ----  > Ot.2 i —‘ V VL = 1 , I

addytywna korypowana

addytywna korypowana z wykładni­
kiem kwadratowym

przy czym założymy że
oc > 0 ,  e <0 1>«

L U

to K ^ K , a więc k^^yterium z wykładnikiem kwadratowym jest 2 1
niewiększe od kryterium linioweco. Metoda z wykładnikiem 
kwadratowym jest więc bardziej ==surowa’̂ dla mniejszych 
wartości wskaźników,. Tylko ze wzolędu na większą, etsKtywnosć 
obliczeniową i prostotę wybieramy wariant metody aodytywnej 
koryoowanej =

Relację liniowedo porządku pś=?5i^ruwać uę^^cie scuZirKs
.j

A = I  A. = «; o | ,  c = < c ^ . , . . . , C j > ,

c e 5̂  ̂=+ IJest to stożek wypukły tworzący pół przestrzeń w 5̂
ograniczoną płaszczyzną prostopadłą do wsKtora c.
przechodzącą przez punkt zerowy=

Miech K ,E ye F’eiacją s— - Pęozie zPiur
takich, że (y - z) e A=
Czyli <v%z> e = Jeśli z e Cy> t A = iy A- A e Â -̂  
a więc dla pewnego A e A zachodzi z = y A.
Stąd

I I i-, _<z - v.c) = y  (2 - y, ) n = y  2l ^ '-*•
z — . V l. X. ^IL = 1 V = 1 t = 1



więc
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2-i. = 1
K S i.3 .i_  J  ■

R
ZL = 1 t X,

_3 Z Wi"” uC. n 3 -s! "Ł V'S'VniiS'i-r y  C jC. i i -3 : UÎ

vpô jna, jest więc ? sla.i_ją. iinioweqi-i z<4 dku
R

3.e_ 3 ç  r~ó w n o w a ż  n o !3  c  1 =  ci© i i c c o w a c  Lię^d 5zek

X = <x \ >e*‘: (c,X.)=^
\. = 1

: A .i i

Jest to stoż
W e  K t  ł-if~ a.

w  V  u  e .  S-:i V twór; pi nę w ^
e c h o d z ą c ą  przez puni 5WV

iłą

y

tifOwCU-js on ?■ ei'Cie_}ę

( z , o  = X
t = 1

Z1=1
która Jest zwrotna^ symet r y c z n a  i przschcdnia 
relacją r ó w n o w a ż n o ś c i -

y

ormul o w ane rela c j e  d otyczą oceny üie cliw:
elT, jed n a k ż e  istnieje p o trzeba o»_%=fny trf ektywni-ssc-i

d o w o l n y  podprzedział czasu c z epó l n cś c i o ad an
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Do wyzna c z a n i a  w s k a ź n i k ó w  własności z a s tosujemy metodę 
średniej a r t m e t y c z n e j , przyjmując, że:
wskaźniki w funkcji parametrów Je opisujących są funkcjami 
liniowymi rosnącymi lub malejącym.! o wartościach iz

prsed:ziaiu liczbowego <0»i>.

Zapewnia to p r oste i s z y b k i e  o b l i c z e n i a  wskaźników- Na 
wartości p o s z czególnych r e j e s t r o w a n y c h  p a r a m e t r ó w  zadane są 
g r aniczne w a r t o ś c i . Z p u nktu wi d z e n i a  rea l i z o w a n i a  zadania 
każda u z yskana wartość p a r a m e t r u  m i e s z c z ą c a  się w
do p u s z c z a l n y m  zak r e s i e  jest poprawna- y p ływa ona wtedy 
jedynie na jakość realizacji z&dSiniBr. Z p unktu widzenia 
oceny realizacji zadania ocena powi n n a  rosnąć p r o p o r c j o ­
nalnie wraz ze zm n i e j s z a n i e m  się d o p u s z c z a ł n e g o  błędu-

Za przykład mo ż e  posłużyć dokładność określania 
poło ż e n i a  obiektu w terenie- U ż y t k o w n i c y  informacji 
rozpoznawczych wymagają, aby położ e n i e  ob i e k t ó w  było 
okreś l o n e  z w y m aganą dokładnością- Jeżeli błąd położenia nie 
przekroczy dopuszczalnej w a r t o ś c i , to taka informacja jest 
uważana za przydatną. W p r z e c i w n y m  p r z y p a d k u  p r z y j m u j e  się, 
że informacja Jest błędną. O c ena dokładności powinna 
rosnąć p r o p o r c j o n a l n i e  wraz ze z m n i e j s z a n i e m  się błędu w 
o kreśleniu p ołożenia obiektu.

W przypadku braku wartości p a r a m e t r ó w  w o parciu o 
które w y z n aczany jest wskaźnik (w części teoretycznej 
określany Jako nieokreślony) jego wartc'ść p r z y j m o w a n a  jest 
za zero-

P o stacie graf i c z n e  prz y j ę t y c h  funkcji na wskaźniki 
własności są następujące:
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-funkcja oceny aktywności

funkcja ocenv celowości p lanowania

f unkcja oceny celowości zdobywania

d

funk c j a  oceny dokładności
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f  un k iri V

13

t  un k =r-env t ie r fn i Ñué i

P r z e ć aH i on e  t  un k c j  s . an oi^ i ą p od e  t  B¥4ę b ud Otftiv

k aź n i kó vsf irił asn o ś  ̂ któi op n a e t ę p i
punk ; pr avyiy

opar

K r y t e r i a  o c eny  triektyk-incści
b i ó r  *T*iCZeśnie_i o k r e ś i ony cnrs

. ecTfi
każ ni kÓH.

nam a

:o kryteriufi^ ołówne  przyjciui. : e r  i urn o 1 riHa

oc eny  efektyŁ^^ncśi :-ve-1ieii=u rozpoznani a o k r e ’ o r  D ^ a d z i
badan= J e dno c z e ś n i e  r ozpa t rywać  będ; k r - v i - i= r i a  p o fT H O c n ic :
p oz wo1 a j  ąc e badanie  e f e k t ywno ś c i :ęś=

' s t emu oraz wyróżnionych p r o c e s ów  i wł a sno ś c i

składowych 
t a k ż e  na

ś l e d z e n i e  J e j  zmian w as:

Kryteri o s t a ł y  t ak úabr3.nŝ  ż eby  w s p o s ó b  możl iwi e

p r o s t y  odzwi e r c i e d i a l o c ę dział  ani a ;ech’ =■ y

nam w r e a  i foo celów,
Dla k r y t e r i ów  z a s t o s owa ł i ś my  warianc merody ad?

it eniL

'wne j
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p o s z c z e a ó  i  n y c n  r e j e s t r o w i a i i y c h  pa.raiiietrói?ii  i t ó J a n e  =-ą p r a n :

l a r t o ś c i  i  z  p u n k t . u  i ^ i i d z s n i a  ¿ ireca ł  x f : ad as s X d -=iż o  -i

uzyskana wartość par cs.metru iriifci! d o p u s z c : 5 s yio
kresie Jest poprawna« Mlpł ywa ona Htt=fdy js=fdy?fie ssci jdktjść

realizacji z ad ars i a« L punktu widzfcfn O i_ tfn  y

adania ocena powinna posiadać proporcjunaxny p-r rr a;

e  z m n i e j s z a n i e s T f  s i ę  d o p t i i= x :c zc x ln e M tj  b ł ę d u

^  p r z y p a d k u  P r a k u sfnetroy J  2:3 I ! V  4̂1

w części teoretycznej ukreśiany j=ik jK 5S  i  o r r ieoi

w a r t o ś ć  p r z y j f n o W i s n a  J e s t  ¿.a z e r o

R o s t a c i Qr^ n  e P  r" z  Y  j  ę t  y  c;

wskaźników eleinentarnych są następująt-B;

♦ -funkcia oceny celowości

•funkcja oceny dokiauności
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s i' s k t y ¥4 n oś i ■B-VH- SsuU. fuz ritói s'

b i ó r  i ^ c z e ś n i e j  o k r e ś l o n y c h  tye-kaźn i kÓH.

: o  k r  V t. e r  i  urn q ł  ó  h n  e jjfcfiFiy lit" yż.tit’ 1 u.fT Dba.1 nt̂ 'j

3i_en' e  k c y  van o s  c i  -̂y-tzr ?_ ̂ fcnu łjg: f  f c f t ó i ję

iclaneqo |jlcs.n !■ i_iZiJi in 1 cś. fd n o c  z e s  m vviac
bę  u z i  esTiy k r  y  c ̂ EQff=Oś_l Vłlca.i -=s. JĄi-fci 3a d a n i

ektyvfnosci częś ki cS. Łj U  ¥4 V  i_y e n  s ¥4 yrożnior
I_3f •_=L-eso Vi i. v»i cs,̂ n ijSi_
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(n ) ” « f (n ) , :̂ At'̂  (n ) ̂  Ar'^ (n , 3̂  (j ) ) 1 -
2 t  j t

< V  ,  . A . V  ,  ^A t  (H/ ~ A u  i n/
-—wAt (n)

#  wi= k ć iź n I  K t.t^r"łiiX no% ^wści d y s t f  y D u .c j  x

j I  dla
ydtj X,(j )

ę (j )o
_ J  1 ■ _CJ X CS

(_ldz i S

Xij > = 2o ‘ ' " ■*

X < j  )o ^ ę c j

X ( i )o > ę c j

J •!n>€ 2 At  <n)

flalŁiS I Ł-l-l^  Kj ) - ma k s y  ma 1 n a p r z ep uat  oi^oś ć k -=?.! i -=?.i ó h ł ąi_ ̂  rs lj ś  u i  

J €o
yB2 y B t k ie  p r z ed s t  an i on e  hb k aż n i k i d o t  y c z ą □ r z en i a y yia- 

n e j  Qceny e f ek t y i yno ś c i  eieiFientów ą^iyKonayiczych i % 
pr Q an i z ac y J n eq o za yiy k on ari i e  P OBt avv’ i on y cn p a- z eu n x jh i 
y skaźniki  p r zy jmu ją  i^^£^rtości zpodnie  z przyj ę t . ą .  =ki 

p r z e d z i a łu  i i c zbowepo  <0,1>-
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4. ZASTOSOWANIE METODY OCENY EFEKTYWNOSSCI SYSTEMU
(= l3f~ oc; h 3.1 'B k 1 = L c ̂ Kh i Bir. B k)

w rozpfrai^ie opisujemy iBetody badania e-t aktywność: i 
^ystemu rozpoznania szczebla taktycznepo ex post i ex ante= 
Proponoi^ana metoda badania efekty%yności sk ants może być 
stosowana do ustalania *przswidywanej oceny efektywności 
działania badaneoo•systemu w założonych, warunkach. Stanowi 
ona wielokryterialną ocenę, •,której podstawą jest ocena 
działania elementów systemu podczas realizacji jednepo planu 
rozpoznani Si.

Działanie systemu rozpoznania zostało opisane 
wybranymi parametrami= które są̂  podstawą opracowania 
orzewi dyi^anych ocen - --cząstkowych ■ charakteryzujących 
spełnienie określonych s^łasności . rozpoznania i możliwość

h-

zreai izowania określonych procesów,., dzi.ał ania =
Opracowna . metoda, oceny • efektywności systemu

rozpoznania przeznaczona jest dos
1* dokonywania oceny elementu za wykonanie jedneac zadania 

rozpoznawczeoG oraz wszystkicfi. postawionych mu zada,ń?
2= parametryzowania działania systemu rozpoznania umożliwia— 

JąceoD tworzenie:, wielokrytsrialnej. :Oceny efektywności 
teqo systemu1

3« tworzenia pośrednich ocen działania systemu w ramach
oceny spełniania określonych własności rozpoznania i\
określonych procesów . realizowanych przez system 
r oz p oz n an i a i
tworz,enia ocen dsi^łanią -elementów i typów elementów 
r oz p oz n awc z ych
dokonywania ocen w r&ma.izh jednepo planu rozpoznania cez 
wpływu na następny piani

4 =
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ni a r za proces działania
K  (T)^ li <t ,t ), K ~ krvteriuifi ctiŁ̂ iloŁ̂ ej, za przedział

■ r ■ " V 1 2 r
czasu i badań oceny etektyi^ności rodzaju rczoozna- 
n i a I

L(;< = v) - odleołość dHÓch ounktÓH Wyliczana na podstai^ie
lyzoru Łyyznaczania odleołości między diyoma punktami
na kuli ziemskiej^ ;< = ( 0 , 7 ) .  y = ( 0 , X ) sX X  y y

LCr,n,Ar) ~ łunkcja dokładności określania położenia obiektu 
n przez typ rozpoznania r ly zależności od lyieikcści 
czasu At zużytego na rozpoznawanie oPiektuś 

[M(t) - zbiór meldunków rozpoznawczych przesianych w badanvm
systemie do chwili czasu ts

Di.Ct) - zbiór meldunków rozpoznawczych przesłanych przez

t o
element j do chwili i-̂ â su t;

Di'̂ Ct) — zbiór, aktualnych meldunków w chwi i i czasui , _ .rozpoznanych obiektach przez element wykuii==wû .y jś
Di^(t) - pakiet meldunków rozpoznawczych przekazanych do
.i chwili t przez element j systemu rozpoznania?

[h'̂ (t) — zbiór aktualnych meldunków w chwili czasu t. o
j . - ■ - _ _rozpoznanych obiektach przez element j zpoonićr

obowiązującym planem?
Qi (t) - zbiór meldunków'rozpoznawczych złożonych do chwi 11
r

czasu t przez rodzaj rozpoznania r? 
m = < j,r t"̂ / - meldunek elementu j

obiektu ni
j e J) — nadawca meldunkui 
n e [N<t> - rozpoznany obiekt;

[H — p oł oż en i e ob i e k t u i

o rozpoznaniu

M
— czas rozpoznania obiektu? '
— rodzaj rozpoznania, który rozpoznał obieKCi
— c z a s d o t a r c i a i ■ n -f or m a c j i d o a d r e s a c a ..
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W ~ zbiór meldunkói^ o stanie sił i środkói^ słeinentó^ wyko- 
nakiczych systsiTiu rozpoznaniai

y = <J,t*^^u> “ meldunek o- stanie sił i środkóvi u elementu ,j = 
~ czas przekazania danych:,

(Wft) = i 14 Cti; ^ yel? ^ ieJ) l - zbiór vuskazni kóî  proce-
I i J

sól« i i‘4ł asności dz i ał ani a s-ys-cemu. roz poznan i a o i a
chv^ili czasu t%

y 1« procesie
1«

m Ct)= U - lyskaźnik spełnienia «jłasnościX y j ' xy j  ̂ ^
inl*orśTiacyjnyCT; k przez slecient rozooznayiczy 
chMiili czasu t dla modelu ex post. = e;< antai 

W - i^skaźnik procesu xi
X

[W - zbiór isiskaźnikói^ i^łasnosci procesu i
X

N Ct) " i^skaźnik termi noî cjści dystrybucji meldunku'm?
d t rn

W (t)- “ %«skaźnik celowości planowania obiektów klasy k w
P  o  j  k  s  o strefie odpowiedzialności s, przez eiemenc

rozpoznawczy j %o
planowania dla. zadania

planowania z 5
w <t) - wskaźnik dokładnościp d 51

W <t) “ wskaźnik dokładności zdobywania dla meiduuku
z d rn

W in) - wskaźnik dokładności zdobywania informacji o
z d j

obiekcie n przez eiement j C model ex ancs/s 
w Ct) — wskaźnik terminowości zdobywania dla meiaunku miz t rn
W . Cn) “ wskaźnik terminowości zdobywania inforiifacji o 

obiekcie nieorzyjaciela n przez element j \mooei. t:fk 
ante) 1 {

z,d = p ^ - zbiór procesów informacyjnych ddziei
z — proces zdobywania informacji:? 
d “ proces dystrybucji informacji, 
p. — proces planowania rozpoznania.
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<xX y ~ Łrą-=.półezynr§i ki kur tí 1 ̂.c ji di-=ś i*ił 3.snl jsci procesu kí 
Hskaźnikó^które pozyialają na tose i okian i e

Mąłasności orocesóisi działania«'
<x̂  e Sî - dopuszczalne normy ponoszonych strat sił i środków«

elemerśtÓH systemu przeliczone na jeonosckę 
czasu.

— straty elementu, j przypadające na Jeono-̂ ji.rę 
r c JPxJJ — relacia oodporzĄdkoi^ania tunkcjonalneco eiementóiy
R

s ys t emu rozpoznania.  Ok r e ś l a j ą c a  dla kazoeoo  
elementu.  zPicSr o odl e c ł ycn ifiu elemontóyi? í 5_í¿;uLjznc?.íic.s?.í 

— -funkcja odwrotna tío o k r e ś l a j ą c a  oia oaneqor -1

elementu rozpoznania Jeuo naui-¿»̂ uííyí
— przestrzeń yry'miaró'Yi o-oi-ektÓH nieprzyjaciex-=ś.=

3 eA(H

odzies
1 — dłuoość obiektu ¥4 kiiometra.cn§
q — ołębokość obiektu w  kilometrach.

i^ymiary obiektu ćnłębokość i szerokość )s
Al_. 1 iK _'T AL<k) — normy .oopuszczalnepo ułęou okresi.c:i=sx5A

poł ożenia obiektów isiedł uq klas ważnc^ci.
ALin) - qraniczny błąd przekjidyNania położenia ooiektu 

L^yznaozany iri oparciu o jeqo yjymiar-y|
At ° (n )  - o s ta t e czny- o k r e s  cza-su na d o t a r c i e  iri-formacji 

o b i e k c i e  m
At^(n) — pożądany okres czasu na dotarcie intor niosuĵ

n

meldunków
obiekcie m

A t ^  in) ~ pożądane okrs-sy cza-su -składania 
obiekcie n? ' ,

XÍJ) — pr~zeiYidYwana intensy%-rriC5Śc napł yî û- "-sCs?"--ó
elementu j?

o

do












