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Wprowadzenie

Niniejsze opracowanie czes¢ IlIl tom 1 projektu technologicz-
nego symulacyjnego modelu walki wojsk ladowych jest kontynuacjag
pracy i1 dokumentacji w ramach tematu MODEL-3 1 ScisSle wigze sie
z poprzednimi opracowaniami tj. czesciag | 1 czescig 1l. Rozdziat
1 opracowania jest rozwinieciem i1 modyfikacja funkcjonowania
submodelu dziatan bojowych wojsk obrony przeciwlotniczej. Ze
wzgledu na brak wykonawcy pie zrealizowano dotychczas opracowania
submodelu dziatan bojowych wojsk rakietowych i artylerii.

W rojzdziale 2 dokonano uzupednienia zbiorow roboczych w wspod-
czynniki jakosciowe potencjatu Srodkow walki zarowno dla wojsk
wtasnych jak 1 dla wojsk nieprzyjaciela.

Rozdziat 3 zawiera wykazy tresci komunikatéw wykorzystywanych

w poszczegolnych submodelach. Przedstawiona jest tu takze
charakterystyka technologii interakcyjnej pracy uzytkownikow

w trakcie realizacji eksperymentu symulacyjnego. Wymienione w
spisie tresci cztery zatgczniki algorytmow ogélnych 1 szczesoto-
wych kompanii dowodzenia 1 baterii ogniowej wojsk obrony przeciw-

lotniczej znajdujg sie w oddzielnej teczce.

Przewiduje sie, ze w tomie 2 czesci 11l w ramach prac w
temacie MODEL-3 opracowana zostanie dokumentacja o nastepujacej
tresci: opis przygotowania danych wejsciowych do eksperymentu
symulacyjnego, opis sytuacji taktycznej 1 dajiych testujacych,
analiza wynikow eksperymentu symulacyjnego orazinstrukcje eksploa-

tacji probne j MODELU-3.
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1. SUBMODEL DZIAtAN BOJOWYCH WOJSK OBRONY PRZECIWLOTNICZEJ.

1.1.. Wprowadzenie.

Niniejszy rozdziat stanowi kontynuacje prac prezentowanych
w "Projekcie technologicznym symulacyjnego modelu walki wojsk
ladowych MODEL-3 czes¢ 1l /t.1/” str. 246-259 /wyd. ASO WP 1989 r.
nr bibl. PF 2737/.

Jak zaznaczono w w/w opracowaniu zasadniczej zmianie ulegta
koncepcja rozwigzania submodelu OPL. Konsekwencja tego by4o opra-
cowanie funkcjonowania programu WOPL ograniczone do opisu segmentu
gtownego, okreslenia waininkéow wspoddziatania z innymi programami
/submodelami/, wydzielenie modu#déw, komunikacji miedzy nimi /wewne-
trznej i zewnetrznej/ oraz opracowanie algorytmu szczegétowego

segmentu g4ownego.

W kolejnym etapie prac przedstawionym w niniejszym opraco-

waniu znajduje sie:

- skompilowana posta¢ progamu segmentu gdéwnego/ sterujgcego praca
pozostatych modudow/,

- algorytm ogélny 1 szczegétowy modudtu ""BATERIA DOWODZENIA™,

- algorytm ogolny 1 szczeg6towy modudu ""BATERIA OGNIOWA™,

- charakterystyka informacji wejsciowej dla baterii /kompanii/
dowodzenia,

- charakterystyka, informac™li wejsciowej dla baterii ogniowej,

- wykaz komunikatow wykorzystywanych przy wspédpracy uzytkownika
z systemem,

- schematy algorytméw stanowigce zatgczniki nr 1-4.

Przedstawione w projekcie technologicznym cz. Il powigzania

submodelu WOPL z pozostatymi programami i1 submodelami nie ulegty



zmianie. Aktualny pozostaje repertuar wykonywanych zadan. Opis
zadan: nr 1 - PRZEBYWANIE W REJONIE WYJSCOOWYM, nr 2 - MARSZ,
nr 7 - PRZEBYWANIE POZA SYSTEMEM nie uleg+ zmianie 1 realizacja

ich odhywa sie w ramach realizacji programu segmentu g#ownego.

Zadanie PRACA BOJOWA, w pierwotnej wersji przewidziane do
realizacji dziatalnosci ogniowej w marszu, zostato zmienione do
warunku prowadzenia ognia tylko przy statym potozeniu bateriin,

CO oznacza, ze prowadzenie ognia w ruchu nie moze by¢ realizowane.

1.2. Charakterystyka informacji wejsciowej o kompanii /baterii/

dowodzenia.

| CzesC¢ stata /13 stow/j” czesSC etatowa /20 s+06”™ 1 czesc
systemowa /6 stow/ rekordu nie ulegty zmianie 1 jako takie nie
beda tu opisane. Szczegotowy opis tych czesci rekordu znajduje

sie we wspomnianym w p-cie 1.1. projekcie technologicznym.

Ponizej zamieszczono opis czesci raboczej 1 decyzyjnej

rekordu., *

VCze$é roboczaN ma zarezerwowane 32 pierwsze stowa do opisu zadan

nr 1,2 i 7. 0d 32 /liczac od 0/ stowa kolejne pola oznaczaja:

- Bui/KPB +52/ - stan gotowosci bojowej 1-ej RLS,
- BUE/KPB+53/ = stan gotowosci bojowej 2-ej RLS,

— BUP/KPB+54/ = pozostaty czas przebywania 1l-ej RLS w aktualnym
stanie G3B,

— BUP/KPB+55/ - Pozostaty czas przebywania 2-ej RLS w aktualnym
stanie GB,

" _ BUF/KPB+36/ = wskaznik zak#ocen 1-ej RLS,
— BUF/KPB+37/ = Wskaznik zaktoécen 2-ej RLS,
— BUF/KPB+38/ = zliczony czas pracy w stanie GB1 1-ej RLS,

— BUF/KPB+39/ - zliczony czas pracy w stanie GB1 2-ej RLS,



BUF/KPB+40/ zliczony czas pracy w stanie GB2 1-ej RLS,
BUF/KEB+41/ zliczony czas pracy w stanie GB2 2-ej RLS,
BUF/KPB+42/ 11os¢ podlegtych baterii ogniowych,
BUF/KPB+43/ wspotrzedna X 1-ej baterii ogniowej,
BUF/KPB+44/ wspodrzedna X 2-ej baterii ogniowej,
BUF/KPB+45/  wspoO4rzedna X 3-ej baterii ogniowej,
BUF/KPB+46/ wspotrzedna X 4-ej baterii ogniowej,
BUF/KPB+47/ wspodrzedna X 5-ej baterii ogniowej,
BUF/KPB+48/ wspotrzedna Y 1-ej baterii ogniowej,
BUF/KPB+49/  V/spotrzedna Y 2-ej baterii ogniowej,
9UF/KPB+50/ wspotrzedna Y 3-ej baterii ogniowej,
BUF/KEB+51/ wspodrzedna Y 4-ej baterii ogniowej,
BUF/KPB+52/ wspodrzedna Y 5-ej baterii ogniowej,
BUF/KFB+53/ -ilosC cykli GB pozostatych do wykonania przez
1- a RLS,
BUF/KPB+54/ 11osS¢ cykli GB pozostatych do wykonania przez
2- a RLS,
BUF/KFB+55/ 1loSC RLS /rzeczywista/ pozostajacych na stanie

baterii /kompanii/ dowodzenia.

Jak wynika z oJ)isu poszczegolnych pol, na stanie baterii

moze byC co najwyzej dwie RLS, ktdore moga pozostawaC w stanie

gotowosci bojowej 1,2 lub 3. Dodatkowym stanem oznaczajacym uszko*

dzenie RLS moze by¢ stan 4.

Czasy przebywania w stanie gotowosci 1 lub 2 sg zliczane.

Zakd+ocenia w pracy RLS wystepujace ze strony SNP mogg przyjmo-

wac wartosci od 1 do 5> Wpdyw poszczegélnych rodzajow zak#ocen

na prace RLS opisany jest w dalszej czesci opracowania.

/
ilosc

.Okreslenie cykli do wykonania przez poszczegdlne

RLS odnosi sie do 1losci zmian stanu GB /patrz opis czesci

decyzyjnej rekordu/.



baterii

I108§¢ RLS oznacza faktyczng ilos¢ RLS pozostajgca na stanie

/nie etatowg/e

CzesC decyzyjna.- zapisana jJest w rekordzie za czescig

BUF/KPZ/ -
BUF/KPZ+1/
BUF/KPZ+2/
BUF/KPZ+3/
BUF/KPZ+4/
BUF/KPZ+5/
BUF/KPZ+6/
BUF/KPZ+7/
BUF/KPZ+8/

BUF/KPZ+9/
BUF/KPZ+10/
BUF/KPZ+11/

BUF/KPZ+12/
BUF/KPZ+13/
BUF/KPZ+14/

BUF/KPZ+15/
BUF/KPZ+16/
BUF/KPZ+17/
BUF/KPZ+18/

BUF/KPZ+19/

BUF/KPZ+20/
BUF/KPZ+21/

roboczg a kolejne jej

ilos¢

- stan GB 1-ej

pola oznaczaja:

zaplanowanych zadan,
kod aktualnego zadania,
kod kolejnego zadania /nastepnego/,

czas rozpoczecia aktualnie realizowanego zadania,
czas zakonczi™nia zadania,

numer 1-ej RLS,

11oS¢ zmian stanow GB 1-ej RLS,
stan CB 1-ej RLS w 1-ym cyklu,

moment® rozpoczecia dyzuru przez 1-g RLS w 1-ym

cyklu,
czas trwania dyzuru 1-ej RLS w 1-ym cyklu,

RLS w 2-im cyklu,

- moment rozpoczecia dyzuru przez 1-g RLS w 2-im

cyklu,

-czas trwania dyzuru 1l-ej RLS w 2-i1mcyklu,

-stan GB 1-ej RLS w 3-im cyklu,

- moment rozpoczecia dyzuru przez 1-g RLS w 3-iiIn

cyklu,
-czas trwania dyzuru 1l-ej-RLS w  3-i1mcyklu,
-numer 2-ej RLS,
-1los¢ zmian stanow GB2-ej RLS,
-stan GB 2-ej RLS w 1-ym cyklu,

moment rozpoczecia dyzuru przez 2-g RLS w 1-ym
%yklu,

czas trwania dyzuru 2-ej RLS w 1-ym cyklu,

- stan GB 2-ej RLS w 2-im cyklu.
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- BUF/KPZ+22/ - moment rozpoczecia dyzuru przez 2-g RLS
w 2-1m cyklu,

BUF/KPZ+23/ czas trwania dyzuru 2-ej RLS w 2-im cyklu,
BUF/KPZ+24/ stan @ 2-e6 RLS w 3im cyklu,

BUF/KPZ-¥25/ moment rozpoczecia dyzuru przez 2-g RLS w
3-im cyklu,

- BUF/KPZ+26/ - czas trwania dyzuru’2-ej RLS w 3-im cyklu.

Pie¢ pierwszych s#éw /KPZ-KPZ?4/ ma takie samo znaczenie
jak w pozostatych suhmodelach i nie wymaga dodatkowych wyjasnien.
Stowo 6 zawiera numer RLS. Moze to hyc numer posterunku radiolo-
kacyjnego luh ustalony przez decydenta numer identyfikujgcy dang
RLS. Stowo BUF/KPZ+6/ oznacza ilosS¢ zmian standéw GB pierwszej
RLS tzn. ilos¢ zmian cykli. Odpowiednio BUF/KPZ+17/ oznacza ilosc¢
zmian stanow GB drugiej RLS.

Jezeli.wystepuje tylko jeden stan GB przez caty okres trwania
zadania, wartos¢ pola wynosi 1. Maksymalna ilos¢ zmian stanow

GB wynosi 3.

W polach BUF/KPZ+7/, BUF/KPzZ+8/, BUF/KPZ+9/ opisany jest
pierwszy stan GB poprzez okreslenie wartosci tego stanu, momentu
rozpoczecia dyzuru w tym stanie, czasu trwania stanu. Opis taki
tworzy opis cyklu. Opis drugiego cyklu znajduje sie w sdowach
BUF/KPZ-f10/, BUF/KPZ+11/, BUF/KPZ+12/, za$ opis cyklu trzeciego

w stowach BUF/KPZ+13/, BUF/KPZn-14, BUF/KPZ+15/.

Analogiczne wartosci zapisane sg w polach BUF/KPZ+16/ -

BUF/KPZ+27/ dla drugiej RLS.

Poprawnie zapisane dane decyzyjne muszg spednia¢ wymaganie
zgodnosci czasu trwania catego zadania z sumg czasOw przeznaczo-
nych na poszczegdlne cykle. Ponadto kolejne cykle musza sie

rozpoczyna¢ w chwili zakonczenia poprzednich cykli.
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1.3. Opis algorytmu ogdélnego dziatan bojov/ych kompanii

/baterii/ dowodzenia.

Opis ponizszy zostanie przeprowadzony w oparciu o schemat
algorytmu znajdujacy sie w zatgczniku nr 1.
Umieszczone w tekscie liczby w nawiasach odpowiadaja numeracji

blokéw funkcjonalnych algorytmu ogolnego.

Algorytm przedstawia nastepujace, g#éwne zjawiska wystepu-
jace w czasie realizacji zadania PRACA BOJOWA przez kompanie

/baterie/ dowodzenia:

- ustawienie czesci roboczej rekordu na podstawie decyzji na

poczatku eksperymentu symulacyjnego,

kontrole pracy RLS w stanie GB1 1 GBZ 1 powrotu do pracy po

uszkodzeniu,

- zliczanie 1 harmonogramowanie czasu pracy RLS w poszczegolnych

stanach GB,
- przedtgczanie standw GB po zmianie cyklu pracy,
- Sledzenie celow powietrznych przez RLS,

- analize zakdocen RLS ze strony SNP nieprzyjaciela i reakcje

na te zak#d6cenia,

- okreslanie mozliwosci niszczenia SNP przez poszczegélne baterie
podlegte /rozumiane jako te, ktdore otrzymujg dane do prowadzenia

ognia z RLS/,

- komunikowanie uzytkownika o sytuacji powietrznej poprzez wyswie-

tlanie tabel o celach do zwalczania,

- komunikowanie biezgce o0 sytuacjach wyjatkowych wymagajacych
reakcji uzytkownika lub informujacych go o zjawiskach nieprze-

widzianych.



Po wybraniu pododdziatu typu kompania /bateria/ dowodzenia
wykonujacego zadanie PRACA BOJOWA, segment g4déwny przekazuje

sterowanie do realizacji tego zadania.
I

Sprawdza sie /1/ czy pododdziat moze realizowa¢ zadanie
ze wzgledu na posiadany sprzet tj. RLS. W przypadku braku RLS
komunikat nr 1/0PL /21/ oznajmia uzytkownikowi, ze zadanie nie
bedzie realizowane przez pododdziat i1 okresla przyczyne /brak

Srodkow rozpoznania/.

Jezeli1 na stanie pododdziatu wystepuja RLS rozpoczyna sie
analize pracy pierwszej stacji. Z zasady prowadzenie rozpoznania
przez RLS jest realizowane w systemie dyzuréw /2/ tzn. analizowac

trzeba kolejno wszystkie RLS.

Pobrana zostaje do analizy kolejna /pierwsza/ RLS /3/t
badany jest jej stan sprawnosci * Jezell badana stacja jest
niesprawna, zmniejsza sie czas jejJ pobytu w stanie uszkodzenie
o wartos¢ TMIN /9/ i sprawdza sie czy nie zakonczyt+ sie stan
uszkodzenia /10/.

Zakonczenie uszkodzenia powoduje przejscie do stanu GB3 po
okreslanym czasie /wg. danych taktyczne-technicznych/ oraz
ustawienie czesci roboczej i1 decyzyjnej rekordu na nowe dane

pozwalajgce kontynuowa¢ prace w systemie dyzuréw /11/, /12/.

Komunikat nr 2 oznajmia uzytkownikowi fakt powrotu do

sprawnosci uszkodzonej RLS.

Po okresleniu czasu NTM /H/ nastepuje analiza kolejnej

RLS.

Jezelil badana RLS jest sprawna, na podstawie jej indeksu
okresla sie jej dane taktyczne-techniczne i przesyta do wektora

roboczego /5/.



Nastepnie okresla sie moment eksperymentu tzn. bada sie

czy nie wystepuje poczatek eksperymentu symulacyjnego /6/.

W przypadku rozppczecia eksperymentu, wskaznik PES
/poczatek eksperymentu symulacyjnego/ rowna sie 1. W takim przy-
padku nalezy zainicjowaC eksperyment przez ustawienie odpowie-
dnich wartosci w czesci roboczej rekordu, na podstawie wartosci

odpowiednich pél w czesci decyzyjnej /7?/.

I tak ustawiag sie:

- stan GB danej RLS,

- pozostaty czas trwania danej RLS w okreslonej GB,
- zliczony czas pracy w stanie GBl1 lub GBZ na =zero,
- 1los¢ cykli pozostatych do wykonania.

Nastepnie obliczany jest czas NTM tzn. ustawia sie jego
wartos¢ na rowng pozostatemu czasowi trwania dyzuru w danym
stanie GB /8/. W dalszym opisie uzywane bedzie pojecie cyklu

jako okresu czasu pracy RLS w niezmienionym stanie GB. Maksymalna

1os¢ cykli tzn. zmian stanu CGB, wynosi trzy.

Po okresleniu wartosci NTM nastepuje przejscie do analizy
kolejnej RLS i1 ewentualne ustawienie wartosci pol roboczych

rekordu o i1le jest to poczatek eksperymentu symulacyjnego.

W przypadku trwania eksperymentu /PES+1/ nastepuje whasciwg

praca baterii.

Rozpoczyna sie ona od zmniejszenia czasu dyzuru danej RLS
o wartos¢ czasu TMIN /22/ 1 badania stanu GB w jakim znajduje sie
RLS. Jest to konieczne do stwierdzenia czy nie zostaty przekroczone

limity pracy RLS w okreslonym stanie GB.



I tak, w przypadku dyzuru RLS w stanie GBl1 /25/, dolicza
sie czas TMIN do wartosci zliczonego czasu pracy w stanie GBl
/24/ i1 sprawdza ten czas z czasem normatywnym okreslonym w
danych statych /25/. Przekroczenie czasu normatywnego powodujes
obliczeniu wczesSniejszym wartosci o jaka go przekroczono /26/,
wygrenerowanie uszkodzenia wg. odpowiedniego rozk#adu prawdopodo-
biennstwa 1 okreslenie czasu jego trwania /27/*
Jezelil uszkodzenie wygenerowano /28/, zostaje ustawiony dla
danej RLS stan uszkodzenia 1 wyliczony czas jego trwania /33/.
W takim przypadku konieczne jJest sprawdzenie czy na stanie baterii
sg Inae RLS /34/. Brak kolejnej stacji wykrywania na stanie baterii
oznacza, ze proces wykrywania nie bedzie realizowany a zatem po
usdawieniu wartosci NTM na czas uszkodzenia /35/, wyswietleniu
komunikatu w 3/0PL informujgcego uzytkownika o tym fakcie /36/
oraz po zestawieniu nowych wartosci rekordu w czesci decyzyjnej
zwigzanych z zakonczeniem zadania PRACA BOJOWA /37/ nastepuje
przekazanie sterowania do segmentu g#déwnego. Jezeli na stanie
baterii sg inne RLS zmianie ulega czes¢ decyzyjna rekordu w
zakresie dotyczacym tylko uszkodzonej RLS /38/. Komunikat nr 4/0PL
informuje o tym fakcie /39/ za$ dalsza realizacja algorytmu

polegaC bedzie na analizie kolejnej RLS.

Podobnie przebiega proces w przypadku wystgpienia stanu
GB2 /29/. Dolicza sie czas TMIN dyzuru w stanie GB2 /30/,
sprawdza sie czy nie zostat przekroczony czas dopuszczalny
dyzuru w tym stanie /31/, oblicza sie wartos¢ przekroczenia

czasu 1 generuje uszkodzenie /32/.

Jezeli nie wystgpito uszkodzenie RLS lub nie zostato
wygenerowane, a takze w przypadku pracy RLS w stanie GB2 /nie

wymagajacym harmonogramowania ze wzgledu na nieograniczony czas



pracy w tym stanie/, nastgpnje analiza momentu pracy RLS.
ml
Polega ona na stwierdzeniu czy dany cykl pracy RLS trwa czy

sie konczy lub czy skonczyto sie cate zadanie. ,

Jezeli wystgpit+ koniec cyklu 740/, zmniejsza sie ilosc¢
cykli o jeden /41/ oraz sprawdza sie czy nie wystgpito zakoncze-
nie catego zadania /42/. W zaleznosci od tego czy zakonczyt sie
cykl 1-y czy cykl 2-gi oblicza sie czas realizacji kolejnego
cyklu /72-go lub 3-go/, stan (@B tego cyklu /44/ oraz ustawia
sie wartos¢ NTM na wartos¢ trwania kolejnego cyklu /45/.

Nastepnie analizuje sie kolejng RLS.

Jezeli1 wystgpit+ koniec 3-go cyklu tzn. koniec catego
zadania sprawdza sie czy przeanalizowano wszystkie RLS /64/.
W przypadku gdy sa kolejne RLS do analizy nastepuje zmniejszenie
ilosci pozostatych do wykonania zadanh o jeden /65/ i sprawdzenie
czy wykonano wszystkie zadania /66/. Jezeli wykonywane zadanie
by4o ostatnim na liscie zadan do realizacji, komunikat nr 5/0PL
/1~ [ informuje o tym fakibie uzytkownika po czym sterowanie

zostaje przekazane do segmentu gtdéwnego.

Jezeli1 nastepne zadanie przeznaczone do realizacji to
PRACA BOJOWA /67/ nastepuje przestanie czegci decyzyjnej rekordu
nastepnego zadania w miejsce aktualnie realizowanego zadania
/68/, ustawienie czesci roboczej rekordu wg. danych decyzyjnych
/69/ analogicznie jak w /7/ oraz obliczenie NTM /72/ 1 przejscie

do analizy kolejnej RLS.

Jezelil nastepne zadanie przeznaczone do realizacji to
MARSZ /72/ ustawiany jest wskaznik DROGA /74/ oznaczajacy, ze
nalezy zrealizowa¢ przesuniecie pododdziatu wg. zasad okreslonych

w algorytmie OGWO 1 przejscie do sterowania segmentu gddéwnego.
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Jezeli nastepne zadanie przeznaczone do realizacji to
PRZEBYWANIE W REJONIE WYJSCIOWYM /73/> po przesunieciu czesci
decyzyjnej nastepnego zadania w miejsce czesci decyzyjnej
zadania wykonanego /75/ nastepuje wyliczenie czasu NTM /77/ 1

przekazanie sterowania do segmentu gtdéwnego.

Komunikat nr 6/0PL /76/ informuje o sytuacji kiedy

nie zidentyfikowano poprawnie numeru kolejnego zadania.

Jezelil po sprawdzeniu warunku /49/ okaze sie, ze w danym
momencie nie wystepuje koniec cyklu ustawia sie wartos¢ NTM
/46/ 1 nastepuje sprawdzenie czy wystepuja SNP w submodelu
LOTN /47/. Brak SNP oznacza mozliwosSC przejscia do analizy
kolejnej RIS, natomiast obecnosS¢ SNP rozpoczyna sekwencje

wtasciwej pracy baterii /kompanii/ dowodzenia.

Dziatanie baterii w przypadku wystgpienia SNP rozpoczyna
sie od zbadania czy analizowana RLS jast w stanie GBI /48/ tzn.
czy moze prowadzi¢ rozpoznanie. Jezeli nie ma ona stanu GBI bada
sie kolejng RLS. W przypadku gdy badana RLS jest w stanie GBAL
nastepuje przestanie catego rekordu baterii w pole rezerwowe
/49/ po to aby w obszarze wspolnym mogty byC zapisane dane z

submodelu LOTN. .

~Teraz pobra¢ nalezy do analizy kolejna grupe SNP /50/,
sprawdzi¢ czy w jej sktadzie sg SNP /51/ 1 po stwierdzeniu,

ze dana grupa ma SNP, odczytaC parametry lotu SNP /55/ tzn.:

- numer grupy,

- licznos¢ grupy,

- wspbédrzedne X, Y podozenia grupy,
- kierunek lotu,

- wysokosc¢ lotu,

- predkosc¢ lotu.
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Zapisanie tych parametréow w tablicy wykrytych Srodkéw
napadu powietrznego - TW SNP /54/ dotyczy kolejnej grupy SNP
1 pozwala na dalszg jej analize. Jezeli w trakcie badania
kolejnych gi~p /51/ okaze sie, ze niex majg one w swoim sktadzie
SNPIloraz zakonczono analize wszystkich grup /52/, nastepuje

badanie kolejnej RSL.

Z tablicy wykrytych SNP tzn. tych, ktore generuje
submodel LOTN nalezy wybraC¢ te ktore sg widziane przez RLS ze
wzgledu na mozliwosci jej wykrywania. Dlatego kolejno bada sie,
czy wysokos¢ lotu SNP nie przekracza dopuszczalnej wysokosci
wykrywania /55/Ff czy predkos¢ lotu SNP nB? przekracza predko-
sci maksymalnej /56/. Jezeli nie sg spednione te warunki,
komunikaty nr 7/0PL /58/ 1 8/0PL /59/ informuje o tym Kkierujac
proces na pobranie kolejnej grupy SNP do analizy.
Po stwierdzeniu, ze wysoko$S¢ i predkos¢ lotu SNP jest dopuszczalna,
nastepuje obliczenie odlegtosci SNP od RLS /57/ dla stwierdzenia
czy mozliwe jest wykrycie SNP ze wzgledu na odlegtosc.
Jednakze odlegtos¢ wykrycia SNP przez RLS jest uzalezniona od
emitowanych zak#6cen. Dlatego dalsza analiza poprzedzona jest
badaniem rodzaju wystepujacych zak#écen 1 ich skutkow.
Po obliczeniu odlegtosci miedzy RLS a SNP /57/ bada sie czy
wystepuja zaktocenia /69/« Po ustaleniu rodzaju zakdocen /62/
oblicza sie faktyczng odlegtosC wykrywania SNP /63/. Zak#ocenia
typu 1,2,3 1 4 powoduja zmniejszenie zasiegu wykrywania natomiast
zaktb6cenia typu 5 zmniejszajag prawdopodobienstwo zestrzelenia
SNP. Jezeli zaktécenia nie Wysteputhokreéla sie mozliwg odle-

gtos¢ wykrycia bez zaktécen /61/*

Odlegtos¢ wykrycia SNP przez RLS zalezy od wysokosSci

lotu danej grupy i1 sprawdzajmy czy odlegtos¢ ta pozwala na
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wykrycie SNP /78/. Komunikat nr 9/0PL /79/ informuje uzytkownika
o niemozliwosci wykrycia SNP po czym analizuje sie kolejng

grupe. W przypadku powstania mozliwosci wykrycia SNP okresla sie
wspotczynniki toru lotu SNP oraz najmniejsza odlegtosSC¢ tego toru
od mmiejsca dypurowania RLS tzn. parametr kurzowy /80/. Nastepnie
uzupednia sie tablice TWSNP o nowe dane tj. parametr kursowy i
odlegtos¢ /81/. Po sprawdzeniu czy przeanalizowano wszystkie
grupy /82/ w tablicy TWSNP znajduja wszystkie dane o wykrytej
grupie SNP. Tablica ta jest wyswietlona na monitor ekdanowy

/85/. Kolejna czes¢ algorytmu "transponuje” dane o SNP z tablicy
TWSNP na tablice celdéw ogniowych /CELOGN/ poszczegolnych baterii
ogniowych /rakietowyhh/. Jezeli brak podlegtych baterii ogniowych
/przez podlegte baterie rozumie sie tu te, ktore pobieraja
informacje o SNP z danej baterii dowodzenia/ komunikat nr 10/0PL
/85/ informuje o tym uzytkownika 1 przed przekazaniem sterowania
do segmentu gtdéwnego przesyta sie dane o kompanii /baterii/

dowodzenia do bufora wspélnego /86/.

Jezeli sg baterie rakietowe "podlegte” danej baterii
dowodzenia /84/1 pobiera sie jej nazwe /87/f okresSla jej
potozenie /88/ oraz oblicza parametry lotu SNP wzgledem tej
baterii takie jak dalszga 1 blizszg granice postawienia zadania,
czasy dolotu do dalszej 1 bliszej granicy postawienia zadania,

parametr kursowy wzgledem baterii rakietowej /89/ /90/ /91/*

Nastepnie sprowadza sie czy parametr kursowy, jest mniejszy
od dopuszczalnego /wg. norm taktyczno-*technicznych/ /92/.
Spednienie tych warunkéw pozwala na utworzenie tablicy celdw

ogniowych /93/ dla danej baterii rakietowej, w ktdorej okreslone

beda:

S



- numer grupy SNP,

- licznosé grupy,

- predkosc¢ lotu,

- parametr kursowy, ,

- czy$S osiagniecia dalszej g}anicy ognia,
- czas osiaggniecia blizszej granicy ognia,
- odlegtos¢ do dalszej granicy ognia,

- odlegtos¢ do blizszej granicy ognia,

- odlegtos¢ do celu /w linii prostej/.

Po zbadaniu czy przeanalizowano wszystkie grupy /94/,
tablica zostaje zamknieta 1 zapamietana /95/ lub powtarza sie
cykl wypedniania wierszy tablicy/o ile sg jeszcze SNP przezna-

czone do dalszej analizy/

Proces powtarza sie dla kazdej baterii rakietowej co
oznacza, ze po sprawdzeniu z wynikiem pozytywnym warunku /96/
mamy okreslone dla kazdej baterii rakietowej te SNP, ktore

moga byC przez nig niszczone.

Po wyswietleniu wszystkich tabel CELOGN dla kazdej
bateriit /97/ nastepuje wyswietlenie komunikatu nr 11/0PL /100/,
ktory informuje uzytkownika o koniecznosci podjecia decyzji do
niszczenia. Jest to komunikat typu 2 /wg. klasyfikacji przyjetej
w p-cie 3.1./ wymagajacy decyzji uzytkownika. Ustawiony zostaje
wskaznik podejmowania decyzji /98/ i okreslony czas na wartosc¢
minimalnego kwantu czasu /99/ wynoszacego 10”7 dla baterii rakie-

towej, ktorej tabela o celach ogniowych jest wyswietlona.

Po analizie wszystkich RLS okresla sie sprawnos¢ RSL /15/.
Przy niesprawnosci RLS okresla sie, ktora RLS zostata uszkodzona
I w zaleznosci od tego oblicza sie NTM /17/ oraz informuje uzytkoi
nika komunikatem nr.12/0PL /18/.Przy uszkodzeniu wszystkich RLS

zmienia sie czes¢ decyzyjng rekordu /19/ i oblicza NTM /20/.
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1.4. Charalcterystyka informacji wejsciowej o0 baterii ogniowej

/raJtietowe j/.

Podobnie jak dla baterii dowodzenia nie bedg tu opisane
czesC stata /13 stow/, czesC etatowa /20 stow/ 1 czesSC systemowa
/6 stow/ rekordu. Te czesci rekordu sg identyczne do opisanych

w pecie 1.1. projektu technologicznego cz. 1.

CzesSC¢ robocza ma zarezeirwwwane 32 pierwsze sdowa do opisu zadan
nr 1,2 1°7. CzesSC tg zaprojektowano w taki sposob aby nie roznita
sie w zaleznosci od rodzaju baterii rakietowej tzn. by byta

jednakowa dla baterii KUB 1 OSA.

Kolejne stowa czesci roboczej zawieraja:

BUF /KPB+32/ - stan pomocniczy baterii: DYZUR lub NALOT
/011lub 1/,

- BUP/KEB+55/ - 1los

(@}

PRWB /SW/ w baterii,
- BUP/KEB+34/ - 1l0S¢ pozostatych rakiet na stanie baterii,

- BUP/KPB+35/ - wskaznik zak#o6cen stacji wykrywania /sSledzenia

1 naprowadzania/ celu,

- BUI"/KPB+36/ - 1l10S¢ cykli pozostatych do wykonania /dla
baterii KUB/ lub 1los¢ PRW B dyzurujagcych

/dla baterii 0SA/,

- BUP/KPB+37/ - poprzedni stan GB PRWB1 /dla baterii OSA lub

stan GB catej baterii KUB,

- BUP/KPB+38/ - stan GB PR1B1 /dla baterii OSA/ lub stan GB

catej baterii KUB,

- BUF/KPB+39/ - zliczony czas pracy w GB1 PRWB1 /dla baterii

OSA/ lub catej baterii KUB,



BUF/KPB+40/ -

BUF/KPB+41/

BUP/KPB+42/

BUP/KPB+43/ *

BUP/KPB+44/
BUF/KPB+45/

BUF/KPB+46/

BUF/KPB+47/

BTJIP/KPB+48/

BUF/KIB+49/

BUP/KPB+50/

BUP/KPB+51/

BUP/KPB+52/

BUP/EPB+53/

BUP/KPB+54/

BUP/KPB+55/—

BUP/KPB+56/

BUP/KFB+57/

BUP/KPB+58/

BUP/KPB+59/ -
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zliczony czas pracy w GBZ PRWB1 /dla baterii

OSA/ lub catej baterii KUB,

aktualny stan rakiet PRWB1 /dla baterii OSA/

lub catej bateii KUB,

pozostaty czas przebywania w aktualnym stanie
GB PRWB1 /baterii OSA/ lub catej baterii KUB,
poprzedni stan GB PRWB2,

stan GB PRWB2,

-zliczonyczas pracy w stanie GB1 PRWB2,
-zliczonyczas pracy w stanie GB2 PRWB2,
aktualny stan rakiet PRWBZ2,

pozostaty czas przebjnirania w aktualnym stanie

GB PRWB2,

poprzedni stan GB PRWB3,

- stam GB PRWB3,

-zliczonyczas pracy w stanie GBl1L PRWB3»
-zliczonyczas pracy w stanie 6B2 PR1B3,

aktualny stan rakiet PRWB3»

pozostaty czas przebywania, w aktualnym stanie

GB PRWB3,
poprzedni stan GB PRWB4»

stan GB PRWB4» \
zliczony czas pracy w stanie GBl1 PRWB4»

zliczony czas pracy"*stanie GB2 PRWB4»

aktualny stan rakiet PRWB4,
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- BUF/KPB+60/ - pozostaty czas przebywania w aktualnym stanie

GB PRWBA4.

Jak wynika z przeznaczenia poszczegolnych pol bateria
KUB 1 OSA opisane sg w sposob podobny z ta jednak roéznica, ze
bateria KUB opisana jest jako catos¢ /bez rozbicia na poszcze-
golne SW/ bowiem posiada jeden kanat celowania zas bateria OSA
rozbita jest w opisie na poszczegélne wozy bojowe PRWB zzn.

poszczegolne kanaty celowania.

Kazdy kanat celowania opisany jsst szescioma sdowami.
WyjasniaC nalezy zawartos¢ s4owa BUP/KPB+36/. Dla baterii KUB
oznacza to cykli tzn. okreséw pracy w jednym stanie GB /identy-
cznie jak dla baterii dowodzenia pracuja RLS/ natomiast dla
bateriit OSA jest to 1los¢ dyzurujgcych PRWB tzn. takich ktoére
sg w stanie prowadzi¢ ogien a scislej sg sprawne 1 posiadajag
rakiety na swoim stanie. Zliczane sg czasy pracy poszczegolnych

PRWB /baterii KUB/ w stanie gotowosci GBl1 1 GB2.

Pozostaty czas przebywania w aktualnym stanie GB oznacza
reszty czasut przeznaczonego na dyzur w danym cyklu /dla baterii
KUB/ lub w stanie GBl1 /GB2/ poszczegolnych PRWB /dla baterii
OSA/ .

Stan rakiet jest pomniejszany o ilos¢ wystrzelonych
przez dany PRWB /baterie/.
Zaktacenia jJakie wystepuja sg dwojakiego rodzaju.
Typ zak#ocen 4 oznacza "tdumienie” strefy wykrycia /w sensie
odlegtosl/ zas typ zakddcen 5 oznacza zmniejszenie wartosci
prawdopodobienstwa zestrzelenia SNP.
I10oS¢ rakiet pozostatych na stanie baterii oznacza i1losSC przy-

dzielonych przez decydenta rakiet.
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Cz"8¢ decyzyjna zapisana za czescig robocza rekordu ma

nastepujaca postac:

BUP/KPZ/ - ilos¢ zaplanowanych zadan,
- BUF/KPZ+1/ - kod aktualnego zadania,
- BUF/KPZ+2/ - kod kolejnego zadania,

- BUF/KPZ+3/ * czas rozpoczecia aktualnie realizowanego
zadania, N

- BUF/KPZ+4/ - czas zakonczenia zadania,

- BUF/KPZ+5/ - limit przydzielonych baterii rakiet na
wykonanie zadania /w szt./,

- BUP/KPZ+6/ - 1l10s¢ cykli pracy baterii KUB /réznych stanow
GB/,

- BUF/KPZ+7/ - stan GB baterii KUB w 1-3rm cyklu,

- BUF/KPZ+8/ - czas rozpoczecia 1-go cyklu baterii KUB,
- BUF/KPZ+9/ - czas trwania 1-go cyklu baterii KUB,

- BUF/KPZ+10/ - stan GB baterii KUB w 2-im cyklu,

- BUF/KPZ+11/ - czas rozpoczecia 2-go cyklu baterii KUB,
- BUF/KPZ+12/ - czas trwania 2-go cyklu baterii KUB,

- BUF/KPZ+13/ - stan QB baterii KUB w 3-ini cyklu,

- BUF/KPZ+14/ - czas rozpoczecia 3-go cyklu baterii KUB,

- BUF/KPZ+15/ - czas trwania 3-go cyklu baterii KUB*

Stowa BUF/KPZ/ —+ BUF/KPZ+5/ dotycza zardéwno baterii
OSA jak 1 baterii KUB* Natomiast stowa BUF/KPZ+6/ —+ BUF/KPZ+15/
dotycza tylko opisu decyzji dla baterii KUB* Bateria EUB
pracuje w cyklu tzn. okresach czasu w ktorych nie ulega zmianie
stanu GB*
I1oS¢ cykli moze wynosi¢ 1,2 lub 3 i1 okreslona jest w stowie

BUF/KPZ+6/*
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1.5. Opis algorytmu ogélnego dziatan bobowych baterii

ogniowej .

Konwencja opisu algorytmu bedzie podobna do przyjetej
dla baterii dowodzenia. Algorytm ogoélny znajduje sie w formie

zatgcznika nr 2 w niniejszeym opracowaniu.

I
Opis algorytmu zostanie przeprowadzony oddzielnie dla

bateri% OSA 1 baterii KUB.

Po przekazaniu sterowania z segmentu sterujacego do
baterii ogniowej sprawdza sie /~/ czy jest to bateria KUB

czy OSA.

Algorytm dziatania baterii OSA rozpoczyna sie od sprawdzenia
stanu PRUB /2/. W przypadku braku PRWB komunikat nr 20 /OPL/
/3/ informuje uzytkownika o zaistniatej sytuacji a sterowanie
zostaje przekazane do segmentu gtoéwnego. Jezeli bateria ma na
swoim stanie PRWB pobrane zostajg w danych statych parametry

taktyczne-techniczne wozu bojowego /74/. =

\

Sprawdza sie w jakim momencie eksperymentu zostat wywotany
segment baterii ogniowej /5/. Jezeli jest to poczagtek ekspery-
mentu nastgpi ciagg dziaiah zwigzanych z przygotowaniem baterii

do pray.

W pierwszej kolejnosci zostajg zapisane w czesSci roboczej

rekordu odpowiednie dane z czesci decyzyjnej /11/:

U

lo

¢ PRWB,

(@}

oS

przydzielonych rakiet,
- wskaznik zak#décen, ’
- stan pomocniczy /UYiUR lub NALOT/, N

- poprzedni stan GCB. N
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m Nastepnie sprawdza sie, czy mozliwe sg dziatania
iDaterii ze wzgledu na niezbedng i1losSC¢ posiadanych ralciet /12/.
Przyjeto, ze ilos¢ przydzielonych rakiet powinna by¢ wieksza
od ilosci PRWB. Jezeli i1los¢ rakiet nie jest wieksze, komunika_jbt
nr 21 /0PL /13/ informuje o tym uzytkownika, nastepnie zas N

sterowanie zostaje przekazane do segmentu g#déwnego.

W |5rzypadku gdy 1loSC rakiet jest wieksza od ilosci
PRWB nastepuje sekwencja okreslana nozwg ROZDZIAL PRZYDZIELONEGO

LIMITU RAKIET NA PRWB /U/.

RoziMat dokonuje sie w ten sposob, ze kolejno kazdy
z PRWB otrzymuje po jJednej rakiecie co oznacza, ze roéznice w
1losci przydzielonych rakiet poszczegélnym PRWB nie sg wieksze
niz 1. \
Nastepna sekwencja dziatan algorytmu ustala harmonogram
pracy poszczegélnych PRWB. Chodzi o to, aby czas pracy baterii
w stanie GBl1 by+# tak ddfugi jak wynika to z danych decyzyjnych,
ale w danej chwili czasu ilos¢ PRWB dyzurujacych w stanie GBl
by4a jak najmniejsza. Zalezy to, oczywiscie od i1losci PRWB.
I tak przy jednym PRWB caty czas dyzuru w GBl1 musi przyjac
dany PRWB, przy dwoch PRWB czas dzieli sie na dwie rowne
czesci, przy trzech na trzy czesci, zas przy czterech PRWB
jeden wozow bojowych moze przebywa¢ dduzej w stanie BB3*
Warunks /15/, 716/ 1 /17/ identyfikujg ta sytuacje.
W zaleznosci od ilosci PRWB nastepuje ustalenie wartosci

odpowiednich pol w czesci roboczej rekordu mianowicie:

- stanu GB PRWB1,2,3,4,

- zliczonego czasu pracy w GB1 PRWB1,2,3|4»



- 26 -

- zliczonego czasu prasy w GB2 PRWB1,2,3f4f

- aktualnego stanu rakiet,

- pozostatego czasu przebywania w danym stanie

- 1losci dyzurujacych PRWB* Realizowane to jest w sekwencjach
oznaczonych numerami /18/, /21/, /26/, /27/, /30/, /36/, /37/,
/4\V1/, 744/, /45/, /46/. Ustawianie wartosci pol na odpowiednie
wartosci poprzedzone jest analiza ilosci przydzielonych rakiet
w stosunku do 1losci P?WB /20/, 729/, /35/, /39/, 740/, /43/.
Dla hrzyk*adu, przy dwéch PRWB ilos¢ przydzielonych rakiet

musi by¢ wieksza od trzech.

Jednakze przydzielenie tylko trzech rakiet nie pozwala na
prowadzenie dyzuru w stanie GBL przez oba PRWB /bowiem jeden z
nich ma. 2 rakiety a drugi tylko 1/. W takim przypadku mimo 1z
spetniony jest warunek niezbednej ilosci przydzielonych rakiet
I 1loS¢C PRWB wynosi dwa dyzur moze realizowaC tylko jeden PRWB.
Sytuacja bardziej sie komplikuje gdy 1los¢ PRWB wynosi 3 lub 4*
Wéwczas nalezy przewidzie¢ wszystkie mozliwosci rozdziatu
limitu 1 moze sie okaza¢, ze przy czterech PRWB i przydzieliArni
limicie pieciu rakiet tylko jeden PRWB moze dyzurowaC w stanie
GBL a wiec praktycznie tylko jeden jest czynny. Z oméwionej
wyzej analizy " ika wartosS¢ czasu przez jaki moga dyzurowac
poszczegdélne PRWB w stanie GBl. Czasy te oblicza sie w odniesieni!

do czasu trwania catego dyzuru 722/, /31/> /47/, [/52/, /57/.

Nastepnie porownuje sie W¥Iiczony czas dyzuru w stanie
CB1L z czasem normatywnym i ogranicza ezas dyzuru do wartosci co
najwyzej roéwnej czasowi normatywnemu /23/, /24/, [/25/, /32/,
/33/, /34/, 748/, /49/, /50/, /53/, /54/, /55/, /58/, /59/, /60/.
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Po ustaleniu harmonogramu dyzurow poszczegdolnych
PRWB nastepuje obliczanie wartosci NTM /19/, /28/, /58/ , /38/,
/42/, /51/> /56/, /61/. Nastepnie sterowanie zod;aje przekazane

do segmentu g#déwnego.

Opisana czes6 algorytmu dotyczy wszystkich czynnosci,
ktore zwigzane sa z rozpoczeciem eksperymentu 1 przygotowaniem
baterii ogniowej do dalszych dziatan wg. wypracowanego w tej
czesci algorytmu harmonogramu dziatania poszczegolnych PRWB.
Jezeli eksperyment symulacyjny jest w toku /trwa/ /5/t nalezy
sprawdzi¢, czy nie ma stanu podejymowania decyzji /6/.

Jezelil podejmowana jest decyzja, sprawdza sie czy pozostat
jeszcze czas z poprzednio przydzielonego kwantu czasu /?/.

W przypadku gdy pozostat czas, NTM ustawia sie na tg wartosc
/tzn. pozostatego czasu/ /8/, jezeli minat czas, przydziela
sie nowy kwant czasu /9/, ustala NTM /~0/ 1 oddaje sterowanie

do segmentu g#déwnego.

Jezeli ekperyment trwa 1 nie jest podejmowana decyzja
oznacza to, ze realizowany jest dyzur okreslonych RPWB wg.

ustalonego harmonogramu.

Przed analiza stanu DYZUR lub NALOT sprowadza sie, czy
ilosS¢ PRWB, ktore sa w stanie DYZUR / 0 /62/. Brak bowiem
zdolnych do dziatania ogniowego PRWB konczy dalszg analize
pracy baterii przez wyswietlenie komunikat nr 21/0PL /63/. 'h
Po zwiekszeniu, we wszystkich pozostajgcych na stanie baterii
PRWB, czasu pozostatej pracy GB3 o wartos¢ TMIN /64/ sprawdza
sie, czy nie wystagpit+ koniec zadania /65/* Jezeli zadanie jeszcze
powinna trwa¢ oblicza sie NTM,/66/ i przekazuje sterowanie do

segmentu gtownego. W przeciwnym przypadku realizowana jest
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sekwencja dziatan majgacych na celu okreslenie rodzaju nastepnego
zadania oraz przesuniecie go na miejsce zadania realizowanego.

Jest ona i1dentyczna do odpowiedniej sekwencji algorytmu kompanii
/baterii/ dowodzenia i1 dlatego dokfadnego opisu tutaj nie umie-

SZCzono. N

Odpowiednie numery blokow funkcjonalnych w algorytmie
baterii ogniowej: /67/, /68/,..... /79/ odpowiadajg numerom
VAS/> /66/, .... /77/ w baterii dowodzenia.
Wystfpujag dwa komunikaty nr 22/9@L /79/ 1 23/0PL /74/ odpowiadajg-
ce komunikatom n*"5/0PL /71/ 1 nr 6/0PL /76/.
Pozostaje analiza wkasciwej pracy baterii ogniowej, gdy ekspery-
ment juz trwa, nie jest podejmowana decyzja ogniowa za$ na stanie

baterii sg PRWB zdolne do prowadzenia dyiniru.

Analize algorytmu dziaflania baterii ogniowej w takiej
wdasnie sytuacji przeprowadza sie pdzez analize pracy kolejnych
PRWB /80/.

Jezeli1 przeanalizowano wszystkie PRWB /81/ informuje o tym komuni;
nr 24/0Pt /82/. Ustala sie czy stan pomocniczy baterii to DYZUR

czy NALOT /83/.

W pierwszym przypadku nalezy dokonaC ustawienia odpowied-
nich wartosci czasow i1 stanow GB wynikajacych z harmonogramu,

w drugim prowadzi¢ ogien do SNP.

W stanie DYZUR kolejno bada sie w jakim stanie GB znajduje
sie wybrany PRWI /84/, /90/. Jezeli stan /GB=1 dodaje sie do
czgsu pracy w GB1 TMIN /85/, zmniejsza pozostaty czas przebywania
w tym stanie o TMIN /86/ 1 sprawdza sie, czy nie nadszef+ moment
kiedy nalezatoby ustawi¢ nowe dane w czesci roboczej rekordu /87/,

Ustawienie tych "nowych danych dokonuje sie wg. zasady okreslajacej!
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]
kolejnos¢ zmian stanow GB /88/, po czym oblicza sie czas NTM

/89/.

Zupednie podobnie przebiega algorytm gdy stan GB analizo-
wanego PRWB wynosi 2. Sekwencja /81/, /92/, /93/, /94/, /95/
odpowiada wczesniej opisanej /85/, /86/, /87/, /88/, /89/.
Wreszcie wystgpienie stanu GB5 powoduje zmniejszenie pozostatego
czasu przebywania PRWB w alrtualnym GB o TMIN /96/, sprawdzenie
czy minat czas przebywania w GB3 /97/, ustawienie nowych danych

w czesci roboczej rekordu /S&/ i1 obliczenie NTM /99/e-

Zasada przedgczania stanéw GB na nowe polega na przechodzenii
od standbw nizszych do wyzszych tzn. z GB3 na GB2, z GB2 na GB1,
zas z GB1 na GB3. Zalezy ona od i1losci dyzurujgcRch PRWB 1 tak
przy jednym PRWB nie ma zmian stanu GB, przy dwoch kolejno GBl1

GB2 1 GB2 GB1, przy trzech cyklicznie /podobnie przy czterech
PRWB/ .

Po zakonczeniu czynnosSci zwigzanych z ustawieniem czasow
I stanow GB kolejnych PRWB bada sie czy w obszarze powietrznym
nie ma SNP /100/. Brak SNP pozwala kolejno analizowa¢ PRWB az do
sprawdzenia wszystkich zas wystgpienie SNP nakazuje zajecie sie
nalotem. Badanie obecnosci SNP przeprowadza sie na podstawie

danych z modu4u LOTN.

Jest to sytuacja, kiedy Srodki rozpoznania i1 wykrywania
baterii /kompanii/ dowodzenia nie wykrydy nieprzyjaciela a nalot

faktycznie trwa.

W takim przypadku pojawia sie tabela dodatkowych SNP,
ktéra generuje wkasciwg TW SNP 1 oczekuje sie na reakcje uzytkow-
nika /decyzje ogniowg/ poprzestajgc na przygotowaniu baterii do

dziatan ogniowych.
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Pobiera sie do analizy kolejng grupe SNP z submodelu LOTN
/101/, pobiera parametry lotu tej grupy 7102/, zapisuje te dane
do tablicy DTWSNP /103/ 1 bada czy sg kolejne grupy SNP /104/.
Po zapisaniu danych o SNP nalezy okresli¢ mozliwosSci ich wykrycia
przez stacje poktadowe PRWB. Pobiera sie kolejne wiersze z tablicy
DTWSNP /105/, sprawdza sie czy wysokos¢ lotu SNP jest dopuszczalna
/106/, sprawdza sie czy predkos¢ lotu pozwala na wykrycie /107/
oraz w przypadku pozytywnym oblicza sie odlegtosS¢ grupy SNP od
baterii ogniowej /108/. Nalezy dalej sprawdzi¢, czy odlegtosc
ta pozwala wykry¢ dane SNP /109/. Jezeli tak jest nalezy przeana-
lizowa¢ wystgpienie zak#b6cen typu 4 /110/* Po obliczeniu skutkow
zmniejszenia strefy ?~krycia /111/ oraz obliczenia odlegtosci
mazliwego wykrycia SNP /112/ sprawdza sie czy cele powietrzne
moga byC¢ widoczne /113/. Nastepnie ustawia sie stan pomocniczy
baterii na NALOT co powoduje przetgczenie wszystkich dyzurujag-
cych PRWB na stan GBl1 /114/. Obliczenie parametru kursowego toru
lotu SNP wzgledem baterii /115/ pozwoli stwierdzi¢ czy SNP moga
by¢ razone. Jezeli parametr hi® przekracza wartosci dopuszczalnej
/116/ zapisuje sie dane o grupie SNP do tablicy TWSNP /117/,
sprawdza sie czy zbadano catg tablice /118/ oraz wyswietla ja
na monitorze /119/. Komunikat nr. 25/0PL /120/ informuje uzytkow-

nika o zaistniatej sytuacji.

Nastepuje ustawienie wskaznika podejmowania decyzji na 1,
ustawienie czasu podejmowania decyzji na wartos¢ minimalnego
kwantu czasu /10"/, ustawienie wskaznika wystania decyzji oaaz

1losci pozostatych kwantow czasu na podjecie decyzji /121/.

Na monitorze ekranovw/ym wyswietla sie komunikat informa—
cyjno-decyzyjny nr 26/0PL /122/ wymagajacy Interwencji uzytko-

wnika. Po okresleniu wartosci NTM na minimalny kwant czasu na
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podjecie decyzji sterowanie zostaje przekazane do segmentu

gtéwnego /123/.

Jezell po rozpoczeciu analizy PRWB stan pomocniczy
baterii jest NALOT /83/, nastepuje sprawdzenie czy dana bateria
jest w tablicy decyzji ogniowej /124/* Brak baterii w tasblicy
BECOGrN oznacza, ze jest to nalot niewykryty przez baterie dowo-
dzenia. Woéwczas nastepuje przejscie do sekwencji wyzej opisanej
/jak po badaniu warunku /100/.
Jezelil bateria jest w tablicy BECOGN, sprawdza sie czy na stanie
badanego PRWB sg rakiety /125/. 0 ich braku informuje uzytkownika
komunikat nr 27/0PL ¢126/. Nastepnie bada sie czy PRWB jest w
stanie GBl1 /127/. W przypadku wystgpowania wczesniej stanu GBl
naklrualnia sie czes¢ robocza rekordu o nowe dane /128/. Dodaje sie
do zliczonego czasu pracy w GBl1L czas TMIN /129/ oraz bada czy
zosdat przekroczony limit pracy w GBl1 wg. danych normatywnych
/130/. Nastepuje generowanie uszkodzenia /131/; /132/ i informo-
wanie uzytkownika przez komunikat nr 28/0PL /133/, FVab zmniejsze-
nie o TMIN pozostatej wartosci czasu pracy w GBl1 /134/, badanie
czy nie wystgpit koniec zadania /135/> ewentualne powiekszenie
czasu zakonczenia zadania p wartosc¢ pozostatego czasu pracy w GBl
/136/. Jezeli PRWB nie jest w stanie GBl1 nastepuje korekta czesci
roboczej rekordu /137/ i1 przejscie do etapu strzatu. Tu nie

sprawdza sie zjawiska uszkodzenia na poprzedni stan GB / 1.

Proces strzelania /nazwa umowna/ rozpoczyna sie od analizy,
ktéry PRWB powinien oddac¢.Strzat jest to potrzebne do tego aby
stany rakiet zmniejsza¢ racjonalnie wszystkim PRWB, poczynajac
od tego, ktdéory ma ich najwiecej. Po ustaleniu numeru PRWB /138/
sprawdza sie czy jego nu”er odpowiada analizowanemu aktualnie
/1397 i jezeli tak nie jest bada sie kolejny PRWB. Jezeli zosta-

nie wybrany wkasciwy PRWB pobiera sie z tablicy TWSNP parametry
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grupy SNP przeznaczonej do niszczenia przez dang 'baterie wg,
PiSDG-N /140/. Nastepnie sprawdza sie czy SWC nie jest zaktoOcana
zaktoceniami typu 4 /H1/. |Ich wystepowanie oznacza, ze nalezy
okresli¢ wspodczynnik thumienia strefy wykrycia /142/, obliczyé
nowy zasieg wykrywania /143/, sprawdzi¢ czy odlegtosé jest mniej-
sza od zasiegu dziatania SWC PRWB oraz czy SNP sg jeszcze w

strefie razenia /144/, /H5/*

N Komunikaty nr 29/0PL i 30/0PL /146 i /147/ infonnuja |
uzytkownika o zaistniatej sytuacji. Sterowanie przekazane zostaje
do segmentu gtoéwnego po okresSleniu czasow NTM rownym czasowi

zakonczenia zadanaa.

Jezeli strzat moze zosta¢ oddany okresla sie czy bedzie
on pojedynczy czy podwéjny /148/. W przypadku strzatu pojeddm-
czego oblicza sie p-stwo zestrzelenia jednym strzatem, zmniejsza
110S¢C rakiet na stanie PRWB o 1 oraz wyznacza wskaznik NTM
/WSK NTM = 1/ /149/. Podobnie dzieje sie przy strzale podwdjnym
/150/. Obliczone p-stwo zestrzelenia SNP nie jest ostateczng
wartoscig. Jezeli bowiem wystepuja zak#décenia typu 5 zmniejsza
sie wartos¢ p-stwa zniszczenia. Warunek /15V bada szy nie ma
tych zakd#écen zas obliczenia wykonane sg w /152/. Na zakonhczenie
nalezy wygenerowa¢ zniszczenie samolotu /153/. Jezeli wylosowano

zniszczenie zftimiejsza sie o jeden i1losSC samolotéw w grupie /154/.

Nastepnie sprawdza sie czy zniszczono juz catg grupe
/155/ 1 komunikatem nr 31/0PL /156/ informuje o skutkach dziata-

Inosci ogniowej .

Przed przekazaniem sterowania do segmentu gd#ownego oblicza

sie NTM na podstawie wartosci wskaznika NTM /mnozac Qo przez

10"'/.
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Jezelil nie wylosowano zniszczenia samolotu lub nie wszystkie

samoloty z grupy zniszczono, analizuje sie dziatanie kolejnego

PRWB..

Analiza dziatania baterii KUB rézni sie od baterii O0SA
bowiem inne sa ilosci kanatdéw celowania.
Dziatanie baterii KUB rozpoczyna sie dd zbadania czy na stanie
baterii sg SSWN wraz z KOW /157/. W przypadku braku komunikat
nr 32/0PL /138/ informuje uzytkownika 1 sterowanie przekazuje
sie do segmentu g#déwnego po ustawieniu NTM na czas zakonczenia
zadania. Podobnie sprawdza sie, czy na stanie baterii sg SW /159/.

|
O ich braku dowiaduje sie uzytkownik z komunikatu nr 33/0PL /160/]

WHasciwa praca baterii rozpoczyna sie od pobrania z tabel
danych taktyczne-technicznych wielkosci parametrow charaktery-
zujagcych SW 1 SSWN /161/. Kolejno sprawdza sie czy moment analizy
eksperymentu to poczatek /162/. W przypadku rozpoczynania procesu
symulacji nalezy dokona¢ zapisania czesci roboczej rekordu wg.

danych z ceesci decyzyjnej /163/.
Zapisuje sie:

¢ Sw,

()

- 1lo

oS¢ ralciet przydzielonych,

- wskaznik zaktoécen,

- stan pomocniczy,

- 1los¢ cykli,

- poprzedni stan GB = O,

- zliczony czas pracy w GB1 = O,
- zliczony czas pracy w GB2 = 0,

- pozostaty czas przebywania w danym GB wg. 1-go cyklu.
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Przygotowania eksperymentu konczy sie sprawdzeniem limitu
przydzielonych rakiet /164/* Jezeli nie przydzielono rakiet
informuje o tym komunikat nr 33/0PL /165/ po ktérym oblicza sie 2
wartos¢ NTM jako czas zakonczenia zadania 1 przechodzi sie do
segmentu g#éwnego. Przydzielenie rakiet pozwala ustawi¢ NTM na
czas pierwszego cyklu /166/ i1 takze przekabac¢ starowanie do

segmentu g#ownego.

W przypadku trwania eksperymentu, po badaniu warunkow
/157/F% /159/ 1 /162/, nastepuje analiza pracy baterii. Rozpoczyna
sie ona od badania czy bateria jJest w stanie podejmowania decyzji
/167/. Cd.y decyzja jest podejmowana sprawdza sie czas pozostaty
do jej zakonczenia /168/ i1 albo NTM ustawia sie na czas pozostaty
na podjecie decyzji /171/, albo ustawia sie czas podejmowania
decyzji na kwant czasu przeznaczony ha jej podjecie /1697 1 po

ustawieniu wartosci NTM na wartos¢ kwantu /170/ przekazuje sie

sterowanie do segmentu g#déwnego.

Gdy bateria nie jest w stanie podejmowania decyzji /167/
sprawdza sie czy wystepuje stan pomocniczy NALOT /172/.
Analiza pracy baterii w przypadku braku NALOTU polega na dokony-
waniu zmian stanow GB /cykli/, zliczaniu czasu pracy w danym
cyklu, sprawdzaniu czy nie wystgpity przekroczenia czaséw pracy w
poszczegélnych stanach GB, generowania ewentualnych uszkodzen,
informowaniu o tym komunikatem™jir 34/-QY> zmiang czesci
decyzyjnej rekordu /188/ 1 przekazaniu sterowania do segmentu
gtébwnego po okresleniu WTM. Powyzsze dziaJtonia opisuje sekwencja
ktéra ma na schemacie nr-y /173/ <« /188/. Po zliczeniu czasoOw pra
w poszczegolnych stanach GB prowadzona jest analiza cyklu 1 prze-
+gczania cyklu lub konca zadania /189/ $ /190/, /191/* Jezeli

wystepuje koniec cyklu /189/, zmniejsza sie i1los¢ pozostatg do
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wykonania /190/ oraz oblicisa czas realizacji cyklu nastepnego
po okresleniu czy to koniec 1-go czy 2-go cyklu /193/, /194/
zas$ po"~ustawieniu wartosci NTM na czas cyklu przekazuje sterowa-

nie do segmentu g#déwnego.

Jezeli po zbadaniu warukku /172/ okaze sie, ze bateria
jest w stanie pomocniczym NALOT tzn. powinna prowadzi¢ dziatal-
nos¢ ogniowg, sprawdza sie czy istnieja warunki do realizacji
ognia /196/ /tzn. czy jest w stanie GrBY/. Nastepnie ustawia sie
w czesci roboczej rekordu nowe dane wynikajgace z koniecznosSci

prowadzenia ognia /197/:

- stan GB baterii na 1,

- pozostaty czas przebywania w danym stanie GB na czas nalotu.

Nastepnie dodaje sie do zliczonego czasu pracy w GBlL czas TMIN
/198/, sprawdza sie czy nie wystgpid4o uszkodzenie /199/, generuje
ewentualne uszkodzenie /200/ informuje uzytkownika o zaistniate]
sytuacji przez wyswietlenie komunikatu nr 35/0PL /202/ lub przy
poprawnej pracy pobiera z tablicy TWSNP parametry grupy przezna-

czonej do niszczenia /203/. N -

Kolejna sekwencja /204/ 4 /219/ jest identyczna do tej,
jJaka wystepuje przy niszczeniu S™P przez baterie 0OSA. A wiec
okresla sie fakt wystgpienia zakdocenia typu 4, okresSla sie jego
skutki, sprawdza sie czy SNP moga by¢ wykryte, sprawdza sie czy
SNP sg w strefie razenia baterii, sprawdza sie wystepowanie
zak+o6cen typu 5, oblicza wptyw ich na p-stwo zastrzelenia SNP,
Sekwencje konczy zmniejszenie ilosci SNP w grupie, sprawdzenie
czy.cata grupe zniszczono i1 Informowanie wysSwietlonym komunikatem

nr 39/0PL /219/ o efektach dziatalnosci ogniowej.



36

2. UZUPEENIENIE ZBIOROW ROBOCZYCH O WSPOLCZYNNIKI JAKOSCIOWE

SRODKOW WALKI .

Opracowany zostat zestaw wspodczynnikow jJakosciowych

Srodkow walki,

do zbioru o nazwie:

ktoéry przy pomocy edytora tekstu zapisany zostat

WS - JAK. Zbior ten jest zbiorem sekwencyj-

nym o nastepujacej strukturze rekordoéw:

Pozycja znaku

1-16
17
18-24

25 N
26-27
28

29-31

32

33-34

Indeks Srodka walki

Trescé

skrét nazwy Srodka walKki

spacja

indeks Srodka walki

spacja

kod strony walczgcej

spacja

wartos¢ catkowita wspodczynnika
JjakosSc¢Hbowego Srodka walki

znak kropki

wartos¢ utamkowa, setna czesS¢ wspodczyn-
"nika jakosciowego Srodka walki

moze byc 7-znakowy dla wojsk whasnych,

badz 6-znakowy dla wojsk przeciwnika. Kod strony walczacej bedzie

rowny 13 dla wojsk wkasnych, badz.14 dla wojsk nieprzyjaciela.

Wydruk tresci

na stronach od

informacji

do

aktualnego zbioru: WS-JAK zawarty jest

niniejszego opracowania. Dopisywanie

badz aktualizacja wartosci wspotczynnikow jakosciowych dokonywane

jest edytorem tekstu systemu IRIS 80, gdy zaistnieje taka potrzeba. |

W fazie przygotowania, eksperymentu tworzone sg rekordy

jednostek wystepujacych w strukturze po obu walczacych stronach.



W programach dialogu kazdego rodzaju uzytkownika przy konstruo-
waniu aktualnego etatu danego pododdziatu na podstawie etatu
wzorcowego wykorzystywany bedzie zbior wspodczynnikow jakoscio-
wych Srodkéw walki. Na podstawie kodu walczacej strony oraz
indeksu Srodka walki wybrany bedzie ze zbioru o nazwie : WS-JAK
odpowiedni wspodczynnik jJakosciowy Srodka walki. Wspodczynnik ten
jest liczbg rzecz3lwistg z przedziatu od 0,00 do 99,99.

Jest on mnozony przez 100 1 jako liczba catkowita zapisywany w
czg$ti etatowej rekordu jednostki w miejscu za indeksem Srodka
walki ktdorego dotyczy, za iloscig faktyczng danego Srodka walki.
Przy wykorzystywaniu w submodelach tego wspodczynnika do celow
zwigzanych z obliczeniami nalezy pamietaé¢, aby jJego wartosc

dzieli¢ przez 100.



WSPOLCZYNNIKI JAKOSCIOWE SRODKOW WALKI WOJSK WEASNYCH

- SKROT NAZWY SRODKA WALKI INDEKS WSPOLCZYNNIK JAKOSCIOWY
RPG-7 ~201001 0,08
RBO-2 201002 0,08
Kb/GN 201003 0,08
Kb/GP 201099 0,08
AK 203001 0,05
pm-6 3 203002 0,05
pw-33 203003 0,05
pw-6 4 203004 070l
SWD 203006 0,06
PK,PKS 203007 0,07
L SKOT 301001 0,10
BRPM 301002 0,10
BTR-$ 301003 0,05
TOPAS 301004 0,10
L BWB-1 301005 0,85
AN BWP-1 401001 0,85
T34 501001 0,49
T54 501002 0,85
T55 501003 1,00
T62/64 501004 1,50
T72 501005 2,15
T80 501006 2,50
PT?6 501007 0.48
R70 601001 11,00
R70-T 601002 11,00
R400 601003 20,00
R300 601004 18,00
BM14 701001 0,56
BM21 701002 0,87
BM21M 701003 0,90
BM24 701004 0,85

WP-8 701005 0,63



122HC
122HS
152HC
152HS
152HA
152HA-D
122AC
130A
203, 2A
152,2AS
82M0Z
120M0Z
240M0Z

MALUTKA
FAGOT

MALUTKA-P

FALANGA

FALANGA-M

KONKURS
85 mm A

100 mm A
73 SPG-9

PKM-2
ZU-23-2

ZSU-23-4

S60
ZSU-57
S-ZM
S-3
S-10
KRUG
KUB
OSA

SI
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702001
702002
702003
702004

702005
702006

702007
702008

702009
702010
703001
703002

703003

801001
801002
801003
801004
801005
801006
802001
802002
803001

901001

901002
901003
901004
901005
901006
901007
9047008
901009
901i0a-o0
901011

901012

0,70
0,81
0,71
0,80
0,74
1,90
0,61
0,61
1,84
0,70
0,45
0,65
1,65

0,10
0,62
0,55
0,62
0,87
0,93
0,44
0,45
0,25

0,08
0,05
0,22
0,46
0,02
0,19
0,19
3,82
4,50
3,00
1,86



MI-2
M1-24D
MI1G-23
MIG-21M
MIG-21MP
MIG-21BIS
MIG-21 PF
SU-7BKL
SU-20
SU-22mM4
MIG-21R
LIM-6BIS
TS-11
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1807016
1807015
1807001
1807002
1807003
1807004

1807005
1807006

1807007
1807008

1807009
1807010

1807011

1,10
2,40
4,00
1,40
1,40
2,60
1,40
1,60
2,50
3,60
1,20
0,80
0,60
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WSPOLCZYNNIKI JAKOACIOWE SRODKOW WALKI WOJSK NIEPRZYJACIELA

SKROT NAZY SRODKA WALKI INDEKS WSPOLCZYNNIK JAKOSCIOWY
442A1 073130 0,01
M2 /CG/ 073020 0,04
M72 A2,A3 073030 0,04
LAW 80 073010 0,04
RL83 073050 0,04
MILAN 071030 0,78
TOW 071010 0,80
TOW-2 A~ 071020 0,98
DRAGON 071060 0,52
SLYNOFIRE 074130 1,98
COBRA 071090 0,40
90mAS 072010 0,63
90bo 072090 0,12
106bo 072070 0,28
TOWnaFAV 074210 1,98
MILAN-S 074150 1,98
M113 053030 0,35
LUCHS 054030 0,25
FUCHS 053110 0,32

A MK 4x4 054110 0,25
FOX 054070 0,25
SCIMITAR 054010 0,28
SAXON 053170 0,30
F7-432 053070 0,35
SPARTAN 053ie0v V 0,30
AIFV 053160 0,50
LYNX 054090 0,25
11-75 053130 0,25
MARLER 051010 0,45
M3 BRAD. 051020 0,60
M2 BRAD. 051030 0,80
MCV80 053010 0,20
AMCVCI 051090 0,54

YPR-765R1 ) 051060 0,50



M-3
TROP

M48A5
M60A3
M60A1
M1A3Rams
M1A1l

Leo-1 Al ,A4
Leo 2
CHALLENGER
CHEFTAI-N
CENTURION
M41

M-551
AMX-13
AMX-30
SCORPION

LANCE
PLUTON

HJ

CRUISE 105G
P-2

P-1

mMLRS
M-91
LARS

M110A2
M110
M107
M109A2
M109

M115
FH70

M198
M101A1
LIGH GUN
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052030
053190

041190
041135
041130
041030
041090
041150
041010
041050
041110
041230
042070
042050
042030
041170
042010

022150
022170
022190
022210
022110
022130

036010
036050
036030

031030
031050
035010
032050
033100
034110
032090
033110
034110
034130

0,60
0,15

1,00
2,30
r,20
2,50
1,10
1,40
2,30
2,10
1,50
1,00
0,36
0,83
0,54
1,10
0,54

19,00
18,00
13,00
26,00
26,00
23,00

0,77
0,77
0,77

1,84
1,84
0,75
1,90
1,90
1,84
1,90
1,90
0,63
0,63



MIos -
MI 09G
M114
MO0Z120-
mAM50
M-30

8l mozdz.
60 moidz.
51 mozdz.

REDEYE
ROLAND-2
STINGER
CHAPPARAL
BLOWPIPE
RAPIGR

PATRIOT
BLODDHOOD

HAWK
NIKE
GEPARD
M-167
M-55
L60
L70

20mm aplot
2x20 mm

BOIO5 1 PAH-1,2
AHB4A

AH1Q
SA-342
LYNX

BLACH HAWK
BO105M
GAZELLE
ALOUETTE2
"PI6A

F35

F16T
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034050
032010
032100
037010

037090
037160
037170
037210

091150
091010
091110
091070
091170
091050

r

092050
092040

092020
092030
093030
093170
093250
093130
093110

093210
093230

111010
112050
112010
111050
111070
113010
114070
114110
114130
102060
103540
102070

0,63
1,90
1,80
0,71

0,65
0,50
0,55
0,30

0,19
0,82
0,90
0,51
0,19
0,39

11,00
5,00

0,10
0,09

2,80
2,00
2,00
2,80
2t 00
1,50
1,50
1,50
1,50
18,00
3,00
13,00
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3. OPROORAMOWANIE TRESFfil KOMUNIKATOW ORAZ, INTERAKCYJNEJ PRA.CY
UZYTKOWNIKOW W TRAKCIE REALIZACJI EKSPERYMENTU SYMULACYJNEGO.

3.1. Modyfikacja i opis tresci komunikatéw wykorzystywanych w

poszczegblnych submodelach.

Kazdy z suhmodeli posiada liste zunifikowanych komunikatow,
ktorych tres¢ w zaleznosci od zaistniatej sytuacji krytycznej,
niezgodnej z planem dziatan zapisuje do systemowego zbioru komuni-
katow o nazwie: KOMUNIK podczas realizacji eksperymentu symula-
cyjnego.

Kazdy komunikat ma stata posta¢ i1 powinien sk#ada¢ sie z t
adresu uzytkownika do ktorego ma byC przestany, kodu strony
walczgacej, i1ndeksu rekordu jednostki walczacej w zbiorze

roboczym ktérej dotyczy, typu komunikatu oraz tresci komunikatu.

Adresem uzytkownika bedzie numer terminala IRISCOPE

pod ktérym dany uzytkownik pracuje.
Przydzielone zostaty nastepujgace numery:

1 - dla uzytkownika ogolnowojskowego 1 rozpoznawczego,

2 - dla uzytkownika OPL,
I

3 - dlauzytkownika lotnictwa,

4 - dlauzytkownika WRIA,

5 - dlauzytkownika pododdziatowinzynieryjnych,

6 - dlauzytkownika realizujgcego uderzenia jadrowe.

Numery te dotycza zarowno jednej jak 1 drugiej strony walczacej.

Kod strony walczgcej jest liczba:

13 - dla wojsk wkasnych,
14 - dla wojsk Nieprzyjaciela.
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Indeks rekordu jednostki w zbiorze roboczym jest ciggiem 8-znakow
zdefiniowan3in w poprzednich czesciach opracowania*

Typ komiinikatu moze byC cyfrag posiadajgaca nastepujace znaczenie:
1 - jedynie informujacy

;
2 - informujacy, po ktérym powinna nastgpi¢ decyzja uzytkownika*

Tres¢ komunikatu jest to cigg znakow alfanumerycznych o makBymalnej
dfugosci do 148 znakéw*
Dla komunikatu typu 1 nastepujgce stowa czesci roboczej rekordu

jednostki przyjmujg wartosci ustawiane przez submodel fTunkcjonalny:

K /ZKPB + 12/ = 0O oraz K /ZKPB + 14/ = 0

Dla komunikatu typu 2 odpowiednio:

K /ZKPB + 12/ 1

K /ZKPB + 14/ = 1

K /ZKPB + 6/ = TPD /czas na podjecie decyzji/

K /KPBil- 15/ * TPPD /czas pozostaty na podjecie decyzji/*

K /ZKPB + 18/ = K /Zilos¢ kwantow czasu jakie dotychczas uptynety

w stanie podejmowania decyzji/*

Systemowy zbior komunikatow : KOMUNIK jest zbiorem sekwencyjnym

o statej dHugosci rekordéw 80 znakow* Jeden komunikat zawarty jest

w dwoéch kolejnych rekordach tego zbioru. Zbior ten posiada parzystag
liczbe rekordow* Kolejne komunikaty sg do niego dopisywane sekwencyj-
ne, chronologicznie w miare zaistnienia okreslanych zdarzen w trakcie
eksperymentu* Jest on swego rodzaju kronika zaplanowanych oraz

krytycznych zdarzen przebiegu eksperymentu symulacyjnego*

Struktrira kazdego nieparzystego rekordu tego zbioru jest

nastepujaca:
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Pozycje znaku Tresc
1 adres uzytkownika /cyfra od 1 do &
2-3 kod walczagcej strony /cyfra 13 lub 14/
4-11 8-znakowy indeks rekordu jednostki
12 typ komunikatu /cyfra 1 lub 2/
13-80 pierwsza czesS¢ tresci komunikatu

/nazwa 68 znakow/

Struktura kazdego parzystego rekordu jest nastepujgca:

Pozycja znaku Tresc
1-80 diTuga czes¢ tresci komunikatu

/80 znakow/

Zatem tres¢ kazdego komunikatu moze liczy¢ maksymalnie

148 znakow#
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3.1.1. Wykaz komunikatow wykorzystywanych w submodelu

ogolnowojskowym /0GWO/ .

W submodelu ogolnowo; jskowym uzywane sg 33 komunikaty.
17 z nich sg komunikatami typu 1, a pozostate 16 sg komunikatami
typu 2. Komunikaty typu 1 sg to komunikaty o nastepujacych
numerach: 2, 6, 11, 12, 13, U, 15, 18, 22, 23, 25, 26, 27, 28,
29, 30, 31.
Pozostate numery z zakresu od 1 do 33 sg numerami komunikatow

typu 2.
Tres¢ wykorzystywanych komunikatéw jest nastepujaca:
- KOTONIMT NR”™N1L/0W
DLA: nazwa pododdziatu PRZYGOTUJ PARAMETRY OPISUJACE:
CZAS, DROGg, SPOSOB POKONYWANIA PRZESZKODY
- KOTONIKAT P.2/0W
nazwa pododdziatu OSIAGNAL RUBIEZ ATAKU:
X = imnim, Y = nnutm, T =nnn G nn M.
- KOMUNiIpi NR_3/70W

UAKTUALNIJ CZAS ROZWIJANIA W KOLUMNY BATALIONOWE

- KOTONIKAT NR 4/0W_

UAKTUALNIJ CZAS ROZWIJANIA W KOLUMNY KOMPANIJNE

- KOMUNIKAT NR_5/70W

nazwa pododdziatu - ZATRZYMANY NA POLU MINOWYM, AKT. POLOZENIE

X = nnnnn, Y = nnnnn
- KOITUNIKAT p_6/70W

PODODDZIALY NPLA NACIERAJA Z TEMPEM VN = nnn KM/H
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KOJTONIUT NR_7/0W

nazwa pododdziatu MA KRYTYCZNY STAN SIt 1 SRODKOW, PODEJMIJ
STOSOWANA DECYZJE.

KOMUNIKAT NR_8/0W

WARUNKI UNIEMOZLIWIAJA OSIAGNIECIE RUBIEZY W CZASIE nnniuin
PRZEZ nazwa pododdziatu.

KOMUNIKAT NR_9/0W

nazwa pododdziatu - BLEDNIE PRZYGOTOWANE ZADANIE ROJOWE -
NIEWLASCIWY KOD ZADANIA.

KOMUNIKAT P_10/0W_

NATARCIE nazwa pododdziatu ZOSTALO ZALAMANE, TEMPO NATARCIA
WYNOSI nim KM/H.

KOMUNIKAT NR_11/0W_

nazwa pododdziatu - OSIAGNAL RUBIEZ ZADANIA BLIZSZEGO nazwa
pododdziatu /oddziatu/.

KOMUNIKAT P_12/0W_

nazwa pododdziadu - OSIAGNAL RUBIEZ ZADANIA DALSZEGO nazwa
oddziatu.

KOMUNITKAT NR_13/0W _

nazwa pododdziatu - REALIZUJE NATARCIE Z TEMPEM POSCIGU

= nnn KM/H.

KOLIUNIKAT NR_1~N/0W

PODODDZIAL; nazwa NIE JEST W NATARCIU STR = nn, INDEKS: nnnnnnnn.
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KOITONipT NR_15/0W_

DIA: nazwa pododdziatu - UPLYNELO nnnim SEK CZASU NA OPRACOWANIE
DECYZJI .

KOMUNIKAT P_18/0W_

CZAS OSIAGNIECIA RUBIEZY ATAKU NIEREALNY: nmmnn O + nnnn SEK
DLA: nazwa pododdziatu.

roMUNIKAT P_17/0W_

nazwa pododdziatu - WYKONAL WSZYSTKIE ZAPLANOWANE ZADANIA: -

PODAJ KOLEJNE ZADANIA.
i

KOMUNIKAT P_18/0W_

PODODDZIAL: nazwa NIE JEST W OBRONIE STR = nn, INDEKS: nnnnnnnn.

KOMUNipT NR_19/0W_

DLA D-CY PULKU /BAONU/: ZATRZYMANIE PODODDZIALOW W KOLUMNIE ZA:

nazwa pododdziatu.

KOMUNipT NR_20/gW_

MINAL CZAS NA POWZIECIE DECYZJI: nazwa pododdziatu NADAL

PRZEBYWA NA POLU MINOWYM.

KOMUNIpPT NR_21/0W_

nazwa pododdziatu — BLEDNIE PRZYGOTOWANE CZASY REALIZACJI

ZADANIA.

KOMUNipT NR_2g/gW_
nazwa pododdziatu w STREFIE RAZENIA NPLA, NIE JEST ROZWINIETY

NA RUBIEZY OGNIOWEJ.
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- KOMUNIKAT NR_22/0W

nazwa pododdziaku ZNAJDUJE SIE W ODLEGLOSCI 1 = kM OD
NACIERAJACEGO NPLA,

- KOMUNIKAT P_24/0W_
nazwa pododdziatu OSIAGNAL _KRYTYCZNY STAN SIt I SRODKOW nn fo
UKOMPIETOWANIA.

- KOMUNIKAT P_25/0W_
PODODDZ. NPLA ZOSTALY ZATRZYMANE PRZEZ nazwa pododdziatu.
STRATY ICH WYNOSZA nn

- KOMUNIKAT P_26/0W_ ,
MINAE CZAS PLANOWANEGO ZAKONCZENIA ZADANIA PRZEZ nazwa
pododdziatu.

KOMUNIMT NR_27/0W_
nazwa pododdziatu NIE ZAKONCZY ZADANIA W PLANOWANYM CZASIE,
PRZEKROCZY O nnnn MIN.

- PMUNIKAT NR_28/0W_

nazwa pododdziatu PRZEBYWA W OBRONIE nnnn MIN.

- KOMUNIKAT NR_29/0W_

CZAS ZAKONCZENIA MARSZU /MARSZU,PO NATARCIA/ nazwa pododdziatu

SKORYGOWANO NA nnnnnn.

- KOMUNIKAT NR_,3070W"

nazwa pododdziatu OSIAGNAL REJON MARSZU;

X =nnnnn, Y = nnnnn, T = nn G nn M,
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- KOMUNIKAT P_31/0W_
nazwa pododdziatu OSIAGNAL RUBIEZ MARSZU DO NATARCIA:
X =mumn, Y = nnmm, T = nn 6 nn M.

- KORTONIKAT NR_32/0W_

CZAS ROZWIJANIA W KOLUMNY BAONOWE NIEREALNY; nnnnnn O + nnnn SEK

DLA nazwa pododdziatu.

- KOMUpKAT P_33/0W_

CZAS ROZWIJANIA W KOL. KOMPANIJNE NIEREALNY: nnnnnn O + nnnm SEK

DLA nazwa pododdziatu.
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3.1.2. Wykaz komunikatow wykorzystywanych w dziataniach

bojowych wojskjobrony przeciwlotniczej /WOPL/.

W submodelu WOPL moze wystgpi¢ 25 komunikatéow. Komunikaty
nr 4fF 11f 22 sg typu 2, pozostate typu 1. W celu ograniczenia
iloSci komunikatow tres¢ ich opracowano na tyle ogolnie aby
mogd4a dotyczy¢ Srodkdéw rozpoznania kompanii /baterii/ dowodzenia
oraz baterii ogniowej, ktora takze posiada Srodki rozpoznania,
wykrywania 1 Sledzenia celdéw powietrznych. Moze atg okazacd,
ze ujednolicenie tresci komunikatow ograniczy przejrzystosc
sytuacji o jakiej informujg. Jedenascie pierwszych, komunikatéw
dotyczy baterii /kompanii/ dowodzenia a niektdore z nich takze
baterii ogniowej, zas kolejnych 14 wydacznie baterii ogniowej

/np. komunikat nr 7/0PL dotyczy obu rodzajoéw baterii/.

Tres¢ komunikatow dotyczgcych dziatania baterii /kompanii/

dowodzenia jest nastepujaca:

KOMUNIKAT P.1/0PL_"

nazwa pododdziatu BRAK STACJI RADIOLOKACYJNYCH

- KOMUNIKAT NR~™2/70PLAN

nslL.Zwa pododdziatu WZNOWILA PRACE RLS NR numer RLS

OD GODZ. GG.MM

- KOMUNIKAT NRM3/0PLA

nazwa pododdziatu USZKODZONA RLS NR numer RLS

OD GODZ gg-mm

- KOMUNIKAT NR.4/0PL™

nazwa pododdziatu PO USZKODZENIU RLS NR numer RLS
ZMIEN HARMONOGRAM DYZUROW
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KOMUNIKAT P_S570PL_

nazwa pododdziatu WYKONALA WSZYSTKIE ZADANIA

KOMUNIKAT p 6/gPI _

nazwa pododdziatu BLEDNIE OKEESLONE ZADANIA DO WYKONANIA

KOTONIKAT NR_770PI_

nazwa pododdziatu NIE WYKRYLA SNP WYSOKOSCI LOTU

WYNOSI nnnn M

KOpNIKAT P_870PL_

nazwa pododdziatu NIE WYKRYLA SNP PREDKOSC LOTU

WYNOSI nnnn M/SEK

KOpNIKAT NR_9/0PL_

nazwa pododdziadu NIE WYKRYLA SNP ODLEGLOSC WYNOSI nnnnn

KOpNIKAT P_10/0PL _

nazwa pododdziatu WYKRYLA SNP BRAK BATERII OGNIOWYCH DO

NISZCZENIA SNP

KOpHIKAT p_11/0PL _

nazwa pododdziatu WYKRYLA SNP O GODZ. gg« Thn
H=mnh DM ,V =nnim MZaek , D = nnn KM , LICZ GR

PODEJM1J DECYZJE O ZWALCZANIU SNP

KOpNIKAT P _ 12/gPL _

nazwa pododdziatu ZAKONCZYLA PRACE BOJOWA Z USZKODZONA

ELS NR nnn -

Kolejne komunikaty dotyczg Baterii ognhiowej

M

nn
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KOmJINIKAT P_13/0PL

naziira pododdziatu NIE POSIADA SRODKOW WALKI N

KOMUNIKAT NR_1i1/0PL _

nazwa pododdziatu NIE POSIADA NIEZBEDNEGO LIMITU RAKIET V

pipNIKAT NR_18/0PL _

nazwa pododdziatu NIE POSIADA NA STANIE DYZURUJACEGO PRWB N

KOpNIKAT P_16/0PL _

nazwa pododdzia#! PROWADZItLA OGIEN DO GRUPY SNP NR nn

ZNISZCZYEA nn SNP NA nn WYKORZYSTANO nn RAKIET

KOpNIKAT P_12/0PL _

nazwa pododdziatu NIE POSIADA RAKIET \

KOMUNIKAT_NR 18/0PL_

nazwa pododdziatu PRZEKROCZYL LIMIT CZASU PRACY W GB1

PRWB nn OD GODZ. gg.- mm NIESPRAWNY

KOpNIKAT NR_18/0M] _

nazwa pododdziatu NIE WYKRYLA WEASNYMI SRODKAMI SNP ZE

WZGLEDU NA MALY ZASIEG WYKRYWANIA NALOT TRWA

KOpNipT NR_20/gPL_

nazwa pododdziatu STACJE POK3LADOWE NIE WYKRYLY SNP \

NALOT TRWA
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KOpNIKAT-p_21/0PL _

nazwa pododdziatu WYKRYLA WEASNYMI SRODKAMI CELE POWIETRZNE

O 60DZ gg mm

KOMUNIKAT NR_22/gK, _

ua”wa pododdziatu NISZCZYC nu GRUPE SNP nn RAKIETAMI V

ppNIKAT NR_23/0PL _

nazwa pododdziadu NIE POSIADA SRODKOW WYKRYWANIA CELOW
POWIETRZNYCH

KOpNipT P_ 24/0PL _

nazwa pododdziadtu MA USZKODZONE SRODKI WALKI OD 60DZ gg.mm

KOMUNipT P_28/gPL _ -

nazwa pododdziatu SLEDZI CEL POWIETRZNY KTORY ZNAJDUJE SIE
PRZED STREFA RAZENIA

KOMUNipi p_26/gPL _

nazwa pododdziatu SLEDZI CEL POWIETRZNY KTORY ZNAJDUJE
SIE ZA STREFA.RAZENIA.
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3.1.3. Wykaz komunikatéw wykorzystywanych w submodelu dziatan

bojowych lotnictwa frontowego 1 lotnictwa, wojsk ladowych.

Dla potrzeb Informowania uzyt-kowanika /decydenta/ submodelu
dziatania lotnictwa frontowego 1 lotnictwa wojsk lgadowych uzywanych

jest 8 komunikatoéw:
- 5 komunikatéw typu 1;
- 2 komunikaty t typu 2.

Tres6 wykorzystywanych komunikatow jJest nastepujgca;
- KOTONIKAT NR_1/WL

SAMOLOT /SMIGLOWIEC/ NR. niuner samolotu /$migtowca/.
TYPD. typ. WYCZERPAL LIMIT CZASU PRZEBYWANIA W GOTOWOSCI

BOJOWEJ NR 1.

- KOMUNIKAT M_2/WL
SAMOLOT /SMIGLOWIEC/ NR. numer samolotu /$migtowca/.
TYPU. typ. ZAKONCZYL ODTWARZANIE GOTOWOSCI BOJOWEJ.
- KOMUNIKAT NR_3/W1 _

SAMOLOT /SMIGLOWIEC/ NR. numer samolotu /$migtowca/.
TYPU. typ. NIE OTRZYMAL KOLEJNEGO ZADANIA.

PODEJIM1J STOSOWNA DECYZJE.

- KOMUNIMT P_4/WL _

SAMOLOT /SMIGLOWIEC/ NR. numer samolotu /$migtowca.
TYPU. typ. WYKONAL POSTAWIONE ZADANIA BOJOWE

PODEJMIJ STOSOWNA DECYZJE.
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KOMUNIKAT P_5/WL

SVIFFIEIONCOWY ODWOD PPANC. W SILE. ilosd $migkowcow. SMIGLOWCOW
O NUMERACH numery sSmigdowcow. NIE ROZPOZNAL KONTRATAKUJACYCH
PODODDZIALOW NIEPRZYJACIELA.

KOMUNIKAT NR_6/WL _

KOD ZAPLANOWANEGO CELU ATAKU = kod celu ataku, GRUPY, 1ilos¢
smigtowcow /samolotow, O NUMERACH, numery samolotéw /smigtowcow/

JEST NIE ZGODNY Z PRZYJETA KLASYFIKACJA CELOW LOTNICZYCH.

KOMUNIKAT NR_7/WL =

GRUPA, liczLa samolotow /sSmigdowcédw/, O NUMERACH, ninnery
samototow /Smigtowcodw/, WYKONUJACA LOT BOJOWY NIE ROZPOZNAM

CELU ATAKU.

KOMUNIKAT NR_8/WL _

MOZLIWOSCI OGNIOWE SNP W SILE, liczba samolotéw /smigtowcow/,
SAMOLOTOW /SMIGLOWCOW/ O NUMERACH®niimery samolotow /$mighowcow/ .

POZWOLILY NA ZNISZCZENIE ZAPLANOWANEGO CELU W, liczba i>.
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Wykaz komunikatow wykorzystywanych w suhmodelu
dziatan bojowych pododdziatéw wojsk inzynieryjnych

/WINZ/,

Dla informowania uzytkownika /decydenta/ submodel

dziatania pododdziatow wojsk inzynieryjnych o stanie pododdziataw,

a takze o koniecznosci reagowania uzytkownika na zdarzenia w

systemie uzywanych jest 13 komunikatow:

- 7 komunikatéw typu 1;

- 6 komunikatow typu 2;

Tres¢ komunikatédw jest nastepujgca:

- KOMUNIKAT

Nr 1 skrot nazwy — OSIAGNAL /A/ KRYTYCZNY STAN SIt
SRODKOW PODEJMI1J DECYZJE;

- ppNIKAT NRA2/INZ/

Nr 1 skrot nazwy - NAPOTKAL /A/ ROZPOZNANE POLE MINOWE
W KTORYM NIE WYKONANO PRZEJSC PODEJIMIJ

DECYZJE;

- KOMUNIKAT NR_3ZINZ.

Nr 1 skrot nazwy - ZOSTAL /A/ ZATRZYMANY /A/ NA POLU
MINOWYM PODEJMIJ DECYZJE;

—~ KOMUNIKAT NR_4/INZ.

Nr 1 skrot nazwy - WYKONAL UPRZEDNIO POSTAWIONE
ZADANIE ZAPLANUJ KOLEJNA

SEKWENCJE ZADAN;



KgMyMIKAT NR 5/INZ.

Nr 1 skrot nazwy -

KOMUNipT NR_6/INZ.

Nr 1 skrot nazwy -

KOMUNipT P_7/INZ.

Nr 1 skrot nazwy -

KOMUNipT NR_8"INZ.

Nr i1 skrot nazwy -

>

KOMUNIKAT NR 9/INZ.

Nr i1 skrot nazwy -

- B9 -

BLEDNIE PRZYGOTOWANO PARAMETRY OPISUJACE
RODZAJ AKTUALNIE REALIZOWANEGO PRZEZ
PODODDZIAL ZADANIA;

ZE WZGLEDU NA PONIESIONE STRATY WYKONAL
TYLKO POLE MINOWE O WYMIARACH nn X mm /M/

CO STANOWI nn ZAPLANOWANEGO ZADANIA;

\

ZE WZGLEDU NA PONIESIONE STRARY
WYKONAL TYLKO nn $ PRZEJSC W POLU MINOWYM

NR: mm;

NAPOTKAL ROZPOZNANE POLE MINOWE NR: nn
W KTORYM WYKONANO PRZEJSCIA PODEJMIJ

DECYZJE;

W WYNIKU WTARGNIECIA W OBSZAR POLA
MINOWEGO NR: nn PONIOSLA STRATY W
LUDZIACH nn X W SRODKACH WALKI nn i

PODEJMIJ DECYZJE;

KOMUNipT NR_10/INZ.

Nr 1 skrot nazwy - ZNALAZt SIE W OBSZARZE NARZUTOWEGO

POLA MINOWEGO 1 PONIOSt STRATY W LUDZIACH
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nn & w SRODKACH WALKI nn % PODUMIJ

DECYZJE;

— KOITONIKAT p_11/1INZ._

Nr 1 skrot nazwy - ZAPAS MIN WYNOSI nnnn SZT i NIE
POZWALA WYKONAC ZADANIA W PEENYM

ZAKRESIE;

- KOMUNIKAT P_12/INZ. _

Nr i skrét nazwy - ROZNICA MIEDZY RZECZYWISTYM

A PLANOWANYM CZASEM REALIZACJI

ZADANIA WYNOSI nnn MINUT.

- KOMUNIKAT P_13/INZ._

Nr 1 skrot nazwy - WYBONAL PIERWSZE ZADANIE.

>e |CV I
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3.2. Modyfikacja programéw dialogu uzytkownikéw z systemem

komputerowym.

W dotychczasowym opracowaniu uzytkownik przez program
dialogu miat mozliwosSC podanie decyzji kazdej jJednostce walczacej
podczas fTazy przygotowania eksperymentu. Programy dialogu uzytkow-

nikow zostang rozszerzone o0 nastepujgce dwie opcje:

- aktualizacje decyzji w trakcie eksperymentu symulacyjnego na

podstawie komunikatu od funkcjonujgcego submodelu,

- aktualizacje decyzji w trakcie eksperymentu na zadanie uzytko-

wnika.

A\

W*zbiorze kroniki indeksow o nazwie: SZUZ zarezerwowane
dotychczas 8 stowo rekordu danego uzytkownika wykorastane bedzie
jako adres /numer/ aktualnego rekordu do czytania w zbiorze
komunikatéw: KOMI/NIK. Zbidor komunikatow bedzie jJednoczesSnie
dostepny ma odczyt dla wszystkich uzytkownikow®™. Po tego zbioru
dostep na zapis beda miaty kolejno funkcjonujace moduty symula-

cyjne /submodele/.

Czytanie komunikatow ze zbioru: KOMUNIK bedzie realizov/at
program dialogu danego uzytkownika. Bedzie to alternatywna opcja
fazy symulacji do opcji dialogu uzytkownika w fazie przygotowania
eksperymentu. Po przeczytaniu rekordu komunikatu nastepuje
zwiekszenie licznika o 2 w 8-ym stowie rekordu zbioru kroniki
indeksow. Program dialogu uzytkownika wybiera ze zbioru komunikatow
tylko te rekordy, w ktorych zawarte komunikaty sg do niego adreso-
wane. Pla komunikatu typu 2 nastepuje na podstawie zawartego w
nim indeksu odczyt rekordu jednostki ze zbioru roboczego.

Nastepnie odbywa sie obstuga decyzyjna danej jednostki. Po powzieciul

decyzji1 przez uzytkownika dla komunikatu typu 2 nastepuje zerowanie



- 63 -

6, 12, 14# 15, " -ego stowa czesci roboczej rekordu jednostki,
ktérej decyzja ta dotyczyta. Oznacza¢ bedzie to wyjsScie danej
jednostki ze stanu podejmowania decyzji. Po tych aktualizacjach
rekord danej jednostki zapisany zostanie do zbioru wyjsSciowego
uzytkownika. Jest to ten sam zbidor co w fazie przygotowania
eksperymentu symulacyjnego. Program zarzadzajacy poprzez funkcje
2 podprogramu PRIUZR w miedzycyklu symulacyjnym bedzie realizowat
aktualizacje zbiordow robocdich na podstawie aktualnie dopisanych

rekordow w zbiorach wyjsciowych uzytkownikow.

Powyzej omowiono sekwencje aiktualizacji decyzji uzytkownika
n. podstawie komunikatu z procesu symulacji. Komunikat ten najcze-
Sciej bedzie dotyczyt stanu krytycznego danej jednostki, badz
zaistnienia takich zdarzen, dla ktorych uprzednio powzieta decyzja

1

nie jest mozliwa do wykonania.

Uzytkownik moze takze dokona¢ aktualizacji na swoje zagdanie
w trakcie trwania eksperymentu. Woéwczas powinien wybra¢ opcje
""zadanie” w programie dialogu oraz nastepnie udzieli¢ nastepujgcych

odpowiedzi:

- poda¢ kod strony walczacej,
- podac¢ indeks jednostki, ktorej decyzjg wykonania zadania chce

aktualizowac.

Po czym nastepuje odczyt rekordu danej jednostki ze zbioru
roboczego oraz dalsza sekwencja technologiczna, ktora jest

identyczna jak obstugadecyzyjna na podstawie komunikatu.

Podsumowujgc mozna powiedzie¢, ze uzytkownik w programie
dialogu ma do wyboiru trzy opcje dziatania programu w sferze

decyzyjnej.
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3 to:
- podanie decyzji w fazie przygotowania eksperymentu symulacyjnego,

- aktualizacja/Z decyzji w trakcie eksperymentu symulacyjnego na

podstawie komunikatu z funkcjonujacego submodelu,

- aktualizacja decyzji w trakcie eksperymentu symulacyjnego na

zadanie uzytkownika.

Wydrukowano w 3 egz.
Egz.Nr 1-3 - Bibl_ASG WP
Wyk. zespot oficerow
Driiik JB.dn. 19.09.89 r.
Nr ks.masz.PF5/ASG WP






