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Opracowanie niniejszo traktuje sie jako pomocniczy materiat
szkoleniowy dla stuchaczy Wydziatu VL i OPli z przedmiotu
PODSTAWY INFORMATYKI™
Ma on udatwi¢ nauke rozwigzywania zadaii nawigacyjnych na
podsystemie "SKALKA™, W tresci - w skondensowanej postaci ujete
zostaty podstawowe vriadomosoi z zakresu struktury orgcuiizaoyjno-
teohnicznej podsystemu, zasady jego wykorzystania oraz algorytmy

postepowania przy rozwigzywaniu zadaiS nawigacyjnych.

Merytorycznie opracowanie zostato ukierunkowano na zblize*,

nie siuchaczy Wydziatu WL i1 OPK do ET"0 w ogélew szczegdlnosci

zas ,do rozwiazywania zadan na EMC metoda konwersacyjna,

Prezentowany materiat jest uogolnieniem przeprowadzonych
nu powyzszy temat 6 godzinnych zaje¢ w ramach programu szkolenia.
Stanowi¢ powinien podstawe do samodzielnej pracy sdtuchaczy nad
dalszym pogdebieniem wiedzy o podsystemie "SKALKA"™ oraz jego
zastosowaniem do rozwigzywania zadan z nawigacji.

Zawiera w tresci minimum wiedzy dla kadry i stuchaczy wydziatu
niezbednej do praktycznego rozwigzywania zadan nawigacyjnych

oraz mozliwosci ich wykorzystania w ¢wiczeniach.



* P¥'"-e-"aczenie nodsystemu

Podsystem v/stepnych obliczen nawi/racy, jnyche/P\VON/ "'SKALKA”
stanov/i catoksztatt Srodkéw technicznych i pro/7/;ravo\y/ch przezna-
czonych do wspomaf~ania procesu dov/odzenia lotnictwem na Stano-
v/isku Dov/odzenia putku lotnictwa myshlv/3kiego /SD plm/.

V/spomaganie to obG.jmu.je automatyzacje wstepnych obliczen
nawigacyjnych w zakresie: - n

- przechwytu przez wkasne samoloty mysliwskie wyznaczonego celu
pov/ietrznego; e

- skierowania samolotu mysliwskiego z zadanego punktu przestrzeni
do "/wyznaczonego lotniska lub strefy patrolowania;

- doprowadzenia samolotu mysliwskiego od lotniska startu do
zadanej sbrefy patrolo*wania lub skierowania go od jednej
strefy do innej.

Powyzsze obliczenia nawigacyjne przepro\\radza sie z uwzglednie-

nien charakterystyk lotno-taktycznych samolotéw mysliwskich, ich
uzbrojenia, rozmieszczenia lotnisk, stref patrolov/ania i punktéw
naprowadzania oraz z uwzglednieniem bilansu paliwowego samolotu.

Ponadto wspomaganie to obejmuje:
- automatyzowang tabulacje charakterystyk celéw, zadan bojowych
i ich wynikow;
- reczng tabulacje gotowosci bojowej samorotéw danego plm;

- rejestracje wybranych etapéw pracy dla celdéw dokumentacyjnyc”h
i sprawozdawczych.



2. Funkc.le podsystemu

Generalnie podsystem realizuje funkcje bojowe 1 pomocnicze,
Bojowe funkcje podsystemu obejmujg whka.4ciwe obliczenia
nawi .facyjne w podziale na zadania, tabulacje gotowosci bojowej
i zadan bojowry~ch oraz rejestracje niektdérych etapéw pracy.
Funkcje pomocnicze obejmuja przygotowanie nosnika z zapisem
parametréw lotno-taktycznych samolotéw mysliwskich niezbednych
dla obliczen nawigacyjnych.

5. Bojowe Tfunkcje podsystemu

Whasciwe obliczenia nawigacyjne zostaty podzielone na 5 ty-
powych zadan nawigacyjnych ZN-1 do ZN-5, z ktérych tylko zadanie
pigte /ZM-3/ nie wymaga obliczen.

Zadanie nawigacyjne Nr 1 /ZN-1/ polega na wyznaczeniu
zakresu mozliwych rubiezy przechwytu przez wyznaczony samolot
mysliwski /blizsza rubiez przechwytu BRP i1 dalsza rubiez prze-
chwytu DRP/ dla chwilowe”go zadanego potozenia celu, jego kursu
i predkosci, przy prostoliniowej hipotezie lotu.

Wyznaczenie samolotu mysliwskiego polega na zadaniu jego typu,
uzbrojenia, napednienia oraz na zadaniu punktu poczatkowego
naprowadzania /lotnisko lub strefa/. Zadanie to moze by¢ realizo-
wane w jednym, dwéch lub trzech wariantach w zaleznosci od liczby
zadanych lotnisk ladowania po wykonaniu przechwytu.

Zadanie nawigacyjne Nr 2 /ZN-2/ polega na wyznaczeniu
czasu 1 kursu odejscia wyznaczonego jak w ZN-1 samolotu mysliwskie-
go od zadanego punktu poczatkowego naprowadzania /lotnisko lub stre-
fa/ dla wykonania przechwytu na nakazanej rubiezy. Analogicznie
Jjak w ZN-1 uwzglednia sie parametry ruchu celu i wyniki mozna
uzyska¢ w tylu wariantach, ile zadano lotnisk lgdowania po wyko-
naniu przechwytu /do trzech/.

W wypadku podjecia decyzji o wykonaniu zadania bojowego
wg wynlkév/ ZN-2 nastepuje automatyczny wpis danych o celu 1 da-
nych o mysliwcu do tablicy charakterystyk, zadan bojowych 1 dzia-
+alnosci bojowej.






Zadanie nawlp;acv.lne Nr 3 /ZM-5/ polega na okresleniu dla
samolotu mysliwskiego zna,jdu,jacego sie w danym punkcie przestrze-
ni kursu, wysokosci 1 predkosci powrotu w .jednym, dwu lub trzech
wariantach w zaleznosci od liczby lotnisk ladowania.

Wyniki obliczen ZN-3 w zaleznosci od potrzeb mozna uzyska¢ dla
zadane.j przez nawigatora wysokosci powrotu oraz dla optymalnej
dla danego typu samolotu wysokosci powrotu.

W obliczeniach uwzglednia sie stan paliwa na samolocie mysliwskim
oraz wymagang jego pozostatos¢ po wyladowaniu.

Zadanie nawigacyjne Mr 4 /ZN-V polega na wyznaczeniu:

- kursu odejscia, czasu dolotu i czasu dyzurowania w strefie na
nakazanej wysokosci przy starcie z okreslonego lotniska lub
dla przelotu ze strefy do strefy; -

- 1le czasu dyzurowania pozostato jezeli dany samolot mysliwski

Juz znajduje sie w strefie.

Obliczenia powyzsze wykonywane sag rowniez w max. trzech v/arian-
tach w zaleznosci od liczby zadanych lotnisk ladowania.

Powyzsze cztery zadania /ZN-1 do ZN-/4/ zamykaja funkcje
obliczeniowego wspomagania procesu dowodzenia lotnictwem
mysliwskim,

W wypadku podejmowania decyzji bez wstepnych obliczeh nawi-
gacyjnych wykorzystuje sie tzw, skrécone zadanie bojowe /ZN-g/,
w ktorym dane o celu, dane o mysliwcu oraz o miejscu skad rozpo-
czyna sie naprowadzanie wprowadzone sag automatycznie® wprost do
Tablicy charakterystyk, zadan bojowych i dziatalnosci bojowej
dla celdéw sprawozdawczych.

Dla oceny stanu gotowosci bojowej Srodkéw pIm podsystem
"SKALKA” umozliwia prowadzenia Tablicy gotowosci bojowej, w kto-
rej rejestruje sie na biezaco:

- liczbe samolotéw na kazdym lotnisku wg typéw i ich standw
gotowosci bojowej;

- liczbe i _typ samolotéow wykonujacych zadanie w powietrzu lub
w strefie dyzurowania;

*

- stan uzbrojenia i paliwa na kazdym lotnisku;






- *"trunki meteorologiczne i kierunek startu\na kazdym lotnisku;
~ liczbe wolnych kanatédw naprowadzania na kazdym punkcie napro-
wadzania danego plm;

- liczbe i1 typy samolotdow sgsiadéw na kazdym lotnisku,

mFunkc.le bo.lowe podsystemu zamyka mozliwos¢ rejestracji
wybranych etapow dziatalnosci w postaci wydrukéw na drukarce
wierszowej, a w szczegolnosci;

- wynikow obliczen zadan nawigacyjnych /ZN-1 do ZN-5/;

- zav/artos¢ Tablicy charakterystyk, zadan bojowych i1 dziatal-
nosci bojowej oraz Tablicy gotov/osci bojowej z reguty przy
kazdej zmianie ich zawartosci.

Dla utatwienia sprawozdawczosci wszystkie wydruki cechowane sag
datg i biezacym czasem operacyjnym z dok#adnoscig do 10 sekund.

A. Pomocnicze funkcje podsystemu

Dla doktadnego wyznaczania wynikéw zadan nawigacyjnych
niezbedne sa szczegétowe dane lotno-taktyczne samolotéw mysSliws-
kich z uwzglednieniem réznych wariantow ich uzbrojenia.

Dane te przechowywane na specjalnym nosniku /papierov/a tasma
perforowana lub dyskietka/ wczytywane sg kazdorazowo podczas
Przygotowania podsystemu do pracy.

Na wypadek zmian w v/yposazeniu lotnictwa mysliwskiego tak
w odniesieniu do typow samolotow. Jak do ich uzbrojenia podsys-
tem umozliwia przygotowanie nowego nosnika danych.
Szczego6towy opis zav/artoscl takich danych zostat zamieszczony

w zataczniku nr 1 w lnstrukcJl nagryvam™a.

5. Stanowiska robocze wspomagane przez podsystem

Podsystem 7SKALKA” rozwiniety w pomieszczeniach SD plm
obstuguje 3 zasadnicze stanov/iska robocze:

- dowédcy putku /stanowiska Nr 3/;
~ starszego nav/igatora naprowadzania /stanowisko Nr 1/
- operatora wprowadzania danych /stanowisko Nr 2/,



Star.owisko Nr 1 i 2 sg stanov/iskalni aktywnymi.
Ze stanowisk tych mozna wprowadza¢ informacje,dane lub polecenia
do podsystemu oraz podsystem na stanowiskach tych zobrazowuje
swoje dane i1 wyniki obliczen.

Stanowisko Nr 3 /d-cy putku/ jest stanowiskiem biernym.

Ma tyra stanowisku mozna jedynie zobrazov/ywa¢ wyniki dziatania
podsystemu.

Wszystkie te stanov;iska wyposazone sg w monitory ekranowe
podsystemu MS-1, MS-2 i MS-3 odpowiednio do numeracji stanowisk
przeznaczone do zobrazowania informacji. Monitory MS-i i MS-2
wyposazone sa w klawiatuiz/ informacji do podsystemu, zas$ monitor
dowddcy plIm takiej klav;iatury nie posiada.

Rozmieszczenie tych stanowisk roboczych nie jest Kkrytyczne,
Monitor MS-3 d-oy pIlm rozmieszczany jest zazwyczaj w sali opera-
cyjnej SD, monitor MS-1. wraz z klawiaturg st. nav;igatora naprowa-
dzania w sali punktu naprowadzania za$ monitor MS-p z klawiaturg
operatora wprowadzania danych badz w sali punktu naprowadzania,
badz w sali pracy sztabu putku na SD#

Dla utatwienia wspoOdpracy miedzy stanov/iskami, jak i1 z wy-
konawcami zadan bojovr~ch, kazde z nich v/yposazone jest W standar-
dovw/e Srodki +gcznosci telefonicznej 1 rozgtoszeniowej nie wcho-
dzace v; sktad podsystemu ™SKALKA™,

6 . Funkcje realizov/ane za pomocag podsystemu na poszczeg6lnych
stanowiskach roboczych

Schemat funkcjonalny stanowisk roboczych, powigzali funkcjo-
nalnych miedzy nimi oraz pov;igzan z czesciag obliczeniowag podsys-
temu zostat pokazany na rys."l.

Najbardziej obcigzonym funkcjonalnie jest stanowisko Nr 1
st.nawigatora naprowadzania. Na stanov/isku tym wykonuje sie
nastepujace czynnosci zasadnicze z klawiatury MS-1:

- inicjowanie- zadan nawigacyjnych ZN-1 do ZN-5;
- \"irprowadzanle danych o celach, samolotach mysliwskich, lotnis-
kach, strefach niezbednych do vr/konania obliczen;

- zatv/ierdzanle -/{ynikdw obliczen;
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IDEA ROZWIAZANIA 1 WYKORZYSTANIA WAJIKE)W ZADAN NAWIGACYJINYCH

W DOV/ODZENIU plra W PODSYSTEMIE ™SKA#iCA»
ZADANTA STANOWISKO MR
D-ca plni
Zobrazowanie na MS-~ Tabl.
Ch-k, Zadan Bojovrych
STANOrrSKO NR 1 i DziatalnosSci Bojowej.
St.Nawigator Naprowadzania MELDUNK I V/ynlki Obliczen Zadan
Nr 1, 2, 3, n -G
Wsp-~t¥praca miedzy stan, Tabl. Gotowos$ci Bojov;sj
Przestania wyntk™iw zadan N
. Nr il
Sciggniecie i1 odestanie
tabl. Gotowosci Boiowe;5
Zobrazowanie na MS-1
Wytyczne 1 wyniki zadan
Nr 1,2,3;/M,0
Informac.ie uzupedniajgce
zadan Nr d ew—
Tabl. Gotov;osci Bojowej
Tabl.Ch-k, Zadan Bojov;.
1 DziatalnosSci Bojowej
Czynnosci zasadnicze
Inicjowanie zadan, wprowadza- U
nie danych, zatwierdzanie
danych, zatv;ierdzani e wynlkoéw.
Nzupednlanle zav/aZtosci tabl.
Gotowos$cl Bo jowej
Wynlkl zadan 1,2,
i tablice
ZESTAV;
g OBLICZENIOWY
""SKALKA»
Obliczenia zadanh
na\H Zatorskich
Nr 1," 2, 3, 3
e X v ]
MELDy~ K WSKAZOWK 1
0 realizacji Odprovradzania na
1 ewynikach lotni sko éé?éWéA
zadan bojowych Doprov/adzania do
strefy
WYKONAWCA
ZADAN BaiOraH
f

MELDUNKI

MELDUINIKI
0 stanach
gotov;03ci
bojowej

POLECEINIA

STAmMIiISKO m 2

Operator vrprcvTadzania danych

V/spi™Mpraca miedzy stano;.
i Sciaggniecie
Bojov/ej

Przestanie
tabl. Gotowosci

Zobrazowanie na MS-2

Tablica
Gotowosci Bojowej

Czynnosci zasadnicze

Vhjipeknienle zawartosci
tabl _.GotoWOSci Bojowej

Za™artos¢ tablicy

Gotovfosci Bojowej

Zapytania
dot. QO0tOv70SCi
bojowej







- 13 -

- uzupeknianie zav/artosci Tablicy charakterystyk, zadan bobowych
i dziatalnosci bo.iowej, a takze uzupednianie zawartosci
Tablicy gotowosci bo.jowe.i;

- inic,lo\~/anie wydrukéw poszczegélnych faz dziatalnosci.

Na stanowisku tym czes¢ obliczeniowa podsystemu zobrazowuje

na ekranie monitora r-is1:

wytyczne do obliczen poszczegdélnych zadan nav/igacy,jnych usta-

lajace jakie dane 1 w jakiej kolejnosci nalezy wprowadzac;

- v/yniki poszczegbélnych zadanh nawigacyjnych;
- informacje uzupedniajgce do w/ynikéw/ obliczeh na zagdanie
st, nawigatora stanowigce skrocony wykaz danych do obliczen;

- zatwierdzanie zadania bojowego;

- Tablice charakterystyk, zadan bojowych i dziatalnosci bojowej

B po zatv;ierdzeniu zadania bojowego przez d-ce w celu jej uzuped-
nienia lub dla wpisu rezultatow dziatan bojowr>/ch;

- Tablice gotow™osci bojov/ej dla jej uzupeknienia gtownie w czesci
dotyczacej v;olnych kanaltév/ naprowadzania.

Klawiatura monitora. MS-1 umozliv/ia ponadto cjov/anie

ini
wspodpracy miedzy stanowiskami roboczymi, a mianowicie:

- przestanie wynikév/ obliczeh zadar. nawigacyjnych zZM-1, 2, 3
do d-cy pIm /na ekran MS-?/ dla ich analizy;

- \iryswietlenie na swpMh monitorze Tablicy gotowosci bojowej dla
jej uzupednienia lub korekty jej zawar-"osci. Na ten czas auto-
matycznie blokuje mozliwosS¢ zmiany tresci tablicy na stanowisku
Nr 2.

Na stanowisku operatora wprowadzania danych zobrazowywing
jest na ekranie monitora MS-2 vrykgcznie tablica gotowosci bojo-
wej. Z klawiatury tego monitora operator ma mozliwosS¢ wpisywania
odpov/iednich danych do tablicy gotowosci bojowej oraz moze
inicjowa¢ Vidruk jej zav;artosci. Ponadto, na zadanie d-cy plm
moze v/yswletli¢ na ;iego monitorze"/MS-?/ tablice gotov/osei
bojovw/ej oraz ja vryganic.

Na ek.rnnle monitora MS-? na stanov;isku d-cy plm podsystem
Ar,KA" wr/:ivl-etla zasadniczo tablice charakterystyk, zadan.
bojO~"r/ch i dziatalnosci, bo.iowej, Imiana zobrazowania moze nastg-
pi¢ jedynie za Zgoda lub na polecenie d-cy na:



% .Y
T VT 'I».—r-Vnn.
- e W

- zobrazO"vanie wr/nikdvw/ obliczen zadan nawigacyjnych, co jest
sterowane ze stanowiska st, nawigatora naprowadzania;

- zobrazov/anie tablicy gotowosci bojowej, co jest sterowane ze
‘stanowiska operatora ~wprowadzania danych.

Skasov/anie obrazu przesydtanego od stanov/Iska Nr 1 lub 2 powoduje
automatycznie ponowne v.”sv/ietlenie tablicy charakterystyk, zadan
bojo’gj~ch 1 dziatalnosci bojov/ej na stanowisku Nr 3 - d~cy pim,

\

Na kazdym monitorze ekranowym niezaleznie od chwilowe]j
tresci zobrazowania zobrazov/ywany jest stale tzw. nagtoéwek
zav/ierajacy V jednym wierszu numer danego SD, aktualng date
/rok, miesigc, dzien/ i biezacy czas operacyjny /godz,,min, sek/
z doktadnoscig do 10 sekund.

Czes¢ obliczeniowa podsystemu '"SKALKA” jak zaznaczono na
rys. 1 realizuje funkcje;

obliczeniowe zadan nawigacyjnych ZN-1 do ZN-A;

wyswietlanie v;ytycznych i1 pobieranie danych do obliczen ze
sprav/dzaniem ich poprawnosci formalnej i sygnalizacje biedéw;

formov/anie czesciov/e tablicy charakterystyk, zadan bojowych
i dziatalnosci bojowej;

l

przecho™wywanie zawartosci tablicy gotowosci bojowej;

rejestracje etapéw dziatalnosci.

7. Podstawov/e dane taktyczno-techniczne podsystemu 7SKALKA”

Zakres \\rykonywania wstepnych obliczen
W siatce OP O~ - 180° E

0° - 180° N

l

Maksymalny zasieg wykonywania wstepnych
obliczen nawigacyjnych w:

"a/ uktadzie lokalnym /Zazymut, odlegtosé/ 1000 km
b/ siatce OP 1200 km
- Predkosv$ lotu celu - 600MA999 km/h
—.Kursu lotu celu e° _ 3.50°
- V/ysokos¢ lotu celu 32 km
- Predkos¢ lotu mysliwca - 6S0>A999 km/h x/

Kurs lotu mysl Iwca (0 >59



- Wysokos¢ lotu mysliwca 32 kjn

~ 110$¢ typow mysllwcOY/ do 6

- 11os¢ typow rakiet do

- 11os¢ programov/ych predkosci mysliwca h

- 11os¢ metod naprov;ad?:ania 2 /przechwyt
zakretu/

- 11os¢ stref ataku do 5 /tylna,przednia,
boczna/

- 1los¢ lotnisk "do 10 /w tym do

5 wkasnych/

- 11os¢ stref dyzurowania do 10
110s¢ punktéw naprowadzania do 6

Sredni czas obliczen;

a/ zadanie nawigacyjne ZN-1 - 20 s
b/ ~zadanie - ZN-2 - s
c/ zadanie - ZN-3 s
d/ zadanie _ H - N-"4 - 5 s
e/ zadanie — ¥ ZN-3 " - 5s
f/ zadanie _ ¥ _ ZN-1/2 - 28 s

Sredni czas wprowadzenia danych do obliczen:

a/ zadanie nawigacyjne ZN-1 s
b/ zadanie - - ZN-2 - S
c/ zadanie - - m  7ZN-3 37 s
d/ zadanie - ZN-t - 23 s
e/ zadanie - ZN~5 23 s
f/ zadanie - ZM-17/2 ”3 s

w-1 mozliv/osci dane/ typu mysliwca,
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WYJASNIENIA DODATKONNTE

Oznaczenia dziatalnosci bo.lowe.l /P/
- potwierdzenie przy,jecia zadania
- mysliv/iee ™wystartowat

- cel zniszczony

- cel uszkodzony

helikopter w pov/ietrzu

- zadanie wykonano

- cel sSledzony

- zadania nie wykonano

~NOoOTZ>WNF—O
1

Kod mysliy/ca /TV
- KiG-.21 PF

~ MiG-21 MF

- fiiG-21 BIS

~ MiG-23 MF

> WN R

Rodza,1 uzbro.ienia /U/

1 - R-2US-
2 - R-3S

3 - R-.13M
A ~ R-23T

Stan paliv/a /N/

0 ~ bez zbiornikow
1 - ze zbiornikami
2 - niepeine

Spos6b ataku celu /7A/

0 - z tylne.i pétsfery
1 - z przednie,l potsfery
Mozliy/0s86 wspétdziatania z artyleria j L

0 - bez v/spotdziatania
1 - dziatanie we wspdélnej strefie

Charakterystyka celu /T/

- samolot kontrolny

- naruszyciel

~ samolot v/4asny naruszyciel
cel powietrzn?

- samolot planow/y

a cel ze zgodnym sygnatem
rozpoznania

O>WNFO
1

- cel szkoleniov/y
samolot wwkasny

- samolot x-/dasny bez
S7gnatu rozpoznania

o~N O
1

9 - nosiciel zak¥écen

Mie.jsce noczatku nai)roadzania
N m . N

0 - strefa dyzur.oi-wania
1 - lotnisko X
Program naboru wysokosci /P/

1 - maksymalny
2- - kombinowany
3 - petne odpalenie

Kierunek startu z lotniska /H/,

0 - zasadniczy
1 - przeciv/ny

Metoda naprowadzania /M/

0 - przechwyt
'l - zakret

Spos6b napro”vadzania /SN/

0 ~ przyrzadowy
1 - foniczny
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8. KOMTMIKACJA MIgDZY STANOWISKAMI ROBOCZYMI

Dla efektyv/nego wykorzystania stanov/isk roboczych podsyste-
mu ”SKALICA" rozmieszczonych w réznych pomieszczeniach SD /rys.‘V/
przev;idziano dwukanatov/y przepty¥ informacji:

- fonicznej za pomoca urzadzen telefonicznej i rozgtoszeniowych;
- obrazowej poprzez przekazywanie obrazéw kanatami cyfro\>r/mi
podsystemu "'SKALKA™,

Z punktu widzenia aparatury podsystemu stanowisko robocze dov/6dcy
pIm ~wyposazone W monitor ekranowy MS-3 jest stanowiskiem biernym,
ktére moze tylko odbiera¢ obrazy przekazyv/ane;

- bezposrednio od programu ONO1;
- ze stanownska roboczego st, nawigatora naprowadzania;
- ze stanowiska roboczego operatora wprov;adzania danych.

Na ekranie.monitora MS-3 zobrazov/aniem zasadniczym jest
tablica charakterystyk, zadan bojowych i1 dziatalnosci bojowej
przekazyv;anych automatycznie od programu ONOl1. Obraz ten moze
by¢ jedynie chv/ilowo zastepov;any przez:

- wyniki obliczeh zadanh nawigacyjnych Nr 1, 2, 3 i po uzyskaniu
ich przez st. nawigatora naprov/adzania /za zgoda d-cy pln/;

- tablice gotov/osci bojowej od operatora \Ap>rowadzania danych
/na zadanie d-cy plmn/.

Zgoda dowddcy na wyswietlenie mu wynikév/ obliczen lub polecenie
przekazywania mu i \wygaszenia tablicy gotevfOSci bojov;ej przeka-
zy .vana jest sSrodkami #gcznosci fonicznej.

Pozostate dwa stanowiska robocze - st. operatora naprowadza-
nia i operatora v/prowadzanla danych moga sterowa¢ przeka”zywaniem
obrazéw miedzy monitorami ekranowymi podsystemu.

Komunikacja S$rodkarei podsystemu miedzy st. nav/igatorem
nanrowadzania a dov/6dca nim

St. nawigator naprov/adzanla przesyda dov/6dcy /za jego zgoda/
wyniki obliczen zadan nawigacyjnych Nr 1,- 2, 3 i A dla jego
zapoznania sie 1 podjecia decyzji, "iykorzystuje sie do tego celu
klucz PS /SHIFT P3/ klav/iatury m.onltora MS-1. Po nacisnieciu tego
klucza z ekranu monitora MS-3 znika obraz tablicy charakterystyk.
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zadan bo.jowych i dziatalnosci bojowel a w ,jego miejsce pojawia
sie tabela wyniko™ra odpovdedniego zadania nawigacyjnego.

Na czas wysSwietlania takiej tabeli na monitorze dowddcy plra
zabrania sie wprowadzania z klawiatury monitora MS-1 innych
instrukcji przez st. nawigatora naprowadzania.

Wydanie decyzji przez dovw/6dce plm stanowi Jednoczes$nie
polecenie st. nawigatora naprowadzania wygaszenia tabeli wyniko-
wej na MS-3 i powtdrnego wyswietlenia tablicy charakterystyk,
zadan bojowych i1 dziatalnosci bojowej. Mozna tego dokonaé¢ przez
zacis$niecie Jednego z kluczy P1, 2, 3 do '7 lub klucza SEND.

Nacisniecie klucza SEND na klawiaturze MS-1 powoduje konty-
nuacje dotad obliczanych zadann ZN-1, 2 lub 3 oraz zatrzymanie
tablicy wynikowej 2N na ekranie MS-1, Nacisniecie Jednego
z kluczy PI, 2, 3T™Ilub 5 powoduje przejscie do realizacji
innego zadania nawigacyjnhego.

Ponadto na stanowisku Nr 1 mozna zobrazowa¢ tablice charak-
terystyk, zadan bojowych 1 dziatalnosci bojowej przez nacisniecie
klucza P7 /SHIFT P2/ dla JeJ uzupeinienia. Odestanie uzupednionej
tablicy do EMC zachodzi po nacisnieciu klucza SEND.

10. Wykaz kluczy funkcjonalnych klawiatury monitora MS-1

Klawiatury monitora MS-1 zav/iera nastepujgce klucze
funkcjonalne:

P1 : wywodanie zadania nawigacyjnego Nr 1j

P2 : wywodanie zadania nawigacyjnego Nr 2;

P3 : wywotanie zadania nawigacyjnego Nr 3;

P4* - wywotanie zadania nawigacyjnego Nr 4«

P5 : wywotanie skréconego zadania bojowegoj

P6 /SHIFT PI/  wys$wietlenie tablicy gotowosci bojowej;

P7 /SHIFT P2/ wyswietlenie tablicy charakterystyk zadan
bojowych i1 dziatalnosci bojowej;

P8 /SHIFT P3/ odsytanie Agmikéw zadan Nr 1, 2, 3 i ~ na ekran
MS-3 dov;bédcy plm.

SEND : Kontynuacja kolejnych etapéw realizacji zadan Nr 1, 2,

3, 4 i 5 oraz wygaszanie tablic na ekranie MS-1;

PRINT: drukowanie zawartosci ekranu MS-1 na drukarce;
PF10 ; uzupednienie tablic wynikowych zadan Nr 1,2,3 1 4
0 skrécone dane z wytycznych do tych zadah.
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Pedny opis klawiatury monitora systeraov;ego zostat podany
w zatgczniku Nr 3 do niniedsze.j instrukcji.

11, Komunikacja Srodkami podsystemu miedzy st. nawip:atorem
naprowadzania a operatorem ~prowadzania danych

W ramach tego sprzezenia st, nawigator naprov;adzania moze
na ekranie swego monitora wyswietli¢ tablice gotowosci bojowej
przez nacisniecie klucza P6 /SHIFT P1/*

Po zapoznaniu sie z tablica oraz po JeJ m uzupednieniu
/stan samolotow w strefach oraz stany wolnych kanatéw naprowa-
dzania/ st. nawigator naprowadzania \"/ygasza Jg na swoim monitorze
przez nacisniecie klucza SEND.

12, Komunikacja sSrodkami podsystemu miedzy operatorem
napro™/mdzanla danych a dowdédca plm

Na ekranie monitora MS-2 operatora wprowadzania danych
zobrazowywana Jest tylko tablica gotowosci bojowej. Na podstawie
napty>/ajacych meldunkéw uzupednia on lub zmienia Jej zawartosc.
Jakiekolwiek zmiany w tablicy rejestruje przez wydrukowanie
JeJ na drukarce po nacisnieciu klucza P1,

Na zgdanie dowddcy plm moze wyswietli¢ na Jego ekranie
zawartos¢ tablicy gotowosci bojowej przez nacisniecie klucza P2.
W czasie wyswietlania tablicy dowédcy plm operator wpro™raidzania
danych moze zmienia¢ Jed zawartos¢ /ale obraz na ekranie MS-3
dowddcy” pIm nie ulega zmianie/.

Na polecenie dowddcy plm operator wprowadzania danych
wygasza obraz tablicy gotowosSci bojowej przez nacis$niecie klucza P3.

Po zaniloL.na ekranie monitora MS-2 tablicy gotowosci
klucza P10 /SHIFT P3/.
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13. OPIS KLAWIATURY MONITORA SYSTEMOWEGO MERA 7910

\
Pedny opis klawiatury znajduje sie w dokumentacji techniczno-

ruchowej systemu monitorév; ekranowych MERA-7900.

Podany ponizej skrdcony opis klawiatury monitora systemov/ego
MERA 7910, zawiera opis tych klawiszy /ciemniejsze na rys. Z.1/,
ktére sag i/rykorzysty’«ae w czasie pracy podsystemu SKALKA.

Klawiature monitora systemowego MERA 7910 mozna Tfunkcjonal-
nie podzieli¢ na:

A. Klawisze™wgro~radzan® 38§;;;rd:

cyfry;

litery;

symbole graficzne;

Re I1SIS-$ssHi! ®e

- sterov/anie kursorem;

- tabulacja;

- nowa linia;

- wymazyv/anie;

- postawienie i usuwanie danych.

C. KI8i:ij;Szeoperac2jne:

- klawisze atencji programu /P1+PS/;
- inicjacja transmisji danych /SEND/;
- 1@nicjacja drukowania /PRINT/;

- zerowanie monitora /RESET/.
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A. Klawisze v/prowadzania danych

ﬁ&%g:iégne - stuza do wprov/adzania danych liczbowych;
49

SHIFT LOCK dziata w ten sam sposdéb Jak w zwykdtej maszy-
nie do pisania czyli umozliwia operatorowi
wysytanie dolnego lub gdérnego rejestru znakow;
wcisniecie klawisza powoduje zablokowanie
w tej pozycji, zwolnienie nastepuje przez
ponowne nacisniecie klawisza.
Uzywany Jest do przesytania kluczy P6 do P10
/np. klucz P6 - wcisngdé SHIFT LOCK*"
i P1L /.

SPACJA klawiatura Jest wyposazona w dwa klawisze
spacja; Jeden w czesci alfanumerycznej i drugi
w czesci numerycznej, Oba klawisze dziataja
zamiennie i identycznie tzn, przesuwaja kursor
o Jedng pozycje w prawo i wymazujg znak znajdu-
Jjacy sie w poprzedniej pozycji.

Przesuwanie - przesuwa kursor w kierunku nakazanym strzatka.

kursora Przesuwanie ma miejsce przez caly czas
wcisniecia klawisza:

Tabulacja przesuwa kursor na poczatkowag pozycje poprzed-

wsteczna niego pola niechronionego

Tabulacja - przesuv/a kursor do pierv/szej pozycji nastepne-

go pola niechronionego.



Kasowanie
pola niochronionego
/linii/

Kasowanie
ekranu

Klawisze
atencji
P1+P5 -

SEND

PRINT

RESET V

D, Uwagi
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- kasuje wszystkie znaki poczawszy od

pozycji kursora a skoriczywszy na ostat-
niej pozycji pola niechronionego /linii/.

kasuje wszystkie nlechronione pola na
ekranie 1 przesuwa kursor na pierwszg
niechroniong pozycje na ekranie.

stuza do "prowadzania 10 réznych funkcji
atencji, uzywajac klawiszy Pl+#F5 oraz
klawisza SHIFT LOCK. * N

stuzy do wprowadzania danych /inicjuje
transmisje danych do komputera/.

stuzy do lokalnego wydruku tresci ekranu
na drukarce MERA 180-RO.

kasuje pojawiajace sie btedy we/wy.
Nalezy wcisnagé gdy zapalona jest lampka
"1/0 ERROR” /kolor czerwony/.

1. Sygnat dzwiekowy podczas pisania oznacza probe pisania
niedozwolonych znakédw w polu niechronionym, koniec pola

niechronionego lub zablokowanie klawiatury.

2. Blokada klawiatury sygnalizowana jest ciagtym Swieceniem
kursora. Zwolnienie blokady klawiatury nastepuje przez

wcisniecie klawisza RESET.

3* Po kazdym uzyciu klawisza SHIFT LOCK nalezy pozostawi¢ go

w gornym potozeniu.
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1~ Inicjowanie prO("Praniu wstepnych obliczen nawif;acyjnych
ora?: tworzeziie uf‘rupow™ania

X SYSTEM SOM-52C
XX GENERATOR xx

STA
CR

PROGRIAM ONO1 EDYCJA 3
¥14CZ ZEGARY MASZYNY

CLOCK
PODAJ NR SD, DATE, CZAS
ek 90 00 00 00 00 PR

CZYTAJ DANIi Z URZ.NIi
g ~CTP; 1 - FD
CR
CZYTAJ C.Di DANYCH Z:
0"- URZADZENIA, 1 - KLAWIATURY
CR

PODAJ Dt, | SZEROKOSC GEOGRAFICZNA SD
STOP., MIN., SEK. , STOP., MIN., SEK.

PODAJ KODY OP
CR
CR gdy raniej jak 9
PODAJ DANE O LOTNI SHiACH
KOD, BETA, D, KURS, CECHA
. e e e e . CR
CR gdy raniej jak. 10/5/
PODAJ DANE O STHIEFACH
KOD, BETA, D
0 000000 \RR "
CR gdy mniej jak 10
PODAJ DANE O PN
KOD, BErrA, D, STAN ¥OL. KAN. NAP.: P, F
P e (® e P A/
-h CR gdy raniej jak 6 )
NA MSK - KURSOR; NA MS-1 i MS-2 NAGLOTOK.

A NAMS - 3 TABLICA GOTOWOSCI BOJOWEJ

UWAGA:
Kazdej kropce odpowiada jedna cyfra






- 290 -

ZADANIE NAWMGACYJINE NR-1-VFYZNACZANIE'MOZLIWCII RUBIEZY PRZECHUYTU

IM S«1/

Wytyczne Nr 1 ZN-1 "
NACI SNATE, KLUCZ Pi

mi CELU

wspoédrzedne celu i godzina

KURS CELU

PREDKOSO CELU

WSPOLRZEDNE CEIJD 1 DYSKIPiETNOi50
DYSKTFFITNOSO /MIN/ - WSPOE.RZEDNE OP
DYSKRETNO&O /SEK/ - WSPOLRZEDNE ,D

WYSOKOi~0 CELU

PRINT

SEND

Kytyczne Nr 2 ZN-1

INDEKS PILOTA

KOD m"&LIV/CA, UZBROJENIT A 1 NAPEENIENIA

1-MiG-2IPF 1-R-2US 0-BEZ ZBIORNIKOW

2- MiG-21MF—R-3S 1-ZE ZDIORNirrAMI

3-MiG-21BIS 3_R-13M 2-NIEPELNE

c(MIG-2 3MT A-R-23T

STAN PALIXV'A /L LUD #~/

METODA NAPROIIADZANIA 1 STREFA ATiUiIU
O-PRZECHWYT O-TYLNA

1-ZAKRET i-PRZEDNIA
PROGRAM NABORU WYSOKOSCI I KIERUNEK STARTU
1- MAKSYMALNY - 0- ZASADNMCZY
2- KOMBINOWANY 1-PRZECIWNY
3- PE¥_.NE DOPALANIE
PRINT
SEND

Wytyczne Nr 3 ZN-1
NUMER STREFY LUB LOTNISKA
0- STIUZ2FA 0-
1-LOTNISKO "*NR STRRFY/LOTNISKA
9_
WYSOKOSO STREFY
CZAS PASYWNY /MIN/
Nit PN I SPOSOBU NAPROWADZANIA

1- O-PRZYRZ"NDOWY

"NR. PN 1-FONICZNY

6.
LOTNISKA L/~DOMWANIA .
PRINT
SEND
WYNIK zaJania na.wigac™ncgo NIt=1 /ZN- 1
INDEKS PILOTA XXX
PREDKOSO 1 WYSOKO.”0 XXX XXX XXX
WARIA>JT 1 2 3
LOTNISKO LADOWANIA X X X
CZAS DO URUCHOMIENIA BRP i DRP XX XX XX XX
WSPOLRZEDNE BRP XXX XXX XXX
WSPOLRZEDNE DRP XXX XXX XXX
CZAS NAPROWADZANIA BRP 1 DRP XX XX XX XX
KONCOMITY STAN PALIWA BRP XXXX XX XXXX
KONCO1v™Y 3T"AN PALIWA DRP XXXX XX xxx:c
iGODZINA 1 MINUTA LADOWANIA Z BRP XX XX XX XX

CODZINA 1 -MINUTA 1.ADOWANIA Z DRP XX XX XIC XX

XX
XXX
XXX

XX
XX
XX
XX
XX

XX
XXX
XXX
XX
XXXX
XXXX
XX
XX

XXX
XXX

XX
XK
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ZADANIE NAWIGACYJNE NR 2 - 1VYZNACZENIE CZASU L. IGIJRSU ODEJSCIA DO NA-
KAZANEJ RUBIEZY PRZECIBfnU

MONITOR STARSZEGO NAWIGATORA /MS-1/

NACISNAC; KLUCZ P2

Wytyczne Nr 1 ZN-2

NR CELU

WSPOLRZEDNE CELU 1 GODZINA

KURS CELU

PRIPUKOSO CELU

HSPOLRZIJDNi: CELU 1 BYSKRETNOSO
DYSKRETNOSO /MIN/ ~ WSPOLRZeDNE OP
DYSKRETNOSO /SEK/ - WSPOLRZEDNE D

WYSOKOSC CELU

PRINT-

SEND

Wytyczne Nr 2 ZN-2
INDEKS PILOTA
KOD MYSLIWEA, UZBROJENIA 1 NAPELNIENIA

1- MiG-2 iPF 1- R-2UP- BEZ ZBIORNIKOW
2- MiG-21MF 2- R-5S 1- ZE ZBIORNIKAMI
3-MiG-2101S 3- R-13%- NIE PEMNIi
AMiG-2 V" 4- R-23T

STAN PALIW/A /L LUB io/
MEIDDA NAPROWADZANIA 1 STR15FA AT>U0J

0-PRZECHWYT O-TYLNA
1-ZAKRET 1-PRZEDNIA
PROGRAM NABORU WYSOKOSCI I KIERUNEK STARTU
1-MAKSYMALNY 0-ZASADNICZY
2 -KOMB INOWANY 1-PRZECIWNY
3- PELNE COPAI.ANIE
PRINT - /
SEND
Wytyczne Nr 3 ZN-2
NUMER STREFY LUB LOTNISKA >
O-STREFA 0 -
.1-LOTNISKO " - NR STREFY/LOTNISKA
9 -
WSOK0SO STREFY -

CZAS PASYWNY /MIN/

Nli PN I SPOSOBU NAPROWADZANIA
N - O-PRZYRZ"™DOW
" - NR PN 1-FONICZNY
O_

LOTNISKA £ ADOWANIA

PROMIEN I CECHA RP
PRINP
SEND
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Wynik zadania nawigacyjnego NR-2 /ZN-2/

CZAS DO STARTU

I0JRS ODEJSCIA
WSPOLRZJNDNE RP

CZAS NAPROWADZAiJTA
PREDKOSO 1 WYSOKOSC
PIVHIE?T ZALIRINTU

KAT SPCrikKANmTiA
gr*roko$C kaprowadzANI-A
ODJ/DGLOSC ZBI.1ZANIA
ODCINEK WROWNAWCZY
WARITANT

LOTNISKO LODOWANIA
KOLCOWY STAN PALIWA
GODZINA LADOWANIA

PF 10 /klucz/ - dodatkowe dame z w”ytycznyoh

XXXX XXX XXX

NR CEI.U AZYMUT ODLEGL .
POCZ,~ POCZ.

X X X

TYP UZBROJ"fe-  NAPEi>-

MYSLIWGA. NIE NIENIE

X X X

NABOR ~ KIERUNEK PRZYCH.

WYSOK,  STARTU  LOTNISKO

STREFA
PRINT

P8 /SI111FT-P3/

XXX
12 3
X X X
XXXX XX XXXX XX
XX XX XX XXX
XXX XXXX
KURS PReDKOSC
XXXX X
STAN METODA
PALIWA PRZECIL
X X
NR LOTNISKA NR PN
STREFY

XXXX XX
XX XX

XXX
1iYSOKOSi ;

ATAK

X
PRZYRZAD
FONIO






ZADANI?: NAWIGACYJNE NR 3 /ZN-3 ~ SKIEROWANIE SAMOLOTU MYSLIWSKIEGO DO

LOTNISKA LADOWANIA/

NACISNAC KLUCZ P3

INDEJCS PILOTA

Wytyc2lne ZN3 MYSLIWIEC

1- MiG~21PF

2-MiG~2IMF .=

3- MiG-21Dis

U-MiG-23MF

SMAN PALIWA /L LUB i0/ e,
WSPOLRZEDNIO MYSLIWCA | GODZINA

KURS -
PREDKOSC KM/h LUBM .
DRUGIE WSPOtRZEDNE | DYSKRETNOSO /s /
WYSOKOSC hm .

JDTNISKA LODOWANIA

WYSOKOSC POWROTU

PHINT

' SEND

Tablica tyynikowa ZN-~3

INDEKS PILOTA XXX
warialU” 1 2
LOTNISTCA £ADOWANIA X X
KURS POWROTU XXX XXX
PRE))KOSC POWROTO XXXX  XXXX
ifISOKOSC POWROTU XXX XXX
CZAS SPROW.DO L4.DOWANIA XX X X
GODZINA LEi)OWANIA XX XX
KONCOWA STAN PALIWA XXXX XX

SP SP MIN
SI5KD

XX XX XX
XX . XXXX XX

§§§§§§xw

POIN"ORNE WYSWIETLENIE wyniku ZN-3 z podaniom optymalnych wysokosci

powrotu na lotniska Ilgdowania.

PF~10 uzupetnianie tablicy ini'ormacjg uzupetniajacag

T SP/L/
D D h min Il /htn/ KO VP km/h
PRINT

PB /SHIFT P3/ na MS-3
SEND /Pi do P?/ wygaszenie monitoi®a
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Z_U>ANIE NA¥IGACYvrNi: Mi ~ /ZN-4 <WPROWADZENIE SAMOLOTU >iYSLIWSKIEGO DO

STREFY DYZUROWANIA / /uruchatnianio
) z MS-1/
NACISKAC KLUCZ PA

¥\"'tyczno do ZNNM

INDEKS PILOTA
KOD mL~LIWCA, UZDROJENIA 1 NAPELNIENIA

1- MiG-21PF 1-R-2US 0- BEZ ZBIORNIKOW
2- MiG-2IMF 2-R-3S 1-ZE ZBIORNIKAMI
3- MiG-21Bis3~R~13M 2- NIEPELNE

/A-MiG-23>iF ~N-R-23T
STAN PALIWA /L LUB "W
PROGRAM NABORU WYSOKOSCI 1 KIERUNEK STARTU

1-MiIKSYMATL _NY O ZASADNICZY
2-KOMB INOWANY 1 PRZECIWNY

3- PELNE DOPALANIE

NR STREFY LUB LOTNISKA

0 - STREFA o -

1 - LOTNISKO " - NR STREFY/LOTNISIiA

9 -
UY-SOKOSO STREFY 1¥YJSCIOWEJ

NR I UTSOKOSO STREFY DYZ,CZAS DYZ
LOTNISKA LODOWANITA

PRINT
SEND

Tablica \tfynikowa ZN-"

KURS ODEJSCIA ~ -

CZAS DOLOTU

ZADANY CZAS DYZUROWANIA

STAN PALIWA XX
WARIANT"

POZOSTALY CZAS DYZUROWANIA

LOTNISKA LADOWANIA

PF 10

XXX X X XXXX X
indeks uzbréjCc« napednie- stan paliwa strefa
pil« nie nie /V/ lotnisko
X X X X XXX~

nutner program kierunek nr strefy. w"sokos ¢

stref naboru H "startu docelowej dyzurow

lub lotn,

PRINT na DZ

P8 /SHIFT P3/ na MS-3
SEND /Pl P2 P3/ wyga”szenie MS-3 MS-1






19, ZADANIE NANIGACYJITIE NFi-5 UT"ISANIE DANYCH DO "IADLICY CHARAJI"[II’RYSTYK s
ZADAIJ BOJOKYCII 1 DZIALALNO.~CI BOJOIVT.J

WCISNAC KLUCZ P5

CELU

PREDKOSC /KM/G/ 1 WYSOKOCC /IIW/ CELU
INDEKS PILOTA

KOU MYCLIWCA, UZBROJENIA 1 NAPELNIENIA
1- MIG-21PF  1-R-2US  0-BEZ ZBIORNIKOW
2- MiG~21MF  2-R-3S 1-ZE ZBIORNIKAMI
3- MIG-21HIS 3-R-13M  2-NIEP.K.N>? *
11-M.1G-23MF ¢A~R-23T

UMOWNY NR STREFY /LOTNIISKA

0 - STRIOFA 0 -

1 - LOTNISKO " - NR STREFYZIDTNISKA
9 -

LITOMNY NR PN I SPOSOB NAPRUTTADZANIA

1- 0 - PRZYRZADOWE

» - NR. PN 1- FONICZNE

6 ~
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53 ZN-1-1 1906-07-25 IXT.5A"«:U

NR  CELU oo esscessssssissssssan sessesssssssssssssssssssssss sessssssssssssssssassssssssssssssssnsssssaneoes < 2501. >
WSPOLRZEDNE CELU | GODZINA  oceeessiesssssessssssssssssssonnnns < 31.0 165 > <
KURS  CELU oot et ssssssssss s sssssssnss s s ssnsssssssssssssnssssssnsssssssssssnssseenn < 125 >
PREDKOSC CELU .. < 800 >
WSPG1..RZEDNE CELU | DYSKRETNOSC oo, < > <
DYSKRETNOSC /MIN/ «a WSPOLRZEDNE OP

DYSKRETNOSC /SEK/ WSPOLRZEDNE B.D
WYSOKOSC CELU  oovieeceeesseieessseeessssesssssssssssesssss sossssssssssssssssssssssssssssssssannees < 10 >

1986-07-25 11 s55!1 02

INDEKS P ILOTA o o e oo trrrrs s s < 324 >

KOD MYSLIWCA» UZDROs.JENIA I NAPEENIENIA. ...._._ <4 > < 4 > < 0 >
1 - MIG-21PF 1 - R-2US 0O - DEZ ZBIORNIKOW

2 < MIG-21MF 2 - R-3S 1 - ZE ZBIORNIKAMI

3 - MIG-21BIS 3 = R-13M 2 = NIEPELNE

4 m MIG-23MF 4 - R-23T

STAN PALIWA /L LUB [ | oo < > <
METODA NAPROWADZANIA | STREFA ATAKU <1 ><0 >

0 - PRZECHWYT O - TYLNA

1 - ZAKRET 1 - PRZEDNIA

PROGRAM NABORU WYSOKOSCI | KIERUNEK STARTU, <3 > <0 >

1 MAKSYMALNY O - ZASADNICZY

2 - KOMBINOWANY 1 e PRZECIWNY

3 - PE1L.NE DOPALANIE






1.9

NR STREFY LUB LOTNISKA <1 > <
0 - STREFA 0

1 LOTNISKO NR STREFY/L.OTNISKA

2

WYSOKOSC  STREFY oo < >
CZAS PASYWNY oo e oo e oo <4
NR PN | SPOSOBU NAPROWADZANIA oo <2 > < |

d 'm O - PRZYRZADOWY

1 FONICZNY
LOTNISKA LADOWANIA
53 199<"-07-2S
INDEKS  PULOTA oo 324
PREDKOSCI | WYSOKOSC 11,092
WARIANT o oo 1
1...0TNISKO 1...ADOWANIA |
CZAS DO URUCHOMIENIA 0 0
WSPOLRZEDNE  DRP oo e o oo eesees et 331 33
WSPOLRZEDNE  DRP  oooooeooeoesoeoeeeeseeeseess seeeeeseeesessees et 110 121
CZAS NAPROWADZANIA - BRP 6 0
KONCOWY STAN PALIWA= BRP 2576 52
KONCOWY STAN PALIWA - DRP 1995 41
GODZINA | MIN LADOWANIA ZCDRP oo oo 12 12
GODZINA | MIN EADOWANIA Z DRP oo oo 12 26
310 165 41 500

4 0

n NSy

<1 ><2 >< 5>

11s56 K24

0..90

2

2

O 9
331 33
119 142
6 9
2011 57
1399 20
12 10
12 36

15

3

3

O o
331 33
110 110
6 7
1935 39
1930 37
12. 20
12 20
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53 1.9G6-07-25 11157754
NR  CELU ot e bbb bbb bbbttt e . < 2501 >
WSPOI RZEfiNF CELU GODZINA . < 31(X I1AO > <
KURS CELU e . < 125 >
TU'EIDKOSC  CEL U o ettt sttt et beere e < 000 >
WSPGLRZEDN.E CELU | DYSKRETNOSC v 1y . < > <

DYSKRETNGSC /MIN/ WSPOI...RZEDNE Jjp
DYSKRETNOSC /SEK/ WSPOLRZEDNE D.D

UYSOKOSC CEU.) i et < i,0 >
1986-07-25 1150 s36
INDEKS,PILOTA ............................. . <324 >
KOD MYSLIWCA UZDROJENIA 1 NAPEENIENIA....... <4 >< 4 ><
1 MIG -21PE 1 - R-2US O - DEZ ZDIORNIKOW
2 - MIG-21ME - .30 1 - ZE ZBIORNIKAMI
3 MIG-21DIS 3 - R.J3M 2 - NIEPEL...NE

4  MIG-23ME 4 - RemmQ3T

STAN PALIWA /L LUD X | cocooecoeeeeoeeseeeesescossseionnnoe . < > < 80 >
MizrOda nai'rowadzania i streira alrfaku ... <!><<)>

0 - PRZECHWYT O- TYL.NA

1 ZAKRET 1- PRZEDNIA

PROGi-cAM NADOr<U WYSOKOSCI | KIERI.INEK STARIU <1><0 >

1 - MAKSYMA! NY O- ZASADNICZY

2 m KOMDINOWANY 1  PRZECIWNY

3 e |eeELNE DOI-'AL ANIE






190, . 7-25 11s501-:0"

NR STREFY LUD LOTNISKA

0 - STREFA 0 <0 ><

1 LOTNISKO - NR STREFY/I. Oi NISKA

WYSOKOSC STREFY oo e , <10 >

CZAS PASYWNY  oecieie e e 1 <1 >

NR PN 1 SPOSODU. NAPROWADZANIA ... ... L <2 ><1 >

0 - PRZYRZADOWY
s RN I - FONICZNY
/
LOTNISKA tADOWANIA  _... .. e e - <j><2><27>
53 19S6-07-25 i2".:07n26

INTEEKS PILOTA  co e o e e vvvrssssssim e = 3y pme e e e 324
PREDKOSCI 1 WYSOKOSC.vvuuee ceecmeaannn i3> 0,,90
WARIANT oo e e oo . Y/
LOTNISKO LADOWANIA )
CZAS DO URUCHOMIENIA - DRP 1 DRP 6 0
WSPOLRZEDNE DRP ...... 41 310 66
WSPOLRZEDNE DRP 25 51 15
CZAS NAFFiOWADZANIA «m[F DRP 2 5 3
KONCOWY STAN PALIWA - | 26 1076
KONCOWY STAN PALIWA 35 1327
GODZINA  MIN LADOWANIA  DRP 19 12 15
GODZINA  MIN LADOWANIA  DRP 20 12 24
2501 310 165 12

4 4 2 3936

0 1 10






65 -

53 ZN-2 19B6-07-25 «J.2KBr.4"

NR CELU ........... < 2501
WSPOLRZEDNE CELU I GODZINA ... ... < 310 > <
KURS CELU i e e cieaaceaaaae - - < 125
N—;:EDKOSC (..U . .- i i e e e cceeeeaan = < 000
USPOI...R7.EDNE CELU I DYSKRETNOSC ... ... ......... < > <
DYSKRETNGSC /MIN/ - WSPOLRZEDNE OP

DYSKRETNOSC /SEK/ WSPOLRZEDNE DyD
WYSOKOSC CELU .......... < 10

1906 -0z2--25 12r.06r.16

INDEKS PILOTA i ie micece emceeaccan- - <

KOD HYSLIWCAy UZDROJENIA I NAPEENIENIA__...___, < 4 > <0 >
Jl = MIG--21PE 1 =-R-2US O = DEZ ZBIORNIKOW

2 = MI(r-21MF 2 -R-3S 1 - ZE ZBIORNIKAMI

3 MIG-21DIS 3 ==R-1ZM 2 NIEPELNE

6 — HIG-23MF 4 R-23T

STAN PALIWA /L LUB X / eeeaao. ... < > <
METODA NAPROWADZANIA 1 STREFA ATAKU <1><0 >

0 - PRZECHWYT 0 - TYL.NA

1 - ZAKRET 1 = PRZEDNIA

PROGRAM NABORU WYSOKOSCI 1 KIERUNEK STARTU, <3 ><0 >

1 - MAKSYMALNY 0O - ZASADNICZzY

2 - KOMBINOWANY 1 = PRZECIWNY

3 = PELNE DOPAL ANIE
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1986"'07-2r> 12104 147

NR STREFY LUB LOTNISKA , <1 ><1 >
0 - STREFA o
1 LOTNISKO - NR STREFY/LOTNISKA

WYSOKOSC STREFY e e < >
CZAS PASYWNY
NR PN | SPOSOBU NAPROWADZANIA . s <2 > < 1 >

0 - PRZYRZADOWY
NR PN 1 FONICZNY

LOTNISKA EADOWANIA oot essssssssssssss s ssssssssnsssssens <1 >< 2 > < 3 >
PROMIEN | CECHA RP oo s e e <70 >

A
(@]
\Y

53 1960-07-25 12505K07

CZAS DO STARTU  oiiiis cimiiaae ciee ceeaaen
KURS ODEJSCIA oo oo e e e e e eeeee
WSPOLRZEDNE RP e o e e e e e e e e cee e e

CZAS NAPROWADZANIA i cean
PREDKOSCI I WYSOKOSC . ... . i

PROMIEN ZAKRETU o cc ceceeie eeeee- e e .
KAT SPOTKANIA ... oo .. e e .
GLEBOKOSC NAPROWADZANIA . == i cceeean -
GDI .EGL.OSC ZBLIZANTA oo e e e e e e e e e e
ODCINEK WYROWNAWCZY oo c e e e e e eecee e e w =
WARTANT o o e e e 1
LONNISKO EADOWANTA e e i e e e e eee e e 1
KONCOWY STAN PALIWA o e e e e e e e e e e e e e .
GODZINA EADOWANIA - e e e e .






ZN-2

NR  CE LU ot i ettt ettt e st e etese ettt aaes < 2?J0:, >
WSPOLR7.EDNR CELU X GOD7XNA e < 310 KSfi > <
KuRs (FL) .. oo - >
NesREFIKE)SC CEMU  weiviieiiiiiiiies ieeeeeeeeenes >
WBPGI-.RZH-JINE CELU X nYSKRITTNOSC > <
riYSKRETNGSC /M IN/ WSPOLR/EDNIlir DP

DYSKRETNOSC /SEK/ WSPOLRZEDNE KwD
WY SOKOSC CELU s i ettt vttt sttt ettt sb e beebe s eas e ebesaesaens < 10 >

53 19B6-07--25 1223 s03

INDF.rKS PILOTA ... .. e e e o ieaaaa. < 324 >

KOD MYSLIWCA™ UZInROJENIA X NAPEENIENIA... ... _. . <4 ><4 ><0 >
4 - MT.G-21PF" 1 - R-2US 0 BEZ ZBIORNIKOW

2 - MXG--21MF- 2 e R--3S 1 - ZE ZBIORNIKAMI

3 - MXG-21DXS 3 - R-13M 2 "= NIEPELNE

4 «=MIG 23MF 4 m R-23T

STAN PALIWA /L LUB X / .o ... < > <
METOriA NAPROWADZANIA 1 STREFA ATAKU <1><0 >

0 PRZECIIWYT 0 TYL.NA

1 - ZAKRET 1 = PRZEDNIA

PROGRAM NABORU WYSOK(JSCI 1 KIERUNEK STARTU. <3 ><0 >

1 = MAKSYMALNY O m= ZASADNICZY

2 KOMB INOWANY 1 « PRZECIWNY

3 - FEL..NF DOPALANIE






- 71 -

5\Z X9B6-07-2'5 12523 023

NR STREFY LUB LOTNISK A ettt <1 > <1 >

0 - STREFA O ==

J e [.,QTNIi:SKO 9 ‘@a NR STREFY/LOTNISKA
WY SOKGSC ST REFY oot et ettt e etreteate e ateanees < >
CZAS PASYWNY ettt sttt e as v [ S < 4 >

NR PN I. SF'USUBU NAPROWADZANIA oo oot oo eveeennes < 2 > < 1 >

1 - O "PRZYRZADOWY

. NR PN i =FONICZNY

6 - .
LOTNISKA LEADOWANIA e s K rereeirenrees cen e <l >< 2 > < 3 >
PROMIEN | CECHA R P e et et < 30 > < 0 >

53 1906-07-25 12523n43

CZAS DO STARTU e e e e e e e .4 -
KURS ODEJSCIA o e e e e e 200
WSPOERZEDNE RP oo cie e ceeee ceeee e e . 334 30
CZAS NAPROWADZANTA o e e et e
PREDKOSCI 1 WYSOKOSC e e e 1092 0«90 15
PROMIEN ZAKRETU oo e e e e e e e .17
KAT SPOTKANTA oo oo e e e e 20
GLEBOKOSC NAPROWADZANTA . oo e e 6
ODLEGLOSC ZBLIZANIA - - o i e e et e
ODCINEK WYROWNAWCZY o oo e ee e e eee e N ¢
WARLANT o e e e e e e -1 2 3
LOTNISKO EADOWANTA o e e e e e » 1 2 3
KONCOWY STAN PALIWA o« oo e e ee e e eeee e e 2772 56 2051 50 1971
GODZINA EADOWANTA e e e e e 12 39 12 39 1. 49

2501 jio 12 000
X

3
4 4920
1
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ZN-3 199A-07--2S

INDEKS FfT.LOTA
MYOi.n.)n:c ...
1 - M;r.G2L.FF
2 o MIG-21MF
? “1 MIG-2;1.BTO
4 - MIG -2sIMF

STAN PALIWA I L LUB X ] e s s
WSPGI. RZF.BNF MYSLIWCA | GODZINA /G MINOS/ ..
KIURS e s b e
PRFIDKGSC [ KM/G LUB M [ i

DZUGIE WSPOLRZEDNE | DYSKRETNOSC
WYSOKOFIC i e e e

LOTNISKA tADOWANIA e e e

WYSOKOSC POWROTU i s s

33 19s0-07-23
INDEKS

LOTNISKA tADOWANIA  ___._.__.. -
KURS POWROTU ... ... oooo.-.

PREDKOSC POWROTU  -....... .
WYSOKOSC POWROTU  ....... .

CZAS SPROWADZANIA DO LADOWANIA
GODZINA LADOWANIA ._..... -
KONCOWY STAN PALIWA ...........

40
90 #2200 7 30 <y.po 730

IS T

< 310 90

< 100 >

< 730 >

324

123

SP<SP MIN

12 i00n47
> < 3 >
12n09s07
2 3
3
134 09
332
20
10
12r. 19 SP<
1213 23
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53 1986--07--25 12R09s48
INDEKS PILOTA i ot i iiice iiaie aaaaa » 324324
WARTANT L1 2 3
LOTNISKA EADOWANIA o i i ittt ceiaaan i 2 3
KURS POWROTU . ....... . 0. 0000000 > 319 142 o
PREDKOSC POWROTU .. oo ciii iiiee ceeeaeas 611
WYSOKOSC POWI™<GTU oo e e i i ie ceiie i cecaem s 40
CZAS SPROWADZANIA DO LADOWANIA  __._._.... .. 8
GODZINA L.ADOWANTIA e e i e e ieee aem s &P MIN 12517 Sp<1
KONCOWY STAN PALLLJWA . oo iiiiieann cmee — 1382 28

40

12ROBNn57 30 1BO 750






53 zN-5 1986-07-7j 12r. 11 S40
INDEKS PILOTA oo ees e eseseee e esseses s s s sen e seesse e < 324 >
KOD MYSLIWCAYU7.DROJENIA | NAPEENIENIA . <4 >< 4 >< 1 >
1 - MIG--21PF 1 e« R--2US O - BEZ ZBIORNIKOW
2 e MIG-21MF 2 - R-3S 1 - ZE ZBIORNIKAMI
Z - MIG-21BIS 3 - R-13M 2 - NIEPELNE
4 - MIG--23MF 4 eR..23T
STAN PALIWA / L LUB 2( ) 2 < > <
PROGRAM NABORU WYSOKOSCI I KIERUNEK STARTU <2 ><0 >
1 - MAKSYMALNY 0 - ZASADNICZY
s - KOMBINOWANY 1 = PRZECIWNY
3 - PELNE DOPAIL..ANIE
NR STREFY LUB LOTNISKA <1><1 >
0 = STREFA 0
1 ™ LOTNISKO “ NR STREFY/LOTNISKA/

9

WYSOKOSC STREFY WYJSCIOWEJ e mmmmmana < >
NR 1 WYSOKOSC STREFY DYZUROWANIAy CZAS DYZ . <1><30 ><30 >

LOTNISKA EADOWANIA oo i e <1><2 ><3 >

1986-07-25 12512S10

KURS ODEJSCHIA o o e o it et e e e 332

CZAS DOLOTU  cceece e e m e o e 5

ZADANY CZAS DYZUROWANIA .................... 30

STAN PALIWA o oo ool . 2358 48

WARBANT o o e e e . 1

POZOSTALY CZAS DYZUROWANIA 2

LOTNISKA EADOWANIA., - o oo e . by e e 1
i720

30
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