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wsręp

Opracowanie niniejszo traktuje się jako pomocniczy materiał 
szkoleniowy dla słuchaczy Wydziału VL i OPIi z przedmiotu 
PODSTAWY INFORMATYKI^
Ma on ułatwić naukę rozwiązywania zadaii nawigacyjnych na 
podsystemie "SKAŁKA", W treści - w skondensowanej postaci ujęte 
zostały podstawowe vriadomośoi z zakresu struktury orgcuiizaoyjno- 
teohnicznej podsystemu, zasady jego wykorzystania oraz algorytmy 
postępowania przy rozwiązywaniu zadaiS nawigacyjnych.

Merytorycznie opracowanie zostało ukierunkowano na zbliżę*, 
nie siuchaczy Wydziału WL i OPK do ET'0 w ogólew szczególności
zaś.do rozwiązywania zadań na EMC metodą konwersacyjną,* /'

Prezentowany materiał jest uogólnieniem przeprowadzonych 
nu powyższy temat 6 godzinnych zajęć w ramach programu szkolenia. 
Stanowić powinien podstawę do samodzielnej pracy słuchaczy nad 
dalszym pogłębieniem wiedzy o podsystemie "SKAŁKA" oraz jego 
zastosowaniem do rozwiązywania zadań z nawigacji.
Zawiera w treści minimum wiedzy dla kadry i słuchaczy wydziału 
niezbędnej do praktycznego rozwiązywania zadań nawigacyjnych 
oraz możliwości ich wykorzystania w ćwiczeniach.



* Pł"'-e-̂ naczenie nodsystemu

Podsystem v/stępnych obliczeń nawi/racy,jnych•/P\vON/ "SKAŁKA” 
stanov/i całokształt środków technicznych i pro/7;ramo\y7ch przezna­
czonych do wspomaf^ania procesu dov/odzenia lotnictwem na Stano- 
v/isku Dov/odzenia pułku lotnictwa myśllv/3kiego /SD plm/.

V/spomaganie to obG.jmu.ję automatyzację wstępnych obliczeń 
nawigacyjnych w zakresie: - ^
- przechwytu przez własne samoloty myśliwskie wyznaczonego celu 

pov/ietrznego; •
- skierowania samolotu myśliwskiego z zadanego punktu przestrzeni 

do '/wyznaczonego lotniska lub strefy patrolowania;
- doprowadzenia samolotu myśliwskiego od lotniska startu do 

zadanej sbrefy patrolo*wania lub skierowania go od jednej 
strefy do innej.

Powyższe obliczenia nawigacyjne przepro\\radza się z uwzględnie- 
nien charakterystyk lotno-taktycznych samolotów myśliwskich, ich 
uzbrojenia, rozmieszczenia lotnisk, stref patrolov/ania i punktów 
naprowadzania oraz z uwzględnieniem bilansu paliwowego samolotu.

Ponadto wspomaganie to obejmuje:
- automatyzowaną tabulację charakterystyk celów, zadań bojowych 

i ich wyników;
- ręczną tabulację gotowości bojowej samorotów danego plm;
- rejestrację wybranych etapów pracy dla celów dokumentacyjnyc^h 

i sprawozdawczych.



2. Funkc.le podsystemu

Generalnie podsystem realizuje funkcje bojowe i pomocnicze, 
Bojowe funkcje podsystemu obejmują wła.4ciwe obliczenia 

nawi.f^acyjne w podziale na zadania, tabulację gotowości bojowej 
i zadań bojô Arŷ -ch oraz rejestrację niektórych etapów pracy. 
Funkcje pomocnicze obejmują przygotowanie nośnika z zapisem 
parametrów lotno-taktycznych samolotów myśliwskich niezbędnych 
dla obliczeń nawigacyjnych.

5. Bojowe funkcje podsystemu

Właściwe obliczenia nawigacyjne zostały podzielone na 5 ty­
powych zadań nawigacyjnych ZN-1 do ZN-5, z których tylko zadanie 
piąte /ZM-3/ nie wymaga obliczeń.

Zadanie nawigacyjne Nr 1 /ZN-1/ polega na wyznaczeniu 
zakresu możliwych rubieży przechwytu przez wyznaczony samolot 
myśliwski /bliższą rubież przechwytu BRP i dalszą rubież prze­
chwytu DRP/ dla chwilowe^go zadanego położenia celu, jego kursu 
i prędkości, przy prostoliniowej hipotezie lotu.
Wyznaczenie samolotu myśliwskiego polega na zadaniu jego typu, 
uzbrojenia, napełnienia oraz na zadaniu punktu początkowego 
naprowadzania /lotnisko lub strefa/. Zadanie to może być realizo­
wane w jednym, dwóch lub trzech wariantach w zależności od liczby 
zadanych lotnisk lądowania po wykonaniu przechwytu.

Zadanie nawigacyjne Nr 2 /ZN-2/ polega na wyznaczeniu
czasu 1 kursu odejścia wyznaczonego jak w ZN-1 samolotu myśliwskie­
go od zadanego punktu początkowego naprowadzania /lotnisko lub stre­
fa/ dla wykonania przechwytu na nakazanej rubieży. Analogicznie 
jak w ZN-1 uwzględnia się parametry ruchu celu i wyniki można 
uzyskać w tylu wariantach, ile zadano lotnisk lądowania po wyko­
naniu przechwytu /do trzech/.

W wypadku podjęcia decyzji o wykonaniu zadania bojowego 
wg wynlkóv/ ZN-2 następuje automatyczny wpis danych o celu 1 da­
nych o myśliwcu do tablicy charakterystyk, zadań bojowych i dzia­
łalności bojowej.





Zadanie nawlp;acv.1ne Nr 3 /ZM-5/ polega na określeniu dla
samolotu myśliwskiego zna,jdu,jącego się w danym punkcie przestrze­
ni kursu, wysokości i prędkości powrotu w .jednym, dwu lub trzech 
wariantach w zależności od liczby lotnisk lądowania.
Wyniki obliczeń ZN-3 w zależności od potrzeb można uzyskać dla 
zadane.j przez nawigatora wysokości powrotu oraz dla optymalnej 
dla danego typu samolotu wysokości powrotu.
W obliczeniach uwzględnia się stan paliwa na samolocie myśliwskim 
oraz wymaganą jego pozostałość po wylądowaniu.

Zadanie nawigacyjne Mr 4 /ZN-V polega na wyznaczeniu:

- kursu odejścia, czasu dolotu i czasu dyżurowania w strefie na
nakazanej wysokości przy starcie z określonego lotniska lub 
dla przelotu ze strefy do strefy; -

- ile czasu dyżurowania pozostało jeżeli dany samolot myśliwski 
już znajduje się w strefie.

Obliczenia powyższe wykonywane są również w max. trzech v/arian- 
tach w zależności od liczby zadanych lotnisk lądowania.

Powyższe cztery zadania /ZN-1 do ŻN-/4/ zamykają funkcje 
obliczeniowego wspomagania procesu dowodzenia lotnictwem 
myśliwskim,

W wypadku podejmowania decyzji bez wstępnych obliczeń nawi­
gacyjnych wykorzystuje się tzw, skrócone zadanie bojowe /ZN-g/, 
w którym dane o celu, dane o myśliwcu oraz o miejscu skąd rozpo­
czyna się naprowadzanie wprowadzone są automatycznie' wprost do 
Tablicy charakterystyk, zadań bojowych i działalności bojowej 
dla celów sprawozdawczych.

Dla oceny stanu gotowości bojowej środków plm podsystem 
"SKAŁKA” umożliwia prowadzenia Tablicy gotowości bojowej, w któ­
rej rejestruje się na bieżąco:
- liczbę samolotów na każdym lotnisku wg typów i ich stanów 

gotowości bojowej;
- liczbę i_ typ samolotów wykonujących zadanie w powietrzu lub 

w strefie dyżurowania;
* .

- stan uzbrojenia i paliwa na każdym lotnisku;





- •'trunki meteorologiczne i kierunek startu\na każdym lotnisku; 
~ liczbę wolnych kanałów naprowadzania na każdym punkcie napro­

wadzania danego plm;
- liczbę i typy samolotów sąsiadów na każdym lotnisku,

■Funkc.le bo.lowe podsystemu zamyka możliwość rejestracji 
wybranych etapów działalności w postaci wydruków na drukarce 
wierszowej, a w szczególności;
- wyników obliczeń zadań nawigacyjnych /ZN-1 do ZN-5/;
- zav/artość Tablicy charakterystyk, zadań bojowych i działal­

ności bojowej oraz Tablicy gotov/ości bojowej z reguły przy 
każdej zmianie ich zawartości.

Dla ułatwienia sprawozdawczości wszystkie wydruki cechowane są 
datą i bieżącym czasem operacyjnym z dokładnością do 10 sekund.

A. Pomocnicze funkcje podsystemu

Dla dokładnego wyznaczania wyników zadań nawigacyjnych 
niezbędne są szczegółowe dane lotno-taktyczne samolotów myśliws­
kich z uwzględnieniem różnych wariantów ich uzbrojenia.
Dane te przechowywane na specjalnym nośniku /papierov/a taśma 
perforowana lub dyskietka/ wczytywane są każdorazowo podczas 
Przygotowania podsystemu do pracy.

Na wypadek zmian w v/yposażeniu lotnictwa myśliwskiego tak 
w odniesieniu do typów samolotów. Jak do ich uzbrojenia podsys­
tem umożliwia przygotowanie nowego nośnika danych.
Szczegółowy opis zav/artoścl takich danych został zamieszczony
w z a ł ąc z n i ku nr 1 w 1 n s t ruk c J1 n a g r y v;a m” a .

5. Stanowiska robocze wspomagane przez podsystem

Podsystem ’’SKAŁKA” rozwinięty w pomieszczeniach SD plm 
obsługuje 3 zasadnicze stanov/iska robocze:
- dowódcy pułku /stanowiska Nr 3 / ;

~ starszego nav/igatora naprowadzania /stanowisko Nr 1 / ;

- operatora wprowadzania danych /stanowisko Nr 2/,



Star.owisko Nr 1 i 2 są stanov/iskalni aktywnymi.
Ze stanowisk tych można wprowadzać informację,dane lub polecenia 
do podsystemu oraz podsystem na stanowiskach tych zobrazowuje 
swoje dane i wyniki obliczeń.

Stanowisko Nr 3 /d-cy pułku/ jest stanowiskiem biernym.
Ma tyra stanowisku można jedynie zobrazov/ywać wyniki działania 
podsystemu.

Wszystkie te stanov;iska wyposażone są w monitory ekranowe 
podsystemu MS-1, MS-2 i MS-3 odpowiednio do numeracji stanowisk 
przeznaczone do zobrazowania informacji. Monitory MS-i i MS-2 
wyposażone są w klawiatuiz/ informacji do podsystemu, zaś monitor 
dowódcy plm takiej klav;iatury nie posiada.

Rozmieszczenie tych stanowisk roboczych nie jest krytyczne, 
Monitor MS-3 d—oy plm rozmieszczany jest zazwyczaj w sali opera­
cyjnej SD, monitor MS-1. wraz z klawiaturą st. nav;igatora naprowa­
dzania w sali punktu naprowadzania zaś monitor MS-p z klawiaturą 
operatora wprowadzania danych bądź w sali punktu naprowadzania, 
bądź w sali pracy sztabu pułku na SD#

Dla ułatwienia współpracy między stanov/iskami, jak i z wy­
konawcami zadań bojovr^ch, każde z nich v/yposażone jest v/ standar- 
dov/e środki łączności telefonicznej i rozgłoszeniowej nie wcho­
dzące v; skład podsystemu ’'SKAŁKA",

6 . Funkcje realizov/ane za pomocą podsystemu na poszczególnych
stanowiskach roboczych

Schemat funkcjonalny stanowisk roboczych, powiązali funkcjo­
nalnych między nimi oraz pov;i ązań z częścią obliczeniową podsys­
temu został pokazany na rys.'1.

Najbardziej obciążonym funkcjonalnie jest stanowisko Nr 1 
st.nawigatora naprowadzania. Na stanov/isku tym wykonuje się 
następujące czynności zasadnicze z klawiatury MS-1:
- inicjowanie- zadań nawigacyjnych ZN-1 do ZN-5;
- \'irprowadzanle danych o celach, samolotach myśliwskich, lotnis­

kach, strefach niezbędnych do vr/konania obliczeń;
- zatv/ierdzanle -/{yników obliczeń;
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Nr 1,2,3;/^,^ 
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Tabl. Gotov;ości Bojowej

M

i i
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- uzupełnianie zav/artości Tablicy charakterystyk, zadań bobowych 
i działalności bo.iowej, a także uzupełnianie zawartości 
Tablicy gotowości bo.jowe.i;

- inic,1o\-/anie wydruków poszczególnych faz działalności.
Na stanowisku tym część obliczeniowa podsystemu zobrazowuje

na ekranie monitora r-iS-1:
- wytyczne do obliczeń poszczególnych zadań nav/igacy,jnych usta­

lające jakie dane i w jakiej kolejności należy wprowadzać;
- v/yniki poszczególnych zadań nawigacyjnych;
- informacje uzupełniające do v/ynikóv/ obliczeń na żądanie

st, nawigatora stanowiące skrócony wykaz danych do obliczeń;
- zatwierdzanie zadania bojowego;
- Tablicę charakterystyk, zadań bojowych i działalności bojowej
■ po zatv;ie rdzeni u zadania bojowego przez d-cę w celu jej uzupeł­

nienia lub dla wpisu rezultatów działań bojovr>/̂ ch;
- Tablicę gotow^ości bojov/ej dla jej uzupełnienia głównie w części 

dotyczącej v;olnych kanałóv/ naprowadzania.
Klawiatura monitora. MS-1 umożliv/ia ponadto inicjov/anie

współpracy między stanowiskami roboczymi, a mianowicie:
- przesłanie wynikóv/ obliczeń zadąr. nawigacyjnych ZM-1, 2, 3 i 

do d-cy plm /na ekran MS-?/ dla ich analizy;
- \iryświetlenie na sw}»’m monitorze Tablicy gotowości bojowej dla 

jej uzupełnienia lub korekty jej zawar-^ości. Na ten czas auto­
matycznie blokuje możliwość zmiany treści tablicy na stanowisku 
Nr 2.

Na stanowisku operatora wprowadzania danych zobrazowywiną 
jest na ekranie monitora MS-2 vryłącznie tablica gotowości bojo­
wej. Z klawiatury tego monitora operator ma możliwość wpisywania 
odpov/iednich danych do tablicy gotowości bojowej oraz może 
inicjować V7ydruk jej zav;artości. Ponadto, na żądanie d-cy plm 
może v/yśwletlić na ;iego monitorze'/MS-?/ tablicę gotov/ośęi 
bojov/ej oraz ją vryganić.

Na ek.rnnle monitora MS-? na stanov;isku d-cy plm podsystem 
Ar,KA" vr/:iw1-etla zasadniczo tablicę charakterystyk, zadań. 

bojO’.'r/ch i działalności, bo.iowej, Imiana zobrazowania może nastą­
pić jedynie za Zgodą lub n.a polecenie d-cy na:
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- zobrazO'vanie vr/nikóv/ obliczeń zadań nawigacyjnych, co jest 
sterowane ze stanowiska st, nawigatora naprowadzania;

- zobrazov/anie tablicy gotowości bojowej, co jest sterowane ze 
‘stanowiska operatora ^wprowadzania danych.

Skasov/anie obrazu przesyłanego od stanov/lska Nr 1 lub 2 powoduje 
automatycznie ponowne v.^sv/ietlenie tablicy charakterystyk, zadań 
bojô gj^ch i działalności bojov/ej na stanowisku Nr 3 - d~cy plm,

\

Na każdym monitorze ekranowym niezależnie od chwilowej 
treści zobrazowania zobrazov/ywany jest stale tzw. nagłówek 
zav/ierający v/ jednym wierszu numer danego SD, aktualną datę 
/rok, miesiąc, dzień/ i bieżący czas operacyjny /godz,,min, sek/ 
z dokładnością do 10 sekund.

Część obliczeniowa podsystemu "SKAŁKA” jak zaznaczono na 
rys. 'i realizuje funkcje;

obliczeniowe zadań nawigacyjnych ZN-1 do ZN-A;
- ’wyświetlanie v;ytycznych i pobieranie danych do obliczeń ze 

sprav/dzaniem ich poprawności formalnej i sygnalizację błędów;
- formov/anie częściov/e tablicy charakterystyk, zadań bojowych 

i działalności bojowej;
~ przecho^wywanie zawartości tablicy gotowości bojowej;
- rejestrację etapów działalności.

7. Podstawov/e dane taktyczno-techniczne podsystemu ’’SKAŁKA”

Zakres \\rykonywania wstępnych obliczeń 
’W siatce OP

~ Maksymalny zasięg wykonywania wstępnych 
obliczeń nawigacyjnych w:

' a/ układzie lokalnym /azymut, odległość/ 
b/ siatce OP

- Prędkośvś lotu celu 
-.Kursu lotu celu
- V/ysokość lotu celu
- Prędkość lotu myśliwca
- Kurs lotu myśl lv/ca

0^ - 180° E 
0° - 180° N

1000 km 
1200 km

- 600^A999 km/h
e° - 3-59°

32 km
- 6S0>A999 km/h x/

0' >59



-  15 •

- Wysokość lotu myśliwca 
~ Ilość typów myśllwcÓY/
- Ilość typów rakiet
- Ilość programov/ych prędkości myśliwca
- Ilość metod naprov;ad?:ania

- Ilość stref ataku

- Ilość lotnisk

- Ilość stref dyżurowania
- Ilość punktów naprowadzania
- Średni czas obliczeń;

32 k jn  

do 6 
do

h

2 /przechwyt 
zakrętu/

do 5 /tylna,przednia, 
boczna/

'do 10 /w tym do
5 własnych/

do 10 
do 6

a/ zadanie nawigacyjne ZN-1 - 20 s
b/ ^zadanie - ZN-2 - 8 s
c/ zadanie - ZN-3 5 s
d/ zadanie _ H - ZN-'4 - 5 s
e/ zadanie — •* ZN-3 ' — 5 s
f/ zadanie _ fł - ZN-1/2 - 28 s

Średni czas wprowadzenia danych do obliczeń:
a/ zadanie nawigacyjne ZN-1 - s
b/ zadanie - - ZN-2 - s
c/ zadanie - - ■ ZN-3 37 s
d/ zadanie - ZN-t - 23 s
e/ zadanie - ZN~5 23 s
f/ zadanie - ZM-1/2 '̂3 s

W.-T Tmożliv/ości dane/30 typu myśliwca,



•/
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WYJAŚNIENIA DODATKO\^TE

Oznaczenia działalności bo.lowe.l /P/
0 - potwierdzenie przy,jęcia zadania
1 - myśliv/ieę ’-wystartował
2 - cel zniszczony
3 - cel uszkodzony
A - helikopter vw pov/ietrzu
5 - zadanie wykonano
6 - cel śledzony
7 - zadania nie wykonano
Kod myśliy/ca /T V
1 - KiG-.21 PF
2 ~ MiG-21 MF
3 - fiiG-21 BIS 
A ~ MiG-23 MF
Rodzą,1 uzbro.ienia /U/
1 - R-2US-
2 - R-3S
3 - R-.13M 
A ~ R-23T
Stan paliv/a /N/
0 ~ bez zbiorników
1 - ze zbiornikami
2 - niepełne
Sposób ataku celu /A/
0 - z tylne.i pół sfery
1 - z przedni e,1 pół sfery
Możliy/ośó współdziałania z artylerią
0 - bez v/spółdziałania
1 - działanie we wspólnej strefie

Charakterystyka celu /T/
0 - samolot kontrolny
1 - naruszyciel
2 ~ samolot v/łasny naruszyciel
3 - cel powietrzn’/
A - samolot planov/y
5 -■ cel ze zgodnym sygnałem

rozpoznania
6 - cel szkoleniov/y
7 - samolot vwłasny
8 - samolot x-/łasny bez

S’/gnału rozpoznania
9 - nosiciel zakłóceń 
Mie.jsce noczatku nai)ro’wadzania

 ̂ m .  ^
0 - strefa dyżur.oi-wania
1 - lotnisko X
Program naboru wysokości /P/
1 - maksymalny 
2- - kombinowany 
3 - pełne odpalenie
Kierunek startu z lotniska /H/,
0 - zasadniczy
1 - przeciv/ny
Metoda naprowadzania /M/
0 -• przechwyt 

J l L  "I - zakręt
Sposób napro^‘wadzania /SN/
0 ~ przyrządowy
1 - foniczny
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8. KOMTMIKACJA MIgDZY STANOWISKAMI ROBOCZYMI

Dla efektyv/nego wykorzystania stanov/isk roboczych podsyste­
mu ’’SKALICA" rozmieszczonych w różnych pomieszczeniach SD /rys.“!/ 
przev;idziano dwukanałov/y przepły’v/ informacji:
- fonicznej za pomocą urządzeń telefonicznej i rozgłoszeniowych;
- obrazowej poprzez przekazywanie obrazów kanałami cyfro\>r/mi 

podsystemu "SKAŁKA",
Z punktu widzenia aparatury podsystemu stanowisko robocze dov/ódcy 
plm ^wyposażone v/ monitor ekranowy MS-3 jest stanowiskiem biernym, 
które może tylko odbierać obrazy przekazyv/ane;
- bezpośrednio od programu ON01;
- ze stanowńska roboczego st, nawigatora naprowadzania;
- ze stanowiska roboczego operatora wprov;adzania danych.

Na ekranie.monitora MS-3 zobrazov/aniem zasadniczym jest 
tablica charakterystyk, zadań bojowych i działalności bojowej 
przekazyv;anych automatycznie od programu ON01. Obraz ten może 
być jedynie chv/ilowo zastępov;any przez:
- wyniki obliczeń zadań nawigacyjnych Nr 1, 2, 3 i po uzyskaniu 

ich przez st. nawigatora naprov/adzania /za zgodą d-cy plm/;
- tablicę gotov/ości bojowej od operatora \Ap>rowadzania danych 

/na żądanie d-cy plm/.
Zgoda dowódcy na wyświetlenie mu wynikóv/ obliczeń lub polecenie 
przekazywania mu i \wygaszenia tablicy gotevfOŚci bojov;ej przeka- 
zŷ .wana jest środkami łączności fonicznej.

Pozostałe dwa stanowiska robocze - st. operatora naprowadza­
nia i operatora v/prowadzanla danych mogą sterować przeka^zywaniem 
obrazów między monitorami ekranowymi podsystemu.

Komunikacja środkarei podsystemu między st. nav/igatorem 
nanrowadzania a dov/ódca nim

St. nawigator naprov/adzanla przesyła dov/ódcy /za jego zgodą/ 
wyniki obliczeń zadań nawigacyjnych Nr 1,- 2, 3 i A dla jego 
zapoznania się i podjęcia decyzji, 'iykorzystuje się do tego celu 
klucz PS /SHIFT P3/ klav/iatury m.onltora MS-1. Po naciśnięciu tego 
klucza z ekranu monitora MS-3 znika obraz tablicy charakterystyk.
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zadań bo.jowych i działalności bojowe,1 a w ,jego miejsce pojawia 
się tabela wynikô Ara odpovdedniego zadania nawigacyjnego.
Na czas wyświetlania takiej tabeli na monitorze dowódcy plra 
zabrania się wprowadzania z klawiatury monitora MS-1 innych 
instrukcji przez st. nawigatora naprowadzania.

Wydanie decyzji przez dov/6dcę plm stanowi Jednocześnie 
polecenie st. nawigatora naprowadzania wygaszenia tabeli wyniko­
wej na MS-3 i powtórnego wyświetlenia tablicy charakterystyk, 
zadań bojowych i działalności bojowej. Można tego dokonać przez 
zaciśnięcie Jednego z kluczy P1, 2, 3 do '7 lub klucza SEND.

Naciśnięcie klucza SEND na klawiaturze MS-1 powoduje konty­
nuację dotąd obliczanych zadań ZN-1, 2 lub 3 oraz zatrzymanie 
tablicy wynikowej ZN-̂ ł na ekranie MS-1, Naciśnięcie Jednego 
z kluczy PI, 2, 3T^^lub 5 powoduje przejście do realizacji 
innego zadania nawigacyjnego.

Ponadto na stanowisku Nr 1 można zobrazować tablicę charak­
terystyk, zadań bojowych i działalności bojowej przez naciśnięcie 
klucza P7 /SHIFT P2/ dla JeJ uzupełnienia. Odesłanie uzupełnionej 
tablicy do EMC zachodzi po naciśnięciu klucza SEND.

10. Wykaz kluczy funkcjonalnych klawiatury monitora MS-1

Klawiatury monitora MS-1 zav/iera następujące klucze 
funkcjonalne:
PI : wywołanie zadania nawigacyjnego Nr 1j 
P2 : wywołanie zadania nawigacyjnego Nr 2 ;

P3 : wywołanie zadania nawigacyjnego Nr 3;
P4' : wywołanie zadania nawigacyjnego Nr 4«
P5 : wywołanie skróconego zadania bojowegoj
P6 /SHIFT PI/ 
P7 /SHIFT P2/

P8 /SHIFT P3/

wyświetlenie tablicy gotowości bojowej; 
wyświetlenie tablicy charakterystyk zadań 
bojowych i działalności bojowej;
odsyłanie ’Agmików zadań Nr 1, 2, 3 i ^ na ekran 
MS-3 dov;ódcy plm.

SEND : Kontynuacja kolejnych etapów realizacji zadań Nr 1, 2,
3, 4 i 5 oraz wygaszanie tablic na ekranie MS-1;

PRINT: drukowanie zawartości ekranu MS-1 na drukarce;
PF10 ; uzupełnienie tablic wynikowych zadań Nr 1,2,3 i 4 

o skrócone dane z wytycznych do tych zadań.
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Pełny opis klawiatury monitora systeraov;ego został podany 
w załączniku Nr 3 do niniedsze.j instrukcji.

11, Komunikacja środkami podsystemu między st. nawip:atorem 
naprowadzania a operatorem ’’.prowadzania danych

W ramach tego sprzężenia st, nawigator naprov;adzania może 
na ekranie swego monitora wyświetlić tablicę gotowości bojowej 
przez naciśnięcie klucza P6 /SHIFT P1/*

Po zapoznaniu się z tablicą oraz po JeJ ■ uzupełnieniu 
/stan samolotów w strefach oraz stany wolnych kanałów naprowa­
dzania/ st. nawigator naprowadzania \'/ygasza Ją na swoim monitorze 
przez naciśnięcie klucza SEND.

12, Komunikacja środkami podsystemu między operatorem
napro^/mdzanla danych a dowódcą plm

Na ekranie monitora MS-2 operatora wprowadzania danych 
zobrazowywana Jest tylko tablica gotowości bojowej. Na podstawie 
napły>/ających meldunków uzupełnia on lub zmienia Jej zawartość. 
Jakiekolwiek zmiany w tablicy rejestruje przez wydrukowanie 
JeJ na drukarce po naciśnięciu klucza P1,

Na żądanie dowódcy plm może wyświetlić na Jego ekranie 
zawartość tablicy gotowości bojowej przez naciśnięcie klucza P2.
W czasie wyświetlania tablicy dowódcy plm operator wpro^̂ raidzania 
danych może zmieniać JeJ zawartość /ale obraz na ekranie MS-3 
dowódcy' plm nie ulega zmianie/.

Na polecenie dowódcy plm operator wprowadzania danych 
wygasza obraz tablicy gotowości bojowej przez naciśnięcie klucza P3.

Po zaniloL.na ekranie monitora MS-2 tablicy gotowości 
klucza P10 /SHIFT P3/.
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13. OPIS KLAWIATURY MONITORA SYSTEMOWEGO MERA 7910

\Pełny opis klawiatury znajduje się w dokumentacji techniczno- 
ruchowej systemu monitoróv; ekranowych MERA-7900.

Podany poniżej skrdcony opis klawiatury monitora systemov/ego 
MERA 7910, zawiera opis tych klawiszy /ciemniejsze na rys. Z.1/, 
które są i/rykorzysty’.«rane w czasie pracy podsystemu SKAŁKA.

Klawiaturę monitora systemowego MERA 7910 można funkcjonal­
nie podzielić na:
A. Klawisze^wgro^radzan^ 3§n;;;rch:

- cyfry;
- litery;
- symbole graficzne;

® • i S l S - ś s s H i !  ® •
- sterov/anie kursorem;
- tabulacja;
- nowa linia;
- wymazyv/anie;
- postawienie i usuwanie danych.

C. KI§i:ij;Sze^operac2jne:

- klawisze atencji programu /P1+PS/;
- inicjacja transmisji danych /SEND/;
- inicjacja drukowania /PRINT/;
- zerowanie monitora /RESET/.
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A. Klawisze v/prowadzania danych

Klawisze
numeryczne
04-9

SHIFT LOCK

SPACJA

- służą do wprov/adzania danych liczbowych;

działa w ten sam sposób Jak w zwykłej maszy­
nie do pisania czyli umożliwia operatorowi 
wysyłanie dolnego lub górnego rejestru znaków; 
wciśnięcie klawisza powoduje zablokowanie 
w tej pozycji, zwolnienie następuje przez 
ponowne naciśnięcie klawisza.
Używany Jest do przesyłania kluczy P6 do P10 
/np. klucz P6 - wcisnąć SHIFT LOCK' 
i P1 /.

klawiatura Jest wyposażona w dwa klawisze 
spacja; Jeden w części alfanumerycznej i drugi 
w części numerycznej, Oba klawisze działają 
zamiennie i identycznie tzn, przesuwają kursor 
o Jedną pozycję w prawo i wymazują znak znajdu­
jący się w poprzedniej pozycji.

Przesuwanie
kursora

- przesuwa kursor w kierunku nakazanym strzałką. 
Przesuwanie ma miejsce przez cały czas 
wciśnięcia klawisza:

Tabulacja
wsteczna

przesuwa kursor na początkową pozycję poprzed­
niego pola niechronionego

Tabulacja - przesuv/a kursor do pierv/szej pozycji następne­
go pola niechronionego.
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Kasowanie
pola niochronionego 

/linii/

- kasuje wszystkie znaki począwszy od 
pozycji kursora a skoriczywszy na ostat­
niej pozycji pola niechronionego /linii/.

Kasowanie
ekranu

Klawisze 
atencji 
P1+P5 '

SEND 

PRINT 

RESET V

kasuje wszystkie nlechronione pola na 
ekranie i przesuwa kursor na pierwszą 
niechronioną pozycję na ekranie.

służą do ’̂prowadzania 10 różnych funkcji 
atencji, używając klawiszy P1-#>P5 oraz 
klawisza SHIFT LOCK. ‘ ^

służy do wprowadzania danych /inicjuje 
transmisję danych do komputera/.
służy do lokalnego wydruku treści ekranu 
na drukarce MERA 180-R0.
kasuje pojawiające się błędy we/wy. 
Należy wcisnąć gdy zapalona jest lampka 
"I/o ERROR” /kolor czerwony/.

D, Uwagi
1. Sygnał dźwiękowy podczas pisania oznacza próbę pisania 

niedozwolonych znaków w polu niechronionym, koniec pola 
niechronionego lub zablokowanie klawiatury.

2. Blokada klawiatury sygnalizowana jest ciągłym świeceniem 
kursora. Zwolnienie blokady klawiatury następuje przez 
wciśnięcie klawisza RESET.

3* Po każdym użyciu klawisza SHIFT LOCK należy pozostawić go 
w górnym położeniu.
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1̂ - Inicjowanie prO('P:raniu wstępnych obliczeń nawif;acyjnych 
ora?: tworzeziie uf^rupow’̂ania

X SYSTEM SOM-52C 
XX GENERATOR xx

- h

STA
CR

PROGRiAM 0N01 EDYCJA 3 
¥ł.4CZ ZEGARY MASZYNY 

CLOCK
PODAJ NR SD, DATĘ, CZAS PR• «k 9 0 0 0 0 0 0 0 0 0 ^ ^
CZYTAJ DANli Z URZ.Nli 

ęi ~ CTP; 1 - FD 
CR

CZYTAJ C. Di  DANYCH Z:
0 " - URZĄDZENIA, 1 - KLAWIATURY 

. CR

PODAJ DŁ, I SZEROKOŚĆ GEOGRAFICZNA SD 
STOP., MIN., SEK. , STOP., MIN., SEK.

PODAJ KODY OP
CR

CR gdy raniej jak 9 
PODAJ DANE O LOTNI SliACH 

KOD, BETA, D, KURS, CECHA
. ...... ... . CR
CR gdy raniej jak. IO/5/

PODAJ DANE O STIiEFACH 
KOD, BETA, D PR ^0 0 0 0 0 0 0 WA'-
CR gdy mniej jak 10 

PODAJ DANE O PN
KOD, BErrA, D, STAN ¥0Ł. KAN. NAP.: P, F
• •••««• • • V>AV
CR gdy raniej jak 6

NA MSK - KURSOR; NA MS - 1 i MS-2 NAGŁÓTOK. 

A NAMS - 3 TABLICA GOTOWOŚCI BOJOWEJ

UWAGA:
Każdej kropce odpowiada jedna cyfra
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ZADANIE NAVvMGACYJiNE N R -1 -VrYZNACZANIE'MOŻLIWCII RUBIEŻY PRZECHUYTU 
/M S « 1 /  .
Wytyczne Nr 1 ZN— 1 '
NACI SNA i; KLUCZ Pi 
mi CELU
w s p ó ł r z ę d n e c e l u i g o d z i n a
KURS CELU .
PRĘDKOŚÓ CELU
WSPÓŁRZĘDNE CEIJD I DYSKIiETNOi5Ó

DYSKTffiTNOSÓ /MIN/ - WSPÓł.RZĘDNE OP 
DYSKRETNO&Ó /SEK/ - WSPÓŁRZĘDNE ,D 

WYSOKOi^Ó CELU 
PRINT 
SEND
Kytyczne Nr 2 ZN-1 
INDEKS PILOTA
KOD m"&LIV/C A, UZBROJENI A I NAPEŁNIENIA ,
1-MiG-2lPF 1-R-2US O-BEZ ZBIORNIKÓW

2-R-3S 1-ZE ZDIORNirrAMI 3 _.R -1 3M 2 -NI EPEŁNE 
A-R-23T 
/L LUD ‘̂/

METODA NA PROliADZ A NI A I STREFA ATiUiU
0- PRZECHWYT O-TYLNA
1- ZAKRĘT i-PRZEDNIA 

PROGRAM NABORU WYSOKOŚCI I KIERUNEK STARTU

2- MiG-21MF
3- MiG-2lBIS 
¿(MiG-2 3MT 
STAN PALIXv'A

0- ZASADNMCZY
1- PRZECIWNY

1- MAKSYMALNY -
2- KOMBINOWANY
3- PEł.NE DOPALANIE 

PRINT
SE ND
Wytyczne Nr 3 ZN-1 
NUMER STREFY LUB LOTNISKA

0- STIU2FA 0-
1- LOTNISKO ''-NR STRRFY/LOTNISKA

9-
WYSOKOŚÓ STREFY 
CZAS PASYWNY /MIN/
Nit PN I SPOSOBU NAPROWADZANIA 

1 - O-PRZYRZ^DOWY
"‘-NR. PN 1-FONICZNY

. 6 -

LOTNISKA L^DO^WANIA
PRINT
SE ND
WYNIK zaJania na.wigac^^ncgo Nlt-1 /ŻN-
INDEKS PILOTA 
PRĘDKOSÓ I WYSOKO.^Ó 
WARIA>JT
LOTNISKO LĄDOWANIA 
CZAS DO URUCHOMIENIA BRP i DRP 
WSPÓŁRZĘDNE BRP WSPÓŁRZĘDNE DRP 
CZAS NAPROWADZANIA BRP I DRP 
KOŃCOlłTY STAN PALIWA BRP 
K0ŃC01v'Y 3T'AN PALIWA DRP 
i GODZINA I MINUTA LĄDOWANIA Z BRP 
CODZINA I -MINUTA I.ADOWANIA Z DRP

• •

1 /

X X X
X XX XXX XXX

1 2 3 '
X X X

X X X X  X X  XX XX XX
XXX X X X X X X X X X X X X X XX
XXX XXX X X X XXX XXX X X X
XX XX XX XX X X XX

X X X X XX XXXX X X X XX X XX
XXXX XX x x x : c XX X XXX X K

X X  XX  XX XX XX XX
XX XX XIC XX XX X X
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ZADANIE NAWIGACYJNE NR 2 - 1VYZNACZENIE CZASU I. IGJRSU ODEJSCIA DO NA­
KAZANEJ RUBIEŻY PRZECIBfn‘U

MONITOR STARSZEGO NAWIGATORA /MS-1/
NACISNĄĆ; KLUCZ P2 
Wytyczne Nr 1 ZN-2 
NR CELU
WSPÓŁRZĘDNE CELU I GODZINA 
KURS CELU 
PRIpUKOSÓ CELU
HSPÓLRZlJDNi: CELU I BYSKRETNOŚÓ

DYSKRETNOŚÓ /MIN/ ~ WSPÓŁRZęDNE OP 
DYSKRETNOSÓ /SEK/ - WSPÓŁRZĘDNE D 

WYSOKOŚĆ CELU 
PRINT- 
SEND
Wytyczne Nr 2 ZN-2 
INDEKS PILOTA
KOD MY ŚLIWĘ A, UZBROJENIA I NAPEŁNIENIA
1- MiG-2 i PF
2- MiG-21MF
3- MiG-2lOIS 
^MiG-2 3Mi'

1- R-2US
2- R-5S
3- R-.1 3M
4- R-23T

0- BEZ ZBIORNIKÓW
1- ZE ZBIORNIKAMI
2- NIE PEł̂ Nli

STAN PALIW/A /L LUB io/
MEIDDA NAPROWADZANIA I STR15FA AT>UOJ

0- PRZECHWYT O-TYLNA
1- Z AKRET 1-PRZEDNIA

PROGRAM NABORU WYSOKOŚCI I KIERUNEK STARTU
1- MAKSYMALNY O-ZASADNICZY
2- KOMBINOWANY 1-PRZECIWNY
3- PEŁNE COPAI.ANIE

PRINT - /
SEND
Wytyczne Nr 3 ZN-2
NUMER STREFY LUB LOTNISKA > .

O-STREFA O -
.1-LOTNISKO " - NR STREFY/LOTNISKA

9 -
WSOKOŚÓ STREFY '
CZAS PASYWNY /MIN/
Nli PN I SPOSOBU NAPROWADZANIA 

 ̂ - O-PRZYRZ^DOW
" - NR PN 1-FONICZNY 
ó -

LOTNISKA ŁADOWANIA 
PROMIEŃ I CECHA RP 
PRINP 
SEND
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Wynik zadania nawigacyjnego NR-2 /ZN-2/
CZAS DO STARTU 
lOJRS ODEJŚCIA 
WSPÓŁRZJ^DNE RP 
CZAS NAPROWADZAiJTA 
PRĘDKO ŚÓ I WY SOK O ŚĆ 
PlU)HIE?i ZAIiRl̂ TU 
KAT SPCriKANiiA
gr^r o k o śC ka p r o w a d źANI-A
ODJ/DGLOŚĆ ZBI.IŻANIA 
ODCINEK WRÓWNAWCZY 
WARIANT
LOTNISKO LODOWANIA 
KOLCOWY STAN PALIWA 
GODZINA LĄDOWANIA

1 2 3X X X
XXXX XX
XX XX XX

XXX

XXXX XX XXXX XX 
XXX XX XX

PF 10 /klucz/ - dodatkowe damę z w^ytycznyoh
XXXX 
NR CEI.U

XXX
AZYMUT
POCZ,^

XXX
ODLEGL.
POCZ.

XXX
KURS

XXXX
PRęDKOŚĆ

XXX
liYSOKOŚi;

X X X
TYP UZBROJ'fe- NAPEi>-
MYŚLIWGA. NIE NIENIE

XXXX
STAN
PALIWA

X
METODA
PRZECIL

X
ATAK

X X X
NABÓR KIERUNEK PRZYCH.
WYSOK, STARTU LOTNISKO

STREFA

X X  X
NR LOTNISKA NR PN PRZYRZĄD
STREFY FONIO

PRINT
P8 /SIIIFT-P3/
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7 ZADANI?: NAWIGACYJNE NR 3 /Z N - 3  ~ SKIEROWANIE SAMOLOTU MYŚLIWSKIEGO DO
LOTNISKA ŁADOWANIA/

NACISNĄĆ KLUCZ P3
INDEJCS PILOTA . . .
W ytyc2!ne ZN3 MYŚLIWIEC
1-  M iG ~21PF
2 -  MiG~2lMF . ■
3 -  M iG -2 1 D is  
U-MiG-23MF
S ÎAN PALIWA / L  LUB io/ ..........................
Ŵ SPÓLRZĘDNiO MYŚLIWCA I  GODZINA . . .  ................................
KURS . - .
PRĘDKOŚĆ KM/h LUB M . . . .
DRUGIE WSPÓŁRZĘDNE I  DYSKRETNOŚÓ / s /  . . .  . . . .
WYSOKOŚĆ hm . . . .
JDTNISKA LODOWANIA . . .
WYSOKOŚĆ POŴ ROTU 
PHI NT

' SEND ' ■  '

T a b l i c a  tyyn ikow a ZN~3

INDEKS PILOTA 
I warialU'
' LOTNISTCA ŁADOWANIA 

KURS POWROTU 
PRĘ))KOŚĆ POWROTO 
ifISOKOŚĆ POWROTU 
CZAS SPROW.DO L4.DOWANIA 
GODZINA LĘi)OWANIA 
KOŃCOWA STAN PALIWA

XXX
1 2 3
X X X
XXX XXX XXX
xxxx xxxx xxxx
XXX XXX XXX
XX X X XX
XX XX XX
XXXX XX XXXX

XX XX XX 
XX . XXXX XX

SP SP MIN 
S]5KD

POin'ÓRNE WYŚWIETLENIE w y n ik u  ZN-3 z  p o d a n io m  o p t y m a l n y c h  w y s o k o ś c i  
p o w r o tu  n a  l o t n i s k a  l ą d o w a n i a .

PF~10 u z u p e ł n i a n i e  t a b l i c y  i n i ' o r m a c j ą  u z u p e ł n i a j ą c ą  

T S P / L /
D D h m in  II /h t n /  KO VP k m /h  

PRINT
PB /SH IF T  P 3 /  n a  M S -3
SEND / P i  do P ? /  w y g a s z e n i e  m on ito i^ a
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Z.U>ANIE NA¥IGACYvrNi: Mi  ̂ /ZN-4

NACISKAĆ KLUCZ P/ł 
¥\"tyczno do ZN~̂ ł

•WPROWADZENIE SAMOLOTU >iYŚLIWSKIEGO DO 
STREFY DYŻUROWANIA / /uruchatnianio 
z MS-l/

INDEKS PILOTA
KOD mL^LIWCA, UZDROJENIA I NAPEŁNIENIA

0- BEZ ZBIORNIKÓW
1- ZE ZBIORNIKAMI
2- NIEPEŁNE

I KIERUNEK STARTU
ZASADNICZY
PRZECIWNY

1- MiG-2lPF 1-R-2US
2- MiG-2lMF 2-R-3S
3- MiG-21Bis 3~R~13M
/ł-MiG-23>iF ^ł-R-23T
STAN PALIWA /L LUB '̂ ¡u/
PROGRAM NABORU WYSOKOŚCI
1- MilKSYMAI.NY O
2- KOMBINOWANY 1
3- PEŁNE DOPALANIE
NR STREFY LUB LOTNISKA
0 - STREFA O -
1 - LOTNISKO " - NR STREFY/LOTNISIiA

9 -
UY-SOKOŚÓ STREFY IfYJŚCIOWEJ
NR I UTSOKOŚÓ STREFY DYŻ,CZAS DYŹ
LOTNISKA LODOWANIA
PRINT
SEND
Tablica \tfynikowa ZN-^
KURS ODEJŚCIA ~ •
CZAS DOLOTU
ZADANY CZAS DYŻUROWANIA
STAN PALIWA
WARIANT'
POZOSTAŁY CZAS DYŻUROWANIA 
LOTNISKA ŁADOWANIA

XX

PF 10 
XXX 
indeks 
pil«

X X XXXX X
uzbrójC“ napełnię- stan paliwa strefa 
nie nie /l/ lotnisko

X X X X
nutner program kierunek nr strefy.
stref naboru H 'startu docelowej
lub lotn,
PRINT na DZ 
P8 /SHIFT P3/ na MS-3
SEND / P l  P2 P 3 /  w yga^ szen ie  MS-3 MS-1

XXX  ̂
wj'’sokos ć 
dyżurów





19, ZADANIE NANIGACYJI'IE NFí-5 UT'ISANIE DANYCH DO 'lADLICY CHARAJÍTlíRYSTYK , 
ZADAÍJ BOJOKYCIÍ I DZIALALNO.^CI BOJOÍvT.J

WCISNĄĆ KLUCZ P5 
CELU

PRĘDKOŚĆ /KM/G/ I 
INDEKS PILOTA 
KOÜ MYĆLIWCA,
1- MÍG-21PF
2- MiG~21MF
3- MÍG-21HIS 
ÍÍ-M.1G-2 3MF

WYSOKOĆĆ /IIM/ CELU
UZBROJENIA I NAPEŁNIENIA
1- R-2US 0-BEZ ZBIORNIKÓW
2- R-3S 1-ZE ZBIORNIKAMI
3- R-13M 2~NIEP.K.N>? * 
¿ł~R-23T

UMOWNY NR STREFY /LOTNIISKA
0 - STRIOFA O -
1 - LOTNISKO " - NR STREFY/lDTNISKA

9 -
LIÍOWNY NR PN I SPOSÓB NAPRüííADZANIA 
1 - .0 - PRZYRZĄDOWE
» - NR. PN 1 - FONICZNE
6 ~
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PR'̂ ,YIvLAD K0ZV/I4'/AN1A NA JĆMC’

5 3 ZN-1-1 1906-07-25 1. X T .5 A "« :U

NR C E L U  .............................................. .................................................................................. < 2 5 0 1 .  >
W S P Ó Ł R Z Ę D N E  C E L U  l  G O D Z I N A  ..........................................................  < 3 1 . 0  1 6 5
K U R S  C E L U  ......................................................................................................................... < 1 2 5  >
P R Ę D K O Ś Ć  C E L U  .......................................... ........................... .............................. ... .. < 8 0 0  >
WSPG1 . . RZ EDNE  C E L U  I  D Y S K R E T N O S C  ................................................  <

D Y S K R E T N O S C  / M I N /  •••■ W S P Ó Ł R Z Ę D N E  O P  '
D Y S K R E T N O S C  / S E K /  W S P Ó Ł R Z Ę D N E  B . D  

W Y SO K OS C C E L U  ............................................................... ............................................ < 1 0  > '

> <

> <

1 9 8 6 - 0 7 - 2 5 1 1  s 5 5 ! !  0 2

INDEKS PILOTA ............
KOD MYŚLIWCA»• UZDROs.JENIA I
1 - MIG-21PF 1 - R-2US
2 •' MIG-21MF 2 - R-3S
3 - MIG-21BIS 3 -• R-13M
4 -■ MIG-23MF 4 - R-23T

........................... ................ <
NAPEŁNIENIA........  <

0 - DEZ ZBIORNIKÓW
1 - ZE ZBIORNIKAMI
2 •••• NIEPEŁNE

3 2 4  >
4  > < 4 > < O >

S T A N  P A L I W A  / L  L U B  /  /  ...................................
METODA N A P R O W A D Z A N I A  I  S T R E F A  A TAKU

0  -  P R Z E C H W Y T  O -  T Y L N A
1 -  Z A K R Ę T  1 -■ P R Z E D N I A

P RO G RA M N A B O R U  W Y S O K O Ś C I  I  K I E R U N E K  S T A R T U ,
O -  Z A S A D N I C Z Y  
:l •••• P R Z E C I W N Y

< > <
< 1 > < O >

< 3  > < O >
1 MAKSYMALNY
2  -  K O M BI NO WA NY
3  -  PE1...NE D O P A L A N I E
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:l.986 11. !!5!;in32

NR S T R E F Y  L U B  L O T N I S K A
0  -  S T R E F A  O
1 L O T N I S K O

?

< I  > <

NR S T R E F Y / L . O T N I S K A

W Y S OK O S C S T R E F Y  ....................................................................................................  < >
C Z A S  P AS YW NY  .................................................... . .. .. ......................... ..... ........... <4  >
NR P N  I  S P O S O B U  N A P R O W A D Z A N I A  ....................................................  < 2  > < I  >

•J. "■ O -- P RZ Y R Z Ą D O W Y
1  F O N I C Z N Y

L O T N I S K A  Ł A D O W A N I A < 1 > < 2 > < :5 >

5:; I99<^-07-2S ;l 1. s 5 6  K 2 4

I N D E K S  P I L O T A  ................................................................................................................... 3 2 4
P R Ę D K O Ś C I  I  W Y S O K O S C ........... .......... ........................................ .............................. ; l . 0 9 2  0 . . 9 0  1 5
W A R I A N T  .. ........................................................................................................... .......................  1 2  3
1 . . . 0 T N I S K 0  1. . .AD0WANIA ............................................................................. .............  I  2  3
C Z A S  DO U R U C H O M I E N I A  - B R P  I  D R P  ................................................  O 0  O 9  O O-
W S P Ó Ł R Z Ę D N E  D R P  ......................... ... .. ........................................................................ 3 3 1  3 3  3 3 1  3 3  3 3 1  3 3
W S P Ó Ł R Z Ę D N E  D R P  .......................................... ............................................................ .. 1 1 0  1 2 1  1 1 9  1 4 2  1 1 0  1 1 0
C Z A S  N A P R O W A D Z A N I A  - B R P  I  D RP ....................................................  6  0  6  9  6  7
KOŃCOWY S T A N  P A L I W A  •••• B R P  ............................................................... .............  2 5 7 6  5 2  2 0 1 1  5 7  1 9 3 5  3 9
KOŃCOWY S T A N  P A L I W A  -  D R P  ..................... - ................................................ 1 9 9 5  4 1  1 3 9 9  2 0  1 9 3 0  3 ’
G O D Z I N A  I  M I N  Ł A D O W A N I A  Z C D R P  .............. ... ......................................... 1 2  1 2  1 2  1 0  12. 2 0
G O D Z I N A  I  M I N  Ł A D O W A N I A  Z D R P  ......................................... .................  1 2  2 6  1 2  3 6  1 2  2 0

3 1 0 1 6 5
4 0

41 50 0
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1.9G6-07-25 1.1 i 57^54

NR C E L U  ............. .......................................................................................................... .. .. < 25():I.  >
WSPOl  R Z E f i N F  C E L U  l  G O D Z I N A  ...........................................................  < 31(X l A O
K U R S  C E L U  .........................................................................................................................  < 1 . 25  >
iU';;E:DKOSC C EL  U .. .. ....................................................................................................  < 0 0 0  >
W S P G L R Z E D N . E  C E L U  l  D Y S K R E T N O S C  .......................................... „ .  <

D Y S K R E T N G S C  / M I N /  WSPOI. . .RZEDNE J j p
D Y S K R E T N O S C  / S E K /  W S P Ó Ł R Z Ę D N E  D . D

U Y S O K O S C  C E U . )  ........... ................................................................................................ < i , 0  >

> <

> <

1 9 8 6 -07-25 ;l 1 s 50 s 36

INDEKS PILOTA .............................. < 324 >
KOD MYŚLIWCA UZDROJENIA I NAPEŁNIENIA....... < 4 > < 4 > <
1 MIG -21PF2 - MIG-21ME
3 MIG-21 DIS
4 MIG-23ME

1 - R-2US 0 •••■ DEZ ZDIORNIKOW
.... |:;;...3e 1 - ZE ZBIORNIKAMI

3 .... R....-J.3M 2 - NIEPEI...NE
4 - R■■■■23T

S T A N  P A L I W A  / L  L UD  X /  ...................................................  .. .
M i;:: r  o d  a  n  a  i-’ r  o  w a  d  z  a  n  :i; a  ;i: s  t  r  e  i- a  a  r  a  k  u  ..................

0  -  P R Z E C H W Y T  O -  TYL.NA
1 Z A K R Ę T  1 -  P R Z E D N I A

PROGi-cAM NADOr<U W Y S O K O Ś C I  I  K I E R I . I NE K  S T A R I U
1 -  MAKSYMA! NY O - Z A S A D N I C Z Y
2  ■■■• K OMDI NOWANY 1 P R Z E C I W N Y
3  ••• l••ELNE DOI-'AL A N I E

< > < 80 > 
< ! > < < ) >

< 1 > < O >
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190 A - o 7 -25 11s59!:0<̂
NR STREFY LUD LOTNISKA
0 - STREFA O
1 LOTNISKO - NR STREFY/l. Oi NISKA

< O > <

WYSOKOSC STREFY ...... ....... , < IO >
CZAS PASYWNY ... ........ .......!. 1 !!!!"" I!! II " <1 >
NR PN I SPOSODU. NAPROWADZANIA .... ...IIIIIIII < 2 > < 1 >

O - PRZYRZĄDOWY
•• - RN I - FONICZNY
6 ••••

\

/

LOTNISKA ŁADOWANIA .... .. .......... ....... < ;j > < 2 > < Z >

53 19S6-07-25
INTiEKS PIL OTA .. .. „ ........ „ „ „ „ „ ..... „ „ ...... ..... 324
PRĘDKOŚCI I WYSOKOSC....... .............  ' io9'-’>
WARIANT ................ . ....  V
LOTNISKO ŁADOWANIA ....
CZAS DO URUCHOMIENIA -
WSPÓŁRZĘDNE DRP ......
WSPÓŁRZĘDNE DRP ....
CZAS NAFfiOWADZANIA •••■ DF 
KOŃCOWY STAN PALIWA - I 

STAN PALIWA

i2'.:0?n26

DRP I DRP

DRP
KOŃCOWY
GODZINA
GODZINA

MIN
MIN

ŁADOWANIA
ŁADOWANIA

DRP
DRP

O „90
2

6 0
41 310  66
25 51 15
2 5 3

'  26 1076
i  35 1327
19 12 15
20 12 24

2501 310 165 12
4 4 2 3936
0 1 10
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53 ZN-2 19B6-07-25 •J.2K03r.4ń

NR CELU ...........     <
WSPÓŁRZĘDNE CELU I GODZINA .................... <
KURS CELU ...................................... . .. <
n-;:EDKOSC CEI...U ..-........ ..................... .. <
USP0I...R7.EDNE CELU I DYSKRETNOSC ................ <
DYSKRETNGSC /MIN/ - WSPÓŁRZĘDNE OP 
DYSKRETNOSC /SEK/ WSPÓŁRZĘDNE DyD 

WYSOKOSC CELU ..........    <

2501
310
125
000

10 >

> <

> <

1906-OZ--25 12r.06r.16

INDEKS PILOTA ................ .. ..... ........... - <
KOD HYSLIWCAy UZDROJENIA I 
J. •- MIG--21PE 1 -• R-2US
2 •••• MI(r-21MF 2 - R-3S
3 MIG-21DIS 3 •••• R-IZM
6 -- HIG-23MF 4 R-23T

NAPEŁNIENIA........  <
0 •••• DEZ ZBIORNIKÓW
1 - ZE ZBIORNIKAMI
2 NIEPEŁNE

4 > < O >

STAN PALIWA /L LUB X / .... ...........
METODA NAPROWADZANIA I STREFA ATAKU
0 - PRZECHWYT O - TYL.NA
1 - ZAKRĘT 1 ••• PRZEDNIA

< > <
< 1 > < O >

PROGRAM NABORU WYSOKOŚCI I KIERUNEK STARTU,
1 - MAKSYMALNY O - ZASADNICZY
2 -• KOMBINOWANY 1 •••• PRZECIWNY
3 •••• PEŁNE DOPAL ANIE

< 3 > < O >
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1986"07-2r> 1 2  r. 0 4  r. 4 7

NR S T R E F Y  L U B  L O T N I S K A  ,
0  •- S T R E F A  O
1 L O T N I S K O

9

< 1 > < 1 >
-• NR S T R E F Y / L O T N I S K A

W Y S OK O S C S T R E F Y  ........ .............................................................................. .............  < >
C Z A S  P A S YW N Y  ................................ ......................................................... ................ < 4  >
NR P N  I  S P O S O B U  N A P R O W A D Z A N I A  .................. ................ ................. < 2  > < 1 >

NR PN
0  - P R Z Y R Z Ą D O W Y
1 F O N I C Z N Y

L O T N I S K A  Ł A D O W A N I A    ...............................................................................  < 1 > < 2  > < 3  >
P R O M I E Ń  I  C E C H A  R P  ....................................................................  < 7 0  > < O >

53 19GÓ-07-25

CZAS DO STARTU ........... ........ ...... .......
KURS ODEJŚCIA .. ..... .... .................. .......
WSPÓŁRZĘDNE RP ..... . ............................
CZAS NAPROWADZANIA ..............................
PRĘDKOŚCI I WYSOKOSC..............................
PROMIEŃ ZAKRĘTU ........... ...... -..... ........ .
KAT SPOTKANIA ............. -................ .....
GŁĘBOKOŚĆ NAPROWADZANIA .... - - ................. -
GDI .EGL.OSC ZBLIŻANIA ..............................
ODCINEK WYRÓWNAWCZY ............ ..... . .. ...... . .. ..
WARIANT ....... ..... ..... ....................... 1
LO\NISKO ŁADOWANIA ........ ................. .... 1
KOŃCOWY STAN PALIWA .................... .........
GODZINA ŁADOWANIA ............................... .

1 2 s 0 5 K0 7
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ZN-2

NR CE;LU .................. ............. ............. ................................ .. .......................................... < 2?J0:l,  >
W S P 0 L R 7 . E D N R  C E L U  X G 0 D 7 X N A  ...........................................................  < 3 1 0  KSfi
K U R S  CF.ru.)  ..... ........... . ........... ... < >
^••REr.lKf.)sc CF.ri..,u ................... .................... - ......................  < coo >
WBPGI-.RZH-JiNE C E L U  X n Y S K R i T T N O S C  .................................................  <

r i Y S K R E T N G S C  / M I N /  W S P O L R / E D N I i r  DP
D Y S K R E T N O S C  / S E K /  W S P Ó Ł R Z Ę D N E  KwD

W Y SO K OS C C E L U  ............... ............. .................... .........................................................  < 1 0  >

> <

> <

53 19B6-07--25 12"23 s 03

INDF.rKS PILOTA ..... ........ ..
KOD MYŚLIWCA  ̂ UZinROJENIA X 

•J. - MT.G-21PF" 1 -  R-2US
2 -  MXG--21MF- 2 •••• R--3S
3 -  MXG-21DXS 3 - R-13M
4 •••• MIG ■23MF 4 ■- R-23T

......... ........ . .......  <
NAPEŁNIENIA........ <

0 BEZ ZBIORNIKÓW
1 - ZE ZBIORNIKAMI
2 “• NIEPEŁNE

324 > 
4 > < 4 > < O >

STAN PALIWA /L LUB X / .............
METOriA NAPROWADZANIA I STREFA ATAKU
0 PRZECIIWYT O TYl.NA
1 - ZAKRĘT 1 •••• PRZEDNIA

< > <
< 1 > < O >

PROGRAM NABORU WYSOK(JSCI I KIERUNEK STARTU.
1 •- MAKSYMALNY O ■••• ZASADNICZY
2 KOMBINOWANY 1 •• PRZECIWNY
3 - PE1...NF DOPALANIE

< 3 > < O >
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X 9 B 6 - 0 7 - ? ' 5 12 s 2 3  Ü 2 3

NR S T R E F Y  L U B  L O T N I S K A  ......................................................................... < 1 > < 1 >
0  -  S T R E F A  O ••••
J. •••• l . ,QTNi :SKO “■ NR S T R E F Y / L O T N I S K A9 ..

W Y SO K GS C S T R E F Y  ......................... ...  .......................................... .. ...................... < >
C Z A S  PAS YWN Y ......................................................................... « .. » ................... .. < 4  >
NR P N  I. S F ' Ü S Ü B U  N A P R O W A D Z A N I A  ........... ........................... ............. < 2  > < 1 >

1 -  O "• P R Z Y R Z Ą D O W Y
.. -  NR P N  i  •••• F O N I C Z N Y
6 - '

L O T N I S K A  Ł A D O W A N I A  ......................... ....................« ............. .......................  < I  > < 2  > < 3  >
P R O M I E Ń  I  C E C H A  R P  ............... .................... ................................................... < 3 0  > < O >

53 1906-07-25 12523n43

CZAS DO STARTU „ ....... ...... .................. . 4 ‘
KURS ODEJŚCIA .............................. ......  200
WSPÓŁRZĘDNE RP ..................... ........... . 334 30
CZAS NAPROWADZANIA ... ...... ...... ..... .......
PRĘDKOŚCI I WYSOKOSC_____ _ .. ........ ..... ........  1092 O «90 15
PROMIEŃ ZAKRĘTU ........ .............. .......... . 17
KAT SPOTKANIA ....................... - ............ 20
GŁĘBOKOŚĆ NAPROWADZANIA ...... ...................  6
ODLEGŁOŚĆ ZBLIŻANIA... ............... ..... ......
ODCINEK WYRÓWNAWCZY .. ................... . -... . O
WARIANT   ................... .............. ...... - I 2 3
LOTNISKO ŁADOWANIA ........... ............... » I 2 3
KOŃCOWY STAN PALIWA ............ ...... ..... . ....  2772 56 2051 50 1971
GODZINA ŁADOWANIA   .........................  12 39 12 39 12. 49

2 5 0 1 3 ; i o
4

■J 1
12  : 
4 9 2 0

000
~K
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ZN-3 199A-07--2S 12 i 00n47
INDEKS f-’T.LC)TA
MY0i.n.)n:c ...
1 -• M;r.G--21.F‘F
2 • MIG-21MF 
:? “ ■ MIG-2;I.BT0  
4 - MIG -2slMF

< 324 >
< 4 >

S T A N  P A L I W A  /  L L U B  X /  ........ ................ .. .................................... < >
WSPGI. R Z F . B N F  M Y Ś L I W C A  I  G O D Z I N A  / G ^ M I N o S /  ...........  < 3 1 0  9 0
K U R S  ........... .................................. .................... .................................................................... < 1 0 0  >
P R F I D K G S C  /  K M / G  I.. UB M /  ............... ... „ ..................... ................  „ < 7 3 0  >
D Z U G I E  W S P Ó Ł R Z Ę D N E  I  D Y S K R E T N O S C  / S /  .........................  <
WYSOKOFJC .................. ................. ...  « - .............................................................. ... .. < 3 0  > -
L O T N I S K A  Ł A D O W A N I A  ........ ‘................ ............................................................  < 1 > <
W Y S O K O S C  P OW RO TU  ..............................................................................................  < 2 0  >

> < 3 >

33 19SÓ-07-23

INDEKS

LOTNISKA ŁADOWANIA ......... .
KURS POWROTU .................
PRĘDKOŚĆ POWROTU ........ ....
WYSOKOSC POWROTU ....... .
CZAS SPROWADZANIA DO ŁADOWANIA
GODZINA ŁADOWANIA ........ „ ..
KOŃCOWY STAN PALIWA ...........

324
1

12n09s07 

2 3
1 2 3
123 134 09

SP<SP MIN

332
20
10
12r. 19 SP<
1213 23

90
40
•J 2 2 00 ¡7 30 <y.po 730
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53 1986--07--25

INDEKS PILOTA .......... ..... ...... ..... ...... „ 324
WARIANT ___ ____________ _____________ _____ ____
LOTNISKA ŁADOWANIA ....... .....................  1
KURS POWROTU .. ................................... 3 19
PRĘDKOŚĆ POWROTU .... ...... ......... ........
WYSOKOSC POW!"<GTU .. .. ........... ................
CZAS SPROWADZANIA DO ŁADOWANIA ......... ..
GODZINA L.ADOWANIA................................SP< SP
KOŃCOWY STAN PAI..J.WA .. „ ..... .............. . „ _

« 324
12R09s48

„ 1 2 3
.. 1 2 3
» 119 142 Q6

611

.SP<SP MIN

40
8
12S17 SP<!
1382 28

40
12ROBn57 30 IBO 750
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53 zN-5 1986-07-?rj
I N D E K S  P I L O T A  .. ........................................................................................................  < 3 2 4  >
KOD M Y Ś L I W C A y U 7 . D R 0 J E N I A  I  N A P E Ł N I E N I A  ........................ < 4  > < 4

1 -  M I G - - 2 1 P F  1 •••• R - - 2 U S  O -  B E Z  Z B I O R N I K Ó W
2  •••• M I G - 2 1 M F  2  -  R - 3 S  1 -  Z E  Z B I O R N I K A M I
Z -  M I G - 2 1 B I S  3  -  R - 1 3 M  2  -  N I E P E Ł N E
4 - M I G - - 2 3 M F  4 •••• R - - 2 3 T

12r. 11 S40

> < 1 >

STAN PALIWA / L LUB X / „ ............. .
PROGRAM NABORU WYSOKOŚCI I KIERUNEK STARTU 
1 - MAKSYMALNY O - ZASADNICZY
s -• KOMBINOWANY 1 •••• PRZECIWNY
3 - PEŁNE DOPAI..ANIE

< > <
< 2 > < O >

NR STREFY LUB LOTNISKA
0 •- STREFA O
1 ™ LOTNISKO

9

< 1 > < 1 >
“ NR STREFY/LOTNISKA/

WYSOKOSC STREFY WYJŚCIOWEJ ...  ........ ..
NR I WYSOKOSC STREFY DYŻUROWANIAy CZAS DYZ.. 
LOTNISKA ŁADOWANIA ......... ..... ..........

< >
< 1 > < 30 > < 30 >
< 1 > < 2 > < 3 >

1986-07-25 12S12S10
KURS ODEJŚCIA .. .......... .... . .. ........... 332
CZAS DOLOTU ........... -............ ..... 5
ZADANY CZAS DYŻUROWANIA ............. .......  30
STAN PALIWA ... ............... ..... ....... . 2358
WARIANT ............... ..... ........ ..... . 1
POZOSTAŁY CZAS DYŻUROWANIA___ _____ ________  2
LOTNISKA ŁADOWANIA.,....... ..... „ ..........  1

48

¡720

30











. N

y i '■V •-

"s-'.'/î

\ -'•

9 i
■ m

m - '

-,/' ■

\

y 'í-

^;-

i

y
v,r|

v.'í’ mS;Í|' o

■ -

.ïi-*

■-1-






