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PLAN - KONSPEKT
I TSHAT: «ZAUTOHATYZOWANS SSTSSIY VfRS«
II CSLS S2KOLENIOWSS \

1 • Zapoznać słuchaczy podyplomowego studium zarządzania i 
kierowania z strukturą i budową zautomatyzowanych systenuSw 
oraz ich zasadami funkcjonowania*

2. Przedstawić dziedziny wykorzystsmia takich systemów i, ich 
sK>źliwości operacyjno-taktyczne.

3. Przedstawić kierunki rozwoju tych systemów.
III CZASs 2 godziny lekcyjne.
IV POKOCE SZKOLHE:

1 • Schemat ideowy dotyc^cy struktury ZS WRE.
2. ScheE^t systenai PLSS*
3. Wykaz ZS WHS.
k, środki WRS jako 2S /R-330U/.
5. Inn® diapozytywy.

V LITBHATURAs
l. Podręcznik **¥HE w/g p o n d ó w  pań^w HAfO« .

VI ZAGAI^IMIA WYKŁASUi
1. Wprowadźcie do wykładu.
2. Zautomatyzowane systemy WRS i ich przeznaczcie /wg zadań 

i rodzajów wojsk/.
3. Stn;kturs ZS WRE oraz przeznaczenie i zasady funkcjonowania 

poszczególnych elementów składowy<^.
4. Zauton^tyzowan® systemy WRS sił powietrznych KAfO

- system PLSS
- autonomiczny system WRS sasx>lotu.
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5. Zautomatyzowane systemy WRE wojsk lądowych MTO.
6* Zautomatyzowane systemy WEB w siłach zbrojnych PRL 
, ^ R-330U
- TIERSK 
• RUI^IA
- M I ^ Y K

7* Zakończenie»



WPROWADZliSilS DO ^ Y U A W

Vfyścig technologiczny pomiędzy środkami RiS rozpoznania, dowo­
dzenia i sterowania z jednej strony a środkami 5!iRS z drugiej 
strony, doprowadził do stanu, gdzie ręcznie obsługiwane środki 
WRS nie mogły nadążyć za rozwojem innych technik RE. i wyścigu 
tym najbardziej istotną rolę odg3f*ywa czas, zsynchronizowanie 
wielu powtarzających się czynności, dokładność dostrojenia do 
wymaganej częstotliwości oraz możliwość zbierania i obróbki infor­
macji przez systemy komputerowe. Ponadto co należy podkreślić

w
rozwój technologiczny elektronice pozwolił na budowę systemów 
zautomatyzowanych .

ii wysoko rozwiniętych pailstwach MATO a coraz częściej i u nas 
wchodzące na uzbrojenie nowe środki WRE stanowią zautomatyzowane 
systemy rozpoznawczo-uderzeniowe, rozpoznawczo-zakłócające lub 
rozpoznawcze. Często nawet takie systemy łączone są w Jeden więk­
szy system o pracy zautomatyzowanej lub półzautomatyzowanej. Takie 
systemy-pracują w różnych rodzajach sił zbrojnych, mają różne 
przeznaczenie, ale często funkcjonują w/g tych samych schematów.

ZAUTCMTyZO¥A!iE SYSTEMY WRE I ICH PHZ^HACZMIE /w/g zadań i 
rodzajów wojsk/.

Zautomatyzowane systemy WHE posiadają różne przeznaczenie.
Do typowych przykładów należą:

a/ system rozpoznawczo-uderzeniowy przeznaczony do wykrywania 
pracy i miejsca dyslokacji obiektów RE /stacje RL, radiostacje 
itp./, doboru środków ogniowych oraz ich naprowadzanie na wykryte 
obiekty celem ich zniszczenia. '
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Do systemów takich zalicza się PLSS sił powietrznych USA, a 
częściowo system w połączeniu z lotnictwem taktycznym wy­
korzystywanym przez siły powietrzne NATO.
Ha podobnych zasadach pracują autonomiczne systemy WRE samaolotów 
F-111A /Raven/ i F-4G /Wild Weasel/.

b/ Systemy rozpoznawczo-zakłóca^ce px^eznaczone są do rozpo­
znawania pracy środków radioelektronicznych oraz ich zakłócania 
w/g z góry zadanych priorytetów.
Do systemów takich zaliczaj się;

- autonomiczne systemy WRE samolotów bojowych;
- autonomiczne systemy WEB okrętów /np» SLQ-31f Sl^-32/V/3»
- stacja AH/TJLa-15, TL0-17A, MU^3^p FiLO.33 wojsk lądowych, 

R-330U, R-578U.
c/ Systemy rozpoznae-cze przeznaczone są do rejestracji i po­

miaru parametrów emisji SI4 oraz dokonywania ich namiarów /ustala­
nie miejsca dyslokacji/.

Do takich systen^w zalicza slęt
- TERSC wojsk lotniczych;
- AN-TSa-109 1 MSa-103A /R/lok. 0,5-18 (Mz/, AE-TSQ-113,

TSQ-112 i TSQ-114 /radio/ LKF0X GREJ /r/linia/ - wszystkie w 
wojskach lądowych.

STRUKTURA Z A U T O M A T  OWAHYCH SYSTSI^W WRE ORAZ Pf^EZHACZEHIS I 
FUHKCJOHOMAHIE POSZCZEG(5LHYC2i SKŁADOWYCH /przedstawienie
tego zagadnienia dokonać na schemacie ideowym/«

Zautoisatyzowane systemy posiadają strukturę, która w zależ­
ności od wielkości systdmu Jego rozbudonry dysponuje większą lub 
mniejszą ilością poszczególnych elementów.

Generalnie możemy przyjąć, że każdy system składa się z na^
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stępujących elementów funkcjonalnych:
« element rozpoznawczy • przeznaczony do ciągłego przeszukiwa­

nia pracujących emisji EM, dokonywania ich wstępnej oceny i prze­
syłania zebranych danych do komputera celem dalszej analizy*
W niektórych systemach może ten element być rozwinięty o automa­
tyczne namierzanie pracujących obiektów R£j

- element wykonawczy /uderzający, zakłócający/ przeznaczony 
Jest do zrealizowania destrukcyjnego zadania uniemożliv/iaJącego 
pracę środka RS /stałą lub czasoisą/; /rozszerzyćf

- elementy zabezpieczający przepływ i obróbkę informacji oraz 
sterowanie całością systemu* Slement ten Jest Jakby mózgiem i 
układem nerwowym całego systemu* ssi zależności od ilości informa­
cji i sposobów opracowania musi został zastosowany odpowiedniej 
wielkości komputer z pożądaną szybkością opracowania i&fonaacji. 
Zbudowany dla tego celu system łączności musi dysponować ściśle 
określoną niezawodnością 1 przepustowością potrzebrą do przekaza­
nia dużej ilości informacji* W tym względzie istnieją bardzo 
ostre wymagania*

ZAUTOMTYZOWANE SYSTMY WRS SIŁ POWIETRZNYCH NATO

System PLSS przeznaczony Jest do ciągłego rozpoznania i 
zwalczania elementów OPK, OPŁ wojsk systemu dowodaenia i kierowa­
nia wojsk lądowych i lotnictwa, poprzez rozpoznanie i niszczenie 
stacji RL, radionawigacyjnych łączności radiowej, radioliniowej 
i satelitarnej* Może także kierować zwalczaniem innych obiektów 
pola walki wykrytych przez środki rozpoznania satelitarnego, 
powieti^nego i naziemnego pracu^cych poza systen^m PLSS,
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System PLSS składa się 2 trzech koisponentówt
• środków rozpoznania wraz z systemem radionawigacji zapevmia- 

jącym wysoką dokładność działajoia środków rozpoznaniai
- centrum opracowania danych i kierowania wraz z systemem 

łącznościI
« środków ogniowych*
W skład systemu wchodzą następujące środki techniczne?
- centinim opracowania danych i kierowania;
- 12 saa^lotów TR-1 z zamontowaną na pokładzie aparaturą 

rozpoznania i transmisji danych;
~ 12 stacjonarnych lub półstaćJonamych posterunków radio- 

nav/igacji /w przyszłości korzystać będzie 2 SPS **Mavstar**/;
- 10 samolotów z podwieszoną w kontenerach aparaturą do re- 

tr̂ ansffiisji sygnałów naprowadzających samoloty, rakiety i bomby 
na cele# Kontenery te mogą być podwieszane także pod samoloty

" TR-1;
- 100 bloków zdalnego stero*vfania /przyjęcia komend/ instalowap- 

nych na saiaolotach uderz^tiiowych;
- 500 bloków przyjęcia radiokomend instalowanych na środkach 

ogniowych#
Przeznaczenie oraz zasadę funkcjonowania systemu PLSS omówić 

na schetsacie#
b/ Autonoraif^gny system WRE samolotu#
Stosov#any na saiaolotach bojowych sprzęt WRE Jest przeznaczony 

do ich obrony indywidualnej przed działaniem środków przeciw­
lotniczych, kierowanych urządzeniami radiolokacyjnymi lub tech­
niką podczerwieni#

i4owoczesns systemy WRE samolotów bojowych charakteryzują się 
wysokim stopniem zautomatyzowania, co pozwala w tmrdzo krótkim
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czasie rózpoznajć emitowaną w eter sygnały, dokonać analizy sygnsu- 
łów, ustalić stopień zagrożenia i automatycznie włączyć urządzenia 
zakłócające lub odstrzelić określonego typu pułapki.

V/ skład autonomicznego systemu WR£ wchodząs
- urządzenie odbiorcze#
- monitor sytuacji RE w kabinie;
- mikrokoisputer#
• nadajnik zakłóceń szumowych; ^
« nadajnik zakłóceń mylących;
- urządzenie rozpoznania w podczerwieni;
- wyrzutnia flar i dipoli odbijających;
- urządzenie zakłócające w podczerwieni.
Ha podstawie schematu omówić zasady jego działania,
W systemie sterowania pracą urządzeń wykonawczych, znajdtije 

się układ logiczny, który steruje nadajnikami zakłóceń i pułapka­
mi. przeciwradiolokacyjnyąi i w podczerwieni, w czasie zbliżonym 
do rzeczywistości,

ZAUT0MtY20WA!iB SYSTEM Y/RE WOJSK LJ^DOWYCH HATO

M siłach lądowych państw HATO wykorzystywane są zautomatyzowana 
systemy jako środki WRE a zarazem trwa budowa ZS okreśiK^nych 
szczebli dowodzenia /dywizji - KA/,

W jednostkach wojny elektronicznej KA, O i rppanc wykorz^/sty- . 
wane są zautoa^ityzowane zestawy rozpoznania radioelektronicznego» 
Do zasadniczych zalicza się:

AN/T3Ó^112 /radia - KA/
AH/TSQ-109 /HL - KA/
AN/TSa-115 /radio KA - KA/
AH/TSa-114 /radio - B/



AN/lSa-IOS /RL - d /
Omówi' przeznaczenie tych systeiadw i na pi^zykłajdzie Jedriego 

z nich zasadę funkcjonowania* ’¿wykorzystać do tego celu schemat* 
Stacje zakłócające pracują Jako swoisty system rozpoznawczo- 

-zakłócający z zasilaniem w informacje rozpoznawczo-decyzyjne z 
zewiiątrs /EYIOC - KA/»

iio stacji doprowadzana są informacje dotycząca częstotliviości 
na której powinna zakłócać oraz wskaźnika ważności i rodzaju 
pracy*

Urządzexii8 odbiorcze zainstalowane w stacji prowadzi rozpozna­
nie pracy całego spektrum, dokonując rejestracji pracy wszystkich 
zakodowanych w pamięci komputera częstotliwości* Przekazane dane 
z odbiornika analizuje kouputer centralny i dokonuje wyboru 
częstotliwości o najwyższym priorytecie i przekazuje dane na nadaj- 
nik/i/ zakłócające celem uruchomiania ich pracy*

Bardzo istotnym elementem w pracy takiego zestavAi Jest czas 
przestrajania na kolejne częstotliwości i wynosi on ok* 0,1-0,3sek, 
co daje gwarancje pełnego wykorzystania czasu pracy stacji, a zars 
zem optymalizację zakłóceń na najważniejszych relacjach radiowych 
/RL/.

Do tak pracujących systemów zaliczają sięt 
AN/TLG-15 /feP/
AH/MLQ-34 /UKF 20-18C mz/
AN/KLQ-33 /100-450 mz/
Ai4/TLQ-17A/27/ /l,5-80 mz/
Pracą zarówno systemów rozpoznawczych Jak i systemów rozpoznaw- 

czo-zakłóaających zawiaduje EWIOC-KA/d /, który zbiera informacje 
z własnych systemów, systemów współpracujących, stawia zadania 
własnym systemom, przekazuje zadania dla środków ogniowych /także 
dla systefoów rozpoznawczo-ognlowych/ oraz opracowane materiały



10

przedstawia dla dowódców i sztabów określonych szczebli dowodze­
nia*

Sposób fimkcJonowania pi^edstawid na schemacie: ośrodka kie­
rowania was - dv/ioc*

ZAUTOMTYZOWANS ŚYSTEMY WRE W SIłAGH ZBROJNYCH PRL

W siłach zbrojnych PRL /jak również w innych państwach układu/ 
pracuje się nad podobnysd. zautomatyzowanymi systemami WRE. naj­
bardziej w tym względzie zaawa^isowana są siły zbrojne Republiki 
Węgierskiej.

W naszych siłach zbrojnych aktualnie pracuje się lub wyko­
rzystują następujące ZS- WRiS:

R-330U - stacja rozpoznawczo-zakłócającai
TIEREK - system rozpoznawczy;

'14̂lAlARA - system rozpoznania i wymiaru SRL;
RUDNIA - system zautomatyzowany WRS QPK|
MIECZYK - system zautoisatyzowany /częściowo/ zalcłóceń radio-

Najciekawszym Jest stacja rozpoznawczo-zakłócając^pracu^ca 
w ZEikresie UKF - 30-60 MHz.

Z elementów rozpoznawczych posiada odbiornik i namiemik auto­
matyczny. Elementy te wyszukują pożądane częstotliwości w całym 
lub w żądanym obszarze poszuliiwania, kontrolują y^ybrane częstot- 
liwOvści i zgodnie z zadanymi danymi do komputera pokładowego wy­
brane częstotliwości są zakłócane. Czas przestrajania się stacji 
z jednej częstotliwości Xia kolejną nie przekracza 0,1 sek.
Czas takifll zapewnia nadajnik 1 kv< zbudowany na elementach pół­
przewodnikowych z elektronicznym dopasowaniem obwodów do systemu 
antenowego.
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Jak v#ynika z budowy Jest to zamknięty ZS o parametrach porów­
nywalnych ze sprzęteni zachodnim. System ten sioże pracować samo­
dzielnie lub zostać włączony w częściowo ZS typu MIECZYK, tworząc 
część większego systemu. /vi/g określenia specjalistów I'̂kTO ”sys­
tem, systemów** / •

TIERSK jest to nowy ZS rozpoznania spełniający funkcję po­
szukiwania częstotliwości, dokonywanie analizy sygnału i namiairu 
z komputerowym obroMeniem inforisacji# System ten nie jest jeszcze 
w pełni rozwinięty i eksploatacja wykaże na ile jest on sprawny.

RUDNR została zbudowana dla kierowania środkami osłony RE 
wojsk OPK. System ten sprzęga konwencjonalne środki obezwładniania 
RIS z organami kierowania WRE OPK,
System ten zapevmia przepływ danych od środków rozpoznawczych 
/P0ST-3M i Nur-3l/, systsimi powiadamiaria OPL, dokonuje oceny za­
grożenia z poszczególnych kierunków i dokonuje rozdziału zadań 
na poszczególne stacje zakłócające. Dane te odbiera operator na 
module wynośnym i na podstawie otrzymanych danych przygotowuje 
stację do pracy.

W systemie RUIH^IA nie ma pełnych sprzężai automatycznych, są 
probleag? z systemem łączności, gdyż pierwsze modele pracują na 
przewodzie, a przewidywana jest dla tego systeaai radiolinia **Azit**,

W dalszej perspektywie jest przewidywane rozwinięcia ZS Rudniai-1| 
dla potrzeb osłony RS wojsk lądowych. System ten powinien być w 
pełni mobilny,

MIECZYK jest to system w budowie, funkcjonować ma w jednostkach 
zakłóceń radiowych na szczeblu armii i frontu. Automatyzował bę­
dzie kierowanie środkami zakłóceń Ki\ Sprzęgał będzie zbieranie
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informacji /ARO i aamiemiki/ ze środkaiai zakłóca^cymi, poprzez 
PD Sprzęgnięcie środków rozpoznawczych i zakłócających nie 
będzie zauatoioatyzowane*

Praca nad tym systemem przebiega bardzo wolno i zakończenie 
jego przewidywane jest na lata 90-te.

ZAKUnGZSNIS

Rozwój techniki wojskowej w zakresie was ukierunkowuje się 
na pełną autos^tyzację procesów zbierania i przetwiurzajiia informa­
cji oraz zakłócania i w niektórych przypadkacli niszczenia obiek­
tów RS* Przy czym realizowana jest zasada budowy zautomatyzowanych 
systemów wykonawczych oraz zautomatyzowanych systemów dowodzenia 
środkami WRE na szczeblu dywizja-korpus armijny. Ponadto jest 
tendencja tworzenia wielkich ZS o wielodostępności z sKjżliwością 
modułowego jego funkcjonowania, gdzie laoduły mogą być wymienialne 
stosownie do potrzeb.

W polskich siłach zbrojnych budowa ZS jest dopiero w fazie 
początkowej, chociaż kierunek rozwoju nie odbiega od wysoko roz­
winiętych państw tylko z opóźnieniem.

Odpowiedzi na pytania - $-10 min.
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