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Ozęńó druga /prpktjiczna/ opracowana je s t  z m.yślą o wykorzystywa­niu przez znacznie szersze grono odbiorców. Mogą z nie.j korzystać tak ofioorowle rozpoznania wojskowego jak  i  pionu dowódczego -  je s t nraktyczną wykładnią czę ści pierw szej podręcznika, dowiązaną w zna­cznej mierze do aktualnego stanu rozpoznania rad ioelektronicznego.N in iejszy  podręcznik rozszerza i  uaktualnia problematykę rozpo­znania radioelektronicznego występującą w dotychczasowych wydawnic­twach wojskowych, a w połączeniu z podręcznikiem „O rganizacja i  pro- v,’!jdzenie rozpoznania radioelektronicznego /pułk -  b a ta lio n  rozpozna­niu radioelektronicznego/" wypełnia is tn ie ją c ą  lukę i  tworzy spójną całość wydawniczą dla rozpoznania radioelektronicznego od szczebla dywizyjnego do frontowego w łącznie.





CZĘŚĆ PIERWSZA
I .  OGÓLNE WIADOMOŚCI O ROZPOZNANIU RADIOELEKTRONICZNYM

Rozpoznanie radi.oelektronićzne je s t  to ogół przedsięwzięć organiza­cyjno-technicznych, wzajemnie powiązanych pod względem ce lu , czasu i  miejsca, umożliwiających zdobywanie inform acji o przeciwniku na pod­stawie analizy danych z pracy 1 rozmieszczenia jego środków radioele- tronloznych.W zakres zainteresowania rozpoznania radioelektronicznego szczebla taktycznego wchodzą radiostacje krótko- i  ultrakrótkofalowej łączności radiowej oraz stacje  radiolokacyjne.Sposobami zdobywania danych rozpoznawczych są:- poszukiwanie 1 wykrywanie}-  przechwytywanie}- śledzenie}- namierzanie.Zdobywane W3nnienłonymi sposobami dane podlegają szczegółowej a n a liz ie , POSZUKIWANIE I  WYKRYWANIE to prooea, którego celem je s t  wykrycie wszystkich źródeł promieniowania elektromagnetycznego, występujących w określonym paśmie częstotliw ości 1 wyselekcjonowanie tych, które na­leżą do przeciwnika, W wyniku poszukiwania każdy wykryty sygnał w pierwszej kolejności zostaje poddany k lasy fik aó jl w wyniku której określa się czy rzeczywiście sygnał ten wyproraieniowany został pr̂ Łez poszukiwane źródło rozpoznania, k la sy fik a c ji wy­korzystuje się cechy operacyjno-techniczne źródeł rozpoznania przeciw­nika, Po zakwalifikowaniu, że sygnał wyemitowany został przez środki radioelektroniczne przeciwnika następuje Identyfikacja źródła rozpozna­nia, Obejmuje ona rejestrację przekazywanej korespondencji, dokładny



12pomiar parametrów technicznych przechwytywanego sygnału elektromagnety­cznego oraz określenie dyslokacji źródła rozpoznania,W wyniku id en ty fik a cji u stala  sią wszystkie możliwe dane o źródle rozpoznania t j ,  ja k i obiekt rozpoznania obsługuje, charakter pracy, przynależność do rodzaju s i ł  zbrojnych, charakter przekazywanej kores­pondencji, ilo ść  korespondentów, rozmieszczenie m d io s ta o ji , parametry techniczne Itp ,Końcowym etapem id en ty fik a cji je s t  określenie w artości rozpoznaw­czej źródła 1 podjęcie decyzji odnośnie dalszego sposobu rozpoznawania. Poszukiwanie w zadanym zakresie częstotliw ości może być prowadzone dwo­ma metodami: płynnego przestrajania i  panoramową.Metoda panoramowa polega na zobrazowaniu widma energetycznego okreś­lonego pasma częstotliw ości i  po pierwszej a n a liz ie  występujących w nim sygnałów radiowych reagowanie wyłącznie na nowo pojawiające s ię ,W zależności od zastosowanych anten odbiorczych poszuk.^'.-anie w czę­stotliw ości można prowadzić dookólnle i  selektywnie w określonym kie­runku /sektoiTse/ rozpoznania. Uzależnione je s t  to od charakterystyk i  parametrów anten odbiorczych.Poszukiwanie selektywne prowadzi się  wtedy, gdy znany Je st obszar rozmieszczenia środków radioelektronicznych przeciwnika,W przypadku braku danych o rozmieszczeniu środków radioelektronicz­nych przeciwnika stosuje się anteny dookólne lub przełączanie anten kie­runkowych obejmujących w sumie sektor 360*̂ ,W drugim przypadku realizacja  pełnego cyklu poszukiwania je s t  tyle  razy dłuższa i le  wykorzystywanych je s t  anten kierunkowych do pokrycia 
360° sektora.Poszukiwanie w tym ostatnim przypadku można prowadzić również po­przez zmianę położenia s ta c ji  rozpoznawczej wzdłuż wyznaczonej rubieży i  dokonywaniu przestrzennej se le k cji odbioru. Wykrycie źródła rozpozna-



nia i określenie warunków odbioru uzależnione Jest od wyboru miejsca rozwinięcia s ta c ji  rozpoznania,PfgECHWYTYWANIE Je st to ciągłe obserwowanie pracy źródła rozpozna- nia, rejestrowanie przekazywanej korespondencji oraz cykliczne dokonywa­nie pomiaru parametrów technicznych sygnałów radiowych i  ich namierza­nie,polega ono na dostrojeniu urządzeń rozpoznawczych do częstotliw ości ro­boczej źródła rozpoznania i  obserwowaniu przez radiooperatora lub w spo­sób zautomatyzowany wszystkich zdarzeń Jakie zachodzą w prowadzonej wy­mianie radiowej.Wybór źródła rozpoznania do przechwytywania zależy od r o li  i  miejsc :)b8ługiwanego przez to źródło obiektu rozpoznania w ugrupowaniu bojowym przeciwnika oraz od wartości informacyjnej źródła.Przechwytuje się te źródła, których sposób pracy i  charakter przeka­zywanych informacji może dostarczyć najwięcej danych o przeciwnikii. Przechwytywanie d z ia li się na ciągłe  i  okresowe.Przechwytywanie ciągłe polega na nieprzerwanej obserwacji pracy źródła bez względu na aktualną sytuację wojskową i  radioelektroniczną. Przechwytywanie okresowe polega na obserwacji pracy źródła w okreś­lonych przedziałach czasowych, np, w stałych seansach łączności lub w określonej sytuacji wojskowej,■̂ IfiDZENIŜ ńest to cykliczne kontrolowanie wcześniej rozpoznanych źródeł, okresowe rejestrtjwanie przekazywanej korespondencji, dokonywa­nie pomiarów parametr^ technicznych sygnałów radiowych, namierzanie ra­diowe 1 porównywanie ich z pożądanymi danymi, śledzenie może być zwią­zane także z wykrywaniem pracy źródła rozpoznania lub stwierdzeniem zmia­ny rodzaju przekazywanej korespondencji.Polega ono na przestrajanlu urządzeń rozpoznawczych według ustalonej kolejności i czasu na częstotliw ości robocze /zapasowe/ znanych źródeł.



V4
W rozpoznaniu radiowym śled zi się źródła, których wartość rozpoznawcza raa charakter drugorzędny w aspekcie możliwości uzyskania danych o prze­ciwniku,V/ rozpoznaniu systemów i  s t a c ji  radiolokacyjnych śledzenie Je st pod­stawowym sposobem zdobywania danych, iNAKIEF?2ANIE Je st to lo k a lizac ja  źródeł rozpoznania za pomocą radio­
namierników / s ta c ji radiolokacyjnych/. Realizuje się  Je  przynajmniej dwoma namiemikami /stacjami/ rozwiniętymi w terenie w określonej od­legło ści od sieb ie . Namierzanie prowadzi się:- automatycznie /synchronićznie/j- na komendę;-  według zadań stałych.Namierzanie automatyczne /synchroniczne/ polega na Jednoczesnym ok­reślaniu azymutów na źródła rozpoznania przez wszystkie nam lem iki,które nastraja się na częstotliwość roboczą źródła rozpoznania przy pomocy specjalnej aparatury.Namierzanie na komendę polega na określaniu azymutów na źródła roz­poznania przez wszystkie nam lem ikl, po otrzymaniu zadania ze stanowis­ka kierowania namierzaniem, lub bezpośrednio ze stanowiska rozpoznawcze­go. Namierzanie według zadań stałych polega na określaniu azymutów na źródła rozpoznania przez namiemiki, zgodnie z wcześniej opracowanym harmonogramem /zadaniem/,ANALIZA I  OPRACOWANIE INFORMACJI Je st to szczegółowe studiowanie otrzymanych danych o przeciwniku /z poszukiwania i  wykrywania, przechwy­tywania, śledzenia oraz namierzania/ w celu określenia składu 1 ugrupo­wania Jego wojsk, stanu bojowego, działalności i  zamierzeń, rozmieszcze­nia stanowisk dowodzenia, organizacji dowodzenia, systemów łączności 1 - systemów radiolokacyjnych.



15
W procesie analizy 1 opracowywania informacji szczególne znaczenie odgrywają cechy rozpoznawcze obiektów 1 źródeł rozpoznania.Cechy rozpoznawcze są to wszystkie zjawiska oraz właściwości obiek­tów 1 źródeł rozpoznania, które można pomierzyć i  u sta lić  na s ta c ji  roz­poznawczej.Jedną grupę cech stanowią wartości, które raogą>być pomierzone lub za­rejestrowane przez urządzenia koócowe /wartości parametrów sygnału radio­wego, rodzaju kodu, klucza szyfrowego, budowa radiogramu, tekst stroje­niowy, skróty radiowe, i tp ,/ .Inną grupę stanowią spostrzeżenia radiooperatorów o sposobie prowa­dzenia wymiany radiowej, systematycznym stosowaniu niezgodnych z prze­pisami zwrotów /skrótów/, popełnianie błędów 1 charakterystycznych cech nadawania, włączania się do pracy i  przechodzenie z nadawania na odbiór, a nawet charakterystyczne brzmienie głosu ludzkiego.

2* 52i 5i_!?i£jsce__i_znaczęnle_ rozpoznania^rBdioęlektronloznego_w_ rczpo-znaniu_woJskowym_^Rola i  znaczenie współczesnego rozpoznania radioelektronicznego wyni­kają głównie z Jego z a le t , a ponadto z ciągle  rosnącego nasycenia nowo­czesnych armii środkami radioelektronicznymi.Do zalet rozpoznania radioelektronicznego zalicza s i ę ; ,- zdobywanie In fo m acji bez bezpośredniej styczności z nieprzyjacie­lem /obiektem rozpoznania/;- zapewnienie ciągłości rozpoznania /może być prowadzone w dzień i w nocy, bez względu na porę roku 1 warunki atmosferyczne/;- możliwość natychmiastowego przenoszenia wysiłku rozpoznania z Jed­nych obiektów na inne, bez zmiany położenia s ił  i  środków;- natychmiastowe wchodzenie w kontakt elektromagnetyczny z rozpoznaw­czymi obiektami znajdującymi się na znacznych odległościach;- duży zasięg rozpoznania /granice zasięgu ograniczają w zasadzie wa-
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r\iriki propagacji fa l  e.lektrx)raagnetyoEnych/;- zapewnianie temlnowości rozpoznania /można przechwytywać wiadomo­śc i decyzyjne zanim zostąną one wdrożone do r e a liz a c ji/ j-  zapewnianie skrytośoi rozpoznania /przeciwnik może się  domyślać, że je s t  prowadzone rozpoznanie, ale  ze względu na bierny charakter pra­cy uiządzert rozpoznania mdioelektipnicznego nie je s t  w stanie stwier­dzić za jakimi obiektami i  w jakim czasie je s t  prowadzonb/.Wymienione zalety  rozpoznania radioelektronicznego powodują, że je st ono Jednym, z ważnych rodzajów rozpoznania w cza sie  działań bojo­wych, . . -2Sf5‘̂ SiS5S-.5§il55A9_I25£955§i?i:9'_iBdioelęktronloznegoDo. zasadniczych zadań rozpoznania radibelektronioznego szczebla taktycznego nałoży;- ustalanie rejonów rozmieszczenia taktycznych środków przenoszenia broni jądrowe.) oraz wykrywanie symptomów świadczących o przygotowywaniu ich db użyoiaj- wykrywanie i  .ustalanie, w s tr e fie  taktycznej, położenia stanowisk ogniowych a r ty le r ii  połowęj oraz środków obrony praeoiw lotniozejf- ustalania* składu bojowego, ugrupowania i  zamiaru działania pi^zeoiw- nlka w paaji.e rozpoznania związku taktycznego;- wykrywanie i  ustalanie położenia stanowisk dowodzenia oraz węzłów łączności przeciwnika do szczebla dyw izji włącznie;- rozpoznawanie taktycznych systemów dowodzenia 1 łączn o ści, syste­mów kierowania ogniem a r ty le r ii  i  środków przeoiwlotnlczych oraz obser­wacji pola w alki.Szczegółowe zadania rozpoznania rad.loelektronloznego każdorazowo wa­runkowane będą konkretną decyzją/dowódcy związku taktycznego, wynikającą z rozwoju sytu acji bojowej wojsk własnych i  przeciwnika w pasie działa­nia dyw izji.
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4, WyH)5 g§nia_^3tawlane_rozgo2naniu__ radioWspółczesne pole walki charakteryzuje aię zagrożeniem użycia bro­ni masowego rażenia, dużą manewrowością wojsk i  zdecydowanymi d ziałan ia­mi prowadzonymi w warunkach szybkich zmian sy tu a c ji bojowej. Wszystko to powoduje znaczne zwiększenie wymagań w zakresie rozpoznania, a w tym i  rozpoznania radioelektronicznego, które powinno być* c e l o w e  , o i ą g ł  e ,  a k t y w n e  , t e r m i n o w e ,  e l a s t y c z n e  s k r y t e  » w i a r y g o d n e  , d o k ł a d n e  , g ł ę b o k i e ,  i e f e k t y w n e ,gg.ŁpyÔ (5 POZTOZNANIA RADIOELEKTRONTCZNEr.n polega na ścisłym  u.porządkowaniu podstawowych przedsięwzięć rozpoznania rad io eio k tin n jc2>v:.- go ogólnej koncepcji prowadzenia w alki /deoyzji dowódcy/, Colo^oi6  osiąga s ię  poprzez poprawne określanie zadań oraz kierowaniu niem, co wynika z głębokiej znajomości:-  zamiaru prowadzenia w alki;-  sy tu a c ji bojowej i  radioelektronicznej przeciwnika oro-nych w pasie d ziała n ia  związitu taktycznego;~ zasad d ziałan ia  rozpozna wen .30 przeciwnika i  jegó bojô ^Wyoh OI-BZ i^dioGlektronic3ny--;l..'t«y<.uiT.vsułr.if o r:*  acillw o a ci. bojo^sych w>j-jm-oh s i ł  1 drod- k6 r i  ogóInD^/cjskowysh/. 'ii poiagn m. s oznoz¡lewaniupmcująoroh kroditdw mdicelektronicznych przeciwnika o każdej porze do-b>, w loiżaych vfomr^ach atraosiorj^znych, wo wszystkich rodzajach dzia- łsió bcjowychj,Ciągłość rozpoznania radioelektronicznego osiąga s ię  przez:» prcwedzanJ.a całodobowej pracy bojowo-rozpoznawczej;” odpowiedni podział s i ł  i  ćrodkw oraz umiejętne ich  rozmieszczanie w ugrupowaniu bojot^m wojsk;- włuiowy wybór irtfdeł i  sposobi« łch rojpo-oawanloi



ia
- spmwny manewr siłami i  środkami;~ u tr2yfny\*/onie spritąiu w c ią g łe j sprawności technicznej;umiejętne współdziałanie z siłami rozpoznania radioelektronicz­nego sąsiednich d w iz ji  oraz siłami walki radioelektronicznej.AKTyiMO-̂ C? HOZPOaNAN IA RADTąFlIEKTPONICZNEGO polega' na uporczywym dążeniu wszystkich elementów tego rozpoznania do zdobywania maksymal­nej i lo ś c i  Informacji o przeciwniku.Aktyv/ność t f  osiąga się przez ciągłe  inicjow anie poszukiwania no­wych źródeł rozpoznania, wprowadzanie nowych i  doskonalenie is tn ie ją ­cych sposobów opracowywania danych, wszechstronne analizowanie oraz skrupulatne gromadzenie i systematyzawanle wszelkich inform acji wzbo­gacających wiedzę o przeciwniku i  skutecznych sposobach rozpoznawa­nia go. . ..TERMINOWOŚĆ nOZPOZNANTA RADIOELEKTRONICZNEGO polega na zdobywaniu, opracowywaniu 1 przekazywaniu do sztabu związku taktycznego wszelkich Infonnacji w takim czasie , który pozwoli wyklucz3rc związany z tym element zaskoczenia dyw izji.Terminowość rozpoznania radioelektronicznego osiąga się praez:.- dobrą znajomość sytu acji bojowej i  radioelektronicznej oraz zadań rozpoznawczych 1 sposobów ich wykonywania;- odpowiedni wybór i  ciągłe  śledzenie pracy źródeł rozpozna­nia; " ■- koncentrowanie wysiłku na głównych zadaniach rozpoznawczych;-  utrzymywanie ciągle  sprawnej łączności systemu rozpoznania;- sprawną organizację systemu rozpoznania; .- sprawne zblsranie, opracowywanie i  przekazywanie informacji do Si-tabu związku taktycznego lub sztabu batalionu ..rozpoznawczego.
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EŁASTYCZNO^  ̂ ROZPOZNANIA RADIOEŁEKTRONTCZNEGO polega na szybkim rea­gowaniu na zmiany w sytuacji bojowej 1 radioelektix)nxczneJ. Elastyczność tę osiąga się przez ciągłe aktualizowanie dokumentów planistycznych 

1 koncentrowanie głównego wysiłku na te obiekty, które mają zasadnicze . znaczenie w działalności wojsk przeciwnika.—ROZPOZNANIA RADTORTF.KTRONICZNSGO polega na zachowaniu w tajemnicy wszystkich przedsięwzięć związanych z organizacją i  prowadze­niem rozpoznania, Skrytosc działań rozpoznawczych nie powinna ujemnie wpływać na Ilość 1 Jakość zdobywanych danych przez elementy rozpozna­nia radioelektronicznego,WI ARYG0DNÔ <̂ ROZPOZNANIA RADIOSLSKTRONICZNEGO zapewnia się przez głęboką znajomość sytuacji radioelektronicznej, staranne analizowanie zdobytych danych 1 ich porównywanie z wiadomościami z innych rodzajów fbzpoznania, a w miarą potrzeby, przeprowadzenie dodatkowego rozpozna­nia innymi rodzajami s ił  i  środków, w celu wykrycia na czas przedslę- wzlęć dezlnfomacyjnych i  maskujących oraz odróżnienia obiektów rzeczy­wistych od pozorowanych.Dezinformacja radioelektroniczna je s t  podstawowym elementem planu taktycznego maskowania 1 dezinformacji przeciwnika. Może ona być sto­sowana w celu wykazania intensywniejszej lub zmniejszonej działalności wojsk, pozoracji fikcyjnych Jednostek, ukrycia prawdziwego zamiaru l t p „  poprzez manipulowanie różnorodnymi środkami radioelektronloznyml.Ustalenie wiarygodności danych z rozpoznania radioelektrrjnlcznego je st zawsze jednym z bardzo ważnych zadań sztabu związku taktycznego, a assczególnie wydziału rozpoznawczego dyw izji,FiADiPSLEKTRONICZNEGO polega  na o k r e ś la n iu  p o ło ż e n ia  Jr ó d o ł  i  obiektów rv)zpoznonla z błędami l in io w ym i n ie  więk- n iż  w anm kuje to p osln łan a Icobnlk^u ,^ont ona u z a le ż n io n a  o i  w ielu czynników, a przede wszystkim; ̂ I w o ń c i  l o c h n i ć z u y c h  namt.>młków /błędów kątowych nami er-



20

- składu s ie c i  namierzania / liczb y  namiemik(5w w s ie o i/ j~ rozmieszczenia namierników w terenie /o d legło ści namierzania, długości podstaw namierzania, kąt(5w nachylenia podstaw namierzania, stosunkcłw odległości do podstaw namierzania/;-  warunków propagacji f a l  radiowych /wanjnkdw atmosferycznych i  ukształtowania terenu/;-  stopnia wyszkolenia załdg.Dokładność namierzania wyraża się błędem liniowym s ie c i  namierza­n ia , który określa odległość rzeczywistego położenia namierzo­nego źródła od położenia ustalonego w wyniku namierzania*Błąd kątowy naralernlka Je s t  to wartość stopnia dokładnościz Jaką pojedynczy namlernik /stacja/ może wskazywać kierunek /azymut/ na namierzane zrodło rozpoznania. Błąd ten występuje zawsze w połącze­niu z prawdopodobieństwem /ufnością azymutu/ wyrażonym zależnością:
P(IM.I QO)—p

co  się odczytuje: "prawdopodobieństwo takiego zdarzenia, że dany namler­nik namierzy źródło rozpoznania z błędem kątowym „ fe  większymniż "a" stopni wynosi ”p” , lub J e ś l i  z danej p o p u la cji "n” namiarów wybierze się  losowo tylko Jeden namiar, to można stwler\izlć z ufnością /prawdopodobieństwem/ równą "p " , że namiar ten /wybrany losowo/ Je s t  obarczony błędem kątowym nie większym niż "a" stopni -  na przy-i.ład;
P(fàoCl ^  ^0,5oznacza, że prawdopodobieństwo takiego zdarzenia, iż  naraiernlk namie­rzy źródło rozpoznania z błędem kątowym nie większym niż 1 , 6°wynosi 0.5 lub to , że J e ś l i  z danego zbioru "n" namiarów wybierze się losowo tylko Jeden namiar, to Is tn ie je  ufność /prawdopodobieństwo/ rów­na 0,5 , że namiar ten obarozony je s t  błędem kątowym «M’a «  nie większym niż 1 , 6° .
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Podatawa namlgrisania ”A” to odległość pomiędzy dowolną parąfiarnlemlkćw t e j  asmoj a leoi. J e ś l i  przez "n" oznaozy się liczbę namler- nlkćw w s ie c i , to liczb a  podstaw namierzania rćwnać się  będzie (3) ~ry- ___ ,, ^x/ ^
PRR-1

[O ślL  _

PRR-2Rysunek 1

Odległość namierzania "D” Je st to odcinek mierzony od środka danej podstawy namierzania do namierzanego, źródła rozpoznania. Liczba odle­g ło ści' namierzania, przy istnieniu Jednego źródła namierzania równa się liczb ie  podstaw namierzania, natomiast przy "k" źródłach namierza­nia i  "n" naraiemlkowej s ie c i , liczba odległości namierzania wynosi . (g)k /rysunek 2/.
[Źródło- rozpoznania

(U3).

PRR-3

PRR-^PRysunek 2, - Jest to wskaźnik Newtona.2!  ̂n- 2) I



22

m t  naohylenla podatawy namltmnia ».gCjl jest to kąt zawarty pomię­

dzy odoinkiem odległoloi namlsriganit i  podstawą namierzania /rysunek 3/.

Źródło 
rozpoznania

■ M
PR R M

0 CT
su*®?’'

VRRT-3

Rysunek 3OŁSBOKOid ROZPOZNANIA RADlQEI£KTHQNIgZtąao /zasięg/ zależy od przyjętego ugrupowani.a- elementów-rozpoznania radioelektronićz~nego. Głębokość ta w sposób obiektyw ny! zasadniczy, warunkowana Je s t  Jednak właśpiwóścląmi propagacji f a l  elektrbmagnetyoznyoh. Pod wzglę­dem merytot70znytii,pojęołe "głębokość rozpoznania radioelektronicznego" oznacza thożliwĄ odległość przechwytu i  lo k a liz a c ji  /namierzania/ źródeł rozpoznania. Znaczy toi że j e ś l i  odległość przechwytu i  lo k a liz a c ji  źródeł rozpóznania pokrywają się na danym obszarze, to właśnie odle­głość tego obszaru wyznacza'głębokość rozpoznania, W Innych wypad­kach nie ;można w ogóle używać określenia "głębokość rozpoznania radio­elektronicznego", lecz należy używać pojęć: "głębokość przechwytu", lub ^głębokość lo k a liz a c ji  /namierzania/ źródeł rozpoznania".Głębokość, przechwytu źródeł rozpoznania radioelektronicznego uzależ­niona Je st głównie od następujących czynników:- zakresu częstotliw ości emitowania fa l  elektromagnetycznych przez źródło iX)zpozriania|
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- mooy nadajnika /źródła rozpoznania/;- ozułośoi odbiornika /urządzenia rozpoznawczego/;- rodzaju emlajł elektromagnetycznej;- rodzaju stosowanych anten nadawczych 1 odbiorczych, a w tym;zysków antenowych i  wysokości anten; -- rzeźby terenu;- elektrycznych właściwości powierzchni Ziemi na trasie? nadajnik - odbiornik;- warunków troposfetycznych, Jonosferycznych i  geomagnetycznych.Głębokość lo k a liz a c ji /namierzania/ źródeł rozpoznania radioelektro­nicznego uzależniona Je st od odległości przechwytu 1 długości podstawnamierzania, " ,KTiy.KTYWlÔ Ć ROZPOZNANIA RADICEI£KfRONICZNRQQ określa się stosunkiem efektu do. optymalnych możliwości określonego potencjału rozpoznawczego /wysiłku rozpoznawczego/, gdzie przez' pojęcie ” eiekt” rozumie się ilość wykrytych i  zlokalizowanych,źródeł rozpoznania w danej Jednostce czasu, a przez ’’ optymalne możliwości określonego potencjały rozpoznawczego /wysiłku rozpoznawczego/", maksymalną ilo ść  źródeł rozpoznania, które ze względu na możliwości techniczne sprzętu /w pełni sprawnego/ oraz warunki rozpoznawcze, mogłyby być rozpoznane i  zlokalizowane w te j Jed­nostce czasu, . 'Efektywności rozpoznania radioelektibnlcznego nie można utożsamiać z Jego skutecznością. Isto ta  różnicy wynika z tego, że skuteczność rozpoznania radioelektronicznego Jest' pojęciem szerszym od efektywno­ś c i . Je ś l i  efektywność uzależnioną Je st od organizatorów rozpoznania radioelektronicznego /dowódców okraslnnych szczebli.organizacyjnych/

1 świadczy o. poziomie wyszkolenia stanów osobowych 1 utrzymaniu tech­niki bojowo-rozpoznawczej, to skuteczność■obejmuje elementy, które wy­kraczają poza kompetencje i  możliwości organizatorów rozpoznania,Cho­dzi głównie o to , że o skuteczności .rozpoznania radioelektronicznego, w zniiadniczy sposób, decyduje technika bojowo-rozpoznawcza, â ś c iś le j okn^ślając, ie j dostosowanie dó rozpoznawania pożądanych źródeł prze­ciwnika.W związku z powyższym, poralę<izy skutecznością a efektywnością lozpoznanła nttUpelektronicznego mogą zachodzić trzy następujące zależ­ność Is

ł





n .  31LY I .̂ ROOKl ORAZ MOŻLlWOliCI ROZPOZNANIA f^DIOEUiKTRONICZNEaO- 1. S iły  1Na szczeblu ©¿^dlnowojskowego związku taktycznego /dywizji/ etatowa siły  i  drodkl trjzpoznania radioelektronicznego znajdują e ią  w kompanii wyntępującej w atmkturze organl::acyJneJ batalionu rozpoznawczego ~ załącznik 1 * ' ' , . ~Kompania rozpoznania radioelektronicznego /krrel/ batalionu rozpo-̂  znawczego dywizji składa się z dowództwa, gnjpy a n a lizy  danych /gAd/, plutonu rozpoznania radiolokacyjnego, plutonu rozpoznania radiowego UKP/KK 1 plutonu namierzania radiowego UKF, Wyposażona Je st w stacje rozpoznania naziemnych systemów radiolokacyjnych, krótko- i  ultrakrótko- falowe aparat(?wnie radloodblorcze oraz radionamie'miki ultrakrótkofalo­we, Posiadanymi alłaml i  środkami może prowadzić rozpoznanie w stre fie  taktycznej, w naatąpującyoh pasmach częstotliw ości: ‘- radiolokacyjne - w paśmie; 2,5  -  3,75 GHz /S-t2 era/ i  8,1 - l£ GHz /l,0*3f7 cm/ -  przy wykorzystaniu s ta c ji  MFS-1, lub 0,-5t9,9A0 GHz ‘/ j ,02-60 o,ffl/ - przy wykorzystaniu'stacji RP3-5i*■ radiowe /l)ez namierzania/- w paśmie; 1,5 - 20 MHz;- radiowe /z namierzaniem/ -  w paśmie; 20 - 100 MElz, ̂ • ?i2!i?2-DiY-iiSI2£21i§Si5.!^2j2\ifS2-.i-£iS!!i2S^-i22lS2r2^i2Si§JSii22i252£C2Do bezpośredniego zdobywania danych 1 opracowywania informacji rozpoznawczych organizuje się elementy ugrupowania bojowego 1 elementy funkcjonalne rozpoznania radioelektronicznego,. Są to s iły  i  środki'sta­nowiące określoną'oałośó, mająca ustalony sposób zdobywania danych oraz określone ralejsoo w ugrupowaniu bojowym kompanii.S iły  i  środki kompanii rozpoznania radioelektronicznego pozwalają oT'î an] zownć: . °
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a/ w zakresie elementów ugnipowania bojowego}- grup*? analizy danych /gAD/;- rozpoznawcze centrum radiowe /PCP/;- postemnki rozpoznania /namierzania/ radiowego /PRR/|- postemnki rozpoznania radiotechnicznego /systemów radiolokacyj­nych/ -  PRRT;.b/ w zakresie elementów funkcjonalnych:- sieć namierzania radiowego-/snr/{- sieć rozpoznania radiotechnicznego /sT\wr/.

GRUPA. AM LIZf DANYCH /gAD/ je s t  to-etatowy zespół lu d zi o odpowied­nim przygotowaniu spec ja lis ty c 2Wiiyra,przezriac:5aTy docią,głeJ analizy sy tu acji, taktycznej i  m dioelektionicznej. Podstawą pracy analityczn ej są dane zdobyte przez elementy ugrupowania bojowego i  elementy funkcjonalne rozpoznania radioelektronicznego.GAD opracowuje informacje rozpoznawcze /doraźne, okresowe 1 sprawo­zdawcze/, które przesyłane są do wydziału rozpoznawczego sztabu dywizji /sztabu batalionu rozpoznawczego/, ' ,Dowódca i  ofioerawie GAD przygotcwiu)ą dane do d ecyzji dowódcy /planu użycia s i ł  i  środków/ oraz uczeatniozą w procesie organ izacji 1 kierowa­nia rozpoznaniem, . ^ROZPOZNAWCZE CEM'1'RIJM PADIOWS /pCrA je s t  to zorganizowany zespół apa­ratowni /stanowisk/ odbiorczych realizujących'podstawowe elementy pro- i'.csu rozpoznania t j ,  poszukiwanie i’ wykrywanie oraz przeohwyt 1 śledze­nie, ,Kierowanie procesem rozpoznania w RCR zabezpieczają etatowe osoby funkcyjne /dowódoy plutonów, i  aparatowni/.Stanowisko rozpoznawcze w aparatowni wyposażone je s t  w odblorailk radla- korounikacyjny , urządzenia pośrednie i  końcowe /rejestrujące/.POSTCPimSK ROZPOZNANIA /NAMIERZANIA/. RADIOV/SGO /PRR/ ,1est to zespół ludzi wyposażonych w namiemik radiov/y /radionamiernik/, środki łączno-



27¿cl l  elementy zabezpieczenia, przeznaczony do określania kieranków /azy­mutów/ na pracujące źródła rozpoznania /radiostacje/ w sposób samodzielny 
1 kierowany,POrm:rUPEK riOZPOZNANIA PADIOTECHNICZr^aO je s t  to zespół ludziwyposaźonychw^stację rozpoznania systemów radiolokacyjnych, środki łącz­ności i  elementy zabezpieczenia, przeznaczony do wykrywania pracy s ta c ji radiolokacyjnych, określania parametrów technicznych przechwytywanych, emisji oraz określania kierunków /azymutów/ na \łykryte stacje  radioloka­cyjne,,STE(! NAMIERZANIA RADIOWEGO /s NR/ .lest to zespół dwóch 1 więcej poste- ' runków namierzania rożmleszozonych w teren ie , w określonych odległościadi od siebie i  powiązanych odpowlednim systemem łączności ze stanowiskiem kierowania namierzaniem, przeznąpzóny do lokalizowania pracujących źródeł rozpoznania /radiostacji/ . Stanowisko kierowania namierzaniem na podsta­wie otrzymanych wyników /azymutów/ ze wszystkich FRR określa dyslokację pracujących źródeł, rozpoznania, ,siec! POZPOZNANIA RADiÓTECHNIĆZNEGO /s RRT/ Je st to zespół dwóch i  wię­cej posterunków rozpoznania radiotechnicznego rozmieszczonych w terenie, w określonych odległościach od siebie i  powiązanych wzajemnie odpowied­nim systemem łączności, przeznaczony do wykrywania, rozpoznawania /iden­tyfikowania/ 1 lokalizowania źródeł rozpoznania /aktywnych s ta c ji  radio­lokacyjnych/, .

Rozpoznanie radioelektroniczne /krrel/ obejraujet- poszukiwanie i  wykrywanie źródeł rozpoznania}- proecbwytywanle emisji elektromagnetycznych;- śloilzenie pracy źródeł rozpoznania?- ustalenie parametrów technicznych sygnałów elektromagnetycznych;- ustalenie miejsc rozmieszczenia źródeł rozpoznania;- właściwą analizę zdobytych danych o pracy i  położeńlvi źródeł rozpozna­nia, zmierzającej do określenia: składu, ugrupowania, charaktem dzia­łań, odtwarzania sytuacji bojowej 1 przewidywanych działań przeciwnika.



28Hoiiliwoścl rozpoznaaia radloelektronloznego wa:\mkują:-  technika radioelektrx5niGzna przeciwnika oraz zasady i  sposoby Je,j wykorzystywania;-- liczb a  stanowisk rozpoznawczych;- właściwości techniczne ■ sprz:ętu rozpoznawczego;-  ilo ść i  stan wyszkolenia załćg ora-z osób funkcyjnych bezpośrednio -zaangażowanych w rozpoznaniu;- zadania realizowane przez związek taktyczny, w którego'skład wchodzi dana kompania- rozpoznania radioelektronicznego;-  warunki terenowe, klimatyczne i- atmosferyczne oraz pora ipku
1 doby;  ̂  ̂ - •- sposób organizacji' mzpoznanla;- sprawność kierowania rozpoznaniem;, - zabezpieczenie rozpoznania* /bank inform acji, in stru k cje , poradni­k i, środki materiałowe i t p ,/ ,Z uwagi na przejrzystość, możliwości rozpoznania radioelektronlczne- 'go. rozpatruje sią tylko w aspekcie najbardziej reprezentatywnych i  moż­liw ie dokładnie mierzalnych czynników, c z y li w zakresie:- poszukiwania i  wykrywania źródeł rozpoznania;. lo k a liz a c ji  źródeł rozpoznania;- głębokości rozpoznania, ,
2, 1 , M2̂ 1 iwośęi_poszukiwania_i_wykj^anla_ radiosta^. Możliwości poszukiwania i  wykrywania rad iostacji wyraża się zwykle wartościami względnymi /wartościami prawdopodobieństwa/ i  zapisuje w postaci;  ̂ - • ̂ P(W .=^Xi)r=pco oznacza, że; prawdopodobieństwo wykrycia zbioru rad io stacji o llcznoścl wynosi ” p", ' '
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Podstawę do obliczania wartości prawdopodobieństwa stanowią;- czas trwania seansu łączności rad iostacji poszukiwanej, lubśredni czas trwania seansów łączności rad iostacji poszukiwanych - tox/jest wskaźnik "Tg” wyrażony w sekundach j- szerokość przeszukiwanego pasma częstotliw ości przez jedno stano­wisko poszukiwania i  wykrywania - ’ to je s t  wskaźnik ” ń|'¿ ” wyrażony w kHz; - szybkość przestraJania odbiornika - to je st wskaźnik ” ^ " wyra­żony w kHz na jedną sekundę;- czas iden tyfik acji poszukiwanej radiostacji przez operatora sta­nowiska poszukiwania i  wykrywania -  to je s t  wskaźnik "t^ ” wyrażonyw sekundach;- gęstość zajętości pasma poszukiwania i  wykrywania - to je s t  wskaż- nik "n^^" v/yrażony w licz b ie  radiostacji na jeden kHz /wskaźnik mniej­szy od jedności/;- średnia liczb a  seansów łączności /średnia arytmetyczna/ poszuki­wanych radiostacji -  to je st wskaźnik ” n".Dysponując powyższymi danymi, obliczanie możliwości wykrycia zbioru "W" radiostacji o liczn ości "Kf” , sprowadza się do rozwiązania zależ­ności wynikających z wzorów:a/ w przypadku gdy poszukiwane radiostacje pracować będą tylko w jednym seansie łączności /każda z poszukiwanych radiostacji nada tylko jodd̂ n radiogram/:

UP(W = Xj) = ''i' '  'o • "o/ ^
Wzór 1

x/ .'Iredni czas trwania seansów łączności, rad io sta cji poszukiv/anych o b licza się na zasadzie średniej arytmetycznej.



-̂ 0b/ w przypadku gdy poszukiwane n id lo sta c je  pracować będą w "n" sfiansach łączn o ści /każda z poszukiwanych r a d io s ta c ji  nada średnio ” n" radiogram(5w/;
n

Pi'R/=xp=̂ v-//*'(/yp̂ Wzór 2.

Znając szacunkową licz b ę  r a d io s ta c ji , które powinny się  znaleźć w rozpoznev/anym paśmie, to je s t  licz b ę  r a d io s ta c ji , możliwościposzukiwania i  wykr'ywania można v/yrazić w artością bezwzględną, posłu- gująo s ię  v/zorems
n

k=1

Wzór 3
Zależności wynikające z wzorów; 1,2 i  3 in te rp re tu je  się  następują -
a/ w odniesieniu do wzoru 1

f fk H z ]

k 'itrf
:zas tn'/ania procesu poszukiwania 1 wykrywaniau p.tb.do„ ¿5̂ -̂ ~ ,'>.’ e rolco.ić pasma, v/ którym prowadzone je s t  poszukiwa- 'nie I '.'v,.'ni ’ e ladios l ;n,' ,\ \ ;



t.| " / y * f-„ • / -  e Z i is  pot,r*/.pV)ny na Je d n o  p r z e s z u k a ­n ie  pB sriin " ¿3 f  i " ;
T  "  C 7 a s  t r w a n i a  s e a n s u  ł ^ j ^ c z n o ś c  1  p o s z u k i w a n e j  r n d i o s t a cso

n n  . i - t e J  c z ę s t o l i w o ś c  1 ;

t  ~  c z a s  p o t r z e b n y  r a d i o o p e r a t o r o w i  s t a n o w i s k a  p o 8 Z u k l v / a n l a  i"o
w y k r y w a n i a  n a  z i d e n t y f i k o w a n i e  c z y  p r z e c h w y c o n a  r a d i o s t a c j a  J e S t  r z e -  cz.'/w 1 ,3 C  i e  p o s z u k  i w a n a ;

f .  _  j _ t a  c z z ^ s t o t l l w o ś ć ,  n a  k t ó r e j  p r a c u j e  p o s z u k i w a n a  r a d i o s t a ­

c j a  w p a ś m i e  " / i

b /  w  ( r < l r ł i e s i e n i u  d o  w z o r ó w  2 j  3i

C.■.̂  u z n .v z -a ,  ś e  z lz ló r  r a d i o s t a c j i  , w y k r y ty c h  w c z a s i e  dwóchprze szu k iw a li  paszia " a  r>'wny J e s t  sumie zbiorów  r r i d i o s t a c J i  w y k iy -tycii w c . -ł 1 p le r w sz e iio  l d n ip .lep o  p r z e s z u k iw a n i a  tep:'  ̂ pasm a, pomnlej-
••■.‘ .siej .1 Ib-r-. yn Lycii zbloróiw, to
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przy  założeniu, że tak w czasie pierwszego przeszukiwania, to Jest w czasie "t>j”^ jak i  drugiego przeszukiwania, to Je s t  w czasie "tg"» w przeszukiwanym paśmie "¿1 pojawią się losowo poszukiwane radio­stacje , (Ponieważ poszukiwanie 1 wykrywanie Je st procesem ciągłym, dlatego też o w ielkości zbioru wykrytych rad io stacji w czasie  ” n” razy prze­szukanego pasma częstotliw ości decyduje nie liczb a  parzeszukań, lecz liczba seans<5w łączności rad io stacji poszukiwanych. Zatem we wzorachi 2 i 3, przez ” n" oznaczono liczbę seansów łączności rad io stacji poszu­kiwanych, a nie liczbę przeszukać pasma ” A f  , co w odniesieniu do ry­sunku ze strony 31 tłumaczy s ię , że zbiór r a d io sta c ji /” wykry­ty został podczas pierwszego seansu łączn ości, a zbiór /" pod­czas drugiego. Może się też zdarzyć, że w drugim seansie łączności wy­kryte zostaną ponownie te same radiostacje, które wykryto Już w pierw­szym seansie. Z tego też względu sumę zbiorów^ /”  ̂ /"pomniejsza się o iloczyn tych zblorćw /o ich część wspólną/, to Je st o te same radiostacje, które wykryto podczas pierwszego i  drugiego seansu łączn ości. Zatem Mp^^^y+Mpy^^/S^^oowi zb iór ra d io sta cji wykry­tych tylko po Jednym razie, w czasie dwukrotnego seansu łączności.Wpływ poszczególnych zmiennych na finalny wynik poszukiwania i  wy­krywania radiostacji /w wybranych przedziałach zmiennych/ zobrazowany 
je s t :- na wykresach 1 1 2  /strona 3^13  ̂ / - stosownie do wzoru 1 ze strony 29 ;- na wykresie 3 /strona 3^/ - stosownie do wzoru 2 ze strony 31 ,
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P.



P{W=X.) ,  3/4:150aok:; /jf ̂ =3000küz ; ^=400kHz/Bek
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p r z y k ł a r 5  1 ^Obliczyć możliwości 3 stanowisk prowadzących poszukiwanie i  wykry­wanie 30 radiostacji w paśmie 900 kHz je ś l i  wiadomo, że:- w paśmie rozpoznania pracują jeszcze inne radiostacje z gęstością 100 radiostacji na 1 MHz;- odbiorniki na stanowiskach, poszukiwania i  wykrywania dostowane są do przestraJania z szybkością 2,5 kHz w ciągu sekundy;- każda z radiostacji nadawać będzie losowo, na tych samych danych radiowych, po 3 radiogramy, w czasie 4̂ minut każdy radiogram;- każdy z nadawanych radiogramów posiadać będzie cechy identyfika­cyjne możliwe do ustalenia po 15 sekundach odbioru radiogramu.RozwiązanieDane wyjściowe:T_ *  ̂ minuty = 2h0 sekund; s .  ...gocL ka?. ̂ 3 stanowiska/  =2, 5 kHz/l sekundę; t^ «15- sekund

300 kHz/l stanowisko;
‘o i 30 radiostacji poszukiwanych ^ 100 radiostacji innych

900 kHz 1000 kHz
0,03 radiostacji/l IcHz -h 0,1 radiostacji/l kHz «
0,15 radiostacjl/l kHz; = 10 radiostacji/3 stanowiska poszukiwania i  wykrywania /stanowisko;5 seanse łączności każdej rad iostacji poszukiwanej.Podstawiając powyższe dane do wzoru 1p/^=io/ « 2̂ 40 sek 240 sek

300 kHz -ł- 15 se k .S ju llJ^ stkHz 705 sek « 0,34

oblicza się jakie is tn ie je  prawdopodobieństwo wykrycia radiostacji podczas ich pierwszego seansu łączności /podczas nadawania przez nie pierwszego radiogramu/, a następnie podstawiając tę wartość do wzoru 3 /str30 /;
' V

10 rdst .W30 r d s t /3 • 0 .3 4  -  3 • 0»34^ + 0 ,3 4 ^ / 30 rd s t • 0,7122 -  21,360 « 21 rd stoblicza się możliwości 3 stanowisk poszukiwania i  wykrywania w wartości bezwzględnej.



V c .d . przykładu 1
V

Trzy stanowiska poszukiwania i  wykrywania, przy założonych warun­kach, mogą wykryć 21 rad io stacji z 30 podlegających w yk ryciu ,_________
2 .2 , Możliwości £oszukiw anla_i_w ykr^ania_stacJi_radlolokacyjnychMożliwości w zakresie poszukiwania i  wykrywania s t a c ji  radloloka- oy.jnych warunkowane są zdolnością poszukiwania i  wykrywania tych s ta c ji  "w azymucie" oraz zdolnością poszukiwania i  wykrywania Ich "w częstotliw ości". Pod względem ufności wyniku finalnego dzielą się na pewne i  prawdopodobne.Oznaczając przez;N - zbiór poszukiwanych s ta c ji  radiolokacyjnych; a - zdarzenie polegające na wykryciu s ta c ji  radiolokacyjnej "w azymucie";b - zdarzenie polegające na wykryciu s t a c ji  radiolokacyjnej "w c:.ęstotliw ości" ;zależności zachodzące pomiędzy zł lorami : M; Nĝ ; wyrażają sięx/następująco' :a/ przy poszukiwaniu i  wykrywaniu pewnym;'abbo; Nab ^  ^̂ a-O geometrycznie interpretuje się;

Rysunek tx7 " oznacza moc /liczebność/ zbioru "U".



yi

b/ przy poszukiwaniu i  wykrywaniu prawdopodobnym:N N31,bo: ,
c =  N

co geometrycznie interpretuje się:

Z powyższego wynika, że  finalnym wynikiem poszukiwania i  wykrywania, tak w pierwszym Jak i  drugim wypadku. Je st zbiór s ta c ji  radioloka­cyjnych wykrytych "w częstotliw ości" 1 "w azymucie", c z y li zbiór'bib .Ponieważ w obydwóch przypadkach zbiór s ta c ji radiolokacyjnych wyltrytych w azymucie, to je st:
Nab a j;.)i(>i\v;zą czyr!rïvici| w procesie poszukiwania i  wykrywania Je st poszukiwa­nie i  wykrywanie s ta c ji radiolokacyjnych "w azymucie", a następnie "w częstotliw ości", Do prowadzenia w ta k ie j kolejności procesu poszu­kiwania i wykrywania dostosowane są również w większości rozpoznawcze stacje radiolokacyjne.
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w warunkach poszukiwania i  wykrywania pewnego miernikiem możliwo­ś c i  Je st czas przewidziany na pewne wykrycie, w azymucie i  w czę­sto tliw o ści, "N" zbioru s t a c ji  radiolokacyjnych,Czas ten Je st sumą czasdw potrzebnych na;- pewne wykrycie określonego zbioru s t a c ji  ”w azymucie” ;- pewne wykrycie określonego zbiortj s t a c ji  ”w częstotliw ości” ;- analizę sygnałów zbioru s ta c ji  radiolokacyjnych wykrytego w "częstotliw ości";co w zapisie  wyraża się następująco:Tp = Tb + T, Wzór 4gdzie:T ? sumaryczny czas pewnego wykrycia ” N” zbioru s ta c ji  radiolo- P kacyjnych "w azymucie” i  "w częstotliw ości” ;- czas pewnego wykrycia ” M” zbioru s ta c ji  radiolokacyjnych w "w azymucie” ;- czas pewnego wykrycia ” N” zbioru s ta c ji  radiolokacyjnych "w częstotliw ości” ;Tę, - czas analizy sygnałów "N" zbioru s t a c ji  radiolokacyjnych wykrytych "w częstotliw ości” .W praktyce wygodniej Je s t  jednak korzystać z wzoru;’ ’p - K '  (Ta1  ̂ " T ,l) Wzór 5gdzie; \N - moc /liczność/” N” zbioru poszukiwanych s t a c ji  radiolokacyjnych- czas pewnego wykiy^cia ”w azynmicie” jednej s ta c ji  radioloka­cyjnej;- czas pewnego wykrycia "w częstotliw ości" jednej s ta c ji radio­lokacyjnej;- czas analizy Jednego sygnału s ta c ji  radiolokacyjnej wykrytej "w częstotliv/oścl” .
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W warunkach poszukiwania i  wykrywania prawdopodobnego, mierni­kiem możliwości .jest wartość prawdopodobieństwa okrrjślająca stopień wykrywalności s ta c ji  radiolokacyjnych, co symbolicznie oznacza się i  odczytuje:“ ^an (  ̂ “ ^n  ̂ wykrycia "w azymijcie "N"zbioru s ta c ji  radiolokacyjnych, przy "n" razy obróconej antenie roz­poznawczej s ta c ji  radiolokacyjnej w sektorze^ obserwacji /rozpozna­nia/, wynosi "Pj^"i_  ̂ ” ^k  ̂ Prawdopodobieństwo wykrycia "w cżęstotliw ości"" f y  zbioru s ta c ji  radiolokacyjnych /zbioru wcześniej wykrytego w azymucie/, przy ’’k" razy p^^zeszukanym /przestrojonym/ podzakre- sie odbiornika rozpoznawczej s ta c ji  radiolokacyjnej, wynosi "Pj^";-  ( N)a p - prawdopodobieństwo finalne określające, że "N”zbiór s ta c ji  radiolokacyjnych wykryty został i  "w azymucie” i  "w częstotliw ości” wynosi "p” , *Również miernikiem możliwości poszukiwania i  wykrywania '’praw­dopodobnego” Jest moc zbloni wykrytych s ta c ji  radiolokacyjnych.Moc tego zbiom wyraża się ’następująco:a/ w odniesieniu do s ta c ji radiolokacyjnych wykrytych tylko "w azymucie” ! iTg B W . ( N) Wzór 6b/ w odniesieniu do s ta c ji radiolokacyjnych wykrytych i  "w azy­mucie” 1 "w częstotliw ości” :âb a (n-J) Wzór 7gd;’.ie! ” n-J" oznacza, że liczba obrotów anteny rozęoznawcze.1 s ta c ji radiolokacyjnej pomniejszona zośtała^o J ” razy, to Je st tyle  Ile  wynikło z czasu zużytego na poszukiwanie s ta c ji  radiolo­kacyjnych w częstotliw ości, to je st tego czasu kiedy antena zatrzymana była na jednym kierunku /nie obracała się/.r ,U w a r. a !1 - o1 Pojęcia i oUreślonia użyte na te j stronie wyjaśnione są dokładniej |\v dalszej c.'_ścl. podręcznika. __  __  __ __________ ___ ____________________
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2.2*1. M o żliw o ści p o szu k iw a n ia  i  w ykryw ania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  w azym ucie’ P^zukiwanie l wykrywanie s ta c ji  radiolokacyjnych w azymucie ! i prowadzi sią przy ustawieniu rozpoznawczej s t a c ji  radiolokacyjnej . i na pracę detektorową, zapewniającą odbiór sygnałów radiolokacyjnych |w szeiokim paśmie częstotliw ości. ___________________ __________________̂_______ !Warunkiem wykrycia s t a c ji  radiolokacyjnej w azymucie Je st zda­rzenie polegające na tym, że charakterystyki poziome anten s ta c ji  nadawczej /rozpoznawanej/ 1 odbiorczej /rozpoznającej/ znajdą się na jednej l i n i i  -  "spotkają się" w przestrzeni -  rysunek 6,r

/w-X
SRL

5?r
RSRL55)gdzie:55$- prędkość kątowa obrotu anteny SRL 55r- prędkość kątowa "obrotu anteny RSRL sto p n ie 'sekundystopnie'sekundy0s - szerokość charakterystyki anteny SRL w płaszczyźnie poziomej /stopnie/}0 _ - szerokość charakterystyki anteny RSRL w płaszczyźniepoziomej /stopnie/. :x/Rysunek 6Czas trwania takiego "spotkania" oznacza Jednocześnie czas trwania odbioru sygnału SRL pizzez RSRL i zależy od szerokości charakterystyk poziomych tych s ta c ji oraz szybkości kątowych obrotu ich anten. Oznaczając przez "t^" czas trwania odbioru sygnału SRL przez RSRL, zależności te wyrażają się następująco:x/ W dalrszoj części podręcznika nadawczą stację  radiolokacyjną /roz- poznav/aną/ oznaczać się będzie symbolem "SRL" , a odbiorczą stację indiolokncyjną /rozpoznającą/ symbolom "RSRL", co należy czytać: SRL - stacja radiolokacyjna; RSRL - rozpoznawcza stacja  radiolo­kacyjna.



41t o t  o os Wzór 8
J e ś l i !

lubs

j e ś l i ś

0 r  9 jS ?  r
*0 ” *o'r9r 6s>557 -5?;l na wykresach przyjmują zobrazowanie! a/ dla wzoru 8:

Wzór 9

b /  d l a  w z o r u  9 t  io



U2

fcrlzle:
Tj, >• czas obrotu anteny RSRL w sektorze obserwao ■ 2ILT - czas obintu anteny SRL w sektorze obseiv/aoji a 9c — 2II \S j  yto s  ~ ozas trwania jedneco opromieniowania RSRL przez SRL;“ sektor observ/acjl RSRL /okrężny/;a02 - sektor obserwacji SRL /okrężny/;- szerokość charakterystyki anteny RSRL w płaszczyźniepoziomej;t  -  czas trwania procesu poszukiwania i  wykrywania /t=n*Tĵ ^gdzie„n"—liczb a  obrotów anteny RSRL w czasie  trwania proce­su poszukiwania i  wykrywania/.J e ś l i  natomiast SRL i  RSRL prowadzą obserwacje nie dookólną lecz w sektorach 405 <2//i  /idf <C2U , wtedy sektor obserwacji SRL musi się przynajmniej w części ’’ zazębiać" z sektorem obserwacji RSRL, aby właśnie w części wspólnej tych sektorów mogły zaistnieć warunki odbioru sygnału SRL przez RSRL - patrz wykres 6 i  rysunek 7.2/7

r
wspólna sektorów obserwacji 0 0 » i  

> C v  SRL i RSRL X X I

1

i

n ” TrWykres 6Szerokość wzajemnego "zazębiania się" sektorów obserwacji nie może być mniejsza od 0̂ , Je ś l i  0  ̂ >  0^ • 0̂ , j e ś l i  Sj. >  0,



Ponadto w?.(5r 9 / stro n a m i / może mleć zastopow anie a l e  t y lk o  wtedy gdy antena R3RL, po przechw yceniu sy gn ału  SP L , n ie  b id z ie  si<j za - tr^zymywała le c z  d a le j  przeszukiw ać b id z ie ,  z talcą samą szy b k o śc ią  kątow ą, dany s e k to r  o b s e r w a c ji ,P rzy o b ecn ie  w ykorzystyw anej te o h n lo s  rozpozn aw czej, z c h w ilą  p rze ­chw ycenia sygn ału  SRL, antena P3PL zatrzy m u je  s i9  na k ie ru n k u  od­b io ru  sygnału  i  u trzym u je t a k ie  p o ło ż e n ie  do czasu  v/ykryoia SRL w cz< iSto tliw o ści 1 p rze a n a liz o w a n ia  J e j  sy g n a łu , oo na w yk re sie  można w yrozić -  p a tr z  wykres 7 /stro n a 44 / .



góz ie i
t  -  G z a 3 z u ż y t y  n a  w y k r y c i e  S P L  w  b z ą s t o t l l w o s c l  1  a n a l i z ę

b o  , (je j  sygnału. Wykres 7
W y n i k a  s t ą d ,  ż e  p r z y  o b e c n e j  t e c h n i c e  r - o z p o z n . a v / ' o z e j  c z a s  t r w a n i a  

o d b i o r u  s .  g n a ł u  S R L ,  w  j e d n y r n  o p r o r a i e n i o w a n i u ,  w a r u n k o w a n y  j e s t  

z a l e ż n o ś c i ą  w z o m  8 / s t r o n a  41 /,p r z y k ł a d  3Obliczyć czas trwania odbioru sygnału SRL w jednym opromieniowa- niu PSRL je ś li-  antena v8RL obraca się z szybkością kątową 4 stopnie /l sekundę, a szerokość je j  charakterystyki w płaszczyźnie poziomej wynosi io stopni. Ilozwlązanie Szukane:t  « t  o osDane v/yjściowe:9 ™ 10 stopnis *4 stopnie/l sekundę3Podstawiajs^o powyższe dane do wzoru 8 /strona 41 / oblicza się:,t rat o os 10 stopni4 stopnie/l sekundę Odpowiedź; « 2,5 sekundy
Czas tłwmiia odbior.t sygnału 3PL w jednym oproraieniowaniu RSPh wy.iosi 2,5 sekundy» ______________________________



Odyby anteny SHL 1 nsRL obracały się z Jednakową gzybKośolą kątową w pokrywających się sektorach obserwacji, a obroty tych anten byłyby z sobą zsynchronizowane czasem wzajemnego "ośw ietla­nia s ię" , wtedy warunki odbiom sygnału SHL przez R3RL powtarzały­by się z częstotliwością}F_ » -7™  Wzór 10gdzieśFq ” częstotliwość odbioru sygnału SFIL przez RSRL|5Ssr - szybkość kątowa obrotu anteny SPL i  PSRL gdzieś^ s r "  ^ 9” ^r^
ia0gr ” a?ierokość sektora pireszukiwanego przez SRL i  RSRLgdzieś '■ ¿9̂  »Natomiast gdy po przechwyceniu sygnału SRL antena RSRL zatrzyma się na kierunku odl)ioru sygnału, częstotliwość Jego powtarzania warunkowana Jest tylko szybkCśoią kątową obrotu anteny SRL oraz szerokością przeszukiwanego przez nią sektora obserwacji i  wynosi}

A0« Wzór 11gdzie; Fg - częstotliwość opromienlowywania RSRL przez SRL|- szybkość kątowa obrotu anteny SRL|- szerokość sektora przeszukiwanego przez SRLj
00 na wykresie 7 /strona f  odpowiada warunkom oznaczonym czasemit ł- IIb̂c

Z  uwagi na RSPL, w anm kt do od b ioru  sygn ału  SRL / u sta w ia n ie  się c h a r a k te r y s ty k i antenow ej RSI'L w k ie ru n k u  SRL/ p o w ta rza ją  s ię  z C z ę s to t liw o ś ć lą :



F ~
óQr

\}z 6 t  12

,d z ie ;Fj, -  częstotliwość ustawiania się charakterystyki antenowej RSRL w kierunku SPL /w l i n i i  odbioru/;
-  szybkość kątowa obrutu anteny PSRL;¿)0- szerokość sektora przeszukiwanego przez PSRL,Odwrotnością częstotliw ości powtarzania się warunków odbioru jygnału SRL je st czas powtarzania się warunków odbioru, który wynosi:,-1 .  <>05 Wzór 133 S^s Wzór 14gdzie:T - czas powtarzania się cyklu oprraieniowywania PSRL przez SPL; sm - czas powtarzania się cyklu ustawiania charakterystyki ■̂r anteny PSPL w kierunku SRL /w kierunku -  w l i n i i  odbioru/.Nawiązując do wzoru 10 /strona ¿f5 / w praktyce rzadko się zdarza,aby szybkości kątowe obrotu anten oraz sektory obserwacji SRL i  PSRLbyły Identyczne, zwykle ^  ^  i  aQ ^ ¿ ¡9  .5 r S rZ tego też względu "spotkanie się" charakterystyk antenowych /wzajem­ne oświetlenie się/ SRL 1 PSRL Je st zdarzeniem losowym 1 wyraża sięje  wyrtością prawdopodobieństwa. Prawdopodobieństwo to przy jednymx/obrucie anteny PSPL, wyraża się zależnością: 't oiPal ( N) Wzór 15

x/ J e ś l i  Ń >1 to poszukiwane i wykrywane SPL powinny charakteryzo­wać się podobnymi parametrami. W innym przypadku z ogólnego zbioru SPL należy wyodrębniać podzbiory s ta c ji  o zbliżonych pa­rametrach, a je ś l i  i  to Je st niemożliwe, wtedy każdą SRL należy rozpatrywać oddzielnie.



hi

gdzie:n - liczba opromieniowań FSRL przez SRL w czasie Jednego obrotu anteny R3RL w sektorze » c z y li w czasie T̂ ,;Je ś li: T , <
lub: Pa1 (N) Wzór 16
i ma ono /prawdopodobieństwo/ następującą interpretację graficzną:
2H

a/ dla wzoru 15 - przy <T Tj, :

We wzoi~ze 15 /struna hS f  sumaryczny czas trwania odbioru sygna* lu 5PL przez IldRL, w czasie Jednego obrotu antetiy R3RL w sektorze mo>.na wyrnzió zależnością:



¿»8
T •J-r o

zatem wzór 15 /strcna / przyjmie postaćs
(n ) = ^ 'oi

Następnie podstawiając za "t^" wzór 9 /strona / postać tę można wyrazić zależnością: 0.Pal ^ S5f Wzór 17
z której wynika, że przy:0^ o constans}T «=> contans; s ’prawdopodobieństwo wykrycia SPL zależy od szybkości kątowej obrotu anteny R8PL 1 rośnie wraź ze zmniejszaniem się t e j  szybkości, o sią­gając wartość graniczną w przypadku: ^lim^ ( n ) = - r Wzór 13
00 odczytuje się Jako warunek pewnego wykrycia SRL przez PSPL, Warunek ten na wykresie przyjmuje zobrazowanie:
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J e ś l i  natomlaGt >> to prawdopodobieństwo wykrycia SFLrośnie wraz ze zmniejszaniem się czasu obrotu anteny RSRL w sekto­rze obserwacji dSj, /wzór 16, strona A? / i  osiąga wartość granicz­ną w przypadku*. , tlim ( m) «  — ~—  = 1 Wzór 21r ai ' m, Tr * o X*co również odczytuje się jako warunek pewnego Wykrycia SFJL,Vfónjinek ten na wykresie przyjmuje zobrazowanie:L Ts____ j

. Wyk re s 11Natomiast prawdopodobieństwo wykrycia "N" zbioru SFL w czasie trwa­nia dwóch powtórzeń obrotu anteny FSFL wynosi:Pa2 ” Pal (N) + [i - Pai ( ( n )a w czasie "n" pow b̂órzeń:Pan P31 ( N)  ̂ ¡2 -  Pal ( «)] . Pai(N) + ¡1 -  Pal ( " f  • Pal ( « )

* . . .  ł  [1 - P a d " ) ] "  ■ Pa1 (N)co po zsumowaniu można zapisać:P a „ ( N ) .  1 - [ P , i ( N ) ] "
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Je ś li  prawdopodobieństwo wykrycia SPL podczas Jednego pow­tórzenia obrotu anteny PSPL Je st małe, to uwzglijdniająo, żej

1lim fi - (i^ Pa1 « e?ai ^wzór wyrażający wypadkowe prawdopodobieństwo wykrycia SPL w "n” cyklach powtórzeń obrotów anteny P3RL ¿)rzyjnmje postać:
( n) = 1 -an ' ' n . Pĝ  ( n) Wzór 23

P r z y k ł a d  4Obliczyć i le  trzeba czasu na pewne wykrycie 10 3RL przez Jed­ną RSPL prowadzącą poszukiwanie i  wykrywanie w 90 stopniowym sek­torze, Je ś li  wiadomo, że:- czas powtarzania się cyklu opromieniowywania R3RL przez SRL waha się w granicach 10-30 sekund?- szerokość charBkterystyki antenowej RSRL w płaszczyźnie po­ziomej wynosi 2 stopnie;- czas pewnego wykrycia jednej SRL w częstotliw ości wynosi 120 sekund;- czas analizy sygnału SRL wykrytej w częstotliw ości wynosi 60 sekund. RozwiązanieDane wyjściowe: Szukane:tn 10 SRL •.0 ^ - 90 stopni®r M 2 stopniea 10--30 sekund'»̂b1 » 120 sekundTc1 n 60 sekundPodstawiając powyższe dane do wzoni 20 /strona 49 /: T « />Qr » Tg 90° . 30"e. 1350"



52 c .d . przykładu^oblicza się czas trwania pewnego poszukiwania w azymucie 10 SPL, • 7a t rzymywania anteny RSRL z cliwilf| wykrycia ,SRL» i. r  in  ten czas przez liczb ę  poszukiwanych 3PL:
â1 1550"

10 135"•bli< za się czas jednostkowy potrzebny na pewne wykrycie jednej -RL. Następnie podstawiając powyższe dane do wzoru 5 /strona 38 /;Tp -  S ( T^i + T̂ 1 + T^i) “ ( ■’ 55" + 120" + 60)= 3150"- 52,5r .■'■’<u,1e się wynik, który je s t  rozwiązaniem zadania.OdpowiedźNa pewna wykrycie 10 3RL, przy założonych danych, potrzeba ■>. .5 minuty czasu._________________________________________ ___________________________.1' r z y k ł  a d 5Obliczyć Jakie is tn ie je  prawdopodobieństwo wykrycia w azymucie, w oiągti jednej godziny, 10 SRL pr^ez Jedną RSRL j e ś l i  wiadomo, że:- poszukiwanie i  wykrywanie prowadzone będzie przez RSRL w 90 stopniowym sektorze obserwacji i  w sektorze tym znajr\ vać siębędą poszukiwane SRL;- szer^^kosó charakterystyki antenowej RSRL w płaszczyźnie po­ziomej wynosi 2 stopnie;antena RS PI. przeszukiwać będzie sektor obserwacji z szbko- ścia kątową 5 stopni na sekundę;- czas powtarzania się cyklu opromieniowywania RSRL przez po­szukiwane SRL, w wartości względnej, wynosi średnio 30 sekund;- sumaiyczny czas potrzebny na wykrycie jednej SRL w często­tliw ości i  przeanalizowanie Je J sygnału wynosi 180 sekund.
R ozw iązan ie■no wyjściowe;t « 1 godzinę » 3600 sekund afy  = 90 stopni » 2 stopnie« 30 sekund "̂ b1'’'^'cl" sekund- *3 stopni/sekundęV’odstawiaJąc powyższe dane do wzoru 17 /strona ^8 /;

Szukane:Pa^=10)
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V c j .d . p rzy k ła d u  5VP j M o ; .  ^ 150 0,0133

oblicza się prawdopodobieństwo wykrycia 10 SPL podczas jednego prze szukania sektora 9 , bez zatrzymywania anteny RSRL z chwilą wykry­cia SPL, Następnie podstawiając do wzom 14 /5trona46/;
t ®] 90" 18»1»oblicza się czas trwania jednego prz.eszukania sektora beż za­trzymywania anteny RSPL,W następnej kolejności, pomniejszając ogólny czas poszukiwania i  wykrywania o czas potrzebny na wykrycie w częstotliw ości 10 SPL i  przeanalizowanie ich sygnałów oraz dzieląc tę wartość przez cząs jednego przeszukania sektorami© :

n =  ̂ ~ ( '̂ bl '^cl) _ 3600» - 1800”18» 100

oblicza się liczbę obrotów anteny RSRL podczas godzinnego prowadze­nia poszukiwania i  wykryvmnia.Mając powyższe dane 1 podstawiając je  do wzorów 22 lub 23 /strona 50,51/:a/ na przykład do wzoru 22:
= 1 - ( 1 -  0,0133)^°° « 0,7379 ^  0,74b/ na przykład do wzoru 23:-100’‘0,0133 1 - 3,7810417 -  1 - 0,2644 - 0,7356 as 0,74oblicza się wartość prawdopodobieństwa, która je st rozwiązaniem zadania. Z rozwiązania tego wynika, że w obydwóch przypadkach /n i b/ wartości prawdopodobieństwa są zbliżone, co świadczy o słuszności wzorów 22 i  23,Odpowiedij)) wyrażona wartością prawdopodobieństwa - w ciągu jednej godziny można wykryć 10 SPL Z prawdopodobieństwem 0,74^



V 5̂ c*d. prz;yk:ładu 5V2) Kyrażona mocą zbiona wykrytych SRL - w ciąguna tylko wykryć 7 SRJ. z 10 możliwych do v’ykrycia, bo; 0 ,7 ^ ^  fjj

Podczas poszukivmn.ia i  wykrywania SRL w azymucie na^-^korzystniej- aze efekty uzyskuje się kiedy T lub Tg. Natomiastnajbardziej niekorzystne efekty uzyskuje się kiedy iy. s*
\l odniesieniu do RSRL typu MRS-1, gdzie anteny obracane są rę­cznie winien być stosowany warunek drugi» to znaczy ten kiedy T„ T^.W dalszej części podręcznika powyższe warunki nazywane będą:-"poszukiwaniem wolnym" - je ś l i  T̂ , ^  Tg -"poszukiwaniem szybkim" - je ś l i  T̂ , '=^Tg; -"poszukiwaniem średnim" - je ś l i  T j,-^ T g.

2 ,2 .2 , Możliwości poszukiwania i  wykrywania s ta o ji  radiolokacyjnych w częstotliw ościPoszukiwanie i  wykrywanie w częstotliw ości polega na dokładnym ustaleniu nośnego pasma sygnałów s t a c ji  radiolokacyjnychwykrytych wcześniej w azymuoit., przy odbiorze detektorowym /szero­kopasmowym/. Proces ten realizu je  się po przełączeniu RSRL na od­biór supeiheterodynowy /wąskopasmowy/ i  zatrzymaniu Je j  anteny na kierunku wykrytego sygnału. Isto ta  problemu sprowadza się natomiast do v;ąskopasmowego przeszukiwania /przestrajania/ podzakresu odpowia­dającego swoją szerokością krańcom pasma odbioru detektorowego.Poszukiwanie i  wykrywanie w częstotliw ości, podobnie Jak i  azymucie, d z ie li się na pewne i  prawdopodobne. Do pewnych zalicza  się poszukiwanie 1 wykrywanie wolne oraz szybkie, a do prawdopodo­bnych - średnie,POSZUKIWANIE WOLNE charakteryzuje się tym, że odbiornik R3RL przestraja się o szerokość Jego superiieteradynowego pasma przepu­szczania, w czasie nie mniejszym niż okres powtarzania się cyklu opromieniowywania P3RL przez poszukiwaną /poszukivmne/ SRL, Zatem
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zależność ta wyraża się następująco; a/ we wzorze

b/ na wykresie:
Tv̂ 1 * ^5 Wzór Zh

(jdzle:' f  - częstotliwość; •t  - czas procesu poszukiwania i  wykrywania;- czas przeszukania /przestrojenia/ podzakresu często­tliw ości gwarantujący pewne wykrycie jednej 3PL;Afęj - przeszukiwany /przestrajony/ podzakres częstotliw ości odpowiadający swoją szerokością krańcom detektorowego pasma przenoszenia FSRL;- szerokość pasma przenoszenia PSRL przy odbiorze super-heterodynowym; \Tg - okres /czas/ powtarzania się cyklu opromieniówywania R3RL przez SRL;t^ - czas trwania Jednego opromieniowania R3RL.przez ĆJRL.POnZUKIWAMIE SZYBKIE charakteryzuje się tym, że odbiornik RSRL przestroją się w podzakresie poszukiwania 1 y^ykrywania d w cza- nit! nie przekraczającym Jednego opramleniowanla przez SRL. Zatem warunek ten wynxża się zależnością;
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i  m a  o n  n a s t ę p u j ą c ą  i n t e r p r e t a c j ę  g r a f i c z n ą ;

TTP r z y k ł a d

O b l i c z y ć  i l e  p o t r z e b a  c z a s u  n a  " p e w n e "  w y k r y c i e  1 0  S R L  p r z e z  
j e d n ą  P S R L  p r o w a d z ą c ą  p o d z u k i ^ : ;  i n l e  i  w y k r y w a n i e  w  9 0  s t o p n i o w y m  
s e k t o r z e ,  j e ś l i  w i a d o m o ,  ż e ;

-  P S P L  p r z . e s t r a j a n a  j e s t  r ę c z n i e ,  t a k  w  a z y m u c i e  J a k  i  w  c z ę ­
s t o t l i w o ś c i ;

-  c z a s  p o \ v b a r z a n i a  s i ę  c y k l u  o p r o m i e n i o w y w a n i a  P 3 R L  p r z e z  S P L  
w a h a  s i ę  w  g r a n i c a c h  1 0 - 3 0  s e k u n d ;

-  s z e r o k o ś ć  c h a r a k t e r y s t y k i  a n t e n o w e j  P S R L  w  p ł a s z c z y ź n i e  p o ­
z i o m e j  w y n o s i  2  s t o p n i e ;

-  p a s m o  o d b i o r u  / p r z e p u s z c z a n i a /  d e t e k t o r o w e g o  R 3 R L  w y n o s i  
2  G H z ;

-  p a s m o  p r z e p u s z c z a n i a  s u p e i h e t e r o d y n o w e g o  P S P L  w y n o s i  1 0  M t i z ;
-  c z a s  a n a l i z y  s y g n a ł u  j e d n e j  S R L  w y n o s i  1 8 0  s e k u n d ;Rozwiązanie

D a n e  w y j ś c i o w e ;Fb -  1 0  S R L

<a0 y, = 90 stoi^ni
1 0 - 3 0  s e k u n d

S z u k a n e ;

s

=  2  s t o p n i e

’ r z y k ł a d  6  r u ż n i  s i ę  o d  p r z y k ł a d u  h / s t r o n a S I  /  t y l k o  t y r a ,  ż e  I p i z i y k ł a d z i e  n i e  o b l i c z a n o  c z a s u  " p e w n e g o "  w y k r y c i a  S P L  w  
i z ę s t o t l L v / o ś c i  / c z a s  t e n  b y ł  p o d a n y  w  t r e ś c i  z a i w a n i a / ,  n a t o m i a s t  I p i - z y k ł a d z i e  G  c z a s  t e n  o b l i c z a  s i ę .



57V c , d « p r z y k ł a d u  6= 2 GHz = 2000 MHz = 10 Miz 
=  1 0 0  s e k u n d

P o d s t a w i a j ą c  d o  wzoru 20 / s t r o n a  49/;T = : J .§. « 2 0 l_ = 1350”Or 2"oblicza sią czas trwania "pewnego" wykrycia v̂r azymucie 10 SRL, bez zatrzymy\ifania anteny RSRL, Dzieląc ten czas przez liczbą po­szukiwanych SRL; T„â1 1350"
10

135"oblicza sią czas jednostkowy potrzebny na "pewne" wykrycie jednej SPL. Nastąpnie podstawiając do wzorki 24 /strona 55/;2000 MHZ . 30” „  ̂ 6000"b̂1 ^^d * "̂ 3 10 MHzoblicza sią czas "pewnego" wykrycia, jednej SRL w cząstoliw osci. Podstawiając powyższe dane do wzoru 5 /strona 30 /;T̂ 1 + = 10 (135" + 6000 + 180") = 10 52,5'=b̂1 "cl 17,54 godz.oblicza się czas potrzebny na "pewne" wykrycie /w azymucie i  w częstotliv'ości/ 10 SRL przez jedną RSRL. \Odpowiedź;Na "pewne" wykrycie 10 SRL, przy założonych danych, potrzeba 17,54 godziny, ■ ___________________ ______________________POSZUKIWANIE !jP£DNIE /z szybkością średnią/ występuje przy na­ruszeniu warunk(5w poszukiwania wolnego oraz szybkiego i  ma charak­ter prawdopodobny.
z b i o r u  t y c h  s t a c j i  w  c z a s i e  j e d n e g o  p r z e s z u k a n i a  / p r z e s t r o j e n i a /  

p n . s m n  w y r a ż a  s i ę  z a l e ż n o ś c i ą ;
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- X ?  *01(No) “_ i= 1 V/z6r 25

Uorzy uwzględnieniu zało żen ia , że j e ś l i  w tym samym cza sie  k ilk a  r>RL opromieniov/ywać będzie R3PL to " l ic z y  s ię  jako jeden sygna ,gdzie: ~ prawdopodobieństwo wykrycia zbiorą SRL wczasie  jednego p rz e stro je n ia  przeszukiwanego pasma czę sto tliw o ścit  -  czas trwania jednego opromieniowania RSRL przezo SRL;- czas p rzestro jen ia  /przeszukania/ podzakresu roz­poznania przy ustaw ieniu RSRL na odbiór super-heterodynowy.Oznaczając przez " ” szybkość p rz e stro je n ia  odbiornika RSRL,czas "Tj "̂ można wyrazić zależnością;
T  * Wzór 26

a zatem wzór 25 przyjmie postać;n .Pb1 ( Na)
liiii

-i=1 'Ol \ '{ z Ó T  27
z k tó re j wynika, że wartość prawdopodobieństwa zależna je s t  od szybkości p rzestra jan ia  " i/ " i  szerokości przeszukiwanego pasma

.Je ś li  natomiast T, ^  T to;
z: "oi =i=.1 Tu • t h o

a zate:it podstawiając tę wartość, wzór 25 /strona 5 8 /  przyjmie postać:
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Pb1  ̂«Th « -̂o Tq «■ ¿i t .

Wzór 28Je ś li  natomiast t^ < T̂ j <CTg» "to wzór 25 /strona 58/ wyraża się zależnośoląi t „Pm  (Na) Wzór 29
Powyższe wzory na wykresach przyjmują zobrazowanie: a/ wzór 28:

b/ wzór 29t
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Prawdopodobieństwo wykrycia zbioru 3RL w czasie dwńchprzestrojeń danego pasma częstotliw ości odbiornika PSHL wynosi:Pb2 ( -  '’m  ( -  fb1 < V ] ‘ Pb1 ( Na)a w czasie  "k" przesttcjeń:

 ̂ Pbk ( Na) " f’b1 ( Na) [' ’  f «a)] ’ ^b! ( »a) '  Pbl(Nąl'''• Pbl( Na)‘ : " ' l i  -  Pb1 (Wal" • Pb1 (Wa)CO po zsumowaniu wyraża się zapisem:
Pbn ( Wa) -  "I -  [  1 -  Wb1 ( Wa)]" Waór 30J e ś l i  prawdopodobieństwo wykrycia SRL podczas jednego przeszuka­nia /przestrojenia/ danego pasma częstotliw ości je s t  małe, to uw­zględniając, że:

lira R  -  P,,i ( nJ  t“bl(Wa)-0 P b i W
wzór wyrażający wypadkowe prawdopodobieństwo wykrycia SRL w ” k" przestrojenlach /przeszukaniach / danego pasma częstotliw ości od­biornika R3RL przyjmuje postać:- k • ( \ )Pbk ' â  ̂ » 1 - e  Wzór 31J e ś l i  na danym kierunku, w przeszukiwanym paśmie częstotliw o­ś c i  odbiornika RSRL, pracuje więcej niż jedna SRL wtedy przy o b li­czaniu możliwości ich wykrycia należy dodatkowo uwzględniać czas zużyty na analizę wszystkich sygnałów SRL, Zatem proces poszukiwa­nia 1 wykrywania na wykresie będzie miał zobrazowanie:
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f

edzies -  czas ziiżyty na anallzcj sygnału jednej 3RL.Podobne zobrazowanie graficzne /jak w wykresie 16/ mają precesy por5Zukiwania i  wykrywania "wolnego” oraz "szybkiego", przy których także uwzgl(idniany je st czas zużyty na analizę sygnałów wykrytych 3HL, Proces poszukiwania i  wykrywania "prawdopodobnego" /średniego/ re a liz u je  się  w ton sposób, że J e ś l i  poszukiwanie i  wykrywanie w azymucie je s t  "prawdopodobne", to wykrywanie w czę sto tliw o ści musi byó "pewne". Hoże byó też odwrotnie, a zależy to tylko  od technicz­nych możliwości P3PL, że poszukiwanie i  wykrywanie w często tliw o ści będzie "prawdopodobne", a w azymucie "pewne". Mie można natomiast w tym v/zględzio prv;yJmowaó takiego założenia, że tak w'azymucie Jak i  w częstotliw ości poszukiwanie i  wykrywanie będzie prawdopodobne. Oznaczałoby to , żo mając na przykład wykrytą SPL w azymucie, można by było przerwać prx>oes poszukiwania w często tliw o ści przed wykry- oLora te j  s t a c j i .  W rzeczyw istości, każda gPL wykryta na prrzykład w azymucie musi być tak długo poszukiwana w często tliv /o ści, aż też io stan ie  wykryta. Powyższe ''n leżnoścl, r\a v/ylcrosle, pizzyjrnują nas-
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typujące zobra7-ov/anie:2// 'SJ

ŷ r-

i/i• Tri—^ h y
i  f  . .  I

'rc

r
-ih- i i

i P jŁ I I
i t Ir

‘b1

Ter—

'MWykres 17
gdzie:

A l .

-  czas obrotu anteny pleirwgzej SRL v/ sektorze obserw acji;- czas obrotu anteny drugiej SRL w sektorze observ/acji;- czas trwania opromieniowanla riSRl. przez SRL;- sektor obserwacji /rozpoznania/ R3RL;- szerokość cbarakterystyki antenowej RSRL w płaszczyźnie poziomej;- przeszuk.lv/any /przestrajany/ podzalcres czę sto tliw o ści odbiornika RSRL odpowiadający swoją szerokością krańcom detektorov/ego pasma przenoszenia;- szerokość pasma proenoszenia RoRćL przy odbiorz.e super- h o to rodynowyni;-  czas trwania procesu poszukiwania i  wykrywania;-  c.zęstotliw ość;-  cza s  tłw a tiia  Jednego p rz e s z u k a n ia  s e k to ra  o b s e n / a c ji /rozp ozn an ia/ p rze z antenę R3PL,, p rz y  poszukiw aniu  i wyk rs'-"’' ’'iu  " p rav/dopoMobnym" /śre d n im /;
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b̂1 " trw ania .jednofijo p rz e s z u k a n ia  / p r z e s t r o je n ia /  podza-kresu c z ą s t o t l iw o ś c i  o d b io rn ik a  PSRL, G w a ran tu jący  "pewne" w ykrycie  3HL;-  c z a s  trw a n ia  a n a liz y  sy gn ału  je d n e j S IU ,

P r z y k ł a d 7Obliczyć prawdopodobne możliwości w zakresie poszukiwania i  wy­krywania jednej P3RL, wyrażona wartością prawdopodobieństwa i  mocą zbioru możliwych do wykrycia SRL, J e ś l i  wiadomo, że;- poszukiwaniu i  wykrywaniu podlega 10 SRL;- czas poszukiwania 1 wykrywania nie może przekroczyć trzech godzin;- sektor rozpoznania wynosi 90 stopni;- czas powtarzania se r ii Impulsów rozpoznawczych SRL waha się w granicach 10-30 sekund /czas obrotu anteny/;- szerokość chai-akterystyki antenowej RSRL v/ynosi 2 stopnie;- antena RSRL może się obracać z szybkością kątową 5 stópnl na sekundę;- szerokość detektorowego pasma przepuszczania RSRL wynosi1 GHz; ■pasmo przenoszenia odbiornika RSRL przy odbiorze supeitietero- dynowym wynosi 10 MHz;- odbiornik RSRL, przy odbiorze superheterodynowym, może być przestrajany z szybkością 50 MHz na sekundę;- czas potrzebny na analizę sygnału jednej SRL wynosi 180 sekund.
Rozw iązanieDane w yjściow e:N -  10 SRL t  « 10800 sekund => 90 s to p n iT„ •« 6 sekund

Î2af
'c1

■= 2 s to p n ie=■ 5 stopni na sekundę« 1000 MHz « 10 MHz“ 50 MHz na sekundę » 1B0 sekund



Sh
V Wykorzystując wzór 17 /sti^Dna 48/;

Pa//V=/0̂  “ ^  , X ” 3° «
c .d , przykładu 7

^  o 0,06661"oblicza się prawdopodobieństwo wykrycia 10 SRL w azymucie podczas jednego przeszukania sektora obserwacji /rozpoznania/, bez zatrzy­mywania anteny P3RL z chwilą wykrycia SRL.Wykorzystując wzór 14 /strona 46/;90̂55 18”
oblicza się czas trwania jednego prz.eszukania sektora obserwacji /rozpoznania/ przez antenę RSRL.Wykorzystując wzór 24 /strona 55 /: T,̂b1 Afd •

ó f  V 1000 MHz . 6”  ̂ gQQ„ 10 MHzoblicza się czas "pewnego” wykrycia SRL podczas Jedne';^o przestroje­nia podzakresu /ifęj*D o d a ją c  do "T^^' c z a s  a n a l iz y  sygn ału  je d n e j SRL:b̂1 ^c1 600" + 180" «780" i  mnożąc go przez liczb ę  poszukiwanych SRL: ̂  ̂ T̂ 1 ^cl) “ 7800 "a następnie odejmując go od ogólnego czasu przewidzianego na prowa­dzenie poszukiwania i  wykrywania:t  - N ( + Teł) = 10800" - 7800" -  3000"i dzieląc przez czas trwania jednego przeszukania sektora obserwa­c j i  PiSnL: t - R (Tbi + 3000"18" 16'ioblicza się liczbę obrotów anteny RSRL podczas 3-godzinnego prowa- •jzenia poszukiwania’ i  wykrywania SRL w sektorze 4 9 ,̂.Mając powyższe dane i  podstawiając je  do v/zoru 22 lub 23 /stiona 5b,')i/;a/ na juzyklad do wzoru 22;
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Pa167('/7=/o; « 1 - [̂ 1 - b/ na przykład do wzoru 23:

c .d * przykładu 7
1 - (1 - 0,0666 ) 167 0,99

1 - « 0,99 “67656,657oblicza si^ wartość piawdopodobiedstwai “ ‘Pab ( "*^»99 • ‘ , ■ ’ • ■ •Następnie mnożąc tą  wartość przez liczb ę  poszaklwanych SRL: . . ,\ b  "  ̂ • ^ab i " 10 • 0,99 -  9,9 10 . ■..uzyskuje się wynik wyrażony mooą zbioru 3HL możliwych do wykryćia w czasie 3-godzinnego prowadzenia procesu posziiklwanla 1 wykrywania■ «/ • ' Odpowiedź^ 5 . ‘  ̂ - • ■ ’ . . ‘ 'a/Wyrażona wartością prawdopodobiedstwai - . •W czasie 3-godzlnnego procesu.poszukiwania i  wykrywania możne wykryć 10 SRL z prawdopodobieństwem 0,99. ^  ,b/ Wyrażona mocą zbioru możliwych do wykrycia SIL: » ■ ■ 'W czasie 3-godzlnnego procesu poszukiwania i  wykrywania można Wykryć 10 SRL Z 10 możliwych do wykrycia.2 ,3 . M£^iiW9i2i_9§iDjrerzania_radio0t§oji_^" ‘ ' 'Możliwości w zakresie namierzania radiostacji wyrażone są dwoma nierozerwalnie związanymi ze sobą wartościami, a mianowicie: błędem liniowym /wyrażonym w Jednostce długości/ i ’ prawdopodobieństwem /wartością nietnianowaną/ Jako stopniem ufności /wiarygodności/ przy­pisanym wartości liniowej błędu, W zapisie wyraża się Je:
( Lg ^  X km)gdzie: L ” wartość liniowa błędu wyrażona w kilometrach;x/ Pr/.yczyna tak dużych ró żn ic  w z a k r e s ie  m ożliw ości p o szu k iw an ia ,  l w ykryw ania, w p rz y k ła d z ie  6 / n ti'o n a 5 6 /  i  p r z y k ła d z ie '7 , tkwi w tym, że w p rzy k łu d zie  7 dw ukrotnie zawężono pasmo po.szuklwania w c z ę s t o t l iw o ś c i  i  p ię c io k r u in li»  zm niejczono c z a s  pow tar:’a n la  impulsów 31'L, , '
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p -  wartość prawdopodobieństwa /ufność/ przypisana wartościi  odczytuje; prawdopodobieństwo, że dana radiostacja zlokalizowana została z błędem liniowym nie większym niż x km wynosi „p".Powyższa postać zapisu w pełni charakteryzowałaby problem, gdyby system namierzania składał się tylko z dwóch namierników /posterjn— k(5w namierzania radiowego/. Ponieważ może się składać z trzech i  więcej namierników, dlatego też błąd liniowy "L^" s ie c i namierzania traktuje się jako zbiór wartości liniowych błędów "namiarów elemen- tarnycIP', czy li;" { s / l ;2 /  ' ^^p/l;3/’ *’ *’ ^ p / l;j/ ’ ** * ’ ^p/n-1;n/>,gdzie;L p / i.j/  -  wartość liniowa błędu "namiaru elementarnego", toje s t  błędu liniowego dowolnej pary namierników danej s ie c i namierzania.Jak v/ynika z powyższego, "błędy liniowe namiarów elementarnych" są elementami zbioru "błędu liniowego s ie c i namierzania", a ich liczb a  /liczba "Lp"/ zależy od ilo ś c i  posterunków w danej s ie c i na­mierzania i  wynosi 2̂)- patrz punkt A /strona 21/.Błąd liniowy namiaru elementarnego je s t  to odległość dzieląca miejsce rzeczywistego położenia namierzanej rad io stacji od miejsca pozornego, ustalonego na podstawie dwóch namiarńw pochodzących z namierników /posterunków namierzania radiowego/ t e j  samej s ie c i , rozwiniętych w różnych punktach terenowych - rysunek 8.Wartość liniowa błędu namiaru elementarnego "Lp" warunkowana je s t  pięcioma zmiennymi /patrz rysunek 9/ 1 zależy od;- błędów kątowych namierników / i  |'ii'̂ ł,|/!- odległości namierzania /d/;- długości podstav/y namierzania /a/;- l;ąta nacliylenia podstawy namierzania !  ! ,ponieważ błędy kątowe " 1 mogą mieć znaki tak "+"
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W procenle bieżącego namieraania nigdy niewiadomo, w którym klemnku dany namieniik popełnił błąd. Z tego też względu rozpatni- Bię /przyjmuje się/ przypadek najbardziej niekorzystny,io .jast taki klaiy błąd "Lp" je s t  największy, iia wysunku 10 Je st to odcinek OB, poniev/aż * 5e", OB > ”oF»Aby określić wpływ poszczególnych zmiennych na wartość liniową błędu "L " , należy posłużyć s ię  jednym z następujących wzorów* P/v/zór 51 Inh 32/:
K   ̂ (0^+ + AD ooaąr) a [§ sin|jqi’,| + D sin(o(:-|/ioCi|2~D̂ ) sinÔ i-̂ łf+l̂ î!) +ADsincCcos(l '̂= îl̂ *‘̂ a|)

V. *1+ 1-2 sin(l'i''̂ ł| + |óoC«l) +ADsinCi;i +(śs!.a!) co s| d <̂̂4!

b? -  ( 0‘" r ¿ V  -  ADcos<f)^
Wzór 31a |̂  ̂ ślnj/l«fil +Dsin(cC+lAc>Ci||^ slnę/K<l +|śBî |)+ADsin8i cos(î »*̂  ̂+ |ć '̂4i)



+ UP,
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slńl^oC^j + Dsin(ci-ł-lAoC^I^( f  “ flin(|/5Qii<| +|/l'î |) +ADsinPt; C08(l̂ <̂ il+|4oĈ |) co
Wzór 32CdisleiA " podstawa namierzania;D ” odległość namierzania;

^  - kąt nachylenia podstawy namierzania; błąd kątowy namiemika nr 1; błąd kątowy namiemika nr 2,Położeni© namierzanego źródła rozpoznania określa się drogą obliczania środka ciężkości punktów wyznaczonych poprzez namiary elementarne /poszczególne pary naralemików danej s ie c i/ .Ponieważ nie każde miejsce w terenie spełnia warunki, w których można rozwijać źródła rozpoznania, dlatego też każde położenie na­mierzanego źródła, wyznaczone drogą obliczenia środka ciężkości, korygowane je st poprzez opracowujących namiary.V/ konsekwencji tak realizowanego procesu opraćow^s^ania namia­rów, dla s ie c i namierzania występującej w składzie większym niż
*dwunarnlemikowyra, wartość błędów liniowych namiarów elementarnych ” Lp", występujących w zbiorze błędów liniowych sieci namierzania /w zbiorze ” L "/ , pomniejsza się irednlo o 60% ich wartości wynika­jącej z wzorx'>w 1 1 2 x/

y j Potrzeba pomniejszania błędów "Lp” o 6(y}(, wartości wzoróv>f 1 1 2  wynika z dwóch następujących względów;1. Dla sieci namierzania występującej w składzie większym niż dwunamiemikowym istn ie je  bardzo małe prawdopodobieństwo takiego zdarzenia, aby wszystkie namiemlkl popełniły błąd tylko w jednym kierunku od rzeczywistego położenia namierzanej rad iostacji - np; "w lewo", "w prawo", "w dół" czy "w gónj". Najczęściej występują­cym zdarzeniem będzie takie, że jedne pary namiemików popełnią biąd w je-inym kiemnku, a kolejne w innym. V/ konsekwencji tego, obliczając ś rudek ciężkości poszczególnych punktów, wartość lin io ­wa błędów zmniejszy się około 50'/ó.c . d .  tir-i, B tn u ile  n a stę p n e j



70Dot. przypisów ze strony poprzedniejAby sxę przekonać, że faktycznie is tn ie je  bardzo małe prawdo­podobieństwo takiego zdarzenia, że wszystkie pary namiemików popeł­nią błąd t^lko w jednym kierunku od rzeczywistego położenia namie­rzanego źródła, należy posłużyć się wzorem B em ou lliego , a mianowi­cie: P ( X = k) (1-p) n-k
- oznacza, że "k" namiemików dokonało namiamw w tę samą stronę od rzeczywistego położenia namierzanej rad iostacji -  np; "w lewo", "w prawo", "w dół" czy "w górę" j- oznacza liczb ę  namiemików w danej s ie c i  namierzania 1 n > 2;- oznacza wartość prawdopodobieństwa z Jaką namiemiki mogą^popełnić błędy kątowe, tak ze znakiem "+" jak

P ( X=3) (1-0,5) =. 0,125i wartość ta zmniejsza się wraz ze wzrostem lic z b y  namiemików w s ie c i namierzania,. 2 P^^P^wadzonych badań empirycznych wynika, że na tery-torium Europy Środkowej /uwzględniając rzeźbę i  pokrycie terenu/ wać L  20̂ 0̂  namierzania, w wyniku analizy  terenu, można skorygo-
1 Zbiór "L " o mocy "2" / L ^ 2 /  oznacza, że sieć namierzaniaskłada się tylko z dwóch riamiemlków. J e ś l i  natomiast moc zbioru je s t  większa od "2" /̂  >  2/, oznacza to , że sieć 'składt się z więcej niż dwóch namiemików - patrz zapis zbioru na stronie 66
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DA e ( 0,5 ; 2,6< <̂3° ; 90'̂piv,y błędzie kątowym namlemików 1,8* ”̂ /błędzie namiemi-kc5w typu "n-363"/ wyraża się wartościami zawartymi w ta b e li 2 /strona 73 /,P r z y k ł a d  BObliczyć wartość liniową błędu "L ’’dwunamlernikowej s ie c i , furikojonujące,j w oparciu o namiemiki tj,'pu "R~3B3” > J e ś l i  wiadomo, że sieć ta'opaita  je s t  na 20-k,iloraetrowej podstawie nachylonej do obszaru namierzania oddalonego o 22 kilom etry, pod kątem 60 stopni patrz rysunek,

PRR-2Rozwiązanie Szukane:Iłane wyjściowe:D « 22 km •A » 20 km oC => 60°W pierwszej kolejności oblicza się stosunek odległości do podstawy namierzania, to je st: 22 km 20 krn 1.1W następrxej kolejności, stosownie do powyższej wartości i  wartości kąta " <=6 " , odnajduje się w tab eli 2 /strona 73/ wartość współczyn nika "1 ", który dla danych zawartych w przykładzie wynosi:
1 s 0,096 /czwarty v/iersz, siódma kolumna/Dysponując po\iryższymi danymi i  podstawiając je do wzor.i 33 /stro­na 71/: Lp = D . 1 = 22 km • 0,096 a 2,112 kmoblicza się wartość liniową błędu namiaru elementarnego "L " ,Odpowie cl ź ^Przy zadanych danych, błąd liniowy namianx elementarnego "Lp " wy­nosi 2,112 k m , ___________ _________________________ ______________________





7̂  ̂ ■ -Kolejny problem stanowi obllozanle stopnia ufności /wartości prawdopodobieństwa/ przypisanego danej wartości liniow ej bł(|du, lub określając in aczej, ustalanie stopnia wiarygodności namieiza- n ia . Konieczność takiego podejścia dyktowana je s t  już przez kon- stnaktorów nattiiemików, którzy określając błędy kątowe namierzania, podają Je z danym prawdopodobieństwem,.Oznaczając przez p(|4oi: |̂)prawdopodobieństwo, że w sektorze k-tegc nomiemlka znajduje się namierzana radiostacja /rysunek 11/,

Rysunek 11
i je ś l i  P, dla k«1, 2 , . . . ,  n; to dokonując namiaru do­wolnie wybraną parą namlemików, wyznaczony zostanie rejon "Rp", będący obszarem wspólnych zdarzeń dla sektorów 1/rysunek 12/.
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Jak widać na rysunku 12, obszar j/" J^st iloczynem zdarzeiisektorów I i  » a zatem prawdopodobieństwo, że w obszarzetym z:Tajduje si«i rzeczywiście namierzona radiostacja również Jest iloczynem zdarzeń, co zapisuje się^^:

V/zór 55
Obszary wspólnych zdarzeń wyznaczone są poprzez pary namiei>-ników danej s ie c i namierzania. Zatem w wyniku dowolnego namiaru "n" namiemikowej s ieci v/yznaczonych zostaje obszaróv/ wspól­nych zdaraeii "Pp"» o wzajemnym stopniu zależności warunkowanym v/ielkością prawdopodobieństwa jednostkowego, to je st wartością prawdopodobieństwa błądów kąboviych narnierników.Obszary wzajmnie zależne, poprzez nakładanie s ię , tworzą nowy zbiór "Pjj" będący sumą zależnych zbiorów " Pp" pomniejszoną o ich Iloczyn /rysunek 13/. Zatem dla dowolnej s ieci namierzania prawdo-

Tysunok
x/ !; i o:'f\1 ■'■.’i i i ! o ori 1 n to rp n o t a c j i  g i a r i c z n o j ,  pruwi-. Iwośś .-ówier'- d zo n in  !:io-'tin dow ieść  za północą r o - k l a  '') b e m o u l l l e e o
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podobieństwo, że w obszarze znajduje slą namierz.ona radiosta­c ja  v/yraża sią zależnością: *̂ +'' /(5)'P ( R„) " z :  (-ko i 1 )

2k Wzór 36

gdzie:n - liozba namieiników w s ie c i;p _ Jednostkowa wartość prawdopodobieństwa /pOń*̂ !) =p/.Apr-oksymująo obszar "P^" okrt^giem o promieniu " r  = L^” , wzór na obliczanie błqdów liniowych "Lg" s ie c i namierzania przyjmuje pos­ilać ;
(1) ,  ̂ K ., /(?)̂ .2k Wzór 37

a na rysi-inku interpretację:

x/ Obszar oznaczony na rysunku I 3 /strona 75/ symbolem •'P " ,/na rysunku 1ń zakropkowany/, w warunkach gdy D AJaproksy- mu Jo się oilpr.ą, przyjnnijąc za Je J wielką półoś błąd,"L
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gdzie:Pg - pole okrągli o prx)niienlu "Lg";Lg - l ł̂ąci liniow y gleoi namier2ania /wartość liniow a błędu/; n -  liczb a  namiemlków slecj. namJ.erzania;p - prawdopodobieusi:wo wyslępowariia błędów kątowych namiemlków " 1" oraz " j"  /p(|da5i,l) = P(|4oCj|) --.p/.W powyższej postaci wzór 37 Je s t  prawdziwy, a le  tylko dla naj­większej wartości liniow ej błędu "L " ze zblomt "L " ,  ZależnośćP Qtaka wynika z geometrycznego usytuowania poszczególnych par namier- ników w stosunku do namierzanej la d io s ta c jl , a j e j  Is to ta  polef^a na tyra, że jedne pary popełniać będą, przy identycznych błędach kątowych, błędy liniowe o mniejszej wart:oścl, a inne o v/iększej. Oznaczając przez "z" liczb ę  (g) wyróżnionych wartości błędów "Lp" ze zbioru "L^", wzór 37 zapisuje się;k+1 (fO Wzór 38gdzie; "z=1" odpowiada v/artości prawdopodobieństwa z jaką przyjmuje się- najmniejszą wart.o3Ć błędu "Lp" ze żbiorti "L^", "z=2" kolejno większą, "z=3''Jeszcze większą i  "z« " największą z całego zblo-ru "Lg", Oznacza to , że je ś l i  "L^" je s t  zbiorem uporządlcovmnym (2) błędów "Lp" według wartości rosnących, co zapisuje się:

<  • • • < ^ / z - l/ <  ^pzto rozwinięto postać wzoru na obliczan ie ufności błędu linlowegr "L,3' wyraża się^A
najmniejszy błąd "L,,"Zc Z D io m  L o z n a c z o n y  b ę d z ie  sym bolem  "L , " ,  k o l e j n o  w ię k s z y  ^ s 2   ̂ n a jw ię k s z y  "L  ̂  ̂ J
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Ufnodd VjłQflów wyr-óżnlanyoh w obiorach "b,," a mocaobiI

a 1 /moo zbJom właściwa dla dwimamlemikowej nieci/;*> 3 /moc zbioru właścdwa dla t rój nam le mikowe,) nieci/;» fS /moo zbioru właściwa dla cztoronamlemlkov/ej s ieci/ ;
i s 10 /moo zbiorri. właacivja dla p ic^cionainiemikowej siec i/ jir 15 /moc zV)ioru v/łascivaa dla fizeócionarnicmikowej sieci/ ;=« 21 /moo zbion.1 włościv/a dla oiedmioriamieiriJkowej s ieci/ ;/moc zbioru właściwa dla ośmionamieriiikowej sieci/ ;i.) T̂  y I P(U«i',|):. 0,5zawarta je s t  w tabeli 3 /strona 80 /.
?  r- z y k 1 a d 9O b licz y ć  u fn ość błi^du liniowci/^o nam ierzan ia  trójn aiaiem iko vi© J .s ie c i  j e ś l i  w i a d o m o , k a i ; d y  z namieruików t e j  s i e c i  może w skazy- v/ać azymuty na naitiierzotie m d io .s ta c je  z  u fn o ś c ią  " o , 5 " ,rozwiązanibane wyjściowe;n a 3 nami emi ki 

P ( | A H ć | ) . - : l  0 , 5

Szukane;" [H31'***’ S z}P ( 1-3)- [ P (  }P(L^ )Korzystając z talielJ 3 /fituon.'-ł ^9/, v/ kolumnie pjiGrwszej odczytuje się , żo: (kał * ^s2 * ‘̂s3jTl W ko.l.uimiif! t r z e c i e j  o d c z y t u je  ,sLę u fn o .ść  p rzyp i.san .ą  p o azcze/p ll- nyiM 1)1 (¿dom v/yi7v>.uionym v/ z b io r z e  " L ^ " ,  to  j e s t ;
P  (  L 3 . , )  -  0 , 2 5 0

P  -  0 , b 0 7

P  =  0 , 5 ? a

¡H'i1 v;a luiii: j (‘Ml, ć

Si
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c , d ,  prK.ykl'i:Khi ^
P( L j  |p ( l ,,-,) -  0,250; P = 0 \ P ( = 0 ,5 7 s|Jnte.-ąTrebao.Ja /reometryczna powyższych zapisów Je s t  następująca /na stronJ.p 81 /s

• lIFNOfIĆ BŁĘDÓW "Lgj^" ZRI0nÓVf " L .,"  DLA P(|A«C|)= 0 ,5B łę d y  wy­ró ż n ia n e  w z b io -  rach  " L "3 S k ła d  s i e c i  n a m ie r z a n ia  / l i c z b a  narn iem ików  w s i e c i /2 3 A 5 6 7 8
Ls1 250 250 250 250 250 250 250A 37 A 37 A37 A37 A 37 A37

^3 3 573 578 578 578 578 57868A 68A 68A 68A 68A
■̂'s5 763 763 763 763 763L 36 822 822 822 822 ,822866 866 865 866^s8 900 900 900 900 !925 925 925 925^'s10 9 AA 9AA 9AA 9AAk s i 1 958 958 958^s12

i

968 968 968^31 3 976 976 976'̂s1 A ■ 982 982 982^s15 937 987 987^ s l6 990 990i  ■ :  ̂ * 'i:
‘̂ r,?3 ■ 999nwopa ! L ic z b y  'in t.ycząco  u fn o ś c i  poOano v/ w a r to ś c ia c h  po p r z e c in k u  -  p rzed  pi^^ecinkiem  wystęi>ujp ]. i.c;’ba z e r o .T ab ela  "'i



r r  ;* y !?: 1 n d 10Ohl.Lc îyó moillwoócl nam.lońinnin tri^jnnmlehitkowej s io c l , sklada- J ¡ifiif!lenników typu P“ 7'f"0" » usytuowanej .w stosunku do śród
kn oljnsniu naiulorwania v/ taki sposók, t e  podstawy namierzania, kąty ich naa!)ylenia oraz odlep.lośoi namierzania wynoszą:- .. 1? ta ^/Z )3/

0 { l2 i3 li* 5VV|"5/ ' ’V ?;3/ 1 U lę m



. pr?:/kł ir, n 10VIIV
V\7.'Am<

<J V/ aP r z y '- 'jb lic z a n iu  w a r h o ś c l j.ovv’o J  błędów  nam iarów  a le m e n tra n y c ît  v.'yrtiżnionych. w z b io r z .e  " L „ "  można k o rrzy sta ć  z v /zo rw  3  ̂ i  32 /r,tro~  na 6 0 , 69/lu b  z v/zoru 3 f̂ /r/t:rona 71 / i  t a b e l i  2 / a t :^ n a  7 3 / ,  a p r z y  o b l i c z a n i u  u f n o ś c i  blçdôv/ lin io w y c h  -  z w zoru 39 / 5 t r o n a 7 8 / ,  lu btabelló/striDpa 17/.v/yjácio’we /pat rz rysunek/; ozukane;A ̂  ̂  , ,;,y -12km; 'û/i,2/"U  K'- 1? <J==̂  L ,.,-?^/1;3/ P ( L p . J ,  4=!>^V2*,3/ "̂’ 5km|
PRR-1O b s z a r  n a m ie r z a n ia

. rod ek o b s z a m  n a m ie r z a n ia
V

PRR-2-

—  .-•A f-' -

PRR-3

u w a p; a !Pi'--,y ix.izwiąz;/waniu z a d a n ia  k o r z .y s ta J  ai-^ b y d z ie ;-  w zalvp tisie  o b lic z a i^ iin  v /a rl.o śc i lin io v / e )  błydów  nam iarów o lo -in o n ia m y cb  v;y tAiżnionyoh w z b io r z o  " -  z l a b e l i  2 / s tr u n a  73  / ;-  w :’;a k r e 3 ie  o b l i c z a n i a  '.uf'.'.ości w f i ’óżn lon yc1i błędów  lin io w y c h  -  Zf; w zoru ’ t  / s tr o n a  71 / ,





V c.d« przykładu 10Voblicza aię wartości liniowe poazcze^ślnych błędów elementarnych. 
3ystematyzująo powyższe błędy według wartości rosnących, nadaje się im następujące oznaczenia:S / 1 ; 3/ " “ 0,^736 km^p/2}3/ “ “ 0,8008 kmV 1 | 2 / “ ^ b3boi "p/lł3/ ■’p/2;3/ S / l ; 2/W drugim kxx3ku postępowania, poszczególnym błędem namiarów elementarnych przypisuje się z ta b e li 3 /strona 80/ wartości stop­nia ufności /przyiJisuje się wartości z kolumny t r z e c ie j , które są właściwe dla błędów wyróżnianych w trójnamlemikowej sieci/ :P ( L^l) ” 0.250P { Lg2) » 0,/O7P (1. 33) » 0 ,5 7 8co pozwala tuż w pełni zinterpretować możliwości namierzania, c z y li dokonać następującego zapisu:

p h - j 0,250 {> L .  ^  . 0,4736 kra
0,437 4— => Lg2 <  0,8008 km0,578 4 ^ Lg, 1,0712 km__ ’s3OdpowiedćTrćjnamlemikowa s ie ć , w zadanym obszarze, może namierzać ra­diostacje z następującą dokładnością /patrz rysunek/:- z błędem liniowym nie większym niż 0,4736'^rzy prawdopodobień­stwie 0,2505- z błędem liniowym nie większym niż 0,0008 km przy prawdopodo­bieństwie 0,437;- z błędem liniowym nie większym niż 1,0712 km przy prawdopodo­bieństwie 0,578,



35V c .(3, prz.v kły'^u 10■ . Y,śrcdek ciężkości Zbiór błędów -’'Lg"
P(Ls^<l0712km)^0j578':

- S 3  =7, no

X-Si

i l t ®
P(Lŝ  437

%

rx-

{Ys1 > ^̂ s?. ’ ^53}2*^. Możllwośbl namierzania stac.jl radlolokacy.jnych.Możliwości w zakresie namierzania s ta c ji  radiolokacyjnych wyra­żane są takimi zależnościami Jak 1 namierzania rad io stap jl, z tą Jednak różnicą, że przy obliczaniu wartości liniowych,błędów naraia- rrSw elementarnych wyróżnianych w'zbiorach '»L̂ " wykorzystuje się tabelę k /strona 87 /, a nie tabelę 2 /strona 73''/̂W odniesieniu do S.RL pracujących z dookólnie obracającymi się antenami, niezależnie od klasycznej metody namierzania /raśtody opl-wartości współczynnika ” 1'« wyliczone’ są stooownie do bł<-du kątoweso r3flL typu "NP3-1", natomia^st w tabe- M P_5G3''  ̂ stosownie do błędu kątowego namierniką'typu
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sanej w punkcie 2,3*  strona 65/,  można również stosować metodę "matematycznego rozwiązywania trójkąta" pod warunkiem, że na P3PL znajdować się będą lic z n ik i  umożliwiające dokładny pomiar różnicy czasu opromleniowanla dwóch RSRL podczas jednego obrotu anteny na­mierzanej. 3RL - patrz rysunek 16 i  wykres 19.
LiniaT T ”

SRL
i//'0/0

- I I I  ///X
RSRL-1

RSRL-2- czas powtarzania Impulsów / se rii/- różnica pomiędzy czasem opromleniowanla R3PL-1 i  P3RL-2Rysunek 16
U At - różnica pomiędzy czasem opromleniowanla RSRL-1 i  RSPL-2 czas trv/ania s e r ii  Impu] niowania RSRL przez 3RLto - czas trv/ania s e r ii  Impulsu /czas trwania jednego opromie-

h -

A f io

/dotyczy PSRL-1/

---------------/dotyczy RSRL-2/'(■ykr̂ n 19
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liito ta  wymienionej metody /metody matematycznego rozwiązywania tró jk ąta/  polega na tyra, że w czasie namierzania SPL przez dwie PSid. tworzy sif| tak zwany "tró jk ą t namiaru", którego boki wyznacza­ne są przez podstawę namierzania i  l in i e  namiarów pochodzące z R3PL numer 1 i  2 - patrz rysunek 17.

Pysunek 17Znając czas powtarz.ania s e r i i  impulsów /t ^/, różnicę czasu po­między opromieniowaniem P3PL-1 i  2 /4 t / ,  długość podstawy namie­rzania /a / i  kąt narniam z jed n ej RSPL //3 / , " t r ó jk ą t  namiaru" s ta je  s ię  jednoznaczny, a więc rozwiązywalny.
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- lin ią  namiaru z RgPL~1; dp - lin ią  namiaru z PSRL-2;

J) - kąt namiaru;- kąt nachylenia podstawy namierzania do kierunku północy; kąty "tró jk ąta  namiaru";i  wychodząc z propozycji;
—   ̂ 360° t  3'w pierwszej kolejności oblicza sią;- 560° . /it Wzór 40

a następnie;
oraz; ^  » 5 - J\ Wzór 41

cT «  180° -/3 - ^ = 180° - ^  + X  - ^2Znając już.poszczególne kąty "trójkąta namiaru", z twierdzenia simisów oblicza się;
sin sita c/̂. A , sin cT̂sin ^A sin / .^^o - r- 560° • ZJ t  \(180 - p  ^ ------- )

oraz: Mn
- 2̂sin ^ sind̂  - - Ł /  sin/? 2 sin ¿r'

Wzór 45
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Przy ozęstotllwoloiach wyższych od 50 MHz horyzont radiowy oblicza 

D b ^ ^  + "\|Hq Wzdr 47x/slq z wzoru . J
gdzie;D - horyzont radiowy /kra;■ - wysokość anteny nadawczej /m/j“* anteny odbiorczej /m/).i pi ẑy « 4m oraz HęjG<$raj 4 g ^  wynosi;
H„ /n,/ 4 4 4 Ut̂ ' 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4 4Ĥ /m/ 4 7 10 io •19 22 25 23 31 34 37 40 45 46 49D /km/ 16 19 21 25 2.5 ' 26 28 29 30 31 32 33 34 35 36 37

. Tabela 6" Z powyższej tab eli /tabeli 6/ i  v/zoru 47 wynika, że w zakresie f a l  ultraki'6tkioh horyzont radiowy można znacznie wydłużyć poprzez wyższe wynlesisnie" anten urządzeń odbiorczych, co możliwe Je st do osiągniącla przy umiejętnym wykorzystaniu rzeźby terenu i  właściwym usytuowaniu elementów rozpoznania radioelektronicznego w pasie dzia­łania związku taktycznego. Należy przy tyra jeszcze pamiętać, aby na drodze przechwytywanej f a l i  nie .znajdowały się przeszkody terenowe wyższe od Je J  długości. Na przykład dla zakresu częstotliw ości 50-100 MHz, graniczna wysokość przeszkód, terrnowych może wynosić:
f  /m z / 30 40 50 60 70 80 90 100h /m/ 10 7,5 6 5 4,2 3,7 3,3 3Tabelax/ Zało-żono,ŻG przy mocach współcześnie stosowanych nadajników 1 czu­ło ściach  odbioniików ,bilans energetyczny w punkcie odbioru.v/yzna- czonyra horyzontem radiowym. Je s t wy.starczający do przechwytywaniasyijti3,łu*
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b - wysokoa..' prze.^zkody torencwe;) /m/;f  - czi^stotliwość przechwytywanej f a l i  elektromagnetycznej /mUz /. Jak zaznaczono na stronie 22, przez "gł-^bokość rozpoznania ra­dioelektronicznego” rozumie się oddalenie takiego obszar.i, na którym można jednocześnie przechwytywać i  namierzać źródła rozpoznania.
\s odniesieniu do przechwytu, głębokość obszaru wyznaczana jest lukiem okręgu o promieniu horyzontu radiowego patrz rysunek 21.

Głębokość przeciiwytu
Przedni skra.i/-: ' /Obszar ppechr^yti^

<r: ..I «»wPysun^i .21 ,
Natomiast w odniesieniu do namierzania, głębokość w y zn a cz a n a  je s t  horyzontem radiowym i  wzajemhym \.isytuowaniem nam ieiTiikow'’ .  W tym względzie mogą zachodzić cztery następujące z a le ż r io .ś c i ;-  zależność pierwsza -  horyzont radiowy je s t  m niejszy, iriwny połowie podstaw namierzania /d ^  / i  v/tedy w ogóle brak jLpstobszaru namierzania /patrz rysunek 72.1^^^\ , yM zle; -  horyzont radiowy z PRR-1; -horyzont r-adiowy z FRP-2;-  horyzont radiowy z PPR-3;

x/ Przez namiemik rozumiana je s t  rx5wnież RSPL, ale tylko tę , która namierza SRL z dookólnie obracającymi się antenami.xx/ Chodzi o połowę podstaw namierzania sąsiadujących ze sobą namlemików.



skGłębokość przechwytuGłębokość przechwytuGłębokość przechwytu PW-3
, ębśzan '̂ r - / i ,  ;,Óbśzar,% ■. / .X  7f [yOb^óc.. •, ' A

7^^rzechw ytu~1  • , ’ ■ \  ¿¿przechwytu- 2 : ' \ f i jp r z e ć h w ^  ' ■' A

■1 p m -2
h-------------------------- ^(1,3)-----------------------— -IFlysunek 22 .A/-J.2/ “ podstawa namierzania PfiR-1 i  PRR-2}

^/Z\3l "" namierzania PRR-2 1 PRR-3?“ podstawa namierzania PRR-1 i  PRR-35-  zależność druga -  horyzont radiowy je s t  mniejszy od podstawnamierzania sąsiadujących ze sobą namlemik<5w, a Jednocześnie więk­szy od ich  połowy A/ i  wtedy na danych obszarach będąmogły namierzać tylko sąsiadujące ze sobą pary naraiemikdw /patrz rysunek 2?/;- zależność trzecia  - horyzont radiowy je s t  mniejszy od podsta­wy namierzania namiemików skrajnych, a Jednocześnie większy od podstawy namierzania namiemików sąsiednich i  wtedy na niewielkim obszarze będzie mogła namierzać cała sieć /patrz rysunek 2h/\-  zależność czwarta -  horyzont radiowy Je st równy lun większy od podstawy namierzania namiemików skrajnych /d ^  ^/1 *3/  ̂  ̂ wte­dy cała sieć będzie mogła namierzać na stosunkowo dużym obszarze /patrz rysunek 25/,
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J e ś l i  horysont radiowy je s t  duży i  dwukrotnie piY.ekracza dłu~ 
r.ośr podstawy namierzania namiemikdw skrajnych, wtedy przy wyzna­czaniu /fłębokości namierzania można stosować "kryterium geometry- oznego usytuowania"pólegające na tym,że dla każdej pary namiemików wyznacza si<i taki obE^zar namierzania, na którego górnej krawędzi "kąt w cięcia" nie będzie mniejszy od 30° ,  a na dolnej większy od i50° ,  Obszar tak i wyznacza obv/ód okręgu zakreślony płomieniem rów­nym podstawie namierzania, w taki sposób, aby dana para namieniików 
1'oiożona była na n1)wodzie tego okręgu - patrz rysunek 26 ,
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Hysunek 26Natomiast w odniesieniu do całe.j s ie c i  obszar i  głębokość namie­rzania k sz ta łtu ją  się  następująco - patrz rysunek 27 /strona 98/.
O s i ą g n i ę c i e  h o r y z o n t u  r a d i o w e g o  d w u k r o t n i e  w i ę k s z e g o  o d  p o d s t a w y  

n a m i e r z B n l a  n a m i e m i k ó w  s k r a j n y c h  n i e  j e s t  p r z e d s i ę w z i ę c i e m  ł a t s i f y m ,Iiiio zawsze w pasie działania związku taktycznego znajdują się  tak diiło w y n io sło ści'terenowe, które pozv/olą osiągnąć taką odległość.!la i)ir/.ykład przy 20-kilometrowej podstawie namierzania i  4-metr'oweJ wysokości, anteny źródła rozpoznania, anteny namieniiktjw należy wy­nieś' na wysoicoś ' olcoło 60 metr-'iw, . co można wyliczyć po przekształ­ceniu wzoru 6/ /sirona 92/ p-i postaci;
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5̂ 0 ” n D ( d -  n,2/i V/zór AB

i^r^unek 27
N n t o n i l a r . f c  pr?.y '.-JO-k llo !’iot mwcj pod:itnw1o naMJ.c?r,?.an i a , hO-k Liotne li\..wy hory/.nni:- inaj!.)V/y modna osi .'ir.ni,: pr,:y v /y n le sie n iu  ankon iinmiąr- niK('w wysokość 1!/V,BV tn. Wynika z tego wynioaek, ¿o o {•;!•?bpko4cl i li*! 1 i 1! a ’W '.a 1 c yn s n i u iocydu It? teren \v pante ii;'. la.łani a
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związku taktycznego, a d c ló le j mówiąc, Jego iikaztałtowanlo, Z tego te'>. wzglądu ZRaadniczym elementem w cza sie  podejmowania d ecy zji do r^łzpoznanin m dloelektrtm lcznego wJ.nny być wnioski ze szczegółowej analizy terenu w pasie działania d y w iz ji, tak po stronie własnych wojak, Jak i  n ie p rzy ja cie la ;dtoaownle do zależności podanych na stronach 94-96 , głębokość namierzania można idwnież określać metodą an alityczn ą . Is to ta  tego problemu polega na rozwiązaniu ulcładu równań dwóch okręgów, których promienie odpowiadają horyzontom radiowym poszczególnych par namiej>- nlków, a prz.esunlęcie środków okręgów na o si rzędnych -  podstawie namtorzania, Sposób obliczania głębokości namierzania tą  metodą Je st następujący /patrz rysunek 29/:

J e ś l i :"r^" oziiAC.,a lio ryzon t nuUov/y z PHP-1 j " r ,y  .z n a ć . 'a  luiryz.ont radiowy z l'h r-3 ; 1 j r i l t ; . ! , « r,, r
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pr/.y nnrnlGrznniu krr5tkofn,lov/yoh ^.ródoł r'oxpoi:rumia na fa la c h  baz- p oarod n lch , h o ry zo n t m dlow y o b lic z a  a lą  7, wzoru »̂6 / s tro n a  9 1 / .p,.łQbokość n am ierzan ia  d la  te^o zak resu  f a l  w ym iń  sl-9 z a le ż n o --1„ .  ■ 25000 - km Wzór 51

f»l( “ r.tzjbokodć namierzania kmtkofalownpo na fala ch  bezpośred­nich []kmj }
A  -  p o d s t a w a  n a m i e r z a n i a  [ K . n ]  ,  f  -  c z ^ a t o t l l w o ś ć  • '
d a l i  z a z n a c z o n o  n o  s t r o n i e  » f , l ( j b o k o ś ' '  n a m i e r z a n i a  w  o d n l e s l e n i t r  

d o  n r d .  p r a c u . ^ ą o y c h  z d o o k ó l n l e  o b r a c a j ą c y m i  s l i ?  a n t e n a m i  o k r e ś l a  n i ą  
w I d e n t y c z n y  s p o s ó l i  J a k  p r z y  n a m l e m a n i u  r a d i o s t a c j i  u l t i a k r ' ó t k o f a l o -  

w y c h ,  p . d z i e  d e c y d u j ą c y m i  c z y n n i k a m i  s ą ;  h o r y z o n t  r a d i o w y  1  w z a j e m n e  

u s y l u o w a n l e  n a m i  e n r l k ó w .V/ odniesieniu do :'11U, prov/adzącyoh ohserwaoje sektorowo, wanmklem riamlery.anin Je s t  Jeszcze szerokość sektom  obserwacji SRL, W.tym wzplfjdzle mole alî * tak zdarzyć, ie  sektor obserwacji GRL będzie-tak v/ąnkl, Iż przemieszczająca się w nim antena to j vatncjl opromienlowy- wać będzie tylko Jedną RGRL z  danej s ie c i .  Kolejne RSRL mo ą̂ Już być nic opmmlenlowywano, a zatem wykluczono zostaiui warunki namierzania - pi\trz rysunek 29 /str\)na 102/.('akie zjawi sl(o /jak na rysunkłi 29/ zachodzić będzie cłównie pod- oza*i rozpoznawania a rtyl'^ryjskich 3RL 1 3RL obserwacji pola walltl,W l.ych toż przypadkach można tylko operrjwnć pojęciem " głębokość prze- chwyUi n\diolokacyjnoąo" ,
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m i ----------- 'pRRT-2Sektor
obserwacji SRL'

^ /n a

SRL
ffran/ca sektora obserwî i

Rysunek 29 PRRT-3

4 , Efektywność rozpoznania radloelektrx)nlczneKoEfektywność rozpoznatdn radioelektronicznego .jest wskaźnikiem /mian\/ wyszkolenia stanrSw osobowych i utrzymania tech n ik i bojowo- rozpoznawczej pododdziałów i jednostek rozp>oznania rad ioelek tro n icz­nego.Efektywność rozpoznania radioelektronicznego v/yraża slq  zależno­ś cią ; + î z / 12Mp 2 Mz ^ Wzór 52
gdzie;E^ _ efektywność rozpoznania radioelektronicznego;-  efekt poszukiwania 1 wykrywania wymżony lic z b ą  wykrytycłi ź ró d eł riD z p o z na n t a ;E., ~ efekt namierzania wyrażony lic z b ą  zlokalizowanych źródełrri/poznanla z tlopuszczalnym błędom liniowym;
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n̂ . -  optym alne m ożliw oóol ponzukiw anio 1. wykiywanta wyTfł:^unel ic z b ą  mo^.liwynyi do w ykrycia źró d e ł ro zp o zn an ia;-  optym alne moźli.woócj n am ierzan ia  wyrażone l ic z b ą  możliwych do z lo k a liz o w a n ia  źr<.)deł, ro zp o zn a n ia .Wzór !32 /atron a 1 0 2 / wyrażony J e s t  w p o s ta c i o g ó ln e j 1 d o ty czy  tak rozpoznania radiow ego, Jak  1 n K llo lo k a c y Jn e g o .V/ praktycznym  zarstosow anlu, w o d n ie s ie n iu  do rozpozn an ia  mdloy/e- go , wzór 52 ro z w ija  o z a le ż n o ś c i  w y n ik a ją ce  z wzorów; 1 / s tr o ­na 2 9 / , 3 / s tro n a  50 / i  38 / stro n a  77 / . W kon sekw en cji te g o , optymn- Ine m o żliw o ści poszukiw ania i  wykrywania " l y  oraz n am ieroan ia * 'r y  wyraża s ię  z a le ż n o ś c ia m i; Ic(-1) r ' ] f — 'h— — Wzól”

n__  k+lK, YZ  ( - 1)’ łc-1 -------------- ^  (-1)
Wzór

k+1

Wzór
gd ziêY, ~ optym alne m ożliw ości p oszn k lw an ia  i  wykrywania wyrażone l ic z b ą  możlJwycłi do w ykrycia  r a d io s t a c j i ;M - pr/.epnstowośó n am ierzania / s i e c i  n a m ie rza n ia / ;
x/ Wzi>r ma zastosow an ie J e ś l i  ^  xx/ W/.óf ma zast.oBOwanio J e ś l i  ^
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optymalne możliwości namierzania wyrażone liczb ą  możliwych do zlokalizowania radiostacji z dopuszczalnym błędem l i ­niowym;liczba rBdiOsStacji podlegających wykryciu w procesie poszu­kiwania i  wykrywania;średnia liczb a  seans«5w łączności rad io stacji podlegających wykryciu w procesie poszukiwania i  wykrywania; średni czas trwania Jednego seansu łączności rad io stacji poszukiwanych /w sekundach/;szerokość przeszukiwanego pasma częstotliw ości przez Jedno stanowisko poszukiwania i  wykrywania /kHz/; szybkość przestraJania odbiornika /w kHz na Jedną sekundę/; czas id en ty fik a cji poszukiwanej rad io stacji przez operatora stanowiska poszukiwania i  wykrywania /w sekundach/; gęstość za jęto ścl pasma poszukiwania i  wykrywania /w lic z b ie  radiostacji na Jeden kHz - wskaźnik mniejszy ou Jedności/; wartość wyliczana ze wskaźnika Newtona (^) , gdzie ozna­cza liczbę namiemików w s ie ci namierzania;prawdopodobieństwa występowania błędów kątowych namiemików.P r z y k ł a d  11Obliczyć efektywność ultrakrótkofalowego rozpoznania radiowego prowadzonego za pomocą 3 stanowisk poszukiwania i  wykrywania oraz 1 trójnamiemikowej s ie c i namierzania, Je ś l i :- rozpoznaniu podlegało 30 rad io stacji;- w procesie poszukiwania i  wykrywania wykryto 15 rad io stacji;- w procesie namierzania zlokalizowano 10 ra d io sta cji, w ozego 5 z błędem liniowym do 1 km, a pozostałe z błędem liniowym od 1,5 km do 2,5 km;- w paśmie rozpoznania pracowały Jeszcze inne radiostacje, z gę­stością 100 radiostacji na 1 Mllz;~ odbiorniki na stanowiskach poszukiwania i  wykrywania dostosowa­ne były do przestraJania z szybkością 2,5 kHz na sekundę;- każda z rozpoznawanych radiostacji nadawała losowo w ciągu ^-ch godziti, na tych samych danych radiowych po 3 radiogramy, w cza­sie  ̂ minut każdy radiogram;- każdy z nadawanych radiogramów posiadał cechy identyfikacyjne możliwe do ustalenia po 15 sekundowym odbiorze radiogramu;- sieć namierzania usytuowana była w ten sposób do środka obszaru rozpoznania, że podstawy namierzania "A", kąty nachylenia podstaw nnmler^zan i a " c?(. " i  odległości namierzania "D" wynosiły:







107 pirzykłudu UV'
V 0,?.50< i= ^Lg^ ^  0,<W^ km

37 l̂rr..rr:|> ^g2  ̂’ 0000 km0,578 ^  1,071?. kmz cze^o wynika, że clopuozozalny błąd liniowy sieci namierzania nie może przekroczyć 1,071? km.Podstawiając powyż.sze wartości do wzom 5? /strona 102 /, obliczasię; EĘ r, -ii---r 2M ’ + —£2.ri Ibnlst 5 rdst
?*1?rf1st

0,3571 + 0,20832.21 rdst- 0, 565/4GO je st rozwiązaniem zadania.
OdpowiedźFifektywnośó ultrakrótko.Calowego namierzania radiowego wynosi

0, 565/u________________________________________________________________________ ____Przy obliczaniu efektywności rozpoznania radiolokacyjnego tok postępowania Je st podobny Jak i przy obliczaniu efektywności xx»zpo- znania radioweiw. Wykorzystuje się również wzcSr 5? /strcna 102 /z tą jednak różnicą, że optymalne możliwości poszukiv4anla i  wykrywa­nia s ta c ji  radiolokacyjnych "11̂ " ustala się drogą obliczeń - Jak w przykładzie 7 /strona 63 /, a optymalne możliwości namierzania sta­c j i  radiolokacyjnych "M„" z wykorzystaniem tałjeli 3 /strona 80 /I. tabeli k /strona 87/,-a nie tab eli 2 /strona 73/*
i Jak zaznaczono na stronie 102 , efekty\>rnaść rozpoznania radio- i 
5 elektronicznego je st wskaźnikiem /miarą/ wyszkolenia stanów oso- } j bowych i  utrzymania techniki bojowo-rozpoznawczej pododdżlałów 1 i l  Jednostek rozpoznania radioelektronicznego. 1 
I  W niniejszym podręczniku wskaźnik ten wyrażony je s t  wartoś- } jo lą  względną, bez Jakiejkolwiek pniby przywiązywania go do skali i I ocen stosowanych w szkolnic twie wojskowym - problem ten zostawia { j się otwai'tyrn dla szkoleniowców, j
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CtąŚt DRUGA
m ,  UORJPOWANIE 3TŁ 1 .ŚRODKÓW ROZPOZNANIA RADIOELEKTRONICZNEGOU/^mpowanle nił I arwclków kompanii rozpoznania radioelaktroni- nznorro /krrel/ podporządkowane je st celowi walki związku taktycznego i pov/inno zapewniać;- możliwość rr;zpoznnwania przeciwnika na gl«jboko3Ć wynikającą z potrzeb związku taktycznego;- optymalne warunki rozpoznania na wybranym kierunku lub w wy­branym rejonie czy obszarze;~ ciągłość procesu n.izpoznanio.;- skrytośc iDzpoznania /rozwijania i pracy elementów rozpoznaw­czych/ I- sprawność obieipj infonnacji pomi(|dzy elementami ugrupowania 1 do wydziału rozpoznawczego związku taktycznego,Z uwagi na wyposażenie, możliwości tecłiniozne sprz-ytu, właści­wości propagacji fa l  elektromagnetycznych, zapewrilcnle wymaganej r^łębokośoi i ciągłości rozpoznania, zwit^kszenle ż̂ n>/otno3ol elemen­tów rozpoznania radloelektrrinicznego oraz zasady działania związku taklyo/nego, kompanią rozpoznania radioelektronicznego ugmpowuje się w Jednym rzucie,Elemf-Mity rozpoznania radioelektronicznego kompanii rozmieszcza sL'‘ według następujących zasad,Nirajno postenjnki uamie.rz.ani.a rodiowego UKF i  rozpoznani.o sys- ie.nśiw rad lolokaoy.lnych rozmieszcza się  we wspólnych rejonach /v od- nie wl?Joc’e,t niż 100 m ieden od <lrugiego/, oddalonych di5 . io!i o.i s ieb ie  i ż-ś km od przedniego skr-a/ju - w nataroio oraz '.-k i-m - V/ Mhronie /¡'atrz rgeonek 00 1 11, strona HO /.■ r a a l i ' . ‘,y d a n y ch ,  Ttł'iioye cen tru m  ro zp ozn aw cze , s ri.)dkowy pos-
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terT!neIi nai-Oerzanla radJoyrego 1 ,ś łódkowy posto fvmek rozpoznania sys­temów ladiolokacy.jnyoh rx)Zinleszoz8 się  w .jednym rejo n ie  o powierzchni ok o io  3000 la^y do 10 km od. posterunków skrajnych /obszar v;yznacza t r ó jk ą t  równol')OCzny o bo!o,,i 100 rn/. W rejonie tym, przy grupie a n a lizy  danyci), znajduje się, również punkt dowodzenia dov/ódoy konipanii r<j2po" znania r a d io e le k tr o n ic z n e g o  /patrz rysunek 52, strona H"' /.fiejou }.nzwlnLęcia środkowych elementów rozpoznania radioelektroni- uznogo pov;lnien zriaJdov/a : nip. v/ pobliżu stanov/isita dowodzenia związku taktycznego, v.' odleiptoac i. gwa.rantające ,1 utrzymanie z wydziałem nrzpo-
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{ mf!I j^ R R T - 2

lQo

4 .

•^PRR-2Hysunek '̂jT...iiawczym rl îrwizji nJ epr/.eiwaneJ łąoznoócł radiowej za pomocą etatowycl) radiostacji tjkf małej mocy i l i n i i  przev/odowych. Natomiast odległość od przedniego skraju / lin ii  stycznodoi wojsk/ uzależniona je s t  od zasit^gu namierzania posterunków skrajnych /namlemikóy.’ UKF 1 RSPL/- patrz wzór 30 /strona lOf/. Przyjmując zatem odległość rozmieszcza­nia posterunków skrajnych od l i n i i  styczności wojsk za wartość stałą i posługując się wzorami k? /f3tT'ona 9 2 /  1 50’ / s t r o n a  100/̂  odległość rejonu ze środkowymi elementarni rozpoznatlia radioelektronicznego od prz.ednlego skraju określa zależność;R -  D Wzór 56/ylzie;R - odległość rejonu ze. środkov/ymi elementami rozpoznania radioele­ktronicznego od przedniego skraju /km/;
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G,, " / ł̂'^bokogć nain.ler/.nnia na bezpoźradnlch fa la ch  ultrakr^rtklch/km/;U - odleć;) ość pr7ec)iv/ytu na bezpośrednich fa la ch  u ltrak ró tk ich  /km/}
I  _ odlepił ość środka podr.tawy namierzania poaterunków skraj­nych od przednleco skraju /km/ ~ patrz rysunek 30 i  3'>/strona "̂ 0 /•a po rozwinięciu wyra’ta  s ię  wzoremj

F -  ».2'* -  r-S  (H„ 4. 2~T|Hn • Hp'n- Hp)-  ̂ 5.,

n - odległość 1’ijJonu ze środkowymi elementami rozpoznania radio- elektronicznego od przedniego skraju /km/;1 - odlegiośó arodJia podstawy namierzania posterunków skrajnych od pi-zednlego. skraju /km/; ' ' ■- wysokość wyniesienia anteny źródła rozpoznania /ra/;Hq -  wysokość wynisienia anten urządzeń rozpoznania radioelektro-n.lcznego /natnierników radiowych, s ta c ji  rozpoznania systemów radiolokacyjnych, aparatov;ni radioodbiorozych/ /m/;A - długość podstawy namierzania pomiędzy posterunkami skrajnymi /namiemikami radiowymi 1 stacjami rozpoznania systemów radio­lokacyjnych/ /km/.P r z y k ł a d  1 2Obliczyć w Ja k ie j odlep^łości od przedniego skraju powinien znaj­dować się rejon ze środkowymi elementami rozpoznania radioelektroni­cznego J e ś l i  wiadomo, że;I ~ skrajne posterunki rozpoznania radioelektronicznego rozwinięte ’ zostały w odległości 2 km od przedniego skraiu;- podstawa namierzania pomiędzy skrajnymi poste rankami luzpozna- j nia radioelektronicznego wynosi 20 km;- średnia wysokość wyniesienia anten źródeł rozpoznania wynosiAm; - średnio wysokość v/ynieslenia anten urządzeń rozpoznawczych wynosi 25 m.





1 VłV c .d .  przykładu 12VGruuu.a ::o- sięgu sły-S/.aTnoóai 7,PHF-1 1ppŝ r̂ J._____ _G7ani.ca za­sięgu Gły- J\ szalnoścl z j  RCR, PP1<’“ 2 Ji PPRT-2Granica za­sięgu , s ły - szsiiaoścJ z PPP-5 i  PiiEŁ2_________

............................................ ii . ' ; - ' ':’: x p ^ k o 7  km_
•' g  T i  Obszar słyszalności c |  

(’■‘y-̂ idla \yszystkich ele- 
" ' : mentow rozpozna- t -  

:v,nia radioelektronicz m 
'^nęg o .............................. |y

PRRT-3 
PRR-3

■2 km — 1- - - - - - - - - 3,77 km1. Zasady wyboru re/ionow TOZwinlgcla s i ł  i  sro dkoy/ TOZpoznanlaradioelektronićznggoOdpowiedni wybór rejonów 7rjzw inięcia s ił-  i  środków rozpoznania radioelektronicznego Je s t  Jednym z podstav/owyoh warunków zapewnie­nia właściwej ich pracy, Jak Tośwnież pomyślnej r e a l iz a c j i  postawio­nego zadania rozpoznawczego.Rejony v/ których planuje się  i:r)zwijać elementy rrozpoznania radio­elektronicznego, powinny posiadać;- odpowiednie m iejsca do rozśrpdkowanego irozwinięcia uTrządzeii rozpoznawczych i. łączn ości oraz m zm ieszczenia załóg;- naturalne wairmki maskowania 1 zabezpieczenia pirzed ogniowym oddziaływaniem przeciwnika;- odpov'/iednie warunki do szybkiego wykonywania ukryć dla obsług i  sprzętu;- możliwości korziystania z pitnych ujęć wodnych;- możliwości dogodnego organizowania ochmny i  obrony.
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Ponad 1.0 rejony te v/lnny (p ârtłntować po7.ądany "wRlad elektrrirnagnety- c?.ny" w up,rupowanie pr7,eclwnika /wgląd wynikający z postawionego za- • dania/. Zatem przy wyborze należy brać pod uwag<j ukształtowanie 1 po­krycie terenu, jego wpływ na rozprzesti^zeńianie się f a l  elektromagne­tycznych /patrz wzory! -46, A? st-rona91,92 1'50 strona 100 / oraz wa- ninki odbioru /słyszalności rozpoznawanych źródeł/. ' .

2. reguły elementy rozpoznania, radioelektronicznego rozmieszcza się na wzniesieniach - na kierunkach rozpoznania nie powinny występować ■ przewyższenia terenowe typu: wzniesienia, wysokie rnasywy leśne, aglo- iieracje miejskie o wysokiej zabudowie itp , /patrz, tabela 7 strona 92 /,Elementów rozpoznania radioelektronicznego nie rozmieszcza się.w pobliżu urządzeń i  konstrukcji oddziałsnrfających na warunki pracy środ­ków rozpoznawczych, szczególnie w sąsiedztwie dużycłi zakładów prze­mysłowych, węzłów komunikacyjnych, magazynów uzbrojenia lub.paliw , w głębi dużych masywów leśnych /szczegółowe warunki rozwijarila posz­czególnych urządzołi. rozpoznania rnd i oelokt fonicznego określane są v/1 nni»fikcjach <•’.<sploal;acyjnycłi tych urządzeń/. •
? . Zasady rcfzmleszozanla s ił  1 środków rozpoznania radioelektronicz­nego w rejonach rozv/lnlQCiaMiejsca dla poszczególnych urządzeii rx)zpoznania radioelektronicz­nego I, ł?>cznośoi, w r^ejonach rozwinięcia, precyzuje dowódca danego o lernen !'.u tozpoznnnia radloelekt ranloznego. w czasie prowadzenia reko­nesansu,Ur,'.ip1z.M)in (x>zpoznawczG ruzin.leszcza się w terenie, zgodnie ■' wymaga- i;! i i  okri.'jlünyml w i nsfcr.ikcJach eksploatacji sprzętu.przy rorunlenznrnn Ul dwócli 1 w.i jcej elomentóv/ rozpoznania radioelek- t. luii‘u:vM.i.'“go naieiy dg/yć .do takiego >n-,y tuownu i..a, ahy . wza,)ei;inie nie .ueUanlaly ,> rz.'s t IZ’cni k i o i ' '.nl-.u- i eniowan i u fa l  e.Tektroma-■ •' / iiyr.'!: pr. śrwlkl rai loel to', i.czn-' >'i, .ec iwd l;n . reguły rae-
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riilP8zc?.a sl-í ,1ü iia akr’i.lu lamí /oba'/arxe zadrzewionym/, pod osłoną kniTin íl.rz(?v;, w l i n i i  prostopadl'í .I do kierunku rozpoznania,l>o o f5 ta tocznym usi;a¡pniu miejsc nizm leszczonta urządzeń nozpoznaví- pz‘/rii i ś rodkńw ląoznoś'; i. flanego elementu rozpoznania m d lo e lsk tro n i- '■■v’.no'pj oprioovMije aią nlan ochrony 1 obrony, na który nanosi a lę;-  !Mi fł pc«r,.a rt)zv/in i'jo la poszo/.ególnyoiT urządzeń oraz roztüleszczeni aoi)aluą;-- tra sy  v/ev/ny t̂rznych połączeń i.ele fo n iczn ych ;- pos' 'nki ochrony oraz posterunki obseruaoji l rozpoznania skażeń;m iejsca ukryć i  s z c z e lin  przeć 1.v;lotnlozycli;- odcinki obrony 1 sektorjr ostrzału  dla T.>oszczególnych obsług;• obowiązujące sygnały alarmowe i dowodzenia oraz sposoby ichI ou.ckozywania,u Zasady przegiupowA,Avania oraz podział s i ł  1 ąrodkóy/ rozpoznania rad lo e 1 ek t i'onlc zn e (¿oUe'ieifi [) T zegrupowywania elementów rozpoznania radioelektronicznego do nowycii re.ionów rozw inięcia je s t  dążenie do stworzenia Jak najdo­godniej szycii v/arunkóv/ dokładnego rozpoznav/anla maksymalnej I lo ś c i  źródeł rozpoznawczych przeciw nika, z jednoczesnym zachowa­niem w miarę bezpiecznych warunków działani&i.i^odozas działań bojowych elementy rozpoznania radioelektronicznego rzegrupovnije  się na zav/ozasu zaplanowane rubieże rozvfinięcia, według w cześniej opracov/anego planu użycia s i ł  i  środków. Przyjmuje się ogólną zarsadę, >e v/ działaniach  zaozepr\ych, z określonej rubieży roz­w in ięcia  prev/adzt s ię  rozpoznanie do czasu przesunięcia l i n i i  styczno-' le i v.'ojsk o ¡lołowę zasięgi-i rozpoznania, a w działaniach obronnycli, do cz.esu ,\i\y odległość od l i n i i  styczności, wojsk będzie mniejsza od po- 
• • 'W-r 'dli: łnśoi u.-;talor\i.?j v/a runka mi ngn»powaiiia.
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nEt^f^kotliwośu praefliv/>'>wywatila iialcżna Je a t  od tomptt uaU ftDialub Uywolouol obn>ny o\n7. / ł̂fjbokoiio 1 nr/.pu.znonl0,P 30-ipov/fjul.t; triożna wykonywoo odłodolri 3.11 i  śr^alkiW lub 8p0r30~ 

hem kombitiowanym. MioEUluża.U) .jednak od-pr7.y.jęV,Ggo .apooobu, dokonuje r.j'1 KO ?.awo/.e skrycie - zwykle po dmfyioh, na ktdrych zopowrilona je st rialuralna oalcjna ponazających v/ozdw»nn:)yl przefjrupowanla określa s.U| na podBlnwia mapy, dokonując jedno(5Ześnie oceny Ich przejezdności.Podczas przeHripowywenia elementów rozpoznania radioelektronlcz-' n.yp.o zwykle nie prowadzi aiĉ  rekonesansu dróp marszu. Konieczny n»“ tomjasl jest. rekonesan/i rejonów rozwlnicjcla. Pekonesansu tego dokonuje g»! osobowa grupa pod doW(5dztwem żołnierza za­wodowego, bezpośrednio przed zajf^clem danego rejonu. Samochody z ob- nłueami znajdują sl'i w tym czasie w ukryciu, w odległości kilkuset metrów od rejonu, w gotowości do natycyimlastowego zająoia go,PekonesariB rrjjonu może być prowadzony w warunkach dysponowania dostateczną ilo śc ią  oza.su, lub o.grEmiczonym czasem.W przypadku ograniczonego czasu, rekonesan.s polega głównie na rozpoznaniu n ĵjonu pod wzglt̂ dom skażeń i  zakażeń, zaminowania terenu oraz wyborze mięj.sc rozwlnit^oia urządzeń. Pozo.stałe czynności reUone- annsu wykonuje aitj po wprowadzeniu s ił  i  środków,P.PZEGRUPOWYWAt̂ fII.■: P.0ZP07.NANIA imDXOEl£KTPONICZNEGO CAŁO ÎCIĄ SIŁ t P̂ODKÓW dokonuje się w ten sposób, że o okróślonej godzinie wszys­tkie, 'elementy rozpoznania radioelektronicznego przerywają pracę, zwi- . ju ją  się i Wyznaczonymi woześnlej drogami marszu przemieszczają się w rejony no kolejnej rubieży, z której po rozwinięciu urządzeń, wzna­wiają działalność rozpoznawczą /patrz rysunek , strona 116/ Charak- t.eryaiyozną .ęeebą togo sposobu przegnipowywania je s t  cykliczne przery­wanie ciągłości procesu rozpoznanln radioelektronicznego. Zatem na każ­dej nibieży |x. zpozruwrezej, poszczególne elementy rozpoznania rodioelek-
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Trzecia rubież rozpoznawcza \ Dniga lubież rozpoznawcza\Rysunek 3̂
Pierwsza rubleĄ rozpoznawcza

ironicznego wcłiodzą w nową sytuację radioelektroniczną.P,FZEGPnP0WYV/ANIE SIŁ I ŚRODKÓW fiOZPOZNAMIA t^DI0ELEKTI10!!IC/^MoGQ GPOGOffiM KOMniMOWANYM nolem  na tym, że w miar-ę rozwoju ({zlałaś bojowych /przesuwania się l i n i i  styczności wojsk/, pojedy. cze elementy rozpoznania radioelektronicznego przesuwają się nie­wielkimi skokami za pierwszo rzutowymi batalionami v/ taki sposób,że przez cały czas zacliowywana Je st ciągłość rozpoznania wszystkich pod­systemów /i)atrz i:ysunek 3*5, strona 119/^^. Isto ta  wymienionego sposobu s(HV'v;a,L'a się do tego,że Jeden namiemik radiowy i Jedna .stacja rozpozna­nia systemów radiolokacyjnych znajdują się pm\(?le przez cały czas w ,x/ Dywizyjny system rozpoznania radioelektianicznego składa się z podsystemu namierzania radiowego UKF, rozpoznania systemów radio- lokacyjnycł) i przechwytu radiowego KF/uiiF.
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ruchu, a przechwyt radiowy i  kierowanie namierzaniem realizowane są tak w mchu jak 1 na postoju. Kosztem tego zawsze dwa namiemlkl ra­diowe i  dv̂ íie stacje rozpoznania systemdw rndiolokaoyjnych znajdują s i '1 w takim położeniu, z którego - w czasie postoju - znp>ewnlone są wamnkl do utrzymywania kontaktu elektromagnetycznego i  lokalizowania zr5deł mzpoznanla.

Czwarta mbież rozpoznawcza j'lLQirednia/____ Druga rubie\ rozpoznawcza\ /pośrednia/ \
•' kionmek 1 kolejność przegrupowywania się elementu /"I" oznacza że PRriT-2 i  PnF'-2 przegrupowują się w pierwszej kolejności/F’ysunek
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N a  rysunku 3 5 »poszczególne elementy rozpoznania radioelektroniczne­go przegnipowyvane są w sposób następujący. W pierwszej kolejności przegrupowywany Je st drugi posterunek namierzania radiowego 1 drugi posterunek rozpoznania systemów radiolokacyjnych, ze środka dotych­czasowej rubieży /pierwszej/ na lewy kraniec drugiej rubieży rozpo­znawczej /pośredniej/. Po zajęciu  przez nie planowanego rejonu i  przy­stąpieniu do pracy utworzona zostaje pomiędzy nimi i  prawymi poste­runkami rubieży pierwszej /PRRT-1 i  PRR-1/ druga pośrednia rubież rozpoznawcza. tym czasie lewe skrajne posterunki /PRRT-5 l'PRR-3/, pracujące dotychczas na rubieży pierwszej, przegrupowują się na prawy kraniec rubieży tr z e c ie j. Po zajęciu wyznaczonego rejonu 1 przystą­pieniu do pracy, tworzą z PRRT-2 i  PRR-2 trze cią  mbież rozpoznawczą.W tym czasie PRRT-1 i  PRR-1 oraz GA.D i  F€R, pracujące dotychczas na rubieży pierwszej, przegrupowują się w środkowe położeń. . na rubieży tr z e c ie j. Z rubieży t r z e c ie j , na prawy skraj rubieży czwartej /poś­redniej/, jako pierwsze przegrupowują się posterunlci środkowe /PRRT-1 i  PRR-1/«. Po zajęciu planowanego rejonu i  przystąpieniu do pracy two­rzą z leviymi skrajnymi posterunkami znajdującymi się na rubieży trz^ociej /PRRT-2 i  PRR-2/, czwartą pośrednią rubież -rozpoznawczą, W następnej kolejności z rubieży'trze cie j., przegmpowują śię prav/e po­sterunki skrajne /pRRT-3 i  PRR-3/ na lewy skraj rubieży, p ią te j. Po zajęciu planowranego rejonu i  przystąpieniu do pracy tworzą z PPRT-1 l PR.n-1 piątą rubież rozpoznawczą, tyra cza sie , z rubieży tr z e c ie j, przesuwają się lev/e skrajne posberuńki /pRRT-2 i  PRR-2/ oraz GAD i RC' na środek rubieży, p ią te j. • ' _ ■
J a k  w y n i k a  z  p o w i ń t s z e g o ,  c i ą g ł o ś ć ,  r o z p o z n a n i a  o s i ą g a n a  j e s t  k o s z ­

t e m  z u n . l e j s z o n . l a  . o l c o ł o  25? ó c z . y n n e g o  p o t e n c j a ł u  r o z p o z n a w c z e g o ^ “ ' ^ ,  I s t o -

Opraco\vUją u pi x  o j  >-nia systernóy; radiolokacyjnych w cza sie  przegrupovmvania się nie za liczan e do czynnego -potencjału . rozpoznawczego, 6ta ją . się  nim ri piero w chw ili prayst-ipisnia do pracy bojowo-rozpoznawczej. - !o-
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ta tego wynika ze aposobu prowadzenia rozpoznania, to Je s t  z tego, że w natarciu rozpoznanie z t e j  samej rubieży terenowej prowa­dzi siQ tylko do czasu przesunitjoia l i n i i  styczności wojsk o połowę zaaięgi.1 rozpoznania, a w obronie - o połowę odległości ustalonej wa­runkami ugrupowania /patrz rysunek 36 i  37, strona 121/, Opierając się na obowiązujących normach "Zbiór podstawowych norm taktycznych"-  v/yd, Szt.Gen» - 199!5 r , i  "Normy szkol.eniovre 1 kryteria oceny pod­oddziałów rozpoznania radioelektronicznego wojsk operacyjnych" -  syg» Szkol, 568/75/, zachowanie wyżej wymienionych warunków dla czynnie działających elementów rozpoznania radioelektronicznego sta je  się możliwe wtedy^gdy około l/4 ogólnego potencjału rozpoznawczego prze- grupov/ywanie śię do nowych rejonów /na nową rubież rozpoznawczą/ roz­poczyna w chv/ili gdy l in ia  styczności wojsk przesunie się: w natar­ciu -  nie o 0,5 zasięgu rozpoznania ale  tylko o 0,25, a w obronie -- nie o 0,5 odległości ustalonej warunkami ugrupowania lecz też o
0,25.*Na t le  zasięgu rozpoznania, przegrupowywanle elementów rozpozna­nia radioelektronicznego tym sposobem /sposobem kombinowanym/ przed­stawia się następująco - patrz rysunek 38,Jak widać na rysunku 38 /struna 123/, w czasie  przegrupowywania elementów rozpoznania ludioelektronicznego'na całą głębokość rozpo­znania tworzy się siedem następujących rubieży rozpoznawczych:- rubież pierwszą -  prz;ez elementy: A ,B ,Z ,C |- mbież drugą - przez elementy: C,B;- rubież trzecią  -  przez elementy: G,Bj- rubież czwartą - przez elementy: C ,A ,Z ,B j- rubież piątą -  przez elementy: C,As- rubież szóstą - przez elementy: B,A;- subież siódmą - przez elementy: B ,C ,Z ,A ,
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A -  PRRT-li PRP-1  ̂ ■ ■B -  PRRT-2 i  PRR-2 ' .G -  PRRT-3 1 PRR-3 Z -  GAD i  PGR“kolejność przegrupowywania się /cyfra ” 2" oznacza, że poste­runki oznaczone lit e r ą  "C" przegrupovmJą się w drugiej ko­le jn o śc i, to je st po posterunkach oznaczonych li t e r ą  "B"/Rysunek 38V/ybór sposobu przegrupowywania elementów rozpoznania radioelektro­nicznego każdorazowo zależy od jego organizatorów, W każdej jednak sytuacji ostateczną decyzję podporządkowuje się dążeniom do osiągnię­cia  maksymalnych efektów rozpoznawczych. Z tego też względu podjęcie decyzji poprzedza się konkretnymi kalkulacjami, które w sposób wymier­ny i  jednoznaczny dają odpowiedź, który ze sposobów przegr\.ipowywanla, w określonych warunkach pola v;alki i  przy określonej technice rozpo-
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znawczej je s t  k o rzy stn ie jszy . Opłacalność poszczeKolnych sposob<3w przficmpowywania rozpatruje sli  ̂ v/ aspelccie osJ.ąeania najlepszych rezultatów;■" po pierwsze -  w zakresie wykrywania źródeł rozpoznania radio­elektronicznego;- po d n g ie  - v/ zaki'e.sie lo k a liz a c j i  źródeł ruzpoznania rfîdio- elektronicznego.Wskaźniki prognozowariycl) rezultatów , w odnie.s.1 eniu do poozukiwania i wykrywania, wyl icza si^ z z a le ż n o ś c i:-n ^^  . .k+1 /n\ / TgV/ i j  • k • k«1 V K/ V Z i f ,  ( yÈ  (-1) (  ” ) (    ---------------- ) '  W.6..k=1 V k/ V ¿If, f I  + t . n , ) '
Ó8

a w odniesieniu do lo k a liz a c ji  źródeł rozpoznania, z zależnoś«^i;
Y ?  k+'' L « g - M, (-1) -2kk=' Vizor 59/liczba możliwych do wykrycia rad iostacji w procesie poszukiwa­nia i  wykrywania;liczb a  godzin prowadzenia efektyy/nego rrjzpoznania m dioelek- troniczhego;szacirnkowa liczba rtrdio.stacjl n ieprzyjaciela  pracujących w ciągu jeduej godziny w całym paśmie poszukiwania i  wykrywania, bijdąca jednocześnie vv dostt|pnośc.i e l e k t t y c z n e j  dla roz­poznania radioelektrunicznego;śr-ednla liczba sean;;ów łączności rad io stacji podlegających wykryciu w procesie poszt.ikIwania i wykrywania;Ś7>'a.ni c/.;»3 ,trwun i a jedne/pr seansu łąc>^pśc I, rad iostacji poszukiwanych ¡\i sekundach/;
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■’,"‘rr-skt)tVó pry.enź̂ .nK) wanef-jo pnnma o^(>fłtolllwo30l pr^ez Jedno ;3banovii nko poRZukiwarila I wykrywania /kllz/; azybkość przef5tiHjnnl»3 odbiornika /w kHz na jodną aokundi?/; czas Jdankyfikacji poszukiwanej radioaiaoji przez operatora alnnowlaka po3zukl\s'ania i wykrywania /w nekundach/; iy^sioi^ć ZB.j«itości par,ma poszukiwania i  wykrywania /w 3.iczble rad iostacji na Jedeu k ! ! z ws k a ź n i k  mniejszy "od Jedności/; przepustowość s ie ci namierzania lub sieci rozpoznania syste­mów radiiriokaoyjnych w ciąjyb Je<lneJ godziny wyrażona llozl->;| moż.liv/ycli do wykonania namiar'óv/; ■werl;nśd wyliczana ze wskaźnika Newtona ( 2)' ozna­cza lLozb'2 namJąmików lub b’G?<L w s ie c i;prawdopodobieństwo występowania błędów kątowych namiemlków radlowycłi lub PSRL; . •lic z b a  inoźiiwych do zlokalizow ania źródeł rozpoznania.
W pmklyoznyoii dzlałrmlach cały  szereg danych wyjściowych i3o wzirrów óG l 59 /strona 124 /• hędzie nieznanych. Zatem wáítdáol tych danych określa alę szacunkowo --n a podstawie analizy  s y tu a c ji ra- (UoelektnrnícdneJ przeciwnika, •
Jnk widać we wzoraoli 5G i 59 /strona 124/, wartości wskaźników plognozov/onych nrzultatów xx)zp'Oznawczych /"W" 1 "L” / zaleźjie są tylko od nkladii sif^oL namierzania, wyrrrźonego symbolem i'z" i  czasu piw adze nla efek tsfwne/ąr nrzpoznanin, wyrażonego symbolem " g" , - i/artości pozo­stał ycii danych, dla .każdego sposobu’ pn'egrupow^/wania pozostają takie x/ ’ ■ ’na m>?Czas i iwanie orektywnego nrzpoznanla '»■g" o blicza sii,'ś c i ; m!'V ( u - 2) !



/ł .■■̂So (n„ * ł J  Tj!!,,' . 1 1 ^ V.'zor ^0
cy.ai-! i.wanJ-n efektywnego rozpoznania /w godzinach/; czaa r e a liz a c ji  zadania dnia d^z^lzji /v; godzinach/; gin^bokośó zadania dnia dyw izji /km/;czas potrzebny na Jedno pr'zegrupov/anio s i ł  1 środkóv/ rozpoznania radioelektronicznego na k ole jn ą  r jb io ż  ła ẑpcr znawczą /w godzinach/;średnia wysokość w yniesienia ar>ten nadawczych źródeł 
rx) z p oz na n l a /m /;średnia wysokość viynioslenla anten urządzeń n:>zpoznaniaradioelelit.ronioznego An/;śinsinia długość podstav/ namierzania /km/.

P T z y k ł a d 1 3Wykazać, który sposób przegrupow^n-zanla eiementóv/ rozpioznanla ra­dioelektronicznego Je s t  k o rzy stn ie jszy , j e ś l i  wiadomo, że;a/ d w lz ja  prowadzi n atarcie  w pasie o szerokości ,?0 km i s-f ciągu dnia walki /b? godzin/ ma opanować rabież na głębokości 30 krn;b/ teren w pasie d ziała n ia  dyw izji Je s t  p ła sk i i  odkryty, a wystę­pująca na nim riiov;ielkie przev/yższenia w yniosłością nie przekraczają 10 m;c/ odbiorniki radiowe ViJ~21-M v/ aparatowniach radioodblorczych A!10 KU-^i, przy współpracy z odbiornikami panoramicznymi UP-3MA, mogą być pi-zeatm jane z szybkością 100 kl!z/sek;d/ w paśmie 1 MIIz może pracować około 20 r a d io s ta c ji , którt^ średnio v; cląipi godziny nadawać mogą po 2 radiogramy, v/ c za sie  3 minut każdy ; iiliogram ;e/ czas id e n ty filcacJi r a d io s ta c ji na stenov/isku poszukiwania i wy­krywania nie będzie przekraczał 15 sekund;f/  nam iem iki radio\-/e P-363 mogą wskazywać azyimity na pracujące rad iostacje  z doitładnością 1,8^ , przy prawdoi-jodobieiśstwie 0 ,3  -  to Je st: P(|A<K t̂ 8o) = 0;5j a s ta c je  NRS-1 p(lA' |̂<to') = 0 3;g/ system łączności zorganizowany na potrzeby namierzania radlov/ego
radlołolęacyjnych, technika poszukiwania i  przekazywania zadań orni zb icn n iia  wyników z razpoznania zapev/nlają v/ykrycle 1 zlol<alizov/anio 3 sine,Ji nid 1 olokncyjnycii w olągn godziny.
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R ozw iązanie c .d . 1?

V

Darń’ w yjściow e x / .

‘ot

-  50  k m  / z  p u n k t u  " a " / ;

-  1 2  g o d z i n  / z  p u n k t u  " a ' ' / j

-  1 , 5  g o d z i n y  / z  n o r m  w y m i e n i o n y c h  

n a  s t r o n i e

-  1 / i  m / z  p u n k t u  " b " / ;

-  A  Dl / z  p u n k t u  " b " / ;

•- 2 0  k m  / z  p u n k t u  " a " / }

-- 1 8 0  s e k  / z  p u n k t u  " d " / ;

-  2 s e a n s e  / z  p u n k t u  " d " / }

-  0 , 0 2  r d s t / k H z / z  p u n k t u ,  " d " / ;

-  1 0 0  k H z / s o k  i z  p u n k t u  " c " / ;

-  I b  s e k  /  z  p u n k t u

-  0 / 3  / z  p u n k t u  " h " ' / ;

-  2 0  n l s t / g o d z ,  / z  p u n k t u  " g " / ;

-- 5  s t a o j l / g o d z ,  / z  p u n k t u  " h ' * / ;

-  1 2  g o d z .  / z  p u n k t u  ” 0 ” /  -  d l a  R C R  p i z i e -

,g r u p o w a n e g o  w  r a m a c h  s p o s o b u  " k o r a b l n o w a -  

n e g o ” /5

-  b  g o d z .  / z  w z o r u  6 0 ,  s t r o n a  iZO f' ~
' C R  p r z e g n j i p o v / y w n n e g o  w  r a m a c h  s p o s o b u  

" c a ł o ś c i ą  s i ł  i  ś r o d k ó w " )

-  1 2  g o d z ,  / z  p u n k t u  " a " /  -  d l a  s i e c i  n a ­

m i  o  x ' z a n i a  r a d i o w e g o  i  s i e c i  r o z p o z n a n i a  

s y s t e m ó w  l a d J o l a k a c y j n y o h  p r z e g r u p o w y w a n y c h  

. ' i p o s o b e m  " k o m b i n o w a n y m "  ;

Szukanes W « ?L « ? / d la  s i e c i  n am ierzan ia  radiow ego/L == ? / d la  s i e c i  rozpoznania systemów r a d io lo k a c y j­nych/

x/ i'iv.y p oszczególn ych  danych w yjśćiow ycli, w n aw iasach , podana J e s t  pndr.ioy/n u zysk an ia  tych  danych. Na p rzy k ła d  z a p is :-  IR sok /z punktu " c " /  o ztia cza , że  w artość t(̂  uzyskano z n i n t ł u  "c "  przykładu Ib ,



128V c,«l, prisĵ kłifiidu 13g -  5 Kodz. /z wzoru 6 0 , s tro n a  126 / -  d la  s i e c i  n a m ierza n ia  i  s i e c i  rozpoznania, systemów r a d io lo k a c y jn y c h  przegrupowywo- nyoh " c a ł o ś c ią  s i ł  i  środków ";A i ,  -  3750 kHz na Jedno stanow isko /z punktu " c "  -  bo 70 Milz ; 8 stanov/isk =* 8750 kflz/;Xj " 1/i0 rrlst /z punktu "d" -  bo 20 r d s t  * 7  Młz = V^0 r d s t 
v i paśm ie 7

Z e s t a w ia ją c  pów jctsze d an e w t a b e l i ,  z p rzy p o rzą d k o v /a n .l H-)szczególnym  sposobom p rz .egm p o w yw an ia  / p a t r z - t a b e l a  8 / .iern ich

" -S p o s ó b  p rze g ru “ ' Cz^’o '"^ p o v m n ia  do'i;vozv CAL0.^CIA S IŁ  . I  ŚRODKÓW ■ • KOHBIl-lOWAMY
g = 5 god z. g = 12 go d z.8750 kllz = 8750 kHz

HCn = 140 r d s t .n =  2 seanse T = 180 sek,-
« 1 ',"' r d s t , n = 2 seanse

/  = 100 k ilz/ se k . T = tSO se k . st  = 1 5  se k , otio i « 0 ,0 2 rd st/ k l]z i/ = 100 kH z/sek , t ^  = 15 s e k ,n^j = 0 ,0 2 n lst/ k H z
g = 5 god z. g = 5 god z.s i e c i  n a m! . e rz n ~ N,̂  = 20 r;1 s t  /godz , :=» 20 rd s t/ g o d z .n la  radlowf?go z = 3 z = 1P = 0 ,5 p = 0 ,5

S i e c i  rozpoznania s y s t. e 1 n 'm  m  d i  o 1 o ̂ g 3 5 god z. g = 12 god z.= 5 s t a c j i/ g o d z . » 5 s ta ć  J  i  /god z ,k a cy jn y ch z' = 3 z = 1p -  0 ,5 P = 0',5 . .
T a b e la  3
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V

c ,d . prz^kłudu 13
V1 podstawiając Je  do wzorów 58, 59 /stio n a li?^ /  o b licza  sLą wskaźni­ki prognozowanych rezultatów w zakresie:-  wykryv/ania r a d io sta c ji w procesie poszukiwania i  wykrywania?- lo k a liz a c j i  r a d io s ta c ji;- lo k a liz a c ji  s t a c j i  radiolokacyjnych} które dla poszczególnych sposobów przegmpowywania wynoszą /patrz tabela 9/

WSKAŹNIKI PROGNOZOWANłliH’ REZULTATÓW ROZPOZNAWCZYCH W CI4GU JEDiEGO DNIA WALKI^ "---.„„^ o só b  przegru-Czegodotyczy
C a ło ścią  s i ł  i  środków Kombinowany

Wskaźnik wykrywania r a d io s ta c ji w ciągu dnia walki, /w l i c z ­bie możliwych do wykrycia ra d io sta cji/ 9A , . 99
Wskaźnik lo k a liz a c ji  r a d io s ta c ji w ciągu dnia w alki /w lic z b ie  możliwych do z lo k a li­zowania ra d io sta c ji z dopuszczalnym błędem . liniowym/

■ 57 60

Wskaźnik lo k a liz a c ji  ■ s t a c j i  radiolokacyj­nych w ciągu dnia walki /w lic z b ie  moż- liv/yc}i do zlo k a lizo ­wania s t a c j i  radlolo- kacyjnycb z dopuszczal­nym błędem liniowym/
^h 15 i

Tabela 9 OdpowiedźKomiianiti rozpoznania radioelektronicznego korzystn iej będzie przegrij'owyv/aó sposobem kombinowanym, ponlev/aż ten sposób przegrjpo- wwanta pozwala w ciągu dnia walki wykryć 99 r a d io s ta c ji nieprzyja­c ie la , a zlokallzfjwac z dopuszczalnym błędem liniowym - 60 radiosta­c j i  L ntncj ! radl olokacyjnycłi.
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Struktura etatowa i  teohniozne v/yposażenie kompanii rozpoznania rarUoelektroniczneso pozwalają organizować następujące elementy ugrrpowania bojov/egos-  trzy posterunki ultrakrótkofalowego namierzania radiowego ./PRP/jtrzy poaterunkl rozpoznania systemów radiolokacyjnych /prRT/;-  jedno ra-diowe centrum rozpoznawcze /rCR/;- jedną gmpę analizy danych /gAD/,Posterunki ultrakrótkofalowego namierzania radiowego organizowane są z etatowych s ił  i  środków plutonu namierzania radiowego UKF. W skład posterunku wchodzi;-  dowódca posterunku /żołnierz zawodowy/;-  4 radiooperatorów /żołnierze służby zasadnlczej/j- kierowca-elektromechanik /żołnierz służby zasadniczej/}- namiemik ultrakrótkofalowy;- radiostacja ultrakrótkofalowa małej mocy /radiostacja znajduje się na wyposażeniu uamiemika/.Posterunki rozpoznania systemów radiolokacyjnych organizowane są z etatowych s ił  i  środków plutonu luzpoznanla radiolokacyjnego, W skład posterunku wchodzi;- dowódca posterunku /żołnierz zawodowy/}- 2 operatorów /żołnierze służby zasadniczej/}- kierowca-elektromechanik /żołnierz służby zasadniczej/;- stacja  rozpoznania systemów radiolokacyjnych;- radiostacja ultrakrótkofalowa małej mocy /radiostacja znajduje się na wyposażeniu s ta c ji  rozpoznania systemów radiolokacyjnych/.Radiowe centrum rozpoznawcze organizowane je s t  z etatowych s i l  i  środków plutonu rozpoznania radiowego KF/uKF, W skład radiowego centrum rozpoznawczego wchodzi;- dowód.oa radiowego centrum rcjzpoznawczego /dov/ódca plutonu/;



13i- 2 pomocników dowódcy radiowego centnim rozpoznawczego /dowódcy aparatowni radioodblorczych/}- 20 radioopemtorów /żołnierze służby zasadniczej/;- 2 klerowoóv/-elektromechanlków /żołnierze służby zasadniczej/;- 2 kierowców /żołnierze służby zasadniczej/;- dwie aparatownie radioodbioroze zakresu KF/ukF;- dwie radiostacje ultrakrótkofalowe małej mocy /radiostacje znaj­dują si(? na wyposażeniu aparatowni radioodbiorczyoh/;- dwa samochody ciężarowe do przewożenia obsług.Grupę analizy danych, Jako elenient rozpoznania radioelektroniczne­go, stanowi etatowa komórka organizacyjna kompanii rozpoznania radio­elektronicznego, W Je J skład wchodzi?- dowódca grupy analizy danych /oficer/;- 3 oficerów opracowywania danych;-  2 podoficerów zawodowych opracowywania danych;- 3 operatorów /żołnierze służby zasadniczej/;- kierowca /żołnierz służby zasadniczej/;- autobus sztabowy,ponadto grupa analizy danych może zostać wzmocniona Jednym oficerem sztabu batalionu rozpoznawczego /oficerem rozpoznania iradioelektro­nicznego/, który w tak iej sytuacji przejma Je funkcję dowódcy grupy analizy danych, a etatowy dowódca Jego pomocnika.Skład organizacyjny poszczególnych elementów rozpoznania radioelek­tronicznego umożliwia zachov/anie ciągło ści procesu rozpoznania radio­elektronicznego w systemie dwu- i  trzyzmianowym.



IV . ZASADY ORGANIZACJI I  KIEROWANIA ROZPOZNANIEM RADIOELEKTRONICZNYM1, I sto ta  1 treść orr;anlzac.U rozpoznania radloelektronlcznepioOrganizacja rozpoznania radioelektronicznego je s t  to c a ło k sz ta łt proedplęwzięć realizowanych przez sztab /wydział rozpoznawczy/ dywi- '■ji, dowództwo i sztab b atalionu  rozpoznawczego oraz kompanię rozpo­znania radioelektronicznego w celu  zdobycia danych o n ie p rz y ja c ie lu . Bezpośrednim organizatorem rozpoznania radioelektronicznego je s t  dov;6doa b a ta ta lin u  rozpoznawczego, a wykonawcą -  dowódca kompaniirozpoznania radioelektronicznego. Organizatorem pośrednim je s t  v;y~x/d ział rozpoznawczy sztabu dyw izji ,Podstawę do o rg a n iza cji irzpoznania radioelektronicznego stanov;ią;- v/stępne zarządzenie rozpoznav/cze sztabu arm ii d la  sztabu dyw izji;-  wytyczne szefa sztabu dyw izji do o rg a n iza cji rozpoznania;" zarządzenie rozpoznav/cze sztabu armii dla sztabu d yw izji;-  zadania rozpoznawcze postawione przez dowódcę d y w izji;- posiadane wiadomości o n ie p rzy ja c ie lu .Organizacja rozpoznania obejmuje trzy  zasadnicze grupy przedsięwzięć'-  pierwsza - wypracowanie d e cy zji o użyciir s i ł  1 árodkóv/ rozpoznania radioelektronicznego;-  druga - podejmowanie d e cy zji dotyczącej u życia  s i ł  i  środ­ków rozpoznania radioelektronicznego;- trz.ecia -  wdrażanie d e cy zji dotyczącej u życia s i ł  i  środ­ków rozpoznania radioelektronicznego do r e a l iz a c j i .Ogólny schemat o rg a n iza cji rozpoznania radioelektronicznego przed- stav/la rysunek 39 / s tr o n a lz ą / .x/ Pola organizatorów rozpoznania radioelektronicznego i  wykonawcy łYyjaśnione są w d alszej czę ści rozdziału .
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1»1 * Wyr r̂acowywanle decvz.1l o użyciu s i ł  i  śr-odkĉ w TOzpoznanla radioelektTTjnioznegoP itjce s  wypracowywania decyzji dotyozą-cej użycia s i ł  i  środków rt^zpoznanla radioelektrunicznego obejmuje dwa etapy. Pierwszy etap realizowany Je s t  w wydziale rozpoznawczym sztabudywizji i  nazywa się  etapem wypracowywania koncepcji użycia s i ł  i  środków. Dragi etap -  w b a ta lio n ie  rozpoznawczym i  nazywa się  udok- ładnianiem oraz korygowaniem koncbpoji wypracowanej w wydziale rozpoznawczym sztabu dyw izji,PIERWSZY ETAP WYPMCOWYWANIA DECYZJI rozpoczyna się po otrzyma­niu wstępnego zarządzenia rozpoznawczego sztabu arm ii, lub zarządze­nia rozpoznawczego sztabu arm ii, w wypadlm gdy wstępne zarządze­nie nie będzie wydawane. Po dotarciu takiego zarządzenia do wydzia­łu rozpoznawczego sztabu dyw izji, o fic e r  rozpoznania radioelektro­nicznego tego wydziału, wraz z oficerem rozpoznania radloelektroni-x/Gznego sztabu batalionu rozpoznawczego dokonują :-  rad ioelektronicznej oceny n ie p rzy ja c ie la ;-  precyzowania wniosków w zakresie potrzeb rozpoznania radioelek­tronicznego;-  oceny posiadanych s i ł  i  środków rozpoznania radioelektroniczne­go i  ich możliwości w aspekcie zadania dyw izji oraz oceny terenu;“ precyzowania koncepcji wykorzystania posiadanych s i ł  i  środków rozpoznania radioelektronicznego,podczas radioelektronicznej oceny nieprzyjaciela analizuje się l ustalaj-  ogólną ilo śó  obiektów w pasie rozpoznania d y w izji, dostępnych dla rozpoznania radloelektronloznego pod względem pasma ozęstotliw o- j c l ;x/ Ze względu iin przyspieszenie proc(?su wypracowywania d e cy zji w zak­resie użycia s ił  1 środków rozpoznania radioelektronicznego wskaza­ne Ju o t, aby w pir*rv/szym etapie wypracow^rwania d e c y z ji , ofiberowie tozpoznaiiia rticlioolektronicznego wydziału rozpoznawczego sztabu dy­w iz ji i  sztabu batalionu rozpoznawczego pracov/ali razem w wydziale rozpoz.sinwczyi:!.



13̂

-  wstopne zarządzenie rozpoznawcze sztabu arm ii dla szefa sztabu dyw izji;- wytyczne szefa sztabu dyv/izji do o rg a n iza c ji rozpoznania;- zadania rozpoznav/cze postawione przez do\\ródcq d yw izji;- zarządzenie rozpoznawcze sztabu arm ii dla szefa sztabu d\'V/izJi;-  v/stępne zarządzenie bojowe sztabu dyw izji d la  dowódcy br;- zarządzenie bojowe sztabu dyw izji dla dowódcy br;- zadanie bojowe dowódcy br dla dov/ódcy k rr e l;-  zadania uzupełniające /korygujące/ dowódcy br dla dowódcy k rrel wynikające z zarządzenia bojowego sztabu dyv/izji;~ zadania bojov/e dov;ódcy krrel dla dowódców elementóy/ rozpoznania radioolektronicznego. ■ysunok d9
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- ilo ś ć  lnfonnaty\'/nych ¿ródeł rozpoznania obsługiijących obioJity w paate rozpoznania d y w izji, dostępnych dla rrzpoznania radloelek- i;ronicznego pod względem pasma c zę sto tliw o ści /z ix)zbiciem na posz­czególne obiekty/;- ilo ś ć  1 rodzaj obiektów oraz źródeł rozpoznania, któro ze wzglę­du na z a się g , mogą s ię  znaleźć w dostępności elektromagnetycznej roz­poznania radioelektronicznego,w tra k cie  r e a liz a c ji  zadania przez dy- 

vn.zję;-  najb ardziej prawdopodobne rodzaj^' nadawań, ich  ewentualną In- formatywność i  cechy rozpoznawcze możliwe do id e n ty fik a c ji w proce­sie  rozpoznania;- średni czas id e n ty fik a c ji źródeł rozpoznania w tra k c ie  prowa­dzenia procesu poszukiwania 1 wykrywania;- gęstość z a ję to śc i pasma c z ę sto tliw o ś c i,W zakończeniu radioelektronicznej oceny n ie p rzy ja cie la  precyzuje się wnioski wynikające z potrzeb rozpoznawczych, to znaczy określa się  lic z b ę  obiektów i  źródeł, których rozpoznawanie je s t  konieczne 
2 uwagi na zadania bojowe realizowane przez dywizję. Ponadto u sta laisię  priorybety rozpoznawcze odniesieniu do obiektów 1 źródeł.Po radioelektronicznej ocenie n ie p rzy ja cie la  dokonuje s ię  oceny posiadanych s i ł  i  środków rozpoznania radioelektronicznego i  ich możliwości w aspekcie zadania dyw izji oraz oceny terenu, W tym wzglę­dzie w pierwszej kolejności dokonuje się  oceny możliwości w zakresie poszukiwania i  wykrywania źródeł rozpoznania. Korzystając z danych ustalonych podczas radioelektronicznej oceny n ie p rzy ja cie la  /danych dotyczących gęstoś^oi za ję to ści pasma i  czasu id e n ty fik a c ji źródeł/ oraz wzorów! 1 /strrna 29 /, 2 i  3 /strona 30 / określa s ię  liczb ę  źródeł możliwych do wykrycia w procesie poszukiwania i  wykrywania. ilasbępiiJe, an alizu jąc bardzo wnikliwie rzeźbę terenu i  jego pokrycie w pasie n ; ) Z p o z n a n l a  oraz korzystając z wzoru 50 /strona 100 / u stala



136
nią możliwe do osiągnięcia w przyszłych działaniach, głębokości TXizpoznania oraz podstawy namierzania na kolejnych rubieżach, ze szczególnym uwzględnieniem pierwszej rubieży rozpoznawczej.Kolejną czynnością je s t  ustalanie możliwości w zakresie loka­l i z a c j i  źródeł rozpoznania. W tym celu , korzystając z tabeli 2 /strona 75 /, 3 /strona 80 /,  ̂ /strona 88 / oblicza się możliwądo osiągnięcia dokładność lo k a liz a c ji  źródeł rozpoznania na k o le j­nych rubieżach rozpoznawczych, ze szczególnym uwzględnieniem pleia>i- x/szej nrbieży , -Dysponując danymi co do poszukiwania i  wykrywania, osiągania głębokości rozpoznania i  dokładności w zakresie■lo k a liz a c ji  źródeł rozpoznania, w następnej kolejności przechodzi się do oceny aktual­nego położenia s ił  i  środków rozpoznania radioelektronicznego. W tym względzie analizuje się 1 ocenia w jakim stopniu ich aktualne położenie odpowiada potrzebom wynikającym z nowego zadania bojowego dywizji 1  ustala sif  ̂ przy tym ewentualne sposoby i  czasy przegrupo- wywania na rubieże dostosowane do nowych potrzeb ruzpoznav/czych.W zakończeniu oceny posiadanych s ił  i  środków rozpoznania radio­elektronicznego dokonuje się porównania potrzeb z istniejącym i moż­liwościami, Ustala się rodzaj i  liczbę obiektów oraz źródeł rozpozna­nia, które powinny i  mogą być rozpoznawane,W świetle zadania bojowego dy\^rizji /znanego z wstępnego zarządze­nia rozpoznawczego sztabu arm ii/, radioelektronicznej oceny nieprzy­ja c ie la  oraz bceny posiadanych s ił  i  środków, precyzuje się wstępne - możliwe do wdrożenia w toku r e a liz a c ji zadania bojowego przez dy­wizję -  koncepcje użycia s i ł  i  środków rozpoznania radioelektronicz­nego, ze szczególnym uwzględnieniem użycia s i ł  i  środków na pierw-x/ przy obliczaniu /ustalaniu/ możliwości w zakresie lo k a liz a c ji , zamiast tabel; 2,3 i  można wykorzystywać wzory; 3I i  32 /strona 

68,Bil oraz 39 /strona/^/, lecz proces obliczeń stanie się bardziej czasochłonny.
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r4zo.) n l)loty rozpo'/.nav/oze,l.V/Rtf|pnfi koncepc.^e użycia s ił  i  środków rozpoznania radioelektro­nicznego oficerowie rozpoznania radioelektronicznego wydziału rcjzpo- znav/ozego sztaV)U dywizji i  sztabu batalionu rozpoznawczego nanoszą na swoje mapy robocze, a dane kallculacyjno-uzupełniające zapisują v/ notatnikach, /zeszytacli pracy/. Forma wyrażania tych koncepcji może być rciżna, niemniej jednak musi stanowić merytoryczną podstawę do złożenia meldunku w tym zakresie. Zatem na mapy robocze oficerrów rozpoznania radioelektronicznego wydziału rozpoznawczego sztabu dy­w izji i sztalna batalionu rozpoznawczego nanosi się /patrz załącznik 2/{- rubież styczności wojsic i prawdopodobne n bieże v^ejścia dywizji do walki; ’- prawdopodobny pas rozpoznania dywizji;- wiadomości o nieprzyjacielu, z zaznaczeniem obiektów szczegól­nie ważnych 1 obiektów, które mogą zostać objęte rozpoznaniem w toku prowadzenia działań bojowych przez dywizję;- siatkę dokładności lo k a liz a c ji źródeł rozpoznania;~ robieże rozpoznawcze z rejonami rozwinięcia poszczególnych elementów rozpoznania radioelektronicznego;- obszar^/ /strefy/ pokryv/ane rozpoznaniem radioelektronicznym z kolejnycii ntbioży rozpoznawczych;- aktualne położenie s ił  i  środków rozpoznania radioelektroni­cznego;- drogi przegrupowania na i^ieroszą i kolejne rubieże lozpoznaw- i'.ze, z dokładnym lozliozenlem prz.egrsipowania na pierwszą nibież.

Ze względu na czasocliłouność wykonania, nie zaleca się wrysowy- war'>iin na riapy robocze v/'5zelkiego rodzaju tabel. Tabele sporządza się tylko w notatnlkaoti /zeszytach pracy/.r

w notatnikac!^ /zeszytach, pracy/ oficerów rozpoznania radioelektro- idczneg'-. wydM/\łu rozpoznawczego sztahu dy\vtzji i  sztabu b>atallonu
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rozpoznBwozego umieszcza s ią , w formie jak najbardziej czytelnej ~ głównie w postaci tabel - nast'=pujące dane;- radioelektroniczną oceną n ieprzyjaciela;- możliwości rozpoznania radioelektronicznego w zakresie poszu­kiwania 1 wykrywania źródeł rozpoznania;- możliwości w zakresie lo k a liz a c ji źródeł rozpoznania /opis błądóv/ namierzania do s ia tk i dokładności lo k a liz a c ji  źródeł nczpo- znania v/rysowywanej na mapy robocze - załącznik 3/;- kalkulacje czasowe związane z osląsanlern gotowości do pracy na kolejnych rubieżach rozpoznawczych;- kalkulacje związane z uzasadnianiem sposobów /sposobu/ przegra* powywania s ił  i  środków rozpoznania radioelektronicznego na kolejne riibieże rozpoznawcze.Dane zav;arte na mapie roboczej i  w notatniku /zeszycie pracy/ , tak oficera rozpoznania radioelektronicznego wydziału rozpoznav5/cze- go sztabu dywizji jak i  sztabu batalionu, rozpoznawczego, winny umoż- l i v n . a ć  złożenie raeldunliu *• załącznik 4.Meldunek taki po raz pierY^szy składa o fic e r  rozpoznania radio­elektronicznego wydziału rozpoznawczego sztabu dywizji szefowi wy­działu rozpoznav/czego, w obecności oficera rozpoznania radioelektro­nicznego sztabu batalionu rozpoznawczego, po zapoznaniu się z wyty­cznymi szefa sztabu dywizji 1 dokonaniu w myśl tych wytycznych niez­będnych uzupełnień 1 poprawek do wypracowanej koncepcji.! Do czasu udz.ielenia wytycznych przez szefa sztabu dywizji do i organizacji rozpoznania, v/ypracowyv/anie koncepcji użycia s ił  i  {środków rozpoznania radioelektronicznego odb>>wa się tylko na pod- I stav/J e wstępnego zarządzenia rozpoznawczego sztabu armii i  dotych- Iczas posiadanych v;iadomośoi o nieprzyjacielu .{ Wytyczne szefa sztabu dyv/izjl do organizacji rozpoznania są I pieiv/szymi infonnaojami o V'fstępnym zamyśle dowódcy dyY'izJl co do 1 rozegrania walki jaki mu się stworzył po a n a liz ie  zadania, ukreś- ¡leti.iu pizedsięwzięó zmierzających do szybkiego przygotowania wojsk (do walki oraz k alk u lacji czasu.{ ¡/.'stępnego zamysłu nie należy utożsamiać z zamiarem w alki.
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S z e f  w y d z i a ł u  r u z p o z n a w o z e g o  s z t a b u  d y w i z j i  w y s ł u c h u j e  m e l d u n k u  

p o d l e g ł e g o  o f i c e r a  / w  z a l e ż n o ś c i  o d  s y t u a c j i ,  m o ż e  z a d a w a ć  t y l k o  

p y t a n i a / ,  a  n a o t f j p r i l e  u s t o s u n k o w u j e  s i ę  d o  p r z e d s t a w i o n y c h  o c e n  i  

w s t ę p n y c h  k o n c e p c j i  u ż y c i a  g i ł  i  g r o d k ó w  r o z p o z n a n i a  r a d i o e l e k t r o ­

n i c z n e g o ,  O k r e ś l a ,  k t ó r y  j e g o  z d a n i e m  z  p r z e d s t a w i o n y c h  w a r i a n t ó w  

J e s t  n a j k o r z y s t n i e j s z y  i  k t ó r y  b ę d z i e  p r o p o n o w a ł  s z e f o w i  s z t a b u  d y ­

w i z j i  d o  w s t ę p n e g o  z a r z ą d z e n i e  b o j o w e g o .  O f i c e r o w i e  r o z p o z n a n i a  r a ­

d i o e l e k t r o n i c z n e g o  / w y d z i a ł u  r o z p o z n a w c z e g o  s z t a b u  d y w i z j i  i  s z t a b u  

b a t a l i o n u  r o z p o z n a w c z e g o /  u w z g l t | d n l a j ą  t o  vr s w o i c h  d o k u m e n t a c h  r o ­

b o c z y c h  / n a  m a p a c h  i  w  z e s z y t a c h  p r a c y / ,  p o  c z y m  o f i c e r  r o z p o z n a n i a  

r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  w y d z i a ł u  r o z p o z n a w c z e g o  s z t a b u  d y w i z j i  p r z y s t ę ­

p u j e  d o  w g p ó ł r e d u k c J i  w s t ę p n e g o  z a r z ą d z e n i a  b o j o w e g o  s z t a b u  d y w i z j i  

d l a  d o w ó d c y  b a t a l i o n u  r o z p o z n a w c z e g o  -  j e ś l i  t a k i e  w y d a w a n e  b ę d z i e  

w  f o r r n i e  p i s e m n e j .  J e ś l i  n a t o m i a s t  z a r z q . d z e n i e  t a k i e  w y d a w a n e  b ę d z i e  

w  t o m i e  u s t n e j ,  w t e d y  b i e r z e  w s p ó ł u d z i a ł  w  o p r a c o w j n ł i a t i i u  p l a n u  r o z ­

p o z n a n i a  d y w i z j i .  O f i c e r  r o z p o z n a n i a  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  s z t a b u  b a ­

t a l i o n u  r o z p o z n a w c z e g o  u d a j e  s i ę  n a t o m i a s t  d o  j e d n o s t k i  m a c i e r z y s t e j  

1  n a  t y m  k o ń c z y  s i ę  p i e r w s z y  e t a p  w y p r a c o w j i - w a n i a  d e c y z j i  w  z a k r e s i e  

u ż y c i a  s i ł  i  ś r o d k ó v /  r o z p o z n a n i a  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o .

P i e r \ 7 s z y  e t a p  w y p r a c o w y w a n i a  d e c y z j i  w  z a k r e s i e  u ż y c i a  s i ł  i  

ś r o d k ó w  r o z p o z n a n i a  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  r e a l i z u j e  s i ę  z v / y k l e  w  

s k r a j n i e  o g r a n i c z o n y m  c z a s i e ,  p r z y  p o s i a d a n i u  s k ą p y c h  w i a d o m o ś c i  o  

n i e p r z y j a c i e l u  o r a z  z a m i a r z e  r o z e g r a n i a  w a l k i  p r z e z  d o w ó d c ę  d y w i z j i .  

W t o p  t e n  k o ń c z y  s i ę  w  p o c z ą t k o w e j  f a z i e  p r o w a d z e n i a  o c e n y  s y t u a c j i  

p r z e z  d o w ó d c ę  d y w i z j i ,  t o  j e s t  p o  o k o ł o  g o d z i n i e  ó d  c h w i l i  o t r z y m a ­

n i a  p r z e z  d o w ó d c ę  d y v i i z j l  w s t ę p n e g o  z a r z ą d z e n i a  b o j o w e g o  d o w ó d c y  

a r m i i ,  a  p r z e z  w y d z i a ł  r o z p o z n a w c z y  s z t a b u  d y / l z j i ,  v / s t ę p n e g o  z a r z ą ­

d z e n i a  r o z p o z n a w c z e g o  s z t a b u  a r m i i ,

D P U a i  E T A P  W Y P F A C O V / y . V A M I A  D K G Y Z J I  w  z a k r e s i e  u ż y c i a  s i ł  i  ś r o d -  

k ( i w  r o z p o z n a n i a  r a d l  o e l e k t m n i . c z n e g o  r e a l i z u j e  s i ę  w  s z t a b i e  b a t a -



l i o n u  n w p o z n a w c z e g o  i  r o z p o c z y n a  s i ę  w  c h w i l i  o t r z y m a n i a  w s t ę p n e g o  

z a r z ą d z e n i a  b o j o w e g o  s z t a b u  d y w i z j i  / p i s e m n e g o  l u b  u s t n e g o / .  P r o c e ­

s o m  w y p r a c o w y w a n i a  d a n y c h  d o  d e c y z j i  k i e r u j e  s z e f  s z t a b u  b a t a l i o n u  

r o z p o z n a w c z e g o ,  a  g ł ó w n y m  w y k o n a w c ą  J e s t  p o d l e g ł y  m u o f i c e r  r o z p o ­

z n a n i a  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  / o f i c e r  s z t a b u  b a t a l i o n u / .

p o  o t r a y m a n i u  v / s t ę p n e g o  z a r z ą d z e n i a  b o j o w e g o  s z t a b u  d y w i z j i ,  

o f i c e r  r a z p o z n a n i a  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  s z t a b u  b a t a l i o n u  r o z p o z n a v / -  

c z e g o  w  p i e r w s z e j  k o l e j n o ś c i  d o k o n u j e  p o i w n a n i a  z g o d n o ś c i  j e g o  t r e ­

ś c i  k o n c e p c j ą  u ż y c i a  s i ł  i  s r o d k o w  r o z p o z n a n i a  i a . d i o e l e k t r o n i G z n e *  

g o  w y p r a c o v ; a n ą  w  w y d z i a l e  r o z p o z n a w c z y m  s z t a b u  d y w i z j i  1  a k c e p t o w a ­

n ą  p i ' z e z  s z e f a  w y d z i a ł u  r o z p o z n a v ; c z e g o .  J e ś l i  w s t ę p n e  z a r z ą d z e n i e  

j e s t  z g o d n e  z  t ą  k o n c e p c j ą  c o  o z n a c z a ,  ż e  s z e f  s z t a b u  d y w i z j i  z g o ­

d z i ł  s i ę  z  p r o p o z y c j ą  s z e f a  w y d z i a ł u  r o z p o z n a w c z e g o ,  s k ł a d a  w t e d y  

m e l d u n e k  s z e f o w i  s z t a b u  b a t a l i o n u  w  s p r a w i e  k o n c e p c j i  o r g a n i z a c j i  

r o z p o z n a n i a  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o .  J e ś l i  n a t o m i a s t  w s t ę p n e  z a r z ą d z e ­

n i e  b o j o w e  J e s t  n i e z g o d n e  z  t ą  k o n c e p c j ą  / w  c a ł o ś c i  l u b  w  c z ę ś c i /  

c o  o z n a c z a ,  ż e  s z e f  s z t a b u  d y w i z j i  n i e  z g o d z i ł  s i ę  z  p r o p o z y c j ą  s z e ­

f a  v / y d z i a ł u  r o z p o z n a w c z e g o ,  d o k o n u j e  w  s w o i c h  d o k u m e n t a c h  r o b o c z y c h  

/ n a  m a p i e  i  v/ z e s z y c i e  p r a c y /  n i e z b ę d n y c h  u z u p e ł n i e ń ,  p o p r a w e k  i  k a l ­

k u l a c j i  1  d o p i e r o  p o  i c h  v / y k o n a n i u  s k ł a d a  m e l d u n e k  s z e f o w i  s z t a b u

x7b a t a l i o n u  r o z p o z n a w c z e g o

M e l d u n e k  s k ł a d a n y  s z e f o w i  s z t a b u  b a t a l i o n u  r o z p o z n a w c z e g o  p r z e z  

p o d l e g ł e g o  o f i c e r a  r o z p o z n a n i a  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  j e s t  p o d o b n e j  t r e ś c i  

d o  m e l d u n k u  s k ł a d a n e g o  s z e f o v / i  w y d z i a ł u  r o z p o z n a v / c z e g o  s z t a b u  d y v / i -  

z j i  / z a ł ą c z n i k  A / ,  z  t ą  j e d n a k  r ó ż n i c ą ,  ż e  p r o p o n o w a n a  k o n c e p c j a  

u ż y c i a  s i ł  i  ś r o d i n ó w  d o s t o s o v / a n a  j u ż  j e s t  d o  z a d a n i a  o k r e ś l o n e g o  w e

x/ g z e f  s z ta b u  d y w i z j i ,  ja k o  głóvm y o r g a n i z a t o r  r o z p o z n a n ia , może s i ę  n lo  z g o d z ić  z p roop ozycją  i jż y o ia  s i ł  i  środków  r o z p o z n a n ia  r a d l o o le k i  lu n io z n e g o  p rz e d sta v / lo n ą  p r z e z  s z e f a  v ;y d z ta lu  ru zp n - .■'inwczego. Ma zia ian  g k o n c e p c j 1 u ż y c i a  s i ł  i  środków  razpoznrani.a TTidi o o lO ‘:ti'o'‘ ‘ ■ Gzn-^g ) nsogą ta l:ż e  vrpłyru.-\,ć nowe o k o l i c z n o ś c i  w y n ik - ■5,. V/ •yt!'''v/-3j f a - i o  ^)OOi'y s y b i a c j i  p r z e z  dowódcę d y w i z j i .
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wstr^pnym r.ar/ądssoniu boJov/yrn sztabu dywiz j i ,3z.Gf sztabu batalionu rozpoznay/czego v;ysłuohuJe meldunku podle- i l̂Gco oficera ix>zpoznania radioelektronloznoflo sztabu batalionu roz- poznawozeco /w zależności od znajomości sy tu a cji, może zadawać ty l-  lo, pytania/. Ustosunkowuje si<̂  do przedstav;ionej koncepojl, a je ś l i  zncbodzi potr:.’,eba, udokładnin ją  i  rrjzwija. Przy współudziale szefa l.'p:znoścJ i  w porozumieniu z za3t(^pcą dowódcy batalionu do spraw technicznych oraz kwatermistrzem, uzupełnia ją  elementami dowodze­nia, kierowania 1 łączności oraz zabezpieczenia tyłowego /technicz­nego i kwaterTrilstrzowskiego/,Etap ten kończy się wypracowaniem propozycji decyzji w zakresie użycia s ił  1 środków rozpoznania radioelektronicznego, ze szczególnym uwzględnieniem prowadzenia rozpoznania z pierwszej rubieży rozpoznaw­cze j,^ Podejmowanie dec y z j i  o użyciu  s ił  i  środków rozpoznania radlo- elektroniozneRODecyzję o użyciu s ił  1 aix)dltów rozpoznania radioelektronicznego podejmuje dowódca batalionu rozpoznawczego w oparciu o wstępne za­rządzenie bojowo sztabu dywizji 1 propozycje szefa sztabu batalionu.Proces podejmowania decyzji rozpoczyna się meldunkiem propozy­c j i  szefa sztabu batalionu o użyciu s ił  i  środków rozpoznania radio­elektronicznego /za zgodą dowódcy, propozycję taką może przedstawiać o fice r  rozpoznania radioelektronicznego sztabu batalionu/.Propozycja użycia s ił  1 środków rozpoznania radioelektronicznego iu <-odi,tnwlann /meldowana/ dowodoy batalionu rozpoznawczego zawiera:- w punkcie pierwszym - ogólnowoJskową i radioelektroniczną oce­nę nieprzyjaciela w pasie rozpoznania dywizji;- w punkcie irugiin - zadanie Jakie otrzymał batalion rozpoznaw­czy w zakresie rozpoznania mdloelektronicznego od przełożonego;w ponkcie trzecim - ogcUm̂  kot\cepcję /zamiar/ organizacji roz-
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poznania radioelektronicznego;- w i)unkoie czwartym - zadania .^nkle powinna otrzymać kompania tx)zpoznanla radloelektmnloznego w celo r e a llz a o jl zadania nakaza­nego przez przełożonego;- w punkcie piątym - system dowodzenia 1 łączności oraz obiegu tnformac.jl [>>rarantuJące wykonanie zadania postawionego kompanii rozpoznania radioelektrrrnioznego;- w punkcie szóstym - sposób zabezpieczenia tyłowego działalno­ści bojowo-rozpoznewczaj kompanii rozpoznania radioelektronicznego.Dowódca batalionu rozpoznawczego wysłuchuje meldunku propozycji użycia s i ł  i  środków rozpoznania radioelektronicznego /może ó̂̂ '̂nież nie wysłuchiwać całego meldunku, ale zadawać tylko pytania poszcze­gólnym oficerom/. Konfrontuje zgodność przedstawionej konoepojl z ideą zadania nakazanego prz.ez przełożonego i  J e ś l i  zachodzi potrzebo, żąda uzasadnienia ca ło ści lub czcjści propozycji i  w zależności od tego wprowadza lub nie zmiany i  uzupełnienia. Na zakończeniepodejmuje decyzji^, która stanowi podstawfj do stawiania zadaii dowódcy kompanii rozpoznania radioelektronicznego.
Proces wypracowywania 1 podejmowania decyzji o użyciu s ił  1 środków rozpoznania radloelelctronicznego na szczeblu b atalio- tn! rozpoznawczego nie przekracza jednej godziny. Zatem kompania rozpoznania radioelektronicznego otrzymuje zadania po około 2 go­dzinach od ch w ili, kiedy dowódca dyw izji otiz^ymał wst(>pne zarzą­dzenie bojowe dowódcy arm ii, a v/ydzlał rozpozna\\rczy, wstcjpne za­rządzenie rozpoznav/cze sztabu arm ii.

D e c y z j ą  o  u ż y c i u  s i ł  i  ś r o d k ó w  r o z p o z n a r  i .n  rad l o e l e k t r o n l c z n e g o ,  

o f i c e r  i a : n » p o z n a n  l a  r a d t o e l o k t  r u n  I c z n e g o  n a n o s i  n u  p l a n  u ż y c i a  b a t a -  

L l o n u  i ' o z p O ' z . t i a w c z e g o  / z a ł ą o z n i l i  t / ;  n/ v> f o n n l e  ; .rof i c z n e j :
-  a k t u a l n e  p o ł o ż e n i e  H o m p a i i i i  r o , - . p o z n a n i a  rri„i L o i *  l e k l ' n . u i l n  ri!> i

-  i '1 atic-w.ae.e nbi.v>(» ro'’.nozin\v’c:’ e z. r*?JoMU!:ii n.iz.w 1 ri i .pr l a f^le-
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rnentów rozpoznania radioelektronicznego oraz czasami za jęcia  i  opu­szczenia tych rubieży, drogi prv.egrupowywania poszczególnych elemen­tów rozpoznania radioelektronicznego na kolejne rubieże;- głębokości rozpoznania radioelektronicznego osiągane z po­szczególnych rubieży rozpoznawczych;b/ w formie tabelarycznej;- dane dotyczące ilo ś c i  i  rodzaju obiektów rozpoznawczych z poszczególnych rubieży rozpoznawczych,1.3. y/dratanle decyzji o użyciu s i ł  i  środków rozpoznania radio­elektronicznegoPo podjęciu decyzji o użyciu s i ł  i  środków rozpoznania radioele­ktronicznego, dowódca batalionu rozpoznawczego lub v/yznaczony przez niego o fice r  /zwykle szef sztabu lub o fic e r  rozpoznania radioelektro­nicznego sztabu batalionu/ stawia zadania bojowe dowódcy kompanii rozpoznania radioelektronicznego.
} Po zadanie bojowe dowódca kompanii rozpoznania radloelektro- 
I  nicznego melduje się razem z dowódcą grupy analizy danych, Ofi- i oerowie c i  zabierają ze sobą mapy robocze 1 zeszyty pracy,.

W zadaniu bojowym dla kompanii rozpoznania radioelektronicznego określa się /załącznik 6/;- w punkcie pierwszym - ogólnowojakową i  radioelektroniczną ocenę nieprzyjaciela w pasie rozpoznania dyw izji, a w tym;a/ skład 1 ugrvipowanle n ieprzyjaciela w pasie rozpoznania dywi­z ji , za szczególnym uwzględnieniem tego składu i  ugrupowania, które prawdopodobnie znajdzie się w obszarze rozpoznania radioelektronicz­nego na pierwszej rubieży rozpoznawczej;b/ rodzaj i liczbę obiektów dostępnych dla rozpoznania radioelek- trx)nicznego pod v/zględem'pasma częstotliw ości, w całym pasie rozpozna-
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nia dyw izji;c/ TOdzaj i  liczbę obiektów oraz źródeł rozpoznania dostępnych d3.a HDzpoznania radioelektronicznego z pierwszej rubieży rozpoznaw-O 2!. © Id/ najbarciziej prawdopodobne rodzaje nadawań /em isji/, ich in- formatywność i  cechy rozpoznawcze;e/ prawdopodobną gęstość za jęto ści pasma częstotliw ości przez źrńdła rozpoznania na pierwszej rubieży rozpoznawczej;f/  rodzaj i  liczbę obiektów oraz źródeł podlegających rozpozna­niu na pierwszej rubieży rozpoznawczej; ^  •g/ k lasyfikację  obiektów i  źródeł rozpoznania pod względem waż­ności z uwagi na zadanie bojowe realizowane przez dyv/izję;- w punkcie drugim - zadanie Jakie otrzymał batalion  rozpoznaw­czy od przełożonego w zakresie rozpoznania radioelektronicznego;- w punkcie trz.eclm - decyzję dowódcy batalionu rozpoznawczego
00 do uź>icia s ił  i  środków kompanii rozpoznania radioelektronicznego na pierwszej rubieży rozpoznav/czeJ;- w punkcie czwartym - po słowie rozkazuję /rozkazał/t a/ ugrapowanie boJowo-rozpoznawcze kompanii;b/ pien^/szą rubież rozpoznawczą z rejonami rozwinięcia poszczegól­nych elementów rozpoznania radioelektronicznego oraz klemnek dalsze­go pniegnipowywania;c/ zadania w zakresie zdobywania, opracowywania 1 przekazywania danych z rjzpoznania radioelektronicznego;d/ czas rozpoczęcia przegrupowywanla na pierwszą rubież rozpoznaw­czą, drogi marszu i  czas osiągnięcia gotowości do prowadzenia rozpo­znania;- w punkcie piątym  -  system dowodzenia 1 łączności oraz obiegu Informacji rozpoznawczych;- w punkcie szóstym - sposób tyłowego zabezpieczenia działalności
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bojowo-rozpoznwozej kompanii;- w punkcie sl<5dmym - rai ojsce dowodzenia i  zastępców;- w punkcie ósmy;n - wytyczne do współdziałania.Po otrzymaniu zadania bojowego 1 krótk iej jego a n a liz ie , dowódca kompanii dokonuje podziału s ił  i  środków na poszczególne elementy TOzpozndnla radioelektronicznego /imiennie/. Następnie określa sek­tory rozpoznania dla poszczególnych posterunków namierzania radiowe­go i posterunków rozpoznania systemów radiolokacyjnych oraz kienanekrozpoznania dla radiowego centrum rozpoznawczego, a następnie ustalax/'dla dowódców elementów rozpoznania radioelektronicznego zadaniaW zadaniach dla dowódców elementów rozpoznania radioelektronicz­nego dowódca kompanii określa /załącznik ?/:- w punkcie pierwszym - skład i  charakter działania nieprzyjacie la  w obszarze rozpoznania kompanii oraz rubież styczności wojsk;- w punkcie drugirns

i XX#a/ dla dowódcy grupy analizy danych i- skład osobowy grupy;- sposób kierowania procesem przeohwytu radiowego;sposób kierowania siecią  namierzania radloweg:) 1 s ie cią  rozpo­znania systemów radiolokacyjnych;- sposób zbierania i  opracowywania wyników z prz;eohwytu oraz na­mierzania mdlowego i  rozpoznania systemów radiolokacyjnych;- środek transportu i  miejsce pracy grupy;- drogę marszu do nowego rejonu rozwinięcia;- czas rozpoczęcia marszu do nowego rejonu rozwinięcia;- czas osiągnięcia gotowości do pracy w nowym rejonie rozwinięcia;
x/ S e k to ry  1 k i e i u n k l  rozpoznania dowódca kompanii n an osi na swoją mapę Toboozą, a p o z o s t a łe  dane z a p i s u j e  w z e s z y c ie  p r a c y .Kx/ Pouiuv/aż '\owó)dca g,ropy a n a l i z y  danycii J e s t  obecny p rzy  staw ianiu, zad a n ia  dowódcy kompanii rozpoznania r a d io e le k t r o n ic z n e g o ,  zatem d.owó)dca kompanii n ie  powtarza liiu oceny n i e p r z y j a c i e l a  l  zadań ualiazaiiych p iv e z  dowóaAcij' i ia ta l io n u  w z a k r e s ie  rozpoznatiin ~ v/ i n ­ny;'! przypiadku li i form a cje  t a k ie  imisj przeltazaó.
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b/ dla dowódcy rBdloweeo oentram rozpoznawczego /dowódcy plutonurozpoznania radiowego/;- skład i  miejsce rozwinięcia centrum;- kierunek rozpoznania;- zakres częstotliw ości podlegający rozpoznawaniu;- liczb ę  stanowisk rozpoznawczych;- przewidywane cechy identyfikacyjne źródeł rozpoznania i  priory­tety  rozpoznawcze źródeł;~ sposób 1 czas dostarczania przechwyconych inform acji do grupy analizy danych;- sposób podawania komend i  utrzymywania łączn ości z posterunkami namierzania radiowego ojraz sposób organizacji- łączn ości wewnętrznej w rejonie rozwinięcia grupy analizy danych i  radiowego centrum roz­poznawczego;- sposób transportu obsługi centrum;- drogę marszu do nowego rejonu rozwinięcia;- czas rozpoczęcia marszu do nowego rejonu rozwinięcia;- sposób organizacji ochrony i  obrony grupy an alizy  danych ł ra­diowego centrum rozpoznawczego w nowym rejonie rozw inięcia;- czas osiągnięcia gotowości do pracy w nowym rejonie rozwinięcia; c/ dla dowódców posterunków namierzania radiowego /dowódcy plutonunamierzania radiowego/;- miejsca rozwinięcia posterunków;- sektory namierzania;- sposób utrzymywania łączności w s ie c i namierzania;- sposób podawania komend i  wyników namierzania;- drogi marszu do nowych rejonów rozwinięcia;- czas rozpoczęcia marszii do nowych rejonów rozwinięcia;- sposób organizacji ocłirony i  obrony w rejonach rozwinięcia pos­ter ink ów;
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- czaa ogiąsnitjcia gotowości do pracy w nowych re.jonach rozwi- niącia;d/ dla dowódców posterunków rozpoznania systemów radiolokacyj­nych /dowódcy plutonu rozpoznania radiolokacyjnego/;- miejsca rozwinięcia posterunków;- sektory rozpoznania /zadanie szczególnie ważne/;- cechy identyfikacyjne źródeł’ rozpoznania;- sposób utrzymywania łączności w s ie c i rozpoznania systemów radiolokacyjnych;- sposób prowadzenia rozpoznania i  podawania komend do namierza­nia s ta c ji  radiolokacyjnych;- sposób przekazywania wyników z rozpoznania radioelektronicznego;- drogi marszu do nowych rejonów rozwinięcia;- czas rozpoczęcia marszu do nowych rejonów rozwinięcia;- sposób organizacji ochrony i  obrony w rejonach posterunków;- czas osi-ągnięcia gotowości do pracy w nowych rejonach rozwinię-1cia; ,- w punkcie trzecim - organizację dowodzenia i  łączności:a/ w okresie przegrupowywania kompanii;h/ w okresie prowadzenia rozpoznania z rubieży;- w punkcie czwartym - sposób organizacji wyżywienia, zabezpie­czenia medycznego l postępowania w przypadku uszkodzenia sprzętu oraz zaopatrzenia w iiPS;- w punkcie piątym - miejsce dowodzenia 1 zastępcę.Po otrzymaniu zadaó, dowódoy po3ZOZ(»gólnych elementów rozpoznania rad ioeloktr->nicznego przystępują do leli r e a liz a c ji. Zw ijają urządze­nia i rozpoczynają mart3Z do naltazanyoh rejorniw.Zadania stawiane przez dow<>dcę kompanii, dowódcy elementów roz- iiozTiasiia rndloolektrunlczncr.o nanoszą na sw'\lo mapy robocze i zapi­an )ą w r.oaz.ytnch pracy, .' ud i')0’!H‘ntu poatawienia zadania •lowi.idcy liompanii rozpoznaniatYKlioeinkl nuilozneg.o do chwili nizj-lozęc la laarszu prioz poszczegól- îf' eloim.niLy roz.poz.nanl a radloolokhlun Lczjiego nie przekroczą 70 minut.
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ZHjmowanle rejonów 1 gotowości do pracy prze?,elem enty rozpoznania ir\d1 oelo l̂ t̂ronioznegoHo,Jony rozwinięcia elementów njzpoznanla radioelektrv;nlcznego wyznacza się nn podstawie mapy. W konfrontacji z r-zeczywistym tere­nem mogą zatem zachodzić mniejszo lub większe rozbieżności oo do pierwotnie przyjętych ocen. flożo się okazać, że ręjjon wyznaczony z mapy w n :e c z y w is t o ś o  l nie będzie się nadawać do r^ozwinięcia dane­go elementu rozpoznania radioelektronicznego.Za ostateczny wybór niiejac rozwinięcia elementów rozpoznania ro- di.oelektronicznoiio odpowiedzialni są dowódcy elementów. Dowódcy c i ,  po ostągnięciu nakazanych i'ejonów każdorazowo dokonują ich rekone- ■sansu i  oceniają warunki wykorzystania. J e ś l i  ocena wypadnie pozyby\'a n ie , przystępują do wyznaczania punktów rozwinięcia poszczególnych urz.ądzeii wchodzącycli v/ skład danego elementu, J e a l i  natoriitfist ocena wypadnie negatywnie, przystępują do wybonj Innego rejonu, z takim Jednak wyliczeniem, aby znajdował się on w miarę możliwości Jak naj­b liż e j określonego v; zadaniu.Po ostatecznym podjęciu decyzji w tym względzie /decyzji co do miejsca rozwinięcia elementu/, obsługi przystępują do rozwijania urządzeń i  przygotowywania ich do pracy. Dowódcy elementów opraco­wują w tym czasie plany ochrony 1 obrony, podział zadań na stanowis-v/ka 1 g r a fik i całodobowej obsady atanowl.sk ,Plan ochrony i  obrony oraz g ra fik i całodobowej obsady statiowisk, dowódcy elementów rozpoznania radioelektronicznego wykonują w swoich zeszytach pracy, a z tre ścią  zapoznają podległy stan osobowy. Zada­nia na stanowiska wykonują na specjalnie przygotowanych blankletaciix/ 7,adai\la na stanowiska pr ẑechy/ytu radiowego opracov/uJe dowódca radiowego controm rozpoznawczego w porozumieniu z dowódcą gnipy analizy danycii.
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i uinieB^czają bezpośrednio na sprzęcie /wzory blanliietów - załącz~riiki: B, 9 , . 10, 12, I 3/.Po rozwinięciu urządzeń i  obsadzeniu stanowisk, dowódcy elementów rozpoznania radioelektronicznego meldują do grupy analizy  danych osią­gnięcie gotowości do pracy i  dokładne położenie swoich elementów,W następnej kolejności przystępują do organizacji ochrony i  obrony elementów, to je s t:- maskowanie urządzeń} ̂ wykonywanie ukryć dla stanu osobowego /okopów i  szczelin  prze­ciwlotniczych/ }- obsadzenia posterunków ochrony i  obrony.Dowódca grupy analizy danych, lub wyznaczony przez niego o fice r , zapisuje meldunki dowódców elementów rozpoznania radioelektroniczne­go w dzienniku działań bojowych i  melduje o tym dowódcy kompanii /wzór dziennika działań bojowych kompanii rozpoznania radioelktroni- cznego ~ załącznik 1^/.Po osiągnięciu gotowości do pracy prz.ez ostatni element rozpozna­nia radioelektronicznego, dowódca kompanii składa'meldunek dowódcy batalionu rozpoznawczego 1 również ten fakt odnotowi\je w dzienniku działań bojowych kompanii.

Czas osiągnięcia gotowości do pracy przez kompanię rozpozna­nia radioelektronicznego nie przekracza a-5 godzin lic z ą c  od chwi­l i  otry.yraania przez dowódcę dywizji wstępnego zarządzenia bojowego dowódcy a n n il, a przez wydział rozpoznawczy sztabu dyw izji, wstęp­nego zarządzenia rozpoznawczego sztabu an n ii. Oznacza to , że kom­pania rozpoznania radioelektronicznego je s t  w stanie dostarczyć pierwszycli informacji rozpoznawczych godzin przed wejściem dowalki pierwszorzutowych oddziałów.
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voj-.ntn i  treść orf^anlzac.li pracy njzyoznawyzeJ oraz /..loljywaaia. a n a lizy  1 opracowywania danych,, pr-zez elementy^ nv:poznania radi oelektrunicznegoEleinentaini. rcizpoznanla radioelektronicznego umotllwlającytn 1. ■/.dobywanie, analizy 1 opracowywanie danych rozpoznawczych aą: radiow(> centrum rozpoznawcze /i€P/j- poirtenuikl naraieroanla radiowego /PTd''/;- posteronki rozpoznania sy.atemów radiolokacyjnych /p p RT/;~ grupa analizy danych /gAd/,2 ,1 , Organizacja pracy i  zasady zdohwania danych w radiowym cen! r i i rozpoznawczymPadiowe centrum rozpoznawcze prowadzi poszukiwanie i  y/ykr̂ -T̂ /anie, pr-zechwytyv;anie oraz śledzenie pracy źródeł rozpoznania radiowego KF i TJKF.Organizacja pracy w radiowym centrum rozpoznav/czym obejmuje:-• techniczne przygotowanie urządzeń do prowadzenia rozpoznania;- dokonanie podziału s i ł  1 śiadków do prowadzenia całodobowej pracy bojowo-rozpoznawczej;- stawianie zadań dla obsług stanowisk rozpoznawczych.pTV,ygotowanie środków do pracy bo jowo-rozpoznawcze j  polega na terminowym ich rozwinięciu, sprawdzeniu stanu technicznego oraz zorganizowaniu s ie ci łączności pomiędzy aparatowniami radloodbior- czymi i  gri.ipą analizy danych.Podział s ił  i  środków do prowadzenia całodobowej pracy polega na wyznaczeniu dyżurnych zmian stanowisk rozpoznawczych 1 starszych zmian /starszym zmiany je s t  jeden z operatorów danej zmiany/.Po rozwinięciu i  przygotowaniu urządzeń oraz wyznaczeniu zmian dyżurnych, przystępuje się do stawiania zadatr rozpoznawczych 1 ich
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r e a liz a c ji - nie cźekając na wyznaczony czas rozpoczęcia pracy bo­jowo- rozpoznawczej. ^Dowódca radiowego centrum rozpoznawczego /dowód­ca plutonu/ stawia je  wszystkim stanowiskom, określając;a/ w zadaniu na poszukiwanie i  wykrywanie /załącznik 8/:- zakres częstotliw ości /pasmo/;- cechy rozpoznawcze poszukiwanych źródeł rozpoznania;- sposób i  zakres r e je s tr a c ji  przechwyconych nadawań;- sposób postępowania po wykryciu poszukiwanego źródła;b/ w zadaniu na przechwytywanie /załącznik 9/;- częstotliw ość;- sygnał /kryptonim/ rozpoznawczy;- rodzaj nadawania;- sposób przechwytu i  r e je s tr a c ji;- czas i  sposób meldowania danych;- czas i  sposób podawania komend do namierzania;'

0/ w zadaniu na śledzenie /załącznik IO/;- źródła rozpoznania przewidziane do śledzenia;- częstotliwość i  cechy rozpoznawcze;- źródła na które należy zwrócić większą uwagę;- sposób i  czas śledzenia;- sposób re je s tra c ji odbieranych nadawaii;- czas i  sposób meldowania danych rozpoznawczych;- czas i  sposób podawania komend do namierzania.Proces działalności bojowo-rozpoznawczej w radiowym centrum rozpoznawczym przebiega stosownie do przyjętego podziału s i ł  i  środków. Dane zdobywa się na stanowiskach poszukiwania i  wykrywa­nia, przechwytywania oraz śledzenia.Wykryte przez stanowisko poszukiwania i  wykrywania nowe źródło rozpoznania przekazuje się na stanowiska przechwytywania, na których ustala się Ich wartość rozpoznawczą oraz określa sposób postępowania
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V/ dalszej działalności rozp.oznav/czeJ /czy nale:>.y Je przechwytywad, ś le d z ić , czy też rezygnować z dalszego ich rozpoznav;ania/,W określonych warunkach sytu acji bojowej wartość rozpoznawcza źródeł może ulegać zmianie - Jednych może maleć, a innych rosnąć.Te ostatnie przekazuje s l ‘̂  na stanowisko przeohwyty\>fania, natomiast źitidła o malejącej wartości rozpoznawczej -  na stanowiska siedzenia, Umiejętny przydział zadań stanowiskom odbiorczym oraz stosowa- uI g v/łaśclwego manewm nimi stanowią podstawę wykonania zadania.W radiowym centmm rozpoznav/czym prowadzi się następującą doku­mentację;- dziennik działań bojowych /zał<ę_cznik 11- blankiety zadań na stanowi,ska;- blankiety odbiorcze /załącznik 15/.2 .2 . OrRnnizac.la pracy na postertinkach- rozpoznania radloelektrxjnicz-

Posterunkarni rozpoznania radioelektronicznego nązyv/a się poste­runki namierzania radiowego i  posterunki rozpoznania systemów radio- lokaoyjnycłi. . ' 'Organizacja pracy rozpoznawczej na posterunkach- rozpoznania ra­dioelektronicznego óbojmuje;- techniczne przygótov/anle‘ urządzeń do’ p.rpv/adz’enia rozpoznania;- podział s ił  l-śrcrdlcow do prowadzenia całodohov^eJ pracy bojowo- rozpoznawczej;-  stawianie zadań na stanowiska rozpoznawcze.Technioz-ne przygotowanie urządzeń do pracy boJov/o~rozpoznawczej
x/ Uzionnik działan bojov/ych radiowego centrum rozpoznawczegoznajduje się u starszego zmiany centrum, który wchodzi w skład zmiany dyżurnej grupy analizy danych 1 podlega starszemu teł zmiany. . .
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polega« na tenninowym ioh rozwinięciu 1 sprawdzeniu stanu technicznego oraz nawiązaniu łączności za stanowiskiem kierowania rozpoznaniem/gad , pcp/.Podział s i ł  1 środk(5w do prowadzenia całodobowej pracy polega na wyznaczeniu zmian dyżurnych stanowisk rozpoznawczych 1 obsług urządzeń zasila jący ch ,W skład zmian dyżurnych wchodzą:-- radiooperatorzy obsługujący stanowiska rozpoznawcze 1 środki łączności; , . , '- elektromechanicy obsługujący urządzenia z a s ila ją c e .Zadania rozpoznawcze zapisuje się ną blankietach zadań stanowi­ska i  umieszcza na stanowiskach w widocznych miejscach.2 ,2 ,1 , Praca posterunlcu namierzania radiowegoPosterunki namierzania radiowego dostarczają danych umożliwia­jących lo k a liza c ję  źródeł rozpoznania /rad io stacji/ . Namierza się źródło, nowo wykryte w celu ustalenia miejsca ich rozmieszczenia, a także źródła przechwytywane i  śledzone w celu potwierdzenia.«bądź uaktualnienia danych o ich lo k a liz a c ji .Niezależnie od sposobu prowadzenia namierzania, praca posterun­ku polega na dostrojeniu urządzeń stanowiska namierzania do często­tliw ości pracy i  id en ty fik a cji źródła, wykonaniu namiaru i  przeka­zaniu wyniku do grupy analizy danych,Czas wykonania powyższych czynności nie je s t  stały  1 zależy głównie od:- intensywności pracy namierzanych źródeł; . . ’- właściwości namiemików;- przepustowości kanału łączności podawania zadatl i  zbierania,wyników namierzania; ^- poziomu wyszkolenia obsług.



l5Zł -  . . , • ' .średnio przyjmuje ni.'?, iż  postemńek może wykonać *do 20 namiarówîr "w oląipi godziny,  ̂ . oMa postemnJiacb namierzania -radiowego prcjwadzi sit?:- dziennik namierzania /załącznik 16/;arkusz zadaii i  vfynik6\i namierzania /załącznik' 1?/.2 ,2 .2 . Zdobywanie danych piv.ez posterunki n^zpoznania systemov/ radiolokacyjnych - 'Zdobywanie danych przez posterunki rozpoznania, systemów radio­lokacyjnych obejmuje: , '- poszukiwanie i  wykrywanie.pracujących s t a c j i  radiolokacyjnych przeciwnika;- określanie azymutów-na wykryte stacje  radiolokacyjne;- przechwytywanie nadawań v;ykrytych -sta cji mdlolokacyjnych, określanie icłi parametrów technicznych oraz cech taktycznych^*^;- śledzenie rozpoznawanych źi\5deł w celu potwierdzenia lub uaktualnietiia posiadanych danych;- przekazywanie zdobytych in fo rn a cjl do g n p y  analizy danych. Postemnki rozpoznania systemcw radiolokacyjnych zdoVjyv;ają danerozpoznawcze samodzielnie, ś c iś le  współprćicując ze sobą podczas lo k a liz a c ji  źródeł. Współpraca ta polega na wzajemnym naprowadzaniu' się na wykryte źródła ora.z wymianie danych, umożliwiających ich iden­ty fik a c ję ,Czas zdobycia prz,ez postenmek pełnych danych o jednej s ta c ji  radiolokacyjnej przeciwnika Je s t  różny. W zależność! od typu rozpo­znawanej s t a c j i , wynosi od kilku  do k ilk u d ziesięciu  minut.x/ V/ odniesieniu, do s t a c ji  NRS-1, określanie parametrów technicz­nych możliwe je s t  tylko w przypadku zamontowania urządzeii pomo-̂  cniczych typu "MP3R-2", Przy wykorzystaniu tych urządzeń można, określać: czas trwania-impulsu, okres powtarz.anla Impulsu i  ok­res obrotu anteny rozpoznawanej s t a c j i  radiolokacyjnej.
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Na posterunkach rozpoznania systeraóv; radiolokacyjnych prowadzi się dziennik rozpoznania s ta c ji  radiolokacyjnej /załącznik 18/,2 .3 . Organizacja pracy w f împie an alizy  danych.Dowódca grupy analizy danych organizuje pracę i  odpowiada zaj- terminowe opracowywanie i  przekazywanie zdobytych danych roz­poznawczych;~ wiarygodność przesłanych inform acji;- ciągłe współuczestniczenie w procesie kierowania rozpoznaniem radioelektronicznym.Stan osobowy grupy analizy danych d z ie li  się na zmiany dyżurne. Podziału dokonuje dowódca grupy, który je s t  odpowiedzialny za udziela­nie zmianom wytycznych do pracy -  każdorazowo przed objęciem przez nie dyżuru.Każda zmiana dyżurna ponosi pełną odpowiedzialność za całokształt przedsięwzięć realizowanych w czasie dyżuru, w szczególności za me­rytoryczną stronę opracowań, terminowe ich przekazwanie do adresa­tów i  prawidłowe funkcjonowanie radiowego centrum rozpoznawczego.W grupie analizy danych prowadzi się siedem zasadniczych doku­mentów, a mianowicie;l/  mapę informacyjną /załącznik 19/;
2/ mapę namierzania /załącznik 20/;
3/ dziennik działań bojowych kompanii rozpoznania radioelektro­nicznego /załącznik 14/;
h !  książkę zadań rozpoznawczych /załącznik 2̂ 1%

5/ książkę meldunków /załącznik 22/;6/ arkusz zadań i  wyników namierzania /załącznik 1?/;
7/ blankiety analizy /załącznik 23/.Ponadto w grupie analizy danych powinny znajdować się biuletyny roz­poznawcze, informatory, mapy i  inne pomocnicze materiały oraz zesta­wienia, plansze i  wykresy obrazujące;



-.pod2 l.ał zakresu częstotliw ości do rozpoznania; • '-  organizację łączności rozpoznawanego n iep rzyjacie la ;- organizację systemów .radiolokacyjnych rozpoznawanego nleprzyja-v.;iela; . ,- stosowane skrc3ty, ' sygnały alarmowe i  umov/ne formy radiogramów n ieprzyjaciela;- cechy Tozpoznawoze źródeł rozpoznania.Wszystkie zarejestrowane dane o rozpoznawanym -nieprzyjacielu stano^vią hank inform acji grupy analizy danychi2 ,^ ,1 , Analiza danych rozpoznay^czych2 danych rozpoznania radioelektronicznego tylko treść jawnej) korespondencJi przekazyw^anej środkami łączn ości radiowej może zawie­rać bezijośrednio informacje charakteryzujące w większym lub mniej­szym stopniu wojska n ie p rzy jacie la . Pozostałe dane dotyczące pracy systemów radioelektronicznych wymagają szczegółovrej analizy w celu uzyskania inform acji rozpoznawczych.. Dla grupy analizy danych nośnikami elementarnych inform acji roz­poznawczych /danych rozpoznawczych/, na podstawie których - po ana­l i z ie  - składany Je s t  obraz sytuacyjny pola walki w rozpoznawanym . obszarze /opracowywana je s t  informacja rozpoznavrcza dla przełożonego/ są; - częstotliw ości 1 czasy pracy, czasy trwania Impulsów, okresy powtarzania impulsów i  okresy obrotów anten źródeł rozpoznanj-a;- wiadomości o składach s ie c i i  kierunkóy/ radiowych;- wiadomości o intensyv/nośoi pracy źródeł;- kryptonimy, znaki rozpoznawcze, skróty, znaki służbowe, umowne frazy i  kody używane w korespondencji radiowej nleprzzyjaoiela;- irid^n /̂idualne cechy rozpoznawcze radiotelegrafistów  obsługują­cych radiostacje;
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- wloflomoścl o natężeniu ruoViu w relacjach radiov/yoh nieprzyja­ciela}- azymuty na pi^acujące źródła rozpoznania z posterunków, rozpfozna- nla lacUoelektronloznego,Dane zawarte w powyższych nośnikach infonnacjl stanowią podstawę do id e n ty fik a cji źn5del z ohiektami rozpoznania, określenia ich po­łożenia i  głównie na te j bazie , odtworzenia f.ragjmentóv/ sytuacji pola walki w rozi)Oznawanym obszarze. Uzyskanie takioh efektów w pro­cesie analizy możliwe Je st do osiągnięcia  tylko dzięki wcześniejszemu zgromadzeniu odpowiedniej i lo ś c i  i-nfonnacJi elementarnych /danych rozpoznawczych/, ich sklasyfikowaniu, poróvmanlu z dotychczas posla- dGmymi na ten temat 1 uogólnieniu ;Finalnym efektem procesu analizy Je s t  •Infoitnacja, rozpoziWł^cza /meldunek/ dla pirzełożonego, z,av/1 erająca /zawierający/ opis odtv/o~ rzonyclł fmgmentów sytuacji pola walki w rozpoznawanym obszairze.2 .5 .2 . Opracowywanie danych^z rozpoznania radioelektn?niC7:nego. Opmcowywanie danych /element.anryoh inforTnac J i  rozpoznawczych/Je st isto tą  działalności grupy analizy danych i  polega na:l/ gromadzeniu elementarnych lnfo’unąoJl rozpozHav/czych /tworze­niu zbioru tych InfonnaoJl/; ^  '
2/ klasyfikowaniu zgiomadzonyclj elementarnych infonnacji rozpo- znawczyclr i wyodrębnianiu z ogólnego zbioru tych Infonnacji podzbio­rów inform acji tematycznie b lisk ich ; , '

x/ .Synonimem jrojęcia "elementarne informacje rozpoznawcze" Jest określenie "dane rozpoznawcze" i  rozumie się przez nie takie wiadomości o sytuacji n iep rzyjacie la , któi% przekazywane są tylko w relacjach; stanowisko /postenmek/ rozpoznawcze/y/- gn.ipa analizy danych i  pr^ed opracowańiem w grupie analizy danych stanowią bardzo małą wartość rozpoznawczą! Mogą to być: częstotliw ości i  czasy pmcy radiostao.^i, parametry techniczne s t a c j i  rndiolokacyjnych, wyniki namiarów /azymuty/, .prz,echwy- corie frafnnenty radiogramów itp . ’
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')/ analizowaniu podzbiox>5w elemenbaniyoh infon aaoji tematycznie b lia k ic b , wyciąganiu wnioakbw z te j a n a lizy , por-ównywaniu tycv̂  wnio- r,kóv/ z wiadomościami posiadanymi Już na ten temat i  korygowaniu ich;
i\l uogfSlnianiu wniosków wynikłych podczas analizy  podzbiorów infoniiacji elementarnych i. na te j podstawie odtwarzaniu fragmentów sy tu acji pola walki w rozpoznawanym obszarze,Grumadzenio elementarnych infonnaoji rozpoznawczych, tworzenie zbioru tych inform acji, polega na zbieraniu i  rejestrowaniu wszyst­kich danych zdobytych przez stanowiska /posterunki/ rozpoznania ra-- dioelektrrnloznego. Zbiór tych danych tworzą informacje zarejestro­wane w aiituszach zadań namierzania, w arkuszach zadań rozpoznania systemóv/ radiolokacyjnyclr omz zebrane w postaci blankietów odbioru ozyoh przecliwycoriycli radiogramów, a także blankietów odbiorczych tylko z danymi radio\/yml i  danymi taktyczno-technicznymi przechwyty­wanych /rozpoznawanych/ źródeł. Gromadzenie elementarnych inform acji rozpoznawczych Je st procesem ciągłym. Pozpoczyna sl^ z chwilą przys­tąpienia do prowadzenia rozpoznania radioelektronicznego, a kończy si z chwilą Jeg;o przeroanla,Klasyfikov;anie zbiom  infonnacjl elementarnych polega na segre­gowaniu in fo rn a cji, w vyynlku czego wyodrębnia-się podzbiory tematy­czne - podzbiory dotyczące podobnych lub tych samych problemów - na przykład;
1/ podzbiór In fo rn acji o ńamierzanych radiostacjach’ zarojestra- wanych w arlcuszach zadaii namierzania 1 na mapie namlebzanlaj
2/ podzbiór inform acji o wykrytych i  przechwytywanych "relacjach łączności radiowej zarejestrowanych na blankietach odbioręzyCłi i  blan kietach analizy, z przyporządkowaniem przechwyconej kórospondencJi konkretnym radiostacjom;
3/ podzbiór in fo rn acji o rozpoznawanycli systemach radiolokacyj­nych zarejestrowanych w ariiuszach zadań rozpoznania systemów radio-
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lokacyjnycłi, 1 nn mapie aamlerzania.Ponadto, w zależnoaci od potrzeb, mogą być wyodrębnione z poszoze- gólnyoh podzbiorów grupy’in fo miaojl związane z konkretnymi obiektami, rozpoznania, . .Ana.lizowani.e podzbiorów infórmaoji elempntąmydh,' lub gn,ip tych Infonnacjt, polega na wyszukiwaniu cech-irraożliwiających odtwarzanie fragmontcjw sytuacji radioelektronicznej przeciwnika i-wiązaniu Je j z konkretnymi obiektami w obszarze rozpoznania. Wyniki t e j  analizy/wnioski/ rojestrowane są głównie na blankietach analizy  i  w.doku-■ y:!meritach pomocniczych, a‘ niektóre na,-mapie informacyjnej . Finalnym wynikiem tego etapu opracowywania’ darrycti' są-po jedyncze wnioski zwią­zane z sytuacją pola walki w rozpoznawanym obszarz.e.Ostatnim etapem procesu opracov/ywania dai^ych je s t  uogólnianie i  konfrontowanie wniosków wynikłych podczas analizy pódzbirów in- fonnacji elementarnych. Na tej podstawie wysnuwane są wnioski ba dziej ogólne 1 barałzlej wiarygodne, odnoszące s ię  pr-zede wszystkim jut nie tylko do sytu acji, radioelektronicznej czy je j  f.ragmentów, ale do ugrupowania bojowego przeciwnika w rozpoznawanym obszarze. Wnioski te stanowią podstawę do oprBcpwywania mapy inforrąacyjhej oraz sporządzania, informacji /meldunków/ dla przełożonego, • '/Ogólny model procesu opracowywania danych-z rozpoznania radioelek­tronicznego przedstawiony je s t  na rysunku AO, strona 160 /,

X , /  Dokumentami pomocniczymi mogą b y ć  na przykład schematy łączno­ś c i rozpoznawanego n ieprzyjaciela * 'schematy systemóv; radiolo­kacyjnych, zestawienia przechwytywanych częstotliv/osci itp .Na 'tym etapie opracov/ywania danych, na mapę "informacyjną można nanosić węzły łączności, posterunki radiolokacyjne itp .
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Rysunek 40
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1, Kierowanie procesem rozpoznania radloelektiun.lćzneK.o oraz przepływ Informac.U rozpoznawozrych
3.1. Kierowanie procesem rozpoznania radloelektronićznei^o' ■ . ’ ,Kierowanie procesem rozpoznania -radioelektronicznego, to. zespół przedsięwzięć rozkazodaWczo-wykonawczych realizowanyoh na- szczeblu dyw izji, batalionu_rozpoznawćzego i  kompanii rozpoznania radioelektro­nicznego, doprowadzających elementy rozpoznania radioelektronicznego do użycia stosownie z ideą walki zawartą w .decyzji óowódcy dyw izji. Procesem rozpoznania radioelektronicznego kieruje szef sztabu« dywizji -  Jako główny organizator całego rozpoznania d'ywizyJnego,W systemie /pionie/ bezpośredniej podległości służbowej-kieruje nim poprzez dowódcę batalionu rozpoznawczego i  dowódcę kompanii rozpo­znania radioelektronicznego; a w systemie /pionie/ podległości fun­kcjonalnej -t poprzez wydział rozpoznawczy sztabu dyw izji, sztab ba­talionu rozpoznawczego 1 grupę analizy danych'kompanii rozpoznania radioelektronicznego /patrz rysunek 41, strona /.,W systemie /pionie/ bezpośredniej podległości.służbowej kierowa­nie realizowane Jest.; i .l / w r e la o ji od szefa sztabu dywizji-do dowódcy batalionu roz­poznawczego - przez zarządzenia bojowe; ’ ' '/

2/ w r e la o ji od dowódcy batalionu rozpoznawczego dó dowódcy kompanii rozpoznania radioelektronicznego - przez rozkazy bojowe;
3/ w r e la c ji  od dowódcy kompanii rozpoznan.ia radioelektroniczne­go do dowódców elementów rozpoznania radioelektronicznego -  przez rozkazy bojowe, . 'W systemie /pionie/ podległości funkcjonalnej kierowanie re a li­zowane Je s t  . przez polecenia przekazywane w relacjach;1/ od oficera  rozpoznania radioelektronicznego wydziału rozpo­znawczego ształai dywizji do oficera rozpoznania radioelektronicznego
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Rysunek 41
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sztabu batalionu rozpoznawczego /w nlektórycli przypadkach można przekazywać polecenia bezpośrednio do GAD/j

?.! od oficerfi rozpoznania radioelektronicznego sztabu batalionu rozpoznawczego do dowódcy grupy analizy danych kompanii rozpoznania radioelektronicznego;
5/ od dowódcy gnipy analizy danych kompanii rozpoznania radio­elektronicznego do dowódcy elementu rozpoznania radioelektroniczne­go. Podstawą wydawania poleceń są głównie wytyczne prz.ełożonego da­nej komórki funkcjonalnej, to Je st;- w dywizji - szefa sztabu dyw izji lub szefa wydziału rozpoznaw­czego sztabu dyw izji; ■- w b atalion ie - dowódcy batalionu rozpoznawczego lub szefa szta bu batalionu rozpoznawczego;- w kompanii -dowódcy kompanii rozpoznania radioelektronicznego lub dowódcy grupy analizy danych.Ponadto podstawą taką stanowią Jeszcze wszelkiego rodzaju wiadomość! o sytuacji na polu w alki, docierające do danej komórki funkcjonalnej w inny sposób oraz wnioski z c iąg le  prowadzonych tam ocen nieprzyja­c ie la .Kierowanie rozpoznaniem radioelektronicznym Je st procesem ciąg­łym 1 w zasadzie Jednolitym, gdzie Isto ta  tre ści przekazywana w plo­nie /systemie/ bezpośredniej podległości służbowej uzupełniana Jest treścią  przekazywaną w pionie /systemie/ podległości funkcjonalnej, nozpatrując Jednak problem w cza sie , wyróżniają się dwa charaktery­styczne etapy kierowania,PIERWSZY ETAP, to przede wszystkim kierowanie związane z przygo­towywaniem s:i ł  i śrx5dków do użycia, zgodnie z ideą przyJ^I^Ą przez dowódcę dyw izji, w wamnkach kiedy nie podjął on Jeszcze ostate­cznej decyzji związanej z re a liza c ją  zadania na-
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vie zawierające ml(|dzy innymi, decyzję o użyciu s i ł  i  środków rozpo­znania radioelekbrc^nicznego la ca ią  .głębokość zadania dywizji /patrz załącznik 2k/ ,  Nie ma zatem potrzeby, aby w trakcie prowadzenia roz- poznania indioelektronicznego wydawać Jeszcze w tym względzie dodatko­we zarządzenia czy rozkazy organizacyjne. Wystarcza ty lk o , aby o ,fic e -■ Tuwie rozpoznania radioelektronicznego wydziału rozpoznawczego sztabu dywizji i sztabu batalionu rozpoznawazego, w odpowiednim czasie , sto-, sownie do zatwiertlzonych planów, przekazywali do grupy analizy danych kompanii rr.^zpoznania radioelektronicznego stosowne polecenie.

/ ‘Wszystkie rozkazy, polecenia i  informacje przekazywane w 
\ ramach kierowania rozpoznaniem radioelektronicznym re je śtm je  się w dzienniku działań bojowych kompanii rozpoznania- radioelek­tronicznego.
^.2. Przepływ infoim acU rozpoznawczychInforrnacja rozpoznawcza je s t  to dostosowany dc wymagań adre-

ffsata zbiór danych rozpoznawczych’, gdzie przeZ„daną rozpoznawczą rozv.imle się elementarną cząstkę inform acji /informację elementarną/, lub nazywając inaczej - cechę /parametr/ rozpoznawanego -źródła bąd-iobiektu. . , 'Informacje w rozpoznaniu radioelektronicznym dzielą  aię na'decy­zyjne i  o n iep rzyjacielu , . •Informacja decyzyjna służy do bieżącego kierowania rozpoznaniem radioelektronicznym,'Do inform acji tych. za licza  się;- lozka-zy bo.jowe;~’ zarządzenia ])ojowe /.rozpoznawcze/;- , polecenia; ■ ,-■ sprawozdania; meldunki i t p ,;
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dotyczące stanu i  działania elementów rozpoznania radioelektronicz­nego.Infornacja o nieprzyjacielu  zawiera w szelkie dane dotyczące zjawisk i  zdarzeń zachodzących u niego. Do inform acji tychz a lic z a  siq:- komunikaty rozpoznawcze;- meldurilii rozpoznawcze /ustnei pisemne 1 graficzne/;- mapy informacyjne;- oceny działań n iep rzyjaciela  itp ,W rozpoznaniu radioelektronicznym przepływ inform acji odbywa się dwu- i  jednokierunkowo. Informacje decyzyjne przekazywane, tak w pionie /systemie/ bezpośredniej podległości służbowej, jak 1 plo­nie /systemie/ podległości funkcjonalnej przepływają dwukierunkowo, to je s t : od przełożonego lub nadrzędnej komóiiil funkcjonalnej - do podwładnego oraz podległej komórki funkcjonalnej i  od podwładnego, względnie podległej komórki funkcjonalnej -  do przełożonego i  nad­rzędnej komórki funkcjonalnej. Natomiast informacje o nieprzyjacie­lu  prz.epływają tylko jednokierunkowo, to je s t :  od podległej koraorkl funkcjonalnej - do nadrzędnej komórki fun kcjon alnej, je ś l i  informa­c je  o nieprzyjacielu przekazywane przez przełożonego w zarządzeniach 1 rozkazach bojowych z a lic z y  się do inform acji decyzyjnych.W pionie /systemie/ bezpośredniej podległości służbowej przekazy­wane są informacje decyzyjne. W relacjach od przełożonego do podwład­nego przepływają one w formie zarządzeń i  rozkazów bojowych, natomiast od podwładnego do przełożonego, w formie meldunków. Największa inten­sywność strumienia tych inform acji przypada na okres organizacji roz­poznania radioelektronicznego. W tym czasie przekazywane są zwykle; wstępne zarządzenie bojowe i  zarządzenie bojowe dla dowódcy batalionu rozpoznawczego, zadania bojowe dla dowódcy kompanii rozpoznania ra­dioelektronicznego oraz dla dowódców elementów rozpoznania radioelek­tronicznego. W drodze zwrotnej przekazywane są zwykle meldunki pod-
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władnych o stanie gotowości s i ł  i  ślrodków do r e a liz a c ji  zadań. Mel­dunki te /zwrotne informacje decyzyjne/ pr^iekazywane są od dowódców elementów, poprzez ginpą analizy danych, do dowódcy kompanii ix)Zpo- znania radioelektronicznego, od dowódcy kompanii rozpoznania radio­elektronicznego do dowódcy batalionu rozpoznawczego i  od dowódcy batalionu do szefa sztabvi dy^^rizJi,W pionie /systemie/ podległości funkcJonalneJ przekazywane są:- dwukierunkowo - informacje decyzyjne;•- Jednokierunltowo /od podległej komórki funkcjonalnej do nad- r-zędnej/ - informacje o n iep rzyjacielu .Największy strumień inform acji w pionie /systemie/ podległości funkcjonalnej, przepływa w okresie prowadzenia rozpoznania radioelek­tronicznego. W tym czasie przekazywane są tak informacje o 'nieprzyja­c ie lu , Jak i  informacje decyzyjne związane z bieżącym kierov/aniem działalnością rozpoznawczą z tym Jednak, że zdecydowaną większość stanowią informacje o n ieprzyjacielu .Informacje o n ieprzyjacielu , na odcinku: pierwszy nadawca /sta­nowisko lub postenrnek/ -- końcowy odbiorca /v/ydział. rozpoznawczy sztabu dyw izji/, przechodzą Jeszcze przez dv/a lub przynajmniej jeden szczebel pośredni, to Je st; zawsze przez gropę'analizy danycłi kompa­n ii rozpoznania radioelektronicznego i  w większości, przez sztabx/batalionu rozpoznawczegoZasadą Je s t  przy tym, że na każdym ze szczebli pośrednich wzbogaca­ne są o nowe tr e ś c i , co oznacza, że szczeble pośrednie nie spełniają T’o li  tylko transini.syjneJ, ale i  pi^zetwarzania inform acji. Tak prze- płyv;ający stmmień, oprócz wzbogacenia Je st Jeszcze Lwiarygoiniany,00 cH«. koi'iCOV'/ego o d b io r c y  ma istotne z n a c z e n ie .x/ J e ś l i  wcześniej ustalono, określone informacje - zwykle bardzo pilne lub pilne - przekazuje się bezpośrednio od GAD krrel do wydziału rozpoznawczego szuabu dywizji /z pominięciem sztabu br/.
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/ogólny model prjepł.rm  inforraac^i pry.edstawiony je s t  na wysunku 4?.,strona 69 /.W rx)zpoznaniu radioelektronicznym, oprócz pionowego, występuje Jeszcze poziomy przepija inform acji, który roa szczególne znaczenie na szczeblu pojedynczych stanowisk i  posterunków rozpoznania radio­elektronicznego. 0 poziomy przepływ inform acji oparta je s t  zasada pracy posterunków rozpoznania systemów radiolokacyjnych -  w szczegól­ności, a ponadto praca radiowego centrum rozpoznawczego i  w mniejszymzakresie praca s ie c i namierzania radiowego. ,W grupie analizy danych poziomy przepływ inform acji polega na wzajemnej vrymianie doświadczeń pomiędzy funkcyjnymi zmiany dyżurnej, podczas uogólniania wniosków z analizy podzbiorów inform acji elemen­tarnych, Je s t  to zatem przepływ inform acji na zasadzie bezpośredniego kontaktu osobowego specjalistów  t e j  samej p r o fe s ji  rozpoznawczej.Na nieco innej zasadzie oparty je s t  tego rodzaju przepływ in fo r­macji w sztabie batalionu rozpoznawczego i  w wydziale rozpoznawczym sztabu dyw izji. Różnica polega na tym, że w gm ple analizy danych, poziomy przepływ polega na wymianie in fo n n acji pochodzących tylko 1 wyłącznie z rozpoznania radioelektronicznego, natomiast w sztabie batalionu rozpoznawczego i  w wydziale rozpoznawczym sztabu dywizji wymieniane są i  konfrontowane informacje pochodzące z różnych rodza­jów- rozpoznania wojskowego występującego na szczeblu dyw izji. Zjawis­ko to je s t  o tyle  korzystne, że pozwala wzbogacać i  uwiarygodniać tre ści informacji przekazywanych z podległych komórek funkcjonalnych na przykład! sztab batalionu rozpoznawczego wzbogaca 1 uwiarygodnia tre ści informacji przekazywanych przez grapę analizy  danych kompanii rozpoznania radioelektronicznego, a wydział rozpoznawczy sztabu dy­w izji - tre ści informacji przekazywanych przez sztab batalionu • roz- poznav/czego, • ,
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?;! I;Sztab batalionu roz­poznawczego . ■O fice r batalionu rozpoznawczorco ______
 ̂ í'icir;Dovíodoa kompanii rozpoznania radio- elektronlcznego
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Grupa analizy danych Zmiana dyżurna grupyLJ U.V- .ri
V.J > i ■ ‘Elementy rozpoznania radioelektronicznego _1, Radiowe centrum rozpoznawcze2, Posterunki namierzania radiowego •3 . Posterunki rozpoznania systemów radio-lokacy.jnych________________ __________________ ____

'V’V./Ó

L e g e n d a ;- informacje o nieprzyjacielu- informacje decyzyjneRysunek A2
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PT*'.ep?.yv' iufoTviao,)i na szczeblu kompani.i. rozpoznania la d lo -.Pi  pk i Tx>n Ic znepi)i - ' yw In fo n n a o ji  nn szczeblu korapon.1,1 roz/poznania m d io e le k -  t >, 'M i '• . 1).'/1 p o le g a  na przekazyv/anJ.u zadań 1 elem en harnyoh wiadomo- ri(’. i ■) j- 1 nc y ś redkuv/ r a d io ę le k t iX ) n ic z a y c b  aieprzy.jaciei.a , pom iędzy siniHiwlsUami, i potitenuikam l ro zp o zn a n ia  radJ .o e le k t ronic.znego /patozr, ry.-fuiok strr^na ,don! ra.lnyni puiiktr-in zbierania, pryetwariiaola 1 przekazyv/ania i n- lunnao^il Jes! [nnpa analizy  danych. Do grupy le j  naplyi,-;a,ią infonna- c,|.) Hooyzyjiie od, prT.ełożonego i  nadrzędnej koKtórici funkojonalnej , i; !.■<'.rv> po odpowlodniia przetworzeniu przekazywane są do tnnyoii elemen- b(v.; Icołripanii rozpoznania radloeleklrrjnicznego, v/ forwie zadatr bojowo rozpoznawczynli, W drxxlze zwrotnej spływają natóniiast meldunki o goto­wości elementów do r e a liz a c ji  zadań /infonnaoje decyzyjne/ oraz in ­formacje o n ieprzy.iaclelu zdobyte przez stanovrlska radiowego centnim rozi'roznavr(;ze/y), posterunki namierzania radiowego i  posterunki rozpio- znanln sy.sfcemiW radiolokacyjnych. Infonnaoje te po przetv/or.2eniu /op­racowaniu/ przekaZiSifane są do nadrzędnej komó-rici funkcjonalnej /sztri- l'u batalionu rrrzpoznawczego lub v/ydz fału loozpoznawczego sztabu dyw i.- z j l/ .W .radlo\'iyin centrum rozpoznawczym realizowany je s t  wewnętrztiy 1 zewnętry.ny przepływ inform acji, Wew.nętrzny przepływ infon nacji spro- v,adza się do przekazywania danych o wykrytych źródłach rozpoznania /radiostacjach/ pomiędzy stanowiskami poszukiwania i  wykrywania, a stanowiskami przechwytywania oraz namierzania i  inform acji do grupy analizy danycłr o wykrytych 1 śledzonych radiostacjach oraz przeoliwy- tywaaej korespondencji radiowej.Sieć namierzania radiowego pracuje zwykle w oparciu o bieżące in ­formacje decyzyjne przekazywane z radiowego centrum rozpoznav/czego
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infonnacje o nieprzyjac j elu;Infonnac.je decyzyjne;informacje decyzyjne /tylko meldunki o gotowości elementów do r e a liz a c ji  zadań/; ai-Bnowisko poszukiwania i  wykrywania; stanov/isko śledz.enia; sta nowi sk o p rz echwy tu .
Rysunek
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w To Tinie r'.adan namler^aala. Ma te j podstawie poszczególne posten.mki dokonują namiarów na pracujące radiostacje., a ustalone azymuty prze­kazują do grupy analizy danych Jako elementarne. informacje o  ntejjizy- ja o ie lu . W szczególnych przyiTadkscłi •namierzanie może być realizowane według zadań ustalonych z gói7 pritez gmp<̂  an alizy  danych, to je s t  bez bieżących komend namiemania.'Sieć nTzpoznania syatenuW radiolokacyjnych funkcjonuje głównie VT oparciu o v/ev/nętizny przeirlyv; jnforrnacji decyzyjnych i  o niepizy- ja c ie lu . Każdy posterunek t e j  s ie c i prowadzi samodzielnie poazukiwa-- nle ‘i  v/ykrywanie s t a c ji  radiolokacyjnych n lep m y jaclę la ,- a zatem pc- .siiui.r uprawnienia do przekazywania w tym zakresie zadań i\a mierz ant a /infonnacjl decyzyjnych/ do innych posteTunkóvr s ie c i .  Zewn«¿trzny przepływ informacji odbyn/a się  tylko -w r e la c ji ;  środkowy postenrnek “ gnrpa analizy danych, .3. -5. Orkanlzacja łączności na-potrzeby ■ rozpoznania radloelektrunioz-

•Ł ą c z n o ś ć  na p o t r z e b y  r o z p o z n a n ia  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  o r g a n iz u je  s ię  z g o d n ie  z d e c y z ją  dov/ódoy i  w y ty cz n y m i s z e f a  s z t a b u  b a t a l i o n u  ro z p o zn a w cz e g o . B e z p o ś r e d n im i o r g a n iz a to r a .m l ł ą c z n o ś c i  .s ą t  s-zef .ł ą c z n o ś c i  b a t a l i o n u  ro zp o zn a w cze g o  1 dow ódca k o m p a n ii r o z p o z n a n ia  r a d i o e le k t r o n i c z n e g o , k t ó r z y  p o n o sz ą  o d p o w ie d z ia ln o ś ć  .za j e j  te r m in o ­wą o r g a n iz a c j ę  i  c i ą g ł o ś ć  d z i a ł a n i a .S y ste m  ł ą c z n o ś c i  ro zp o zrran ra  r a d lo e l e k t r o n i c z n e g o  o b e jm u je  u l t r a -  Jc r ó tk o fa lo w e  s i e c i  i  k i e r u n k i  ra d io w e  o r a z  l i n i e  prz,ewo.dowe, p o ł ą c z o ­ne z e  so b ą w sp o só b  do s t a lo w a n y ’dc p r z y j ę t e j  o r g a n i z a c j i -  k ie iu w a n ia  ro zp o zn a n ie m  r a d io e le k t r o n ic z n y m ’i  p r z e p ły w u  I n f o r a a c j i  iu2poznav/- c z y c li / d e c y z y jn y c h  i  o n i e p r z y j a c i e l u / ,  • ■
j  ̂ J e ś l i  I s t n i e j ą  t y l k o  k"u-te.rnii r e a ln e  VTaronki / g łó w n ie  c z a s o w e / ,1 n a le ż y  d ą ż y ć , a b y . ł ą c z n o ś ć  na p o t.i^ e b y  r o z p o z n a n ia  r ą d io e le k t .r o -  
1 • u ic z n e g o  vt ja k  n a js z e r s z y m  z a k r e s ie ' o p ie r a ć  o ł ą c z a  prz?;ewodowe.

...._________________________________________________________________
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Zorganizowany system łąoznośoi na potrzeby rozpoznania radlo- elektionicznego powinien zai^ewniaó sprawne i  skryte';- kierowanie namierzaniem radiowym i  rozpoznaniem systemów ra­diolokacyjnych;' -  zbieranie wyników z namierzania radiowego i  rozpoznania sys­temów radiolokacyjnych oraz ze stanowisk odbiorczych radiowego cen­trum rozpoznawczego;- przekazywanie od 1 do przełożonego oraz nadrzędnej i  podległej komórki funkcjonalnej wszelkich inform acji decyzyjnych i  o nieprzy­ja c ie lu ;- wymianę informacji w ramach współdziałania z rozpoznaniem ra­dioelektronicznym sąsiadów 1 walką radioelektroniczną.



MU

V, V/SPÓŁDZIAUH1E I ZALEZPIECZEMIE BOJO'fE FOZPOZMANIA RADIOELEKTRO­NICZNEGO
\, I M ■ t d z l o l a n l e  r o z p o z n a n ia  r a d lo e le k t r o n lc z n e t Z OW spółd7,.i.a.ł.anle p o le g a  na u zgo d n io n ym  s k u p ia n iu  w ysiłkóy/ i  d z i a ­ła ń  ęłem en ió w  i  s ta n o w is k  T C z p o z n a n ia  r a d i o e l e k t r o n i c z n e g o  o r a z  k o ­relow an iu  c z a s u  i  sposobów  1' e a l i z a o j i  p r a e d s ii^ w z ię c  b o jo w o -ro zp o zn a w - o z y c li , w c e lu  z a p e w n ie n ia  ja k  n a jp o m y ś ln ie js z e g o  w y k o n a n ia  z a d a ń . V / s p ó łd z lB ła n ie  o s ią g a  s i ę  p o p r z e z i- dogłębne zrozumienie zadań rozpoznawczych i  sposobów ioh wy­konania;- zapewnienie niezawodnej łączności;~ stałe  wzajemne informowanie się:- znajomość i  właściwe stosov e ustalonych sygnałów oraz grun­townie proemyślane rozmieszczenie elementów rozpoznania radioelektro­nicznego i  wzajemną pomoc w trakcie r e a liz a c ji  zaciań,W rozpoznaniu radioelektronicznym współdziałarjie organizuje się: 

1/ wewnętrzne - pomiędzy elementami oraz stanowiskami kompanii rozpoznania radioelektronicznego;?V zewnętrzne - pomiędzy rozpoznaniem radioelektronicznym sąsia­dów i  walką radioelektroniczną, ̂  ̂• -t)rganizac,ia współdziałania w ramach kompanii rozpoznania radio­elektronicznego /współdziałania \/ewnetrznego' 'Organizatorem wewnętrznego współdziałania je s t  dowódca kompanii rozpoznania radioelektronicznego.Dowódca kompanii rozpoznania radioelektronicznego wewnętrzne współdziałanie organizuje w zakresie:
1 / alartTiow ania i  p o w ia d a m ia n ia ;
2 / z a jtn Q V / a n j.a o p u s z c z a n ia  i  o c l ir o n ia n ia  ro.jonów  r o z w in ię c ia  e l e —
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nF-->nbów rozpoznania radioelektxxrnloznego;

3/ pracy bojowo-iozpoznav;czeJ .W ZAKPS3IE AIAPJIOWAMIA I POV/IADAHIANJ.A organizacja w spółdziałania polega na u sta le n iu  wzajemnego informowania się  o przekazyv;anych syg­nałach oraz sposobach postępowania podczas wzajemnej r e a liz a c ji , przed­sięwzięć wynikających z tych sygnałóv/, Wsp<5łdzialanie to ofx:;anizowane je s t  tak wev/nątrz, jak  i  pomiędzy ■elementami rc»zpoznania rodioelektio  nicznego kompanii»W ZAKPESIE ZAJMOWANIA. OPUSZCZANIA I OCHRANIANIA REJONÓW ROZWINIS CIA organizacja współdziałania dotyczy tylko tych elementów rozpozna- nia radioelektianicznego kompanii, które zajmują wspólne rejony, ramach tego przedsięwzięcia ustala się zakresy odpowiedzialności i wysiłek poszczególnych obsług, prz.ewidywany do wniesienia podczas rea lizacji, poszczególnych zadań. Celem tego rodzaju współdziałania je st przede wszystkim dążność do racjonalnego i skuteczne.go v/ykorz;y- stania możliwości potencjału ludzkiego podczas r e a liz a c ji  podstawo­wych czynności związanych z osiąganiem gotowości do pracy przez ele­menty rozpoznarrla radioelektronicznego, bezpieczeństwa pracy i  goto­wości do r e a liz a c ji  nowych zadań rozpoznawczych,W ZAKRESIE PRACY BQ.T0V/0-R0ZPQZNAlVCZSJ organizacja współdziałania, w odniesieniu’ do poprzednich, stanowi picblem najbardziej zróżnicowa­ny i rozv/lnięty. Każdy z elementów kompanijnyoh dostosowany je st i  spełnia laną funkcję w systemie rozpoznania radioelektronicznego. Za­tem zainteresowany może być tylko takim współdziałaniem, które sprzy­jać będzie r e a liz a c ji  Jego zadań rozpoznawczych. Yiynika stąd zasada, że v/spółdziałanie w zakresie pracy bojowo-rozpoznawczej organizuje się tylko pomiędzy tymi elementami /stanowiskami/, które przy wzajem­nej wymianie inform acji mogą osiągać lepsze efekty rozpoznawcze.
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} • V/ uo;m’powanxu .bojowym, kouipánlI yoz'pozaánia radioelekbrouicz- ,t rip'̂ c) PTupa an alizy  dańyoh ¿ p e łn ia ,-v/ sbosUnlp.i c\o pozostałyęb e le -  .! a.pntdw, nadrz-dną'-rolę rutlic jonalną. Radiowe centinm lezpoznawcżc . 
i nńl'- taką spełnia-w . stosunku do s ię ć i  •naniierź.-.ania radiowego. Zatem,‘ pomiędzy■ grupą a n a lizy  dan.ycli i  podległymi el-em.entami dia-z ipd io- Iwyro oerrtnim rozpoznawczym i  s ie c ią  nainler-zania mcMowego .n-jx2 orga- ¡ nizu.ie s ię  współdziałania- ieoz tylko u s ta ła  s ię  wzajemne kompeten- ^’ o jo i  obowiązki oraz fonny kierTjwania rTziałśJlnośc-ią rozpoznawczą,.; .1 .
I .  2 ., 0.rganlzacja współdziałania nozpoznania radlo:p.lektrćfnicznego ; . ,z sąsiadami /wspóldz.i.ałańia zewnęti^z-nego/ ‘ ’Zevmętrżne v.'spó.łdziałanie w zakresie r’ozp)oznania.; rad io elek tro n i­cznego o r'ganlzu Ją  w ydziały rozpoznawcze* sztabóv; ■sąsiadujących dyv/i- • z j i .n a  podstawie v/ytycznycb oddziału roziioznav/czego. s^:tábu‘ a m l í ,- ' Prowadzi się  je  z kompanią mzpoznania lad .io elek tro n i’aznego sąsiada dz.iała jącego w przedzie oiaz. z . kompaniami sąsiadów d ziała  jących na lev;yn i  prawym skrzydle dy^v^izji /z boku/,I I .  Organizacja w spółdziałania z-kompanią rozpoznania rndioelek.- fronicznego d z ia ła ją c ą  w prz.odz;le " ,, V(spółcizlałanie' z kompanią rozpoznania iH.dioele,lćtronicznego są­siada d ziałającego  V/ przodz-ie organizuje s ię 'ty lk o . v; przypadku gdy jedna z, walczących dotychczas dyv/izji Je s t  wyprov;acizaña- z w alki / je s t  luzowana/, a na j e j  m iejsce wj.)rowadzána' jest- inna dyv/izja, VI tym wypadk\i w spółdziałanie raa inny ch arakter niż w- pozostałych, a. Is to ta  różnicy .wynika z te g o , że występuje ty lko  jed na, -a nie-dv/ie . •_kor-z,ystające i  zainteresowane v/spóídziaia.nléin -strony. Stroną zainte-- ręsowaną i  korzystającą je s t  zav;sze kompania, rozpoznania rad ioelek tro ­nicznego djAifizji lu z u ją c e j, a stroną nie zalnteresov/aną- -  kompania d^fwizji luzowanej, d z ia ła ją c e j dotychczas w przzódzie i  utrzymująca kontakt elektromagnetyczny ze źródłami rozpoznania rad io elek tro n icz­nego n ie p r z y ja c ie la . Zatem tego rodząjuU 'ispółdziałahie organizov/ane ■ je s t  zawsze z ln ic  ja t  iAvyini wydziału rozpoznawczego .sztabu dyw^izji •' .
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’»■/pPowaOzanej do w alki, a jego is to ta  polega na zbieraniu od kompanii rozpoznania radioelektronicznego dyw izji luzowanej jak najwięcej in­formacji o sy tu acji radioelektronicznej rozpoznawanego przez nią nie­p rzy ja cie la , Zwykle w ramach takiego w spółdziałania, kompania dywizji luzującej uzyskuje następujące dane:-  charakterystykę rozpoznawanego pasma częstotliw ości i  sektora pod względem zajętośoi i  usytuowania źródeł rozpoznania oraz obiektów;- dana radiowe rozpoznawanych ra d io sta cji oraz charakterystykę r e la c ji  łączn ości;- aktualne położenie wykrytych i  zlokalizowanych źródeł rozpozna­nia i  ich przywiązanie do obiektów;- dane taktyczne-techniczne wykrytych źródeł rozpoznania;- charakterystyczne cechy w korespondencji radiowej nieprzyjacie­la  oraz charakterystyczne cechy pracy środków radiowych i  radioloka­cyjnych,W ramach tak realizowanego współdziałania, kompania rozpoznania radioelektronicznego dywizji lu zu jącej uzyskuje niezbędne Informaoje, co je j  pozv;ala, natychmiast po rozwinięciu, prowadzić w pełni efek­tywne rozpoznanie, W innym przypadku, to je s t  przy braku takiego w spółdziałania, proces efektywnego rozpoznania może się opóźnić nawet do sześciu godzin, co wynika z tak zwanego "stopniowego wchodzenia V/ novrą sytuację radioelektroniczną".1 .2-2. Organizacja współdziałania rozpoznania radioelektronicznego z sąaiadanii z bokuPobrzeba współdziałania pomiędzy rozpoznaniem radioelektronicznym dywizji działających w sąsiednich pasach /z lewa i  z prav;a/ wynika z dążenia do racjonalnego wykorzystania możliwości technicznych sprzętu rozpoznawczego, a przede wszystkim do "szczelnego" pokrycia tym roz­poznaniem c a łe j taktycznej strefy  działania n ieprzyjaciela  znajdują­cego się pr-̂ iod anntą. Isto ta  problemu wynika z tego, że rozpoznanie
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el-k'cTonlczn^-o współdziałającTych ze sobą kompanii.1 . i .  nTY,nnizac.ia współdziałania miedzy rozpoznaniem ra d io e le k tro n ikny;!i i  Walką radioelektroniczr^Organizatorem współdziałania pomiędzy rozpoznaniem i  walką radlo- elektreniczną je s t  szef sztabu dyw izji, a wykonawcami w tym względzie są: Wydział operacyjny i  wydział rozpoznawczy sztabu dywizji oraz dowódcy współdziałających kompanii, V/spółdzlałanie to organizuje się pomiędzy kompanią rozpoznania radioelektronicznego batalionu rozpo­znawczego i  działającą w pasie dyv/lzji kompanią zakłóceń taktycznych batalionu zakłóceń taktycznych.'/Współdziałanie polega na informowaniu kompanii zakłóceń taktycz- nyclr przez kompanię rozpoznania radioelektronicznego o źródłach roz­poznania przewidzianych /planowanych/ do zakłóceń, a kompanii rozpo­znania radioelektronicznego o źródłach i  obiektach rozpoznawanych przez kompanię zakłóceń taktycznych, jak również uprzedzaniu je j  o czasie , miejscu, zakresie i  kiorinku prowadzenia zakłóceń.Współdziałanie zapevmia się przez;- rozmieszczenie punktów dowodzenia kompanii współdziałających w jednym lub pobliskich rejonach;- oddelegowanie o fice ra  z kompanii zakłóceń taktycznych do grupy analizy danych kompanii rozpoznania radioelektronicznego, wraz ze órodłcaml łączności;- techniczne środki łączn ości;- wymianę dokumentów o źródłach rozpoznania radioelektronicznego.2. Zabezpieczenie bojowe rozpoznania radioelektronicznegoZabezpieczenie bojowe rozpoznania radioelektronicznego na szczeblu taktycznym polega na organlzovmniu i  realizowaniu przedsięwzięć och­raniających s iły  i  środki kompanii rozpoznania radioelektronicznego przed uszkodzeniem, obezv/ładnieniem i  zniszczeniem oraz stworzeniu
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sprzyjających warunlców do terminowej i  właściwej r e a liz a c ji  zadań bojowo- rozpoznawczych.Zabezpieczenie bojowe rozpoznania radioelektronicznego realizo­wane je s t  głównie siłami i  środkami kompanii, a w Jego zakres wchodzi:-  rozpoznanie drcSg marszu i  rejonów rozw inięcia elementów rozpo­znania radioelektronicznego;- obrona s i ł  i  śmdków przed bm nią masowego rażenia;- powszechna obrona przeciw lotnicza;- maskowanie urządzeń i  rejonów rozwinięcia elementów rozpozna­nia 'radioelektronicznego;- ubezpieczenie rejonow rozwinięcia elementów rozpoznania rabilo- elektronicznego,ROZPOZITAHIS PrÓG MAFSZU I REJOIIÓW P.Q2WII-1IBCIA ELEMHTÓV/. IlOZPOZMĄ- MIA RilDIOSLEKTROMICZNEGO realizov/ane Je s t  dwuetapowo. Pieiwszy etap realizowany je s t  tylko na podstawie mapy, podczas v;ypracowyv/anla i  podejmowania decyzji o użyciu s i ł  i  środków rozpoznania radioelektro,- nicznego. Ila t e j  podstav/ie dowódca batalionu rozpoznawczego określa najdogodniejsze drogi marszu oraz rejony rozwinięcia poszczególnych elementów rozpoznania radioelektronicznego. Drugi etap realizowany je st już praktycznie przez dowódcóv; elementów, podczas marszu i  z a j­mowania nalcazanych rejonów,V/ przypadliu przegrupowywania k ilk u  elementów razem - na przykład: gmpy analizy danych, radiowego centrum rozpoznawczego 1 środkowych posterunków rozpoznania radioelektronicznego -  wyznacza się grupę do przeprowadzenia rekonesansu drogi marszu i  planowanego  ̂ rejonu rozwinięcia.Celem rekonesansu je s t:-  określenie stopnia przejezdności drogi;- ustalenie miejscowych warunków terenowych;- określenie stopnia bezpieczensowa i  przydatności planowanego
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ry.jonji. do rozwinięcia urządzeń rozpoznawczych;“ ustalenie miejsc rozwinięcia poszczególnych urządzeń rozpozhaw“ czych;~ ustalenie miejsc wykonania okopów, szczelin przeciw lotniezycli oraz sposobu ochmny i  obrony rejonu.Czas wyjazdu grrpy określa się z takim wyliczeniem, aby właśoi- v,'ie i  w porę infonaov/ała pozostałe s iły  o stanie przejezdności v/ybra- nej drogi oraz v/ybranych objazdach, lub drodze oki^żnej.Podczas pi"zegnipowswania pojedynczego elementu rozpoznania ra­dioelektronicznego, albo dwóch elementów, lecz takich gdzie w skład wchodzi mała ilość urządzeń, na przykład; posterunku namierzarua ra­dl ov/ego, czy posterunku iiamiei-zanla radiowego i posterunku rozpozna­nia systemów radiolokacyjnych - nie prowadzi się rekonesansu dreSg, Konieczne je s t  natomiast rozpoznanie rejonu tczw inięcin. Dokonuje go grupa 2-3 żołnierzy pod dowództwem żołnierza zawodowego ze  składu danego elementu, na krótko pr^ed jego zajęciem. Kolumna s ił  i  środków pov;inna znajdować się w tym czasie w ukryciu, w odległości kilkuset' metrów od rejonu, w gotowości do natychmiastowego zajęcia  go.OBPOtiA SIŁ I oRODKÓy/ PRZED BRONIA MASOV/EGQ RAŻSNIA obejmuje zes­pół przedsięwzięć i  czynności organizacyjnych realizov/anych w celu osłabienia oddziaływania broni jądrowej, chemicznej i  biologicznej nieprzyjaciela na s iły  i  środici kompanii rozpoznania radioelektronl- esnogo, zachowania je j  zdolności bojowo-rozpoznawczej oraz zapev;nie- iiia wa runie ów do pomyślnego wykonywania zadań.Obrona przed bronią masowego rażenia obejmuje;- inżynieryjną rozbudowę rejonów rozwinięcia element6\̂ f rozpozna­nia radioelektronicznego;wykorz,ystanie właściwości ochronnych i  maskujących terenu;- uprzedzanie o bezpośrednim zagrożeniu użyciem i użyciu broni masowego rażenia;



-  z 3 .p 6 W ii .i f in i,c? P n z p i ' ■ ' n I . . W 3  ( ,lz In t ;- iM  w W 3 n j t ik f i3 i)  M z y f i i f l  I jp ^ i i i imasowego raź oni 3.InżynieiY.P^^ ro2bu<:1ovff> ie,}onów ix)zwiri-l't0.ie  nO.einen tow rozpozna­nia rad ioelektrot3.tozn6 (p:i polega na wykonywaniu uiir^ ĉ d la  sianu oso­bowego /w fonińe szcze lin  i okopów/ oraz dostosowywaniu naturalnych v/aiiuików i'enowyci3 do nl<7ycia i  zamaskowania Bpiz>jtu» Rozbudowa ta  nier'o'zeTwalnie powiązana ,;)e.st z wykoraystywatiiełm ochronnych i  masku-,jącycli właściwości tei-iuiu, zapewniających elementom rozpoznania ra--</d i o e 1 ek t  IX) n i  c z n e go tia i u ra 1 n-f o sio  nę .'.‘/«zystkle prace zvf.ląznne z iiiżyn.i.eryjną rx)zbu(k.)waj terenu wykonywa­nie ,-ą ;;;iłami J śr)dkat!.\i elementów rozpoznania .raóioelektronicznego, a sposób i zakras t e j  n)zi.)odowy każóntazowo o k r e ś la ją  dov7Ódcy elemen- tóv/ na podstawie wyi.ycznyoh d''wó..icy kompanii l o s o b is te j oceny te re ­nu w rejo n ie  .i.ozwini(jcia elementu. Prace te  v/inny być tak realizowa­ne, aby ni o 'tn.orgaiii zovrały d z ia ła ln o ś c i rnzpoznavrczej , co przy ogra- tiiczunycli niożliwośoiacł) fizycznycli z a ł ó g  narzuca potiyebej malisymal- nego koncentrowan La sJo ¡la wykorzys tyweiniu ocb. rannych i  maskujących właściwości te remi.(iprzodzaiiie clementóvf rozpoznania radioelektronicznego o bezjioś" ł'edrdin zagrożeniu ' . i ż y c i  użyć i ' ’ b.Toni masowego rażenia przez n ie - p i'zy ja cie la  Tualizu.je, sztab d ia/izji poprzez a n a liz y  danych.Jednocześnie z i.iprzedzaniem i.iściślany je s t  czas r e a l iz a c j i  i zakres nie?.’r)Qdnyoh i5rzRdsięv/ziyć, głóv/nie dotyczących;- zmiany rejonów rozw inięcia eleinentóv/ rozpoznania rad ioelektro­nicznego - je ś l .i  taka zmiana będzie k m ie czn a ;- czynności związanych z bezpośrednią ochroną stanu osobowegoi  sprzętu technicznego, -x/ Ochrcjrme i maskujące właściwości terenu mogą być wykorzystywa­ne tylko w takim zakresie, który/ nie przeszkadza w r e a liz a c ji zadania,to znaczy nie ogranicza zbytnio możliwości technicz­nych sprx;ętu rozpoznawczego.
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W razie tiżyoia broni masowego rażenia przez n ieprzyjaciela  po­wiadamia się natychmiast elementy rozpoznania radioelektronicznego o wykonanych uderzeniach i  uprzedza o zagrożeniu skażeniami lub alarmuje o skażeniach promieniotwórczych, chemicznych oraz biolo­gicznych terenu i  atmosfery, a także informuje się o możliwych zmia­nach sytu acji skażeń, pożarach, zmianach w terenie i  zatopieniach.Bezpieczeństwo działań elementów rozpoznania radioelektronicz­nego w warunkach użycia broni masowego rażenia zapewnia się poprzez;- bieżące informacje o strefach skażeń promieniotwórczych, che­micznych i  biologicznych oraz zmianach w terenie wynikłych na skutek uderzeń Jądrowych /rejonach zniszczeń, pożarach, zatopieniach/;-  umiejętne i  terminowe użycie indywidualnych środków ochrony oraz wykorzystanie ukryć /właściwości ochronnych terenu i  sprzętu/;- stosowanie najbardziej skutecznych sposobów pokonywania stref skażeń i  ś c is łe  przestrzeganie zasad działania w.tych strefach;- bieżące kontrolowanie, za pomocą indywidualnych środków, dawki napromieniowania stanu osobowego i  terminowe informowanie o tym przełożonych.. POWSZECHNA OBRONA PRZECIWLOTNICZA Je st tp zespół’ przedsięwzięć . i  czynności mających na celu samoobron  ̂ elementów rozpoznania ra­dioelektronicznego przed uderzeniami z powietrza.Organizatorami powszechnej obrony przeciw lotniczej są: dowódca kompanii i  dowódcy elementów rozpoznania radioelektronicznego,W zakres powszechnej obrony przećIwlptniczeJ wchodzi:.' ‘-  wzrokowe rozpoznawanie nieprzyjaciela.powietrznego i  alarmo­wanie. stanów osobowych elementów rozpoznania radioelektronicznego o zagrożeniu z powietrza; . ' • . . ' • ’- prowadzenie'zorganizowanego ognia z broni strze le ck ie j;■ - maskowanie przed rozpoznaniem ż powietrza urżądz.ęń i  elementówrozpoznania radioelektronicznego;
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- rozśrodkowanie urządzeń rozpoznawczych rozwijanych we wspól­nych rejonach;- przygotowanie szczelin  przeciw lotniczych.Rozpoznanie n iep rzyjaciela  powietrznego, przede wszystkim celów nisko lecących, prowadzą obserwatorzy wyznaczani przy każdym elemen­cie  rozpoznania radioelektronicznego’^ .̂ Wykorzystuje się w tym celu również informacje o sy tu a cji powietrznej z Innych źródeł.Rozpoznanie powinno zapewnić alarmowwanie /w odpowiednim czasie/ stanu osobowego elementu /elementów/ o zagrożeniu z powietrza oraz otwarcie w porę ognia z broni strze le ck ie j do nisko lecących celów powietrznych.Alannowanie stanów osobowych o zagrożeniu z powietrza organizu­je  się i  realizu je  na podstawie danych z własnego rozpoznania wzro­kowego oraz inform acji przekazywanych w sieciach  radiowych ostrzega­n ia . Alannowanie to ma na. celu unikanie lub ograniczanie stra t od uderzeń środków napadu powietrznego n ie p rzyjacie la  oraz wprowadzenie stanu pogotowia bojowego dla stanu osobowego wydzielonego do prowa­dzenia ognia do celów powietrznych z broni s tr z e le c k ie j.Do walki z nisko lecącymi celami powietrznymi wyznacza się cały stan osobowy elementów rozpoznania radioelektronicznego.Maskowanie i  rozśrodkowywanie urządzeń rozpoznania radioelektro­nicznego oraz przygotowywanie szczelin  przeciw lotniczych realizuje  się w celu uodpornienia elementów rozpoznania radioelektronicznego / s ił i  środków/ na uderzenia środków napadu powietrznego nieprzyja­c ie la .

x/ J e ś l i  w Jednym rejonie rozwiniętych Je s t  w ięcej elementów roz­poznania radioelektronicznego, również wyznacza się tylko Jednego obserwatora.
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MASKOWÂ :̂E \jk z ^ 7 k ^  hejonOw rozwintscia elementów rozpoznaniaRADIOELEKTRONICZNEGO organizuje si^ 1 realizuje w celu ukrycia stanu osobowego i  sprzętu oraz samego faktu prowadzenia rozpoznania radio­elektronicznego przed laieprzyjacielem. Obejmuje ono czynności zmie­rzające do ukrycia pracy i  położenia oraz zmiany wyglądu zewnętrzne­go sprzętu dla obseiwujących go z pewnej odległości. Maskowanie rea­liz u je  się etatowymi i  podręcznymi środkami.Za maskowanie odpowiedzialni są: szef sztabu batalionu rozpo­znawczego, szef łączności batalionu rozpoznawczego, dowódca kompa­n ii rozpoznania radioelektronicznego, dowódcy elementów i  urządzeń rozpoznania radioelektronicznego.Do zasadniczych cech demaskujących urządzenia 1 elementy roz­poznania radioelektronicznego należą:-  charakterystyczny wygląd anten urządzeń rozpoznawczych /na- miemików radiowych, s ta c ji  rozpoznania systemów radiolokacyjnych, aparatowni radioodbiorczych/;-  ruch ludzi i  środków transportowych w rejonach rozmieszcze­nia elementów rozpoznania radioelektronicznego;- praca środków łączności radiowej na potrzeby kierowania roz­poznaniem radioelektronicznym i  przepływu informacji rozpoznawczych.Cel maskowania osiąga się głównie , przez:-  wybór miejsc 1 rejonów rozwinięcia urządzeń oraz elementów rozpoznania radioelektronicznego zapewniających naturalną osłonę;-  odpowiednie wykorzystanie etatowych i  podręcznych środków maskujących;-  przestrzeganie zasad maskowania przez  cały stan osobowy.Podczas maskowania urządzeń i  elementów rozpoznania radioelek­tronicznego należy przestrzegać ogólnych zasad i  następujących wyma­gań: - upodobnić maskowany obiekt do otaczającego t ła  terenowego;



188- każdy maskowany obiekt ustawić pod oddzielną maskę pozioti^, podwieszoną w pewnej odległości od obiektu, z jednoczesnym nadaniem Je j nieokreślonego k szta łtu ;- dokładnie maskować wszystkie wykopy wykonane na ukrycia dla stanu osobowego 1 sprzętu oraz pasy ochrony przeciwpożarowej, zwraca­jąc szczególną uwagę na likw idację plam żółtego piasku;-  dokładnie maskować l in ie  kablowe i  przewodowe /energetycznei  łączności wev/nętrznej/;-  przedsięwzięcia maskowania wykonywać skrycie;-  ograniczyć do minimum ruch w rejonach rozwijania elementów rozpoznania radioelektronicznego;- dowóz i  wywóz niezbędnych materiałów organizować głównie pod osłoną nocy przy ścisłym przestrzeganiu maskowania św iatła;-  usuwać lub maskov/ać wszelkiego rodzaju odpadki;-  ukrywać przed obserwacją przeciwnika prace związane z przegrvi- powywaniem "i zajmowaniem rejonów przez elementy rozpoznania radioele­ktronicznego oraz ich rozwijanie.w tych rejonach;-  ś c iś le  przestrzegać przepisów wymiany radiowej i  zasad tajnego dowodzenia,UBEZPIECZENIE REJONÓW ROZVfimSC'lA ElEMENTÓW ROZPOZNAMIĄ PiUHO- EŁEKTRONICZI^GÓ organizuje .się w celu niedopuszczenia do przeniknię­c ia  do ty ch . rejonów rozpoznania n iep rzyjacie la , uniemożliwienia n ies­podziewanego napadu grup dywersyjno-rozpoznawczych oraz zapewnienia elementom rozpoznania radioelektronicznego w miarę bezpiecznych wa­runków prowadzenia rozpoznania, , •Ubezpieczenie bezpośrednie organizują dowódcy elementów na pod­stawie wytycznych dowódcy, kompanii rozpoznani^ radioelektronicznego¡> własnymi si-łarai i  środkami, ■ ■Ubezpieczenie pośrednie zapewniają pierwszo rzutowe oddziały, w których ugorpowaniu rozwinięte są poszczególne elementy rozpoznania
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M E L D U N E K jałac^^nllc 4

o fice ra  rozpoznania radioelektronicznego dla szeia wydziału rozpoznawczego dywizji podczas wypracowywania decyzji o użyciu a-ił 1 irortkow rozDoznania radioelektronicznego /wariant/
1 .  w  pasie raspcsnanla dyw izji d ziałan ia  

............................ . « * .  prowadzidziałań nieprzyjaciela/ ' /wymienia się związek taktycz-
hy/* J'^ ó d a jrś iru g ^ p ó w a ń irn ie p rz y ja c ie la ? Łącz-
nie w pasie rozpoznania znajduje s l ,
obiektów dostępnych dla rozpoznania radioelektronicznego pod względem pasma częstotliw ości i  są to

rozpoznania/
będzie około

/wymienia się obiektyPrawdopodobnie wymienione obiekty obsługiwać
?podaJe się szacunkową liczb ę  informatywnych źródeł 

inforraatywnych źródeł rozpoznania, a z tegorozpoznania/
/podaje się źródła z rozbiciem na obiekty rozpoznania/Z uwagi na zasięg, w dostępności elektromagnetycznej może sięJednocześnie znaleźć około ............................/podaje się liczb ę  obiektów rozpoznania/obiektów obsługiwanych przez ........................................................................................../podaje się liczb ę  źródeł rozpoznania/źródła. Ocenia s ię , że n ajczęściej stosowanym rodzajem nadawań
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będzie /podaje się rodzaj emisji/ a następnie /wymienia
się w kolejności pozostałe rodzaje em isji/ z czego najbardziej informatywnymi będą nadawania

.......................................................................... .. .....................Spodziewać się  nale-* rodzaje*emisji z rozbiciem na etapy walki/
ży, że gęstość zajętości pasma wyniesie .................... ..^  /podaje się gęstosc zaję-.............................. ................................................ .. 2 czego największego natężeniatości pasma na 1 MHz/ruchu należy się spodziewać w zakresie .................... .. ••••ł/podaje się szerokość pasma/a najmniejszego w zakresie ............................................. ................... .. Ponadto,/podaje się szerokość pasma/prawdopodobna forma stosowanych nadawań wymagać będzie ........................./podaje się...........sekundowego czasu id en tyfi-Jednostkowy czas id en ty fik a cji źródeł/k acJi źródeł na stanowiskach poszukiwania 1 wykrywania.

Ocenia s ię , że z \iwagi na zadanie bojowe dyw izji, rozpoznaniem
radioelektronicznym winno zostać objętych ............./podaje się liczbę obiek-

obiektów obsługiwanych przez ................../podaje sięźródeł rozpoznania /obiekty i  źródłaktów rozpoznania/
liczbę źródeł rozpoznania/.rozpoznania podaje się z rozbiciem na etapy w alki/. Rozpoznawanie
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wymienionycV), źródeł i  obiektów pozwoli dostarczać nast(jpujących
danych, * '¿^nych^z rozbiciem na etapy w alki?2. Kompania rozpoznania. radioelektronicznego aktualnie znajdu-ie się w położeniu ................... ......•'*/podaje się aktualne położenie kompanii/
Js tn ie ie  zatem możliwość aby do godziny , * . . .  dnia .. ....... ./godzina/ /dzień/osiągnęła rubież lub do godziny./podaje się rubież/ /godzina/dnia osiągnęła rubież •'*./w meldunku po--/dzień/ /podaje się rubież/.daje się jedną lub więcej możliwych i  opłacalnych do,,osiągnięciarubieży/ i  przystąpiła do prowadzenia rozpoznania.Ugmpowanie kompanii na rubieży . .pozwoli/podaje się - na bież/zasięgiem rozpoznania objąć następujące obiekty /podaje się obiek-Iw  czasie wykryćty/ ‘ . /godzina, dzień/ /podaje się liczbę
możliwych do wykrycia źródeł rozpoznania/ oraz zlokalizować
/podaje się liczbę możliwych do zlokalizow ania źródeł rozpoznania/ |
w granicach następującej dokładności ./podaje się z jaką dokładnoś­
c ią  można będzie na danej nibleży lokalizować źródła rozpoznania-
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- dokładność'określa się stosownie do s ia tk i dokładności lo k a li­

za cji tych źrćdeł/
/podaje się rubież/

Natomiast ugrupowanie kompanii na rubieży
pozwoli zasięgiem rozpoznania objąć

następujące obiekty i  w/wymienia się obiekty rozpoznania/czasie wykryć t/godzina,dzień/ /podaje się liczbę możliwychoraz zlokalizowaćdo wykrycia źródeł rozpoznania/ /podaje się..........................%. ........................................................................ • • .  • źródełliczb ę  możliwych do zlokalizowania źródeł rozpoznania/
ro'zpoznania w granicach następującej dokładności • • • • • • • </podaje się

z jaką dokładnością na danej rubieży będzie można lokalizować
i . ■ - Jźródła rozpoznania/Przyjm ując,'że pierwszą rubieżą rozpoznawęzą b y ła b y ............. ../podajeWskazanym Je st przyjąć następujący kierunek przegru-się rubież/powywania kompanii w toku prowadzenia działsui przez dywizję,to Je st; , , , ,/podaje się kierunek przegrupowywania kompanii/Przyjmując, że pierwszą rubieżą rozpoznawczą byłaby /podaji
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............................ wtedy v;-ski'zanym je s t  przyjąć następujący kierunek<’,rę niV)leż/
[) T’7 ,e i z r u r ' v ) V i ’ / w a n ,l n  * * * * * * * *  7*/(lodaje się  klenm ek przogiupowywania kompanii/

łą c z n ie  V/ czns.ie prw adzenla działań bojowych przez dywizję
V/ r.lnazanym bedz i o dokonO'-' ................................. ..  _ ./podaje s ię  lic z b ę  przegrupowań kompanii/
w i p] ok rotnego przegmpowywanio s ił  i  śiudkow sposobem' ’ /określa s ię

...................................................................  CO pozwoli osiągnąć następu-sposób przegrupov.'ywania kompanii/ *
,t-)Co efekty rozpoznawcze;- na rubieży nr ......................................... .................................. ...  zasięgiem rx5z~/numer rubieży rozpoznawczej/poznania ol>Jąć następujące obiekty ............ ................................../wymienia s ię  obiekty rozpozna-i  w cza sie  wykryć oraz zlokalizow aćnia/ /godzina,dzień/ I/podaje się  lic z b ę  możliwych do wykrycia i  zlokalizow ania źródełźnideł rozpoznania z dokładnością rozpoznania/ <■ ,  /podaje
s ię  z Jaką dokładnością można będzie lokalizov/ać źródła rozpozna-
. . . . .  /w następnej k o le jn o ści podaje s ię  e fe k ty  rozpoznawcze na nla/kolejnych nibieżach rozpoznawczych/.
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Załącznik 6

ZADANIE BOJOWE DLA KOMPANIII ROZPOZNANIA RADIOEIJIKTRONICZNEGO/wariant/
1. W pasie rozpoznania dywizji działania , ,/podaje się  rodzaj............... . i'«.■,provi^adzi , . , , , , . , ,działań bojowych niep izyjaciela/ /wymienia się związek

taktyczny/ ugrupowany/na/ /podaje się ugrupowanie nięprzy-
••‘••••W obszarze wchodzącym w zasięg rozpoznania radloelek- ja c ie la / )tronicznego z pierwszej rubieży rozpoznawczej n iep rzyjacie l ugru­powany je s t  • • • *• • .•  • •••••••••••••••••/podaje się ugrupowanie nieprzyjacieląZW pasie rozpoznania dywizji znajduje się około /podaje się liczbę...........•»‘.'•.'•’•obiektów obsługiwanych przezobiektów rozpoznania/ /podaje• •••’•••••'••••'•'•’•'«'••'••••••••'•'••••. źródeł, z czego •.'•’•’•'••••...•••'się liczbę źródeł rozpoznania/ /podaje się• • • • • • •'•'•'• ' 1 ’ ■ . i I ■ ; ■ . '  ̂ Iobiekty i  źródła rozpoznania z rozbiciem na rodzaj^Z pierwszej rubieży rozpoznawczej dostępnych dla rozpoznania ra­dioelektronicznego może być i , , , , , • . . . . • • . V . ............./podaje się"liczb ę dostępnych obiektów

rozpoznania/ obiektów obsługiwanych przez /podaje się liczbę
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.................. ........................... źródeł, z czego ................................. ..dostępnych*źródeł rozpoznania/ /podaje się obiek-

. ................................................ .. Należy się lic z y ć ,ty  i  źródła rozpoznania z iDzbiciem na ix)dzaje/że n ajczęściej stosowanym rodzajem nadawań będą * *|* * ^ ^ ' * ‘
, 7. których spodziewać się należy, że najbardziejje  emi s j i/in f  ormatywnymj. będą. ................................ ../podaje się rodzaj em isji/ o cechach, rxDzpo-

znawczych........................................................................Należy się  również l i -/podaje się cechy rozpoznawcze/czyć,  że gęstość za jęto ści pasma będzie wynosić ........................................ ̂ * /podaje się gę-, z czego największego natężeniastość za jęto ści pasma na 1 MHz/ ruchu należy się spodziewać w zakresie /podaje się zakres często-
tiiw ości/ a najmniejszego w zakresie /podaje się zakres czę-
stotiiw ości/Zasadniczymi obiektami rozpoznania radioelektronicznego będąobsługiwane przez/podaje s ię  obiekty rozpoznania/ /podaje i lc z -.......................źródeł rozpoznania. Najważniejszymi z nichbę źródeł rozpoznania/b ę d ą ......................................................................................... .............................../podaje się  najw ażniejsze obiekty rozpoznania/
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2, b atalio n  ror.poznawczy otrzymał zadanie/numer batalionu/iTOwadzenia rozpoznania radioelektronicznego w pasie /podaje się

;.ię pas rozpoznania batalionu/ w zakresie czę sto tliw o ści /podaje
-ię zakres częstotliw ości/ ze szczególnym uwzględnieniem obiek­
tów rozmieszczonych w obszarach /podaje się obszary stosov/nie do
etapów działań bojowych dywizji - np, w czasie  przełamywania
przedniego skraju obrony n ie p rz y ja c ie la , w czasie  wykonyv/ania za­
dania b liższego d y w izji, w czasie  wykonywania zadania następnego
d y w izji, V7 czasio  obrony danej rubieży i t p ,/3. Zdecydowałem /dowódca ............. ...b atalio n u  rozpoznawczego/numer br/zdecydov/ał -  j e ś l i  zadania nie stawia oso b iście  dowódca br/ kompa­
nię rozpoznania radioelektronicznego rozwinąć na riAbieży /podaje
........................ ...............  ̂ óo godziny d n i a ...................prowadzić
s i ę  n i b i e ż /  / g o d z i n a /  / d z i e ń /

r o z p o z n a n i e  w k i e n a n k u  ............................................................ .... ........................... .... ..................................................  k o n c e n -/podaje się  kierunek rozpoznania/tm ją c  główny v/yslłek na obiektach /podaje się  zasadnicze obiekty





■ . . r 205 . -
falowego namierzania radiowego nr 2 1 posterunek rozpoznania syste­mów radiolokacyjnych nr Z;'\- w rejonie posterunek yltrakrótkofą-/podaje się rejon/
lowego namierzania radiowego nr 3 ,i  posterunek rozpoznania syste­
mów radiolokacyjnych nr 35 • > . .

- w rejonie .......................................... radiowe  ̂ centrum rozpoznawcze/podaje się rejon/i  grupę analizy danych;.-  punkt dowodzenia kompanii t przy grupie analizy danych;- kierunek przegrupowywania na kolejną rubież rozpoznawczą
/podaje się kierunek przegrupowywania/c/ w zakresie zdobywania i  opracoTi/ywania danych szczególnąuv/agę skupić na .................................................... .................................... ........................ ../wymienia się zadania w kolejności ich ważności/

Dane uzyskane o ..................................... ........................ ..•przekazywać .•• .«•• ./podaje się czego dotyczą/ /podaje
się czas i  sposób przekazywania/ natomiast pozostałe dane
przekazywać .................... ................................................................. ../podaje się czas i  sposób przekazywania/d/ przegrupowanie na pierwszą rubież rozpoznawczą rozpocząć o......................... po drogach /drodze//godzina,dzień/ /podaje się drogę, lub drogi







208 Zał^ocznlk 7
ZADANIE BOJOV/E DLA ELEffiNTÓW ROZPOZNANIA RADIOELEKTRONICZNF.GO/wariant/

1, W obszarze rozpoznania kompanii /pokazuje ná mapie obszar
d z ia ła n iarozpoznania/ /podaje si^ rodzaj działań , n ie p rzy ja -

................. prowadzi ....................................... .......................... ...............................................................c ie lą ?  /wymienia s i ł y  n ie p r z y ja c ie la  znajdujące s ię  w.............................. ............................... ..  ugmpowany/na/ .........................................obszarze rozpoznania kompanii/ /podaje ugrupowanie
n ie p r z y ja c ie la ’ znajduj s ię  w obszarze rozpoznania kompanii/Oceniam, że w całym obszarze .............. dostcjpnych- . ‘ ./pokazuje na mapie obszar/dla rozpoznania radioelektronicznego może być /podaje s ię  lic z b ę  obiektów obsługiwanych przezdostępnych obiektów rozpoznarrla/
/podaje lic z b ę  dostępnych źródeł rozpoznania/ .źró deł, z czego
?podaje obiekty i  źródła z rozbiciem na rodzaje/ n a jc z ę ś c ie j stosowanym rodzajem nadawań będą

.L iczę  s ię , że

z których najbardziej in fo rmatywnyrni będą 
o cechach rozpoznawczych /podaje cecłiy -rozpożnawcze/

/podaje rodzaje emi,sji
/podaje rodzaje em isji/  Liczę się
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również, że gęstości za jętości pasma będzie wynosić
:a,jętości pasraa na 1 MHz/-

/podaje gęstość 2 czego największego natężenia mchu spo­
dziewam się w zakresie ................................................a najmniej-/podaje zakres częstotliw ości/
szego w z a k r e s ie ............................ ../podaje zakres częstotliw ości/Zasadniczymi obiektami rozpoznania radioelektronicznego będą................................... obsługiwane przez .................. ../podaje obiekty rozpoznania/ /podaje liczbę............. źródeł rozpoznania. Najważniejszymi'z nich będąźródeł rozpoznania/ . ■ .
/podaje najv/ażnięjsze obiekty rozpoznania/.0 godzinie dnia mbież styczności wojsk/godzina/ • /dzień/przebiegała /pokazuje na mapie mbież styczności wojśk*w*pa^e*.............................. !••*•/ Pl^^ouje s ię ,  że o g o d z i n i e , . , . ............ dnia ...............działania dywizji/ /godzina/ /dzieńmbież styczności wojsk przebiegać będzie /pokazuje na mapie prze

\
v;Ldywaną mbież styczności wojsk w pasie działania, dywizji/2, Rozkazuję;a/ gmpa analizy danych w składzie /określa skład z podziałem
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o /rodzinie dnia wykonaćna fu n k c j e /  /godzina/ /dzień/marsz po drodze »i do godziny •••••••••«/określa drogę./ /godzina/ dnia

................osiągnąć gotowość do pracy w lę jon ie  .... ....................../dzień/ ' /podaje rejon/.środek transportu ............................................................. ..  Miejsce pracy/określa środek transportu/
/określa miejsce pracy w nowym rejonie rozwinięcia/W czasie prowadzenia rozpoznania główny wysiłek skupić na , a następnie na/określa główne zadania/ 
nia/

/określa pozostałe zada-
Klerowanie pmcesem przechwytu i  namierzania radiowego rea- lizować'poprzez dowódcę radiowego centrum rozpoznawczego, a w za- ki-esle rozpoznania systemów radiolokacyjnych poprzez dowódcę poste- łunku rozpoznania systemów radiolokacyjnych numer /określa numer

posterunku/Elementarne wyniki rozpoznania zbierać: -  z radiowego centrjm rozpoznawczego /określa sposób zbierania
wyników/- 2 namierzania radiowego /określa sposób zbierania wyników/



~ z TOspoznanla systemów rn.dl o lokacyjnych /określa sposób zbie­
rania wyników/

- Opracovmne na te j podstawie infomiacje rozpoznav;cze przekazy­
wać do /określa odbiorcę, lub odbioi^ców informacji rozpoznawczych

oraz formę ich opracowania 1 sposób przekazania/b/ radiowe centnun rozpoznawcze w składzie . ....................................( /określa skład z.............................................................. o godzinie dniapodziałem na funkcje/ /godzina/ /dzień,/wykonać marsz po drodze ................................... i  do godziny/określa drogę/ /godzina/d n ia ............. .. osiągnąć gotowość do pracy w rejonie/dzień/ /podaje rejon/
rodki transpoi'tu /określa środki transportu/

Do prowadzenia rozpoznania wydzielić /określa liczb ę  stanowisk/
dwuzmiennych. Główny kierunek rozpoznania .Poszu-/określa azymut/kiwanie 1 wykrywanie prowadzić w zakresie od .................... .. do/określa częstotliwość/skupiając główny wysiłek na paśmie od d o ............. Prze-/określa częstotliwość/chwyconym źródłom o cechach c e c h y  rozpozria,ACZ(?/





21.3

Sektor nańiierzania /podaje sektor nan lerzania?DO przyjmowania komend i-przekazywania wyników namierzania wy­korzystywać- <1 • o .ra z ............./ o k re ś lą ''ś ro d e k  łą c z n o ś c i/ - '•. ’ / o k r e ś la  spoŁÓb u t a j ­
n ia n ia  inforTO aćji/- • . / ,

W rejonie' rozwinięcia ze.s-tąwić łącze przewodowe do posterunku
rozpoznania systemów radiolokacyjnych nr . i  wspól-' • ' ' /określa numer/nie z nim ąabezpiecżyć ochronę, i- obronę elementów.

Uwaga ! Dla pozostałych posterunków, namierżania radiowego i  posterunków rozpoznania systemów radiolokacyjnych zadania są- podobne z tą Jednak różnicą, żę dla pos­terunków rozpoznania systemów radiolokacyjnych-ok­reśla się jeszcze cechy-iderityfikacyjne źródeł roz­poznania oraz Sposób’ podawania komend do namierza­nia 1 zbierania wyników rozpoznania, . ’ .
3 . V/ o k r e s ie  przegrupowywania dowodzić będę z /określa miéj-, , , , ,  za pomocą’ i ..............................................................................................sće/ /określa środek łączności i  dane radiowe/ . ■ ..a w czasie prowadzenia rozpoznania z .................... .........  za pompcą. . . .  /określa miejsce/

/określa środek łączności i  dane radiowe/ ‘Na poszczególnych elementach rozpoznania radioelektronicz-
nego zabezpieczenie tyłowe będzie następujące;
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INDEKSY1, Indeks podstawowych nazw i  pojęć używanych w rozpoznaniu radioelektronicznym__________________________________________________Aktywność rozpoznania radioelektronicznego /str.18/Analiza i  opracowywanie informacji /str. 14/Analizowanie podzbiorów informacji elementarnych /str.159/Błąd kątowy namiemika /str,20/Błąd liniowy /str.65/Celowość rozpoznania radioelektronicznego /str. 17/Ciągłość rozpoznania radioelektronicznego /str.17/Dane rozpoznawcze /str, 156/Dokładność rozpoznania radioelektronicznego /str, 19/ Efektywność rozpoznania radioelektronicznego / s t r ,25/ Elastyczność rozpoznania radioelektronicznego /str , 19/ Głębokość lo k a liz a c ji /namierzania/ V s tr ,2 2 ,95-101/Głębokość przechwytu / s t r ,22, 91-101/Głębokość rozpoznania radioelektronicznego /str.91-10l/ Gromadzenie elementarnych inform acji rozpoznawczych /str,158/ Gnrpa analizy danych / s t r ,26/Granica zaslęgii słyszalności /str , 114/Horyzont radiowy /str,91 ,92,93/Informacja rozpoznawcza /str, 165/Informacje rozpoznawcze decyzyjne /str,l65/Tnfonnacje rozpoznawcze o nieprzyjacielu /str,l66/Istota rozpoznania radioelektronicznego /str,11/Kompania rozpoznania radioelektronicznego / s t r ,25, 191/ Kierowanie procesem rozpoznania radioelektronicznego / s tr ,l6 l/  K lasyfikacja zbioru informacji elementarnych /str, 158,160/Kąt nachylenia podstawy namierzania / s t r ,22/Maskowanie /str. 107/



?J ô

T̂ loAl iv/ości poszukiwania i  wykrywania rad io stacji / str , 28-36/ Możliv/ości poszukiwania i  wykrywania s ta c ji  radiolokacyjnych /str.^fC/ Namlar elomentarny / s t r .63,66/Namierzanie /str. 14/Obx\>na prz,ed bronią masowego rażenia /str.183/Obliczanie wartości, błądu liniowego namierzania /str»72/Obszar namierzania /str.95,9S/Obsza r p rzeoh^rytu  /s t r ,9 3 *94 /0dleg.io3Ó namierz.ania / str . 21/Organizacja rozpoznania nrdioelektronicznego / str . 132, 23'// podstawa namierzania / s t r ,21 /podstawa or]E:i;anlzacji rozpoznania radioelektronicznego /str,l32 /Poloż eni e radio stać J i  /s tr , 6?,68/Posterunek rozpoznania /namierzania/ radiowego / s t r .26/Posteninek rozpoznania radiotechnicznego /str.27/Posterunek razpoznania radloelektrunicznego / str , 152/Poszukiwanie i  v/ykrywanie /str . 11/Poszukiwanie i  wykrywanie "pewne" / s t r ,36,54,55,56/Poszukiwanie i  wykrywanie "prav/dopodobne" / s t r ,36,57-65/Poszukiv/anie i  wykry.\ranie "wolne" /str.54,55/Poszukiwanie i wykryv/anle "szybkie" /str,55,56/Poszukiwanie i  wykrywanie "średnie" /str,57-65/Powszechna obrona przeciwlotnicza /str , 185/Prawdopodobieiistwo wykrycia rad io stacji / s t r ,29/Prawdoptxlobieństwo wykrycia s ta c ji  radiolokacyjnych w czi^stotllwości /str, 39/Proces wypracowania decyzji / str , 1 33,139,237/Przechv/ytyv\fanie / s t r .I3/Pr-zegrupowanie rozpoznania radioelektronicznego całością  s ił  i środków /str, 117/Przegrupowanie s ił  i  środkóv/ rozpoznania radioelektronicznego sposobem kombinowanym / s t r .118/



Pi'Zept'v>f I r i f ^ i i n a c rozpoznawczych /str.l65/Przykład obliczania pfoktywnoaci rozpozn-^ola radiowego UKF /str, 104/Przykład obliczania możliv/ości rozpoznam ych stanowisk pinwa- rlzących poszukiwanie / s tr .35/Przykład obliczania możliwości w zakresie poszukiwania i  wykry­wania s ta c ji  radiolokacyjnej /str,63/Rozpoznawcze centru.m radiowe /str,26/Rekonesans / s t r ,182/Rozpoznanie radioelektroniczne / s t r ,11 Rozpoznawczy potencjał /str,120/Rubież rozpoznawcza /str, 118,119/Rozpoznawcza stacja radiolokacyjna / s t r , 4 o /Sieć namierzania radiowego /str.27/Sieć namierzania radiotechnicznego /str.27/Skrytość rozpoznania radioelektronicznego /str, 19/Sektor obserwacji /str,42,102/Stacja  radiolokacyjna /str,40/System łączności rozpoznania radioelektronicznego / s t r ,172/ śledzenie /str, 13/Terminowość rozpoznania radioelektronicznego / s t r ,18/Ubezpieczenie / s t r ,188/Współdziałanie vrewnętizne /str, 174/Współdziałanie zewnętrzne /str , 176/Wiarygodność rozpoznania radioelektronicznego / str , 19/Zabezpieczenie bojowe rozpoznania radioelektronicznego / s t r ,180/ Zalety r\:>zpoznania radioelektronicznego /str, 15/Zadania bojowe dla dowódców elementów /str, 145,208/Zadanie bojowe dla dowódcy kompanii /str , 143,201/Zasięg rozpoznania / s tr ,121,122/Zdobywanie danych /str. 154/



?M2
2. Indeks podstawowych wzorów używanych w rozpoznaniu radloe lektronicznym__________ ______________ _____-------------- ezCzas trwania odbioru sygnału s t a c j i  radiolokacyjnej prz rozpoznawczą stację  radiolokacyjną /w.8 ,9 , str.^+T/Czas jednego obrotu anteny rozpoznawczej s 't fc jl  radio- lokacyjnej warunkujący pewne wykrycie s t a c ji  rodiolokacyj- nej w przeszukiwanym sektorze obserwacji /w«20, s tr , ły/Czas trwania efektywnego rozpoznania radioelektronicznego /w,60, s t r ,126/Efektywność rozpoznania radioelektronicznego /w*52, s tr , 102/Głębokość ultrakrótkofalowego namierzania radiowego /w.48,49, str,100/Głębokość krątkofalowego namierzania radiowego na falach bezpośrednich /w,51, s t r , 101/Horyzont radiowy dla bezpośrednich /przyziemnych/ fa l  krótkich /w,46, s tr ,9 l/Horyzont radiowy dla f a l  ultrakrótkich /w'.47, str,92/Możliwości poszukiwania i  wykrywania rad io stacji /w.1 ,2 ,3 , str.29,30/M atem atyczna metoda w yzn a cza n ia  p o ło ż e n ia  rozpoznaw anej s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  /w,4 0,4 l ,42,43,44,45 ,  s t r .8 9 ,9 0 /Możliwości poszukiwania i  wykrywania /w,5 3 ,s t r . 103/Możliwości namierzania /w, 54,55, str.103/Odległość rejonu ze środkowymi elementami rozpoznania radio­elektronicznego od przedniego skraju / l i n i i  styczności wojsk/ 

/w . 5 6 , 5 7 ,  str.111,112/’’Pewne" wykrywanie s t a c ji  radiolokacyjnych ’’w azymucie’’ i  "w częstotliw ości" /w,4,5, s t r ,38/ ."Prawdopodobne" wykrywanie s ta c ji  radiolokacyjnych "w azymucie" /w,6, s t r ,39/»"Prawdopodobne" wykrywanie s ta c ji  radiolokacyjnych "w azymucie" i  "w częstotliw ości" /w.7». str,39/Prawdopodobieństwo wzajemnego spotkania się charakterystyk antenowych s ta c ji  radiolokacyjnej 1 rozpoznawczej s ta c ji  radiolokacyjnej /wzajemne oświetlenie się/ /w,15,16,17, s t r . 46-, 47,48/Prawdopodobieństwo wykrycia dowolnego zbioru s t a c ji  radio­lokacyjnych w czasie trwania dowolnej liczb y  obrotów.anteny rozpoznawczej s ta c ji  radiolokacyjnej /w,22,23» str,50,51/
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prawdopodobieństwo znajdowania sio radiostacji w obszai’2e' namierzania /ufhość' namierzania/ /w. str.75,76,77.78/ ■ • ■ 35,36,37,38,39,Szybkość kątowa obi-otu arrteny roiipoznawczej s ta c ji radio- ‘ lokacyjnej warunkująca "pewne" wykryć i e-stać j  i  r^dioloka- .. cyjne j  w czasie  jednego przeszukania sektora obserwacji./w.19, r a tr .49/ ^ i ,  ■. ."ij rednie" poszukiwanie, stać j i  .radiolokacyjnej /poszukiwanie . s t a c ji  radiolokacyjnej z szybkością średnią/ /w.25,26,•27,28, 
29, 30, 31 . 6tr.58,59,60/ . ■ 'Uwanmkowańia  ̂ pov/odow.ane wyniesieniem .anteny ultrakrótkofa-- lowego urządzenia rozpoznawczego /w.48, s tr .§ 8 / ' 'V/arunki odbio znawczą stać ona sygnału s ta c ji radiolokacyjnej przez rozpo- ją radiolokacyjną /w,10-,11.,12,13,l4,- str.45,46/.Wąrunki "pewnego" wykrycia s ta c ji "radiolokacyjnej przez roz-. • poznawczą stację radiolokacyjną ,/w.18,21, s tr .4 8 ,50/  ̂ • ' 'Wartość 'liniowa błędu namierzania "Lp" /w.31,32,33,34, str;68,
6 9 , 7 1 / ■ . . . ■ 4 . / : 7 /"Wolne" poszukiwanie s ta c ji radiolokacyjnej /w,24, st.r,55/. ■V/ska.źnik prognozowanych rezultatów w odniesieniu do poszukiwa­nia i  wykrywania /w. 58, str.124/, ' ' ■ ■ .Wskaźnik prognozowanych rezultatów w odniesieniu do lokali*- ^zacji źródeł rozpoznania /w.59,- str.124/ , .



2kh
3 . Indeks przykładów rozwiązyvvania podstav/owych ĵroblemów rozpoznania radioelektroniczne^^o _______ _̂__________
Czas trwania odbiom sygnału s ta c ji  ^rddiąlokacyjnej w jednym oprornienlowaniu rozpoznawczej stać j.U- radiolokacyjnej /p ,3 , str.4d/C z a s -pewnego wykrycia s t a c j i  rad iolokacyjnej przez rozpo- znaiNfczą sta cją  radiolokacyjną /p .4 , str .5 1 /Czas potr’zebny' na ’*pewne" wykrycie określonego zbioru s ta c ji radiolokacyjnych /p.6> s t r .56/Efektywność ultrakrótkofalowego rozpoznania radiowego /p.11, s t r ,104/Możliv/ości poszukiwania i  wykrywania radiowego /p.1, s t r ,35/Możliwości w zakresie poszukiwania i  wykrywania s t a c j i  ra.dio- lokacyjnych /p .7 , s tr ,5 3 /Możliwości, namierzania radiowego /p,10, s tr ,8 l/Odległość środkowych elementów rozpoznania racUoelektronicz- nego od l i n i i  styczności wojsk /p.12, str.112/Prawdopodobieństwo wykrycia *'w azymucie", w zadanym czasie , określonej liczby s t a c ji  radiolokacyjnych /p.5, str.52/Pi-zegiupowywanie elementów rozpoznania radioelektronićzneao /p,'V5» s tr , 126/Ufność błędu liniowego namierzania /p.9, s t r ,79/V/artość liniowa błędu namierzania /p.8, str,7 2 / .



h. Ind«}k3 rysunków interpretujących podstawowe zjawiska zachodzące w rozpoznaniu radioelektronicznym ____________________  ____________Błąd liniowy namiaru elementarnego /rys*8, str ,6 ?/Cha 1’ak te rys tyk i  poziome anten nadawczej s ta c ji  radiolokacyjnej /ry s.6, str.^O/Czworoką't liniowego błędu namiaru elementarnego /rys. 10, str.68/Głębokość obszaru przechwytu radiowego /ry s.21, str,93/In terp retacja  graficzna błędów liniowych /rys,1¿^, str,76/In terp retacja  geometryczna ufności błędu liniowego / r y s .Ib , str.78/Kąt nachylenia podstawy namierzania /ry s.3, s t r .22/Krav/ędzie głębokości namierzania /ry s.26, str.97/Kierowanie procesem rozpoznania radioelektronicznego /rys./^l, s tr . 162/Model procesu opracowywania danych /rys.AO, s tr , I60/Model prziepływu inform acji /rys.^v2, str,l6 9 /Odległość namierzania /ry s.2, s tr ,2 l/Obszar wspólnych zdarzeń sektorów namierzania / ry s .12, str.7ń/Obszar wspólnych zdarzeń wyznaczony przez pary'namięrników /rys. 13 , s t r ,75/ . • ' ‘ *.• ■’ ,Obszar namierzania / ry s.27, str,98/ ' • ■ ' •Obszar słyszalności dla wszystkich elementów rozpoznania radioelektronicznego /ry s,33, str.114/, • .'.••• ■Obszary rozpoznania* przy braku współdżiałąriia. z sąsiadami . /rys.Aą, s t r .1 7 9 / •• . • ’ • "  ,Obszar rozpoznania przy zorganizowanym współdziałaniu z sąsiadami /rys.ńb, str.181/ • •Podstav;3. namierzania /rys. 1, s t r .2 l/ .Przegmpowanie s ił  i  środków rozpoznania radioelektronicznego cało ścią  s i ł  i  środków / ry s,3̂ *, str.118/
/ ,  ̂ - ' jPrzegrupovfanie s ił  i  srodkow rozpoznania . radioelektronicznego sposobem kombinov.'anym /ry s,35, s t r ,I I 9/Przepływ informacji na szczeblu kompanii rozpoznania . radioelektronicznego /rys.ą3, s tr , 1-71/



?M6
Różnica anteny SRLczasu opromienlowania RSRL podczas jednego obrotu /ry s.16, str.06/R ozm ieszczen ie  skrajnych PRR i  PRRT w natarciu /rys.30, s tr .H O /Rozmieszczenie skrajnych PRR i  PRRT w obronie /rys.3l, s t r .H ó /Rejon Tozwlnlęcia środkowych elementów rozpoznania radioelektronicznego /rys, 32, s t r , 111/Sektor namierzania / r y s .11, str.74/Sposób obliczania głcjbokości namielizania /rys.28, s tr .99/Trójkąt namiaru SRL /rys. 17, s t r .88/Wartość liniowa błędu namiaru elementarnego /rys,9, s t r ,67/’Wyznaczanie położenia namierzanej SRL metodą analityczną /ry s,20, s tr ,9 l/V/yznaczanie położenia namierzanej SRL metodą matematyczną /ry s.19, str.90/’Wypracowy\‘/anie decyzji o użyciu s i ł  i  środków rozpoznania radioelektronicznego / ry s .39, s t r . 13̂ +/Zbiór poszukiwanych, s ta ć ji  radiolokacyjnych przy poszukiwaniu "pewnym" /rys.^4, s t r ,36/Zbiór poszukiwanych s ta c ji radiolokacyjnych przy poszukiv;aniu "prawdopodobnym" / ry s .5, s t r ,37/ ,"Z a z ę b ia n ie  s i ę ” sektorów  o b s e r w a c ji / r y s .7, str.43/Zależności obszaru namierzania od obszaru przechwytu / ry s .22,23,2^,25', str.9^s95,96/Zasiąg rozpoznania radioelektronicznego w natarciu /rys, 36, s tr , 121/Zasięg rozpoznania radioelektronicznego w obronie / ry s ,37, s tr , 121/Zasięg rozpoznania radioelektronicznego w czasie przegripowywania/ ry s .38, s tr . 123/
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