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WSTJęP

W alcrypoio opisano w sk ró c ie  charaktery s ty k i 1 m ożliw ości tak tyczne 
naziemnych s t a c j i  rad io lokacy jn ych  będących w u zb ro jen iu  w ojsk obrony 
p ow ie trzn e j k ra ju  i  w ojsk lo tn ic zy ch  fron tu .

Skrypt zaw iera  sześó  c z ę ś c i.  P ierwsza obejm uje ogólną charak tery­
stykę s t a c j i  x 'ad io lokacyjnych . W d ru g ie j«  t r z e c i e j «  ozweu*tej 1 p ią t e j  
c z ę ś c i przedstaw iono ch a rak terys tyk i s t a c j i  rad io lokacy jn ych  b a rd z ie j 
szczegółow o, ¥ s zó s te j c z ę ś c i opisano sp rzę t pomocniczy, Omav;iająo po­
s zczegó ln e  typy s t a c j i  rad io lokaoy jłiyoh  żłłrócpno szczegó lną  uxiagę na 
p rzezn aczen ie , sk ład « m ożliw ości taJetyozno i  w ykorzystan ie ich  w w oj­
skach obrotiy p ow ie trzn e j k ra ju  i  wojskach lo tn ic z y c h .

Przy opracowywaniu sk iyptu  w z ię to  pod uwagę, 4o k o rzy s ta ją c  z n iego  
obeznany je s t  z  podstawami r a d io lo k a c j i  i  te rm in o log ią  stosowaną w t e j  
d z ie d z in ie .  D la tego  te ż  n ie  podane są d e f in lo je  an i w y jaśn ien ia  n ie ­
k tórych  p o ję ć  techn icznych . Za łączn ik  skryptu uJnivijo ze s ta w ien ie  ta ­
b e la ryczn e  danych taktycznych s t a c j i  rad io lok acy jn ych ,

W opracowaniu n ie  uwzględniono opisów techn icznych . Jak rów n ież 
n ie  przedstaw iono schematów ideowych. Szczegółowe op isy  zn a le źć  można 
w instrnkacjaoh  technicznych poszczegó lnych  s t a c j i  rad io lok acy jn ych . 

Skrypt przeznaczony Jest d la  siubhaozy i  wykładowców Akademii Szta­
bu Generalnego WP Wydziału w ojsk lo tn ic z y c h  i  wojsk obrony p ow ie trzn e j 
k ra ju . Może on także  s lu żyó  słuchaczom innych sp e c ja ln o ś c i zajmujących 

s ię  problematyką wojsk rad io tochn ioznyoh .
M a te r ia ł teo re tyczn y  zawarty w n in ie jszym  sk ryp c ie  może być p rzy ­

datny do samodzielnego rozw iązywania Zadań podczas organizowania 1 
prowadzenia d z ia ła ń  bojowych przez, pododdzia ły  1 od d z ia ły  /ZT/ ra d io ­
techn iczne wojsic obrony p ow ie trzn e j k ra ju  i  wojsk lo tn ic zy ch  fron tu  
w złożonych  sytuacjach  taktyczno-operacy jnych  współczesnego po la  

w a lk i.



1, OOtfLMA CHARAKTERY srnCA STACJI RADIOLCKACYJNYCH VYKORZYSrYVAm’CH 

W WOJSKACH OBRONY POWIETRZNEJ KRAJU I  WOJSKACH LOTNICZYCH FRONTU

Naziemne s ta c je  ra d io lo k a cy jn e  będące w u zb ro jen iu  woj sic obrony 
p ow ie trzn e j k ra ju  i  w ojsk lo tn ic z y ch  fro n tu  według op o racy jn o -tak - 
tyoznego p rzeznaczen ia  można p o d z io U ó  na t r z y  podstawowe grupy.

P ierw sza grcipa to ;  s ta c je  wykorzystywane do wykrywania i  napro­
wadzania samolotów na c e le  /obielcty/ pow ie trzn e ; s ta c je  wykrywania 

i  s ta c jo  ok reś lan ia  w ysokości.
Druga grupa to ;  s ta c ja  stosowane do k ierow an ia  rok ie tam i "z ie m ia -  

p o w ie trz e ” i  s ta c je  k ierow an ia  ogniem a r t y l e r i i  p lo t .
T r z e c ia  grupa to  s ta c je  sp ec ja ln ego  p rzezn aczen ia . W ich  skład 

wchodzą obok rad io lokacy jn ych  systemów b l i s k ie j  n aw igac ji oraz s y s te ­
mów lądowania według p r z y r z ą d ó w m e t e o r o lo g ic z n e  s ta c je  ra d io lo k a ­

cy jn e .
S ta c je  ra d io lo k a cy jn e  p ie rw sze j grupy wykorzystywane do wykrywa­

n ia  i  naprowadzania oraz s ta c je  wykrywania zwane są o d lo g ło ś c io m ie rzo -  
ml rad io lokacy jn ym i, a s ta c je  do ok reś lan ia  w ysokości, w ysokościom ie-

rzam i rad io lokacy jn ym i, ,
S ta c je  d ru g ie j i  t r z e c ie j  grvą>y są rów n ież od log łośo io tn io rzam i, gdyż , 

tak ja k  za pomocą o d le g lo śo iom ie rzy  p ie rw sze j grupy, ^ożna nimi ok reś - 
IBÓ współrzędne celów /obiektów/ pow ieirznyoh  /azymut o d le g ło ś c i/ .

V
1.1. O d leg łośo io ia ierzo  ra d io lo k a cy jn e

S ta c je  ra d io lo k a cy jn e  będące w u zb ro jen iu  w ojsk obrony p ow ie trzn e j 
k ra ju  i  w ojsk lo tn ic z y c h  fro n tu , za poraooą k tórych  można o k r e ś l ić  
azymut, o d le g ło ś ć , l ic z b ę  samolotów w g ru p ie  / o r ien ta c y jn ie/ , p rz y ­
należność obiektów pow ietrznych  / " sw ój-obcy"/  za  pomocą "aparatuiry 
rozpoznan ia" wchodzącej w śliład s t a c j i  rad io lok acy jn ych , a toV *e  ś l e ­
d z ić  w łasne n yś liw oe  p rzy  w ykorzystan iu  aparatury "odpow iedzi c zyn n e j", 
nazwane są od leg łośo iom ierzam l rad io lokacy jn ym i. S ta c je  t e  w za le żn o ś c i 
od m ożliw ości tak tyazno-teohn icznyoh  i  p rzeznaczen ia  są wykorzystywane 
w wojskach obrony jpow ietrznej k ra ju ; wojskach lo tn ic z y c h  do wykjrywanla 
1 naprowadzania oraz wykrywania i  ś led zen ia  obi"ektów pow ietrznych .

S ta c je  ra d io lok a cy jn e  wykiywania i  naprowadzania przeznaczone są 
w za sa d z ie  do prowadzenia rozpoznan ia n ie p r z y ja c ie la  pow ie trzn ego , 
o k reś la n ia 'b ie żą cych  współrzędnych obiektów pow ietrznych  oraz do na-

■)/ P a trz  podręczn ik . U bezp ieczen ie  lotów  w lo tn ic tw ie  SZPRL,
Sygn .Lot. 1992/79



prowadzania wiaenyoh samolotów na o e le  powlot3ii«ne lub w r e jo n  oe lu  
nasslemnego, S to o je  tego  typu p os iad a ją  «sasięg wykrywania obiektów 
p ow io tn n yoh  średn io  na odlegJtośó ponad 200 km, aapewnlają dużą dok­
ładność ok reś lan ia  b ie*ąoyob  wspólraędnyoh obiektów powietrsBnyoh ora* 

dookrę!tną obserwację w łasnej s t r e fy  wykrywanJ.a*
Dla zapewnienia m ożiiw ośoi naprowadzania własnych «amolotów w y ś l i-  

wskioh na o e le  pow ie trzn e  n ie p r z y ja c ie la ,  s ta c je  ra d io lok a cy jn e  po­
winny ok reś la ć  azymut, o d le g ło ść  i  wysokość każdego wykrytego oe lu  
ra d io lok acy jn ego  oraz własnych samolotów znajdu jących s ię  w s t r e f i e  
wykrywania s t a o j l  rad io lok acy jn ych . O d leg lośo iosa lerze ra d io lo k a iy jn e  
o k re ś la ją  dw ie w spółrzędne -  azymut i  od le g ło ś ć  do ob iek tu  pow ietrzn ego , 
Do ok reś lan ia  t r z e c ie j  w spółrzędnej wysokości lo tu  ob iek tu  pow ietrznego* 
stosowane są w ysokościom !orze ra d io lok a cy jn e . Jeden wysokośolom lerz 
lu b  k ilk a  wysokościom ieray wraz z  od leg łośc iom !erzem  rad io lokacyjnym  
tworzą zestaw r a d io lo k a o y jiy  przeznaczony do wykrywania i  naprotłodza- 

n la  własnych samolotów na ce l©  n ie p r z y ja c ie la ,
S tao je  ra d io lok a cy jn e  wykrywanie przeznaczone są do jrow adzen in  ro z ­

poznania obiektów pow ietrznych , ok reś lan ia  azymutu i  o d le g ło ś c i,  p rzy ­
n a leżn ośc i ©raz składu obiektów . N& stac ja ch  tych n ie  można ok reś la ć  
w ysokości, d la  ok reś lan ia  wyeokośoi lo tu  ob iek tu  pow ietrznego s ta o ja  
t e  rów n ież wyposaża s ię  w w ysokościom ierzo rad io lokeoy jn ® .

Do środków rad io lokacy jn ych  k o n t r o l i  re jon u  lo tn isk a  aaliozam y s tao j©  
ra d io lok a cy jn e  k tó re  są użyteczno i  r3.ezbędne i»a lo tn isk ach . Za pomocą 
tyoh s t a o j l  można zapewnić obserwację okrężtĄ  p rzo e tr zo n i p ow ie trzn e j 
' i  m ierzyć dwie współr^^ędne — azymut i  o d le g ło ś ć . Podstawowym wymaganiem 
stawianym tego  rod za ju  stacjom  je s t  duża ro z ró żn ia ln o ść  umożliw ięJąoa 
obserwację samolotów. Przeznaczen ie ' tych  s t a c j i  to  k on tro la  i  k ierow a­
n ie  ruohoia lo tn iczym  w p r z e s tr z e n i p ow ie trzn e j o b ję te j  odpow iedzia l­

nośc ią  danego lo tn isk a .
M eteo ro log iczn e  s ta c je  ra d io lo k a cy jn e  zn a la z ły  n a js ze rs ze  zastosowanAe

w lo tn ic tw ie ,  Ifc io ż liw ia ją  one wczesne wykryci©  fro n tu  b w zowego i  o b -__
iiimrów o iw lękazon e j tu rb u len c ji a tm osferycznej ohar«kt©nrzuJąoyoh s ię  
z  zasady dużym gradientenT in tensyw ności opadów deazozu, gradu lub śn ie ­
gu, a tym samyui id e n ty f ik a c ją  s t r o f  nlebezpieoztgroh d la  samolotów,

yysokośolom ierze radlolokaoy.Ina

wysokościom ! «*08 ra d io lo k a cy jn e  przeznaczone są do ok reś lan ia  wy­
sokości obiektów powletrzrgroh wykrytych p rzez  s ta o je  rad io lok acy jn e  
wykrywania 1 naprowadzania, oraz s ta o je  wykrywania, 'Vfysokośoi orni e rze



mogą łiówniea! praoow«ó aaiaodzlaltd.® i  ok reś la ć  t r » y  wapólrasędne wykry­
tych obloktćw pow ietrznych  w niedużych sektorach  ob serw ac ji,

M o k tó re  typy wysokośclomlersBy są wykorzystywane rów n ie* do wykry­
wania obiektów  nisko lecących  w dookrg*nym rod za ju  pracy  lu b  w za^a^o^^^ 
s ^ to ra o h  azymutalnyeh, W tym wypadku w ysokościom iorze powyższe samo­
d z ie ln ie  o k re ś la ją  azymut, o d le g ło ś ć  i  wysokość lo tu  obiektów  p o w ie trz ­

nych i  o rlon tn oy jn y  loh  sk ład .
Ze względu na wymaganą dużą dokładność pomiaru w ysokośc i, wysoko- 

śolomickrze ra d io lo k a cy jn e  zawsze p racu ją  w z a k re s ie  f a l  centymetrowych, 
Itatomiast o d le g ło śo io m le rze  w z a k re s ie  f a l  centymetrowych, decym etro­

wych i  metrowych,

1 , 3 , W p osgżen le  w sp rzę t rad io lok acy jn y  
Wo^s& ¿teoTjy^jpowjL et^rznjaj

Wojska obrony pow ietrzne j k r a ju  p o s iad a ją  w swym wyposażeniu s t a o -  

J© rad io lo k acy jn e  i  Sfostawy s t a c j i  rad io lokacy jn ych , apara tu rę  au to ­
m atyzac ji dowodzenia o raz środk i łą c zn o ś c i ra d io w e j, r a d io l in io w e j i  

przewodowej, ''
Sprzęt w yżej wymienioity w w ięk szo śc i zn a jd u je  s ię  w pododdziałach 

wojsk rad io tech n io z ty ch  / rys , l/ , ' pododdzia łach  wojsk rak ietow ych  
/rys , 2/ i  w pododdziałach u bezp ieczen ia  lo tów  lo tn ic tw a  m yśliw sk iego ,, 

OFK.
Pododdziałam i w ojsk rad io toohn leznyoh  posiadającym i na wyposażeniu 

sp rzę t rad io lok acy jn y  są kompanio r a d io lo k a c j i ,  konpanle rad żo teoh n loż— 

no i  samodzielno kompanie rad io teoh n iozn e ,
Konpanie r a d io lo k a c j i  wyposaża s ię  w ;
-  s ta c je  ra d io lo k a cy jn e  d a lek iego  wykrywania i  rozpoznan ia  p r z e -  

o lw n i! »  pow ietrznego , w określonych  zostawaob lub pojedynczo^ Są to  
s ta c je  zakresu metrowego typu P—I^F lub  5^8^ ’•OBRONA" p racu jące  w z e ­
s taw ie  z e  s tacjam i P -l8  i  wysokośolom iorzam l rad io lok acy jn ym i}

»  s ta c je  ra d io lo k a cy jn e  o średnim i  dużym za s ięgu  wykrywania 1 r o z ­
poznania przooiw nłka pow ietrznego . S ta c jo  t e  wykorzystywane są głów n ie 
do zabezp ieczen ia  procesu naprowadzania samolotów m yśliwskich na o e le  
p ow ie trzn e . Pracu ją one w za k re s ie  f a l  oontymetrowyoh 1 decymetrowych 
obecn ie rq>rezentcwane p rze z  s ta c je  ra d io lo k a cy jn e : K-^ó, P—hO, P—37* 

JAW0R^I2, JAWOR-M, N U R -3 l/3 2 /;
-  s ta c je  ra d io lo k a cy jn e  do wykrywania i  rozpoznan ia  p rzeciw n ika  

pow ietrznego na małych i  bardzo małych wysokościach, są to  s ta c je  
s p e c ja ln ie  przystosowane do wykonywania powyższych zadań, zakresu cen'*»- 
tymetrowego i  decymetrowego /P—15M, HT—17 "NAREV" 1 wysókoścloraierze



ra d io lo k a cy jn e  fa b ry c zn ie  przystosowane do programu pracy "obserw acja  

okręisnć" PRW-13 i  RW-r3l "NIDA"/;
-  s ta o je  ra d io lo k a cy jn e  pomiaru wyaokoćoi /wysokoicioinierBo/ zak­

resu  cm obecn ie reprezentowane p rze z  PRW-9t PRW—I3 f PRW-16 , RW-31 "NIDA",

UiCliKDA! - - - - -  -  pottloijłoAó spocjallatycznił
— po<llesło.'4ć bezpoirodnł*

Rjrs. 1, Str\dctłara o rgan izacy jna  wojak rad io tech n iczn ych  OPK

Kon^anie rad lo tech n ic zn e  i  sam odzielne kompanie rad io teoh n iozn e  
wyposaSta s ię  w dw a-trzy  o d lo g ło ic io m ie r z e  i  dw a-trzy  wysokościom ierze. 
Poza tym kompanie rn d io toobn iozn e i  sam odzielne kompania ra d io te ch n ic z ­
ne mogą m ieć w swoim wyposażeniu także  s ta c je  ra d io lo k a cy jn e  do wykry­
wania i  iiaprowadzania lo tn ic tw a  rayóllwakiego na c e le  p ow ietrzn e w 
wypadku organizowania w tych kompaniach wysuniętych niezautomatezowa— 
nyoh punktów naprowadzania lo tn ic tw a  m yśliw sk iego.

Pododdzia ły ! k tó re  posiadanymi s iłam i 1  środkami o rgan lz tiją  p oa te - 
ruhki sk rytego  p o la  ra d io lok a cy jn ego , w swoim wyposażeniu mogąvmleó 
od dwóch do c z te re ch  o d leg ło śo lom ie rzy  oraz od dwóch do trzeoh  wysoko— 
śo io ra ierzy . Jest to  sp rzę t o nieznanych d la  p o ten c ja ln ego  przeciw n ika 
zakresaoh o z ę s to tU w o ś o l.



w wojakach roklotowyoh, dywlajony rakietowe wyposaża a lę  w radio«» 
lokacy jne 'atao je  wstępnego poaatnklwanla /RS¥P/, Są to atao je  typu 
P-18, JA¥0RrM2, RT-17 "HA,RE¥" oraa stac je  do poneLaru wyaokoAol R¥-3l 
•NIDA” , PR¥-13, PR¥-i 6, DywlaJOTflT rakietowe mają po Jedi^m od leg ło -  
, jlonlerBU 1 Jednym wyaokoiolomloraiu.

Plnno TiTEsą- T  t .
I dzetila BO- {-•■
I stawu re^ló-|- ' .
I towogo Jha* «as caa m A ■mmá

Rys. 2, Struktura organleaoyjna dywlajonu rakietowego OPK '

¥ pulkaoh lotnictwa myAllwoklego OPK pododdziały ubezpleozpnlo lo ­
tów wypoaadsa s ię  między Innymi w stac je  radiolokacyjne kontro li re,^nu  
llctu lska A¥lA-¥ oram meteorologicane atao je radio lokacyjne MRli-1 

/lMRL-2/.
¥oJ_ak ¿©¿«¿.©S^oh^^l^ontu

¥ w o jak a^  lotniczych frontu w oddziałach 1 zwląakaoh taktycznych 
lotnictwa występuje różnorodna organizacja pododdziałów rad loteohn loz- 
nyoh /rys. 3/, ¥ pulkaoh i  dyw iz ji lotnictwa myóllwaklego znajdują s ię  
hatallony i ^ i o t  oohñíózño.któr o pod względem or gani żacy Jnym aą Jedno­
rodne. RÓZnioe między nimi występują w lloóoiowym lob  wyposaZenlu w 

’ sprzęt radiolokacyjny, automatyzaojl dowodzenia 1 łąoznoóol, ¥ po­
zostałych rodzajach lotnictwa w dyw izji i  pułkach lotnictwa myóliwako— 
bombowego, pułkach lotniótwa rozpoznania taktycznego 1 pulkaoh lo t ­
nictwa bombowcr-rozpoznawozego znajdują s ię  posterunki radiolokacyjne  
/RLP/ wchodzące w skład batalionów łąoznoóol 1 iibezpleozenla lotów.

Posterutdcl radiolokacyjne tworzone przez bataliony łąoznoóol 1 ubez­
pieczenia lotów oraz bataliony radiotechniczne są dwupołoZenlowe



/ b a ta lion  rad lo tooh n lozn y  składa » I f  z dv6oh kompanii rad io teohn loznyoh , 
ka^da koB5>ania moć« u tworzyć jaden  RIjP/.

W skład posterunków rad io lokaoy jn yoh  Dlłl 1 plm mogą wchodssló s ta c je  
ra d io lo k a cy jn e  następujących typów: JAW0R-M2, P~t8 , RT-17 ” KA.REV*', ' 
PRW-9, PRV»i 6 , PUW~i 3, RW-31 "KIDA", V skład posterunków r a d io lo k e «  
oyjnyoh pozosta łych  rodzajów  lotrd-otwa mogą wchodzić s ta c je  typu:

, P-40, JAV0R-M2, RT-17 "NAREW", PRV-13, • PR¥-l6 i  RW-31 "inD A".
S tao jo  ra d io lok a cy jn e  wohodząoo w skład RLP DLM /plm/ wykorzystywane 

są do wykrywania i  naprowadzaiiia lo tn ic tw a  my ¿ liw sk iego  na c e le  /obie«» 
k ty/  pow ie trzn o . Natomiast s ta c jo  rod io loka j^ rjn e  wchodząc© w sł^ad  ^ _ 
RLP plmb /DLMB/, p lb r , p l r t  wykorzystywane są do k o n t r o l i  i  kierowatd.a 
ruchom lo tn iczym  w p r z e s tr z e n i p ow ie trzn e j o b ję te j  Odpow lodziałnoćoią 
danego lo tn is k a  na którym Jost J est r o zw in ię ty  liLP, obserw ac ji p rz e ­
strzen i. p o w ie tr zn e j, wyprowadzania właonyoh statków pow ietrznych  w 
wyjściowy" puhkt tra sy  i  sxwowadzania ich  w początkowy purkt śolei^k i 
lądowania.

Rys, 3. S truktura o rgan izacy jn a  .wojsk rad ioteohnioznyeh  w ojsk  lo t -  
niozyoh fro n tu
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Ponadto w puriktaoh naprovadaani« 1 łłakazywania o e l6w /punktach 
naprowadssandl.a lo tn ic tw a /  rozw ijanych  p rzy  p rp lo t  /DR p lo t/  fro n tu  i  
arm ii^ p od log lych  pod połączono stanowiska dowodzonia wojak lotn iozytoh  
i  obrony p r z o c iw lo tn io z o j fro n tu  /PłSDT^ i  0̂ ^^  ̂ połączono stanowisko 
dowodzenia lo tn ic tw a  i  obrony p r z e c iw lo tn ic z e j a rm ii /PłSDL i  OPLA/ 
oraz na posterunkach rad io lokacy jn ych  /RLP/ rozw ijanych  bezpośredn io 
p rzy  PłSDL i  OPUk zna jdu ją  s ię  s ta c je  ra d io lo k a cy jn e  typu i  PRW-16 ,

8,  STACJE RADlCLOKACyjNE ZAKRB.SU CBUmiBTROWEGO

2 ,1 , O d leg łośo lo ro ierze  radiclokaey.|ne

2 .1 .1 . S ta c ja  ra d io lok a cy jn a  / zostaw /K -66
■ — ' Prz^©^n^o^eni_e

S tac ja  ra d io lok acy jn a  K-66 przeznaczona je s t  do wykrywania, ś le d z e ­
n ia  i  rozpoznawania obiektów pow ietrznych , ra d io lok acy jn ego  za b ezp iec ze ­
n ia naprowadzoń samolotów m yśliwskich na c e le  p ow ie trzn o , wskaasywania 
celów wojskom rakietowym  oraz przekazywania in fo rm a c ji r a d io lo k a c y j­
nej d la  zautomatyzowanych systemów dowodzenia.

S tac ja  ra d io lok acy jn a  pcztła la  o k r e ś l ić ł  t r z y  współrzędne ob iek tu  
/azymut, od le g ło ś ć  i  wysokość/; przynalożnośó ob iek tu  pow ietrznego  

/ "sw ó j-obcy "/  i  ś redn i azymut zakłócę«^.
^ a d

V skład s t a c j i  wchodząj
a/ Zespół dwóch o d la g ło ś c io m ie rz y , a w z e sp o le :
-  dwie kabiny obrotowe antenowe z  zamontowanymi wewnątrz n ada jn i­

kami i  odbiorn ikam i;
-  dwie p rzy cz e p y  z  zamontowanymi wewnątrz modulatorami nadajników;
«  przyczepa z  aparatijrą obróbki sygnałów oraz aparaturą sterowania

1 w yb ieran ia  rod za ju  pracy kanałów odb iorczych ;
-  p r z y o z ^ a  z  aparaturą zobrazowania In fo rm a o jl od własnych o d le ­

g łośc iom ! erzy  i  innych s t a c j i  rad io lok acy jn ych ;
-  p r z y s z ła  z  częściam i zapasowymi i  aparaturą kontrolnó-pom iarową,

b/ Dwa w ysokościom !orze PRV«13 w s k ła d z ie :
-  dwie kabiny nadawczo-odbiorcze wysokośoiora lerzy;
-  dwie p rzyczepy z  aparaturą syn ch ron iza c ji i  p rzeciw zak łócen iow ą,

Z© s ta o ją  K--66 mogą' współpracować maksymalnie oztoZTT PRW-13.

0/ Zespół energetyczny w sk ła d z ie :
-  p rzy c zep a -ro zd z ie ln ia  n ap ięc ia ;
-  p rzyczep a - ze sp ó ł p ię c iu  przotworxxio;
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•  trasy p r z y o z ^ y  ESD-200 -  tia keáidej dwa zeapo ly  prądotwórcza;
o dwla p rzyczepy ~ na ka^daj za sp ó l prądotwórczy A0«200-TSF 1 z a s «  

pó2 prądotwórczy AD-30«T/^00.

d/ Sprzęt ponoonlozy w sk ła d z ie : ’ naziemna ra d io lok a cy jn a  tarządzanla' 
zapy tu jące  NRZ; aparatura BAOBAB.

S tac ja  K>66 Jest Baz środków d ą s u . Do przewozu s t a c j i  niezbędnych 
Jest 2 l ciącpilków do holowania oraz 11 ciągników do pirzewozu elementów 
zastawu, znajdu jących s ię  w kontenerach bądź w skrzyn iach . Do tra n s » 
portu  ko le jow ego  po trzeba  23 wagoty. ‘tran sport ko lo jow y K»66 n ie  m le- 
ś o l s ię  w s k ra jn i.  ^

Podstawowe dane tak tyczn o-tech n iozn e

a/ Z a s ię g i wykrywania obiektów pow ietrznych  o skuJbeozT^J p o w ie rz » 
ohni od b ic ia  6^=1nî , z a lo tn o ś c i od wysokości ich  lo tu :

100¡ wysokość 
J lo tu  /m/ I

r r
I staoji/km / i

300

70 I
500

85

I
1000 I 5000 I 10000 > 20000 5 ^ 0 0

i 120 I 2ił5 ! ‘ 320 i~ * 380 !f I f * J
380

b/ Zakres f a l :  centymetrowy,
c/ Parametry anten: t r z y  typy anten kanałów podstawowych, wymiary 

n a jw iększe j anteny l 6 m x ^ la; szerokość ch a rak terystyk i /prom ienio­
wania/ m ierzona między punktami połowy mooy: 1^; szerokość charaktery«^ 
s tyk i w p ła s zc zy źn ie  p ionow ej: 44,5^,

d/ L iczba  kanałów: w katdym od leg łośo lom la rzu  dwa kanały na dwóch 
kierunkach. Razom podstawowych kanałów odb iorczych  w zes taw ie  Jest 
8 , natom iast kanałów pomocniczych AKP 1 KLB w zes ta w ie  Jest 1Ó, 

e/ Moc w Im pu ls ie  Jednego o d leg ło śc io rn ie rza : P^s2,2 MV. 
f/  Czas trawanla im p d su : 5^¿o>i 2 , 5 ^  /stosowana w oe lu  zw iększen ia  

ro z ró tn la ln o ś o l/ .
g/ Prędkość obrotów anteny: 3 lu b  6 obr./m in.
h/ Dokładność ok reś lan ia  współrzędtąroh ob iek tu  pow ie trzn ego :

-  o d le g ło ś c i :  ^  lOOO m; - >
-  azymutu: jh 0 ,8**,

1/ R ozróZn ia ln ość:
-  w o d le g ło ś c i :  2000 m na pod zak res ie  300 km;

1750 m na podzakres ie  200 km;
-  w azymucie: 1®,

j/  Aparaturę nadawczo-odbiorczą s t a c j i  n ie  moZna p r z e s t r o ić  na 
inny.-', zakres / c zęs to t liw o ść/ .
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k/ tStJtàdy praeolWBaWtóoonlowei TASZj TES; TZNj KLB; SZARM; ZAHV; 

KAJHEW. ,
1/ Caaa w ląoaen iat a a ie o l  p reen ys ło i^ e j, «d y  «ą  włąoaono iw p lę o ia  

a a s lla ją o e  p.o»aoa®g61i>® prasyoaepyj 5 min; a e le o i  praemyalowoj gdy 
traoba wZnoasyd m p lę o la  z a a l la ją o e  p oszczegó ln e  p rzyczepy* 6 ndn}
J e& e ll bçdzleBQr a a s ila ó  p rzyczepy z  zespołów prądotwórczych , a zesp o ły  

są podgrzane* 6 min„
X/ Pobór mooyi z  a le o l  ^ 0  Hz do 300 kW /w p rak tyce  około  210 kW/} 

a a le o l  50 Hz do 120 kW /w p rak tyce  oko ło  90 kW/.
ra/ Zestaw K-6ó m a'ograniczony system ALU, którym aą o b ję te  nada jn ik i 

modulât oiry 1  o d b io rn ik i.
T l/ Rezerwowanie apora tn ry : rezerwowaniem j e s t  o b ję ty  układ wytwarza­

n ia  Impulsu aynohronlzu jącego m odulatory.
o/ Czas zw ija n ia  1 ro zw ija n ia : zw ija n ia  38 h -  p rzy  ó w le t lo  dzlennymj 

ro zw ija n ia  38 h -  p rzy  ó w io t le  dziennym
Rzeczyw isty c za s : k doby na przygotow anej p o z y c j i  p ła s k ie j  /przy 

p e łn e j obsadzie  e ta tow ej zestawu z wykorzystaniem  dwóch dźwigów na 

samochodach o udźwigu 6 t/ ,
W bu n krze :zw ijan ia * 5 dni po 12 h pracy d z ien n ie » ro zw ija n ia *  7 dni 

po 12 h pracy d z ien n ie .
M oZliwoócl bobowe

S tao ja  może współpracowaói z  RLS 5N8^ "OBRONA", P-l^łP i  P - l8 poprzez 
, zobrazowanie na dowolnym wskaźniku w p rzyczep n ie  z  aparatiirą  zobrazo-i 
Wania in fo rm a c ji odvwłasnych o d leg ło śo lom ie rzy  oraz współpracujących 
wysbkośoiom lerzy 1 innych RI.S» z  obiekta*nl au tom atyzac ji VP-OlMj 
WP-02M} VP-OUMj WP-15M}ASPD} R P T - łl;  R P T - II } APN oraz wskaźnikiem 

wynoŚTtym "STRZAŁA" 1 r a d io l ln lą  RL—30 "FAZA",
Przyczepy z  aparaturą zobrazowania in fo rm a c ji,  z  aparaturą obróbki 

sygnałów oraz aparaturą sterowania i  w yb ieran ia  rod za ju  praoy kanałów 
odb iorczych , mają układy aparatux'y f i l t r o w e n ty la c y jn e j  za b ezp ie c za ją ce j 

obsługę przed  skażeniem.
M oźllw oóoi s t a c j i  w za k re s ie  wykrywania obiektów pow ietrznych  cha­

ra k te ry zu ją  s ię  s tre fam i w ld z la ln o ó o l kanałów od le g ło źc io m ie rzy  1 wy— 

sokoó c i  otnl er zy .
S tro fy  w id z ie ln o ó o i o d le g ł o ś c i orni e rzÿ  zm ien ia ją  s ię  w ssależnoóoi 

od kąta  nachylen ia  anten. I s t n ie j e  p ię ^  następujących rodzajów  s t r e f  

w id z ia ln o ś c i anten.

2/ W ^ łu g  in s t r i ik o j i ,  "Praca bojowa zestawu rad io lok acy jn ego "
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-  rortaaj R1 , p o ło żen ie  1 }
~ rod za j R t , p o ło ion de  I I ;
® rodssaj K2 ;
-  dySsurrgr rod za j poraoy D-i,;
•• dyżtirtiy rod za j px'aoy D-.2 j

Ns r y s ,  ^ do 8 przadstaw iono rodza j©  s tro i ' w id z ia ln o ś c i.

Rys, k . Rodzaj R*»l, po loZen i©  I

Rys, 5. Rodzaj R -1 , p o ło le n lo  I I



Rys, 6 , Rodzaj R-2

Ry». 7» Dy*tirn>’’ rod za j pracy D-1

Rys. 8 , Dyiuroy rod za j paroy D-2
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Analizując rodzaje s t re f  widzialności, y ld zlny^że odle^loácionilerze  
s ta c ji  przystosowana są do wykr3rwania obiektów powietrznych na małychf 
średnich, dużych i  stratosferycznych wysokościach. Możliwości s ta c ji  
w zakresie wykirywnnia i  śledzenia' obiektów powietrznych na małych 
wysokościach przedstawiono tia itts, 9,

Uwaga
Reżim-R1-różny kąt

R 2-jednakowy kął

Rys. 9. Charakterystyka wykrywania p rzez zestaw ra d io lok a cy jn y  
* K-66 obiektów pow ietrznych  na małych wysokościach.

S tac ja  zabezp ieczona Jest przed  pociskam i samonaprowadzająoyrai s ię .  

Zabezp ieczen ie  kanałów od l ogłoś c i  cmi ciTza p rzed  pociskam i smmonapro» 
wadzająoyml uzysku je s ię  zmianami w prom ieniowaniu e n e rg i i  p rze z  na­

d a jn ik i zestawu. .  ̂ ,
I s t n ie ją  następu jące ro d za je  sterowania promienlowaniemi
-  SEKTOR I  -  nadajn ik  n ie  gen eru je  w dowolnym sek to rze  o szerok ośc i 

od O** do l 60*̂ j
-  SEKTOR I I  -  nada jn iir generu j e w’ "d o ^ liT )^  "śókt^^ o sze rok ośc i -

od 0** do lóO^f '
-  CYKLICZNI I  -  nadajn ik  gen eru je  na przem ian! Jeden obrót anteny 

gen eru je , Jeden obrót anteny -  n ie  gen eru je ;
-  CYKLICZliY I I  -  nadajn ik  gen eru je  na przem ian! dwa ob ro ty  anteny 

— gen eru je , dwa obroty  anteny -  n ie  gen eru je ;
-  CZASOWE WYLICZANIE -  nadajn ik  n ie  gen eru je  r a z  na ob ró t, na okres

0,51 / i8 V ;
-  .̂.î CZNY -  łą c z e n ie  dowolnego rod za ju  cyk lic zn ego  w. sektorach ;
-  ZMIENNY IMPULS SPUSTOWY -  zmiana c z ę s to t l iw o ś c i pow tarzan ia oo 

5 s.
S tao jo  może byó uruchamiana impulsem wyzwalającym wewnętrznym lub 

zewnętrznym do urządzeń sp rzęgn iętych  z  systemem^
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w zale&noiSoi od -warunków wykrywania obiektów pow ietrznych  wyróSinla 

a ię 'b a a t fp u ją o o  ro d za je  zobrazowania syg-nalów echa;

•» rod za j amplitudowy /bez zakłóceń/;-
-  rod za j OBę>lltudowy z  automatycznym p rze łączen iem  na rod za j za ­

b ezp ieczen ia  przed  zakłócen iam i pasywrymi w o z a a l*  ich -od d z ia ływ a n ia ;
•• rod za j zab ezp ieczen ia  p rzed  zakłócen iam i pasywnymi.
W każdym z w yżej wymienionych podstawowych rodzajów  mogą występo­

wać ro d za je  uzvą>ełnlaJąoe, p ozw a la jące  zabezp ieczać  p rzed  zakłócen iam i 
aktywnymi szumowymi, impulsami n iesynohron loznym i, odb ic iam i od p rzed ­
miotów terenowych i t d .

S tac ja  posiada c z te r y  wskaźnik i ra d io lo k a cy jn e  typu IP-Oó o śred ­
n icy  ora. Jeden wskaźnik o p rzeznaczen iu ; w łączan ia  i  w yłączan ia  
zestawu; wyboru rodzajów  pracy; k o n t r o l i  parametrów aparatu ry ; nad­
zoru  nad pracą operatorów . Dwa wskaźnik i operatorów i  jeden  wskaźnik 
dowódcy s t a c j i  do k o n tro l i  jpraoy operatorów .

Zakresy podstaw ozasu tych wslcaźnlków: 100, 200, 300, ^00 i  ćOO km. 
Przy pracy na z a k re s ie  600 kra n ie  pracu ją  vQclady TES oraz TASZ 1 je s t  
ogran iczona możliwość wykorzystani.a układu TZN.

8 ,1 .2 ,  S ta c je  rad io l<^aoyJna P-hO

P rzeznaczen ie
S ta c ja  ra d io lok acy jn a  P-^0 Jest przeznaczona do wylorywania i  ś l e ­

dzen ia  obiektów pow ietrznych . S tac ja  zapewnia:
— ok reś la n ie  b ieżących  współrzędnych ob iek tu : azymutu, o d le g ło ś c i 

i  wysokości /podczas współpracy z  wysokośoiom lerzem/;
-  ok reś lan ia  p rzyn a leżn ośc i wyklutych obiektów pow ietrznych  "sw ó j-  

ob oy ";
— naprowadzanie samolotów m yśllwskioh na c e le  p ow ie trzn e .
Skład ‘ '

S taojn  Jest zamontowana na podwoziu c iągn ika  gąs ien icow ego , w k tó ­
rym Jest rozniieazozona ca ła  aparatura ra d io lo k a cy jn a , układ antenowy, 
zesp o ły  prądotw órcze z  dwoma s iln ik am i turbinowymi, aparatura łą c zn o ­
ś c i /jedna ra d io s ta c ja  R-802, dw ie r a d io s ta c je  R -123/, rentgenom etr 
1 noktow izor o zas ięgu  w id z ia ln o ś c i lOO m.

W skład s t a c j i  oprócz od log łośo iom lerza  /w łaściw ej s t a c j i/  wchodzi 
w ysokośo io t^erz PRV-9s,któr^ Jest zamontowany na samochodzie typu KRAZ.
V skład aparat\iry s t a c j i  wchodzą vililady: nadawczy, an tenow o-fa low o- 
dowy, od b io rczy , zab ezp iec za ją cy  p rzed  zak łócen iam i, s terow an ia ,k o n t r o l i  
i  s y g n a l iz a c j i ,  z a s i la n ia ,  aparottira wskaźnikowa oraz sp rzę t pomoo-
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nlosjyj nazleom© rad lo lok ooy jn o  tirządzen ie »a p y tiiją co  NRZ i  aparaturo 

BAOBAB.
Podatay OT

«/  Z a s ię g i wykrywania obiektów pow ietrznych  o skutecznej p ow ie rz - 
chnl od b ic ia  G =lia , w za ie żn o ó c i od wysolcdiści Ich  lo tu :

J Wysokość lo tu  ,/m/ Y 100 pO O  [ 5OO jlOOO »*5000 1 10000 pOOOO »

j Z a s ię g  s t e o j i  /ivnj j ^0 J 60 J 8p j IOO | 2Z0 J 220 |

/
Górny p\Łłap wykrywania: 30 kra.
b/. Zakres f a l :  centymetrowy,
o/. Charakterystyka promieni owania /rys . lO /t szeri^kość w p łaszczy^ « 

n ie  poziom ej: 1 »s'*; szerokość w p ła s zc zy źn ie  p ionow ej: 28**.
W p ła s zc zy źn ie  pionowej można dow oln ie p rze łą c za ć  c z te ry  s t r o fy  

o następujących w artościach  kąta połoźoni.a;
-  I  i  I I ! 0 ,5  ♦ 1 , T \

: 7,3^* ♦ 1^ , 5' ';
: i-!ł,5'^ •*> 28°

Rys. 10, S tre fa  obserw acji s t a c j i  P-40
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d/ M ożllw ośoi zesiauru v ea k rea le  wykrywania i  ś led zen ia  obiektów 
fioV iotrznyoh  na małych wysokościach przedstaw iono na ry a , 1 1 ,

500"

40a

300

200-

100

U I 
I I
I I

40 50 60 7080 100

Rys. 1 1 , Charakterystyka wykrywania p rzez  s ta c ję  P«.i»0 obiektów 
pow ietrznych  na małych wysokościach,

e/ L iczb a  kanałów: s ta c ja  dwidcanałowa pracu jąca z  rozstawem często « 
t l iw o ś o i  w tzw . system ie " d iv e r s i t y " ,

f/  Moc nadajn ika: p rzy  pracy jednokanałow ej: 1,5 MWj p rzy  p racy 
dwukanałowej z 1,6  M¥f

s/  Czas trwania impulsu oraz c z ę s to t liw o ś ć  pow tarzan ia : t ^ = i , 5^  j 
F ssiiOO, 600, 800 Hz,p ' '

h/ Prędkość obrotów anteny: 12 obr/min i  18 obr/inln, 
i/  Dokładność ok reś lan ia  współrzędnych: o d le g ło ś c i 4« 2 ,7  kinj 

azymutu; + 3**,

j/  Rozrói&nialność: w o d le g ło ś c i :  1500 m; w azym ucie: 1 , 5^, 
k/ Mo&llwoścl p rzestra ja idLat s ta c ja  może byó p rzes tra ja n a  na 8 

c z ę s to t l iw o ś c i w następujących programach: p r z e s t ra ja n ie  automatyczne
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pod wpływem zak łóoeń ; p ra e s tra je n ie  cią^rłe od inę>ulstł do impulau; 

p r z e s tra ja t ile  ręczn e ; p r z e s t r o ja n le  automatyczne oo i obrót anteny.
1/ Układy p rzec iw zak łócen iow e:

-  do o lira in a o ji zak łóceń  ak tyw nych ,'p rzoatra jan le ; SŁB -  układ tamo- 
Z llw ia ją o y  kompensację zak łóceń  pochodząoych^^od lis tk ów  bocznych anteny 
za sa d n ic ze j; ko incydencja  -  układ e lim in u jący  zak łócen ia  liąpulsowe 
n iesynchron iczne;

-  do e l im in a c ji  zak łóceń  pasywnych: TES; TES-R /różn icowy/ «  układ 
u m ożliw ia jący  e lim in a c ję  c e l i  s ta łych  z  om inięciem  podstawowej wady; 
"ó lo p o  p ręd k o śc i" , Jaką ma TES zwykły;

-  in n o : SZARV: KA.R»f; ZARW; RC.
Czas w łączen ia  s t a c j i :  3 f5  minuty,

m/ Czas zw ija n ia  i  ro zw ija n ia  s t a c j i :  bez PRW -  5 min; z PRW- 1 5  min.
n/ Z a s ila n ie  s t a c j i :  z  zespo łu  prądotw órczego AT-75-T/230 Cz 

3x220 V lub s ie c i  poprzez p rze tw orn icę  PSCz-lOO, Pobór mocy 52 kW 
/razem z PRW, k tó ra  p ob ie ra  15 IcW/. -•

0/ Dopuszczalne p rędkośc i transportu  s t a c j i :  po drogach *o  g ła d k ie j 
i  twardej naw ierzchn i: 35+^0 km/h; po drogach polnych 20«ł-25 km/h. 
Pojemność zb iorn ików  •• l^^O l i t r ó w  zapewnia z a s ię g  Jazdy do 200 km i  
8 god zin  pracy s t e o j i .  Może pokonywać brody o g łęb ok ośc i do 1 m.

p/ Zewnętrzne warunki p racy : temperatura zewnętrzna do 40** 50®C;
względna w ilg o tn ość  p ow ie trza  do 90 /w temperaturzte.+25®C/; s ta c ja  
może pracować w warunkach ob lodzen ia  podczas opadu deszczu  i  śn iegu .

* M ożliw ośc i bobowe

S ta c ja  może współpracować z  PR¥-.9A/PRW-9B/, PR¥-i 6 i  ob iektam i 
au tom atyzacji "¥0ZDUCH". Posiada układy f i l t r o w e n ty la c y jn e  zm n ie jsza « 
Jąoe poziom r a d ia c j i  do o zte rech  ra zy . Wyposażona Jest w t r z y  wskaź­
n ik i obserw acji okrężnej na k tórych  i s t n i e j e  m ożliwość zapamiętywania 
t ra s  lo tu  obiektów pow ietrznych  do 100 sekund. Może prow adzić  obser­
w ac ję : o z te m , t r z y  i  Jednostrofową /w dowolnej s t r e f i e /  -  do ś le d z e ­
n ia > za szybko póruszająoym i s ię  obiektam i pow ietrznym i. S tac ja  może- 
praoowaó w podstawowym lu b  pomocniczym rod za ju  p racy. Podstawowy r o ­
d za j p racy ; dwukanałowy amplitudowo-lmpulsowy; dwukanałowy^-o^her^tnio- 
impulsowy. Pomocniczy rod za j p ra cy : Jednokanałowy am plitudow o-in^u lso- 
wy; Jednokanałowy koherentne—impulsowy. Pomocniczy rod za j praoy s to ­
su je  s ię  p rz jr  a w a r ii Jednego kanału, V s t a c j i  i s t n i e j e  rów n ież m o ż li­
wość praoy sektorow ej z  układem koherentnym, W ielkość s ^ t o r a  może być 
regu low an iI w azymucie od 20® ♦ 130® lub dookrężn io , w o d le g ło ś c i od 
0+150 km lub 50^^00 km lub I00t^50 km.
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2. 1. 3, St«oJa raddolokaoyjtia P-37

Prz^eznac^ord^
S too ja  ra d io lok acy jn a  P~37 je s t  przeznaczona do vylnrywania, r o z ­

poznania 1 ó led zen la  obiektów pow ietrznych , naprowadzania lo tn ic tw a  
rayóliwskiego na c o le  p ow ietrzn o  i  wskazywania celów pow ietrznych  w o j­

skom rakiotowym,
Staoja  zab ezp iecza j w.ykirywanio obiektów i>owietrznyoh w p rzed z ia ła ch  
s t r e fy  w id z ia ln o ś c i / rys . 12/ oraz o k reś la n ie  azyomtu i  o d le g ło ś c i ; 
ok reś la n ie  p rzyn a leżn ośc i " sw ój-obcy" , obiektów pow ie trzn ych ; wylcry- 
wanie o raz o k reś la n ie  azymutu 1 o d le g ło ś c i własnych samolotów wyposa­
żonych w lorządzenia odzefwowe aktywnej odpo^iiedzi; ok re ś la n ie  średn iego  
azymutu ob iek tu  stosvijąoego zak łócen ia  aktywne szumowe; ok reś la n ie  
azymutu i  o d le g ło ś c i oraz charak terystyk  wybuchów jądrowych.

 ̂ 3kład

¥ sk ład  s t a c j i  wchodzą; p rzyczepa z aparaturą nadawozo-odbiorozą.
Na zewnątrz p rzyczepy  zamontowany j e s t  układ antenowy; wóz z aparatu­
rą  wskaźnikową; p rzyczepa  z  aparaturą zabezp ieczen ia  przed  zak łócen ia ­
mi • i  a yn ch ro r iiza o ji; dw ie p rzyczepy  z  zespołam i prądotwórczym i do za ­
s i la n ia  s t a c j i  P-37; dw ie p rzyczepy z  zespołam i prądotwórczym i do za­
s i la n ia  r a d io l in l i  KL-30 "FAZA"; i>rzyczopa z  p rzetw orn icą  WPŁ-30; 
c ią gn ik  gąsietiioow y ATS; aparatura punktu odb iorczego  r a d io l in l i  RL-30 
’’ FAZA” w kontenerach oraz sp rzę t pomocniczy zamontowany wewnątrz s t a c j i  
naziemne ra d io lo k a cy jn e  u rządzen ie  zapy tu jące  NH2 ,o zęśó  nodawcza r a d io -  

l i n i i  RL-30 "FAZA” i  aparatura BAOBAB,
Podstawowo^ano t ąktyozn o -te ch ^ o zn e

a/ Z a s ię g i wykrywania obiektów pow ietrznych :
— za s ię g  wykrywania obietków pow ietrznych  o skutneznoj pow ierzchn i 

od b ic ia  (Ć) w za le żn o ś c i od wysokości ic h  lo tu .

3 Wysokośó lo tu  /m/ _ ^

{ Z a s ięg  s t a c j i  /km/ | 35 i ^0 8

1 200 boo  l̂ łOO ‘,300

35 I 'k5 I 50 
L_____i_____

— za s ię g  wykrywania obiektów pow ietrznych  o skutecznej pow ierzchn i 
od b ic ia  (o «=0 ,3  , 1 , 10 , w za le żn o ś c i od wysokości ioh  lo tu :
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I Wysoicoáó lo tu

¡ /»«/
l~~-----------— — —
I 500
{ 1000
} 5000
I 10000
1 2 0 0 0 0

I O d lo g lo áo i wykrywonlo /km/

¡ (5 =0 ,3râ  ¡ (S~1f0m^ ¡(o a lOm^

I 35 **t 50 i 60
80

150
180

prsKo*'« 5
waml I

-  p u łap  wykrywania prze® s t a c j ę  P -37 , obiektów  p o w ietrzn ych  w ®a~ 

ledsnoóci od sk u te cz n e j p o w ierzch n i o d b ic ia  =0,3 , 1 i  10 ni^:

I Skuteczno r>ow 
I o d b ic ia  /v ? -/  |

5 Pułap wykrywania fi___ ÚLÍ_____ L

i o ,3<o ,5

13000

1,0

18000

Górny pułap wykrywania: 18 km,

b/, Chax'akt erystyka proiRioniowunia r szerokość w p ła s zc zy źn ie  p o » 
zlom oj : 1,5*^; szerokość w p io e z c z y źu io pionowej t od 0 , 5® *  28®, 
I s t n ie j e  m ożliwość pochylan ia  oharnkte ry s tyk i d la  anteny górn e j w za ­
k r e s ie  ¿J*,5 , n d la  antony d o ln e j ^ ,5® w górę  i  7 , 5® w d ó ł.

o/. M ożliw ości zestawu m zalcŁ^osle wykrywania i  ś led zen ia  obiektów 
poiiie trznyoh  na małyoh wysokośoioeh przedstaw iono na ry o , l 3 , 

d/. Zakres f a l i  contymotrowy,

e/. L iczba  kanałów: s ta c ja  ma 5 kanałów. Każdy kanał k sz ta łtu ,ia  
odpowiedni l i s t e k  ch a rak terys tyk i antenowej. ^

f/ .  Mqo w im pu ls ie  jednego kanału P^ss700 kV,

g/, Czas trtvania impulsu oraz c z ę s to t liw o ś ć  pow tarzan ia ; tj t̂=2 , 7^  
Pp=330 Hz, F^=375 Hz ; t ^ = i , 7 ^  Fp=750 Hz.

h/. PrędJcość obrotów anten : n=3 obr/m ltł;i 6 obr/roin, 
i/ .  Dokładność ok reś lan ia  wapółx'zędnych: o d le g ło ś c i ;  +500 m; 

azymutu: _+0 , 5®.

t j/ .  H ozrćżtda ln ość ; w o d le g ło ś c i :  500 m, w azymucie: 1®,
k/. M ożliw ości p rz e s tra jo n la  aparatury nadawozo-.odbiorozej : s ta c ja  

n le p rzo s tra ja ln a , każdy k a m ł p ra cu je  na s t a łe j  / u s ta lon e j/  o z ę s t o t l l «  
w ośo i.

Układy p rzec iw zak łócen iow e: ć
— do e llm in a o ji zak łócać aktywnych: SZAHV i  r e g u la c ja  wzmocnienia 

-  ixklad przeznaczony do zw alozan ia  zak łóceń  sziunowyoh o s ła b e j In ten -
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Rys, 12, S tre fa  obserw acji s t a c j i  P-37

Charakterys*Vlta wykrywania p rze *  
powiatranyoh na majŁyoh wyaokosoiaon
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sywności; FILTR-N -  u&lad przeznnozotry do e lim in a c ji  zak łóceń  n iesyn ­

chronicznych.
-  do e lim in a c ji  zak łóoeii pasywnych; TES -  układ ©liniin\ijąoy nastę­

pu jące za k łó cen ia : przedm ioty m iejscowe, chmury pasków f o l i i ,  chmury 
atm osferyozne; POLARYZACJA K06LOWA -  układ e lim in u jący  zak łócen ia  b ie r ­

no, ląj, chmury.
S tac ja  raa dodatkowo układy; NAMIERZANIA -  do ok reś lan ia  azynmtu 

ob iek tu  stosu jącego  zak łócen ia ; zesp ó ł BU—1 KOMUTATOR—35 ■" układ za ­
b ezp iec za ją cy  s ta c ję  p rzed  pociskam i saraonaprowadzająoymi. Po lega to  
nn: p rzem ian ie c z ę s to t l iw o ś c i pow tarzan ia w każdym ob ro c ie  antetiy 
/ t j .  w jednym o b ro c ie  F^a375 Rz, w drugim o b ro c ie  F^=:330 H*/J prom ie­
niowaniu co d rugi obrót anteny; proraioniowaniu w każdym ob ro c ie  anteny 
w określonym regulowanym sek to rze ; promieniowaniu co drugi obrót an te­

ny w określonym sek to rze . ^
l/ ,  Czas wlo^ozcnia; p rzy  z a s ila n iu  z  s i e c i :  7 ndnut; fo rsow n ie :

4 minuty. '
i/ .  Z a s ila n ie  s t a c j i ;  z zespołu  prądotwórczego lub  z  s ie c i  3x2207, 

50Hz i  3x2207, 400 liz . Pobór mocy P=75 kW.
m/. Układy ALU; s ta c ja  n ie  ma układów automatycznej lo k a l i z a c j i  

uszkodzeń,
n/. Rezerwowanie aparatu ry; s ta c ja  ma zestaw blokótł zapasowych do 

wozu wskaźnikowego oraz przyczepy zabezp ieczen ia  i  s yn ch ron iza c ji.
o/, Czas zw ija n ia  i  r o zw ija n ia : załpga 6 osobowa zw ija  i  r o zw ija  

sp rzę t w ciągu  8 h.
p/. Dopuszczalne p rędkości transportu : po drogach o twardej i  g ła d ­

k ie j  im w ierzohn i: 35-1^0 km/h; po drogach polnych ; 20 kni/h; po bezdro­

żach: ;0 km/h.
r/ , Zev/nętrzne warunki p racy ; minimalna wysokość p o z y c j i  nad poziomem 

morza: lOOO m; temporatiira zewnętrzna: od -4o°C do+50°C; względna w i l ­

gotność p ow ie trza : 95 % /« tomporaturza +25°C/.
M ożliw ości bojowe

S tac ja  ma m ożliw ości współpracy z  urządzeniam i zewnętrznymi takim i 
ja k : P - l8 , PRW-13, PRW-ló, może być sp rzęgn ię ta  ze  wszystk im i obiektam i 
au tom atyzacji będącymi w u zb ro jen iu  Wojsk Lo tn iczych  i  Wojsk OiK a 
tak że  z  aparaturą przyrządowego naprowadzania lo tn io tw c  m yśliw sk iego 

na c e le  p ow ie trzn e .
W -za leżności od warunków wykrywania obiektów pow ietrznych  p rze ­

w idziano następu jące ro d za je  pracy s t a c j i : apnd-itudowy /z lin io w ą  po­
la ry za c ją / ; an^łlitudoTiiy-koherontny; koherentny; s e le k c j i  p o la r y z a c j i .
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w amplitudowym rod za ju  procy z  lin io w ą  p o la ry za c ją  zabezp iecza  s ię  

maksymalną odlogJ-o^^ wykrywania obiektów pow ietrznych .
Amplitudowo-koherontny rod za j pracy je s t  podstawowy. Można w tyra 

ro d za ju  pracy regulow ać p ły n n ie  proraioń s t re iY  koherentnego ro d za ju  

procy na wskaźnikach o bserw ac ji okrężnej w z a le in o ó o i od ro d za ju  Impulsu  

spustowego.
V koherentnym rod za ju  pracy o d le g ło ść  wykry^yania obiektów p o w ie tr z ­

nych zm niejsza s ię  o 20 5̂  do 2 5 w porównaniu do amplitudowego rod za ­

ju  prhoy,
y rod zo ju  praoy "s e le k c ja  p o la r y z a c j i "  o s ła b ia ją  s ię  zobrazowania 

raeteoro log iczne. Ton rod za j pracy może być stosowany w Jednym, ..dwóch 
lub trzech  kanałach nadawczo-odbiorczych s t a c j i  w za le żn o ś c i od m ie j­
sca znajdowania s ię  zak łóceń  m eteoro log icznych . W tym rod za ju  praoy 
od le g ło ść  wykrywania obiektów pow ietrznych  zm niejsza  s ię  o JO % v

stosuiUcu do rod zo ju  procy bez s e le k c j i ,
. S tac ja  posiada t r z y  w skaźn ik i w tyra: dwa wskaźnik i obserw acji ok ręż­

nej typu "P " Jeden wskaźnik azymut o d le g ło ś c i typu "V ",

2 ,1 ,4 , S ta c ja  ra d io lok a cy jn a  RT-17 "NAREW*
Ihr z ez na oz oni e

S tac ja  rad io lok acy jn a  RT-1? "NAREW" wyposażona w układ rozpoznawczy 
NRZ, u rządzen ie aktywnej odpow iedzi BAOBAB i  u2cłady przec iw zak łócen iow e, 

przeznaczona je s t  do wykrywania, rozpoznan ia  i  ś led zen ia  obiektów 
pow ietrznych  na małych i  bardzo małych wysokościach. S tac ja  określa .^  

-dw ie współrzędne, /azym ut.od leg łość/ , może rów n ież ok reś la ć  p r z e d z ia ł 

wysokości obiektów pow ietrznych  do 500 m i  powyżej 500 m.
Skład

V skład s t a c j i  wchodzą: wóz nr 1 -  z aparaturą nadawczo-odbiorczą 
i  wsltaźnlkiem typu "P " ;  wóz nr 2 z zespołam i prądotwórczym i /dwa z e ­
społy prądotwórcze/; przyczepa spec ja ln a  do przewozu masztu antenowego; 

przyczepa do przewozu olomontów anteny.
Podczas transportu, drogowego wóz nadawozo-odbiorczp-wskaźnikowy 

h o lu je  p rzyczepę ze  ziłin lę tym  masztem antenowym, a wóz z a s ila n ia  p rzy ­

czepę do przewozu elementów anteny,
Podatawo^^^dane^tą^kt^ozno^teohniozne

a/ Z a s ię g i wykrywania obiektów pow ietrznych  o skutecznej p ow ierz­
chni od b ic ia  (3 =1 w z a le żn o ś c i od wysokości ich  lo tu :
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-h 'j wysokość lo tu  /m/ j 50 i 100 i 200 i  300 i kOO f 500 I 1000 ł 15OO ł 2000 ł
— « . 4 — •-------

I Z as ięg  s t a o j i  /km/ j ił3 | 50 j 65 | 70 I 80 I 90 r  iOO I* 1 ^5*1 ^20 1;t”;óT75T*
Z a s ię g i wykrywania r a k ie t y ,  k tó r e j

““T -*
hOO i 500 I 1000 I 1500 I 2000 I 
59 I 67 I 7^ } 85 r  89 '

b/ Charakterystyka prom ieniowania / rys . ik/t  szerokość w p ia sso zyź  
n lo  poziom ej: 3 5 w p ła s z c zy źn ie  p ionow ej; ,

I^ a . l4 . S tre fa  obserw acji a t a o j i  JRT-17 "NAREW"

0/ M ożliw ośc i zestawu w za k re s ie  wykrywaEda i  śledzenJ.a obiektów 
pow ietrznych  na małych wysokościach przedstaw iono no r y s .  15. '

d/ Zakres f a l : cyntymotrowy,

0/ L iczba  kanałów: s ta c ja  jednokanałowa z  podziałem  mocy. '
f/  Moo w inę>vasle: P^=?00 kW, »

g/ Czas trwania impulsu sondującego i  c z ę s to t liw o ś ć  pow tarzan ie : 
d la  =370/ 350 i  370/3^6/330 Hz;

t^ = 1 ,2  d la  F^=7io /ó20, 710/780/710/630 i  705/780/720 Hz. 

b/ Prędkość obrotowa anteny: n=6 obr./m ln 1 12 ohr./min.
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lîya. 15. C harakt«rystyka wylorj-wania p rzez  s ta c je  RT-17 "NAREW” '  
obiektów pow ietrznych  na małych wysokościach

i/  Dokoładnośó ok reś lan ia  współrzędnych: w o d le g ło ś c i :  jf30O m; 
w azynniole: +,1 »5* .

j/  RozróstnlalnośćI w o d le g ło ś c i :  500 m; w azymucie: 3^, 
k/ M ożliw ośc i px*zestraJania aparatury nadawczo~odblorczeJ : s ta c ja  

n ie p r z e s t r a ja lo a y inną o z ę s to t liw o śó  pracy można xMsyskaô poprzez zmia­
nę typu magnstronu w nadajniku. Czas kon ieczny na wymianę magnetronu 
i  p r z e s t r o je n ie  odb iorn ika wynosi około l godzin y .

1/ Układy p rzec iw zak łócen iow e:
— do e l ln lm e j i  sakłóoań ok'bywnyob stosu je  s ię :  SŻÓV-szerokopasBK>wy

wzmacniacz -  ograiodcznlk-^ąskopasmowy wzmacnj.acz. Jest to  układ e l lm i— 
ntijąoy zak łócen ia  Impxilsowe o bardzo małym c za s ie  trw an ia ; KORELATOR- 
układ e lito lnu jąoy  zak łócen ia  n iesynchron iczne; INTEGRATOR -  układ e l i ­
m inujący zedcłócenia n iesynchron iczne oraz popraw ia jący stosunek sy­
gnału  do sziunu; LOG -  układ log iirytm iozny e lim in u jący  zak łócen ia  p r z e -  
sterow u jąoe odb io rn ik ; SZARY -  układ e lim in u jący  zak łócen ia  szumowe;
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-  do eliminowani« calclóoeń paer]rMtqrch e t o r ^ e  ełęt TBS oyfrowy
/kohcrent-ny 1 eutokoberontny/; CFAR -  cyfrow y układ utrzymania a ta le so  
poziomu fa łszyw ego  alarmu^

X/ Cna» « łą o s en ia S ' p rzy  z a s ila n iu  z s ie c i  8 min; p rzy  z a s ila n iu  z 
podgrzanego agregatu  8 rain.

« /  Z a a ila n io t  ® dwóoh zespołów prądotwórczych typu PAD-36-3/400 
lub s ie c i  3x380 V, 50 lIz, Pobór mocy 15 ItW,

n/ Caaa zw ija n ia  i  r o zw ija n ia j po 90 minut,
o/ Dopuszczalno I p rędkości transportow e: po drogaoh o twardej i  

równej naw ierzchn i: do 50 km/h; po drogach o twardej i  zn iszczon e j 
naw ierzchn i: do 30 km/h; po drogaoh polnych dc 15 km/h; po bezdrożach 
do 6 km/h.

p/ Zewnętrzne waruidci p racy ; temperatura p ow ie trza : od -40 C do 
+50^C; w ilg o tn ość  względna p ow ie trza : 95 9» <io 98

M ożliw ości bobowe

S tac ja  ma uJiłady u m ożliw ia jące  n ie za le żn e  p rz e s y ła n ie  danych o wy­
k rytych  ob iektach  do aparatury "WOZDUCH", "DUNAJDC", "FAZA", T a b lica  
w yjśc iow a , przeznaczono do współpracy zapewnia możliwość p rzy łą czen ia  
trzech  urządzeń zewnętrznych, z którym i je s t  p rzew idziana współpraca,

S tao ja  posiada dwa wskaźnik i obserw acji ok rężn e j. Jeden ze  wskaź­
ników ti’ aktowany Jest jako wskaźnik wynośny. Może być wynoszony na 
od le g ło ść  do 500 m, Z wynośnego wskaźnika można w p e łn i sterować pracą 

s t a c j i .
Posiada następu jące ro d za je  p racy : L IN  / lin iow y/ , LOG / logarytm iczny/» 

KOIIO /koherentny/, A-KOIIO /autokohorentny/.
We w szystk ich  rodza jach  p racy : "L IN " , "LOG" , "A—KOHO" Jest m ożliwość 

w łączen ia  następ\iJącyoh układów: "KORELATOR", "INTEGRATOR", "CZAB"
/w iz ja  ozarno—b ia ła /  i  "OKNO" do ok reś lan ia  p rzedzia łów  w ysokości,

S too ja  p racu je  na zasad z io  iuę>ulaowej monoimpulsu amplitudowego. 
Is to tnym i funkcjonalnym i układami charakterystycznym i d la  tak iego  sy­
stemu pracy są; system antenowy z  podwójnym tikładem ośw ie tla jącym ; , 
podwójny system odbloi’ ozy ; system estym acji s tro fy , w ysokości; układ 
p od z ia łu  mocy na dwa układy o ś w ie t la ją c e  antenę. ^

W o za s ie  nadawania energ ia  bwoz z  nadajnika Jest d z ie lon a  w u k ład z ie  
p od z ia łu  mocy i  p rzesy łana  dwoma traktam i falowodowymi do anteny g d z ie  
Jest wypromieniowana dwoma przesun iętym i w e lew a o ji w iązkam i.

¥ o za s ie  odbioru sygnały o d b ite , odb ierane są p rze z  każdą w iązkę 
o d d z ie ln ie  i  p rzesy łan e  do oddzie ln ego  systemu odb io rczego . System 
odb iorczy  zaw iera  dwa tra k ty : tra k t  wykrywania sygnałów; tra k t estym aoji
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w ysokości.
Sygnały z  obu tych traktów są p rzesy łan o  1 zobrazowano na w ska in i- 

kach obserw acji okręźsnoj.

2 ,2 , ' Wysokośolom lerze t*adlolokapyjno

2 .2 ,1 , S tac ja  ra d io lok acy jn a  H¥-3l "NIDA"

Prz ezna ozen ie

Wysokośólom lerz R¥«31 "NIDA" je s t  przeznaczony do ok reś lan ia  wy­
sokości lo tu  obiektów pow ietrznych . Ponadto moZo byó wykorzystywany jako 
s ta c ja  rad io lok acy jn a  do wykiTrwania obiektów pow ietrznych  n isko lecących^ 

w rod za ju  pracy dookręZnej 1 sek to row e j.
^ ^ ła d  . ’

W skład wysokośolorołerza wchodzą t r z y  wozy 1 dwie p rzyczep y : wóz 
antenowy z  hydraulicznym  zespołem  napędowym; wóz- nadawczo-odbiorczy; 
wóz operacyjny z  aparatTirą wskaźnikową,obróbki sygnałów , p rzeo lw zak łó - 

oenlową 1 pomiarową; zesp ó ł prądotwórczy PAD—36—3/^005; przyczepa do 

przewozu k a b li .
Podstawowe dano tak tyozno-teohn^^

a/ Z a s ię g i wykazywania obiektów pow ietrznych  o skutecznej pow ierzchn i 
od b ic ia  (5 =1 m̂  w za le żn o ś c i od wysok’o śo i lo tu  w rod za ju  pracy dookręż- 

n e j,

I»— — — — — — — t— —1— —
{ wysokość lo tu  /m/ { 50 I | 300 { 500 |I__ _̂_LJ junr _mjaasm̂nrsmsauwesm«-n-n-|afrm—_-Ąn
j Z a s ięg  s t a c j i  /km/1 -  } ^0 ^  65J 85 |

Z a s ię g i wykrywania obiektów pow ietrznych  o skutecznej pow ierzchn i 

od b ic ia  (o =1 
rod za ju  praoy:

w za le żn o ś c i od wysokości lo tu  p rzy  wysokościowym

fwysokość lo tu  /m/ "j lOOoTsoOo"] IOOOO [* 20000« 

|*2asięg s t a c j i  /km/! 110 j 16O ! 220L /łŁm/ j • i I

b/ Zakres f a l ;  centymetrowy, pasmo S.
0/ Charakterystyka prom ieniowania: szerokość w p ła s zc zy źn ie  poziom ej 

*•’̂ 3° ;  szerokość w p ła s zc zy źn ie  pionowej 0 ,85®. 
d/ L iczba  kanałów: s ta c ja  dwukanałowa.
0/ Moo nadajnika P^=900 k¥ d la  każdego kanału.
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f /  Czaa trwania Impulaii »cudującego i  o z ę a to tllw o ś ć  pow tarzan ia: 

t . = 2 , 4 /̂ ł d la  F =333/375 Hzj t  = i , 2 ^  d la  F =625/ 715/ 790/715 Hz.X p X p
g/ Prędkość obrotowa anteny n: 6 obr./m lu <
h/ Dokładność ok reś lan ia  współrzędnych: w o d le g ło ś c i ¿1000 nt; 

w azymucie +2**; wysokości ^  500 m,
i/  R ozróżn ia In ośó : w o d le g ło ś c i 1000 m; w azynniolo 3*̂ | w k ą c ie  

wahania anteny 0 ,85° .
j/  M ożliw ośc i p rzea tra ja n ia  aparatury nadaw ozo-odb ioroaej: s ta c ja  

łdLeprzestra ja lna , inną c z ę s to t liw o ś ć  pracy możno iizyskaó poprzez 
zmianę typu magnotronu, Czas potrzebny na wyndanę raagnetronów w obu 
kanałach wynosi 1 ,5  god zi ty ,

k/ Układy przociwzakłóoondowe:
-  do elim inowanie zak łóceń  oktytvnyoh s to su je  s ię :  SSOW-BZoroko«- 

pasmowy wzmacniacz -  ogrardczn ik  -  wąskopasmowy wzmacniacz. Jest to  

tikład e lim inu jący  zak łócen ia  impulsowe o bardzo małym c za s ie  trwania; 
KOINCYDENCJA -  ulcład e lim inu jący  zak łócen ia  n iesynchron iczne;

— do elim inowania zakłócoń  pasywnych s to su je  s ię :  TES koherentny; 
TES autokohorentny i  TES—R. Ponadto można stosować następu jące układy 
przec iw zak łócen iow e: RC — w przypadkach zak łóceń  d ługim i Impulsami;
NARW zabezp iecza  odb iorn ik  przód przesterowaniem  w warunkach zak łó ­
ceń szumowych; ZARW -  zm niejsza wzmocnienie odb iorn ika na b lis k ic h  
od leg ło śc ia ch .

1/ Czas włąozoTda p rzy  za s ila n iu  z  s ie c i  7 min; p rzy  z a s ila n iu  z  
podgrzanego agregatu  7 min,

ł /  Z a s ila n ie :  z z e sp o łu  prądotw órczego typ u  PAD—lOO—3/^00 ^nb s i e c i  

3x380 V 50 Hz.
m/ Czas zw ijan ia  1 ro zw ija n ia  30 minut.
n/ Dopuszczalne p rędkości transportow e: po drogach o twardej 1 rów­

nej naw ierzchni do 60 kra/h; po drogach o twardej 1 zn is zc zon e j naw ierz­
chni do 35 kui/h; po drogach polnych do 15 km/h; po bezdrożach do 6 km/h* 

o/ Zewnętrzne warunki p raoy: temperatura pow ie trza  od -^0°C do+50®Cj 
w ilg o tn ość  względna pow ietrza  95 % *  9S

M ożliwo^i__bo^owe

Wysokośolomlerz może pracow ać  sam odzieln ie lu b  w kom plecie s t a c j i  
ra d io lo k a cy jn e j będącej od ległośo lom lerzom . Może rów n ież współóraoować 
z  obiektam i au tom atyzacji typu “ WOZDUCH” , ’'DUjNAJEC*', Do wysokośoiom ie- 
rza  można jedn ocześn ie  pod łączyć  dwa urządzen ia  zewnętrzne np„ JAW0R-M2 
i  WOZDUCH—1M. Współpraca z  lurządzenlem zewnętrznym może odbywać s ię  
na od leg ło ść , n ie  prz*okraozającą 300
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TVysoko6o i orni orz p racu je  w system ie dwulcanało«ym / d iv e r s ity / .  Posiada 
następu jące ro d za je  p racy ; praca jednokanałowa A lub  B; praca dwuka«» 
nałowa A+B, AxB, A^+ B^. Podstawowym rodzajem  pracy Jest A+B. Rodzaj 
AxB nodparnia wysokościom ierz na zak łócen ia  impulsowe. Rodzaj 
A^ + B  ̂ uodparnia na zak łócen ia  lną>ulsowe typu szumowego.

Ponadto w s t a c j i •w ykorzystu je  s ię  ta k ie  ro d za je  pracy ja k ; am plitu ­
dowa, SZOW, KOINCYDENCJA, KCHO, A-KOIIO. Wysokości orni erz  ma dwa wskaź­
n ik i wysokości o zakresach w ysokości; 0*20 km, 0+^0 km, 0+80 ,km,
20VłO km, iłO+óO km, 60+80 kra oraz jed en  wskaźmik obserw acji ok rężn e j.

2 .2 .2 , S tac ja  ra d io lok acy jn a  PRW-ló 

P rzeznaczen ie

Wysokościom ierz PRW-ló j e s t  przeznaczony do ok reś lan ia  wysokości 

lo tu  obiektów pow ietrznych .
Skład

W skład wysokośoiom ierza wchodzą dwie p rzyczep y : przyczepa nr 1 z 
aparaturą nadawczo-odbiorczą i  wskaźnikową oraz przyczepa nr 2 z  dwoina 
zespołam i prądotwórczym i. Transport wysokośoiom ierza r e a l i z u je  s ię  

za pomocą dwóch ciągn ików .
Podjgtąwowe dane tak t^ ozno -teoh n iczn e_

ą'/ Z a s ię g i wykrywania obiektów pow ietrznych  o skutecznej pot<ierz— 
chnl o d b ic ia  (3 = l râ  w za le żn o ś c i od wysokości ich  lo tu ;

|~Wysokośó lo tu  /m/ *1 100 | 300 l 500 flOOoJ^SOOO j^lOOOoJ 20000J

I Z as ięg  s t a c j i  /km/i” 3 5 f*  70 j 80 | TOO J 170 } 170 1 170 }

b/ Zakres fa lx  oentymatrowy.
0/ Charakterystyka prom ieniowania; szerokość w p ła s z c zy źn ie  p o z io -  

mej 2,3  ; szerokość w p ła s zc zy źn ie  pionowej 0 ,5  ;
d/ L iczba  kanałów; s ta c ja  jednokanałowa;
0/ Czas trwania impulsu sondującego i  c z ę s to t liw o ś ć  pow tarzan ia : 

w amplitudowym rod za ju  pracy -  t^=1p75yU>i  ̂ F^=^00 Hz; w koherentnym 
rod za ju  f>racy -  ; F^=800 Hz.

f/  C zęs to tliw ość  wahań: 6 wahnlęć/minutę.
g/ Dokładność ok reś lan ia  współrzędnych; o d le g ło ś c i +1000 m; azyputu 

jj.2°; wysokości +̂ 100 in,
h/ R ozróżn ia ln ośó ; w o d le g ło ś c i 1500 m; w azymucie 2 ,5 °  w k ą c ie

O
po ło żen ia  0 ,5  » ♦
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i /  Mo2llwo^oi przestraJaTila aparatu ry  nadawozo«-odM.orozeJ
a/ w anę»lltudoi#ym rod za ju  p racy» R -  ręczn e  p rzea tra jan l.e . Po 

n a c iśn ię c iu  p rzyc isku  "nada jn ik " aparatura p rza s tra ja  a lę  o 30*k0 MHzj 
Z -  zak łócen ia  szerokopasniovo« Nadajnik p r z e s t r o ją  s ię  dopóty, dopóki 
na w y jśo lu  odb iorn ika  nJo pó jaw l s ię  sygnał bez zak łóceń ; P — nadajn ik  
p r z e s t ra je  a lę  od impulsu do Impulsu.

b/ w koherentnym rod za ju  p racy : aparatura p r z e s t ra ja  s ię  na t r z y  
s ta łe  c z ę s to t l iw o ś c i .

j /  Układy p rzec iw zak łócen iow e» do elim inowania zak łóceń  aktywnych 
/szlamowych/ s to su je  s ię  p r z o s tra ja n le  na inno c z ę s to t l iw o ś c i p racy ; do 
elim inowania zalcłóooa n lesyn c łiron loznyoh — uk ład  TZN; 'do  elim inowania 
zak łóceń  pasywnych -  układ TES, ZARV, RC, NARW,

k/ Czas w łączan ia  do p racy  3 »ninuty,
1/ Z a s ila n ie :  z  s ie c i  3x220/380 V, 50 Hz poprzez p rze tw orn icę  WPŁ-30 

lu b  zespo łu  prądotw órczego.
2/ Czas zw ija n ia  1 r o zw ija n ia : ^5 minut bez wynosu k o n so li wskaż« 

n lka w ysokości, z wynosem 2 ,5  h,

ro/ Dopuszczalne p rędkości tran sp ortu : po drogach asfa ltow ych  35 km/hj 
po drogach utwardzonych 25 km/h; po bozdro!tach 8 km/h,

n/ Dopuszozolne zewnętrzne warunki p racy : ten9>eratura pow ietrza  od 

-^0*^ do +50**C{ w ilgo tn ość  pow ietrza  do 98 % przy  ten^ierat tir ze  20®C;
Mo&llw ośo l  bojowe

w ysokośdom ierz może współpracować w zes taw ie  z  dowolną s ta o ją  
ra d io lok acy jn ą  obserw acji ok rężnej lub  obiektam i au tom atyzacji "WOZDUCH" 
"DUNAJEC". Szafa wskaźnika wysokości może być wyn iesiona na o d le g ło ść  
do 300 m od p o zo s ta łe j aparatury.

Posiada dwa ro d za je  p racy : an^lltudowy 1 koherentny. Może zabez­
p ie c za ć  następu jące sposoby poszioklwanla p r z e s tr z e n i p ow ie trzn e j t ' 
obserwację sektorową w p ła s zo zy żn lo  poziom ej w sek to rze  5**, 10°, 20 °, 
oraz w k ą o le  p o ło żen ia  od 0^20°; ś le d ze n ie  za oelem poprzez sterow an ie 
ręczn e . Do obrony p rzed  samonaprowadzająoyml s ię  pociskam i rakietowym i 
s to su je  s ię  automatyczne p rz e łą c za n ie  " PRACA-EKWniALENT"

2 .2 .3 . S tac ja  rad io lok acy jn a  PRW-13

Przpznaozen le

wysokościom !erz PRW—13 Jest przeznaczony do o k re ś lan ia  wysokości 
lo t u  obiektów pow ietrznych , a także do wykrywania i  ś le d zen ia  obiektów  

nisko lecących  w dookrężnym ro d za ju  ppaoy wysokośolom lerza.
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a ^ a d

W sk ład  wyeokoioiomi.erza wchodzą trzy  przyozepys przyczepa antenowa 

z zamontowartyin wewnątrz kabiny nadajnikiem  i  o d b io rn ik i era; przyczepa  

wskaźnikowa z zamontowaną wewnątrz przyczepy apBTBtv»rą wskaźnikową, 
sy n ch ron izac ji, przeciw zakłócen iow ą i  podstawowym zespołem  prądotwór­
czym; przyczepa z a s i la n ia  z rezerwowym zespołem prądotwórczym i  p rze ­

tw ornicą s iec iow ą .
T ransport kołowy wysokośoiom lerza r e a l i z u je  s ię  za pomocą trzech

samochodów typu KRAZ,
Podstawowe dane t ^ t y o zno -teohniozne

a/ Z a s ię g i wykrywania obiektów powietrznych o skutecznej pow ierz­
chni o d b ic ia  ssi m̂  w zaleźnoiścl od wysokości ich  lo tu j

j i* 50 I 100T 300I  500 JlOOG f s ^ O  TlOOOO ¡ 2^00^1

Maksymalny pułap  ok reś lan ia  wysokości 85 kra,

b/, Zakres f a l :  centymetrowy,
0/  Charakterystyka prom ieniowania: szerokość w p ła s zc zy źn ie  p o z io ­

mej 2®; szerokość w p ła s z c zy źn ie  pionowej 1®.
d/ L iczba  kanałów ; s ta c ja  Jednokanałowa. Nadajn ik ma gotowe do P>^*~ 

oy dwa magnetrony, przy  czym może pracować ty lko  je<len magnotron.

Czas p r z e jś c ia  z Jednego magnetronu na d rug i 2 sek.

0 /  Moc nada jn ika :
f /  Czas tjrwania iuQ>ulsu oraz c z ę s to tliw o ść  pow tarzan ia : t^a:3^'4 SHa 

F =365 Hz w ro d za ju  p racy KZAJDIG" I ;  t^=3/i^ d la  Fp=333 w ro d za ju  

pracy RZADKI I I ;  t^=1,5>i/^ d la  F^!=730 Hz w ro d za ju  pracy CZĘSrrY.
g/'Prędlcośó obrotowa anteny: 6 lub iOol>r./mln.
h/ Dokładność o k re ś lan ia  współrzędnych; wysokości J^300 m; o d le g ło ­

ś c i  ^  -(000 m; azymutu +2®.
j./ Rózróiinialnośót w o d le g ło ś c i 2 km; w azymucie 3 •
j /  Mo&liwości p rz o s t r a ja n ia  nparatiury nadaw oz-odbiorczej i wysoko- 

śo iom lerz n ie  ma m ożliwości p rzo stra ja in la  układów nadawczo-odbiorczych  

na inną c z ę s to t liw o ść . I s t n ie je  natom iast możliwość zmiany c z ę s t o t l i ­
w ości poprzez wymianę magnetronu na inny /czas wymiany 1 h/ lu b  p r z e j ­

ś c ie  na d rug i kanał /2 sek/.
k/ Układy przeoiw zakióoeniow o: KLB; TES koherentny; TES autokohe— 

ren tny ; SEI^EKCJA /koincydencja/.
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1/ Caa» wlinoasenio: wi.qo!i!6nie w vat*unkaoh »namlonowyoh 8 nilnj w łą ­

czen i o foroown© U min.
1/ Zea ilR n leJ  a « i o o ł  3*220/380 V, 50 H* popraicz pr®et«orniovp l « b  

eeopołu  prądotwóroaofto.
m /  0®«8 arwljanle i  rosswijanlo t do ^ , 5 h.
n/ Dopuaao»alno prędkości transportu : po drogach o twardej i  rśwnoj 

nawiorzohni do hO kra/hf po drogach polnych do 20 km/h,
M ożllwośo-i bojowe

Wysokościom !orz możo byó «przęZony o lck trycK n lo  zo »tao jom i ra d io ­
lokacyjnym i P-37, P-li<F, P - l8 , oroz z ob iel'tam l au to inotyzoo ji "WOZDUCK"

1 "DUNAJEC’ .
Posiada następująco ro d za je  prooyt SELEKCJA — do elim inowania za ­

k łóceń  n iesynohron loznyoh ; AMPLITUDA -  Joat podatawowytn rodzajem  praoy 

TES -  do tłu in lonia zakłóceń  pasywnych,
WysokośoloBii erz ma dwa wskaźnik i ra d io lo k a cy jn e : jeden  wskaźnik iypn 

"RH" dó ok reś lan ia  wysokości i  jeden  wskoźnlk obaorwaoji okrężnej typu 
"P " do ok reś lan ia  azymutu d. o d lo g ło ś o l obleJctów p ow ie ti‘znyoh nisko 

lecących ,

2 ,2 .^ . S tacja  ra d io lok acy jn a  PRV-11 

I*rz eznaczetil o

Wysokośoiomiorz PRW-11 jo s t  przeznaczony do ok reś len ia  T<ysokośoi 
lo tu  obioktÓTf pow ietrznych , a także  jio przystosowaniu  do wy'krywunla 
i  ś led zen ia  obiektów nisko lecących  w dooltrężnym rod za ju  pracy wyso­

k ośc i omica’za.
 ̂ Skład

W skład wyookościom ierza wchodzą: przyczepa z aparaturą UAidawozo- 
odb iorozą i  anteną; przyczepa z  aparaturą wskaźnikową, za s ila c zam i, 
synchro\d.ZQtorem, układami komnen^iaojl 1 zespołom prądotwórczy’rj; p rzy ­
czepa z zespołem prądotwórczym i  przotwoi*nicą; zestaw kontenerów do 
przewozu elementów alit erąr i  kabd i  jtd-ędzy^rfozewych,

Podstawowe^do^e^taktyozno-techniczne

a/ Z a s ię g i wykrywania obiektów powiotiTznych o skutecznej pow ierzchn i 

od b ic ia  ^  — 1 m̂  w 'za leżnośc i od wysokości loh  lo tu ;

^ w Í ¡ ¡ k o ś ^ I ó t u ” /m 7 ''~ I1 0 0 ~T 3 0 0 ” [5 0 0  ] l 0 0 0  [ 5 0 0 0  j
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Maksymalny pnlap ok reś lan ia  wysokości 83 
b/ Zakres f a l i  centymetrowy,
o/ Cbarakt ery styka  prom ieniowania» saorokośó w plaazoasyźnie p ionow ej« 

szerokość w p laszozy;£n le poziom ej: 2 *ł0 ', 

d/ L lozba  kanałów: Jeden, 
e/ Moo nadaj«xika: 1 »2 MW,
f/  Czas trwania impulsu oraz c z ę s to t liw o ś ć  pow tarzan ia : t ^ o 3 ^

d la  F =365 Hzj tj^a1,5/M d la  F^»730 Hz,
Prędkość obrotowa anteny *» rod za ju  pracy "od logrłośo lom lerz" «

6 obr./m in.
h/ Dokładność ok roś lan la  współrzędnych: wysokości +300 m; o d lc fiło ś c l 

o¿1 kra; azymutu ¿2 . , ^
i./ jR ozró in la ln ość : w o d lo g ło ś c i 2 kra; w azymucie 3 ,
j/  Mostliwości p r z e s tra ja n la  apturatury nadawozo-ortblorozoj : wysoko- 

śo iora ierz można p r z e s t r o ić  na Jedną z  p ię c iu  zaprogramowanych c z ę s to ­

t l iw o ś c i .  Czas p rz e s tra ja n ia  1 sok.
k/ Układy przeciwzjakłóceniowo: p r z e s tra ja n ia ; TES koherentny; TES 

autokoherentny; ko incydencja .
1/ Czas w łą czen ia : w łą czen ie  w warunlcaoh znamiouowyoh 8 min; w łą -  

o zou ie  forsowno 3 »5 min.
1/ Czas zw ija n ia -.i r o zw ija n ia : do 3 Kodz,
ra/ Z a s ila n ie  : z  s ie c i  3x220/380 V, 50 Hz poprzez p rze tw orn icę  lub 

zespo łu  prądotw órczego, Moo pobierana 181 kW,
n/ Dopuszczalne p rędkości transportu : po drogach o twardej i  rów­

n e j 'n aw ierzchn i do 35 km/h; po drogach polnych do 15 km/h.
Możliw oś o l_  boj^ow e

Wysokośoiomierz może być sprzężony e le k try c zn ie  z e  stacjam i ra d io ­
lokacyjnym i P-37, P - l^  oraz obiektam i au tom atyzacji "WOZDUCII" i  "DU­

NAJEC'',
Posiada następu jąco ro d za je  p racy : anqjlituda,amplituda z  koincyden­

c ją ,  KOHO i  A-KOHO.
Wysokośoiomierz ma dwa w skaźn ik i ra d io lo k a cy jn e : jeden  wskaźnik 

typu "BH" do ok reś lan ia  wysokości i  Jeden wskaźnik obserw acji ok ręż­
nej typu "P " do ok reś lan ia  azymutu 1 o d le g ło ś c i obiektów pow ietrznych  

nisko lecących ,

2 .2 .5 . S tacja  ra d io lok acy jn a  PRW-9 

Wysokośoiomierz PRW-9 z o s ta ł  wyprodukowany w dwóch w ers jach : PRW-9 

i  PRW-9a
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Przeznaczen ie

wy 8 okoś o lotni er z PRW-9 /PRW-9a/ je s t  przeznaczony do ok reś lan ia  
wyaokośol lo tu  obiektów powietrznych.

Składy

_____ Wysokośclom ierze  PRV«.9 1 PRW.gą ma:|i» w za sadz ie  te  same zespo ły
ra d lo e lek tro n lo zn e  i  elektrom echaniczne. Aparatiure rad io lok acy jn a  Jest 
rozm ieszczona w nadwoziu k tó re  w wysokośoiom lerzu PRW-9 Jest zamonto­
wane na p rzy c zep ie  samochodowej, a w PRW-9a na podwoziu samochodu KRAZ.

Podstawowe dane ta k tyc zoo -teoh n ic zn e r

a/ Z a s ię g i wykrywania obiektów p o w ie t r z a c h  o skutecznej p ow le rz - 
ohnl od b lo ia  6^=1 w za le żn o ś c i od wysokości ioh  lott^:

! Wysokość lo tu  /m/ Tso | lOO | 300 * 500 i 1000 i 5000 ilOOOO i 2000ol 

r  Z a s ięg  s t a c j i  A 'V  { -  j 3 5 j  70*t* 8 5 'j ' 100 j" 150 I 150*^ 130 1

Maksymalny ptilap ok reś lan ia  wysokości ^5 km.

Charakterystyka promloniowańias szerokość w p ła s zc zy źn ie  pionowej 
25^; szerokość w p ła s zc zy źn ie  poziom ej: 2,5®. 

o/ L iczba  kanałów: s ta c ja  Jednokanałowa, 
d/ Moo w im pu ls ie : P̂^̂ =500*700 kW.
e/ Czas trwania impulsu oraz c z ę s to t liw o ś ć  pow tarzan ia : t^= i ,7 5 ^  

p rzy  F =k00 Hz; t.=1^/) p rzy  F =800 Hz.r  ^ P
f/  Prędkość obrotów anteny: wysokość lotni orz może pracować w r o ­

dza ju  pracy scJctoroweJ z  p rędkością  obrotów it0®/rain,

g/ Dokładność o lereślan la współrzędnych: wysokości +100 m; ^azymutu 
hk2®; o d le g ło ś c i Hh 1000 m,

h/ R ozró żn la ln ość : w o d le g ło ś c i 1300 w azymucie 2,5®. 
i/  M ożliw ości p rzo s tra ja n la  aparatury nadaw czo-odb iorcze j: p rzy  

amplitudowym rod za ju  pracy i s t n ie ją  t r z y  sposoby p r z e s t r o je n ia :
R -ręczt)e p r z e s t r ó j au le . Po n a c iśn ię c iu  p rzyc isku  nadajnik p rz e s tra ja  
s ię  o 30+^0 MIIz; Z—zok łócon la  szerokopasmowe. Nadajnik p rz e s tra ja  s ię  
dopóty, dj)p6kl no w y jśo lu  odbiorn ika n ie  znikną zak łócen ia ; P -zo k ló -  
oen la  nakierowano. P rzes traJ an ie  od Impulsu do lmpulsxi; p r z e s tra ja n ie  
punktowe na t r z y  s ta łe  c z ę s to t l iw o ś c i .

j/  Układy przec iw zak łócen iow e: do ellmi.nowanla zak łóceń  aktywnyoh- 
sziunowyoh s to su je  s ię  p r z e s t ra ja n ie  na inną c z ę s to t liw o ś ć  praoy; do 
o lim in a o ji zak łóceń  niesynchronicznych w ykorzystu je  s ię  f i l t r  za k łó ­
ceń niosynohronloznyoh i  do elim inowania zakłóceń  pasywryoh tikład TES, 
ZARW, RC, NARW.
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k/ C«aa w lącaen ia i prisy e a a lla n lu  ^ a ia o l i  pragr «a a ila n iu  b pod-

grzanti^o sioepolu prądoirwórcaeffo 3 n in-
1/ Z a s ila n ie !  a s ie o l  3*220/3&0 V,' 50 Ha poprae« p ra «t> io rn ioę  VPŁ-30j 

«  Boapolw prądotnóroaego AD-30T/230/C*»łOO. Pobór mooyi 15 kW.
1 / Czas zw ija n ia  1 r o z w ija n ia » bez wynoszenia wskaźnika <»5 ndnut, 

z  w ynoszen ie » 2 ,5  k .
nv/ Dopuszozalno p rędkośc i transportu * po d r o ^ e  a s fa lto w e j 35 k » A ;  

po drogaoh utwardzonych 25 km A } po bezdrożach 8 laa/h,  ̂ ^
n/ Zewnętrzne waruhki p raoy i t«n p era tu ra  p ow ie trza  od -kO C do +50 C 

względna w ilg o tn ość  pow ie trza  p rzy  tem peraturze +20 C.

l^sokośo lom ierz  może w i^ólpraoować z  dowolną s ta c ją  ra d io lok a cy jn ą  

będącą W iizb ro jen iu  Wojsk OPK i  Wojak Lo tn iozyoh , o raz obiektam i 

au tom atyzacji "WOZDUCH" i  «DUNfcJEC»,
Poalada dwa r o d za je  praoys anąjlitudowy i  koherentny. W ło ś n ik  wy­

sokości może być w yn iesiony na o d le g ło ś ć  do 300 m od m lojaoa ro zw in ię c ia  
wysokośolom ierBa, Wy-eokośoiomierz posiada następu jące ro d za je  poszuki**iu 

wać! obserwaoję sektorową w p ła s z c zy źn ie  poziom ej /w  ̂ _>
i  20®/; ś le d ze n ie  za celem  poprzez sterow an ie ręczn e ,

3, STAOJE HADIOLOKACYJNR ZAKRESU DECYMETR0WE500

3 , 1 , Odległośolom ieTBe ra d lo lok a oy jn e

3 ,1 .1 , S tao ja  rad io lok acy jn a  JAW0R-M2 

S tao ja  rad io lok acy jn a  JAW0R-M2 z o s ta ła  wyprodukowana w dwóch w era - 

Jach! JAW0R-M2M -  mobilna /nazwa fabryczna H0-5l/;
JAW0R"̂ <M2P -  przewoźna /nazwa fabryczna RO-51/,

W ersje t e  ró żn ią  s ię  m iędzy sobą l ic z b ą  j ednostek  Jeżdnyoh oraz 
wymiarami anten, natom iast pod względem m ożliw ośol bojowych ró żn ią  
s ię  zasięgam i /gorsze  param etry JAW0R-442M/ oraz o za se « ro zw ija n ia  i  

zw ija n ia  /k ró tsze  ozasy d la  JAWORA—M2M/,■
PrzeZTt^ozęnie

S tao ja  rad io lok a cy jn a  JAW0R-M2 Jeat przeznaoBona do wykrywania, 
rozpoznawania 1  ś led zen ia  obiektów pcwlafcrznyoh, naprowadzania l o t -  
n lotwa m yśliwakiago ha o e la  pow ie trzn e  i  wskazjrwanla oelów pow ietrznych  

wojskom rakietowym,
S tao ja  zabezp iecza  I wykrywania obiektów pow letrzi^ foh  «  p rzed z ia ła ch  

s t r e fy  w id z ia ln o ś c i /rya . 16 , l 7/ i bk roś lan la  b ieżących  współrzędnych 
ob iek tu * azymutu i  o d le g ło ś c i ;  o k re ś la n ie  p rzyn a le żn ośc i wykrytych
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Rya. l6 , s t ro fa  o bserw ac ji s t a c j i  JAVOR~M2M

Rys. 17. S tre fa  obaorwaoji s t a c j i  JAW0R-M2P
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obiektów  "ewój -  oboy", ^
Skła d

V ńkład w e ra ji  m obilnej /JAW0R-M2M/ wohodai t wóa antenow o-odb ior- 
oay; wóz nadawczy} wóz wskaiżnikowy; dw ie p rzyczepy z  dwoma zeapołam i 

prądotwórczym i.
W sk ład  w e r s j i  przewoźnej /JA¥0R-M2P/ w ch odzi» wóz an tenow o-odbior- 

o zy ; wóz nadawczy; wóz wskaźnikowy i  dw ie p rzyczepy  antenowe;przyczepa 
kablowo-falowodowa, dwie p rzyczepy z  dwoma zespołam i prądotwórczym i.

Podst awowe dane tak typznC~t ę ohnlo zn e

a/ Z a s ię g i wykrywania i
-  p rze z  s ta o ję  JAW0R-M2M obiektyw p ow ie trz tych  o skutecznej pow ierz­

chni odb ic ia  <3̂ a 1 m̂  w za le źn oóo i od wysokości lo tu t

rw ysok óśr i^ tu ^ / m / ""^ ^ ©  I 3Ó ri 500 \ lO O oT5000" f  lOOOO } 20000 j
, .1-1111 -  I— *- - 1  —^ I— »-------- « —— 1.—

1 Z as ięg  s t a c j i  A®/J^ ^Oj 5 0 ^  60

-  p rze z  s ta c ję  JAW0R-M2P obiektów pow ietrznych  o skutecznej p ow ierz­

chni od b ic ia  ^  *s 1 w z a le żn o ś c i od wysokości lo tu :

{ Tiysokośó ł^ tu  /m7~ y ‘T o o ]*300*j 500 fIOO0T 50OO f lO O ^ j^ O O O o j

Górny pułap wylatywania p rzez  s ta c ję  JAW0R-M2M -  35 km i  p rze z  s ta ­

c ję  JAWOR M2P -  3^ km, . .
b/ Zakres f a l :  decymetrowy,
o A o ż liw o ś o i zestawu w z a k re s ie  wykrywania i  ś le d zen ia  obiektów  

powietrzTiyoh na małych wysokościach przedstaw iono na ry s ,  18 i  19.
d/ Chorakt ery styka prom ieniowania: szerokość w p ła szczy źn ie  p oz io ­

m ej: 1 „7 ® /w ersja  m obilna/, 1® /w ersja  przewoźna/; szerokość w p ła ­

szczyźn ie  p ionow ej: ^0 / d la  obu w e r s j i/ ,
0/  L iczba  kanałów : 2;
i'/ Mco nadajn ika: P^s2x2,5 MW;
g/ Czas tzTłania imptilsu oraz zz ę s to t liw o ść  p ow ta rzan ia : tj^^=5/*i 

d la  F =333/375 Hz; t ^ = 2 ^  d la  Fp=625/715/790/715 Hz, 
ix/*Prędkość obrotowa anteny: n=3» 6 , i  9 obr/min,
i /  Dokładność ok reś lan ia  współrzędnych: o d le g ło ś c i +600 m; azymutu 

+0,5® d la  JAW0RA-M2P: + 1 ®  d la  JAW0RA-M2M.
J/ R ozró źn ia ln ość : w o d le g ło ś c i 1 ,5  km: w azymucie 1,5® d la  JAWORA- 

M2P i  2® d la  JAW0RA-M2M,
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l?ys. 18, CharalttcryatyUa wykyywaitla 
przoss s ta c ję  JAV0R»>M2M 
oblcSctów powlotraRyoh na 
moZyoh wyecltoóolaoh.

iiya. 19. Charakterystyka wykrywania 
p rzez  s ta c ję  JAVOH-JiaP 
obiektów pow ietrznych  na 
małych %iysokośoiach.

k/ M ożliw ośc i przo.^atrajania aparatury odbiorozo~nadawozoj : s ta c ję  
tnożtui p rz e a t ra ja ó  n u  jedną a k  BaprograiaowaDyob c z ę s to t liw o śc i spośród  

możliwych 2 6 »o d d a ie ln ie  d l «  kanału  A 1 kanału  B. Czas p rz e s t ra ja n la  1 sek 
l /  Ukiody p rzec iw zak łócen iow e: przcatx*oJani©; SZOW ~ e lin iin ac ja  

zak łóceń  o lirótkira c z a s ie  trw an ia ; KLB — elintŁnaoJa zak łóceń  odb iera ­
nych lis tk a m i bocznymi charaktoi^ystyki antenowej; KOIKCYDENCJA -  e l i -  

minaoja zakłóooii intjłulsowych n iosynoliron loznych; TES koherentny; TES 
au tokoh oren tiy ; TĘS-Il różn icow y; SZAUV; ZAR¥; RC.

ł/  Czas w łączen ia  p rzy  z a s ila n iu  z :  s ie c i  przem ysłowej ^,5 min; 
podgrzanego w łączonego zespo łu  prądotwórczego 6 min; prądn icy w łasnej 
p rzy  podgrzanym s iln ik u  samochodu TATRA 6 min.

m,'' Z a s i la n ie :z  s ie c i  przcjnyslowej 3x380 V, 50 Hz; zespo łu  prądotwór*-.' 
ozego PAD—100 3 :»b z prądn icy w łasnej napędzanej s iln ik iem  samochodu 

TATllA,, Pobór mocy n ie  p rzekracza  60 k¥, w p rak tyce  około ^5 k¥.

ko



ń/ Caas isw ljanla 1 r o zw ija n la i 30 min d la  w ars J1 m obilnej 1 9 0 'min 

d la  w e r s j i  p rzew oźnejj
o/ Dopuszczalne p rędkości tran sportu j po drogach o twardej 1 rów­

nej naw ierzchni do ĆO »km/h, po drogach polnych do t5 km/h.

S tac ja  moZe współpracować z  wyaokóśoiom lerzanii RW-31 "N IDA", r a d io -  
l i n i ą  RL-30 "FAZA", ob iektam i au tom atyzacji "WOZDUCH" i  "DUNAJEC". 
Ponadto I s t n i e j e  moćliwośó współpracy z radionam iern ik iem  ARP-ó /do 
nam ierzenia ź ró d e ł zak łóceń  aktywnych/ i  trzoma wskaźnikami wynośnyml 
obserw aojl ok rężn e j. Wskaźnik wynośny może być wynoszony na o d le g ło ś ć  
do 300 in.

S tac ja  posiada dwa kanały nadaw czo-odbiorcze, p racu jące  metodą 
r a d io lo k a c j i  z rozstępem  c z ę s to t l iw o ś c i / d iv e r s it y  c z ę s to t l iw o ś c i/ .
Dwa kanały da ją  w io le  m ożliw ości składania sygnałów p rze z  co uzysku je 
s ię  następu jące ro d za je  zobrazowania w i z j i  z  kanałów A i  D na wskaź­
n ikach: rod za j A -  zobrazowanie sygnałów na wskaźniku z kanału A;
rod za j B — zobrazowatńLe sygnałów na wskaźniku z  kanału B; rod za j A+D

2 2-  zobrazowanie sygnałów na wskaźniku z  kanału A 1 B; rod za j A + B -  
zobrazowanie sygnałów na wskaźniku po kwadratowym siimowanlu sygnałów; 
rod za j AsB -  zobrazowanie sygnałów na wskaźniku po wymnożeniu <,ioIi.

Układ odb iorczy  obu kanałów, d z ię k i zamontowanym ulcładom p rzec iw ­
zakłóceniowym ,' daj e możliwość wyboru d la  kanału A i  B, następujących 
d z ie s ię c iu  rodzajów  p racy : rod za j aną>litudowy z TES-R: powyżej 30 km; 
TES koherentny: w za k re s ie  od 0 do 3p^l00 km, a d a le j amplitudowy z 
TES-R; TES koherentny: w za k res ie  od 0 do 25O km; TES koherentny: w

i 0 - 0za k re s ie  od 0 do 3C e l00 km oraz w s ek to rze  regulowanym od 0 do 90 , 
w pozostałym  obszarze : amplitudowy z  TES-R; TES autokohorentny w za ­
k r e s ie  od 0 do 25O' kra, w pozostałym  zh k res le  amplitudowy; TES kohe­

ren tn y : w za k re s ie  od 0 do 30s>l00 km, TES autokohorentny: w za k re s ie  
r>d 30S100 kra do 250 km, w pozostałym : amplitudowy; TES koherentny w 
z a k re s ie  od 0 do 30«'l00 km, TES autokoherentuy w a k t o r z e  o szerok ośc i 
od 0 do 90°  1 za k re s ie  od 30s>l00 km do 250 km, V pozostałym  obszarze  
anąjlltudowy z  TES-R; TES amplitudowy z koinoydenoją w za k re s ie  od 
0 do 230 km.

Ponadto można rów n ież o d d z ie ln ie  w łączyć  Jednocześn ie z  powyższymi 
rodzajam i p raoy: KLB w kanale A 1 ,KLB w kanale B.
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3 .1 .2 , stąp ja  radjLololcaoyJ tía JAV0R«4d2ML 

Pr z  oz na oz oni e

S tao ja  rad io lok acy jn a  JAV0R-M2ML j e s t  przeznaczona do: vykrywanio 
rozpoznavan ia i  ś led zen ia  obiektów pow ietrznych j zabezp ieczen ia  radio-» 
lokacy jn ego  naprowadzań aamolotów m yśliwskich na c e le ;  s ta c ja  zaboz»« 
p ie c z a : wykirywanie obiektów pow ietrznych  w p rzed z ia ła ch  s t r e fy  w id z ia ł »> 
nośo i / rys . 20/; o k reś la n ie  azymutu i  o d le g ło ś c i.

^ ł a d

S ta c ja  składa s ię  z :  wozu an tenow o-odbiorozego;'w ozu  nadawczego; 
wozu wskaźnikowego.

S tac jo  JAW0R-M2ML-jost m odern izacją s t a c j i  ra d io lo k a cy jn e j JAWOR-
M2M

iH[km]

/ I ¡foiTipafro- Zm‘
DOW I p.pg

Zm’\ 
0.3 !

■ M

Cr. 2m' 
P» 0.5

1l2«

Jio®

50 100 150 200 250 300 350 ,

Rys. 20. S tre fa  w id z ia ln o ś c i s t a c j i  JAV0R-M2ML

Podstawow e dano tsktyczno<-teoh n icznę

a/ Z a s ię g i wylerywania p rzez  s ta c ję  JAV0R«M2KL, obiektów pow ietrznych 
o skutecznej pow łorzohni od b ic ia  6" = 1 , w za le żn o śc i od wysokości
ich  lo tu :

{ k y s o k o ś ó  l o t u  /m/ J lOO } 300 * 500 | lOOol 5000 I 10000*| 20000  | 

(^Zasięg s t a c j i  /k^/*t^ 30*| 45 50*|* 75 | 130 l 1 5 0 i90 j
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Górny pułap wykrywania 26 km.
b/ Zakrea f a l t decymetrowy.
o/ Charakteryatyka prom ieniowania: szerokoóó w p ła s z o z y in le  poziom ej 

1,80*^; szorokoóć w p ła s zo zy źn io  p ionow ej: .
P o zo s ta łe  dano taktyozno—teohu iozno oraz m ożliw ości l^ojowo Jak 

s t a o j i  JAW0R-M2M.

3 .1 «3 » S tac ja  rad io lok acy jn a  NUR-3l/32/

S ta c ja  j e s t  produkowana w dwóch w ers jach :

1. NTJR-31 /mobilna/.
2. NUR-32 /przew idziana do in sta low an ia  Jako stacjonarna na z  góry 

przygotowywanych poi?yojaoh/.
P rzeznaczen ie

S tac ja  rad io lok acy jn a  NUR-31/32/ Jest przeznaczona do wykrywania '  
rozpoznawania i  ś led zen ia  obiektów pow ietrznych  oraz ok reś lan ia  dwóch 
wspólr^ędnyoh /azynmtu i  o d le g ło ś c i/  tyoh obiektów . Pracą s t a o j i  można 
sterować zd a ln ie  /do 500 m/, a konstridcoja JoJ um ożliw ia pokonywanie 

terenów skażonych bron ią  ABC,
^ ł a d

W skład s t a o j i  NUR-31 wchodzą: wóz od log ło śo iom lerza ;p rzyczep a  z 
e lek trow n ią  polewą wr.az z  kablem współosiowym o d łu gośc i 5OO m do p rzy ­
łą c zen ia  wynośnego p u lp itu  zdalnego sterowania s ta o ją ; kompletny ze s ­
taw o zęśc i zapasowych na 1000 h p racy , k tó ry  stenow i od d z lo ln e  zespo ły  
konstrukcyjne p rzew id zian e  do n ieza leżn ego  transportu ,

W s k ła d 's ta c j i  NUR-32 w chodzi: s ta o ja  MJR-31 u pełnym ukompleto- 
waniu ze  zw in ię tą  anteną i  przystawka antenowa o d leg ło śc lom ie rza  r a d io — 
lokisoyjnego z  anteną oraz zewnętrzny to r  falowodowy i  k ab le .

Podstaw owę dano tak tyczn o - teohn io znę

a/ Z a s ię g i wykrywania:
— p rzez  s ta c ję  NUR-31, obiektów pow ietrznych  i  skuteozhej po— 

w lei'zchn i odb ic ia  (? s1 m^, w z a le żn o ś c i od wysokośpi ic h  lo tu i
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o praea stao ję  MUR-3 2 , obiektów powietr2nqroh o akuteosnej po«> 
2wleraohni odblola o »1 m , w za le jn ośc l od wyeokoóol ioh lo tu i

l^kyaokoóó lo tu  /m/ "^ O o 'j3 0 0  p O O*^lOOO ¡l!oOO jlOOOO^aOOOol 

I Z a s lę s  a t a o j i  /km/ I 30 P 60 I 80 i  l'80 | l8o"|" 180 j

Górny pułap wykrywania< praez ataoję NUR-31 -  27 kmj preoe ataoję  
NUn-32  -  28 km.

b/ Zakrea i a l  t decymetrowy.
o/ Charakterystyka prom ieniowania / rya , 2 l i  22/ a ta o j i  NDR-31 i  

NUR-32 /odpowiednio/ i
— aaerokoóó w pląsBoacylnie poBlornej t 1,85^ 1 »23®
-  szerokość w p ła s zc zy źn ie  p ion ow eji 30® 35®
d/ jbiozba kanałów nadawozyohi s ta c ja  Jednokanałowa.

Rya, 21, S tre ia  w id z ia ln o ś c i a t a o j i  NUR-31
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Ujra, 22. S tra ftt w ld «l«X n o iio l stAOJl NUR-32

o/ Moo nadajnika i P^a0,3
f/  Czaa trwaTiia Isnpulsu oraz o zęa to t liw o ó ć  pow tarzan ia :

F « 6 2 5  Hz, - .
** g/ Prędkość obrotów antenyt 6 obr./m in,

h/ Dokładność ok reś lan ia  wspólrzędrgrohi o d le g ło ś c i /d la  obu w e rs ji/  

300 mj azymutu /d la  obu w e r s j i/  0 ,6  ,
1/ Roza'óiinłalność: w o d le g ło ś c i /d la  obu w e rs j i/  150 m; w azymucie

/d la  obu w e r s j i/  3+3»5^»

j/  Mo4ii.w ^ź^~^aoartira lon iaT~^^  wybór 1 pary z  ośmiu -  au to »

m atyczn iej wybór 1 pary c z ę s to t l iw o ś c i -  r ę c z n ie } wybór 1 c z ę s t o t l i ­

w ości -  i '90zn ie . "  ■ -

k/ Układy przec iw zak łócen iow e:
a/ do elim inowania zak łóceń  aktywryoh: LOS, TES, KLB, INT /w i­

z ja  zin tegrow ana. Zwalcza zak łócen ia  inę>ulsowe n iesynchron iczne/,
PEL /peleng — namiar kierunku, z  k tó rego  występu ją zak łócen ia  szumowe/}
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b/ do ellinlnow&TdLe. SKakłóeet^ pasywngroh; TES, 2CB /w iK j» osum b- 
b ia ła ,  poprawa Kontraetit zobroaowanla/, ZOT /¡aasięgowe ro gu la o ja  tJ.«»- 
m iotłia/.

1/ Casaa włąozoi3la a ta o j i  /d la  obu w e r s j i/ i  minuty,
1/  Z a e lla n ie  a t a o j i i  z z e sp o łu  prądotwćrcffi«s'0 w łasnego lu b  dodot ■» 

kowego oraz z  s in o l  o n a p ię c iu  33t220/380 V, 50nz,. Pobór mooy około  

21 k¥ .

m/ Czas ro zw ija n ia  i  zw ijan ias  z za łogą  3 osobową IS^^dla s t a c j i  
NUR->3l i  ^ h d ie  s t a c j i  MJR-32 /na uprzednio przygotowanej p o z y c j i/ ,  ' 

n / Dopuszczalne p rędkości transportu ; po drogach asfa ltovyob . ÓO km/h 
po uew lerzohnl utwardzonej kin/hj po drogach polnych do 15 kai/b,

o/ Zewnętrzne warunki pracy /d la  obu w e r s j i/ ;  zakres temperatur 
od do +50**C; w ilgo tn ośó  pS fo p rzy  ten<p,

M ożliw ości bojowe

S tao ja  zapeMnie wspólpraoę z ob iäctam i au tom atyzacji ’’ VOZDUCH*’ i  
"DUNAJEC", ra d io lln ii! } RL—30 "FAZA" i  wysokośoioniierzam l i PR¥—l6 ,
PRV-13, RW-31 "N:i[DA".

V s t a c j i  zastosowano w ie lo  rodzajów  praoy uunożiiwiająoyoh wykrywanie 
obiektów pow letpiinyoh w różnych anklöoexilaoh stosowatjyoh p rze z  n ie ­
p r z y ja c ie la ,  Właściwy rod za j prsoy je s t  wybierany'' p rze z  operatora  w 
zb ie żn o śc i od zobrazowania w l ż j i  rn d io lok ocy jn o j oraz w i z j i  nsmlarii 
/polongu/.

Rodzaje praoy; namiar /peleng/ -  namiar kioriinku i  mocy zakłócali 
aktywnych szumowych; w iz ja  anq^litudowa -  podstawowy rod za j pa’noy 

stosowany p rzy  braku zak łóceń ; TES- tłu m ien ie  zak łóceń  naturalnych 
/echa od pi*zodm.iotów terenowych/; TES adaptacyjny -  tłu m ien ie  za k łó ­
ceń b iernych  o szerokim  widmie c z ę s to t l iw o ś c i dopplei'owskioh /p rze­
m ieszcza jące  s ię  ohratiry, l i s t k i  1 'o l i i/ ;  o g ra n io zen le  sygnałów po­
ś red n ie j c z ę s to t l iw o ś c i -  tłu m ien ie  zak łóceń  ze  ź ró d e ł szybko p r z e -  
s tro jonych  lub szumowych szerokopasmowych; w iz ja  zintegrowana — zw ię ­
k szen ie  w id z ia ln o ś c i sygnałów ł  k on tro la  zobrazowania tłum ien ia  za ­
k łóceń  impulsowych n iesynchron icznych ; w iz ja  o za rn o -b in la  -  poprawa 

~R0ntra stu z o Sr az ów ä f ä l ) wTzj ¿T Xögäry t MToz na - “ rodzą'j” ' ipv&'ciy~r0X^iróiuY] 
zasięgowa re g u la c ja  tłiuulen ia -  o g ra n ic zen ie  p o ten c ja łu  s t a o j i  d la  
b lis k ic h  obszarów; praca z dwoma częs to t liw ośc ia m i nośtymi -  podsta­
wowy rod za j p raoy , da jący zysk w wykrywaniu obiektów ; losowo p r z e s t ra -  
Jan le c z ę s to t l iw o ś c i — nadprow ienle a t a o j l  od zak łóceń  czynnych s to —
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aemanyoh prieess praseoliin ik«; praca sektorowa« TBS w s^ to rsee  -  tłw m io- 
PdLo jsaklóceó b iernych  w wybranym sek to rze  Bzymutolnym} w y łą czen ie  mocy 

w Sek torze  ** zabezpieozordLo przed  pociskam i samostorująoymi j zmiana 
c z ę s to t l iw o ś c i nośnej w sJaktorze -  un ikan ie zak łóceń  szumowych wąsko« 

pasmowych na c z ę s to t l iw o ś c i p racy.
S tac ja  etatowa posiada jed en  wskaźnik ra d io lo k a cy jn y  obserw ac ji 

okrężnej typu I s t n i e j e  m cżliwośó p od łączen ia  wskaźnika wynośnego,
k tó ry  może byó w yn iesiony na o d le g ło ś ć  500 m.

h. STACJE RADIOLOKACYJNE ZAKRESU METROWEGO

ił, 1. O d leg łośo iom ierze  ra d io lo k a cy jn e

ił, 1 ,1 . S tac ja  rad io lok acy jn a  5^8 *̂ "OBRONA**

P rzezn aczen ie

S tac ja  ra d io lok acy jn a  5N84 j e s t  przeznaczona do wykrywania, rozpo­
znawania i  ś lod zen la  obiektów pow ietrznych  na dużych o d le g ło śc ia ch . 
S tao ja  zapewnia» w yk ryc ie  obiektów pow ietrznych  i  o k re ś le n ie  ich  
współrzędnych /azymutu i  o d le g ło ś c i/ ; o k re ś le n ie  p rzyn a leżn ośc i 
"sw ó j-ob oy "; o k re ś le n ie  współrzędnych i  charak terystyk  wybuchów Ją­

drowych.

Sk ła T  ” ,

W skład s t a c j i  wchodzą: naczepa z  aparaturą odbiorozo-wskaźnikową, 
rozpoznawczą 1 p rzeciw zak łócen iow ą; naczepa z  aparaturą nadawczą; 
naczepa z  dwoma wskaźnikami obserw ac ji ok rężn e j, aparatura sp rzężen ia  
i  zdalnego sterow ania ; naczepa z  anteną i  masztem oraz antenami ka- 
xiałów dodatkowych; naczepa z  dodatkową anteną; naczepa z  dwoma zespołam i 
prądotwórczym i; naczepa z  kabiną r o z d z ie la ją c e  -  p rze tw arza ją cą  z 
trzema przetwórnioam i i  Jednym zespołem prądotwórczym.

Podstawow ęi^dane tak tyozno-teo h n io znę

a/ Z a s ię g i wykrywania p rze z  s ta c ję  5N8^ "OBRONA", obiektów pow le- 
trznyoh o . skutecznej pow ierzchn i od b ic ia  — 1 m , w za le żn o ś c i od 

wysokości ic h  lo tu .

^V;ysokość lo tu  /m/ ' lOO J 3O0T 5OO j 1000 I 5OOO j to o ó o l 2OOO0I

! Z as ięg  s t a c j i  30 j 60 { 80T  105 j 23O [  3001" 400 }
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Górny pułap wykrywania 35 km, 
b/ Zakres T a l : metrowy,

' o/ Charakteryatyka promieniowania / ly s . 23/ j szerokość w p ła s z ­
c zy źn ie  poziom ej 1^'}. szerokość w p ła s zc zy źn ie  pionowej 11** 20 ' 
lu b  15** w rod za ju  pracy górny  promień,

ń/ L iczba  kanałów: Jeden nadawczy i  p ię ć  odb iorczych , 
e/ Moc nadajn ika: kW.

f/  Czas trwania impulsu i  c z ę s to t liw o ś ć  pow tarzan ia : t^alO^t/^
F ai90 Hz.
P

g/ Prędkość obrotów anteny: 3 lub  6 obrotów/min.

h/ Dokładność ok reś lan ia  współrzędnych: o d le g ło ś c i ^1200 mf azymu­
tu  + 1 ,2®.

1/ RozróZn ia lność: w o d le g ło ś c i 3 ,5  kra; w azym ucie.8®, 
j /  M ożliw ośc i p r z e s t rn ja n ia : s ta c ja  może być p rzes tra ja n a  na Jedną 

z c z te re ch , uprzednio zaprogramowanych c z ę s to t l iw o ś c i,  
k/ Układy przec iw zak łócen iow e:

-  do elim inowania zak łóceń  aktywnych: autokompensator k o r e la c y j­
ny, SZARW, RC, układ p r z e s tra ja n ia , NARW, S20V, KLD;

- d o  elim inowania zcOcłóooń pasywnych: TES kohorentru-im piasowy, ZAR¥
1/ Czas w łączen ia : p rzy  za s ila n iu  z s ie c i  lub  p raou Jąoeg^zespo łu  

prądotwórczego U minuty,

ł /  Z a s ila n ie  s t a c j i :  z. w łasnego zespo łu  prądotwórczego lub  s ie c i  
przem ysłowej 3x380 V, 50 IIz. Pobór mocy n ie  w iększy  n iż  i50 kV.
V tym 50 kW d la  ilkładu przeciw oblodzen iow ego anteny g łów nej,

m/ Czas ro zw ija n ia  1 zw ija n ia : na tą jrzednlo przygotowanej p o z y c j i  
wynosi 24 h,

n/ Dopuszczalne p rędkości transportu : po drogach b ity ch  do 40 km/h; 
po bozdrożaohv do 10 km/h.

Pojazdy mogą pokonywać w zn ies ien ia  i  spadki do 20° z  bocznym po­
chyl eniem do 15°.

o/ Zewnętrzne warunki p racy ; zakres temperatur od -50 ° do +50°C. .
M ożliw ośc i bojpwe

S tac ja  może współpracować z  obiektam i au tom atyzaoji ” W0ZDUCH” 1 
"DUNAJEC", r a d io l in ią  RL-30 "PAZA" i  wysokościoralerzami PRW-13, PR¥-11.

¥ s t a c j i  zastosowano t r z y  ro d za je  przeszukiwan ia p rz e s tr z e n i po­
w ie tr zn e j : dolny promień — d la  zw iększen ia  zas ięgu  wykrywania na ma­
łych  i  średn ich  wysokościach. Podczas pracy w rod za ju  dolny promień
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Ry®. 23 . s t r o fa  w idzia lnoiSoi s t a c j i  5^®^ "OBRONA"

utąksymalny kąt p ó łc ie n ia  ob iek tu  wykrjnianeijo wynosi 12®, V tym wypad­
ku szerokość /promień/ s to ik a  martwego wynosi ^»7  Ho g d z ie  Uo — wysei^ 
kość lo tu  ob iek tu  pow ietrznego ; górny promień -  d la  zw iększen ia  pu ła­
pu wykrywania i  górne j s t r o fy  z© spadkiem zm n ie jszen ia  s ię  zasięgów 
wykrywania na małych i  średn ich  wysokościach. Podczas pracy w rodza ju  
górny promień maksymalny zakres wykx*ywanla w k ą c ie  p ó łc ie n ia  wynosi 
•J7° i  szerokość s to ik a  martwego wynosi 3t3 Ho; p rzo łą o za n io  — d la  
k o le jn ego  p rze łą cza n ia  górnego i  dolnego prom ien ia,

łi s t a c j i  p rzew idziano następu jące ro d za je  pracys amplitudowy, Jako 
podstawowy rod za j p raoy; koherentny 1 autokoherentny z bramkowaniem 
/moina ustaw ić tłu m ien ie  zak łóceń  w Jednym lub  dwóch sektorach bram­

kowych w azymucie 1 o d le g ło ś c i/ .

^ .1 ,2 , S tac ja  ra d io lok acy jn a  P-l^łF

P rzeznaczen ie
S tac ja  ra d io lok acy jn a  P—i AF Jest przeznaczona do wykrywania, r o z —
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poznaw an ia  i  ś le d z e n ia  ob iek tów  p o w ie trzn y c h  na dntyoh o d le g ło ś c ia c h  

± o k r e ś la n ia  ic h  dwóch w sp ó łrzęd n y ch  /azymutu i  o d le g ło ś c i/ .

^ l a d

S t a c ja  s k ła d a  s i ę  zs ytodwozia z  a p a ra tu rą  o d b io rc z ą  i  w skaźn ikow ą; 

nadw ozia z a p a ra tu rą  nadaw czą; nadw ozia  z  dwoma wynośnymi w skaźnikam i 

i  a p o ra t iir ą  s p rz ę ż e n ia  /z  ob iek tam i a u to m a ty z a c ji ,  z  P—18 i  dwo*«

ma w ysokośo iom ierzam i PR\/~11 lu b  PHW-13/; dwu nadw ozi z  ze sp o łam i  

prąd otw órczym i /po dwa z e s p o ły  i  Jedna p r z e tw o rn ic a / ; je d n e g o  nad*» 

w o z ia  z c e n t r a ln ą  t a b l i c ą  s te ro w a n ie  o ra z  dwoma z esp c ła ra i p rąd o tw ó r ­

czym i,
^ d  s t s w ow o„da no^t ak ty o z n o -te p h n io z g e

a/  Z a s i ę g i  w ykryw an ia  p r z e z  s t a c ję  P -1 ^ F , ob iek tów  p o w ie trzn y c h  o 

sk u teo zn o j p o w ie rz c h n i o d b ic ia  (j ~1 m w z a le ż n o ś c i  od w y so k ośc i io h  

l o t u :
Hii ̂    I i‘i ■'* nJ ■ ■ *1» ni X1 iLf — M« 11 fw Tl nr ■■ m wr-î tru-reiM mł is» 11« im ■UMnai—̂

f w y l ^ o ś ć T o t u  /m/ \ IOO 1*300 | 5OO 1 IOOO j 1

L - - - - - - - - - - - - - - - - - - I - —
P u łap  c ią g łe g o  p row adzo tda  w ynosi 30000 m,
Góriiy p u ła p  wy '-rywani&  ^5000 m.
S t a c ja  ma m ożliw ość  zm iany c h a ra k te ry s ty k i  w ykryw an ia  z e  zfnamionowej 

na w ysok ośc iow ą. P rzy  znatnionowoj maksymalny k ą t  wykirywania w yn osi 12 

p rz y  w sok o śc io w e j 17 °. O bserw u je  s ię  w tedy  zm n ie jsz e n i©  z a s ię g u  wykryi» 

W ania na m ałych i  ś ro d n io h  w y so k o śc ia c h .
I s t n i e j e  m ożliw ość zm iany c h a ra k te ry s ty k i  co 1 o b ró t  a jiten y , 

b /  C h a rak te ry sty k a  prom l.en iow an la / r y s ,  2k/x s z e ro k o ść  w p ła s z c z y ź ­

n ie  poz iom ej 8*^; s ze ro k o ść  w p ła s z c z y ź n ie  p io n o w e j 12 / l7  ,
0/  M o ż liw o ś c i s t a c j i  w z a lc re a ie  w ykryw an ia i  ś le d z e n ia  ob iek tów  

p o w ie trzn y c h  na m ałych w y so k ośc iach  p rz e d s ta w io n o  na. r y s .  25. 

d /  L ic z b a  k an a łó w : je d e n ,
,0/  Moc n a d a jn ik o ; P^=0 ,8  MV.
f /  C zas t rw a n ia  iiąp ia su  i  c z ę s t o t l iw o ś c i  p o w ta rz a n ia :

F- b ;90 Hz .
g /  P rędk ość  obrotów  a n te n y :2 ; ^ lu b  6 o b r ./ m ln ,

. h/  D ok ładność  o k r e ś le n ia  w sp ó łrz ę d n y ch : azyinutu +1 ,5 i o d le g ło ś c i

¿ 1 ,5  km, ^
i /  R o z ró ż n ia ln o ś ó ; w o d le g ło ś c i  3 ,5  km; w ozym uoie 8 , 
j /  M o ż liw o śc i p r z o s t r e j a n i a : s t a c ja  może b y ć  p r z e s t r a ja n e  na je d n ą

50



z oztereoh  uprzednio zaprogramowanych c z ę s to t l iw o ś c i.

2. -  II — ft — wysokościowy

Rys. 2k, S tro fa  w lcte ia lnośo l s t a c j i  P~1^F •

k/ U R la^ ' przeoiwaakłóoonlowoJ
— do elim inowania zak łóceń  aktywnych s to su je  a ię j  p r z e s t ra ja n ie ,

TZN, SZARWf -
-  do © lim in ao ji zak łóceń  pasywnych s to su je  s ię r  TES, ZARW,

1/ Czas w łą czen ia ; 9 minut,
ł /  Z a s ila n ie :  z  s ie c i  3x380 V, 50 Hz p rzez  p rze tw orn icę  lub  z  w łas­

nych zespołów prądotwórczych. Pobór mooy p rzy  z a s ila n iu  z  s ie o l  80 kW; 
p rzy  z a s ila n iu  z  własnych zespołów prądotwórczych 60 kW. 

m/ Czas ro zw ija n ia  i  zw ija n ia  s t a c j i  30 dn i,
n/ Dopuszczalne p rędkośc i tran sportu : po drogach o równej i  twardej 

naw ierzchni do kO km/hj po drogach polnych do 10 km/h.
o/ Zewnętrzne warunki p raoy: s ta c ja  może pracować w ten ^era tu rze  

od - 50®C do +50®C. ^
Moą^iwości b o jowe

S tac ja  mo*e współpracować z  obiektam i au tom atyzacji "WOZDUCH" i  
"DUNAJEC", r a d io l in ią  RL-30 "FAZA" i  wyaokośoiom ierzam i PRV-13, PRW-11.
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Rys. 25 . Char akt ©irys tyka wykrywania p rzez  s ta c ję  P-1^F oM^ctów 
pow ietrznych  na małych wysokoćcłaoh

W s t a c j i  zastosowano dwa ro d za je  przesżiłk iw an ia  p r z e s tr z e n i po­
w ie t r z n e j :  od leg ło śc iow y  -  d la  zw iększen ia  zas ięgu  wykrywania na ma­
łych  i  średnich wysokościach; wysokościowy -  d la  zw iększan ia  pułapu 
wykrywania ze  spadkiem zasięgów  wykrywania na małych i  średn ich  wy­
sokościach,

W odległościowym  przeszukiwaniu  p rz e s tr z e ń ! p ow ie trzn e j promień 
"martwego stoZka" wynosi 5 wysokości lo tu  ob iek tu  pow ietrznego  a w 
wysokościowym 3 ,5 . Rła pok ryc ia  martwego stoZka s ta c ja  moZe byó sprz$* 
gn ię ta  ze  s ta c ją  P—18, ¥ tym wypadku sytu ac ja  ra d io lok acy jn a  moZe by<5 
zobrazowywana na jednym wskaźniku rad io lokacyjnym  obserw ac ji okrężnej 
s t a c j i  P - 1^F, od obu s t a c j i .

W s t a o j l  p rzew idziano następu jące ro d za je  pracy 1 amplitudowy, jako  
podstawowy rod za j p racy; koherentny; autokoherentny z  bramkowaniem 
/raoZna ustaw ić t liim ien ie  zak łóceń  w jednym lu b  dwóch aektoraoh bram­
kowych w azymucie 1  o d le g ło ś c i/ .

sa



^ .1 .3 . S tac ja  rad io lo k acy jn a  P -l8  

Pr 85 oznacz en l e

S tac ja  rad io lo k acy jn a  P -l8  j e s t  przeznaczona do wykrywania, ro z ­
poznawanie 1 ¿ lodzen ia  obiektów powietrznych i  o k re ś lan ia  ich  dwóch 

współrzędnych /azymut, odleeflośó/.

Skład

S tac ja  sk łada s ię  z : samochodu z aparattur-ą ra d io lo k ac y jn ą ; samocho­
du z urządzeniem masztowe—antenowym, dwóch przyczep , na k a id e j p rzy ­

czep ie  je s t  zamontowany ze sp ó ł prądotwórczy.
Podstawowe dano taktyczno-teohn iczne ,

a/ Z a s ię g i wykrywania p rzez s ta c ję  P - l8  obiektów powietrznych o 

skutecznej pow ierzchni o d b ic ia  ^  a l m w za leZn ośo i od wysokości ich  

lo tu s
.■■,.».■>■..1.1..-. i.-ir r______'

I w ysokość lo t u  /'m/ |^100 l 300 1 500 1*1000 r  óooo F

i Z a s ięg  s t a c j i  | N, f  28 • ¿łO | 50 • 65 | 16O J
/ k m /

28 • rwj *£0 , rw , j

\ 30 \ 5 0 1 60 5
___—I------ J.--------Ł..

220 }

1
lOOOO I 16000 I 

I I

175 I 210 I

250} 260 [

gd z ie : N, ¥ -  wysokość zaw ieszen ia  anteny;
N -  do lne p ię t ro  3 , 9  m; górno p ię t ro  6,39 m;

-W  -  do lne  p ię t ro  7 ,9 m; górno p ię t ro  10,35 m. . •

Górny pułap  wykrywania: 33 kra. 
b/ Zakres fa l;m etrow y
0/ Chareikt ery styka prom ieniowania / ry s . 26, 27/: szerokość w p ła s z ­

czyźn ie  poziomej 8**j szerokość w p ła szozy źn ie  pionowej 30 ,
d/ L iczbo  kanałów; jeden  z podziałem  mocy na dolne i  górne p ię t ro  

w stosunku 6 1 4,
e/ M ożliw ośc i s t a c j i  w z a k re s ie  wykrywania i  ś le d zen ia  obiektów po­

w ietrznych  na małych wysokościach przedstaw iono na r y s ,  28i 
f /  Moc nada jn ika : P^alBO k¥,
g/  Prędkość obrotów anteny: 2 , <ł; 6 obr./inin 1 0,*ł do 6 obr./m in  

p ły n n ie  reg\xlowanyoh.
h/ Dokładność o k re ś lan ia  współrzędnych: od leg łośo l+_1 ,8 km; azymutu 

w p rz e d z ia le  o d le g ło ś c i 20 i-50 km + 1° 3 0 ' l  w p rz e d z ia le  o d le g ło ś c i  

50^100 km +,1^»
i /  R ozróżn iaInośó : w o d le g ło ś c i 2 km; w azymucie 8 . 
j /  M ożliw ości p r z e s t r a ja n ia ; s tap ja  ma możliwość p rze straJ an ia  na 

Jedną z czterech  c z ę s to t liw o śc i pracy według określonego programu,

Czas p rz e s t ra ja n ia  8 sek.
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s t r e f a  w iu a i a i n o ś c i  eteo-  
J i I '- 1 8  p ra y  wysolcośoi 
aa>iieaKanla anteny ¥ . -

liyr>.i;6, £ t i 'e fa  »• t< i"i a łn o ic i  s t p o j i  
ł" - l3  p rzy  r<ysol{OKfci z o w ie -  
szcrJlo L- ntenj' N

k/ l*k.lady p rzeciiiza lc lócon iow e:
- 'd o  e lin iln a c j.i  zn k lóceń  oKt^n^nych sfcosw je s i ę :  p rz o s tx 'a J a n ie  ±

TCiJ,
— do e l l jn lt in c ji  K ak lócpń  « to s t i j©  s i ę :  SCIi,

S ta c jn  p o s ia d a  ró w n io *  e p a ra tu rę  do obroriy p rzed  souionnprowadizają— 

cyntl s ię  poc iskam i rak ietow ym i u is io ż liw ło ją cą  w lą c z a rt le  1 w y łą c z a n ie  

prom ien iow an ia  o n o r g l i  e lck trom agn etyesY ło j*

1/ Czaa w lą o a en ta  s t s e j i :  3 m inuty.

1/ Z a s i l a n i e :  z s i e c i  p rzem ysłow e j 3x2ii0/380V, 50 IIz lu b  zespo łów  

p rąd o tw ó rczych . Pobór mocy n ie  w ięk szy  n iż  12 kV.

ta/ Czas r o z w i ja n ia  i  z w i ja n ie :  na wysoKoóó N: 6.0 sain; na wysokość  

V :90 min,

n/ D o pu szcza ln e  p rę d k o ś c i t r a n s p o r tu ;  po rtrogoch o rów n ej 1 tw ard e j 

łiawierzchnJ. do UO km/h; po d rogac li po lnych  do 10 kai/h.

o/ Zew n ętrzn e  w arunk i p r a c y :  s t a c ja  moż® p rsoow aó  p rz y  tefię>eraturz»> 

p o w le t i 'z a  od - ł̂O*^C do +50^0 i  w z g lę d n e j w i lg o t n o ś c i  do 98 5̂ .

H o ż liw o ś c i  bo jow o

S ta c ja  może praoow aó  aam odzi© lxilo  o ra z  p o p rzez  niełady s p rz ę ż e n ia  

z P -3 7 , P-1^F^ 5K8ił "OBRONA", w y so k ośo lo in io rzam i; PRW-13, PR ¥ -11 , PRlłl-R
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1 obiiaSctaml aut oma ty  ssać J i  "¥OZDUCH" i  "DUKAJEC",

Rys, 28, Chai^akteryatyka wykryt^ania p rzez  s ta c ję  P -l8  obiektów 
pow ietrznych  na małych wysokościach.

Sprzężen ie  s t a c j i  P «l8  z  wysokościom lerzem PRW-lS może tworzyó 
sam odżlelny zesp ó ł k tó ry  zapewnia wykrywanie obiektów pow ietrznych  
w tym n isko lecących . S ta c ję  P -l8  sprzęga s ię  rów n ież Z!e s ta c ją  P-l^łF 
i  5i®^ "OBRONA." d la  polsryoia ich  "s tożka  martwego".

S tać ja .pos iada  następu jące ro d za je  p racyt amplitudowy, SCR, SCR p lus 
TZN.

5, STACJE RADIOLOKACYJ!® SPECJALNEGO PRZEZNACZENIA

5 ,1 , S tac ja  rad io lok acy jn a  k o n t r o l i  re jon u  lo tn isk a  AVIA«»V

Przeznaczen ie _

S tac ja  ra d io lok acy jn a  AWIA-W, j e s t  przeznaczona do k o n t r o l i  i  k ie ­
rowania Iruęhenf lo tn iczym  w p r z e s tr z e n i p ow ie trzn e j o b ję te j  odpowie**--.- 
d z ia ln o śo ią  danego lo tn is k a . W swej s t r e f i e  w id z ia ln o ś c i / r y s ,29/ za ­
pewnia obserwację statków pow ietrznych  i  \imożliwla sprowadzanie ioh  
w początkowy punkt ś c ie ż k i  lądowania.
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Scład

S tao ja  składa s ię  z j  urządzetida antonoweso montowanego na w l e ^  
/wysokość zaw ieszen ia  anteny'w ynosi l 6-*25 ni/; urządzen ia  nadawczego, 
zamontowanego w kon tenerze; u rządzen ie odb io rczego , zamontowanego w 
kon tenerze ; aparatury tech n iczn e j 1 wskaźników s t a c j i ,  zamontowanych 
w pom lesz'czenlaoli portu  lo tn ic z e g o .

Rys. 2 9 . S tro fa  w id z ia ln o śc i s t a c j i  AWIA-W

Podstawowe_dane fcaktyozno-teohniczne 1

a/ Z as ięg  s t a c j i ,  d la  skutecznej pow ierzchn i o d b ija ją c e j 2 m 1 wy­
sokości lo tu  U ^  1800 m wynosi 1OO km,

b/ Pułap wykrywania 10 km,
0/ Zakres f a l :  decymetrowy,

d/ Char akt ery sty^a_ prom ieni owa n i a : szerokość w p ła szczy źn ie  poziomej 
 ̂ } szerokość w p ła sz czy źn ie  pionowej ^5* .

e/ Dokładność ok reś lan ia  współrzędnych; azymutu o d le g ło ś c i 1 jS
zcdcresu podstawy ozasu.

f/  R ozróżn ia ln ośó : w o d le g ło ś c i 300 m lub 0 ,6  ^ zakresu podstawy 
ozasu; w azymucie 1 ,5 *̂ . 

g/ L iczba  kanałów t dwa.
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h/ Moo nadaJnJ-Icaj P^s:0,9 MW,
1 / 'Jzaa tjrwnui« ±i)ipu3.su 1 oaęstotllM o^ó  povtarKRnia» 1 ,2  P*'*y

F »98^ Kz,
P

j /  Pręclkośó obrotów ante>jys IO/15 obr,/min,
k/ Czas w łączen ia  s t a o j i  do p ro c y 5 1O minut, '
1 / IJJciady przoolw zek łóoonlow ei s ta c ja  posiada  SCR o z a k re s ie  d z ia ­

ła n ia  do 100 km do o llm lm o ji  zak łóceń  pasywnych, 
ł /  Z as llo T iie ;

— ap n ra tw y  s t a c j i  t m pięciom  znamionowytn 3*220/380 V, 50 Hz.
Moc pobierana w częóc i nadaw ozo-odblorozej -  75 kVj

-  aparatu ry  za in sta low ane j w poroieJ  napięciom  znnud onowym 

3x220/380 V, 50 Hz. Moo pob l orana około kW,
S tac ja  przystosowana Joot do w spółpracy z dwoma radlogonlometram.1, 

Zbudowana Jest w oparc iu  o iik-łady sca lone , oraz technikę tranzystorową,

/■
5 ,2 , lio tC oreloglozna o tgo ja  rądUolokacyJna KI^b-1

' S tac ją  wraz z wbudowaną aporatu rą  namlcrnlka burzowegfo Jest
przeznaczona do: wylcryłianio 1 o k re ś lan ia  m ie jsca  występowania ognisk  

burzowych i  opadów p rze lo tn ych  w prom ionlu do 30O km; ok reś lan ia  na 

oltranach wskaźników kierunku i  p rędkości rozprzestrzonJ.ania s ię  o b ie ­
któw moteorologłczYTyoh i  ognisk burzowyc)i; oki*oślania do lne j 1 g ó r -  
nej g ran icy  chmur; ok reś lan ia  Intetłsywnośoi opadów, stopnia nawodnili — 

nia ohmw 1 z jaw isk  atm osierycznyoh powodujących ob lodzen ie  statków  

pow ietrznych ; wykrywoMa n ie jednorodności cU e lek tryczn e j atm osfery  

wywołanej konwekcją i  pionowymi i'ucharai pow ie trza ; wykrywania burz  

metodą namiaru i  o lcreślan ia ich  m iejsca p o ło żen ia .
S tac ja  ma dwa zakresy pracy i m ilim etrowy 1 oentyraetx'owy. Umownie 

opai'aturę zakresu milimetrówogó nazwano kanałem I  s t a o j i ,  a zakresu  

centymetrowego -  katiałem I I ,
Składa s ię  z j urządzen ia  antenowego, zamontowanego na daohu apa­

ra tow n i; apai‘atowni s t a o j i ,  zamontowanej nn p rzy czep ie ; aparatiury wy- 
nośnej sk ład a jąc  aj s ię :  z p u lp itu  m eteorologa w sk ład  k tó rego  wohodząi 
Wskaźniki obsiirw aoji okrężnej i  w ysokośc i, u rządzen ie  fo to re je s t ru ją o o  

oraz apaz'atxxry zdalnego sterow an ia ; z p u lp itu  k ierow nika lotów  w s k ła ­
d z ie :  wskaźnik ob se rw ac ji olcrężnoj , wskaźnik w ysokośc i, tikład zdalnego  

sterow ania ; anteny namiernika btirzowogo; przyczepy przozłiaczonej do 

transportow ania anteny; zespo łu  prądotv:órozego i  p rzotw orn loy . 
Aparatura wynośna może byó rozm ieszozona w o d le g ło ś c i do 1 kro od apa­
ra to w n i,a  antena namiernika burzowego w o d le g ło ś c i do 35 km od apara ­
towni..
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6 ,  PODSTAWOWE DANE TAJCrYCZNO-TECHNICZNE SPRZĘTO POMOCNICZEGO

6 .1 . Komutator sygnałów rądiolokaoy^Tgroh "WISŁOK"

Komutator WlssyJnj-oh sygnałów rad io lokacy jnych  "Wlia^OK" je o t  prsB©- 
wnacasony doi przryjęicia łn fo rm ao jl ra d io lo k ac y jn e j od. ź ró d e ł InTorniaejl 
/RLS, lmJ.tator/; kom utaoji sygnałów rad io lokacy jn y  oh z ok reilonogo  

¡źródła na wybrany odbiorn ik  /wekaifenik/; wydawani.© impulsów do synohro- 

idLzooJl RJbS, '•
Komutator Jest produJtowany w dwóob w«i’nJ«ohi w wor a j l  lcoBipagilJn«J

✓  - - . -------------  • -

1 w e r s j i  b a ta lio n o w e j.
Pod względem konstrukcyjnym w e r s je  t e  ró*n.ią s.lę między sobą l i c z b ą  

bloków i  po ląo zeó  kablowych wewnętrznych oraz zewnętrznych, natomiast  

Ze wzgJ.ędn na luoAl.iwoóoi bojowo r ó * n ią  s i ę  między sobą l i c z b ą  przy — 

łąpzonych ¿ r ó d e ł  lu io r m a o ji  r a d i o l o k a c y jn e j  oraz l i c z b ą  odbiorników  

In fo r m a c ji  r a d i o l o k a c y j n e j .
Komutator w e r s j i  kołi!j>anlJnpj um ożliwia p rz y ję c ie  in fo rm ao ji ł^adio*» 

.lokacyjnej od oztorech  s t a c j i  rad io lokacy jnych  1 dwóch im itatóx’ów oraz  

p rze sy ła n ie  to j in fo rm ac ji do azeóoiu  odbiorników . Umożliwia też  

synchronl-Zowanie dwóch grup o tao jl x’r.diolokeoyJnych po t r z y  s t a c je  w 

grup i e.
Komutator w o r a jl  ba ta lio n o w e j umożliwia p r z y j ę c i e  In fo r m a c ji  r a d i o ­

l o k a c y j n e j  od .sześciu s t a c j i  z*adioloksoyjnych i  i^rżosyłanla t e j  i n f o i -  

uiaoji do dwunastu odbiorników. Umożliwia te ż  synołironizowanie C z t e ­

re ch  g r u p  s t a c j i  r o d to lo k a c y jn y c h  po t r z y . s t a c j o  w g r u p ie .

Ponadto komutatox’ w obu w ersjach  um ożliwia p rzo sy ia łiie  In io rn iao ji 
z Iral ta tom  sygnałów ISR " NATAL" do wsltażnika wysokościoiaierzo w n iie j-  
aoe rzeczyw is te j in fo rm a c ji,  V tym zak re s !o  komutator rozprowadza 

In form ację do sześc iu  wysokośolom iorzy.

6 , 2 ,  .Tialtator sygnałów r a d io lo k a c y jn y c h  ISR-02/Q3 "NATAL"

P r z e zn acz e n ie  .

Im ita to r J es t px'zeznaozony do generowania sygnałów rad io lokacy jnych  

im itu jących  sy tuac ję  w pow ietrzu . Imitowana sytim oja jo s t  deioonstro— 

wann na zastaw ie  wskaźników rozm ieszczonych na stanowisku dowodzenia 

pododdzia łu  rad iotechn icznego  lu b  na s a l i  tren ingow ej w c e lu  szko len ia  

o bs łu g  s t a c j i  ro d io lok ao y j tych,
Im ita to r uinożl.lwla t jednoczesno ś le d zen ie  diiżej l ic z b y  obiełstów po­

w ietrznych , d z ia ła ją cy ch  w p rze s t rz en i trójwym iarowej 1 manewrujących 

kursem, prędlcośoią i  wysokością; wyltrywanie i  prowadzenie obiektów  

powietrznych w zakłócen iach  o różne j intottsywności; wykrywanie obiektów
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powietrsstiyoh na t l e  satunów własnych odb io rn ika } odojsytywanlo o d lo g -  
ło ń o i ł  azymutu na wskas^nikaob od l© g łośo lon ile rze ; odozytywanl© wy­
sokości na wskaźnikach w ysokośc iom !erze } ok reś lan i^  rod za ju  obiektów 
pow ietrznych  na podstawi® w ie lk o ś c i ©cha, p ręd k ośc i, w ysokości, p ro ­
m ienia zak rętu , p rędkośc i naboru lub u tra ty  w ysokośc i} ok reś lan i©  
charak terystyk  obiektów pow ietrznych ; pos łu g iw an ie  s ię  układami p r z e -  
oiwzakłóoenlowyral i  układami r e g u la c j i  wzmocnienia toru  odb io rczego } 
nam ierzanie ź ró d e ł zajćłóoeń aktywnych; wykrywanie sygnału "n le b o zp lo -  

ozeństw o",
^ ł a d

Im ita to r  w ystępu je w dwóch w ers jach : ISR—02 1 ISR—03,
W skład im ita to ra  wchodzą: b lok  wprowadzania danych; p u lp it  sterowa­
n ia ; dajTd-k obrotów ; d a jn lk  sliuisów wabarda anteib'"; pu lęd t o d le g ło ś c lo -  ' 
:nd.erza w “i l o ś c i  i s z t .  “w wox-sji ISR-02 1 h s z t .  w w e r s j i  ISR-03 pu l­
p i t  wysokości orni orze w i l o ś c i  1 s z t ,  w w e rs j i  ISR-02 i  k s z t .  w w e r s j i  

ISR-03.
Blok wprowadzenia danych w spółp racu je z  zamontowanym w nim c z y t ­

n ik i ein.
Moż liw o ś c i w spółpracy z w z^dzenlam l zewnętrznyiai

Im ita to r  może współpraoowaó z© wskaźnikami panoramicznymi s t a c j i  
rad io lokacy jn ych  P-37, P-l^łF, JAW0R-M2 , wskaźnikami wysokości orni er zy 
P l lW - i i- i i ,  PRW-13, PRW-tó, RW-31 "NIDA" o raz wskaźnikami WPS-10, TfPS-11, 

V0-70 i  wskaźtdkami typu STRZAbA-W.
Im ita to r  mo*e wspólpraoowaó z  obiektam i au tom atyzacji ’’DUNAJEC’' i  

"WOZDUCH". U rządzen ie NATAL je s t  rów n ież wykorzystywano Jako element 

składowy urządzen ia  REGA.
Podstawowe dane taktyozno—techniczno

a/ Im itowane parametry s t a c j i  rad io lok acy jn ych :
-  o d le g ło ś c i cmi o rz : c z ę s to tliw o ść  pow tarzan ia  Fp5:200, 375, 375/333, 

790/7 1 5 /6 2 5 /7 15  Hk ; czas trw ania impvilau tj^=2,7; 5 ,5 ; ; prędkość
obrotowa anteny: 3» 6 , 9, 12 obr./m ln ; szerokość ch arak terystyk i p ro ­
mieniowania anteny w p łaszozyźn te  poziom ej: 1**, 2**, , 8 ; nwksymalny

z a s ię g  I r a ita o ji :
—"■wysokościornierz : szerokość ch a rak terys tyk i prom ieniowania 

anteny w p ła s zc zy źn ie  p ionow ej: 1^; prętlkośó waha:': anteny w p ła s zc zy ź ­
n ie  p ionow ej;, 15 wahnięć/mln; maksymalny pułap im itowanych obiektów 

H sUO km,max ,
b/ L lozba  i  parametry imitowanych obiektów punktowych /sam oloty.

59



ra k ie ty /  p rzez  ISU v azerokoéo i ch a rak terys tyk i pr orni oM  owa tila anteny;
-  dJa 0(U.e(;l.oácioRii orza t h ob iek ty  punktowe, gdy nj.e nia zakłóceń  

pasywnych organizowanych i  2 ob iek ty , gdy są imitowan© zak łócen ia  pasyw~
nej

•• d la  wysokośolom lerza t 5 obicáctów;

-  maksymalna i lo á ó  Jędnoozeónle imitowanych obiektów pow ietrznych? 60; 
~ maksymalna l lo ó ó  Imitowanych obiektów pow ietrznych w ramach Jedncv^o 

ów iozen la : 200,

o/ Im itowane ob iek ty  mogą przem ieszczać s lp  z prędkoócia 100 do 
3600 km/h. Im lta to r  wytwarza sygnały rozpoznan ia i  aktywnej odpowie<iz.{ 
oraz sygnał «n iob ezp l oozeństw o", zmiany in t  eiisywnoóol sygnałów związane 
są z n le o ią g ło ó o ią  pionowych charak terystyk  promieniowani a anteny,

Im ita to r  poaieda następu jące niełady p rzoo lw zok łó ren low o .1 r e g u la c j i  
parnmetrów toru  odb io rczego ;

a/ d la  odl eg ło óo l orni erze ; przwstra Janie w c z ę s to t l iw o ó c i lub  blokO'- 
watda odbi«ęrników ; k o in cyd en c ji, TRS-koher©ntny w zakrew is od O do 
30wl00 km regulowany p łyn n ie ; TRS-koherentny w za k re s ie  O'frSO km; TKS— 
koherentny w za k re s ie  O+25O km; m s-au tokohei eutny; TłiS-autokoherontrry^ 
w wybranym sek to rze  o »zo rokoóo i lO**-*- lOO® regu lowanej p łym iie ; TKS 
różn icow y; pracy amplitudowej z  ko incydencją ; ZAłW; ró żn iczk u jący ; SZARV, 
NARW, pomiaru azymutu ź ród ła  aktywny oh zak łóceń  szumowych /NAMIa.R/;

b/ d la  wyaokoéolom le r z a : Tj;,s~kohereistny ,w zokroal©  Ó+250 km; TES~ko~ 
herontny w wybranym solctorzo kąta wahania anteny o szorokoóol 0^30^; 
TES-autokoherołitny; TRS-eutokoherentny w wybranym sek to rze  kąta wahania 
anteny o azorkoóol 0-*-30®; ZóRW; różn i czkvijący; SZAHV, NARW,

d/ Czas trwania im itowanej s y tu a c ji ;  Jeden standardowy Icrążek taómy 
/280- m/ vimożllwia im ita o ję  w c za s ie  około 30 min, p rzy  6 obr,/'nd.n, 

e/ '/ a s ílen le : 3x380 V, 50 IIz. Robór mocy 1 ,2 kW, 
r/  Czas c ią g łe j  p racy ; 8 h,

6 .3 . Symulator naprowadzania SN-79 "UEOA”

Rrz oz no o zen ie  ,
' symulator j e s t  przeznaczony do IndywidualViego lub konęileksowego szko~ 
lo n ia  operatorów -  nawigatorów w waruukaoh im itu jących  r ze c zyw is tą  pracę 
s t a c j i  rad io lokacy jn ych  oraz lo t y  samolotów własnych 1 n i p r z y ja c i e la .

Skład

^ skład syuiułatora wotiodzą następu jące elem enty; moduł podstawowy; 
moduł pam ięci op e i'a o y jn e j; moduł dysku e lć^ tyo zn ego ; modiU monitora ekra­
nowego; moduł drukarki znakowo-niozaikowej z k law ia tu rą , moduł czy tn ika
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tai t̂ny papiorowej j J»duostka ato i u^ląoa; ctctery m onitory ekranowo zoleAnc,
Ola scapewnlonia pracy »ym ulatora konioowno Jest aprssę/^nięolo ijo *  

Insitfitarera sy tw ao ji r a d io lo k a c y jn e j,  k tó ry  w tym praypodkii stanowi 

JaaacKo jeden  element aymulot.oro»
W sklodw lo syim aatora może by6 wykorKyatany ponadto aywuJator l ą c » -  

no^cl rad iow ej -  r a d lo te lo lo n  ”7 ,^ ” w w e rs ji basjoweJ / o »te ry  komplety/.

MoAitwo^oi ^

Symulator ino*» wspólpraoowa«!' » lmitotore«ii « y t u o o ji  r e d io lo k o o y jn o j  

T.SR, Po|ix'Koa! ISR syiimlatox' w spólp-aouj o z  obieltteml automatyainojl  

»’ WOZOUCH« 1 "OUNA..TFX;’», wskaiśnikoini o b se rw ac ji  o k r y ln o j % rnohoiitymi i  

rd.oruohoniyml cewkami uklndu odobylaJącoKO orass vaka^.nlkemJ. w y so k o ści.

^^¿2^£''£ilS..S2S2-Ł2-iiX£i5Ii2~i,Si;ll!2Ł£Si}£

n/ Symulator mo* o J cdnocKeanie i»iiltow «6 ruch ey.tereoh różnych typów 
/wtvrsj.t/ samolotów «lyśllwsicie!» t*x'o» generować 1 re je s trow a ć  nastppu- 

Jąoe pni’«m etry lo tu :
*. pnramoti^y o ią s lo s  kąt kursu 0•^359*^; pryrlkoćć rKecKjn^ i sta  

250 -ł-'!999 km/b; l io ż b a  Macłm 0 ,20s-3 ,/ł5} kąt praceohylu+^87^^; wysokoćć 32 kmj 
kąt pochylen ia ;J;B9^{ prv'dkoóć wznoszenia + 9 9 9  kn>; stan p a liw «  O ■{- 9999 

dom^ 5 wapólrz^dno X, Y _+ 999 kmj o d leg ło ść  m yóHwleo-col." 0 * 9 9  km; 
azymut "m y ś liw ie c -e o l’' 0+359*( kąt po łożen ia  ''m yó liw leo -oo i"  

pr^J.kość Bbl.lżonia -^»99S>+ +9999 Km/!».
-  ptiU^nmetry d y sk re tn e :  z a k re s  p ro cy  s i l n i k a  10 rodza jów  j itK.I«i!».S 

p i l o t o  do k  y.noków; typ sam olotu  ó typy / w e r s je / ;  r o d z a j e  h» «uómi'6w 19j 

rmmcr c e lu  1+999-
b/ Symulator podczas i»t»ltow «n ie może roJeo ti'ow «ć  p«rainotx'y lo tu  ó 

samolotów -jednoozoónie z dy «k re tn oóo lą  td o m niejszą nłi* 3 aok 1  n l «  
więksKłi^ n iż  120 s«ic,

c/ Symulator może Im itować jednoozo4n le l20 obiektów powietrainyo!» 
w tym 6o obielctów /5Ć o e l l  i  U »«»«»o loty w łasne/ d orożn le  wprowadzanych 

K monitora eJeronowogo.
d/ Syiiuulotor za pomocą ISH im itu j©  »©stawy od leg ło ćo lon iie rzy  i  wy­

sokość i  orni ©rzy rad io lokacy jn ych  zgod n i« z  danymi taktyozno-techn loznyin i

i:sR.
, 0/ Koim>let rad io te le fon ów  um ożliw ia nawiązywanie dwuatrorinoj łą c z ­
ności rad iow e j. R ad io te le fon y  pracu ją  w paśmie 30 Mllz. 'Zasięg ich  wy- 
itoal około 5 km,

f/  Z a s ila n ie : e ło ó  Jednofazowa 220 V, 50 Hz, Pobór mocy 5 kV. 
Symulator w za le żn o śc i od użytkowania możo pracować w nnstępłłjąoyol» 
rodza jach  p racy: generacja  i  zohi'«zowanl o parametrów lo tu  oraz danych
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0 s y t u a c j i  w p o w ie tr z u ; p rz y g o to w a n ie  danych o s y t u a c j i  w p o w ie tr zu ; 

dokvun«ntoward e wyników p ro cesu  tiaprow atlzan la ; k op iow a n ie  programów

1 danych o s y t u a c j i  w p o w ie tr zu .
P rzygo to w a n ie  zestaw u  do IcnSSdego r o d z a ju  p rs e y  odhywo s i ę  p o p rze z  

w prow adzen ie  odpow iedn iego  prograuru,

6,^ł. Apgratm^a DAOUAB

Przeznaczen ie

Naziemne u rzą d ze n ie  BAOBaD system u ak tyw nej od p ow lod z i j® » t  o l e -  

ńeutom ra d l.o lo k w o jl ak tyw nej w s p ó lp ra o u ją o e j z  «aroolotauti wyposaAonyrai 

w u rząd zen ia  odzewowe ŚOD-,57 i  S0-Ó9, J e s t  p rzezn a czo n e  do zw ię k s ze n ia  

z a s ię g u  wyKryweul.a seo io lo tó '» w łasnych ' o ra z  p rzek azyw an ia  in fo im e o j l  

o ic h  w ysok oó c l.
Skład

U rząd zen ie  sk łado  s ię  z  dwukanałowego o d b io rn ik a  w zm ocn ia jącego  

sygn a ły  pochodzące  z  ontorą'^ kana łu  zasru lu łczego  1 kana łu  tJ.uin.ienie 

l is tk ó w  bocznych  o r e z  b loku  \u*ządzm'i w y jśc io w ych  / ry '« . 30/,

Podstawowe dane i,®h iZ£522«i.££~-l£522

a /  U rządzenie współpraoowaó Ze s ta cja m i rad io lo k a cy jn ym i z«~

krosu centymetrowego. P racuje  w z a k r e s i e  P«1 deoyaiotrowych //30 Mllz, 

7k 0  MHz lu b  7r>U Mllz/,

BLS zakresu cni
Wskaźnik 

j radiolokacyjny

3
[samolotowe urzątk 
aktywnej otlfiow. 
ĵ QD-57, 50-69}

\ /

r * ■■
OHbiorni« aktyw--

— --------- noj odpowiedzi
(b ao b ab

ttys, 30, Schemat współpracy s t a c j i  rn d io lok eoy jn o j zakresu cm 
z systcHior.» aktywnej odpow iedzi,

b/ l>wulcanołowy to r  odb iorczy  s to su je  sivi «  c e lu  kompensacji syg- 
iłów odpow iedzi pochodzących od lis tk ów  bocznych oharok terystyk j
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tmtouy odbJ orcwnj
o/  Z u py ty -yon io  sa ju o lo to w ego  ur!aąd '.'onin  ociKowowoeo /SOI.'-!57, « 0- 69/ 

wfUiywa Hię kamUnmi contyiiud-roMoco s k a o ji  i ’od io io< i«cyJ  n -J ,
d/ i'rs;y iłapódpracy ury.ądiionia 8k tyvn p j odpow icdK i «tn c ji?  .vn4 1 «.w

iok n cy jn ą  P--37 ^^yooko/.cl ÓOOO m vyrvo»t 2?0 km, a oa vyaoKo,4ci

inOOO >11 -  320 kni,
<,/ PoaroAnlfjluniiić aayri-uoio: k .

f /  Pułap px'ctcy v«'zą,dzenin! 25OOO lu,
ę̂/ dokindnoaó pr»eí.tH?,y^^oTllf> <lat»yoh doiycwącyct» i.yaoko««l .lotu t,i\- 

molofcu uynosi: do «yaoki.y^oi 3000 m ^  200 m; do uyaokoścl 9000 m + 500 m; 

do w y. 3 oko A c l  15000 KI jj; iiOO m,
In fo cm oc je  o w yeokośo l lo t u  sam olotu  J e s t KOXyarty u o d s ty p io  ossa- 

soiyym m:i yday rtw-lorny trójinipxil.30xyyiul grupoiai. Grupy fee w każdym o k ro -  

B i.o  p ow taraau ia  « y a y ło  ur>-.ądtir.-nie odzououe sam olotu spr^ężonB v tym 

i'odi';x,ju p racy  w v,'yaol<.p4oioi:iioi'5ioiu baromutryoisnyw / ly s .  3 l/ .

O perator a t a o j i  r a d io -  
lo k a c y jn e j  olo*nśln tvy« 
sokość lo t u  aaraolbjtu 
uodlu fi uaoru

A  D [km] -łt km

' iyfi- 3 l- ZobraKowanio aŷ ^nai.ót-.' odpo~ 
wiodizi aktywnej na elcratil o 
w skaźn ika ra d lo lo k o c y ju c ijo .

U.5-. dad io liu Ł a  Rf-~30 '*FA'/-A‘'
/

Pr !2 OB na ó r e n le

::c-.dj.o.Huia praoJ-.unero.ia do p ra  ekazyxyani a -zobrarcrwapla s y tu a c ji

pow lnti /.n..J . obsrrtiowaun j pr .z,.-A a t a c j i / r a d io lo k a o y ju ą , do oddalonych  

atwiunyiklc dovod ron la  i  putiktów m\proxyndznnla lo tíilc txva B iy -^ ll«siviofso,
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nfid.lolitiia składa slf.  z / r y a , 3 2 / !  aparatxu'y antoiiy no-

davozoJ 1 o d b ło r c zo j 5 aparottxry o d b i o r c z e j ,  o z to r e ch  wskaźników radio-

lokocy'jti>'ch o b s e r w a c ji  okrężnoj ty,m  "P” i  z e s p o łu  prądotw órczego.
---- AiitounAut eua

Ck„ o d b io r cza

Pys. 3 2 . Schemat blokowy r a d i o l l t i l i  I?L-3*̂  ̂ ”iA7.A"

Pod s t  ow ow g^do uo__t a ^ ^ c z n o “ t echni

a /  Z a s ię g  r a d i o l l n i l  przy  b e z p o ś r e d n ie j  wzojoranej " w i d z i o ł i w ś c l ' ’ 

anten nadawczej 1 o d biorczej,  do 15 kra. 

b /  Zakres i a l i  decymetrowy. . •
0 /  i l o ś ć  kanałów! dwa. Kanał ploiuiszy p rzeznaczony do przeł-iazywa- 

n la  sygnałów w i z j i ,  znaczników o d l e g ł o ś c i  i  azymutu, sygnałów ro zp o ­

znania "sw ój-oboy" 1  sygnałów o d p w łle d z i  ak tyw n ej.  Za pomocą kanału  

drugiego p r z e s y ł a  s i ę :  im pulsy w y zw a la ją ce ,  s yg n a ły  w i z j i ,  syg n ały  

oljrnoaiiia podstaw czasu  nn wskaźnikach r a d io lo k a c y jn y c h  typu •’ P",

I s t n i e j e  możliwość p r ac y  jednokanałowej -  w tym wypadJiu w s z y s t k i e  

s y g n a ły  p r z e s y ła n e  aą kanałem pracującym ,
d /  Z a s i l a n i e :  napięciem 3x220 V, 50 Hz. Pobór mocy ap a ratu ry  m -  

dawozej około 1 ,5  kW, a p a ratu ry  o d b io r c z e j  5 kW. '
e /  Wskaźniki r a d i o l o k a c y jn e  mogą być  rozm ieszczon e w dwóch grupooh 

o d le g ły c h  od s i e b i e  do 5 0  m w zdłuż t r a s y  k a b l i  połąozeuiowyoh.  

f /  Wysokość masztów auten: 15 m.
Przekazywanie za pomocą r a d i o l i n i i  zobrazowania r a d i o l o ka cyjn e g o  

z e  s t a c j i  rad lo lo k ao yj-n ej o b s e r w a c ji  okrężnej do oddalonego s ta h o w ls -
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ks dowodSBenla r e a liK W o n o  v o o lu : analiziy i  oceny s y t u a c j i  p o -

Miotra;rieJ; wskazywania celów stacjom  rodlolokaoyjnyni wojsis rak ieto w ych ;  

kierow ania lotam i 1 wykonywania Innych zadań p r ze z  l o t n i c t w o .

6 . 6 .  Naziemne r e d lo lo k a o y j  ne u r zą d z e n ie  zapy ttijeico NhZ

Nazierane r a d i o lo k a c y jn e  u rzą d ze n ie  z a p y t u j ą c e  N«Z J e s t  p rzeznaczone  

do praoy w syste m ie  rozpoznanie rad iolokaoyjnefio  d ia  o kreiilenla  p r z y -  

n«l oAno^cl ''sw6J«oboy" samolotów i  okrętów wyposa*onych w ap araturę  

rozpoznania atoaowniią. wo w łasnych s i l a c h  zb ro jn ych . Z a s ię g  rozpoznatil«  

obiektów powietrzJiyoh w ykrytych  p r z e z  dowolną s t a c j ę  r a d i o l o k a c y jn ą  

j e s t  »xł.e m niejszy n i *  mskeynmltiy z a s i ę g  wykrywania s t a c j i .
liozpoznenie / z a p y t a n i e /  w kierunku ziem ia samolot moi.e byó do­

konane zarówno w dwóch kan a lach i j a k  równleA w Jednym k a n a le ,  l’r z y  

rozpoznarri« dwukanałowym Jed n o cześnie  ż wysłaniem impulsu sondującego  

p r ze z  s t a c j ę  r a d i o l o k a c y jn ą ,  z o s t a j e  wypromicnlowany s yg n ał J edno-  

Inęiui sowy p r ze z  mrrządzenie z a p y ti iją o e  na u s t a l o n e j  c z ę s t o t l i w o ś c i .

Przy 1'ozpoznaolu / z a p y t a n i u /  Jednokanałowym z o s t a j e  wypromieniowaitO^ 

s y g n a ł  px’z e z  u r zą d ze n ie  z a p y t u j ą c e ,  s k ł a d a j ą c e  s i ę  z ti'zeoh im pulsów .

Hozpoznanio / z a p y t a n i e /  dwtikanołowo j e s t  podstewowyoi rodzajem r o z ­

poznania. Sygnał rozpoznania j e s t  p r zy  tym zobrazowany na ekranach  

wskaźników w p o s t o o l  łu k ó w /" ro g a lik ó w "/,  k tó r y ch  szerokość J e s t  trochę  

w ię k sza  od znaczn ika o b ie k tu  pow ietrznego 1 o d l e g ł y  od iilogo o k knr 

/ r y s .  33. i /

330

270’

0*
30*

>  t

240*

90*

120’

210’
150’

180*

Legentia t
1. ZnaozrdLk rozpozn an ia p rzy  

z a p y ta n iu  /ro zp o zn an iu /  
dwukanałowym;

2. Znacznik rozpoznania p r zy  
z a p y ta n iu  /ro zp o z n an iu /  
jednokanałowym;

3. Znacznik rozpoznania p rzy  
z a p y ta n iu  /ro zp o zn an iu /
z  włąozottym laliładera u k ła — 
d<^ przepustowym;

k ,  Ż n a o au ik i"n io b e zp ico zo ń — 
stwo" px’zy  zap yta n iach  
/ro zp o z n an ia ch /  Jednokana­
łowym i  dwukanałowym.

Kys, 33. Wygląd znaczników rozpoznania na ek ranie  wskaźnika P
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liys, 3^. Schemat wspóldzlutlałila masle-aTłego radio lokapy jncfjo  
ujTządsonla zapytu jącego z samolotowym lirządzotiiera 
odzowowym



Hoszpoainanie / z a p y t a n i e /  jednokanałowe stosowane j e s t  w tyra wypadku, 

k io d y  2!Qo)łodzi'kOTilGcznoić rozpoznania o b ie k tu  pow ietrznego z n a jd u ją ­

cego s i ę  na du*ych od legło ;ściach . ¥tedy z n a czn ik  rozpoznania b ę d z ie  

zobrazowany w p o s t a o j i  luku / " r o g a l i k a " /  z wyrwą od s tr o n y  znacznika  

o b ie k tu  poifletrznego / r y s .  33- 2 /
Ze względu na t o ,  ż e  samolotowe u r zą d z e n ie  odzewowe /SRO/ odpowiada 

wszystkim  urządzeniom zapytującym  na t e j  samej c z ę s t o t l i w o ś c i ,  d la t e g o  

u r zą d z e n ie  z a p y tu j ą c e  NRZ b ę d z ie  o d b ie r a ło  odpowiedź n ie  t y l k o  na r o z ­

poznanie / z a p y t a n i e /  w ła s n e ,  l e c z  również na ro zp o zn an ie  / z a p y t a n i e /  

innych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h .  Te s yg n a ły  odzewowe w ytw arzają na elcra-  

nie wskaźnika s t a c j i  r a d i o l o k a c y j  noj zaliłóoenla niesyuchi^oniozno,

W c e l u  zm n iejszen ia  oddziaływ ania z a k łó ce ń  tiiesynchronioznych -  w 

u rządzeniu zapytującym  przew id zian o  ro d za j p racy  z włączonym ultładem 

przepustowym. Wtedy s y g n a ł  odzewowy J e s t  przekazywany do wskaźnika  

t y l k o  w wypadku istni.en±a s yg n ału  echa / r y s ,  33- 3/•
J e ż e l i  samolot z n a jd u je  s i ę  w n ie b e zp ie o zo iis tw ie ,  to l o t n i k  może 

w łączyó  do p racy  samolotowe larządzenle odzewowe z rodzajem p racy  

" NUEBEZPIECZEteTWO". W tym wypadku s yg n ał odzewowy na elcranio wskaźnika  

b ę d z ie  m iał d łu ż s z y  czas  trw ania, Zojnaije on r e jo n  do 3 km i  rozm ie­

szcza s i ę  a n a l o g i c z n i e ,  ju k  syg n ał rozpoztjania ogólnego / r y s .  33. V -

Zasadę d z i a ł a n i a  systemu rozpoznania r a d io lo k a c y jn e g o  "KREMNlJ-2" 

przedstaw iono na x y s ,  3^- i

ZAKOliCZENIB

Slcrypt napisany z o s t a ł  w o p a r c iu  o i s t n i e j ą c e  w yposażen ie w sp r zę t  

r a d i o lo k a c y jn y  w o jsk  obrony p o w ie tr zn e j k r a ju  i  w ojsk l o t n i o z y o h  fr o n ­

tu ,
Do n ap isa n ia  s k r y p tu  wykorzystano m a te r ia ły  wskazane p r ze z  S z e fo ­

stwo WKT OPK oraz i n s t r u k c j o .
Skrypt n ie  w ycze rp u je  c a ł o k s z t a ł t u  zagad n ień  d o ty c zą c y c h  naziemnych 

s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h .
Ze względu na zalcres programu k s z t a ł c e n i a  s łu ch a cz y  Wydziału Wojsk 

Lotniozyoh i  OPK n ie  podano szczegółow ych danych t a k t y o z n o - t e c h n io z -  

nyoh 1 óksploatacyjtsyob oraz budowy s t a c j i .  Dane t e  zaw arte są w od­

powiednich in strid caoja  opisów te ch n ic zn y ch  i  e k s p l o a t a c j i  oraz i n -  

atrukojaoh p racy  bojowej p o s żb ze g ó ii^ o h  typów E t a c j i ,



WTKAZ SKRÍyrt)V

AKP — autoKontiionsooJc

AÎ U -  aut owo t y  CK nn ŁuUalir.ac j a  usakodKon

ARCz ~ aut oma ty CK i<n rc^juJncja o«f e t o t l iw o é o i

CZAR ' ~ v i * j a  cK arn o -bio la

K.kH — Kowiłonsaojr IJotków teoosTOroh

ííARVf — natychmiastowa autonintycKna refęulnoj» wzmocnianla

RIjS ~ s t a c j a  r a d io lo k a c y jn a

RRW -  ręoztła rcff^̂ iJLaoJo waniocnl enJ «

SKF -  system k o n t r o l i  iunkojonowania

SkARW -  sKuiHOWo automo tyczna r©ffulB,cJo wzmocni mila

TAHZ -  t łu m ie n ie  nktywnych, szumowych Koklóooń

TES — tłumi oni o och s t a ł y c h

TZN — tłu m ie n ia  aakłócoń tiiosynchron.loznych

Uiiłady J*Z -  układy przoclwaiakłóccniowo

ZARW -  Kastęijowo automatyczna ro gitlo o ja  vízmoonionla

ZCD — KobroKown vtl a c z a r n o - b i a ł a

-  time w im p u lsie
RC -  uKlad r ó ż n ic z k u ją c y

-  c z a s  trwania imptjj.su

-  c z ę s t o t l i w o ś ć  powtarzania
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