1 2 3 4 5 6 M 8 9 10 11 12 13

AKADEMIA SZTABU GENERALNEGO WP

WYDZIAL WOJSK LOTNICZYCH | OPK
KATEDRA PRZEDMIOTOW SPECJALNYCH

JAWNE

ASG WP weirn. 4002/86

Egz. Nr.

Pptk 4ypl, E ~ rd BjJCOMKA
NAZIEMNE STACJI"ADIOLOKACYJNE

WOJSK OBRONY POWIETRZNEJ KRAJU
I WOJSK LOTNICZYCH FRONTU

SKRYPT

=3

WARSZAWA 1986

geto

o



AKADEMIA SZTABU GENERALNEGO WP

WYDZIAL WOJSK LOTNICZYCH | OPK
KATEDRA PRZEDMIOTOW SPECJALNYCH

JAWNE

ASG WP wewn. 4002/86

Egz. Nr.

Ppik dypl. BBOMKA

NAZIEMNE STACJEMADIOLOKACYJNE
WOJSK OBRONY POWIETRZNEJ KRAJU
I WOJSK LOTNICZYCH FRONTU

SKRYPT

Waeszawa 1986












WSTJeP

W alcrypoio opisano w skrécie charakterystyki 1 mozliwosci taktyczne
naziemnych stacji radiolokacyjnych bedacych w uzbrojeniu wojsk obrony
powietrznej kraju i wojsk lotniczych frontu.

Skrypt zawiera sze$6 czesci. Pierwsza obejmuje og6lna charaktery-
styke stacji x'adiolokacyjnych. Wdrugiej« trzeciej« ozweu*tej 1 pigtej
czesci przedstawiono charakterystyki stacji radiolokacyjnych bardziej
szczegb6towo, ¥ szoOstej czesSci opisano sprzet pomocniczy, Omav;iajgo po-
szczegb6lne typy stacji radiolokaoyjtiyoh zHrécpno szczegdlnag uxiage na
przeznaczenie, skiad« mozliwosci tadetyozno i wykorzystanie ich w woj-
skach obrotiy powietrznej kraju i wojskach lotniczych.

Przy opracowywaniu skiyptu wzigeto pod uwage, 40 korzystajac z niego
obeznany jest z podstawami radiolokacji i terminologig stosowanag w tej
dziedzinie. Dlatego tez nie podane sg definloje ani wyjasnienia nie-
ktérych poje¢ technicznych. Zatgcznik skryptu uJdnivijo zestawienie ta-
belaryczne danych taktycznych stacji radiolokacyjnych,

W opracowaniu nie uwzgledniono opiséw technicznych. Jak réwniez
nie przedstawiono schematéw ideowych. Szczeg6towe opisy znalezé mozna
w instrnkacjaoh technicznych poszczegélnych stacji radiolokacyjnych.

Skrypt przeznaczony Jest dla siubhaozy i wykladowcéw Akademii Szta-
bu Generalnego WP Wydziatu wojsk lotniczych i wojsk obrony powietrznej
kraju. Moze on takze sluzyé stuchaczom innych specjalnos$ci zajmujacych
sie problematyka wojsk radiotochnioznyoh.

M ateriat teoretyczny zawarty w niniejszym skrypcie moze byé¢ przy-
datny do samodzielnego rozwigzywania Zadan podczas organizowania 1
prowadzenia dziatan bojowych przez, pododdziaty 1 oddziaty /ZT/ radio-
techniczne wojsic obrony powietrznej kraju i wojsk lotniczych frontu
w ztozonych sytuacjach taktyczno-operacyjnych wspétczesnego pola
walki.



1, OOtfLMA CHARAKTERYsrnCA STACJl RADIOLCKACYJINYCH VYKORZYSrYVAm'CH
W WOJSKACH OBRONY POWIETRZNEJ KRAJU | WOJSKACH LOTNICZYCH FRONTU

Naziemne stacje radiolokacyjne bedace w uzbrojeniu wojsic obrony
powietrznej kraju i wojsk lotniczych frontu wedtug oporacyjno-tak-
tyoznego przeznaczenia mozna podzioUO6 na trzy podstawowe grupy.

Pierwsza grcipa to; stacje wykorzystywane do wykrywania i napro-
wadzania samolotéw na cele /obielcty/ powietrzne; stacje wykrywania
i stacjo okres$lania wysokosci.

Druga grupa to; stacja stosowane do kierowania rokietami "ziemia-
powietrze” i stacje kierowania ogniem artylerii plot.

Trzecia grupa to stacje specjalnego przeznaczenia. Wich sktad
wchodzg obok radiolokacyjnych systeméw bliskiej nawigacji oraz syste-
mow ladowania wedtug przyrzadéwmeteorologiczne stacje radioloka-
cyjne.

Stacje radiolokacyjne pierwszej grupy wykorzystywane do wykrywa-
nia i naprowadzania oraz stacje wykrywania zwane sa odlogtoSciomierzo-
ml radiolokacyjnymi, a stacje do okreslania wysokos$ci, wysokos$ciomie-
rzami radiolokacyjnymi, )

Stacje drugiej i trzeciej grva>y sa rowniez odlogto$oiotniorzami, gdyz,
tak jak za pomoca odleglo$oiomierzy pierwszej grupy, ~ozna nimi okres$-
IBO wspédtrzedne celow /Zobiektow/ powieirznyoh /azymut odlegtosci/.

\Y%
1.1. Odlegtos$oioiaierzo radiolokacyjne

Stacje radiolokacyjne bedace w uzbrojeniu wojsk obrony powietrznej
kraju i wojsk lotniczych frontu, za poracog ktérych mozna okresli¢
azymut, odlegtos¢, liczbe samolotéw w grupie Zorientacyjnie/, przy-
naleznos¢ obiektow powietrznych /"swdj-obcy"/ za pomoca "aparatuiry
rozpoznania" wchodzgcej w $litad stacji radiolokacyjnych, a toV*e $le-
dzi¢ wiasne nysSliwoe przy wykorzystaniu aparatury "odpowiedzi czynnej",
nazwane sg odlegtosoiomierzaml| radiolokacyjnymi. Stacje te w zaleznosci
od mozliwo$ci taktyazno-teohnicznyoh i przeznaczenia sg wykorzystywane
w wojskach obrony jpowietrznej kraju; wojskach lotniczych do wykjrywanla
1 naprowadzania oraz wykrywania i $ledzenia obi"ektéow powietrznych.

Stacje radiolokacyjne wykiywania i naprowadzania przeznaczone sg
w zasadzie do prowadzenia rozpoznania nieprzyjaciela powietrznego,
okreslania'biezacych wspdéirzednych obiektow powietrznych oraz do na-

m)/ Patrz podrecznik. Ubezpieczenie lotéw w lotnictwie SZPRL,
Sygn.Lot. 1992/79



prowadzania wiaenyoh samolotéw na oele powlot3iicne lub w rejon oelu
nasslemnego, Stooje tego typu posiadaja «sasieg wykrywania obiektow
powiotnnyoh S$rednio na odlegJto$é ponad 200 km, aapewnlaja duza dok-
tadnos$¢ okres$lania bie*goyob wspoélraednyoh obiektéw powietrsBnyoh ora*
dookreltng obserwacje wtasnej strefy wykrywanJ.a*

Dla zapewnienia moziiwo$oi naprowadzania wtasnych «amolotéow wyS$li-
wskioh na oele powietrzne nieprzyjaciela, stacje radiolokacyjne po-
winny okres$la¢ azymut, odlegtos¢ i wysoko$¢ kazdego wykrytego oelu
radiolokacyjnego oraz wlasnych samolotéw znajdujacych sie w strefie
wykrywania staojl radiolokacyjnych. Odleglo$Soiosalerze radiolokaiyjne
okresSlaja dwie wspoétrzedne - azymut i odlegtos¢ do obiektu powietrznego,
Do okres$lania trzeciej wspoOtrzednej wysokosci lotu obiektu powietrznego*
stosowane sa wysokosciom!orze radiolokacyjne. Jeden wysoko$olomlerz
lub kilka wysokos$ciomieray wraz z odlegtosciom!erzem radiolokacyjnym
tworzg zestaw radiolokaoyjiy przeznaczony do wykrywania i naprottodza-
nla witasnych samolotéw na cel® nieprzyjaciela,

Staoje radiolokacyjne wykrywanie przeznaczone sa do jrowadzenin roz-
poznania obiektéw powietrznych, okreslania azymutu i odlegtosci, przy-
naleznos$ci ©raz skitadu obiektéw. N& stacjach tych nie mozna okres$lac
wysokos$ci, dla okreslania wyeokos$oi lotu obiektu powietrznego staoja
te réwniez wyposaza sie w wysokos$ciomierzo radiolokeoyjn®.

Do $rodkéw radiolokacyjnych kontroli rejonu lotniska aaliozamy staoj©
radiolokacyjne ktére sa uzyteczno i r3.ezbedne i»a lotniskach. Za pomoca
tyoh staojl mozna zapewni¢ obserwacje okreztA przoetrzoni powietrznej
"I mierzy¢ dwie wspotr*edne —azymut i odlegtos¢. Podstawowym wymaganiem
stawianym tego rodzaju stacjom jest duza rozréznialnos¢ umozliwieJgoa
obserwacje samolotéw. Przeznaczenie' tych stacji to kontrola i kierowa-
nie ruohoia lotniczym w przestrzeni powietrznej objetej odpowiedzial-
noscig danego lotniska.

Meteorologiczne stacje radiolokacyjne znalazty najszersze zastosowanAe
w lotnictwie, Ifciozliwiaja one wczesne wykryci®© frontu bwzowego i ob-__
iiimréow o iwlekazonej turbulencji atmosferycznej ohar<kt©nrzuJgoyoh sie
z zasady duzym gradientenT intensywnos$ci opadéw deazozu, gradu lub $nie-
gu, a tym samyui identyfikacjag strof nlebezpieoztgroh dla samolotéw,

yysokos$olomierze radlolokaoy.lna

wysokosciom! «*08 radiolokacyjne przeznaczone sg do okres$lania wy-
sokosci obiektéw powletrzrgroh wykrytych przez staoje radiolokacyjne
wykrywania 1 naprowadzania, oraz staoje wykrywania, 'Vfysoko$oiornierze



mogq tidwniea! praoow«6 aaiaodzlaltd.® i okres$la¢ tr»y wapoélrasedne wykry-
tych obloktéw powietrznych w nieduzych sektorach obserwacji,

Moktére typy wysokosclomlersBy sa wykorzystywane réwnie* do wykry-
wania obiektéw nisko lecacych w dookrg*nym rodzaju pracy lub w za”a”o™M~
s~toraoh azymutalnyeh, W tym wypadku wysoko$ciomiorze powyzsze samo-
dzielnie okres$lajag azymut, odlegtos¢ i wysokos$¢ lotu obiektéw powietrz-
nych i orlontnoyjny loh sktad.

Ze wzgledu na wymagang duza doktadnos¢ pomiaru wysokos$ci, wysoko-
Solomickrze radiolokacyjne zawsze pracujg w zakresie fal centymetrowych,
Itatomiast odlegtosoiomlerze w zakresie fal centymetrowych, decymetro-
wych i metrowych,

1,3, Wposgzenle w sprzet radiolokacyjny
Wos& ¢teoTjy~jpowjL et rznjaj

Wojska obrony powietrznej kraju posiadaja w swym wyposazeniu stao-
JO radiolokacyjne i Sfostawy stacji radiolokacyjnych, aparature auto-
matyzacji dowodzenia oraz $rodki tacznos$ci radiowej, radioliniowej i
przewodowej, "

Sprzet wyzej wymienioity w wiekszosci znajduje sie w pododdziatach
wojsk radiotechnioztych /rys, 1/, pododdziatach wojsk rakietowych
/rys, 2/ i w pododdziatach ubezpieczenia lotéw lotnictwa mysliwskiego
OFK.

Pododdziatami wojsk radiotoohnleznyoh posiadajacymi na wyposazeniu
sprzet radiolokacyjny sa kompanio radiolokacji, konpanle radzoteohnloz—
no i samodzielno kompanie radioteohniozne,

Konpanie radiolokacji wyposaza sie w;

- stacje radiolokacyjne dalekiego wykrywania i rozpoznania prze-
olwnil!» powietrznego, w okres$lonych zostawaob lub pojedynczo”™ Sag to
stacje zakresu metrowego typu P—"~F lub 578" 'OBRONA" pracujgace w ze-
stawie ze stacjami P-18 i wysokosolomiorzaml radiolokacyjnym i}

» stacje radiolokacyjne o $rednim i duzym zasiegu wykrywania 1 roz-
poznania przooiwntka powietrznego. Stacjo te wykorzystywane sa gtownie
do zabezpieczenia procesu naprowadzania samolotow mysliwskich na oele
powietrzne. Pracujg one w zakresie fal oontymetrowyoh 1 decymetrowych
obecnie rg>rezentcwane przez stacje radiolokacyjne: K-~6, P—hO, P-37*
JAWORN2, JAWOR-M, NUR-31/32/;

- stacje radiolokacyjne do wykrywania i rozpoznania przeciwnika
powietrznego na matych i bardzo matych wysokos$ciach, sg to stacje
specjalnie przystosowane do wykonywania powyzszych zadah, zakresu cen™-
tymetrowego i decymetrowego /P—15M, HT—17 "NAREV" 1 wysokoscloraierze



radiolokacyjne fabrycznie przystosowane do programu pracy "obserwacja
okreisné¢" PRW-13 i RW-r3l "NIDA"/;

staoje radiolokacyjne pomiaru wyaokoc¢oi /wysokoicioinierBo/ zak-
resu cm obecnie reprezentowane przez PRW-9t PRW3f PRW-16, RW-31 "NIDA",

UidiKDAl - - - - - - pottloijfoAd spocjallatycznit
—po<llesto.'4 bezpoirodnt*

Rjrs. 1, Str\dcttara organizacyjna wojak radiotechnicznych OPK

Kon”anie radlotechniczne i samodzielne kompanie radioteohniozne
wyposaSta sie w dwa-trzy odlogtoiciomierze i dwa-trzy wysokos$ciomierze.
Poza tym kompanie rndiotoobniozne i samodzielne kompania radiotechnicz-
ne moga mie¢ w swoim wyposazeniu takze stacje radiolokacyjne do wykry-
wania i iiaprowadzania lotnictwa rayoéllwakiego na cele powietrzne w
wypadku organizowania w tych kompaniach wysunietych niezautomatezowa—
nyoh punktéw naprowadzania lotnictwa mysliwskiego.

Pododdziaty! ktére posiadanymi sitami 1 Srodkami organlztija poate-
ruhki skrytego pola radiolokacyjnego, w swoim wyposazeniu mogavmled
od dwéch do czterech odlegtosolomierzy oraz od dwéch do trzeoh wysoko—

Soioraierzy. Jest to sprzet o nieznanych dla potencjalnego przeciwnika
zakresaoh ozestotUwos$ol.



Wwojakach roklotowyoh, dywlajony rakietowe wyposaza ale w radio«w
lokacyjne'ataoje wstepnego poaatnklwanla /RS¥P/, Sa to ataoje typu
P-18, JA¥ORrM2, RT-17 "HARE¥' oraa stacje do poneLaru wyaokoAol R¥-3I
*NIDA”, PR¥-13, PR¥-i6, DywlaJOTfIT rakietowe maja po Jedi®m odlegto-
, jlonlerBU 1 Jednym wyaokoiolomloraiu.

Plnno TiTEsa- T t
I dzetila BO- {-m
| stawu re”lo6-|- '

hdeugs

o) J
«as®caa mA smma
Rys. 2, Struktura organleaoyjna dywlajonu rakietowego OPK

¥ pulkaoh lotnictwa myAllwoklego OPK pododdziaty ubezpleozpnlo lo-
tow wypoaadsa sie miedzy Innymi w stacje radiolokacyjne kontroli re,*nu
lictulska A¥IA-¥ oram meteorologicane ataoje radiolokacyjne MRIi-1
/IMRL-2/.
¥0J_ak ¢©¢«,.©SMoh™MI™ontu

¥ wojaka” lotniczych frontu w oddziatach 1 zwlgakaoh taktycznych
lotnictwa wystepuje ré6znorodna organizacja pododdziatéw radloteohnloz-
nyoh /rys. 3/, ¥ pulkaoh i dywizji lotnictwa myéllwaklego znajdujg sie
hatallony i~iot oohfii6zfio.ktéro pod wzgledem organizacyJnym ag Jedno-
rodne. ROZnioe miedzy nimi wystepuja w llo6oiowym lob wyposaZenlu w
sprzet radiolokacyjny, automatyzaojl dowodzenia 1 tgoznodol, ¥ po-
zostatych rodzajach lotnictwa w dywizji i putkach lotnictwa myodliwako—
bombowego, putkach lotniétwa rozpoznania taktycznego 1 pulkaoh lot-
nictwa bombowcr-rozpoznawozego znajduja sie posterunki radiolokacyjne
/RLP/ wchodzace w sktad batalionéw tgoznodéol 1 iibezpleozenla lotow.

Posterutdcl radiolokacyjne tworzone przez bataliony tgoznodéol 1 ubez-
pieczenia lotow oraz bataliony radiotechniczne sa dwupotoZenlowe



/batalion radlotoohnlozny sktada »1f z dv6oh kompanii radioteohnloznyoh,
ka~da koB5>ania moé« utworzy¢ jaden RIjP/.

W sktad posterunkéw radiolokaoyjnyoh DIH 1 plm moga wchodsslé stacje
radiolokacyjne nastepujacych typow: JAWOR-M2, P~t8, RT-17 " KAREW, !
PRW-9, PRV»i6, PUW~i3, RW-31 "KIDA", V sktad posterunkéw radioloke«
oyjnyoh pozostatych rodzajow lotrd-otwa moga wchodzi¢ stacje typu:

P-40, JAVOR-M2, RT-17 "NAREW", PRV-13,PR¥-16 i RW-31 "inDA".

Staojo radiolokacyjne wohodzgoo w skiad RLP DLM /pIlm/ wykorzystywane
sa do wykrywania i naprowadzaiiia lotnictwa my¢liwskiego na cele /Zobieo
kty/ powietrzno. Natomiast stacjo rodiolokaj~rjne wchodzac© w st*ad ~ _
RLP plmb /DLMB/, plbr, plrt wykorzystywane sg do kontroli i kierowatd.a
ruchom lotniczym w przestrzeni powietrznej objetej Odpowlodziatnocoia
danego lotniska na ktérym Jost Jest rozwiniety IliLP, obserwacji prze-
strzeni. powietrznej, wyprowadzania wtaonyoh statkéw powietrznych w
wyjsciowy" puhkt trasy i sxwowadzania ich w poczatkowy purkt $olei™ki

ladowania.

Rys, 3. Struktura organizacyjna .wojsk radioteohnioznyeh wojsk lot-

niozyoh frontu
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Ponadto w puriktaoh naprovadaani« 1 Hakazywania oel6w /punktach
naprowadssandl.a lotnictwa/ rozwijanych przy prplot /DR plot/ frontu i
armii™ podloglych pod potgczono stanowiska dowodzonia wojak lotniozytoh
i obrony przociwlotniozoj frontu /P{SDT~ i OV potaczono stanowisko
dowodzenia lotnictwa i obrony przeciwlotniczej armii /P{SDL i OPLA/
oraz na posterunkach radiolokacyjnych /RLP/ rozwijanych bezpos$rednio
przy PiSDL i OPUk znajduja sie stacje radiolokacyjne typu i PRW-16,

8, STACJE RADICLOKACYJNE ZAKRB.SU CBUmMiBTROWEGO

2,1, Odlegtosoloroierze radiclokaey.]ne

2.1.1. Stacja radiolokacyjna /zostaw/K-66

. — ' Prz~©~n”o”eni_e

Stacja radiolokacyjna K-66 przeznaczona jest do wykrywania, $ledze-
nia i rozpoznawania obiektow powietrznych, radiolokacyjnego zabezpiecze-
nia naprowadzonn samolotéow mysliwskich na cele powietrzno, wskaasywania
celow wojskom rakietowym oraz przekazywania informacji radiolokacyj-
nej dla zautomatyzowanych systeméw dowodzenia.

Stacja radiolokacyjna pczttala okres$li¢t trzy wspoétrzedne obiektu
/azymut, odlegtos¢ i wysokosé¢/; przynalozno$6 obiektu powietrznego
/"swéj-obcy"/ i Sredni azymut zakibéce«™.

~Nad

V skitad stacji wchodzaj

a/ Zespo6t dwéch odlagtosciomierzy, a w zespole:

- dwie kabiny obrotowe antenowe z zamontowanymi wewnatrz nadajni-
kami i odbiornikami;

- dwie przyczepy z zamontowanymi wewnatrz modulatorami nadajnikéw;

« przyczepa z aparatijrg obrobki sygnaléw oraz aparaturg sterowania
1 wybierania rodzaju pracy kanatéw odbiorczych;

- przyoz”™a z aparaturg zobrazowania Informaojl od witasnych odle-
gtosciom!erzy i innych stacji radiolokacyjnych;

- przyszta z czeSciami zapasowymi i aparatura kontroln6-pomiarowa,

b/ Dwa wysokos$ciom!orze PRV«13 w sktadzie:

- dwie kabiny nadawczo-odbiorcze wysokosSoioralerzy;

- dwie przyczepy z aparaturg synchronizacji i przeciwzaktéceniowa,
Z© staoja K--66 moga wspoéipracowaé maksymalnie 0ztoZTT PRW-13.

0/ Zespo6t energetyczny w sktadzie:

- przyczepa-rozdzielnia napiecia;

- przyczepa- zesp6t pieciu przotworxxio;
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e trasy przyoz”y ESD-200 - tia kedidej dwa zeapoly pradotwércza;

o dwla przyczepy ~ na ka”~daj zasp6l pradotwdrczy A0«200-TSF 1 zas«
p6é2 pradotworczy AD-30«T/”~00.

d/ Sprzet ponoonlozy w sktadzie: 'naziemna radiolokacyjna tarzadzanla'
zapytujagce NRZ; aparatura BAOBAB.

Stacja K>66 Jest Baz Srodkéw dasu. Do przewozu stacji niezbgednych
Jest 21 ciacpilkébw do holowania oraz 11 ciagnikéw do pirzewozu elementéw
zastawu, znajdujacych sie w kontenerach badz w skrzyniach. Do trans»
portu kolejowego potrzeba 23 wagoty. transport kolojowy K»66 nie mle-
sol sie w skrajni. n
Podstawowe dane taktyczno-techniozne

a/ Zasiegi wykrywania obiektéw powietrznych o skuJdbeozTAJ powierz»

ohni odbicia 67=1ni" zalotnosci od wysokosci ich lotu:

i wysoko$é !

Jlotu /m/ | 100 300 500 1000 | 5000 110000 >20000 5700
r | ; s 1L 320 i

| staoji/km/ i 70 85 | 120 II 2it5 'f 320 i~*380 IJ 380

b/ Zakres fal: centymetrowy,

c/ Parametry anten: trzy typy anten kanatéw podstawowych, wymiary
najwiekszej anteny 16 mx ”~ la; szeroko$¢ charakterystyki /promienio-
wania/ mierzona miedzy punktami potowy mooy: 17°; szerokos$¢ charaktery«®
styki w ptaszczyznie pionowej: 44,57,

d/ Liczba kanatéw: w katdym odlegtosolomlarzu dwa kanaly na dwoéch
kierunkach. Razom podstawowych kanatéw odbiorczych w zestawie Jest
8, natomiast kanaléw pomocniczych AKP 1 KLB w zestawie Jest 10,

e/ Moc w Impulsie Jednego odlegtosSciornierza: P~s2,2 MV.

f/ Czas trawanla impdsu: 570> 2,57~ /stosowana w oelu zwiekszenia
rozrétnlalnosol/.

g/ Predkos$¢ obrotéw anteny: 3 lub 6 obr./min.

h/ Doktadnos¢ okresSlania wspétrzedtaroh obiektu powietrznego:

- odlegtosci: ~ 1000 m; - >
- azymutu: jh 0,8*,
1/ Rozr6Znialnos$¢:
- w odlegtosci: 2000 m na podzakresie 300 km;
1750 m na podzakresie 200 km;
- w azymucie: 1®,

j/ Aparature nadawczo-odbiorcza stacji nie moZna przestroi¢ na

inny.-', zakres /czestotliwos$¢/.
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k/ tStitady praeolWBaWtéoonlowei TASZj TES; TZNj KLB; SZARM; ZAHV;
KAJHEW. ,

1/ Caaa wlgoaeniat a aieol preenystoi®ej, «dy «a wigoaono iwpleoia
aasllajgoe p.o»aoa®g6li>® prasyoaepyj 5 min; a eleoi praemyalowoj gdy
traoba wZnoasyd m pleola zaallajgoe poszczeg6lne przyczepy* 6 ndn}
Je&ell bgdzleBQr aasilad przyczepy z zespotdw pradotwdrczych, a zespoty
sg podgrzane* 6 min,,

X/ Pob6r mooyi z aleol ~0 Hz do 300 kW /w praktyce okoto 210 kW/}
a aleol 50 Hz do 120 kW /w praktyce okoto 90 kw/.

ra/ Zestaw K-66 ma'ograniczony system ALU, ktérym ag objete nadajniki
modulatoiry 1 odbiorniki.

T/ Rezerwowanie aporatnry: rezerwowaniem jest objety uktad wytwarza-
nia Impulsu aynohronlzujgcego modulatory.

o/ Czas zwijania 1 rozwijania: zwijania 38 h - przy 6wletlo dzlennymj
rozwijania 38 h - przy o6wiotle dziennym

Rzeczywisty czas: k doby na przygotowanej pozycji ptaskiej /przy
petnej obsadzie etatowej zestawu z wykorzystaniem dwéch dzwigéow na
samochodach o udzwigu 6 t/,

Wbunkrze:zwijania* 5 dni po 12 h pracy dziennie» rozwijania* 7 dni
po 12 h pracy dziennie.

MoZliwo6cl bobowe

Staoja moze wspoétpracowadi z RLS 5N8” "OBRONA", P-IMP i P-18 poprzez
zobrazowanie na dowolnym wskazniku w przyczepnie z aparatiirg zobrazo-i
Wania informacji odvwiasnych odlegtosolomierzy oraz wspéipracujgcych
wysbkos$oiomlerzy 1 innych RLS» z obiekta*nl automatyzacji VP-OIMj
WP-02M} VP-OUMj WP-15M}JASPD} RPT-4; RPT-I1I} APN oraz wskaznikiem
wynoSTtym "STRZALA" 1 radiollnlag RL—30 "FAZA",

Przyczepy z aparaturg zobrazowania informacji, z aparaturg obroébki
sygnatéw oraz aparaturg sterowania i wybierania rodzaju praoy kanatéw
odbiorczych, maja uktady aparatux'y filtrowentylacyjnej zabezpieczajgcej
obstuge przed skazeniem.

Mozllwoéoi stacji w zakresie wykrywania obiektow powietrznych cha-
rakteryzuja sie strefami wldzlalno6ol kanatéw odlegtozciomierzy 1 wy—
sokodciotnlerzy.

Strofy widzielno6oi odlegtosSciornierzy zmieniaja sie w ssaleznodoi
od kata nachylenia anten. Istnieje pie”™ nastepujacych rodzajow stref
widzialnos$ci anten.

2/ W2hug instriikoji, "Praca bojowa zestawu radiolokacyjnego”



rortaaj R1, potozenie 1}
~ rodzaj Rt, potoionde 11;
rodssaj K2;

@

dySsurrgr rodzaj poraoy D-i,;
~ dyztirtiy rodzaj px'aoy D-2j
rys, ”~ do 8 przadstawiono rodzaj© stroi' widzialno$ci.

Rys, k . Rodzaj R*l, poloZeni®© I

Rys, 5. Rodzaj R-1, potolenlo 11



Rys, 6, Rodzaj R-2

Ry». 7» Dy*tirn>" rodzaj pracy D-1

Rys. 8, Dyiuroy rodzaj paroy D-2



Analizujgc rodzaje stref widzialnosci, yldzlny”~ze odle~loacionilerze
stacji przystosowana sa do wykr3arwania obiektéw powietrznych na matychf
Srednich, duzych i stratosferycznych wysokos$ciach. Mozliwosci stacji
w zakresie wykirywnnia i $ledzenia' obiektéw powietrznych na matych
wysokosciach przedstawiono tia itts, 9,

Uwaga
Rezim-R1-r6zny kat
R2 -jednakowy kat
Rys. 9. Charakterystyka wykrywania przez zestaw radiolokacyjny
* K-66 obiektéw powietrznych na matych wysokos$ciach.

Stacja zabezpieczona Jest przed pociskami samonaprowadzajgoyrai sie.
Zabezpieczenie kanatéw odlogto$cicmiciTza przed pociskami smmonapro»
wadzajgoyml uzyskuje sie zmianami w promieniowaniu energii przez na-

dajniki zestawu. . N ,

Istniejg nastepujace rodzaje sterowania promienlowaniemi

- SEKTOR | - nadajnik nie generuje w dowolnym sektorze o szerokosSci
od O* do 160"y

- SEKTOR Il - nadajniir generuje w"do~IliT)™ "S6kt™ o szerokosci -
od 0* do I60~f '

- CYKLICZNI | - nadajnik generuje na przemian! Jeden obrét anteny

generuje, Jeden obrét anteny - nie generuje;

- CYKLICZIiY Il - nadajnik generuje na przemian! dwa obroty anteny
—generuje, dwa obroty anteny - nie generuje;

- CZASOWE WYLICZANIE - nadajnik nie generuje raz na obroét, na okres
0,51 /i8V;

- NINCZNY - taczenie dowolnego rodzaju cyklicznego w. sektorach;

- ZMIENNY IMPULS SPUSTOWY - zmiana czestotliwo$ci powtarzania oo

Staojo moze byé uruchamiana impulsem wyzwalajagcym wewnetrznym lub
zewnetrznym do urzadzen sprzegnietych z systemem”
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w zale&noiSoi od -warunkéw wykrywania obiektéw powietrznych wyréSinla
aie'baatfpujgoo rodzaje zobrazowania syg-naléw echa;

*» rodzaj amplitudowy /bez zakitécen/;-

- rodzaj OBe>lltudowy z automatycznym przetaczeniem na rodzaj za-
bezpieczenia przed zakitdceniami pasywrymi w ozaal* ich-oddziatywania;

e rodzaj zabezpieczenia przed zakiéceniami pasywnymi.

W kazdym z wyzej wymienionych podstawowych rodzajow moga wystepo-
waé¢ rodzaje uzvag>etnlaJgoe, pozwalajace zabezpiecza¢ przed zakidébceniami
aktywnymi szumowymi, impulsami niesynohronloznymi, odbiciami od przed-
miotéw terenowych itd.

Stacja posiada cztery wskazniki radiolokacyjne typu IP-O6 o Sred-
nicy ora. Jeden wskaznik o przeznaczeniu; witaczania i wytgczania
zestawu; wyboru rodzajéw pracy; kontroli parametrow aparatury; nad-
zoru nad pracg operatoréw. Dwa wskazniki operatoréow i jeden wskaznik
dowddcy stacji do kontroli jpraoy operatorow.

Zakresy podstaw ozasu tych wslcaznlkéw: 100, 200, 300, ™00 i ¢OO km.
Przy pracy na zakresie 600 kra nie pracujg vQclady TES oraz TASZ 1 jest
ograniczona mozliwos¢ wykorzystani.a ukitadu TZN.

8,1.2, Stacje radiol<”aoyJna P-hO

Przeznaczenie

Stacja radiolokacyjna P-~0 Jest przeznaczona do wylorywania i $le-
dzenia obiektéw powietrznych. Stacja zapewnia:

—okres$lanie biezgcych wspoétrzednych obiektu: azymutu, odlegtosci
i wysokosci /podczas wspétpracy z wysoko$oiomlerzem/;

- okres$lania przynaleznos$ci wyklutych obiektéw powietrznych "swoj-
oboy";

— naprowadzanie samolotéw mys$llwskioh na cele powietrzne.

Sktad ‘ '

Staojn Jest zamontowana na podwoziu ciggnika ggsienicowego, w Kté-
rym Jest rozniieazozona cata aparatura radiolokacyjna, uktad antenowy,
zespoty pradotwodrcze z dwoma silnikami turbinowymi, aparatura tgczno-
$ci /jedna radiostacja R-802, dwie radiostacje R-123/, rentgenometr
1 noktowizor o zasiegu widzialnos$ci 100 m.

W sktad stacji oprécz odlogtosoiomlerza /wtasdciwej stacji/ wchodzi
wysokos$oiot™erz PRV-9s,kté6r™ Jest zamontowany na samochodzie typu KRAZ.
V skiad aparat\iry stacji wchodza vililady: nadawczy, antenowo-falowo-
dowy, odbiorczy, zabezpieczajacy przed zakiéceniami, sterowania,kontroli
i sygnalizacji, zasilania, aparottira wskaznikowa oraz sprzet pomoo-
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nlosjyj nazleom® radlolokooyjno tirzadzenie »apytiijaco NRZ i
BAOBAB.

aparaturo

Podatay OT

«/ Zasiegi wykrywania obiektéw powietrznych o skutecznej powierz-
chnl odbicia G =lia , w zaieznoéci od wysolcdiéci Ich lotu:

J Wysoko$é lotu /m/ Y 100 pOO [500 jIOOO »5000 1 10000 pOOOO

»

j Zasieg steoji Zivnj j 7O J 60 J 8p j 100 | 2Z0 J 220 |

Gorny p\ttap wykrywania: 30 kra.
b/. Zakres fal: centymetrowy,
o/. Charakterystyka promieni owania /rys. 10/t szeri®“ko$¢ w ptaszczy”«
nie poziomej: 1»s™; szeroko$¢ w ptaszczyznie pionowej: 28*.
W ptaszczyznie pionowej mozna dowolnie przetaczaé cztery strofy
0 nastepujgcych wartosciach kata potozoni.a;
-1 il 10,5 & 1,T\
7,3 ¢ 17,5
i-4,5' & 28°

Rys. 10, Strefa obserwacji stacji P-40



d/ Mozllwo$oi zesiauru v eakreale wykrywania i $ledzenia obiektow
fioViotrznyoh na malych wysokosciach przedstawiono na rya, 11,

500"

40a

300

200 -

100

4050 60 7080 100

Rys. 11, Charakterystyka wykrywania przez stacje P«i»O obiektéw
powietrznych na matych wysokosciach,

e/ Liczba kanatéow: stacja dwidcanatlowa pracujgca z rozstawem czesto«
tliwos$oi w tzw. systemie "diversity",

f/ Moc nadajnika: przy pracy jednokanatowej: 1,5 MM przy pracy
dwukanatowej z 1,6 M¥f

s/ Czas trwania impulsu oraz czestotliwo$¢ powtarzania: t~=i,5 j
FpssiiOO, 600, 800 Hz,

h/ Predkos$¢ obrotéow anteny: 12 obr/min i 18 obr/inin,

i/ Doktadnos$¢ okreslania wspo6trzednych: odlegtos$ci 4« 2,7 kinj
azymutu; + 3*,

j/ Rozréi&nialnos¢: w odlegtosci: 1500 m; w azymucie: 1,57,

k/ Mo&llwoscl przestrajaidLat stacja moze byd przestrajana na 8
czestotliwos$ci w nastepujgcych programach: przestrajanie automatyczne
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pod wptywem zaktbéoen; praestrajenie cig”rte od ine>ulstt do impulau;
przestrajatile reczne; przestrojanle automatyczne oo i obrét anteny.

1/ Uktady przeciwzaktéceniowe:

- do olirainaoji zaktocen aktywnych,'przoatrajanle; StB - uktad tamo-
Zllwiajaoy kompensacje zaktécen pochodzgoych”™™od listkéw bocznych anteny
zasadniczej; koincydencja - uktad eliminujacy zakidécenia ligpulsowe
niesynchroniczne;

- do eliminacji zaktdécen pasywnych: TES; TES-R /r6znicowy/ « uktad
umozliwiajacy eliminacje celi statych z ominieciem podstawowej wady;
"6lopo predkosci”, Jakg ma TES zwykty;

- inno: SZARV: KAPRf, ZARW, RC.

Czas wtaczenia stacji: 3f5 minuty,

m/ Czas zwijania i rozwijania stacji: bez PRW - 5 min; z PRW-15 min.

n/ Zasilanie stacji: z zespotu pradotwdrczego AT-75-T/230 Cz
3x220 V lub sieci poprzez przetwornice PSCz-IOO, Pobdr mocy 52 kw
/razem z PRW, ktéra pobiera 15 IcW/. -

0/ Dopuszczalne predkos$ci transportu stacji: po drogach *o gtadkiej
i twardej nawierzchni: 35+*0 km/h; po drogach polnych 20425 km/h.
Pojemnos$¢ zbiornikéw e IO litréow zapewnia zasieg Jazdy do 200 km i
8 godzin pracy steoji. Moze pokonywaé¢ brody o gtebokos$ci do 1 m.

p/ Zewnetrzne warunki pracy: temperatura zewnetrzna do 40* 50®C;
wzgledna wilgotno$¢ powietrza do 90 /w temperaturzte.+25®C/; stacja
moze pracowaé¢ w warunkach oblodzenia podczas opadu deszczu i $niegu.

* Mozliwosci bobowe

Stacja moze wspoipracowacé z PR¥-.9A/PRW-9B/, PR¥-i6 i obiektami
automatyzacji "¥0ZDUCH". Posiada uktady filtrowentylacyjne zmniejszac
Jaoe poziom radiacji do ozterech razy. Wyposazona Jest w trzy wskaz-
niki obserwacji okreznej na ktérych istnieje mozliwos¢ zapamietywania
tras lotu obiektow powietrznych do 100 sekund. Moze prowadzi¢ obser-
wacje: oztem, trzy i Jednostrofowg /w dowolnej strefie/ - do $Sledze-
nia>za szybko pdéruszajgoymi sie obiektami powietrznymi. Stacja moze-
praoowadé w podstawowym lub pomocniczym rodzaju pracy. Podstawowy ro-
dzaj pracy; dwukanatowy amplitudowo-Impulsowy; dwukanatowy”~-o~her”~tnio-
impulsowy. Pomocniczy rodzaj pracy: Jednokanatowy amplitudowo-in~ulso-
wy; Jednokanatowy koherentne—mpulsowy. Pomocniczy rodzaj praoy sto-
suje sie przjr awarii Jednego kanatu, V stacji istnieje réwniez mozli-
wos¢ praoy sektorowej z ukitadem koherentnym, Wielkos¢ s”~tora moze by¢
regulowanil w azymucie od 20® ¢ 130® lub dookreznio, w odlegtos$ci od
0+150 km lub 50™00 km lub 100t"50 km.
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2.1.3, St«oJa raddolokaoyjtia P-37

Prz~eznac”ord”

Stooja radiolokacyjna P~37 jest przeznaczona do vylnrywania, roz-
poznania 1 6ledzenla obiektow powietrznych, naprowadzania lotnictwa
rayoliwskiego na cole powietrzno i wskazywania celdow powietrznych woj-
skom rakiotowym,

Staoja zabezpieczaj w.ykirywanio obiektow i>owietrznyoh w przedziatach
strefy widzialnos$ci /rys. 12/ oraz okres$lanie azyomtu i odlegtosci;
okres$lanie przynaleznos$ci "swoéj-obcy”, obiektow powietrznych; wylcry-
wanie oraz okreS$lanie azymutu 1 odlegtosci wiasnych samolotéw wyposa-
zonych w lorzadzenia odzefwowe aktywnej odpo”iiedzi; okreslanie Sredniego
azymutu obiektu stosvijgoego zaktdécenia aktywne szumowe; okres$lanie
azymutu i odlegtos$ci oraz charakterystyk wybuchéw jadrowych.

n 3ktad

¥ skiad stacji wchodza; przyczepa z aparaturag nadawozo-odbiorozg.
Na zewnatrz przyczepy zamontowany jest ukiad antenowy; wé6z z aparatu-
rag wskaznikowa; przyczepa z aparaturg zabezpieczenia przed zaktécenia-
miei aynchroriizaoji; dwie przyczepy z zespotami pradotwdérczymi do za-
silania stacji P-37; dwie przyczepy z zespotami pradotwérczymi do za-
silania radiolinli KL-30 "FAZA"; i>rzyczopa z przetwornicg WPL-30;
ciggnik gasietiioowy ATS; aparatura punktu odbiorczego radiolinli RL-30
"FAZA” w kontenerach oraz sprzet pomocniczy zamontowany wewnatrz stacji
naziemne radiolokacyjne urzadzenie zapytujgce N2 ,0ze$é nodawcza radio-
linii RL-30 "FAZA” i aparatura BAOBAB,

Podstawowo”ano taktyozno-tech”ozne

a/ Zasiegi wykrywania obiektow powietrznych:
—zasieg wykrywania obietkéw powietrznych o skutneznoj powierzchni
odbicia @ w zaleznos$ci od wysokos$ci ich lotu.

3Wysoko$é lotu /m/ 1200 boo IMNOO ;300

1
{Zasieg stacji /km/ | 3 i ™0 E} l5| 50
i

—zasieg wykrywania obiektéw powietrznych o skutecznej powierzchni
odbicia (0 «0,3 , 1 , 10 , w zaleznos$ci od wysokosci ioh lotu:
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| Wysoicoad lotu I Odlogloadoi wykrywonlo /km/

i VEX4 i(5=0,3ra@* j(S~1fOom”™ j(o a lOn
I 500 I 35 *t 50 | 60
1000 80

E 5000 150

| 10000 180

1 20000
prsKo*'« 5
waml |

- putap wykrywania prze® stacje P-37, obiektéw powietrznych w ®a—
ledsnoé6ci od skutecznej powierzchni odbicia =0,3 , 1 i 10 ni™:

I Skuteczno rsow .
lodbicia /v?-/ |i 0,3<0,5 1,0

iPu}ap L::rjkrywanla L 13000 18000

Gorny putap wykrywania: 18 km,

b/, Chax'akterystyka proiRioniowuniar szeroko$¢ w ptaszczyznie po»
zlomoj : 1,5, szeroko$¢ w pioezczyzuio pionowejt od 0,5® * 28®,
Istnieje mozliwo$¢ pochylania oharnkterystyki dla anteny gérnej w za-
kresie ¢J*5 , n dla antony dolnej ~,5® w gére i 7,5® w doét.

o/. Mozliwos$ci zestawu m zalct”™osle wykrywania i $ledzenia obiektow
poiiietrznyoh na matyoh wysoko$oioeh przedstawiono na ryo, 13,

d/. Zakres fali contymotrowy,

e/. Liczba kanatéw: stacja na 5 kanatow. Kazdy kanat ksztattu,ia
odpowiedni listek charakterystyki antenowej.

f/. Mgo w impulsie jednego kanatlu P~ss700 kV,

n

g/, Czas trtvania impulsu oraz czestotliwo$¢ powtarzania; t~=2,7"
Pp=330 Hz, F~=375 Hz; t~=i,7"~ Fp=750 Hz.

h/. PredJcos$¢ obrotéw anten: n=3 obr/mlt};i 6 obr/roin,

i/. Doktadnos$¢ okresSlania wapoix'zednych: odlegtos$ci; +500 m;
azymutu: _+0,5®.

t j/. Hozréztdalnos$¢; w odlegtosci: 500 m, w azymucie: 1®,

k/. MozliwosSci przestrajonla aparatury nadawozo-.odbiorozej: stacja
nleprzostrajalna, kazdy kam#t pracuje na statej Zustalonej/ ozestotll«
wosoi.

Uktady przeciwzaktoéceniowe: ¢

—do ellminaoji zaktéca¢ aktywnych: SZAHV i regulacja wzmocnienia
- ixklad przeznaczony do zwalozania zakitécen sziunowyoh o stabej Inten-
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Rys,

12, Strefa obserwacji stacji P-37

Charakterys*Vita wykrywania prze*
powiatranyoh na majtyoh wyaokosoiaon
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sywnosci; FILTR-N - u&lad przeznnozotry do eliminacji zaktécen niesyn-
chronicznych.

- do eliminacji zaktboeii pasywnych; TES - uktad ©liniin\ijgoy naste-
pujace zaktécenia: przedmioty miejscowe, chmury paskéw fo lii, chmury
atmosferyozne; POLARYZACJA KOBLOWA - uktad eliminujacy zakitécenia bier-
no, laj, chmury.

Stacja raa dodatkowo uktady; NAMIERZANIA - do okresSlania azynmtu
obiektu stosujacego zakidécenia; zespdét BU—1 KOMUTATOR—35 o' uktad za-
bezpieczajacy stacje przed pociskami saraonaprowadzajgoymi. Polega to
nn: przemianie czestotliwos$ci powtarzania w kazdym obrocie antetiy
/tj. w jednym obrocie F~a375 Rz, w drugim obrocie F*=:330 H*/J promie-
niowaniu co drugi obrét anteny; proraioniowaniu w kazdym obrocie anteny
w okreslonym regulowanym sektorze; promieniowaniu co drugi obrét ante-
ny w okreslonym sektorze. n

1/, Czas wlo”ozcnia; przy zasilaniu z sieci: 7 ndnut; forsownie:

4 minuty. '

i/. Zasilanie stacji; z zespotu pradotwdrczego lub z sieci 3x2207,
50Hz i 3x2207, 400 liz. Pob6r mocy P=75 KW.

m/. Uktady ALU; stacja nie nma uktadéw automatycznej lokalizacji
uszkodzen,

n/. Rezerwowanie aparatury; stacja ma zestaw blokoétt zapasowych do
wozu wskaznikowego oraz przyczepy zabezpieczenia i synchronizacji.

o/, Czas zwijania i rozwijania: zalpga 6 osobowa zwija i rozwija
sprzet w ciagu 8 h.

p/. Dopuszczalne predkosci transportu: po drogach o twardej i gtad-
kiej imwierzohni: 3540 km/h; po drogach polnych; 20 kni/h; po bezdro-
zach: ;0 km/h.

r/, Zev/netrzne warunki pracy; minimalna wysoko$¢ pozycji nad poziomem
morza: 1000 m; temporatiira zewnetrzna: od -40°C do+50°C; wzgledna wiil-
gotnos¢ powietrza: 95 % /« tomporaturza +25°C/.

Mozliwos$ci bojowe

Stacja ma mozliwosci wspétpracy z urzadzeniami zewnetrznymi takimi
jak: P-18, PRW-13, PRW-I6, moze by¢ sprzegnieta ze wszystkimi obiektami
automatyzacji bedacymi w uzbrojeniu Wojsk Lotniczych i Wojsk OiK a
takze z aparatura przyrzadowego naprowadzania lotniotwc mysliwskiego
na cele powietrzne.

W-zaleznos$ci od warunkéw wykrywania obiektéw powietrznych prze-
widziano nastepujace rodzaje pracy stacji: apnd-itudowy /z liniowa po-
laryzacja/; an”HitudoTiiy-koherontny; koherentny; selekcji polaryzacji.
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W amplitudowym rodzaju procy z liniowg polaryzacja zabezpiecza sig

maksymalng odlogJ-o™ wykrywania obiektéw powietrznych.

Amplitudowo-koherontny rodzaj pracy jest podstawowy. Mozna w tyra
rodzaju pracy regulowa¢ ptynnie proraion streiY koherentnego rodzaju
procy na wskaznikach obserwacji okreznej w zaleinod6oi od rodzaju Impulsu
spustowego.

V koherentnym rodzaju pracy odlegto$¢ wykry~yania obiektow powietrz-
nych zmniejsza sie o 20 8 do 25 w poréwnaniu do amplitudowego rodza-
ju prhoy,

y rodzoju praoy "selekcja polaryzacji" ostabiaja sie zobrazowania
raeteorologiczne. Ton rodzaj pracy moze by¢ stosowany w Jednym, ..dwoch
lub trzech kanatach nadawczo-odbiorczych stacji w zaleznos$ci od miej-
sca znajdowania sie zaklécen meteorologicznych. W tym rodzaju praoy
odlegtos¢é wykrywania obiektéw powietrznych zmniejsza sie o JO % v
stosuiUcu do rodzoju procy bez selekciji,

. Stacja posiada trzy wskazniki w tyra: dwa wskazniki obserwacji okrez-
nej typu "P" Jeden wskaznik azymut odlegtosci typu "V",

2,1,4, Stacja radiolokacyjna RT-17 "NAREW*
Ihrzeznaozonie

Stacja radiolokacyjna RT-1? "NAREW' wyposazona w uktad rozpoznawczy
NRZ, urzadzenie aktywnej odpowiedzi BAOBAB i u2ctady przeciwzaktéceniowe,
przeznaczona jest do wykrywania, rozpoznania i $ledzenia obiektéw
powietrznych na matych i bardzo matych wysokosciach. Stacja okresla.”
-dwie wspétrzedne, /Zazymut.odlegto$¢/, moze réwniez okres$la¢ przedziat
wysokos$ci obiektéw powietrznych do 500 mi powyzej 500 m.

Sktad

V skitad stacji wchodzg: wéz nr 1 - z aparaturg nadawczo-odbiorcza
i wsltaznlkiem typu "P"; w6z nr 2 z zespotami pradotwérczymi /dwa ze-
spoty pradotwdrcze/; przyczepa specjalna do przewozu masztu antenowego;
przyczepa do przewozu olomontéw anteny.

Podczas transportu, drogowego w6z nadawozo-odbiorczp-wskaznikowy
holuje przyczepe ze zitinletym masztem antenowym, a wo6z zasilania przy-
czepe do przewozu elementéw anteny,

Podatawo~"dane~tg"kt~ozno”teohniozne

a/ Zasiegi wykrywania obiektéw powietrznych o skutecznej powierz-
chni odbicia @3 =1 w zalezno$ci od wysokosci ich lotu:
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j wysokos¢ lotu /m/ j 50 i 100 i 200 i 300 i kOO f 500 | IOOO-p'1500} 2000 ¢

o« .4 — —

1% *
| Zasieg staoji /km/ | sk 560] £D[F70 1 801 90 r 00 I* 1A ~20 1

Zasiegi wykrywania rakiety, ktorej

w %
hOO i 500 1 1000 I 1500 I 2000 I

591 67 |1 7™} 85r 89°

b/ Charakterystyka promieniowania /rys. ik/t szeroko$¢ w piassozyz
nlo poziomej: 3 5w ptaszczyznie pionowej; s

I"a. 14. Strefa obserwacji ataoji JRT-17 "NAREW'

0/ Mozliwosci zestawu w zakresie wykrywaEda i $ledzenJ.a obiektéw
powietrznych na matych wysokos$ciach przedstawiono no rys. 15. !
d/ Zakres fal: cyntymotrowy,
0/ Liczba kanatéow: stacja jednokanatowa z podziatem mocy.
f/ Moo w ine>vasle: P~=?00 kW, »
g/ Czas trwania impulsu sondujgcego i czestotliwo$¢ powtarzanie:
dla =370/350 i 370/376/330 Hz;

tr=1,2 dla F"=7i0/620, 710/780/710/630 i 705/780/720 Hz.

b/ Predkos$¢ obrotowa anteny: n=6 obr./miIn 1 12 ohr./min.
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liya. 15. Charakt«rystyka wylorj-wania przez stacje RT-17 "NAREW”’ !
obiektéw powietrznych na matlych wysokosciach

i/ Dokotadno$6 okreslania wspoéirzednych: w odlegtosci: jf300 m;
w azynniole: +1»5*.
j/ Rozréstnlalno$¢l w odlegtosci: 500 m; w azymucie: 3%,

k/ Mozliwos$ci px*zestraJania aparatury nadawczo~odblorczed : stacja
nieprzestrajaloay inng ozestotliwo$6 pracy mozna xMsyskab poprzez zmia-
ne typu magnstronu w nadajniku. Czas konieczny na wymiange magnetronu
i przestrojenie odbiornika wynosi okoto | godziny.

1/ Uklady przeciwzaktdéceniowe:

—do ellnIm eji sakiéoan ok'bywnyob stosuje sie:

wzmacniacz - ograiodcznlk-~gskopasmowy wzmacnj.acz.
ntijaoy zaktécenia

SZOV-szerokopasBK>wy
Jest to uktad ellmi—
Impxilsowe o bardzo malym czasie trwania; KORELATOR-
uktad elitolnujgoy zaktécenia niesynchroniczne; INTEGRATOR - uktad eli-

minujacy zedctécenia niesynchroniczne oraz poprawiajagcy stosunek sy-
gnatu do sziunu; LOG - uktad logiirytmiozny eliminujgcy zaktécenia prze-
sterowujgoe odbiornik; SZARY - ukitad eliminujacy zaktécenia szumowe;

27



- do eliminowani« calcl6éoen paer[rmMtgrch etor”~e etet TBS oyfrowy
/kohcrent-ny 1 eutokoberontny/; CFAR - cyfrowy uktad utrzymania ataleso
poziomu fatlszywego alarmu”

X/ Cna» «tgoseniaS' przy zasilaniu z sieci 8 min; przy zasilaniu z
podgrzanego agregatu 8 rain.

«/ Zaailaniot ® dwo6oh zespotéw pradotwérczych typu PAD-36-3/400
lub sieci 3x380 V, 50 llz, Pob6r mocy 15 ItW,

n/ Caaa zwijania i rozwijaniaj po 90 minut,

o/ Dopuszczalno | predkos$ci transportowe: po drogaoh o twardej i
rownej nawierzchni: do 50 km/h; po drogach o twardej i zniszczonej
nawierzchni: do 30 km/h; po drogaoh polnych dc 15 km/h; po bezdrozach
do 6 km/h.

p/ Zewnetrzne waruidci pracy; temperatura powietrza: od -40 C do
+507C; wilgotnos¢ wzgledna powietrza: 95 9 <io 98

Mozliwos$ci bobowe

Stacja ma ulditady umozliwiajace niezalezne przesytanie danych o wy-
krytych obiektach do aparatury "WOZDUCH", "DUNAJDC", "FAZA", Tablica
wyjsciowa, przeznaczono do wspotpracy zapewnia mozliwos¢é przytaczenia
trzech urzadzen zewnetrznych, z ktéorymi jest przewidziana wspoéipraca,

Staoja posiada dwa wskazniki obserwacji okreznej. Jeden ze wskaz-
nikéw ti’aktowany Jest jako wskaznik wynos$ny. Moze by¢ wynoszony na
odlegto$s¢ do 500 m, Z wynosnego wskaznika mozna w petni sterowac praca
stacji.

Posiada nastepujace rodzaje pracy: LIN /liniowy/, LOG /logarytmiczny/»
KOIIO /koherentny/, A-KOIIO Zautokohorentny/.

We wszystkich rodzajach pracy: "LIN", "LOG","A—KOHO" Jest mozliwos¢
wiaczenia nastep\iJacyoh ukitadéw: "KORELATOR", "INTEGRATOR", "CZAB"
/wizja ozarno—biata/ i "OKNO" do okres$lania przedziatébw wysokosci,

Stooja pracuje na zasadzio iue>ulaowej monoimpulsu amplitudowego.
Istotnymi funkcjonalnymi uktadami charakterystycznymi dla takiego sy-
stemu pracy sa; system antenowy z podwdéjnym tikladem os$wietlajgcym;
podwdéjny system odbloi'ozy; system estymacji strofy, wysokosci; uktad
podziatu mocy na dwa uktady osSwietlajace antene. ©

W ozasie nadawania energia bwoz z nadajnika Jest dzielona w uktadzie
podziatu mocy i przesytana dwoma traktami falowodowymi do anteny gdzie
Jest wypromieniowana dwoma przesunietymi w elewaoji wigzkami.

¥ ozasie odbioru sygnaty odbite, odbierane sg przez kazda wigzke
oddzielnie i przesytane do oddzielnego systemu odbiorczego. System
odbiorczy zawiera dwa trakty: trakt wykrywania sygnatéw; trakt estymaoji

28



wysokosci.
Sygnaty z obu tych traktéw sa przesytano 1 zobrazowano na wskaini-
kach obserwacji okrezsnoj.

2,2," Wysokosolomlerze t*adlolokapyjno
2.2,1, Stacja radiolokacyjna H¥-31 "NIDA"
Przeznaozenie

Wysokos$élomlerz R¥31 "NIDA" jest przeznaczony do okres$lania wy-
sokosci lotu obiektow powietrznych. Ponadto moZo byé wykorzystywany jako
stacja radiolokacyjna do wykiTrwania obiektéw powietrznych nisko lecgacych”
w rodzaju pracy dookreZnej 1 sektorowej.

~Ntad . ’

W sktad wysokos$oloroterza wchodzg trzy wozy 1 dwie przyczepy: woéz
antenowy z hydraulicznym zespotem napedowym; woéz- nadawczo-odbiorczy;
w6z operacyjny z aparatTira wskaznikowg,obrébki sygnatéw , przeolwzakté-
oenlowg 1 pomiarowg; zespoét pradotwdérczy PAD—36-3/7005; przyczepa do
przewozu kabli.

Podstawowe dano taktyozno-teohn™*

a/ Zasiegi wykazywania obiektéw powietrznych o skutecznej powierzchni
odbicia (6 =1 m w zalezno$ci od wysoko$oi lotu w rodzaju pracy dookrez-
nej,

P = - —t— —1— —

iwysokos’é lotu /m/ { 50 J| |300{ 500 |
| A Jur _messyinenswes i jdim—_-A

j Zasieg stacji /km/1 - } ™0 ~ 653 85|

Zasiegi wykrywania obiektow powietrznych o skutecznej powierzchni
odbicia (0 =1 w zaleznos$ci od wysokosci lotu przy wysokosciowym
rodzaju praoy:

fwysokos$¢ lotu /m/ "j 1000Tso0O0"] 10000 [* 20000«

| *2asieg stacjiL Akm/] 3110 1601 220

b/ Zakres fal; centymetrowy, pasmo S.

0/ Charakterystyka promieniowania: szeroko$¢ w ptaszczyznie poziomej
*n3°; szeroko$¢ w ptaszczyznie pionowej 0,85®.

d/ Liczba kanatéw: stacja dwukanatowa.

0/ Moo nadajnika P”=900 k¥ dla kazdego kanatu.
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f/ Czaa trwania Impulaii »cudujacego i ozeatotllwo$é powtarzania:
tyz2,4/ dla Fp:333/375 Hzj t =i,2~ dla Fp:625/715/790/715 Hz.

g/ Predkos$¢ obrotowa anteny n: 6 obr./mlu <

h/ Doktadnos$¢ okreslania wspotrzednych: w odlegtosci (1000 nt
w azymucie +2*; wysokos$ci ~ 500 m,

i/ Rozréznialnoso6: w odlegtosci 1000 m; w azynniolo 3* w kacie
wahania anteny 0,85°.

j/ Mozliwosci przeatrajania aparatury nadawozo-odbioroaej: stacja
tdLeprzestrajalna, inng czestotliwo$¢ pracy mozno iizyskaé poprzez
zmiane typu magnotronu, Czas potrzebny na wyndane raagnetronéw w obu
kanatach wynosi 1,5 godzity,

k/ Uktady przociwzaktéoondowe:

- do eliminowanie zakldécen oktytvnyoh stosuje sie: SSOW-BZoroko«-
pasmowy wzmacniacz - ogrardcznik - waskopasmowy wzmacniacz. Jest to
tiktad eliminujacy zaktécenia impulsowe o bardzo malym czasie trwania;
KOINCYDENCJA - ulctad eliminujacy zakitdécenia niesynchroniczne;

—do eliminowania zakitécon pasywnych stosuje sie: TES koherentny;
TES autokohorentny i TES—R. Ponadto mozna stosowac¢ nastepujace ukitady
przeciwzaktéceniowe: RC —w przypadkach zakiécenn dtugimi Impulsami;
NARW  zabezpiecza odbiornik przéd przesterowaniem w warunkach zak#6-
cen szumowych; ZARW - zmniejsza wzmocnienie odbiornika na bliskich
odlegtosciach.

1/ Czas wiaozoTda przy zasilaniu z sieci 7 min; przy zasilaniu z
podgrzanego agregatu 7 min,

t/ Zasilanie: z zespotu pradotwodrczego typu PAD—OO0—-3/700 ~nb sieci
3x380 V 50 Hz.

m/ Czas zwijania 1 rozwijania 30 minut.

n/ Dopuszczalne predkos$ci transportowe: po drogach o twardej 1 réw-
nej nawierzchni do 60 krash; po drogach o twardej 1 zniszczonej nawierz-
chni do 35 kui/h; po drogach polnych do 15 km/h; po bezdrozach do 6 km/h*

o/ Zewnetrzne warunki praoy: temperatura powietrza od -~0°C do+50®Cj
wilgotnos$¢ wzgledna powietrza 95 % * 9S

Mozliwo”i__bo”~owe

Wysokos$olomlerz moze pracowa¢ samodzielnie lub w komplecie stacji
radiolokacyjnej bedacej odlegtosolomlerzom. Moze réwniez wspo6tédraoowad
z obiektami automatyzacji typu “WOZDUCH’', "DUJNAJEC*, Do wysokos$oiomie-
rza mozna jednocze$nie poditgczy¢ dwa urzadzenia zewnetrzne np, JAWOR-M2
i WOZDUCH—M. Wspotpraca z lurzadzenlem zewnetrznym moze odbywaé sie
na odlegtos$¢, nie prz*okraozajgca 300
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TVysoko6oiorniorz pracuje w systemie dwulcanatokym /diversity/. Posiada
nastepujace rodzaje pracy; praca jednokanatowa A lub B; praca dwukaw
natowa A+B, AxB, A"+ B”. Podstawowym rodzajem pracy Jest A+B. Rodzaj
AxB nodparnia wysokos$ciomierz na zaktécenia impulsowe. Rodzaj

AN + BM uodparnia na zaktécenia Ing>ulsowe typu szumowego.

Ponadto w stacjiewykorzystuje sie takie rodzaje pracy jak; amplitu-
dowa, SZOW, KOINCYDENCJA, KCHO, A-KOIIO. Wysokos$ciornierz ma dwa wskaz-
niki wysokosci o zakresach wysokosci; 0*20 km, O0+~0 km, 0+80 ,km,
20ViI0 km, itO+60 km, 60+80 kra oraz jeden wskazmik obserwacji okreznej.

2.2.2, Stacja radiolokacyjna PRW-I6
Przeznaczenie

Wysokosciomierz PRW-I6 jest przeznaczony do okres$lania wysokosSci
lotu obiektéw powietrznych.
Skitad

W sktad wysokosoiomierza wchodzg dwie przyczepy: przyczepa nr 1 z
aparatura nadawczo-odbiorczg i wskaznikowa oraz przyczepa nr 2 z dwoina
zespotami pradotwoérczymi. Transport wysoko$soiomierza realizuje sie
za pomocag dwoéch ciggnikow.

Podjgtawowe dane takt~ozno-teohniczne_

g/ Zasiegi wykrywania obiektéw powietrznych o skutecznej pot<ierz—
chnl odbicia @ =l ra w zaleznos$ci od wysokosci ich lotu;

| ~Wysokos6 lotu /m/ *1 100 | 300 | 500 fl0O0JASOO0 jNOOO0] 20000J
| Zasieg stacji /km/i” 35f* 70j 80 | TOO J 170 } 170 1 170 }

b/ Zakres falx oentymatrowy.

0/ Charakterystyka promieniowania; szeroko$¢ w ptaszczyznie pozio-
mej 2,3 ; szerokos$¢ w ptaszczyznie pionowej 0,5
d/ Liczba kanatéw; stacja jednokanatowa;

0/ Czas trwania impulsu sondujacego i czestotliwo$¢ powtarzania:
w amplitudowym rodzaju pracy - t’=1p75yU> ~ F~="00 Hz; w koherentnym
; F~=800 Hz.

f/ Czestotliwos$¢é wahan: 6 wahnle¢/minute.

g/ Doktadnos$¢ okreslania wspoétrzednych; odlegto$ci +1000 m; azyputu
jj.2°; wysokosci +MM00 in,

h/ Rozr6znialno$é; w odlegtosci 1500 m; w azymucie 2,5° w kacie
potozenia 0,50» *

rodzaju f>racy -
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i/ Mo2llwo”oi przestraJdaTila aparatury nadawozo«-odM.orozeJ

a/ w anerlltudoi#ym rodzaju pracy» R - reczne przeatrajanl.e. Po
nacisnieciu przycisku "nadajnik" aparatura przastraja ale o 30*k0 MHzj
Z - zakidécenia szerokopasniovo« Nadajnik przestroja sie dopo6ty, dopodki
na wyjsolu odbiornika nJo pdéjawl sie sygnat bez zakidébcen; P —nadajnik
przestraje ale od impulsu do Impulsu.

b/ w koherentnym rodzaju pracy: aparatura przestraja sie na trzy
state czestotliwos$ci.

j/ Uklady przeciwzaktéceniowe» do eliminowania zakiécen aktywnych
/szlamowych/ stosuje sie przostrajanle na inno czestotliwos$ci pracy; do
eliminowania zalctéooa nlesynctironloznyoh —uktad TZN; 'do eliminowania
zaktécen pasywnych - ukiad TES, ZARV, RC, NARW,

k/ Czas witaczania do pracy 3 »ninuty,

1/ Zasilanie: z sieci 3x220/380 V, 50 Hz poprzez przetwornice WPE-30
lub zespotu pradotwérczego.

2/ Czas zwijania 1 rozwijania: 5 minut bez wynosu konsoli wskaz«
nlka wysokos$ci, z wynosem 2,5 h,

ro/ Dopuszczalne predkosci transportu: po drogach asfaltowych 35 km/hj
po drogach utwardzonych 25 km/h; po bozdroltach 8 km/h,

n/ Dopuszozolne zewnetrzne warunki pracy: ten9>eratura powietrza od
AO*N do +50**C{ wilgotno$¢é¢ powietrza do 98 % przy ten”ierattirze 20®C;

Mo&llwos$ol bojowe

wysokosdomierz moze wspoétpracowaé¢ w zestawie z dowolng staoja
radiolokacyjna obserwacji okreznej lub obiektami automatyzacji "WOZDUCH"
"DUNAJEC". Szafa wskaznika wysokos$ci moze by¢ wyniesiona na odlegtos¢
do 300 m od pozostatej aparatury.

Posiada dwa rodzaje pracy: an”lltudowy 1 koherentny. Moze zabez-
piecza¢ nastepujace sposoby poszioklwanla przestrzeni powietrznejt !
obserwacje sektorowg w ptaszozyznlo poziomej w sektorze 5*, 10°, 20°,
oraz w kaole potozenia od 0720°; Sledzenie za oelem poprzez sterowanie
reczne. Do obrony przed samonaprowadzajgoyml! sie pociskami rakietowymi
stosuje sie automatyczne przetgczanie "PRACA-EKWnNIALENT"

2.2.3. Stacja radiolokacyjna PRW-13

Przpznaozenle

wysokosciom!erz PRW—I3 Jest przeznaczony do okres$lania wysokosci
lotu obiektéw powietrznych, a takze do wykrywania i $ledzenia obiektéw
nisko lecacych w dookreznym rodzaju ppaoy wysokos$olomlerza.
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a”ad

W sktad wyeokoioiomi.erza wchodzg trzy przyozepys przyczepa antenowa
z zamontowartyin wewnatrz kabiny nadajnikiem i odbiornikiera; przyczepa
wskaznikowa z zamontowana wewnatrz przyczepy apBTBtv»ra wskaznikowa,
synchronizacji, przeciwzaktéceniowa i podstawowym zespotem pradotwor-
czym; przyczepa zasilania z rezerwowym zespotem pradotwdérczym i prze-
twornicg sieciowag.

Transport kotowy wysokosoiomlerza realizuje sie za pomoca trzech
samochodéw typu KRAZ,

Podstawowe dane t~tyozno-teohniozne

a/ Zasiegi wykrywania obiektéw powietrznych o skutecznej powierz-
chni odbicia ssi n™ w zaleznoiscl od wysokos$ci ich lotuj

j i* 50 |1100T 3001 500 JIOOG fs~O TIOOOO ; 2200”1

Maksymalny putap okres$lania wysokos$ci 85 kra,

b/, Zakres fal: centymetrowy,

0/ Charakterystyka promieniowania: szeroko$¢ w ptaszczyznie pozio-
mej 2®; szeroko$¢ w ptaszczyznie pionowej 1®.

d/ Liczba kanatéw; stacja Jednokanatowa. Nadajnik ma gotowe do P>"*~
oy dwa magnetrony, przy czym moze pracowac¢ tylko je<len magnotron.

Czas przejscia z Jednego magnetronu na drugi 2 sek.

o/ Moc nadajnika:

f/ Czas tjrwania iuQ>ulsu oraz czestotliwo$¢ powtarzania: t*a:3N4 SHa
F =365 Hz w rodzaju pracy KZAIDIG' |I; t"=3/i™ dla Fp=333 w rodzaju
pracy RZADKI 11; t=1,5>i/~ dla F"N=730 Hz w rodzaju pracy CZESrrY.

g/'Predlco$6é obrotowa anteny: 6 lub iOol>r./min.

h/ Doktadnos$¢ okreslania wspoétrzednych; wysokos$ci J*300 m; odlegto-
$§ci ~ -(000 m; azymutu +2®.

j./ Roézréiinialnosét w odlegtosci 2 km; w azymucie 3 -

j/ Mo&liwosci przostrajania nparatiury nadawoz-odbiorczej i wysoko-
Soiomlerz nie ma mozliwos$ci przostrajainla ukiadéw nadawczo-odbiorczych
na inng czestotliwos$¢é. Istnieje natomiast mozliwo$s¢ zmiany czestotli-
wosci poprzez wymiang magnetronu na inny /czas wymiany 1 h/ lub przej-
Scie na drugi kanat /2 sek/.

k/ Uktady przeoiwzakiéoeniowo: KLB; TES koherentny; TES autokohe—
rentny; SEIMEKCJA /koincydencja’/.
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1/ Caa» wlinoasenio: wi.go!il6énie w vat*unkaoh »namlonowyoh 8 nilnj wita-
czenio foroown®© U min.

1/ ZeailRnled a «ioot 3*220/380 V, 50 H* popraicz pr®et«wrniovp l«b
eeopotu pradotwéroaofto.

m/ O®«8 arwljanle i rosswijanlot do ~,5 h.

n/ Dopuaaor»alno predkosci transportu: po drogach o twardej i rswnoj
nawiorzohni do hO kraZhf po drogach polnych do 20 km/h,

Mozllwo$o-i bojowe

Wysokos$ciom!lorz mozo byé «przeZony olcktrycKnlo zo »taojomi radio-
lokacyjnymi P-37, P-li<F, P-18, oroz z obiel'taml autoinotyzooji "WOZDUCK"
1 "DUNAJEC'.

Posiada nastepujgaco rodzaje prooyt SELEKCJA —do eliminowania za-
ktécen niesynohronloznyoh; AMPLITUDA - Joat podatawowytn rodzajem praoy
TES - do tiuinlonia zaktdécenn pasywnych,

Wysokos$oloBii erz ma dwa wskazniki radiolokacyjne: jeden wskaznik iypn
"RH" dé okres$lania wysokos$ci i jeden wskoznlk obaorwaoji okreznej typu
"P" do okre$lania azymutu d odlogto$ol obleJdctéw powieti‘znyoh nisko
lecacych,

2,2.~. Stacja radiolokacyjna PRV-11
I*rzeznaczetil o

Wysoko$oiomiorz PRW-11 jost przeznaczony do okres$lenia T<ysoko$oi
lotu obioktOTf powietrznych, a takze jio przystosowaniu do wy'krywunla
i Sledzenia obiektow nisko lecacych w dooltreznym rodzaju pracy wyso-
kos$ciomica'za.

n Sktad

W sktad wyookosciomierza wchodzg: przyczepa z aparaturg UAidawozo-
odbiorozg i anteng; przyczepa z aparaturag wskaznikowa, zasilaczami,
synchro\d.ZQtorem, uktadami komnen”iaojl 1 zespotom pradotwoérczy'rj; przy-
czepa z zespotem pradotwérczym i przotwoi*nicg; zestaw konteneréw do

przewozu elementéw alitergr i kabdi jtd-edzy~rfozewych,
Podstawowe”~do”e~taktyozno-techniczne

a/ Zasiegi wykrywania obiektéw powiotiTznych o skutecznej powierzchni
odbicia ~ — m w 'zaleznos$ci od wysokosci loh lotu;

Awljjko$”~16tu”/m7"~1100~T300”[500 ]I0O0OO [5000 j
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Maksymalny pnlap okres$lania wysokosci 83

b/ Zakres fali centymetrowy,

o/ Cbarakterystyka promieniowania» saoroko$6 w plaazoasyznie pionowej«

szeroko$¢ w plaszozy;Enle poziomej: 2 *10',

d/ Llozba kanatéw: Jeden,

e/ Moo nadaj«xika: 1»2 MW,

f/ Czas trwania impulsu oraz czestotliwo$¢ powtarzania: t~o3"
dla F =365 Hzj tj*al,5/M dla F™»730 Hz,

Predko$¢ obrotowa anteny *» rodzaju pracy "odlogrto$olomlerz" «
6 obr./min.

h/ Doktadnos$¢ okroslanla wspétrzednych: wysokos$ci +300 m; odlcfitoscl
¢1 kra; azymutu (;20. s n

i./ jRozréinlalnos¢: w odlogtosci 2 kra; w azymucie 3 ,

j/ Mostliwosci przestrajanla apturatury nadawozo-ortblorozoj : wysoko-
Soioraierz mozna przestroi¢ na Jedng z pieciu zaprogramowanych czesto-
tliwos$ci. Czas przestrajania 1 sok.

k/ Uktady przeciwzjaktéceniowo: przestrajania; TES koherentny; TES
autokoherentny; koincydencja.

1/ Czas wtaczenia: wilgczenie w warunlcaoh znamiouowyoh 8 min; wig-
ozouie forsowno 3»5 min.

1/ Czas zwijania-.i rozwijania: do 3 Kodz,

ra/ Zasilanie : z sieci 3x220/380 V, 50 Hz poprzez przetwornice lub
zespotu pradotwdérczego, Moo pobierana 181 kw,

n/ Dopuszczalne predkosci transportu: po drogach o twardej i row-
nej'nawierzchni do 35 km/h; po drogach polnych do 15 km/h.

Mozliw o$ol_ boj~owe

Wysoko$oiomierz moze by¢ sprzezony elektrycznie ze stacjami radio-
lokacyjnymi P-37, P-1™ oraz obiektami automatyzacji "WOzZDUCII" i "DU-
NAJEC",

Posiada nastepujaco rodzaje pracy: angjlituda,amplituda z koincyden-
cja, KOHO i A-KOHO.

Wysokosoiomierz ma dwa wskazniki radiolokacyjne: jeden wskaznik
typu "BH" do okres$lania wysokos$ci i Jeden wskaznik obserwacji okrez-
nej typu "P" do okres$lania azymutu 1 odlegtos$ci obiektow powietrznych
nisko lecacych,

2.2.5. Stacja radiolokacyjna PRW-9

Wysoko$oiomierz PRW-9 zostat wyprodukowany w dwéch wersjach: PRW-9
i PRW-9a
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Przeznaczenie

wy8okosolotnierz PRW-9 /PRW-9a/ jest przeznaczony do okres$lania
wyaokos$ol lotu obiektéw powietrznych.
Sktady

_ Wysokosclomierze PRV«.9 1 PRW.gag ma]i»x w zasadzie te same zespoty
radloelektronlozne i elektromechaniczne. Aparatiure radiolokacyjna Jest
rozmieszczona w nadwoziu ktére w wysokosoiomlerzu PRW-9 Jest zamonto-
wane na przyczepie samochodowej, a w PRW-9a na podwoziu samochodu KRAZ.

Podstawowe dane taktyczoo-teohniczner

a/ Zasiegi wykrywania obiektow powietrzach o skutecznej powlerz-
ohnl odbloia 67=1 w zaleznos$ci od wysokosci ioh lott":

! Wysokos¢ lotu /m/ Tso | I10O | 300 * 500 i 1000 i 5000 ilOOOO i 20000l

r Zasieg stacji A'V { - j 35j 70** 85'' 100 j* 150 | 150* 130 1

Maksymalny ptilap okres$lania wysokosci ~5 km.

Charakterystyka promloniowanias szeroko$¢ w ptaszczyznie pionowej
257; szerokos$¢ w ptaszczyznie poziomej: 2,5®.

o/ Liczba kanatéw: stacja Jednokanatowa,

d/ Moo w impulsie: P*=500*700 kW.

e/ Czas trwania impulsu oraz czestotliwo$¢ powtarzania: t~=i,75"
przy Fr =k00 Hz; tz1"/) przy FP=800 Hz.

f/ Predkos$¢ obrotow anteny: wysokos$¢lotniorz moze pracowaé¢ w ro-
dzaju pracy scJctorowed z predko$cig obrotéow itO®/rain,

g/ Dokladnos$¢ olereslanla wspétrzednych: wysokos$ci +100 m; ~azymutu
H2®; odlegtosci Hh 1000 m,

h/7 Rozréznlalnos$é¢: w odlegtosci 1300 w azymucie 2,5®.

i/ Mozliwosci przostrajanla aparatury nadawczo-odbiorczej: przy
amplitudowym rodzaju pracy istniejg trzy sposoby przestrojenia:
R-reczt)e przestréjaule. Po nacisnieciu przycisku nadajnik przestraja
sie o 30+"0 Mllz; Z—zoktdéconla szerokopasmowe. Nadajnik przestraja sie
dopéty, dj)p6kl no wyjsolu odbiornika nie znikng zaktécenia; P-zokl6-
oenla nakierowano. PrzestraJdanie od Impulsu do Impulsxi; przestrajanie
punktowe na trzy state czestotliwo$ci.

j/ Uklady przeciwzaktéceniowe: do ellmi.nowanla zakiécenn aktywnyoh-
sziunowyoh stosuje sie przestrajanie na inng czestotliwos$¢ praoy; do
oliminaoji zaktdcen niesynchronicznych wykorzystuje sie filtr zakté-
cen niosynohronloznyoh i do eliminowania zaktécen pasywryoh tiktad TES,
ZARW, RC, NARW.
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k/ C«aa wlacaeniai prisy eaallanlu ~ aiaol i pragr «aailaniu b pod-
grzanti®o sioepolu pradoirwércaeffo 3 nin-

1/ Zasilanie! a sieol 3*220/3&0 V,' 50 Ha poprae« pra«t>iornioe VPL-30j
« Boapolw pradotndroaego AD-30T/230/C*»*00O. Pobdér mooyi 15 kW.

1/ Czas zwijania 1 rozwijania» bez wynoszenia wskaZnika <5 ndnut,
z wynoszenie» 2,5 K.

n/ Dopuszozalno predkos$ci transportu* po dro”e asfaltowej 35 k»A;
po drogaoh utwardzonych 25 kmA} po bezdrozach 8 laa/h, n N

n/ Zewnetrzne waruhki praoyi t«nperatura powietrza od -kO C do +50 C
wzgledna wilgotno$¢ powietrza przy temperaturze +20 C.

I"soko$olomierz moze win6lpraoowa¢ z dowolng stacja radiolokacyjna
bedaca W iizbrojeniu Wojsk OPK i Wojak Lotniozyoh, oraz obiektami
automatyzacji "WOZDUCH" i «DUNfcJEC»,

Poalada dwa rodzaje praoys anajlitudowy i koherentny. Witosnik wy-
sokos$ci moze by¢ wyniesiony na odlegto$¢ do 300 m od mlojaoa rozwinigecia
wysokos$olomierBa, Wy-eoko$oiomierz posiada nastepujace rodzaje poszuki**iu
wac! obserwaoje sektorowg w ptaszczyznie poziomej /w n
i 20®/; Sledzenie za celem poprzez sterowanie reczne,

>

3, STAOJE HADIOLOKACYJNR ZAKRESU DECYMETROWESOO

3,1, OdlegtosolomieTBe radlolokaoyjne
3,1.1, Staoja radiolokacyjna JAWOR-M2

Staoja radiolokacyjna JAWOR-M2 zostata wyprodukowana w dwéch wera-

Jach! JAWOR-M2M - mobilna /nazwa fabryczna HO-51/;
JAORMPP - przewozna /nazwa fabryczna RO-51/,

Wersje te r6zniag sie miedzy sobag liczbag jednostek Jezdnyoh oraz
wymiarami anten, natomiast pod wzgledem mozliwo$ol bojowych ré6znia
sie zasiegami /gorsze parametry JAWOR-442M/ oraz ozase« rozwijania i
zwijania /krdtsze ozasy dla JAWORA-M2M/m

PrzeZTt"ozenie

Staoja radiolokacyjna JAWOR-M2 Jeat przeznaoBona do wykrywania,
rozpoznawania 1 Sledzenia obiektéw pcwlafcrznyoh, naprowadzania lot-
nlotwa mys$liwakiago ha oela powietrzne i wskazjrwanla oeléw powietrznych
wojskom rakietowym,

Staoja zabezpiecza | wykrywania obiektéw powletrzi*foh « przedziatach
strefy widzialnos$ci /rya. 16, 17/i bkros$lanla biezacych wspétrzednych
obiektu* azymutu i odlegtosci; okreSlanie przynaleznos$ci wykrytych
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Rya.

Rys.

16, strofa obserwaciji

17. Strefa obaorwaoji

stacji

stacji

JAVOR~M2M

JAWOR-M2P



obiektéw "ewdj - oboy", n
Sktad

V nkiad weraji mobilnej /JAWOR-M2M/ wohodait wéa antenowo-odbior-
oay; w6z nadawczy} wéz wskaiznikowy; dwie przyczepy z dwoma zeapotami
pradotworczymi.

W sktad wersji przewoznej /JA¥OR-M2P/ wchodzi» w6z antenowo-odbior-
ozy; wo6z nadawczy; w6z wskaznikowy i dwie przyczepy antenowe;przyczepa
kablowo-falowodowa, dwie przyczepy z dwoma zespotami pradotwdérczymi.

Podstawowe dane taktypznC~teohnlozne

a/ Zasiegi wykrywania i
- przez staoje JAWOR-M2M obiektyw powietrztych o skutecznej powierz-
chni odbicia &al m w zaleznodéoi od wysokos$ci lotut

rwysoko6srirtur/m/" 2@ | 30ri 500 \1000T5000"f I0O0O} 20000 j
11111 - - 1 —A e « — i

1Zasieg stacji A®/J™ ~Oj 50~ 60

- przez stacje JAWOR-M2P obiektéw powietrznych o skutecznej powierz-
chni odbicia ~ s 1 w zaleznos$ci od wysokosci lotu:

{ Tiysoko$é t*tu /m7~y‘Too0]*300% 500 flIOOOT 5000 flIOO~Nj~*O0OO0o0j

Goérny putap wylatywania przez stacje JAWOR-M2M - 35 km i przez sta-
cje JAWOR M2P - 37 km,

b/ Zakres fal: decymetrowy,

oAozliwos$oi zestawu w zakresie wykrywania i $ledzenia obiektow
powietrzTiyoh na matych wysokosciach przedstawiono na rys, 18 i 19.

d/ Chorakterystyka promieniowania: szeroko$¢ w ptaszczyznie pozio-
mej: 1,7® /wersja mobilna/, 1® /wersja przewozna/; szeroko$¢ w pta-
szczyznie pionowej: ™0 /dla obu wersji/,

0/ Liczba kanatow: 2;

i'/ Mco nadajnika: P”s2x2,5 MW

g/ Czas tzThania imptilsu oraz zzestotliwos$¢ powtarzania: t™M=5/*
dla F =333/375 Hz; t~"=2" dla Fp=625/715/790/715 Hz,

ix/*Predkos¢ obrotowa anteny: n=3» 6,i 9 obr/min,

i/ Doktadnos$¢ okres$lania wspotrzednych: odlegtosci +600 m; azymutu
+0,5® dla JAWORA-M2P: +1® dla JAWORA-M2M.

J/ Rozréznialnos¢: w odlegtosci 1,5 km: w azymucie 1,5® dla JAWORA-
M2P i 2® dla JAWORA-M2M,
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1?7ys. 18, CharalttcryatyUa wykyywaitla iiya. 19. Charakterystyka wykrywania

przoss stacje JAVOR>M2M przez stacje JAVOH-JiaP
oblcSctéw powlotraRyoh na obiektow powietrznych na
moZyoh wyeclto6olaoh. matych %iysokosoiach.

k/ Mozliwos$ci przo.Natrajania aparatury odbiorozo~nadawozoj: stacje
tnoztui przeatrajaé nu jedna a k BaprograiaowaDyob czestotliwos$ci sposrod
mozliwych 26»oddaielnie dl« kanatu A 1 kanatu B. Czas przestrajanla 1 sek

I/ Ukiody przeciwzaktéceniowe: przcatx*oJani©; SZOW ~ eliniinacja
zaktécen o lirétkira czasie trwania; KLB —elinttnaoJda zaktécen odbiera-
nych listkami bocznymi charaktoi“ystyki antenowej; KOIKCYDENCJA - eli-
minaoja zaktéooii intjlulsowych niosynolironloznych; TES koherentny; TES
autokohorentiy; TES-Il r6znicowy; SZAUV; ZAR¥; RC.

t/ Czas wtaczenia przy zasilaniu z: sieci przemystowej ~,5 min;
podgrzanego witgczonego zespotu pradotwoérczego 6 min; pradnicy wilasnej
przy podgrzanym silniku samochodu TATRA 6 min.

m" Zasilanie:z sieci przcjnyslowej 3x380 V, 50 Hz; zespotu pradotwor=*-.'
ozego PAD—00 3»b z pradnicy wtasnej napedzanej silnikiem samochodu
TATIHA,, Pobdér mocy nie przekracza 60 k¥, w praktyce okoto "5 k¥.
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N/ Caas iswljanla 1 rozwijanlai 30 min dla warsJ1l mobilnej 1 90'min
dla wersji przewoznejj

o/ Dopuszczalne predkos$ci transportuj po drogach o twardej 1 réow-
nej nawierzchni do CO»km/h, po drogach polnych do t5 km/h.

Stacja moZe wspoétpracowaé z wyaokdésoiomlerzanii RW-31 "NIDA", radio-
linig RL-30 "FAZA", obiektami automatyzacji "WOZDUCH" i "DUNAJEC".
Ponadto Istnieje mocliwos6 wspétpracy z radionamiernikiem ARP-6 /do
namierzenia zrodet zakitécen aktywnych/ i trzoma wskaznikami wynosnyml
obserwaojl okreznej. Wskaznik wynosny moze by¢ wynoszony na odlegtos¢
do 300 in.

Stacja posiada dwa kanaly nadawczo-odbiorcze, pracujgce metoda
radiolokacji z rozstepem czestotliwos$ci /diversity czestotliwos$ci/.
Dwa kanaty dajag wiole mozliwosci skiladania sygnatébw przez co uzyskuje
sie nastepujace rodzaje zobrazowania wizji z kanatbw A i D na wskaz-
nikach: rodzaj A - zobrazowanie sygnatéw na wskazniku z kanatu A;
rodzaj B — zobrazowathnlLe sygnatéw na wskazniku z kanatu B; rodzaj A+D
- zobrazowanie sygnatéw na wskazniku z kanatu A 1 B; rodzaj A2+ 52
zobrazowanie sygnatéw na wskazniku po kwadratowym siimowanlu sygnatow;
rodzaj AsB - zobrazowanie sygnatéw na wskazniku po wymnozeniu <,ioli.

Uktad odbiorczy obu kanatéw, dzieki zamontowanym ulctadom przeciw-
zaktéceniowym, daje mozliwos¢ wyboru dla kanatu A i B, nastepujacych
dziesieciu rodzajéw pracy: rodzaj ang>litudowy z TES-R: powyzej 30 km;
TES koherentny: w zakresie od 0 do 3p”I00 km, a dalej amplitudowy z
TES-R; TES koherentny: w zakresie od O do 250 km; TES koherentny: w
zakresie od'0 do 3Cel00 km oraz w sektorze regulowanym od O~ do 80 ,
w pozostatym obszarze: amplitudowy z TES-R; TES autokohorentny w za-
kresie od 0 do 250 kra, w pozostatym zhkresle amplitudowy; TES kohe-
rentny: w zakresie od O do 30s>00 km, TES autokohorentny: w zakresie
r>d 30S100 kra do 250 km, w pozostatym: amplitudowy; TES koherentny w
zakresie od O do 30«100 km, TES autokoherentuy w aktorze o szerokosci
od 0 do 90° 1 zakresie od 30s>00 km do 250 km, V pozostalym obszarze
anagjlltudowy z TES-R; TES amplitudowy z koinoydenojag w zakresie od
0 do 230 km.

Ponadto mozna réwniez oddzielnie wtgczy¢ Jednocze$nie z powyzszymi
rodzajami praoy: KLB w kanale A 1,KLB w kanale B.
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3.1.2, stagpja radjLololcaoydtia JAVOR4d2ML

Przoznaozonie

Staoja radiolokacyjna JAVOR-M2ML jest przeznaczona do: vykrywanio
rozpoznavania i $ledzenia obiektéw powietrznychj zabezpieczenia radio-»
lokacyjnego naprowadzan aamolotow mys$liwskich na cele; stacja zaboz»«
piecza: wykirywanie obiektéw powietrznych w przedziatach strefy widziat»>
nosoi /rys. 20/; okres$lanie azymutu i odlegtosci.

~tad

Stacja sktada sie z: wozu antenowo-odbiorozego;'wozu nadawczego;
wozu wskaznikowego.

Stacjo JAWOR-M2ML-jost modernizacja stacji radiolokacyjnej JAWOR-
MeM

iH[km]
1
M 112«
Jio®
1/ | Q. 2m
0iTi Zm‘i P» 05
I]gﬁro- Ip.pg
Zm'\
03 !
50 100 150 200 250 300 350 ,

Rys. 20. Strefa widzialnos$ci stacji JAVOR-M2ML
Podstawow e dano tsktyczno<-teohniczne

a/ Zasiegi wylerywania przez stacje JAVOR«M2KL, obiektéw powietrznych
o skutecznej powtorzohni odbicia 6" =1 , w zaleznos$ci od wysokosci

ich lotu:

{ kysoko$é lotu /m/ JI100 } 300 *500 | I0O0l 5000 | 10000*] 20000 |

(“zasieg stacji /k~/*t» 30%] 45 50 * 75] 1301 15 0O i90 j
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Gorny putap wykrywania 26 km.

b/ Zakrea fa lt decymetrowy.

o/ Charakteryatyka promieniowania: szeroko66 w ptaszozyinle poziomej
1,80*"; szorokod6¢ w ptaszozyznio pionowej:

Pozostate dano taktyozno—teohuiozno oraz mozliwos$ci 1™ojowo Jak
staoji JAWOR-M2M.

3.1«3» Stacja radiolokacyjna NUR-31/32/

Stacja jest produkowana w dwéch wersjach:
1. NTJR-31 /mobilna/.
2. NUR-32 /przewidziana do instalowania Jako stacjonarna na z gory
przygotowywanych poi?yojaoh/.
Przeznaczenie
Stacja radiolokacyjna NUR-31/32/ Jest przeznaczona do wykrywania '
rozpoznawania i $ledzenia obiektéw powietrznych oraz okres$lania dwoch
wspélrrednyoh /azynmtu i odlegtosci/ tyoh obiektéw. Praca staoji mozna
sterowac¢ zdalnie /do 500 m/, a konstridcoja JoJ umozliwia pokonywanie
terenéw skazonych bronig ABC,
~tad

W sktad staoji NUR-31 wchodza: woéz odlogtosoiomlerza;przyczepa z
elektrownig polewag wr.az z kablem wspoétosiowym o dtugosci 500 m do przy-
taczenia wyno$nego pulpitu zdalnego sterowania staoja; kompletny zes-
taw ozes$ci zapasowych na 1000 h pracy, ktéry stenowi oddzlolne zespoty
konstrukcyjne przewidziane do niezaleznego transportu,

W sktad'stacji NUR-32 wchodzi: staoja MJR-31 u peitnym ukompleto-
waniu ze zwinieta anteng i przystawka antenowa odlegtosclomierza radio—
lokisoyjnego z antenag oraz zewnetrzny tor falowodowy i kable.

Podstaw owe dano taktyczno-teohniozne

a/ Zasiegi wykrywania:
—przez stacje NUR-31, obiektéow powietrznych i skuteozhej po—
wlei'zchni odbicia (? s1 m”®, w zaleznos$ci od wysoko$pi ich lotui
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0 praea staoje MUR-32, obiektéw powietr2ngroh o akuteosnej po«
wleraohni odblola o »1 m2, w zalejnos$cl od wyeokodol ioh lotui

I"kyaoko66 lotu /m/ "~00'j300 pO O*OOO l'oOO0 jIOOO0O0”a000ol

| Zasles ataoji /km/ 1 30 P 60 | 80 i 1'80 | 180"|" 180 j

Gorny putap wykrywania< praez ataoje NUR-31 - 27 kmj preoe ataoje
NUn-32 - 28 km.
b/ Zakrea ialt decymetrowy.

o/ Charakterystyka promieniowania /rya, 2l i 22/ ataoji NDR-31 i
NUR-32 /odpowiednio/i

— aaeroko66 w plasBoacylnie poBlornejt 1,85" 1»23®

- szeroko$¢ w ptaszczyznie pionoweji 30® 35®

d/ jbiozba kanatéw nadawozyohi stacja Jednokanatowa.

Rya, 21, Streia widzialnos$ci ataoji NUR-31
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Ujra, 22. Straftt wld«l«Xnoiiol stAOJI NUR-32

o/ Moo nadajnikai P”a0,3

f/ Czaa trwaTiia Isnpulsu oraz ozeatotliwoé¢ powtarzania:
F «625 Hz, - .
* g/ Predkos$¢ obrotéw antenyt 6 obr./min,

h/ Doktadnos$¢ okreslania wspélrzedrgrohi odlegtosci /dla obu wersji/
300 mj azymutu /dla obu wersji/ 0,6 ,

1/ Roza'diintalno$é¢: w odlegtosci /dla obu wersji/ 150 m; w azymucie
/dla obu wersji/ 3+3»5™

j/ Modii.w~z~~~aoartiraloniaT~"" wybér 1 pary z o$Smiu - auto»
matyczniej wybdér 1 pary czestotliwos$ci - recznie} wybér 1 czestotli-
wosci - i'90znie. . .

k/ Uktady przeciwzaktéceniowe:
a/ do eliminowania zaktécen aktywryoh: LOS, TES, KLB, INT /wi-
zja zintegrowana. Zwalcza zaktécenia ine>ulsowe niesynchroniczne/,
PEL /peleng —namiar kierunku, z ktérego wystepujg zaktédcenia szumowe/}
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b/ do ellinlnow&TdLe. SKakiéeet® pasywngroh; TES, 2CB /wiKj» osumb-
biata, poprawa Kontraetit zobroaowanla/, ZOT /jaasiggowe rogulaoja tJ.o»-
miottia/.

1/ Casaa wtgozoi3la ataoji /dla obu wersji/i minuty,

1/ Zaellanie ataojii z zespotu pradotwcrcffics'O wiasnego lub dodot 1»
kowego oraz z sinol o napieciu 33t220/380 V, 50nz,. Pobér mooy okoto
21 Kk¥.

m/ Czas rozwijania i zwijanias z zalogag 3 osobowg IS™Mdla stacji
NUR->3l i ™ h die stacji MJR-32 /na uprzednio przygotowanej pozycji/,

n/ Dopuszczalne predkosci transportu; po drogach asfaltovyob. OO kmvh

po uewlerzohnl utwardzonej kin/hj po drogach polnych do 15 kai/b,
o/ Zewnetrzne warunki pracy /dla obu wersji/; zakres temperatur
od do +50**C; wilgotnosé pS fo przy ten<p,

Mozliwos$ci bojowe

Staoja zapeMnie wspélpraoe z obidctami automatyzacji "VOZDUCH* i
"DUNAJEC", radiollnii!} RL—30 "FAZA" i wysoko$oioniierzamli PR¥-6,
PRV-13, RW-31 "N:i[DA".

V stacji zastosowano wielo rodzajéw praoy uunoziiwiajgoyoh wykrywanie
obiektow powletpiinyoh w réznych ankldoexilaoh stosowatjyoh przez nie-
przyjaciela, Witasciwy rodzaj prsoy jest wybierany" przez operatora w
zbieznosci od zobrazowania wlzji rndiolokocyjnoj oraz wizji nsmlarii
/polongu/.

Rodzaje praoy; namiar /peleng/ - namiar kioriinku i mocy zaktocali
aktywnych szumowych; wizja ang”litudowa - podstawowy rodzaj panoy
stosowany przy braku zakiécen; TES- ttumienie zaktécen naturalnych
/echa od pi*zodm.iotéw terenowych/; TES adaptacyjny - ttumienie zakt6-
cen biernych o szerokim widmie czestotliwosci dopplei'owskioh /prze-
mieszczajgce sie ohratiry, listki 1'olii/; ograniozenle sygnatéw po-
Sredniej czestotliwos$ci - ttumienie zaktécen ze Zrodet szybko prze-
strojonych lub szumowych szerokopasmowych; wizja zintegrowana —zwie-
kszenie widzialnos$ci sygnatéw t kontrola zobrazowania ttumienia za-
ktécen impulsowych niesynchronicznych; wizja ozarno-binla - poprawa
~ROntrastu zoSrazdwa fa |)wTzj TXdgarytMTozna -“rodzg'j” ipv&'ciy~rOX/irdiuY]
zasiegowa regulacja ttiuulenia - ograniczenie potencjatu staoji dla
bliskich obszaréw; praca z dwoma czestotliwo$ciami nostymi - podsta-
wowy rodzaj praoy, dajacy zysk w wykrywaniu obiektéw; losowo przestra-
Janle czestotliwosci — nadprowienle ataojl od zakitécen czynnych sto—
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aemanyoh prieess praseoliinik«; praca sektorowa« TBS w s”torsee - ttwmio-
Pdlo jsakl6ce6 biernych w wybranym sektorze Bzymutolnym} wytgczenie mocy

w Sektorze * zabezpieozordLo przed pociskami

samostorujgoymij zmiana
czestotliwos$ci

noénej w sJaktorze - unikanie zakitdcen szumowych wasko«
pasmowych na czestotliwos$ci pracy.

Stacja etatowa posiada jeden wskaZznik radiolokacyjny obserwacji

okreznej typu Istnieje mczliwo$sé podigczenia wskaznika wynos$nego,

ktéory moze by6 wyniesiony na odlegto$s¢ 500 m.

h. STACJE RADIOLOKACYJNE ZAKRESU METROWEGO
it, 1. Odlegtosoiomierze radiolokacyjne
it, 1,1. Stacja radiolokacyjna 5" "OBRONA**

Przeznaczenie

Stacja radiolokacyjna 5N84 jest przeznaczona do wykrywania,

rozpo-
znawania i $Slodzenla obiektéw powietrznych na duzych odlegtosSciach.
Staoja zapewnia» wykrycie obiektow powietrznych i okres$lenie ich

wspotrzednych /Zazymutu i odlegtosci/; okres$lenie przynaleznosSci
"swdéj-oboy"; okres$lenie wspétrzednych i charakterystyk wybuchéw Ja-
drowych.

SktaT ”

W sktad stacji wchodzg: naczepa z aparatura odbiorozo-wskaznikowag,

rozpoznawczg 1 przeciwzakiédceniowa; naczepa z aparaturg nadawcza;
naczepa z dwoma wskaznikami obserwacji okreznej, aparatura sprzezenia

i zdalnego sterowania; naczepa z anteng i masztem oraz antenami ka-
xiatbw dodatkowych; naczepa z dodatkowag anteng; naczepa z dwoma zespotami
pradotwoérczymi; naczepa z kabing rozdzielajgce - przetwarzajaca z

trzema przetwornioami i Jednym zespotem pradotwOrczym.

Podstawow ei~dane taktyozno-teohniozne

a/ Zasiegi wykrywania przez stacje 5N8" "OBRONA", obiektéow powle-
trznyoh o.skutecznej powierzchni odbicia —A m
wysokosci ich lotu.

, w zalezno$ci od

~V;ysokosé lotu /m/ ' 100J 300T 500 j 1000 15000 jtoodol 200001

| Zasieg stacji 30 j 60 { 80T 105 j 230 [ 3001" 400}
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Goérny putap wykrywania 35 km,

b/ Zakres Tal: metrowy,
! o/ Charakteryatyka promieniowania /lys. 23/j szeroko$¢ w ptasz-
czyznie poziomej 17, szeroko$¢ w ptaszczyznie pionowej 11 20'
lub 15* w rodzaju pracy gorny promien,

N/ Liczba kanatéw: Jeden nadawczy i pige¢ odbiorczych,

e/ Moc nadajnika: kw.
f/ Czas trwania impulsu i czestotliwo$¢ powtarzania: traloOM/”
Fpai90 Hz.

g/ Predkos$¢ obrotéw anteny: 3 lub 6 obrotéw/min.

h/ Doktadnos$¢ okreslania wspotrzednych: odlegtosci 71200 mf azymu-
tu +1,2®.

1/ Rozr6Znialnos$é: w odlegtosci 3,5 kra; w azymucie.8®,

j/ Mozliwos$ci przestrnjania: stacja moze by¢ przestrajana na Jedng
z czterech, uprzednio zaprogramowanych czestotliwos$ci,

k/ Uktady przeciwzaktéceniowe:

- do eliminowania zaktécen aktywnych: autokompensator korelacyj-
ny, SZARW, RC, uktad przestrajania, NARW, S20V, KLD;
-do eliminowania zcOctéoon pasywnych: TES kohorentru-impiasowy, ZAR¥

1/ Czas wtaczenia: przy zasilaniu z sieci lub praouJgoeg”zespotu
pradotwdérczego U minuty,

t/ Zasilanie stacji: z.wtasnego zespotu pradotwdérczego lub sieci
przemystowej 3x380 V, 50 Ilz. Pobdér mocy nie wiekszy niz i50 kV.
V tym 50 kW dla ilktadu przeciwoblodzeniowego anteny gtéwnej,

m/ Czas rozwijania 1 zwijania: na tgjrzednlo przygotowanej pozycji
wynosi 24 h,

n/ Dopuszczalne predkos$ci transportu: po drogach bitych do 40 km/h;
po bozdrozaohv do 10 km/h.

Pojazdy moga pokonywaé¢ wzniesienia i spadki do 20° z bocznym po-
chyleniem do 15°.

o/ Zewnetrzne warunki pracy; zakres temperatur od -50° do +50°C.

Mozliwos$ci bojpwe

Stacja moze wspétpracowaé z obiektami automatyzaoji "WOZDUCH’ 1
"DUNAJEC", radiolinig RL-30 "PAZA" i wysokos$cioralerzami PRW-13, PR¥-11.

¥ stacji zastosowano trzy rodzaje przeszukiwania przestrzeni po-
wietrznej : dolny promien —dla zwiekszenia zasiggu wykrywania na ma-
tych i $rednich wysokos$ciach. Podczas pracy w rodzaju dolny promien
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Ry®. 23. strofa widzialnoiSoi stacji 5"®" "OBRONA"

utgksymalny kat po6tcienia obiektu wykrjnianeijo wynosi 12®, V tym wypad-
ku szerokos$¢ /promien/ stoika martwego wynosi ~»7 Ho gdzie Uo —wysei®
kos¢ lotu obiektu powietrznego; gérny promien - dla zwiekszenia puta-
pu wykrywania i goérnej strofy z© spadkiem zmniejszenia sie zasiegow
wykrywania na matych i $rednich wysokos$ciach. Podczas pracy w rodzaju
gérny promien maksymalny zakres wykx*ywanla w kgcie pdtcienia wynosi
«J7° i szeroko$¢ stoika martwego wynosi 3t3 Ho; przotgozanio —dla
kolejnego przetaczania goérnego i dolnego promienia,

i stacji przewidziano nastepujace rodzaje pracys amplitudowy, Jako
podstawowy rodzaj praoy; koherentny 1 autokoherentny z bramkowaniem
/moina ustawi¢ ttumienie zaktécen w Jednym lub dwéch sektorach bram-
kowych w azymucie 1 odlegtosci/.

~.1,2, Stacja radiolokacyjna P-IMF

Przeznaczenie
Stacja radiolokacyjna P—iAF Jest przeznaczona do wykrywania, roz—
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poznawania i $ledzenia obiektéw powietrznych na dntyoh odlegtos$ciach

+ okres$lania ich dwéch wspoétrzednych Zazymutu i odlegtosci/.
~Nlad
Stacja sktada sie zs ytodwozia z aparaturg odbiorczg i wskaznikowa;

nadwozia z aparatura nadawcza; nadwozia z dwoma wyno$nymi wskaznikami
i aporatiirg sprzezenia /z obiektami automatyzacji, z P—18 i dwo*«
ma wysokos$oiomierzami PR\/~11 lub PHW-13/; dwu nadwozi z zespotami
pradotwérczymi /po dwa zespoty i Jedna przetwornica/; jednego nad*»
wozia z centralng tablicg sterowanie oraz dwoma zespctarai pradotwor-
czymi,

~d stswowo,dano”~taktyozno-tephniozge

a/ Zasiegi wykrywania przez stacje P-17~F, obiektéw powietrznych o

skuteoznoj powierzchni odbicia (j ~1 m w zaleznos$ci od wysokosci ioh

lotu:
W i w el eI enverrueM rh pkimaUVrei-2
fwylroséTotu /Zm/ \ 100 1*300 | 500 1 1000 j 1
Lommmmmmmmmmmmeo o I-—

Putap ciggtego prowadzotda wynosi 30000 m,

Goriiy putap wy'-rywani& 5000 m.

Stacja ma mozliwo$s¢ zmiany charakterystyki wykrywania ze zfnamionowej
na wysokos$ciowa. Przy znatnionowoj maksymalny kat wykirywania wynosi 12
przy wsokos$ciowej 17°. Obserwuje sie wtedy zmniejszeni© zasiegu wykryi»
Wania na matych i $rodnioh wysokos$ciach.

Istnieje mozliwos¢ zmiany charakterystyki co 1 obrét ajiteny,

b/ Charakterystyka proml.eniowanla /rys, 2k/X szeroko$¢ w ptaszczyz-
nie poziomej 8*";, szerokos$¢ w ptaszczyznie pionowej 12 /17 ,

0/ Mozliwosci stacji w zalcreaie wykrywania i $ledzenia obiektéw
powietrznych na matych wysokos$ciach przedstawiono na. rys. 25.

d/ Liczba kanatéw: jeden,

0/ Moc nadajniko; P~=0,8 MV.

f/ Czas trwania iigpiasu i czestotliwos$ci powtarzania:
F- b;90 Hz.

g/ Predko$¢ obrotéw anteny:2; ~ lub 6 obr./min,

h/ Doktadnos$¢ okresélenia wspodétrzednych: azyinutu +1 ,5 i odlegtosci
.1,5 km, ~

i/ Rozréznialnosé; w odlegtosci 3,5 km; w ozymuoie 8

j/ Mozliwosci przostrejania: stacja moze by¢ przestrajane na jedna
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z oztereoh uprzednio zaprogramowanych czestotliwos$ci.

2. - I— ft — wysokoSciowy

Rys. 2k, Strofa wlcteialno$ol stacji P~1"F .

k/ URIla”' przeoiwaaktéoonlowoJ
—do eliminowania zaktécen aktywnych stosuje aiej przestrajanie,
TZN, SZARWF
- do ©liminaoji zaktécen pasywnych stosuje sier TES, ZARW,

1/ Czas wtaczenia; 9 minut,

t/ Zasilanie: z sieci 3x380 V, 50 Hz przez przetwornice lub z wtas-
nych zespotdéw pradotwdrczych. Pobdér mooy przy zasilaniu z sieol 80 kW,
przy zasilaniu z witasnych zespotéw pradotwérczych 60 kw.

m/ Czas rozwijania i zwijania stacji 30 dni,

n/ Dopuszczalne predkos$ci transportu: po drogach o réwnej i twardej
nawierzchni do kO km/hj po drogach polnych do 10 km/h.

o/ Zewnetrzne warunki praoy: stacja moze pracowa¢ w ten”eraturze
od -50@C do +50®C. n

Mog~iwosci bojowe

Stacja mo*e wspéltpracowaé z obiektami automatyzacji "WOZDUCH" i
"DUNAJEC", radiolinia RL-30 "FAZA" i wyaoko$oiomierzami PRV-13, PRW-11.
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Rys. 25. Charakt®©irystyka wykrywania przez stacje P-1~F oM~ ctéw

powietrznych na matych wysokoéctaoh

W stacji zastosowano dwa rodzaje przeszitkiwania przestrzeni po-
wietrznej: odlegtosciowy - dla zwiekszenia zasiegu wykrywania na ma-
tych i $rednich wysokos$ciach; wysokosciowy - dla zwiekszania putapu
wykrywania ze spadkiem zasiegéw wykrywania na matych i $rednich wy-
sokos$ciach,

W odlegtosciowym przeszukiwaniu przestrzen! powietrznej promien
"martwego stoZka" wynosi 5 wysoko$ci lotu obiektu powietrznego a w
wysokoséciowym 3,5. Ria pokrycia martwego stoZka stacja moZe by6 sprz$*
gnieta ze stacjg P—18, ¥ tym wypadku sytuacja radiolokacyjna moZe by<5
zobrazowywana na jednym wskazniku radiolokacyjnym obserwacji okreznej
stacji P-1"F, od obu stacji.

W staojl przewidziano nastepujace rodzaje pracyl amplitudowy, jako
podstawowy rodzaj pracy; koherentny; autokoherentny z bramkowaniem
/raoZna ustawic¢ tliimienie zaktécen w jednym lub dwéch aektoraoh bram-
kowych w azymucie 1 odlegtosci/.



~.1.3. Stacja radiolokacyjna P-I8
Pr&oznaczenle

Stacja radiolokacyjna P-18 jest przeznaczona do wykrywania, roz-
poznawanie 1 ¢lodzenia obiektow powietrznych i okres$lania ich dwoch
wspoétrzednych /Zazymut, odleeflo$o6/.

Sktad

Stacja sktada sie z: samochodu z aparattur-g radiolokacyjna; samocho-
du z urzadzeniem masztowe—antenowym, dwoéch przyczep, na kaidej przy-

czepie jest zamontowany zesp6t pradotwoérczy.
Podstawowe dano taktyczno-teohniczne

a/ Zasiegi wykrywania przez stacje P-18 obiektéw powietrznych o
skutecznej powierzchni odbicia ~ al m w zaleZno$oi od wysokos$ci ich

lotus

o Il i-ir 1T
I wysoko$é lotu /m/ |~100 | 300 1 500 1*1000 F 6000 FlOOOO: 16000 !

i zasieg stacji | N §f s g®] 50 3% 65 ] 160 J 1751 210 |
/km/
\ 30\ 501 60 220 } 250} 260 [

gdzie: N, ¥ - wysoko$¢ zawieszenia anteny;
N - dolne pietro 3,9 m; gérno pietro 6,39 m;
-W - dolne pietro 7,9 m; gérno pietro 10,35 m ..

Gorny putap wykrywania: 33 kra.

b/ Zakres fal;metrowy

0/ Chareikterystyka promieniowania /rys. 26, 27/: szeroko$¢ w ptasz-
czyznie poziomej 8*j szeroko$¢ w ptaszozyznie pionowej 30 ,

d/ Liczbo kanatéw; jeden z podziatlem mocy na dolne i gbérne pietro
w stosunku 614,

e/ Mozliwosci stacji w zakresie wykrywania i $ledzenia obiektéw po-
wietrznych na matych wysokosciach przedstawiono na rys, 28i

f/ Moc nadajnika: P”alBO k¥,

g/ Predkos$¢ obrotow anteny: 2, <t 6 obr.Zinin 1 0,*t do 6 obr./min
ptynnie reg\xlowanyoh.

h/ Doktadnos$¢ okreslania wspoétrzednych: odlegtos$ol+_1,8 km; azymutu
w przedziale odlegtosci 20i-50 km +1°30'l w przedziale odlegtosci
507100 km +,1™»

i/ Rozréznialnos6: w odlegtosci 2 km; w azymucie 8

j/ Mozliwosci przestrajania; stapja ma mozliwo$s¢ przestraJdania na
Jedng z czterech czestotliwos$ci pracy wediug okreslonego programu,

Czas przestrajania 8 sek.



liyr>.i;6, £ti'efa »t<i"iatnoici stpoji strefa wiuaiainos$ci eteo-
t"-13 przy r<ysol{OKfci zowie- Ji 1'-18 pray wysolcos$oi
szcrdlo Ekntenj' N aa>iieaKanla anteny ¥ .-

k/ I*k.lady przeciiizalcléconiowe:

-'do elinilnacj.i znklécen oKt*n~nych sfcoswje sie: przostx'aJanie
TCiJ,
—do elljnltincji Kaklécpn «tostijO sie: SCIi,

Stacjn posiada réwnio* eparature do obroriy przed souionnprowadizajg—
cyntl sie pociskami rakietowymi uisiozliwtojgcg wlgczartle 1 wytgczanie
promieniowania onorgli elcktromagnetyesYtoj*

1/ Czaa wlgoaenta stseji: 3 minuty.

1/ Zasilanie: z sieci przemystowej 3x2ii0/380V, 50 Illz lub zespotéw
pradotwdrczych. Pobdr mocy nie wiekszy niz 12 kV.

ta/ Czas rozwijania i zwijanie: na wysoKo66é N: 6.0 sain; na wysokos$c¢
V:90 min,

n/ Dopuszczalne predkos$ci transportu; po rtrogoch o réwnej 1 twardej
tiawierzchnJ. do UO km/h; po drogacli polnych do 10 kai/h.

o/ Zewnetrzne warunki pracy: stacja moz® prsoowa6 przy tefie>eraturz»>
powleti'za od -MO*C do +50™0 i wzglednej wilgotnos$ci do 98 5\

Hozliwos$ci bojowo
Stacja moze praoowadé aamodzi©lxilo oraz poprzez nietady sprzezenia

z P-37, P-1~"F~ b5K8it "OBRONA", wysoko$oloiniorzami; PRW-13, PR¥-11, PRH-R
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1 obiiaSctaml automatyssa¢Ji "¥OZDUCH" i "DUKAJEC",

Rys, 28, Chai”akteryatyka wykryt®ania przez stacje P-18 obiektow
powietrznych na matych wysokosciach.

Sprzezenie stacji P«I8 z wysokosciomlerzem PRW-IS moze tworzyo
samodzlelny zespé6t ktéry zapewnia wykrywanie obiektow powietrznych
w tym nisko lecagcych. Stacje P-18 sprzega sie réwniez Ze stacjg P-IMF
i 5i®” "OBRONA." dla polsryoia ich "stozka martwego".

Stac¢ja.posiada nastepujace rodzaje pracyt amplitudowy, SCR, SCR plus
TZN.

5, STACJE RADIOLOKACYJ!® SPECJALNEGO PRZEZNACZENIA
5,1, Stacja radiolokacyjna kontroli rejonu lotniska AVIA»V
Przeznaczenie

Stacja radiolokacyjna AWIA-W, jest przeznaczona do kontroli i kie-
rowania lrughenf lotniczym w przestrzeni powietrznej objetej odpowie**--.-
dzialnosoia danego lotniska. W swej strefie widzialnos$ci /rys,29/ za-
pewnia obserwacje statkéw powietrznych i \imozliwla sprowadzanie ioh
w poczatkowy punkt Sciezki lgdowania.
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Sctad

Staoja sktada sie zj urzadzetida antonoweso montowanego na wle”
/wysoko$¢ zawieszenia anteny'wynosi 16-*25 ni/; urzgdzenia nadawczego,
zamontowanego w kontenerze; urzadzenie odbiorczego, zamontowanego w
kontenerze; aparatury technicznej 1 wskaznikéw stacji, zamontowanych
w pomlesz'czenlaoli portu lotniczego.

Rys. 29. Strofa widzialnosci stacji AWIA-W

Podstawowe_dane fcaktyozno-teohniczne 1

a/ Zasieg stacji, dla skutecznej powierzchni odbijajacej 2 m 1 wy-

sokosci lotu U ~ 1800 m wynosi 100 km,
b/ Putap wykrywania 10 km,
0/ Zakres fal: decymetrowy,

d/ Charakterysty”a_promieniowania: szeroko$¢ w plaszczyznie poziomej

n } szeroko$¢ w ptaszczyznie pionowej "5*.

e/ Doktadnos$¢ okreslania wspotrzednych; azymutu odlegtosci 1 jS

zcdcresu podstawy ozasu.

f/ Rozréznialnosé: w odlegtosci 300 mlub 0,6 N zakresu podstawy
ozasu; w azymucie 1,5

g/ Liczba kanatéw t dwa.
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h/ Moo nadadnJ-lcaj P”s:0,9 MW,
1/ 'Jzaa tjrwnui« #i)ipu3.su 1 oaestotlIMo”6 povtarKRnia» 1,2 pxt*y
F »98”" Kz,
j/ Preclkosé obrotéow ante>jys 10/15 obr,/min,
k/ Czas witgczenia staoji do procy5 10 minut, !
1/ 13Jciady przoolwzektboonlowei stacja posiada SCR o zakresie dzia-
tania do 100 km do ollmImoji zaktdécen pasywnych,
t/ ZaslloTiie;
— apnratwy stacjit mpieciom znamionowytn 3*220/380 V, 50 Hz.
Moc pobierana w czedci nadawozo-odblorozej - 75 kVj
- aparatury zainstalowanej w poroied napieciom znnud onowym
3x220/380 V, 50 Hz. Moo poblorana okoto kw,
Stacja przystosowana Joot do wspoéipracy z dwoma radlogonlometram.1,
Zbudowana Jest w oparciu o iik-tady scalone, oraz technike tranzystorowa,

A
5,2, liotCoreloglozna otgoja radUolokacyJna KIi®b-1

Stacja wraz z wbudowang aporaturg namlcrnlka burzowegfo Jest
przeznaczona do: wylcrytianio 1 okres$lania miejsca wystepowania ognisk
burzowych i opadéw przelotnych w promionlu do 300 km; okreslania na
oltranach wskaznikéw kierunku i predkos$ci rozprzestrzonJ.ania sie obie-
ktow moteorologtczYTyoh i ognisk burzowyc)i; oki*o$lania dolnej 1 goér-
nej granicy chmur; okres$lania Intetisywnos$oi opadéw, stopnia nawodnili—
nia ohmw 1 zjawisk atmosierycznyoh powodujacych oblodzenie statkéw
powietrznych; wykrywoMa niejednorodnosci cUelektrycznej atmosfery
wywotanej konwekcjg i pionowymi i'ucharai powietrza; wykrywania burz
metoda namiaru i olcres$lania ich miejsca potozenia.

Stacja ma dwa zakresy pracyi milimetrowy 1 oentyraetx'owy. Umownie
opai'ature zakresu milimetrowogé nazwano kanatem | staoji, a zakresu
centymetrowego - katiatem 11,

Sktada sie zj urzadzenia antenowego, zamontowanego na daohu apa-
ratowni; apai‘atowni staoji, zamontowanej nn przyczepie; aparatiury wy-
nosnej skladajac aj sie: z pulpitu meteorologa w skiad ktérego wohodzai
Wskazniki obsiirwaoji okreznej i wysokosci, urzadzenie fotorejestrujgoo
oraz apaz'atxxry zdalnego sterowania; z pulpitu kierownika lotéw w skta-
dzie: wskaznik obserwacji olcreznoj, wskaznik wysokosci, tiktad zdalnego
sterowania; anteny namiernika btirzowogo; przyczepy przoztiaczonej do
transportowania anteny; zespotu pradotv:6rozego i przotwornloy.
Aparatura wynosna moze byé rozmieszozona w odlegtoéci do 1 kro od apa-
ratowni,a antena namiernika burzowego w odlegtosci do 35 km od apara-

towni..
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6, PODSTAWOWE DANE TAJCrYCZNO-TECHNICZNE SPRZETO POMOCNICZEGO
6.1. Komutator sygnatéw radiolokaoy~Tgroh "WISLOK"

Komutator WissyJnj-oh sygnatéw radiolokacyjnych "Wlia®OK" jeot prsBo-
wnacasony doi przryjeicia tnformaojl radiolokacyjnej od. Zzré6det InTorniaejl
/RLS, ImJ.tator/; komutaoji sygnatéw radiolokacyjnyoh z okreilonogo
izrodta na wybrany odbiornik /wekaifenik/; wydawani.© impulséw do synohro-
idLzooJl RJbS, .

1 wersji batalionowej.

Pod wzgledem konstrukcyjnym wersje te ré*n.ig s.le miedzy soba liczbag
blokéw i polgoze6é kablowych wewnetrznych oraz zewnetrznych, natomiast
Ze wzgJ.edn na luoAl.iwo6oi bojowo ré*niag sie miedzy sobg liczba przy —
tapzonych ¢rédet luiormaoji radiolokacyjnej oraz liczba odbiornikéw
Informacji radiolokacyjnej.

Komutator wersji kotilj>anldnpj umozliwia przyjecie informaoji #*adio*
.lokacyjnej od oztorech stacji radiolokacyjnych 1 dwoéch imitatéx’éw oraz
przesytanie toj informacji do azedéoiu odbiornikéw. Umozliwia tez
synchronl-Zowanie dwéch grup otaojl Xr.diolokeoydnych po trzy stacje w
grupie.

Komutator worajl batalionowej umozliwia przyjecie Informacji radio-
lokacyjnej od .szes$ciu stacji z*adioloksoyjnych i i~rzosytanla tej infoi-
uiaoji do dwunastu odbiornikéw. Umozliwia tez synotironizowanie Czte-
rech grup stacji rodtolokacyjnych po trzy.stacjo w grupie.

Ponadto komutatox’ w obu wersjach umozliwia przosyiatiie Iniorniaoji
z lraltatom sygnatéw ISR " NATAL" do wsltaznika wysokos$cioiaierzo w niiej-
aoe rzeczywistej informacji, V tym zakres!o komutator rozprowadza
Informacje do szes$ciu wysokos$olomiorzy.

6,2, .Tialtator sygnatéw radiolokacyjnych ISR-02/Q3 "NATAL"
Przeznaczenie .

Imitator Jest px'zeznaozony do generowania sygnatéw radiolokacyjnych
imitujacych sytuacje w powietrzu. Imitowana sytimoja jost deioonstro—
wann na zastawie wskaznikéw rozmieszczonych na stanowisku dowodzenia
pododdziatu radiotechnicznego lub na sali treningowej w celu szkolenia
obstug stacji rodiolokaoyj tych,

Imitator uinozl.lwlat jednoczesno $Sledzenie diizej liczby obietstéw po-
wietrznych, dziatajacych w przestrzeni tréjwymiarowej 1 manewrujacych
kursem, predlco$oia i wysokosciag; wyltrywanie i prowadzenie obiektéw
powietrznych w zaktéceniach o réznej intottsywnosci; wykrywanie obiektow
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powietrsstiyoh na tle satunéw wiasnych odbiornika} odojsytywanlo odlog-
tornoi + azymutu na wskas™nikaob odl©gtosolonilerze; odozytywanl® wy-
sokosci na wskaznikach wysokosciom!erze} okres$lani™ rodzaju obiektéw
powietrznych na podstawi® wielko$ci ©cha, predkosci, wysokos$ci, pro-
mienia zakretu, predkosci naboru lub utraty wysokosci} okreslani©
charakterystyk obiektéow powietrznych; postugiwanie sie uktadami prze-
oiwzaktéoenlowyral i ukladami regulacji wzmocnienia toru odbiorczego}
namierzanie zZrédet zajé¢téoen aktywnych; wykrywanie sygnatu "nlebozplo-
ozenstwo",

~tad

Imitator wystepuje w dwéch wersjach: ISR-902 1 ISR-03,

W sktad imitatora wchodza: blok wprowadzania danych; pulpit sterowa-
nia; dajTd-k obrotéw; dajnlk sliuiséw wabarda anteib™; pulgedt odlegtosclo- '
:nd.erza wilosci i szt. ‘W wox-sji ISR-02 1 h szt. w wersji ISR-03 pul-

pit wysokosciorniorze w ilosci 1 szt, w wersji ISR-02 i k szt. w wersji
ISR-03.

Blok wprowadzenia danych wspéipracuje z zamontowanym w nim czyt-
nikiein.

Mozliwo$ci wspotpracy z w z~dzenlaml| zewnetrznyiai

Imitator moze wspétpraoowad z© wskaznikami panoramicznymi stacji
radiolokacyjnych P-37, P-IMF, JAWOR-M2 , wskaznikami wysokos$ciornierzy
PIHIW -ii-ii, PRW-13, PRW-t6, RW-31 "NIDA" oraz wskaznikami WPS-10, TfPS-11,
VO0-70 i wskaztdkami typu STRZADbA-W.

Imitator mo*e wspdlpraoowaé z obiektami automatyzacji "DUNAJEC" i
"WOZDUCH". Urzadzenie NATAL jest rowniez wykorzystywano Jako element
sktadowy urzadzenia REGA.

Podstawowe dane taktyozno—techniczno

a/ Imitowane parametry stacji radiolokacyjnych:

- odlegtoscicmiorz: czestotliwo$¢ powtarzania Fp5:200, 375, 375/333,
790/715/625/715 Hk; czas trwania impvilau tj*=2,7; 5,5; ; predkosc¢
obrotowa anteny: 3» 6, 9, 12 obr./mliIn; szeroko$¢ charakterystyki pro-
mieniowania anteny w ptaszozyznte poziomej: 1, 2** , 8 ; nwksymalny
zasieg lraitaoji:

—mwysokos$ciornierz : szeroko$¢ charakterystyki promieniowania
anteny w ptaszczyznie pionowej: 17°; pretlkos6 waha:: anteny w ptaszczyz-
nie pionowej;, 15 wahnie¢/min; maksymalny putap imitowanych obiektéw
HmaXsUO km,

b/ Llozba i parametry imitowanych obiektéw punktowych /samoloty.
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rakiety/ przez ISU v azerokoéoi charakterystyki prornioM owatila anteny;

- dJa O(U.e(;l.oacioRii orzat h obiekty punktowe, gdy nj.e nia zaktécen
pasywnych organizowanych i 2 obiekty, gdy sa imitowan© zaktdécenia pasyw-~
nej

e dla wysokosolomlerzat 5 obicactow;

- maksymalna ilodé Jednoozednle imitowanych obiektéw powietrznych? 60;

~ maksymalna llo66 Imitowanych obiektow powietrznych w ramach Jedncv”o
6wiozenla: 200,

o/ Imitowane obiekty moga przemieszcza¢ slp z predkodcia 100 do
3600 km/h. Imlitator wytwarza sygnatly rozpoznania i aktywnej odpowie<iz.{
oraz sygnat «niobezpl oozenstwo", zmiany inteiisywnoéol sygnatéw zwigzane
sa z nleoiggtodoia pionowych charakterystyk promieniowania anteny,

Imitator poaieda nastepujgce nietady przoolwzoktérenlowo.l regulacji
parnmetréw toru odbiorczego;

a/ dla odlegto6olornierze ; przwstraJanie w czestotliwoé6ci lub blokO'-
watda odbicernikéw ; koincydencji, TRS-koher©ntny w zakrewis od O do
30wl00 km regulowany pitynnie; TRS-koherentny w zakresie OffSO km; TKS—
koherentny w zakresie O+250 km; ms-autokohei eutny; TtS-autokoherontrry”
w wybranym sektorze o »zorokodéoi IO** |OO® regulowanej ptymiie; TKS
réznicowy; pracy amplitudowej z koincydencja; ZAIW; rézniczkujacy; SZARV,
NARW, pomiaru azymutu zrédta aktywnyoh zakiécen szumowych /NAMlaR/;

b/ dla wyaokoéolomlerza: Tj;,s~kohereistny w zokroal® O+250 km; TES~ko~
herontny w wybranym solctorzo kata wahania anteny o szoroko6ol 07307,
TES-autokoherotitny; TRS-eutokoherentny w wybranym sektorze kata wahania
anteny o azorkodol 0-*-30®; ZORW; rézni czkvijgcy; SZAHV, NARW,

d/ Czas trwania imitowanej sytuaciji; Jeden standardowy Icrazek taémy
/280-m/ vimozllwia imitaoje w czasie okoto 30 min, przy 6 obr,/'nd.n,

e/ '/asilenle: 3x380 V, 50 Ilz. Rob6r mocy 1,2 kw,

r/ Czas ciagtej pracy; 8 h,

6.3. Symulator naprowadzania SN-79 "UEOA”

Rrzoznoozenie ,
' symulator jest przeznaczony do IndywidualViego lub koneileksowego szko~
lonia operatoréw - nawigatorow w waruukaoh imitujgcych rzeczywista prace
stacji radiolokacyjnych oraz loty samolotow witasnych 1 niprzyjaciela.
Sktad

N skiad syuiutatora wotiodzg nastepujgce elementy; modut podstawowy;
modut pamiegci opei‘aoyjnej; modut dysku elé”~tyoznego; modiU monitora ekra-
nowego; modut drukarki znakowo-niozaikowej z klawiatura, modut czytnika
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taiMtny papiorowej j Jrduostka atoi u”lgoa; ctctery monitory ekranowo zoleAnc,
Ola scapewnlonia pracy »ymulatora konioowno Jest aprsse/”nigolo ijo *
Insitfitarera sytwaoji radiolokacyjnej, ktéry w tym praypodkii stanowi
JaaacKo jeden element aymulot.oro»
W sklodwlo syimaatora moze by6 wykorKyatany ponadto aywuJdator lgc»-
no”cl radiowej - radlotelolon ”7,~” w wersji basjowed /o»tery komplety/.

MoAitwo”™oi N

Symulator ino*» wspodlpraoowa«!" » Imitotore«ii «ytuooji rediolokooyjnoj
T.SR, PolixKoa! ISR syiimlatox' wspo6lp-aouj o z obieltteml automatyainojl
PWOZOUCH« 1 "OUNA..TFX», wskaisnikoini obserwacji okrylnoj % rnohoiitymi i
rd.oruohoniyml cewkami uklndu odobylaJacoKO orass vaka”™.nlkemJ. wysokosci.

ANG2NENENNS..S2S2-E2-iiXEi51i2~i1,Si;II'12LESIE

n/ Symulator mo* o JcdnocKeanie iriiltow«6 ruch ey.tereoh réznych typéw
/wtvrsj.t/ samolotéow «lysSllwsicie!» t*x'o» generowac¢ 1 rejestrowac¢ nastppu-
Jgoe pni'«metry lotu:

* pnramoti®y oigslos kat kursu 0°359*"; pryrlko¢¢ rKecKjn™i sta
2504'1999 km/b; liozba Mactm 0,20s-3,/15} kat praceohylu+"87~"; wysokoéé 32 kmj
kat pochylenia ;J3;B9N prv'dko6¢ wznoszenia +999 kn> stan paliw« O = 9999
dom™s wapélrz*dno X, Y _+ 999 kmj odlegto$¢ myoéHwleo-col." 0*99 km;
azymut "mySsliwiec-eol” 0+359*( kat potozenia "mydliwleo-oo0i"
prrJ.kos¢ Bbl.l1zonia -»99S>+ +9999 Km/!».

- ptiUMnmetry dyskretne: zakres procy silnika 10 rodzajow j itKki»S
piloto do « y.nokéw; typ samolotu 6 typy /wersje/; rodzaje tw«uémi'6w 19j
rmmcr celu 1+999-

b/ Symulator podczas irtrltow«nie moze roJeoti'ow«¢ p«rainotx'y lotu 6
samolotow -jednoozodnie z dy«kretnodéolg tdo mniejszag nti* 3 aok 1 nl«
wigkskKh® niz 120 s«ic,

¢/ Symulator moze Imitowaé¢ jednoozo4nle 120 obiektéw powietrainyol»
w tym 60 obielctow /5C oell i U »owoloty wiasne/ doroznle wprowadzanych
K monitora eJeronowogo.

d/ Syiiuulotor za pomocg ISH imituj© »©stawy odlegtocoloniierzy i wy-
sokos$¢iorni©rzy radiolokacyjnych zgodni« z danymi taktyozno-technloznyini
i:sR.

, 0/ Koim>let radiotelefonéw umozliwia nawigzywanie dwuatrorinoj tgcz-
nosci radiowej. Radiotelefony pracujag w pasmie 30 Mllz. 'Zasieg ich wy-
itoal okoto 5 km,

f/ Zasilanie: etoé Jednofazowa 220 V, 50 Hz, Pobdér mocy 5 kV.
Symulator w zaleznos$ci od uzytkowania mozo pracowa¢ w nnstepHjgoyol»
rodzajach pracy: generacja i zohixzowanl o parametréw lotu oraz danych
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0 sytuacji w powietrzu; przygotowanie danych o sytuacji w powietrzu;
dokvun«ntoward e wynikéw procesu tiaprowatlzanla; kopiowanie programoéw
1 danych o sytuacji w powietrzu.

Przygotowanie zestawu do IcnSSdego rodzaju prsey odhywo sie poprzez
wprowadzenie odpowiedniego prograuru,

6,~. Apgratm”a DAOUAB
Przeznaczenie

Naziemne urzadzenie BAOBaD systemu aktywnej odpowlodzi j®»t ole-

neutom radl.olokwojl aktywnej wspdélpraoujgoej z «aroolotauti wyposaAonyrai
w urzgdzenia odzewowe SOD-57 i S0-09, Jest przeznaczone do zwiekszenia
zasiegu wyKryweul.a seoioloté’» wiasnych' oraz przekazywania infoimeojl

o ich wysokoécl.

Sktad

Urzadzenie skiado sie z dwukanalowego odbiornika wzmocniajacego
sygnaty pochodzgce z ontorg”r kanatu zasruluiczego 1 kanatu tJ.uin.ienie
listk6w bocznych orez bloku \u*zadzm'i wyjsciowych /Zry'«. 30/,

Podstawowe dane i,®hiZE522«i.£E£~-1£522

a/ Urzadzenie wspoétpraoowad Ze stacjami radiolokacyjnymi z«~
krosu centymetrowego. Pracuje w zakresie P«l deoyaiotrowych //30 Mllz,
7k0 MHz lub 7r=U Mllz/,

[samolotowe urzatk
aktywnej otlfiow.

QD-57, 50-69}
\7/
. r ; |
BLS zakresu cni OHbiorni« aktyw--
Wskaznik — —— noj odpowiedzi

j radiolokacyjny (baobab

ttys, 30, Schemat wspoipracy stacji rndiolokeoyjnoj zakresu cm
z systcHior.» aktywnej odpowiedzi,

b/ I>wulcanotowy tor odbiorczy stosuje sivi « celu kompensacji syg-
itbw odpowiedzi pochodzacych od listko6w bocznych oharokterystykj
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tmtouy odbJd orcwnj
o/ Zupyty-yonio sajuolotowego urlagd'.'onin ociKowowoeo 7so1.-157, « 0 69/
wfUiywa Hie kamUnmi contyiiud-roMoco skaoji i'odioio<i«cyd n-J,
d/ i'rs;y itapédpracy ury.adiionia 8ktyvnpj odpowicdKi «tncji?
iokncyjnag P--37
inOOO 4 - 320 kni,
</ PoaroAnlfjluniii¢ aayri-uoio: k .
f/ Putap pxctey v«'zg,dzenin! 25000 Iy,
e/ dokindnoad prei.tH?,yMoTllf> <latyyoh doiycwacyct» i.yaoko««l

VN4 1«w
~nyooko/.cl GOOO m vyrvost 2?0 km, a oa vyaoKo,4ci

Jdotu  t,i\-
molofcu uynosi: do «yaoki.y®oi 3000 m~ 200 m; do uyaokoscl 9000 m + 500 m
do wy.3okoAc! 15000 K jj; ii0O m,

Infocmocje o wyeoko$ol lotu samolotu Jest KOXyarty u odstypio ossa-
soiyym miyday rtw-lorny tréjinipxil.30xyyiul grupoiai. Grupy fee w kazdym okro-
Bi.o powtaraauia «yayto ur>-.adtir.-nie odzououe samolotu spr*gezonB v tym
i'odi';x,ju pracy w v,'yaol<.p4oioi:iioi'5ioiu baromutryoisnyw /lys. 3I/.

Operator ataoji radio-
lokacyjnej olo*ns$in tvy«
sokos$¢ lotu aaraolbjtu
uodlufi uaoru

w A D kml -

km
'iyfi- 31- ZobraKowanio ay“yai.6t-' odpo~
wiodizi aktywnej na elcratil o
wskaznika radlolokocyjucijo.
U.5-. dadioliuta Rf-~30 "FA/-A"
/

Pr20Bnadrenle

::c-.dj.o.Huia praoJ-.unero.ia do pra ekazyxyani a -zobrarcrwapla sytuacji

powlnti /.n.J. obsrrtiowaunj pr.z,.-A atacji/radiolokaoyjua, do oddalonych

atwiunyiklc dovodronla i putiktébw m\proxyndznnla lotiilctxva Biy-"ll«siviofso,
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nfid.lolitiia sktada sIf. z /rya,32/! aparatxu'y antoiiy no-
davozoJd 1 odbtorczoj s aparottxry odbiorczej, oztorech wskaznikéw radio-

lokocy'jti>'ch obserwacji okreznoj ty,m "P” i zespotu pradotwdrczego.

Aut etra Aiitoun

Ck,, odbiorcza

Pys. 32. Schemat blokowy radiolltili I7L-3*™ ”iA7.A"
Pod st owowg”™douo__ta~~czno“techni

a/ Zasieg radiollnil przy bezposredniej wzojoranej "widziotiwscl"

anten nadawczej 1 odbiorczej, do 15 kra.

b/ Zakres iali decymetrowy. ..

o/ ilos¢ kanatéw! dwa. Kanat ploiuiszy przeznaczony do przet-iazywa-

nla sygnatéw wizji, znacznikéw odlegtos$ci i azymutu, sygnatéw rozpo-

znania "swoj-oboy" 1 sygnatéw odpwtledzi aktywnej. Za pomoca kanatu

drugiego przesyta sie: impulsy wyzwalajgce, sygnaty wizji, sygnaty
oljrnoaiiia podstaw czasu nn wskaZnikach radiolokacyjnych typu $¢P",

Istnieje mozliwos$¢ pracy jednokanatowej - w tym wypadJdiu wszystkie

syghaty przesytane ag kanatem pracujgcym,

d/ Zasilanie: napigeciem 3x220 V, 50 Hz. Pobdér mocy aparatury m -

dawozej okoto 1,5 kW, aparatury odbiorczej 5 kW.

e/ Wskazniki radiolokacyjne moga by¢ rozmieszczone w dwéch grupooh

odlegtych od siebie do so mwzdiuz trasy kabli potaozeuiowyoh.

f/ Wysoko$¢ masztéw auten: 15 m

Przekazywanie za pomoca radiolinii zobrazowania radiolokacyjnego

ze stacji radlolokaoyj-nej obserwacji okreznej do oddalonego stahowls-
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ks dowodSBenla realiKWono v oolu: analiziy i oceny sytuacji po-
Miotra;ried; wskazywania celéw stacjom rodlolokaoyjnyni wojsis rakietowych;
kierowania lotami 1 wykonywania Innych zadan przez lotnictwo.

6.6. Naziemne redlolokaoyj ne urzadzenie zapy ttijeico NhZ

Nazierane radiolokacyjne urzadzenie zapytujace N«Z Jest przeznaczone
do praoy w systemie rozpoznanie radiolokaoyjnefio dia okreiilenla przy-
n«l oAno”cl ''sw6J«oboy"” samolotéw i okretow wyposa*onych w aparature
rozpoznania atoaowniiag. wo wtasnych silach zbrojnych. Zasieg rozpoznatil«
obiektow powietrzJiyoh wykrytych przez dowolna stacje radiolokacyjna
jest »te mniejszy ni* mskeynmltiy zasieg wykrywania stacji.

liozpoznenie /zapytanie/ w kierunku ziemia samolot moi.e byé do-
konane zaréwno w dwéch kanalachi jak rownleA w Jednym kanale, I'rzy
rozpoznarri« dwukanatlowym Jednoczes$nie z wystaniem impulsu sondujacego
przez stacje radiolokacyjna, zostaje wypromicnlowany sygnat Jedno-
Ineiui sowy przez mrrzadzenie zapytiijaoe na ustalonej czestotliwosci.
Przy 1'ozpoznaolu /zapytaniu/ Jednokanatowym zostaje wypromieniowaitO™
sygnat pXzez urzadzenie zapytujace, skltadajace sie z ti'zeoh impulséw.

Hozpoznanio /zapytanie/ dwtikanotowo jest podstewowyoi rodzajem roz-
poznania. Sygnat rozpoznania jest przy tym zobrazowany na ekranach
wskaznikéw w postool tukéw/"rogalikéw"/, ktérych szerokos$¢ Jest troche
wieksza od znacznika obiektu powietrznego 1 odlegty od iilogo o k knr
/rys. 33.i/

330 30*

Legentiat

1. ZnaozrdLk rozpoznania przy
zapytaniu /rozpoznaniu/
dwukanatowym;

2. Znacznik rozpoznania przy

270" zapytaniu /rozpoznaniu/
90* jednokanatowym;

3. Znacznik rozpoznania przy
zapytaniu /rozpoznaniu/

z wigozottym lalitadera ukta—
- d<” przepustowym;

240 120 K, Znaopauilgi"niobyezpicozoﬁ—

stwo" px'zy zapytaniach
/rozpoznaniach/ Jednokana-

150' towym i dwukanatowym.

210
180*

Kys, 33. Woyglad znacznikéw rozpoznania na ekranie wskaznika P
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liys, 37. Schemat wspodldzlutlatila masle-aTtego radiolokapyjncfjo
ujTzadsonla zapytujacego z samolotowym lirzadzotiiera
odzowowym



Hoszpoainanie /zapytanie/ jednokanatowe stosowane jest w tyra wypadku,
kiody 2!Qo0)todzi'kOTilGcznoi¢ rozpoznania obiektu powietrznego znajduja-
cego sie na du*ych odlegto;sciach. ¥tedy znacznik rozpoznania bedzie
zobrazowany w postaoji luku /"rogalika"/ z wyrwg od strony znacznika
obiektu poifletrznego /rys. 33- 2/

Ze wzgledu na to, ze samolotowe urzadzenie odzewowe /SRO/ odpowiada
wszystkim urzadzeniom zapytujacym na tej samej czestotliwos$ci, dlatego
urzadzenie zapytujace NRZ bedzie odbierato odpowiedz nie tylko na roz-
poznanie /zapytanie/ wtasne, lecz réwniez na rozpoznanie /zapytanie/
innych stacji radiolokacyjnych. Te sygnaty odzewowe wytwarzaja na elcra-
nie wskaznika stacji radiolokacyj noj zalitéoenla niesyuchi”oniozno,

Wcelu zmniejszenia oddzialywania zaktédcen tiiesynchronioznych - w
urzadzeniu zapytujacym przewidziano rodzaj pracy z wilgczonym ulttadem
przepustowym. Wtedy sygnat odzewowy Jest przekazywany do wskaznika
tylko w wypadku istni.en+a sygnatu echa /rys, 33- 3/«

Jezeli samolot znajduje sie w niebezpieozoiistwie, to lotnik moze
wtaczyé do pracy samolotowe larzadzenle odzewowe z rodzajem pracy
" NUEBEZPIECZEteTWO". W tym wypadku sygnat odzewowy na elcranio wskaznika
bedzie miat dtuzszy czas trwania, Zojnaije on rejon do 3 km i rozmie-
szcza sie analogicznie, juk sygnat rozpoztjania ogélnego /rys. 33. V-

Zasade dziatania systemu rozpoznania radiolokacyjnego "KREMNIJ-2"
przedstawiono na xys, 37- i
ZAKOIICZENIB

Slcrypt napisany zostat w oparciu o istniejgce wyposazenie w sprzet
radiolokacyjny wojsk obrony powietrznej kraju i wojsk lotniozyoh fron-
tu,

Do napisania skryptu wykorzystano materiaty wskazane przez Szefo-
stwo WKT OPK oraz instrukcjo.

Skrypt nie wyczerpuje catoksztattu zagadnien dotyczacych naziemnych
stacji radiolokacyjnych.

Ze wzgledu na zalcres programu ksztatcenia stuchaczy Wydziatu Wojsk
Lotniozyoh i OPK nie podano szczegdétowych danych taktyozno-technioz-
nyoh 1 o6ksploatacyjtsyob oraz budowy stacji. Dane te zawarte sg w od-
powiednich instridcaoja opisow technicznych i eksploatacji oraz in-

atrukojaoh pracy bojowej poszbzegéii~oh typéw Etacji,



WTKAZ SKRiyrt)vV

AKP — autoKontiionsooJc

ANJ - autowoty CKnn tuUalir.acja usakodKon

ARCz ~ automaty CKi<h rcMjudncja o«fetotliwoéoi

CZAR ' ~vi*ja cKarno-biola

KkH — Kowitonsaojr 1Jotkéw teoosTOroh

TTARVF — natychmiastowa autonintycKna refeulnoj» wzmocnianla
RIS ~ stacja radiolokacyjna

RRW - reoztta rcffiJLaoJo waniocnl enJ «

SKF - system kontroli iunkojonowania

SKARW - sKuiHOWb automotyczna r®©ffulB,cJo wzmocni mila
TAHZ - thumienie nktywnych, szumowych Kokléoon

TES — tlumi onio och statych

TZN — ttumienia aakidécon tiiosynchron.loznych

Uiitady XZ - uktady przoclwaiaktéccniowo

ZARW - Kasteijowo automatyczna rogitlooja vizmoonionla
ZCD — KobroKownwvtla czarno-biata

- time w impulsie
RC - uKlad rézniczkujacy

- czas trwania imptjj.su

- czestotliwos$¢ powtarzania
SCR - solbkoja celéw ruchomych,
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