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Wykaz skirttdy;

EKO -elektroniczny zestaw (“'kompleks'™) obliczeniowy

EMC -elektroniczna maszyna cyfrowa

ODL - grupa dowodzenia lotnictwem (grupa dowodzenia bojowego lotnic-
twem)

ME -monitor ekranowy

MPX -multiplekser

MSD -monitor sygnatéw dowodzenia

PO OPL - punkt dowodzenia obrong przeciwlotniczg

PESOLIOPLA - podgczone stanowisko dowodzenia lotnictwa § OPL armii

PORT - punkt opracowywania informacji radiolokacyjnej (skrot z jezyka
rosyjskiego)

PRK -przeciwlotnicze rakiety kierowane

PZR ~przeciwlotniczy zestaw rakietowy

PZSDW ZT - potowy zautomatyzowany system dowodzenia wojskami zwiagzku tak-
tycznego (w literaturze starszej stosowany jest skrét PASUW ZT)

RLS -stacja radiolokacyjna

UTD -urzadzenie transmisji danych

WOSz -wéz dowddczo-sztabowy

WRE -walka radioelektroniczna

w$ -wlz specjalny

WSD - wysuniete stanowisko dowodzenia

Z0L zespot dowodzenia lotnictwem (organ PH#SOLiOPLA)

ZMP - zautomatyzowane miejsce pracy

T -zwigzek taktyczny

WS -zbiorczy wfkainik sytuacji



Wstep

Niniejszy skrypt przeznaczony jest dla stuchaczy Wydziatu Wojsk Lot-
niczych i OPK Akademii Sztabu Generalnego WP. Zawiera on podstawowe wia-
domosci o budowie i funkcjonowaniu wozu dowddczo-sztabowego typu MP-2-3,

w jaki wyposazone se grupy dowodzenia lotnictwem wchodzace ™ skfad zwigz-
ku taktycznego wojsk ladowych posiadajacego potowy zautomatyzowany system
dowodzenia. Do opracowania skryptu wykorzystano dokumentacjag techniczng

i eksploatacyjng wozu, wiadomosci uzyskane w Akademii Wojskowej im. M.W.
FRUNZE oraz niektdre doswiadczenia praktyczne z wdrazania systemu w woj-
skach. I

W pierwszych dwéch rozdziatach skryptu zawarto informacje ogélne o pn-
iowym zautomatyzowanym systemie dowodzenia wojskami oraz o wozie MP-23
wchodzgcym w jego skdad. Wiadomosci bedace tresScig rozdziatu trzeciego,
to znaczy zasady wykorzystania bojowego tego wozu maja charakter tymcza-
sowy z uwagi na brak ustalen normatywnych w tym zakresie, obowigzujgcych
w chwili opracowywania skryptu.



]- OniJUM CHARAKTERYSTYKA POLOWEGO ZAUTOMATYZOWANEGO SYSTEMU DOWODZENIA
WOOSKAMT  ZWI/~ZKU TAKTYCZNEGO

Grupa Dowodzenia lotnictwem (GOL )**/stanowi element skdadowy u stermu”
dowodzenia lotnictweni wchodzacy w sk#ad stanowiska dowodzenia dvvl ji zme-
chanizowane.) (02) lub pancernej (OPanc). Bedac ogniwem +gczacym a
systemy dowodzenia (lotnictwem i wojskami ladowymi), GOL jest prz , czo-
na do dowodzenia lotnictwem dziakajgcym na korzy$¢ Dz (DPanc), zapci/ le-
nia jego wspotdziatania z wojskami dywizji oraz bezpieczenstwa jego ita-
nia w strefach ognia naziemnych Srodkéw OPL tej dywizji. Zadania wy wa—
ne przez GOL wymagaja jej scistej wspodpracy z punktem dowodzenia oh <
przeciwlotnicza OPL) dywizji.

Gjrupa dowodzenia lotnictwem wyposazona jest w odpowiednie do swego
przeznaczenia techniczne Srodki dowodzenia, ktére w ramach polowego zauto-
matyzowanego systemu dowodzenia wojskami (PZSDW) rozmieszczone sga w wo-
zie dowddczo-sztabowym typu MP-23. Scharakteryzowanie tego wozu oraz moz-
liwosci jego wykorzystania w procesie dowodzenia lotnictwem wymaga ogol-
nego zaznajomienia sie z polowym zautomatyzowanym systemem dowodzenia DZ
(DPanc). . <C

> n

1.1. Przeznaczenie, zadania 1 struktura organizacyjno-techniczna PZSDW ZT

Polowy zautomatyzowany system dowodzenia zwigzkiem taktycznym przezna-
czony jest do zautomatyzowanej realizacji procesu dowodzenia oddziatami
i pododdziatami dywizji zmechanizowanej lub pancernej we wszystkich ro-
dzajach dziatan bojowych.

W skdad tego systemu wchodzg; SD i WSD DZ (DPanc), SD podlegtych put-
kéw zmechanizowanych (lub pudkéw czodgdéw), SD putku artylerii. Pozostate
elementy systemu dowodzenia dywizja funkcjonujg w spos6b niezautomatyzo-
wany .

M systemie tym moga by¢ realizowane w sposéb zautomatyzowany nastepu-
Jjace zasadnicze funkcje;

1/ przekazywanie komend i sygnatdéw dowodzenia oraz wymiana wiadomosci
pisemnych i graficznych;

2/ rozwigzywanie zadan informacyjnych i obliczeniowych (zwanych zada-
niami operacyjno-taktycznymi) wykorzystywanych w procesie podejmowania
decyzji.

1/ W literaturze fachowej uzywana jest rowniez nazwa: 'Grupa dowodzenia
bojowego lotnictwem (GDB)".



Automatyzacje najbardziej pracochdonnych zadan procesu dowodzenia zre-
alizowano poprzez kompleksowe wykorzystanie szeregu srodkéw technicznych
rozmitiszczonych na stanowiskach pracy poszczegdlnych oséb funkcyjnych.
Utworzone w ten sposob zautomatyzowane miejsce pracy (ZMP) umieszczono
wraz ze Srodkami 4gcznosci, ¢r"6dkami zasilania oraz innymi w nadwoziach
gasienicowych transporterdw opancerzoynch, stanowigcych wozy "dowodczo-
-sztabow« CVJIDSZ) ."'Cze$¢ urzadzen zwigzanych z procesem- przetwarzania in-
formacji, a zwhaszcza elektroniczne zestawy obliczeniowe (EKO - elektro-
niczny kompleks obliczeniowy) rozmieszczone sg w wozach specjalnych (WS).

Whasciwosci wykorzystywanych sSrodkéw transportowych oraz ukompletowa-
nie ich w urzadzenia techniczne zapewniaja:

- osigganie gotowosci do pracy w krotkim czasie (czas rozwijania i
zwijania WDSz i1 WS wynosi od kilku do kilkunastu minut);

- sprawne przemieszczenie sie WDSz 1 WS w terenie, w tym przez przesz-
kody wodne; ,

dowodzenie wojskami w ruchu i na postoju;

- zwiekszong odporno$¢ na odi“ziatywanie Srodkéw razenia, a takze ska-
zen 1 zakazen;

N wysokg ciggtos¢ dowodzenia, uzyskiwang w wyniku tworzenia podstawo-
wych i zastepczych marszrut®obiegu informacji, komutowanych automatycz-
nie; .

- wysoki wskaznik bezpieczenstwa*wiadomosci, osiggany w wyniku utaja-
nia sygnatéw oraz zastosowania rozwigzan przeciwdziatajacych niesankcjo-
howanemu dostepowi® do systemu oraz poszczegélnych informacji.

Wykorzystanie zestawu wozéw dowddczo-sztabowych oraz specjalnych umoz-
liwia dowodzenie wojskami dywizji w jednym z trzech wariantow:

- zautomatyzowanym (wykorzystywane sg w pednym zakresie urzadzenia
WDSz 1 WS); " [ I

- czesciov"/o zautomatyzovianym (wykorzystywane sg tylko Srodki automaty-
zacji WDSz - nie ma mozliwosci korzystania z zadan operacyjno-taktycznych
rozwigzywanych przez EMC w wozach specjalnych);

- niezautomatyzowanym (dowodzenie realizowane jest w sposob tradycyjny
z wykorzystaniem technicznych sSrodkow tgcznosci, w ktdére wyposazone sg
poszczegbélne WDSz.

“1 funkcjonalnego punktu widzenia w systemie wyroznia sie trzy pod-
systiiiny:  og6 Lnowo jskowy , wojsk ,raki etowych i artyleii oraz lotnictwa
i wojsk DPI. Potiziak ten oraz skkad poszczegélnych podsysteméw przed-
stawiono schematycznie na rys. 1.






Ogotem, w skdad golowego zautomatyzowanego systemu dowodzenia zwiagz-
kiem taktycznym wchodzi 26 wozdéw dowddczo-sztabowych i specjalnych, z
tego na stanowisku dowodzenia - 8 wozow dowoddczo-sztabowych i 3 specjal-
ne, na wysunietym stanowisku dowodzenia - jeden WDSz, w putku artylerii
- dwa WDSz oraz w czterech podlegtych putkach zmechanizowanych lub put-
kach czo#gow™- 12 WDSz (po 3 w kazdym z nich).

Podstawowym i najbardziej rozbudowanym skfadnikiem systemu jest pod-
system oglélnowojskowy. Zapewnia on dowddcy dywizji, szefowi sztabu oraz
innym osobom®funkcyjnym szczebla dywizyjnego zautomatyzowane dowodzenie
putkami zmechanizowanymi i czolgow oraz klasyczne (niezautomatyzowane)
dowodzenie batalionami piechoty zmechanizowanej, czodgdéw, roz,poznawczym,
+acznosci, saperow oraz kompaniami: chemiczng, WRE i innymi.

W sk#ad podsystemu ogdlnowojskowego wchodzi +acznie 13 wozéw dowdd-
czo-sztabowych i jeden woéz specjalny z elektronicznym zestawem oblicze-
niowym. Na SD DZ (DPanc) rozwijane sg wozy; dowddcy dywizji, szefa szta-
bu dywizji, szefa wydziatu rozpoznawczego, szefa zabezpieczenia chemicz-
nego oraz woz specjalny z EKO.

Na WSD dywizji stale wykorzystuje sie wdz zastepcy dowddcy dywigi do
spraw liniowych.,. Doraznie moga by¢ przemieszczane z SD dywizji wozy do-
wédczo-sztabowe innych osob funkcyjnych.

Na SD pz (pcz) rozwijane sg wozy dowddczo-sztabowe dowddcéw oraz sze-
fow sztabdéw pudkow.

Centralnym skdadnikiem podsystemu ogélnowojskowego jest wéz specjalny
wyposazony w EKO, przeznaczony do zbierania wiadomosci naptywajacych z
wozow dowddczo-sztabowych, ich przetwarzania i1 pzechowywania, wykonywania
obliczen or8z przekazywania przetworzonych wiadomosci do WDSz oséb fun-
kcyjnych. W wozie tym, oprocz zaktogi zazwyczaj rozmieszcza sie oficer-
-informatyk z wydziatu operacyjnego sztabu dywizji.

Podsystem wojsk rakietowych i artylerii jest przeznaczony do zapewnie-
nia dowodzenia wojskami rakietawymi i artylerig dywizji. W skfad tego
podsystemu wchodzi #gcznie osiem wozéw dowddczo-sztabowych i jeden woz
specjalny z elektronicznym zestawem obliczeniowym. Na SD DZ (DPanc) roz-
wijane sg wozy: szefa artylerii dywizji, zastepcy szefa artylerii oraz
EKO, Na SD pudku artylerii rozwijane sg wozy dowédczo-sztabowe dowddcy
putku oraz szefa sztabu. Procz tego w kazdym putku ogdlnowojjskowym rozwi-
jany jest woz dowddczo-sztabowy szefa artylerii pulkowej.

1,2. Charakterystyka podsystemu lotnictwa i wojsk PPL.

Podsystem lotnictwa i wojsk OPL przeznaczony jest do zautomatyzowanego
dowodzenia oddziatami i pododdziatami wojsk OPL dywizji zmechanizowanej



(pzancerne:!) oraz lotnictwem dziatajijcym na rzecz dywizji lob w jej pasie
dziatan. W sk#ad tego podsystemu wchodza:

- punkt dowodzenia ubrang przeciwlotniczg dywizji;

- grupa dowodzenia lotnictwem.

Sprawne funkcjonowanie i wspétdziatanie obydwu wymienionych elementéw
umozliwione jest dzieki wykorzystaniu jednolitej informacji o sytuacji
powietrznej oraz powiagzaniu ich w systemie transmisji danych PZSOW ZT.

W sk#ad podsystemu wchodzg trzy wozy: , -

WDSz typu MP-22 przeznaczony dla szefa OPL dywizji;
VIDSz typu MP-23 przeznaczony dla grupy dowodzenia lotnictwem;

W5 typu MP-25 mieszczacy punkt opracowania informacji radiolokacyj-
nej (PORD?/. -

Wozy typu MP-22 i MP-25 stanowig 4acznie wyposazenie PD OPL DZ (DPanc).

Miejsce podsystemu lotnictwa 1 wojsk OPL w systemie dowodzenia dywizji
wyznaczone jest przez powiazania informacyjne 2 innymi elementami tego
systemu. Précz statej wiezi z pozostatymi wozami SD dywizji, zapewnionej
w systemie zautomatyzowanej transmisji danych, podsystem lotnictwa i wojsk
OPL ma mozliwos¢ zautomatyzowanego sprzezenia z elementem nadrzednym, tj.
P4SDLIOPLA oraz z elementami podlegtymi, tj. SD podlegtych oddziatow i
pododdziatéw OPL. Mozliwos¢ ta wykorzystana zostanie z chwilg wprowadze-
nia na tych punktach dowodzenia Srodkéw automatyzacji. Dowodzenie lotnic-
twem dziatajacym na korzys¢ dywizji lub w jej pasie dziatan moze by¢ rea-
lizowane z WDSz typu MP-23 jedynie w sposéb niezautomatyzowany.

Techniczne S$rodki dowodzenia rozmieszczone w poszczegdliych wozach do-
wédczo-sztabowych oraz specjalnym umozliwiaja realizacje procesow, kté-
rych tres¢ jest zalezna od przeznaczenia danego wozu. WSréd podstawowych
procesow wymieni¢ nalezy:

1/ w WDSz typu MP-22:

- przyjmowanie z WS MP-25, przetwarzanie i odwzorowywanie (zobrazowy-
wanie) informacji o sytuacji powietrznej;

- przekazywanie do podlegtych oddziatéw (pododdziatéw) informacji ra-
diolokacyjnej oraz komend i sygnatéw dowodzenia;

- przyjmowanie z podsystemu ogélnowojskowego i odwzorowywanie (zobra-
znv/ywanie) informacji o sytuacji naziemnej i warunkach dziatan bojowych;

- przyjmowanie komend 1 sygnatdéw dowodzenia oraz przekazywanie meldun-
kow;

2/ Literatura przedmiotu procz skrotu PORI, pochodzgcego z nazewnictwa
rosyjskiego, uzywa w odniesieniu do wozu MP-25 réwniez nazwy: woz rIRL
(przetwarzani a informacji radiolokacyjnej).



- przyjmowanie i dowzorowywanie (zobrazowywanie) danych o potozeniu,
stanie gotowosci bojowej oraz rezultatach dziatan bojowych podlegtych od“
dziatnw (pododdziatéw) OPL;

2/ w WDSz typu MP-23:

- przyjmowanie z WS MP-25, przetwarzanie i odwzorowywanie (zobrazowy-
wanie) informacji o sytuacji powietrznej, a w tym - informacji o whkasnym
lotnictwie dziatajacym w rejonie dywizji;

- przyjmowanie z podsystemu ogé6lnowojskowego, przetwarzanie i odwzoro-
wywanie (zobrazowywanie) informacji o sytuacji naziemnej 4 warunkach dzia-
+an bojowych;

- przyjmowanie od dowddcy dywizji zadan bojowych dotyczacych zwalcza-
nia przez lotnictwo celdéw naziemnych (dziatania na wezwanie z pola walki);
- przekazywanie do 2DL PASDLiOPLA meldunkéw o wykonaniu zadan bojo-

wych, oraz wezwan lotnictwa z pola walki;

- przekazywanie do SD DZ (OPanc), a w tym do PD OPL informacji o pla-
nowanych 1 realizowanych trasach przelotu i warunkach lotu wkasnego lot-
nictwa w rejonie dziatan bojowych dywizji;

- dowodzenie z wykorzystaniem 4gcznosci radiowej zatogami samolotéw, -
Smigtowcéw lub ich grup dziatajacych w pasie DZ (DPanc);

3/ w WS typu MP-25; , -

- przyjmowanie i odwzorowywanie (zobrazowywanie) informacji radioloka-
cyjnej przychodzgcej kanatami transmisji danych, jednoczesnie z dwéch
zrodet;

- przyjmowanie i odwzorowywanie (zobrazowywanie) informacji radioloka-
cyjnej (pierwotnej) przesytanej za pomocg kabla WCz od jednej z RL5 wojsk
OPL;

- zdejmowanie przez dwoch operatoréw wspodrzednych celéw i wkasnych
samolotéw (Smigtowcéw) oraz przekazywanie ich w sieci powiadamiania ka-
natami transmisji danych.

2. CHARAKTERYSTYKA WOZU DOWODCZO-SZTABOWEGO MP-23 GRUPY DOWODZENIA LOT-
NICTWEM

2.1. Liczbowe wskazniki mozliwosci bojowych WOSz typu MP-23.

Mozliwosci bojowe WDSz typu MP-r23 ograniczone sg wskaznikami liczbowy-
mi charakteryzujacymi maksymalne.ilosci opracowywanych informacji poszcze-
golnych rodzajéw, a takze czas wykonywania czynnosci zwigzanych z reali-
zacja zadan.

ul



iI-Njriimic¢ informacyjny zestawu SrodkAw automatyzacji W0Sz MP-23 z

punktu widz(;nia sytuacji powietrznej charakteryzuje ilos¢ obiektow po-
wietrznych, o ktorych informacja moze byC przyjeta z PD DPl. dywizji i
zobrazowaria na wskazniku sytuacji, wynoszgca 40 obiektow. Précz tego,
z P¥OL.IOPI.A wyposazonego w Srodki automatyzacji dowodzenia nadchodzié
moze informacja™o 12 whkasnych samolotach 1 sSmigtowcach. Informacja ta z
wozu MP-23 przekazywana jest do wozu MP-22 szefa OPL dywizji z dyskret-
noscig 10-12 s,

Procz informacji o sytuacji powietrznej, w WDSz MP-23 zobrazowywana
jest informacja o sytuacji naziemnej. Ze szczebla nadrzednego (ZDL P4SOL
i0PLA) naptywa informacja o dyslokacji Ssrodkow OPL przeciwnika (do szes$-
ciu obiektéw) Oraz o wybuchach jadrowych wykonanych w rejonie dziatan
bojowych lotnictwa (do dwéch-uderzen). Trzecim elementem sytuacji nhaziem-
nej jest informacja o potozeniu i charakterze dziatan bojowych, wiasnych
pododdziatéw walczacych na rubiezy stycznosci bojowej z nieprzyjacielem
(do czternastu obiektow tego typu). Informacji powyzszej dostarcza elek-
troniczny zestaw obliczeniowy podsystemu ogélnowojskowego.

Ua informacje i1 planowanych dziataniach bojowych lotnictwa sktada sie
pie¢ tras planowanych przelotéow wkasnego lotnictwa (po trzy punkty na
kazdej trasie) oraz pie¢ zadan bojowych planowanych do wykonania przez
lotnictwo w pasie jej dziatan. Wiadomosci powyzsze naptywaé moga do GDL
ze szczebla nadrzednego w spos6b zautomatyzowany, zas dowddca GDL prze-
kazuje je dowddcy dywizji (zadania bojowe) oraz szefowi OPL dywizji (tra-
sy przelotu).

W toku dziatan bojowych, dowddca dywizji za posrednictwem dowddcy GOL
wzywa lotnictwo do dziakan pozaplanowych zgodnie z posiadanymi kompeten-
cjami (tzw. wezwania lotnictwa z pola walki). Wezwania takie (w ilosci
do trzech réwnoczesnie) nadchodza do dowddcy GDL w spos6b zautomatyzowa-
ny, skad po zobrazowaniu przekazywane sg do ZDL P#SOLilOPLA.

Dane liczbowe przedstawione powyzej majg charakter wielkosci maksymal-
nych ograniczonych pojemnoscia wydzielonych dla nich sektoréw pamieci
poszczegbélnych urzadzen automatyzacji. Po wyczerpaniu tych mozliwosci
opracowanie kolejnej naptywajacej informacji jest mozliwe jedynie po ska-
sowaniu jednej"~z poprzednio wprowadzonej informacji danego typu. Na przy-
k#ad chcac przyja¢, opracowac¢ i zobrazowa¢ kolejng trase przelotu lotnic-
twa, gdy przyjeto poprzednie pie¢ takich tras, nalezy wymaza¢ jedng z
nich, na przykdad te, ktdéra bedzie najpdézniej wykorzystywana W tym wypad-
ku pamieta¢ trzeba o ponownym jej wprowadzeniu, gdy tylko zwolni sie dla
niej miejsce w pamieci EMC.
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w wypadku braku zautomatyzowanego sprzezenia pomiedzy GOL a P4#SDLiOPLA,
+gcznos¢ w tej relacji utrzymywana jest z wykorzystaniem tradycyjnych
srodkéw Hacznosci pracujacych telefonicznie. Informacje otrzymywane z
PESD musza by¢ wowczas wprowadzone przez d-cg GDI lub jego pomocnika do
zestawu Srodkéw automatyzacji w sposéb reczny, przy uzyciu odpowiednich
urzadzen manipulacyjnych.

Pozostate mozliwosci bojowe WDSz MP-23 obrazuje zestawienie - zatgcz-
nik nr 1.

272, Budowa i wyposazenie WDSz typu MP--23.

Baze transportowg wozu dowddczo-sztabowego MP-23 stanowi uniwersalny,
lekko opancerzony transporter gasienicowy typu MT-LBu. Rozmieszczony jest
w nim komplet urzadzen umozliwiajacych prace grupy dowodzenia lotnictwem,
zar6wno na postoju jak i1 w czasie ruchu pojazdu. WSrod urzadzen sktadajag-
cych sie na wyposazenie WDSz wymienié¢ nalezy:

- zestaw Srodkoéw automatyzacji dowodzenia;

- zestaw Srodkow +acznosci;

- system zasilania energetycznego,*

“ system zabezpieczenia warunkéw pracy;

- aparatura dowigzania topograficznego.

Wnetrze pojazdu podzielone zostato na trzy przedziaty. Przedni prze-
dziat obejmuje miejsce pracy kierowcy-elektromechanika, miejsce pracy o
wédcy wozUj silnik napedowy pojazdu, aparature toponawlgacyjna, filtro-
wentylacyjng oraz radiostacje lotnicze. Przedziat ten nazywany,jest sil-
nikowym. W "Srodkowym przedziale mieSci sie zasadnicza czeS$¢ aparatury
4acznosci 1 transmisji danych oraz wspdlne miejsce pracy dowddcy wozu
(wykorzystywane przez niego przy pracy.na postoju) i radiotelegraf isty-
-operatora. Przedziat tylny przeznaczony jest dla dowddcy GDI i jego po-
mocnika - oficera dowodzenia jako ich wspélne zautomatyzowane miejsce
pracy (ZMP).

Pod pojeciem ZMP rozumie sie zestaw Srodkow dacznosci, automatyzacji
dowodzenia oraz pomoéniczych, umozliwiajacych prace jednej lub kilku
oséb funkcyjnych zgodnie z ich zakresem obowigzkéw na danym stanowisku.

W zautomatyzowanym systemie dowodzenia ZMP traktowane jest jako najnizsze
jego ogniwo.

Wszystkie trzy przedziaty wozu MP-23 potaczone sg przejsciem wzdduz
prawej hurty. Rozmieszczenie urzadzen w wozie oraz jego widok zewnetrzny
przedstawiono na rys. 2 i 3.
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Kazde 1 miejsc pracy wyposazone jest w odpowiedni komplet Srodkéw tech-
nicznych zapewniajacych, wykonywanie przez poszczegélne osoby funkcyjne
swych obowigzkéw. Do Srodkéw tych zalicza  sie indywidualne pulpity #acz-
nosci z hedmofonami, urzadzenia abonenckie obstugiwane w toku pracy bo-
Jjowej przez da-ng osobe funkcyjng oraz urzadzenia zapewniajgce odpowied-
nie warunki pracy, jak urzadzenia filtrowentylacyjne, wentylatory, oswie-
tlenie.

WDSz typu MP-23 stanowi kom-
plet urzadzen przeznaczonych do przyjmowania, opracowywania, zobrazowy-
wania 1 przekazywania do innych elementow systemu dowodzenia wszelkich
Informacji dotyczacych problematyki funkcjonowania GDI. W skkad zestawu
wchodzg abonenckie urzadzenia automatyzacji stanowigce wyposazenie zauto-
matyzowanego miejsca pracy dowodcy GOL i1 jego pomocnika, obstugiwane przez
nich w toku pracy bojowej wozu oraz urzadzenia technologiczne uruchamiane
na poczatku tej pracy i1 z zasady nie wymagajace dodatkowej obstugi. Do
poszczeg6lynch grup urzadzen naleza;

a/ abonenckie urzadzenia automatyzacji dowodzenia;
wskaznik zbiorczy sytuacji typu 1A009; ~
dwa monitory ekranowe typu WK-175;
monitor sygnatéw dowodzenia typu 98N;
drukarka wierszowa typu P-115;
pulpit redagowania sformalizowanych kodograméw typu D-34-6;
pulpity sterownicze; D-20, D-22, D-23;
b/ technologiczne urzadzenia automatyzacji dowodzenia;
- elektroniczna maszyna cyfrowa typu 1W57M;
- multiplekser z procesorem peryferyjnym (urzadzenia 136N i 13N);
- procesory obstugujgce wskaznik, drukarke i monitory ekranowe;
- urzadzenia transmisji danych typu T-244-1, Al-011 oraz S-23.

przeznaczony jest do zapewnienia niezawodnej

+acznosci GOL z innymi elementami systemu dowodzenia podczas pracy sposO|>
bem zautomatyzowanym™lub niezautomatyzowanym zaréwno w czasie ruchu wo-
zu, Jjak 1 na postoju. W skfad zestawu wchodza;

- dwie radiostacje UKF typu R-111;
dwie radiostacje UKF typu R-173;
radiostacja UKF typu R-134;
F jeden pétkomplet stacji radioliniowej typu R-415-D;
dwie radiostacje lotnicze UKF typu R-862;
Odbiornik radiowy UKF typu R-173P;
telefoniczne urzadzenie utajniajgce typu T-219;



zestaw urzadzen komutacyjnych;
* zestaw antenowy;
“ radiostacja lotnicza UKF typu R-809M2 (wynos$na).

przeznaczony jest do dostarczenia do
aparatury energii elektrycznej o odpowiednim napigciu, czestotliwosci i
mocy. W wyposazeniu wozu znajduje sie agregat spalinowo-elektryczny,
przetwornica napiecia oraz bateria akumulatordw awaryjnych.

System_zabezgieczenia®warunkdw”™gracy stanowi zespdét urzadzen umozli-
wiajacych prace GUL niezaleznie od awarunkéw atmosferycznych, podczas
/skazen 1 zakazen terenu. Na system ten sktada sie hermetyzacja wozu oraz

jego wyposazenie w urzgdzenia filtrowentylacyjne, rozpoznania skazen, a
takze oswietlenie wnetrza pojazdu.

~BI£SII:IEO_"9wi8zania_togograficznego przeznaczona jest do ciggtego
okreSlania miejsca znajdowania sie wozu podczas jego ruchu oraz do wpro-
wadzania odpowiednich poprawek do EMC. W skdad tej aparatury wchodzi apa
ratura toponawigacyjna typu TNA-4-4 oraz pulpit wprowadzania danych do
EMC. typu D-16.

Rozmieszczenie™ aparatury we wnetrzu wozu przedstawiono na rys. 3.

2.3. Powigzania informacyjne grupy dowodzenia lotnictwem wyposazonej
w WDSz typu MP-23.

Funkcjonowanie grupy dowodzenia lotnictwem w toku dziatan bojowych wy-
maga utrzymywania statej wiezi informacyjnej GOL z zespotem dowodzenia
lotnictwem na podaczonym stanowisku dowodzenia lotnictwa i OPL armii, z
dowddcag dywizji zmechanizowanej lub pancernej, w ktorej skkadzie prowa-
dzi dziatania, z szefem OPL tej dywizji oraz z zatogami samolotéow lub
smigtowcow wykonujacych zadania na korzys¢ dywizji lub w jej pasie dzia-
+an. Sposéb realizacji tej wiezi jest rozny i wymaga szczegddowego oméb-
wienia.

Zasadniczym sposobem realizacji #gcznosci GOL z ZOL PHSDLiIOPLA jest
transmisja danych przy pomocy urzadzenia typu Al-011. TresS¢ poszczegdl-
nych informacji jest ujeta w posta¢ odpowiednich, sformalizowanych de-
pesz oraz moze by¢ utajniona po zastosowaniu urzadzenia typu SA-017, Mos$
niklem informacji moze by¢ whkasna radiostacja KF typu R-13A lub dodatko-
wa radiostacja KF/UKF typu R-137 sterov;ana zdalnie za pomoca stacji ra-

. dioliniowej R-415D. W wypadku pracy P¥OL.iOPI.A w systemie niezau tomaty-
zowanym, wszelkie informacje w povjyzszej relacji przekazywane sg tejlefo-
nicznie, z wykorzystaniem pov/yzszych radiostacji, przy czym mozliwe jest
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utajnienie tych informacji za pomoca urzadzenia T-219M, zainstalowanego
w wozie lub tez posiadanego przez radiostacjg R-137.

Wymiana informacji z dowddcag dywizji, innymi osobami funkcyjnymi SD
dywizji posiadajacymi swoje WOSz, ~ takze z elektronicznym zestav/em obli-
czeniowym realizowana jest w odrebnym systemie transmisj/ danych~wyp”a-
zonym w urzadzenia UlD typu T-244. System ten, charakterystyczny dla
omawianego PZSDW ZT zostanie omowiony w dalszej czesci skryptu. tgcznosé
dla potrzeb tego systemu zabezpieczana jest w WDSz MP-23 z zasady za po-
mocg radiostacji R-111 pracujacej w wewnetrznej sieci radiowej SD dywizji
Dla zapewnienia ciggtosci dowodzenia, sie¢ taka moze by¢ roéwniez zorga-
nizowana dla pracy telefonicznej. Doda¢ nalezy, Zze transmijsa danych w
systemie T-244 jest utajniona za pomoca wewnetrznego urzadzenia SPS, za$
+acznos¢ telefoniczna w sieci SD dywizji moze by¢ utajniona za pomocag
urzagdzenia typu T-219M.

Uzyskiwanie informacji radiolokacyjnej o sytuacji powietrznej z PD OPL
dywizji realizowane jest za pomocg specjalnego urzadzenia transmisji da-
nych typu S-23. Bezposrednim zrédtem tej informacji moze byé WDSz typu
MP-22 szefa OPL lub WS PORI typu MP-25. Informacja moze by¢ przekazywana
droga radiowg. .~ ,

Dowodzenie samolotami i Smigtowcami w powietrzu moze by¢ realizowane
z WDSz MP-23 telefonicznie, za pomoca radiostacji typu R-B62 zamonto-
wanych na wozie lub tez z zewngtrz wozu, za pomocg wynosnej radiostacji
typu R-809M2. .

Schemat powigzan informacyjnych WDSz MP-23 z innymi elementami syste-
mu oraz zakres tresci przekazywanych informacji przedstawiono na rys. 4;
wariant wykorzystania Srodkéw dgcznosci wozu MP-23 przedstawia rys. 5.

2.4. Wkasciwosci transmisji danych w systemie T-244.

Transmisja danych w polowym zautomatyzowanym systemie dowodzenia woj-
skami zwigzku taktycznego oparta jest na urzadzeniach typu T-244. W urzg-
dzenia takie wyposazone sa wszystkie wozy dowddczo-sztabowe wchodzace w
sk#ad systemu dowodzenia dywizjg oraz wozy specjalne EKO, co powoduje, ze
wszystkie te elementy potgczone sg jednolitym systemem transmisji danych.
Przewiduje sie, ze w przysztosci system ten obejmie takze 50 szczebla
operacyjnego oraz sprzezone zostang z nim podsystemy dowodzenia rodzajami,
wojsk, a w szczegélnosci podsystem dowodzetiia lotnictwem oparty o urzag-
dzenia automatyzacji typu DL oraz podsystem dowodzenia wojskami OPL opar-
ty o urzadzenia DP. -
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7ranr>inlsja danych w systemie T-244 polega na przekazywaniu informacji
w postaci odpowiednio sformutowanych kodograméw (depesz) z réwnoczesnym
ich utajnieniem. Tres¢ kodograméw przedstawiona jest za pomoca zbioru
liter alfabetu rosyjskiego (niekiedy takze +acinskiego) oraz cyfr i zna-
kéw graficznych. W kanale #*acznosci maja one posta¢ ciggow impulsoéw pra-
du statego (sygnaty binarne), transmitowanych w systemie w specyficzny
sposob umozliwiajacy zapewnienie bardzo wysokiego wspotczynnika wiarygod-
nosci informacji (stopy bledu), osiggajacego wartos¢ 10"~. Sens fizyczny
tego wspétczynnika oznacza,- ze na 10" przestanych sygnatéw, w punkcie
odbioru tylko jeden moze by¢ odebrany bitednie. Nalezy przy tym podkres-
li¢, ze bez stosowania specjalych kodéw eliminujgcych biedy, podczas
przesytania informacji w kanatach telefonicznych mozna uzyska¢ wartoscé
tego wspédczynnika w granicach do 10"~

Ze struktury, systemu transmisji danych wynika, ze kodogramy moga byc¢
przekazywane pomiedzy poszczegélnymi osobami funkcyjnymi SD wyposazonymi
w WDSz, a takze pomiedzy tymi osobami a elektronicznym zestawem oblicze-
niowym (EKO). Mozliwe jest rowniez zestawienie polgczen okélInikowych dla
wszystkich WDSz lub dla wybranej grupy korespondentéw. W pracy bojowej
dowédcy DDL najbardziej istotne jest utrzymywanie 4gcznosci w nastepuja-
cych relacjach: ,

- z dowdédcg Dz (DPanc);

- z szefem sztabu DZ (DPanc); .

- z zastepcg d-cy DZ (DPanc) ds. liniowych; -

- z szefem DPI 0Z (DPanc); -

- z elektronicznym zestawem obliczeniowymepodsystemu ogd6lnowojskowego.

Urzagdzenie T-244 wozu MP-23 jest jednokanatowe (symbol T-244-1)"co
oznacza, ze po stronie liniowej moze by¢ podtgczone wykacznie do jednej
sieci tacznosci. Z zasady jest to sie¢ wewnetrzna SD danej dywizji zrea-
lizowana na radiostacjach R-111, zas na postoju moze by¢ wykorzystywana
sie¢ zrealizowana za pomocg linii przewodowych. 0Od strony abonenckiej
urzadzenie przytgczone jest za posrednictwem urzadzenia sprzegajgcego z
poktadowg maszyng cyfrowa, monitorem ekranowym, monitorem sygnatéw dowo-
dzenia, pulpitem redagowania sformalizowanych kodograméw oraz wskaznikiem
sytuacji, co ilustruje rys. 6.

Kodogramy przekazywane w sieci transmisji danych musza by¢ zaopatrzo-
ne w odpowiednio sformutowany nagtowek zawierajgcy miedzy innymi infor-
macje o adresacie (adresatach) wiadomosci. W tym celu kazdy z korespon- <
dentéw posiada przyporzadkowany sobie adres, dzieki ktdéremu kodjgram wy-
sylany w sieci radiov/ej, odbierany jest wylacznie przez urzadzenie-nale-
zace do zainteresowanego adresata (lub grupe adresatéw przy adresowaniu
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kanat
tagcznosci

Rys. 6. Schemat powigzan UTD T-244-1 z aparatura abonencka wozu MP-23.

"na okolnik'™). Adres kazdego uzytkownika sieci transmisji danych skkada
sie z pieciu znakéw pisarskich, przy czym pierwsze trzy znaki sg jedna-
kowe dla danej dywizji, czwarty stanowi sygnat wywodawczy danego wozu,
zas na pigtej pozycji umieszcza sie informacje o urzadzeniu abonenckim
adresata, na ktore ma by¢ skierowany kodogram (w wypadku MP-23 mogg to
by¢ monitory ekranowe lub monitor sygnatéw dowodzenia).

Przyktadowa tres¢ nagtéwka kodogramu oraz znaczenie innych informacji
zawartych w nim zostanie oméwiona w dalszej czesci skryptu.

Dzieki zastosowaniu w systemie T-244 transmisji sygnatéw cyfrowych moz-
liwve stato sie szybkie automatyczne utajnienie tresci przekazywanych syg-
natow z odpowiednia mocg kryptograficzng. Wszystkie informacje przekazy-
wane w tym systemie sg wiec utajnione za pomocg urzadzenia typu SPS sta-
nowigcego integralng czes¢ UTD. Zmiana kluczy w urzagdzeniu SPS, podobnie
jak w pozostatych urzadzeniach Tl (T-219M 1 SA-017) odbywa sie na zasadach
okreslonych w odpowiednich przeqisach i dokonywana jest przez dowddce wo-
Zu.

System transmisji danych T-244 posiada jeszcze inne rozwigzania zwie-
kszajace bezpieczenstwo #gcznosci 1 utrudniajgce dostep oséb niepowota-
nych do informacji. Jednym z tych rozwigzan jest synchroniczna praca wszys-
tkich urzadzen. Polega to na tym, ze‘kazde urzagdzenie generuje wkasne syg-
naty czasu, ktore automatycznie dopisywane sa do nadawanego kodogramu,
Kodogram taki moze by¢ przyjety wyktacznie przez urzadzenie nastrojone
identycznie jak urzadzenie nadawcy, przy czym nie musi to by¢ aktualny
czas astronomiczny lub operacyjny, ale jakikolwiek czas, uméwiony i wpro-
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vwe{l/xjry oo poUchasi ich uruchamiania. Utrudnia to w pewnym stop-
niu Hi**ociwnikrjwl dostep do systemu.

Innym sposobem zabezpieczenia systemu przed dostepem os6b niepowota-
nych Jest zastosowanie tzw. parol i, czyli indywidualnych haset rozpoz-
nawczych przydzielanych danemu miejscu pracy i zapisanych w pamieci je-
go poktadowej EMC. Nadanie jakiejkolwiek informacji z danego miejsca pra-
cy wymga postuzenia sie tym hastem,co powoduje, ze moga tego dokonywac
jedynie osoby znajace te trzyz.nakowg kombinacje. Bledne wprowadzenie pa-
rolu powoduje, ze kodogram nie Zostaje przyjety przez UTO, zas na ekra-
nie monitora wyswietla sie sygnat

Urzadzenia transmisji danych systemu T-244 posiadaja wkasne uktady
pamieciowe. Urzadzenie T-244-1, w ktdre wyposazony jest woz MP-23, posia-
da pamie¢ ZU4-1 o pojemnosci 4096 x 4 bity, umozliwiajgca krotkotrwate
przechowywanie 1-2 kodograméw zawierajacych 402 znaki w kazdym, odebra-
nych z kanatu #acznosci lub przygotowanych do nadania. Kodogramy odebra-
ne moga by¢ przechowywane np. z powodu zajecia urzadzenia koncowego (abo-
nenckiego), na przyk#ad przez poprzedni kodogram. Kodogramy nadawane
przechowywane sg w pamieci w celu umozliwienia automatycznego kilkakrot-
nego ich nadania. Aparatura automatycznie dokonuje trzykrotnie proéby
przekazania kodogramu, oczekujac za kazdym razem na pokwitowanie przez
adresata. Po trzeciej nieudanej probie kodogramu wymazywany jest z pa-
mieci, zas na monitorze ekranowym ukazuje sie sygnat "OC" (brak 4gcznos-
ci).

Urzgdzenia T-244-3 i T-244-2 wystepujgce w innych wozach PZSDW sa bar-
dziej rozbudowane, co dotyczy zwkaszcza mozliwosSci ich pracy w kilku
(dwéch lub trze.ch) kanatach 4acznosci. Utworzony z ich pomocg system trans-
misji danych pozwala na komunikowanie sie miedzy sobg abonentéw nie po-
siadajacych bezposredniej +*acznosci, to znaczy przekazywanie kodograméw,
np. miedzy dwiema réznymi sieciami #gcznosci. Aby kodogram mégk by¢ w ten
sposob przestany, musi by¢é wyznaczony abonent posredniczacy, majacy dos-
tep zarownp do jednej jak i do drugiej sieci, przy czym sam proces pos-
redniczenia realizowany jest samoczynnie przez UTD, bez absorbowania w
tym celu personelu pracujacego w tym czasie w danym wozie.

Wszelkie mozliwosci realizacji polgczen zardwno bezposrednich,jak i
z wykorzystaniem punktow retransmisji, tak zwane marszruty obiegu infor-
macji - zasadnicze 1 rezerwowe musza byC¢ ijrzewidziane w procesie przygo-
towania do dziatan bojowych. Wigze sie to z opracowywaniem tak zwanego
progjraiiui adresowania, wprowadzonego do systemu przed rozpoczeciem dzia-
daii. W toku iutikcjonowani a sysitsou heda realizowane tylko te po#aczenia,
ktére zostaty wczesniej za[jrograméwanu .
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3. zasady WYKOHZYSrAMIA (30JOWEGO “WUS™ TYPU MP-23 W SYSTEMIF OnWOnZF.UIA
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Pod pojrcioin zasad wykorzystania bojowego WDSz w dalszej ezgsci skryp-
tu rozumieé¢ bedziemy wszelkie prawidtowosci warunkujece wykorzystanie te-
go wozu w dziakaniach bojowych. Prawiddowosci te wynikajg w giownej mie-
rze z taktyki dziatan bojowych wojsk ladowych i lotnictwa rzutujacych na
funkcjonowanie GDI oraz z wyposazenia, Tfunkcjonowania i1 mozliwosci bojo-
wych wozu.

3.1. Funkcjonowanie aparatury WDSz typu MP-23.

Aparatura wozu typu MP-23, wyszczegdlniona w p. 2.2 umozliwia prace
GOL we wszelkich sytuacjach pola walki. Pedne wykorzystanie mozliwosci
bojowych wozu jest mozliwe podczas pracy wszystkich jego Srodkéw automa-
tyzacji w warunkach sprzezenia z podsystemem ogdlnowojskowym oraz syste-
mem dowodzenia szczebla nadrzednego.

Funkcjonowanie aparatury omowione zostanie w oparciu O uproszczony
schemat blokowy przedstawiony na rys. 7.

Uktadem zajmujacym wsréd aparatury automatyzacji centralna miejsce
jest multiplekser wraz z procesem peryferyjnym (urzadzenia 13N i 133N),

Z jednej strony dotgczone sg do niego wszystkie urzadzenia transmisji da-
nych umozliwiajace realizacje wiezi informacyjnej @l. z -pozostatymi ele-
mentami systemu dowodzenia wojskami, z drugiej za$ strony umozliwia on
prace wszystkich (z wyjatkiem MSD) urzadzernn abonenckich. Trzecim, specy-
ficznym abonentem tego urzadzenia jest elektroniczna maszyna cyfrowa ste-
rujgca dziataniem wiekszosci urzadzen sktadajgcych sie na wyposazenie wo-
Zu.

Informacje o sytuacji powietrznej i naziemnej, o zadaniach bojowych i
trasach przelotu lotnictwa wysSwietlane sg na ekranie zbiorczego wskaznika
sytuacji w postaci umownych symboli. Sterowanie zobrazowaniem umozliwiaja
pulpity 0-20 i1 D-22 rozmieszczone obok wskaznika, przy czym pulpit 0-22
posiada klawiature wybierajaca poszczegd6lne warianty pracy wskaznika, zas
na pulpicie 0-20 umieszczony jest manipulator kulowy przezcaczony do ste-
rowania znacznikiem elektronowym. Za pomocg znacznika elek tranowecjn wska-
zuje sie,obiekt, ktérego dotyczy dana operacja wykonywana przez operatora.

Do podstawowych operacji realizowanych z pomocg wskaZnika oraz pulpitéw
U-22 i1 0-20 zaliczy¢ nalezy:

- wywotywanie 1ila ekran wskaznika dodatkowych intormacji o danym obiek-.
cie, tzw. pednego formularza;
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- wywotywanie na ekran monitora pednej charakterystyki obiektu, tzw,

tabeli charakterystyk;
eckstrapolacja potozenia obiektow powietrznych mipdzy kolejnymi po-
+ozeniami otrzymanymi z PORI;

- okreslanie azymutu 1 odlegtosci pomiedzy dowolnymi punktami ekranu;

selekcje .informacji na ekranie, tj. wybieranie do zohrazov/ania tyl-
ko okreslonych rodzajow informacji - na przyktad obiektéw powietrznych,
tras lotu, zadan bojowych lub innych.

Ponadto zobrazowanie na ekranie sytuacji powietrznej i wyposazenie
miejsca pracy w radiostacje R-862 stwarza pewne mozliwosci w zakresie
naprowadzania samolotéw i Smigtowcow na cele naziemne (wyprowadzania w
rejon celu).

Monitor ekranowy nr 1 przeznaczony jest do wyswietlania szczeg6towych
charakterystyk pieciu zadan bojowych wykonywanych przez lotnictwo na ko-
rzy$¢ danej dywizji. Zwiezany z nim pulpit sterowniczy D-23 umozliwia
redagowanie tych zadan w przypadku otrzymania ich tradycyjnymi Srodkami
+acznosci oraz wprowadzanie ich, a takze innych obiektéow, na ekran zbior-
czego wskaznika sytuacji.

Monitor ekranowy nr 2, drukarka wierszowa, pulpit redagowania sforma-
lizowanych kodograméw oraz monitor sygnatédw dowodzenia przeznaczone s3
w zasadzie do realizacji wymiany informacji w systemie transmisji danych
T-244. Informacje przekazywane w tym systemie redaguje sie przy pomocy
PRSK, tzn. wypisuje sie ich tekst na ekranie monitora nr 2; W tym celu
PRSK posiada klawiature zawierajaca znaki graficzne oraz niektére skroty
i sformutowania w jezyku rosyjskim.

przekazywane teksty mogg mie¢ posta¢ sformalizowang 1 niesformalizo-
wang. Pierwsza z nich jest jedynym mozliwym sposobem komunikowania sie
z EKO podsystemu ogéinowojskowego oraz stosowana jest do przekazywania
informacji typu: trasy przelotu lotnictwa, wezwania lotnictwa z pola wal-
ki oraz meldunki o wykonaniu zadan bojowych. Do EKO kierowane mogg byc¢
sformalizowane zapytania o potozenie i charakter.dziatan bojowych wkas-
nych pododdziatéw potozonych na rubiezy stycznosci z nieprzyjacielem.
Niesformalizowana posta¢ przekazywanych tekstow moze by¢ stosowana do
wszystkich, nie wyszczegélnionych wyzej rodzajéw informacji, ale wytgcz-
nie w korespondencji z innymi WDSz (nigdy z EIJ).

Przyktad sformalizowanego kodogramu otrzymanego od dowédcy dywizji
1 dotyczacego wezwania lotnictwa:
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K 777 pnw 777 BH 11006

nagtowek
KBJIOK t 3 3BA| *OPMAT t 71164
0B 1 EATP 3yPC r
HU 1 0021
KOOPA  t 0597200 1167900 tresc

3AM4A t YHHITOK
Bpyp t 0306 1056 t

Poszczegolne pozycje w przedstawionym przykdadzie oznaczaja:

e e

- cecha pilnosci kodogramuj

7 nil - adres odbiorcy (tutaj: GOL);
- oznaczenie kodu telegraficznego stosowanego przez odbior-
G,
777 Bn - adres nadawczy (tutaj:~dca dywizji);
11006 - oznaczenie numeru kodogramu;

KEJIOK i 233A * oznaczenie rodzaju informacji zawartej w kodogramie;

~OPMAT ) 7116- sposéb zobrazowania kodogramu;

OB " - obiekt dziatan na wezwanie (tutaj: bateria PRK);
HU - numer celu;

KOOPA - wspotrzedne, celu;

SAMAEA -tres¢ zadania (tutaj: zniszczyc);

Bpyp - czas wykonania zadania.

Réwnoczesnie z otrzymaniem zadania na monitor nr 2, tres¢ kodogramu
drukowana jest na drukarce wierszowej, zas na ekranie wskaznika ukazuje
sie odpowiedni symbol.

W ramach systemu transmisji danych T-244 moga by¢ przekazywane umowne
sygnaty dowodzenia w postaci pojedynczych znakéw - liter alfabetu rosyj-
skiego lub cyfr ." Ich znaczenie ustalone jest podczas przygotowania do
dziatan bojowych i1 podane do wiadomosci personelu SD.

sposéb redagowania i1 przekazywania sygnatoéw dowodzenia jest podobny
jak w przypadku innych informacji w systemie T-244. Rézny jest jedynie
spos6éb odbioru - na oddzielny monitor posiadajacy dwie lampy wskaznikowe
umozliwiajace wyswietlenie rownoczesnie dwoch réznych sygnatow.

3.2. Praca grupy dowodzenia lotnictwem z WDSz typu MP-23.

W sk#ad grupy dowodzenia lotnictwem wyposazonej w WDSz typu MP-23
wchpdzg: dowddca GOL, jego zastepca - oficer dowodzenia, dowddca WDSz,
Jjeden-dwoch operatorow sprzetu 4acznosci, kierowca-elektromechanik.
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Za stan techniczny 1 sprawnos¢ eksploatacyjny”™ sprzytu ohpowiatia Oowrjd_
ca.WO0oz. Przed przystgpieniem do pracy bojowej v/ozu uruchamia on i spraw-
dza poszczegbélne urzydzenia automatyzacji, wprowadza aktualne klucze do
urzydzGO utajniajacych, muchami a aparature transmisji danych oraz $rodki
dycznosci, po czym sktada meldunek d~cy GOL o gotowosci wozu do pracy
Podczas przygotowania do pracy w ruchu okresla on réwniez dane poczatko-
we dla aparatury dowigzania topogeodezyjnego i wprowadza je do urzadze-
nia TNA. f

Dowodca DDL po przyjeciu meldunku od dowddcy wozu wprowadza do BVi; dane
niezbedne do wkasciwego jej fFunkcjonowania. Do danych tych zaliczaja sie:
wspotrzedne stanowisk dowodzenia dywizji i armii, adres wkasnego wozu”
oraz dowddcy dywizji i szefa,OPL, parol (hasto dostepu do EMC) oraz inne
dane organizujgce proces przetwarzania danych w maszynie. Po uruchomieniu
maszyny d-ca DDL zajmuje swoje miejsce pracy 1 za pomocg swych sSrodkéw
automatyzacji sktada meldunek o gotowosci >@L do dziatan.

W toku dziatan bojowych wszystkie osoby funkcyjne GDI pozostajg na
swych stanowiskach pracy wev/ngtrz WDSz. Obsada etatowa wozu pozwaba na
dwuzmianowg organizacje pracy w okresach zmniejszonej intensyv/nosci reali-
zowanych zadan. Aparature zautomatyzowanego miejsca pracy obstuguje woéw-
czas jedna osoba. Ponadto, w razie koniecznosci d-ca GOL moze opusci¢ woz
(np. udajac sie wraz z przetozonym na punkt obserwacyjny), pozostawiajac
w nim swego zastepce 1 zabierajac wynosna radiostacje R-809M2.Z wozem mo-
ze woOwczas zorganizowa¢ #gcznosc¢ telefoniczng.

Zadania realizowane przez GOL w toku dziatan bojowych podzielié¢ moziia
na trzy grupy w zaleznosci od trzech podstawowych funkcji spednianych w
procesie dowodzenia:

?8-80i8 E89+izgwane w_ramgeh_"ofganizacji_wsgétd2iatania™wojsk 18do-

- uzgadnianie sposobdw wykorzystania lotnictwa, tras przelotu i obiektow
dziatan;

- uzgadnianie sygnatow oznaczenia przedniego skraju wkasnych wojsk;

- realizacja planu wykorzystania lotnictwa i pilnych wezwan z pola wal-
ki.

b/ Zadania_realizowane w ramach dowodzenia lotnictwem:

- dowodzenie grupami uderzeniow"ymi samolotéw (Smigltowcdéw) w pasie dzia-
+an DZ (DPanc);

- informowanie zatdég samolotow (Smighowcéw) w powietrzu o przelocie
nad rubiezg stycznosci wojsk, b zmianie sytuacji powietrznej, o warunkach
meteorologicznych, sytuacji radiacyji“ej i chemicznej; *

kierowanie ruchem lotniczym w pasie 0Z (OPanc).
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- informowanie PO OPL 0Z (DPanc) o trasach przelotu wkasnych samolo-
tow;

-, informowanie PD OPL o samolotach ($migtowcach) wykonujacych zadania
w interesach DZ (DPanc) - w celu przekazania sygnatéw rozpoznawania wojsk,

Zadania powyzsze realizowane sg pirzez zatoge DDL we wszystkich rodza-
jJjach pracy systemu wymienionych w p. 1.1., tzn. zautomatyzowanym, czes-
ciowo zautomatyzowanym i niezautomatyzowanym. Podczas pracy czesciowo,
zautomatyzowanej zatoga GOL nie otrzymuje z EKO danych o potozeniu wkas-
nych wojsk (nie pracuje EKO). Dane te, otrzymywane telefonicznie wprowa-
dza na ekran wskaznika w spos6b reczny oficer dowodzenia. Praca sposobem
niezautomatyzowanym realizowana jest wydgcznie z wykorzystaniem telefo-
nicznej #acznosci radiowej lub przewodowej oraz tradycyjnie prowadzonej
mapy. W zaleznosci od sytuacji moze wéwczas funkcjonowaé zbiorczy wskaz-
nik sytuacji, na ktorym wyswietlana moze by¢ sytuacja powietrzna.

W toku dziatah bojowych wszystkie osoby funkcyjne GDL pozostaja na
swych stanowiskach pracy wewnatrz WDSz. Obsada etatowa wozu umozliwia
dwuzmianowg organizacje pracy w okresach zmniejszonej intensywnosci rea-
lizowanych zadan. Aparature zautomatyzowanego miejsca pracy obstuguje
wéwczas jedna osoba (dowddca lub oficer dowodzenia). Ponadto w razie ko-
niecznosci dowddca GOL moze opusci¢ woéz, na przykdad udajac sie na punkt ,
obserwacyjny. Pozostaje wowczas w wozie oficer dowodzenia, za$ dowddca
CDL- zabiera do swej dyspozycji radiostacje R-809M2.

Podczas pracy dyzurnej w wozie MP-23 pozostaje tylko obstuga zmniej-
szona (operator i kierowca-elektromechanik), ktéra zabezpiecza przejscie
z pracy dyzurnej do bojowej.

ZAKONCZENIE, n

~ Przedstawiony w skrypcie materiat nie wyczerpuje problematyki funkcjo-
nowania GDL wyposazonej w wéz MP-23, jednak umozliwia zapoznanie sie z
nig w stopniu wystarczajgcym dla oséb bezposrednio nie obstugujgcych da-
nych urzadzen. Bardziej szczegdtowe dane niezbedne dla os6b funkcyjnych
GOL uzyska¢ mozna w dostepnej literaturze fachowej.
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Zatacznik nr 1

Podstawowe dane techniczne IMSz MP-23

18i!:b9I9i; Wartosc

Zatoga wozu (ilosS¢ oso6b)

Ciezar maksymalny,z zatoge (kg) i 15780

Gabaryty (mm):

- dtugosc i7850

- szerokosc¢ [ 2850

- wysokos¢ . n i 2240

- wysokos¢ na postoju,z anteng
szerokopasmowg t 18000

Maksymalna predkos¢ (km/godz. )" < 1 61,5

Srednia techn.predkosé marszu po
drodze gruntowej (km/godz.)

Predkos¢ ruchu na przeprawie

Maksymalny czas rozwijania (min.) od zajecia pozycji
do poczatku pracy
bojowej

Czas przejscia z pracy dyzurnej
do bojowej (min.)

Maksymalny czas zwijania (min.)
Czas nieprzerwanej pracy (godz.)

Maksymalna ilosC obiektow, o kto-
rych moze byC réwnoczesnie opra-
cowywana i przechowywana informacja:

samolotéw lub grup
obiektow naziemnych
zadan bojowych

wezwan z pola walki

- tras wkasnego lotnictwa po trzy punkty na
trasie

- czotowych pododdziatow i 14

110oS¢ obiektdi-i powietrznych, o

ktorych przekazywana jest informacja

-z PASDLiIOPLA il2 Ifty;ko wkasne obie-

- 2 PD OPL 0Z (DPanc)

- do PD nPL DZ (DPanc) I1(:3'_/éIégovévgg;\gnel(,)z12dyss—
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IMaksymalny zasieg #ecznoodci (km);
1" z PHSDLIOFLA

|- z P¥SDLIOPLA

t z innymi WDSz
J- z WS PORI
= 7z samolotami (Smigtowcami) na
] H”100 m
z PNL

i- z abonentami wyniesionych
j aparatow telefonicznych TA-57

iGwarantowany czas pracy (godz.)

1
iPromien zobrazowania na wskazniku

1(
i- w skali 1 : 100 000

} w skali 1 : 200 000
J w skali 1°: 500 000
ICharakterystyka B\(C:,

predkos¢ dziatania (ilos¢ opera-
e cji w ciegu sekundy)

1" pojemnos¢ pamieci statej (kbajt)

{— pojemnos¢ pamieci potstatej
(bajt)

- pojemnos¢ pamieci operacyjnej

1{ (kf)ajt) pamie peracyjnej

120

20
20

60

0,5
10000

12,5
25
62,5

6oouo

192

Yy sposéb zau toma ty-i!
zowany przez 2&-11.11
iw spos6b niezauto- H

matyzowany przez
R--13A lub R-137

j
ly ciegu 5 lat ek-
sploatacji

P o e
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