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szeroko zakrojone praco nad autonatyzacje. systemu dowodzenia
wojskard frontu W ogniwach talctycznych i operacyjnych obejmuja
rovmiez budowfe zautomatyzow”anego podsystoniu dov;odsenia organdv;
dawodzenia lotnictwem na szczeblu ogdlnov/ojskov/ych zwig,Zké\w
taictycznych oraz armii i frontu*. Dotyczy to grup do\'/odzenia
bojowego lotnict™mwem /GD3/ w DZ /DPenc/ oraz polarzonych stanowisk
dov/odzenia lotnie tasnem i OPL na szczeblu armii /P#SDI i OPL/
i frontu /?+ SD WLP i OYL/\ Podsystem dowodzenia lotnictv;em na
kazdym szczeblu organizacyjnym ziiigzany jest integralnie poprzez
kompleks $Srodkéw automatyzacji z pozostaAnmi podsysStemami/ogo6lno-

wojskowym’”~ V7RiAjtytov/ego i technicznego zabezpieczenia/*

Automatyzacja w"mienionych organéw dov;odzenia lotnict*wej”
realizowana, w ramach programu '"PASih’/” stanow;i jednat: tylko czes$c¢
catosci systemu dowodzenia w/ojskami lotnicz mii frontu* ITie obej-
muje ona bowdeni automatyzacji stanow/isk dowodzenia lotniczych
zwdaskov/ taictycsriych i oddzialow™ ktére bezposSrednio uruchamiajg
do wykonania zadanh bcjov/ych oicresSlone s lotnictv/a i Kkieruja
ich dziataniami”™ Y zwdazku z tym podejmov;ane decyzje i wymieniane
w sposbéb -zautematyzowany informacje o uzyciu lotnictv/a miedzy
GDB™ P4SD L i OPL, PiSD V,LP i OPL bytyby przetazywana do bezpos-
rednich vykonav'COT\I' w sposéb trad”rcyjn3",.zaré6wno W procesie

przygotownrria do dziatan bojowgnh jalc i ich prowradzenia .

Tekie rozv;i.gsanie nie poprav;ia. w sposéb istd'tny sprawnosci
dowodzenia lotnict7/em, zv/taszcza V7skasnikow ,czacowyctr Ot'".v 'za
jodynie potencjalnie mozliv;o$cij ktére dopiero w rotgozcniu
z automatyzacjg dowidzenia zawigzkami talctycznymi i oddziataird

a vdec catego .gestemu dowodzenia -wujsLami lotniczymi
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- automatye odbieranie i sobrasov/\a'7anie informacji o cytuacji
operacyjno-talctycsnej /v; tym o obiektach naz-ier/mych - W obiekcib

DL-40 dla DLM3/;

- automatyzuje wypracov;snie danych dla pcdlestych putkév7 do

podjsfcia. decyzji:

-automatyzuje przelcazyv;anie zadah, komend i sygnatév; do”odzcitia
do podlegtych i)utkév/ lotniczych v;ypose-zonych W obiekty DL-10 oraz

dyv/izyjnego punktu naprov;adzania ~ tylko \i obiekcie DL-40 dla DLM*

Obiekt DL-30 automatyzujgcy dov/odzenie putkiem lotniczym

realizuje nastepujgce funlccjes

A
automatyzuje d\rastronng v/sp6tprace z SD dywizji lotniczej

wyposazonej w obiekt DL-40 /lub z Pi#5iD ViL i OPL F wyposazonego

w PASbb/ ZO w przypadlcu putkov/ samodzielnych w zakresie przyjmov;ania
sformalizowanych zadan, komend i sygrnalév\f dov/odzenia oraz przeka-"
zytysnia podejmov/anych decyzji i meldunkév/ o stanie i dziatalnos$ci

sit putka, v;arunlcach i rezultatach dziatanj

- zobrazo™mje informacje o stanie, gotowoS$ci,rezultatach

i warurdceich dziatan podlegtych eskadr lotniczych;

- automatyzuje v;ypracovry'/anie wariantow decyzji uzycia podleg-
tych sit lotnictv/a;

- niezautomat™™aowone dcv;odzenie podlegty:! eskadrami lotniczymi
I innyci pmnktami dowodzenia piitlru letniczego /SSD, SD bzaop/;

- automatyzuje odbidor i zobrazov/anie inioimacji o sytuacji

naziemnej, W tym o obiekcie dziatan uzyskiv;anych od nadrzednego
szczebla dov/odzenia;

automatyzuje odbior i zobrazowaiiie informacji o sytuacji n
powietrznej z zabezx)icczajgcych posterurkéw rsdiolokac}'jiych

I nadrzednego szczebla dov'odzenia;



- automatyzuje Icierowan.ie dziatalnosScia podlegtego posterunku
radiolokacyjnego A/yposakonego w obiekt DL-10 v; pIm lub stacje
iTUk-11 w plmb/ i punktu naprov/adsania v;;>"posazonego w obiekt

DL«25 “ tylko v plm™

Zasadniczg funkcjg, obiektow kL-»20, IL-10, DL-25 oraz stacji
iruk-11 jest sapev,nieniG v/arankév.- do samodzielnego prov;adzenia
dziatan bojov;ych, autonoimlcznos$ci furdcejonov/ania ayv/izyjnych
i putkov;ych. podsystemow dowodzenia oraz zautomaty zcv/enego kiero-

wtinia Srodkami walki /samolotami/*

Obiekt bl-20 a.utomatyzujacy zbieranie- opracowywanie i orzeka-
zy™anie informacji radiolokacyjnej w podsystem.ie radiolokacyjnego
rozpoznania uHi realizuje nastepujg,ce funkcje:

- automatyzuje odbior™ przetwarzanie i zobrazovou'/anie informa-
cji o sytuacji powietrznej oraz'sformalizov7an”™/ch meldunkév/ przeka-

zywanych z podlegtych posteiunlcéw radiolokacyjnych v.yposazonych

\V/ obiekt hL-10:

- automatyzuje pov/iadamianie podlegtych posterunkév/ o sytuaciji

pcv/ietrznej ;

- automatyzuje przekaz”u-"anie uogdlnionej informacji o sytuacji

pov/ietrznej do SD DITT;

- automatyzuje dymstrenng wytraane irn~ormacji o sytuacji
poY.uetrznej z CPN fronku v, ramach PAgbh/ 20 oraz SD korpusu '0?K
/system CYBER/;

- automatyzuje “vymiane informacji z SD LLi'i zalnresie cdcle-
rania i zobrazowywania rozkazov; oraz przel:azywania sforma.lizov;a-

nych. melduni-cow;

- automatyzuje przekazywanie rozkaacv/ do podleg3:ych postcrunkov
oraz przyjmov;adia, przeta/anzania i zobrasov,yv/ania otrzymyvanych

od nich sfoimallzowana,:h ;;af dunkéwo
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« alitomatysu”e odMeranie”™ i zobra20v/yv/anie informacji powia-

damiania oraz Icomend otrzymywanych, od SD putku lotniczego;

- automatyzuje przekazywanie informacji o sytuacji powietrznej

do zabezpiecztUiego SD putku lotniczego;

—mzabezpiecza S3D putlm lotniczego w dane o potozeniu v/tasnych
samolotcv; na planszet kiercvrnika lotov/ v, systemie pracy foniczne-

rc”~esnym.

Obiekt DL-25 automatyzuje prace punlctu naprow3,dzania lotnie-
t\/a na cele pov/ietrzne /a W HD/C ponadto v; rejon planowanych
uderzeli na obiekty naziemne/* 2astosov/any bedzie do autom”atyzacji
pracy putkowych /dyv/izyjncgo/punktOv/ naprowadzania lotnictwa

myslk//sieiego /PPk™ DPH/ oraz w punktach naprov/adzania i v/skazyv/a-

dia celcv /Pih/C/* Obiekt DL-25 realizuje nastepujace funkcjo:

- automatyzuje dvrust ronng wymiane informacji z nadrzednym
szczeblem dov.”~cdzenia /z SD plm w przypadieu ?P.T* z SD DLk v, przy-
padica DPk™  przypadloa PIffG z GD VAP lub ZD lotnictv.’a armii
w ramach PASW7 ZO/ W/ zaiiresie odbierania zadan naprov/adzania
oraz przekazyv/ania rneldunicdv/ e realizacji naprov;adzen i wolnych ka-

natach naprov/adzania;

- automatyzuje odbior i zobrazov/yv;anie informacji o sytuacji
powietrznej od zabezpieczajagcego Zrédia informacji radiolokacyj-
nej /putkowego lub dyv/izyjnego posterunku radiolokacyjnego - dla

PPIT i LPri™ posteruikov/ prplot lub BRPlot - dla PIL7C/;
&

- automatyzuje oblicseiiia zadan inzynieryjno-nawigatorskiego

zabezpieczenia lotu i v/ypraeew™r/anie v/ariantéw naprowadzania;

- foniczne infe-rmov/anie zaldég samolotow o sytuacji W pov;ietrzu

I ich przeprov/adzanie przez strefe razenia BPPlot /prplot/;



Al

~ fonicsne i prayrza®dowe naprOY/adzanie GaTTxOlotév; /grup/.

PrzeYdduje sie, ze zabezpieczenie informacyjne obiektOY;
dcv;odzenia sapev/ni realisov/arxie W czasie rzeczyY/istym v/ielopro-
gramov;ych procesow in.fornacyjnych przyjmov/ania, Y.”proY/adzania,
przetwarzania, przesytania, zobrazov/:”avania, przechov;yv/ania i Y/yde-
wania informacji niezbednych. W dynamice dov;odzenia dziataniami
bojowymi lotnietv;a. Sprzezenia informacyjne zapevmiag zautomaty-
zowana, v/ymiane sformalizoY/anych informacji miedzy obiektami pod-
systemu dowodzenia rozmieszczonymi na nadrzednych, podlegtych
i v/spéidziatajarcych pimktach dov/odzenia systemu dov/odzenia v;ojsk
lotniczych front™a. Zastosowane urzgdzenia techniczne zapevmiag
utajnienie informacji v;y:iienianych pomiedzy obiektami podsystemu,
Zapev/niona jest takze wymiana niezbednej informacji dov/odzenia,
TpSadizy obiektami podsystemu, a obiektami zautomatyzov;anego

podsystemu innych rodzajOV7 'wojsk AiOPL i V/0?K/,

I11. CHARAKISRYSIYIGI IYPOPILICYJNA PODSYSIBIdU

Zbior informacji podsystemu wstojmie klasyfikov/any jest na

nastepujgce rodzaje informacji:

- informacje v/ejsciov/e do obiektu automatyzacji;

- informacje zob?zazov,ywane na stanov/iskach pracy osob funiccyj’'
nych; 4

~ informacje v/jQ*0ciox';e z obiektu automatyzacji;

Powyzsze podzbiory informacji dziel.l sie zgodnie z etapami
dziatan bojOY/ych y/ nastepujacy sposob:

- informacje procesu przygotowania do dziatan bojc-wych;



- informacje procesu kierowania dziataniami DOjOv/ymi,

« informacje podsumovnija.ee /sprawozdav/cze/ za okres dziatali

‘bojov”~ch.

Poniev7az podstav;ov;e dolrumenty "bojoY/e procesCv; przygotov;ania

i mDodsumoY/aiiia dziatan "bojov;ych. mimo ich. aformalizov,’ania v oiosmi—
kov/o obszerne nalezy dokona¢ ze wzglirdéw technicznych transmiisji

i
i odbioru nastopujs”™cego podziatu infoimacjii

informacje w postaci alfanumerycznych ciggcév; znakéow /blokow/;
» informacje w postaci deposz 69 oitov/ych /AS bitév/ informa—

cyjnych zgodnie ze strolcturg przyjeta® v, ?ASbl7/”

Powstate podzbiory informacji uv;zgledniajg rovmiez kryteria

podziatu ze wzgledu na Porniceje inforcmacji® a mianowicie:

~ decyzyjne - o zamiarach i decyzjach przetozonego oraz posta-
\\ionych zadaniach /rozkazy, zarza,dzenia, sygnaty, komendy, polece-
nia itp*/,

- sytuacyjne - o0 przedmiocie dziatania, nieprzyjacielu pov/ietrz-|
nym i naziemnym /sity, Srodki, potozenie itp./;

- 0 Srodkach dziatania- v/tasne sity i S$Srodki,
przydzielone, v:spierajgce, /stan, potozenie, dziatanie, mozli-
wosci itp*/;

- o0 v/arunkach dziatan /teren, pogoda, zjavasko

wojenne/;
sprav:ozdav;czo-ko.ntrolne: - o rezultatach dziatan, czascich
odtv.-arzania. goto\/osci bojov:ej /meldunki itp,/*
Podstaerowo dokumenty bojowo' procesu orgecnizacji dzia/hni
bojowych jak::
- rozkaz /2ai?za.dzenie/ bojov/e;

- zarzadzenia szeiCow rodzaju \vojsk i stuzb;



- meldunici i sprav;osdaiiia z dziatan bojowych zobrazowyv/ane
bedg na urza.dzeniach falcsyrailowych w postaci zgodnej zo sioma-
lizov/an:s'Ti dolcumentem Srédtow”an. Informacje o stanie sit i 6rodkov/,
sytuacji operacyjno-talctycznej, prov;adzonycli dziataniach, komendy
i sygnaly zo brazov/yv/ane bedg na v;skaznikach panoramiezno-synte-
tycznycn i monitorach zobrazowania tabelarnego V jakie v>yposa-zy sie
stanov7iska o0s6b funkcyjnynh obsady bojpv/ej zautomaty zov/anych

obiektow podsystemu dowodzenia lotnictwa.

W celu przedstawienia stiulotury informacji podsystemu dov/odzenia-

lotnicki-za,. WV ZALJ.CZhIKU 3 przedstavlono przyktado”sry zbidr v/ybranych f
informacji zobrazo\%yv/anych na SD putlcu lotniczego v/yposazonego
w obiekt DL-30. ‘ 1 \
IV, DRZEI/IDII'fAIMD 2PSKTY AUI'OI'LITYZACII DOV/ODZ2MIA ZVilNZK7xMI
TAKTYCZirmi | ODDZIALAMI LOTMIGTV/A
Dotyenezasov/e dosv/iadezenia nad automatyzacjg systeméw kierov/a- (
nia v/ykazujg. jeanoznaozriie™ ze maksymalne efekty uzyskuje sie |,
W v.yniku automatyzacji kompleksowej poszczegdlnych procesov.u N
Aatomatyzacja podsystemu dov/cdzenia zwig.skami taktycznymi i oddzia- i
tami lotnictwa warunek ten speinia. Petna automatyzacja systemu
dov/odzenia lotnicm/a zv/ieksza. jednoczesSnie jakos¢ dov;odzenia Pod- n

legtymi wojskami lotniczymi przez podsystem letniczy PASIPd SD.

Obiekty zauxomatyzov/anego podsystemu dowodzenia lotnictv;a
aziara™igc w stmkturze systemu dov;odzenia v;ojsk speiniaé beda
wymagania sto.wiane systeinov/i dowodzenia w zakresie ciggtos$ci,
elastycznos$ci i skrytosci dowodzenia, a rovmoczesSnie v/prowadza

janoscjov/'/ postep w zaliresic3 s-n'b.kosci przekazyv/ania i pr:atv/ars.rarxi.a,,



informacji, dowodzenia* V celu podwyzszenia niezawodnosci dziiitania
obiekty zautomatyzov7anego podsystemu dov/odzenia bedg mobilne*
Zostang v/yposazone W urzgdzenia techniczne o podv/yzszonej nieza-
v/odnosci dziatania v, warunkach polov;ych* Posiada¢ beda wyzszg

niz dotychczas stosowane v;ozy dov;odzenia odporno$¢ na oddziatyv/a-
nie przeciwnika bronig jadrowa i chemiczng* Zostang powigzane

ze wspotpracujgcymi elcraentami dowodzenia bardziej ‘odpornym:" na

zaktécenia i niezawodnym systemem #g.cznosci.

Usprawnienie procesov; informacyjnych na poszczegélnych sta-
nowiskach dowodzenia lotnictwa poprzez zastosowanie ' zautomaty-
zowanych obiektéw dov/odzenia pozwoli w szczegodlnosSci przewidywac
wj-"*niki przysztych dziatan poprzez wypracov/yv/anie wielu mozliv/ych
wariantéw decyzji do dziatan oraz modelowanie proceséw walki,
Y/tasciwosci te wp3:yng korzystnie na optymalizacje podejmowanych
decyzji i efektywnosci proi®*adzonych dziatan bojov;ych* Ograniczenie
zalcresu ~/ymienionych informacji miedzy v/spotpraoujagcymi obiektami
oraz wykorzystanie transmisji informacji cyfrov/ej skroci czas
pracy urzadzen tacznosci do niezbednego minimum co wptynie dodat- ,
nio na skrytos¢ dowidzenia i odpornosci na celowe zaktdcenia

tagcznos$ci stosowane przez przecrmika* '

Yfdrozenie zautomatyzow”anego podsystemu dov;odzenia zwigzkami

taktycznymi i oddziatami lotnicz*nmi zape*/mi: n

zmniejszenie czasu realocji systemu dowodzenia w zalcresie
postawienia zadania sitom dyzurnym oraz w zakresie przecela-~ania

grup realizujgcych zadanie;

- Sciste sprzezenie z podsystemem dowodzenia wojsk OPL frontu
I zminimalizuje czas uprzedzania tych w™ojsk o przelocie wiasnego
lotni6Wa;
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« roévmoleg3:g prace poszczegdlnych szczebli dowodzenia lotnieWal||

w okresie planowania i realizacji dziatan bojowybh?

- sprav/niejsze wspoétdziatania lotnict\7a z innymi rodzajami

wojsk.

V/ykorzystanie zautomatyzowanych obiektov/ dowodzenia lotnictv;a
V/ procesie szkolenia pokojov/ego za.owocuje ponadto waznymi efektami
szkoleniowo-ekonomiczn™'mi. Zapevniiona bedzie mozliwosC imitacji
sytuacji bojov;ej podcze.s treningov;,ego rezimu pracy na zautomaty-
zowanych obiektach dov/odzenia W celu uzyskania v/ysokiego stopnia
wyszkolenia obsady furlccyjnej tych obiektdv;. Zastosowanie obiektow
podsystemu'V/ procesie pokojov/ego szkolenia lotniczego putlicach
lotniczych wpilynie talcze korzystnie na bezpieczenstv/o latania
oraz maksymalnie przyblizy warunki szkolenia do rze\czywistych

warunkéw przewidyv/anych dziatan bojowych. n
\

' Zautomatyzov/any podsystem dowodzenia zwigzkami taktycznymi
I oddziatami lotnict\'/a bedzie pierwsz;ym zastosowaniem wieloszcze-
blowego zautomatyzowanego podsystemu w. systemie dowodzenia WL?.
Jego wdrozenie stv;arza szerokie mozliwosci dalszego doskonalenia
poprzez v/yposazanie w nowe moduty programowe lepiej obstugujc|.ce
dotychczas realizov/ane fimkcje oraz poprzez bardziej nowoczesne
rozwigzania techniczne W zakresie przekazywania i zobrazowania

informacji.
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h/ TaDela v/lacnych strat osobowych

Indehs Aasv/i sko l.xcisa
cododdslatw nilota mp .ilota pilota.

U--- -

i/ Tabela strat sprzetowych

| T

Ilt -S%IpTiOIotu 1 eskadra 1 eskadra Razem:

2/ Tabela dyzurnego ruchu lotniczego

Planov;, by 30 Trasa lotu )
Indeks Sktad czas kos¢ 1 2 3 4
prowadz Qrupy startu nunkt nupkt nunkt _nun'kt pulikt
CIPN i, !

|
7(6 9<10 11|12 1;U4 1515

ri"i | i i

Na ekranie kKPS lub KTz~ a takze na drukarce zns.kowo-irczaiko
na stsnov;isku pracy oficera kierurdcenwego do Sk Dliii vg/swieolac¢ s
beda, kody sygnatov/~ komend dov;odzenia i 'rspctdziataaiia, ktérych
odbior jest j"M/itowany przez v,/w oficera przez wcisniecie odpo-
wiednich kluczy na pulpicie oterov/ania V/?23 lub drukarki w nastc-
pujacy sposob; /czas z zegara.systemoi-zegc obiektu /

rcyH'bwy*“nod““nomendy' ~nleico™ny*”opic~iiTinumiryczn '
5 lub sygnatu Ne icomendy j.ub sygnatu j

































