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szeroko za k ro jo n e  p raco nad a u to n a ty z a c je . system u dowodzenia w ojskard fr o n tu  v/ ogniw ach ta lcty czn y ch  i  o p e ra cy jn y ch  obejm ują róvm ieź budowfę zautomatyzow^anego podsystoniu dov;odsenia organóv; daw odzenia lo tn ictw e m  na s z c z e b lu  ogólnov/ojskov/ych zwią;Zkó\w ta icty czn y ch  o raz a rm ii i  frontu*. D otyczy to grup do\'/odzenia bojowego l o t n i  ct^wem /GD3/ .w DZ /‘DPenc/ oraz p o la r  zony ch stano w isk  dov/odzenia l o t n i e  tawern i  OPL na s z c z e b lu  a rm ii / P łS D l i  OPL/ i  fr o n tu  / ? ł  SD WLP i  OYL/\ Podsystem  dowodzenia lo tn ictv ;em  na każdym s z c z e b lu  o rgan izacy jn y m  zi^iiązany j e s t  i n t e g r a ln i e  poprzez kom pleks środków a u to m a ty z a c ji z pozostaĄnm i podsyśtem am i/ogólno- wojskowym’.̂  V7RiAjtyłov/ego i  te c h n ic z n e g o  z a b e z p ie c z e n ia / *A u to m a ty za c ja  w3̂ mienionych organów dov;odzenia lotnict^wej^ realizo w an a, w ramach programu ’^PASih'/” stanow;i jednał: ty lk o  c z ę ś ć  c a ł o ś c i  system u dowodzenia w/ojskami lo tn icz^ m ii fr o n tu *  ITie o b e j­muje ona bowdeni a u to m a ty z a c ji stanow/isk dowodzenia lo t n ic z y c h  zwdąskóv/ taictycsriych i  oddzialów^^ k t ó r e  b ezp ośred n io  u ru ch am iają  do w ykonania zadań bcjov/ych ołcreślone sił^^ lo tn ic tv / a  i  k ie r u ją  i c h  d z ia ła n ia m i^  \7 zwdązku z tym podejmov;ane d e c y z je  i  wymieniane w; sposób -zautematyzowany in fo r m a c je  o u ż y c iu  lo tn ic tv / a  miedzy GDB  ̂ PłSD  L i  OPL, PłSD  V;LP i  OPL byłyb y przeł:azywana do bezpoś­r e d n ic h  v;ykonav.'CÓT\!' w sposób trad^rcyjn3’' , . zarówno v/ p r o c e s ie  przygotow nrria do d z ia ła ń  bojowgnh jalc i  ic h  prowradzenia .T e k ie  ro zv;i.ąsan ie  n ie  poprav;ia. w; sposób is td 'tn y  spraw ności dow odzenia lotnict7/em , zv/łaszcza V7skaśników , czacow ycłr Ot.''.v 'za jo d y n ie  p o te n cja ln ie  m o ż liv ;o śc ij k tó r e  d o p iero  w' r o łą o z c n iu  z a u to m a ty za cją  dow idzenia zawiązkami talctycznym i i  oddziałairda vdęc ca łe g o  .gęstemu dowodzenia - wuj sLami lo tn ic z y m i
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-  a u t o m a t y e  o d b ie ra n ie  i  so ‘brasov/\a'7anie in fo r m a c ji  o c y t u a c ji  o p e r a c y jn o -ta lc ty c s n e j /v; tym o o b ie k ta c h  naz-ier/mych -  v/ o b ie k c ib  D L-4-0 d la  DLM3/;-  au to m atyzu je  w ypracov;snie danych d la  p c d le s ły c h  pułkóv7 do podjśfcia. d e c y z j i :-a u to m a ty z u je  przelcazyv;anie zad ań , komend i  sygnałóv; do^odzci^ia do p o d le g ły c h  i)ułkóv/ lo t n ic z y c h  v;ypose-żonych v/ o b ie k ty  DL-10 oraz dyv/izyjnego punktu naprov;adzania ~ t y lk o  \i o b ie k c ie  D L-4.0 d la  DLM*O b ie k t DL- 3 0  a u to m aty zu jący  dov/odzenie pułkiem  lo tn ic z y m  |r e a l i z u j e  n a s tę p u ją c e  fu n lccjesA«--au to m aty zu je  d\rastronną v/sp6łpracę z SD d y w iz ji  lo t n i c z e j  w yposażonej w o b ie k t  DL- 4 0  / lu b  z Pł5iD ViL i  OPL F wyposażonego w PASbb/ ZO w przypadlcu pułkóv/ sam o d zieln ych  w z a k r e s ie  przyjm ov;ania sfo rm alizo w an ych  zad a ń , komend i  sygrnałćv\f dov/odzenia o raz przeka-^ zytysnia podejmov/anych d e c y z j i  i  meldunkóv/ o s t a n ie  i  d z ia ł a ln o ś c i  s i ł  p u łk a , v;arunlcach i  r e z u lt a t a c h  d z ia ła ń  j-  zobrazo^m je in fo r m a c je  o s t a n i e ,  g o t o w o ś c i ,r e z u lt a t a c h  i  warurdceich d z ia ła ń  p o d le g ły c h  esk ad r lo t n ic z y c h ;-  au to m atyzu je  v;ypracovry'/anie w ariantów  d e c y z j i  u ż y c ia  p o d le g ­ły c h  s i ł  lo tn ic tv / a ;-  niezautomat^^aowone dcv;odzenie p o d le g ł y : !  eskadram i lo tn ic z y m i i  in n y c i  pmnktami dowodzenia piiłlru le t n ic z e g o  /SSD, SD bzaop/;-  au to m atyzu je  o d b ió r i  zobrazov/anie in io im a c j i  o s y t u a c j i  n a z ie m n e j, v/ tym o o b ie k c ie  d z ia ła ń  u zyskiv;anych od nadrzędnego s z c z e b la  dov/odzenia;au to m atyzu je  o d b ió r i  zobrazow aiiie in fo r m a c ji  o s y t u a c j i   ̂p o w ie trz n e j z za b e z x )iccz a ją cy ch  p o śterurkćw  r s d io lo k a c } 'j iy c h  i  nadrzędnego s z c z e b la  dov'odzenia;



-  automatyzuje Icierowan.ie d z ia ła ln o ś c ią  podległego posterunku radiolokacyjnego A/yposakonego w o b iek t DL-10 v; plm lub s ta c je  iTUk-11 w plmb/ i  punktu naprov/adsania v;;>"posażonego w obiektDL«2 5 “  ty lko  v/ plm^Z a sa d n icz ą  fu n k c ją , obiektów  kL-»20, lL - 1 0 , DL-25 o raz  s t a c j i  iruk-11 j e s t  sap ev,nieniG  v/ar’ankćv.’- do sam odzielnego prov;adzenia d z ia ła ń  bojov;ych, autonoim lczności furdcej onov/ania ayv/izyjnych i  pułkov;ych. podsystemów dow odzenia o ra z  z au t om a ty  z cv/en ego k ie r o -  wtinia środkam i w a lk i /sam olotam i/*Obiekt b l-20 a.utomatyżujący zb ie ra n ie - opracowywanie i  orzeka- zy^^anie in fo rm a c ji rad io lo k a cy jn e j w podsystem.ie radiolokacyjnego rozpoznania uHi r e a liz u je  następują,ce fu n k cje :-  a u to m aty zu je  odbiór^ p rz e tw a rz a n ie  i  zobrazovou'/anie in fo rm a­c j i  o s y t u a c j i  p o w ie trz n e j oraz''sform alizov7an^/ch meldunkóv/ p rze k a ­zywanych z p o d le g ły c h  posteiunlców  r a d io lo k a c y jn y c h  v.yposażonychV/ obiekt hL-lO ;-  automatyzuje pov/iadamianie podległych posterunkóv/ o s y tu a c ji pcv/ietrzne j ;-  au to m atyzu je  przekaz^u-.^anie u o g ó ln io n e j in fo r m a c ji  o s y t u a c j i  p o v/ietrzn ej do SD DlT'i;-  au to m atyzu je  dym strenną wytraanę irn^orm acji o s y t u a c j i  poY.uetrznej z CF î fro n k u  v; ramach PAgbh/ 20 o raz  SD korpusu '0?K /system  CYBER/;-  automatyzuje ^vymiane in fo rm a c ji z SD LLi'i żalnresie c d c le - ra n ia  i  zobrazowywania rozkazóv; oraz przel:azywania sforma.lizov;a- 
nych. melduni-ców;-  au to m atyzu je  przekazyw anie rozkaaćv/ do podleg3:ych postcrunkóv oraz przyjmov;a2i i a ,  przeta/anzania i  zobrasov,yv/ania otrzym yvanychod n ich  sfoim allzow ana,;h ;;af dunkówo
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« aiitomatysu^e odMeranie^ i  zobra20v/yv/anie in fo rm a cji powia­damiania oraz Icomend otrzymywanych, od SD pułku lo tn ic z e g o ;-  automatyzuje przekazywanie in fo rm acji o s y tu a c ji  pow ietrznej do zabezpieczŁUiego SD pułku lo tn ic z e g o ;—■zabezpiecza S3D pułlm lo tn icze g o  w dane o położeniu v/łasnych samolotcv; na p la n sze t kiercvrnika lotov/ v; systemie pracy fo n iczn e - rc^esnym.Obiekt DL-25 automatyzuje pracę punJctu naprow3,dzania lo t n ie -  t\'/a na ce le  pov/ietrzne /a v/ HD/C ponadto v; rejon  plano’wanych uderzeîi na obiekty naziemne/* 2astosov/any będzie do autom^atyzacji pracy pułkowych /dyv/izyjncgo/punktÓv/ naprowadzania lo tn ictw a myślk//siei ego /PPk  ̂ DPH/ oraz w punktach naprov/adzania i  v/skazyv/a-
2i ia  c e lc v  /Pih/C/* Obiekt DL-25 r e a l iz u je  następujące fu n k cjo :-  automatyzuje dvrust_ronną wymianę in fo rm a cji z nadrzędnym szczeblem dov.^cdzenia /z SD plm w przypadieu ?P:T̂  z SD DLk v; przy- padlca DPk  ̂ przypadloa PIffG z GD V/LP lub ZD lo tn ictv .’’a armiiw ramach PASUV7 ZO/ v/ zaiiresie odb ieran ia  zadań naprov/adzania oraz przekazyv/ania rneldunlcôv/ e r e a l i z a c j i  naprov;adzeń i  wolnych ka­nałach naprov/adzania ;-  automatyzuje odbiór i  zobrazov/yv;anie in fo rm a c ji o s y tu a c ji pow ietrznej od zabezpieczającego źródła in fo rm acji ra d io lo k a cy j­nej /pułkowego lub  dyv/izyjnego posterunku radiolokacyjnego -  d la  PPIT i  LPrl̂  posteruikov/ p rp lo t lub BRPlot -  d la  PIL7C/;

«I-  automatyzuje o b lic s e iiia  zadań inźynieryjn o-naw igatorskiego zabezpieczenia lo tu  i  v/ypraeew^/r/anie v/ariantéw naprowadzania;-  foniczne infe-rmov/anie załóg samolotów o s y tu a c ji v/ pov;ietrzu i  ic h  przeprov/adzanie przez s tr e fę  rażen ia  BPPlot /prplot/;



/Ili

~ fo n ic s n e  i  prayrza^dowe naprOY/adzanie GaTTxOlotóv; /gru p /.PrzeY d d u je s i ę ,  źe z a b e z p ie c z e n ie  in fo rm a cy jn e  obiektÓY; dcv;odzenia sapev/ni realisov/arxie v/ c z a s ie  rzeczyY/istym  v/ielop ro- gramov;ych procesów  in .fo rn a c y jn y c h  przyjm ov/ania, Y.^proY/adzania, p r z e tw a r z a n ia , p r z e s y ła n ia , zobrazov/:^avania, przechov;yv/ania i  Y/yde- w ania in fo r m a c ji  niezbędnych. v/ dynam ice dov;odzenia d z ia ła n ia m i bojowymi lo t n ie t v ;a . S p rz ę ż e n ia  in fo rm a c y jn e  zapevm ią zautom aty­zowana, v/ymianę sform alizoY/anych in fo r m a c ji  m iędzy o b ie ktam i pod­system u dow odzenia rozm ieszczonym i na n ad rzęd n ych , p o d le g ły c h  i  v/spółdziałaja^cych pim ktach dov/odzenia system u dov/odzenia v;ojsk lo t n ic z y c h  front^a. Zastosow ane u r z ą d z e n ia  te c h n ic z n e  zapevmią u t a jn ie n ie  in fo r m a c ji  v ;y :iien ian ych  pom iędzy o b ie ktam i podsystem u, Zapev/niona j e s t  ta k ż e  wymiana n ie z b ę d n e j in fo r m a c ji  dov/odzenia, 
TpSąćizy o b iektam i podsystem u, a o b ie k ta m i zautomatyzov;anego podsystem u in n y ch  rodzajÓV7 'wojsk AiOPL i  V/0?K/,
I I I .  CHARAKISRYSIYIGl lYPOPlLlCYJNA PODSYSIBIdU

Z b ió r  in fo r m a c ji  podsystem u ’w stojm ie k lasyfiko v/an y j e s t  na n a s tę p u ją c e  r o d z a je  in fo r m a c ji :-  in fo r m a c je  v/ejściov/e do o b ie k tu  a u to m a ty z a c ji ;-  in fo r m a c je  zob?zazov,y’wane na stanov/iskach p racy  osób fu n iccy j' ny ch ; • I~ in fo r m a c je  v/jQ*óciox';e z o b ie k tu  a u to m a ty z a c ji;Powyższe p o d zb io ry  in fo r m a c ji  d z ie l .l  s ię  zgo d n ie  z etapam i d z ia ła ń  bojOY/ych y/ n a s tę p u ją c y  sp osób :-  in fo r m a c je  p ro cesu  p rzy go to w an ia  do d z ia ła ń  bojc-wych;
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-  in fo r m a c je  p ro cesu  k ie ro w a n ia  d z ia ła n ia m i DOjOv/ymi,« in fo r m a c je  podsumovnija.ee /sprawozdav/cze/ za  o k res d z ia ła li“bo jo v ^ c h .Poniev7aź podstav;ov;e dolrumenty "bojoY/e procesćv; p rzygo to v;an ia  i  ■DodsumoY/aiiia d z ia ła ń  "bojov;ych. mimo ich . aform alizov,’’a n ia  sCv o io sm i— kov/o obszerne n a le ż y  dokonać ze wzgli^dćw te c h n ic z n y c h  t r a n s m is ji

ii  o d b io ru  nastopujs^cego p o d z ia łu  in f o im a c j i i-  in fo r m a c je  w p o s t a c i  a lfan u m eryczn ych  ciągćv; znaków /bloków/;-» in fo r m a c je  w p o s t a c i  deposz 69 oitov/ych /Ą-S bitóv/ in fo rm a—c y jn y ch  zgod n ie ze stro lctu rą  p r z y j ęta  ̂ v; ?ASbl7/^P ow stałe p o d zb io ry  in fo r m a c ji  u v ;z g lę d n ia ją  róvm ież k r y t e r ia  p o d z ia łu  ze w zględu  na Porńceje inforcm acji^  a m ia n o w icie :~ d e cy zy jn e  -  o zam iarach i  d e c y z ja c h  p rzeło żo n ego  oraz p o s ta -  
\\^ionych za d a n ia ch  / ro zk a z y , z a rz a ,d z e n ia , s y g n a ły , komendy, p o le c e ­n ia  i t p * /;-  s y tu a c y jn e  -  o p rzed m io cie  d z i a ł a n i a ,  n i e p r z y ja c i e lu  pov/ietrz-| nym i  naziemnym / s i ł y ,  ś r o d k i , p o ło ż e n ie  i t p . / ;-  o środkach d z i a ł a n i a -  v/łasne s i ł y  i  ś r o d k i, p r z y d z ie lo n e , v :s p ie r a ją c e , / s ta n , p o ło ż e n ie , d z i a ł a n i e ,  m o ż li­w ości i t p * / ; -  o v/arunkach d z ia ła ń  / te r e n , pogoda, z ja v a sk ow o jen n e/;sp rav:ozdav;czo-ko .ntrolne: -  o r e z u lt a t a c h  d z ia ł a ń , czascich odtv.-arzania. goto\/ości bojov:ej /m eldunki i t p ,/ *Podstaerowo dokumenty bojowo' p ro cesu  o r g e c n iz a c ji dzia/hni bojow ych jak::-  rozkaz /2,ai?za.dzenie/ bojov/e;-  z a r z ą d z e n ia  szeiCów r o d z a ju  \vojsk i  s łu ż b ;



-  meldunlci i  sprav;osdaiiia z d z ia ła ń  bojowych zobrazowyv/ane będą na urza.dzeniach falcsyrailowych w p o sta ci zgodnej zo s io m a - lizov/an:s'Ti dolcumentem śródłow^an. Inform acje o sta n ie  s i ł  i  órodkóv/, s y tu a c ji o p eracyjn o -talctyczn ej, prov;adzonycli d z ia ła n ia c h , komendy i  sygnały zo brazov/yv/ane będą na v;skaźnikach panoramiezno-synte­tyczny cn i  monitorach zobrazowania tabelarnego v/ ja k ie  v>yposa-ży s ię  stanov7iska osób funkcy jnynh obsady bojpv/ej z automaty z ov/anych obiektów podsystemu dowodzenia lo tn ic tw a .W celu  przedstaw ienia stiuJotury in fo rm acji podsystemu dov/odzenia- lotnicki-za,. v/ ZAŁJ.CZhIKU 3 przedstavlono przykłado^sry zb ió r v/ybranych f in fo rm a cji zobrazo\%yv/anych na SD pułlcu lo tn icze go  v/yposażonego 1w obiekt DL-30. ‘ 1 \

IV , DRZEl/IDll'fAiMD 2PSKTY AUI’OI'LITYZACJI D0V/0DZ2MIA ZVíI .̂ZK7xMI 
TAKTYCZirm i I  ODDZIAŁAMI LOTMIGTV/A
Dotyenezásov/e dosv/iadezenia nad a u to m a ty z a cją  systemów kierov/a- (n ia  v/ykazują. jeanoznaozriie^ że maksymalne e fe k ty  u z y s k u je  s ię  I,w v.yniku a u to m a ty z a c ji kom pleksowej p o sz c z e g ó ln y c h  procesóv.u ^A a to m a ty z a cja  podsystem u dov/cdzenia zwią.skami tak ty czn y m i i  o d d z ia -  i łam i lo t n ic t w a  warunek te n  s p e ł n ia . P e łn a  a u to m a ty z a cja  system u dov/odzenia lo tn ic m / a  zv/ieksza. je d n o c z e ś n ie  ja k o ś ć  dov;odzenia pod- ^

tle g ły m i wojskam i lo tn ic z y m i p rze z  podsystem  le t n i c z y  PASlPd SD.O b iek ty  zauxomatyzov/anego podsystem u dowodzenia lo tn ic tv ;a. 'Iaziara^iąc w s t m k t u r z e  system u dov;odzenia v;ojsk s p e łn ia ć  beda wymagania sto.wiane systeinov/i dowodzenia w z a k r e s ie  c i ą g ł o ś c i ,  e la s t y c z n o ś c i  i  s k r y t o ś c i  dow odzenia, a róvm ocześnie v/prowadza ja.^.oscj.ov/'/ p o stę p  w zal:resic3 s -n'b.kosci przekazyv/ania i  pr:ń;tv/ars.rarxi.a,,
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in fo r m a c ji, dowodzenia* V/ ce lu  podwyższenia niezawodności d z iiiła n ia  obiekty zautomatyzov7anego podsystemu dov/odzenia będą mobilne* Zostaną v/yposażone v/ urządzenia techniczne o podv/yższonej n ie za - v/odności d z ia ła n ia  v; warunkach polov;ych* Posiadać będą wyższą n iż  dotychczas stosowane v;ozy dov;odzenia odporność na oddziałyv/a- i n ie  przeciw nika bronią jądrową i  chemiczną* Zostaną powiązane ze współpracującymi elcra.entami dowodzenia b ard ziej 'odpornym:' na zakłócen ia  i  niezawodnym systemem łą .czn o ści. iUsprawnienie procesóv; inform acyjnych na poszczególnych s ta -  | nowiskach dowodzenia lo tn ictw a  poprzez zastosowanie ' zautomaty- ; zowanych obiektów dov/odzenia pozwoli w szczególn ości przewidywaćwj-^niki p rzyszłych  d ziałań  poprzez wypraćov/yv/anie w ielu możliv/ych\wariantów d e c y z ji do d zia ła ń  oraz modelowanie procesów w alk i, Y/łaściwości te  wp3:yną korzystn ie  na optym alizację podejmowanych d e c y z ji i  efektyw ności proi^adzonych d ziałań  bojov;ych* O graniczenie zalcresu ^/ymienionych in fo rm a cji między v/spółpraoującymi obiektami oraz wykorzystanie tra n sm is ji in fo rm a cji cyfrov/ej sk ró ci czas pracy urządzeń łą czn o ści do niezbędnego minimum co wpłynie dodat- ,, n io  na skrytość dowidzenia i  odporności na celowe zakłócenia łą czn o ści stosowane przez p rzecrm ik a* 'Yfdrożenie zautomątyzow^anego podsystemu dov;odzenia związkami taktycznym i i  oddziałami lotnicz^nmi zape*/mi: ^zm niejszenie czasu reaJocji systemu dowodzenia w zalcresie postaw ienia zadania siłom dyżurnym oraz w zakresie  przecela-^ania grup re a liz u ją c y c h  zadanie;-  ś c is łe  sprzężenie z podsystemem dowodzenia wojsk OPL fro n tu  i  zm inim alizuje czas uprzedzania tych w^ojsk o p rz e lo c ie  własnego lo t n i  6 W a;
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« róvmoleg3:ą pracę poszczególnych s z c z e b li dowodzenia lotnieW a|| w okresie  planowania i  r e a l iz a c j i  d zia ła ń  bojowybh?-  sprav/niejsze w sp ółdziałan ia lo tn ic t\ ‘/a z innymi rodzajami w ojsk.V/ykorzystanie zautomatyzowanych obiektóv/ dowodzenia lo tn ictv ;a  V/ p rocesie  szk o len ia  pokojov/ego za.owocuje ponadto ważnymi efektami 

szko le n i owo-ekonomi czn^''mi. Zapevniiona będzie możliwość im it a c j i  s y tu a c ji bojov;ej podcze.s treningov;ego reżimu pracy na zautomaty­zowanych obiektach dov/odzenia v/ ce lu  uzyskania v/ysokiego stopnia w yszkolenia obsady furJccyjnej tych obiektóv;. Zastosowanie obiektów podsystemu'V/ p ro cesie  pokojov/ego szk o len ia  lo tn icze g o  pułlcachlo tn ic z y c h  wpłynie talcże k o rzystn ie  na bezpieczeństv/o la ta n ia\oraz maksymalnie p rzy b liży  warunki szko len ia  do rzeczyw istych warunków przewidyv/anych d ziałań  bojowych. 
\̂' Zautomatyzov/any podsystem dowodzenia związkami taktycznymi i  oddziałami lotnict\'/a będzie pierwsz;ym zastosowaniem w ielo szcze- blowego zautomatyzowanego podsystemu w. systemie dowodzenia WL?.Jego wdrożenie stv;arza szerokie m ożliw ości dalszego doskonalenia poprzez v/yposażanie w nowe moduły programowe le p ie j  obsługujc|.ce dotychczas realizov/ane fim kcje oraz poprzez b a rd zie j nowoczesne rozw iązania techniczne v/ zakresie  przekazywania i  zobrazowania in fo r m a c ji.
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h/ Ta Dela v/lacnych s t r a t  osobowych
cododdslałwu---- -

Indehs n i l o t a A asv/i sko ■ p .i lo t a ii.x cis ap i lo t a .

i /  T a b e la  s t r a t  sprzętow ych
II *1̂I; -ypit saiTiOlotu 1 esk ad ra 1 eskadra Razem:

2 /  T a b e la  dyżurnego ruchu lo t n ic z e g o
In d eksprowadź Składgrupy P I an o v:, c zass t a r t u by 3 0  kość T rasa lo t u1nunkt 2nunkt 3nunkt 4nunkt —puîikt■ X Î y i. y i i !X 1 y X , y , n [ -i7 ( 6 r i " i 9 ‘ 10I 11 |12 i 1 ; U 4L ------------ . 15' 15- - : = ~ “ t ; x = r ci

Na e k ra n ie  kPS lu b  KTZ;  ̂ a ta k ż e  na d ru karce z:n3.kowo-irczaiko na s t 3nov;isku p racy  o f i c e r a  kierurdcenwego do Sk Dliii vg/św ieolać s będą, kody sygnałóv/^ komend dov;odzenia i  'r s p ć łd z ia ła a iia , k tó r y c h  o d b ió r j e s t  ¡'^'/itowany p rzez v;/w o f i c e r a  p rzez w c iś n ię c ie  odpo­w ie d n ich  k lu c z y  na p u lp ic ie  oterov/ania V/?3 lu b  d ru k a rk i w nastc- p u ją c y  sposób; /czas z z e g a r a . systemoi-zegc o b ie k tu  /
rcyH'bwy“nod'“nomendy'  ̂ ~nIeico^ny'”opic~iiTinum iryczn '
5 lu b  sy gn ału   ̂ • icomendy j.ub sygn ału  j






















