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Podr<’cj2nik ~™Po2ov.¥y zautomatyzoiWwany system dowodzenia Y/ojskami
avf. Bkl taktycznego *Urzadzenia wprowadzania 1 wyprowadzania
danych®™* opracowano na podstawie zbioru vAkdaddwxae wydanych przez
Akademie tacznodci Armii Radzieckiej w Leningradzie.

Podrecznik opracowat zespot oficerow w skladzie:

- pptk mgr int* Whodzimierz POLESKI - ASG V/Pj

W' pptk mgr inz. Andrzej STACHYRA Zarzad X1V Szt.Oen. V/Aj

- pptk dypl. Henryk STAROBRAT - ASG WP e

Podrecznik jest przeznaczony do szkolenia informacyjnego
W uczelniach, instytucjach i1 jednostkach wojskov/ych. Sktada sie
ze wstepu 1 trzech rozdziatow.

Rozdziat pierwszy zawiera ogolng charakterystyke zestawu

urzadzen koncowych wymiany danych, zamontowanego w WDSz KP-31

1 MP-_21M,

V/ rozdziale drugim przedstav/iono przeznaczenie, budowe i
zasady dziatania urzadzehn wprowadzania danych.
W rozdziale trzeciem przedstawiono przeznaczenie, budowe i

zasady dziatania urzadzen w?yprowadzania danych.
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Do 7,ape?mienlwni outorriatysacproceséw dowodzenia v,o;jGan.l
w wozach dowddczo-EztaboY/ych /WDSz/ PZSDw ZT zastosowano zestawy
urzad2:ch kohcowych w;-fralay danych /iCOCti® - kompleks okoniocznych
sriedfltw obmiena dannych/. W skdad zestawu v;chodzai

- urzadzenia wprov/adzania i wyprov/adzania danych /VMA~ ustroj-
stwa w.bda i wywoda dannych/;

- urzadzenia sprzt~gajaco-sterujgce /IC5-. ustrojstwo sopria-
zenia 1 obmiona/<

- urzadzenie transmisji danych /AtlA- apparatura pieriedaczy
dannych/ typu T-244 lub 55N.

- Zestaw urzadzen koncowych wymiany danych zapewnia vvprowadzanie
/vvyprov;adZanie/, nadawanie /odbidér/, uwiernianie, utajnianie, komu-
tacje 1 rozdziat na rézne urzadzenia wiadoraod.ci, przekazywanych
przez osoby funkcyjne organdw dowodzenia.

V/ podreczniku przedstawiono charakterystyke urzadzen wprov;a-
dzania 1 wyprowadzania danych, zas.tosow"anych w najbardziej typowych
dla PzZSDY/ ZT wozach dowédczo-sztabowych: MP-51 i MP-21M, wykorzysty-
wanych odpowiednio na stanowiskach dowodzenia putkéw /pz,pcz/ i
dyv."Izjl /DzZ,DPanc/.

Urzadzenia wprowadzania i wyprowadzania danych zamontowane
na zautomatyzowanych ralejecach pracy /ZMP/ os6b funkcyjnych umozli-
wiaja: przygotowanie /redagowanie/ wiadomosci, wprowadzanie ich
na wejscie urzadzenia transmisji danych w celu przekazania w kanale
4acznosci, zobrazowanie i dokumentowanie nadawanych 1 odbieranych
wiadomosci, a takze odczyt 1 nanoszenie na mape informacji gra-
ficznej*

Zestaw urzadzen wprowadzania 1 wyprowadzania danych, wykonu-

jJacy wymienione funkcje obejmuje:



urzadzenia wprowadzania wiadomosci ;

urzadzenia zobrazoy/ania wiadomosci}

~ urzadzenia dokujmentowania wiadomosci;

urzadzenia wprowadzania i1 wyprowadzania informacji

graficznej.

Charakteryzowane w dalszej czesci podrecznika urzgdzenia
wprov;adzania i wyprov;adzania danych WDSz MP-31 1 MP-21M wchodzg
w sktad zestawu urzadzen koncowych v/ymiany danych wiekszosci

WDSz PZSDW ZT.



HOIiDZI/ £ 1
ACZIONIE i zestato KCt\ooyr/cH whiij\y dHanych
1.1. Zentnv/ urze:dge/i koiloo\WwadYv;~Tn.iany dnnch. VA™SZ UP-31

Typov/y dla grapy dowodzenia stanov/iska dowodzenia puHau.
/pz,poz/ V/DSz typu lilP-3l przeznaczony jest do zapewnienia zauto-
matyzov;ancj wymiany wiadomosci ze stanowiokami dowodzenia dyAdzji
i armii oraz niezautomatyzowanego /klasycznego/ dov/odzenia podleghty-
mi pododdziatami. V/D3z typu IAP-31 umozliwia automatyzacje:

- odbioru zarzadzen,komend, eygnak(5w/ dov/odzenia bojov/ego,
nadawanych ze stanowisk dowodzenia dy"wizjJ i armii;

- przekazyv;ania na w*/w stanowiskach dowodzenia danych o
potozeniu, charakterze dziatan bojowych oraz skdadzie bojowym
nieprzyjaciela i1 wojsk wkasnych;

- odczytu wspoétrzednych punktéw z mapy;

- zobrazov/ania 1 dokumentowania nadawanych i odbieranych
v/ jadomosci,

Automatyczne nadawanie,odbidr, zobrazowanie i dokumentov/anie
wiadomosci realizowane jest za pomoca zastosowanego w Y/DSz typu
£1P-51 zestawoi urzadzen koncowych wymiany danych /rys. 1.1/,

W skdad urzadzen wprowadzania i wyprowadzania danych zestawxi
urzadzen koncov/ych wymiany danych wchodza:

- wskaznik komend i sygnatow®™ dowodzenia bojowego /KCT - Kko-
raandno-signalnoje tab4o/ typu 98VVVY;

- pulpit wprov/adzania sformalizowanych kcdogramév/ /HH-iK  pult
nabcra formnlizowannych kcdograran/ §™¥ ino ze wskaznikiem alfa-
numerycznym /ZAINT-, atfawitnc-cyfrowoje tabdo/* Pulpit P10 ze
vskaznikiem alianumerycimyin #acznie, umczlzv;iaja: formutowanie i

x/ & niektérych opracowaniach urzadzenie nazwano tablicg alarmo-
wania /to - tabdo cpowieszczenja/.



V. "prowadZanie termindéw cperacyjnc-taktycznych 1 symboli [literowO'"-
cyfrowych» wizualng kontrole nadawanych i odbieranych v/iadomodci
/na wskazniku alfanumerycznym/, a takze przekazynvanie sygnatéw
sterowania roznymi urzadzeniami zestawu urzgadzen koncowych wymiany
danych;

- klawiatura alfanumeryczna /ANGC»>. atfawitno-cyfrowaja klawia-
tura/ typu 91N, przeznaczona do przygotowania i wprowadzania wiado-
mosci literovpo-cyfrowych;

- aparat telegraficzny - /TfA - telegrafnyj apparat/ typu
RTA-6, przeznaczony do dokumentowania wiadomosci nadawanych i
odbieranych za pomoca urzadzenia transmisji danych;

- urzadzenie odczytu wspodrzednych /VCK - ustrojstwo sjoraa
koordinat/ typu 47N> przeznaczone do automatycznego odczytu i
wprowadzania do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego wspodrzednych
punktow z mapy;

- wskaznik komend i1 sygnatow dowodzenia bojowego oraz pulpit
wprov/adzania sforraalizov/anych kodograméw sa zasilane pradem statym
0 napedu +5V za pomoca bloku zasilania /Bt - biok pitanja/ typu

79,

Sprzezenie aparatu telegraficznego z urzgdzeniem sprzegajgco-
sterujgc.>Ta jest zapewnione za pomocg urzadzenia sprzegajacego
aparatu telegraficznego /YCTrA - ustrojstwo sopriazenja telegrafno-
go apparatu/ typu 55H. Tablica liniowa aparatu telegraficznego
/AtU,~67k - apparatnyj szczytok/ umozliwia poltaczenie aparatu do
urzadzenia 55N, a takze pod¥gczenie 1 kontrole zaslalnia liniowego
1 motorowego aparatu RTA-6. Blok typu 52W jest zrodiem liniowego
/60V/ i1 motorowego /120V/ zasilania aparatu RTA-6*

fuipit v;prowadzania wspodrzednych bazowych /fIBBfC- pult wwoda

bazowych koordinat/ typu D26 zapewnia wprowadzanie do urzadzenia



sprzegajaco-nterujacogo wartosci v/sp<Shrzednych punktdw bazov;ych
odczytanych /v/zrokowo/ z mapy.

Urzadzenie odczytu wspédrzednych 47" zapev/nia wyprowadzenie
wspodrzednych w v/artosciach planszetu elektronicznego, natomiast
w dov/odzeniu wojskami v/ykorzystywane sg v/spétrzedne z mapy.
Przetworzenia v;artosci wspodrzednych planszetu elektronicznego
/rejestrow"anych za pomocg czytnika 47N/ na wartosci wspodrzednych
mapy realizuje urzadzenie sprzegajaco-sterujace 19N. Aby podang
tranoforraocje urzadzenie 19N mogdo realizov/aé, do jego pamieci
wprowadza sie dwa rodzaje wartosci wspodrzednych wybranego punktu
bazowego w czasie dov/igzyw"ania mapy do planszetu:

- planszetu elektronicznego, uzyskanych za pomoca czytnika
47N;

- mapy, uzyskanych w wyniku v~zrokowego odczytu.

Odczytane /wzrokowo/ wspodrzedne za pomocag pulpitu D26, wyposazonego
w siedem dziesieciopotozeniowych przetgcznikéw, do urzadzenia 19N
przekazywane eg sygnaty elektryczne odpowiadajace v/artosciom
liczbowym wspédrzednych *x' 1 "y" punktu bazowego odczytanych z
mapy -

Urzadzenie sprzega jaco -»sterujagce /”7N9-"""
zenja i obmiena/ tgu 19N jest przeznaczone do sprzezenia informa-
cyjnego i elektrycznego abonenckich urzadzen automatyzacji z urza-
dzeniem transmisji danych.

Urzadzenie sprzegajaco-sterujgce WDSz 1.IP-31 zape®nia:

- sterowanie rezimami wymiany informacji miedzy urzadzeniem
transmisji danych typu T-244-1 a urzadzeniami wyprowadzania i wypro-
wadzania danych /Zpulpitem 1)10, urzadzeniem odczytu wspotrzednych
47N 1 aparatem “telegraficznym HTA-6/;

- przcchowpyanie w pamieci stalej /njY - postojannojo
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sapom. inajuBzcze;]© ustrojstwo/ terminéw operacyjno-taktycznych
i literowo-cyfrowych s™iiboli v/ykorzystywanych do formudtowania
"Wiadomosci wprov;adzanych za pomocag pulpitu D10 lub klawiatury
alfanumerycznej}

- ckresoWe przychowywanie v; pamieci buforowej /5jy ~ bufiernoje
zapominajuszczeje uscrojstv/o/ informacji wykorzystywanej przez
osoby funkcyjne do formudowania kodograradw;

- transformacje "wspodrzednych punktéwplanszetu elektronicznego
typu B75 na v/spotrzedne prostokatne punktéw umieszczonej na plan-
szecie elektronicznym mapy;

- wprowadzanie i przechowywanie w pamieci poOistatej /finy -
potupostojannoje zapominajuszczeje ustrojstwo/ symboli adreséw
niektérych abonentév/, daty /dzien i miesiac/, a takze adresowo-
stuzbowej czesci pokwitov;an przyjecia sformalizowanych komend.

Urzadzenie transmisji danych. /AnA” ~Ppsratura pieriedaczy
danUjWch/__OB®"™ przeznaczone do automatycznej wymiany
w jednym kanale transmisji danych z szybkosciami 1200,200,100 i
50 /75/ bodbéw ze stopg biedow KfiR- Urzadzenie umozliv/ia nadawanie
/odbidr/ wiadomosci trzech kategorii pilnosci o objetosci do 402
znaki kazda, WV selektyw™nym, okolnikov/ym i okolnikoy/o-wj”~biorczym
/do szesciu abonetow/ rezimie w jednej sieci teledacyjnej o liczbie
abonentéw nie v/iekszej jak 40, zapewniajgc automatyczne utajnianie
z gwarantowang moca krytograTiczng nadawanych wiadomosci«

Urzadzenie T-244-1 moze pracownc w jednym kierunku lub w jednej
sieci teledacyjnej z kombinowanym sposobem ich v/j™korzystania, tj.
do transmisji danych cyfrowych lub sygnatéw mowy, z priorytetem
dla transmisji danych.

Po stronie liniowej do urzadzenia T-244-1 mozna podtaczyc;

- dwie radiostacje R-111;



jedna radiootecje R-134;

- jednag radiostacje R-173;

- jedna dvaiprzcwodowg linie #gcznosci zbudowang za pomoca
kabla P-274 o dtugosci do 15 km;

- jedna szescioprzewodov,3g linie dgcznosci o ddugosci do 200 m
do potaczenia z telefonicznym lub telegraficznym kanatem urzadzenia
kanatotwdrczego. Za pomoca tej linii mozna réwniez polaczy¢ wyjscie
urzadzenia T-244-1 z przetacznica centrali wezta +acznosci.

Potgczenie wyjscia kanatowego urza™dzenia transmisji danych
T-244-1 z jednym z podd¥gczonych kanatow dacznosci /linig H+acznosci/
wykonuje sie recznie na bloku komutacji wchodzacym w sk#ad urzadzenia.
Przy potaczeniu urzadzenia transrasji danych z urzadzeniem kanato-
tworczym za pomocg linii dwuprzewodowej poziom wyjsciowy sygnatu
jest staly 1 wynosi O dB, a przy potaczeniu linig czteroprzewo-
dowg 1 szescloprzewodowg istnieje mozliwos¢ ustawienia pieciu
v/artoscl poziomu wyjsciowego sygnatu: -3t5i -13; -26 1 -28 dB.
Urzadzenie transmisji danych T-24-4-1 umozliv/ia przyjecie sygnatu
z poziomem zmiennym od +8,7 dB do -28,7 dB /regulacji poziomu
wejsciowego sygnatu w UTD nie przewidziano/.

Zasilanie zestawu koncowych urzadzen wymiany danych zapewnia

sie z sieci poktadowej pradu statego WDSz MP-31 o napieciu 27 ~ Z Vv,

Przedstav/iony powyzej zestaw koncowych urzadzen wymiany danych
w Y/DSz MP-31 zapewnia:

- odbidr komend oraz sygnatéw dowodzenia bojowego i ostrzegania
/sformalizowanych/ bezposrednio ze specjalnego v;yjscia urzadzenia
transmisji danych T-244-1 i zobrazowanie ich na tablicy komend
i sygnatéw dowodzenia bojowego S8K w postaci jednego znaku litero-
wego lub cyfrowego;

- automatyczne wystanie z urzadzenia sprzegajaco-sterujacego
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do urzadzenia transmisji danych T-244«-1 na komende operatora
z pulpitu v/prov;adzania sformalizowanych kodograméw potwierdzenia
przy;~gcia sformalizowanej komendy z mozliwoscig zobrazowania jej
na Wskazniku alfanumerycznym i dokumentowania za pomocg aparatu
telegraficznego RFA-6;

- odbidr z urzadzenia T-244-1 wiadomosci w postaci kodogramow
0 objetosci do 402 znaki 1 dokumentowanie ich za pomoca aparatu
telegraficznego RTA-6 z mozliwosciag zobrazov."ania /po 56 znakéw/
na wskazniku alfamjimerycznym pulpitu D10;

~ nabdr na pulpicie v/prowadzania sformalizowanych kodograméw
lub klawiaturze alfanumerycznej, zobrazov;anie /po 56 znakév;/ na
wskazniku alfanumerycznym, wprowadzenie przez urzadzenie sprzegajace-
sterujace do UTD T-244-1 z dokumentowaniem/RTA-6/wiadomosci o objeto-"|
Sci do 402 znaki, formowanej w urzadzeniu sprzegajgco-sterujacyra
na podstawie nabieranych si"ormalizov/anych terminévr operacyjnp-
taktycznych /tylko przy naborze z pulpitu wprov/adzania sformalizo-
wanych kodogramow/ lub symboli literowo-cyfrowych /nabieranych z
klawiatury alfanumerycznej/;

- odczytywanie z pola roboczego planszetu elektronicznego
0 v/jTniarach 560x700 mm, zobrazowanie na wskazniku alfanumerycznym
pulpitu 010 i wprowadzanie przez urzgdzenie sprzegajgco-sterujace
do urzadzenia T-244-1 z dokumentowaniem/RTA-" v/spodrzednych
punktéw mapy w skali 1:100 000 lub 1:50 000 z doktadnoscig ¢1,5 mm*

Drogi obiegu informacji przy jej nadwaniu z réznych urzadzeh
V. "prov;adzania v~iadomosci i przy v/yprov;adzaniu jej na rézne urzadze-
nia zobrazowania 1 dokumentowania przedstav/ione sg w rozdziatach 2 i

5, przy sz,czegétow:v-m opisie poszc2egoln5th urzadzen v/prowadzania

1 \wvvprowadzania danych.
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1.2* Ze3taw_urzad.zeii koncowych "> lay danych V."p&z

WDSz typu KP-ZIW jest przeznaczony do zautomatyzowanego i
niezautomatyzowanego dowodzenia podlegtymi, przydzielonymi i
wspierajacymi oddziatami 1 pododdziatami d.“wizji /DZ,D?anc/ oraz
do zautomatyzowanej wymiany wiadomosci ze stanowiskami /punktami/
dowodzenia armii 1 frontu.

V/DSz MP-21M umozliwia automatyzacje:

- odbioru zarzadzen, komend 1 sygnatéw dowodzenia bojowego
ze sztabu przetozonego i1 przekazywania mu meldunkéw;

- zbierania danych o potozeniu, charakterze dziatan i1 stanie
wojsk v/¥asnych 1 nieprzyjaciela, a takze o wybuchach jadrowych oraz
sytuacji promieniotwdérczej i chemicznej;

- stawiania zadan bojowych podlegtym;

- wymiany informacji z WDSz PZSDY/ szczebla taktycznego
wchodzgcymi w skdad stanowisk dowodzenia dywizji;

- wykorzystania elektronicznego kompleksu obliczeniowego /EKO/
do ™Ozwigzywania zadan operacyjno-taktycznych i1 otrzymywania
wynikoéw obliczen w miejscach pracy oséb funkcyjnych;

- odczytu i nanoszenia na mape informacji graficznych;

- zobrazowania 1 dokumentowania nadawanych 1 odbieranych
wiadomosci .

VW ymiana informacji ze sztabem przetozonym, podlegdymi i
wspétdziatajacymi oddziatami /pododdziatami/ oraz zobrazowanie
1 dokumentowanie nadawanych 1 odbieranych wiadomosci realizowane
sg za pomocg zamontowanego w WDSz MP-21M zestawu urzadzen koricowych
wymiany danych. Skdad zestawu przedstawia rysunek 1.2. Przedstawione
na rysunku linig przerywang urzadzenie transmisji danych typu 53N
wchodzi w sk#ad zestawoi urzadzen koncowych wymiany danych WDSz

typu <"P-2IM-2 szefa zabezpieczenia chemicznego dywizji. Urzadzenie
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transriiin.ii danych 53N nie wchodzi w skdad zestav,xi urzadzenh korco-
wych wymiany danych WDSz M?-2Livl 1| ;Jednak rozwigzanie
konstrukcyjne wymienionych “"//ASz umozliwia podigczenie i eksploatacje
tego urzadzenia. V/DSz MP-21M-2 i KP-2IM-5y ktéro sg modyfikacja™ WDSz
KP-21M posiadaja V panelu v;ymiennym pulpitu wprowadzania sformalizo-
v."anych kodograméw D34 odmienny skdad termindow i symboli*

V/ skdad_urzadzen wprov;adzania i1 v;yprowadzania danych zestawu

urzadzen koncowych vmtiiany danych wchodza:

- pulpit 2fQrowadzania sformallzo®yanych kodogramow typu D34»
przeznaczony do przygotowania wiadomosci za pomocag termindw
operacyjno-taktycznych i1 symboli literowo-cyfrowych oraz do sterov/a-
nia zestawem urzadzen koncowych wmniany danych /za posrednictwem
urzadzenia sprzegajaco-sterujacego/j

~ ~dswiatura alfanumeryczna typu 94N* przeznaczona do przygoto-
wania wiadomosci pisemnych /gtdéwnie niesformalizowanych/, a takze
do przekazywania sygnatow sterowania zestawem urzgadzen koncowych
wymiany danych;

‘“*p~zadzenie zobrazowania - obejmujace blok przeksztatcania
sygnhatow cyfrowych w videosygnaty typu 35N i1 dwa v/skazniki tele-
wizyjne typu WK-175. Urzadzenie jJest przeznaczone do jednoczeshego
zobrazov;ania na obydvni wskaZznikach nadwanych i odbieranych wiado-
mosci w postaci tekstowej lub tabelarycznej, komend i sygnatéw
dowodzenia bojov/ego oraz ostrzegania /sformalizowanych/, a takze
stuzbowej informacji o wynikach autonomicznej kontroli sprawnosci
urzadzen 1 Ffunkcjonalnej kontroli drég przepkywni informacji;

- drukarka wlerszpy/a ACPU &4.-6, obejmujgca urzadzenie druku-
jJace /riM- pieczatujuszczyj mechanizm/, blok sterov/anla /BY - biok
uprav;lenja/ i1 blok zasilania /Bn - bd#ok pitanja/. Drukarka wierszowa

jest przeznaczona do kroétkotrwatego przechowywania 1 doiairaentowariia
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literov/o-cyfro\vych wiadornodci, wydrukowanych na tasmie arkuszowej;

“ odczytu v;sn(Ghrzednych /YCK - ustrojstwo sjoma
koordynat/" typu 47N, przeznaczone do zautornatyzo\vaneyo odczytu za
pomoca czytnika wspétrzednych /CK - sjomnik koordynat/ typu V/4501
i wprowadzania do urzadzenia sprzegajgaco-sterujacego v;spotrzednych
punktéw mapy, uprzednio rozmieszczonej 1 zorientowanej /dowigzanej/
na planszecie elektronicznym typu W75;

- Srednioformatov/y automat kreslarski /CHTA - srednioformatnyj
czertjoznograflczeskij apparat/ typu 1A003, sktadajacy sie z ele-
mentu kreslarskiego typu.96N01, bloku sterowania elementem kre-
Slarskim typu 96N 1 bloku gromadzenia i1 przetwarzania informacji
graficznej typu 97N, Automat kreslarski jest przeznaczony do
odbioru z urzadzenia sprzegajaco-sterujacego, przetwarzania i
kreslenia na mapie, rozmieszczonej na planszecie elektronicznym,
informacji graficznej.

Klawiatura alfaniimeryczna jest zasilana pradem statym o
napieciu 5V za pomocag bloku zasilania typu N79.

Urzadzenie drukujace i blok sterov/ania ACPU 64-6 jest zasilane*
pradem statym o stabilizowanym napieciu 27 i 5V za pomocag specjalnego
bloku zasilania. Blok sterowania zapewnia sprzezenie urzadzenia
drukujacego z urzadzeniem sprzegajaco-sterujacyra 1 steruje praca
wszystkich elementéw drukarki wierszéwcej.

Blok gromadzenia i przetwarzania informacji graficznej typu
97N zapewnia odbidr informacji graficznej z urzadzenia sprzegajacc-
sterujacego i1 gromadzenie jej V swojej pamieci buforowej. Kolejng
czynnoscia jest przetv/orzenie zgromadzonej informacji graficznej
w celu okreslenia skali i koloru nanoszonych elementéw graficznych
oraz kierunku przemieszczenia elementu kreslarskiego. Blok sterowania

elementem kreslarskim 96N umozliwia automatyczng kontrole wielkosci
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strefy przemieszczania elementu kreslarskiego, ustawienie jego

w odpowiednim punkcie poczatkowym i sterov/anie silnikiem elektry-
cznym elementu kreslarskiego, ktéry byt wstepnie zorientowany
wedtug siatki wspétrzednych* Element kreslarski dokonuje przetwo-
rzenia odbieranych z bloku sterowania impulséw i1 kresli na mapie,
znaki graficzne v; odpov/iodniej skali i1 wymaganym kolorze*

Urzadzenie sprzegajaco-stenAjace zestawu urzadzen koncowych
wymiany danych sktada sie z urzadzenia sprzegajacego - ustroj-
stvw/o sopriazenja/ i specjalizowanej elektronicznej maszyny cyfrowej>
Urzadzenie Jest przeznaczone do sprzezenia urzadzen wejscia 1
wyjscia danych /Zabonenckich urzadzen automatyzacji dowodzenia/ z
urzadzeniem transmisji danych i1 sterowania obiegiem sygnatoéw miedzy
nimi*

Specjalizowana eleketroniczna maszyna cyfrovw/a 1W37M wchodzaca
vf skdad urzadzenia sprzegajgco-sterujgcego zapewnia informacyjne
sprzezenie urzadzen wprowadzania i1 wyprowadzania danych z urzadze-
niem transmisji danych typu T-24-4-3.

Urzadzenie sprzegajace typu 71N zapewnia sprzezenie specjalizo-
wanej elektronicznej maszyny cyfrowej 2z urzadzeniami wyjscia 1
wejscia danych oraz z orzadzeniem transmisji danych w szesciu ka-
natach. Wykorzystanie poszczegdélnych kanatdéw jest nastepujace:

I kanat - nadwanie do ACPU 64-6;

Il kanat - odbidér z pulpitu wprowadzania sformalizowanych
kodogramow;

111 kanat - nadawanie do Srednioformatowego automatu
kreslarskiego}

- odbidér z urzadzenia odczytu wspodrzednych;
IV kanat - nadwanie do urzadzenia transmisji danych T-244-3;

- odbid6r z urzadzenia T-244-5;
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/ _ .
V kanat - nadav/Bnle do urzadzenia zobrazowania;
- odbidér z urzadzenia zobrazowania;

VI kanat - odbiér z klav;iatury alfanumeryczne;] =

Urzadzenie transmisji danych dest przeznaczone do
automatyczne,-] wymiany wiadomosci V trzech kanatach teledacyjnych
jednoczesnie z azybkosciami 12000, 1200, 200, 50 /75/ bodow i
stopa bledévw/ 10“® na kodofjram. W/ urzadzeniu zastosowany jest ukdad
iniedzykanatowej komutacji wiadomosSci* Urzagdzenie T-24-4-5 spednia
analof;iczne funkcje jak urzadzenie transmisji danych T-244-1, a
ponadto zapev;niat

- automatyczny rozdziat kodograméw na trzy kanaty transmisji
danych i urzadzenie sprzegajaco-sterujace odpov/iednio do adreséw
zav./artych w nagtdéwkach kodograméw;

- priorytetowy rozdziat kodograméw trzech kategorii pilnosci,
w v/yniku ktorego w pierwszej kolejnosci realizowana jest wymiana
kodograméw pierwszej kategorii pilnosci, a nastepnie drugiej i
trzeciej kategorii pilnosci;

- automatyczne nadav/anie kodogramow™ po zastepczej marszrucie
informacyjnej, gdy niemozliwe jest wykorzystanie marszruty podsta-
wowej ;

- posrednig wymiane kodogramév/ z urzadzeniami transmisji danych
typu T-244 po maksymalnie 109 marszrutach informacyjnych zorganizo-
wanych w sieciach i kierunkach teledacyjnych, pod¥aczonych do wejso
kanatowych danego urzadzenia, W jednej sieci teledacyjnej moze
pracowa¢ do 40 urzadzen transmisji danych T-244-3;

- automatyczne przekazywanie kanaldv; d+acznosci nie wykorzysty-
wanych dla potrzeb transm.sji danych do przesydtania mowy /sygnatow

analogowych/ .
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Po Gtrcni.e liniowej do urzadzerxia tranGiaisji danych T-244->
mozna pod¥aczyc:
~ dv;ie radiostacje R-111;

~ jedng radiostacje R-134;

l

jedng radiostacje R-177i;
~ jedng stacje radioliniowg R-415B»

trzy dvAiprzewédowe linie 4acznosci o ddugosci do 15 km
kazda /przy pracy w kierunku/}

~ jJedna szescioprzew®odowg linie #acznosci o ddugosci do 1,5 km,
przeznaczong do zdalnego 3terov/ania radiostacji typu R-140 lub
R~1377?

- trzy szescioprzewodowe linie d4gcznikowe o ddugosci do 200 m
kazda, przeznaczone do potgczenia z telefonicznnmi lub telegraf!-

urzadzen
cznymi kanatami utworzonymi za pomocg kanatotswrczych wezda +acznosci.

Sprzezenie kazdego wyjscia kanatowego urzadzenia transmiji
danych T-244-5 z jednym z pod#aczonych kanatéw urzgdzenia kanato-
twrirczego lub z linig 4acznosci dokonuje sie na bloku komutacji,
wchodzacym w skdad urzadzenia transmisji danych*

Urzadzenie transmisji_~dan”ch__ 55N wchodzi W sktad zestawu
urzadzen koncowych Wwjrmiany danych WDS typu MP-21M-2 1 zapewnia
zdalne wprowadzanie do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego informacji
z oddalonych zréded* W urzadzeniu sprzegajaco-sterUjacym informacja
jest przetwarzana i1 moze by¢ dalej przekazana w kanale #*acznosci
za pomocag urzadzenia transmisji danych T-244-1e

Urzadzenie 53N umozliwia przyjecie V/iadoraosci w postaci
syghatow dyskretnych o objetosci 24 znaki ze stopa bteddéw 10
nadawanych w sieciach lub kierunkach radiowych organizowanych za

pomocg radiostacji UKF R-.111 lub KF R-134. Iliaksymalna liczba kores-

pondentéw V/ sieci radiowej wynosi 15, a szybkos¢ przekazywania wiado-
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mo;;jJd - 1200 1 200 bodéw* V urzadzeniu transmisji danych 53N
autorratycznie jest formowane, a nastepnie wysytane pokwitowanie o
nrzyjeciu \Viodomodci.

Sprzezenie urzadzenia 53N z urzadzeniami kanatotwérczymi
zapewnia sie za pomocg szescioprzewodov/ej linii z mozliwosciag
reipalacji poziomu sygnatu nadawania pokwitowania od O dS do -20 dB
i odbioru informacji przy zmianie poziomu wejsciov/ego sygnatu od
0 dB do -40 dB,

Zasilanie zestawoi urzgdzen koricowych wymiany danych zapewnia

sie z sieci poktadowej pradu statego WDSz MP-21M napieciem
27727 Y
*

- Przedstawiony zestaw urzgdzehn koncowych wymiany danych zamonto-
wany w WPSz MP-2li.l zapewsiia:

- odbiér komend i sygnatdw dowodzenia bojowego oraz ostrzegania
/sformalizowanych/ z urzadzenia transmisji danych T-244-3 i1 zobrazo-
wanie ich na wskazniku telewizyjnym w postaci literowo—cyfrowego
symbolu w podwojonej skali;

- automatyczne formowanie pokwitowan odbioru sformalizowanych
komend, dokumentowanie ich i na komende operatora,nadang z pulpitu
wprowadzania sformalizowanych kodograméw lub z klawiatury alfanume-
rycznej przekazywanie ich do urzadzenia transmisji danych T-244-3;

- odbidér z urzadzenia T-244-3 v/iadomosci V kodogramach o
objetosci do A02 znakéw, zobrazowanie ich na wskazniku telewizyjnym
1 dokumentov."anie za pomoca drukarki wierszowej ACIU 64-6;

- odbidér kroétkich wiadomosci /o objetosci 24 znaki/ w siedinio-
elemGntov;ym kodzie /MTK-5/ z urzadzenia transmisji danych 53N,
zobrazov."anie ich na wskazniku telewizyjnym i dokumentowanie za
pomoca drukarki wierszowej ACPU 64-6, z mozliwosciag v>"prowadzenia do

pamieci operacyjnej specjalizowanej elektronicznej maszyny cyfrowej i



20

dalszego przekazania W kanale +gcznosci za pomocg urzadzenia
tranom!sji danych T-244-1;

~ przygotoZvanie za pomocg pulpitu sformalizowanych kodogramdv/
lub klawiatury alfanumerycznej, zobrazowanie na wskazniku tele-*
V/izyjnyra, dolcumentcwanie na drukarce wierszowej ACPU 64-6 1 wprowa-
dzenie do urzadzenia transmisji danych T-244-3 wiadomosci o0 objetosci
do 402 znakévw/, formov;anych W specjalizowanej elektronicznej maszynie
cyfrowej V postaci tekstowej Hlub tabelarycznej na podstawie sforma-
lizowanych terminéw operacyjno-taktycznych /tylko przy pracy z
pulpitu v/prowadzania sformalizowanych kodograméw/ lub symboli lite-
rowo-cyfrowych;

- odczyt z pola roboczego planszetu elektronicznego o wymiarach
560x600 mm i zobrazowanie na. wskazniku telewizyjnym wspddrzednych
mapy w skali 1:100 000 lub 1:50 000 z dok#adnosciag - 1,5 nim,

a nastepnie wprowadzenie ich do nadania za pomocg urzadzenia trans-
misji danych T-244-3 w postaci wiadomosci, sformalizowanej w specja-
lizowanej elektronicznej maszjmie cyfrov/ej i dokumentowanej za po-
moca drukarki wierszowej ACPU 64-6;

- automatyczne kreslenie na mapie w skali 1:100 000 lub
1:50 000 /w strefie roboczej o wymiarach 316x368 mm/ graficznych
znakéw 1 symboli W czerv/onjou i niebieskim kolorze, z szybkoscig
45 mm/sek. i doktadnosciag i 2 ran odpowiednio do informacji grafi-
cznej zawartej w* wiadomosci odebranej z urzadzenia transmisji danych
T-P44-3*

Szczegotowy opis budowy 1 drogi przeptywu informacji w urzadzer

niach wprowadzania i wyprowadzania danych zawierajg rozdziaty 2 i 3.
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ROZDZIAL 2

UHZADZKNIA A?ROV.7.DZANJA DANYCH

/at;k- a>F

2,1,1. Klawiatura alianumer~czna™t™Mu~SArU OBst przeznaczona
do kolejnego wprowadzania wiadomosci litercwo-cyfrowych. Urzadzenie
91N znajduje aie V wyposazeniu Y/USz KP-31 1 zapewnia;

- wybor 66 symboli /liter, cyfr i znakéw alfabetu rosyjskiego/;

- zakodow"anie kazdego wybranego symbolu za pomocag szescioele-
mentowej kombinacji kodowej; "

- wyprov/adzenie kombinacji kodowej uzupednionej siddraynn
elementem na wyjsScie /po otrzymaniu sygnatu z pulpitu v;prowadzania
sformalizowanych kodograméw D10/, Odlegtos¢ rozmieszczenia klawiatury
alafanumerycznej od pulpitu wprowadzania sformalizov;anych kodograméw
D10 nie povw/inna by¢ wieksza jak 1,3 m.

Klawiatura alfanumeryczna jest zasilana za pomoca zewnetrznego
zasilacza pradu statego napieciem 5-0,5 V, Pobdr mocy wynosi do 5 V/,
Wytniary; 360 x 231 x 111 mm.

Masa - A kg.

Klawiatura alfanumeryczna 91N /rys,2.5/ sktada sie z klawiatury
i modemu kodujacego /KV- kodirujuszczeje ustrojstwo/.

Klawiatura /rys,2.1./ posiada cztery rzedy klawiszy z symbolami,

klawisz "Odstep” 1 klawisz "HP" /rejestr dolny/. Klawisz "HP" jJest
przeznaczony do wprowadzania dolnych s;mboli znajdujacych sie na
niektérych klawiszach.

ijoMmkodu™Mc” jest przeznaczony do kodowania znakéw wybiera-
nych za pomoca klawiszy. Sk#ada sie z dwéch blokdéw, rozmieszczonych

w korpusie klawiatury.
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W \V/DSz urzadzeniem zewnetrznym dla klawiatury alafanurae-
rycznej 91N ;Jest pulpit v;prowadzanla 8formalizov/anych kodograméw
typu D10. Dla pulpitu D10, klawiatura 91N stanowi pigty rejestr
/poniewaz D10 posiada cztery whasne rejestry/»

Kombinacja kodowa wybranego na klawiaturze 91N symbolu jest
podawana /po otrzymaniu sygnatu D10/ na pulpit wprowadzania sformali-
zov;anych kodograraéw D10 réwnolegle z sidodmimi impulsem uzupedniajacym.
Impuls uzupedniajacy jest przekazywany /rys»2»5/ do urzadzenia kodo-
wania rejestrow /VKP- ustrojstwo kodirowanja registrow/ pulpitu
wprowadzania sformglizowanych kodograméw, ktore z kolei formuje
trzyeleraentowg kombinacje kodowg, odpowiadajaca pigtemu rejestrowi*
W ten sposob, pochodzaca z klawiatury alafanumerycznej kombinacja
szescioeleinentowa zostaje przeksztatcona w dziev/iecioelementowa,

tj. odpowiadajaca strukturalnie kombinacjom,generowanym za pomocag

klav/iatury pulpitu wprowadzania sformalizowanych kodograméw»

2.1.2. Klgyylatura alfan

Klawiatura alfanumeryczna 94N jest przeznaczona do kolejnego
wprowadzania wiadomosci literowo-cyfrowych i sygnatéw sterowania
monitorem ekranowym. Klawiatura znajduje sie w zestawie urzadzen
V/DSz MP~21 1 zapewnia:

- wybor dziewiecdziesieciu czterech symboli /cyfr, znakéw i
liter alfabetu rosyjskiego i1 dacinskiego/?

- wybér szesnastu komend do sterowania monitorem ekranowym?

- kodowanie kazdego symbolu za pomoca kombinacji osmioeleraentowej
/rOCT 15052-74/7

- formowanie kodowych kombinacji kodu korekcyjnego /9>8/ ze
sprawdzeniem na nieparzystoso?

- worowadzenie sforrnalizowanych kombinacji kodowych do urzadzenia
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sprzetoJaco-ateru;)acego, asynchronicznie w postaci romolegtej,
odf)Ov.iadajacej stykowi typu Mg, na odlegtos¢ do 16

- wprowadzanie do urzadzenia sprzega,jaco-sterujgcego kombinacji
sygnatow sterowania znacznikiem monitora ekranowego/”" I
z czestotliwoscig 2™ imp./sek.

Klawiatura 94N jest zasilana z zewnetrznego zasilacza pradu
statego napieciem 5~0,5 V, Pobdr mocy nie przekracza 8 V,

Wymiary: 334 x 365 x 71 mm,
Wasa - 5»5 kg.

Urzadzenie 94N sktada sie z klawiatury literowej, cyfrowej i
funkcjonalnej oraz dwéch elektronicznych blokéw funkcjonalnych.

Schemat struktury elektrycznej urzadzenia 94K przedstawia
rysunek 2,2, Obejmuje ona klawiature, zesp6t kodujacy, blok wzmacnia-
czy wyjdciov/ych i blok sterujacy.

Klawiatura jest przeznaczona do wyboru symboli i komend stero-
wania monitorem ekranovyra. Sktada sie z 66 klawiszy /rys,2,3/, z
ktérych 16 jest przeznaczone do wprowadzania komend sterov/ania,

31l do wprov/adzaniQ liter alfabetu rosyjskiego i *acinskiego, 17 do
wprowadzania cyfr i znakéw, jednego klawisza ™0Odstep' 1 jJednego
klav/isza /BP/HP/, ktéry Jest przeznaczony do przejscia z alfabetu
rosyjskiego na tacinski 1 odwrotnie. Ponadto, na panelu klawiatury
znajdujag sie cztery lampki sygnalizacyjne:

.kodujacy jest przeznaczony do przeksztatcania symboli i
komend sterowania, wybieranych za pomocg klawiatury, Vv; kod korekcyjny
/9,8/ ze sprawdzeniem na nieparzystosé. Przeksztatcenie jest reali-
zowane w dwéch etapach: poczatkowo nastepuje przeksztatcenie znaku
w kombinacje kodov."a osmiu impulsév/ binarnych, a nastepnie formowana
jest kombinacja kodu /9,8/, poprzez dodanie dziewigtego impulsu

kontrolnego. Jego wartos¢ musi by¢ taka, aby liczba jedynek v;
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kombinacji /4acznie z impuloem kontrolnym/ byda nieparzysta.

Blok w2macn.iac2y ,w™Sciowych zapewnia, takie uksztattowanie
parametréw syfpiatow wyjsciowych, aby umozliv/iatly one v/spoprace
2 urzadzeniem sprzegajaco-sterujacym. Liczba v;zmacniaczy odpov/iada
ilosci sygnatow wyjsciowych /rys.2.2/, zgodnie ze stykiem typu

Z8lok sterujacy, jest przeznaczony do zapewnienia odpov/iedn.lej
w czasie /synchronicznej/ wspodpracy ze sobg zespokdvw/ 1 blokév/
urzadzenia AN, a takze jego jako catosci z urzadzeniem sprzegajaco-
sterujacym /zev7netrznym/.

Proces wprowadzania do urzadzenia sprzegajaco-sterujgcego
symboli Bub komend ma nastepujacy przebieg: urzadzenie 94N po
jego wkaczeniu przesyta do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego
/rys,2.2/ staty sygnat "Gotpwosé zrédia™ /TM /, jezeli urzadzenie
sprzegajaco-sterujgce jest gotowe do przyjecia informacji, wytwarza
staty sygnat '"'Gotowos¢ odbiornika™ /PW /, zezwalajacy urzadzeniu
94N na przestanie informacji 1 okresowy sygnat *"Sterowanie odbior-
nika" /yn/.

Jezeli w tym czasie wcisniety byt klawisz klawiatury, to
odpov/iadajaca mu kombinacja kodowa podawana jest na wyjscie urzag-
dzenia 94N w momencie pojawienia sie sygnatu YFli sygnatuVH, Ostatni
sygnat jest wskazowkg dla urzadzenia sprzegajaco-sterujgce™» ze
z urzadzenia 94N zostata przestana kolejna informacji szynami 1P -
8?» KP, Sygnat "Koniec nadawania" /KU'/ oznacza symbol konca nada-
V/ania. Jest on formowany w urzadzeniu 94N po nacisnieciu klawisza

i przechodzi z kolejnym sygnatem po wyjsciu kombinacji sygna-
46"w odpowiadajacej komendzie BBOA .

Przy wprowadzaniu symboli réznych grup, praca urzadzenia 94N
przebiega nastepujaco. Po zakgczeniu zasilania, na urzadzeniu 94N

zapalaja sie lanpkj sygnat izacyjne pB» BBOA PASP i /rys,2.3./.
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Zespot kodujacy uatav.lia sie w zerowe podozenie wyjsciowe, natomiast
blok sterow-ania wypracowuje do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego,
poprzez blok wzmacniaczy wyjsciowych, sygnat TH . Po nacisnieciu
jednego z klawiszy literowych lub klavw/iszy komend sterowania, zespot
kodujacy formuje kombinacje kodowag " PYC " 1 kombinacje wprov;adzanego
symbolu* Jezeli urzadzenie sprzegajgco~sterujace jest gotowe do
przyjecia od urzadzenia 94N informacji, to formuje i1 wysyta sygnaty
fn ivn - Po tym ostatnim sygnale, blok sterujacy wysyta poprzez
blok wzmacniaczy wyjsoiov;ych, sygnat TH i1 rov/noczesnie sygnat steru-
Jacy do zespotu kodujgcego, ktéry umozliwia wyprowadzenie kombinacji
kodowej wprowadzanego symbolu, poniewaz na szyny 1P - 8P, KP jest
podawana kombinacja kodowa H#AC ', Jak tylko zostanie zdjety sygnat
yn , blok sterujacy skasuje sygnat zakazu v;yprowadzania kombinacji
kodovw/ej wyprowadzanego symbolu* Dlatego przy pojawieniu sie kolejnego
symbolu yn , blok sterujacy formuje sygnat YH i sygnat do odczytu
kombinacji kodowej* z zespotu kodujgcego* Znaki elementarne tej
kombinacji poprzez wzmacniacze podawane sa ha szyny wyjsciowe
1P<f8P, KP jednoczesnie z sygnhatem YM. Po kolejnym przyjeciu sygnatu
Vn , blok sterujacy wysyta sygnal, za pomocg ktorego zespdt kodujacy
jest zerowany* Po nacisnieciu drugiego klawisza liter lub komend
sterowania,proces wprowadzania symboli pov/tarza sie analogicznie
ja wyzej opisano.

Proces wprowadzania komend sterowania znacznikiem monitora
ekranowego /przy nacisnieciu klaw"iszy — / rézni sie tym,
ze uformowana kombinacja kodov;a jednoczesnie z sygnatem YH bedzie
powtarza¢ sie z czestotliwoscia ? razy na sekunde tak ddugo, jak
bedzie wcisniety klawisz. Zapewnia to szybkie v."prowadzenie znhacznika

na ekranie w powozenie zerowe.
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Procer, wprov/adzania cyfr i znakddv; rdzni aie tym e po na-
cibnieciu na klawisz cyfr, po sygnale YA, z zepotu kodujacego
zaniiast kombinacji ' ?yC ” bedzie wprov/adzana kombinacja "UAT", a
zatem przy przyjsciu nastepnego sygnatu VH wyprowadzana jest kombi-
nacja kodovw/a wyprowadzanego symbolu. Zerowanie zespotu kodujacego
nastepuje roéwniez po przyjeciu sygnatu Yfl ,

Proces wprowadzania liter i1 znakéw alfabetu tacinskiego
/symboli wygrav/erow®anych W dolnym rzedzie alfabetyczno-cyfrowych
klawiszy/ rozni sie tym, ze przed wprowadzeniem symbolu nalezy
koniecznie nacisngd klawisz "BP/HP", Po wykonaniu tej czynnosci,
gasnie lampka eyipnalizacyjnaPVC, a zapala sie lampka/ATi po pierwszym
sygnale yn, z zespotu kodujacego bedzie przesytana kombinacja kodowa
5 J\AT Q dopiero po przyjsciu drugiego sygnatu YH - kombinacja
kodowa wprowadzanego s.ymbolu, ale W dacinskim rejestrze /6smy znak
bedzie zerem/. Zerowanie jest identyczne jak w poprzednio opisanych
przykdadach.

Jezeli nacisngd klawisz BBOA , to proces kodowania i1 wprowa-
dzania tego sygnatu odbyw"a sie tak jak przy wprowadzaniu dowolnego
symbolu, tj, po plerv.szym sygnale YH , po nacisnieciu klawisza, do
urzadzenia sprzegajacc-sterujacego bedzie wprov/adzona kombinacja
"?YC", a po drugim sygnale YA ~ kombinacja odpowiadajagca komendzie
BBOA , natomiast po jej zdjeciu zespot kodujacy przechodzi do potoze-
nia zerov/ego. Po pojawieniu sie z urzadzenia sprzegajgco-sterujacego
kolejnego, trzecie™:© sygnatu Yn,blok sterujacy formuje i wyprowadza
poprzez blok wzmacniajacy sygnat KH , a po zdjeciu sygnatu YfAl, prze-
staje wysytad sygnat rH/gasnie lampka BBOA "PAP /, Jezeli klawisz
BBOA zostanie zwolniony, laropka zapala sie ponownie, blok sterujacy
formuje 1 wysyta sygnat TM, Urzadzenie jest gotowe do przestania

ko 1fjnej Viajidosol,
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2.2, Piiv_wprowadzania__sformalizowan”ch_kodo"ra®

2,2.1, Pulpit wprowadzania sforiTiallzowanych”kodo™ranidw™typu
D10

Pulpit D10 _jest przeznaczony do wprowadzania sformalizowanych
komend 1 sygnatéwliterowo-cyfrowych za posrednictwem urzadzenia
sprzegajaco-sterujacego do urzadzenia transmisji danych T-244-"".
Rilpit wchodzi w skdad urzadzen zamontowanych w WDSz typu MP~31 i
umozliwia:

- wybdér do 192 roéznych sformalizowanych termindéw i1 pojec
/w zaleznosci od przygotowanego wariantu i jego bojowego wykorzysta-
nia/ oraz 15 sj¥nboli statych dla wszystkich wariantow;

- wybor HBlterowo-cyfrowych informacji i1 ich redagowanie;

- wyprowadzanie do urzadzenia sprzegajaco-sterujgcego komend
i sygnatow za pomocqg dziewieciostopniowych kombinacji kodowych w
uktadzie réwnolegtym;

- odbidér symboli informacji od urzadzenia transmisji danych
poprzez urzadzenie sprzegajaco-sterujace, w postaci szesciostopnio-*
wych kombinacji kodowych w ukdadzie réwnoleghym;

- zobrazowanie na wskazniku alfanumerycznym odebranych informa-
cji o 36 miejscach znakowych;

- wprowadzenie komend sterowania praca urzadzen sprzegajgco-
eterujacych, transmisji danych i dokumentowania;

- odbidr i1 zobrazovianie na lampach indukcyjnych komend stero-
wania 1 sygnatéw rezimbv,” pracy urzadzen sprzegajaco-sterujacego,
transmisji danych i dokumentowania;

- prowadzenie autonomicznej 1 funkcjonalnej kontroli.

i“ulpit D10 podtaczony jest do urzadzenia sprzegajaco-struja-

cego 19N, Odlegtos¢ miedzy nimi nie powinna by¢ wieksza Jak 20 m.
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Zaoilanie pulpitu D10 jest zapewnione z sieci poktadowej
wDSz o napieciu 27 V /pobierana moc - 50 V// i dodatkowego zrodia
zasilania /blok H 79/ napieciem 5V /pobierana moc - 10 W/.

Y/ymiary pulpitu 010: 540 x 300 x 248 rar

Masa - 35 kg.

Pulpit 010 sktada sie z nastepujacych paneli: zmiennych danych,-
8terow"ania, Vv;skaznika alfanumerycznego oraz czesci, w ktorej rozmie-
szczono subbloki z elementami logicznymi.

Pand ~zmiennyobadanych przedstawia sobg klawisze, rozmieszczo-
ne na obrotowych bebnach, posiadajacych cztery stabilne potozenia,-
V kazdym podozeniu mozna operowac¢ 48 klawiszami.

Pod kazdym klawiszem znajduje sie mlkrostyk, ktéory ssv/iera
sie przy nacisnieciu klav.\isza, zapewniajac wprowadzenie komendy lub
symbolu v/ygrav/erowanego na klawiszu. Obrét bebna zapevmia sie
pokretdem /potozon/m z prawej strony/, ktdre oprocz tego steruje
przedaczaniem rejestréow. Obrét pokretda zapewnia zmiane wszystkich
48 klawiszy i ustawienie nowych 48, odpowiadajgacych innemu rejestro-
wi, W ten sposéb panel zmiennych danych umozliwia wprowadzenie 192
/4B X 4 = 192/ rbéznych komend, zdan, s#6w i symboli. Panel zmiennych
danych wykonany jest w roznych wersjach, v/ykorzystywanych w zale-
znosci od przeznaczenia bojowego pulpitu D10,

Na~] ianelach”"G_terowania rozmieszczono klawiature cyfrowg oraz
panelu: ftercw.ariia v.yprowo lzaniem v/iadomosci na wskaznik alfa-
numeryczny, sterowania nadawaniem UTP, sterowania odbiorem UTI) T-244~1

53N, sterowania urzadzeniami dokuraeutowania, sterowania pulpi-
tem DI0 i kontiroli nulpitu D10 /zakr;yW"any wieczkiem/«

/rys._2.4/ znajduje sie po prawej stronie
panelu ziajennyeh danych, Klavw/.latura zawiera klawisze wszystkich

ey"r, ;aiaki " 1 klawisze BBOA rpynm>l oraz C5P0OC rpynfibl.
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Ostatnie dra klav/iGze przeznaczone sg do sterov/ania wskaznikiem
olafanumerycznym przy odbiorze informacji z UTD,

Panel=3terowania wprowadzaniem wiadomosci jest rozmieszczony
po lewej Rtronic /rys.2.4/ panelu zmiennych danych 1 zawiera kla-
wisze:

- HAHAJIO- przeznaczony do przyf~otowania urzgadzenia sprzegajaco-
sterujgcego do wprowadzania v;iadomosci;

- CBPOC TASiIIO i CBPOC "HAKA - przeznaczone odpowiednio do
kasowania catej informacji wprov/adzonej na w"skaznik alafanumeryczny
lub tylko ostatniego znakuj

- TEKCT - przeznaczony do zdalengo etrowania aparatem tele-
graficznym RTA-6;

- “ formujacy komende dla UTD do nadawania wiadomosSci
w +acze telekomunikacyjne.

Na panelu rozmieszczono takze dwie lampki sygnalizacyjne:

- JAnpoc , zapalajaca sie gdy kanat wymiany informacji z
urzadzeniem 19N jest zajety;

“BBOA » zapalajaca sie gdy mozna wprowadzi¢ dane z
pulpitu D10,

Panel sterowania urzadzeniami dokumentowania jest przeznaczony
do zdalnego wkgczania i wydaczania urzadzen dokumentowania.
Czynnosci te wykonywane sg za pomoca przedacznika OTKJI.-nEM.ATb.
Znajdujgca sie w panelu lampka sygnalizacyjna POT Swieci, gdy urzg-
dzenie dokumentov;ania jest gotowe do drukowania informacji.

Panel~sterowania odbiorem UTD 53N jest przeznaczony do stero-
wania odbiorem w/iadoracsci z UTD 53N. Na panelu rozmieszczone sg
nastepujace klawisze:

- HAKOn/IEHWE» przeznaczony do ustawienia rezimu konsekv/entnej

akumulacji w pamieci buforowej T-244-1 wiadomosci odbieranych przez

UTD 53N;
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-nPMEM , przeznaczony do zapewnienia w urzadzeniu sprzega-
Jaco-sterujacyin priorytetowego odbioru wiadomosci z UTD 53N.

Na panelu zma,]du;33 sie rowniez trzy lampki sygnalizacyjne:

- HAKONjIEHME>»> zapalajgaca aie przy ustawieniu rezimu konse-
kwentnej alcumulacji}

- HM - "posiadanie informacji', zapalajaca sie w przypadku
v/yetepowania informacji w UTD 55N;

- K3 - "koniec wyprowadzania', zapalajaca sie, gdy zostato
zakotlczone wyprowadzenie informacji odebranej przez UTD 53N*

przeznaczony do sterowania
odbiorem informacji z UTD T-244-1* Na panelu znajdujag sie:

- przetacznik HIT. AfIA-OTICil , ktérym whacza sie wyswietlanie
na wskazniku alfanumerycznym znakéw odbieranych przez UTD T-244-1
v/i1adoraosci j

- klawisz nPMHM, ustanawiajacy priorytet odbioru wiadomosci
z UTD T-244-1;

- lampki sygnalizacyjne: HM, zapalajgca sie przy wystepowaniu
Informacji w UTD T-244-1 i 0UX , zapalajagca sie przy v;ystapieniu
btedu w wiadomosci odbieranej z UTD T-244-1.

Panel steroyyania nadawaniem UTD jest przeznaczony do sterowanial
nadawaniem UTD T-244-1* Na jego ptycie znajduja sie nastepujgce
klawisze:

-nOBTOPMTfc KAT» po wcisnieciu ktorego formuje sie sygnat
nakazujacy powtdrzenie nadawania wiadomosci;

- C5POC KAT , do formov/ania sygnatu, po ktérym kasowane sg
informacje znajdujace sie w pamieci buforov/ej urzadzenia 19N,

w pamieci operacyjnej T-244-1 i na wskazniku, alfanumerycznym
pulpitu D10; -

- OTKAJ OT BBOAA , do ustav/ienia rezimu, przy ktérym +acznosc
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z UTD nie przerwana i mozliwe jest wprowadzenie nowej informa-
cji w miejsce starej.

Ponadto na pt#ycie panelu rozmieszczone sg nastepujace lampki
sygnalizacyjne:

-BP - "zezwala sie wprowadzic¢", Swiecaca, gdy do pamieci
operacyjnej UTD T-244-1 mozna wprov/adzi¢ informacje;

- NnPEA - "ostrzezenie", ktora sygnalizuje miganiem, gdy do
zapednienia pamieci operacyjnej UTD T-244-1 zostato jeszcze 50
znakow 1 Swieci na stale, gdy do zapeknienia tej pamieci zostato
20 znakéw;

-OtLL» o6wiecaca przy v/ystapieniu btedu w wiadomos$ci, v;prowa-
dzanej do pamieci operacyjnej UTD T-244-1;

-KAPHEAOB t $Swiecgca po sygnale "kodogram nie przestany"

z UTD T-244-1.
m --- zawiera na swej ptycie;

- gniazdo do klucza blokujacego;

- przetacznik CETb-0Tk/l1, przeznaczony do wkaczenia i wytgcze-
nia zasilania;

- klav/isz VCT.0 , przeznaczony do formowania sygnatu, kasujace-
go w"szystkie rezimy pracy;

- lampki sygnalizacyjne; 27B, $Swiecgca przy wystepowaniu
napiecia zasilajacego 27 V i1 ABAPtlit , Swiecgca w przypadku wystgpie-
nia w zestawie pulpitu D10 niesprawTiosci.

Panel IMontroli pulpitu DL 0O, jest przeznaczony do przescia
pulpitu w kontrolny rezim pracy. Na jego p#ycie znajduje sie prze-
+acznik ?AB-KOHTpfI/Hk, umozliwiajacy przedaczenie pulpitu w rezim
pracy lub kontrolny oraz szes¢ dic¢d sSwietlnych, odzwierciedlajacych

w kontrolnym rezimie kombinacje kodow/e wybranych symboli.
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V/akaznik alafanumeryczny jest przeznaczony do zot)razov/ania
nadaw"anych i1 odbieranych wiadomosci. Pojemno$¢ wskaznika wynosi 36
miejsc znakowych. Kazde miejsce znakowe jest zbudowane z miniaturo-

wych, elektroluminescyncyjnych wskaznikoéw Ilterowo-cyfrov/ych typu

Ogélna struktura pulpitu wprowadzania sformalizowanych kodo-
przedstawiona na rysunku 2,5»
Obejmuje ona:

- klawisze sterowania, przeznaczone do v;prowadzania sygnatoéw
sterov/ania rezimami pracy wskaznika alfanumerycznego, urzadzenia
sprzegajaco-aterujacego, urzadzenia transmisji danych i urzadzenia
dokumentow®anla wiadomosci}

- klawiature cyfrowg,przeznaczong do v/prowadzania sforraallzo- -
wanych rozkazéw, zdan i symboli}

- urzadzenie kodowania symboli /VKC - ustrojstwo kodirowanja
simbotow/ 1 rejestrow /YKP - ustrojstwo kodiroy™anja registrow/,
przeznaczone do kodowania w kombinacje’dzlewiecioelementoy/a rozkazow
i symboli, wybranych za pomoca klav/latury informacyjnej i cyfrowej
/symbole cyfrowe mogg byé wybierane niezaleznie od ustav/ienia reje-
stru 1 moga mied jednakowe kombinacje na wszystkich rej“estrach/}

- urzadzenie rozdziatu informacji /YPM- ustrojstwo razpredie-
lenja informacij/, zapewniajace rozdziat informacji}

- wskaznik alafanuineryczny z urzadzeniami sterowania /YYAINT-
ustrojvstwo uprav/lenja atfawitno-cyfrowom tabto/, przeznaczone
dacmic-3 do zobrazowania wyprowadzanej lub odbieranej z UTP
Informacji;

- urzadzenie kontrolne 1 ostrzegajace /Y~h0 - ustrojstwo
kontrola 1 otobrazenja/, przeznaczone do autonomicznej 1 funkcjo-

nalnej kontroli pulpitu D10;



- urij\deeriie sterowania /W ~ ustrojstwo uprav/lenja/, przezna-
czone do zapewnienia z(?odnooci pracy v/szystkich elenientow/ pulpitu
V; czasie /synchronizacjl/.

Pulpit v/prowadzania eformalizov/anych kodograméw typu D10
zapewnia nastepujace rezimy pracy:

~ rezim wprowadzania informacji do nadania;

r rezim wyprowadzania odebranej informacji;

- rezim kontroli funkcjonalneje-

We v;szy3tkich wymienionych rezimach, praca jest mozliwa przy
ustawieniu klucza blokujgcego w gcbme potozenie, a przetacznika
CETb-O0TKA, w potozenie CETb « Przed4gcznik PAGOTA - KOMTPOiIU» ustawia
sie W potozenie PAS50TA dla dwoéch pierv;szych reziméw pracy, a w
potozenie KOHTPOAb dla trzeciego rezimu pracy,

pulpit zostaje
whgczony po nacisnieciu klawisza HAN.AAO panelu sterowania wprov."a-
dzaniem informacji. Przy nacisnieciu tego klawisza zapala sie
lampka sygnalizacyjna ~"OPOC 1 w urzadzeniu sterujacym formov/any
jest sygnat ~AHPOC do Urzadzenia sprzegajaco*-sterujgacego w celu
stwierdzenia jego gotowosci do formowania wprowadzanych informacji.
Jezeli urzadzenie sprzegajaco-sterujace jest gotowe do formov/ania
informacji, wéwczas przesyta sygnat - odpowiedz ”~ Bbog
/wolno wprowadzadé/. Wraz z przyjsciem sygnatu-odpowiedzi, na panelu
sterowania gasnie lampka sygnalizacyjna ~AnPOC, a zapala sie lampka
BBOAPANP, Dopiero po tym, mozna rozpocza¢ wprowadzanie v;iadoraosci,
za pomocag klawiatury informacyjnej i cyfrowej pulpitu D10, jak
rowniez klawiatury alafanumerycznej urzadzenia 19H,

Przy nacisnieci na klav;isz dowolnej z wymienionych klawiatur,
na wyjsciu urzadzenia kodowania sygnatu / YKC/ 1 urzadzenia kodo-

wania rejestrov/ / VKP / powstaje dziewieciorzedowa kombinacja kodov;a
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i X "impuls towarzyszacy kodowi danych" /MCKA- impuls soprowozdie-
n.ja koda darmych/, ktore przez urzadzenie rozdziatu informacji
/YPM/ przechodza do urzadzenia sprzegajgco-sterujacego, gdzie odby-
wa sie formowanie i zaparaietyw™anie wiadomooci lub znaku. Y/iadoraoso
uformowana v, postaci szescioelernentowej kombinacji, z urzadzenia
sprzegajaco-sterujacego jest skierowana na wejscie urzadzenia
rozdziatu Informacji pulpitu D10 wraz z "impulsem tov/arzyszacym
informacji wskaznika"™ /MCI/IT- impuls soprowozdienija informacij
tabto/, za pomoca ktorego w urzadzeniu sterow"ania wskaznikiem alafa-
numerycznym, kazda kombinacja kodowa jest przeksztatcana w kombina-
cje osiemnastoeleraentowfg, zapamietywana 1 zobrazowang na wskazniku
alafanumerycznym. W ten sposéb zapewniona jest kontrola prawiddo-
v/o6ci wprowadzania przez operatora wiadomosci.

Podczas procesu wprowadzania wiadomosci mozliwe jest kasowanie
/wycieranie/ catej tresci wybranej wiadomosci lub tylko ostatniego
znaku. W tym celu wystarczy wcisng¢ klawisz CBPOC TA5J10 Lub CSPOC
3HAICAJezelil jJest potrzeba wydrukowania wprowadzanej wiadomosci na
dalekopisie RTA-6, wowczas na panelu sterowania wydrukiem, prze-
+acznik OIKIT - FIFtiATb nalezy ustawi¢ w podozenie nEH,ATb/powinna za-
Swicid sie lampka sygnalizacyjna ror/, a na panelu sterowania wprow‘a-
dzeniem, nacisna¢ klawisz TKKCT.

W celu nadania wprowadzanej wiadomosci w kanat transmisji
danych nalezy na panelu strowania w/prowadzaniem w"cisngd przycisk
KOHEU§, ™ 2a pomocg sygnatu sformowanego W urzadzeniu sterujgcym
/ yy/ pulpitu D10, przy nacisnieciu tego klaw"isza, wprowadzana
wiadomos¢ -".ostanie przestana do pamieci buforowej UTI) T-244-1 *

0 gotowoscj UTD 00 przyjscia wiadomosci sSwiadczy sygnat, na ktéry
zapala sie la.mpka BP w panelu sterowania nadawaniem UTh, Jezeli do

m._3ksym.3InGj ol jetoscl kodogramu zostaje jJeszcze 50 znakdéw, wéwczas
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v; ponclu ziACzynSi mi(P:ota¢ lampka FIPEA» a gdy zostaje 20 znakovw/, lampka
Swieci ciagle. Zapewnia to kontrole objetosci wprov/adzanej v/iado~
mouci -

V/ przypadku gdy podczas wprewadzania do UTD, W wiadomosci
zostang wykryte biedy, zapala sie lampka oLl . W takim przypadku
kodogram wprowadzony do pamieci buforowej UTD mozna skasovw/a¢ w cato-
sci przez wcisniecie klawisza ceEpoc KA* , lub zrzec sie przekazu
tej viadomosci w kanat przez v/cisniecie klawisza OTKAJ OT OBOAA.

Jezelil po nadaniu kodograrau nie otrzjanamy pokwitowania, to UTD
wysyda do pulpitu D10 sygnat, ktéry powoduje zapalenie lampki KAT
H6AOB. W takim przypadku jest mozliwos¢ zrealizowtania uzupednia-
Jacego nadania kodogramu przez wcisniecie klawisza HOBT ICAT,

V/ rezim yAprowadzania odebranej wiadomosci pulpit D10 prze-
chodzi automatycznie przy przyjmowaniu v;ladomoscl z kanatu UTD
T-244-1 1lub 53N. W tym przypadku na ptycie panelu sterowania odbio-
rem UTD lub 53N /rys.2.4/ zapala sie lampka sygnalizacyjna Hl4
/wystepowanie informacji/, W celu przestania odebranej wiadomosci
z pamieci UTD do urzadzenia sprzegajaco-sterujgcego nalezy wcisngé =
klawisz nPMEM

Jezelil w czasie przesytania wiadomosSci zostang wykryte bledy,
wowczas na panelu sterowania odbiorem UTD zapali sie lampka Olit.

V/ celu wyprowadzenia wiadomosci na wskaznik alafanumeryczny nalezy
przetgcznik ARA-CTKAustawi6o w polozenie *iT.ARA, a na panelu
klawiatury cyfrowej /rys.2.4/ nacisnaé¢ kla\"isz BBOA rPYRnU«
V/bwczas znaki wiadomosci w postaci szescioelementowych kombinacji
kodowych z urzadzenia sprzegajaco-sterujagcego beda przesytane do
urzadzenia rozdziatu informacji /YPH/, a stad, na wskaznik alfa-
numeryczny. W przypadku gdy objetos¢ odbieranej wiadomosci przekro-

czy pojemnos¢ wskaznika alfanumerycznego /56 znakéow/, v/éwczas jest



ona nadawana czesciami, 2 ktdorych kazda ma objetos¢ do 36 znakéw.
V/ przypadku odbioru v."iadoraosci z urzadzenia 53N, wprowadzanie
v/iadomosci realizowane jest podobnie jak 2 UTD T~244~"1 -

Oprocz tego jest mczliv;o$¢ bezposredniego przestania
wiadomosci z urzadzenia 53N do pamieci buforowej T-244-1. & tym

celu na panelu sterov/ania odbiorem 5311 nalezy wcisna¢ klawisz

HAKOn/IEHCie, Czynnos$¢ powyzsza v/ykonuje sie po odebraniu sygnatu

=posiadanie informacji” i1 zaswieceniu lampki sygnalizacyjnej ”MM”.
pulpit przelacza sie recznie
ustawiajac przedgcznik PA5~KOHTPOitidna panelu kontrolnym w podozenie
I"OHTPO1ib. W tym przypadlcu na szesciu diodach swietlnych panelu,
Wyswietlane sg szescioelementowe kombinacje dowolnie wybranego

znaku, co umozliwia przeprowadzenie kontroli prawidtov/ej pracy
pulpitu.

2,2,2, Pulpit wproy™adzania sformalizowanych kodograméw

tyEu~D34

Pulpit D34 przeznaczony jest do wprowadzania sformalizowanych
kodograméw literowo-cyfrowych wiadomosci niesformalizowanych i
komend sterowania monitorem ekranov/ym.

Pulpit P34 umozliwia:

/ " vwbor poje¢ do sformalizowanych kodograméw®,,literowo-cyfro-
wych wiadomosci 1 komend sterowania monitorem ekranowym;

- kodowanie kazdego wprowadzonego symbolu w kodowa kombinacje
siedmioelemeritowg, a nastepnie formowanie z niej kodu korekcyjnego
/9,8/ ze sprawekzeniem na nieparzystosc;

- wyprowadzenie do urzadzenia sprzegajaco~sterujacego sformali-

zowanych kombinacji kodowych y“wbranego symbolu w postaci roéwnolegtej
na odlegtos¢ do 20 m*
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- wysSwietlanie elementowe \wytvw/orzonej kombinacji kodowej .

Zasilanie pulpitu zapewshia sie z sieci poktadowej pradu
crtalego napieciem 21 V, Pobierana moc nie przekracza 25 V.

Wymiary pulpitu ~ 215 x 45Z x 510 mm.
kasa - do 13,8 K.

i-tilpit sktada sie z klawiatury /rys.2.7/ i przedziatu, V ktérym
rozmieszczono blok zasilania oraz gubbloki z elementami logicznymi,

Strukturalny schemat pulpitu D34 przedstawiono na rys.2.6.
Obejmuje ona klav/iature, urzadzenie kodujace, vskaznik, blok
wzmacniaczy W5"-jScion"ych 1 urzadzenie sterujace.

Kl .omatura sktada sie z panelu zmiennych danych, panelu
klawiatury cyfrowej i klawiatury sterowania,

-I’'st analogiczny jak w pulpicie D10.
Umozliwia wprowadzenie 192 poje¢ za pomocg czterech rejestrow,
w tej liczbie réwniez 40 znakéw alfabetu rosyjskiego v; rejestrze
pierwszym. W zaleznosci 6d przeznaczenia pulpitu D34 mozna w nim
zamontov. a0 jeden z szesciu wariantéw panelu zmiennych danych /D34,
D34-1, D34-2, D34-3/.

rozmieszczony jest na prav/o od panelu

zmiennych danych /rys.2.7/ i jest przeznaczony do wprowadzania
10 cyfr 1 8 znakdw.

znajduje sie na lovw/o od panelu zmiennych
danych i posiada 18 klaw/iszy, przeznaczonych do wyboru komend stro-
wania monitorem ekranowym.

Oprécz tego na panelu pulpitu D34 /rys.2,7/ znajduje sie
klawisz OBQHM/CSPOC, do kasowania logicznych elementdow, klawisz
CETb, do wkaczania zasilania, Ivampki sygnaliZvacyjne 5B, ABAPMH i
diody swietlne urzadzenia indykacji Py KP, TW ,VH .

Urzadzenie kodu™ncc , jest przeznaczone do przeksztatcania

s;pmboli 1 komend sterowania, wybranych przy pomocy klawiatury,
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Vj kod korekcyjny /9,8/ ze sprawdzeniem na nieparzystoac¢. To
przeksztatcenie odbywa sie dvmetapowo. Poczatkowo realizowane jest
kodowanie symbolu w siedmiorzedov/a kombinacje kodov/g z impulsem
towarzyszacym, a nastepnie droga dotaczenia dziewigtego elementu
powstaje kombincja kodu korekcyjnego /9»8/. Dziewigty impuls jest
tak dobierany, aby liczba jedynek w kombinacji kodowej byda nie-
parzysta.
Urzadzenie v/skaznikowe zabezpiecza elementowe/dwietlne/
wydv/ietlanie kombinacji kodov/ej 1 sygnatéw ~gotowodei zrodka™ TH
i 7sterowanie zrod¥a'™ VM , wyprov/adzanych na wyjdcie pulpitu D34*
zabezpiecza wspotprace D34 z
urzadzeniem sprzegajaco-sterujacyra na poziomie odpowiednich para-
metrow przekazyv/anych sygnatéw. Skdada sie z 12 wzmaniaczy, odpo-
v/iednio do liczby sygnatéw wyjociowT-oh.
Urzadzenie sterujgce, przeznaczone jest do zapewnianie zgodno-
Sci w czasie, pracy wszystkich elementéw pulpitu miedzy sobg 1 z
urzadzeniem sprzegajaco-sterujacym.
Wprowadzenie symboli 1 komend do urzadzenia sprzegajaco-
sterujacego realizowane jest asynchronicznie odpowiednio ze stykiem
e W tym celu po wkgczeniu pulpitu i nacisnieciu klawisza
C5POC do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego wysytany jest
sygnat staty 'gotowos¢ zréodda /TM/, W przypadku gotowosci dp
przyjmowania informacji urzadzenie sprzegajaco-sterujace wysyta
staty sygnat "'gotowosé odbiornika"™ /m /, zezwalajacy pulpitowi na
wysydanie informacji i1 okresov/y sygnat ''sterov/anie odbiornika™ /Z*/11/<
Jezelil nacisng$ na klawisz pulpitu, to w urzgdzeniu kodujgcym
formowana jest kombinacja kodu /9»8/, ktdéra po sygnale YH z urzag-
dzenia. sprzegajaco-sterujacego przekazyv/ana jest do urzadzenia

indukujgcego oraz na v/yjscie w tov/arzystv/ie sygnatu YM/ste.rov/anie
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zrodda/ V postaci rov;noleghed ¢ % takim ukdtadzle, v/ybor symboli

moze byé realizov;any w dowolnym momencie, a wryprowadzenie kombinacji
kodowej danego symbolu realizuje sie dopiero wov/czas, gdy po
nacisnieciu klawisza pojawi sie sygnat yfA /sterov/anie odbiornika/.

Proces wprov/adzania komend sterowania znacznikiem monitora
ekaranowego /klawisze / rézni sie tym, ze
v/ytworzona kombinacja kodowa wskazanych komend razem z sygnatem
/Ubedzie sie pojawiaé¢ jJeden raz na sekunde przez caty czas na-
cisniecia klawisza. Zapewnia to szybsze wprowadzenie znacznika w
zerowe potozenie.

Koniec wprowadzania wiadomosci realizuje sie poprzez nacisniecie
klav/isza BBOA < Po jego nacisnieciu jest formowana przekazywana do
urzadzenia sprzegajaco-sterujacego kombinacja kodowa tej komendy -
w momencie pojawienia sie pierwszego /po nacisnieciu klawisza/
sygnatu YR , Wraz z pojawieniem sie kolejnego sygnatu YR , urzadzenie
sterov/ania formuje sygnat ''koniec nadawania" /KR / i przestaje
wysyta¢ sygnat '‘gotowos¢ zrodda™ / PId /. Moment ten oznacza, ze
v/prowadzanie wiadomo$ci zostato zakorczone. Jezeli klawisz BBCA
zostanie zwolniony, to elementy pulpitu D34 v;racajg w potozenie
wyjsciowe 1 -do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego wysydtany jest
staty sygnat TM e Mozna zndw" przystapi¢ do wprowadzania kolejnych

wiadomosci,
UEgndzenle odczytu v;spotrz£dnych tyou 47N

Urzadzenie odczytu wspodrzednych /YCK / jest przeznaczone do
pétautomatycznego odczytu wispédrzednych punktéw z mapy lub z innego
graficznego dokumentu. Konstrukcyjnie urzadzenie 47N skdada sie
z planszetu ole\"tronlcznego /blok B75/, czytnika wspodrzednych
/ modut fjnkc jonalny P4301/ 1 przedziatu z Tunko jonaln\7ni czesciami

urzadzenia.
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zonie po.siada nootfpujace podstav/owe parametry techniczne]
zabezpiecza potautomatycznie odczytyy/anie v, "sp(GhzQdnych

punktéw z dielektrycznego dol-aimentu graficznego, uinieDzczonego
w granicach pola roboczego planszetu;

~ zapewnia mozliwos¢ funkcjonalne;j kontroli 2ze sprav/dzeniem
poprawnosci +ancucha, /ciagu/ odczytywanych wspétrzednych, punktéw;

~ zapewnia nadav/anie dziesieciorzedowych kombinacji kodowych
wspot.rzednych X 1 Y do urzadzenia sprzegajaco~sterujacego w zgo-
dnosci ze stykiem

~ dok#adnos¢ odczytu \vspétrzednych jJest nie mniejsza niz
-1,5 mm;

- kierunek osi odczytu v;spotrzednych znajdujacych sie na
krancach pola roboczego planszetu jest dodatni dla wspodrzediiych
X - z dotu w gére, a dla wspétrzednych Y - z lewa na prav, 0}

- poczatek /punkt wyjsciowy/ wspédrzednych znajduje sie w lewii
dolny/71 rogu pola roboczego planszetu;

~ zasilanie urzadzenia zapewnia sie z sieci poktadowej pradu
statego napieciem V;

- moc pobierana przez urzgdzenie - nie wieksza niz 40 W;

- rozmiary; 700 x 560 x 286 mm;

- maso urzadzenia nie Vv/ieksza od 46 kg.

urzadzenia odczytu ws|)ét-
rzednych*
W zestaw urzadzenia wchodza:
- czytnik wspodrzednych /CK/;
- modu# ankietowania i kodowania /YOK/;
- modut sterowania rezimem p.racy /JWPP /*

- tablica l:ontrolna /TK/;
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~ pamied operacyjna / ONY /;

urzadzenie wyprowadzania informacji / YBW /;

urzadzenie sterujace;

pulpit v/prowadzania wspodrzednych bazowych 7/ fIBBK/.

Cz~tnUe v/spodrzednych X,Y, przeznaczony jest do odczytu v/spok*
rzednych punktév/ z mapy. Jest on v/ykonany V postaci elektronicznego
otowka, \ korpusie ktérego zamontowano cevw/ke indukcyjng, przycisk
sterujacy i1 diode 6v/ietlna.

Modut ankietowania i kodowania zapewnia przeksztatcenie
wspotrzednych prostokatnych pola roboczego planszetu w dziesiecio-
rzedowe kombinacje kodowe. W jego zestaw wchodzi planszet odczytu
wspotrzednych i urzadzenie ankietowania. Planszet przedatav/ia sobg
dielektryczng ptyte z ekranem, WV ktory ymiontowano system wzajemnie
prostopadtych szyn przewodzacych prad, podgaczonych w 31 grup /po
16 szyn w kazdej grupie/ i utozonych réwnolegle co 2 mm. Jednoimienne
szyny wszystkich grup sa miedzy sobg potgczone. Na wspodrzednej X
v/ystepuje 12 takich grup, a na wspédrzednej Y ~ 19 grup.

Poczatek odczytu wspodrzednych /punkt poczatkowy/ znajduje
sie nad przecieciem pierwszych szyn pradowych wspodrzednych X i1 Y.
Urzadzenie ankietowania zabezpiecza formowanie impulséw ankieto-
wania grup 1 szyn, wyprowadzenie ich w ustalonym porzadku wspod-
rzednych szyn 1 kodowanie kazdej wspodrzednej punktu w kombinacje
dziesieciorzedowa . Przy czym szedd pierwszych rzedow /Zelementow/
odpowiada numerowi grupy szyn, a cztery dalsze numerowi szyny w
danej grupie.

Moduk sterowania rezimem gracy, okresla rezim funkcjonowania
urzadzenia odczytu wspoédrzednych. Znajduje sie na pulpicie stero-
wania, ktéry rozmieszczono w lewtaa gérnym rogu planszetu i zawiera

dwa przetgczniki: PABOTAKOHTPO/I1b 1 TOHKA */UIHHi?.
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Tatllca kontrolna jest przeznaczona do zobrazowania rezultatéw
funkcjonalnoj 1 autonomicznej kontroli sprav/nosci urzadzenia
odczytu wspodrzednych. Konstrukcyjnie jest ona réwniez rozmieszczo-
na na pulpicie sterowania /w niektdérych zmodyfikowanych urzgdzeniach
odczytu wspétrzednych tablica kontroli przeniesiona zostata do
specjalnego bloku kontrolnego typu 77N/.

Tablica kontrolna umozliwia zobrazowanie:

- stanu dov/olnej kombinacji kodowej wspétrzednych X 1 Y, prze-
kazyv;anych do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego, na diodach
sSwietlnych opisanych: ¢Mg, ,4735 ,KP5
Yy rflsk+ad szyn stuzbov/ych styku M] za pomoca diod sSwietlnych

MyMb

- kombinacji kodowych wspédrzednych wybranego punktu w rezimie
pracy KOHTPO/Ib- za pomocg didéd sSwietlnych oznakov/anych X,Y, 1,2,4,
8,16,32,64,128,256,512;

- skdadu sterujacego urzadzenia - na diodach sSw"ietlnych AOt Al,
A2,A3,A4,A5;

- stanu szyn zasilajacych - na diodach swietlnych opisanych
“+27B", “+12,6B", "+5B”.

zapewnia okresowe magazynowanie dziesiecio-
elementowych kombinacji wspédrzednych X 1 Y, do momentu ich vyprowa-
dzenia do urzadzenia sprzegajaco-sterujacego po komendzie przesykanej
z urzadzenia sterujacego,
Jest przeznaczone do

fociT .Ovenia sygnatow stuzbowych w™Tauay i1 wyprowadzania kombinacji
kodowych wspédrzednych wybranego punktu, do urzadzenia sprzegaj”™"*
sterujacego w okreslonej kolejnosci, zgodnie ze stykiem H3 e

Ur;-r"dzenie cteru™ace, zapewnie koordynacje pracy wszystkich

elementéw urzadzenia odczytu wspodrzednych podczas ankietowania
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X;ola roboczego planszetu, kodowania miejsca podozenia czytnika
wspétrzednych i v/yprowadzania sformalizowanych kombinacji kodowych
wspodrzednych X i Y do urzadzenia sprzegajgco-sterujgacego oraz na
tablice wskaznikéw.

Pulpit wyproy™adzania y/spotrzednych bazowych tpu D26 jest
przeznaczony do wyboru i wyprowadzania do urzgdzenia sprzegajaco-
sterujgcego znaczenia wspodrzednych punktu bazowego mapy, wzgledem
ktérego okreslone sg wspodrzedne zdejraov/anego punktu.

Nabor wspodrzednych punktu bazowrego na pulpicie wprowadzania
v/spotrzednych bazowych realizowany jest przy pomocy przedgcznika
HOMEP30HW i przetacznika M, potozonych na ptycie czotowej
pulpitu.

Punkt bazowy okresla sie w uktadzie ptaskich wspotrzednych
prostokatnych /wspédrzedne Gausa-Krigera/ i zwykle wybiera sie na
przecieciu pionowych i poziomych linii wspédrzednych siatki karto-
graficznej mapy. Dla ich okreslenia nalezy wprowadzic:

- numer sterfy /» do ktérej nalezy arkusz mapy /zlicza-
nie stref prov/adzone jest od potudnika zerowego/;

- wartos¢ Y~, tzn, odlegtos¢ w kilometrach od punktu bazowego
do osiowego, potudnika strefy w ktérej znajduje sie mapa;

- wartos¢ X», tzn. odlegtos¢ w kilometrach od punktu bazowego
do rownika;

- wartos¢ skali mapy /i¢i 1:50 000 lub 1:100 000.

V/yprowadzenie wspédrzednych punktu bazowego do urzadzenia
sprzegajaco-sterujacego realizowane jest za pomocg kodu dwéjkowo-
dziesigtkowego.

~z~k+ad” pracy urzadzenia odcz™"tu wspétrzednych

Przed rozpoczeciem pracy za pomoca urzadzenia odczytu wspot-
rzednych nalezy koniecznie dokona¢ zorientowania /dowigzania/ mapy

do pola roboczego olanszetu, %V tym celu na pulpicie wprowadzania
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v/Bp&trze(Inych bazowych dokonuje sie v/yboru "wspédrzednych punktu
bazowego YN, Mape umieszcza sie na planszecle v; taki sposob,
aby punkt bazowy znajdowat sie w lev'yra dolnym rogu pola roboczego.
Przy pomocy czytnika wspotrzednych i v/skaznika alfanumerycznego
pulpitu D10 nalezy uzyska¢ zgodnos¢ v/Zartoséi wspédrzedny”ch punktu
bazov/ego ustav/ionych na pulpicie D26 z wartosciami wspodrzednych
punktu zdejmowanego, zobrazowanego na Vv;skazniku pulpitu D10.
Nastepnie sprawdzana jest rownolegtos¢ wspddrzednych siatki mapy z
systemem wspodrzednych szyn planszetu. VW tym celu odczytujemy wspot-
rzedne drugiego punktu na jednej z linii bazowych /pionowej Ilub
poziomej/ i obracamy mape v/okék punktu bazowego. Staramy sie tak
ustawi¢ mape, aby wspodrzedna drugiego punktu i1 punktu bazowego
odpov iada7i"y sobie wspotizednymi X lub Y, W ten sposob punkt bazow/y
mapy ZTiajduje sie na przecieciu pierwszych pradowych szyn wspod-
rzednych zgodnie ze wspodrzednymi X 1 Y. Za pomocg specjalnych
zaciskow™ mape mocuje sie na planszecie. Rodzaj pracy urzgdzenia
odczytu wspétrzednych zalezy od potozenia przedgcznika PABOTA*
KOHTPOAb i 7DmiA-AMHMSE. Rozpatrzmy prace urzadzenia odczytu wspédrzed-
nych w dwéch rezimach: PA50TA~TOMKA / KOHTPOA*» - /H/IHi45!1.

a/ rezim PAS0TA - TOHKA

ZvVkasciwosci tego ukdadu pracy zawieraja sie w tym, ze wprovi."a-
dzenie wspédrzednych wybranego punktu do urzadzenia sprzegajace-
oterujacego realizowane jest po kazdym nacisnieciu i zw"olnieniu
przycisku sterov/ania czytnika W"spodrzednych /CK/. Przy tym, przej-
Scie urzadzenia odczytu wspétrzednych w potozenie poczatkowe odbywa
sie po kazdym cyklu w™miany informacji z urzgdzeniem sprzegajace-"
sterujacym.

lo nacisnieciu przycisku sterujacego na czytniku wspédrzednych,
urzadzenie sterujace poda komende startu nadajnikow impulsoéw ankie-

tujacych /zanytujacych/, ktéry prowadzi kolejne ankietowanie
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/pytanie/ nzyn pradov;ych poczatkowo dla v;Gpddrzradnych X, a nastepnie
dla wnpédrzednych Y. Frzy czym proces okreslania miejsca potozenia
czytnika v polu bazowym planszetu dla kazdej wspotrz™dnej odbywa sie
dwuetapowo, V etapie pierv/szym okreslone jest potozenie czytnika

w ptaszczyznie roboczej planszetu z dok#adnoscia do grupy szyn,

a w drugim - z dokdadnoscig do szyny. V; tym celu urzadzenie steru-
jJjace wysydta do urzadzenia ankietujgcego komende do formowania
impulsOY/ ankietowania griip, ktére kolejno sa podawane na ostatnie
szyny kazdej grupy wspodrzednej X. Ankietov/anie realizowane jest

do momentu, kiedy w cevw/cc indukcyjnej czytnika nie pojawi sie

impuls z ostatniej szyny tej grupy, w strefie ktérej on sie znajduje,
po t/m sygnale ankietowanie gnipy wspotrzednej X konczy sie i
zonotow,yv;ana jest szesciorzedowa kombinacja numeru grupy. Na komende
urzadzenia sterujacego,urzadzenie odczytu v;spotrzednych przechodzi
do drugiego stanu - uszczegotov/ienia podozenia czytnika w grupie,

W tyra celu formowane sa impulsy ankietowania szyny, ktére kolejno
/noczynajac od pierwszej/ podawane sg na szyny tej grupy.

Urzadzenie odczytu wspédrzednych funkcjonuje w taki sposob, ze

przy ankietov/aniu szyny, znajdujacej sie z lewej strony od czytni-
ka, w cev/ce eindukcyjnej czytnika wspoétrzednych powstaje impuls

tzZw, "lewy', a przy ankietowaniu nastepnej szyny znajdujacej sie

z prawej strony czytnika - impuls "prawy", Fo przyjsciu tych
impulséw do urzadzenia sterujacego dalsze ankietowanie szyn wspod-
rzednej X zostaje przerwane, a urzadzenie kodujgce ustala cztero-
rzedowg kodowg kombinacje numeru szyny V grapie, V ten sposob
formuje sie dzi esieciorzedowa kombinacja kodowa wspodr~zednej X,
"ktora zapisywana jest w rejestrze pamieci operacyjnej, M sposob
analogiczny odbywa sie ankietov."anie pola roboczego dla wspotrzednej

Y, 7?0 zakonczeniu okreslania miejsca potozenia czytnika dla wspdét-
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rzedne,1l Y, realizowany jest zapis dziesie”™iorzedowej kombinacji
kodowej do rejestru przechowywania wspotrzednej Y w pamieci opera-
cyjnej. Na tym konczy sie proces okreslania miejsca potozenia
czytnika na polu roboczym planszetu wedtug wspoétrzednych X, Y 1
urzadzenie sterujace daje do urzadzenia wyprov/adzania informacji
/ YBM/ komende do wymiany z urzadzeniem sprzegajgco-sterujacym
zgodnie ze stykiem -

GotowosS¢ urzadzenia odczytu wspodrzednych do v;yprowadzenia
informacji charakteryzuje sie pojawieniem na wyjsciu YBI/I sygnatu
TH  /gotowos¢ zrodda/. V/yjscie informacji do urzadzenia sprzega-
jJace- sterujacego realizov/ane jest za pomocag czterech kombinacji
kodowych i rozpoczyna sie wraz z przyjsciem sygnatéw m  /gotov/0s6
odbiornika/. Przyjscie pierwszego sygnhatu YH oznacza zezv/olenie
na wyjscie pierv/szej kombinacji kodowej. Sktada sie ona z szesciu
pierwszych rzeddév/ wspotrzednej X /numer grupy/. Drugi sygnat
umozliv/ia wyjscie drugiej groipy kombinacji kodowej - czterech
rzedow wspédrzednej X /numer szyny w grupie/. Trzecia 1 czwarta
kombinacja kodowa zawiera odpowiednio informacje o numerze grupy
i numerze szyny w grupie dla wspoétrzednej Y,

Rzad kontrolny /KP/, sprawdzajacy kazda kombinacje kodowg
na nieparzystos¢, formowany jest w urzadzeniu v/yprowadzania infor-
macji zgodnie z zasada "'modulo dwa” dla elementédw informacyjnych.

Kazda kombinacja kodowa przesytana- jest do urzadzenia
sprzegajaco-sterujgcego w towarzystwie sjMTibolu YM/sterowanie
zrodda/. Po przyjsciu pigtego sygnatu YO , urzadzenie wprowadzania
informacji wysyta sygnat f<n /koniec nadawania/.

\f rezimie PAS50TA informacja przekazywana do urzadzenia
sprzegajaco-sterujgcego moze by¢ odwzorowana na elementach indykacji]

TK /tabiicy Ironfrolnej/ onisanych nastepujaco: 41/15,2MJj 3I/13-j
5M3,GW3,KP.



- 47 -
Wybo6r Duinerdw kombinacji kodowej, v/yprov/adzonej do kontroli, =zalezy
od liczby nacidénied na przycisk 5AWT /od jednego do czterech na-
cisniec/.

Obok indykacji dovw/olnej z czterech kombinacji kodov/ych realizo-
wana jest indykacja sygnatow® stuzbowych styku oraz stanéw urzag-
dzenia sterujacego,

b/ rezim KOHTPO/Ib

Dany rodzaj /rezim/ pracy, v/ykorzystywany jest do automatycznej
kontroli popraw-noecl pracy urzgadzenia odczytu v/spédrzednych.

R6zni sie on od poprzednio opisywanego uktadu tym, ze:

- kombinacje kodowe wspodrzednych wybranych punktéw nie sg
wyprowadzane do urzadzenia sprzegajaco-sterujgcego, a przekazywane
dg na elementy indykacyjne tablicy kontrolnej /TK/ opisane nastepu-
jaco: X,Y 512,256,128,64,52,16,8,4,2,1;

- proces odczytu wspétrzednych i ich wyprowadzanie na elementy
indykacyjne TK, realizow®any jest nieprzerwanie do czasu zwolnienia

przycisku sterowania na czytniku wspédrzednych.



ROZDZIAL 3
URZADZENIA Vril"KOW/Az":)ZAMIA DAITYCH

A 1.1, zenie do}gimentow/ania

Dalekopisov."e urzadzenie dokumentowania druku;)e v/ia.domosci,
odUierane przez UW T-R44-1 lub 53N, a takze wiadorcosci wprowa-
dzane do UTD w celu nodania.Sk#ada sie ono /rys,3.1/ z dalekopisu
arkuszowego RTA-6 z tablicag /AtU,--67/W, bloku zasilania /n 52M/ oraz
z bloku sprzezenia z dalekopisem /urzadzenie, 55°/. Urzadzenie do-
kumentowania jest zainstalo"wane w wozach dowddczo-sztabowych M?31,

drukuje znaki alafanumeryczne, naptywajgce z
multiplekseraXJ poprzez blok sprzezenia z dalekopisem. Drukowanie
objma sie z szybkoscig 400" lub 600 znakéw/rain, na rulonie papieru
0 szer.210 lub 215 mm. Maksymalna i1los¢ znakow w wierszu w'ynosl 69,
Wykorzystywany jest kod plecioelementowy /GOST 15607-76/,

Tablica AUM~67M umozliwia potaczenie dalekopisu z blokiem sprze-
zenia 1 blokiem zasilania a takze kontrole i regulacje pradu linio-
v/ego RTA-6.

52M/ jest Zréddem pradu liniowego i pradu

dla silnika RTA-6, Na wejscie bloku podaje sie napiecie 27V pradu
statego, 2 wyjsScia odbiera stabilizowane napiecie 60 V do zasilania
IIniov/ych obw"oddw RTA-6 /maksymalne obciagzenie 0,125A/ oraz rJe-
stabilizowane napiecie 120 V do zasilania silnika RTA-6 /maksymalne
obciazenie 1 A/,

sprzega logicznie i elektrycznie
dalekopis RTA-6 z multiplekserem /urzadzenie 19N/. Schemat blokov;y
bloku snrzezenia znajduje sie na rys.3.2. Urzadzenie to umozliwia

y/ “<ultiplekscr oznacza zespot scisle wspodpracujacych urzadzen:
sprzegajacero /"MN/ i komputera poktadowego /V<V57W/.
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pracag w nhaatgpujacych rezimach:

1. Odbidér, znak po znaicu, informacji naptywajacych z multi-
pleksera.

2. Y/prowadzanie, znak po znaku, informacji do multipleksera,

3. Kontrola poprawnosci dziatania bloku /realizowana przez
multrplekser/,

4. “Kontrola autonomiczna bloku sprzezenia.

5. Kontrola autonomiczna dalekopisu RTA-6,

Wymiana informacji miedzy blokiem sprzezenia a multiplekserem
odbyv;a sie w kodzie MTK-2 z kontrola nieparzystosci, tj. do pieciu
bitGGv; informacyjnych dodaje sie szésty - kontrolny, w taki sposob,
6, v;yjsciowy szesciobitowy cigg kodovw/y zawiera nieparzysta ilosc¢
jedynek. Pozwala to na vAkry."anie bleddév/, ktdére moga sie pojawic
w uktadach #*aczacych blok sprzezenia z multiplekserem. DHugosc¢
przewoddv/ daczacych blok sprzezenia z multiplekserem nie pov/inna
przekracza¢ 20 m. Szybkos¢ wymiany informacji nie powinna przekraczac
maksymalnej szybkosci pracy R"W-6,

Blok sprzezenia jest zbudov/any z ukktadév/ scalonych serii 133 1 *
136 oraz z elementdéw podprzewodnikowych. Jest zasilany ze zrodta
pradu stategomapieciem 27 V /pobdr mocy nie przekracza 21 W/ oraz
ze zrodda pradu statego o napieciu 60 V /pobdér mocy nie przewyzsza
5,5 W/.

\ najnowszych wersjach W&z MP31 dalekopisowe urzadzenie doku-
mentowania wykorzystyv/ane jest jedynie do drukowania wiadomosci,
nadawanych badz odbieranych przez UTD T-244-1 lub odbieranych przez
urzadzenie 53N, Stad podstawowym trybem pracy bloku sprzezenia jest
odbidr Znakow z multipleksera i1 przekazywanie ich do v/ydrukowania

dalkopisowi RTA-G,
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nastepuje nu sygnat '‘gotowosc¢
zrodda™ /rid/, po ktéorym blok sprzezenia generuje sygnat '‘goto-
vw/o6¢ odbiornika™ / Tn /. Nastepnie z multipleksera zaczynaja na-
ptywaé¢ ciagi kodowe kodu /6,5/ w postaci szeregov/ej lub réwno-
legtej. Szybkos¢ naptywania tych ciggovw/ jest okreslona przez blok
sprzezenia. Przychodzacy cigg jest zapisywany w rejestrze w0 jsciowndt, |
a nastepnie przepisywany do konwertora odbioru. Tutaj nastepuje
sprawdzenie nieparzystosci, Gdy wynik sprawdzenia jest pozytywny,
z ciagu kodowego jest usuv/Zany bit kontrolny, a dodawane sa impulsy
startu 1 stopu. Utworzony V taki sposdb cigg kodowy znaku jest
v/yprowadzany szeregowo, poczawszy od impulsu startu, na dalekopis

RTA-6. Dalekopis drukuje znak odpowiadajacy przyjetemu ciggowi

kodowemu .
/znakéw nastepuje po ha-

cisnieciu na jeden klawiszow dalekopisu RTA-6. Na ukdady wejsSciowe
blcki>l sprzezenia jest podawany ciag kodowy wybranego znaku /opatrzo-
ny impulsami startu i stopu/. Jednoczesnie do multipleksera jest
przekazywany sygnat '"obecnos¢ informacji''- /HM /, na ktéory multi-
plekser przesyta sygnat ''gotowos¢ odbiornika"™ /fH/, Reakcjg na
ten ostatni sygnat jest dodanie do pieciu bitéw inforraacyjnych,
szostego tak aby w ciggu kodov/ym znalazda sie nieparzysta ilosc¢
jedynek, a nastepnie réwnolegte przepisanie go do rejestru v/yjscio-
wego. Stad omawiany cigg kodowy moze by¢- wyprov;adzony szeregowo lub
row"nolegle do multipleksera.
UwcOga. Rezim prowadzania znakéw nie jest stosowany w nowych wersjach
wozu t:Pol,

Przedaczenie urzadzenia dokumentov/ania do pracy w trybie
kontroM poprawnosci dziatania nastepuje automatycznie po odebraniu

impulséw sterujacych napd>avajgcych z multipleksera. 'U trybie tym,
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na wejscie blolaui sprzezenia z dalekopisem sa pod,awane znaki,
ktore z/Todnie z procedura odbioru /po przejsciu przez ten blok/
sg drukowane na dalekopisie. Ponadto cigg kodowy kazdego zm",ca
jest przesytany z komputera odbioru /rys,5.2/ przez uk#ad stero-
wania na konwerter nadawania 1 dalej do rejestru wyjsciowego. Stad
jest przesytany do multipleksera gdzie nastepuje poréwnanie znakdw:
wprowadzonego do bloku sprzezenia ze znakiem wyprov;adzon:/in z niego.
Wynik poréwnania Swiadczy o poprawnosci dziatania urzadzenia do-
kumentowania =

Przetagczenia urzgdzenia dokumentowania do pracy w trybie
kontroli autonomicznej dokonuje sie recznie. W trybie tym jest
mozliwe oddzielne sprawdzenie dalekopisu sprawdzenie v/spok-
pracy RT/i-6 z ukdadami wejsciowymi 1 wyjsSciowymi blokdw®™ sprzezenia;
sprav/dzenie v;spédpracy RT-A-6 z ukdadami wejsciowymi 1 v/yjsciov;ymi
bloku sprzezenia, komw"erterarai odbioru 1 nadwania oraz z ukdadem
sterowaniaj

Sprawdzenie catego urzadzenia dokumentowania za pomocg imita-
tora W"budowanego v bldk sterowania.

Wykonanie powyzszych czynnosci pozwala na lokalizacje uszko-

dzen urzadzenia dokumentowania i na szybkie ich UGUV/anie.

5.1.2. Drukarka wierszowa /ACPU 64-6/

Dn_ikarka wierszowa jest urzadzeniem dolcumentov."ania instalo-
wanym V/ v/ozle dcwédczo-sztabowym f./¥Ri,
Dane techniczne drukarki wierszowej:

- liczba znakéw drukarskich - B4;

- kod -KOI-6;

- szybko$é drsku - miniraim 60 w lorssy/iain.;

- mCud., w wierszu - 64;



- informac.ia drukowana no porforowanion dor?.ei*:nie rulonie
papioru o szcrokoaci 2?0 mm /GICST 7826-7D/»

- tyP tacdray bdrviiace,j - TUB1-04-493-80;

- odlej™oinNid od L'rédka danych nic wleko”ia od 20 nm

- ilani lanie - T)rd ataty 27 V;

- pobierano moc ok. 120 "M

masa urzadzenia ok. 92 kg.

Drukarka v;ler3zowa sktada sie z mechanizmu druk\i;jacego, bloku

sterowania, bloku zasilania oraz kabli /rys,3,3/.

drukuje symbole cyfr i liter na tasmie
papierowej A jednymi egzemplarzu/. Ponadto przesuv/a papier 1
tasmg barwigca oraz kontroluje i1los¢ 1 obecnos¢ papieru,

"s"Amiary meichanizmu drukujacego wynosza 420 x 460 x 206 mm,
masa ok. 45 kg.

PodvStawowymi zespotami mechanizmu sa: watek k¢éit,drukarskich,
zespo6t przesuwu i kontroli papieru, zespd6t przesuwu tasmy barwigcej]
oraz zespo6t elektromagneséw drukarskich,

Watek kot drukarskich sktada sie z osi z osadzonymi na niej
32 kotami drukarskimi. Na obwodzie kazdego z két znajdujg sie 2
rzedy wypukdych znakéw, po 84 znaki w kazdymi rzedzie.

Podczas pracy watek wraz z kotami obraca sie ciggle z szybko-
Scig nominalng. V/alek jest napedzany silnikiem elektrycznym
DIR-62-_NI1-0 /450 obr./min/ poprzez przektadnie zebatg. Obroty
wa>u powinny by¢ zsynckironizowane z dziataniem ukdadéw elektrycz-
nychi bloku stertowania. To zadanie wypednia generator impulsoéw
synclironicpnych, na jego wyjsciu pojawriajga sie impulsy pozycyjne,
odnowiadajfice 84 znakom, znajdujacym sie na kotach drukarskich.

¢kuipol orzceuwu 1 kon!.roli pauileru realizuje przesuv/anie

papierku e_lopsz no wiersiru lub wedfug formatu oraz kontroluje zapas



J v/ycserpanle oie /zerv/anie «ie/ papieru* Przesuwanie papieru jest
realizowane przez silnik krokowy SZD~300/?00-A o pojedyilczym kroku
katowym r(Gwnyin 3 W celu przesuniecia papieru o jeden v/iersz na
weji~rcle silnika podajesie BzesSd impulséw* Silnik obraca sie o 6
krokéw tj. o 18°, co odpowiada przesunieciu papieru o 4,23-0,5 Iomi,
V sktadzie omawianego zespodtu znajduje sie takze czujnik zapasu
papieru - uprzedzajacy o koniecznosci zatozenia nowego rulonu
papieru oraz inicjujacy automatyczne wydtaczenie sie mechanizmu
drukujgacego w przypadku wyczerpania sie lub zerwania papieru*

Zesp6™ przesuwu tasmy barwigce? zabezpiecza przesuw tasmy
barwigcej z jednej szpuli na druga* Naped przemieszczajacy tasm4
barwigcg jest uzyskiwany z watu két drukarskich* Zmiany kierunku
przewijania dokonuja: sprzegto elektromagnetyczne oraz czujnik
zmiany kierunku obrotu tasmy barwiagcej.

Zesp6t elektromagnesow di~karskich steruje uderzaniem mdote-
czkéw drukarskich* Uderzenia powoduja, ze papier i tasma barwigca
sa przyciskane z duza sidta, w krotkim czasie, do wypuk#ych symboli
znakéw znajdujacych sie na kole drukarskim, za$ na papierze pojawia
sie odbitka tego znaku* Uderzenie kazdego mioteczka nastepuje na
skutek dziatania sity elektromagnetycznej, powstajacej podczas
przeptywu przez jego elektromagnes impulsu pradu o amplitudzie
3,3 A 1 czasie trwania 1,4 milisekundy* Impulsy te sg formowane
w uktadzie dekodera i1 pojawiaja sie, gdy koto drukujgce znajdzie
sie w potozeniu, w ktorym znak /ktéry ma byé wydurkowany/ znajdzie
sie pod mioteczkiem*

Blok zasilaniat

- jest zrodiem stabilizowanego napiecia pradu statego 27 V
o nominalnym obcigzeniu do 2,5 A;

- jest zroédiem stabilizowanego napiecia pradu statego 5 V
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/bez galwanicznych potaczen z pierwotnymi ukdtadami zasilania/
o nominalnym obcigzeniu do 1,2 A;

- posiada uktady zabezpieczenia przed zwarciami*

Napiecie wejsciowe pradu statego wynosi 27 V. Moc pobierana *
przez blok wynosi ok* 120 W* Blok ma uktady zabezpieczenia przed
b+ednym podigczeniem biegundédw napiecia wejsciowego™*

Blok sterowania koordynuje prace drukarki wierszowej AOPU64-6
z pracag zrodda wiadomosci oraz steruje pracg wszystkich zespotoéw
drukarki* Blok jest wykonany w postaci oddzielnego modudtu* Jego
uktady elektroniczne zbudowane sga z uktaddéw scalonych serii 136,
133,447 1 109.

Wymiary blokui 480 X 260 x 280 mm, masa ok*23 kg*

Wskazniki, przyciski i przetaczniki sterowania znajduja sie na
panelach sterowania blokéw: sterowania i zasilania oraz mechanizmu
drukujgcego.

Na ptycie czotowej bloku sterowania /rys*3.5a/ znajdujg sie
lampki sygnalizacyjne:

- TTB /Swieci zielono gdy urzadzenie*jest sprawne w czasie
drukowania/|

- rH /swieci zielono gdy zrédto przysle sygnat gotowosci PM/i

- ,<~Vswleol czerwono gdy liczba obrotow watka ké+ drukarskich
jest mniejsza od nominalnej/|

/swieci zielono gdy liczba obrotow watka ké+ drukarskich

jest réwna nominalnej/}

/Swieci czerwono gdy liczba obrotow watka két drukarskich

jest wieksza od nominalnej/}
- SyM/sSwieci czerwono} migoce, gdy konczy sie zapas papieru
i zapala sie na state, gdy nastgpi zerwanie papieru lub wyczerpie

sie jego zapaa4d
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- HPr /o6wlecl czerwono w przypadicu nleeprawnocoi pamieci -
patrz rys*5*4/|

- HC4, /Swieci czerwono w przypadku niesprawnosci licznika
w dekoderze - patrz ry8.3.4-/|

- HNnP /sSwieci czerwono w przypadku przepalenia sie jednego
z bezpiecznikéw w uktadach elektromagnesow drukujacych - na ptycie
przedniej znajduje sie 8 gniazd tych bezpiecznikédw o nominale 1 A/|

- BK/l /Swieci zielono gdy na wejscie podano napiecie zasila-
jace 5 V/j

przetgcznikit

- BAOKMP. - nOAAHI/ZT wydaczenia przesuwu paieru wlerda po wierszui

- 5A0KMP . HEMCnP blokady dziatania uktadéw wykrywajacych
uszkodzenia{

- 014-PW wyboru rodzaju drukowanych znakéw /tylko jsSiden rodzaj »
rézne znaki/ w trybie sprawdzania urzgdzenia{

- H wlaczenia na state silnika}
przyciskit

-BKA.M OTKA.TEKCT wd#aczenia 1 wytgczenia kontrolii

-CBPOC doprowadzenia wszystkich zespotéw i czujnikéow do stanu
poczatkowego po usunieciu uszkodzen lub zatozeniu nowego rulonu
papieru*

Ponadto» na ptycie czotowej bloku sterowania znajduje sie
9 gniazd bezpiecznikéw Zosiem - elektromagneséw drukujgcych o nomi-
nale 1A i jedno - silnika elektrycznego o nominale 3A/ oraz dwie
pary gniazd pomiarowych dla napleé 27 1 5 V.

Na ptycie sterowania mechanizmu drukujacego /ry8,3.5b/

znajduja sie przyciski CBPOC, riPOPOH i lampka sygnalizacyjna

BVMArA f pednigce takg samg funkcje jak analogiczne elementy na



ptycie sterowania bloku sterowania. Przetacznik HOACBET w#acza
lampke o~wietla;)acg drukowang wiadomosSc¢™*

/rys.5.5c/ znajduja sie
lampki J

- 5B Swieci zielono gdy na wyjsciu bloku jeet napiecie 5 V}

- 27B $wieci zielono gdy na wyjsciu bloku jest napiecie 27 V*

Przetgcznikiem riMT. BKA wkgcza sie zasilanie ACPU64-6, Gniazda

, CETb,5B i1 27B stuzg do pomiaru napiec¢ sieci i napiec
Btabillzowanych 5V 1 27V, Na pdycie Jest jeszcze gniazdo bezpie-
cznika B5A*

Przesledzmy prace drukarki wierszowej ACPU64-6, postugujac
sie echematem blokowym przedstawionym na rys*3.4#

Po wkagczeniu zasilania /ustawienie przedgcznika rU4T-BKAna pdycie
czotowej bloku zasilania w gérne potozenie/ uktad sterowania gene-
ruje sygnat "zerowanie poczgtkowe” / HC /, powodujacy ustawienie

w stan poczatkowy wszystkich zespodtow i elementéow drukarki”™ wkgcze-
nie sie silnika napedu oraz wysuw papieru o jedeii wiersz* Po za-
konczeniu wysuwu silnik wytacza sie, a na ptycie bloku sterowania
zapala sie lampka sygnalizacyjna BKA ,

Proces odbioru wiadomos$ci rozpoczyna sie na sygnat '"gotowos¢
zrodda” / * W odpowiedzi uktad sterowania przesyta sygnat
"gotowos¢ odbiornika” /rn/, na ptycie bloku sterowania /rye*3.5a/
zapala sie lampka sygnalizacyjna PTB| w4gcza sie silnik elektryczny]
Po osiggnieciu przezen szybkosci nominalnej uktad sterowania gene-
ruje sygnat '"sterowanie odbiornika” /YR /= W odpowiedzi multi-
plekser podaje na wejscie uktadu dopasowania i kontroli pierwszy
cigg kodowy /bity 1-8 1 bit kontrolny, 1P-8P KP/ oraz sygnat
“"sterowanie zr<td¥a” / YM /e Sygnat ten powoduje przyjecie przez

uktad dopasowania i kontroli ciaggu kodowego oraz sprawdzenie, ozy
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znajduje elq w nim nieparzysta 11066 jedynek. Jedli w przyjetym
cige™a jest nieparzysta l1losd jedynek - zostaje on przepisany do
rejestru v;yjdoiowego, a uktad sterowania przestaje ™"/“sykad syfrnai

. W odpowiedzi multiplekser zeruje sygnat YM * Powoduje to
wystanie przez ukdad sterowania kolejnego sygnatu YO
V odpowiedzi a multipleksera nadchodzi, wraz z sygnatem YMdrugi
ciagg kodowy. Teraz sygnat Yld powoduje przepisanie pierwszego ciagu
kodowego z rejestru wyjdciowego ukd+addw dopasowania i1 kontroli
do komdrki Nr 1 pamieci, sprawdzenie i1 zapis drugiego ciggu do
w/w rejestru wyjsciowego™
W analogiczny spos6b przebiega przyjscie osmiu cigagow kodowych*
Gdy nadejdzie cigag dziewigty”sygnat YMpowoduje przepisanie ciagu
6smego do 6smej komérki pamieci, natomiast cigg dziewigty jest
zapisywany do rejestru wyjsciov/ego uktadu dopasowania i1 kontroli.
Teraz oygnat nie jest juz generowany przez uktad sterowania, rozpo-
czyna ale bowiem cykl wydruku o$miu znakow,

W przypadku, gdy jeden z ciagdow kodowych ma parzysta ilos¢
jedynek, do multipleksera przesytany jest sygnat <bdgd” /0Ui /*
1Zr6ddo /multiplekser/ zeruje na przeciag 1,5/49 /do otrzymania
kolejnego sygnatu YFfl / sygnat TH , a po poprawieniu bdedu generuje
go ponownie. Nastepnie w odpowiedzi na kolejny Yfl,wysytany przez
ACPUB4-0, przesyta poprawiony ciag strobowany sygnatem YM , Ciag
ten trafia do rejestru wyjsciowego, a btedna kombinacja jest
usuwana. Jesli natomiast zroéddo po otrzymaniu sygnatu biedu OUL nie
zeruje sygnatu TH , a w odpowiedzi na kolejny sygnat Yfl przesyta
kolejny cigag kodowy wraz z sygnatem YH przyjety uprzednio bdedny

jest usuwany, na wydruku w tym miejscu pojawia ale spacja.

Jesli btedny ciag jest przesytany wraz z specjalnym sygnatem
kontrolnym HK/nie pokazanym na rys,5.4/, zostanie przyjety jako

cigg poprawny.
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Pozwolg to na ustalenie mie;)8ca 1 charakteru uszkodzenia w
rflultlplekserze.

Osiem, przyjetych w opisany pov;yzel sposéb, znakéw Jest po
ich zdekodowaniu drukowanych przez mechanizm drukujacy. Dekodo-
wanie 1 druk przebiegajg nastepujaco.

Generator sygnatdw synchronizujacych przesyta sygnaty odpowiada-
jace znakom znajdujacym sie naprzeciw mfoteczkéw. Sg one prze-
ksztatcone w ciggi kodowe /kod kOI1-~8 a nastepnie porownywane

z ciggami znajdujacymi sie w pamieci. Jedli ciagi te sa zgodne,
uktad dekodowania generuje sygnat powodujacy przeptyw impulsu
pradowego przez odpowiedni elektromagnes drukujacy, uderzenie
mioteczka 1 wydrukowanie znakéw. Czas wydruku oémiu znakéw zalezy
od tego w Jakim potozeniu znajduja sie kota drukarskie w momencie
skompletowania grupy 1 waha sie w granicach 3-1257"s e

W ten spos6b, poprzez zapamietywanie i drukowanie kolejnych
grup, drukov/any Jest caty wiersz, Czas wydruku Jednego wiersza
nie przekracza 1 s.

Po zapamietaniu w pamieci 64-go znaku z ukdadév/ sterowania
Jest wysytany sygnat wysuwu papieru. Powoduje on, po wydrukowaniu
ostatniej grupy znakéw /znaki 57-64/, automatyczny wysuw papieru
o 1 wiersz.

W procesie drukowania automatycznie sg kontrolowane! poprawnosc¢
prac® licznika pozycji watka két drukarskich oraz pamieci, a takze
stan bezpiecznikéw elektromagnesow drukujacych. Gdy Jest nie-
sprawny licznik, zapala sie lampka sygnalizacyjna HCM , gdy nie-
fjprav/ma pamie¢ - HPP , a gdy Jest przepalony chociaz Jeden bezpie-
cznik - lampka sygnalizacyjna HHP , We wszystkich tych przypadkach
zerowany Jest sygnat m , co przerywa v/prowdzanie znakéw do chwili

usuniecia niesprawnosci.
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Mozna sterowad zdalnie mechanizmami ACPU64-6 wprowadzajac na
wejscie znaki stuzbowe *pov/rot karetki™ /BK / i "autorejestr 2"
/AP 2/. "

Nadejscie ciggu BK powoduje wygenerowanie sygnatu do ukdadu
sterowania /cigg BK nie Jest zapisywany do pamieci/. Uk#tad ten
nie generuje sygnatu /H , lecz przetacza mechanizm w tryb wydruku.
Nastepuje wydruk znakéw znajdujacych sie aktualnie w pamieci, po
czym pamieélukiad dekodowania wracajg do stanu poczatkowego
/poczatek wiersza/* Papier nie wysuwa sie podczas opisywanego tu
procesu.

Ciagg kodowy AP2 réwniez nie Jest lunieszczany w pamieci™*
Po nim powinien by¢ przestany Jeden z trzech stuzbowych ciggoéw
kodowych; '"cecha adresu"™ /HA/, '"cecha powtdrzenia" /nrl / lub
"cecha zmiany wiersza™ /nnc /. W kazdym z tych przypadkéw ACPU64-6
Jest przedtgczona w tryb drukowania i1 nastepuje wydruk znakow
znajdujacych sie w pamieci* Nastepnie, Jesli odebrano ceche flIA t
bedzie wydrukowany znak przestany po HA , w pozycji wiersza okr- J

Slonej przez HA -
|

Jesli odebrano ceche HH , to kolejny ciag kodowy /pofin / okresla |
liczbe powtérzen. Po wydrukowaniu znakéw, zgromadzonych w pamieci i
do chwili odbioru kombinacji AP2, ACPU64-6 przedacza sie w tryb |
odbioru. Po odbiorze kolejnego znaku,ACPU64-6 przedtgcza sie w tryb
druku i nastepuje wydruk tego znaku zadang /po cesze ilfl/ ilos¢ razy.
Jezeli przy tyra nastapi wydruk catego wiersza /zabraknie miejsca/,
papier zostanie wysuniety o Jeden wiersz i druk bedzie kontynuowany
poczynajac od pierwszej pozycji kolejnego wiersza.

Jesli odebrang cechg Jest HIIC , powinna by¢ po niej przestana
kombinacja bitow,okreslajgca ilos¢ wysuwéw papieru, a po tym

kolejny znak wiadomosci. Po odebraniu cechy OnCurzadzenie przedgcza
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8ie w tryb druku, druku”je znaki znajdujgce sie w pamieci do

chwili nadejdcia AP2, wysuwa papier o okreslong ilosd wierszy i
rozpoczyna odbidr znakéw nowego wiersza* Reczne sterowanie wysuwem
papieru nastepuje po nacisnieciu przycisku HPOrOH.

W ACPU64-6 znajduja sie uktady kontroli zapasu papieru.

Jesli zapas konczy sie /za 5-10 min. skohczy sie rulon/ zaczyna
migota¢ lampka sygnalizacyjna SYM , jednak urzadzenie w dalszym
ciggu pracuje i1 wysyta sygnat m * JesSli papier skonczy sie /zerwie/
nastepuje zakonczenie wydruku wiersza,»«rowamy jest sygnat fn,
zapala sie lampka sygnalizacyjna BYM i wytacza sie silnik.
Whgczenie silnika /po sygnatach i/l i przetacznikiem M/ jest bloko-
wane, mozliwe Jjest wysuwanie papieru poprzez naciskanie przycisku
nPOrOH , Wyzerowanie sygnatu BYM oraz ponowne wygenerowanie sygnadu
riA nastepuje /po zatozeniu nowego rulonu papieru/, po przycisnieciu
przycisku C5POC.

Przesuwanie tasmy barwigcej ma miejsce tylko podczas wydruku
wiersza« Rozpoczyna sie przy wydruku pierwszego znaku w wierszu,a
przerywa na czas wysuwu papieru.

Koniec pracy ACPU64-6 nastepuje po wyzerowaniu sygnatu m .
Wyzerowanie to powinno byé poprzedzona sygnatem ™koniec nadawania®*
/ /, przesytanym w odpowiedzi na kolejny sygnat YH,generowany
przez ACPU* Jezeli sygnat fld zostat wyzerowany w wyniku niespra-
wnosci zrodda /multipleksera/, bez przesytania sygnatu KH - w pa-
mieci moga znajdowa¢ sie jeszcze ciggi kodowe, Mozna je wydruko-
wa¢ naciekajac przycisk TEKST, lub wyzerowa¢ naciskajgc przycisk
C5P0C.

W drukarce ACPU64-6 przewidziano réwniez tryb pracy TECT,
mozna w nim pracowac¢ gdy brak sygnatu TM . W trybie tym mozna
drukowa¢ jednakowe lub rézne znaki. Sprawdza sie przy tym sprawnos¢

podstawowych uk*adoéw bloku sterowania i mechanizmu drukujacego.
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5*2, Urg~dzenia zobrazowenlla

3«2,1. \70kazn.ik komend 1 dowodzenia ~bo™oy;ggo

Urzadzenie 98N stuzy do wysSwietlania dwéch jednoznakowych
oygTi™#6w dowodzenia bojowego i ostrzegania, odebranych przez UTD
T-244-1,

Ne schomacle blokow.yra urzadzenia 98H /rys,3.6/ pokazano 3 rejestry
wejsSciowe /RWE,HWE«1l i RWE-2/, rejestry wyjsciowe /RWY-1 i i{liY»2/¢
konwerter kodu /KK, 6 — ">-18/, dwa indykatory Il oraz 12, uk#tady?
imitacji 1 sterowania.

Rejestr wejsciowy /RWE/ odbiera przesytany przez UTD T-244-1
sygnat w postaci ciggu bitéw, przeksztatca go w posta¢ rownolegta
i wyprowadza do konwertera oraz do rejestrow RYITY-1 i RWY-2,

/RWY-1 i RWY-2/ przekazujg odebrany ciag
bitow sygnatu i1 przesytaja go do multipleksera po nacisnieciu
przycisku BU30B4 lubBtl]|0OB2.

Konwerter kodu /KK, 6 —»1S/ przeksztatca szesciobitowe ciagi
w rownolegte osiemnastobitowe /taka jest ilos¢ elementdow Swiecag-
cych lampy wskaznikowej/, a nastepnie wyprowadza je na rejestry
wejsciowe RWE-1 i1 RWE-2,

/RWE-1 1 RWE-2/ przechowuja ciaggi 18-bitowe
i sterujg zapalaniem odpowiednich elementéw induktordéw 11 oraz 12,

Indykatory /11, 12/ wyswietlajag odebrany sygnat w postaci
znaku, ktérego ciag kodowy znajduje sie odpowiednio w rejestrze
RWE-1 lub RWE-2.

i"ormuje, przechowuje i1 wysydta na RWE znak
imitujacy odebrany sygnat /w trybie kontroli/,

synchronizuje
Uktad”sterowania prace wszystkich elementéw wskaznika komend

i sygnatéw zaréwno w trybie pracy jak 1 kontrolnym.
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Urzadzenie 93N moze pracowac¢ VW trybach: roboczym i1 kontrolnym.

Urzadzenie znajduje cie w trybie roboczym po w#gczeniu zasila-
nia i ustawieniu przetacznika PABOTA - KOHTPH)Ab w potozenie PABOTA.

W tym trybie mozliwe jest odebranie sygnatu z UTD IP-244-1* Sygnat
jest podawany na wejoécie urzadzenia 98N W postaci szeregowego ciggu
kodowego wraz z impulsami taktujagcymi /1T/. Jednoczes$nie na uktad
sterowania jest podawany sygnat "obecnos$¢ informacji', $wiadczacy

0 podawaniu informacji na wejscie wskaznika. Sygnaty te powoduja
wpisanie ciggu kodowego do rejestru wejsciowego /RWE/, przeksztat-
cenie posta¢ réwnolegtg, wpisanie do rejestru wyjsciowego,
wreszcie wprowadzenie go do konwertera kodu, gdzie jest przeksztat-
cany w kombinacje 18-bitowg, Nastepnie kombinacja ta jest zapisy-
wana do rejstru RWE-1, Odpowiednio do zawartosci poszczeg6lnych
pozycji tego rejeatni migoca /z czestotliwosciag 2Hz/ segmenty
Indykatora 11»

Gdy bezposrednio po pierwszym sygnale UTD T-244-1 przysle
drugi sygnat, bedzie on odbierany analogicznie lecz wysSwietlany
bedzie na indykatorze 12 /z wykorzystaniom rejestrow; RWE-1 oraz
RWY-27,

Przyciski CBPOC T i CBPOCHII pozwalaja na reczne sterowania
sposobem wyswietlania odbieranych sygnatéw odpowiednio na pierwszym
1 drugim indykatorze* Po pierwszym nacisnieciu tych przyciskow
ustaje migotanie znakdéw na przyporzadkowanych ira Indykatorach, po
drugim znak znika.

r.poséb i rodzaj wyswietlania odebranych znakéw zaleza od tego
ile rnz.y nacis$nieto przyciski CBPOC I 1 CBPOC jlI to znaczy:

esli nie nacis$nieto zadnego przycisku po odebraniu i

i

wysSwietleniu znakoéw, r.naki te beda kolejno wyswietlane na indyka-
torach 11 i1 12: pierwszy na 11, drugi jia 12, trzeci na Il /pierwszy

Jo;"i v."tedy zercv."nny/ itd,;
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- jezoll nacisnieto ;)ednokrotnie jeden z przyciskow, to kolejny

odebrany znak bedzie wysv/iet3any na indykatorze odpowiadajgcym
e temu przyciskowi /znajdujgcy sie na nim znak zniknie/;

- jesli nacisnieto dwukrotnie jeden z przyciskéw, co odpo-
wiada wyzerowaniu indykatora, kolejny znak bedzie wyswietlany
na indykatorze odpowiadajgcym temu przyciskowi.

«Jesli znak ma by6 odestany do multipleksera /19N/ nalezy
naelengdé przycisk BWSOBT lubBWBOBJL zaleznie od tego, ktoérego
rejestru wyjsciowego ma byé on przestany. Numery rejestrow wyjscio-
wych /w ktorych przechowywane sga odebrane znaki/ oraz numery przy*
Ciskow BW30B sa zgodne z numerami indykatorow, na ktérych jest
wyswietlany przyjety sygnat.

Przejscie do~trybu kontroli dziatania omawianego urzadzenia
nastepuje po ustawieniu przedgcznika PAS50TA*-KOHTPOAb w potozenie
KOHTPOAb < Powoduje to, ze na wejscie wskaznika zostaje podtaczony,
zamiast UTD T-244-1, uk+ad imitacji. Ma on przetacznik AN |
przycisk MM. BBOAA /brak ich na rysunku 3.6/. Jes$li ustawi sie
przedtacznik w potozenie Uj. i nacisnie przycisk MM.BBOAA - uk#tad
imitacji generuje cigg bitéw odpowiadajacy literze LU -

Zv/olnienle przycisku MM.BBOAA generuje sygnat HI/L , powodujgcy
migotliwe wyswietlanie znaku "Ui, ” na pierwszym indykatorze, co
Swiadczy o poprawnej pracy wskaznika,

.2,2* Urzadzenie zobrazowania przeksztatca naptywajgce z multiplekse-
ra /71N +1V/57M/ ciagi kodowe w postaé graficzng.

Urzadzenie sktada sie z bloku 35N i1 dwéch monitoréw ekranowych.
Blok 35N stanowiag: metalowa obudowa z wtykami 1 przedagcznikami
oraz blok P69, ktéry nosi nazwe bloku konwersji informacji /BKIl/,

Schemat blokowy urzadzenia zobrazowania przedstawiono na rys.3.7.
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Przeksztatca naptywajgce z multiple-
ksera bajty informacji w sygnaty wizyjne znakdédw 1 wyprowadza je na
dwa monitory ekranowe. Jego podstawowe parametry tecimiczne sa
nastepujace:

1/ typ styku z multiplekserenm

2/ maksymalna szybko$¢ odbioru informacji do 250kB/s;

3/ liczba rodzajow /postaci/ wyswietlanych znakéw - 96j

4/ repertuar znakow - cyfry arabskie, duze litery alfabetow:
rosyjskiego i +tacinskiego;

5/ formaty zobrazov/ania: rozkazéw sformalizowanych - 9 wierszy

po 24 znaki w wierszu /podwéjna skala/; wiadomosci sformalizowanych
i niesformalizowanych - 19 wierszy po 24 znaki w v/ierszu;
6/ sposb6b wyréznienia wyswietlanej informacji: migotaniem -

podczas wyswietlania rozkazéw sformalizowanych; odwrotnym kontra-

stem - podczas kontroli;

7/ tryby pracy: '"praca oddzielna" - wyswietlanie roéznej
informacji na dwéch monitorach; "repetycja"™ - wyswietlanie takiej
samej in-~crmacji na obydwu monitorach; "kontrola"™ - autonomiczne

sprawdzanie bloku;

8/ czestotliwosci regeneracji obrazu - 50 lub 25Hz;

9/ napiecie zasilania - /27"~J’7/ V;

10/ zapotrzebowanie mocy nie wiecej niz 60 W;*

11/ czas pracy bezawaryjnej nie mniej niz 5 000 godz;

12/ wyrriiary - 223 x 363 x 365 mm;

13/ masa ok. 13,1 kg;

147 blok moze pracowaé¢; w tempetraturze powietrza w granicach
- 500 do -F 50M0; przy wilgotnosci wzglednej 96-98 i tempera-
turze 4070; w przypadku cyklicznych zmian teniepez®atury powietrza
w granicach - 5070 do + 65°C; podczas wibracji w przedziale

20 - 80 Hz i przyspieszen 3 g*
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Blok konv/ersji informac;)! /BKI/ sktada sie z uktadu wejscio-
wego, uk+tadu formowania sygnatov; wymiany, ukdadu sync/ironizacji
1 sterowania, pamieci buforowej, generatora znakdw, uk#adu kon-
wersji sygnadtu wizyjnego, imitotora informacji i1 wzmacniacza magi-
strali*

Uktad wejsciowy odbiera réwnolegle bity znakéw oraz sygnaty
sterujace /7gotowosé zrodda” Wi , "cecha kontroli™ HK , "koniec
nadwania™ kil , sterowanie zrédda" YM /, naptywajace z multiple-
ksera w trybach roboczych, lub sygnaty imitacyjne /''gotowoso zrodia
imitujacego™ fOnid , "sterowanie zrédta imitujacego™ YMV/I /, naptywa-
jace z imitatora informacji w trybie "kontrola®.

Uk+ad formowania syfflialbw wymiany generuje sygnaty sterujace
przeptywem informacji pomiedzy multiplekserem,a blokiem konwersji
informacji /sygnaty: "gotowos¢ odbiornika™ m , '""'sterowanie odbior-
nika" yn , ""pozwolenie na zapis Informacji"™ , ''"gotowos¢ urzag-
dzenia"™ ry [/,

Uk+ad synchronizacji i sterowania generuje impulsy sterujace

kolejnoscia pracy zespodéw BKI w tym: taktujagce Tid, synchronizu-

jace /CCld - synchronizacji wiersza, KCM - synchronizacji kadru/
oraz sterujgc®© /impuls gaszenia v/iersza CTId , kod wyswietlanego
wiersza KCfl , pozwolenia na wyprowadzenie informacji ?B¥1 , tryb

zapisu P3 /.

Pamie¢ buforowa odbiera bajt po bajcie oraz zapamietuje okre-
sowo 24 bajty informacji /jednego wiersza kadru/, generuje sygnaty
“takty zapytania o zapis"T03 , "cecha wydzielania informacji”
fIBH, wyprowadza pierwszych siedem bitéov/ pamietanych bajtéw do
generatora znakow.

Generator znakéw przeksztatca naptywajgce z pamieci siedmio-

bitowe ciggi kodowe w odpowiadajagce im sygnaty wizyjne, podawane
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v/lzyjnych,

jego siedmiobitowemu ciggowi
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a ktorych kazdy odpowiada okreslonemu znakowi

kodowemu/ .

go danego znaku jest opatre na wykorzystaniu

Generator formuje 96 typoéw sygnatow

/scisle -

Formowanie sygnatu wizyjne

rastru telewizyjnego

w kolejnych poziomych wierszach. ZnaKyjest zobrazowany w 7-mlu
()

cyklach wybierania

liniowego poprzez rozswietlenie odpowiednich

elementdédw wiersza przez strumien elektronow.

Uk+ad konwersji
nia zobrazowania podczas odbioru kadru

cechy /wskazniki/ wskazujgce na koniecznos$¢ wyréznienia wyswietla-

nej

kadru

okreslone przez sygnat riK’cecha kontroli™ i

informacji.

informacji

Tryb pracy urzadzenia zobrazowania podczas odbioru

1

sposob wyréznienia wyswietlanej

sygnatu wizyjnego steruje trybami

rzyszacego mu bajtu /tabl,3,1/*

I Tryb pracy, sposéb

I wyréznienia wysSwietla-j

nej informacji

ipraca oddzielna
j repetyoja

I migotanie

j odwrotny kontrast

I podwéjne wymiary

I normalne wymiary
i

L - -

x/ Raster telewizyjny jest to siatka utworzona na ekranie
na ktére podzielony

zowej przez
rania;

linie,
siatka obrazowa,

Wystepowa-

informacji,

odpowiedni

fuity bajtu towa- J

informacji sa

bit towa-

Tablica 3,1.

Warunki

nie sygnatu? rzyazgcego sygnatowi! dodatkowe

nzUiTlIlsiel

wybierania.

7ri

" T

w takt
Impulsu o
czestotli-
wosci 3~5Kz

przetgcznik
2 w potoze-
niu FABMEP2

przetacznik
3 w potoze-
niu mPA3MEP4

lampy obra-

-jest obraz w procesie wybie-

x/

pracy urzadze-*

a takze analizuje
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Po ustawieniu przetacznika S3 w potozenie BAAHK ;)est genero-
wany sygnat zezwalajgacy na podswietlenie linii formularza pobiera-
nego z pamieci komputera poktadov/ego.

mtoitator InftnDacji pozwala na sprawdzenie funkcjonowania
urzadzenia zobrazowania w trybie kontroli autonomiecznej /prze-
+acznik S1 w podozeniu KOHTPOADb / poprzez wyprowadzenie informa-
cji kontrolnej, wyswietlanej nastepnie przez monitor ekranowy oraz
sygnaty sterowania,

wzmacnia sygnhaty wizyjne oraz impulsy
synchronizacji wierszy i kadru podawane na dwa monitory ekranowe.
Sygnaty wizyjne ea przekazywane do monitoréw ekranowych kablem
radiowym o opornosci fTalowej 75 omoéw.

Monitor ekranowy /WK-175/ stuzy do obserwacji tresci nadawa-
nych /odbieranych/ wiadomosci oraz sformalizowanych komend*
Techniczne parametry monitora ekranowego sg nastepujace;

1/ wymiary rejestru - /115 x 86/ i1 2 ram;

2/ regulacja wymiaréw rejestru w kierunJcu pionowym i poziomym

co najmniej + 5

3/ znieksztadtcenia liniowe rastru - nie wieksze od 10 ™ w
przedziale temperatur - 40° - +50°C;

4/ znieksztadtcenia geometryczne rastru - nie wieksze od 2,5

5/ rozdzielczo$¢ /przy siedmiu poziomach jaskrawosci/ - oo

najmniej 550 linii w centrum 1 450 linii w katach rastru;

6/ prad pobierany przez uktady zasilajgce 27-4 V - nie prze-
kracza 0,55 A;

7/ odlegtos¢ monitora 1 bloku konwersji informacji nie wiecej
od 20 m;

8/ niestabilnos¢ rozmiardw rastru nie przekracza i 5 ™ w

przedziale temperatury powietrza 0°C - -f50°C, Mozliwa jest zmiana
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rozmiaréw rootru o - 1U A w temperaturze 040"C - 0®C A zmalejezenie |
ich 0 25 % przy temperaturze -60*"0;

9/ masa monitora ok* 4»5

V sktad monitora ekranowego wchodzgt wzraacniaos wizyjny*
blok wybierania pionowego, blok wybierania poziomego, prostownik
wysokiego napiecia, blok zasilania, uktad odchylania, kineskop, blok
regulacji™*

wzmacnia oygnat wizyjny do wielkos$ci pozwa-

lajacej na modulacje strumienia elektronow kineskopu, odtworzenia

sktadowej statej 1 zmiane polaryzacji sygnadtow wizyjnych, a takze
wzmocnienie impulséw gaszacych do wielkodéoi niezbednej do wygasza-
nia plamKl podczas powrotu wiagzki elektronéw kineskopu*
S®@eruje prady w cewkach odchylania -
pionowego* Blok pracuje w trybie wyczekiwania na czestofcliwo6ci 50Hz,
forinuje prad o czestotliwosSci
f 8 156;?5 Hz w cewkach odchylania poziomego.
zasila obwody kineskopu napieciem
{ KV /druga anoda/ i +400 V /pierwsza anoda/,
wytwarza napiecia zasilajgce wzmacniacz wizyjny,
prostownik wysokiego napiecia i uktady zarzenia Kkineskopu*
wigzke elektrondow w kineskopie, a
takze zapewnia centralne potozenie rastru na ekranie lampy kineskopu.
WV monitoTTc ekranowym zastosowano uk4ad typu 13/70-61*

MBBBIiSP zi-~stosowany w monitorze ma p#aski ekran /typ 16tK2B/,
na ktoi;" wyswietlana Jest nadawana /odbierana/ mrormacja. Proces
ten re;iil-tzowany Jest. poprzez modulacje wigzki elektronéw sygnatami
W5 zyjnym: , podnwnnyial na modu.lator kineskopu z wyjscia wzmacniacza

wizyjnego* Gaszonic.n powrotéw®™ wigzki Bterujag impulsy gaszenia,

oprowadzn.no z wyjscia Wwzmacniacza wizyjnego na katode lampy.



- 69

i“ormcwanie s.ygnatu wizyjnego znakéw, naptyv/3,jacych do
monitora ekranowego, przebiega nasti”™pu.jgco. Po wysterowaniu ukdadu
odchylania pionowego sygnatem IXCA /pochodzacym z ukd#adu synchroni-
zacji 1 sterowania/ - powstajg: sygnat rV na czas odbioru z multi-
pleksera informacji kadru oraz sygnat m na czas odbioru informa-
cji jednego v/iersza, Z wyjscia uktadu formowania sygnatédw wymieniony
sygnat m poprzez wzmacniacz magistrali jest przesytany do multi-
pleksera. Powoduje to, ze z multipleksera na wejscie ukdtadu Fformo-
v*"ania sygnatéw wymiany, poprzez uktad wejsSciowy, jJjest podawany
sygnat FM e Potwierdza on odebranie sygnatu m i pozwala na wygene-
rowanie sygnatu Vn , podawanego nastepnie poprzez wzmacniacz magi-
strali do multipleksera. Sygnat ten jest sygnatem zapotrzebowania
informacji,
W odpowiedzi na to multiplekser przesyta bajt inforniacji. wraz
z sygnatem YH , Popi*zez uktady w"ejsclowe sygnat YWt jest podawany na
uktad forrnow®ania sygnatdéw wymiany powodujac wygenerov/anie sygnatu
natomiast bajt informacji poprzez uktady v/ejsciowe trafia do
pamieci. Zapisanie informacji do pamieci jJjest strobowane sygnatem
Zakonczenie odbioim i zapisu ostatniego bajtu wiersza nastepu-
je po otrzymaniu sygnatu kH , a ostatniego bajtu kadru sygnatu fIK
przesytanymi przez multiplekser poprzez uktady wejsciowe i uktad
formowania,
Adres komérki pamieci do ktérej zostang zapisane bajty informa-
jest okreslany liczbg sygnatow YId , podav/anych na licznik adresu
/nie pokazany na schemacie/. Natomiast adres komérki, z ktérej na-
stagpi odczyt jest okreslany liczbag sygna#éw TH , podawanych w trybie
zapotrzebowania na licznik adresu pamieci.
Bajt znaku jest podawany z wyjs$cia pamieci na v/ejscie generatora

znakoéw, W tym sm;;,Ti! czasie na to wejscie sa podawane sygnaty KCFI
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oraz TM przesytane odpowiednio przez uk#ad synchronizacji i stero-
wania oraz ukdtad konwersji sygnatu wizyjnego*

Odebranie sygnatdv/ TM oraz KCfl powoduje jednoczesne formo-
wanie sygnatéw wizyjnych wszystkich znakéw alfabetu* Wybdor sygnatu
v/izyjnego konkretnego znaku IBCAl jest dokonywany, iia podstawie kombi-
nacji bitow tego znaku* Z wyjsScia generatora znakéw sygnat ten jest
przesytany do ukdtadu konwersji sygnatu wizyjnego”™ a stad na wejsScie
v;zmacniacza magistrali, sprzegajgacego wyjscie bloku konwersji
informacji z wejsciem dwéch monitoréw ekranowych*

Sygnaty CCH i KCM , podawane ze wzmacniacza magistrali odpowiednio
na wejscia blokéw wybierania poziomego 1 pionowego sa sygnatami
synchronizacji poziomej 1 pionowej™*

Sygnat wizyjny jest podawany poprzez wzmacniacz wizyjny na monitor *
koneskopu* Obraz telewizyjny odebranych znakéw uzyskuje gie droga
modulacji wigzki elektronow.

Wygaszanie strumienia elektronéw kineskopu podczas powrotu
wigzki realizujag impulsy gaszace, podawane ze wzmacniacza wizyjnego
na jego katode, poprzez blok regulacji. Regulacje jaskrawosci i
kontrastu uzyskuje sie zmianag potencjatu na katodzie lampy oraz
amplitudy sygnatu wizyjnego na wejs$ciu wzmacniacza wizyjnego - odpo-
v;iednio potencjometrami « ¢tpkocTfc 1 KoHTp<3CTHOCTWA\ Regeneracja
obrazu odbywa sie z czestotliwoscig 25 lub 50 Hz w zaleznosci od
trybu pracy urzgdzenia /25 Hz - "praca oddzielna"™, 50 Hz - "repe-
tycja'/.

Przetgczenie urzg.dzenia w stan kontroli autonomicznej nastepuje
po ustawieniu przedtgcznika S1 w potozenie FfCOHTPOAt , Imltator
Informacji generuje wtedy bajty kontrolne 1 stei*ujgce* Praca pozo-

statych elementdw urzadzenia przebiega w sposOb opisany w poprze-

dniej czes$ci rozdziatu.
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5.3, Srednloformatowy autoinat kreslarski_t”~pu_2:7003

W WD3z MP21 urzadzeniem wyprowadzania informac;]i graficznej
jest automat kreslarski. Odbiera on przesytana przez multiplekser
/7TIN + 1B57M/ informacje graficzng, a nastepnie wykresla ja na
papierze. Konstrukcyjnie, automat kreslarski sktada sie z trzech
czesSci: urzadzen 97N, 96N i bloku 96N01,

Parametry techniczne automatu kreslarskiego sa nastepujace:

- btad bezwzgledny kreslenia informacji WV dowolnej czesci
strefy roboczej bloku 96N01 /zespodtu pisaka/ nie przekracza -2 ranm;

- wielkos¢ przesuwu pisaka na jeden obrét watu silnika
krokowego v/ynosi 0,084 min;

- szybkos¢ kreslenia: 45 mm/s;

- 1los¢ pidr w karetce zespotu pisaka - 2;

- wymiary pola roboczego planszetu - 560 x 790 mmi

- wymiary strefy roboczej zespodu pisaka - 316 x 368 mm;
- zasilanie z sieci pradu statego napieciem +27:if6 V;

- pobierana moc ok, 110

3«3 1. Schemat blokowy automatu kreslarskiego

Schemat blokowy automatu kreslarskiego jest przedstawiony na
rys.3.8. Pokazano na nim nastepujace bloki:
a/ pamieci 1 konwersji informacji graficznej - urzadzenie 9?N;
b/ sterowania zespodem pisaka - urzgdzenie 96Nj
c/ zespo6t pisaka - blok 96N01e

N konwersji informacji graficznej odbiera

informacje od urzadzenia sprzezenia, zapamietuje ja 1 przeksztadca
do postaci pozwalajagcej na sterowanie zespotem pisaka* Blok ten
wykonuje nastepujace funkcje:

- dopasowuje szybkos¢ pracy szybkiego kanatu wejsScia-wyjscia



ursiadzenla sprzf~zeriia /71N/ do ezybkodoi pracy kanatu sterowania
zespotem pisaka;

- wykonuje interpolacje liniowg odbieranej informacji grafi-
cznej;

- wykonuje specjalne rozkazy komputera poktadowego /multi-
pleksera/ dotyczgace zmiany koloru i skali wykreslonej informacji
oraz zmiany Kkierunku przemieszczania karetki;

- generuje sygnaty sterujace powrotem karetki od poczatku uk#adu
wspodrzednych /na rozkaz z komputera poktadowego/.

W sk#ad bloku wchodzg nastepujgce elementy;

- uktad sterowania;

~ parnied buforowa;

- interpolator;

- uktad konwersji bitow sterujacych;

- uktad kontroli.

Uktad sterowania koordynuje prace pozostatych elementéow bloku
odbioru informacji z urzadzenia sprzezenia /71N/,“jej przeksztatca-
nia oraz przesytania do zespotu pisaka,

odbiera i1 przechovmje informacje graficzng
w postaci o$miobitowych bajtéw. Pojemnos$é pamieci wynosi 32 bajty*
Naptywajgca informacja graficzna jest informacjg o przyrostach
wspodrzednych X 1 Y. Do zapisania danego przyrostu wykorzystuje sie
2 bajty: nieparzysty i parzysty. Struktura omawianych bajtéw jest

przedstawiona w tabeli 1,

Tabela 1
' ]
| Bajty | 1E2 i E3 iF4 l'ES5 ! E6 i J3 i £8 i
5 A N § | «J= — e J— —
> Nieparzysty | Przyrost wspétrzednej Y s NI 'CclL i M |

Jj Parzysty | Przyrost wspétrzednej X | N2 jcz2] P |
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W tabeli pokazano, ze pierwsze pie<s5s bitéw zawiera zakodowang
Informac;)e o v/ielko6ci przyrostu wspétrzedne;) Y /w bajcie niepa-
rzystym/ i wspodrzednej X /w bajcie parzystym/. Bity 6,7*8 zawiera-

Jja nastepujaca informacje sterujaca:

- kierunek przesuwu wzd¥uz osi Y /N1/: "0” - w prawo, "1* -

w lewo;
kierunek przesuwu wzdduz osi X /N2/: ™0 - w doé+, 71? - do

gGryf

- znacznik koloru: Cl1 - "1" - niebieski, 02 - "I - czerwony;

- znacznik skali wykreslanej informacji: M - "0” - skala 1:1,
M- »1" - Skala 2:1;

- znacznik przesuvm karetki /P/: ™0" - pidéro podniesione,

"I"™ - pidro opuszczone.

WSréd ukdadoéw pamieci znajduje sie licznik bajtéw, kontrolu-
jacy etan jej komdérek.

Interpolator fromuje sekwencje impulséw sterujacych praca
elekt;:ycznyoh silnikdéw krokowych podczas przemieszczania karetki
w obrebie roboczego pola zespotu pisaka. Silniki krokowe pracuja
w sposoOb nieciggty /dyskretny/. Podanie na silnik jednego impulsu
sterujgcego powoduje przesuniecie karetki o jeden krok wzddtuz
odpowiedniej osi. Minimalna wielko$¢ przyrostu dla dowolnej osi
jest rowna podwéjnemu krokowi przesuwu karetki tj, 0,168 mm. Linia
ukosna jest wykreslana przez zesp6t pisaka po réwnolegtym /jedno-
czesn3dm/ podaniu na silniki krokowe impulsow prostokatnych o odpo-
wiednim czasie trwania. Liczba impulséw sterujgcych jest ustalona
przez ciggi kodowe naptywajace z urzagdzenia sprzezenia /71N/ na
wejscie bloku pamieci 1 konwersji.

Na rys,3.9b przedstawiono uproszczony schemat blokowy inter-

polatora liniowego. W jego sk#ad v/chodza nastepujace uktady:



-rejestry wspoé6trzednych X 1 Yj

- dzielniki Jjnpulséw taktujacych;

- uktad sterujacy;

- generator impulsow taktujacych;

- uk¥tad kluczowania;

- ukdtad zakazu interpolacji.

Rejestry X i1 Y przechowuja odebrane z pamieci bity E1-E5
bajtow parzystego 1 nieparzystego, zawierajagce informacje o
przyrostach wspod4rzednych X i Y,

Dzielniki impulsdéw taktujacych formuja sekwencje impulséw
sterujacych dzielac czestotliwo6ci generatora impulsow taktujagcych
przez zmienny v/spotczynnik, ktdérym jest dziesietny roéownowaznik
pieciobitowych kombinacji “zapisanych VW rejestrach X i Y,

Uk*+ad sterujacy przeksztatca kombinacje pieoiobltowe przy-
rostow wspodrzednych X 1 Y w siedmiobitowg sekwencje impulséw,
zmieniajacag statg czasowa generatora.

Generator impulséw taktujgcych jest multlwibratorera, wytwarza-
Jjacym sekwencje taktujace o czestotliwosci bedacej wielokrotnoscig
f = 400 Hz. We wszystkich trybach pracy bloku pamieci 1 konwersji,
S wyjatkiem trybu interpolacji, na wejs$cia dzielnikéw podawana jest
maksymalna czestotliwos¢ taktujaca rowna 70kliz.

Uk+ad kluczowania steruje pracg dzielnikéw D1 1 D2 podczas
pracy w trybie interpolacji oraz w trybie przemieszczania karetki
wzdduz jednej ze wsi~6drzednych. Tryb pracy interpolatora jest okre-
Slany przez rozkazy naptywajagce z ukdtadu sterujgcego bloku pamieci
1 konwersji.

Uk+ad zakazu interpolacji wyznacza moment zakonczenia pracy
w trybie interpolacji. W sk#ad uk#adu wchodzi licznik impulsow

sterujacych silnikiem krokowym przesuwajacym karetke wzdduz osi Y,
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Rozpatrzmy prace interpolatora w dy™ch rezimachj_w trybie
interpolacji oraz w trybie przesuvAA karetkj wzdduz jednej ze yVgok-
rzqdnych. Ukdad sterov/ania podaje do ukdadu kluczowania aygnat po-
zv/olenia no prace w trybie interpolacji jedli po odczytaniu infor-
macji z pamieci V; rejestrach wspétrzednych X 1 Y znajdg sie nie-
zerowo wartodci ich przyrostov/, Do dzielnikévy D1 i1 D2 sg wprowadzone
dziesietne rownowazniki pieciobitov/ych kombinacji znajdujacych sie
w rejestrach X,Y - w charakterze wspoétczynnikdéw dzielenia ciagu
taktujgcego /odpowiednio i ™2/ Uk#ad sterowania wybiera rejestr,
w ktorymi znajduje sie mniejsza wartosd przyrostu i przeksztatca ja
w siedmioelementowy cigg impulsow okresSlajacy ilosé kondensatorow
ustalajacych czas drgani, pod¥aczonych na wyjsciu multiwibratora,
Generator formuje ciagg impulséw taktujacycli o czestotllv/osci
f - 400m Hz, gdzie m - wybrany v/spétczynnik dzielenia.

Zapewnienie optymalnego rezimu pracy silnikév/ krokowych wymaga po-
dawania impulsdéw sterujacych z czestotliwoscig nie wiekszg niz
400 Hz. Warunek ten jest spe#niony, bowiem na wyjsSciach dzielnikow

pojawiaja sie impulsy o czestotliwosciach:

400»ra 400*m
1 ora: 2 Hz
™y Ao
Jesli zatem < n2, ,ma wyjsciu dzielnika D1 pojawiag sie

impulsy sterujgce z czestotliwoscig = 400Hz, a na wyjsSciu
dziecinka D2 z czestotliwoscig T <400Hz.

Formowanie impulsow, sterujgcych praca silnikéw krokowsrych obu
wspotrzednych, trwa dopéty, dopdki ilosé impulséw, wysytanych dla
sterowania przesuwaniem karetki wzdduz osi Y nie stanie sie rowia
dziesietnemu réownowaznikowl ciggu bitéw znajdujacego sie V rejestrze
Y, Na wyjsciu ukkadu zakazu interpolacji pojawia sie sygnat bloku-
jJacy wspolng prace DI i D2. Na tym konczy sla praco s/ trybie inter-

polacji.
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Przemieszczanie karetki wzddfuz jednej ze wspédrzednych odhywa
sie w trybie pracy bez interpolac™ji, 7 trybie tym do jednego z reje-
strow v/spodrzednych /X lub Y/ jest zapisywana '"zerowa"™ kombinacja,

a do drugiego - kombinacja bitow okreélajgoa ilosd krokéw przesuwu
karetki wzddtuz tej wspodtrzednej* Wypracowywany jest dziesietny rowno-
waznik tej kombinacji i1 trafia do odpowiedniego dzielnika /D1 lub
D2/, Sygnaty sterujace sa podawane na silnik krokowy tak d#ugo, az
ich liczba, zliczana przez licznik danego silnika, nie stanie sie¢
rowna wartosci roéownowaznika dziesietnego ciggu bitow, zapisanego

w rejestrze wspo4rzednych /tzn. z wartosciag wspédczynnika dzielenia/.
W trybie pracy bez interpolacji pracuje wiec tylko jeden z dzielni-
kéw oraz odpowiadajacy mu silnik krokowy.

Na rys.3.9a podano przykdtad pracy interpolatora podczas
formowania sekwencji impulséw sterujacych przemieszczeniem karetki
od poczatku uk#adu wspédrzednych do punktu o wspodrzednych X»5»

Y=6 oraz trajektorie ruchu karetki* W tym przyktadzie =m « b5»
itl2 ~ 6* Biorgc pod uwage matag wielko$¢ jednego kroku przesuwu karetki,
linia +amana wykreslona na papierze ma wyglad prostej*

Ji bitéw sterujacych przetwarza informacje znaj-
dujacych sie w széstym, siodmym i 6smjTn bicie kazdego bajtu.
Sktada sie z dwéch tréjbitowych rejestréow, do ktérych jest zapisy-
wana informacja o skali» kolorze pidra, sposobie i kierunku prze-
suwu karetki*

Uk+ad kontroli /bloku pamieci i konwersji/ kontroluje podsta-
wowe parametry tego bloku COsozv;ala na pedna, autonomiczng kontrole
automatu kreslarskiego* Elementy kontroli i1 sterowania znajduja sie
na ptycie czotowej urzadzenia 97N /rys.3.10/* VW gérnej jej czesSci
rozmieszczono vskazniki i1 elementy sterowania pozwalajace na

sprawdzenie pracy bloku pamieci i1 konwersji informacji graficznej.
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_Vyibwietlacze cyfrowe, sterowane przedgcznikami oznaczonymi napisem
HHAWtiAUjMif stuzg do:

- kontroli liczb)y impulséw stroburjagcych kazdy bajt informac,jii

- kontroli liczby impulséw, podawanych na zespo6+ pisaka, w celu
wysterowania ruchu karetki wzdduz osi poziomej badz roéwnolegtej.

Grupa wskaznikédw /diod Ov;iecacych/ z napisami ABM3K ,M , HEPO,

ET pozwala na kontrole stanu bitéw sterujacych, tj, zawartosci
bitéw 6-0 bajtéw parzystego i nieparzystego.

Druga grupa diod Swiecgacych /4<n,rn,yn /pozwala na kontrole
sygnatéw przekazywanych z /do/ multipleksera. Oproécz tego, na
ptycie znajduje sie szereg przyciskow /YM,CBPOC,CBPQC WHA / pozwa-
lajacych na wygenerowanie sygnatu sterujgcego oraz "wyzerowanie" ukta-
dow logicznych. Przetacznik PABOTA *~KOHTPOAt pozwala na wybranie trybu
pracy automatu kreslarskiego,

W dolnej czesci pdyty czotowej znajdujag sie elementy sterowania

imltatora sygnatow multipleksera. Wartosci nieparzystego bajtu
informacji mozna ustalié¢ przetacznikami: npMPAIM»EH HE e»*-PEBEPC, K, M ,
a wartosci bajtu parzystego przedtacznikami: nPMPAtU,EHI4E | ,C,DEPO.
Tryb pracy wbudowanego imitatora ustawia sie przetgcznikami PYWHONT,
OAHOKP 1 ABTOHOM.
Tryb pracy PYMHOM stosuje sie podczas autonomicznego sprawdzania
sprawnosci bloku pamieci i1 konwersji informacji graficznej, W tyra
trybie, naciskajac przycisk TAKT mozna imitowa¢ wysytanie impulsoéw
przez generator taktujacy do dzielnikdéw interpolatora.

Tryb pracy krokov;ej stosuje sie do wykreslania informacji
na papierze bajt po bajcie /po zaped#nieniu pamieci/. Przy tyra kazde
nacisnieci przycisku HYCK powoduje wykreslenie informacji odpowiada-
jacej jednej parze bajtéw /parzystemu i nieparzystemu/. Szesnasto-
krotne nacisniecie tego przycisku /gdy pamie¢ jest zapedniona - 52

bajtami/ powoduje wyprowadzenie catej informacji znajdujacej sie
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w pamieci. Po tym,do pamieci w sposO6b automatyczny# zapisywana

kolejna porcja informacji.

b/ Blok~st”owania”"zes”™otem™gi” steruje praca karetki,
pednigc nastepujace TFTunkcje:

' odbiera informacje przestang przez blok pamieci i1 konwersji,
poprzez specjalizowane z#acze /rys,3.11/ i wraz z urzadzeniem 96NO1
wykreslenie na papierze;

- kontroluje rozmiary pola roboczego zespotu pisaka;

- ustawia karetke zespodtu pisaka w poczatku uktadu wspot-
rzednych po wHaczeniu zasilania i1 po otrzymaniu rozkazu z bloku
pamieci 1 konwersji;

podaje wspoétrzedne o potozeniu karetki w dowolnej chwili,

W sk#ad bloku wchodzg /rys.3,8/ nastepujace uktady:

- formowania sygnatow sterujgcych pracg silnikéw krokowych;

- sterowania powrotem karetki;

- kontroli wymiardow pola roboczego.

Uktady formowania przeksztatca sekwencje impulsow, podav/ang
z wyjscia bloku 97N, w sekwencje impulséw o okreslonym czasie
trv/ania i1 amplitudzie - sterujgcg pracag silnika krokowego zespotu
pisaka. Poza tym $ledzi potozenie karetki.

Ukdtad. 3terowania”~gowrotem_kagretki zapewnia ustawienie karetki
zespotu pisaka w potozenie odpowiadajace poczatkowi uktadu wspot-
rzednych*

Uk+ad kontroli wymiaréw pola roboczego generuje impulsy zakazu

przemieszczania karetki poza przedziaty pola roboczego,

informacje graficzng na papierze.
Podstawowa zasadg pracy jest zasada zamiany sekwencji sygnatow

impulsowych na liniowy ruch karetki w uktadzie wspoéd4rzednych X 1Y,



za pomocag allnikéw krokowych*

Zesp6+ pisaka jest uktadem elektromechanicznym, wykonanym w
postaci prostokgtnej ramki 2z pulpitem sterowania* W polu roboczym
ramki znajduje sig poprzeczna listwa, na ktorej umieszczono karetke
z pidrami* Karetka moze sie swobodnie porusza¢ w dwéch prostopa-
dtych do siebie kierunkach* Pole pracy urzgdzenia 96N01 dzieli sie
na 2 strefy: roboczg i1 technologicznag* Wykreslanie informacji przez
pidra jest mozliwe jedynie w przedziale strefy roboczej. Strefa
technologiczna otacza roboczg, Jest ograniczona liniami odlegtymi
od strefy roboczej o 4 mm. Przeznaczeniem strefy technologicznej
jest zapobiezenie uderzeniom karetki o brzeg strefy pracy w przy-
padku przekazania automatowi kreslarskiemu niewkasciwych danych
/wspotrzednych punktéw spoza danego pola roboczego/* Na lewej i
dolnej krawedzi pola roboczego znajdujg sie wytgczniki, ktérych
sygnaty naptyv/ajace do uktadu kontroli wymiarow strefy roboczej
pozwalajg na automatyczne ustawienie karetki w poczatku uk#adu
wsp6é4rzednych.

Na p4ycie czotowej pulpitu sterowania umieszczono /w celach

kontroli/ cztery przyciski i cztery diody $Swiecace.
5+ 3*2* Zasadajgrac”™ _"autorna;™kre”~ar skiego

Przed rozpoczeciem pracy, tj. nadawaniem lub odbieraniem
informacji graficznej, konieczne jest dowigzanie mapy do pola
roboczego planszetu. 0go6lnie rzecz biorac, dowigzanie polega na
wprowadzeniu do pamieci komputera pokktadowego /urzadzenie IW57M/
wspo+rzednych prostokatnych dwoéch, lezgacych na jednym podudniku,
punktéw kontrolnych - wyrazonych w uktadzie wspédrzednych planszetu,
V komputerze nastepuje przeksztatcenie tych wspédrzednych/odczytanych

z planszetu za pomocag czytnika wspédrzednych/ w odpowiadajace im
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wspotrzedne prostokatne w uktadzie Gaussa-Krugera*
W celu praktycznego dowigzania mapy nalezy wykonad nastepujace
czynnosci:

- zdja¢ zespot pisaka ~ uimocowa¢ mape na planszecic urzadzenia
47Nj

~ ustawi¢ zespdét pisaka z powrotem na planszecie;

wybraé¢ na mapie 2 dowolne punkty, lezgce na jednym podudnikU]

nacisng¢ klawisz fOCT na pulpicie D34. Na ekranie monitora
w pozycjach 8-17 pierwszego wiersza pojawiaja sie symbole:
M - 1;50 000 lub M - 1:100 000;

- odczytaé¢ czytnikiem wspoédrzedne pierwszego punktu kontrol-
nego, Na pozycjach 1-6 drugiego wiersza pojawiag sie wartosci X i Y
wyrazone w uktadzie wspoétrzednych planszetu;

- odczyta¢ z mapy 1 wprowadzi¢ za pomocag pulpitu D34 rzeczy-
wiste wspldrzedne prostoka-Hne X,Y tego punktu, rozdzielajgc je
znakiem I _1 /spacja/.

Obydwie wspédrzedne podaje sie w postaci 5 cyfr. Dla wspoét-
rzednej X pierwsza cyfra oznacza potkuleeziemskg /70" - pédnocna,
71" - podudniowa/, a cyfry od drugiej do piatej - odlegtos¢ w tysig-
cach, setkach i1 dziesigtkach kilometréow od réwnika. Dla wspédrzednej
Y pierwsze dw’ie cyfry oznaczaja numery strefy, a trzy kolejne cyfry
setki, dziesigtki i pojedyiicze kilometry od podtudnika Srodkowego
danej strefy;

- w analogiczny sposo6b odczyta¢ i wprov/adzi¢ wykorzystujac
pulpit D34 wspoétrzedne drugiego punktu kontrolnego. Wartosci wspot-
rzednych X, Y pojawiajag sie w trzecim wierszu ekranu monitora;

- nacisna¢ klawisz K)CT , obraz znika z ekranu, pojawia sie
marker /znacznik/ oraz /w dolnej czesci elranu/ tzw. katalog;

-sprawdzi¢ poprawiios¢ dov/igzania, w celu odczyta¢ czytni-



kJem v/8po6+rzedne dowolnych punktdw znajdujacych sie w strefie
roboczej. RoOznica miedzy realnymi wspédrzednymi punktédw, a wspot-
rzednymi wyov/jetlanymi na ekranie nie powinna byé wieksza od 150 m.

Wytaczenie zasilania automatu kreslarskiego powoduje, ze
wszystkie jego elementy przyjmuja stan poczatkowy. Uk#*ad sterowania
powrrotera karetki powoduje automatyczne Jjej ustawienie W poczatloi
uktadéw wspoédrzednych. Trojektoria przesuwu jest pokazana na
rys,3.12a. Znajdujgca sie w dowolnym punkcie A karetka przesuwa sie
pod wpdywem impulséw sterujacych po linii pionowej dopoty, dopdki
nie spowoduje zadziatania wytgacznika dolnej krav/edzi, zainstalowa-
nego na granicy pola roboczego. Przesuwem zespodtu pisaka w strefie
nieroboczej steruje specjalny uktad ustawiania poczatkowego, wcho-
dzgcy w sktad uktadu sterowania pov;rotera karetki. Uk#ad ten wypra-
cowuje sygnaty przesuwu karetki w lev/o wzdduz osi poziomej.

Po zadziataniu wytacznika lewej krawedzi, impulsy sterujgce sa po-
dawane jednoczes$nie na obydwa silniki krokowe, co powoduje prze-

suwanie sie karetki po przekatnej w prav/o-do goéry. Gdy pojawi sie

sygnat, ze karetka znajduje sie w poczatku uktadu wspétrzednych -

jej ruch jest przerwany, a do bloku pamieci 1 konwersji jest poda-
wany sygnat o gotowosci zespodtu pisaka.

Obecnos¢ tego sygnatu oraz sygnatu gotowosci pamieci buforowej,
pov/oduje wysdtanie do urzgdzenia sprzegajacego /71N/ sygnatu goto-
wosci automatu kreslarskiego do odbioru kolejnego bloku informacji.
Uk+ad sterujacy przetacza pamledé w rezim zapisu w celu odebrania
informacji bajt po bajcie. Wprowadzenie danych do pamieci trwa do
jej zapednienia lub do otrzymania sy”pintu "koniec danych"™ - oznacza-
jacego koniec przesytanego bloku informacji.

Po zapednieniu pamieci ukdtad sterujgacy blokuje jej wejscia

i przetgcza je w rezim odczytu.



W rezimie odczytu nastepuje wyprowadzenie Z pamieci par
bajtoéow i1 zapisywanie ich w rejestrach X i Y interpolatora oraz
w rejestrach uk#adu konwersji bitow sterujgcych. Przy tyraw reje-
strach X 1 Y sa zapamietywane bity EI - E5> a w rejestrach uk+adu
konwersji bity E6 - E8 odpowiednio bajtow parzystego 1 nieparzystego.

Interpolator dokonuje analizy przyrostéw wspoédrzednych zapisa-
nych w rejestrach X oraz Y, a nastepnie generuje sekwencje impulsow,
sterujacych praca silnikéw krokowych przesuwajacych karetke#

%?sada pracy inter&platora zostata pogana w punkcie 3#2#1#
Uklad konwersji bitow sterujacych okresla skale przyrostoéw,
sposobéw przemieszczania karetki, kierunek przesuwu i kolor wykresla-

nej linii. 1 tak, gdy bit E8 w parzystym bajcie ma wartos¢ 70~
/zero"/, na wyjsciu ukdtadu pobierana jest informacja: brak koloru

i karetka przesuwa sie z podniesionymi /odsunietymi od papieru/
pidrami. Jesli wspomniany bit ma wartos¢ "1" na wyjsciu uktadu
pojawia sie informacja zalezna od wartosci bitow E7 bajtow:
parzystego i nieparzystego# Pid6éro odpowiedniego koloru jest opuszczo-
ne 1 wykresla np. umowny symbol obiektu# *

Stan pamieci w trybie zapisu i czytania informacji jest
kontrolowany rewersyjnym licznikiem bajtéw# Podczas zapisu pracuje
on w trybie Sledzenia /wartosci w nim zapamietane - rosng/, podczas
odczytu - w trybie odejmowania /wartosci maleja/#

Odczyt informacji koiiczy sie, gdy zwolnione =zostajag wszystkie
kamoérki pamieci /gdy licznik rewergyjny wyzeruje sie/ .

Jesli w przeczytanym bloku nie byto sygnatu "koniec bloku"™, to

do urzadzenia sprzezenia /71K/ wysyda sie zapotrzebowanie na kolejny
blok, a parnie6 przetgcza sie znow w tryb zapisu. Jesli wystgpit
sygnat "koniec bloku"™ oznaczajacy, ze przekazano cata informacje,

konczy sie wymiana danych pomiedzy urzagadzeniem sprzezenia z blokiem
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97N, Uk+ad sterowania powrotem karetki wysydta do zespodu pisaka
impulsy taktu;)ace w odpowiednie;) kolejnosci, co powoduje powrot
karetki do poczatku uktadu wspodrzednych. Trajektoria przesuwu
karetki Jest pokazana na rys*3."12b.

Rézni sie ona od trajektorii ustawiania karetki w potozenie
poczgtkowe po whgczeniu zasilania tym, ze poczatkowo odbywa sie
ruch po skosnej linii w kierunku lewo-d6+ do zadziatania wytacznika
lewej lub dolnej krawedzi, a nastepnie - ustawienie w poczatku
wspotrzednych, w sposéb Juz opisany /dla uktadu ustawiania poczatko-
wogo/"~*. Po ustawieniu karetki w potozeniu v/yJsciowyra do bloku
Pamieci 1 konwersji Jest wysydany sygnat gotowosci zespotu pisaka
<io odbioru kolejnego bloku informacji,

V/ymiana informacji pomiedzy urzadzeniami 97N i 96N odbywa sie
poprzez specjalizowany styk, ktorego podstawowe sygnaty pokazano

rya,3.11.

Liniami 1-4 ea przekazywane sygnaty sterujace kierunkiem
Przesuwu karetki w trybie pracy bez interpolacji.

Sygnaty przesuwu karetki wzddfuz kazdej z osi sa podawane odpo-.
wiednio po szynach /liniach/ 1,2 oraz 3,4« Gdy na szynach 112
~hajdujg sie odpowiednio wartosci 1 i 0, karetka Jest przesuwana
Pionowo do géry. Gdy na szynach 1 i 2 znajdujg sie odpowiednio warto-

Oli karetka przesuwa sie pionowo w do*. Gdy na szynach 3 i 4
""""ystepujg odpowiednio wartosci 1 1 O karetka przesuwa sie poziomo
N lewo, a gdy znajduja sie tara wartosci O i 1l,nastgpi ruch poziomy
prawo. Sygnaty wystepujace na szynach 5 i 6 sterujg v;yborem koloru
Odpowiednio: czerwonego i niebieskiego.
Linie 718 s4uzag do przekazywania impulséw taktujgcych TI i1 T2

© czestotliwosci 400 Hz, przesunietych wzgledem siebie o pé+ okresu,

Efektem Jest ruch karetki wzdduz +4amanych: C-B - poczatek uktadu,
lub A-B - poczagtek uktadu.
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Wspoétczynnik wypedniania /stosunek okresu powtarzania impulsu do
czasu jego trwania/ wynosi 4*

Szyna 9 przekazywany jest sygnat pracy zespo3nA pisaka w
strefie roboczej*

Szynami 10-13 przekazywane sa sygnaty z wyjscia interpolatora,
sterujac przesuwem karetki wzdduz osi X i1 Y - tj* sygnaty JIX oraz
JX1, przesuniete wzgledem siebie o potowe okresu * Analogicznie
przesuniete sg sygnaty JY oraz JY1.

Szyna H przesytany jest do wskaznika zespotu pisaka sygnat
gotowosci odbiornika rn -

Szyng 15 jest przekQzyv/auy sygnat zakazu powrotu karetki do
poczatku wspétrzednych po zakonczeniu przekazywania danych*

Szyng 16 przekazuje sie sygnat konca przekazywania danych*

Szyng 17 przekazuje sie sygnat gotowosci urzadzenia 97N do
odbioru kolejnego bloku informacji*

Szyna 18 przekazywany jest sygnat gotowosci zespodtu pisaka*

Szyng 19 przekazywany jest sygnat zerowania®, formowany po na-
cisnieciu przycislm znajdujacego sie na ptycie czotowej zespotu

pisaka*
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