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Wszechstronne v/ykorzystanie atrybutédw techniczno-bojowych
sprzetu wojsk OPL i Ul stanowi podstawowy warunek uzyskania wymaganeg<
poziomu efektywnosci W v/alee z nieprzyjacielem powietrznym i spraw-
niejszego osiagniecia celu obrony przeciwlotniczej, bez potrzeby
dodatkowego zwiekszania ilosci Srodkéw ogniowych, rakiet 1 amunicji
przeciwlotniczej oraz samolotéow mysliv/skich.

Spednienie tego warunku wymaga sukcesywnego wprowadzania do
wojsk OPL przede wszystkim urzgdzen automatyzacji dowodzenia oraz
zastosowania jakosciowo nowego podejscia do problemu wykorzystania
sorzetu bojowego, zgodnie z zasadami ergonomii traktujacymi dyna-
miczny i1 Scisle wspétdziatajagcy uktad «cztowiek - maszyna« jako
catos¢, w ktérej psychotechniczne i1 biologiczne mozliwosci cztowieka,
organizacja dziatania oraz parametry i wtasciwosci sprzetu technicz-
nego wzajemnie sie uzupedniaja*

Z danych zamieszczonych w literaturze wynika, Zze wdrozenie
zasad ergonomii do praktyki pozwala zwiekszy¢ efektywnos¢ wykorzy-
stania sprzetu technicznego o 20 i1 wiecej procent* Jest to problem
godny uwagi, szczeg6lnie na etapie projektowania i wprowadzania do
v/ojsk zautomatyzowanych systeméw dowodzenia; stanov/iacy z2roddo nie
wykorzystanych dotad rezei’w, a takze mozliwosci bojowych i ekono-
micznych*

Nalezy rowniez zwroci¢ uwage na fakt, ze wprowadzenie zauto-
matyzowanych zestawédw dowodzenia zwieksza efektywnos¢ systemu OPL
Srednio o 12 i v/iecej procent przy niezmienionym stanie sit i1 Srod-
kov; ogniowych.

Z inicjatywy Dowddztwa Wojsk Obrony Przeciwlotniczej, prowadzi
sie od wielu lat intensywne prace badawcze zmiarzaja”™ce do doskona-
lenia istniejgcego podsystemu dowodzenia OPL wojsk operacyjnych
pod katem zv/iekszenia jego operatywnosci 1 efektywnosci pracy.

Cel ten osigga sie dzieki wdrazaniu w ogniwach szczebla taktycz-
nego dostepnych urzadzen automatyzacji oraz praktycznemu zastosov/a-
niu na szczeblach operacyjnych sSrodkéw i metod informatyki.



Wyniki prac badawczych i1 przeprowadzone d¢wiczenia dostarczyty
wielu praktycznych wnioskéw dotyczacych doskonalenia struktur orga-
nizacyjnych i metod pracy dowédztwa i szefostw wojsk OPL, potrzeb
w zakresie automatyzacji proceséw informacyjno-decyzyjnych i1 centra*
lizacji dowodzenia sidtami i Srodkami OPL w walce z nieprzyjacielem
powietrznym oraz wspotdziatania z LM.

Wnioski te sg podstawg do wypracowania strategii dalszego
doskonalenia oraz rozwoju podsysteméw rozpoznania i dov/odzenia OPL,
z uwzglednieniem Srodkéw automatyzacji i zachowaniem whkasciv/ej
relacji 7koszt - efekt”e

ldeg tej strategii jest systemov/e podejscie do analizy proce-
sow dowodzenia, z uwzglednieniem aktualnych i perspektywicznych wy-
magan w zakresie operatywnosci i niezawodnosci oraz wprowadzanie
do praktyki jakosciowo nowych i ekonomicznie uzasadnionych rozwig-
zan, ktore zwiekszajg skutecznos¢ 1 sprawnos¢ dziatania oraz efe-
ktywnos¢ obrony przeciwlotniczej wojsSlt operacyjnych przez maksymal-
ne \irykorzystanie mozliwosci sprzetu bojowego przy zatozonych nakta-
dach rzeczowych i1 osobov/ych na rozwéj $rodkéw ogniowych.

2e -L?2RSPEKTYWA_WPRO¥ApZANITA_~_WOJ SKMPL

Do konca lat osiemdziesiagtych szczegélng uwage przywigzywano
do poszukiwania rozwigzan, ktore przy niezmienionych skdfadach oso-
bowych szefostw i1 sztabéw wojsk OPL spowodujg znaczny wzrost ope-
ratywnosci i1 ciagtosci .dowodzenia oraz efekty\mosci systemu obrony
przeciwlotniczej wojsk operacyjnych.

Przyktadem takich rozwigzan jest praca pod kryptonimem
"DOSKONALENIE™”, realizowana przez Dowédztwo Wojsk OPL od 1976 r.,
w ramach ktérej przebadano procesy informacyjno-decyzyjne w g+éw-
nych relacjach struktury organizacyjnej v/ojsk OPL od szczebla od-
dziatu do frontu 1 odwzorowano je w postaci modeli sieciowych.
Jeden z tych modeli VW formie skréconej i uogdlnionej przedstawia

FOILOGRAM 1



Szczego6towa analiza zweryfikowanych modeli sieciov/ych wyka-
zata m.in. mozliwos¢ réwnolegtej realizacji niektérych procesoéow
informacyjnych w P#CRI 1 P#CD, P#SD L 1 OPA i F, potrzebe elimi-
nacji czynnosci powtarzajgcych sie jednoczesnie v; kilku miejscach
i lepszego wykorzystania danych o sytuacji powietrznej naptywaja-
cych z 3D BRPlIot i SD prplot.

W ramach tej pracy zv/eryfikowano réwniez sktady ilosSciowe
zespoldY/ funkcyjnych na P¥SD L i OPL A i F oraz ustalono stopien
obciagzenia oficeréw w okresie planowania, organizacji i prowadze-
nia obrony przeciwlotniczej.

Z modeli sieciowych wynika ponadto, ktdére procesy - ze wzgle-
du na ztozonos¢, pracochdonnos¢ i powtarzalnos¢ - powinny byc
automatyzowane w pierwszej kolejnosci oraz jakie czynnosci kry-
tyczne decyduja o czasie relacji podsystemu dowodzenia OPL, Przy-
k¥adowo - na szczeblu armii 1 frontu procesami do automatyzacji
w piei-wszej kolejnosci sg: zbieranie, analizowanie, uogdélnianie
i przekazywanie informacji o sytuacji ps”™wietrznej, natomiast na®
szczeblu ogélnowoj skowegp™™lazku taktycznego - opracowanie wy-
krytych przez RSWP celdw powietrznych i wskazanie ich do zwal-
czania sSrodkom ogniowym.

V/ykorzystanie modeli sieciov/ych do doskonalenia struktury
proceséw informacyjnych, a zwkaszcza do porzadkowania 1 normo-
wania czynnosci oraz unifikacji 1 standaryzacji, zgodnie z v/y-
maganiami regulamindéw, tresci informacji - jest niezbednymi eta-
pem na drodze do automatyzacji 1 stanowi wazny czynnik podnosze-
nia operatywnosci dowodzeiiia, a przez to réwniez zwiekszenia
efektywnosci obrony przeciwlotniczej v/oj”~ operacyjnych.

Praktyczne wdrozenie wynikow badan przyczynia sie do zwie-
kszenia operatywnosci podsystemu dowodzenia OPL poprzez skrécenie
czasu jego reakcji. Przyktadowo, na szczeblu armii czas ten moze
by¢ zmniejszony o ok#o 15%» co jak wynika z obliczeh, moze
zwiekszy¢ efektyvmos$é systemu OPL armii o okto 6%,



Duze znaczenie praktyczne dla podwyzszenia sprawnosci dowo-
dzenia miato rozstrzygniecie problemu dotycze.cego stopnia centra-
lizacji kierov/ania sitami i1 Srodkami wojsk OPL oraz W w walce
z nieprzyjacielem powietrznym. W v/yniku przeprowadzonych badan
ustalono zakres kompetencji poszczegdlnych ogniw dowodzenia
V/ podejmowaniu decyzji o rozpoznaniu i zwalczaniu celdw oraz
kierowaniu procesem v/alki ze ONP.

Okreslony zakres centralizacji uwzglednia praktycznie
osiagalne przez poszczeg6lne ogniwa dowodzenia czasy reakcji
i zapewnia maksymalne wykorzystamie mozliwosci bojov/ych sit
i Srodkéw wojsk OPL i lotnictv/a mysliwskiego wydzielonego do za-
dan obrony przeciwlotniczej.

Zgodnie z ustalonym zakresem gtéwna rola w kierowaniu zwal-
czaniem celdw powietrznych przypada stanowisku dowodzenia OPL
frontu . Okresla ono zamiar dziatania nieprzyjaciela powie-
trznego 1 stopien zagrozenia wojsk operacyjnych oraz podejmuje
decyzje dotyczace podziatu wysitku wojsk OPL i1 lotnictwa my-
sliwskiego przy odpieraniu nalotu, a takze sposobu 1 kolejnosci
zwalczania SNP. Kieruje rowniez narastaniem sit+ oraz odtwarza-
niem gotowosci bojowej wojsk OPL. Ustala ponadto jednoznacznie
zasady wspotdziatania i postepowania w zakresie czasowo i przes-
trzennie skoordynowanego pierszenstwa W wykorzystaniu przestrzeni
powietrznej podczas zwalczania samolotéw nieprzyjaciela, zapewnia-
jac jednoczesnie bezpieczenstv/o wkasnemu lotnictv/u.

Rola P#SD L 1 OPL armii polega gtownie na skoordynowanym
zgodnie z decyzja P4SD L i1 OPL frontu - zwalczaniu celévw/ po-
wietrznych przez oddziaty rakiet i1 artylerii przeciwlotniczej
oraz lotnictwo mysliwskie w ramach przydzielonego limitu, a
takze koordynowaniu rozpoznania 1 prowadzc?nia ognia sit i1 Srod-
kéw OPL ogdélnowojskowych ZT. Na szczeblu armii spednia ono
ponadto funkcje koordynujaca i1 v/ykonawczg w zakresie wspoddzia-
+ania z LT4.

x/ T. OBRONIECKI: ~Biuletyn informacyjny nr 2/129, Wyd. Sztab.
Gen..WP 1979r.



Istotna rola w kierowaniu zwalczaniem celdw powietrznych,
szczeg6lnie na matych wysokosciach, przypada réwniez punktom do-
wodzenia OPL ogolnowojskowych ZT* Stanowig one dla sit i1 Srodkow
OPL ZT podstav/owe zréddo powiadamiania o sytuacji pov/ietrznej
i przelotach wkasnych samolotéw oraz ognhiwo decyzyjne w zakresie
przydziatu celéw v;edbtug sektordéw i v/ysokosci, jJak ré\miez koordy-
nacji i kierowania ogniem podlegtych sit i Srodkéw OPL.

Ze wzgledu na wymagany na tym szczeblu krotki czas reakcji
od chwili wykrycia celdw powietrznych do momentu rozpoczecia
ich zwalczania przez sity 1 Srodki OPL ZT, szczegolne znaczenie
przywigzuje sie tu do automatyzacji proceséw dowodzenia w rela-
cjach: bateria przeciwlotnicza - PD OPL pz /pcz/ - PD OPL ZT.

Nalezy zauwazy¢, ze prawie wszystkie $rodki ogniowe, jakimi
armia dysponuje do zwalczania celdéw powietrznych na matych
i bardzo matych wysokosciach, znajduja sie w ogélnowojskov/ych
ZT. Dlatego rola 1 znaczenie tego ogniwa sga bardzo wazne, zwdta-
szcza w odniesieniu do pierwszorzuta/ych zwigzkédw taktycznych.

Doceniajac wage tego problemu. Dowédztwo Wojsk OPL od
kilku lat prowadzi prace badawcze, w wyniku ktérych opracowano
szczeg6towe wymagania operacyjnho-taktyczne na zautomatyzowane
wozy dla potrzeb doY/"™odzenia sidami 1 Srodkami wojsk OPL na
szczeblu ogélnowojskowego oddziatu 1 zwigzku taktycznego. Wyma-
gania te - zgodne z zatozeniami PA3UW - przekazano poprzez
Szefostwo Badan i Rozwoju Techniki Wojskowej do przemystu.

Realizacja natomiast tematu ~LOWCZA” stwarza przemysdowi
krajowemu mozliwosS¢ uruchomienia - réwniez na eksport - produkcji
zautomatyzowanych wozéw dla podsystemu dowodzenia OPL na szcze-
blach taktycznych, co jest zgodne z miedzynarodowym podziatem
zadad! dotyczacym projektowania i budowy PASUW.

Wyrazng poprawe w zakresie jakosci dowodzenia obrong prze-
ciwlotniczg zanotov/ano w v/yniku w]3rowadzenia do wojsk OPL wraz
z nowo formowanymi pudkami rakiet “KUB™ i brygada™ “KRUG™™* zauto-
matyzowanych zestawdv kierowania ogniem “KRAB”.



Zestaw ten sktada sie z kabiny dowodzenia bojowego pracujgcej
na SD BRPIot i SD prplot, kabiny odbioru wspédrzednych znajdujacej
sie w kazdym dy\"/Zizjonie /baterii/ i autotopograM.

Umozliwia on automatyczne opracowanie i1 zobrazowanie sytua-
cji powietrznej WV promieniu do 200 km, rozdzielanie celdéw miedzy
oddziaty /pododdziaty/ rakiet przeciwlotniczych 1 przekazywanie
ich wsp6#rzednych kanatem telekodowym na odleg4os¢ do 20 km, a
takze odbieranie na SD BRPlot i SD prplot v/sp6drzednych celéw
wskazanych z nadrzednych lub rownolegtych ogniv/ dowodzenia oraz
odbieranie meldunkéw o rozpoznaniu i dziatalnosci ogniowej podle-
gtych oddziatév; /pododdziatoéow/.

Zestaw "KRAB” wspOdpracuje praktycznie ze wszystkimi radio-
lokacyjnymi stacjami v/stepnego poszukiwania /P-40, P-19, P-18,
P-12/ oraz v/ysokosciomierzami PRW-9 /16/#

Uzyskane z tych zZzrédet dane o celach powietrznych sa przetwa-
rzane przez elektroniczng maszyne cyfrowag i1 wykorzystyv/ane przez
dowédce oddziatu i ZT rakiet przeciwlotniczych do oceny sytuacji,
podejmowania decyzji oraz przekazywania komend do podlegtych
dywizjonéw /baterii/, a takze meldunkéw z tych pododdziatéw na
SD BRPlot 1 prplot.

Zestawy “KRAB” stwarzaja takze dobre warunki do praktycznej
realizacji wspotdziatania oddziatdédw rakiet przeciwlotniczych z LM.
Na ich bazie tworzone sa przy SD BRPlot i SD prplot lotnicze
punkty naprowadzania i1 wskazywania celdéw /PNWC/e

W pudtkach artylerii przeciv/lotniczej znaczna poprawa w za-
kresie automatyzacji nastgpita w wyniku wprowadzenia na szczeblu
baterii 57 mm armat radiolokacyjno-przelicznika”™/ych zestawdv
kierowania ogniem typu WAZA™.

Zestaw ten zamontowany nha jednym wozie, posiada obok
radiolokacyjnej stacji artyler™/jskiej, uk#ad telev/izyjno-optycz-
ny, elektroniczny przelicznik typu analagowego, radiolokacyjng
aparature identyfikacji celov/ powietrznych oraz uktady przeciw-
zaktoceniowe.



Umozliwia to samodzielne wykrywanie i1 rozpoznawanie celdw
powietrznych oraz kierowanie ogniem osmiu armat przeciwlotni-
czych S-60 V kazdych warunkach widocznosci.

VWV wyniku zastosowania zestawu typu WAZA” prawdopodobien-
stwo zniszczenia celu powietrznego przez pudk artyleriil przeciv/-
lotniczej v/zrosto o okoto 20%, a czas rozwiniecia baterii
zostat skrécony o potov7e /z 14 do 7 minut/, co ma bezposSredni
wpdtyw na sprawne osigganie pednej gotov/osci bojowej oddziatu.

Wysoki jest stopien automatyzacji Srodkédw ogniov/ych w bater-
iach przeciwlotniczych wyposazonych w 23 mm poczwdérne samobiezne
armaty ZSU-23-4 1 zestawy rakiet 73TRZALA-1IM~.

Przyktadowo - ukdad radiolokacyjno-przelicznikowy ZSU-23-4;
wykonuje do trzech operacji w czasie jednej sekundy, co w po-
+3czeniu z duzg szybkostrzelnoscig i1 wtasciwosciami armaty
zapewnia skuteczne niszczenie celdéw powietrznych, zwkaszcza na
matych wysokosciach. Ukdtad sterowania w rakiecie 73TRZALA-1MN”
realizuje ponadto samoczynnie proces naprowadzania na cele po-
wietrzne.

Istnieje potrzeba wprowadzenia na tym szczeblu zautomatyzo-
wanego wozu dowodzenia, przeznaczonego m.in. do przyjmowania
meldunkéw z RSWP ZT oraz komend i1 sygnatéw z PD OPL pz /pcz/,

a takze wypracowania danych do wskazania celdéw powietrznych
sSrodkom ogniov/ym i meldov/ania o stanie ich gotowosci bojov/ej.
Funkcje te bedzie realizwoat w6z dowodzenia budowany w ramach
tematu »LOWCZA».

Poprawa stanu jakosSciowego VW podsystemie rozi)oznania
nastgpidta w wyniku wprowadzenia do v;ojsk OPL nowych typéw radio-
lokacyjnych stacji wstepnego poszukiv/ania, a szczegOlnie stacji
typu P-19 i NUR-21, wyposazonych w aparature ASPD-12, przeznaczo-
na do potautomatycznego okreslenia wspédrzednych celévw/ oraz ich
automatycznego przekazywania do osrodkéw anilizy sytuacji po-
wietrznej 1 ogniw decyzyjnych.
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Podkreslenia wymaga fakt, ze w podsystemie rozpoznania
na szczeblach operacyjnych istnieje nadal planszetowo-foniczny
system zbierania, analizowania i1 uogOlniania danych o sytuacji
powieti“znej. V/prowadzenie urzadzen do automatyzacji rozpoznania
na tych szczeblach przewiduje sie po 1985 roku.

Réwnolegle z wprowadzeniem zestawoéw i urza™dzen w dalszym
ciggu doskonali sie tradycyjne Srodki dowodzenia oraz organiza-
cje 1 metody pracy w szefostwach 1 sztabach wojsk OPL. Zmoderni-
zowano ra.in. wozy dowodzenia typu "DELFIN-3” 1 "REKIN-3”, wyko-
rzystywane w podsystemach rozpoznania 1 dowodzenia na szczeblach
operacyjnych, oraz opracowano projekt modernizacji wozu «REKIN-2«
dla szefa OPL ZT i dowdédcow oddziatu i pododdziatow artylerii
przeciwlotniczej, ktory zostat zaakceptowany przez szefostwo
Badan i Rozwoju Techniki Wojskov/ej.

Ponadto opracov/ano i wprowadzono wozy dowodzenia WD-43
dla szeféw OPL pz /pcz/, ktdére beda wykorzystywane w okresie
przejsciowym do 1985 roku, tzn. do czasu wprowadzenia zautoma-
tyzowanych wozévi dowodzenia wykonanych zgodnie z wymaganiami
opracowanymi w ramach tematu badawczego "LOWCZA”.

Oproécz przedsiewzie¢ modernizacyjnych od wielu lat w wojskach
OPL wykorzystywane sg szeroko programy informatyczne 1 Srodki
organizacyjno-techniczne. Eksploatowana przez Dowédztwo Wojsk
OPL szczebla centralnego i1 okregow wojskowych komplety programow,
realizowanych w stacjonarnych i ruchomych osrodkach obliczenio-
wych, pozwalaja rozwigzywa¢ zadania dotyczace; oceny mozliwosci
wykonania uderzen przez SnP nieprzyjaciela na wojska i1 obiekty
okreslania stosunku sit+ w v/alce z nieprzyjacielem powietrznym,
efektywnosci systemu OPL, obliczania potrzeb w zalresie rakiet
I amunicji przeciwlotniczej, prognozowania strat w sitach i1 Srod-
kach OPL powstatych w wyniku uderzen bronig masowego razenia
itp. Biblioteka programéw informatycznych jest ciggle aktuali-
zowana 1 rozbudowywana na miare biezacych wymagan i potrzeb.

Automatyzacja powoduje m.in. zwiekszenie przepustowosci
informacyjnej, skrocenie czasu reakcji systemu, lepsze przewi -
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dywanie sytuacji powietrznej i przez to zapewnia wkasciwy stopien
centralizacji dowodzenia sitami i Srodkami w walce z nieprzyja-
cielem powietrznym oraz wysokg sprawnos¢ wspotdziatania wojsk OPL
z lotnictwem mysSliwskim.

Zapewnia, stosownie do sytuacji operacyjnej, wybor optymal-
nego wariantu “wspotdziatania z uwzglednieniem ugrupowania i moz-
liwosci taktyczno-bojowych lotnictwa mysSliwskiego oraz sit
i Srodkow wojsk OPL. Obliczenia na maszynach cyfrowych umozli-
wiaja szybkie 1 prec’™-zyjne wyznaczenie stref oraz przedziatow
wysokosci, w ktorych ze wzgledu na zasieg i1 skutecznos¢ wspot-
dziatajacych Srodkédw racjonalne jest /w konkretnej sytuacji
operacyjnej/ przyznanie priorytetu zwalczania celdow povaetrznych
przez lotnictwo mysSliwskie lub sidy i1 Srodki wojsk OPL.

Systemy informatyczne zapewniaja prov/adzenie aktualnego
banku danych o planowanych i wykonywanych latach v/¥asnych samo-
lotow oraz strefach ognia sit+ 1 Srodliow wojsk OPL, a takze prze-
kazywanie potrzebnych informacji do P#SD L 1 OPL A iF.

Specjalne programy na EMC umozliwiajg wyznaczenie optymal-
nych tras i1 wysokosci lotu samolotéw mysliwskich kierowanych na
przechwycenie z uwzglednieniem warunkédw bezpieczenstwa podczas
przekraczania stref ognia oraz wyznaczajg bezpieczna odlegtosc
odejscia od celu zwalczanego przez sity i sSrodki v/ojsk OPL.
Obliczenia te . \"korzystyv/ane do naprowadzania samolotow my-
sliwskich na cele powietrzne w warunkach wspétdziatania sit
i Srodkéw wojsk OPL z LKM4 we wspdlnej strefie.

Urzadzenia automatyzacji przewidywane do wdrozenia w v/ojskac|
OPL zapewniaja dokdtadne 1 jJjednoznaczne odwzorowanie podozenia

i gotowosci wspétdziatajagcych Srodkdéw oraz szybkie reagowanie
przez organa dowodzenia na zmiany sytuacji bojowej.

ISrodki automatyzacji w BRPlot i prplot umozliy/iajg praktycz-
na realizacje zasad wspétdziatania z LM z zachowaniem wymaganego
bezpieczenstwa przelotéw wkasnych samolotéw.
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Czynnikiem wpdywajacym na podniesienie spraviniosci wspotdzia-
+ania z M jest v/spolne rozmieszczenie organow dowodzenia OPL
i lotnictwa zarowno na szczeblach taktycznych, jak 1 operacyj-
nych.

Dalszy rozw6j automatyzacji dowodzenia w wojskach OPL
bedzie nastepowat etapami, w miare wprowadzania do praktyki jako-
sciowo nowych rozwigzali operacyjno-organizacyjnych, systemow

i wykonywania obliczen oraz doskonalszych $rodkéw dgcznosci.

3. ORGMI1ZAeJANZAUTOMATYZOWMEGONSYSTETM

3.1. Ogdélna organizacja technicznej struktury systemu

W lTatach 1986-1993 Dowddztwo Wojsk OPL planuje dokonac
catkowitej wymiany technicznej struktury planszetowo-fonicznego
systemu dowodzenia wojskami OPL na system zautomatyzowany.

Automatyzacje planuje sie wprowadza¢ kompleksov/o na trzech
poziomach organizacyjnych;

- na poziomie frontu;
- na poziomie armii og6lnowojskowej;
- na poziomie ogolnov/ojskowego ZT.

Na poziomie frontu i armii zautomatyzowany system dowodzenia
jest budowany wydgcznie w oparciu o opracowania krajov/e.
3a to obiekty:

- DP-10 dla krt typu lekkiego;

- DP-20 dla CRI P#SD WL i OPL armii /frontu/ oraz ki-t typu
ciezkiego;

~N DP-40 dla CD P4#SD ¥L 1 OPL armii /frontu/;

- DP-10R dla SD brygady KRUG, prplot KUB i OSA.

Wszystkie wymienione rodzaje obiektow sg zestawione z dwoch
typdéw sprzetov/o zunifikowanych kabin i kabiny obroébki informacji

radiolokacyjnej oraz kabiny zobrazowania.



12

Tak np, obiekty DP-10 i DP-R sa budowane w oparciu o kabine
obrébki, obiekty DP-20 i DP-40 w oparciu o kabine zobrazowania.

W ogélnoY/ojskowych ZT na poziomie SD dywizji bedg wykorzy-
sty\fane opracowane w ramach organizacji INTER-ASU wozy dowodze-
nia typu PASUW:

- MP-22 dla szefa OPL ZT;
- MP-25 jako w6z wspédpracy z R3WP ZT.

W dywizyjnych oddziatach rakiet przeciv/lotniczych bedg wy-
korzystywane; wspomniany juz obiekt DP-10R jako SD pudku oraz
opracowany w Przemystowym Instytucie Telekomunikacji 2Z\"D-10
jako w6z dowddcy baterii OSA.

Wspomniane ZWD-10 beda ponadto wykorzystane w pudkach ogolno-
wojskowych jako wozy dowodzenia szeféw OPL pz /pcz/ oraz d-céw
bplot putkowych $rodkéw OPL.

W dywizjach ogolnowojakowych, w ktdérych pozostang, paplot
z wyjatkiem 1DZ nie przewiduje sie wprowadzenia MP-22 1 MP-25»
Jako PHPD szefa OPL ZT oraz dowddcy paplot bedzie wykorzystany
jeden DR-™OR wspédpracuja.cy z ZWD-10 w pudkach ogdélnowojskowych.

Integralng czescig sktadowg tak zestawionego systemu dowo-~.
dzenia bedg stacje radiolokacyjne typu NUR-21 “ryposazone w wyko-
nany w technice mikroprocesowej zestaw przelicznikov/y do automa-
tyzacji Sledzenia tras obiektdéw powietrznych oraz automatycznej
transmisji.

Zv/igzanie zautomatyzowanych systeméw dowodzenia z 3SWN KUB
i SNR KRUG bedzie realizowane z pominieciem systemu K-1.
Zachowane zostanie bezposSrednie wejscie w napedy anten stacji
naprowadzania.

W bplot oddziatdéw ogdélnowojskowych oraz brplot 0OSA zwig.-
zane z systemem dowodzenia poszczegO6lnych wozéw bojowych bedzie
realizowane poprzez zabudov/A\"\fane w nich specjalne terminale na?-
dawczo-odbiorcze.



3.2. Sktad 1 przeznaczenie poszczegdlnych obitiktow
3.2.1. DP-10 dla krt typu”~lekkiego

Zestaw sprzetu oraz zewnetrzne powtarzania informacyjne przed-
stawiono na

FOLIOGRAI"1 2

3.2.1.1. Sk#ad obiektu

W sktad obiektu dla krt typu lekkiego wchodza:
- kabina obrébki informacji radiolokacyjnej oprogramowana jako

kabina DP-10 -1 kp
- podwozie TATRA - 815 - 1 kp
- agregat spalinowe-energetyczny E 1 typu SzU/M2 - 1 kp
- opcja bloku multipleksowa sygnatéw BMS-10

z kompletem kabli adaptujacych - 4 kp

- radiostacja Sredniej mocy

3.2.1.2. Obsada t)ojowa kabiny

Obsadg bojowa kabiny stanowig:
- dowédca krt/dowddca plutonu dowodzenia/;
“ dv/6ch operatorév/ WPS - 11;
~ dwoéch operatoréw WRH - 10;
- radiotelefonista.

3.2.1.3. Przeznaczenie obiektu

Obiekt zabezpiecza potrzeby SD krt typu lekkiego oraz

odpowiada wymogom kabiny obrébki informacji radiolokacyjnej.

Obiekt DP-10 zapewnia;
- odbidér i1 zobrazowanie analogowej informacji radiolokacyjnej
0 sytuacji powietrznej z dwoch odlegtosciomierzy oraz dwoéch
wysokosciomierzy rownoczesnie;

- automatyzacje zdejmerwania I zobrazowania danych dotyczacych

tras wybranych obiektow pov/ietrznych /w tym i pelengéw zroded
zakto6cen/;



- odbidér droga radiowg informacji radidlokacyjnej z dwéch
zewnetrznych zrédet rozpoznania oraz uogdlnianie tej
formacji z wHasnych RLS;

in-

- automatyzacje Sledzenia tras uogélnionych;

- automatyczne wystawianie \>"sokosciomierzy do poziomu v/yso-
kosci $ledzonych obiektéw powietrznych;

A automatyzacje przesytania do nadrzednych szczebli dowodze-
nia uogélnionych danych o 32 trasach sSledzonych obiektow
powietrznych z tempem aktualizacji danych po kazdej
cie wspotrzednych lub charakterystyk;

korek-

automatyczne nadawanie obiektom wdasnych numerdéw maszyno-
wych;

- automatyzacje odbioru /z DP-20/ i zobrazowanie danych doty-

czacych obiektév/ powietrznych wskazanych do Sledzsnia w da-

nym DP-10 oraz decyzji na przerwanie $Sledzenia;

automatyzacje przyjmowanych z gory sformalizowanycn komend

oraz syghatéw dowodzenia z mozliwosciag icn zobrazowania

wed4ug wyboru;

automatyzacje przesytania sformalizowanych meldunkéw o po-
+ozeniu, stanie 1 dziatalnosci bojowej RPV/;

zobrazowanie pokrycia polem radiolokacyjnym obszaru woké+d
RPV7 dla rdéznych wysokosci
RLS.

z uwzglednieniem katow zakrycia
3.2.2. DP-20 dla SD batalionu ze sktadu prt /BRT/

Zestaw sprzetu oraz zewnetrzne powaggzania informacyjne
przedstawiono na

FOLIOGRAM 2
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3.2.2.1. Sk+ad obiaktu

W sk#ad obiektu wchodza;

- kabina obrébki informacji radiolokacyjnej oprogramowana
jako kabina DP-10; - 1 kpi.

- kabina zobrazowania informacji radiolokacyjnej oprogramowa-

na jako kabina- DP-20; - 1 kpi.
- podwozie TATRA-815 - 1 kpi.
- agregat spalinowo-energetyczny El typu SzZU/M2 - 2 kpi.

- opcja bloku multipleksera sygnatéw z kompletem
kabli adoptujacych BMS-10

.4 kpi.

- radiostacja Sredniej mocy 4-5 kpi

3.2.2.2. Obsada bojowa kabiny zobrazowania informac¢i_
radiolokacyjnej

Obsade bojowg kabiny stanowia;

- dowdédca krt C /dowddca plutonu dowodzenia/;

- dowdédca obstugi;

- dwoch operatorow v/skaznikow V/PS-11 - planszecistow;
- radiotelegrafista - spiker;

- radiotelefonista.

5.2*2.3* Przeznaczenie obiektu

Obiekt zabezpiecza potrzeby SD brt /ze sk#adu prt oraz krt
typu ciezkiego/-

Obiekt DP-20 dla SD batalionu ze sk#adu prt /BRT/ zapewnia
realizacje wszystkich funkcji kabiny DP-10 obiektu DP-10, a
ponadto zabezpiecza;

- odbidr V kabinie zobrazowania danych dotyczacych minimum

195 tras uogélnionych z 10 zrédet informacji wtoérnej /ZW/,
w tym i1 whkasnej kabiny DP-10;

- uogo6lnianie informacji z ZIW oraz Sledzenie i zobrazowanie
64 tras uogoOlnionych;



pétautomatyczne Sledzenie 4~6 nosnikédw zakdocen aktywnych typu
szumowego w oparciu o dane z ZIW;

automatyczne przekazyv/anie do CRI danych dotyczgcych tras uogol-
nionych z dyskretnoscia zalezng od d¥ugosci kolejki celow do
przekazania;

automatyczne nadawanie obiektom wkasnych numeréw masz;/~Tiov/ych;

automatyzacje odbiom z CRI 1 zobrazowanie danych dotyczacych
obiektév/ powietrznych wskazanych do $ledzenia w .”~anym DP-20
oraz decyzji na przerwanie $Sledzenia;

automatyzacje przyjmowania z gory sformalizowanych komend oraz
syghatéw dowodzenia z mozliwosSciag ich zobrazowania weddug wyboru;

automatyzacje przestania sformalizowanych meldunkéw o potozeniu,
stanie 1 dziatalnosci bojowej RPW;

zobrazoY/anie pokrycia polem radiolokacyjnymobszaru odpowiedzial-
nosci danego batalionu dla roznych wysokosci z uwzglednieniem
katéw zakrycia RL3;

mozliwosS¢ automatycznego formowania na ekranie wskaznika meldun-
kéw o sytuacji powietrznej w kodzie siatki OP-61 dla potrzeb
przekazywania danych kluczem lub fonem;

automatyzacja przyjmowania, zobrazowania i przekazywania do
DP-10 danych dotyczacych planowanych lotéw samolotow whasnych.

3*2.3. DP-20 dla centrum rozpoznawczo-informacyjnego /CRI1/

P4#SD ViL i OPL Froéontu ZArmii/

Zestav/ sprzetu oraz zewnetrzne powigzania informacyjne

przedstav;iono na

FOLIOGRAM 3



3*2.3*1. Sktad

- kabina zobrazowa>iia informacji radiolokacyjnej oprogramo-

wana jako kabina DP-20 1 kpi,
- podwozie TATRA -815 1 kpi.
- agregat spatinowo-energetyczny E1 typ SzZU/M2 1 kpi.
- radiostacja Sredniej mocy 3-4 kpi.
- aparatownia radioodbiorcza 2 kpi.

3.2.3.2. Otssada "“bojowa kabiny DP-20

Obsade bojowa kabiny stanowia:

- dowddca prt /brt/;

- dowddca posterunku radiotechnicznego /starszy oficer analizy/
- oficer analizy;

- oficer uprzedzania;

- spiker radiotelegrafista;

- radioelektronista;

- planszecista.

3.2.3.3* Przeznaczenie obiektu

Obiekt winien zabezpiecza¢ potrzeby SD brt lub prt /BRT/ oraz
centrum rozpoznawczo-informacyjnego P4#SD WL 1 OPL Frontu Zarmii/.
Obielct zapewnia mozliwos¢ realizacji wszystkich funkcji jako ka-
bina zobrazowania informacji radiolokacyjnej oprogramowana jako
kabina DP-20, a ponadto zabezpiecza:

- automatyczne wydawanie informacji o realizowanych latach samolo-

tow v/tasnych w kanatach i1)owiadamiania;

- utajnianie iInformacji przekazywanych W kanatach powiadamiania;

- przesytanie droga przev/odowg do CD /DP-40/ pednej infomacji
powiadamiania oraz danych dotyczgacych zobrazowania pokrycia
polem radiolokacyjnym obszaru odpowiedzialnosci Armii /frontu/,

a takze danych dotyczacych uprzedzania o przelotach wkasnego
lotnictwa;
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- przesytanie awaryjne do CD informacji o sytijacji powietrznej
z jednego wybranego RBIi;

- mozliwosS¢ zgrywania podsystemu rozpoznania Armii /Frontu/;
_ mozliwos¢ obiektywnej kontroli dok#adnosci orientowania RLS
pracujacych dla potrzeb systemov;ego rozi)oznania;

- mozliwos¢ prowadzenia kompleksowego treningu pracy bojowej pod-
systemu rozpoznania Armii /Frontu/ oraz udziatu w treningu pod-
systemu dowodzenia organizowanego przez CD.

3.2.4. DP-40 dla centrum dowodzenia /CP/ P4#SD WL 1 PPL Armii /Fron;

Zestaw sprzetu oraz zewnetrzne powigzania informacyjne
przedstawiono na

FOLIOGRAI"I 3

3.2.4.1. Sk#ad obiektu

kabina zobrazowania informacji radiolokacyjnej oprogramowana

jako kabina DP-40 ~ 1 kpi.
- podwozie TATRA -815 - 1 kpi.
- agregat spalinowo-energetyczny El typ SZU/M2 - 1 kpi.
- radiostacja $redniej mocy - 3-4 kpi.
- aparatownia radioodbiorcza - 2 kpi.

3.2.4.2. Obsada _bojowg kabiny DP-40

Obsade bojowg kabiny stanowig;
dowdédca wojsk OPL Fix)ntu lub Armii /dowddca SD/;
- oficer operacyjny /rvozpoznawczy/:p
- kierunkowy na Z0 /ZT/ pierwszego rzutu;
kierunkowy na Z0O /ZT/ drugiego rzutu i oddziatu /ZT/
operacyjnego podporzadlcowania;

kierunkowy z lotnictwem mysliwskim /U4/;
radiotelefonista;

planszecista.
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2.4.3* Przeznaczenie obiektu

Obiekt DP-40 przeznaczony jest do automatyzacji funkcjonowania

CD OPL P#SD WL 1 OPL Frontu Zarmii/.
Obiekt DP-40 zapewnia:

automatyzacje odbioru z CRI danych dotyczacych 64 tras obiektéw
powietrznych oraz selektywne ich zobrazowanie na monitorach
i wskaznikach wed4ug wyboru;

automatyzacje wypracowania propozycji decyzji na zwalczanie

celéw powietrznych, a VWV tym:

= rozdziat celow na LM 1 OPL;

= rozdziat celéw wydzielonych dla OPL na poszczegb6lne podlegte
zgrupowania Srodkéw ogniov/ych wojsk OPL;

= rozdziat celovw/ przydzielonych dla LM do zwalczania przez sa-
moloty bedgace w poszczegélnych strefach dyzurowania épo-
wietrzu i na lotniskach, przydziat Prfz/C;

automatyczne przesytanie decyzji na zwalczanie celdw powietrznych
do realizacji po akceptacji jejJ przez nieinterv/encje lub po dy-
rektywnej zmianie;

automatyzacji zbioru meldunkéw o potozeniu, stanie, dziatalnosci
bojowej 1 gotowosci bojov7ej podlegtych wojsk OPL oraz opraco-
wywanie meldunkéw zbiorczych;

automatyzacja dwustronnej v/ymiany informacji ze zautomatyzowanych
podsysteméw dowodzenia armig lotnicza.;

automatyczne przesytanie w dot oraz przyjmowania z gory sforma-
lizowanych rozkazéw, komend oraz sygnatdv/ dowodzenia;

mozliwos¢ prowadzenia autonomicznego treningu pracy bojowej,
obstugi CD oraz treningu kompleksowego rozpoznania 1 dowodzenia
Frontu ZArmii/;

dokumentowanie wybranej informacji wprowadzonej w obiekcie lub
przesytanej kanatami transmisji danych.



HeNe5* DP-10R dla 3D oddziatéw i ZT rakiet plot, oraz dla P4PD
szefa PPL ZT, dowddcy prplot i dowdédcy PNWC

Zestaw siDrzetu oraz zewnetrzne powigzania informacyjne
przedstawiono na

FOLIOGRAMIE 4 1 5

3*2.5.1* Sktad obiektu

\/ sktad obiektu DP-10R wchodza:
- kabina obrébki oraz zobrazowania informacji radiolokacyjnej

oprogramowana jako kabina DP-10R; ~ 1 kpi.

- podwozie TATRA- 815 - 1 kpi.

- agregat spalinowo-energetyczny E1 typ”~SzZU/M2 - 1 kpi.

- aparatownia 4acznosci typu WD-11R - 1 kpi.
- radiostacja R-137 /tylko w oddziatach i ZT operacyjnego

podporzadkowania/ - 1 kpi.

- opcja bloku multipleksowa sygnhatédw z kompletem
kabli adoptujacych BMS-10 - 2 kpi.

3*2.5*2. Obsada™bojowa kabiny DP-10R

Obsade bojowg kabiny stanowig:
- dowédca prplot /szef OPL ZT/;
- oficer operacyjnej /dowddca baterii dowodzenia/j
- planszecista - operator V/P3 /d-ca PNWC/;
- operator WP3-11;
- operator WPH - 10;
- radiotektonista.

3*2.5.3. Przeznaczenie obiektu

Obiekt zabezpiecza potrzeby SD brygady /putku/ rakiet plot
KRUG, KUB 1 O0SA, a takze umozliwia prace bojowg w v/ariancie,
V ktorym w ogoélnowojskowym ZT utworzony zostanie PH#PD szefa OPL
dowddcy prplot i dowédcy PMC.

T,
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Obiekt DP-10R zapewnia:
odbidér i1 zobrazowanie analogowej informacji radiolokacyjnej
0 sytuacji powietrznej z jednego odlegtosciomierza oraz jednego
wysokosciomierza jednoczesnie;

automatyzacji zdejmowania, przetwarzania i zobrazowania danych
dotyczacych tras wybranych obiektédw powietrznych;

automatyzacja wystawiania wysokosciomierza do pomiaru wysokosci;

automatyzacje przesytania do nadrzednego CRI danych dotyczacych
tras obiektow pov/Zietrznych sSledzonych przez wdasne RL3 z tempem
aktualizacji danych po kazdej korekcie wspédrzednych lub cha-
rakterystyk;

odbidér drogg radiowa informacji radiolokacyjnej z dwéch dodatko-
wych zrédet;

odbidor z nadrzednego szczebla dowodzenia informacji o sytuacji

powietrznej oraz decyzji do zv/alczania celéw;

uogolnianie informacji radiolokacyjnej z réznych Zrédet oraz Sle-
dzenie tras uogolniohych;

zobrazowanie 32 tras uogd6lnionych;

zobrazowanie elementéw ugrupowania bojowego dywizji /pudku/,
linii rozgraniczenia i linii stycznosci bojowej wojsk, danych
dotyczacych uprzedzania o planowanych latach samolotéw v/4asnych
itp,;

automatyzacje wypracowania propozycji decyzji do zwalczania
celow powieti”znych przez podlegte dywizjony /baterie/ ogniov/e
/do 6-9 adresatow/;

automatyzacje przesytania do realizacji decyzji do zwalczania
celéw po akceptacji jJej przez nieinterwencje lub po dyrektyw-
nej zmianie;

automatyzacje zbioru meldunkéw o potozeniu, stanice, dziatalnosci
1 gotov70Sci bojowej podlegtych pododdziatdw;



- automatyzacje przesytania do podv/dadnych oraz przyjmowania od
przetozonego sformalizowanych rozkazéw, komend oraz sygnhatow
dowodzenia;

- automatyzacje formowania oraz przesytania do przetozonego mel-
dunkéw zbiorczych o potozeniu, stanoe i dziatalnosci bojowej
oddziatéw /ZT/;

~ automatyzacje zobrazowania danych dla dowddcy PNWC niezbednych
dla zabezpieczenia przelotéw whasnego lotnictwa przez strefy
ognia rakiet plot oraz dla wspélnego zv/alczania celéw powietrz-
nych.

- mozliwosS¢ prowadzenia autonomicznego oraz kompleksowego treningu

pracy bojowej;

- mozliwosSC udokumentowania wybranych informacji.

3.2.6. W6z dowodzenia MP-22

W6z jest zintegrowany z systemem dowodzenia OPL szczebla
operacyjnego opartym o obiekty typu DP-40 oraz z wozami dowodzenia
DP-10R i ZWD-10 /w pudkach og6élnowojskowych/.

Zewnetrzne powigzania informacyjne wozu przedstav/iono na
FOILOGRAI4IE 4 1 5

V/6z dacznie z radiostacja zewnetrznag typu R-137 zabezpiecza

potrzeby PD szefa OPL dyw/izji ogolnowo jskov/ej.

3.2.6.1. Obsada "bojowa

Obsade bojowag stanowig:
- szef OPL ZT;
- dowdédca wozu;
- starszy telegrafista;
- telefonista;

~ kierowca - mechanik.
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3*2.6.2. Przeznaczenie wozu

Szef OPL ZT oraz pozostata czes¢ obsady bojowej realizujag
w MP-22 zadania dowodzenia taktyczno-ogniowego oraz kierov/ania
ogniem.

Zadania dov/odZE-nia taktyczno-ogniowego nie sg automatyzowane.
Ich rozwie,zywanie jest jedynie wspomagane dostepem do dywizyjnej
bazy danych dotyczacych stanu, potozenia i dziatalnosci bojowej
nieprzyjaciela oraz wojsk wkasnych.
Wypracowanie decyzji oraz meldowanie sg wymiieniane pomiedzy
obiektami systemu z wykorzystaniem pok#adowych Srodkédw radiowych
I transmisji danych.

W zakresie kierowania ogniem w MP-22 realizuje sie:
- odbidér informacji o sytuacji powietrznej z DP-40 i1 MP-25 oraz

zobrazowanie tej informacji na wskaznikach obserwacji okreznej

+acznie lub weddug wyboru /bez uogdélniania danych/;
- odbiér z CD OPL Armii decyzji do zwalczania celdéw powietrznych;

- kierowanie wykrywaniem i $Sledzeniem obiektéw powietrznych oraz

informowanie podlegtego oddziatu i pododdziatédw OPL o sytuacji po-

wietrznej;

- utrzymanie niezbednej liczby Srodkéw ogniowych w odpov/iednich
stanach gotowosci bojowej;

- wspomaganie procesu decyzyjnego poprzez wypracowanie 1 przedsta-
wianie szefowi OPL propozycji decyzji do zwalczania celdéw po-
wietrznych. Wspomaganie jJest realizowane bez automatycznego
sprzezenia zwrotnego dotyczgacego dziatalnosci pododdziatdéw ognio-
wych do wskazanego celu;

- podejmowanie decyzji i stawianie zadan ogniowych;

- informowanie GDB o sytuacji powietrznej oraz o dziatalnosci
do celdow Srodkoéw ogniowych wojsk OPL;

- odbidér z GDB informacji uprzedzania o planowanych lotach samo-
lotow v/4asnych;
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- informowanie o celach pov/ietrznych zwalczanych przez LM 1 inne
srodki OPL;

- przyjmowanie, wprowadzanie 1 przekazywanie zakazév; i1 ograniczen
prowadzenia ognia;

- bieze~ca aktualizacja ustalen i zakresu wspotdziatania oraz orga-
nizacji prowadzenia“ognia;

- przyjmowanie od przetozonego lub przekazywanie do podv/4adnych
rozkazéw, komend 1 sygnhatow dowodzenia oraz innych danych niez-
bednych W/ procesie podejmowania decyzji;

- odbid6or meldukikédw o potozeniu, stanie, gotowosci bojowej i dziatal-
nosci bojowej oddziatéw i pododdziatéw wojsk OPL oraz formutowa-
nie meldunkédw zbiorczych. Proces ten w przeciv/ienstwie do obiek-

téw DP-40, DP-10R i ZI-ZD-I0 nie jest automatyzowany;
- amaliza aktualnego zagrozenia z pov/ietrza i ostrzeganie v/0jsk;

- prowadzenie magnetofonowej dokumentacji dziatalnosci bojowej;
- prowadzenie treningbw pracy bojowej w oparciu o imitowane” sy-
tuacje powietrzng;

- dowodzenie awaryjne w oparciu 6 informacje powietrzng przekazy-
v;ang w kanatach fonicznych.

3.2.7. W6z dowodzenia MP-25

Wéz realizuje funkcje kabiny obrébki informacji radiolokacyj-
nej dla potrzeb PDOPL ZT.

Zewnetrzne powigzania informacyjne wozu przedstawiono na

FOLIOGRAIIIE 4 1 5

3*2.7.1. Obsada bojowa MP-25

Obsade bojowg wozu stanowia;
pomocnik szefa OPL ZT;

dowddca wozu;

dwéch operatorév; obrébki informacji radiolokacyjnej;
dvw/6ch radiotelefonistow;

kierowca mechanik.



3.2.7.2. Przeznaczenie wozu _

W6z MP-25 zapewnia:
- odbidr i1 zobrazowanie pierwotnej informacji o sytuacji pov/ietrz-
nej z jednego odlegtosSciomierza radiolokacyjnego;

_odbidér danych dotyczacych pomiaru v/ysokosci z jednego wysokoscio-
mierza radiolokacyjnego;

- odbidér droge, radiowg i zobrazowanie informacji o sytuacji po-
wietrznej z jednego dowolnie wybranego dodatkowego zrodda zewne-
trznego w tym réwniez w uktadzie odniesienia Armii;

_ Sledzenie automatyczne 30 wybranych tras obiektéw powietrznych;

- automatyczne 1 reczne numerowanie tras;

- Sledzenie pétautomat37®czne z ekstrapolacjg trasy;

- Sledzenie tras odbieranych ze Zzrédta zewnetrznego;

- Sledzenie reczne 10 tras;

- rozsiewa wydawanie informacji o trasach sSledzonych w ulckadzie
odniesienia ZT;

- przyjmowanie i1 wydawanie, komend cyfrowych;

- Iimitacje sytuacji powietrznej dla potrzeb kontroli funkcjono-
wania obiektu.

3.2.8. ZWD-10 dla szeféw PPL pz /pcz/, dowdédcéw bplot pz /pcz/?

dowddcow b.i"plot 03A

Zewnetrzne powigzania informacyjne v/ozu przedstawia

FOLIOGRAI4 7 1 8

3.2.8.1. Obsada_ bojowa 5""¢~10_

Obsade bojowg wozu stanowig:
- szef OPL pz /pcz/ lub dowddca bplot /brplot/;
- dowddca wozu;
- dwéch radiotelefon!stow;
- kieix)wca - mechanik.
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3.2.8.2* Przeznaczenie wozu_

ZWD-10 zabezpiecza potrzeby punktu dowodzenia szefa OPL pz
/pcz/ oraz punktu dowddczo-observ/acyjnego dowodcy bplot pz /pcz/
lub dowédcy prplot OSA.

ZWD-10 zapewnia;

- odbidr informacji o sytuacji powietrznej z naniesiong decyzja
do zwalczania celow z nadrzednego szczebla dowodzenia;

- odbléFr droga radiowg informacji o powietrznej z dwbéch
dowolmie wybranych zroédet typu; ~P-10,/W-25%+ NUR-21 1 DP-10R;

- uogo6lnienie informacji radiolokacyjnej z réznych zrédet oraz
Sledzenie tras uog6lnionych;

- zobrazowanie elementév/ ugrupowania boj~awego podlegtych pododdzia-
+6w /wozéw bojowych/, a takze linii rozgr«iniczenia, linii stycz-
nosci bojowej wojsk, danych dotyczacych uprzedzania o planov;a-
nych lotach samolotéw wkasnych itp.;

- automatyzacje wypracowanych propozycji decyzji do zwalczania
celéw powietrznych przez podlegte pododdziaty /wozy bojov/e/ -
do 6 adresatoéw;

- automatyczne przesydtanie do realizacji decyzji do zv/alczania
celow powietrznych, po akceptacji jej przez nieintemencje lub

po dyrektywnej zmianie;

- przyjmov/anie od przetozonego sformalizowanych komend oraz sygna-
46w dowodzenia;

- przesytanie do przetozonego meldunkéw o potozeniu, stanie
i dziatalnosci bojowej v/0jsk;

- mozliwos¢ uczestniczenia w kompleksowych treningach pracy bo-
Jowej;

- mozliwos¢ dokumentowania wybranych informacji.



3.2.9. Terminol nadawczo-odbiorczy

Terminol ma charakter uniwersalny tzm. moze stuzy¢ do zwigza-
nia informacyjnego ZWD-10 z wozami bojowymi $Srodkéw ogniowych
réoznego typu. Zestav/ terminale jest zminiutaryzowany,

i bytoszczelny, spednia 15 grupe wymagan okreslonych dla SIJIVr.

W skdad terminola wchodza:

- radiostacja R-123;
- blok modeméw i zasilania;
- blok mikroprocesora z klawiaturg oraz zespotem zobrazowania.

Terminol umozliwia]”

a/ Rownoczesny odbidr i zobrazowanie danych dotyczacych dwéch
obiektdéw powietrznych z tempem ich aktualizacji z przestania -
co 10 s. oraz z ekstrapolacji lokalnej - co 1 s.

Dane te zawieraja:
- numer obiektu powiletrznego;
- przynaleznos¢;
- wspoétrzedne biegunov/e przeliczone na miejsce stania Srodka
ogniowego;
- wysokos¢;
- kolejnos¢ lub zakaz zwalczania;
- czas dolotu do strefy startu.

b/ Odbidér informacji nakazujg.cej przedtaczenie radiostacji na ton.

c/ Redagowanie i1 przesytanie do ZWD-10 meldunkédw dotyczacych
dziatalnosci bojowej do wskazanego celu, a takze danych o ce-
lach wykrytych i1 zwalczanych przez Srodki ogniowe.

Jeden ZWD-10 moze wspoOdpracowa¢ W jednej sieci radiowej

z 6 terminolami. Wersja terminola opracowywana dla SSV/N KUB

umozliwi wejscie ze wskazaniami bezposSrednio w napedy anten

stacji Sledzenia cen.
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Kompleksowa automatyzacja dov/odzenia systemem OPL umozliv/i:

4_.1* W zELkresie dowodzenia operacyjno-taktycznego:

- szybki przepdyw meldunkéw o podozeniu, stanie, gotowosSci i dzia-
+alnosci bojov/ej podlegtych pododdziatéw i oddziatdédw wojsk OPL
oraz automatyczne sporzadzanie meldunkéw zbiorczych;

- szybki przeptyw rozkazéw, komend oraz sygnatdéw dov/odzenia;

- utajnianie i ochrone przed dezinformacja przekazywanych informacj;
- dokumentowanie na drukarce lub tasmie megnhetycznej informacji
przekazy\vanych v; kanatach #acznosci;

4,2* W zakres'e dowodzenia ognhiowego:

- zwiekszenie przepustowosci systemu /w jednej relacji 4acznosci/
z 8-10 meldunkéw /minute, do 32-64 meldunkév/ /10 sekund;

- skrécenie czasu przepty\m informacji radiolokacyjnej przez jedno
ogniwo posrednie /czas reakcji/ z kilkudziesieciu do okoto
1 minuty;

- skrécenie czasu podejmowania decyzji do zv/alczania celéw po-
wietrznych z kilkudziesieciu na okoto 10 sekund;

- skrocenie czasu przekazywania informacji o realizowanych lotach
samolotéw wtasnych z frontu do pododdziatéw ognio\"/ych z kilku
minut do kilku sekund;

- stworzenie warunkov/ zwalczania celdw powietrznych przez wojska
OPL 1 LM we wspdllnej strefie dziatan bojov/ych;

- zwiekszenie bezpieczenstv/a przelotéw wkasnego lotnictwa przez
strefy
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4.3. W zagkresie struktur__organiza

potaczenie komérek uprzedzania 1 analizy
lokacyjnej w jednym CRI;

informacji radio-

- wkgczenie stacji radiolokacyjnej wojsk lotniczych do pracy

we wspolnym podsystemie rozpoznania;

stworzenie warunkéw dla wspolnej pracy dowédcy prplot
i dowddcy PNWC w jednym wozie dowodzenia /DP-10R/;

zmniejszenie etatow w podsystemie dowodzenia wojsk OPL

/bez uwzglednienia systemu PASUW/
/

4.4. ¥ zakresie ¢liwosci _ho¢iowych”systemu

- v/zgledny wzrost efektywnosci
poprzez oczekiwang liczbe
rania nalotu o okdo 26%;

podsystemu ognhiowego, oceniany
I'NP zniszczonych w czasie odpie-

- wzrost liczby mozlivo~“ch wskazari celdéw powietrznych, przed

ich dolotem do rubiezy ostatecznego stawiania zadari
o okto 74%
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