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1, OGONE wiadomosci O STACJI ZAKEOCEN SPS-141

Samolotowa automatyczna stacja zakidécenn SPS—41 przeznaczona
Jest dla wytwarzania aktywnych zakidécernn odzewowych. Wykorzystywana
Jest do Indywidualnej lub grupowej ostony samolotéw lotnictwa fronto-
wego AllG-23 BN/ z przedniej poisfery przed razeniem rakietami kla-
sy "zleDiia-powietrze", "powletrze-powietrze” 1 pociskami przeciwlot-
niczej artylerii lufowej wykorzystujacych do ich naprowadzania urzg-
dzenia radiololcaoyJdne. Ostona samolotéw realizowana Jest przez stoso-
wanie zaktécern odzewowych przeciw radiolokacyjnym urzadzeniom Kiero-
wania uzbrojeniem pracujacym metoda impulsowa lub fali ciagtej.
Zaktécenia oddziatujg na radiolokacyjne gtowice samonaprowadzajgoe
rakiet kierowanych, na stacje radiolokacyjne naprowadzania dziat
przeciwlotniczej artylerii lufowej oraz na poktadowe stacje radiolo-
kacyjne myslivtskloh samolotéw przechwytujgcych, pracujace w rodzaju
pracy automatycznego Sledzenia celu.

Oddziatywanie zaktécenn  mltowanych i przez stacje SPS-141 powoduje
zwiekszenie bledéw lub catkowite wyeliminowanie mozliwosci automa-
tycznego naprowadzania rakiet kierowanych na ostaniane samoloty.

Do ostony indywidualnej samolotéw stacje SPS-141 wykorzystuje sie
podczas pokonywania przeciwdziatania przeciwlotniczych zestawéw
rakietowych wyposazonych w stacje radiolokacyjne naprowadzania ra-
kiet, pracujgce metodg impulsowg lub fali ciggtej, Wtym wypadku
spos6b wykorzystania stacji nie ma wptywu na wybér rodzaju ugrupowa-
nia bojowego samolotéw.

Wostonie grupowej samolotow stacje SPS-141 wykorzystuje sie pod-
czas pokonywania przeciwdziatania przeciwlotniczych zestawow rakieto-
wych ivyposazonyoh w stacje radiolokacyjne kierowania uzbrojeniem,
pracujgce metodg fali ciggtej.

W tym wypadku przewiduje sie prace stacji przynajmniej z dwich sa-
molotéw wykonujacych lot w skiadzie ugrupowania bojowego.

Stacja SPS-141 tiykorzy Stywana moze byd w catym zakresie wysokosci
1 predkosci wykonywanych lotéw przez samoloty lotnictwa frontowego.

Obiektami obezwtadniania zakidéceniami radloelektronioznyml dla
stacji SPS-141 sa:

- stacje radiolokacyjne $ledzenia i oproinienlowania celéw prze-
ciwlotniczych zestawow rakietowych;

- stacje radiolokacyjne naprowadzania dziat przeciwlotniczych;

- poktadowe stacje radiolokacyjne przechwytywania i przyoelowa-

nla samolotéw lotnictwa mys$liwskiego;
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- radiolokacyjne gtowice samonaprowadzajgoe rakiet klasy “zie~
raia-powietrze";

- radiolokacyjne gtowice samonaprowadzajgoe rakiet klasy "po-
wietrze-powietrze",

zaleznosci od typu samolotu stacja SPS-141 moze by¢ rozmiesz-
czona w przedniej czesci kadluba samolotu lub w zasobniku podwiesza-
nym pod kadtubem wzglednie skrzydtem /na samolocie MiG-23 BN stacja
zamontowana jest w przedniej czesci kadtuba/. Pulpit sterowania
stacjg znajduje sie z lewej strony w kabinie pil.ota.

\/ stacji SPS-141 przewidziane sg dwa rodzaje /rezimy/ pracy:
"Odbiér" i "Nadawanie",

'7rodzaju pracy "Odbior" stacja SPS-141 odbiera sygnaty opromle-
niowania i dokonuje ich analizy. Jes$li odebrano sygnaty pochodzg
od stacji radiolokacyjnych pracujacych w rodzaju pracy, automatycz-
nego Sledzenia /sygnaly opromieniowania nie zanikajg w przeciggu
O,ai 0,4 s/, to stacja SPS-141 wypracowuje sygnal uprzedzenia
0 opromleniowaniu samolotu /miga lampka "Kontrol" z czestotliwos$ciag
1 Hz/. Wi'odzaju pracy "Nadawanie" stacja SPS-141 pracuje na zasa-
dzie rotranslatora. Podczas opromieniowania samolotu przez stacje
radiolokacyjng stacja SPS-141 odbiera jej sygnaty i analizuje.
Jesli stacja radiolokacyjna pracuje w rodzaju praoy $ledzenia, to
stacja SPS-141 w wyniku analizy sygnatéw automatycznie wybiera
i promieniuje okreslony rodzaj zakiocen. Woéwczas lampka "Kontrol*
Swieci sie bez przerw, uprzedzajgc tym samym pilota o opromlenlo-
waniu samolotu przez stacje radiolokacyjng i o stosowaniu zakiocen
odzexvowyoh przez stacje SPS-141.

Stacja zaktécen w rodzaju pracy "Nadawanie" nmoze wytwarzad
nastepujace rodzaje zaktocen:

- uprowadzajace w odlegtosci /UD/,

- uproAvadzajgoe w predkosci /US/;

- typu "ptywajgcego” w czestotliwosci przeszukiwania /SCzS/;

- typu "wydzielona obwiednia" A/

m-'migajace /MP/,;

» typu "szum czestotliwosci doplerowskiej" /SzD/,

Zaktbécenia uprawniajace w odlegtosci /UD/ oddziatujg na kanat
automatycznego $ledzenia celéw w odlegtosci radiolokacyjnych gto-
wic samonaprowadzania rakiet, wzglednie na stacje radiolokacyjne
Sledzenia celu 1 naprowadzania dziat przeciwlotniczych praoujgofe
metoda impulsowa, W tyra wypadku zakidécenia te powodujg "zerwanie
automatycznego Sledzenia celu w odlegtosci.
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Wrezultacie kanat odlegtosci zakioécanej stacji radiolokacyjnej
lub radiolokacyjnej gtowicy saoionaprouadzanla rakiety przechodzi
z rodzaju pracy "Automatyczne Sledzenie celu"” w rodzaj pracy "Po~
szuliiwanie".

Zaktocenia uprowadzajgce w predkosci /US/ oddziatujg na kanat
automatycznego $ledzenia celéw w predkosci radiolokacyjnych gtowic
samoiiaprowadzanla rakiet lub stacji radiolokacyjnych $ledzenia 1
opromleniowania celu pracujacych metodg fali ciggtej. Wrezultacie
kanat predkosci zakitdécanej radiolokacyjnej gtowicy samonaprowadza~
nia rakiety lub stacji radiolokacyjnej przechodzi z rodzaju pracy
"Automatyczne $Sledzenie celu" w rodzaj pracy "Poszukiwanie", Przy
powtéornym przechwyceniu celu cykl uprowadzania w predkosci powta-
rza sie.

Zakitécenia typu "ptywa.litce" w czestotliwo$ci przeszukiwania
/SCzS/ oddziatujg na kanat automatycznego $ledzenia celu we wspot-
rzednych katowych radiolokacyjnej gtowicy samonaprowadzanla rakie-
ty lub stacji radiolokacyjnej Sledzenia i oproraienlowania celu pra-
cujgcej metoda impulsowag lub fali ciagtej, WV stacjach tych wspoétrzed-
ne katowe celu okresSlane sg przez przeszukiwanie anteng nadawczg
/odkryte przeszukiwanie/ lub anteng odbiorczg /skryte przeszukiwa-
nie/. Oddziatywanie tego typu zakioécen powoduje wzrost bledéw lub
"zerwanie" automatycznego Sledzenia celu w azymucie lub w elewacji.
Zaktocenia /sCzS/ mogg byod wytwarzane w dwoch zakresach czestotli-
wosci przeszukiwania anten staojl I'adiolokacyJdnyoh /radiolokacyjnych
gtowic samonaprowadzanla rakiet/:

- matej czestotliwosci;

- wielkiej czestotliwosci.

Do tego celu stuzy pieé nadajnikéw matej i cztery, wielkiej czesto-
tliwosci,

Zaktocenia typu "wydzielona obwiednia" AMY stosuje sie do obez-
wiadnienia kanatu automatycznego Sledzenia celu we wspétrzednych
katowych stacji radiolokacyjnych pracujgcych metoda impulsowa w od-
krytym przeszukiwaniem anteny.

Zaktécenia tego typu podobnie Jak zakitdcenia typu SCzS powodujg
wzrost btedow lub "zerwanie" automatycznego $Sledzenia celu w azymu-
cie 1 kacie potozenia. Wodréznieniu od zaktécen typu SCzS zakiléce-
nia typu W sg $cisle dostrojone do czestotliwos$ci przeszukiwania.

Zaktécenia "mlga.lace” AiP/ stosuje sie dla obezwitadnienia kana-
tu automatycznego Sledzenia oclu we wspoétrzednych katowych radio-'
lokacyjnjch gtowic samonaprowadzanla rakiet lub stacji radiolokacyj-
nych Sledzenia i podswietlania celu pracujacych metoda fali ciggtej.
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Zaktécenia tego typu skutecznie oddziatujg na:

- radiolokacyjne gtov:ioe sanmpnaprowadzania rakiet i stacje radio-
lokacyjne wykorzystujace do pelengacji celéw przeszukiwanie anteng;

- radiolokacyjne gtowice samonaprowadzanla rakiet 1 stacje radio-
lokacyjne z monolmpulsowg metodg pelegnaoji celdw.

Zaktocenia "migajace*” stosuje sie z dwoch lub wiecej samolotow
rozmieszczonych na okreslonym azymucie w stosunku do zakidcanego
urzadzenia radiolokacyjnego i znajdujacych sie granicach charakterys-
tyki kierunkowej anteny HLS /rys.l/. Wrezultacie oddziatywania tego
typu zakildcen nastepuje okresowe przycelowanie radiolokacyjnej gto-
wicy samonaprowadzanla rakiety lub anteny stacji radiolokacyjnej z
jednego samolotu na drugi. Powoduje to wzrost btedéw Sledzenia celu
we wspotrzednych katowych. Stopienn oddziatywania zakiéijen "migajg-
cych” zalezy gtéwnie od okresu /czestotliwos$ci/ "migania", kata po-
tozenia celu w przestrzeni i bazy /odlegtosci/ pomiedzy samolotami
zaktocajgcymi. Przez baze w tym wypadku nalezy rozumie¢ rzut odle-
gtosci miedzy samolotami na ptaszczyzne prostopadig do linii "rakle-
ta-cel grupowy". Wielko$¢ bazy okresla sie odstepem, odlegtoscig 1
przewyzszeniem /przenizenlem/ pomiedzy samolotami.

Okres /czestotliwo$é/ "migania" zakldécen w stacji SPS-141 ustala
sie zawczasu podczas przygotowania samolotu do lotu, wybierajac jedno'
z czterech,potozen przetacznika "Miganie", odpowiadajacych odpowied-
nio 1,2,3,5 s.

Optymalne warunki stosowania zakitécenn "migajacych" przez samoloty
MiO-23 wyposazone w stacje SPS-141 majg miejsce wowczas, gdy ba-
za pomiedzy samolotami jest w granicach 150-200 m a okres "migania"
wynosi 1-3 s* .

Zaktécenia typu "szum czes:.otliwosoi doplerowskiej"/SzD/ stosuje
sie do obezwladnienia kanatu Sledzenia w predkosci celu radioloka-
cyjnych gtowic samonaprowadzanla rakiet lub stacji radiolokacyjnych
Sledzenia iopromieniowania celu pracujacych metodg fali ciggtej.
Zaktbécenia tego typu uniemozliwiajg selekcje /wydzielenie/ w kanale
predkosci i przejscie z przechwycenia na automatyczne $ledzenie od-
dzielnych samolotéw z ugrupowania, stosujacych na przemian zakiéce-
nia.

Wybdr rodzaju zakitécenn odbywa sie w sposéb automatyczny 1 okreslo-
ny jest w zaleznosci od odebranego sygnatu opromlenlowujacego /Zimpul-
isowy, ciggty/ oraz od potozenia organéw sterowania na stacji SPS-141,

Zestaw zaktécen moga by¢ nastepujgce: WD + WO, WD e> SCzS, MP4ADSZ



Hys.l, Ziisada stosowania zaktdécenn "migajgcych”
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Podczas opromieniowania samolotu przez stacje radiolokacyjng
pracujaca metoda impulsowg z otwartym przeszukiwaniem antenag sta-
cja SPS-141 bedzie promieniowa¢ zakitdcenia o zestawach; uprowa*™
dzajgoe w odlegtosci 1 wydzielono obwiednia AUD + \w/, lub wydzie-
lona obwiednia 1 "ptywajgce" w czestotliwos$ci przeszukiwania MO +
+ SCzS/.

Jesdli samolot opromleniowany Jest przez stacje radiolokacyjng
pracujagca metodg impulsowg ze skrytym przeszukiwaniem, to stacja
SPS-141 bedzie promieniowaé zestaw zakidcen; uprowadzajagce w odle-
gtosci i plywajace w czestotliwos$ci przeszukiwania /AUD + SCzS/,

Podczas oproraieniowiania samolotu przez stacje radiolokacyjng
pracujgca metoda fali ciggtej stacja SPS-141 moze promieniowaé za-
ktécenia: uprowadzajgce w odlegtosci 1 "ptywajace" w czestotliwosci
przeszukiwania /UD + SCzS/ lub zakidcenie "migajace” i szum dople;
rowski Ai? SzD/,

&/ wypadku réwnoczesnego opromleniowania samolotu przez stacje
radiolokacyjne pracujgce metodg Impulsowg lub falg ciggta stacja
SPS-141 promieniowaé bedzie zakidécenia w zaleznosci od potozenia
organ6v» sterowania/"Impulsowe", "Ciggte"/.

Odbiér sygnatéw oproraleniowujagcyoh 1 promienlujgoyoh zaktoce-
nia przez stacje SPS-141 na miejsce tylko z przedniej potsfery w
sektorze * 60° w azymucie 1 - 30° w kacie potozenia wzgledem po-
dtuznej osi samolotu.

Sprawdzenia pracy stacji SPS-141 dokonuje sie za pomocg specjal-
nych uktadéw kontrolnych wchodzacych w ukompletowanle stacji.'
Sprawdzenie moze odbywadé sie w rodzaju pracy: "Odbior" i "Nadawa-
nie".

\{ rodzaju pracy "Nadawanie" nastepuje promieniowanie zaktbdcen.
Dlatego tez w celu maskowania prace na "Nadawanie" nalezy ogranl-
oza6 do 3-4 s.

2. PODSTSiyOME TAKTYCZNO-TECHNICZNE DANE STACJl SPS-141 | ZASADA
JEJ PKACY

2.1* Podstawowe taktyozno-teohnlczne dane

Stacja SPS-141 pracuje w zakresie fal o dtugosci trzech om
Maksymalna odlegto$¢ dziatania stacji Jest nie mniejsza niz
maksymalna odlegto$¢ dziatania zakiécanodj KLS w rodzaju praoy auto-

matyczne $ledzenie oelu.
Kierunek stosowania zaktécen - przednia podisfera samolotu.
Polaryzacja promieniowanych sygnatéow - zmienna.
Przy wigczonej stacji:
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a/ wrodzaju praoy "Odbiér” - dokonuje sie analizy sygnatéw odbiera-
nych 1 uprzedza zatoge samolotu o opromienlowanlu przez stacje
radiolokacyjng /miga lampka "Kontrol”/;

b/ w rodzaju praoy "Nadawanie" - wypromleniowuje sie sygnaty za-
ktécen wedtug Jednego z dwoch programow:

- %wvedtug programu 1-dla indywidualnej ostony samolotu;

- wedtug programu ll-dla grupowej ostony samolotéw.

Zaktécenia typu "ptywajace" w czestotliwosci przeszukiwania re-
alizuje sie:

a/ w zakresie matej czestotliwosci przeszukiwania nadajnikami:
DCz IIA; DCz Il B; DCz Il W DCz - UK

b/ w zakresie wielkiej czestotliwosci przeszukiwania nadajnikami:
DCz Il A; DCz Il W Dz Il B; Du- UB
Stacja gotowa Jest do praoy po 2-3 min, od wigczenia zasilania*

Czas praoy ciagtej stacji - nie wiecej niz 3 godziny.

Staoja moze pracowa¢ w temperaturach otoczenia od - 60 do +50*C, ~

Kontrola pracy odbywa sie w spos6b automatyczny z wykorzystaniem

specjalnych uktaddw.
Moc wymagana:

- od sieci napiecia statego 27V i 0% - nie wleoej niz 200 W

- od sieci pragdu zmiennego o napieciu 115 i 5V - nie wiecej niz
1300 vA.

- Ciezar stacji ™ 80 kg /bez kabli potgczeniowych i traktatow

w.cz,/,

2.2. Zasada praoy stacji

Staoja SPS-141 pracuje na zasadzie retranslatora. Przy opromle-
niowaniu samolotu staoja odbiera i analizuje sygnaty wykrytej sta-
cji radiolokacyjnej. Jesli staoja radiolokacyjna pracuje w rodzaju
praoy automatycznego $ledzenia, to staoja SPS-141 w oparoiu o ana-
lize odebranych sygnatéw automatycznie wybiera 1 promieniuje okresl©
ny zestaw zakiécen.

Sygnaty wypromieniowane przez stacje radiolokacyjng odbierane
sg przez antene odbiorczg stacji SPS-141, wzmacniane 1 modulowane
przez odpowiednie stopnie staoji.

W stopniu wzmocnienia 1 modulacji nastepuje wzmocnienie, selek-
cja i analiza odebranych sygnatéw, zapamietywanie ich czestotliwosci
nosnej 1 ksztattowanie sygnatéw zakloceny'.
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Schemat blokowy stacji SPS-141 obrazuje rysunek 2,

Rys«2, Schemat blokowy stacji SPS-141

Podczas analizy odebranych sygnatéw automatycznie okresla sie:
rodzaj opromienlowania Zimpulsowe lub ciggte/, regularnos$6é opromle-
niowanla /rezim poszuklitanla lub automatycznego $ledzenia/, rodzaj
przeszukiwania przez antene opromleniowujgog stacji radldlokaoyjnej
/skryte lub odkryte/, czestotliwos$é, i iaze przy odkrytym przeszuki-
waniu.

Na podstawie rezultatow dokonanej analizy i odpowiednio do poto-
zenia organéw sterowania uklad automatycznego sterowania pracg .sta-
cji wypracowuje sygnaty na wybdr odpowiedniego rodzaju zakiocen 1
kolejnosci ich promieniowania.

3, ZASTOSOMANIE STACJI ZAKkOCEN SPS-141 z samolotéw MI1G-23BN
3,1« Warunki efektywnego wykorzystania stacji SPS-141

Dla efektywnego wykorzystania stacji SPSt141 konieczna jest do-
ktadna znajomos¢ wielu danych dotyczgcych pokonywania obrony powietrz*
nej przeciwnika nasyconej w zestawy artylerii rakietowej, artylerii
lufowej i mysliwskie samoloty przechwytujgce. Szczegdlnie wazne sa
dane o strefach razenia przeciwlotniczych zestawéw rakietowych, prze-
ciwlotniczej artylerii lufowej, ich rozmieszczeniu oraz o strefach
dziatania mysliwcow przechwytujacych. Dane te sa niezbedne podczas
wyboru tras lotu samolotéw MiG-23 BN oraz do okres$lania rubiezy wia-
czenia stacji SPS-141 w rodzaj pracy "Nadawanie”,
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i7yboru trasy lotu dokonuje sie przy uwzglednieniu wykonywane-
go zadania 1 wzajemnego rozmieszczenia stref razenia przeciwlotni-
czych zestawéw rakietowych, przeciwlotnlozej artylerii lufowej i
stref dziatania mysliwcéw przechwytujgcych. Trasa lotu powinna tak
przebiega¢, aby czas przebywania w tych strefach samolotu MiG-23
BN byt minimalny.

Rubiez wilgczenia stacji SPS-141 w rodzaj pracy "Nadawanie" przy
znanej dyslokacji pozycji przeciwlotniczych zestawéw rakietowych
/przeciwlotniczej artylerii lufowej/ wyznacza sie¢ na 5-10 km przed
granicg strefy razenia. Jesli nie jest znano dyslokacja pozycji
przeotwlotniozych zestawdw rakietowych /przeciwlotniczej artylerii
lufowej/, a takze podczas przelotu przez strefy dziatania mysliw-
cow przechwytujgcych, nie okresla sie wczesniej rubiezy wigcze-
nia stacji wrodzaj pracy "Nadawanie". 'V tym wypadku wigczenie
stacji SPS-141 w rodzaj pracy "Nadawanie" dokonuje sie po zapale-
niu sie lampki "Kontrol" na tablicy sterowania stacja.

Oprécz togo celem najbardziej efektywnego wykorzystania stacji
SPS-141 nalezy zna¢ podstawowe dane techniczne stacji radioloka-
cyjnych, ktoére nalezy zaktécaé, a przede wszystkim:

- zakres czestotliwos$ci pracy;

- metode okreslania wspo6trzednych katowych celu;

- czestotliwos$ci i spos6b przeszukiwania anten .

Dane te sa niezbedne do wyboru pracy odpowiednich  dajnlkéw
wytwarzajgcych zakitdécenia 1 ustawienia organéw strojenia stacji
SPS-141 podczas przygotowania do lotu.

wykorzystanie stacji SPS-141 z pojedynczych samolotéw roézni
sie od wykorzystania ich w grupie samolotéw, Wynika to stad, ze
nie wszystkie rodzaje zakldécenn mogg by¢ stosowane z pojedynczych
samolotéw. Z pojedynczych samolotéw mozna stosowaé nastepujace
rodzaje zaktocen: WD + SCzS, ‘MO, B + SCzS, a z grupy samolotow
- WD+ SCzS + WD+ MO WS + SCzS, MP + DSz.

Oprécz tego ma tu réwniez znaczenie ustawienie organéw strojenia
stacji SPS-141 w zaleznosci od typu obezwiadnianej staoji radio-
lokacyjnej.

W zwigzku z tym w niniejszym rozdziale oddzielnie zostaje
rozpatrzone wykorzystanie stacji SPS-141:

a/ z pojedynczego samolotu podczas pokonywania przeciwdziatania;

- nrzeciwloti iczyoh zestawéw rakietowych z poélaktywnyra syste-
mem radiolokacyjnym naprowadzania rakiet pracujgcym metoda
fali ciagtej;

- przeciwlotniczych zestawéw rakietowych z dowddczym systemem
radiolokacyjnym naprowadzania i‘'akiet pracuji\cym metodg im-
pulsowa,;
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- przeciwlotniczych zestawow artylerii lufowej wyposazonych w
stacje radiolokacyjne naprowadzania dziat pracujgce metodg
Impulsowa;

- mysliwcéw przeoh\tytujgoyoh, wyposazonych w pektadowe stacje
radiolokacyjne i rakiety kierowane klasy "powietrze-powietrze”
z radiolokacyjnymi gtowicami samonaprowadzania;

to/ w grupie samolotow podczas pokonywania przeciwdziatania:

- przeciwlotniczych zestawdéw rakietowych z pétaktywnym systemem
radiolokacyjnym naprowadzania rakiet pracujgcym metodag fali
ciggtej;

- mysliwcéw przechwytujacych, wyposazonych w poktadowe stacje
radiolokacyjne i rakiety klasy "powietrze-powletrze” z radio-
lokacyjnymi gtowicami samonaprowadzania pracujgcymi metoda
fali ciagtej;

- przeciwlotniczych zestawow rakietowych 1 mysliwcow przechwytu-
jacych z radiolokacyjnymi systemami naprowadzania rakiet pra-
cujacymi Dietoda impulsowg oraz przeciwlotniczych zestawéw arty-
lerii lufowej wyposazonych w stacje impulsowe radiolokacyjne
naprowadzania dziat,

3,2, Zastosowanie stacji zaklécen SPS-141 dla ostony pojedynczego
samolotu MiG-23 BN podczas pokonywania przeciwdziatania prze-
ciwlotniczych zestawow rakietowych z pdlaktywnym systemem
radiolokacyjnym naprowadzania rakiet pracujgcym metodg fali
ciagtej. ,

Podczas pokonywania przez pojedynczy samolot MIG-23 BN przeciw-
dziatania przeciwlotniczych zestawéw rakietowych z poétaktywnym sy-
stemem radiolokacyjnym naprowadzania rakiet pracujacym metoda fali
ciggtej za pomocg stacji SPS-141 mozna wytwarza¢ zestaw zakidcen

US + CCzS, Zakidcenia tego typu réwnoczes$nie oddziatujg na stacje

radiolokacyjna $ledzenia i podswietlania celu oraz na radiolokacyj-

ne gtowice samonaprowadzania rakiet*

W tym oolu przed lotem na stacji SPS-141 nalezy ustawic:

—dajnik wielkiej czestotliwosci SCzS na czestotliwo$sé przeszuki-
wania anteny radiolokacyjnej gtowicy samonaprowadzania;

—dajnik matej czestotliwos$ci SCzS na czestotliwos¢ przeszukiwa—
nia anteny stacji radiolokacyjnej sSledzenia i podswietlania celu;

—organy strojenia w potozenie: "Program |", "Odbior", "Ciggte",

W ozasie lotu do czasu wejsoia w strefe razenia przeoiwlotni-
ozyoh zestawow rakietowych stacja SPS-141 winna pracowa¢ na "Odbior",
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stanowigc ¢rédio iiiformaoji o przechwyceniu samolotu MiG-23 BN

i automatycznym jego siedzeniu przez stacje radiolokacyjng $ledze-
nia i opromieniowania celu. z chwilg przechwycenia i automatyczne-
go $ledzenia przez stacje radiolokacyjng na stacji SPS-141 zaczyna
miga¢ lampka "Kontrol",

Po zapaleniu sie lampki "Kontrol”, jesli znana jest dyslokacja
przeoiwlotnlozego zestawu rokietoiTego, na odpowiedniej rubiezy
stacje SPS-141 nalezy przetgczy¢ na "Nadawanie".

Oddziatywanie zaktécenn na stacje radiolokacyjng $ledzenia i
opromieniowania celu lub na radiolokacyjng gtowice samonaprowadza-
nia rakiety powoduje wzrost btedow i zerwanie automatycznego Sle-
dzenia celu w odlegtosci 1 wspoétrzednych katowych. Zmusza to opera-
tora zaktoécanej RLS do recznego lub pétautomatycznego Sledzenia
celu. Doktadno$¢ Sledzenia celu znacznie sie wdwczas obniza* Samo-
noprowadzanle rakiety na cel nie zostaje jednak przerwane, ponie-
waz samolot jest I dalszym ciagu opromleniowany przez stacje radio-
lokacyjna, Oddziatywanie zakiocen na radiolokacyjnag gtowice sarao-
naprowadzanla jest bardziej efektywne, poniewaz ma ona tylko jeden
rodzaj pracy - automatyczne Sledzenie celu w odlegtosci i wspot-
rzednych katowych. Dlatego tez "zerwanie",automatycznego $Sledze-
nia celu przez radiolokacyjna gtowice saraonaprowadzania powoduje
uchybienie rakiety,

"Zerwanie" automatycznego $ledzenia samolotu MiG-23 BN przez
radiolokacyjng stacje $ledzenia i opromieniowania celu sygnalizo-
wane jest zgasnieciem lampki "Kontrol",

Po zgasnieciu lampki "Kontrol" stacja SPS-141 winna pracowac
na "Nadawanie" przez caly czas wykonywania zadania. Pozwala to
na powtorne stosowanie zaktécenn w wypadku kolejnego przechwyce-
nia samolotu MiG-23 BN i automatycznego $ledzenia go przez stacje
radiolokacyjng $ledzenia i opromieniowania celu.

3,3, Zastosowanie stacji zaklocen SPS-141 dla ostony pojedynczego
samolotu MiG-23 BN podczas pokonywania przeciwdziatania prze-
ciwlotniczych zestawow artylerii lufowej wyposazonych w stacje
i'adiolokacyjne naprowadzania dziat pracujgce metoda Impulsows

Podczas pokonywania przez samolot MiG-23 BN przeciwdziatania
przeciwlotniczych zestawdw artylerii lufowej za pomocg stacji SPS-
-141 mozna wytwarza¢ nastepujace zestawy zakiocen: WD + WD lub WD +
+ SCzS, ktére skutecznie oddziatujg na stacje radiolokacyjne na-
prowadzania dziat pracujgce metodg impulsowg. Stacje naprowadzania
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dziat z reguty praouja z odkrytym przeszukiwaniem anten* Dlatego
tez dla obezwladnienia tego typu RLS celowo Jest stosowa<b zakitéce-
nia tD+ WO,

Zastosowanie zakitécen WD + WO wymaga - przed lotem - ustawienia
organéw strojenia stacji SPS-141 w potozenie:

"Program' i ”VvarOdfblér, "VVOWHozotie

Wczasie lotu do chwili wejtSoia w strefe razenia przeciwlotni-
czych zestawéw artylerii lufowej stacje SPS-141 réwnoczes$nie ze
stacjg SPO-IO nalezy wykorzystywaé¢ Jako zrédto informacji o opro-
mieniowaniu samolotu MiG-23 BN przez stacje radiolokacyjng napréwa-
dzania dziat* Opromieniowanie samolotu przez stacje naprowadzania
dziat /SON/ pracujaca na poszukiwanie okresla sie na podstawie
przerywanej sygnalizacji dzwiekowej i $Swietlnej stacji SPO-10,
Jesli SON przejdzie z rezimu poszukiwania w rezim automatycznego
Sledzenia, to sygnaty od stacji SPO-IO sg ciggte, a na stacji
SPS-141 zaczyna migadé lampka "Kontrol”,

Po zapaleniu sie lampki "Koritrol" na okreslonej rubiezy /JeSli
potozenie przeciwlotniczych zestawow artylerii lufowej Jest znane/
stacje SPS-141 nalezy przetaczy¢ na "Nadawanie",

Zaktécenia WD + WD oddziatujgc na SON powodujg zwiekszenie bie-
déw 1 zerwanie automatycznego $ledzenia celu w odlegtosci i wspo6t-
rzednych katoitych, Wwyniku tego operatorzy stacji SON bedg zmu-
szeni przejs¢ w rodzaj pracy recznego lub pétautomatycznego Sle-
dzenia celu, 00 w konsekwencji prowadzi do btedéw w obliczeniu
punktu spotkania pociskéw przeciwlotniczych z celem 1 obnizenia
efektywnosci strzelania.

Zerwanie automatycznego $ledzenia samolotu MIG-23 BN przez SON
mozna okres$li¢ na podstawie zanikania sygnatéw dzwiekowych 1 Swiet-
Inych na stacji SPO-IO 1 zgasnieciu lampki "Kontrol".

Po zagasnieciu lampki "Kontrol" stacja SPS-141 winna pracowad na-
dal na "Nadawanie" przez caty czas wykonywania zadania*'

Jesli potozenie przeciwlotniczych zestawéw artylerii lufowej
Jest nieznane, to stacje SPS-141 nalezy przetgczy¢ na "Nadawanie"
przy zapalaniu sie lampki "Kontrol" 1 pozostawi¢ Jg w tym rodzaju
pracy na czas wykonywania zadania.

Oddziat5'wanie zaktocen typu WD + SCzS na stacje SON bedzie ana-
logiczne Jak 1 dla WD + WO, jednak efekt bedzie nieco mniejszy.

Podczas stosowania zakitécen WD £ SCzS nalezy wytgczy¢ zakioce-
nia WO, a wigczy¢ dajnlk matej czestotliwos$ci SCzS, odpowiadajacy
czestotliwos$ci przeszukiwania anteny stacji SON.
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Pozostate organy strojenia staoji SPS-141 powinny znajdowac sie
w tym samym potozeniu oo i przy zakioéceniach rodzaju WD 4 WO

Zastosowanie staoji zaktdécen SPS»141 dla ostony pojedynczego
samolotu MiG-23 BN podczas pokonywania przeciwdziatania prze-
ciwlotniczych zestawdéw rakietowych z dowddczym radiolokacyj-
nym systemem naprowadzania rakiet pracujacym metodg Impulsowa.

Podczas pokonywania przez samolot UIG-23 przeciwdziatania prze-
ciwlotniczych zestawow rakietowych wyposazonych w stacje radioloka-
cyjne pracujgce metodg Impulsowg z przeznaczeniem do naprowadzch*
nla rakiet w systemie dowddczym stacje SPS-141 stosuje sie do
wytwarzania zakitécernn WD + SCzS. Oddziatuja one na stacje radio-
lokacyjne RLS siedzenia celu. Wspotrzedne katowe celu w RLS Sle-
dzenia celu okres$lane sa*metoda monolmpulsowa bez.przeszukiwania
anteng. Dlatego tez ten rodzaj zakiécen oddziatuje tylko na kanat
pomiaru odlegtosci. Zakldécenia w tym wypadku powodujg zwiekszenie
btebéw w okresleniu odlegtosci do celu, a w nastepstwie tego, biedf
ne okreslenie punktu spotkania rakiety z celem.

Zastosowanie zakitocen WD + SCzS wymaga - przed lotem - ustawie-
nia organdéw strojenia staoji SPS-141 w potozenie: "Impulsowe”,
"Program 1", "Odbiér<”, whaozy6é dajnik SCzS dowolnego typu. Pozos-
tate organy strojenia mogg byé w dowolnym potozeniu.

Uzycie staoji SPS-141 w czasie lotu Jest analogiczne Jak w wy-
padku pokonywania przeciwdziatania przeciwlotniczych zestawdéw arty-
lerii lufowej wyposazonych w stacje radiolokacyjne naprowadzania
dziat/rozdz, 3,3/,

3.5. Zastosowanie stacji zaklécen SPS-141 dla ostony pojedynczego
samolotu MIG-23 BN podczas pokonywania przeciwdziatania mysliw
oow przechwytujgcych, wyposazonych w poktadowg RLS i rakiety
kierowane klasy "poviietrze-powietrze" z radiolokacyjnymi
gtowicami samonaprowadzania

Podczas pokonywania przeciwdziatania mysliwcéw przechwytuja-
cych, wyposazonych w poktadowa RLS i rakiety kierowane klasy
"powietrze-powietrze" z radiolokacyjnymi gtowicami samonaprowa-
dzania, stacje SPS-141 stosuje sie do obezwitadniania zaktdceniami
poktadowej RLS Jak réwniez 1 radiolokaoyJdnyoh gtowic samonaprowa-
dzania. Zaktdécenia beda skuteczne. Jesli atak mysliwca wykonywany
jest z przedniej potsfery.

Na niektorych typach samolotow mysllwsko-przeohwytujgoyoh wy-
korzystuje sie poktadowe RLS oraz radiolokacyjne gtowice samona-
prowndzanla pracujgce metodg impulsows; Za pomocg stacji SPS-141
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nalezy urzadzenia radiolokacyjne tego typu obez«adnia<bt zakiéce-
niami ID + SCzS.

Niektéore mysliwce - przechwytujgce wykorzystujg do przy celowania
poktadowsg ilLS pracujgca metodg impulsowag, natomiast do naprowadza-
nia rakiet - nadajnik 1 radiolokacyjne gtowice samonaprowadzania
pracujace metoda fali ciggtej, Wtym wypadku za pomoca stacji
SPS-141 nalezy stosowaé¢ zakitdcenia WD + SCzS dla obezwladnienia
poktadowych RLS i WS : SCzS dla radiolokacyjnych gtowic saraonapro-
wadzanla rakiet.

Zastosowanie wymienionych rodzajow zakibéoe6 wymaga - przed lo-
tem - ustawienia organOAVstrojenia stacji SPS-141 w potozenie:

- "Impulsowe”, "Wigczone WO', "Program 1", "Przerywane", "Odbior"

- Jeden dajnik matej czijstotliwosci SCzS na czestotliwo$ci prze-
szukiwania anteny poktadowej HLS;

- jeden dajnik wielkiej czestotliwos$ci SCzS na czestotliwosé
przeszukiwania anteny radiolokacyjnej gtowicy samonaprowadzanla
rakiety.

Podczas lotu po trasie przez strefe dziatania mysliwcow prze-
chwytujgcych stacje SPS-141 wraz ze stacjg SPO-10 wykorzystuje sie
jako zrodto informacji o opromieniowaniu i wykonywaniu ataku przez i
mysliwca przechwytujacego z przedniej potsfery' samolotu M1G-23DN,
Wykonywanie ataku przez mysliwca przechwytujgcego sygnalizowane
jest ciggtymi sygnatami Swietlnymi i dzwiekowymi przez stacje
SPO-iO i zapaleniem lampki "Kontrol" na stacji SPS-141,

Z chwilg zapalenia sie lampki "Kontrol" stacje SPS-141 nalezy
przetaczy¢ na "Nadawanie",

Wytwarzane zaktdécenia powoduja wzrost bledéw i zerwanie automa-
tycznego $ledzenia celu w odlegtosci, predkosci 1 wspotrzednych
katowych przez poktadowa RLS i radiolokacyjng gtowice saraonaprowa-
dzania rakiety. Zmusza to pilota samolotu raysliwsko-przeohwytuja-
cego do przetaczenia poktadowej RLS w rozlm poszukiwania oelu i
dokonania powtornego manewru dla przejscia RLS na automatyczne
Sledzenie. Oddziatlywanie zakidécen na radiolokacyjng gtowice samo-
naprowadzania rakiety bedzie tym bardziej efektywne, jes$li posiada
ona jeden rod'zaj pracy -automatyczne Sledzenie oelu w predkosci
i wspotrzednych katotvyoh. Powoduje to btedy i zerwanie automatycz-
nego $ledzenia oelu przez radiolokacyjna gtowice samonaprowadza-
nla, a w konsekwencji chybienie rakiety.

Zerwanie automatycznego Sledzenia samolotu MIG-23 BN przez
poktadowg RLS mysliwca - przechwytujgcego sygtializowane jest przez
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1&/iRaaniQolo lampki "Kontrol” na etiiojl SPS~141 1 zanik aygnotéw
owletlnyoh 1 t¢klekowyoh na staojl SPO-iO,

3*6, Zaatoaownnie utaojl zolrtéoen SPS-141 z samolotéw MiO~23 ON
wykonujacych lot grupowy podczas pokonywania przeciwdziata-
nia przuolwlotiiitizyoh zestawéw rokietowych z pétaktywnym
radio lokacyjnym systemom naprowadzania rakiet pracujagcym
metodg fali oiggtaj.

Pudoz<iu pokonywania przaz grupe samolotow M1G-23UN przouiw-
lotnlnzyoh zastawow raklutowyoh z pdétaktywnym rodloloknoyJdnym syste*
mam naprowadzania rnklnt praoitjgoym metoda fali olagtoj staojs '
SPS-141 muZnn wykorzyotadé zaréwno do Indywldualnod, Jak i grupowej
ostony namolotéw.

/<aatosownnto staojl SPS-141 dla Indywidualnej ostony samolo-
tow wyKonnjgiiyoh lot w uktadzi« grupy tilosym nie rézZnl sie od
oplsansgo w rozdziat« ;i,n. Ostone r«allzuje sie przez «toaowarile
zniitéood U8 SCzB z knlidego samolotu wchodzgacego w ugrupowani*
bojowe.

ZaHtowowanle staoji SPS-141 dla grupowej ostony samolotéw spro-
wadza nig¢ do stosowania zakléeoili Up + Dflz ze wszystkloli samolotow.

Podczas grupowej ostony lot eamolotéw wykonuje sie w ugrupowa-
niu bojowym "rront” lub '<sohud«m".

W ugrupowaniu bojowym "schodem" odstep miedzy samolotami winien
wynoslé 3UO0-400 lu, kat obserwaojl prowpdzunugo przez prowadzgcego
fio*; pi zuwyiszenle prowadzacego nad prowadzonym 100«150 m Przelot
z lewej strony w stoannku do pokonywanego zastawu rakietowego wyko-
nujw sie w Ugrupowaniu "soliodaiul w prawo" a odpowiednio pizsint
Z pi swej stiony w ngriipowatilu "scliodaml w lewo".

W ugriipowsnlu Itojowym "front" odstep pomiedzy samuliitaml winien
wynoslé tt)0-200 m

Mtrtujrt :»I'fci-141 wytwarzajgc Zakiécenia z Jednego z samolotéw
leotioyoh paia 1 wyKoniijguyoli lot w ngrU)iowanlu bojowym "front" mu-
se zaiiownlé réwnonzesng ostone drugiego eamolotu przed leAenlem
pi zec Iwlotuinzyoti zestawéw rsMetowyoli. JeZJi odstep miedzy samolo-
tami nie liiZeltianza odpowiednio iOO 1 30U m

Pizy locie pary w ugrupowaniu bojowym "schodem" stnoja NPB-141
Zapewnia i'6wnu<iznsng ostone samolotéw przed vaZenlem przedwlotnl-
czyoii zestawdw rakietowych. JedM przy kaule obserwacji prowadzo-
nego przez itrewadzgoego réownym tlO”™oilstep 1 odtegloddé pomiedzy samo-
lotami nie tsrekl aOZaJdag odpowleildo ilOO I (10 m
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Podczas prxiyi;;oto\fnnla Jo lotu % zadaniom o tosouanla zaktéonil
MP + DSz nalezy okreallé odstgpy, oriloglodoi 1 przoAvyzszonle /przo-
nlzonlo/ miedzy samolotami, ktéro znpovfnlg niezbednag wlolkodd bazy
zaktocen /150 - 200 nv. Na przykiad baze zokiéoorn wielkosci 150 -

- 200 mznpownla sie, Jooll odstep miedzy samolotami Hynoal 100 -
- 150 m odlegliosé od O - 300 m 1 przowyzozonlo /przonlzonlo/ pro-
wadzgcego wzgledom prowadzonego 60 - |00 m

Na ataojl SPS-141 kazdego samolotu natozy ustawldé organy stroje-
nia w polozontui "Ciggto”, "Program 11", "Migajace X", "Odbior".
Pozostato organy ntrojenia mogg znajdowad sie w dowolnym powozeniu.
Podcza« atoMowanin zakitécen MP + DSz potozenie dnjnlhow iJCzS Joat
dowolno, V ozaslo wykoiiywnnin zndnnla «ytnaojn bojowa moze nmicnlé
sie tin tyle, zo grnpow/i oalonn #t)edzlo ulowy wtarozajgoo 1 wowczas
trznba be<lzta s toeowad oalone Indywidualng, Olatogo taz podczas
przygotowania <o lotu aa wazystkloh «taojaob Npii-]4i celowo Jest
natawld odpowiednio rtajnlkd HCzb Jak i»rzy wykonywaniu zadan |)rz«z
pojedytioze aamoloty /rozdziat 3,2/. Spoadb przojsola od grupowej
do Indy wldnalnoj ostony ustala sie w czasie przygotowania do lotu,

W czaslw totn samoloty winny zaoliowywad nakazano mlojsce w przy-
Jetym ugrupowaniu, Qo czasu wejscia w strofe razenia przeclwlotnlozyoli
zustawow raklctowyclt stacje SPS-111 nalezy wykorzy stywadé Jako zrodio
Informaujl sygnalizujgce o przocltwyooulu samolotéw lub automatycznym
Sledzeniu przez stacje i'adlo lokacyjng $Sledzunla i opromien lowania celu,

Po zapaleniu sie lampki "Kontrol" na wybranej rubiezy /a Jes$li nle-»
znane Jeat iozmleszezenle przeolwlotniezyob zestawéw rakletowyoh - na-i
tyobmlast przy zapnlenlii sie lampki "Kontrol"/ na komende prowadzacego
wszystkie zatogi wlgozajgo stacje HPH'"I4l na "Nadawanie" puzostawlajgo
Ja Wtym stanie na »izas wykonywania zadania.

Zaktécenia "migajgce” /M'/ oddziatujg gtéwnie na iadlo lokacy Jne
gtowice samonaprawadzan la raklat, Podczae stosowania zaUlocai'i "miga-
Jaoych" ze wszystkleli samolotéw iadlo |oUa<iy tia gtowico samonapi cwadza-
lila rakiet ligdg przecliwy tywad lat Jodeti to drugi cel. Wbwczas okresowo
w takt migania zaktécenn zmienia sie kleiuiick lotu rakiety, w wyniku
czego nastepuje jej ftiliytilenle,

/crwniile Sledzenia samolotow MU ;i ItN przez IIM $ledzenie 1 uprg-,
lenlowali la (le 16w sygiiii | 1/uwalie Jest pi zoz zgasniecie lampki "Koiilrol'l
Jesll zaoliodzi koniecziin§6 przejscia od ostony grupowej do Indy-
wlilnalnej, na Uoiiietiille prowadzacego /lub saiiioilz leliile/ nalezy wignzyo
przetacznik "Program 1". Wbdwczas stacja MPN-Ul bedzie promlonlowad
zaktécenia W » HOzS, W tym wyiiadkn nrzyjete nginpcwaiile nie musi byd

Scisle pi'zestlzegeiie.

j
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Uys.3. Soliemat zastosowania staojl SPS-141 dla wytwarzania
zaktocen radiolokacyjnym urzadzeniom kierowania prsse-
olwlotnlczyml zestawami rakietowymi
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3.7, Zastosownnlo stacji zakitoécen SPS-141 z samolotéw MIG-23 BN wyko-
nujacych lot grupowy podczas pokonywania przeciwdziatania myliw-
oow pi*zechwytujaoyoh, wyposazonych w poktadowg IILS 1 rakiety klasy
"powletrze-powletrzo” z radiolokacyjnymi glowicami samonaprowa-
dzanla pracujacymi metoda fuli ciggtej

Podczas pokonywania przez grupe samolotéw MIG-23 BN przeciwdziata-
nia mysliwcow przechwytujacych, wyposazonych w pokitadowa ULS przechwy-
tywania 1 i)rzyOOlowunla oraz rakiety z radiolokacyjnymi gtowicami samo-
naprowadzanio pracujacymi metodg fali ciggtej, stacja SPS-141 moze byo
wykorzystywana dla indywidualnej ostony kazdego z samolotéw, Jak row-
niez dla ostony grupy samolotow.

Wykorzystanie staojl SPS-141 do indywidualnej ostony samolotéw wy-
konujacych lot grupowy Jest analogiczne Jak z pojedynczego samolotu
/rozdziat 3.5/. Dla ostony indywidualnej nalezy stosowac¢ zakiocenia
LD + SCzS przeciwko poktadowej HLS mysliwca przechwytujgcego 1 WS +
+ SCzS przeciwko radiolokacyjnej gtowicy samonaprowadzanla rakiety.

Zastosowani© staoj-i SPS-141 dla ostony grupowej sprowadza sie do
stosowania zaktdoeii WD + SCzS i MP + DSz przeciw radiolokacyjnym gto-
wicom samonaprowadzanla rakiety,

W czasie przygotowania do lotu grupy samolotéw majgoyoh stosowaé
zaktocenia WD + SCzS 1 MP f DSz nalezy okresli¢ odstepy, odlegtosci
i przenvyzszenla /przenlzenia/ miedzy samolotami, ktére winny zapewni¢
wielkos¢ bazy /150-200 ra/. Na przykitad, niezbedna wielko$¢ bazy mozna
zapewni¢. Jesli odstep miedzy samolotami wynosi 100 - 150 m odlegtos¢
O - 300 mi przewyzszenie /przenizenle/ prowadzacego wzgledem prowadzo-
nego 50 - 100 m

Na stacji SPS-141 kazdego samolotu nalezy ustawi¢ organy strojenia
w potozenie: "Ciggto", "Program 11", "Mlgajaoe 1", "Odbior".

Uwzgledniajgc mozliwosci przejscia z ostony grupowej na indywidual-
ng, nalezy dodatkowo ustawic:

- przelgcznik "WO' w potozenie "wlaczone";

- dajnik matej ozestotliwosol odpowiadajacej czestotliwos$ci prze-
rzukiwanla anteny radiolokacyjnej gtowicy samonaprowadzanla rakiety
klasy "powletrzo-powietrze".

Spos6b przejscia z ostony grupowej na indywidualng uzgadnia sie
[lodozas przygotowania do lotu. ,

Yy czasie lotu po trasie przez strefe dziatania mys liwcéw przechwytu-
jacych stacje SPS-141 wraz ze staojg SPO-iO nalezy wykorzystywaé do wy-
krywania atakujacych mysliwcéw przechwytujacych z przedniej poéitsfery.
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Wykrycie atakujacych mysliwcéw przechwytujacych sygnalizowane
jest przez sygnaly Swietlne i dzwiekowe na stacji SPO-IO i przez
zapalenie lampki "Kontrol” re*stacji SPS-141, Po zapaleniu sie
lampki "Kontrol" wszystkie zatogi na komende prowadzacego winny
przetgczy¢ stacje SPS>*141 na "Nadawanie” i wykona¢ energiczny zwrot
w strone atakujacych mysliwcéw przechwytujgcych.

wytwarzanle zaktdécen WD + SCzS spowoduje™ wzrost btedéow 1 zerwa-
nie automatycznego Sledzenia oelu w odlegtosci i wspotrzednych ka-
towych przez poktadowa LS« Zmusi to pilota samolotu mysliwca prze-
ohviytajgcego do przetaczenia pokitadowej ULS w rodzaj pracy poszuki-
wania celu 1 wykonania manewru dla powtéi*nego przechwycenia oelu
i automatycznego jego $ledzenia, Z chwilg wlaczenia na samolocie
mys$liwsko-przoohwytajgcym stacji radiolokacyjnej ciagtego promienio-
wania i”odpalania rakiety stacje SPS-141 automatycznie zaczynaja
promieniowa¢ zaktécenia MP + DSz,

Zaktoécenia "migajgca" AIP/ gtownie oddziatujg na radiolokacyjng
glowice samonaprowadzanla rakiety. Podczas stosowania zakiocen
"migajgcych" ze wszystkich samolotéw grupy radiolokacyjna gtowica
samonaprowadzanla rakiety bedzie przechwytywa¢ to jeden to drugi
cel, Wtakt "migania" zakitécen zmienia¢ sie bedzie kierunek lotu
rakiety, wwyniku czego nastgpi chybienie oelu.

Zerwanie automatycznego $ledzenia samolotéw MiG-23 BN przez
poktadowg HLS mysliwca przechwytujacego sygnalizowane jest zanika-
niem sygnatéw Swietlnych 1 dzwiekonfyoh na stacji SPO-I0 i zagasnie-
ciem lampki "Kontrol" na stacji SPS-141,

Stacje SPS-141 w dalszym ciggu winny pracowa¢ na "Nadawanie"
przez caly czas wykonywania zadania.

Jes$li w czasie lotu zajdzie konieczno$¢ przejscia na indywidual-
ng ostone samolotéw, to na komende prowadzacego /lub samodzielnie/
nalezy ustawi¢ przetgcznik "Program |". -
Tym samym stacja bedzie promieniowa¢ zaktocenia WD + SCzS 1 US+SCzS.
Wowczas odstepy i odlegtos$ci samolotéw w grupie moga byé dowolne.

Schemat zastosowania stacji SPS-141 dla wzajemnej ostony klucza
samolotéow przed razeniem broni poktadowej mysliwcow nieprzyjaciela
pokazany jest na rys, 4.
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aN.S, Zastosowanie stacji zakldoenn SPS-141 z samolotéw MiG-23 BN wyko-
nujacyoh lot grupowy podczas pokonywania przeciwdziatania mysliw-
cow przechwytujgcych, wyposazonych w radiolokacyjny system napro-

wadzania rakiet 1 uzbrojenia artyleryjskiego pracujacy metodg
impulsowa!

Dla pokonywania przeciwdziatania mysliwcow przechwytujgcych wyposa-
zonych w radiolokacyjny system naprowadzania rakiet pracujgcy metodag
impulsowag,stacja SPS~141 winna wytwarzad zaktécenia UD+SCzS, Podczas
pokonywania przeciwdziatania mysliwcow przechwytujgcych wykorzystujg-
cych uzbrojenie artyleryjskie i do kierowania nim RLS metodg pracujg-

ca impulsowg stacja SPS-141 powinna wytwarzaé zakiécenia UD/SCS i
UD-f.70.

llys.4. Schemat zastosowania stacji SPS-141 przed razeniem broni
poktadowej mysliwcéw przechwytujagcych wyposazonych w po-
ktadowg RLS i rakiety z radiolokacyjnymi gtcwioami samo-
naprowadzania -
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Wszystkie rodzaje zakt6oeu mogg hyé stosoMane niezaleznie od tego,
ozy lot wykonywany jest pojedynczo, ozy w skladzie grupy.
Przygotowanie do lotu i zastosowanie stacji SPS-141 w looie grupo-
wym jest analogiczne jak dla lotu indywidualnego /podrozdziat 3*4, '
3.5 1 odpowiednio 3,3/,

4. \WWEASCIWOSCI STOSWTANIA STACJI ZAKEOCHIi SPS-141 W ZALEZNOSCI (D
WARIANTOW ROZMIESZCZENIA JEJ NA SAMOLOCIE

Itozialeszozenle stacji SPS-141 na samolocie moze by¢é roézne.
Umieszczenie zasobnika ze staejg SPS-141 pod lewym skrzydtem
ogranicza sektor zakidécen w odniesieniu do podiuznej osi samolotuj

- w ptaszczyznie azymutaliiej * 40°;

- w ptaszczyznie elewacji * 30.

Z prawej strony samolotu moze wystgpi¢ niewielkie ekranowanie
promieniowania sygnatow zaktocajgcych. Uwzgledniajgc to zjawisko,
trasa lotu samolotéw na wysokosciach do 1000 m przez strefe razenia
przeciwlotniczych zestawéw rakietowych z RLS ciggtego promieniowa-
nia powinna przebiega¢ tak, aby przeciwdziatajacy zestaw rakietowy
znajdowat sie z lewej strony.

Umieszczenie zasobnika ze stacjg SPS-141 pod kadtubem samolotu
powoduje odchylenie sektora zakidcern w dolna poéisfere. Podczas ata-
kowania samolotu z goérnej poisfery sygnaty zakidécen wytwarzane przez
stacje SPS-141 beda w mplejszym stopniu oddziatywa¢ na poktadowa RLS
mysliwca przechwytujgcego i na radiolokacyjne gtowice samonaprowa-
dzania rakiet klasy ”"powietrze-powletrze" w sektorze, zastaniaja-
cym nosowg cze$¢ kadtuba samolotu.

Jesli staoja zostanie umieszczona w nosowej czesci kadtuba sa-
molotu, zaktécenia wypromieniowane zostaja: w sektorze * 60° azy-
mucie i od+15+-46 w kacie potozenia wzgledem podtuznej osi samo-
lotu.

W tym wypadku zastosowanie stacji bedzie zgodne z podanymi wyzej
wskazéwkami.

5, ZASTOSOMANIE STACJI ZAKOCENI SPS-lit PODCZAS POKONYWANIA SYSTEMU
OBRONY POMETRZNEJ NIEPRZYJACIELA

W wypadku znajomosci danych o srodkach obrony powietrznej /OP/
rozmieszczonych na trasie lotu nalezy wrysowaé¢ na mape:

- pozycje ogniowe przeoiwlotnlozyoh zestawoéw rakietowych oraz
artylerii lufo tej i ich strefy razenie na réznych wysokosciach;

- rubieze przechwycenia mysliwcéw przechytytujaoyoh przeciwnika; «
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—rubieze stosowania stacji SPS~141 i ich rezimy pracy na poszcze-
g6lnych odcinkach trasy lotu.

Nalezy roé\iniez dokona¢ analizy systemu OP przeciwnika w celu
okreslenia jogo aktywnych Srodkéw, ktore mogg oddziatywac¢ na ugru-
powanie samolotéw na réznych odcinkach trasy lotu.

Rezim pracy stacji zaklécen na roéznych odcinkach trasy lotu uza-

lezniony Jest od pokonywanego srodka OP stanowigcego najwieksze
zagrozenie na danej wysokosci.

Spos6b wykorzystania stacji SPS-141 przeciwko réznym aktywnym
srodkom OP omdwiony zostat w rozdziale 3,

Wwypadku braku danych o rozmieszczeniu aktywnych srodkéw CP
przeciwnika na trasie lotu. sposob wykorzystania stacji SPS-141 usta-
la sie na podstawie oczekiwanego prawdopodobnego ich przeciwdzia-
tania.

Podczas wykonywania lotébw na matych wysokosciach najbardziej
prawdopodobne bedzie przeciwdziatanie przeciwlotniczych zestawéw
rakietowych, wykorzystujacych do kierowania rakietami radiolokacyj-
ne Urzadzenia ciagtego promieniowania i przeciwlotniczych zestawow
artylerii lufowej, wykorzystujacych HLS naprowadzania dziat pracuja-
ce (aetoda impulsowa.

Podczas wykonywania lotéw na srednich 1 duzych wysokosciach na-
lezy liczy¢ sie z przeciwdziataniem przegiwlotniczych s estandw
rakietowych wykorzystujacych do naprowadzania urzadzenia radioloka-
cyjne ciggtego promieniowania, przeciwlotnicze zestawy rakietowe
z radiolokacyjnymi urzadzeniami naprowadzania rakiet i mysliwcow,
uzbrojonych w rakiety z radiolokacyjnymi gtowicami samonaprowadza-
aia pracujacymi metoda fali ciagtej ljib impulsowa,

W zwiazku z powyzszym, dla najbardziej racjonalnego wykorzysta-
nia mozliwosci stacji SPS-141 podczas ostony samolotow przed prze-
ciwdziataniem aktywnych Srodkéw OP przed wylotem na stacjach nalezy
ustawic:

- jeden z dajnikéw matej czestotliwosci typu DCz-1 na czestotli-
wosci przeszukiwania anteny pokitadowej RLS przechwytywania i przy-
oelowanla mysliwca;

- jeden z dajnikéw wielkiej czestotliwo$ci typu DCz Il na czesto-
tliwosci przeszukiwania anten radlolokacyjnyoh gtowic saraonaprowa-
dzanla rakiet klasy "ziemia-powietrze” 1 "potvletrze-powietrze";

- przetgcznik "\MO' w potozenie "Wigczone";
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- przetacznik "Miganie" /przy locie pary klucza samolotéw/
w potozenie "1" na samolotach prowadzacych par i w potozeniu "3"
na samolotach prowadzonych;

- przetacznik "Ciggte - impulsoife" w potozenie "Impulsowe";

- przetacznik "Program" w potozenie "Program 11" przy looie
samolotéw parg lub kluczem dla zachowania optymalnych warunkéw
lotu podczas stosowania zakitécen "migajacych” 1 w potozenie
"Program 1" w innych wypadkach,

Wskazo-wkl odnosnie do wykorzystania stacji SPS-141 mogg byod
udoktadniane i zmieniane w czasie lotu na podstawie dodatkowych
informacji otrzymywanych z naziemnych i powietrznych SD.
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