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1* Algorytm pracy systemu.
1*1 ,0pis wspodpracy programéow w systemie*
W sk+ad OWAL-2A wchodzag trzy programy /rys.1/,

1, Program zaktadania hazy danych - ZBDA,
2, Program obstugi alfaskopow - OBAL.
3, Program analizy sytuacji powietrznej - ANAL,
Wyszczegdélnione programy komunikuja sie ze soba poprzez
obszary kontaktowe /|3&atrz pkt. 1.2/,

Dla uruchomienia systemu nalezy wprowadzi¢ do pa-
mieci operacyjnej E?IC /P0O/ program ZBDA,
Zadaniem programu ZBDA jest wczytanie z czytnika tasmy papie-
rowej danych statych i zmiennych, kontrola formalna i1 meryto-
ryczna wczytanych danych oraz umieszczenie danych w obszarze
kontaktowym Y3, Fakt poprawnosci danych sygnalizowany jest
~vyswietleniem na monitorze alfaskopu Nr.l sytuacji o rozmiesz-
czeniu 1 stanie dywizjonow ogniowych. Bdedy w danych sa sygna-
lizowane w odpowiedni spos6b /patrz instrukcja obsdtugi ZBDA/
tez na monitorze, alfaskopu Nr.l, Po zakohczeniu pracy program
moze by¢ usuniety z PO,

Dla rozpoczecia pracy systemu nalezy wprowadzié¢ do
PO programy OBAL i ANAL.
Wspodpraca tych programéw przedstawia sie nastepujaco

Program OBAL obstuguje kazde przerwanie od

wszystkich alfaskopdéw. Deszyfruje rodzaj informacji, kontroluje
jej poprawnos¢ oraz zanosi do odpowiedniego obszaru kontakto-
wego jej postac¢ binarna. Ze wzgledu na priorytet jaki posiada *
/patrz pkt,1.2/ jest w stanie przerwa¢ prace programu ANAL w
dowolnej chwili 1 po zakonczeniu dziatania poprzez system ope-

racyjny przekaza¢ sterowanie dla kontynuowania pracy przerwa-

nego programu.



Rys.l. Organizacja Thkpédpracy programOT? systemu OWAL



Jak TTynika z powyzszego g4ownym zadaniem programu OBAL jest
gromadzenie informacji dla programu ANAL«

Program ANAL dokonuje analizy sytuacji powietrz-
nej 1 Srodkéw obrony. Na bazie tej analizy ”“yypraoowuje propo-
zycje decyzji dla dowédcy i ifyswietla jg na monitorach alfas-
kopoéw Nr.l i 2.

Program ten pracuje cyklicznie z krétkimi przerwami dokonywa-
nymi przez system operacyjny na gtoszenie sie programu OBAL.

W pracy swej wykorzystuje informacje z obszarow kontaktowych.

1.2. Zatozenia do programéw systemu modelowego OWAL-2A.

1.2.1.Zatozenia do programu ZBDA,
Program ZBDA jest programem niezaleznym 1 w PO moze

znajdowac¢ sie tylko na okres jego dziatania. Dane state jak
i zmienne wczytuje z czytnika tasmy papierowej. Po skontrolo-
waniu Fformalnym i merytorycznym danych umieszcza je w obszarze
kontaktowym Y3 /rys.2/w nastepujacej kolejnosci i w/g adresoéw;
1. Dane do okre$Slenia wagi celu.

76 356 1 76 364 obszar 7 komérek - liczby typu

catkowitego.

2. Dane state o dywizjonach
76 365 — 76 420 obszar 28 komdrek, po 14 komérek na dywi-
zjon. Pierwsze 5 komérek dla kazdego dywi-
zjonu typu rzeczywistego pozostate typu

catkowitego.

3. Wspétrzedne stacji radiolokacyjnej
76 421 ~ 76 436 obszar 14 komérek z ktérych dwie pierwsze
to wspodrzedne X 1 Y Prt typu rzeczywistego

a pozostate zera.
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4. Dane zmienne o dywizjonach
76 437 « 77 376 obszar 480 komérek 12 x 40 zorganizowany
wierszami - jeden wiersz /40 komorek/ -
jeden dywizjon,Wspo64rzedne dywizjonu typu
rzeczywistego pozostate typu catkowitego.
Poczatek obszaru Y3 - pierwsza komorka tego obszaru ma

adres 76 35~ gn

1.2.2. Zatozenia do programu OBAL.
Program OBAL dostarcza danych o sytuacji powietrznej,
sytuacji dotyczgcej stanow dywizjondw oraz dyrektywy
dowédcy. Dane te deszyfruje i nastepnie po skontrolowa-
niu posyta do odpowiednich obszaréw kontaktowych.
Program obstuguje nastepujgce rodzaje informacji 1 po-
syta je do obszaréw ;

i Z alfaskopu Nr 3 1 4

meldunek o celu
Posyta do obszaru Y1 /rys.3/

Poczatek obszaru 76 247/~g"

Tablica zorganizowana wierszami. Wszystkie liczby typu

catkowitego.
2. Z alfaskopdw Nr_.1 1 2
m - meldunek o stanie dywizjonu
Posyta do obszaru Y2 /rys.3/
Poczatek obszaru 76 223
PD mj n» - przydziat dyrektywny celu

Posyta do obszaru Y5 /rys.3/

Poczatek obszaru 76 211.



PO - przydziat z ograniczenienm
BO - przydziat bez ograniczen
Posyt+a do obszaru Y4 v; przypadku PO 71~

a w przypadku B0O”0”

Poczatek obszaru 76 210

PC n.1 - prowadzic¢ cel

ZC zdjac¢ cel

Posyta numer celu w przypadku PC do obszaru Y6 /rys,3/ -
liczby typu catkowitego.
Szuka numeru celu w Y6 w przypadku ZC i zeruje go.

Poczatek obszaru 76 164

PN m, n. - przyczyna niewejscia w relacje dywi-
zjon-cel.

Posyta informacje do obszaru Y9 /rys.3/.

Poczatek obszaru 76 150.
Program OBAL posiada najw7 zszy priorytet. Wszystkie akcje pro-
gramu powinny by¢ jak najkrotsze.
Wymaganie takie podyktowane jest tym, ze program OBAL bedzie
przerywat prace programu ANAL. Przerwania te nie powinny trwac

dtugo.

1.2.3. Zatozenia do programu ANAL.
Program ANAL dokonuje analizy sytuacji, Ww/pracowuje
decyzje i zobrazowuje Ja na monitorach alfaskopéw Nr 1 i 2.
Informacje do analizy pobiera z wymienionych ~Tyzej obszaroéw
kontakt OTTych.
Struktura programu ANAL przedstawia sie nastepujgco :
G+oéwna czes¢ programu - trzon zasadniczy wykonuje
wszystkie podstawowe obliczenia i1 dokonuje analizy sytuacji

oraz w/ pracowuje decyzje.
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Podprogramy sped#niaja funkcje pomocnicze dokonujac operacji
przeksztatcen na zbiorach utworzonych przez trzon#

W programie ANAL wydzielone sa nastepujace podprogramy ;

1. Podprogram przeliczania wspoédrzednych - PRXy.
2. Podprogram obliczania azymutu i odlegtosci - OBDT.
3. Podprogram obliczania dalszej 1 blizszej gra-

nicy strefy ognia
4. Podprogram tworzenia tablicy relacji cel-dyw
5# Podprogram optymalizacji przydziatu ~ pp,
G, Podprogram obliczania parametréow dla wypednie-

nia tablicy buforo\fej alfaskopow - PARA«

Wymienione podprogramy komunikujag sie z programem ANAL
poprzez obszar kontaktowy Y7 o ddugosci dziesieciu komorek«

Program ANAL uzywa m swej pracy nastepujacych tablic :

l« Tablica prowadzonych celéw - TPC /fjTs«4/,
Tablica ta zawiera wszystkie informacje o celach prowadzo-
nych. Zorganizowana w PO wierszami. Wymiary tablicy TPC -

40 X 13 = 520 komoérek.

2« Tablica relacji cel - dyw - TRCD /rys.5/.
Tablica ta zawiera zbiory dywizjonow i celdéw ktére wzajemnie
wchodzg w relacje. Na kazdy dywizjon przeznaczonych jest
100 komérek. W tych komérkach przechowuje sie informacje o
pierwszych dziesieciu celach, ktére lecag na dany dywizjon 1
do ktorych ten dywizjon moze prowadzic¢ ogien. Tablica w PO
zorganizowana wierszami. Wymiary tablicy TRCD.-12x10x10=1200

komérek.



Rys.4* Tablica prowadzonych celdéw TPC

Rys.5. Tablica relacji cel - dywizjon TRCD

10

DP

KD

NC
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Tablice dla Forda-Fiilkersona /podprogram optymalizacji/
/rys .6/,

Dla tego podprogramu potrzebne sa nastepujagce tablice ;

- tablica ilosci dywizjonéw z ktoérymi wchodzimy do podpro-
gramu FF - 1D

Jest to tablica jednokomdérkowa;

- tablica numeréw dywizjonéw - PM
Jest to tablica 12 komdrek gdzie umieszczone beda numery

dywizjonéw, z ktéorymi wchodzié¢ bedziemy do podprogramu PF;

- tablica numerdiv celéw - PN
Jest to tablica o ivymiarach 12 x 10 = 120 komdrek zorgani-
zowana w PO wierszami /dziesiagtkami jedna za druga -
jedna dziesigtka odpowiada jednemu dywizjonowi/
Pierwsza dziesiagtka bedzie odpowiada¢ dywizjonowi, ktory

bedzie jako pierwszy w tablicy FM;

- tablica wag celow - FD
Jest to tablica o Avymiarach 1 organizacji identycznej jak

tablica PN.

Tablica buforowa alfaskopéw dla zobrazowania sytuacji na
monitorach alfaskopdéw Nr.l 1 2 - ALFA,

Jest to tablica znakowa o wymiarach 26x40=1040 znakoéw -

260 komérek zorganizowana wiersza m" - jeden wiersz 10
komérek odpowiada jednemu \vierszowi z dwu przeznaczonych na

dywizjon,

Tablica dywizjonow wchodzgcych w relacje z celami TD/rys,7/.
Jest to tablica o \vymiarach 1x12 zorganizowana w PO wiersza-

mi* Umieszcza sie w niej numery dywizjondéw z Y3,
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a/ W
1D 1

NC NC NC NC NC NC NC NC NC NC
1 2 A 4 5 6 7 8 In

12

Rys,6, Tablice dla podprogramu FF: a- tablica ID,
b-tablioa FM, c-tablica FN, d-tablica FW,
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6, Tablica miejsca dywizjonu w Y3e TK« Organizacja jak TD.

umieszcza sie numer pozycji dywizjonu z Y3*

7, Tablica czasow cyklu dywizjonu z Y3, TTC. Organizacja jak

TD, umieszcza sie w niej czas cyklu dywizjonu,

8, Tablica dywizjonéw nie wchodzacych w relacje z celami TDR
zorganizowana w PO wierszami. Umieszcza sie w niej numery
dywizjonow, numery celdw z Y9 oraz przyczyne nie wejscia w
relacje i1 wartoso tej przyczyny.

Program ANAL posiada priorytet nizszy od programu OBAL,

Program ANAL pracuje cyklicznie,

a/

ND
h/

Poz
7 Lrogk

Vo wND P W

Rys ,7, Tablice pomocnicze programu ANAL
a - tablica TD, b - tablica TK, c¢ - tablica TTC

d ~ tablica TDR
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2. Algorytm pracy programu ANAL
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Czy w TPC /w I-tym Wier-
szu/ numer celu roéwny jest

zeru/
NC/TPC/=0
T/3C NIR
flu=—" —X N
< :i~"LcAH 1=1+1
J=1-hl T
Czy w TPC/w J-tym wierszu/
numer celu roéwny jest
zeru
NC/TPC/=0
it
N gsaa
R3=R3-1

Przesta¢ J~ty rriersz TPC

do wiersza I-tego
1=1+1 N
J=J+1
TC=U3
J=1

€>

Pobierz z zegnra IMC aktua?
£y. czas fio R /™/

T1=R-T/TPC/
J

D=V/TPC/j TI



J=3+1

Y?/j/=XCAPC/,
Y7/z/=yc/TPC/,
Y7/ 3/=TC/TPCi
YZ/4/"D

Wywo+ac€ podprogram

PIIKY

DXE/TPC/j= Y7/5/
DYE/TPC/j= Y7/6/

a=y3/i/jiZzC/TPC/™

}
R2=Y3/7/~GC/TPC/]

}
R=R+R2
}
R2=11C/TPC/ » 100
N
R2=Y3/2/ R2=Y3/3/

I
R=R+R =

|
WC/TPC% =+

}
WP/TPC/™ -0

r*

N
T
R2=Y3/4/
i~
R2=Y3/5/












Sprawdzi¢ czy ana-
lizowany dywizjon
jest w zbiorze dyw
izjondbw nie wchodzd*.
cych w relacje z
celami wytypowany dji
przez d-ce
NDA3/jJ=iINT)A9/

TAK NIE

SNirawdzi¢ czy ana-
lizowany cel jest
w zbiorze Y/9/
zwigzany z aktual-
nie analizowanym
dywizjonem

NC/TPC/j=NCA9/

TAK nie;

Zapamieta¢ w TNR
iro/ys/j. ,NC/TPC/j

H5 1 116

Wyzerowa¢ analizo-
wany dywiz, w Y9

A A

J=l+1

1=1+1

n/ 1/ 3J:IDIDk
Yr/2/ =NC(FO)j
Y7/3/ =T
Y7/4/ uB
YF/S/ wDZI1
YF/Y/ ®HCiTPOj
Y7J// m

Y7/8/ mN(TO)
Y7/Q/ "ZCdPOj
YDNQﬁiﬂFCb

Wywo+aé¢ podprogram
UTRD

Odszukaj w TPC numeru celu
z 7 akumulatora 1 sprawdz
czy cel ten jest przydzie-
lony po raz pierwszy.

il NTF!
\P(TRCSOK ~ 7
IVC(TPC)7alc =

T

WtP(3/j=RS
2C/TPC/j=R6

K=1U1
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Sprawdz czy w Y5 sag dywi<
zjony dyrektywnego przy-
dziatu

im/YS/ 4 0

TAK NIE

Sprawdz czy dywizjon dyrei
tywnego przydziatu z Y5
jest wsrod dywizjonow WIRCI])

1d3/TRCDAQQ:=KDA5

----- mi —————- 5TIS

Sprawdz czy dywizjon zna-
leziony w TRCD ma mozliwos$jS
ostrzelania celu ivyszczeg6
nionego w Y5 zwigzanego z
sziilcanym dywizjonem dyrek-
tjnmego przydziatu,

NC/TRCD/ ,=NCA5/

40

TAK NIE

Zapamieta¢ w DP numer dywi
zjonu dyrektywnego przy-
dziatu oraz numer celu do
ktérego ma on strzelac.
Zaznacz w TRCD przez "?yze-
rowanie pierwszej komérki
ze 100 komérek przeznaczo-
nych na analizowany dywi-
zjon.

Wyzerowac w
komérke =z

numerem dyw,

yr ,przydz.

Czy sprawdzono wszystkie
dywizjony w Y5,

-TAK.



Przesta¢ do obszaru ALFA
w postaci znakowej infor-
macje o dywizjonach S i1 ND

Informacje te pobrac¢ z
obszaru Y3.

KLUCZ=(

Tun

Sprawdz czy pierwsza komoér
ka w pierwszym wektorze
analizowanego dywizjonu
Jest roézna od zera

i ID/TRCD/~Qg/ 0

NIF

przejdz do

kolejnego dyw

ID=ID+1

Przesta¢ zawartos¢ spraw-
dzonej komorki do FM/ID/

Przesta¢ z TRCD z wektoroéw

analizowanego dywizjonu nu
mery celdéw do FN 1 wagi do

FW, Wagi przesta¢ w sposob
nastepujacy ;
FW= 50000 -
- waga celu
n™ - waga odpowiadaja
ca miejscu celu
w dziesigtce
1- szy cel ma n”=10
2- gi » < » =9
10-ty ” » nn=1
Gdy liczba celdéw Jest mnie

sza od 10 wtedy

FN 0, my = 50000

UWAGA;

Pra¢ pod uwage cole Ictdérych
réznica czasu dolotu do stre-
fy startu Jest mniejsza od
czasu cyklu tego dywizjonu,

/TTC/ID/

oraz Wj /TRCD/ /7 O

ybranym celom po obliczeniu
i przestaniu wagi do FW wyzer*
waé W. w TRCD.
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Obliczy¢ miej MOC odwzorowa
nia minimalnej granicy po-

Stawi eni
T

zn

dani a

jlenl 7yy/_

Potozenie od poczatku

wiersza

Pl

Obliozyd

9i-L

miejaoo odwzoro-

wania numeru celu

L = fem] Y7
zn = = e
4
Potozenie od poczatku
wiersza
P2 = 9+L

Ustali¢ sposOb zakiocen

stosowanych przez cel i
\\7typo\vadé znak ich zobrazo

Wania

ZC/YT/~ei
ZC/Y7/=1
ZC/YT7/=2
ZC/Y7/=3

rzestac do tablicy ALFA
p 'Liersza gérnego w dwu
perszu odpowiadajgcemu an
IZowanomu dywizjonowi
ehiczbe okreslajacg griipo-
wosc celu GC A7/ na po-
fycje 15.
~okreslajgcy sposob
zakt6cen na poz.PIl,
»Numer celu na poz,P2
~ystkie wielkosci w pos-
ili znakowej,

-cel nie zak#, ©
-cel zak#.pas, P
-cel zakt,akt, A
-cel zak+.pas
i aktywnie M
N

Przesta¢ do tablicy ALFA
do wiersza dolnego w dwu
wierszu odpowiadajgcemu
analizowanemu dyJizjonow i
.Liczbe okreslajaca, grupo
qgéé celu GC/Y7/ na poz,
2. Znak okreSlajracy sposaéb
zaktoécen na poz.Pl,
3. Numer celu na poz,P2.
Wszystkie wielkosci w pos-
taci znakowej.
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1=1+1

Wy STiietlié
ALFA na alfaS-
ko) nr ,2

Przejs¢ na
poczatek
ANAL

32

Y7/1/=ND [TRCD (1-i) 100 + 1]
Y7/2/=0

Wywotac¢ podprogram w/szuki
wania celi w TRCD 1 obli-
czania parametrow miejsca
zobraz, w ALFA

PARA

Obl&czy¢ miejsce zobrazo-
wania numeru celu w ALFA
D [km] A“7/- 44

L+2

Przesta¢ do ALFA nr celu
/posta¢ znakowa/ do wier-
sza wg. 103 A7/ i na znak

g-P. _ . _ _
Pod warunkiem, ze w miej-
scu 7 zowania jest wol-

ne iniejsoe, jesli nie to
w/w nr celu przeslij wg.
P do drugiego dwuwiersza
przeznaczonego na dany
dywizjon.

Y7



2 ,2* Zakozenia i algorytmy procy dla podprograméi? analizy
/programu ANAL/.
2.2.1»Zatozenia dla podprogramu przeliczania wspo6trzednych
PRXY .
Podprogram korzysta z danych umieszczonych w obszarze

Y7 1 wynik posyta tez do Y7.

YO X Y T D NX m

Wykorzystujac wspodrzedne punktu bazowego X,Y oraz azymut T i
odlegtos¢ TTyznacza wspodrzedne punlctu NX, NY na azymucie T i w

odlegtosci D od punlctu bazowego.

X iy ~ w metrach ~»
T - stopnie
wejscie
D - metry
J
NX NY - metry wyjscie

2,2.2,Algorytm pracy podprogramu PIIXY

STANWKT

R=T*0,0175
* -

S=cos /R/
I

S#D

I
X + s



2.2.3.

mutu OBDT.

34

Zatozenia do podprogramu obliczania odlegtosci 1 azy-

Podprogram OBDT korzysta 2z danycii umieszczonych w

obszarze Y7

Y7 DX DY D

i wynik posyta tez do Y7,

DX
DY

wejscie - przyrosty wspstrz.

D - odlegtosc¢”

T ~ azymut ~Myjscie

Azymut okresla wj/korzystujgo fimlccje arc tg.

Wzory a 1 b sg prawdziwe
a/ w cCwiartce 111 i 1V

~w Ewiartce 1 i 11

180~

>
N
o
—

1l















2*2.9.
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Zatozenia do podprogramu optymalizacji przydziatu FF.
Podprogram PF korzystajg-o z danych umieszczonych w
tablicach dla FF /rys,6/ x>rzenosi Je do swoich tablic
wewnetrznych /rys.S/ dokonuje optymalizacji przydziatu.
Wykorzystano tu algorytm Forda-Fulkersona /patrz lite-

ratura/ zastosowany do zagadnienia transportowego zv/ykte-

go.
Tablica
M 12 elem.

Tablica
N 40 elem,

Rys.S. Tablice “vewnetrzne FP



O« Algorytm

4u

‘acy podprogramu FP.

C sTa

Przesta¢ z PN do N wszys-
tkie cele pomijajac numery
celow powtarzajagce sie*
I1os¢ celow obliczy¢ 1 zat
pamieta¢ w K, Po przesta-
niu posortowa¢ cele rosng-
co WV N,

Przesta¢ z PM do M wszyst-
kie dywizjony i posortowacd
je rosngco w M

Tablice W zape#nic¢ liczba
50000 w wymiarze K x 1ID

X
Przenies¢ do tablicy W
wagi celow z FW v//g miejscf

jakie zajmuja w zbiorach
posortowanych M 1 N odpowif
dnio dywizjony z FM i cele
z PN

Przesta¢ cyfre 1 do tabli
cy Z w wymiarze IC x ID

Skoczy¢ ze $Sladem na 4

-1

Przesta¢ tablice P wier-
szami do R\7 w \Tymiarze

K X ID jako wynik przy-
dziatu Forda-Fulkersona
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Wyzerowaé el<3menty tablicy
ZN w wymiarze3 K + 1D

Przeszukaé¢ elementy tabli-
cy Z w wymiarze K
Dla kazdego z/1/7 4 O
wykonac

ZN/1 /= 1000

I ni=g
1

Dokonaj procesu znaczenia
kolumn 1 wierszy w sposob
nastepujacy ;

1,0dszukaj w ZN,k elementu

N0«

wierszu dla ktdérego
zaistniat przyx)adek i
odszukaj elementy 0=

3. Dla kolumny dla ktoérej
zaistniat przypadek 2
sprawdz w ZN czy przypac
kiem nie jest juz zna-

" czone ZN/J/0 O,

4. Jesli wspomniana Tiryzej
kolumna nie by#a zna-
czona to nalezy zazna-
czy¢ jJa wpisujagc do
/J/ numer wiersza wspo-
mnianego w 2,

5. W oznaczonej kolumnie
szukamy elementéw wie-

kszich od statej

G.Dla wiersza dla ktdérego
zaistniat przyp.5 spraw
dzié w ZIT znaczenie.
Jesli nie byt znaczony
to oznaczy¢ skok na 1.



W procesie znaczenia name-
ry wierszy i kolumn zna-
czonych /te wartosci ktdére
wpisujemy do ZN/wpisujemy
kolejno do tablicy robo-
czej CI™Gr wg indeksu Ul
poczawszy od pierwszego
numeru wiersza dla ktdéregi
w pierwszym kroku ZN/O,
Uzyskany w ten sposob
ciag numeroéow wier
szy 1 kolumn. I1l10s¢ ele-
mentéw tego ciagu bedzie
zawsze parzysta i bedzie
on miat postac

Proces znaczenia bedzie
przerwany w dwu przypad-
kach :

1, Nie mozno$¢ dalszego
znaczeniae

2. Oznaczono kolumne ,kto6-
ra ma w tablicy Z ele-
ment "jej odpowiadajacy
rézny od zera.

Czy zaistniat przypadek
pierwszy

m K TAK

}

Jako wierszo skreslone
traktujemy wiersze dla
ktorych ZN/K+J3/=0

czylil wiersze nie oznaczo*
ne e

Jako kolumny skreslone
traktujemy te dla ktdérych

czyli kolumny oznaczone

V



Zmody Filcowa¢ tablice “W*~”

15

21

Zm

1.

2:

45

Znalez¢ element mini-
malny wsréd elementoéw
ni esicre$l ony ch *

0djac¢ element minimalny
od wszy Stici cii elementow
nieslcrestonycti i dodac
go do elementdéw slcre-
Slony cii dividerotni e .
Pozostate elementy po-
zostawi¢ bez zmian*

odyfikowac¢ tablice "P*":

Przegladajac elementy
tablicy "W dla wszys-
tkich elementdw

rownych zeru i odpowia-
dajacym im elementom
tablicy ”P” rownym zero
wykonac¢ :

P/1 *J/=4110000

Przegladajac elementy
tablicy 7P” dla wszys-
tkich jej elementoéw
réznych od zera 1 od-
powiadajagcy im elemen-
tom tablicy W” réznych
od zera wjdeonac

P/1,3/=(2T



Dokona¢ przeksztadcen ta-
blicy ”P”.

Wybra¢ klatki z tablicy
CIAG poczynajac od 1 i1 2
nastepnie 3 i1 4.,

parami az do R1 do bra-
ny cli klatek doda¢ 1.

Wybra¢ klatki z tablicy
CIAG poczynajagc od elemen-
tu 3 1 2, nastepnie 5 1 4.
az do R1

0d wybranych klatek odjac
=l

Jesli klatce od ktorej
odejmujemy jedynke odpo-
wiada element tablicy

Z/K+3// O

to odejmujemy jedynke od
tego elementu a ponadto:

R=R -1

Przejrze¢ tablice "P” i
dla wszystkich elementéw
réznych od zera ivykonaé

P/1,3/=P/1,3/-471000"

Powrét do miejsca ivywota-
nia w/g $ladu



2.2.11,

Zatozenia do podprogramu obliczania parametrow dla
X7 pednienia tablicy buforowej alfaskopéw PARA .
Podprogram korzysta z danych umieszczonych w tablicy

Y7 oraz tablicy TRCD /rys.5/ iTD,TIC /rys.?/

Y7 ND NC +® T D DZ H zc GC
Podprogram ma zadanie ustali¢ miejsce dywizjonu w ta-
blicy Y2 oraz odszuka¢ numer celu jes$li NC/ O ws$rod
wektoréw przeznaczonych dla dywizjonu ND,

Wynik W postaci 1® ,T,D,DZ,H,ZC ,GC posyta tez do Y7.
Jesli NC=0 wtedy podprogram bierze kolejno cele dyvii-

zjonu ND i przesy4a do Y7 tylko R® ,D,

2,2,12_Algorytm pracy podprogramu PARA
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