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1* Algorytm pracy systemu.
1 *1 ,Opis współpracy programów w systemie*

W skład 0WAL-2A wchodzą trzy programy /rys.l/,
1, Program zakładania hazy danych - ZBDA,
2, Program obsługi alfaskopów - OBAL.
3, Program analizy sytuacji powietrznej - ANAL,
Wyszczególnione programy komunikują się ze sobą poprzez 
obszary kontaktowe /|3atrz pkt. 1.2/,

Dla uruchomienia systemu należy wprowadzić do pa­
mięci operacyjnej E?1C /PO/ program ZBDA,
Zadaniem programu ZBDA jest wczytanie z czytnika taśmy papie­
rowej danych stałych i zmiennych, kontrola formalna i meryto­
ryczna wczytanych danych oraz umieszczenie danych w obszarze 
kontaktowym Y3, Fakt poprawności danych sygnalizowany jest 
^vyświetleniem na monitorze alfaskopu Nr.l sytuacji o rozmiesz­
czeniu i stanie dywizjonów ogniowych. Błędy w danych są sygna­
lizowane w odpowiedni sposób /patrz instrukcja obsługi ZBDA/ 
też na monitorze, alfaskopu Nr.l, Po zakończeniu pracy program 
może być usunięty z PO,

Dla rozpoczęcia pracy systemu należy wprowadzić do 
PO programy OBAL i ANAL.
Współpraca tych programów przedstawia się następująco :

Program OBAL obsługuje każde przerwanie od 
wszystkich alfaskopów. Deszyfruje rodzaj informacji, kontroluje 
jej poprawność oraz zanosi do odpowiedniego obszaru kontakto­
wego jej postać binarną. Ze względu na priorytet jaki posiada ' 
/patrz pkt,1.2/ jest w stanie przerwać pracę programu ANAL w 
dowolnej chwili i po zakończeniu działania poprzez system ope­
racyjny przekazać sterowanie dla kontynuowania pracy przerwa­
nego programu.



Rys.l. Organizacja T7spółpracy programÓT? systemu OWAL



Jak TTynika z powyższego głównym zadaniem programu OBAL jest 
gromadzenie informacji dla programu ANAL«

Program ANAL dokonuje analizy sytuacji powietrz­
nej i środków obrony. Na bazie tej analizy ^yypraoowuje propo­
zycję decyzji dla dowódcy i ’ifyświetla ją na monitorach alfas- 
kopów Nr.l i 2.

Program ten pracuje cyklicznie z krótkimi przerwami dokonywa­
nymi przez system operacyjny na głoszenie się programu OBAL.
W pracy swej wykorzystuje informacje z obszarów kontaktowych.

1.2 . Założenia do programów systemu modelowego 0WAL-2A.

1.2.1.Założenia do programu ZBDA,

Program ZBDA jest programem niezależnym i w PO może 
znajdować się tylko na okres jego działania. Dane stałe jak 
i zmienne wczytuje z czytnika taśmy papierowej. Po skontrolo­
waniu formalnym i merytorycznym danych umieszcza je w obszarze 
kontaktowym Y3 /rys.2/w następującej kolejności i w/g adresów;
1 . Dane do określenia wagi celu.

76 356 i 76 364 obszar 7 komórek - liczby typu
całkowitego.

2. Dane stałe o dywizjonach
76 365 — 76 420 obszar 28 komórek, po 14 komórek na dywi­

zjon. Pierwsze 5 komórek dla każdego dywi­
zjonu typu rzeczywistego pozostałe typu 
całkowitego.

3. Współrzędne stacji radiolokacyjnej
76 421 ~ 76 436 obszar 14 komórek z których dwie pierwsze

to współrzędne X i Y Prt typu rzeczywistego 
a pozostałe zera.
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4. Dane zmienne o dywizjonach
76 437 «7 77 376 obszar 480 komórek 12 x 40 zorganizowany

wierszami - jeden wiersz /40 komórek/ - 
jeden dywizjon,Współrzędne dywizjonu typu 
rzeczywistego pozostałe typu całkowitego. 

Początek obszaru Y3 - pierwsza komórka tego obszaru ma 
adres 76 35^^g^

1.2.2. Założenia do programu OBAL.

Program OBAL dostarcza danych o sytuacji powietrznej, 
sytuacji dotyczącej stanów dywizjonów oraz dyrektywy 
dowódcy. Dane te deszyfruje i następnie po skontrolowa­
niu posyła do odpowiednich obszarów kontaktowych. 
Program obsługuje następujące rodzaje informacji i po­
syła je do obszarów ; 

i • Z alfaskopu Nr 3 i 4
N^, T, D, H, Z, G

meldunek o celu
Posyła do obszaru Y1 /rys.3/
Początek obszaru 76 247^g^

Tablica zorganizowana wierszami. Wszystkie liczby typu 
całkowitego.

2. Z alfaskopdw Nr.l i 2

m - meldunek o stanie dywizjonu

Posyła do obszaru Y2 /rys.3/
Początek obszaru 76 223

PD mj n^ - przydział dyrektywny celu

Posyła do obszaru Y5 /rys.3/
Początek obszaru 76 211.



PO - przydział z ograniczeniem
BO - przydział bez ograniczeń
Posyła do obszaru Y4 v; przypadku PO ”1” 
a w przypadku BO”0 ”
Początek obszaru 76 210

PC n. 1

ZC

- prowadzić cel

zdjąć cel

Posyła numer celu w przypadku PC do obszaru Y 6 /rys,3/ - 
liczby typu całkowitego.
Szuka numeru celu w Y 6 w przypadku ZC i zeruje go. 
Początek obszaru 76 164

PN m. n. 3 1 - przyczyna niewejscia w relację dywi- 
zjon-cel.

Posyła informację do obszaru Y9 /rys.3/.
Początek obszaru 76 150.

Program OBAL posiada najw7 ższy priorytet. Wszystkie akcje pro­
gramu powinny być jak najkrótsze.
Wymaganie takie podyktowane jest tym, że program OBAL będzie 
przerywał pracę programu ANAL. Przerwania te nie powinny trwać 
długo.

1.2.3. Założenia do programu ANAL.
Program ANAL dokonuje analizy sytuacji, w7 pracowuje 

decyzję i zobrazowuje ją na monitorach alfaskopów Nr 1 i 2. 
Informacje do analizy pobiera z wymienionych ^Tyżej obszarów 
kontakt OTTych.
Struktura programu ANAL przedstawia się następująco :

Główna część programu - trzon zasadniczy wykonuje 
wszystkie podstawowe obliczenia i dokonuje analizy sytuacji 
oraz w7 pracowuje decyzję.
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Podprogramy spełniają funkcje pomocnicze dokonując operacji 
przekształceń na zbiorach utworzonych przez trzon#
W programie ANAL wydzielone są następujące podprogramy ;

#

1. Podprogram przeliczania współrzędnych - PRXy.
2. Podprogram obliczania azymutu i odległości - OBDT.
3. Podprogram obliczania dalszej i bliższej gra­

nicy strefy ognia

4. Podprogram tworzenia tablicy relacji cel-dyw
5# Podprogram optymalizacji przydziału ~ pp,

G, Podprogram obliczania parametrów dla wypełnie­
nia tablicy buforo\fej alfaskopów - PARA«

Wymienione podprogramy komunikują się z programem ANAL 
poprzez obszar kontaktowy Y7 o długości dziesięciu komórek« 
Program ANAL używa m  swej pracy następujących tablic :

1« Tablica prowadzonych celów - TPC /fjTs«4/,
Tablica ta zawiera wszystkie informacje o celach prowadzo­
nych. Zorganizowana w PO wierszami. Wymiary tablicy TPC - 
40 X 13 = 520 komórek.

2 « Tablica relacji cel - dyw - TRCD /rys.5/.
Tablica ta zawiera zbiory dywizjonów i celów które wzajemnie 
wchodzą w relację. Na każdy dywizjon przeznaczonych jest 
100 komórek. W tych komórkach przechowuje się informacje o 
pierwszych dziesięciu celach, które lecą na dany dywizjon i 
do których ten dywizjon może prowadzić ogień. Tablica w PO 
zorganizowana wierszami. Wymiary tablicy TRCD.-12x10x10=1200 
komórek.



Rys.4* Tablica prowadzonych celów TPC

10

KD NC

Rys.5. Tablica relacji cel - dywizjon TRCD i DP
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3, Tablice dla Forda-Fiilkersona /podprogram optymalizacji/
/rys.6/,
Dla tego podprogramu potrzebne są następujące tablice ;

- tablica ilości dywizjonów z którymi wchodzimy do podpro­
gramu FF - ID

Jest to tablica jednokomórkowa;

- tablica numerów dywizjonów - PM

Jest to tablica 12 komórek gdzie umieszczone będą numery 
dywizjonów, z którymi wchodzić będziemy do podprogramu P F ;

- tablica numeróiv celów - PN

Jest to tablica o ivymiarach 12 x 10 = 120 komórek zorgani­
zowana w PO wierszami /dziesiątkami jedna za drugą — 
jedna dziesiątka odpowiada jednemu dywizjonowi/
Pierwsza dziesiątka będzie odpowiadać dywizjonowi, który 
będzie jako pierwszy w tablicy FM;

- tablica wag celów - FD

Jest to tablica o Avymiarach i organizacji identycznej jak 
tablica PN.

4, Tablica buforowa alfaskopów dla zobrazowania sytuacji na 
monitorach alfaskopów Nr.l i 2 - ALFA,
Jest to tablica znakowa o wymiarach 26x40=1040 znaków - 
260 komórek zorganizowana wiersza m^ - jeden wiersz 10 
komórek odpowiada jednemu \vierszowi z dwu przeznaczonych na 
dywizjon,

5, Tablica dywizjonów wchodzących w relację z celami TD/rys,7/. 
Jest to tablica o \vymiarach 1x12 zorganizowana w PO wiersza­
mi* Umieszcza się w niej numery dywizjonów z Y3,
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a/ W
ID 1

NC1 NC2 NC ^____ NC4 NC _5___ NC6 NC7 NC8 NC NC 1 n

12

Rys,6 , Tablice dla podprogramu FF: a- tablica ID, 
b-tablioa FM, c-tablica FN, d-tablica FW,
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6, Tablica miejsca dywizjonu w Y3e TK« Organizacja jak T D . 
umieszcza się numer pozycji dywizjonu z Y 3 *

7, Tablica czasów cyklu dywizjonu z Y3, TTC. Organizacja jak 
T D , umieszcza się w niej czas cyklu dywizjonu,

8 , Tablica dywizjonów nie wchodzących w relację z celami TDR 
zorganizowana w PO wierszami. Umieszcza się w niej numery 
dywizjonów, numery celów z Y9 oraz przyczynę nie wejścia w 
relację i wartośó tej przyczyny.

Program ANAL posiada priorytet niższy od programu OBAL,
Program ANAL pracuje cyklicznie, 

a/

h/

o/

ND

Poz

L̂ cyk

cl/ ND ND P V/p

1
1

Rys ,7, Tablice pomocnicze programu ANAL
a - tablica T D , b - tablica TK, c - tablica TTC 
d ~ tablica TDR
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2 . Algorytm pracy programu ANAL
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I-i
R3=LC

Czy w TPC /w I-tym Wier-
szu/ numer celu równy jest
zeru/

NC/TPC/=0
T/JC NIR

V I  __  r i o  ^ilu— —X < ; ; i ^ L c ^ N 1=1+1J= I-h l |T
Czy w TPC/w J-tym wierszu/ 
numer celu równy jest 
zeru

NC/TPC/=0
iilTII

N J=J+1
R3=R3-1

Przesłać J~ty rriersz TPC 
do wiersza I-tego

1=1 + 1 N
J=J+1

€ >

TC=U3
J=1

Pobierz z zegnra IMC aktua? £y. czas fi o R /^/__________ _

T1=R-T/TPC/
j

D=V/TPC/j Tl



A

j=j+i

Y?’/j/=XCAPC/,
Y7/z/=yc/TPC/;Y7/3/=TC/TPCi
YZ/4/^DI

Wywołać podprogram PIIKY
DXE/TPC/j=DYE/TPC/j= Y 7 / 5 /Y 7 / 6 /
a= y3 /i/jiZ C /T P C /

Û

łR2= Y3/7/^G C/TPC/j
łR=R+R2
łR2=IIC/TPC/ » 100N

R2=Y3/2/
N N

R2=Y3/3/
I

T
R2=Y3/4/

R=R+R >E.̂
________ iW C/TPCA u = Pł

łWP/TPC/^ -0
r*--------------------------------------

ii * R2=Y3/5/









Sprawdzić czy ana­
lizowany dywizjon 
jest w zbiorze dyw 
i z jonów nie wchodzd*. 
cych w relację z 
celami wy typowany ci|i 
przez d-cę 
NDA3/j=iNT)A9/

TAK NIE

'
S^irawdzić czy ana­
lizowany cel jest 
w zbiorze Y/9/ 
związany z aktual­
nie analizowanym 
dywizjonem
NC/TPC/j = N C A 9 /

TAK n i e;

n/i/ 
Yr/2/ 
Y7/3/ ■■ 
Y7/4/ ■■ 
YF/5/ ■■ 
YF/Q/ ■■ 
Y7J7/ ■■ 
Y7/8/ ■■ 
Y7/Q/ 
Y7/\Q/

=J:ID{TD)k
=NC(TPC)j
=T
-B
^DZl
'HCiTPOj=WC(TPC)j
ẐCdPOj=GCiTPC)'J

I
Wywołać podprogram 

UTRD

T

Zapamiętać w TNR 
iro/ys/j. ,NC/TPC/j
H5 i 116 'r

Wyzerować analizo­
wany dywiz, w Y9

A  A

Odszukaj w TPC numeru celu 
z 7 akumulatora i sprawdź 
czy cel ten jest przydzie­
lony po raz pierwszy.

T/il NTF!
1 WP(TPC>ok ~7 lVC(TPC)7alc =

WtP(3/j=RS.?C/TPC/j=R6
J= J+ 1 N i ^ - 0

K=lUi

1=1+1 N T
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Sprawdź czy w Y5 są dywi< 
z jony dyrektywnego przy­
działu

im/YS/ 4 0

TAK NIE

'
Sprawdź czy dywizjon dyrei 
tywnego przydziału z Y5 
jest wśród dywizjonów WTRCJ])
Id3/TRCDĄQQ:=KDA5

-----m i ------ 5TIS

ł
Sprawdź czy dywizjon zna­
leziony w TRCD ma możliwośjS 
ostrzelania celu ivyszczegó 
nionego w Y5 związanego z 
sziilcanym dywizjonem dyrek- 
tjnmego przydziału,

NC/TRCD/ _ = N C A 5 /40
TAK NIE

i
Zapamiętać w DP numer dywi 
zjonu dyrektywnego przy­
działu oraz numer celu do 
którego ma on strzelać. 
Zaznacz w TRCD przez ^?yze­
rowanie pierwszej komórki 
ze 100 komórek przeznaczo­
nych na analizowany dywi­
zjon.

Wyzerować w 
komórkę z 

numerem dyw, 
rly r ,przydz.

Czy sprawdzono wszystkie 
dywizjony w Y5,

.TAK.



Przesłać do obszaru ALFA 
w postaci znakowej infor­
mację o dywizjonach S i ND 
Informację tę pobrać z 
obszaru Y3.

I
KLUCZ=(

T u ^

Sprawdź czy p 
ka w pierwszy 
analizowanego 
Jest różna od
ilD/TRCD/^Qg/

ierwsza komór 
m wektorze 
dywizjonu 
zera

0

NIF
przejdź do
kolejnego dywID=ID+1

I
Przesłać zawartość spraw­
dzonej komórki do FM/ID/

I
Przesłać z TRCD z wektorów 
analizowanego dywizjonu nu 
mery celów do FN i wagi do 
F W , Wagi przesłać w sposób 
następujący ;
FW= 50000 -

- waga celu
n^ - waga odpowiadają 

ca miejscu celu 
w dziesiątce

1- szy cel ma n^=10
2- gi : »» •' »» =9
10-ty ” »» n^=l

Gdy liczba celów Jest mnie 
sza od 10 wtedy 
FN 0, my = 50000

UWAGA;
Prać pod uwagę cole Ictórych 
różnica czasu dolotu do stre­
fy startu Jest mniejsza od 
czasu cyklu tego dywizjonu,

/TTC/ID/

oraz Wj /TRCD/ / 0

1/ybranym celom po obliczeniu 
i przesłaniu wagi do FW wyżer* 
wać W. w TRCD.
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Obliczyć miej MOC odwzorowa 
nia minimalnej granicy po- 
s t a wi e ni d ani aT jlan] /yy/_______

zn

Położenie od początku wiersza
PI 9i-L

Obliozyd miejaoo odwzoro­
wania numeru celu

L = D fem] Y7 zn — ----- --------4
Położenie od początku 
wiersza 
P2 = 9+L

I
Ustalić sposób zakłóceń 
stosowanych przez cel i 
\\7typo\vaó znak ich zobrazo 

Wania
ZC/Y7/~ęi -cel nie zakł, ^ 
ZC/Y7/=1 -cel zakł.pas, P 
ZC/Y7/=2 -cel zakł,akt, A 
ZC/Y7/=3 -cel zakł.pas

i aktywnie M

T

rzesłac do tablicy ALFA 
p  "i,'i er sza górnego w dwu 
perszu odpowiadającemu an 
I Z owa no m u dy w i z j on ow i 
•hiczbę określającą griipo- 
wosc celu CtC A 7/ na po- fycję 15.

^określa jący sposób 
zakłóceń na poz.Pl,
»Numer celu na poz,P2 
^ystkie wielkości w pos­
ili znakowej,

N

Przesłać do tablicy ALFA 
do wiersza dolnego w dwu 
wierszu odpowiadającemu 
analizowanemu d y vi i z j o n o w i 
.Liczbę określającą, grupo 
wość celu GC/Y7/ na poz, 
15.

2 . Znak określajrący sposób 
zakłóceń na poz.Pl,

3. Numer celu na poz,P2 . 
Wszystkie wielkości w pos­
taci znakowej.
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I = 1

1=1+1

N

Wy ŚTiietlić 
ALFA na alfaS' 
ko|) nr ,2

Przejść na
początek
ANAL

Y7/1/=ND [TRCD (I-i) 100 + l] 
Y7/2/=0

Wywołać podprogram w^szuki 
wania celi w TRCD i obli­
czania parametrów miejsca 
zobraz, w ALFA

PARA

T

Y7

Obl&czyć miejsce zobrazo­
wania numeru celu w ALFA 

D [km] A"7/- 44 
L --------------------

L+2

Przesłać do ALFA nr celu 
/postać znakowa/ do wier­
sza wg. 103 A 7 /  i na znak 
g • P •

Pod warunkiem, źe w miej­
scu '/ zowania jest wol­
ne iniejsoe, jeśli nie to 
w/w nr celu prześlij wg.
P do drugiego dwuwiersza 
przeznaczonego na dany 
dywizjon.



2 ,2 * Założenia i algorytmy procy dla podprogramói? analizy 
/programu ANAL/.

2.2.1»Założenia dla podprogramu przeliczania współrzędnych 
PRXY.

Podprogram korzysta z danych umieszczonych w obszarze 
Y7 i wynik posyła też do Y7.

Y7 X Y T D NX m

Wykorzystując współrzędne punktu bazowego X,Y oraz azymut T i 
odległość TTyznacza współrzędne punlctu NX, NY na azymucie T i w 
odległości D od punlctu bazowego.

X i Y ~ w metrach ^
T - stopnie
D - metry
NX NY J

- metry

wejście 

wyjście

2,2.2,Algorytm pracy podprogramu PIIXYS T A Ił T
R=T*0,0175 

* ~S= cos /R/
S#D

II
X + s
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2.2.3. Założenia do podprogramu obliczania odległości i azy- 
mutu OBDT.

Podprogram OBDT korzysta z danycii umieszczonych w 
obszarze Y7 i wynik posyła też do Y7 ,

Y7 DX DY D T DX
DY

wejście - przyrosty wspśłrz.

D - odległość'
T ~ azymut ^^yjście

Azymut określa wj/korzystująo fimlccję arc tg.

/X

X <  0 T = 180'
X >  0 T = O®

Wzory a i b są prawdziwe : 
a/ w ćwiartce III i IV 

 ̂w ćwiartce I i II
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2*2.9. Założenia do podprogramu optymalizacji przydziału FF. 
Podprogram PF korzystają-o z danych umieszczonych w 
tablicach dla FF /rys,6/ x>rzenosi Je do swoich tablic 
wewnętrznych /rys.S/ dokonuje optymalizacji przydziału. 
Wykorzystano tu algorytm Forda-Fulkersona /patrz lite­
ratura/ zastosowany do zagadnienia transportowego zv/ykłe- 
go.

Tablica 
M 12 elem.

Tablica 
N 40 elem,

Rys.S. Tablice 'vewnętrzne FP



4U
0« Algorytm ‘acy podprogramu FP.C S T A

Przesłać z PN do N wszys­
tkie cele pomijając numery 
celów powtarzające się* 
Ilość celów obliczyć i za-ł 
pamiętać w K, Po przesła­
niu posortować cele rosną­
co V/ N,

Przesłać z PM 
kie dywizjony 
je rosnąco w M

do M wszyst- 
i posortować

Tablicę W zapełnić liczbą 
50000 w wymiarze K  x ID

XPrzenieść do tablicy W 
wagi celów z FW v//g miejscf 
jakie zajmują w zbiorach 
posortowanych M  i N odpowif 
dnio dywizjony z FM i cele 
z PN

N

Przesłać cyfrę 1 do tabli 
cy Z w wymiarze IC x ID

Skoczyć ze śladem na 4

V .-]

Przesłać tablicę P wier­
szami do F\7 w \Tymiarze 
K X ID jako wynik przy­
działu Forda-Fulkersona
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T

Wyzerować el< 
ZN w wymiarze

3menty tablicy 
3 K + ID

Przeszukać e 
cy Z w wymia 
Dla każdego 
wykonać

ZN/I

lementy tabli- 
rze K 
Z/I/ 4 0
/= 1000

I ni=g1
Dokonaj procesu znaczenia 
kolumn i wierszy w sposób 
następujący ;

ZN, elementuk1,Odszukaj w
5̂ 0 «wierszu dla którego 
zaistniał przyx)adek i 
odszukaj elementy 7*̂ 0 *

3 . Dla kolumny dla której 
zaistniał przypadek 2 
sprawdź w ZN czy przypać 
kiem nie jest już zna-

' czone ZN/J/0 0,
4 . Jeśli wspomniana 'iryżej 

kolumna nie była zna­
czona to należy zazna­
czyć ją wpisując do Zl̂i 
/J/ numer wiersza wspo­
mnianego w 2 ,

5. W oznaczonej kolumnie 
szukamy elementów wię­
kszych od stałej 400000.

G.Dla wiersza dla którego 
zaistniał przyp.5 spraw 
dzió w ZIT znaczenie. 
Jeśli nie był znaczony 
to oznaczyć skok na 1 .



w procesie znaczenia name- 
ry wierszy i kolumn zna­
czonych /te wartości,które 
wpisujemy do ZN/wpisujemy 
kolejno do tablicy robo­
czej CI^Gr wg indeksu Ul 
począwszy od pierwszego 
numeru wiersza dla któregi 
w pierwszym kroku ZN/0, 
Uzyskany w ten sposób 
ciąg numerów wier
szy i kolumn. Ilość ele­
mentów tego ciągu będzie 
zawsze parzysta i będzie 
on miał postać

Wj^ jk^ * * *

Proces znaczenia będzie 
przerwany w dwu przypad­
kach :
1, Nie możność dalszego 

znaczenia•
2. Oznaczono kolumnę,któ­

ra ma w tablicy Z ele­
ment 'jej odpowiadający 
różny od zera.

Czy zaistniał przypadek 
pierwszy

m K  TAK ___________ rł
Jako wierszo skreślone 
traktujemy wiersze dla 
których ZN/K+J/=0 
czyli wiersze nie oznaczo* 
ne •
Jako kolumny skreślone 
traktujemy te dla których
czyli kolumny oznaczone

V
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Zmody filcować tablicę ”W*’ ;
1, Znaleźć element mini­

malny wśród elementów 
ni esicre śl ony ch *

2, Odjąć element minimalny 
od wszy Stic i cii elementów 
nieslcresłonycłi i dodać 
go do elementów slcre-
ś 1 ony cii divider o t ni e . 
Pozostałe elementy po­
zostawić bez zmian*

Zmodyfikować tablicę "P*':
1. Przeglądając elementy 

tablicy ”W*' dla wszys­
tkich elementów 
równych zeru i odpowia­
dającym im elementom 
tablicy ”P ” równym zero 
wykonać :

P/I *J/= 4110000
2, Przeglądając elementy 

tablicy ”P” dla wszys­
tkich jej elementów 
różnych od zera i od­
powiadający im elemen­
tom tablicy ”W ” różnych 
od zera wjdeonać

P/I,J/=(2T



Dokonać przekształceń ta­
blicy ”P ” .
Wybrać klatki z tablicy 
CIĄG poczynając od 1 i 2 
następnie 3 i 4., 
parami aż do R1 do bra­
ny cli klatek dodać ”1” .
Wybrać klatki z tablicy 
CIĄG poczynając od elemen­
tu 3 i 2, następnie 5 i 4. 
aż do R1
Od wybranych klatek odjąć
’•1” .
Jeśli klatce od której 
odejmujemy jedynkę odpo­
wiada element tablicy
Z/K+J// 0

to odejmujemy jedynkę od 
tego elementu a ponadto:

R=R - 1

Przejrzeć tablicę "P” i 
dla wszystkich elementów 
różnych od zera ivykonać

P / I , J/=P/I, J/-4iI00O^

Powrót do miejsca ivywoła­
ni a w/g śladu



2.2.11, Założenia do podprogramu obliczania parametrów dla 
x̂«7 pełnienia tablicy buforowej alfaskopów PARA . 
Podprogram korzysta z danych umieszczonych w tablicy 
Y7 oraz tablicy TRCD /rys.5/ iTD,TIC /rys.?/

Y7 ND NC Î-.® T D DZ H zc GC
Podprogram ma zadanie ustalić miejsce dywizjonu w ta­
blicy Y2 oraz odszukać numer celu jeśli NC/ 0 wśród 
wektorów przeznaczonych dla dywizjonu ND,
Wynik \v postaci 1® ,T ,D ,DZ,H,ZC ,GC posyła też do Y7. 
Jeśli NC=0 wtedy podprogram bierze kolejno cele dyvii- 
zjonu ND i przesyła do Y7 tylko R® ,D,

2,2,12.Algorytm pracy podprogramu PARA



3, LITERATURA :
i. M.SIMONARD, Programowanie liniowe PŶ /N Warszawa 1967 r.
2* Zadanie projektowe na realizację systemu 0WAL-2A oprać 

Zł WOPK.
3, Projekt systemu 0WAL-2A Część I.










