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Zatacznik nr 1.
PRZYJETE ZALOZEHIE DO ROZPATEZEHIA
BADANYCH PROBLEMOW W ROZPRAWIE DOKTORSKIE],

W celu witasciwego rozpatrzenia badanych problemow '

w rozprawie doktorskiej przyjatem nastepujgce zatozenie

1

Na nadmorskim kierunku operacyjnym,operacje zaczepnag prowa-
dzi Front Nadmorski w sktadzie narodowym/1,2 i 3A WP/ Front
Nadmorski w toku rozwijania operacji zaczepnej wzmocniony
zostaje jedng-dwiema armiami radzieckimi.

Dziatania wojenne rozpoczynajg sie w széstym dniu'mobilizacji
/M+6/ ktéra zostata przeprowadzona przez' panstwa NATO pod po-
zorem oOwiczen.Dowodztwo Wojska Polskiego rowniez pod pozorem
owiczen dokonato przegrupowania 1,2 i 3 armii na nadmorski
kierunek operacyjny i zorganizowalo ugrupowanie bojowe fro -
ntu,mogace w kazdej chwili przystgpi¢ do rozpoczecia opera-
cji zaczepnej we wspoétdziataniu z sagsiadami.

Wcelu zréwnowazenia procesu systematycznego zmiejszania
wartos$ci bojowejwydzielanych do skiadu NATO holenderskich

1 belgijskich zwigzkéw taktycznych 1 operacyjnych,w planach
NATO zamierza sie wykorzysta¢ w pasie dziatania PGA zwiazki

taktyczne amerykanskich sit lgdowych.Koncepcja uzycia w ramach
PGA zwigzkow sit lgdowych Stanéw Zjednoczonych Jest réwmiez,
Iconseky,-enc ja przewarto$ciowania znaczenia péinoonego”™i oen-'
tralnego kierunku strategicznego,Porty morskie posiadajag
decydujgce znaczenie dla systemu logistycznego NATO,oraz
mozliwosci przerzutu na ten obszar wojsk i sprzetu z tery-'
torium Stanéw Zjednoczonj-ch. vV ramach realizacji wzmocnienia
PGA przerzucono z PORT HOOD - 3 brygade 2 DPanoktorej
zadaniem jest zabezpleozenig wprowadzenia i rozwiniecia

w pasie dziatania I-OA catosci sit 2 DPano, Przerzut v, -0



do s | g gotoY/osci bojowo?j do dzio-tozi W ii + 5e-i"zia”o.nis,

bojov/e 2 DPanc wspiera¢ biedzie jedno slcrzydto 9 AL/ 4 STli:-

podv/6jnego’ bazowania /e

4. Na nadmorskim kierunku jest mozliwo$¢ oddziathvania 2 DW,,

ktora jest v/spierana przez 2 skrz3'dto lotnictv/a piechoty
morskiej / 2 slpm/.Prawdopodobny termin przerzutu drogg po-

wietrzng na -PTLV i osiggnii“*cie gotowosci bojowej W U + 10.

5. Od 1978 roku w sktad atlantyckiej floty sit morskich Stanév/

Zjednoczonych wchodzi 6 -7 lotniskowcow/ uderzeniowych,two-
rzacych 3 -4 grupy /72,4,6 i 8/ lotniskowcéw uderzeniov/ych

V/ sktadzie dwéchwyja.tkov/o trzech lotniskowcéw. W warunkach dzia-

tan nalezy liczy¢ sie,z nastepujagcym uzyciem zespotdw”lotnisko-:

WEow uderzeniov/ych»wchodzacych w sktad atlantyckiej floty

Standéw Zjednoczonych

jeden zespdét na obszarze morza norweskiego,
jeden zesp6t na obszarze morza poinocnego
jeden zesp6t jako odv/6d operacyjny W rejonie v/ysp azorskich.

6. Przyjeto nastepujace ugrupowanie bojowe aktywnych Srodkoéw

v/alki V/ojsk OPL i AL w pasif dziatania Frontu Nadmorskiego;

-  BRPlot KRUG - dyw/izjonymierv/szej linii rozwiniete 20 km
od linii stycznosci wojsk,

- prplot KUB szczebla armijnego - baterie pierwszej linii
rozwiniete 5 km od linii stycznosci wojsk,

- prplot KUB i OSA szczebla dywizyjnego rozv/iniete w ugru-
powaniu bojoY/ym dywizji - 2-3 kmod linii sty-
cznos$ci wojsk

pierwszorzutowe lotniska lotnictwa mysliv/skiego AL w odle-
gtosci 50 km od linii stycznos$ci wojsk,

- strefa dyzurowania Bl AL w odlegtosci 30 km od liniii stycz-
noséci v/ojsk w gtab witasnego ugrupowania,

nakazana rubiez wprowadzenia do walki LTi AL w odlegtosci
30 km od linii stycznosci wojsk w ghgb ugru-












Zazacznik nr

URZADZENIA V/ALKI RADIOELEKTRONICZNEJ SNP

Typ urzadzenia j Charakterystyka T ' Zzakres Moc Nosiciel
| zedctocen {(\czestotllw, j zadctéceA
/ mz/
: i A 1 * i A 5

1,Zaktécenia aktywne

AN/ALQ - 16 gimpulsowo-odzewov/ej1 4500-6000 ] 20- 50 j B-52
AN/ALQ 8 zuraowfi 350-10500 100,200 jwszystkie m.ys’liwceﬁ
i
4--
AN/ALQ impuls,i ciagte 250-10500 200 }émigtowce 1
AN/ALQ szumowe 50-200 20 j A-AEA-6A P-4,
| P-1.11
AN/ALQ I imitujace | 5000-5000 j | A 4’@ 6,HA- SC
LI—_ —_— - —————————————— ——— 7 m———
AN/ALQ i EA-GA,Eﬁﬁ-SC E
AN/ALQ | szumowe 30-300 15C | B-52,3-1 ,P3-ir. H
AN/ALQ 1imitujqce {B-52,3-1 P3-111 I
|
- I
AN/ALQ | 3C-135A ii
AllZALQ 390-6500 100-300 EC-121,3-52,33-66
P-4,P-104,P-111
BQl.:-34,A-7,A-10A
I AN/ATQ 5200- 11000
r .................
i AN/ALQ szumowe i imituj, 3-52,3-1,P~4,
P3-111
. + ) i
i AN/ALQ - 76 szuraowe/w pojem- 1 50020000 | SA—6A, A4, A7,
I nilcu oodv;ieszanym/I tI A-10A
i AN/aLQ - 87/ - - T 390-6200 | P-111,P-4,A-7
i alQ i 12) ______ 1{ P-4,
1 AN/ALO - 10C impuls,-mytace I[ 1550-8000 i P-14,P-13,A-4,A-6
IH* :
I AN/ALQ - 101 szumowe ! do 20000 T { A-7,3UCCANE3H,
} P-4M,P-4S
-_ J.
L A7ALT . 6 I szumowe skierowanef  80-10750 150-300 | 3-52,33-66,3-1,
\ lub ze zmienng j ' PB-111
ﬁczestotliwoéciq j
AB/ai.T i szureviy i 24-360 EB-56,5G6-121K
I AVAGT 3zumovie 350-10800 ! 3-52
szumowe zaporowe | B-52,P3-r"1
30-300 J 33-66,A—+,3-52

500-1000 | Ko
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Zatgcznik: Kr 6
PHAVI)OPOI)OBNi PODZIAL SROUKOW NAPADU POV/ILTRZNKUO PHZKCIWIiIKA
ULA "nKONANIA ZMALOWANEGO NALOTU V PASIE DZIAELANIA FRONTU,
===
I rzut Il rzut I rzut
Obezwtadnienie lo- Niszczenie $rodkéw Obezwiadnienie
tnisk, systeméw OPL, przenoszenia i skta Il rzut®/odwo-
stanowisk dowodzenia déw broni jadrowej dow/Pr/A/syste-
0Ogo6lne li weztéw tgcznosci, otgezw+adnienie L komunikacyj- Ogotem
zadania |atak radioelektro-  gtov/nych zgrupowan nego oraz skata-
rzutow Iniczno-ogniowy na wojsk/ZT iZO na dév; 1 baz zaopa-
podsystem rozpozna- gteboko$¢ I-rzuto- trzenia w ramach
nia r/lokadyjny wych armii/ oraz izolacji pola
ii kierowania. waznych obiektéw walki.
/przeprav/, mosty
itp,/ o
it Procentowy skitad
sit Wrzutach 1 30 q do 50 3 20 ) 100
Liczba SNP {, z BJ 1 104 o 134 1 174 ¢ 224 a: 69 o 89 1 2474447
w pasie -
dziatania | bez BI 99 & 117 L 168 w108 % 66 + 78 % 333,393
frontu 1
Liczba fal Wrzucie } 2-3 3- 4 1 2-3 }. 7-10
Liczba grup w fali i]' 5-11 6- 15 - -% 3-8 ﬂ: 14-34
I" Liczba SNP [ z BJ 6-8-10 6- 8-10 6-8-10
W grupie
.ﬂ ez BI 2-12 § 2-12 I o2- i
" P t 1 1 1 1
y Trocentowy o atyeh i 60 - 80 I 60 ¢ 70 i 50 + 60 %
i 'é?\léktj%d od rubiezy rozpoznania radiolokacyjnego
I dziatan . o . . 20
I na wysoko- 1sredn_|(_:t[1___ 10 ¢ 15 ] 10 & 15 i 15 » 1
e Sciach iduzych 1 10 + 25 1 20425 5 25 30 1
ir
I Rozktad i 1 1
1 predkosci 'imalych 5 600 ¢ 900 600 4 900 1 600 ¢ 900
I|: X0 Lu 1
IIII na wysoko- #e_:rednich 900 ¢ 1300 1 900 & 1300 % 900 ¢ 1300 1
. $ciach B
v /km/godz/ 1duzych 1 900 4 1300 i 900 ¢ 1300 % 900 4 1300 .t
u" Odstepy jrzutamij 10 - 15 minut %
b sseks falami { 30 ¢ 60 17 30 60 P30 660 }
pomiedzy = faccmmceem feeee i :
H Egrupami' B s 5 9+14 } 567 }
j Czas trwania
nalotu zmasowanego 40- 60
jiI /min/
J
I Liczba gtéwnych 1. 2
I kierunkéw nalotu
I Orientacyjna .z BJ
I ilos¢ celow —_
i powietrznych ibez BJ
-} —
I Orientacyjna Jz BJ
li gestcel/min j-------
||-| jbez BJ 3 « 10
Uwaga : dane w tabeli nie obejmujg liczby $rodkéw bcrpilotowych uzytych przez nieprzy- 17

jaciela do obezwtadnienia systemu OPL w pasie dziatania frontu.









Zatacznik nr 9

TAKTYCZNE PROMIETTIE DZIALAN BOJOWYCH SiTP

a Typ

samolotu

BUOCANEEH B-2

YNLGAN B-2

p—

MIRAGE-IV i

20

-
h

Zasieg ~ "Taktyczny promien dziatania boj.- |
dziatania ° / "~/ i
bojowego |na najwy- 'na matej przy zmien-:!
/ km / lgodniej. wysokosci  nym. pro- |j
lwysokosci filulotu |
| K, XD K, x D K. XD f
1 S 1 S
l.
1le Lotnictwo strategiczne
T7000 6800 2040 4420
12750 5100 1550 5515
6600 2640 122« 1112
4950 1980 594 1287
5500 1400 E «122 «212
2625 1052 1 518 689
7600 5040 «212 1212
5700 2280 684 1482
i T
2500 b o955 Ty 22
-1875 | 752 b 228 b 494
i 1
1.6000 ! 6422 1 1920 1 4160
12000 ' 4800 1 1440 } 5120
2* Lotnictwo taktyczne
j2 1 155
,((t ------- - N W—
A/D 1 19D 56 128
Hq) 140 B i B






518 3700 1122

2775 1112
TORNADO 000 2222
3750 1500
JAGUAR 4500 1800
3375 1350
A-10A 4000 ™ 1600 1040
3000 '1200
800 1
ALPHA-JET 2000
1500 600 390
SUPER MIRAGE-4000 . — 800
600
[[HAWK HS,1182 i 3J50 124
i 2363 948
AV-8B 1 ElR2 1222 702
i 2025 812
4
A-18 1480 962
2775 111.2 234

Uwaga ! 1. w liczjiiku podano wartosci dla pojedynczego samolotu
a w mianowniku dla grupy samolotéw*
2*.zasieg dziatania grupy samolotow wynosi 75/” zasiegu
dziatania bojowego pojedynczego samolotu-podstawa
podrecznik "Protiwowozdusznaja oborona" nr*Pf771 str,45
3. oznaczenia :

i -podano w tabeli nr».4 rozprav/y doktorskiej

22



Zatac25nik nr 10

MW m m NMOUSNP WIAKH CSn&A1i SAYH

Rys.2 Zniemy profil loiJ , Hi- Lo4 o-Hi**
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Zatgaaillk nr 15 \

A,  WARUNKI LOTU SAKOIOTU KIO -23 PODCZAS PR2ECH\'/YTYWANIA
SRODKOW NAPADU POWKTIIZIIEGO NA lIALYCH WYSOKOSCIACH
/ przechwytywanie irtylnej poétefery /

Bs;asisssitsssas: s

Elementy lotu

I Warunki Razem
I lotu iUruchomie- jRozpedzanie! Lot na zna- Teanewr na ilLot na pek-
h Inie eilnlkal 1 wznosze- |ksymalnym Iprzechwy- Inym dopala-
{kotowanie < j nie 1 zakresie “cenie {rzlu w cza«*
ji start 1 pracy 1/zakret/ Isie zbliza-
j *Asilnika 1 Jnta
i 4 L t
1t /sak/ 300 420 { 120 L 60 1 960
§i0 /km/ 150 1 2 1 s
1250 Il 1250 i 1350 ?‘ -
1 kmrgodzs
WARUNKI LOTU SAMOLOTU MIG -23 PODCZAS PRZECHWTTNnVAHIA
SRODKOW NAPADU POWIETKSIIIGO NA DUZYCH WYSOKOSCIACH
I W STRATOSEERZE
/ przechwytywanie z przedniej po6itsfery /.
fe——
Wi
 Wysokodc ~ Warunki Eilementy I(I)tu | Promiern i
H lotu lotu { Uruchomie- {Rozpedzanie! lot pozio- | (Lot dZ}Enlqa?la ']Il
/ m/ { nie silni- 1 j 'my i rozpe-] {poziomy
{ ka kotowa- {wznoszenie i dzanie’ Wznoszenie {na
i nie i start! }na H=10000 | (Tiysokosci
1 Imetrow | 1
} ot /sek/ 300 144 X/
" 10000 1 S/ knw 60
V 930-1830
/|m/godz)_
A t /eek/ 300 144
I 120C0 I S/km / 60
v, 980-1880
/km/godz/i
t /sek/ { 300 I 132 § 144 { 6 } 180 xx/
14000 s Am/ 1 - 35 5 60 3 ] 110
Vp, { - 980 £980-188O :51880-2150 h 2150
/kmigodz/j
mnmgen 4_ #4
. t"/sek/ 0 144 90 7"
16000 S /km/ 60 65 *
\Y 980-1880 1880-2150
Mar/godz/

lessrcKcsezst

S

"Mozliwosci bojowego wykorzystania samolotu MIg-23 w systemie 0?K" tabl.11 i 12

nr.bibl, ASG 019362
- cznn dziatania
zwtocznie

samolotu,po uptywie ktérego/liczac od zakonczenia startu/ nalezy bez-
przerwa¢ naprowadzanie! skierowaé¢ samolot na lotnisko lgdowania#



Zatacznik nr.16,

WYMAGANE MOZLIWOSCI CZASOWE POSTAWIENIA ZALANIA BOJOWEGO FRONTOWEMU
LOTNICTWU MYSLIWSKIEMU Z GOTOWOSCI BOJOWEJ Nr-1 NA ZNISZCZENIE

CELU DLA POSZCZEGOLNYCH STANOWISK DOWODZENIA- -
Odlegtod™¢ od lot~aka Wymagane wielko$ci czasowe postawienia
bsizowania /m/ zadania "bojowego dla ? /sek/
Ve _
/m/sek/ Linii styczno- Nakazanej
m/se $ci wojsk rubiezy wpro CDB IM AL SD DM SD plm
wadzenia do
walki
200 50000 80000 1020+ 1302 985 i"267 m Jidd.il.
1038 + 1374 1003 & 1339 963 & 1299
4 -
: 842 ¢1124 807 < 1089 767 & 1049
50000 80000
III! 360 te 860 +1196 825 & 1161 785 4 1121
J‘" 1, 753 « 1055 718 4 1000 678 4 960
: 80000
T 20000 771« 1107 736 + 1072 696 41032
Uwaga ! !! . . _ %/
1, Obliezenia dokonano na podstawie wzoru
Ipz Thaww * Ts = MRW Namv™str “AIp™skr-rat
gdzie r

" - czas lotu samolotu z lotniska do HRAW / sek/,
WN - predkos$¢ lotu celow powietrznycti ym/sek./,
Aan czas potrzebny na podjecie decyzji i podanie komendy do
srodkéw dyzurnych  /sek/ ,
- czas uruchomienia silnikéw kotowania i startu /sek/

str '
- czas naboru wysokos$ci  /sek/
- czas lotu poziomego /sek/,

IF .

oskr czas potrzebny na wykonanie skretu /sek/,

ot - czas potrzebny na wykonanie ataku /sek/«

2, Wielkosci do obliczen przyjeto zgodnie z tabelami nr jar 14 i 15, natomiast

AKF " * zgodnie z zatgcznikiem nr.2 podrecznika "Protiwbwozdusznaja obo-
at rona " jar.pf 741
tskr =60 - 120 sek - do obliczen przyjeto 60 sek,
tat .=60 - 120 sek - do obliczeh przyjeto 60 sek«

3, Zatacznik przedstawia dane tylko dla samolotu MIG - 21
4« Wliczniku podano dane dla samolotu z dwiema rakietami ,w mianowniku
z cztereiea rakietami podwieszojiymi pod skrzydia.

x/ zgodnie z zalacznikiem nr.2 do podrecznika "Protiwowozdusznaja oborona" nr.bibl.pf 741
xx/ wyjasniono i uzgodniono z pptk»dr,Romanem Szymeudaklm z katedry taktyki lotnictwa
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LEGETmA DO ZALACZNIKW nr~nr- 20 - 37-

Mozliwa czasowa rubiez wykrywaxiia RLS zgodnie
z danymi taktyczno-technieznymi*

Mozliwa czasowa rubiez informacji o sytuacji
powietrznej na SD aktywnych $rodkéw walki OEL
po uwzglednieniu czasu opOzZnienia wystepuja-
cego. w sposobie Planszetowo-fonicznym .,
Mozliwa czasowa rubiez informacji o sytuacji
powietrznej na SD aktywnych S$rodkdéw, walki OPL
po uwzglednieniu czasu opdznienia WAstepujgoer”
g6 W-sposobie planszetowo-fonicznym/zmodemi-
zowany /.

Mozliwa czasowa rubiez inf'ormacji o sytuacji
povfietrznej na SD aktyv\7nych srodkéw/ walki OPL
po uwzglednieniu czasu opé6znienia wystepuja-
cego w zautomatyzowanym Systenie-*

Mozliwa czasowa rubiez wykrywania Rf'S zgodnie
z danymi tali:tyczno-teehnicznymi,po u'l?zglednie-
niu wplywu stosowanych zalctdécen radiolokacyjnych
stosoWanych przez SiNiP, -
Mozliwa czasowa rubiez informacji o”~sytuacji
powietrznej na SD aktywnych s$rodkéw, walki OPL
w czasie-stosowania przez SPP zalctdéceh radio-
lokacyjnych, po uwzglednieniu cz”asu op6Znienia
w;N/stepujg,cego w sposobie planszetowo -fonicz-

nym.

Mozliwa czasowa rubiez informacji o.sytuacji-

powietrznej na SD ality”/mych srodkéw walki OPL
w czasie stosowania przez SiiP zalctécen radio-
lokacyjnych,po uvzgiednieniu czasu opOznie-

nia wystepujgcego w zmodernizowanym sposobie

planszetowo-fonicznym,-



_)(/<____ Hozliwa czasowa rubiez informacji o sytuacji

N powietrznej na' SD aktyvi/nych Srodkéw walki OPL
V/ czasie stosowania przez SNP zaktocen radio-
lokacy jnych,po uwzglednieniu czasu opdznienia
wystepujgcego w zautonidtyzowanym systemie e

n Y/ymagana czasowa rubiez postawienia zadania

bojowego dla SD. BRPlot w sposobie planszeto-
wo-fonicznym*

— ' Y/ymagana czasowa rubiez postawienia zadania

bojowego dla SD BRPlot w systemie K-1%*

. y Wymagana czasowa rubiez postawienia zadania
bojov;ego dla SD plm Al w sposobie planszetowo-
fonicznym*

-------------- A Wymagana czasowa rubiez postawienia zadania
bojowego dla SD plm Al w zautomatyzowanym

systemie*.
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3 sisis>s a esSBs CSCxEs tsrsa s-e Sls s

U
1
! i 1 1 -41- 4 +
1 NIDA 300 ;1681 22 p i i 18 { -38 1
il/Jako odlegto- 68 1 -33 ; £ I 8 § 03 1
I dolomlorz 7/ 1 ) )
500 % 245 i R % 2, :
120 1 L 60 3 67 !
1 . i i 1 t 1
250 i 204, Il 1 Ioim & f16 ! :
1 9 415 1 i3 175 1
1 1 1 1 1
300 % 228 1 -55 1 - 1 1 268 1 1 1
Jako odlegto- 13 1 -9 i i i 53 1 w69 1 i
dolomlerz / 1 e ! 1
500 270 76 210 16
135 75 -59
maiananssBeiuxsKk3saiMKBc:B&S!aBBaa3s:a=asBS5:aaiax:ss:r:sasaaas;R3=k=aa;sssss:ss=B=ss:J=9s=:=s=:=aa3aaa:;s..i;==:s5;=:n==:B

JL* W liczniku podano ifarto$ol « przypadku niestosowania przez drodkl napadu powietrznego
zaktdceii radiolokacyjnych podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego,
-w mianowniku podano wartodci w przypadku stosowania przez drodkl napadu powietrznego
zaktécenia radiolokacyjne podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego,

2, Zestawienia opracowano na podstawie zatgcznikéw nr- 20 + 37,13 i 17 oraz norm czasowych
stacji radiolokacyjnych i rakiet KRUG,

6i



Za2:3o0!lni)ciir.3.9'

WYSTEPUJ4CE OPOZNIENIE INFORIMNACH O SYTUACII POWIETRZNE]
DLA plm LOTNICTWA FRONTOV/EGO W STREFIE DYZUROWANIA / sek/.

.d"=tssis»»SIBssasesesss;B?s

[ TP o ""WYSOKOSC LOTU DRODKOW NAPADU POWIETRZNEGO $ nv
! /RRLS/ J/m/sek/ 0500 hooo 12000 33000 4000 5000 1 6000
- 1
: - P ; 185 & g21 1. 545
200 j 55 1:245 | "-65 | -25 ;£ 1
1 -445 1-370 1 -242 } -145 67 1 4 1 45
P 18 360 1 -265 |rHO04 | -106 j _igo 14 83 f 123
' \ -315 1 -273 j -225 | -149 -101 §  -70 1 -43
600 ! irig) 1 M126 5 22 4 -10 1 12
I }-226 1 -184 | -151 -123 f -102 i -88
B T —— - —4—- Bl 2 e
200 ! 393 ‘.195 j -30 4 135, 245 } 204 i 95
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Zatgcznik nr.40-.

OKIIESUINIE i;0ZLr;/EJ 110SCI CSLOW/ POV/IETRZir/CH
SLEEZOITICH W OBSZARZE OBSERWACII PRZESTRZENI
POWIETRZIIE] ITAB PASEM DZIALANIA FRONTU. '

Okreslenie mozliwej iloSci celov/ powietrznych,mogacych,
sie znajdowaé¢ w powietrzu,nad pasem dziatania frontu,zalezy od;
1, llosci SNP w nalocie zmasowanym,a zwtaszcza w kolejnych

rzutach,

2, Czas trv/ania rzutu i przerw c'zasov;ych miedzy rzutami,

Whnagany obszar obserwacji przestrzeni powietrznej nad pasem

dziatania frontu,

Adl. llos¢ celéw powietrznych w nalocie zmasowanym wynosi
84+198 x/ wtym ; wl rzucie 25-60, Il rzucie 42-99,
I1l rzucie 17 -39 celbéw,

Ad2, - patrz zatgcznik nr-6,

Ad,3 V/ymagany obszar obserwacji przestrzeni powietrznej nad
pasem dziatania frontu 400 x 400 km.

Zgodnie z zatacznikiem nr.6, Srednio 65 fo celow po-
v/ietrznych biorgcych udziat w nalocie ezmasowanym bedzie v/yko-
nywato'nalot na matej wysokos$ci.Dlatego tez do obliczen przy-
jJetd predkosé lotu celéw powietrznych 900 km/godz.

Cele powietrzne v/ykonujace lot z ta predkoscig v/ymagany obszar
przebeda w ciggu 27 minut / liczgc trase lotu,rownolegle do
jednego z bokéw kwadratu 7/,

Na podstavfie -przeprov/adzonej analizy ,mozna przyjaé ,ze w obsza-
rze observ/acji przestrzeni powietrznej nad pasem dziatania fro-
ntu moze maksymalnie znajdov»:.a¢ cie 159 celéw ,a minimalnie- 31,
Do dalszych rozwazali przyjeto najbardziej niekorzystny dla nas
v/arunek tj,okoto 160 celéw |,

x/ patrz zatacznik nr.6
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Zakacznik nr 42

WYBRANE DANE TAKTYCZNO-TECHNICZNE CHARAKTERY-
ZUJACE ZAUTOMATYZOWANY PODSYSTEM ROZPOZNANIA
RADIOLOKACYJNEGO WOJSK OPK.

W sk#ad zautomatyzowanego podsystemu rozpoznania radio-
lokacyjnego wojsk OPK wchodzga zestawy 1 obiekty typu DUNAJEC,
WOZDUCH-1M , CYBER i WEKTOR-2wE
DUNAJECH

Zestaw DUNAJEC w skdadzie DS-11 i DS-21 wspdélnie z WOZDUCH-1P,
bedzie spetniat funkcje systemu WOZDUCH-1IM w zakresie obiegu
1 opracowywania informacji radiolokacyjnej na szczeblu zkrt 1 SD
brt/PisSD/ .

Obiekt DS-11 wraz z aparaturg ASPD stanowi wyposazenie
techniczne kompanii radiotechnicznej 1 miedzy innymi powinien
zapewnic:

- wykrywanie obiektow powietrznych poprzez obserwacje i1 analize
wykrytych sygnatéw z odlegtosciomierzaj

- sterowanie urzadzeniami rozpoznania i okreslanie przynale-
znosci panstwowej ;

-potautomatyczne siedzenie wykrytych obiektéw,w tym réwniez
nosnikéw aktyv<nych zakdécen typu szumowego;

- automatyczne przekazywanie danych o sytuacji powietrznej do
szczebla nadrzednego;

- automatyczny odbidr i1 zobrazowanie danych o sytuacji powie--
trznej przekazywanych ze szczebla nadrzednego;

- automatyczny odbidr i1 zobrazowanie komend;

- automatyczne przekazywanie do szczebla nadrzednego meldunkdow
o0 stanie 1 dziatalnosci bojowej;
wspodprace z aparaturg ASPD w zakresie Sledzenia 1 okreslania
wysokosci  ;

- wspotprace z dwiema~RLS /RSWP/;*

- wspodprace ze szczeblem nadrzednym wyposazonym w DS-21 lub m
urzadzenie WOZDUCH-1M;

- wsp&tprace z imitatorem sygnatdow NATAL lub *"IC-3';
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Przewiduje sie nastepujgce rodzaje pracy s

rezim | - podstawowy ;

rezim Il - praca bez aparatury ASPD
rezim Il -- praca bez wskaznika WPS-10
rezim |V - praca samej aparatury ASPD,

V/skaznik panoramiczno-ayntetyczny WPS~'tO przeznaczony
jest do oddzielnego lub jednoczesnego zobrazowania inform acji
analogowej z RLS/biegunowy uktad wspotrzednych/ oraz informa-
cji syntetycznej pochodzacej z realizacji odpowiedniego pro-
gramu WiG maszyny "RODAN-10"/prostokatny uktad wspoédtrzednych/,
informacji analogov;ej pochodzacej z radionamiernika ARP-6
/prostokatny uktad wspoétrzednych/,Srednica ekranu 40 cm,mozli-
wos$¢ zobrazowania informacji o sytuacji powietrznej od dwbdch
RLS jednocze$nie, zakresy podstawy czasu wskaznika 600,400,j00,
i50,i00,50 i25 km,Zobrazowanie syntetezne wysv/ietlane na WPS-10
poprzez program z EMO Wspotpracaje ze ~wskaznikiem RLS poprzez
ISW,posiada repertuar symboli alfanumerycznych cyfr, liter alfa-,
betu tacinskiego i rosyjskiego/mate i duze litery/ oraz zna- '
kow przystankowych.Zobrazowanie syntetyczne posiada réwniez
linie o parametrach zadanych przez program.Linie mogg byd cig-
gto, kreskowane, kropkowane,wygaszane.Linie i symbole moga by¢
w czterech gradacjach jasnos$ci.

Obiekt -DS-21 wraz z aparatura V/P-02- stanowi wyposa-

zenie techniczne brt OPK i zapewnia j

- wykrywanie obiektow pawietrznych w wyniku obserwacji sygnatow
przesytanych z RLS;

- sterowanie urzgdzeniami rozpoznania oraz okreS$lania cech przy-
naleznos$ci panstwowej;

4 okreslenie biezgcych wspotrzednych przestrzennych wykrytych
obiektow powietrznych;

- pétautomatyczne $Sledzenie obiektow,w tym réwniez nos$nikow
zakidcen aktywnych;

- automatyczne lub pétautomatyczne uogélnianie danych o sytu-
acji powietrznej w strefie brt;

- poOtautomatyczne $Sledzenie nos$nikéw zaktocen i okresSlanie bie-
zacych wspotrzednych na podstawie danych odbieranych auto-
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matycznie z podlegtych krt ;

- automatyczne przekazywanie danych o sytuacji powietrznej .do
szczebla nadrzednego;

- automatyczny odbior i zobrazowanie komend przekazywanych ze
szczebla nadrzednego oraz meldunkéw o stanie realizowanej
dziatalnos$ci bojowej w podlegtych krt ;

-automatyczne przesytanie do BRT meldunkéw o stanie prowadzo-
nej dziatalno$ci oraz komend do krt;

- automatyczny odbiér i zobrazov;a,nie danych przesytanych z BRT
dla aparatury APN;

- automatyczne przesytanie do BRT danych o stanie i dziatal-
nosci prowadzonej przez APN;
automatyczne przesytanie danych o $ledzonych obiektach do APN;

- automatyczne powiadamianie krt i sgsiednie brt;
-automatyczny odbiér i zobrazowanie danych przesytanych z sasie*
dnich brt;
automatyczng analize i zobrazowanie sytuacji powietrznej wg
ustalonych parametréw oraz zobrazowanie danych o sytuacji
powietrznej na tle siatki OP ;

Wspdipraca obiektu DS-21 z BRT odbywa sie za pomoca
trzech kanatow telegraficznych/meldowania,dowodzenia i powia-
damiania/.Przesytanie informacji odbywa sie w cyklach wozdu-
chowskich z szybko$cig 60 lub 300 boddéw.

Przewiduje sie nastepujace rodzaje pracy

-rezim | - podstawowy;
-rezim |1 - praca bez ASPB;
-re??m "1 _praca-z ograniczonym wykorzystaniem DS-21;
-rezim IV _ praca samej aparatury ASPD ;
-rezim V - dyzurny . -
-1(92pyaH-iM _

System WOZDUCH-1IM przeznaczony jest do automatyzacji
obiegu informacji o sytuacji powietrznej od szczebla kompanii
radiotechnicznej do SD KOPK witgcznie i do dowodzenia .

W sktad systemu wchodzg obiekty V/P-01MWP«02M WP-04H,V/S-11
i WP-15.
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Obiekt WP-r*0IM stanowi wyposazenie zkrt/RLP mH/ i spe-
tnia funkcje automatyzacji informacji radiolokacyjnej.
Zapewnia zautomatyzowane zdejmowanie wspoétrzednych z jednej RLS
/podiaczone sg dwie RLS/ i jednego PRW oraz opracowywanie i prze-
kazywanie do SD brt informacji r/lokacyjnej o 12 obiektach
oraz o gotowosci bojowej.

Mozliwosci obiektu to:
- zakres pracy wskaznika x,y -150 lub 300 km

H - 16 lub 32 km;
- doktadno$¢ przekazywania wspotrzednych x,y - 1,2 km
H - 150 m;

- mozliwo$¢ automatycznego odbioru i zobrazowania informacji
z powiadamiania oraz sygnatow dowodzenia.

Obiekt WP-02M stanowi wyposazenie SD brt. Przezna-
czony jest do obserwacji sytuacji powietrznej, wykrywania w od-
powiednim czasie obiektow powietrznych,Sledzenie za nimi oraz
przekazywania informacji na SD BRT i SD $rodké?i ogniowych jak
réwniez do odbioru informacji z powiadamiania i zadan bojowych
dla PB oraz dowodzenia podlegtymi strukturami organizacyjnymi.

Mozliwos$ci obiektu to:

-zapewnia zautomatyzowane zdejmowanie wspoOtrzednych z dwoch RLS
/podigczone sg trzy RLS/ w dwdch grupach/1 grupa 2xRLS -zakres
cm i dem Il grupa 1xRLS - zakres metrovwy/ i dwoch PRW oraz
przyjmowanie informacji o sytuacji powietrznej i innej z 3
podlegtych zkrt /RLP mH/;

- umozliwia zautomatyzowane opracowywanie i przekazywanie infor-
macji radiolokacyjnej o 3l celach z dyskretnos$cig 10 sek;

- dla okre$lenia wspotrzednych zrédet zaktdcen aktywnych istnie-
je mozliwo$¢ poditgczenia kanatow? pelengacyjnych kompleksu
5 B 87/K-66/ ;

- wiaczenie BRZ bezposredni ze wskaznika aparatury ;

- dostarcza informacje radiolokacyjng do dwoch wspdipracuja-
cych obiektow \VP-11 ;

-umozliwia zautomatyzowany odbior i zobrazowanie informacji
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powiadamiania oraz sygnaddéw dowodzenia z nadrzednego SD;
- zakres pracy wskaznikéw x,y - 300 lub 600 km,
H - 32 lub 64 km }
,— posiada szeec kanatow odbiorczych i1 cztery kanaty nadawcze.

Obiekt V/P-04M stanowi wyposazenie SD pIlm WOPK 1 zgo-
dnie z tematem rozprawy doktorskieo nie jest analizowany.

Obiekt WS-11M stanowi wyposazenie SD ZT lub ZO-T WOPK

/SD BRT 1 KOPK/ 1 wykonuje i

7™ zautomatyzowany zbidr i1 opracowywanie informacji o 60 obie-
ktach z 9 podlegtych SD 1 3 sgsiadow;

- automatyczne powiadamianie podlegdych SD i1 sgsiadéw o 60
obiektach powietrznych /40 celach 1 20 wkasnych/ z dyskretno-
Scig 10 sekundowg;
wspolnie z WS-15M umozliwia zautomatyzowane okreSlanie no-
sicieli zakd#dcen i1 sSledzenie ich tras;
zautomatyzowane dowodzenie osigganiem gotowosci bojowej po-
dleghych ZT,oddziatdéw oraz przyjmowanie od nich meldunkéw
w tym zakresie ;

- zautomatyzowane opracowywanie wstepnych danych decyzyjnych
do dziatalnosci WR i1 LM;
zautomatyzowane stawianie zadan bojowych dla SD/PN/ podle-
gbych ZT 1 oddziatow ;

- automatyczny zbidr i zobrazowanie meldunkdéw o dziatkaniach
i rezultatach dziatan bojowych ;

- automatyczng rejestracje sytuacji powietrznej,meldunkow
i sygnatow dowodzenia ,

X/ oprappwgno ng podstawie konsultacji z szefem VART OPK

genjbryg.~nz_Andrzejem i notatek w/w z kursu
W ZSRR.
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Obiekt WP-15 -stanowi uzupetnienie obiektow WP-04M
i WS-15M,stuzace do automatj™zacji pelengowania celéw nosicieli
zakidceh aktywn”~”chlego aparatura przewidziana jest do jedno-
czesnego okre$lenia danych o 10 celach nosicieli zaktécen#

Zestaw”CYBER_,

Zestaw powyzszy ma by¢ wykorzystywany na szczeblu KOPK,
Podstawowym Zzrédtem informacji o sytuacji pov/ietrznej -majg byc¢
obiekty DUNAJEC /DS-k1/ lub WP-OkM# ... ™
Wstepne mozliwosci zestawu to:

- automatyzacja proceséw zbierania,aktualizowania i zobrazowa-
nia sytuacji powietrznejj

- poOtautomatyczne kojarzenie nowych tras lotu z trasami Sledzo-
nych obiektévi powietrznych;

- poOtautomatyczne aktualizowanie i uzupetnianie charaktery-
styki tras obiektow powietrznych;

-okres$lanie tras nosicieli urzagdzehn zaktdcajacych;

- przesytanie zadah bojowych dla Ym”™m i YR™ z okreSleniem
ilosci i typow samolotéw oraz dane dotyczgace naprowadzania
/wspotrzedne,rubieze,parametry naprowadzania,typy rakiet itp /.

Szczegbtowe dane okre$lajgce mozliwosci,strukture
i wyposazenie zostang ustalone po zakonczeniu prac dosSwia-
dczalno - wdrozeniowych tego zestawu #

Przeznaczony jest do automatyzacji zbierania i prze-
twarzania informacji o sytuacji powietrznej niezbednej, do do-
wodzenia wojskami rakietowymi wojsk OPK#

Jednym z trzech zasadniczych grup urzadzen systemu Y/EKTOR-PY/E
jest punkt opracowania radiolokacyjnej informacji -PORI#

Sytuacje powietrzng w sektorze odpowiedzialnosci P{SD -PORI
okres$la na podstawie wtornej informacji otrzymywanej z:

- nadrzednego SD ZT /SD KOPK z obiektu Y/S-11/;

- .wspotpracujacych /do b-ciu/ brt wyposazonych w system UOZDUCH-II''
/kazdy brt - moze wspétpracowaé¢ z 3 krt inrl/ ;

- -od__sgsiadow ;
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- od Zrbédet rozpoznania powietrznego.
Sytuacje powietrzng-zobrazowuje sie na :
- planszecie powiadamiania /PDV/0/,

- wskaznikach typu STRZALA -zautomatyzowane miejsca pracy ARM-III.

Sytuacja z PDWO i dodatkowych zrodet informacji moze byé do-
datkowo na wskazniki AJRMvIIl i do obrdbki przez EMC ,przez
operatora pulpitu- recznego wprowadzania danych.

Informacja radiolokacyjna,wtérna,otrzymywana z obiektow syste-

mu WOZDUCH-1M,moze by6 bezpos$rednio przenoszon-a do obrdbki

maszynowej EMC i zobrazowana na wskaznikach AEM.Po dwukro-
tnym wprowadzeniu wspo6trzednych danego celu do EMCEMO przyj-
muje automatyczne S$ledzenie okresSlanie biezgcych wspdtrzednych

i charakterystyk,danego celu powietrznego oraz W)s?;ietla je na

ekranach wskaznikéw /iPPU

PORI zapewnia wykonywanie w spos6b automatyczny, zautomatyzowa-

ny m niezautomatyzov.?any,nastepujace funkcje

1. Automatycznie

a. ,odbiér radiolokacyjnej informacji z 15 5 RLP ?;yposazonych
w obiekty VIP-01IM lub WP-02M,z SD BRT wyposazonego w obiekty
WS-11 i z jednego sasiedniego PORI/transmisja z systemu
WOZDUCH-IM do PORI - 60 bodéw,a z PORI do aparatury do-
wodzenia WEKTOR-2WE i do sgsiedniego PORI -'1200 bodow/;

b. trasowanie drog- obiektéw powietrznych;

c. selekcje tras otrzymanych z réznych zrédet informacji
/wydaje trase v,g priorytetowego RLP,ustalonego wedtug jego
danych taktyczno-technicznych i kursu celu,a dane z pozo-
statych RLP sag zapisywane w pamieci/;

<Bobliczanie param.etréw lotu celu powietrznego ;

«..ekstrapolacje wspo6trzednych na czas przekazywania ich wszy-
stkim odbiorcom z dyskretnos$cig 10 sekundowa/ tylko dla celéow
nie manewrujacych/;

f. wydawanie opracowywanej informacji radiolokacyjnej z dyskretno-

$§cig 10 sekundowa wszystkim odbiorcom; .
g. rejestracje wchodzacej i wychodzgcej informacji.
2. Po6tautomatycznie ;
a, funkcje od e do ¢ wymienione w punkcie 1 jezeli z ‘j-a-I;i-chs’
przyczyn nie sg one realizowane automatycznie
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fe*pelengowanie do 6-ciu celéw nosicieli zaktocen;
c#dowodzenie RLP, z ktérych zbierana jest informacja
d*rozdziat celdw pomiedzy RLP,przy ich przecigzeniu;
e*sterowanie wysokos$ciemierzami,tak zeby wydawaty wyso-

kos¢ z zadang dyskretnos$cig/normalnie co 40 sekund,a dla

celébw manewrujgcych co 20 sekund/,
3.liiezautomatyzowanie /sposdb planszetowo-foniczny/:
a, odbiér informacji na planszecie z radiowej sieci powia-

damiania;
b, odbiér telefoniczny danych.o gotowos$ci RLS /RLP/ -zobrazo-

wanie za pomocg lampek ;
postawianie zadan bojowych i doprowadzeniej do gotowosci bojo?/ej RLP,
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Zatacznik nr 52
WYBRANE DANE TECHNICZNE NIEKTORYCH STACJI RADIOLOKACYINYCH | RADIO-
WYSOKOSCIOMIERZY WOISK OBRONY PRZECIWLOTNICZEJLOTNICTWA FRONTOWEGO
ORAZ WOIJSK OBRONY POWIETRZNEJ KRAJU,

e
Rozréznialnosé - Doktadnosé Szerokos¢ cha-
L I'm 1 atacii radiolokacyj- oOKkreslania wspétrze- rakterystyki
1 1 A) 1 1 nej i radiowysoko- dnych obiektéw po- promieniowania
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1 t N 1 4 ———— ] -
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oo 1 p— — L .
1 .: 2 _.Ji_'— 5 i 4 i 5 [ IAY 1 T 9 10 |11
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JPRW-11 om 12-18 1 20 i 20 j 20 10 1 20 131) i 05 if,O %1
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| ;
iINAREW cm 07 i 05 i 30 i i 03 i 15 00 i 40 30 7 1
iI|NUR-3 15 i 03 i 06°1 1 03 j 20 | 0+35 1.0 % 1
iNUR-21 01 i o3 i 1lo°i i 03i 18 j 0435 11
{{PRW:16 am 07 i 15 i 25 1 05 | i 20 )1100 105 25 gl
I
lInida cm 2x09 1 101 30 15 ' i 20 }300 i BI 324 ir 2
iiINUR-4 om % 05 | i 03 i 32 ]08° | 0+30 i % 1

Has«» B« «aKsSISs | $5555a5SSS5SS

62



Za3:gcznik nr .55

MOZLIWOSCI AMLIZY SYTUACJI POWIETRZNIE] m
W ZMIENNYCH WARUNKACH OBCIAZENIA PRACA BOJOWA

Badania mozliwos$ci grupy opracowywania informacji o sy-
tuacji powietrznejograniczyty sie do ustalenia v/ielk:oSci cza-
sowej:

~ - wykonania przez oficeréw operacyjnych,analizy sytuacji
powietrznej,selekcji informacji pod wzgledem jednozna-
cznosci ;

- procesu identyfikacji obiektow pov;ietrznych pod wzgledem
przynalezno$ci/v/yjasnienie prawidtov/osci rozpoznania przez
obstugi stacji radiolokacyjnych' obiektébw powietrznych,
wyjasnienie watpliwosci z zespotem uprzedzania,ustalenie
celu powietrznego i polecenie przekazania go przez spikera/.

A, Na centrum rozpoznania radiolokacyjnego 5 prt.

Cwiczenie ” V/RZESIEN-76" Tabela -1

| (|
8%5([5 redni czas

Lp. Charakter S Tl
" o g #36

nalotu BH AW

N ® "DIQ
0 0 (-U rH -H

4 15 1 6 1 7

Loty rozpoznawcze 5 i120 1 *30 * 50
Loty rozpoznawcze 4 321 iL 34 55
Nalot zmasov/any | rzut 9 iL , 35 65
Nalot zraasov/any |l rzut 4 i 1 60 i 100
Loty rozpoznawcze 4 1
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Nalot zmasowany nocny' 120
Dziatania nekajgce 200

Nalot zmasowany na
szerokim froncie

" 1l rzut

Loty rozpoznawcze

izszz2

5

16

10

10

18
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48
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50

53

65

31

450

Przy zmieniajacym sie obcigzeniu od 3 do 18 celév/ powie-

'trzh~h~j¥dnoc"z¥$nie~d!"»

w strefie obserw”acji przestrze-

ni powietrznej putku radiotechnicznego,czas analizy sytuacji

powietrznej wahat sie w granicach od 50 do 115 sekund.

Natomiast przecietny Sredni czas analizy sytuacji powietrzhej
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2

Loty rozpoznawcze
Nocny halot zmasowany
Loty rozpoznawcze
Dziatania nekajagce

Dziatania urzutowane
po wysokosci 50

Przy zmieniajgcym sie obcigzeniu od 2 do 20 celow powie-
trznych jednocze$nie dziatajgcych w strefie obserwacji przestrze-
ni powietrznej putku radiotechnicznego,czas analizy sytuacji
powietrznej wahat sie w'granicach od 40 do 120 sekund.

Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej ~/ynositj

+ 654
/\al e — “ 79,3 Sekundy-
Cwiczenie "IVIARZEC-78" labela -5
} Sredni czas
o E: @ oH
Lp, Charakter '0, g °
m'o m 0 0
nalotu s
B2 . 2
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O <DH1
‘H QD o @
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i 4 345 ¢ 6% 7
Loty rozpoznawcze 2 i 16 i 24 | 40
1
iNalot zmasowany 1 rzui 10 i 40 i 60 % 100
M ~hi ~famr 20 1 40 j 50 i 100
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1} 2 , 3 i.41 5 1 6 1 7,
4 :Loty rozpoznawcze !160 1 2 ,J[ 15 i 25 % 40
5 1Nocny nalot zmasowany!1180 120 45 i 70 L 115
6 ! Dziatania urzutowane 1 i 1

1po wysokosci i 60 3[ 7 25 % 60 85
7 1Zmasowany nalot na t §

szerokim froncie i ?

/pojedyncze i mate i

grupy samolotéow/ i 40 j} 16 45 1 70 U 115
8 | 1
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. |

1
° }Nalot zmasowany! rzut 30 } 8 ‘} 30 % 65 1 95
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Il L L% j 554 § 890

Przy zmieniaogcym sie obcigzeniu od 2 do 20 celow povZie-
trznych jednoczes$nie dziatajgcych w strefie observ;acji przestrze-
ni powietrznej puflcu radiotechnicznego,czas analizy sytuacji
powietrznej wahat sie w granicach od 40 do 115 sekund.

Natomiast $redni czas analizy sytuacji powietrznej wynosit s

‘ai 89 sekund.

86






Przy zmieniajacym sie obcigzeniu od 4 do 20 celow
powietrznych jednoczesnie dziakajacych w strefie obserwacji prze-
strzeni powietrznej pudku radiotechnicznego,czas analizy sytuacji
powietrznej wahat sie w granicach od 60 do 110 sekund.

Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosit;

i = 90,3 sekundy

Z przeprowadzonych badan,wynika,ze czas analizy sytu-
acji powietrznej na szczeblu centrum rozpoznania radiolokacyj-
nego pulku.i ,jest wprost proporcjonalny do liczby jednoczes$nie®
dziakajacych celdéw powietrznych w strefie obserwacji przestrze-
ni powietrznej puhku.
Minimalny Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosi 47 sek,
natomiast maks3rmalny Sredni czas wynosi okodo 115 sekumd.

B. Na szczeblu zespotu powiadamiania S prt.

OQviczenie— «WRZESIEIT - B Tabela: 5.
| A l)g ~redni czas
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Nocny nalot zmasow.

Dziatania nekajace

Nalot zmasowany na
szerokim ironclO

* 1l rzut

Doty rozpoznawcze

Przy zraieniaj”™ym sie obcigzeniu od 5 do 18 celdow powie-
trznych Jednoczesnie dziatajacych w strefie obserwacji prze*
strzenl powietrznej pudku radiotechnicznego,czas analizy
sytuacji powietrznej podlegajacej przekazaniu w sie?ri powia-
damiania frontu wahat sie w granicach od 10 do 20 sekund*
Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosit:

"l = 13,6 sekimdy,
Cwiczenie »IUlY -78 " Tabela -6
b BuSredni czas
%N—4)»E— »— — .
O ( >»|(é
Do, | Charakter ® 'i5'9 Bg
ISym
nalotu ﬁm SDI©\
0 © HI_ -H
H N ol® ®
™ O Ol W+
4 15 1 6 1t 7
Doty rozpoznawcze z 1 8 i 8
o
Nalot zmasowany I rzut 10 i “m 12 12"
" Il rzut 12 % 13 % 13
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2
Loty rozpoznawcze
Nocny nalot zmasowany
Loty rozpoznawcze
Dziatania nekajace

Dziatania i1u?zutowane 50 11 11

Przy zmieniajacym sie. obcigzeniu od 2 do 20 celdw

powietrznych jednoczesnie dziakajacych w strefie obserwacji
przestrzeni powietrznej pizlku radiotechnicznego,czas analizy
sytuacji powietrznej podlegajacej przekazaniu w sieci powia-
damiania frontu wahat sie w granicach od 7 do 25 sekund.
Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej.wynosit:

90

B - 11,8 sekundy.
8
Cwiczenie " LIAZEC - 78 Tabela - 7
ca<i | S Srednl czas
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Nalot zmasow. 1 rzut
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1 1
!3 1 ! 5 1 6 i 7
Loty rozpoznawcze 160 } 2§ i 9 i 9
1 1
Nocny nalot zmasow* 1iso i 20 i i 22 i 22
| 1 . 1
Dziatania urzutowane i ! i : |
po wysokosci leo 1 7 ! o ﬁ 12
Zmasowany nalot na
szerokim froncie
/pojedyncze i male
grupy samolotow / 40 i 16 16 16
8 Dziatania nekajace
i rozpoznawcze )
W nocy [180 'i12 } v 14 | 14
. I : i
Nalot zmasow# | rzut j30 ; @ 1 « j 12 { 12
1
" Il rzut 140 115 j -~ 1 16 i 16
136 !l 136

Przy zmieniajagcym sie obcigzeniu od 2 do 20 celéw
powietrznych jednocze$nie dziatajacych w strefie obserwacji
przestrzeni powietrznej pulku radiotechnicznego,czas analizy
sytuacji powietrznej podlegajacej przekazaniu w sieci powia-
damiania frontu wahat sie w granicy od 8 do 22 sekund.
Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosit;

. 13,6 sekundy.
ai






zM~i~ajacym sie obcigzeniu od 4 do 20 celow
powietrznych jednocze$nie dziatajagcych w strefie observ;acji
przestrzeni powietrznej putku radiotechnicznego”czas analizy
sytuacji powietrznej podlegajacej przekazaniu w sieci powia-
damiania frontu wahat: sie w granicach od 11 do 23 sekund*

Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosit;

- ~1607

ai 16 sekund.
10

Z przeprowadzonych badanh,wynika,ze czas analizy sytua-
cji powietrznej podlegajgcej przekazaniu w sieci powiadamia-
nia frontu ze szczebla zespotu powiadamiania,jest wprost pro-
porcjonalny do liczby jednoczesnie dziatajacych celow powietrz-
nych w strefie obserwacji przestrzeni powietrznej putku.
Minimalny Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosi okoto

9 sekund,natomiast maksymalny Sredni czas wynosi okoto 22 sek.

0. Na szczeblu radiolokacyjnego posterunku wykrywania
5 putku radiotechnicznego.
Przedstawione dane w ponizszych tabelach sg us$rednionymi
danymi 4/czterech/ posterunkéw wykrywania biorgcych udziat
w ¢wiczeniach i w szkoleniu programowym.

Cwiczenie »WRZESIEN- 76»’ Tabela-9
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Cwiczenie "MARZEC - 78 Tabela -10
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A ‘Sredni czas
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i
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6
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zmasowany 180 17
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Nalot masowany na
szerokim froncie/
/pojedyncze i mate i 1 i
grupy samolotéw/ 4 j 10 i 8 1 9 } 17
8 Dziatania nekajace 1 3 1 1
i rozpoznawcze 180 \ 8 { 7 17 9 1 16
1
9 iNalot zmasow* | rzut 30 _.'L 4 vy 7 8 i M5
; 1
' 1
1 17

u
I 10 Nalot zmasow* Il rzut 40 10 1! 8:% 9

1
-
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Przy zmieniajgcym sie obcigzeniu od, 2 do 10 celéw po-
wietrznych jednoczes$nie dziatajgcych w strefie obserwaciji
przestrzeni powietrznej kompanii radiotechnicznej»czas analizy

sytuacji powietrznej wahat sie w granicach od 13 do 17 sekund*
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Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosit

ai 15,6 sekundy,
Szkolenie pododdziatow 5 putku radiotechnicznego
w zakresie zgrywania podsystemu rozpoznania radio-
lokacyjnego w latach 1976-1978

Tabela- 11
b 5 er*
S J Y4 4 Sredni czas
(0¢]

Charakter %o'ﬁm fg% @ :Jl
@a> o o3 :d )3503

nalotu N N rﬁ - 51
AgpEs 1%

i 1 3 } 6 7
11—
loty rozpoznawcze 60 ro3 y 6 ul 8 14
Nalot zmasow*! rzut 1
60 1 10 |1 9 : 8 17
K Il rzut 40 i 6 | 6 | 9 15
| .
Loty rozpoznawcze 40 4 1 6 II 9 15
1 § i
Nocny nalot 1 i
zmasowany 120 | 12 i 9 i 12 21
Dziatania urzutowane 1 } |
w/g wysokosci 90 i ® 1 7 1 9 16
i
Nalot zmasowamy na tl {h
szerokim froncie
/pojedyncze i mate 1 1
grupy samoiotow/ 60 8 i 7 i 10 17
I | |
8 I Dziatania nekajace
1801L 10 i 8 L 10 18
1
60 t 8 J 7 |j 9 16
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Przy zmieniajacym sie obcigzeniu od 3 do 1? celdéw po-
wietrznych jednoczesnie dziatajgcych w strefie obserwacji
przestrzeni powietrznej kompanii radiotechnicznej,czas analizy
sytuacji powietrznej wahat sie w granicach od 14 do 21 sekund
Natomiast Sredni czas analizy sytuacji powietrznej wynosit:

"ai 17 sekund.

2 przeprowadzonych badan .wynika,ze czas analizy sytuacji powie-
trznej na szczeblu ruchomego punktu dowodzenia /RPD/ kompanii
radiotechnicznej, jest wprost proporcjonalny do liczby jednocze-
Snie dziakajacych celdw powietrznych w strefie; obserwacji prze-
strzeni powietrznej kompanii.

Minimalny Sredni czas analizy sytuacji powietrznej ~nosi okoto
13 sekund »natomiast maksymalny Sredni czas wynosi okoto 18 sek*
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n. - 99 10 sek.
Z przeproY/adzonych badaii,mozliwo$éi planszecistéov7 v za-
kresie nanoszenia meldunkéw o sytuacji powietrznejw zmiennych
warunkach ohcigzenia,v/ynika,ze czas nanoszenia meldunkév/ wzrasta
wprost proporcjonalniedo liczby jednocze$nie dziatajgcych celéw
pov/ietrznych W obszarze obserwacji przestrzeni poY/ietrzneje
Przy odbiorze meldunkéw.z RPW,sredni czas nanoszenia wahat sie
w granicach 7-9,5 sekund,gdy liczba jednocze$nie dziatajacych
celow powietrznych zmieniata sie w granicach od 2 do 12.
Natomiast przy odbiorze meldunkéw z CRR/odbiorea byt planszeci-
sta zespotu powiadamiania/,Sredni czas nanoszenia wahat- sie
w granicach 7 + 14 sekund,gdy liczba jednoczes$nie dziatajacych
celéw powietrznych zmieniata sie w granicach od 2 do 2b.
Przecietny czas nanoszenia meld\mkév/ w uktadzie wsp6trzednych
ptaskich siatki OP z reguty jest wiekszy,od przecietnego czasu
nanoszenia w uktadzie biegunowym.Jest to wynikiem podzielnosci
uwagi i pamieci motorycznej, jak réwniez skltadem meldunku.
ZaobBerwov;ano,ze ze. wzrostem' nasycenia celow powietrznych,w obsza-
rze observ/acji przestrzeni powietrznej,planszecisci pracowali
normalnie,gdy liczba’celéw powietrznych nie przekraczata ;
- 12 celov/ w przypadku planszecistow pracujacych w uktadzie
wspotrzednych biegunov/ych;
- 16 celéow W przypadku planszecistow pracujacych w uktadzie
wspotrzednach siatki OP-61.
Przy przekraczaniu tej ilosci zaobserv/ov/ano zmeczenie oraz
bardziej chaotyczne nanoszenie, a takze przepuszczanie' meldu-
nkdéw przez pracujgcych planszecistéw.

102



CD!






Zatacznik nr 7

CZULTATY 7 PBZtPfipWADZONYCH BADAN MOZLIWOSCI
ZMNICOSZUNIA- CZASU OPOZNIUNIA  INPOBMAC3I 0 Sytuaca POIY.

BADAMII!  PBAPIOWADZONO WMtUG  HASI|;pUJACSTIIUKTUINV - OliIGANIZACYZUPZ
PRACAZYWANIA INPOCHACZI O SYIUACZI POWIPIOZNII] .



ilrednie rezultaty przeprowajlzonych badan z udziatem 3+ 4

w Cwiczeniach : "SIEUPIEti"-??" , "GTYCZEE-Ta " i"EARZEC-70"

zostaty zebrane i Nszedstav;ione V ponizszej tabeli

Tabela nAr,1

f A _Sredni czas Opéznienia
o+ wrelacji
0 u

D @©
Charakter nalotu b° gy RW CRR CRR'
S i ——— — V- »—
T -
-?tji U o. .
! 0 U
oW © PhbB
IR} "
a’-l\% N rgj P4
Loty rozpoznav/cze 60 1 2 j13 i 33 14 :L
Ralot zmasowany i } -
1 rzut" 140 i 10 >19 i 42 18 1
” Il rzut i 112 i20 I 45 ; 19 ]
loty rozpoznawcze II'20 ! 2 j13 1 33 i 14 |
Nocny nalot zmaso- 1 i 1 i &
wany h180 I 20 i25 i 52 I 24
Loty rozpoznawcze !'l120 r 3 i135 i 36 i 15 j,
Dziatania nekajace }80 A il35 | 37 i 16 iL
Dziatania urzutov;a- * i 1 ] 1
ne po v/ysokosci i60 1 7 17 { 40 i 17 1
Zmasoviany nalot ' 1 ; v !
na szerokim froncie 140 | 16 i23 I 49 1 201
ITocne dziatania
nc™kejace 1 rozpo-
znawcze 210 1 10 |18 42 18 %

ria podstawie pov/~caszej tabeli ,mozna okres$li¢ cz
opO6znienia informacji o sytuacji pov/ietrznej v, relacji
RII3 m ai
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a/ minimalny czas ~ 13 sek,
b/ maksymalny czas - 25 sek,

c/ Sredni czas opbdznienia informacji o sytuacji powie-

trznej 195
! - O = —mmmmmmmeee- = 19,5 sek.
op.inf. ) 10
¢ Ui
RLS — RH) --—--- ~ CRR
a/ minimalny czas - 33 sek ,
b/ maksymalny czas ~ 52 sek .

¢/ Sredni czas opoOznienia informacji o sytuacji powie-

trznej
t'op.inf, -~ 1o 40,9 sek
3* CRR— SD aktywnych $rodkéw walki
a/ minimalny czas -14 sek ,
b/ maksymalny czas -24 sek 9

c/ Sredni czas opédznienia informacji o sytuacji
powietrznej

t = -111— = 17,4 sek*
op.rnf.

4, CRR—~” ZP — SD aktywnych S$rodkéw walki
a/ minimalny czas - 30 sek ,
b/ maksjnnalny czas - 60 sek ,
¢/  Sr-™"dni czas opdznienia informacji b sytuacji
po....etrznej ;

top*-in,f' - mTmTEEEET T - 42,6 Sek-

Po doktadnej analizie przeprowadzonych badan nasuwa sie® na-
stepujacy generalny v/niosek,ze w miare wzrostu jednocze$nie
dziatajgcych celow pov/ietrznych,op6znienie informacji wzra-
hta wprost proporcjonalnie do ilo$§éi celow.

Przeprov;adzone badanie,pozwolito okres$li¢ zyski czasowe

.0biegu informacji w relacjach
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a/ minimalny czas 33 -J3 = 20 sek»
b/ maksymalny czas 52.25 = 27 seko
¢/ sredni czas 409 -195 = 21,4 sek<
2. CKR-------- SD akt3v/nych srodkéw walki
a/ minimalny czas 30 - U = 16 sek.
b/ maksymalny czas 60 - 24 = 36 sek.
¢/ Sredni czas 426 -17,4 = 25,2 sek,
3. W podsystemie rozpoznania radiolokacyjnego frontu
a/ minimalny czas 20 +16 + 16 = 52 sek®
b/ maksymalny czas 27 +36+36 = 99 sek.

¢/ sredni czas opoézZnienia informacji o sytuacji
powietrznej okoto 76 sek.
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Zatgaznilc nr 59

WYBIUNE DAYIVE TAKTYCZNO-TECHNICZNE CII/illAKTERYZUJ4CE
Z/\UTCMATYZOWANY PODSYSTEM DOWODZENIA BOJOWEGO FtIOxN-
TOWEGO LOTNICZEGO ZWIAZKU OPLIIACYIJNEGO

V/ sktad zautomatyzowanego podsystemu dowodzenia bo-
jowego armii lotniczej wchodza oprécz obiektu DL-10-0biekty
DL-20,DL-3..0,BL-50 i IHi-05.

Obiekt DL-1.0,jako podstawowy obiekt podsystemu rozpoznania radio-

lokacyjnego zostat omowiony w rozprawie doktorskiej.

Obiekt DL-20 przeznaczony jest do automatyzacji pro-
cesOw kierowania ruchem lotniczym na punktach dowodzenia lotni-
czego zwigzku operacyjnego i taktycznego/H) LZO i PD LZT/ oraz
proceséw dowodzenia bojowego dziataniami lotnictwa- w tym Kiero-
wania ruchem lotniczym na PD OTL i PD OTLM,a takze przejSciowo
/ w pierwszym etapie, automatyzowaniu PD/ na punktach dowodzenia
samodzielnych oddziatéw, i podlegtych ZT oddziatéw, lotniczych
/PD SOL i PD OL /,dziatajgcych, w, ZPDB PLZO,

Przewiduje sie go wykorzysta¢ w trzech wersjach ;

DL-20A -obiekt ruchu lotniczego /ORL/ PD LZO;

DL-20B - ORD PDLZO oraz przejsciowo na PD SOL lub PD CL;
DL-20G - obiekt dowodzenia bojowego/ODB/ PD OTL lub PDOTLM,

Obiekt povjinien zapewni¢:

- zautomatyzowane odbieranie,przetwarzanie,zobrazowanie i prze-
chowywanie informacji dla DL-20A o 200 obiektach powietrznych
i 450 obiektach naziemnych, DL*20B — 120 obiektach Dowietrznych

i 200 obiektach naziemnych, DL-20G - 200 obiektach powietrznych
i 1000 obiektach naziemnych. V informacjach o obj.ektach powie-

trznych powinny by¢ zawarte dane pelengéw nos$nikow zalctocen
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typu szumowego i radionamiernikbw witasnych samolotow;

- doktadno$¢ przekazywanych wspétrzednych x,yH z Sredniokwa-
dratov/ym biedem dla celéow nie manewrujgcych i braku zak#toé-
cen radiolokacyjnych nie powinna przekroczy¢ ~800m;.

- dyskbetno$¢ przekazywania informacji o potozeniu obiektow
powietrznych nie mniejsza niez 10 sekund;

- sygnalizowanie naruszen rezimu lotu v/tasnego samolotu/grupy/.

Obiekt powinien zapewni¢ jednoczesng wspoOtprace 1

a/ DL-20A :

2 podsystemem nadrzednego lotniczego szczebla dowodzenia/PD GEL/;

- dwoma obiektami DL-50 i EL-05 usytuowanymi na tym samym PE LZO;

z dwotia wspétdziatajacymi oddalonymi PD/jedno sprzezenie poza-
systemowe z sgsiednim LZO, jednc” sprzezenie mifdzyszczeblowe

z zapasowym PD LZO/ ;

- z 9% 8 podlegtymi PD wyposazonymi w ZPDB.

b/ DL-20B ;

2 nadrzednym szczeblem dowodzenia /PD LZO/;

- z dwoma obiektami DL-50 i DL-05 usytuowanymi na tym sanym
PD LZT ;

- z dwoma wspotdziatajgcymi PD/jedno sprzezenie pozasystemowe

z PD ZOT OPK dla PD OTLM i jedno sprzezenie miedzyszczeblowe

z PD OTL dla PD OTLM /;

4-7 podlegtymi punktami i elementami dowodzenia ZPDB,

c/ DL-20G :

- z nadrzednym szczeblem dowodzenia /PD LZO/;

- I*. 2 wspotdziatajgcymi w rejonie rozwiniecia obiektu PD OPL
0ZO lub "F" oraz PD 0ZO-dla PD OIL /sprzezenie pozasystemowe/;

- 4 wspotdziatajgcymi oddalonymi PD/jedno sprzezenie pozasy-
stemowe z PD ZOT dla PD OTLM i trzy sprzezenia miedzyszczeblowe
sgsiednich PD OTL - OTLM /;

- 7<" 9 podlegtymi punktami i elementami dowodzenia ZPDB,
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Obiekt DL-50 przezaiaczony jest do automatyzacji procedi-

sow. dowodzenia bojowego lotnictwem na PB LZO,PD LZT,PD SOL,ED OL«

Wyroznia sie trzy podstawowe wersje obiektu dowodzenia bojowego;

DL--50A - dla PD LZO,
DL-50B - dla PD LZT,
BL-50C - dla PD SOL i PD OL«

Obiekt powinien, zapewnié¢ s

zautomatyzowane odbieranie,opracowywameezobrazowywanie i prze-
chowywanie danych z powiadamiania?

DL-50A o 120-200 obiektach powietrznych,

BL-50B 0 90-1:20 " "

BL-50C o 60 obiektach powietrznych«

W informacjach; o obiektach powietrznych powinny by¢ zawarte
dane pelengébw nos$nikdéw zakidcen radiolokacyjnych typu szumowego
i radionamiernikédw wiasnych samolotow.?

doktadnos$¢ wspotrzednych x,y,H oraz dyskretno$é takg sama jaka.
zapewnia obiekt Dt-10 i BL-20 ;

automatyczne sygnalizowanie niebezpiecznych zblizen y”asnych
samolotow;,

Obiekt powinien zapevmié jednoczesna wspobiprace;
a/ DL-5:0A

Zz nadrzednymi szczeblami dowodzenia PD Pronta i PD GDL /sprze-
zenie pozasystemowe/;

z dwoma obiektami DL-20 i DL-05 rozwinietymi na tym sajnym

PD LZO oraz z obiektami HOO PSPl /sprzezenie pozasystemowe/
usytuowanymi w rejonie .PD LZO;

z '24. 3 wspoétdziatajacymi oddalonymi PD w sprzezeniach poza-
systemowych / PD OPL Prontu,sgsiednie PD LZO/ ;

- z 12*-23 podlegtymi punktami dov;odzenia e
b/ DL-50B :

- z nadrzednym szczeblem dowodzenia PD LZO;
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z dwoma obiektami /DL—20 i DL-05 rozwinietymi na tym samym
PD LZT oraz z obiektami PSPl /pozasystemowe sprzezetiie; / usy-
tuowanymi w rejonie PD LZO|
z 2 wspotdziatajacymi PD/jedno sprzezenie miedzyszczeblowe.
z PDMOIL lub OTLM i jedno sprzezenie pozasystemowe a PD ZOT OPK
dla PD OTLM/;

-z 4 7 podlegtymi punktami i elementami dowodzenia »

c/ DL-50G :

-z nadrzeniiym szczeblem dowodzenia PD LZT

- Z obiektem DL-05 rozwinietym na tym samym PD SOL/OL/ oraz ele-
mentem PSPl /sprzezenie pozasystemowe /;

- z 5 podlegtymi punktami i elemetami dowodzenia»

~Obiekt DL-50

Obiekt DL-50 przeznaczony jest do automatyzacji proce-
sow naprowadzania wtasnych samolotéw/grup/ na cele powietrzne

i naziemne,kontroii lotow itp,-na punktach naprowadzania taktycz—

nego/PNT/ oraz PN LZT i IN OL.

Obiekt powinien zapewnic :

- zautomatyzowane naprowadzanie lotnictwa mys$liwskiego: na mane-
wrujace; cele powietrzne w granicach; wysokosci lotu witasnych
samolotéw i celow powietrznych od 25 m do 40000 mi przy pre-
dkosci lotU‘dé 4000 kc/godz z prawdopodobienstwem nie mniejszym
niz 0,9 \

- zautomatyzowane naprowadzanie 10-15 grup/pojedyne?ych samolo-
téow/ na 10-15 celéw powietrznych!”®

- zautomatyzowane odbieranie,opracowywanie,zobrazowywanie i prze-
chowywanie cyfrowych informacji o 50 obiektach powietrznych oraz
analogowej informacji radiolokacyjnej z wspotpracujgcego bez-
posrednio vyysokos$ciomierza i obiektu DL-tO lub ZWD-LOWCZA,
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dok#adnos¢ wspotrzednych x,y,H oraz dyskretnosé takag samg jaka
zapewnia DL-10,DL-20,DL-50 |

- sygnalizowanie naruszen rezimu/warunkéw/lotu wkasnego samolo-
tu/grupy/ po skoordynowanej trasie powinno nastgpic przy

" odchyleniu od trasy w, plaszczyznie poziomej i pionowej.

Obiekt powinien! zapewni¢ jednoczesng wspodprace ;

- 2 nadrzednym szczeblem dowodzenia

- z obiektem DL-10 ;
z wspotdziakajacym szczeblem dowodzenia OIL wyposazonym w AMD

MYC ZA ;
- 2 wysokosedomierzem radiolokacyjnym typu; NIDA/BY-Ji/ ,PEW-16
prw-13 i mjR-4: ; '
- 2 radionamiernikiem typu ABP ;
z radiostacjami fonicznego dowodzenia powietrznego i1 przeka-
Iii3t/vyanie telemetrycznych komend naprowadzania na pbkdad samo- *
otow.
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Wymagane mozliwosci czasowe postawienia zada-
nia na ostrzelanie celu na dalszej granicy
strefy ognia dla poszczeg6lnych stanowislf
dowodzenia artylerii rakietowej,. - zat.nr 13.
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szacym do wysokosci 11000 m dla r6znych
warunkow lotu- - zat.nr 14, eee*eeqe*ecece*eee,

Warunici lotu samolotu MIG-24 podczas przechwy-
tyiyanla $rodkéw napadu powietrznego na matych
wysokosciach. - zat™nr, 15. ..,

Wymagane® mozliwosci czasowe postawienia zada-

nia bojowego frontowemu lotnictwu mys$liwskiemu,
z gotowosci bojowej nr. 1 na zniszczenie celu

dla poszczeg6lnych stanowisk dowodzenia.
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Mozliwosci czasowe stacji radiolokacyjnych
i radiowysokos$ciomierzy w zakresie wykrywania
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przeciwnika. - zat nr. i7.%,, i
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lotnictwo mysliv/skie armii lotniczej ze
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nowisk dowodzenia, zat.nr. 19, eeece*ecccccccccccs

Legenda do zatgcznikéw nr.nr. 20-37...cn

Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-
cyjnej P-18 i wymaganych mozliwosci czasowych
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25,

26,
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28,

29,

Mykres mozli*w)scl ozasorych stacji radioloka-
cyjinej P-18 1 w-maganych mozliwo$ci czasowych
aktywnych $rodkéw walki OPL dla = 360 m/sek,
~ Zat, NI 201% i e e

Wykres mozliwoséci czasowych stacji radioloka-
cyjiisj P-18 i wymaganych mozliwoséci czasowych
aktyrmych $rodlcow walki OPL dla 600 m/sek,
- zat, nr, 22..n .

Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-
cyjnej P~i8 i wymaganych mozliwosci czasowych
aktywnych $rocUo6w walki OPL dla VV* ~ 830 m/sek,
S ZAt N 23—

Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-

cyjnej P-19 i wymaganych mozliwos$ci czasowych
aJctywnych sSrodkow walki OPL dla VQ = 200 m/sek,
-zat, nrv. 24, o,

Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-
cyjnej P-19 i wymaganych mozliwosci czasowych
aktywnych S$rodicéw v/alki OPL dla Vc = 360 m/sek.
ZAah N 25, s
Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-
cyjnej P-19 i wymaganych mozliwosci czasowych
aktywnych $rodkéw walki OPL dla VC = 600 m/sek,
S ZAE, DT 26, s

Wykres mozliwosci czaso\vyoh stacji radiotoka->

cyjnej i'-i9 i wyiilaganych mozliwos$ci czasowych
aktywnych S$rodiiow walki OPL dla = 830 m/sek,
S ZAt, N, 27, e ———————————

Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-

cyjnej P-40 i wymaganych mozliwosci czasowych

aktywnych s$rodkéw walki OPL dla VQ = 200 m/sck,
za -nr. 28
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Wykres mozli-woscl czasowych stacji radioloka-
cyjnej P-40 i wymaganych mozliwosci czasowych
akty\vnych S$rodkéw walki OPL dla = 360 m/sek*
= Zat L N 29 (€0 50

Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-
cyjnej P-40 i wymaganych mozliwos$ci czasowych
aktywnych s$rodkéw walki OPL dla = 600 m/sek>
- zat.nr. 30.

Wykres mozliwo$ei czasowych stacji radioloka-

cyjnej P-40 i wymaganych mozliwos$ci czasoi.ych
aktywnych”$rodlcéw walki OPL dla 830 m/sek,

= ZAE N Bl s 52

Wykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-
cyjnej JAWOR -M2 i wymaganych mozli*YOSci
czasowych aktytvnych $rodkéw walki OPL dla

- 200 ra/sek, - zat. nr. 32, M

Wykres mozliwos$ci czasowych stacji radioloka-

cyjnej JAY/OR-M2 i wymaganych mozliwos$ci czaso-

wych aktywnych $rodkéw walki OPL dla Vc =

360 m/sek. - zat, nr. 33. 54

Wnykres mozliwosci czasowych stacji radioloka-
cyjnej JAV/OR-M2 i wymaganych mozliwosci
czasowych aktywnych s$rodkéw walki OPL dla

= 600 m/sek, - zat. nr, 34...,~..., cc
Wykresmozliwos$ci czasowych stacji radioloka-
cyjnej JAWOR-M2 1 w\maganych mozliwos$ci czaso-
wych aktywnych S$rodkéw walki OPL dla Ve =
= 830 m/sek, - zat, nr.
Ynykres mozliwosci czasowych wysoko$ciomierza
NIDA i PRV7 - 13 i wymaganych mozliwosci .
czasor.ych aktywnych srodkéw walki OPL dla
=200 i 360 m/sek, - zat, nr 36, ,, i i
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