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Z a łą c z n ik  nr 1 .PRZYJĘTE ZAŁOZEHIE DO ROZPATEZEHIA BADANYCH PROBLEMÓW W ROZPRAWIE DOKTORSKIEJ,W c e lu  w łaściw ego r o z p a tr z e n ia  badanych problemów 'w rozpraw ie d o k to r s k ie j p rzy ją łe m  n a s tę p u ją c e  z a ło ż e n ie  :
1 .  Na nadmorskim kierunku o p e ra cy jn y m ,o p e ra cję  zaczepną prowa­d z i F ro n t Nadmorski w s k ła d z ie  narodowym/1,2  i  3A W P/,Front Nadmorski w toku r o z w ija n ia  o p e r a c ji  za cze p n e j wzmocniony z o s t a je  jedną-dw iem a armiami r a d z ie c k im i.

2 .  D z ia ła n ia  wojenne ro z p o cz y n a ją  s ię  w szóstym  d n iu 'm o b i l iz a c j i  /M+6/ ,k t ó r a  z o s t a ła  przeprowadzona p rzez' państwa NATO pod po­zorem ówiczeń.Dowództwo W ojska P o ls k ie g o  rów nież pod pozorem ow iczeń dokonało przegrupow ania 1 , 2  i  3 a rm ii na nadm orski kieru n ek op eracyjn y i  zorgan izow ało  ugrupowanie bojowe fr o  -  ntu,m ogące w każdej c h w il i  p r z y s tą p ić  do ro z p o c z ę c ia  opera­c j i  zacze p n ej we w s p ó łd z ia ła n iu  z s ą s ia d a m i.3 . W c e lu  zrównoważenia procesu system atycznego z m ie js z a n ia  w a rto ś c i b o jo w e j,w y d zie la n y ch  do sk ład u  NATO h o le n d e rs k ic h  
1  b e lg i j s k i c h  związków ta k ty czn y ch  1  o p era cyjn ych ,w  p lan achNATO zam ierza s ię  w ykorzystać w p a s ie  d z ia ła n ia  PGA z w ią z k ita k ty czn e  am erykańskich s i ł  ląd o w ych .K o n cep cja  u ż y c ia  w ramach PGA związków s i ł  lądowych Stanów Zjednoczonych J e s t  rówmież, lconseky,-enc ją  przew artościow ania zn aczen ia  półnoonego^ i  o e n -' tra ln e g o  kierunku s tr a te g ic z n e g o ,P o r ty  m orskie p o s ia d a ją  decydujące znaczenie d la  systemu lo g is ty c z n e g o  NATO,oraz m ożliw ości przerzu tu  na te n  obszar w ojsk i  sp rzę tu  z t e r y - '  torium Stanów Zjednoczonj-ch. iV ramach r e a l i z a c j i  wzmocnienia PGA przerzucono z PORT HOOD -  3 brygadę 2 D P a n o ,k tó rej zadaniem je s t  zab ezp leozenig  wprowadzenia i  ro z w in ię c ia  w p asie  d z ia ła n ia  I-OA c a ło ś c i  s i ł  2 DPano, P rze rzu t v; -o



cl o s I g gotoY/osci bojowo^j do dzio-łozi v/ i.i + 5 •-i^zia^o.nis, bojov/e 2 DPanc w spierać biedzie jedno slcrzydło 9 AL/ 4 S T Ii:- podv/6jnego' bazowania /•4 . Na nadmorskim kierunku je s t  możliwość o d d zia ł3nvania 2 DW., k tó ra  je s t  v/spierana przez 2 skrz3''dło lotn ictv/a p ie ch o tym orskiej / 2 slpm/.Prawdopodobny term in p rzerzu tu  drogą po­w ietrzn ą na -PTL’.V i  osiągnii^cie  gotow ości bojow ej v/ U + 10.5 . Od 1978 roku w skład a t la n t y c k ie j  f l o t y  s i ł  m orskich Stanóv/Z jednoczonych wchodzi 6 - 7  lotniskowców/ uderzeniow ych,tw o­rzących  3 - 4  grupy / 2 ,4 ,6  i  8/ lotniskowców uderzeniov/ychV/ s k ła d z ie  dwóch,wyją.tkov/o trz e c h  lotniskowców.W  warunkach d z ia ­ła ń  n ależy  l ic z y ć  s i ę ,z  następującym  użyciem ze sp o łó w ^ lo tn isk o -: Wćów uderzeniov/ych»wchodzących w skład  a t la n t y c k ie j  f l o t y  Stanów Zjednoczonych :jeden zespół na obszarze morza norw eskiego, jeden zespół na obszarze morza północnego ,jeden zespół jako odv/ód operacyjny v/ r e jo n ie  v/ysp a z o r s k ic h .6 . P rz y ję to  n astęp u jące  ugrupowanie bojowe aktywnych środków v/alki V/ojsk OPL i  AL w p a sie  d z ia ła n ia  Frontu Nadmorskiego;I-  BRPlot KRUG- -  dyw/izjony■ pierv/szej linii rozwinięte 20 km
od linii styczności wojsk,-  p rp lo t KUB s z c z e b la  arm ijnego -  b a te r ie  p ierw szej liniiro zw in ięte  5 km od linii styczności wojsk,-  p rp lo t KUB i  OSA s z c z e b la  dyw izyjnego rozv/inięte w ugru­powaniu bojoY/ym d y w iz ji -  2-3 km od linii sty­c z n o ści w ojsk ,pierwszorzutowe lo t n is k a  lo tn ic tw a  m yśliv/skiego AL w o d le­g ł o ś c i  50 km od l i n i i  s ty c z n o ś c i w o jsk ,-  s t r e f a  dyżurowania B.I AL w o d le g ło ś c i 30 km od l i n i i i  s t y c z ­n o ści v/ojsk w głąb  własnego ugrupowania, nakazana rub ież wprowadzenia do w a lk i LT.i AL w o d le g ło ś c i30 km od linii styczności wojsk w głąb ugru-









Z a ź ą c z n ik  n r
URZĄDZENIA V/ALKI RADIOELEKTRONICZNEJ SNP

Typ u r z ą d z e n ia  j C h a r a k te r y s ty k aI zedcłóceń Zakres MocT ’j c z ę s t o t l i w ,  j zadcłóceA\̂ / mz / N o s ic ie l
1; i  ̂ 1 ’  i ^ 5

1 , Z a k łó c e n ia  aktywne
AN/ALQ -  16 { impulsowo-odzewov/ej 4500-6000 ] 2 0 - 50 

1 1 1
j B-5 2AN/ALQAN/ALQAN/ALQ

AN/ALQAN/ALQAN/ALQAN/ALQAN/ALQAII/ALQ
I AN/AT.QIr-----------------¡1 AN/ALQ
jl AN/AI.Q -  76
I________jj AN/aLQ -  87/!! AN/A1.0 -  10C
IH*— — — — — — — ——I! AN/ALQ -  101

8 zuraowfiim p u ls ,i  c ią g ł e  szumowe
350-10500
250-10500

50-200

-4-- 10 0,200  j w s z y s tk ie  m.yśliwce |{_______________ i ____________________  II200 } śm igłow ce '}
l 20 j A - 4 ,E A - 6 A ,P - 4 , P-1.11I im it u ją c e  | 5000-5000 j | A -4 ,A -6 ,H A -5 cu — — — — — — —   — _ ----------- -----------------*  ------

I szumowe 
1 im it u ją c e

-i-
szumowe i  i m i t u j ,
szuraowe/w p ojem - I nilcu oodv;ieszanym/l■■— r____ _________j_im p u ls ,-m y łą c e  I--------------------------------- [.szumowe !

30-300 

3 90-6500
5200- 11000 

500-20000

390-6200 1550-8000 do 20000

15C

100-300

! E A -6A .E A -5C  nI ’ ■ II.4.------------------------------------11I B -5 2 , 3 -1  ,P 3 - i r .  !!! * ’  II---------------------------------- „{ B -5 2 , 3 -1  ,P3-111 i!I u■r------------------------------------III 3C-135A ii
EC -121,3 - 5 2 ,3 3 - 6 6P -4 ,P -1 0 4 ,P -1 1 1B Q I.:-3 4 ,A -7 ,A -1 0 A
3 - 5 2 ,3 - 1 ,P ~ 4 , P 3 -1 11

120 SA— 6A, A—4 , A—7 , A-10AP -1 1 1 ,P - 4 ,A -7  P - 1 4 ,P - 1 3 ,A - 4 ,A - 6T '|t———- —
¡1 A7/AI,Th------------I  AB/ai.TII A’1/ ATjT

-  6 I  szu m ow e,skierow an ef 
\ lu b  ze zm ienną jj c z ę s t o t l iw o ś c ią  j-jj szumo’WT jszumo’WT3zumovieszumowe zaporowe j

80-10750
24-360350-10800 !

30-300 J
500-1000 I

i I I I I-t- I I I--------------- 1-I I I--------------- ------------------------------{ A-7,3UCCANE3H,} P -4 M ,P -4 S--------------- j .-----------------------------
15 0 -3 0 0  I 3 - 5 2 ,3 3 - 6 6 ,3 - 1 , ' PB -111

E B -56,SG -121K
3-52B-52,P3-r^133—66, A—7 ,3 —52
3:̂ 52
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Załącznik: Kr 6PHA.VI)OPOI)OBNi PODZIAŁ SROUKOW NAPADU POV/IŁTRZNKUO PiłZKCIWIilKA ULA '.nKONANIA ZMALOWANEGO NALOTU V/ PASIE DZIAŁANIA FRONTU,
: ===: = n = r11I  rz u tObezwładnienie lo ­t n is k , systemów OPL, stanow isk dowodzenia Ogólne I i  węzłów łą c z n o ś c i ,zadania | atak  r a d io e le k tr o -rzutów I niczno-ogniow y napodsystem rozpozna­n ia  r/lo kad yjn y  ii k ierow an ia .

I I  rz u tN iszcze n ie  środków przenoszenia i  s k ła  dów broni jądrowej obezwładnienie głóv/nych zgrupowań wojsk/ZT iZO na głębokość I - r z u t o -  wych arm ii/ oraz ważnych obiektów / pr z e pr av/, mo s ty  i t p ,/  ____

I I I  rz u tObezwładnienie I I  rzu t^ /o d w o - dów /Pr/A/,syste­mu komunikacyj­nego oraz s k a ła -  dóv; 1 baz zaopa­tr z e n ia  w ramach i z o l a c j i  p o la  w a lk i .
Ogółem

it Procentowy składs i ł  w rzu ta ch 11 30 11 do 50 11 20 I1 100L iczb a  SNP { z BJ 11 104 ♦ 134 11 174 ♦ 224 11 69 ♦ 89 11 ?47ł447w p asie  I—---d z ia ła n ia  j bez BJ fro n tu  1 1I11 99' ♦ 117 11ł1 168 ■» 198 111 66 ♦ 78 1111 333-»393
L iczb a f a l  w rz u c ie I1 2 - 3 1tf 3 - 4 11 2 - 3 11 7-10L iczb a  grup w f a l i 111 5 - 1 1 111 6 - 15 • t11 3 - 8 111 14-34I" L iczb a  SNP [ z BJ 6 - 8-10

jj Czas trw anian a lo tu  zmasowanego ji /min/i|------------------------------------II L iczba głównych II kierunków n alotuII O rie n ta cy jn a  I z BJII i lo ś ć  celów I---u powietrznych !bez BJII III O rie n ta cy jn a  J z BJli g ę s t.ce l/ m in  j---------II H ¡bez BJ

6- 8-10 6- 8-10

IIIIn w grupie 'bez B I ! 1 1 2 - 12 ł11 2 - 1 2 111 2 -  12 1
t1IIIIIIIIIIII

Procentowy rozkład SNP do
1 1jmałych i 60 *

1 180 I 60 ♦ 70 i 50 + 60 od ru b ieży  rozpoznania rad io lo k acy jn eg o 11111
II
II

d z ia ła ń  . na wysoko- •średnich1 10 ♦ 15 •11 .10 ♦ 15 111 15 •» 20 11II I I  I I ' II ś c ia ch --t -  —-¡dużych 1 10 + 25 11 20 ♦ 25 t1 25 ♦ 30 11ir-"
IIIIIIII

Rozkładprędkości 1 1 • 1¡małych | 1 1 600 ♦ 900 1111 600 4 900 111 600 ♦ 900 1111IIII
II

X O  L una wysoko- 1erednich 1 900 ♦ 1300 11 900 ♦ 1300 1
t1 900 ♦ 1300 111IIIIIIII

śc ia ch/km/godz/ y.------ ---------1 dużych 1 900 ♦ 1300 111 900 ♦ 1300 111 900 ♦ 1300 tI
IIUIt Odstępy ¡rzutam ij 1 1 10 - 15 minut 111
II
II /sek/pomiędzy r---------1-----1 fa la m i { 30 ♦ 60 11 ’ 30 ♦ 60 1

I1 30 ♦ 60 i11
II
II

r---------1-----} grupami' 6 8 i
I1 9 + 1 4 i11 5 ♦ 7 11140-  60
1 -  2

- - ł —
3 ♦ 10Uwaga : dane w ta b e li  nie obejmują lic z b y  środków bcrpilotow ych użytych przez n ieprzy­j a c i e la  do obezw ładnienia systemu OPL w pasie d z ia ła n ia  fr o n tu . 17







Z a łą c z n ik  nr 9TAKTYCZNE PROMIETTIE DZIAŁAŃ BOJOvvYCH SiTP
ir=

IL.

Typsam olotu Z a się g   ̂ ¡"Taktyczny promień d z ia ła n ia  b o j .-  || d z ia ła n ia  ‘__________________/ _ ^ _ / __________________  ¡|bojowego /  km / II na najw y- 
I g o d n ie j.
I w ysokości
I K . X D I 1  s

I na m ałej w ysokości
K. X  D 1  s i.

przy zmień-:! nym. p ro - j| f i l  u lo t u  l|K. X D fl
1• L o tn ictw o  s tr a te g ic z n e1B-52 G !

_ _ _ _ _ _ _ _ _ J . _
T7000 111 6800 11 2040 11 442012750 111 5100 I11 1550 I11 55151RB-111 I 6600 1I1 2640 i11 122« 11I11 1112I__________________ _________ !__ 4950 t11 1980 It1 594 1287. BUOCANEEH B-2 \ 5500 111 1400 11f «122 ł11 «212I1 2 625 11I 1052 t1 518 111 689YNLGAN B-2 | 7600 i11 5040 111 «212 111 1212I1 5700 11 2280 11 684 11 1482MIRAGE-IV j 2500 i1i 1222 T11 -222 1I «222!1-----------------------------1__ •1875 1I 752 ł1 228 1ł 494łB-1 1 11 1.6000 łIi! 6422 i1 1920 11 41 6012000 4800 1 1440 11 5120

2* Lotn ictw o  ta k ty czn e  ,R-11TA 111 6100' j 2440 111 «Zł2 1 158611 4575 i 1852 11 552 i 1196— -+-111 .«I------- ł—1-- 1---1-----F-4G/D,L',K/ 4600 i 1920 11 576 1 1_248i 9361 5 600 1 1440 11 452
._L.

2 0





P-18
TORNADO

37002775
50003750JAGUAR

A-10A
ALPHA-JET

4500337540003000
20001500

SUPER MIRAGE-4000 ,  —
IjHAWK HS,1182

AV-8B
A-18

i 3J50 i 2363
! EI22
i 2025

2775

1122
1112

2222
150018001350 

 ̂ 1600’1200800 1600800600
1 2 ^948
1222 812 

.4 _________1480
111.2

— 1040
390

702
i 4,962734

Uwaga ! 1 .  w' l ic z j i ik u  podano w a rto ś c i d la  pojedynczego sam olotu a w mianowniku d la  grupy samolotów*2*.zasięg d z ia ła n ia  grupy samolotów wynosi 75/̂  z a s ię g u  d z ia ła n ia  bojowego pojedynczego sam olotu-podstaw a podręcznik "P rotiw ow ozdusznaja oborona" nr*Pf771 s tr ,4 5  3 . ozn aczen ia :i  -podano w t a b e l i  nr».4 rozprav/y d o k to rs k ie j
22



Załąc25nik nr 10
MOŻLIWli m m  NALOTU 5NP W LATACH OSimBZIIi SIATYDH
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Z ałąaaillk  nr 15 V
A , WARUNKI LOTU SAKOlOTU KIO -23 PODCZAS PR2ECH\'/YTYWANIA 5RODK0W NAPADU POWKTIIZIIEGO NA liALYCH WYSOKOŚCIACH / przechwytywanie isr t y ln e j  p ó łe fe ry  /

B s; a  s : ss s : ts s  s  a  s: s

I Warunki !! lo t u
¡1 t  /sak/ 'jj-0 /km/

Elementy lo tu
iUruchomię- ¡Rozpędzanie! Lot na zna- feanewr na iLot na peł-
lnie eilnlkal 1  wznoszę- | ksymalnym Iprzechwy- !nym dopala-
{kołowanie < j nie 1 zakresie 'cenie {rzlu w cza«*
¡i start ' 1 pracy l/zakręt/ Isie zbliża-

j ' ̂ silnika 1
1 |nla

i----------- 4 ------------- L---------- t 9

Razem

300 420 { 120 1 60 ?1i 960
150 1 22 1

\ 187
1250 ! 1250

1
11 1350 1f -IIjj /km/godz/ WARUNKI LOTU SAMOLOTU MIG -23 PODCZAS PRZECHWTTnVAHIA SRODKOW NAPADU POWIETKSlIiiGO NA DUŻYCH WYSOKOŚCIACH I  W  STRATOSEERZE

ff=-==̂====uMjj Wysoko dc ! lo tu/ m /
i! 10000II

Warunkilo t u
/ przechwytywanie z p rze d n ie j p ó łs fe r y  / .

Elementy lo t u{ Uruchomię- 1 I I{Rozpędzanie! l o t  p o z io - | (Lot{ n ie  s i l n i - 1 i ! my i  rozpe-J {poziomy{ ka kołowa- {wznoszenie i dzanie'; Wznoszenie {nai n ie  i  s t a r t ! } na H=10000 | (Tiysokości
1 1 metrów | 1} t  /sek/ I S / km/V./|m/godzJ_tl I t  /eek/W *II 120C0 I S /km /Vrz/km/godz/i

300

300

14460980-1880
14460

980-1880

Promień ii d z ia ła n ia  i! /km / 11
,xx/

14000

ujj 16000IIIInulessrcKcsezsts

t  /sek/ { 300 1) 132 i 144 1 { 60 1 1 180 1S /km/ 1t - 11i 35 5 60 1 ! 35i 1 110 1V { rz - ł11 980 {980-1880
4

5 1880-2150i i 2150 1/kmigodz/j"f" .300 4- •*4- 144 60 
980-1880

9065 *1880-2150

xx/

rxx7*t"/sek/S /km/V̂ k̂m/godz/"M ożliw ości bojowego w ykorzystania samolotu Mlg-23 w system ie 0?K" ta b l.1 1  i  12 n r .b ib l ,  ASG 019362-  cznn d z ia ła n ia  sam olotu,po upływie k tó re g o / licz ą c  od zakończenia sta rtu /  n ależy bez­zw łocznie przerwać n ap ro w a d zan ie! skierować samolot na lo tn is k o  lądowania#
30



Z a łą cz n ik  n r .16,WYMAGANE MOŻLIWOŚCI CZASOWE POSTAWIENIA ZALANIA BOJOWEGO FRONTOWEMU LOTNICTWU MYŚLIWSKIEMU Z GOTOWOŚCI BOJOWEJ Nr-1 NA ZNISZCZENIE CELU DLA POSZCZEGÓLNYCH STANOWISK DOWODZENIA- ■ .
Odległod^ć od lo t ^ a k a  bsizowania /m/ Wymagane w ie lk o ś c i czasowe postaw ien ia zad an ia "bojowego d la  ? /sek/ JVc/m/sek/ L i n i i  sty czn o ­ś c i  w ojsk Nakazane j  ru b ieży  wpro wadzenia do w alk i CDB IM AL SD DLM SD plm

200 500004 ------------..j-------------------- -I! 360 50000

80000
80000

1020+_1302 1038 + 1374842 ♦1124
985_î 1267 1003 ♦ 1339 m J i J J .i l .963 ♦ 1299

II t '

ł ------------1 -------------------II ___ !!! 600 50000 80000
860 +1196 753 ♦ 1055 771 ♦ 1107

807 ♦ 1089 825 ♦ 1161 718 4 1000 736 ł  1072
767 ♦ 1049 
785 4 1121 678 4 960 696 41032

Uwaga ! !! 1 , O b lie z e n ia  dokonano na podstawie wzoru I x/
pz T + TNRWW s “ ^NRWW k̂om̂ ^̂ ś̂tr “lp’̂^skr‘‘‘̂atgd zie  r ‘"NRyiWk̂om

s t r
IF*'skrât

-  cza s  lo t u  sam olotu z lo t n is k a  do HRWW / se k / ,-  prędkość lo t u  celów  pow ietrznycłi y m /se k ./ ,-  czas potrzebny na p o d jęcie  d e c y z ji i  podanie komendy do środków dyżurnych /sek/ ,-  czas uruchom ienia s iln ik ó w ,k o ło w an ia  i  s ta r tu  /sek/ ,-  czas naboru w ysokości /sek/ ,-  czas lo t u  poziomego /sek/,-  czas potrzebny na wykonanie sk rę tu  /se k / ,-  czas potrzebny na wykonanie ataku /sek/«
^kr " *a t

2 , W ielk o ści do o b lic z e ń  p rz y ję to  zgodnie z ta b e la m i n r jar 14 i  1 5 , n atom iast zgodnie z załączn ik iem  n r .2 podręcznika "Protiwbwozdusznaja obo-rona " ja r .p f 741t  = 60 -  120 sek -  do o b lic z e ń  p rz y ję to  60 se k , skrt  . = 60 -  120 sek -  do o b lic z e ń  p rz y ję to  60 sek« a t3 , Z ałączn ik  przedstaw ia dane ty lk o  d la  samolotu MIG -  214« w lic z n ik u  podano dane d la  samolotu z dwiema ra k ie ta m i ,w mianowniku z cztereięa rak ietam i podwieszojiymi pod s k rz y d ła .
x/ zgodnie z załącznikiem  n r .2 do podręcznika "Protiwowozdusznaja oborońa" n r .b i b l .p f  741 xx/ w yjaśniono i  uzgodniono z ppłk»dr,Romanem Szymeuóaklm z k ated ry  ta k ty k i lo tn ic tw a
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LEGETmA DO ZAŁĄCZNIKW nr^nr- 20 -  37-
Możliwa czasowa ru b ie ż  wykrywaxiia RLS zgodnie z danymi ta k tyczn o -tech n ie zn ym i*M o żliw a  czasow a r u b ie ż  i n f o r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j n a  SD ak tyw n ych  środków  w a lk i  OEL po u w z g lę d n ie n iu  c z a s u  o p ó ź n ie n ia  w y s tę p u ją ­cego . w s p o s o b ie  P la n s z e to w o -fo n ic z n y m « ..Możliwa czasowa r u b ie ż  in fo r m a c ji o s y t u a c j i  pow ietrzn ej na SD aktywnych środków, w a lk i OPL po uw zględnieniu cza su  o p ó źn ien ia  W3rstępująoer^ gó W -sposobie planszetow o-fonicznym /zm odem i- zowany / .M ożliwa czasowa ru b ie ż  in f'o rm a cji o s y t u a c j i  povfietrznej na SD aktyv\7nych środków/ w a lk i OPL po uw zględnieniu  czasu  o p ó źn ien ia  w ystęp u ją­cego w zautomatyzowanym śystenie-*Możliwa czasowa ru b ie ż  wykrywania Rf̂ S zgodnie z danymi ta li:tyczn o-teeh n iczn ym i,p o  u'!?zględnie- n iu  wpływu stosowanych zalcłóceń ra d io lo k a c y jn y c h  sto so ’Wanych p rzez SiŃiP, -M ożliwa czasowa r u b ie ż  in fo r m a c ji o ^ s y tu a c ji pow ietrznej na SD aktywnych środków, w a lk i OPL w c z a s ie -s to s o w a n ia  p rzez SPP zalcłóceń ra d io ­lo k a c y jn y c h , po u w zględ n ien iu  cz^asu o p óźn ien ia w;^/stępują,cego w sposobie planszetow o - f o n ic z ­nym..M ożliw a czasowa ru b ież  in fo r m a c ji o .s y t u a c j i -  pow ietrznej na SD ality^/mych środków w a lk i OPL w c z a s ie  stosow ania p rzez SiiP zaJcłóceń ra d io ­lo k a c y jn y c h , po u v zg ię d n ie n iu  czasu  opóźnie­n ia  w ystępującego w zmodernizowanym sposobie planszetow o-fonicznym ,-38



__)(/<_______H ożliw a czasowa ru b ie ż  in fo r m a c ji  o s y t u a c j i ̂ pow ietrzn ej na' SD aktyvi/nych środkćw w a lk i OPLV/ c z a s ie  stosow ania p rzez SNP zakłóceń r a d io -  lo k acy  jn y ch ,p o  uw zględnieniu czasu  o p óźn ien ia w ystępującego w zautonidtyzowanym system ie •^___ Y/ymagana czasowa ru b ie ż  p o sta w ie n ia  zadaniabojowego d la  SD. BRPlot w sposobie p la n s z e to -  w o-fonicznym *_  — ' Y/ymagana czasowa ru b ie ż  p o sta w ien ia  zadaniabojowego d la  SD BRPlot w system ie K-1*______________ y Wymagana czasowa ru b ie ż  p o staw ien ia  zad an iabojov;ego d la  SD plm A l w sp o so b ie  planszetowo- fonicznym *----- ----------̂------  Wymagana czasowa ru b ież  p o sta w ien ia  zad an iabojowego d l a  SD plm A l w zautomatyzowanym system ie*.
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1111270135 76 21075 _16-59■ a ia n a n s s B e iu x s K 3 s a iM K B c :B & S !a B B a a 3 s :a = a s B S 5 :a a ia x :s s :r :s a s a a a s ;R 3 = k = a a ;s s s s s :s s = B = s s :J= 9 s = := s = := a a 3 a a a ::;s : .i ;= = :s ;= :n = = :BJL* W lic z n ik u  podano ifa r to ś o l « przypadku n ie sto so w a n ia  przez d rodkl napadu pow ietrznego zakłdceii rad io lo k acy jn ych  podsystemu rozpoznania ra d io lo k a cy jn e g o ,-w mianowniku podano w artodci w przypadku stosow ania przez drodkl napadu pow ietrznego za k łó ce n ia  ra d io lo k a cy jn e  podsystemu rozpozn ania ra d io lo k a cy jn e g o ,2 , Zestaw ienia opracowano na podstawie załączników  nr- 20 -t 37,13 i  17 oraz norm czasowych s t a c j i  ra d io lo k a cy jn ych  i  r a k ie t  KRUG,
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Za2:ąo!!ni)ciir.3.9'

WYSTĘPUJ4CE OPÓŹNIENIE INFORI îACJI O SYTUACJI POWIETRZNEJ 
DLA plm LOTNICTWA FRONTOV/EGO W STREFIE DYŻUROWANIA / sek/.

. d^= łssis»»S !B ssasesesss;B ?s
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"'"wYSOKOSC LOTU DRODKOW NAPADU POWIETRZNEGO $ m/
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600 1 1 r l § l  1 ^126 i _r2 2 ł1 -1 0  1 _12I } -226 1 -184 I -151 -123 f -1 02  i -8 8—1».-------- --------- —4.--------- “h*—--------------------------- --! -393 ' -195 j -3 0 ! 135 245 1 204 i 95200 1 *■ 1 1j -4 10 ! -335 j -2 08 1-100 1 -2 5 1 -6 2  1 -1 30____ _____ __1̂ ____ -- ----- -------ł ----- --i---------- — -T—----------- 1----------------360 i i -176 j i — 2 11 ^68 11 -£ £  ' i l f1 -295 1 -2 5 4  1 -181 I-1 2 41 i1 -83 ił -101 I -141
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r££5 i ^ -94  } _ - 5 11 _42 ii1 _ 7 2-3 4 0  1 -255 i -2 00 1I1 -166 111 -142-I----------- --— --------------- 1-------------- --ł ------------------ T ‘
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600
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-1 1 4 I -71 j -4 3 f1 -26 11-211 i -1 79  I 1 1 -1 59 1t1 -145 111 -141-1 28 1 -1 04  { -9 2 11 1« -71-185 i -169 i -161 ii -154 t1 -146
UY^AGII 1 . p a tr z  z a łą c z n ik  n r . 382 , opracowano na p o d staw ie z a łą c z n ik ó w  n r .n r .  2 0 + 3 7  » 1? i1 9
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Z a łą c z n ik  nr.40-.OKilESUiNIE i;OŻLr;/EJ IIO S C I CSLC)V/ POV/IETRZir/CH SLEEZOiTICH w  OBSZARZE OBSERWACJI PRZESTRZENI POWIETRZIIEJ ITAB PASEM DZIAŁANIA FRONTU. '
O k reślen ie  m ożliw ej i l o ś c i  celóv/ pow ietrznych,m ogących, s ię  znajdować w pow ietrzu ,nad pasem d z ia ła n ia  fr o n t u ,z a le ż y  od;1 ,  I l o ś c i  SNP w  n a lo c ie  zmasowanym,a zw łaszcza w k o le jn y ch  r z u ta c h ,2 , Czas trv/ania rz u tu  i  przerw c'zasov;ych między rz u ta m i,3 , W3nnagany obszar o b serw acji p r z e s tr z e n i p o w ietrzn ej nad pasem d z ia ła n ia  fr o n t u ,A d l. I lo ś ć  celów pow ietrznych w n a lo c ie  zmasowanym wynosi x/8 4 + 1 9 8  w tym ; w l  r z u c ie  25-60, I I  r z u c ie  42-99, I I I  r z u c ie  17 -39 celów ,Ad2, -  p a trz  z a łą c z n ik  n r -6 ,Ad,3 V/ymagany obszar o b serw acji p r z e s tr z e n i p o w ietrzn ej nad pasem d z ia ła n ia  fr o n tu  400 x  400 km.Zgodnie z za łą czn ik ie m  n r ..6 , średnio  65 fo celów po- v/ietrznych b io rą cy ch  u d z ia ł  w n a lo c ie  • zmasowanym b ęd zie v/yko- n yw ało 'n alo t na m ałej w y so k o ści.D la te g o  te ż  do o b lic z e ń  p rzy - 

‘jętÓ prędkość lotu celów powietrznych 900 km/godz.C ele pow ietrzne v/ykonujące l o t  z t ą  p rę d k o ścią  v/ymagany obszar przebędą w c ią g u  27 minut / l ic z ą c  tr a s ę  lo tu ,ró w n o le g le  do jednego z boków kwadratu / ,Na podstavfie -przeprov/adzonej a n a l iz y , można p rz y ją ć  ,ż e  w obsza­r z e  observ/acji p r z e s tr z e n i p o w ietrzn ej nad pasem d z ia ła n ia  f r o ­ntu może maksymalnie znajdov»:ać c ię  159 celów ,a  minimalnie- 31 ,Do d alszy ch  rozważali p r z y ję to  n a jb a r d z ie j n iek o rzy stn y  d la  nas v/arunek t j ,o k o ł o  160 celów ,x/ p a trz  z a łą c z n ik  n r . 6
6 3





Załącznik nr 42
WYBRANE DANE TAKTYCZNO-TECHNICZNE CHARAKTERY­
ZUJĄCE ZAUTOMATYZOWANY PODSYSTEM ROZPOZNANIA 
RADIOLOKACYJNEGO WOJSK OPK.

W skład zautomatyzowanego podsystemu rozpoznania radio­
lokacyjnego wojsk OPK wchodzą zestawy i obiekty typu DUNAJEC, 
WOZDUCH-1M , CYBER i WEKT0R-2wE 
DUNAJEC^

Zestaw DUNAJEC w składzie DS-11 i DS-21 wspólnie z WOZDUCH-1P, 
będzie spełniał funkcję systemu WOZDUCH-1M w zakresie obiegu 
i opracowywania informacji radiolokacyjnej na szczeblu zkrt i SD 
brt/PłSD/.

Obiekt DS-11 wraz z aparaturą ASPD stanowi wyposażenie 
techniczne kompanii radiotechnicznej i między ińnymi powinien 
zapewnić:
- wykrywanie obiektów powietrznych poprzez obserwację i analizę 
wykrytych sygnałów z odległościomierzaj

- sterowanie urządzeniami rozpoznania i określanie przynale­
żności państwowej;

-półautomatyczne siedzenie wykrytych obiektów,w tym również 
nośników aktyv<nych zakłóceń typu szumowego;

- automatyczne przekazywanie danych o sytuacji powietrznej do 
szczebla nadrzędnego;

- automatyczny odbiór i zobrazowanie danych o sytuacji powie-- 
trznej przekazywanych ze szczebla nadrzędnego;

- automatyczny odbiór i zobrazowanie komend;
- automatyczne przekazywanie do szczebla nadrzędnego meldunków 
o stanie i działalności bojowej;
współpracę z aparaturą ASPD w zakresie śledzenia i określania 
wysokości ;

- współpracę z dwiema~RLS /RSWP/;'
- współpracę ze szczeblem nadrzędnym wyposażonym w DS-21 lub ■ 
urządzenie WOZDUCH-1M;

- współpracę z imitatorem sygnałów NATAL lub *'IC-3";
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Przew iduje s ię  n a s tę p u ją c e  r o d z a je  pracy s reżim  I  -  podstawowy ; reżim  I I  -  p ra ca  bez a p a ra tu ry  ASPDreżim  I I I  -- p raca bez w skaźnika WPS-10 reżim  IV  -  p raca samej ap a ra tu ry  ASPD,V/skaźnik p an oram iczn o-ayn tetyczn y WPS~'tO przeznaczony j e s t  do o d d zie ln e g o  lub  jed n oczesn ego  zobrazow ania in fo r m a c ji  analogow ej z RLS/biegunowy u k ład  w spółrzędnych/ oraz in form a­c j i  s y n te ty c z n e j pochodzącej z r e a l i z a c j i  odpow iedniego pro­gramu WiG maszyny ’’RODAN-10"/ p ro sto k ątn y  układ  w sp ółrzęd n ych/, in fo r m a c ji  analogov;ej poch odzącej z ra d io n a m ie rn ik a  ARP-6 /p ro sto kątn y u kład  w sp ó łrzę d n y ch / ,Ś re d n ica  ekranu 40 cm ,m o żli­wość zobrazow ania in fo r m a c ji  o s y t u a c j i  p o w ie trz n e j od dwóch RLS je d n o c z e ś n ie , zakresy podstawy czasu  w skaźnika 6 0 0 ,4 0 0 ,jO O , i5 0 ,i0 0 ,5 0  i25 km ,Zobrazow anie syn te te zn e  w yśv/ietlane na WPS-10 poprzez program z EMO,Współpraca je  ze ^wskaźnikiem RLS poprzez ISW ,p osiad a r e p e r tu a r  sym boli alfan um erycznych c y f r , l i t e r  a l f a - ,  b etu  ła c iń s k ie g o  i  ro sy jsk ie g o / m a łe  i  duże l i t e r y /  oraz zn a- ' ków przystankow ych.Zobrazow anie s y n te ty czn e  p o sia d a  rów nież l i n i e  o param etrach zadanych p rze z p ro g ra m .L in ie  mogą byó c i ą ­g ł o , kreskow ane, kropkowane, w ygaszane. L in ie  i  symbole mogą być w c z te r e c h  g r a d a c ja c h  j a s n o ś c i .
O b ie k t -DS-21 wraz z a p a ra tu rą  V/P-02.- stanow i wyposa­żen ie  te ch n icz n e  b r t  OPK i  zapewnia j-  wykrywanie obiektów  p aw ietrzn ych  w. wyniku o b s e rw a c ji sygnałów p rze sy ła n y ch  z RLS;-  sterow anie urządzeniam i ro zp o zn an ia  oraz o k r e ś la n ia  cech p rz y ­n a le ż n o ś c i państwowej;•i- o k r e ś le n ie  b ie ż ą c y c h  w spółrzędnych p rze strze n n y ch  w ykrytych obiektów  p o w ietrzn ych ;-  półautom atyczne ś le d z e n ie  obiektów ,w  tym rów nież nośnikówzak łóceń  aktyw nych;-  autom atyczne lu b  półautom atyczne u o g ó ln ia n ie  danych o s y tu ­a c j i  p o w ietrzn ej w s t r e f i e  b r t ;-  półautom atyczne ś le d z e n ie  nośników zak łóceń  i  o k r e ś la n ie  b ie ­żących w spółrzędnych na podstaw ie danych o d b ieran ych  a u to -
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m atycznie z p o d le g ły ch  k r t  ;-  autom atyczne przekazyw anie danych o s y t u a c j i  p o w ietrzn ej .do s z c z e b la  nadrzędnego;-  autom atyczny o d b io r i  zobrazow anie komend przekazyw anych ze s z c z e b la  nadrzędnego oraz meldunków o s ta n ie  r e a liz o w a n e j d z ia ła ln o ś c i  bojow ej w p o d le g ły c h  k r t  ;-a u to m a ty c z n e  p r z e s y ła n ie  do BRT meldunków o s ta n ie  prowadzo­n ej d z ia ła ln o ś c i  oraz komend do k r t ;-  autom atyczny o d b ió r i  zobrazov;a,nie danych p rz e sy ła n y ch  z BRT d la  ap a ra tu ry  APN;-  autom atyczne p r z e s y ła n ie  do BRT danych o s ta n ie  i  d z i a ł a l ­n o śc i prowadzonej przez APN;autom atyczne p r z e s y ła n ie  danych o śle d zo n y ch  o b ie k ta c h  do APN;-  autom atyczne pow iadam ianie k r t  i  s ą s ie d n ie  b r t ;-autom atyczny o d b ió r i  zobrazow anie danych p rz e sy ła n y ch  z są sie *  d n ich  b r t ;autom atyczną a n a liz ę  i  zobrazow anie s y t u a c j i  p o w ie trzn e j wg u s ta lo n y ch  parametrów oraz zobrazow anie danych o s y t u a c j i  p o w ietrzn ej na t l e  s i a t k i  OP ;W spółpraca o b ie k tu  DS-21 z BRT odbywa s ię  za pomocą tr z e c h  kanałów te le g ra ficzn y ch / m e ld o w a n ia ,d o w o d ze n ia  i  powia­d am ian ia/ . P r z e s y ła n ie  in fo r m a c ji  odbywa s ię  w c y k la c h  wozdu- chow skich z s z y b k o śc ią  60 lu b  300 bodów.Przew iduje s ię  n a s tę p u ją ce  ro d z a je  pracy :-re ż im  I  -  podstawowy;-re ż im  I I  -  p raca bez ASPB;-p r a c a -z  ograniczonym  w ykorzystaniem  D S-21;-  p raca samej a p a ra tu ry  ASPD ;-  dyżurny .  ■
-re ż im  I I I  -re ż im  IV  -re ż im  V

-!(92pyaH-iM _System  W0ZDUCH-1M przeznaczony j e s t  do a u to m a ty z a c ji obiegu in fo r m a c ji  o s y t u a c j i  p o w ietrzn ej od s z c z e b la  kompanii r a d io te c h n ic z n e j do SD KOPK w łą czn ie  i  do dowodzenia •W skład  systemu wchodzą o b ie k ty  V/P-01M,WP«02M,WP-04H,V/S-11 i  WP-15.
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O b ie k t WP-r*01M stanow i w yposażenie zkrt/R LP mH/ i  spe­ł n ia  fu n k c ję  a u to m a ty z a c ji in fo r m a c ji  r a d io lo k a c y jn e j .Zapewnia zautomatyzowane zdejmowanie w spółrzędnych z je d n e j RLS /podłączone są dwie RLS/ i  jed n ego PRW oraz opracowywanie i  p rze ­kazywanie do SD b r t  in fo r m a c ji  r / lo k a c y jn e j  o 12 o b ie k ta c h  oraz o gotow ości b o jo w e j.M o żliw o ści o b ie k tu  to :-  zak res pracy w skaźnika x ,y  -150 lu b  300 kmH -  16 lu b  32 km;-  dokładność przekazyw ania w spółrzędnych x ,y  -  1 ,2  kmH -  150 m;-  m ożliwość autom atycznego od bioru i  zobrazow ania in fo r m a c ji  z pow iadam iania oraz sygnałów  dow odzenia.
O b ie k t WP-02M stan ow i w yposażenie SD b r t .  P rzezna­czony j e s t  do o b se rw a cji s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j, wykrywania w od­powiednim c z a s ie  obiektów  p o w ie tr z n y c h ,ś le d z e n ie  za n im i oraz przekazyw ania in fo r m a c ji  na SD BRT i  SD środkó?i o g n io w y ch ,ja k  rów nież do od bioru in fo r m a c ji  z pow iadam iania i  zadań bojowych d la  PB oraz dowodzenia p o d leg łym i stru k tu ra m i o rg a n iz a c y jn y m i. M o żliw o ści o b ie k tu  to :-zapew nia zautomatyzowane zdejmowanie w spółrzędnych z dwóch RLS /podłączone są trz y  RLS/ w dwóch grupach/1 grupa 2xRLS -z a k r e s  cm i  dcm , I I  grupa 1xRLS -  zak res  metrovvy/ i  dwóch PRW oraz przyjmowanie in fo r m a c ji  o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j i  in n e j z 3 p o d le g ły ch  z k r t  /RLP mH/;-  um ożliw ia zautomatyzowane opracowywanie i  przekazyw anie i n f o r ­m a c ji r a d io lo k a c y jn e j  o 31 c e la c h  z d y s k r e tn o ś c ią  10 se k ;-  d la  o k r e ś le n ia  w spółrzędnych ź ró d e ł za k łó ce ń  aktywnych i s t n i e ­je  możliwość p o d łą cze n ia  kanałów? p e le n g a cy jn y ch  kompleksu5 B 87/K-66/ ;-  w łączenie BRZ b ezpośredni ze w skaźnika ap a ra tu ry  ;-  d o sta rcza  in fo rm a cję  r a d io lo k a c y jn ą  do dwóch w sp ó łp ra cu ją­cych obiektów  \VP-11 ;-u m o ż liw ia  zautomatyzowany o d b ió r i  zobrazow anie in fo r m a c ji  68



powiadamiania oraz sygnałów dowodzenia z nadrzędnego SD;
- zakres pracy wskaźników x,y - 300 lub 600 km,

H - 32 lub 64 km }
, - posiada szeec kanałów odbiorczych i cztery kanały nadawcze.

Obiekt V/P-04M stanowi wyposażenie SD plm WOPK i zgo­
dnie z tematem rozprawy doktorskieo nie jest analizowany.

Obiekt WS-11M stanowi wyposażenie SD ZT lub ZO-T WOPK 
/SD BRT i KOPK/ i wykonuje i
7* zautomatyzowany zbiór i opracowywanie informacji o 60 obie­
ktach z 9 podległych SD i 3 sąsiadów;

- automatyczne powiadamianie podległych SD i sąsiadów o 60 
obiektach powietrznych /4 0  celach i 20 własnych/ z dyskretno- 
ścią 10 sekundową;
wspólnie z WS-15M umożliwia zautomatyzowane określanie no­
sicieli zakłóceń i śledzenie ich tras;
zautomatyzowane dowodzenie osiąganiem gotowości bojowej po­
dległych ZT,oddziałów oraz przyjmowanie od nich meldunków 
w tym zakresie ;

- zautomatyzowane opracowywanie wstępnych danych decyzyjnych 
do działalności WR i LM;
zautomatyzowane stawianie zadań bojowych dla SD/PN/ podle­
głych ZT i oddziałów ;

- automatyczny zbiór i zobrazowanie meldunków o działaniach 
i rezultatach działań bojowych ;

- automatyczną rejestrację sytuacji powietrznej,meldunków 
i sygnałów dowodzenia ,

x/ oprappwąno ną podstawie konsultacji z szefem ViRT OPK
genjbryg.^nż.Andrzejem i notatek w/w z kursuw ZSRR.
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O b ie k t WP-15 -s ta n o w i u z u p e łn ie n ie  obiektów  WP-04M i  W S-15M ,służące do au tom atj^zacji pelengow ania celów  n o s i c i e l i  zak łóceń  aktywn^^ch.Jego a p a ra tu ra  p rzew id zian a j e s t  do jed n o ­czesnego o k r e ś le n ia  danych o 10 c e la c h  n o s i c i e l i  zakłóceń#
Zestaw^CYBER_,Zestaw powyższy ma być wykorzystywany na s z c z e b lu  KOPK, Pod s t awowym ź r ó d łem in fo r m a c ji  o' s y t u a c j i  pov/ietrznej -mają byćo b ie k ty  DUNAJEC /DS-k1/ lu b  WP-OkM# ................. .. '........~Wstępne m o żliw o ści zestawu to :-  au to m atyzacja  procesów z b ie r a n ia ,a k tu a liz o w a n ia  i  zobrazowa­n ia  s y t u a c j i  p o w ie trz n e jj-  półautom atyczne k o ja r z e n ie  nowych tr a s  lo t u  z tra sa m i ś le d z o ­nych obiektóvi pow ietrzn ych ;-  półautom atyczne a k tu a liz o w a n ie  i  u z u p e łn ia n ie  ch a ra k te ry ­s t y k i  tr a s  obiektów  p o w ietrzn y ch ;- o k r e ś l a n i e  t r a s  n o s i c i e l i  urząd zeń  z a k łó c a ją c y c h ;-  p r z e s y ła n ie  zadań bojowych d la  Ym^m i  YfR  ̂ z o k reślen iem  i l o ś c i  i  typów samolotów oraz dane d o ty czą ce  naprow adzania / w sp ó łrzę d n e ,ru b ie że ,p a ra m e try  nap row ad zania ,typ y r a k ie t  i t p  / .Szczegółow e dane o k r e ś la ją c e  m o ż liw o ś c i,s tr u k tu r ę  i  wyposażenie zo sta n ą  u s ta lo n e  po zakończeniu  prac doświa­d czaln o  -  wdrożeniowych tego  zestaw u #
Przeznaczony j e s t  do a u to m a ty z a c ji z b ie r a n ia  i  p rze­tw arzania in fo r m a c ji  o s y t u a c j i  p o w ietrzn ej n ie zb ę d n e j, do do­wodzenia w ojskam i rakietow ym i w ojsk OPK#Jednym z tr z e c h  za sa d n iczy ch  grup urządzeń system u Y/EKTOR-PY/E j e s t  punkt opracow ania r a d io lo k a c y jn e j  in fo r m a c ji  -PORI#S y tu a c ję  pow ietrzn ą w se k to rze  o d p o w ie d zia ln o ści PłSD -PORI o k re ś la  na podstaw ie w tórnej in fo r m a c ji  otrzymywanej z :-  nadrzędnego SD ZT /SD KOPK z o b ie k tu  Y/S-11/;-  .w spółpracujących /do b -c iu /  b r t  wyposażonych w system UOZDUCH-II'.' /każdy b r t  -  może współpracować z 3 k r t  inrl/ ;-  -od__sąsiadów ;
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-  od źró d e ł ro zp o zn an ia  p o w ietrzn eg o .S y tu a c ję  pow ietrzn ą-zob razow u je s ię  na :-  p la n s z e c ie  pow iadam iania /PDV/0/;-  w skaźnikach typu STRZAŁA -zautom atyzow ane m ie js c a  pracy A R M -III . S y tu a c ja  z PDWO i  dodatkowych ź ró d e ł in fo r m a c ji  może byó do­datkowo na w sk a źn ik i AJRMvIII i  do obróbki p rzez EMC , p rzez o p era to ra  p u lp itu - ręcznego wprowadzania dan ych.In fo rm a cja  ra d io lo k a cy jn a ,w tó rn a ,o trzy m y w a n a  z obiektów  s y s t e ­mu W0ZDUCH-1M,może byó b ezp ośred n io  przenoszon-a do obróbkimaszynowej EMC i  zobrazowana na w skaźnikach AEM.Po dwukro­tnym wprowadzeniu w spółrzędnych danego c e lu  do EMC,EMO p r z y j­muje autom atyczne ś le d z e n ie  o k r e ś la n ie  b ie ż ą c y c h  w spółrzędnych i  ch a rak tery  s t y k , danego c e lu  pow ietrznego oraz W2;s ? ; ie t la  je  na ekranach wskaźników /iPPUPORI zapewnia wykonywanie w sposób au tom atyczn y, zautomatyzowa­ny ■ i  niezautomatyzov.?any, n a s tę p u ją c e  fu n k c je  ;1 . Autom atycznie : .a .  ,odbiór r a d io lo k a c y jn e j  in fo r m a c ji  z 1-5 5 RLP ?;yposażonychw o b ie k ty  VÍP-01M lu b  WP-o2M,z SD BRT wyposażonego w o b ie k ty  WS-11 i  z jednego s ą s ie d n ie g o  P O R I/tran sm isja  z systemu WOZDUCH-1M do PORI -  60 bodów,a z PORI do ap a ra tu ry  do­wodzenia WEKT0R-2WE i  do s ą s ie d n ie g o  PORI - '1 2 0 0  bodów/;
b.  trasow anie dróg- obiektów  p o w ietrzn y ch ;c .  s e le k c ję  t r a s  otrzym anych z różnych ź ró d e ł in fo r m a c ji  / w y d a je  tr a s ę  v;g p rio ry teto w e g o  R L P ,u s ta lo n e g o  według je g o  danych ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h  i  kursu c e l u ,a  dane z pozo­s ta ły c h  RLP są zapisyw ane w p a m ię ci/ ;<3. o b lic z a n ie  param.etrów lo t u  c e lu  pow ietrznego ;« ..e k s tr a p o la c ję  w spółrzędnych na cza s  przekazyw ania ic h  wszy­stkim  odbiorcom  z d y s k r e tn o ś c ią  10 sekundową/ ty lk o  d la  celów  n ie  m anew rujących/;
f .  wydawanie opracowywanej in fo r m a c ji  r a d io lo k a c y jn e j  z d ysk retn o ­ś c ią  10 sekundową w szystkim  odbiorcom ; .g . r e je s t r a c ję  w chodzącej i  w ychodzącej in f o r m a c ji .2 . Półau tom atycznie ; ..... »a , fu n k c je  od e do c wymienione w punkcie 1 j e ż e l i  z ja k ic h ś  przyczyn n ie  są one rea lizo w an e au tom atycznie ;
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fe*pelengowanie do 6 -c iu  celów  n o s i c i e l i  z a k łó c e ń ; c#dowodzenie RLP, z k tó rych  z b ie ra n a  j e s t  in fo r m a c ja  ; d * r o z d z ia ł  celów  pomiędzy R L P ,p rzy  ic h  p r z e c ią ż e n iu ; e*sterow an ie w y so k o ście m ie rza m i,ta k  żeby wydawały wyso­kość z żądaną d y sk re tn o ścią / n o rm a ln ie  co 40 sek u n d ,a  d la  celów manewrujących co 20 sekund/,3.1iiezautom atyzow anie /sposób p la n s z e to w o -fo n ic z n y / :a ,  odbiór in fo r m a c ji  na p la n s z e c ie  z rad iow ej s i e c i  powia­dam iania;b ,  odbiór te le fo n ic z n y  d an ych .o  gotow ości RLS /RLP/ -z o b ra z o ­wanie za pomocą lampek ;p o sta w ian ie  zadań bojowych i  doprowadzę niej do g oto w o ści bojo?/ej RLP,
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Z a łą czn ik  nr 52WYBRANE DANE TECHNICZNE NIEKTÓRYCH STACJI RADIOLOKACYJNYCH I  RADIO- WYSOKOSCIOMIERZY WOJSK OBRONY PRZECIWLOTNICZEJ,LOTNICTWA FRONTOWEGO ORAZ WOJSK OBRONY POWIETRZNEJ KRAJU,
1

1 -H

1 %
1
1
1

m 1
11

i «o ® 1
1 & 1■

4-1 'to  N
I O o

1
1p< ^ >> w I  ̂o

1 iM o  
1 n  h

1
ł
1
1

o ^ o 1
1
1
1

— ■"•i------ -■}- 1
1 i 2 1

1 5: 11

Rozróżnialność 
atacii radiolokacyj­
nej i radiowysoko- 
ściomierza

• Dokładnośćo k re ś la n ia  w spółrzę­dnych obiektów po­w ietrznych ---- 1------E /m/j -----
9'

D { i H! I D/km/ j/sto p / } /km/ 11 /km/___________ X ----------— _ _ L .
4  i 5 ! ^ . 1 T

====?=== Szerokość cha­r a k te r y s ty k i promieniowania w p ła szczy źn ie  -------------X-------^P io n . W ziom , /stop/ 1’stop/
10 | l 1

S p r z ę t  w y c o f y w a n y
i ! P-12|L i 5yp-i5N/
II
llP-35IIIIjjlAWOR
IIliJAWOR-MII
j|pRW-9IIIIJpRW-11II¡¡BOGOTAII¡¡BOGOTA-M

!|JAW0R-M2
II¡¡NAREW
IIi|NUR-3¡'¡NUR-21
II¡¡PRW-16IIIInida
iiNUR-4

m 1111 10,18 I 2,0 1 11,0 1 0 ,8 1,0 1 2,0 !sooi 1 0+28 ^ I 11ł 1ł1 1
dcm 11111 0,21 II 2 ,5  1 8,0 j 2,0 1 1 2,0 1«11 1 0+20 U , 5 1 1fii 1
cm 11I1 10 ,9  1 10 ,5  1 11,0 j 10 ,5  i 1 0,5 1111 1 0+30 ¡ 1 ,01 1I11 6dcm 111 1,5 i 1,0 II 4 ,0  jt 1,0 i 1 2,0 111 1 0+30 ¡ 2 ,01 1iI 1dcm ł1

f 2,0 i 0,6 . j 2,0 j 0 ,5  { 1 1,0 111 ¡ 0+30 i 1 ,9  1 1It 1cm 1111 0,5 - 0 ,7  I 1,5 i 1 3 ,0  i 0 ,5  1 1,0 i 1 2,0 ¡1001 i 0 ,5 ¡2 ,51 111 1
om 1111 11,2 - 1 ,8  1 12,0 i 12,0 j 2 ,0 1,0 1 2,0 '¡3001 i 0 ,5 ¡ 2 ,01 i111 1cm 1t1 0 ,7  j 0 ,5  j 4 ,0  1 1,5 0 ,5  \ 2,0 ¡700 i 2 ,0 ¡ 6 ,01 1 1om 0 ,7  i 1 0 ,5  \ 1 i 4 ,0  i 1 ,511 0,5 }11 2,0 ¡500-¡700 i ^»2 ¡ 4 , 211 1 1
B,  S P r  z ę t w p r  0 w a d z 0 n y i  w p r o w a d ź a n y.

1— ——r* 1--------- T ---------- 1 1 r -1------------1 -«---------1 T1m 0,18 1 1,8 1 1,5 I 1 2 ,0  1 8,0 111 1 0+30 1 i e ,o  1 1dcm 0,21 j 11It I1 1 11 1 1 i 111 1 0420 1 i 4 ,5  1 111 1cm 1 ,5 -1 ,6  i 1 ,5 i i 2 ,7  i 1 1 3 ,0 1111 \ 05428 1 i 1*5 2dcm 2x2,5 i 1 ,5 i 2,0 i i 0*6 i 1 1 1,0 1111 1 0440 1 ¡1,8+21 f 2cm 0 ,7  i 0 ,5  i 3 ,0  i j 0 ,3  i 1,5 ¡5001 i 4 ,0  1 ¡ 3 ,0  1 11 11,5 i 0 ,3 i 0,6 °  1 ! 0 ,3  j 2,0 111 I 0+35 ¡ 1 .0 111 10,1 i 0 ,3 i 1,0 °  i i 0 ,3  i 1,8 111 j 0+35 i 1 1cm 0 ,7  i 1,5 i 2 ,5  I 0 ,5 i i 2,0 1 100 ) 1 0 ,5 ¡ 2 ,5 t1 1cm 2x0,9 I 1,0 1 3 ,0  1 51 ' i i 2,0 1 300 1 i 51' 1 243 1 11 2om 111 0 ,5  I i 0 ,3 i i 3 ,2 | 0 ,8 ° I 0+30t 111 111 1
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Za3:ącznik nr . 55MOŻLIWOŚCI AM LIZY SYTUACJI POWIETRZNIEJ ■.
W ZMIENNYCH WARUNKACH OBCIĄŻENIA PRACĄ BOJOWĄ

Badania m ożliw ości grupy opracowywania in fo r m a c ji o sy­t u a c j i  p o w ie tr z n e j,o g r a n ic z y ły  s ię  do u s t a le n ia  v/ielk:ości c z a ­sow ej: ̂ -  wykonania przez o ficeró w  o p e r a c y jn y c h ,a n a liz y  s y t u a c jip o w ie t r z n e j ,s e le k c ji  in fo r m a c ji pod względem jednozna­c z n o śc i ;-  procesu i d e n t y f ik a c j i  obiektów pov;ietrznych pod względem p rzyn ależn o ści/v/yjaśn ien ie  prawidłov/ości rozp ozn an ia przez o b słu g i s t a c j i  ra d io lo k a cy jn y ch ' obiektów p o w ietrzn y ch , w y jaśn ien ie  w ą tp liw o ści z zespołem u p rz e d z a n ia ,u s ta le n ie  c e lu  pow ietrznego i  p o le c e n ie  p rz e k a z a n ia  go p rzez s p ik e r a / .
A , Na centrum rozp ozn an ia ra d io lo k a cy jn e g o  5 p r t . 
Ćw iczenie ” V/RZESIEN-76" T abela -1

Lp. Charaktern a lo tu

Loty rozpoznawcze Loty rozpoznawcze N alo t zmasov/any I  rz u t N alo t zraasov/any I I  r z u t Loty rozpoznawcze

I u  iT io <L) (DU .a CQ (Średni
t::! ^  -P (<D o  te»----
• m  I -H Id<D iS I -r-3 o

-H I o  CQ13 Pi ^ I l i  \
N  ‘‘02 'D I Q
O  0) (-U rH -H
•H N  O  I o> tao  Ol rap»

I

czas

4 1 5 1 6 11 75 i 20 11 i *30 * I11 504 i 1! 21 I 1 1 34 1111 559 1 i1 i 35 111 654 i 1 60 111 1004 11
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N alo t zmasowany nocny' 120D z ia ła n ia  n ękająceN a lo t zmasowany na szerokim  fr o n c ie" I I  r z u tLoty rozpoznawcze
i z ś z z z

200

:=:====:===:=fc== = =:=fc::

4 ! 5 11 616 T 48 1 _ł1« 6210 i 30 11111 50
10 i 32 11t1ł 5318 j 50 1111 654 i 24 I11 31- 1 320 1{ 450

Przy zm ieniającym  s ię  o b cią że n iu  od 3 do 18 celóv/ pow ie- ’t r z ’n^h~j¥dnoc"z¥śnie~d!^^ w s t r e f i e  obserw^acji p r z e s tr z e ­n i p ow ietrznej pułku ra d io te c h n ic z n e g o ,c z a s  a n a liz y  s y t u a c ji  p ow ietrzn ej wahał s ię  w g ra n ica ch  od 50 do 115 sekund.Natom iast p rz e cię tn y  śred n i czas a n a liz y  s y t u a c ji  p o w ietrzh ej
A OYjynosi : tt  . = - J l l — S i ----  = -2 2 2 - = 77 s e t o d§  n . 10i i   ̂ ,

11 "l
11
II
II
II
ii
li
li
II
II
II
II
II
II

«11—
II

1II
-ił—'*

li
li 1
II

II
il 2
II
II
II
II 3
II
II

Ćw iczenie' ”LUa:Y-78"
C haraktern a lo tu

Loty rozpoznawcze N alo t zmasowany I  r z u t  40I I  rz u t 45

T ab ela -2I «HO  (D <D CQ F-ł -tri -P
0) o•ra <D¿i d 
N 'OO  O  H  •H N <D PI O O

Śred n i czas
M  1 - J 5 -

•iM 0) 1 •P 0)•rs CQ i ch  cq
o 1
ii! -p
O •H 1

t-ł CD 1 O)
0> +» 1 ■t:} -PCO 1 •H4 5 6 ! 72 ! 16 25 j 4110 1 45 57 i 1 10212 1 50 60 i 110

84



_______________ 2______Loty rozpoznawcze Nocny h a lo t  zmasowany Lo ty  rozpoznawcze D z ia ła n ia  n ękająceD z ia ła n ia  urzutowane po w ysokości 50
Przy zm ieniającym  s ię  o b cią że n iu  od 2 do 20 celów powie­trzn ych  jed n ocześn ie d z ia ła ją c y c h  w s t r e f i e  ob serw acji p r z e s tr z e ­n i p o w ietrzn ej pułku r a d io te c h n ic z n e g o ,c z a s  a n a liz y  s y t u a c ji  p ow ietrzn ej wahał s ię  w 'g ra n ica ch  od 40 do 120 sekund.Natom iast śred n i czas  a n a liz y  s y t u a c ji  p o w ietrzn ej ^/ynosiłj

+ 654^ a i ~ -----------  “  79,3 sekundy.

Lp,

Ćw iczenie "IvIARZEC-78’'
C haraktern a lo tu

li--— Loty rozpoznawcze
iNalot zmasowany I rzui 

M ~Ii ~fzutr

ł
O o> <ł>: CQ J4 'O ,o +> 
m o m^ ^ ^ aS*Hfi 5 
ca'02'O  
O <DH1 

•H CQ <D 
O O

la b e la  -5 Ś re d n i c z a s CQ •H
c5 aNO >> 9

■ r-l tS3•H 0>f~i CQOJ c3d
JOl Co4 i 5 i 1 1 6 '! 7> i 1 —2 1 16 i 1 1 24 ! 1 4010 1 1I 40 i 1 1 60 1 1 10012 1 1I 40 j 50 i 100
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: *  === = =::

=TF

1 I 1 2 ! 3 1 i . 4 i11 5, 1
ł

6 111 7 ,4 I Loty rozpoznawcze ! 60 1 1 2 1 11ł 15 111 25 111 40
ł5 1 1 Nocny n a lo t  zmasowany! 1801 1 20 11 45 111 70 1i1 115 .16 !11 D z ia ła n ia  urzutowane po w ysokości 11i 60 1111 7 1

111111 25 1111 60 111111 8517 1 1 1 1 1 1 1
Zmasowany n a lo t  na szerokim  fr o n c ie  /pojedyncze i  małe grupy samolotów/

11
I111i 40

ii1111j 16
11111111 45

t1«1ł11 70
111
ł11t 115

8  j1111 D z ia ła n ia  n ękające i  rozpoznawcze w nocy
1111i 180

11
[11j 12

111
I
ł111 35

1
f11111 60

ł1
111111 95

9 i 1 1 1N a lo t zmasowany! r z u t  30•------ - -

I! 8 1 1
t11 30' ł1

ł1 65 111 9510 I 1 ”  I I  r z u t 1 40 * 15 
>

1 40 11
1 65 I

i
I 10511

_____ I.

1 11 i
i
1

331 1
11 554 1

i1 890
Przy zmieniaoącym s ię  o b c ią ż e n iu  od 2 do 20 celów  pov?ie- trzn ych  jed n ocześn ie d z ia ła ją c y c h  w s t r e f i e  o b serv;acji p r z e s tr z e ­n i pow ietrzn ej pułlcu ra d io te c h n ic z n e g o ,c z a s  a n a liz y  s y t u a c ji  p ow ietrzn ej wahał s ię  w g ra n ica ch  od 40 do 115 sekund.Natom iast śred n i czas a n a liz y  s y t u a c ji  p ow ietrzn ej w ynosił s

'a i 89 sekund.
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Przy zmieniającym się obciążeniu od 4 do 20 celów 
powietrznych jednocześnie działających w strefie obserwacji prze­
strzeni powietrznej pułku radiotechnicznego,czas analizy sytuacji 
powietrznej wahał się w granicach od 60 do 110 sekund.
Natomiast średni czas analizy sytuacji powietrznej wynosił;

'ai = 90,3 sekundy

Z przeprowadzonych badań,wynika,że czas analizy sytu­
acji powietrznej na szczeblu centrum rozpoznania radiolokacyj­
nego pułku.i ,jest wprost proporcjonalny do liczby jednocześnie^ 
działających celów powietrznych w strefie obserwacji przestrze­
ni powietrznej pułku.
Minimalny średni czas analizy sytuacji powietrznej wynosi 47 sek, 
natomiast maks3rmalny średni czas wynosi około 115 sekumd.

B. Na szczeblu zespółu powiadamiania 5i prt. 
Ćwiczenie-- «WRZESIEiT - 76:- Tabela: -5.

Ił

l

I
Charakter
nalotu

aJ

Loty rozpoznawcze 
Loty rozpoznawcze 
Nalot zmasowany Irzut 40 

" II rzut
Loty rozpoznawcze

^redni czas
—I MD ^ H» 0)— u--.------------------- 1

O o  o ♦a u <i>
©  1 -ł 

o  ra Sh •nfii ©^ °  ^ o5 +»^  © {Q
tsł H  
o  d  ^•H ND

1 i
• 1 o t ©  ©

1 . Gi ł © -p
1 { tśl •

tĄ © ł M I o
fi ra 1 © 1 ^
o ' v . ł ra 1 -H N ©
M  -H ł -P ^ 1 i i  ra
©  » 1 1 •© H  \

H  +> I © ł © ©
© 1 "H 1 d
© ł «H +> f d

5 1 6  
i i

- 1 1 0  
I

ł 1 0
j

- i 11  
1

I 11

i 1 2  
1

i 1 2  
1

-  .
1
1 1 6  
1

i 1 6
i

-
t

1 ^1 !
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r

Nocny nalot zmasow.
Działania nękające"
Nalot zmasowany na 
szerokim ironclO

* II rzut
Doty rozpoznawcze

i

Przy zraieniaj^ym się obciążeniu od 5 do 18 celów powie­
trznych Jednocześnie działających w strefie obserwacji prze*** 
strzenl powietrznej pułku radiotechnicznego,czas analizy 
sytuacji powietrznej podlegającej przekazaniu w sie?ri powia­
damiania frontu wahał się w granicach od 10 do 20 sekund* 
Natomiast średni czas analizy sytuacji powietrznej wynosił:

'al

Ćwiczenie »lUIY -78 "

Dp, I Charakter
nalotu

Doty rozpoznawcze 
Nalot zmasowany I rzut 

" II rzut

= 13,6 sekimdy,

Tabela -6
I «HI ^ ^o <D <ui Średni

i=5 w }4 I'a ^-4»ł-— »— © o (Q| \
I id® -ł-5 <1)c3 i S m,o \KI HO SDI ©

O  © H I  -H
•H N  © I ® ®
1-̂  O  O l W +>

czas
— -I >»i4IS] ©-H ra

4 ! 5 11 6 11 7
Z 11 “ i 8 11 8
10 1

1 “■
111 12

111i 12'
12

i1
I

i11i 13
i111 13
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2

Loty rozpoznawcze
\Nocny nalot zmasowany 

Loty rozpoznawcze 
Działania nękające 
Działania iu?zutowane8 50 11 11- A . - ------------------

li 
II 
II 
II_________ _łj’--------- n

____

Przy zmieniającym się. obciążeniu od 2 do 20 celów 
powietrznych jednocześnie działających w strefie obserwacji 
przestrzeni powietrznej pizłku radiotechnicznego,czas analizy 
sytuacji powietrznej podlegającej przekazaniu w sieci powia­
damiania frontu wahał się w granicach od 7 do 25 sekund. 
Natomiast średni czas analizy sytuacji powietrznej.wynosił:

95---  = 11,8 sekundy.
8

Ćwiczenie " ŁIANZEC - 78 ” Tabela - 7

Lp. Charakter
nalotu

ca<.i I S Śred n i czasoraSi ^ — I------ • — <------- -oo>t-i ©•H ^rt NO 
,0  HO Hra 0) o>O N O•H o

•  li- - ^ 1 -  ■ —>••

raCd M
xN 03o }>ł ra

N-H *H rH "H Cd o5 o q -p c3 zo
Loty rozpoznawcze 
Nalot zmasow. I rzut 

" II rzut

8
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8

Loty rozpoznawczeNocny n a lo t  zmasow*D z ia ła n ia  urzutowane po w ysokościZmasowany n a lo t  na szerokim  fr o n c ie  /pojedyncze i  małe grupy samolotów /D z ia ła n ia  nękające i  rozpoznawcze w nocyN alo t zmasow# I  r z u t  ” I I  r z u t

I 3  I 
1 1

4
1
1
1 5  1 6

1
11 7

1 6 0  \ 
1 1

2 «ł 1

1
9

1
1ł 9

li  8 0  i
< i 
I I

2 0
j
\
1
1
1

1ł1 2 2

1
1
1
1
1

2 2

1 1 
t i
! 6 0  1 7

ł
1
1

i
1
1

1 2

iir1 1 2

40 i 16 16 16

[180 ¡1 2  \ 1 1 ł 14 ii 14j 30 i :i ® 1 i“  j 12 1ł1} 12i 40 1 15 j 1~ 1 16 11i 16136 ł1 136
Przy zm ieniającym  s ię  o b cią że n iu  od 2 do 20 celów pow ietrznych jed n ocześn ie  d z ia ła ją c y c h  w s t r e f i e  o b serw acji p rz e s tr z e n i p ow ietrzn ej pułku r a d io te c h n ic z n e g o ,c z a s  a n a liz y  s y t u a c ji  pow ietrzn ej p o d le g a ją c e j p rzekazan iu  w s i e c i  powia­dam iania fr o n tu  wahał s ię  w g ra n ic y  od 8 do 22 sekund. Natom iast śred n i czas a n a liz y  s y t u a c ji  p ow ietrzn ej w y n o sił;

a i 13,6 sekundy.
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zM ^ i^ a ją cy m  s ię  o b cią że n iu  od 4 do 2Ó celów pow ietrznych jed n ocześn ie  d z ia ła ją c y c h  w s t r e f i e  o b serv;acji p rz e s tr z e n i p o w ietrzn ej pułku ra d io te ch n iczn e g o ^ cza s  a n a liz y  s y t u a c ji  p o w ietrzn ej p o d le g a ją c e j p rzekazan iu  w s i e c i  powia­dam iania fr o n tu  wahał: s ię  w g ra n ica ch  od 11 do 23 sekund* Natom iast śred n i cza s  a n a liz y  s y t u a c ji  p ow ietrzn ej w y n o sił;-  ^160^
10

a i 16 sekund.
Z przeprowadzonych bad ań ,w yn ika,że czas a n a liz y  sy tu a ­c j i  p ow ietrzn ej p o d le g a ją c e j p rzekazan iu  w s i e c i  powiadamia­n ia  fr o n tu  ze s z c z e b la  zesp ołu  p o w ia d a m ia n ia ,je st wprost pro­p o rcjo n a ln y  do l ic z b y  jed n ocześn ie  d z ia ła ją c y c h  celów p ow ietrz­nych w s t r e f i e  ob serw acji p r z e s tr z e n i p o w ietrzn ej p u łk u . Minimalny śred n i czas a n a liz y  sytu ac j i  pow ietrzne j  wynosi około 9 seku nd ,natom iast maksymalny śred n i czas w ynosi około 22 s e k .

0 . Na s z cz e b lu  ra d io lo k a cy jn e g o  posterunku wykrywania 5 pułku ra d io te c h n ic z n e g o .Przedstaw ione dane w poniższych ta b e la c h  są uśrednionym i danymi 4 /czterech / posterunków wykrywania b io rą cy ch  u d z ia ł w ćw iczen iach  i  w sz k o le n iu  programowym.Ćw iczenie »'WRZESIEŃ- 76»’ T a b e la -9►
II LP- Ch arakter ¡ gI p:Í ^i 4^n a lo tu  ł „I 03 

t Cd I tq.— i -----------------------------------¡ . o « .■•I 2 1 3------a--------------------------- ----l^oty rozpoznawcze j 40Loty rozpoznawcze i 60

i Uo o o
03 ^

'd  ,£3 4>
03 O 03 *raCd n-|^  R ^KJ 'CQ SD 
O  CD H  •H KI <D

O O ......................-----------1________ _
Ś red n i czas

8 12
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Ćw iczenie "MARZEC -  78 T abela -10
f = -------------- p .

Charaktern a lo tu cs5 '̂ 1 tj«1 ci>u ^(U <i>__
oa

o  CQ"<a ^•H«•02 'O Q) f~ł 
tsl (U O ~o

• ‘ Śred n i cza s
£0 05

8

lo t y  rozpoznawcze?N a lo t zmasow. I  r z u t»’ I I  r z u tlo t y  rozpoznawczeNocny n a lo t  zmasowanyD z i a ł a n i a  urzu tow an e w/g w y s o k o ś c iN a lo t masowany na szerokim  fr o n c ie /  /pojedyncze i  małe grupy samolotów/D z ia ła n ia  n ękające i  rozpoznawcze

903.0 I ■ 1 6 Ii1 6 111 9140 ! 1 1 8 11
ł1 6 (ł111 10so !

ł111 2 1111
It 4 1111

ł

9
180 \ 1 1 i60 j 1 10 11111t 9 11111 8

5 t11
I

7 ł1t 10

9 i N a lo t zmasow* I  r z u tu
II 10 N alo t zmasow* I I  r z u t  4-0

15
1613
17
17

40 j 1
10 ! 8 1 1

11
ł11

9 i
ł11I

17
11

180 \ 
I

8
1
ł

j 7
11
i1 9

1
1
i

16
I1 1 i i

30 !1 4 ! 7 1
1
ł

8 311 M5
i

40 1 10 ! 8
1
1 9 1

t 171=====?== = = = := = 1=iF=:=:=:=i =  :
1

= = F = ===1- 1 - I 67 11 89 1
i 156' _______ j____________

Przy zm ieniającym  s ię  o b cią że n iu  od, 2 do 10 celów po­w ietrznych jednocześnie d z ia ła ją c y c h  w s t r e f i e  obserw acji p r z e s tr z e n i pow ietrznej kom panii r a d io te c h n ic z n e j» c z a s  a n a liz y  s y t u a c ji  pow ietrznej wahał s ię  w g ra n ica ch  od 13 do 17 sekund*
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Natom iast śred n i czas a n a liz y  s y t u a c ji  p o w ietrzn ej w ynosił
a i 15,6 sekundy,

S z k o le n ie  pododdziałów 5 pułku ra d io te ch n iczn e g o  w z a k re s ie  zgryw ania podsystemu rozp ozn an ia r a d io ­lok acyjn e g o  w la t a c h  1976-1978 T a b e la - 11

I------- 5 •r*cSCharaktern a lo tu
I uo a> a>03-rJ -P  O  O  mT-3 a>

Śred n i czas“H MT-3 <1)O  03 03rH -r-Q> 03 03 -P
CON '•ta NO
o <a H•H N <D O O

i 1

ra i(Cd >1 }|N  <D łlo  >5, 03 II . N  II*d ^5  rj "dT i co Cd II o  pj P  Ił^ oJ II•w IIII
lo t y  rozpoznawczeN alo t zmasow*! r z u t” I I  r z u tLoty rozpoznawczeNocny n a lo t  zmasowanyD z ia ła n ia  urzutowane w/g w ysokościN alo t zmasowamy na szerokim  fr o n c ie  /po jedyncze i  małe grupy s amoiótów/

8 I D z ia ła n ia  nękające
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11

-1—
1
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T 2 1 3 ! 4
• _______________ __________________  _  I I- j  -- ---------------------------j « , . --------- ^ ------ ---I N a lo t zm asow .II rz u t', 90 j 12T  ^ -  i  »»_ _  __  ' i

• ^ i ry III D I 7 I,
• » IIf 13 2197 ~n

170 jj

Przy zmieniającym się obciążeniu od 3 do 1? celów po­
wietrznych jednocześnie działających w strefie obserwacji 
przestrzeni powietrznej kompanii radiotechnicznej,czas analizy 
sytuacji powietrznej wahał się w granicach od 14 do 21 sekund 
Natomiast średni czas analizy sytuacji powietrznej wynosił:

'ai 17 sekund.

2 przeprowadzonych badań .wynika,że czas analizy sytuacji powie­
trznej na szczeblu ruchomego punktu dowodzenia /RPD/ kompanii 
radiotechnicznej,jest wprost proporcjonalny do liczby jednocze­
śnie działających celów powietrznych w strefie; obserwacji prze­
strzeni powietrznej kompanii.
Minimalny średni czas analizy sytuacji powietrznej ^nosi około 
13 sekund »natomiast maksymalny średni czas wynosi około 18 sek*
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n , -  9 ,9 10 se k .
Z przeproY/adzonych badaii,m ożliw ość i  p la n s z e c is tó v 7 v/ za­k re sie  nanoszenia meldunków o s y t u a c ji  p o w ietrzn ej,w  zmiennych warunkach o h cią żen ia ,v /y n ik a ,źe  czas nanoszenia meldunkóv/ w zrasta 

wprost proporcjonalnie do l ic z b y  jed n ocześn ie  d z ia ła ją c y c h  celów pov/ietrznych v/ obszarze ob serw acji p r z e s tr z e n i poY /ietrznej•Przy odbiorze meldunków.z RPW ,średni czas  n anoszenia wahał s ię  w g ra n ica ch  7 -9 ,5  sekund,gdy l ic z b a  jed n ocześn ie  d z ia ła ją c y c h  celów pow ietrznych zm ie n ia ła  s ię  w g ra n ica ch  od 2 do 12 .  Natom iast przy odbiorze meldunków z CRR/odbioreą b ył p la n s z e c i-  s ta  zespołu pow iadam iania/,średni czas nanoszenia wahał- s ię  w gran icach  7 + 14 sekund,gdy l ic z b a  jed n ocześn ie d z ia ła ją c y c h  celów pow ietrznych zm ien ia ła  s ię  w g ran icach  od 2 do 2b . P rz e cię tn y  czas nanoszenia meld\mkóv/ w u k ła d zie  współrzędnych . p ła sk ic h  s i a t k i  OP z re g u ły  je s t  w iększy ,od  p rze cię tn e g o  czasu nanoszenia w u k ła d zie  biegunow ym .Jest to  wynikiem p o d z ie ln o ś c i uwagi i  pam ięci m otorycznej, ja k  również składem meldunku. ZaobBerwov;ano,że ze. wzrostem' n asy cen ia  celów pow ietrznych,w  obsza­rze  observ/acji p rz e s tr z e n i p o w ie tr z n e j,p la n s z e c iś c i  p racow ali norm alnie, gdy l i c z b a ’ celów pow ietrznych n ie  p rz e k ra cz a ła  ;-  12 celov/ w przypadku p la n szecistó w  p ra cu jących  wr u k ła d zie  współrzędnych biegunov/ych;-  16 celów ŵ przypadku p la n szecistó w  p ra cu jący ch  w u k ła d zie  współrzędnach s i a t k i  OP-6 1 .Przy p rzekraczan iu  t e j  i l o ś c i  zaobserv/ov/ano zmęczenie oraz b a r d z ie j chaotyczne nanoszenie, a także przepuszczanie' meldu­nków przez p racu jących  p la n s z e cis tó w .
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Załączn ik  nr ^7
CtZULTATY Z PBZtPfipWADZONYCH BADAŃ MOŻLIWOŚCI 

ZMNICOSZUNIA CZASU OPOZNIUNIA INP0BMAC3I 0 SYTUACJI POlY.

BADAMII! PBZtPIlOWADZONO WMtUG HASI|;pU]AC,STI!UKTUI!V OliGANIZACYZUPZ 
PRZtCAZYWANIA INPOCHACZI O SYIUACZI POWlPiOZNIi] .



ilrednie r e z u lta ty  przeprowajlzonych badań z udziałem  3+ 4 w ćw iczeniach : "SIE U P IE ti"-??" ,  "GTYCZEE-Ta " i"EARZEC-70"
N. Az o s ta ły  zebrane i  przedstav;ione v/ p o n iż s z e j t a b e l i  :T abela ń r,1

Charakter n a lo tu
Śred n i czasCD•H  ̂ •ñ  'O  +3 

'Ol rH U  CD CD N  O  • Ü U O  ^  CD O TiCD Ü  o  
•rti ctí̂  • •r-t> Ch Cá CCj CD rO W 
N  Cd -P  .Ü  *r-H to •H N i-̂  Td ^

O p ó ź n ie n iaw r e l a c j iRPv/' CRR CRR' SK-------- -------rrj— r-vT»---- »—CD ■N • UU P<CD o  pPh P Po  p  co nd P O  P4
C G

ITocne d z ia ła n ia  nc^ke.jące i  rozpo­znawcze 210 } 10 
1

|18
i__ .

łł
t

42 11t 18 1 
1

46i -----
-1

. h s s 11
ł 409 i11 174 iL _ 426

ria podstawie pov/^cászej t a b e l i  , można o k r e ś lić  czas opóźnienia in fo rm a c ji o s y t u a c ji  pov/ietrznej v; r e l a c j i  :

3« :Ą
Loty rozpoznav/cze ¡ 60 

t 1 2 j13 ¡ 33 t1 ,14 ¡ . 
1

30 11IIitR a lo t zmasowany . I  r z u t ' 111 40 i 10
1 11 1
>19 i 42

111I !
18 1 45

II11II!!11II11” I I  r z u t i 1 12 ¡20 I 45
1i 19 j 50lo t y  rozpoznawcze ll'20 ! 2 jl3  1 33' 1i 14 j 31

1! 11 II 
li ■ 11 
ilNocny n a lo t zmaso­ i11 f 1 1 1 1i{ I{iwany ¡1801 l 20 ¡25 ¡ 52 1!i 24 ¡ 60
1!II■ 11Loty rozpoznawcze Í1201 r 3 ¡13,5 i 36 111 15 j , 34
li!1

- li.D z ia ła n ia  nękające 1 80 1 i ^ ¡13,5 ¡ 37
1

1
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1
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II
11
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1 1
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1
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1
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1

1
1
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a/ minimalny czas ~ 13 sek ,b/ maksymalny czas -  25 se k ,c/ średni czas o p óźn ien ia in fo r m a c ji o s y t u a c j i  powie­tr z n e j :
I  +. = --------------  = 19 ,5  s e k .^ o p .in f . 195

¿ “ i 10RLS — RH) -----^  CRRa/ minim alny czas b/ maksymalny czas -  33 sek ,~ 52 sek .c/ śred n i czas o p ó źn ien ia  in fo r m a c ji o s y t u a c ji  powie­trzn e j  : t 40,9 sek'o p .i n f ,  ~ -lo3* CRR— SD aktywnych środków w alki a/ minimalny czas - 1 4  sek ,b/ maksymalny czas  -24 sek 9c/ śred n i czas o p óźn ien ia in fo r m a c ji o s y t u a c ji  p o w ietrzn ej ; t  =: -111— = . 17,4 sek*o p .r n f .
4,  CRR— ^  ZP —^  SD aktywnych środków w a lk i a/ minimalny czas -  30 sek ,b/ maksjnnalny czas -  60 sek ,c/ śr-^^dni czas o p óźn ien ia in fo r m a c ji b s y t u a c j i  po'.. ..e trzn e j ; t  . ,  = ------------- = 42,6  se k .o p * in f .Po dokładnej a n a liz ie  przeprowadzonych badań nasuwa sie  ̂ na­stę p u ją cy  gen eraln y v/niosek,że w m iarę w zrostu jed n ocześn ie  d z ia ła ją c y c h  celów pov/ietrznych,opóźnienie in fo r m a c ji w zra- h t a  wprost proporcjonalnie do i l o ś ó i  celów .Przeprov;adzone b a d a n ie , pozw oliło  o k r e ś lić  z y sk i czasowe .obiegu in fo r m a c ji w r e la c ja c h  :
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RLS ■CRRa/ minimalny czas b/ maksymalny czas c/ śred n i czas
33 - J 3  = 20 sek»5 2 - 2 5  = 27 seko40,9  -1 9 ,5  = 2 1,4  sek<

2. CKR-------- SD ak t3Tv/nych środków w a lk ia/ minimalny czas 30 -  U  = 16 se k .b/ maksymalny czas 60 -  24 = 36 se k .c/ śred n i czas 42,6 -1 7 ,4  = 25,2  se k ,
3 . W podsystem ie rozpoznania ra d io lo k a cy jn e g o  fr o n tu  a/ minimalny czas 20 + 1 6  + 16 =: 52 sek®b/ maksymalny czas 27 + 3 6 + 3 6  = 99 se k . c/ śred n i czas op óźn ien ia in fo r m a c ji o s y t u a c ji  pow ietrznej około 76 s e k .
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Załąazn ilc n r 59WYBiUNE DAxME TAKTYCZNO-TECHNICZNE CIl/iIlAKTERYZUJ4CE Z/iUTCMATYZOWANY PODSYSTEM DOWODZENIA BOJOWEGO FtlOxN- TOWEGO LOTNICZEGO ZWIĄZKU OPLIiACYJNEGO
V/ sk ład  zautomatyzowanego podsystemu dowodzenia bo­jowego arm ii lo t n ic z e j  wchodzą oprócz o b ie k tu  DL-10-,o b ie k ty  DL-20,DL-3..0,BL-50 i  IHi-05.O biekt D L-1.0,jako podstawowy o b ie k t podsystemu rozpoznania ra d io ­lo k acy jn e g o  z o s ta ł omówiony w rozpraw ie d o k t o r s k ie j .
O biekt DL-20 przeznaczony j e s t  do a u to m a ty za c ji pro­cesów kierow ania ruchem lo tn iczy m  na punktach dowodzenia l o t n i ­czego związku operacyjnego i  taktycznego/H ) LZO i  PD LZT/ oraz procesów dowodzenia bojowego d z ia ła n ia m i lo t n ic tw a -  w tym k ie r o ­wania ruchem lo tn iczy m  na PD OTL i  PD 0TLM,a także p rze jścio w o  /  w pierwszym etap ie , automatyzowaniu PD/ na punktach dowodzenia sam odzielnych oddziałów, i  p od ległych  ZT oddziałów, lo t n ic z y c h  /PD SOL i  PD OL / , d z ia ła ją c y c h , w„ ZPDB PLZO,Przew iduje s i ę  go w ykorzystać w tr z e c h  w e rsja ch  ;DL-20A -o b ie k t  ruchu lo tn ic z e g o  /ORL/ PD LZO;DL-20B -  ORD PDLZO oraz p rzejściow o na PD SOL lu b  PD CL;DL-20G -  ob iekt dowodzenia bojowego/ODB/ PD OTL lu b  PDOTLM,O biekt povjinien zapewnić:-  zautomatyzowane od bieran ie ,.p rzetw arzan ie ,zo b razo w an ie  i  p rze­chowywanie in fo r m a c ji d la  DL-20A o 200 o b iektach  pow ietrznychi  450 o b ie k ta ch  naziem nych, DL*“20B — 120 o b ie k ta ch  Dow ietrznych i  200 o b ie k ta ch  naziem nych, DL-20G -  200 o b ie k ta ch  pow ietrznych i  1000 o b ie k ta ch  naziem nych. V/ in fo rm a cja ch  o obj.ektach powie­trznych powinny być zawarte dane pelengów nośników zalcłóceń
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typu szumowego i  radionam ierników własnych samolotów;-  dokładność przekazywanych w spółrzędnych x ,yH  z średniokw a- dratov/ym błędem d la  celów n ie  manewrujących i  braku za k łó ­ceń ra d io lo k a cy jn y ch  n ie  powinna przekroczyć ^  800m;.-  dyskbetność przekazyw ania in fo r m a c ji o p o ło żen iu  obiektów pow ietrznych n ie  m n iejsza  n iè z  10 sekund;-  sygn alizow an ie naruszeń reżim u lo t u  v/łasnego sam olotu/grupy/.O biekt powinien zapewnić jednoczesną w spółpracę îa/ DL-20A :-  2 podsystemem nadrzędnego lo tn ic z e g o  s z c z e b la  dowodzenia/PD GEL/;-  dwoma obiektam i DL-50 i  EL-05 usytuowanymi na tym samym PE LZO;-  z dwotia w sp ó łd zia ła ją cy m i oddalonymi PD/jedno s p rz ę ż e n ie  p o za- systemowe z sąsiednim  LZO,jednc^ sp rzę że n ie  m ifdzyszczeblow ez zapasowym PD LZO/ ;-  z 9ł* 8 podległym i PD wyposażonymi w ZPDB.b/ DL-20B ;-  2 nadrzędnym szczeblem  dowodzenia /PD LZO/;-  z dwoma obiektam i DL-50 i  DL-05 usytuowanymi na tym sanym PD LZT ;-  z dwoma w sp ó łd zia ła ją cym i PD/jedno sp rzę że n ie  pozasystemowe z PD ZOT OPK d la  PD OTLM i  jedno sp rzę że n ie  m iędzyszczeblow e z PD OTL d la  PD OTLM / ;-  4ł-7 podległym i punktami i  elementami dowodzenia ZPDB,c/  DL-20G :-  z nadrzędnym szczeblem  dowodzenia /PD LZO/;-  I*. 2 w sp ó łd ziała jącym i w r e jo n ie  ro z w in ię c ia  o b ie k tu  PD OPL OZO lu b  "F" oraz PD OZO-dla PD 0ÏL /sp rzężen ie  pozasystemowe/;-  4 w sp ó łd ziała jącym i oddalonymi PD/jedno sp rzę że n ie  pozasy­stemowe z PD ZOT d la  PD OTLM i  tr z y  s p rz ę ż e n ia  m iędzyszczeblow e s ą s ie d n ic h  PD OTL -  OTLM / ;-  7«" 9 podległym i punktami i  elementami dowodzenia ZPDB,
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O biekt DL-50 przezaiaczony j e s t  do a u to m a ty z a c ji procedí- sów. dowodzenia bojowego lotnictw em  na PB LZO,PD LZT,PD SOL,ED OL« W yróżnia s i ę  tr z y  podstawowe w e rsje  o b ie k tu  dowodzenia bojowego; i  DL--50A -  d la  PD LZO ,-  DL-50B -  d la  PD LZT ,-  BL-50C -  d la  PD SOL i  PD OL«O biekt powinien, zapewnić s:-  zautomatyzowane odbieranie,opraćow yw am eęzobrazow yw anie i  p rze ­chowywanie danych z powiadamiania?DL-50A o 120-200 o b ie k ta ch  pow ietrznych,BL-50B 0 90-1:20 " "BL-50C o 60 o b ie k ta ch  pow ietrznych«W inform acjach; o o b ie k ta ch  pow ietrznych powinny być zaw arte dane pelengów nośników zakłóceń ra d io lo k a c y jn y c h  typu szumowego i  radionam ierników w łasnych samolotów.?-  dokładność w spółrzędnych x ,y ,H  oraz dyskretność ta k ą  samą jaką. zapewnia o b ie k t DŁ-10 i  BL-20 ;-  automatyczne sygn alizo w an ie  n ieb ezp ie czn ych  z b liż e ń  y^łasnych samolotów;,O biekt powinien zapevmié jednoczesną w spółpracę; a/ DL-5:0A :-  z nadrzędnymi szczeb lam i dowodzenia PD Pronta i  PD GDL /sp rzę­żen ie pozasystemowe/;-  z dwoma obiektam i DL-20 i  DL-05 rozw iniętym i na tym sajnymPD LZO oraz z ob iektam i HOO PSPI / sp rz ę ż e n ie  pozasystemowe/ usytuowanymi w r e jo n ie  .PD LZO;-  z '24. 3 w sp ó łd zia ła ją cym i oddalonymi PD w sp rzę że n ia ch  poza- systemowych / PD OPL P r o n tu ,s ą s ie d n ie  PD LZO/ ;-  z 12*-23 podległym i punktami dov;odzenia • b/ DL-50B :-  z nadrzędnym szczeblem  dowodzenia PD LZO;
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z dwoma obiektam i /DL—20 i  DL—05 rożw in iętym i na tym samym PD LZT oraz z obiektam i PSPI /pozasystemowe sprzężetiie; /  usy­tuowanymi w r e jo n ie  PD LZO|-  z 2 w sp ó łd zia ła ją cy m i PD/jedno s p rzę że n ie  m iędzyszczeblow e. z PD ^Oi!L lu b  OTLM i  jedno s p rzę że n ie  pozasystemowe a PD ZOT OPK d l a  PD OTLM/;-  z 4 7 podległym i punktami i  elementami dowodzenia »c/  DL-50G :-  z nadrzęńiiym szczeblem  dowodzenia PD LZT-  z obiektem  DL-05 rozw iniętym  na tym samym PD SOL/OL/ oraz e le ­mentem PSPI / sp rzę że n ie  pozasystemowe / ;-  z 5 podległym i punktami i  elem etam i dowodzenia»
^Obi e k t  DL-50O biekt DL-50 przeznaczony j e s t  do a u to m a ty za c ji proce­sów naprow adzania w łasnych samolotów/grup/ na c e le  pow ietrzne i  n a z ie m n e ,k o n tro ii lotów  i t p ,- n a  punktach naprow adzania ta k ty c z — nego/PNT/ oraz PN LZT i  IN OL.O biekt powinien zapewnić :-  zautomatyzowane naprowadzanie lo tn ic tw a  m yśliw skiego: na mane­wrujące; c e le  pow ietrzne w granicach; w ysokości lo t u  w łasnych samolotów i  celów pow ietrznych od 25 m do 40000 m i  przy prę­d k o ś c i lo t U ‘ dó 4000 kc/godz z prawdopodobieństwem n ie  mniejszym n iż  0 ,9  \-  zautomatyzowane naprowadzanie 10-15 grup/pojedyne2y c h  samolo­tów/ na 10-15 celów powietrznych!^-  zautomatyzowane odbieranie,opraćow yw anie,zobrazow yw anie i  p rze­chowywanie cyfrow ych in fo r m a c ji o 50 o b ie k ta ch  pow ietrznych oraz analogowej in fo r m a c ji r a d io lo k a c y jn e j z w spółpracującego bez­pośrednio vyysokościomierza i  o b ie k tu  DL-tO lu b  ZWD-ŁOWCZA;
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dokładność współrzędnych x,y,H oraz dyskretnośó taką samą ja k ą  
zapewnia DL-10,DL-20,DL-50 |

- sygnalizowanie naruszeń reżimu/warunków/lotu własnego samolo- 
tu/grupy/ po skoordynowanej trasie powinno nastąpić przy

' odchyleniu od trasy w, płaszczyźnie poziomej i pionowej.
Obiekt powinien! zapewnić jednoczesną współpracę ;
- 2 nadrzędnym szczeblem dowodzenia
- z obiektem DL-10 ;
z współdziałającym szczeblem dowodzenia OIL wyposażonym w ZvVD 
MYC ZA ;-  2 wysokosedomierzem radiolokacyjn ym  typ u; N ID A /B Y -Ji/  ,PEW-1;6prw- 13 i  mjR-4: ; '

-  2 radionamiernikiem typu ABP ;
- z radiostacjami fonicznego dowodzenia powietrznego i przeka-
iiywanie telemetrycznych komend naprowadzania na pbkład samo- ' 
lotów.
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