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Rozwé6j Srodkéw napadu powietrznego w colu uzyskiwania coraz to
lepszych osiggéw predkosci i putapéw pwitodujo stato doskonalenie akty-
wnych srodkéw* walki obrony przeciwlotniczej wojsk operacyjnych oraz
radiolokacyjnych $rodkéw rozpoznania i wykryivania. Obecny sposéb plan-.
szetoviio-foniczny opraco”™/ywania parametréw inTormacji o sytuacji powie-
trznej f nawet przy uzyciu najnowoczesniejszych aktyi*nych Srodicéw walki
OPL i radiolokacyjnych stacji iirykrywania, ze wzgledu na wymagang szy-
bkos¢ i doktadnos¢ koordynacji dziatan bojowych nie zdaje juz egzaminu.
Powstaje zatem koniecznos¢ uruchomionia wszelkich rezez*r.'~ jakie zna.jdu—
ja sie w silach i Srodlcach wojsk OPL, pozwalajacych zr~riekszyé mozliwo-
§ci poszczegllnych podsystemow /elomentovi/ wptywajgcych na erektyrinos$é
dziatan wojsk OPL. Dotychczasowa metoda rozwigzy”~”ania problemu efekty-
wnos$ci dziatan wojsk OPL poprzez zwiekszenie mozliwosci akty“”mych
Srodkéw/ walki OPI* i mozliwosci RSWP /RLS/~~, wprowadzajac sktad
uzbrojenia coraz to nowsze t"Ngjy zestawoéw rakietowych oraz RSWP /RLS/
jest niewystarczajgca. Metoda ta jest stuszna, lecz nic jedyna, gdyz
w dobie dzisiejszej nie rozwigzuje jeszcze problemu optymalnego za-
bezpieczenia dziatan alcti*mych $rodkéow walki OPL, a wiec jest poitsrod-

kiem. Trzeba zatem rozwigzac¢ ten problem poprzez zmiane wielko$ci pa—

ranietréw informacji o sytuacji powietrznej oraz ulepszenie organi-
zacji pracy. Mozna to osigagnag¢ jesli sie zastosuje na szeroka skale
srodUti zautomatyzowEine, ktdére oprdécz zbierania, opracowyniiania i prze—

kazy\irania odpowiedniej ilosci informacji o sytuacji powietrznej z wy-
magang doktadnoscig, beda ~irykonyiialy inne dodatkowe obliczenia zirigza-
ne z organizacja i prowadzeniem dziatan bojowych.

V rozprawie podejmuje przede wszystkim probe rozifigzania takich
problemoéw, jak:

1. Mozliwo$¢ zmiany T/ielkosSci odpotiiednich parametrow informacji o
sytuacji povfietrznej w sSwietle mozliwosci czasowych $rodkéw napadu
powietrznego, sSrodlcéw rozpoznania radiolokacyjnego i aktyimych
$rodJcéi>r wadki. Rozwig;Zanie tego problemu podyktowane jest koniecz-
nosciag uzyskania tzw, "kieimnlcu” wskazujgcego do jakich wskaznikow
w procesie doskonalenia parametrow infomuacji o sytuacji poiirietrz—
nej nalezy dazyé.

x/ RSWP —radiolokacyjna stacja wstepnego poszulciwania.

RLS - stacja radiolokacyjna - nazeimictwo sprzetu wystepujgcego

w oddziatach /pododdziatach/ radiotechnicznych,
xx/ Raramell'uini infornacji o sytuacji powietrznej sa; czas opoéznienia
informacji, doktadnos$é przekazyv/anej informacji, przopnstov/o$¢ ka-

natu przesytowego /wydajnos¢ ogniwa/, dyskretnos$¢ przokazy\mnoj
informaciji.
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Okjre*4IG nie Taktycznych mozliwos$ci planszctoiZo—Tonicznef*o obicrr™ in-
formacji o sytuacji powietrznej i zmiany tych mozliwosci poprzez
zmianobecne™”™o obiogu informacji na bazie aktualnych sil i S$rodk<r.”r

rozpoznania radiolokacyjnof”™o.

Ustalanie “wymai™n taktyczne-technicznych zautoraatyzewanog”o podsyste-
mu x'ozpoznania radiolokacyjno(~o wojsk OPL /ZPRR UOPL/ z ptinktu wi-
dzenia potrzeb Sl) OPL frontu i mozliwos¢ sprzezenia z innymii zauto-
matyzowanymi podsystemami rozpoznania w uktadzie miedzyszczeb3.owym

i pozasystemowym,

Ustalenie optymalnego modelu obiegu informacji w zautomatyzc/zanym
podsystemie rozpoznania radiolokacyjnego OPL oraz tematycznego opro—
gramov/ania EMC,

Do rozn/igzania po”~ryzszych probleméw postuzytem sie nastepujgcymi

metodami nauliowo—badawczymi:

metoda analizy logicznej /przy rozi“rigzyc™aniu problemu piem/szego/,
ktéra pozwolita rai znaleii¢ zaleznosci liczcbow”e miedzy mozliwosciami
srodkow napadu powietrznego, $rodkow rozpoznania radiolokacyjnego i
aJvtyvmych s$rodJcéw walki OPL, pozwalajgcych ustali¢ Titymagania dotyczag,-
ce obiegu inform aciji;

metodg obsem/acyjno—statystyczng ox*az metodag konfrontacji przy roz-
wiazy;i?aniu problemu drugiego. Metoda obsenrWicyjno-statystyczna postu-
zyta do ustalenia aktualnych mozliwosci planszetowo-fonicznego obie-
gu informacji, zas metoda konfrontacji do ujaimieiria najstabszych
jego elemontOTf wymagajgcych automatyzaciji;

metodgq analizy i syntezy logicznej, metoda konstruleeyjno-intuicyjna
oraz metodag probabilistyeziig przy rozwigzyivaniu trzeciego problemu.
Metodg analizy i syntezy logistycznej oraz konstrukc3'jno-intuicyjna
postuzytem sie podczas badania mozliwosci adaptacji zautomatyzowanych
podsystemoéw rozpoznania radiolokacyjnego wojsk OPK, Marynarki vroJen-
nej i lotnictwa frontowego oraz systemodéw zautomatyzowanych szczebla
taktycznego wojsk OPL, metodg syntezy logicznej x dczas budowy raodo-
lu obiektu typu <DP";

metoda analizy i syntezy logicznej, metodg analizy krytycznej oraz
metodg probabilistyczna przy rozwigzyi-faniu problemu czwartego.
lizwigzanie tych problemo6t/ luiiozliwito okres$Slenie:

cz*amos$ci wykonywanych za pomocg S$rociliox>r autom atyzacji i il-IC;
ogo6lnych wymagali w stosunlcu do obiektéw automatyzacji na poszczegol-

Tiycii szczeblach organizacyjnych;






1. ANAJ.IZA OiiAZ OCENA AKTUAJ.NYCH | BEKSPEKTYWTCZNYCIJ MOZES3:ivCiiCX
i"RODKOW NAPADU POV/IE1'RZNI'X>0

1,1, Analiza aktualnGi?:0 stanu o6roclJcow napadu powiotnznot®o i perspekty-

wicznego rozwoju ich zdolnos$ci' boj*oivych do 19S3 r.

W ostatnich Ititach dajag sie zauwazy¢ duze zmiany w silach zbrojnych
paktu liJATO, zv;taszoza w zakresie:
- dynamicznej njodernizacji przede wszystkim zaczepnych S$rodkéw
walki;
- rozT-floju $rodlcow i metod walki radioelektronicznej ;

- taktyki dziatari.

Najbardziej istotne zmiany zachodzg w lotnictwie, taktycznym, poklado-
ym i stratefjicznym . Obecnie na ETD¥ obsexn/ulJe sie nieznaczne znmiej-
szenie stanu ilosciowego samolotow bojowych, natomiast znaczny -wzrost
Jakos$cioTvy, zaréwno pod wzgledem osiggéw, Jak i liyTjosazenia technicz-
nego oraz uzbrojenia. Nowo wprowadzono samoloty charakteryzuje: liick-.
sza manowrowos¢ i udz”vig, doskonalsze w\ag>osazenie radioelektroniczno
w zakresie nawigowania, bombardowania, rozpoznania i przeciwdziata-
nia, co w potgczeniu z nowymi Srodkami razenia zr.fieksza moziiirosci
lotnictwa Tif zalcresie pokonyifania silnej obrony przeciwlotniczej i
bardziej® celnego razenia obiektéw ataku, ¥ skiad uzbrojenia taktyczne-
go lotnictwa europejskich panstif NATO w latach osiemdziesigtych tfcho-
dzag i bedg wchodzity samoloty typu; JAGUAI®, TORNADO, ALPHA JET.

¥ sktad lotnictwa poktadowego Stanéw Zjednoczonych ic”ejdzie w naj-
blizszych latach samolot F—12, ktéry raa mozliwos$ci lotu na matych wy-
sokosciach z predluoscig naddZzwdekowg oraz wieksze mozli\fosci manew”ro-
we w stosunk\i do obecnych typov/ samolotow /A-4, A-6, A-7, A-5/,

Od 1980 r, miat wejs¢ do uzbrojenia lotniotifa strategicznego Sta-
noéw Zjednoczonych bombowiec strategiczny typu-B-I"*~. Bombowiec ten
tf porownaniu do bombowca B—52 raa predkos$é 1,5—krotnie wiekszg na ma-
tych -ifysokos$ciach i prawie 3-krotnie wieksza na duzych wysokos$ciach,
wiekszg doktadnos¢ razenia celow w réznych waruiilcach meteorologicznych
i o 5050 zwiekszony udzZwig bomb. Skuteczna powierzchnia odbicia Jest
mniejsza niz w samolocie B-52,

¥ lotnictwie strategicznym W ielkiej Brytanii i Francji nie prze-

widuje sie Inadowy nov/yoh typdéw samolotéif strategicznych. Bedace aktual-

ny Patrz zatacznik nr 2,

xx/ Na podstawie podpisauycii porozutaien SALT i po wprowadzeniu rakiet.
CRUISI' produleeja zostata wstrzyniana, ale moze by¢ w kazdej chwili
uruchomiona.



nlo w uzlirojoniii samoloty VULCAN zostang z poczagtkiem lat osi”
tych caikwiclo wycofano, a samoloty M1RAGL-IV pozostano v sk
uzbrojenia do 1982-83 rokvi. Role samolotu strato/”iczneco N
riych rvaneji po 1981 roku ma spolniaé samolot SURO1 MIRAOIk
Specjalisci wojskowi paiistw KATO przewidujg, zo po 198) j'o
sktad sit powietrznych lotnictwa taktyczno”~”~o, pokladowof:o } si:
nocjo wejdag i/ytacznie samoloty bojowo slcoristruowanc i produkowe;
tach siedemdziesigtych i poczatku lat osiemdzios:»atych tj,: F~I
CAT, F-15 EAGLE, F-16 CONDOJi, F-18 IIORMOT, A-10 TIOJDE. diOXAf 11,
GE F-1C, MIRAG1<)-2000, SUPER MIiiAGE-~"00, TORNADO, /VLPIIA [
-1182, F-111 A,E,D,F, FB-111A, EF-111 oraz B-1 - je'2eli zostani'- .0-
wiong produkcja. Wyzej wymioiiionG samoloty w'chodza i br;dg '/c”ioazl' *
miejsce istniejacego parku samolotowego w sitach zbrojnych panst m \ViO.
Samoloty i“grrowadzane ao uzbrojenia po 1980 r. /patrz zal..nr 9/
charakteryzuje:
- wydtuzony o okoto 100- 1p0O lun promien dziatania na matych. wynois:o-
$ciach, a przy zmiennym lotu — $rednio o okoto 200-300 km;
- optymalne /najbardziej olconomiczno/ predkosci poddzwiokov~c rze-
du 900- 1300 lou/godz, na T-zysokosciach, $rednich i duzych, 600—900
Icm/godz, na wysokos$ciach matych i bardzo matych,- przy czym maksy-
malne predkos$ci na wysokosciach matych moga, wynosi¢ 1200-1760
km/godz. , a na wysokos$ciach dtizych — 2100-2700 loTi/godz. ;
- mozliwosé prot/adzenia dziatan bojowych w zakresie wysolvoéci
15-25000 m.
Analizujgc dotychczasowy proces doskonalenia i modernizacji
panstw NATO zauwazamy, ze o0siggaja ono wyrazng jakosciox/g zmiano nie
tylko w uzbrojonivi, ale i w elektronicznym oprzyrzadowaniu samolotow-
i pociskow. Juz teraz doskonalsze zestawy ui”zadzon radioeloktronicz-
nycli vuiioziiw”™iaja zatogom samolotow odstrzeJd.cnie pocisk6vr i zrzut bomb
bez widzialnosci wzrokov;ej obiektow uderzenia, lot na bai“dzo snaloj
ifysokosci bez widzialnosci wzrokowej ziemi oraz realizowanie zadaii
v; zakresie zalctécon radioelektronicznych i ostrzeganie wtasnych grup
siimolotow. Obecnie okoto 80/ soinolotéw lotnictwa mys$liwskiego oraz
wszystkie samoloty bomboT/e NATO posiadaja mozliw’OS¢ pro’;adzoni<j dzia-
tali bojoviych z vizyoioiri pociskow lab bomb naprowadzanych za poinocg
stoiuéw ladiooloktronicznycii. U kompleksie' o fensjn-mych przedsiei;ziec¢
w pakcie NATO sg obecnie i bedpj, w przysztosci pi'oferov/aao coraz to
noi.'szo urzgdzenia milki radioelektronicznej /patrz za.l. nr 3/.
Z (io." ~vi.adczoii uzysJvanych w czasie dziatan"V.'ojonnych I'iotrairuio

i na illiskim V/schodzie wynika vmiosck, iz umiejetne i Jacc



u';;yciG yrodlcow %va,lki m dioelektronicznoj podczas pokonywania silnej
obrony przocit®iotniczoj powoduje z jednej strony zmniejszenie strat
wlnsne”jo lotnictwa, a z drugiej zas$ - zwielokrotnia zuzycie alcty?-;nych
sil i Srodkéw OPJb przeciwilka,
Hozwdj walki radioelektronicznej zmierza w dwoéch kierunlcoch. Pierwszy
z nich zaktada wzrost stopnia automatyzacji w potgczeniu z innymi Srod-
kami technicznymi i uzbrojeniem, rozszerzenie zaJdkreséw czestotliwosci
i zwiekszenie mocy promieniowania, lepsze wylcojraystanie scisle ulcio-
runlcowanych anten zapewniajgcych koncentracje mocy promieniowanych syg-
natéw zaktdécajgcych.—szczegdlnie zalciocenie kanaldow $Sledzenia i na-
prowadzania rakiet /25—-30 do 50400 wW /HHz//,
Drugi kierunek zaktada wypr*acowanie nowych zasad prowadzenia walki ra-
dioelektronicznej, polepszenie struktur organizacyjnych i zwiekszenie
efektjnroos$ci zastosowania posiadanych $rodlcéw technicznych. - n
W publilcacjach zachodnich stwierdza sie, ze najwieksze szanse pow-
szechnego zastosowania majg urzadzenia przeciwdziatania radioelektro-
nicznego jedriorazowego uzytku /o mocy 20—5 stuzgce do zaktdécania
listkbw bocznych urzadzen radiolokacyjnych przeciwmika. Urzadzenia
jednorazowego uzytku majg by¢ wykorzystywane w pierwszej kolejnosci
do zaktécania przeciwlotniczych zestawdw rakietovrych pracujgcych w za-
kresie dtugosci fali roboczej okoto 3 cm. Nadaje sie tez priorytetowe
znaczenie Srodlcom przeciwdziatania ukiadom $Sledzenia i kierow”ania uzbro-
jeniem, pracujacym w zakresie faJL podczenifonych, ¥ i'ejonach, gdzie
przeciwnik dysponuje silng obrong przeciwlotniczg do transportu SrodJtow
jednorazowego uzytku planuje sie Tvykorzystaé samoloty bezpilotow”e typu
BCiM-3~, XQM—93S-, YQM—98A, rakiety, balony i spadochrony. Niezaleznie
od tego 100M LS i okoto 80-85" LT przystosoT/ane beda do stosowania za-
kt6cen radioelektronicznych, W zi/igzku z tak duzym nasyceniem tymi
srodJconii nalezy sie liczy¢ z nastepujacymi mozliwosciami ¢NP w zakre-
sie zaktécania radioelektronicznego podsystemu rozpoznania radioloka-
cyjnego /tabela 1/.

Tabela 1
Liczba urzadzen Moc urzadz. Prawdopodobna i
zakto¢,z na sam olocie zaIc/l\é_c;aj , gestosc¢ zaktocen i
taktyoz.j specj,jstrat, I wask, pas,iszer. pas.j
| 1979 1 I 12-15 i12-15 100-300 15-70 i-12 n
libomeeeee TTTTTTTTTTTOS J J
31985 2 o) I 20-25 120-25 150-~00 20-60
"J i wiecej
g ==di.-=.======d =======fc======J:
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Na przyktad samoloty typu B-52, B-1 i FB-111 niogag zobiorad Kiila
nadajnik<fw zaktécen, ktore praktycznie pokrywaé¢ bydag caty zakr' - ~
stotliwo.”~ci roboczych naszych $rodkéw radioelektronicznych /zakro. o
dem i m/. Ponadto njofja one zabiera¢ rakiety tpu ((UEIL /rakioty-nnj/
Bozpilotowo samoloty poza przyffotowaniem ich do przenosze ui

srodkéw walki radioelektronicznej, przystosowuje ste- rowniez do od-xy-

wania roli celéw powietrznych - pozornych lub mylgcycti, Bozwiazania te
byty poddane prébom i wykorzystyi\rano d¢iviczebnie przez lotnictwo izrs €-
skieY”.

1.2, Analiza za”jrozeuia. i mozliwosci

w pasie dziatania irontu

Zgodnie z pogladami dowédztwa NATO,, ewentualna wojna Europie roz-
pocznie sie w obecnych warunkach bez uzycia broni jag,drowej, Do uzycia
broni jadrowej, wedtug icli pogladé\f, moze dojsé, zaleznie od rozv/o.ju
sytuacji po kilkudziesieciu godzinach lub kilku dniach od pocz.atku dzia-
tan wojeimycli, przy czym uzycie broni jadroxvej moze by¢ ograniczono
lub nieograniczone. Wariant rozpoczecia wojny od razu z uzyciem broni
jadrowej uwaza, sie za iimiej prawdopodobny, aczko3.wiek mozliwy.

U operacjach na kontynentalnym teatrze dziatan wojennych podstowowyti'
srodkiem przenoszenia broni jadrowej i konwencjonalnej ce3n wykonani-a
uderzenia na wojsko i inne obiekty w pasie dziatania frontu jest lotni-
ctwo talctyczne. Uderzenia ivykonyifane przez lotnictwo taktyczne boclg
uzupetniane uderzeniami rakiet operacyjno—taktycznych oraz lotnictwa
poktadowego i strategicznego. Operacja pov/ietrzna stanowi catoksztatt
dziatan bojowych S$rodlcow napadu powietrznego na jednym lub kilkii po-
wietrznych operacyjno-strategicznych Kkiernnkach, \>TGdiig jednolitego
zamiaru, w celu zniszczenia w krotkim czasie gtownych obiektéw wojsko-
wych, politycznych i ekonomicznych. Gidwma zasadag uzycia Srodkow takty-
cznych sit powietrznych w czasie operacji powietrznej sa silne zmasowa-
ne uderzenia, v/ykonyxiane z zaskoczenia na szerokim froncie i na dtiza
gtebokosé¢ z wykorzystaniem wszystkich rodzajéw Srodltéw, v/o wspoétdziata-
niu z sitami ladowymi i morskimi. Przyiiigzuje sie szczegdélng wage do
piot*"*szej operacji powietrznej, ktéra zdaniem dowddztw'a NATO, moze ode-
gra¢ decydujaca role w zdobyciu i utrzymaniu inicjatyivy strategicznej.
x/ l.stota c¢wiczenia na temat pokonywania egipskiej nasyconej rakietami

obrony plot, i>olegata na tym, ze gdy samoloty bezpilotowe Sciggoty

na siebie ogien srodlcéw OPL, w tym samym czasie samoloty ' 'Sli“vsko-
bombowo zblizaty si\* do rubiezy rozmieszczenia stanowisk wyrzutni
x'a.kiotowych. 1 zi'zucaty na nie kierowane bomby i rakiety,

WKXOSEk — powyzsza taktyka dziatania lotnictwa moze by¢ zas to-sowan.i
i na naszym kiDI/.
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Pierwsza operacja powietrzna moze trwa¢ od 2 do 3 dni, a w jej.ramach
moze by¢é wykonanych 2-3 i wiecej uderzen zmasowanych.

Hozpatrujgo pas dziatania PVontu Nadmorskiego /patrz zat, nr h/ to
N panynntyoh dziataniach wojennych gtownti za.sad(™ uzycia, taktycznych sit
powieérznycti w czasie nalotu zraaso%™anego bedzie uderzenie vo"J<onarie z za.
skoczenia na szerokim froncie z kierunku pdéinocnego, péinocno-zachodnie,
go /od strony morza/Z i na waskim froncie z KkierunJdcu zachodniego. Nalot
zmasowany moze by¢ wykonany z uzyciem broni jadrowej lub bez jej uzy-
cia. Podczas nalotu zmasowanego z uzyciem broni jgdrowej nalezy ocze-
kiwac pasie dziatania frontu ataku duzej ilosci matych grup J-6-8 sa-
molotéow, a takze samolotéw pojedynczych, ktérych celem jest wykonanie
uderzen na duza ilos¢ waznych obiektéw. Pokonywanie obrony przeciwlot-
niczej podczas tego nalotu bedzie sie odbyiva¢ na szerokim froncie. Na-
tomiast podczas wykonywania nalotu zmasowanego z uzyciem broni kon-
wencjonalnej nalezy liczy¢ sie z atakiem grup w sktadzie 2-4-8-12 sa-
molotéw, ktérych celem jest wykonanie uderzen na najwazniejsze duze
obiekty w pasie dziatania frontu. Pokonywanie obrony przeciwlotniczej
w tralccie nalotu zmasowanego odbywac¢ sie bedzie na wagskim froncie.

¥ odniesieniu do pasa dziatania Frontu Nadmorskiego istnieje mozli-
wos¢ pokonywania obrony przeciwlotniczej frontu przez przeciwnika po-
wietrznego na bardzo matych i matych wysokosciach od strony Morza Bat-
tyckiego i Péinocnego, natomiast z Kierunltu zachodniego obok nalotu na
matych wysokosciach mogg by¢ wykonyimne réowniez naloty na sSrednich wy-
sokosciach. Z powyzszego wynika, ze zasadniczymi sposobem dziatania
sSrodkéw napadu powietrznego na tym kierunku operacyjnym bedg naloty na
matych wysokosciach”".

Ugrupowanie bojowe lotnictwa strategicznego w nalocie zmasowanym
moze sie sktada¢ z matych grup /3-5 samolotéw/, miedzy ktérymi przen”a
czasowa wynosi 1-3 min. /15«45 km/. Natomiast odstepy miedzy samolota-
mi }07xoszag 1-2 km, a odlegtos$ci czasowe - 30-¢O sek. /8-15 km/. Ugrupo-
wanie lotnictwa talctycznego i poktadowego moze sie slctada¢ z grup w
sktadzie od 2-4 do 8-12 samolotow. Odlegtosci czasowe miedzy grupami
samolotow wynoszg 1-2 min. /15-30 km/, odstepy miedzy samolotami w gru-
pie - 1-2 Icin, a odlegtosci - 15-30 sek. /4-8/, Przewyzszenie samolotow
w grupie - 300-600

pogladéw USA przedstawiono w oodroczniku

lrotiwowozdusznaja oborona"”, nr bibl. PF-711:

- wysokos$ci bardzo mate - do 50 m dla $migtowcéw, do 200 m dla sa.
molotow;

- wysokos$ci mato - 50/200 do 1000 m;

- 'wy”sokos$oi Srednie - od 1000 do 5000 m;

- 'lonrsokos$oi duzo - od 5000 do 12000 m;

- wysokosci strotosforyczne - od 12000 do 40000 ra;

- wysokosci liozosforyczne - od 40000 do 80000 m.

x.x/Patrz zal. nr 5.



z punktu widzenia podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego wojsk OPJ>,
przeciwnika powietrznego mogacego wykonywaé¢ zadania bojowe pasie
frontu nalezy ocenia¢ pod katem;

- prawdopodobnej ilosci samolotow mogacych wzigé¢ udziat w nalocie

zmasowanym;

- mozliwosci zelLktdécania radioelektronicznego $rodkéw podsystemu
rozpoznania radiolokacyjnego wojsk OPL;

- predkosciowo-pi‘zestrzennych mozli\irosci dziatania lotniet-wa prze-
ciwnika.

Zgodnie z przyjetymi normami panstw NATO dla okreslenia prawdopo-

dobnego udziatu samolotéif w nalocie zmasowanym przyjmuje sie;

- stopien sprawnosci technicznej —0,8;

- w dziataniach bojowych bez uzycia broni jadrowej bra¢ bedzie
udziat okdéto 704 samolotév/ nbj, ktére vrykonujg uderzenia na
obiekty konwencjonalnymi S$rodlcami razenia. Pozostate 30% samolo-
tow nbj znajdowac¢ sie bedzie w statej gotowosci do dziatan
z bronig jadrowa;

- do ostony kazdego samolotu nosiciela broni jadro\v®ej przeznacza
sie 2-3 samoloty z bronig konwencjonalnag;

- przeciwnik pozostawia dla tirykonania nieprzewidzianego zadania

do 30"3 ogo6lnego stanu samolot6;/ mogacych braé¢ udziat w nalocie

X/ .
zmasowanym™ " ;
- dla razenia obiektu s$Srodkami konwencjonalnymi —w zaleznosci
od ich charakteru — lotnictwo taktyczne i poktadowe dziata¢ be-

dzie w grupach 2-4-8-12 samolotow;

- dla razenia obiektu srodkami jadrowymi - w zaleznosci od ich cha-
rakteru —lotnictwo taktyczne i pol<Jdiadoife dziata¢ bedzie w gru-
pach 4-6-8 samolotéw.

W zaleznosci od sposobu prowadzenia dziatan wojennych, czy to z

hroni jadroiiej czy broni konwencjonalnej, ilos§¢ samolotéw bio-
racych udziat w nalocie zmasowanym mozna okres$li¢ zgodnie z tabelg 2,
V panstwach NATO przewiduje sie, ze podczas dziatan bojowych lotnictwo
poniesie nastepujgce straty;

- z uzyciem srodl-cbw konwencjonalnych w ciggu piei*ivszych siedmiu dob
okoto 60y. stanu wyjsciowego, w tym po;, DI1-207 D2-3270 03-40;..,
h4-47',;, 05-52';, 06-567; i 07-60~.-

- z uzyciem S$rodJcow jagdrowych w ciggu pierwszych siedmiu dob — okoto
80", stanu wyj.éciowogo, w tyra po; DI-50n;, 02-550, 03-60r;, 04-05/;,
05-70:¢, 06-76:; i 07-80%*,.

x/ "Protiwowozdusznaja oborona", s. 38.
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-

1) b

——

Tabola 2

N Sposoby prowadzenia dziatan wojennych il

z uzyciom broni
jadrowej

=ri=d|:

I 30SO samolotéw nbj
przeznaczonych do
nalotu zniasowano<t)
Z nazyciem broni
Woj

Ilo.~c samo3-otéw nbj

przeznaczonych do na-
lotu zmasowanego bez
u‘A;ycia broni

Ilos§6 samoJd.otdw nie
nbj przeznaczonych

do nalotu zmasowanego

RAZEM

Pozos tav/iona rozen-za
samolotéw do wykona—

nia nieprzewidzianych

zadan do 304

a, 10~
b.
c. 30

Ilosé samolotdyV moga-

cych wzigé udziat

w nalocie zmasowanym,
ljrzy zachowaniu re-
zerwy

a. 10'p
b. 20
c. 30[o

jadro-

jadroi\;Gj

nalezy sie

1004 technicz-
nie sprawnych
samolotow nbj

Na kazdy jeden

nbj 2-3 samoloty
nie nbj do osto-
ny

Suma wartosci
pozycji 1+3

noczyn vrartoaci

|

}- pozycji

a

a

a

i 0,9 X poz. 4
i 0,8 X poz. 4
10,7 X poz. 4
aR6znica
wartosci -
pozycji

liczyc,

bez uzycia broni
jadrowej n

70/i technicznie
sprawnych samolo-
tow nbj

100~ technicznie
sprawnych sarnolo-
téovr nie nbj

SNima w artosci

pozycji 2+3
lloczyn wartos$
- pozycji

0,9 X poz, 4
0,8 X poz, 4
0,7 X poz, k
Rd6znica
wartosci -
pozyciji

ze w pasie dziatania Fron-

pierwszym dniu operacji /D-I/X/ w nalocie zmasowanym,

w wan)r(‘r}lcach uzycia broni jadrowej moze wzig¢ udziat okoto 35Q-"50 samo-
lotdw ’

W dziataniach z uzyciom broni jazdrowejX

colntni

gim
sto$¢ nalotu

x/ Patrz zal,

™

rzucie

, a bez uzycia broni

poi:ie trznymii, w tym: w pien-zszym

—z 39—%5 celami,

nr 1, 4i 6,

jadrowej

/

rzucie

a w trzecim rzucie

nalezy sie
z 23—45 celami,
— zZ

zmasowanego bedzie wynosi¢, 2—4 celo na minute,

okoto 370—400 samolotow ',

liczy¢ z 77-150
w dru-
Ge-

W pierwszym

15—30 celami.



rzucio - 3-8 00i6« na mlnut-i, w drucim rzucie - <49 celéw na mi>inle

w trzecim rzucie - 2-6 celow na minute. Czas™ tnvanla nalotu - 60-60 = -
nut. / . . , ;

u dziataniach bez uzycia broni Jadrowej nalezy sie liozyc z 8i-
-198 oolaiui powietrznymi, w tym: w pierwszym rzucie - z 25-60 celami,
w dru{vim rzucie - z 42-99 celami i w trzecim rzucie - z 17-39 celami.

Gestos¢ nalotu zmasowanego bedzie wynosi¢ 2-5 ce”6w na minute,w pierw-

rzucie - 4-11 col6x/ na

z 3-8 celow na minute. Czas tir.ania nalotu

szym rzucie - z 3-10 celé6w na minute, w drugim
minute i w trzecim rzucie -

Hmaso\vanogo — ~"0—60 m=nut,

W toku dziatan bojovrych, np. w D-5 Ai+lI/~™ po uwzglednieniu dotych-

nalezy sie liczyc podczas

jadroTnrej z nalotem zmasoTs-anyin u ilosci 273-351
samolotow”/, a podczas dziatania z uzyciem broni

zmasowanym ilosci 292-375 samolotZe

rozwijania sie operacji zaczepnej

czasov/ych strat i dokonanego uzupetnienia,
dziatan bez uzycia broni

jadrowej - z nalotem
wzgbedu na to, iz ii miare
straty ponoszone'przez lotnictwo nie-

przyjaciela bedg wieksze od mozliwosci uzupetnienia, do dalszych badan

przyjeto dane charakteryzujgce nalot zmasoi/any naliczony na D-1
w warunlcach dziatan bojoi-rych bez uzycia broni

i to
jadrowej. Ten dzien ope-
racji zaczepnej charakteryzuje najwieksza ilos§¢ samolotéw raogacycn
wzigé udziat w nalocie zmasowanym.

Oceniajac mozliwosci zaktécania radioelektronicznego sSrodkéw i“ozpoz-

nanin podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego ¥O0PL, nalezy podkreslic,

zo 80-85'$ samolotoxv taktycznych i poktadowych oraz
ctwa strategicznego,

I00/0 samolotow lotni-
wyposazonych jest w iorzgdzenia zalctécajgce. Samolo-
ty uderzeniowe lotnictvra taktycznego i

poktadowego majg po 4-6 nadajni-
kéw zaktdécen i

urzgdzenie do wyrzucania odbijaczy dipolowych o pojemno-

S§ci 400-600 paczek /patrz zat. nr 3/- Kazdy samolot lotnictwa -taktyczne-

go i poktadowego Vnoze zaktoci¢ swoimi urzgdzeniami zaictécajgcymi .1-2
cjo nai>rowadzania rakiet oraz 1 stacje

sta-

radiolokacyjnag podsystemu roz-

poznania V/0Ph. Na kierunku operacji zaczepnej FPontu Nadmorskiego nale-

zy sie liczy¢ z zaktéceniami stosowanymi przez samoloty lotnieti/a takty-

cznego, poktadowego”™ strategicznego, specjalnego i urzadzen jednorazowe-

go uzytku /patrz zat. nr 7/.

V czasie wykonywania nalotu zmasowanego "wyrgbane" ko.rytarze praw-
dopodobnie beda wchodzi¢ bezpilotowo samoloty zaictécajgco,
gtébwnie w rejonach Sl) artylerii rakietowej i

koi/ wykry™/ania nadajniki

ktére zrzuca
radiolokacyjnych posteruu—
za.kt6cen jednorazowego uzytku oraz odbijacze

dipolowe. Samoloty z pociskami SimiKE i STANDAPD-AIIM wykonajag uderzenia

x/ Piitrz zatacznik nr 1, 4 i 6.



na stocjv naprwndzania rokiet w dyt/izjofiach oprioT'O”ch i stacjo rndio-
lokncyjno w radiolokacyjnych posterunkach avykryn/ania. W tym samyrn cza-
sie z rejonu Morza DaltyckJ”gjo lub Péinocnego lub w odpo-wiodnioj od~
lefi:loacl od linii stycznos$ci ivojsk beda®, stosowane zakitdécenia aktyi'nc
przez 2-3 samoloty specjalne, z ktéorych kazdy mozo stworzy¢ pas zajeto-
oori szerokos$ci O00-70 km na gtebokos$é 110 -150 km z odpowiednig gestosciag
mocy zaktécen, W ton sposéb powstanie bardzo skomplikowana, sytuacja

w zalcresie wykrywania i Opracov/ywania informacji o sytuacji powietrznej.
Gestosé¢ zakidébcen w miare zblizania sie nalotu zmasowariego do obiektéw
uderzen w pasie dziatania frontu bedzie wzrastaé¢ /patrz zat, nr 8/.

Pod wpiltywem kompleksowych zalctécen radiolokacyjnych nastapi kompre-
sja radiolokacyjnego pola wykryi-zania podsystemu rozpoznania radioloka-
cyjnego I"ontu Nadmorskiego. Zasiegi wyki®*rania stacji radiolokacyjnycli
zmniejsza sie Srednio» o " /w pracy do przeprowadzenia kalkulacji
przyjeto dla wszystkich stacji radiolokacyjnych Srednio zmniejszenie
zasiegu wykryimnia o 30>/. Zmniejszenie zasiegu irrykryiyania stacji ra-
diolokacyjnych i pov/stawanie sektorow catkowitych zaktdécen powodujag
tworzenie sie tzw, "dziur" w ciggtym polu wykrywania na nakazarioj dol-
nej granicy wyl~*ry?iZania Srodlcow napadu powietrznego przeciimika. Powsta-
te "dziury" beda przyczynig prowadzenia samolotéw /celéw/ bioracych
udziat w nalocie zmasowanym za pomocag stacji radiolokacyjnych z przen™~a—
rai czasowymi w podsystemie rozpoznania radiolokacyjnego rzedu 1-3 i wie-
cej minut.

Na podstawie przeprowadzonej analizy podrozdziale 1.1 mozna stwier-
dzi¢, ze aktualne i perspektyiv®iczne samoloty potencjalnego przeciwnika
w pasie dziatania Frontu Nadmorskiego moga 'tvyiony,va¢ lot nawet na ma-
tych wysokos$ciach z predkoscig 600- 150 km/godz. /167-403 m/sek,/-
Maksymalne predkosci niektéorych samolotéw na matych i duzych wysoko-
$ciach przedstawia tabela 3,

Do najbardziej prawdopodobnych predkosci na odpowiednich wysokosciach
nalezy zaliczy6o”~"~”n:

— 600900 Imi/godz. /167—250 m/sok,/ — na .matych i¥sokos$ciach;

- 900-1300 km/godz. /250-301 m/sek./ —na $rednich wysokos$ciach;

x/ 7™Mt 2igr inz. Mirostaw Jedrusik "Uodpornienie systemu OPL przed za-

kté6ceniami radioelektronicznymi", nr bibl, ASG 01803~ oraz praca
dyplomowa por, Andrzojczalc nt, : "Analiza mozliwosci zaktdécenia sy-
stemu rozpoznania radiolokacyjnego OPL przez srodki walki radio-
elektronicznych sit pov/ietrznych i lagdoi/ych" - zasiegi odpowiednio
ulegty procentowemu zmniejszeniu dla zakresu: - metrowego — 30-60~
/$rednio ~45//, docyietrowego — 20— /$rednio 35 i centyuotrowogo
10-20> /$rednio 10/~.

xXx/ II:)’\F—it7r%1podrecznik "Protiwowozdusznaja oborona”, nr bibl, ASG -

16



Tabela 3

| Predlcos¢ w I<jn/e:odz,

Typ samolotu Ul

{ na matych mwysoko- | na dui:ycti wysoko—
| Soiach /do 1000 ' m/ j S$ciach /11-12 km/

F-111 1750 2700

F-4C, D, E, J 2240-2350
L +e

F-100 14S0

MIRAGE

:fe;

— 900-1300 km/godz, /250-361 m/sek,/ —na duzych wy.sokosciach.
Sg to predltosci najbardziej ekonomiczno podczas x-iykonyx7ania lotu samo-
lotbw w nalocie zmasowan-ym.

W czasie dziatan bojowych samolotow przeciimika w strefach ognia
wojsk rakiotoiiych i artylerii, a takze w czasie walki powietrznej

predkosci moga byé wyzsze od predkosci ekonomicznych, a naw’et w pew-

nych sytuacjach przy nieduz¥m obciazeniu - maliisymalne na lerétki okres
czasu /3-5 minut/.

Mozna zatem stwierdzic¢, iz techniczne mozliifosoi aktualnych i per-
spektywicznych samolotOiiT pozwalajg wykonyr/a¢ nalot i prowadzi¢ dziata-

nia bojowe na matych, a czesciowo na bardzo matych wysokosciach. Doko-
nana kalkulacja dla niektérych typow samolotéw przedstat-ziona w zatgcz-
niku-nr 2 i 6 wykazuje, ze okoto 60—-70% samolotow biorgcych udziat w
nalocie zmasowanym bedzie wykonywato lot na malych wysokosciach od ru-
biezy rozpoznania radiolokacyjnego,

faktyczny promien dziatan bojowych samolotow oceni¢ mozna wedtug
T~zoru /17 i tabeli 4,

=D /17
gdzie: 1--|—_ _ talctyczny promien dziatania i' typu samolotu w zaleznosci

od warunkéw wykoiiyi-mnego nalotu zmasowanego /lon/;

D zasieg dziatania pojedynczego i typu séimolotu /lun/ —
patrz zatgcznik nr 9;

K wielkos¢ wspéiczynnika iirptyiZajacego na wartosé¢ R samolo*
lotu w zaleznosci od waruhfcov/ xvykonyt\ranego N
nalotu zmasowanego - patrz tabela 4,






Natoiiiinat taktyczny proiiiieii bojov;y tychi:G samolotdi;, pi*zy 'vwyko-
rzys laniu profilu Iil-irO-LO-JDL, przoda tav/ia tabela 6.

Tabela 6

1 L . .
Taletyczn romien dziatania n
N I'yp samolotu 1 y y p

I Jkm/ l

H f'sam olotu { grupy I

i jpojedynczego | samolotow i
|

= |

] F-1A} ! 1300 1 832

I r I

I F-15 1 11430 1 650 I

oL. 1 1

L

Il  F-lI6 1 1040 1 780

- 1 1 Ji

.

| TOPVYNADO 1 1300 I 975

rm 1 'Jl i

| A-10A 1 1040 1 780 I

L. 1 .y I

:
| ALPHA-JIT 1 520 1 390 2
U-. L 1

Wni os k i;

)

1, Samoloty panstw NATO sg w stanie v.'ykona¢ nalot zmasowany na ma-
tych i bardzo malycli %;ysokosciach, z predlcos$cia przelotovrg. rzedu 600-
-900 krn/godz, , a na\i?et w niektérych sytuacjach taktycznych - z predlco—
$cig rzedu 1300- 150 km/godz,

2, V/szystkie samoloty sa przystoso\/ane do prowadzenia kompleksowych
zalctocen radioeloktrbnicznych, pod ktérych wplywem zasieg”i v,yivryE;ania
stacji radiolokacyjnych podsystemu rozpoznania x/ojsk OPL zmniejszg sie
$rednio o 30p, powodujagc powstaimnie "dziur" ciagtym polu rozpozna-
nia na nakazanej dolnej granicy ciggtego rozpoznania. ¥ wyniku "kompre-
sji" pola rozpoznania, szczegélnie na matych ivysokosciach, powstanag
przerwy w ciagtyin $Sledzeniu celow powietrzm}ch w granicach i vfie-
cej kilometrow /1-3 i wiecej minut/.

3, Nale:i:cy sio liczy¢ z jednoczesnym oddziatyrianiem w przestrzeni po-
wietrznej nad pasem dziatania frontu okoto 200 celOTir. Gestos$¢ nalotu
zmasowanego bedzie $rednio wynosi¢ 2-5 celo6w na minute, przy czym w po-

szczeg6lnych rzutach Tialotu zmasowanego nalezy sie liczy¢ z gestoscia
3—1 celéw na minuto.

Uwzgledniajac mozliwosci $Srodkéw napadu powietrznego przeciwnika,
nalezy sie liczyc, zo okoto éO'/Xl Srodkow/ bio}qcych udziat w nalocie
zninsowanym bedzie wykotnaZato lot na matlych wysokosciach, przy $rednim
tnkiyczrI>~n promieniu dziatpriia okoto hso

x/ Patrz zatacznik nr 619,
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2. WYMAGAIIIA STAIOWISICA DOI/ODZENIA OBRONA PRZECIWLOTNICZA FRONIL W STO-
SUNICU DO PAR/YIMETROI/ INFORT/MACJI O SYTUACJI POUIJIBrRZNEJ, OPRACOWTI/ZANIIJ
PRZEZ PODSYSTEM ROZPOZNAIIIA RAJ)IOLOICACYJNEGO WOJSIC OBRONY PRZECI./-
LOTNICZEJ

Zgodnie z ustalonym zalcresem kompetencji gtéx7/na rola u kiercnvaniu

nvalczaniem SnP przypada SD OPL frontu, Olcre$la ono zamiar dziatania

nieprzyjaciela powietrznego i stopien zagrozenia v/™ojsk operacyjnych
oraz podejmuje decyzje dotyczace podziatu xvysitim wojsk OPL i lotni-
ctwa mysSliwskiego podczas odpierania nalotu, a takze sposobu i kolej-

noséci zwalczania SNP. Ustala ponadto jednoznacznie zasady wspoétdziata-
nia i postepowania w zakresie czasowo i przestrzennie skoordynow”anego
piemiszenstwa w wykorzystaniu przestrzeni powietrznej podczas ziva,lcza-
nia SNP, zapewniajagc bezpieozeiistwo wiasnemu lotnictwu. Duze znaczenie

praictyczn® dla podwyzszenia efektywnosci systemu OPL ma kierowanie

sitami i $rodliami wojsk OPL oraz LM w walc© ze SNPAA, Efektyivno$é sy-
stemu kierowania OPL mozna obliczy¢ wg wzoru /Z/X':/
3
ESk = PO 7 /2/
i =1 =
gdzie:
pn - prawdopodobienstwo charaltt©ryzujace spraimos$¢ systemu OPL;
pn - prawdopodobiennstwo realizacji zadan z”~ w iiirymaganym czasie;
) — wskaznik charalcteryzujgoy popra”mos$¢ podejmox;anych decyzji;
j - numer pododdziatu OPL; o>
Pj2 — pro™wdopodobienistv;o wskazania celu j—temu pododdziatowi
j W wymaganym czasie;
u - prawdopodobienstwo Lichwycenia celu x/skazanego do zwalczania

przez j-ten pododdziat OPL,

Jalc wynika z wzoru /2/, wptlyii na efektyimos¢é¢ systemu kierovmnia OPL

maja prawdopodobiernstwo PR i Pu , ktéore zalezne sa od parainetréoxif in-
0 J

formacji o sytuacji powietrznej,

x/ Problem centralizacji kierov/ania jest rozstrzygniety i rozpracowa-
ny w pracy zospotov/ej pt. "System doskonalenia i planoiiirania rozwo-
ju OPL wojsk operacyjnych".

xx/ "bystem doskonalenia i planowania rozwoju obrony przeciwlotniczoj
wojsk operacyjnych", cz. 1, s, 80,



Oddziaty radiotoclmiozne i/ylconujg w systemie xvoJdsk OPL jedno z pod-
stawowych zadan, ktére polegta na w~dcrywaniu, rozpoznaniu i Oledzeniu
wrodlcow napadu powietrznego oraz powiadamianiu o nich aktyi-mc 6érodlci
walki OPk /tj, jednostki rakiet przeciwlotniczych, jednostki artylerii
przooiwlotniczGj oraz jednostki frontowego lotnictwa mysliwskiego/

i inno rodzaje wojsk, a takze wazniejszo obiekty ostony. ,

Aby ustali¢ potrzeby SD OPL frontu, nalezy okresli¢ mozliwosci cza-
sowe aktywTiych s$rodkéi/ walki wojsk OPL i frontowego lotnictwa mysSliw-
skiego w zalcrosie szybkiego uraichomienia i nav;igzan,ia walki. I/ymagania
czasowe w zaleresie bezposredniego postawienia zadania bojm”~ego zwia®.—
zkom taktycznym i oddziatom obrony przeciwlotniczej oln”~osSla sie wg wzo-
row :

a/ dla brygady rakiet przeciwlotniczych: .-

4. + Ve /tbps *lserz T t%Dd-yAf ASDB/I\?AF’Iot/j' o —j 73/
\%

b/ dla putku rakiet przeciwlotniczych KUB:

T d, +V_ [/t t
.d o ops strz prplot/]

V.

c/ dla putlcu rakiet przeciwlotniczych "OSA-AIv*:

T + t + t
. /v
pz SDpjrplot SD‘bat DPH¥B
d/ dla pullcu artylerii S-60:
T K + V /th« +t, mi*'t_7
° "="prplot = /6/
gdzie

czas potrzebny na postawienie zadania bojowego dla ostrzelania
celu na dalszej granicy strefy ognia /sek/;

d odlegtos¢ do dalszej granicy strefy ognia /m/;

bns czas potrzebny na bezposSrednie przygotowanie strzelania /sclc/;



~ czas potrzebny na ostrzolnnio oolu powietrznego /s/;

'S tr. |
— czas roboczy poszczegélnych stanowisk dowodzenia /s/
— iiredkod6d6 lotu oolu powietrznego /m/s/;
" - Tirysoko$6 lotu celu powietrznego /m/;
\
- promien ptaskiej strefy ostrzatu /m/;
Ip — czas lotu pocisku artyleryjskiego /s/;
S\V/C — czas poszulciwania celu przez S¥C /s/;
D - czas roboczy dowédcy PH¥I3 /s/.
PRim

2.1, Analiza mozlii/o™:ci czasowych alctywnych S$rodl<:6w wallci wojsk OPL

i fronto~fego lotnictwa mysliwskiego

a. Charakterj~stykali mozliwosci czasowe artylerii i ralciet
przeciT/lotniczych wojsk OPL

Alttualnie w uzbrojeniu jednostek rakietovryoh znajduja sie rakiety
klasy e'ziemia-powietrze" typu 3M8M2, 9MOM2 , 9M33M, wchodzace w sktad

odpowiednich zestawow "KRUG", "ICUB", "OSA-AIC". Dane taktyczno-techniczne
tych rakiet ilustruje tabela 7 i zatacznik nr 11,
Tabela ?
1 Typ Srednia Zasieg Max Putap skutecznego
l zestawu predko$é max raicie- predkos$¢ zwalczania /m/
i rakiety rakiety ty /lon/ z*wi?alczania
I m/s /promien SNP mxn. max
I dalszej m/s
e granicy
I strefy
H ________ - == razenia/ __ |
iI III M 11
I %I\/%lc'iz 1100 830 23500
1l
.
I WIUIB”B 800 24 600 30+60 10000
1
. T, SA AL
:: OSA-Al 10 25 5000

pp



Mo*liwobéci czasowo potrzebno do ostrzelania SnP oddziatéw /7ZT/

¥OPL, i frontowego lotnictwa mys$liwskiego uzaleznione od stopnia
gotowosci bojowej, w jakiej znajdujg sie te pododdziaty. Mozliwosci
te przedstawia tabela 8X/, *
Tabela 8
1 stopien gotowos$ci bojowej i »lOIUG” E— "MOJBE»-M3 N | ”OSA-Ali”
= 1 —r—
I“iz gotowosci rakiety dyzurnej % 90 s |l 70 s |8 S
1
jlZ goto\/o0s$ci bojov/ej nr 1 iL 240 s S 280 3 g 78 3
. L. fa 1
!_lZ got_c_)_wosm nr 2 z p.rzyspie 5 300 s % 340 3 ] 253 s
i szonyiii wtgczeniom 1 . 3
N __ - M- ! J |
1Z gotowosci b_OJoweJ_ rir 2 = 720 s | 440 s b sz S
Iz normalnym x;tagczeniem L 1 %
: i —
. I
iiz gotowosci bojowej nr 3 % 900 s Ji 720' 3 L )

¥ytnagane mozliwos$ci czasowo postawienia zadania /sz/ ostj.'zolania

celu z SD BR Plot /prplot/ przedstaiiia zatacznik nr 13» podstawie
ktérego przyjeto uogdélnione mozliwosci czasowe postawienia zadania

przedstav/ione w tabeli 9. ' : -

Tabela
lyp zestawu, wyso- jMozliwosci czasowe postawienia
Icosé lotu celu /m/ |

i Predkos¢ pod- i Predlcos¢ nad-

| dzwiekowa ~NP | dzwiekowa ¢NP

1 28 428D

hin”iooo \ 28 vmRM  \

I »imuUG" 1 —L,— - S
A 313 4 357 220 4 293
" e T1O00 373 4 | 280 4 353
291 4 161
321 4 191
: 385 4 162 161 174
P IIC>1OOO 415 4 192
k 257 16 "6 4 170
IM.%x 1000 290 4 151 1514| hU
x/ Opracowano na podstawi© eProtiwowozudznaja oborona” — zala”czniki

i rysunlvi do podreoznilca, s, 7, tabela 4, nr bibl, ASG - PF-791-
xx/ V licznilcu podano wielkos$ci w systemie K—1, a w miano™miku \f spo-
sobie planszotowo-fonloznym.



Artyleria przociwlotriiozn /S-60/ jo«t przeznaczona przede viszy.stlciri
,do niszczenia ~NP na matych i Srednich wysokosciach. MoAe ona z-j/alczaé
celo poiniotrzne lecgce z precUcoscia lotu do Icra/”~"odz.

/hzZ0O ni/s/ przy -wykorzystaniu ZIliP. Dano te,lctycziiO"-techniczne artylerii

przeciw3otniczOj przedstawia tabela 10.

Tobola 10
Promieii dalszej* Maxpredkos¢ |Ikitop slruto- n
{granicy strofy «zwalczania lczncs™o zwaj.- ||
razenia R /Zicm/ i-r T /ru/s/ iczania -~ @
I > ;1 max /rn/ n
=t Ji
h20

olt—;

¥ymaijane mozliwos$ci czasowe postawienia zadania ostrzelania oclu
z SD,paplot \i zaloznosci od predl-zosci lotu. celu wynosza oclpow”icdnio dla.
= 152 s, .
= 139 s*

'Vo =200 /s ~
V = 360 m/s -

T
pz
sz

Wymagano mozlivro$sci czasowe postawienia zadania akt>n-niyTii sSrodkom

walki OPL sg rézno zaleznie od predlcosci i wysokosci lotu celu iDoifietrz
nego*
Przyjmujgc dano, dotyczgce oddalenia stanowisk ogniowych od linii sty-

cznos$ci wojsk/zgodnie z zatlgcznilzieni nr 1/, wielkos¢ potrzebnego czasu

postawienia zadania, dla alctywnych $rodkéo®w walki jes$t zgodna, z tabelg. 11

Tabela 11
Ny P Wiolivos¢ rubiezy T 2 ~mchodzag.ca poza linie 1
1)
Srodlca stycznosci wojski /Is4 "y 3 n
ogniowego \i gta”b ugrviiDowania j € gta”b witasnego ‘il

nieprzyjaciola | ugrupowania i

Paramotry lotu oelti poirietrznogo ’l

V 47360 m/s i Il 21000 m

I 240"
177

I “osa" i 170

|'___s-6o * ~i42




rr

I 1 Jl :::::__::—_2_'.—_—::;—_::::»-':“’-&— 2 '
[ ;
u 1 V "~ 600 in/s N~ 1000 m przyjete !||'
I 1 I — 3000 m I
I to e 4
L
I *iaiuG ** 1 !
i 1 4* T 4i
Il “KUB ** 1 _Ig
CTT~
I 1
tt=:

Na podstawie tabeli 11 mozemy stwierdzié¢, ze najwieksze potrzeby
czasowe postawienia siadania sga zwigzane z zestawem typu IdUG i to za-
réimo na iirysoko¢ciach matych i Srednich, jak réwniez przy predlcosciach
pod i naddzZwiekowyoh. Za podstawe dalszych rozimzaii w rozprai;io doktor-

skiej przyjag.tcm zestaw ralvietoiiry KRUG. ZapoTmienio warunl®éw dziatan,
bojowych BRPlot /spetniajgc zatozenia zawarte xr zatgczniku iir 1/, po-
przez odpowiednie pole rozpoznania radiolokacyjneg-o, g”~v'arantuje sie
rowniez wprowadzenie do walki we wtasciwym czasie wszystkie pozostato
altty;mo $rodlci przeciwlotnicze ralcietowe i artyleryjskie. Ogdélne wy--
magano czasy postawienia zadania bojoiTiego dla ostrzelania cel6w powie-
trznych, zaleznie od predliosci celéw powietrznych, przedstawia tabe-
la 12,

Tabela 12

Predko$é¢ SnP ¥ymaga,ne wielkosci
czasu podczas kiero-
v;ania obiera z SD
BRPlot™/ [/s/

5 Nfi 226 4 357

N
Poddz~fiekowa 286 W iM6
Nadd i ekowa 220 4 293
~ 0 353

N~ mozliwosci czasowe frontowego lotnictwa
mysliwskiego

i/spdlczosno frontowo lotnict®wo mySliwskie ztozone z samolotow”™ MiG—=21
i wprzysztosci MiG-23 odznacza sie duzag predlcoscia, mozliwoscig dziata-
nia na duzych wysokosciach, silnym uzbrojeniom, zdolnoscig manev/roi;ania
i duzyti zasiegiem dziatania /rzedu 1200-1900 km na H = 11 kra/“~~ Moze
x/ N\l liczniku podano wielkosci dla systemu K—1, w mianowniku dla sy-

stemu foniczno—planszetowego,

xx/ PH: dr Jabtonski - przezrocze - materiat pomocniczy do szkolenia
stuchaczy ASG RP,



ono przeohto™tywaé¢ i zwalczaé pilotowe oraz niektére bezpilotowe oNP
na dalekich podejsciach.

Mozliwos$sci czasowe lotnictwa mysSliwskiego w zakresie zwalczania
SNP sg zalezne od wielu czynnilcow, a miedzy innymi od wyszkolenia, za-
t6g i stopnia gotowosci bojowej, w jakiej znajdujag sie sajnoloty.

Lotnictwo mys$liwskie zwalczajac SNP stosuje zasadniczo trzy sposoby
dziatan:

— z potozenia dyzurowania na lotnisku;

— z potozenia dyzurowania w powietrzu;

— samodzielnie poszukujgc i zwalczajgc SNP,

Vybér odpowiedniego sposobu dziatania frontowego lotnictwa mysSliw-
skiego w kazdym konkretnym niypadlcu zalezy od mozliwosci zwalczania ce-
l6w poifietrznych na nakazanej rubiezy. Zasadniczym sposobem dziatan
frontowego lotnictwa mysSliwskiego jest dyzurers-rani© na lotnisku, zwta-
szcza woéwczas, gdy mozliwo jest przechiiytywanie SNP na nakazanej ru-
biezy. Jezeli radiolokacyjny podsystem wylerywania i naprowadzania za-
bezpieczy taki sposdb dziatania lotnictwa mys$liwskiego, to tyia bardziej
jest w stanie zabezpieczy¢ sposOob dziatania jakim jest dyzurowanie w
powietrzu. Dlatego tez wydaje sie celoi/e w pierwszej kolejnos$ci roz-
patrzyé mozliwoéci czasowe LM w zwalczan.iu SNP z potozenia dyzurowania
na lotnisku w gotowos$ci bojowej nr 1, Start samolotow z poszczegdlnych

stopni gotowos$ci przedstawia tabela 13.

Tabela 13

Start z gotowos$ci bojoi™ej /min,/
Typ mysSliwca

:J\E:g_B:_Q£::::A:::§§5QE:2;::1F::Z::A:S_-_:H‘_E::_3:—:
| Tpara _
MiG-21~/ | ' t
Jklucz b 5 . 12 } do 20
[ eskadra r 8 ! 18 i
| para
MiG-23~/ L
‘ klucz bd bgXXx/
{ eskadra bd

x/ Protiwowozdusznaja oborona, nr bibt, ASG PF-791.

xx/ Materiaty DV OPK sygn, 385/79 "Mozliwosci bojowego wykorzystania
samolotéw MiG-23 mf w systemie OPL", nr bibl. ASG-019302.

xxX/ bd — brak danych.

u/ z GD - z gotowos$ci bojowej.
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Czas reakcji NS/

Tabela 15

Element dowodzenia | Czas A / i Sredr);/czas
S
CDB LM \ 30 * ko } -
=«
SD DM i 35 ks 1 ko
SD pim 30 ko (:)l- 35

= s

Soiaoh matych i1 stratosferycznych dla sajnolotéow MiG-23 zamykajg sie
w granicach:

N

Tg = 275 + /150 * k32/ ¢¥25 ¢ 707 /MiG-21/

Tg = 335 + /426 ~ 660/ 761 ~ 995 /MiG-23/

W dalszych swoich rozwazaniach zajmuje sie tylko samolotem typu
MiG-21, ze wzgledu na niemozliwos¢ zebrania petnych danych potrzebnych
dla naliczen czasowych samolotu MiG—=23 mf.

Poniewaz uzycie lotnictwa do zwalczania SNP Jest podejmowane na
szczeblu SD OPL frontu czas Tfyzod przedstawiony nalezy zwiekszy¢ o
czas reakcji stanowisk dowodzenia: CDB LM, SD DLM, ponadto nalezy
uwzgledni¢ specyfike zwalczania celu powietrznego z tylnej poéisfery,
odlegtosci NRWW™M~od lotniska, ivariant podwieszenia dodatkowego ox*az
predkos$é¢ celu powietrznego, Czas ten zostat podany w tabeli 16 opra-

cowanej na podstawie zatacznika nr 16,

Tabela 16
I Predkosci SnP 1 czas postawienia
n I zadania dla dowodzenia z CDB LM "
/372___ I
Poddzivi ekowe % 842 - 1374 “
Naddzwiekowe 1 771 - 1107

Mozliwosci czasowe LM ze strefy dyziu:'owania sa zalezne przede wszy-
stkim od dolotu do nakazanej rubiezy, a takze od czasu manewru i wyko-
nania ataku,

ac/ Uzgodniono w KTWL - pplic dr Roman Szymanski,
xx/ Nakazana n”iez wprowadzenia do walki.
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Mozliwosci czasowe z potozenia dyzurowania w, powietrzu dla MiG-21
/dane ugrupowania przyjeto zgodnie z zatacznikiem nr 1/ przed-
stawia tabela 17-

Tabela 17
V. =V,
/r1°1/ / |i % /
! Thas | Taw /sf
{ 'LP i "man*» | ~atak””
P::::::::.U::::::::1
200 J 60000 A 300 y 60-120 60-120 . '
360 I 60000 166 \ 60-120 1 60-120
L ——mmmmmmm
| 600 L@OOOO 40-40 | 100 i 60-120 l 60-120

Wobec powyzszego potrzebny czas postawienia zadania przedstawia, sie
zgodnie z tabelg 18.

Tabela 18"~

i i s -
IPredko46 ~NP | P<>~"zebny czas postawienia
i~ | zadania dla dowodzenia z /s/ il

il I B il
jn j CDB LM i SD plni o |
ij Poddzwiekowe ' 381 & 645 | 316 & 580 J%
[Naddzwielowe } 315 'i* 531 I 250 ~ 446 ]
Z poréwnania tabeli 16 i 18 wynika, ze potrzebny czas postawienia

zadania bojowego dla irontowego r lotnictwa myS$liwskiego z potozenia

Ndyzurowanie w strefie” jest Srednio dwukrotnie mniejszy,

2,2, Wymagania dotyczace parametrow informacji o sytiiacji powietrznej
w $wietle mozliwos$ci czasowych SNP, RSWP /RLS/ i aktyiynych $rod-
kéw walki PPL «

Na podstawie analizy mozliwos$ci czasowych ~NP, RSWP /PJ"™/ i aktyw-
nych s$rodkéw obrony mozna jednoznacznie okresli¢ wymagania taktyczno-

teohniczne stawiane obiegowi infonnaoji o sytuacji powietrznej dla
potrzeb SD OPL "F” w zakresie:

x/ Patrz zatacznik nr 16,
xx/ Obliczono na podstawie wzoru /?/.

xxx/ Patrz tabela 15 i 17,
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- dwa przedziaty wysokosci dla srodkéow OPL /300 500 i

3000 <« 5000 oraz Jednego dla LM /3000 5000"M"A,
- ugrupowanie BRPIlot i plra na minimalnych, w stosiinku do linii
stycznosci wojsk, odlegtosciach stanowisk ogniowych i lotnisk

/zgodnie z zat. nr 1/.

Na podstawie zatgcznikéw nrnrs 13> 174. 37, obliczono dopuszczalny

czas opoOznienia informacji o sytuacji powietrznej wykorzystujgc wzor

o/~ dys 'pz F AL /s/ /1V
gdziet
AMe =
o
AD = odlegto$s¢ RSWP /RLS/ od lotniska, strefy dyzurowania, baterii

starotwej itp, /ra/.

Wielkos¢ Srednia dopuszczalnego czasu opoOznienia informacji o sytuaciji
powietrznej obliczana na podstawie zatacznikéw nr 38 i 39 wynosi odpo-
wiednio:

a/ dla BRPlot podczas stosowania zaktécen r/lokacyjnych przez SNP;

na matych wysokos$ciach 300 - 500 m dla Vv ~ 200 m/s

30 + 65 + 100 + 45 = z« XXX/
500

Zatem dopuszczalny czas opé6znienia informacji o sytuacji powietrznej na

matych wysokos$ciach wynosi 60 sekund.

- na wysokos$ciach 3000 - 5000 m AOA 360 m/s

66+91+50f36

TO = - T T B - 6075 sek™60 s

H3000

x/ 11-300 m —wymagana dolna granica ciagtego pola rozpoznania radio-
lokacyjnego podsystemu wykrywania i powiadam!einia. | linii frontu
/Srodlci armijne/”

1-500 m - wymagana dolna granica ciggtego pola rozpoznania radio-
lokacyjnego podsystemu “iykrywania i powiadamiania Il linii frontu
/srodki frontowe/,

xx/ Zgodnie z instr. organizacji wspoétdziatania wojsk lgdowych z lot-
nictwem frontorvym w Zjednoczonych Sitach Zbrojnych panstw uczest-
nikéw W », Syg, Lot. 1836/78 pkt 38, s. 22.

xXx/ Gdy SNP nie stosuja zaktécen podsystemu rozpoznania radiolokacyj-
nego lub zalctécenia maja bardzo mata intensywnos$¢ /rzedu 3-5%
straty zasiegu wykrywania/.






Tabela 19

I
Poréimanio wielkosci czasowych LM i RLS II
¥1gllcos6 rubiezy /s/ wchodzaca w gtab ugrupoTN™a- jj
nia wojsk od linii stycznosci ¥
nieprzyjaciela witasnych
1236 % dla N360 m/s 18 138
1
1022 i dla v 2 600 m/s E 85

Wielkosci rubiezy czasoi/ego zasiggu i“ykrywania RLS
/P-19/ w warunkach stosowania przez SNP zaktécen ra-
diolokacyjnych na wysokosci lotii celu powietrznego

3000 m

279 | dla A 360 m/s ! 28
 E— S

| 68 joodle W/ GO0 mis NS 1?

Dyslcrotnosé¢ przekazy™t“ranej informacji o sytuacji powietrznej

Informacje radiolokacyjna odebrana z kilku Zrddet zobrazuje sie na
stanowisku doiiodzonia:

— w sposoOb reczny /planszetowy w ulctadzie biegunoi“rym lub prostokgatnym
siatki OP/;
- w sposOb automatyczny na wskaznikach elektronowych /réimiez w ukta-

dzie biegunowym lub prostokgtnym/Z,

Z purktu widzenia talctycznego informacja o kazdym obiekcie powietrz,
nym powinna by¢ dostarczana ze z7r6dta do SD w sposdéb ciagty lub przer-
wany z taka dyskretnos$oig, ktéra zapewnitaby uzyskanie na wskazniku
lub planszecie ciggta trase lotu. Odcinki trasy lotu obiektu powietrz-
nego na wskazniku lub planszecie nie mogg byé wieksze od skali znacz-
nikobw w danym sposobie zobrazowania sytuacji powietrznej, ¥ przeciimym
wypadku stwarza to powazne ti*udiiosci w podejmowaniu decyzji i \-istepnyin
naprowadzaniu akty”mych $"odkéo™r walki OPL i LM frontu, bowiem przy
przolcaz>avariiu irifoimiacji o danym celu powietrznym w wiekszych odste-
pach czasu, odcinki trasy b~da odpowiednio dtuzsze, a woé\fczas trudniej
przewidzieé¢, czy po danym namiarze cel zastosuje manewr czy nie. Po-

dobnie przedstawia sie sprawa z przekazywaniem ini'ormacji o celach

3/\



szybkich, gdy* przy niezmiennej dyskretnos$ci przekazywania odcinki tra~.
sy celéw beda odpowiednio dtuzsze, co utrudnia¢ bedzie dowodzenie i na-
prowadzanie, a talcze analize sytuacji powietrznej, zn-zlaszcza podczas
dziatan bojowych na matych wysokos$ciach,

Z poifyzszego i/ynika, ze iirymagana dyskretnos¢ zalezy od predkosci lo-
tu obiektu powietrznego i od sposobu zobrazowania informacji o sytuacji
powietrznej, A zatem dyskrotnosé mozna okresli¢ za pomoca nastepujacego

Wwzoru:

/uni5/

gdzie: 1~ @ dopuszczalny odcinek trasy miedzy dwoma kolejnymi meldunkami
dla danego rodzaju zobrazoiirania w/rr™» Odcinok ten dla zobra-
zowania recznego réwny jest diugosci bokéw matego kwadratu
siatki OP km/, a w przypadku zobrazowania elektro-

nicznego jest réwny znacznikom odlegtosci /1~ = 10 kn/,
- predlco$é lotu SNP/m/s/.

Dyslcretnosci przekazywanej informacji w zaleznos¢ od predkosci celéw

i sposobu zobrazowania ilustruje tabela 20,

Tabela 20
Predkcs¢ j j j b r
/m/s/ i 200 i250 * 360 1 4l0 500 600 830
! i i
Sposéb \ 1 i .
zobrazowania i s i
Zobrazowanie T, i = %
pYanszetowo |8 60 I; 48 33 29 24 20

Zobrazoi-mnie

automatyczne 50 40 28 24 20 17 12
na wskazniku

Na podstawie tabeli 20 mozna przyja¢, ze dopuszczalna dyslcretnosé
przekazywanej informacji przy maksymalnej predlcosci celu = 830 m/s -
patrz tabela 7 wynosi 12 s. System antenoiiry wiekszos$ci stacji radioloka-
cyjnych wchodzgcych w sktad uzbrojenia sit zbrojnych PRL obraca sie ze
Srednig predkoscig 6 obr,/niin, , oo daje nam 10-sekundowa zmiane sytuacji
na wskaznikach RLS, Biorgc pod uwage to dwa warunki nalezy przyjgc¢, ze

dyskretnos¢ przekazywanej informacji o sytuacji powietrznej powinna —
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Przegustowos$¢ kanatu przesytowego

Zdejmowanie i przekazywa.nie informacji o sytuacji powietrznej w sy-
stemie OPL sprowadza sie gtéwnie do przesytania wspéirzednych prze-
strzennych oraz charakterystyki o przynaleznosci i dziatalnosci wykry-
tych obiektéw w postaci tekstu lub kodu ziozonego z szeregu grup cy-
frowych sporzgdzonych przez cziowieka lub EMC. Zdejmowania i przekazy-
wania informacji ze '/-rédita do odbiorcy dokonuje odpowiedni zespdét osoéb
funiccyjnych, ktéorych mozliwos$ci sg ograniczone /patrz tabela 27, 28 i
29 i rys, 6 i 7/ iub przysztosSciowe urzadzenia zautomatyzowane, stano-
wigce tzw. system zdejmowania i przekazywania danych. Ze wzgledu na

efektywnos$é systemu OPL, obieg infoinnacji powinien odznacza¢ sie nie

tylko malym czasom opoéZznienia i odpowiednig dyskretnoscig przekazywa-
nej informacji, ale rowniez duzg wydajnoscia informacyjnag i predkoscig
przekazywania informacji przez system zdejmowania i przel*zywania da-

nych, Wymagania w zalcresie przepustowos$ci kanatéow przesytoirych wynika-
ja z ilosci celéw poTirietrznych bioracych udziat w nalocie zraasoiZanym,
oraz z wymaganego obszaru obserwacji przestrzeni powietrznej, ktory
dla szczobla frontu powinien wynosi¢ kOO km x kOO W czasie zma-
sowanego nalotu, nad pasem dziatania frontu moze znajdowa¢ sie jedno-
cze$nie do 160 celow powietrznych zo $rednig gestosScig nalotu 2-5 ce-
Ibw/minute - patrz zatacznik nr 40, o ktéorych periodycznie nalezy prze-
kazywa¢ informacje do SD OPL frontu i SD akty“”mych $rodkdii walki wg

ich potrzeb. Reasumujac nalezy przyjagc¢, ze kanatl przesytowy powinien
zapewni¢ jednoczesne przekazywanie do 160 celéw powietrznych z© $red-

ulag gestosciag nalotu 2-5 celéw na minute.

Doktadnos¢~/wiernosé¢/ przeliiazywane” infoi“macji

Obok zaleznosci, ilosciowych parametrév/ informacji o syt®iacji powie-
trznej x"azna jest jalcos¢ przekazyt/anej informacji, Z punktu widzenia
potrzeb taktycznych, system zdojmoiirania i przekazy;irania danych powi-
nien zapewhni¢ doktadnos$¢ transmisji informaciji:

- w uktadzie biegunowym nie gorsza od doktadnosci okreslenia wspét-
rzednych przez RSWP: w azymucie +.0,5~, w odlegtosci + 1000 m, w wy-
sokosci ~ 500 m;

- wo wspoOtrzednych przestrzennych /siatka OP/ ni® gorsza niz 1000 m.
Wyzej podane wskazniki doktadnosSci przekazywania informacji dotycza

wystepowania dopuszczalnych bledéw systematycznych. Nie dotyczag one

x/ Po konsultacji w Szefostwie Rojsk OPL, olcreslono na podstax”~rie da-
nych otrzymanych od doi“édcy SD OPL - ptJc dypl, Ivarol Halama.



przypadlcowycli spo™\rodov;anyctl niodok.Xad.n<i pracg os6b Tunlccyjiiyci
i zaktoéceniami wskutek niesprawnosci tych czy innych clomcntéw urzc~

dzeii systemu zdejmowania i przekazywania danych,

2.3. Wnios k.

1, Skuteczno$¢ systemu OPL jest zalezna nie tylko od mozliwos$ci cza-
soifych aktywnych $rodkéw walki OPL i LM frontu, mozliwos$ci radioloka-
cyjnego podsystemu t~"krywania, ale réwniez od mozliwosci czasowych
obiefju inforroacji. Jezeli mozliwosci czasowe LM, rakiet i ax'tylerii
p/ lotniczej oraz RSWP /RLS/ sg na danym etapie zdeterminowane aktual-
nym stanem techniki lotniczej, rakietowej i radiotociinicznej oraz po-
ziomem \iysZ2dcolenia wojsk OPL i LM frontu w zalcresie ich uzycia, to po-
zostaje koniecznos$¢ sprecyzowania wymagan, jakim powinien odpowiadaé
obieg informacji o sytuacji powietrznej w swietle aktualnych i perspe-
ktywicznych mozliwosci: SnP, aktywnych s$rodkéw walki i $rodkdiir radio-
lokacyjnego wykrywania.

2X/ Uwzgledniajac aktualne i perspektywiczne mozliwos$ci SNP,

aktyimyoh s$rodkéw walki oraz mozliwosci stacji radiolokacyjnych, obieg
informacji w eeJ.u zabezpieczenia skutecznej OPL powinien spetnia¢ na-
stepujgce wymagania:

a/ dopuszczalny czas obiegu informacji nie moze przekroczy¢ 60 s
w relacji hLS - CRR frontu.~SD alctyxvnych $rodkéw w alki;

b/ dyslcretnosd przekazywanej informacji o sytuacji powietrznej po-
winna viynosi¢ - 10 sj

o/ przepustowosé¢ kanatu przesytowego poifinna zapewnié¢ przestanie
itiformacji do 160 celéw powietrznych, a w wypadlcu wiekszej ilo -
Sci celow powietrznych ~ zapewnié¢ ich przekazywanie poprzez
zgrupovrywani e ;

d/ system zdejmowania i przekazywania danych powinien zapewnic
doktadnosé transmisji i przetwarzania informacji o sytuaciji
po%vietrznej ;

- w utitadzie bicgwiowym - nie gorsza od doktadnosci okres$lania
wspotrzednych przez RS¥P /RLS/> w azymucie jh 0,57;
w odlegtosci 1 kra w wysokos$ci + 0,5 km;

- we wspoétrzednych prostokatnych /przestrzennych/ —nie gorsza
niz + 1 km.

X/ 1™rzekousultoivnhno i uzgodniono z dowdédcg SD OPL ptk, dypl. Karo*
Ibm Halama, oraz z odpowiednimi osoband w Szefostwie V«PI® Przed-
staA/ione parametry obiegu informacji zostaty zaakceptowane.



3. ANALIZA | OCENA AJCTUALNEGO ORAZ PERSPEKTWICZNEGO ROZMOQOJU SRODKOW

AUTOMATYZACJI | ROZPOZNANIA Z PUNKTU WIDZENIA POTRZEB STANOWISKA
DOWODZENIA OBRON-* PRZECIWLOTNICZA FRONTU

Obrone przeciwlotniczg organizuje sie wspolnym wysitkiem sil zbroj-

nych poprzez wtaczenie ich $rodkéw przeciwlotniczych w jednolity-sy-

stem obrony przeciwlotniczej frontu, przy czym gibwng role w tym syste-

mie spetniajag sity i Srodlci obrony przeciwlotniczej wojsk operacyjnych

/patrz rys. 1/.

Rys, 1, Elementy skladowe i ich sprzezenia w jednolitym systemie
obrony powietrznej
Jak wynika z rysunlcu nr 1, w jednolitym systemie OPL nalezy wy-
odrebni¢ podsystemy:
- rozpoznania nieprzyjaciela powietrznego;
- ognia przeciwlotniczego powigzanego z dziataniajni lotnictwa
[ mysliwskiego;
- dox;odzonia obronag przeciwlotniczg* ;



Podsystem rozpoznania nieprzyjaciela powietrznego traktuje si”®
jako zespot sit i Srodkdéw rozpoznania zorganizowany do wykrywania, Sle-
dzenia i idontyfikacji SNP, w obszarze obserwacji przestrzeni powietrz-
j # natyctuiiias towego powiadamiania ak-tyi*rnycli srodkow walki OPL x Wojsk
w celu podjecia z nimi na czas, Walki i zastosowania przedsiewzie¢ pow.

szoclinej OPL /patrz rys. 2/.

Rys, 2, Podsystem rozpoznania nieprzyjaciela powiotrZaiogo — e3.ementy
sktadowe i ich sprzezenia
Na sity i sSrodki radiolokacyjne /traktowane jako podsystem rozpoznac

nia radiolokacyjnego/ sktadajg sie z kolei zespoty /patrz rys, 3/.

jp Do
odbiorcy

hys. 3. Elementy sktadowe Si ich sprzezenie w podsystemie rozpoznania
r/lolcacyjnego

Zg wzgledu na zadania rozwigzyivane przez podsystem rozpoznania ra-

diolokacyjnego, warianty organizacji i potrzeby sprzezonych z nim in-
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nych podsystemow, stanowi on podstawowe /zasadnicze/ 6rédio informacji
0 sytuacji powietrznej.

Podsystem rozpoznania i*adiolokacyjnego tworzg oddziaty 1 pododdziaty
radiotechniczne szczebli operacyjnych i taktycznych, wyposazone w rozne
t>T>y nowoczesnych stacji radiolokacyjnych o réznych danych taktyczno—
toohnioznych. Sprzet ton odporny na zalctécenia radiolokaOyjne charalcte-*
ryzuje mozliwosci wyloryitfania celow powietrznych na duzych odJ.egto”~ciach
1 w réznych przedziatach' “rysokosci, Do Tyylcrywania celéw powietrznych

wykorzystuje sie ponadto urzgdzenia radiolokacyjne, telewizyjne, radio-

pelengacyjne i optyczno-wzrokowe znajdujgce sie w oddziatach i podod-
dziatach rakiet i artylerii przeciwlotniczej.
3.1, Stan i mozljwodéci podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego wspét-

dziatajacych wojsk

Wspotdziatanie innych rodzajow wojsk z wojskami obrony przeciwlotni-
czej frontu w zakresie rozpoznania $rodkéw napadu powietrznego obejmuje:
— planowanie wspélnych dziatan na okres zagrozenia, poczatkowy okres woj-

ny oraz w toku dziatan bojoT”ryoh;

—uzgodnienie rejonow rozwiniecia wspotdziatajgcych sit i $rodli.éw roz-
poznania radiolokacyjnego SnP oraz ich sposobdéw dziatalij
—organizacje wylcry™ ania SNP i wzajemnego powiadamiania o sytuacji po-

wietrznej.

3.1.1. Stan i mozliwosci podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego wojsk

radlotechnioznyoh obrony powietrznej kraju przewidyi-;o.ny w la-

tach 1980-1.Q§§

W wojskach radiotechnicznych OPK rozpoczeto wprowadzanie nowszych
systemoéw zautomatyzowanych. Jeszcze w biezgcej pieciolatce na CSD OPK
zainstalowany zostanie system ALMAZ, ktéry pozwoli zautomatyzowaé naj-
bardziej pracochtonno procesy przekazywania, opracoii\ryi-;ania i przetwa-
rzania infoxTiiacji, a -talcze wykonywaé szereg obliczen zx/igzeriych z prog-
nozowaniem 1 okreslaniem powstajgcego ukiadu sit. System ten pozwoli
na 2-3-lcrotne 2rwiekszenie iTydajnosci SD w zakresie ilosci jednoczes$Snie
prowadzonych celéw oraz zmniejszenie opoé6znienia informacji o sytuacji
powietrznej™n.

Projekt zautomatyzowanego systemu Wojsk OPK przedstawia zalgczniic
nr itl,

x/ M ateriaty ze szkolenia zbiorowego kierowniczej kadry WOPK - ~vylctad
dowdédcy Wojsk OPK, nr bibl. ASG 01097M9.
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Plan rozwoj™ Wojsk OPK zaktada w wojskach radioteclmicznych ~ po-
przez wprowadzanie noweg™o sprzetu - obnizenie dolnej granicy na zasad-
niczych kiorundcach o dalszo 100 m oraz podniesienie gérnej granicy po-
la do 57+000 ni /zestaw K-66/, Wprowadzenie sprzetu automatyzacji na po-
szczegb6lnych szczeblach organizacyjnych,zaktada dwukrotne zwiekszenie
ilo6ci jednoczes$nie prowadzonych celéw i skrécenie czasu obiegu inlor-
macjl o sytuacji powietrzu''d /patrz zat, ni' ~l/. Wojska radiotechnicz-

ne w sktadzie brygad czesciowo juz dysponujg zautomatyzowanymi poste-

runkami szczebla batalionowego i posterunkami szczebla kompanijnego.
Zmiany dotyczgace stanu i mozliwosci bojoTfych dotycza przede wszyst-
kim 5

- zwiekszenia mozliwos$ci bojowych poprzez automatyzacje;

- NMuspra-tmienia dowodzenia i zabezpieczenia dziatan bojowych.

Doktadniej moéwigc, zmiany te miedzy innymi dotycza, wproxv~adzenia
zautomatyzowanych systemoéw opracowyi/ania informacji o sytuacji na
szczeblach talctycznych i operacyjno-taictycznych. Realizacja wyzej wy-
mienionych przedsiewzie¢ po wprowadzeniu zestawow, WoZDUCH-1M, DU]MAJEC,
CYBER, AtiflAZ-2 i 3, pozr~foli osiagna¢ nastepujacy stan i mozliwosci bo-
jowe :

- brygady radiotechniczne bedg dysponowaty zautomatyzowanymi-posteruri—
kami szczebla batalionowego i kompanijnego oraz posterunlcarai sls:j:'yte-
go pola szczebla batalionowego;

- ziniekszy sie doktadnos¢ przekazywanej informacji o sytuacji powietrz-
nej 3 *6 razy;

- zwiekszag sie liczby jednoczesnie przekazyiiranych celév/ powietrznych *;
z SD krt do SD brt o h cele, z SD brt do SD BRT o 18 celdw;

- skréci sie czas obiegu infoimiacji,o sytuacji powietrznej ' : z SD krt
do SD BRT o okoto Z min. 36 sekund, z SD BRT do CSD OPK o okoto 2 minut-

Zautomatyzowany zestaw DWAJEC DS-1 1 /RPT-11/ i DS-21 /RPT-21/ wspol-
nie zo starym systemem KOZDUCII—p bedzie spetniat funkcje systemu wbZ—
DUCIi-IM w zakresie obiegu i opracowywania informacji radiolokacyjnej na
szczeblu krt i SD brt /PiSD/.

Obiekt DS—11 wraz z aparaturag ASPD stanowi wyposazenie techniczne
kompanii radiotechnicznej 1 niiedzy innymi zapeimia™”™'/j
- wspoOtprace ze szczeblem nadrzednym za pomocag dwoéch kanatéw telegrafi-

cznych z szybkoscia 60 lub 300 bodoéow;

X/ Czernow - "Problemy podziatu kompetencji miedzy poszczegé6lne szczeble
dowodzenia t*ojskami OPK w Swietle perspektywy rozwoju sSrodliow walki
i automatyzacji" — rozprawa doktorska.

xXx/ Pozostato daT”e charakteryzujgce obiekt«, patrz zat, nr hZ.



- $lodzoniG nie wiecej niz 10 obiektéw przy wspoOtpracy z A3PI>;

- Sledzenie 5-7 obiektéw przy samodzielnym wykorzystaniu DS—11;

- przekazywanie wspoOtrzednych x, y z kazdym obrotem anteny IILS /co
10 s/, natomiast inne parajnotry przekazywane sga w momencie ich
zmian;

- dyskretnod6 przekazywanych wspo6trzednych x, y - 0,587 km;

- zakres przekazywanych predkoooi 0*1-572 km/godz. z dyskretnoociag
36 lan/godzineg;

- zakres przeka$zywanych wysokosci 04-64000 metréw z dyskretndéscia co
250 motréiv; ~

- proraieii obserr~acji obszaru powietrznego 150 lub 300 km:

- przokazyivanie na SD brt danych o 10 obiektach oraz 2 nosicieli urzg-

dzen zalcl6écajgcych,
>

Obiekt DS-21 wraz z aparaturg T/P-02 stanowi Tvyposazenie techniczne
brt OPK i miedzy innymi zapewnia™*";

- pétautomatyczne Sledzenie 32 obioktdéii /bez ASPD brt/;

- automatyczne przekazyi®™anie na SD BRt danych o 32 obiektach;

- przekazynifanie informacji o sytuacji powietrznej z dyslcretnosoia
10— io sokundowg;

- dyslcretno$¢ przekazyiiranych wspotrzednych x, y - 1,174 km;

- przekazywanie wysokos$ci w zakresie 04™6k000 m z dyskrotnosScig co
250 metréw;

- automatyczne przyjmoxiranie i zobrazowanie 60 obiektéw z powiadamiania
i 2 X 18 obiektéow z wspoétdziatania oraz 3x10 obiektéw z meldotirania
od podlegtych pododdziatOTir;

- automatyczne przekazyiyanie 2x18 obiektéw w ramach wspodtdziatania
i 18 obiektéw do APN;

- ekstrapolacje potozenia i $ledzenia obiektéw o czas 149 minut;

- zobrazowanie dla danego obiektu historii jego lotu /12 ostatnich

potozen/.

Zautomatyzowany system »¥QZDUCH-IM» przeznaczony Jest do automa-
tyzacji obiegu informacji radiolokacyjnej od szczebla kompanii r/tech-
nicznej do SD ICOPK acznie i do dowodzenia lotnictwem mysSliwskim,
System ton zapewnia:

- zautomatyzowany zbidér danych o sytuacji powietrznej o celach lecg-
cych z v~4500 km/godz. i na Il ~*4000 ra z btedem sSredniokwadrato-
wm (T = 1,2+1,5 km /wg wspotrzednych pitlaskich/;

- ekstrapolacje wspodtrzednych na czas przekazyimnia ich wszystkim od-

2 dyskrotnoscig 10 s /tylleo dla celow niemaneii“rujgcych/;

x/ Pozostate dane charakteryzujgce obiekt, patrz zat. nr 42,
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— automatyzacje' stawiania zadaii bojowycli dla podloglycli stanowisk dowo-
dzenia oraz zbierania od nich meldunlcw o gotowosci bojowej i rezul-
tatach dziatan;

- zautomatyzowane naprowadzanie mysliwcéw na cele lecgce z predkoscia
3600 km/godz. /ogranicza lASICAD/ i na Il 32 km z P = 0,76 wedtug
Inrorinacji wtornej x, y /w systemie "I/0ZDUCH-IP" z P = 0,3-0,4 wg
informacji wtornej a wedtug informacji pierwotnej wprost ze wskazni-
ka z P =0,7/7;

- zautomatyzowane wskazywanie celéw dla dywizjondw ogniowych z prawdo-
podobienstwem: P = 0,81 dla celow niemanewrujgcych i P=0,77 dla celbéw
manewrujacych;

- zautomatyzowane okreslanie wspoétrzednych Zrédet zakidécen metodg pe-
lengu do 10 celéow z biedem Sredniokimdratowym ($'= 2,3 *» 2,5 km na
szczeblu SD plm i SD KOPK;

- zautomat;j'~owane opracowywanie infonnacji radiolokacyjnej o 60 obiek-
tach /ho celach i 20 wtasnych/ jednocze$nie;

- przeliczanie odlegtosci pochytej w poziomag.

Prawdopodobienstwo wskazania celdéw dla dyifizjon6xtf ognidwych jest

na tyle wystarczajgce, ze cel bez poszukiwania ukaze sie na wskaZzniku

SNR po witgczeniu energii wysokiej czestotliwos$ci. Btad S$redniolcwadra-

towy wspotrzednych x, y wynosi okoto km,
¥ sktad zautomatyzowanego systemu "¥0ZDUCH—M” wchodza obiekty:

WP-01M, ¥P-02M], ¥P-04M, ¥S-11M i WP-15* Dane taktyczne-techniczne tych

obiektow w zakrosie opracowywania informacji o sytuacji powietrznej

i mozliwosci poszczegdlnych obiektéw przedstawia zatacznik nr 42,

Zestaw QYBER - wykorzystywany w perspektywie na SD KOPK /BRt/ -
patrz zatacznik nr 41| przeznaczony jest do zautomatyzotiranego zbioru
i opracowania informacji radiolokacyjnej na szczeblu SD KOPK /SD BRt/
realizujagc podobne funkcje spetniane V tym zakresie przez obiekty
VS-11M i ¥P—15M systemu ¥0ZDUCH-"1M™, Obecnie znajduje sie w stadium
opracowywania 1 badan re9|izowanych w ¥AT,

System WEKTOR - 2¥E przeznaczony jest do'automatyzacji zbierania
i przetwarzania informacji o sytuacji powietrznej niezbednej do dowo-
Ndzenia wojskami rakietowymi OPK.

Jednym z trzech zasadniczych grup. urzadzen systemu jest aparatura

do zbierania i opracowywania infonnacji radiolokacyjnej z systemu ¥0Z—
DUCH, aby miata posta¢ dogodna do rozwigzywania zadan i podejmowania
decyzji o zwalczaniu celéw powietrznych przez doar — tzw. PORI

/Punkt Opracowania Radiolokacyjnej Informacji/,

x/ Pozostate dane — patrz zatgcznik nr 42,
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Zgodnie z treboig rozprawy zostanie rozpatrzona tylko aparatura
rORI /patrz zat, nr PORI umozliwia odbiér, obrdébke, zobrazowanie
i wydawani®© inTorniacji radiolokacyjnej z dyslcretnoscig 10 s o ™0 obiek-
tach powiotrznychp pojedynczych lub grupowych nirykonujgoych lot z
V AM000 Ictii/godz. na Il ~/f0O000 m z D ;21600 lon. Zroédtami informacji ra-
diolokacyjnej dla PORI sga obiekty ¥P-—O1M i WP—O2M systemu li0ZDUCIX-.1?i
/patrz zat, nr kh/”

3.1.2, Stan i mozli\fo$ci rozpoznania 06rodlcow napadu powietrznego przez

podsystem rozpoznania radiolokacyjnego Marynarlci Wojcimej
w latach 1980- 1985

V ostatnich latach Marynarka T/ojenna przeszta istotne zmiany, jednak
pomimo znacznego zwiekszenia sit i srodl%:6w OP oraz ich mozliwos$ci bojo-
wych nie jest w stanie zapewni¢ sobie samodzielnej i skutecznej obrony
przeciwlotniczej. Ostona sit floty w bazach, miejscach rozsrodkowania
oraz w przybrzeznej konainikacji jest realizowana sitami OPL z wykorzy-
staniem lotnictwa mysliwskiego frontow i z wzglednieniem mozli®iiosci
systemow wylcrywania, wskazyi®ania celé6w i naprowadzania lotnictwa mys-
liwskiego, PomysSlne dziatania sit floty na nadir*orskich kierunliiach ope-
racyjnych YW”7agajg doktadnego xirspotdziataiiia flot i wojsk OP sojuszni-
czych armii, ostaniajacych dang flote. Szczeg6lna Lwage nalezy zwrécié
na dobre zgranie systemu wykryi®“rania i wskazyiirauia celdw z zadaniem wy-
korzystania przeciwlotniczych $rodkéiir okretoifych zaréimo w interesie
ogb6lnego systemu OP, jalc i* dla samoobrony okretéw.

Dla OPL frontu szczegdlnie waznego znaczenia nabierajg informacje
ze $Srodkdéw radiowego rozpoznania flot prowadzacych obseniracje przeciv/-

nika na duza gtebokos¢ oraz dane uzyslciwane przez samoloty, okrety pod-

wodne i nawodne majgce na poktadzie aparature rozpoznania radiotechni-
cznego i radiolokacyjnego. Dane te moga zawiera¢é wiadomosci o sktadzie
bojowym, miejscu i czasie podejscia uderzenimvych zwigzkéw lotniskowcoéw

do rejonéw mozliwych dziatan lotnictwa pokitadowego na danym Kkierunivu
oraz o starcie pociskéw i lotnictwa. Dowoddztwo liarynarki I/ojennej moze
otrzymac¢ zc zrddet rozpoznania OPL frontu dane o sktadzie bojoiirym i
ugrupowaniu SNP, ktérych dziatania sa mozliwe na danym kierunlcu i na
obiekty Marynarki Wojermoj, Przekazanie informacji z rozpoznania o sy-
tuacji powietrznej od sit i $rodJdcow marynarki wojennej na SD OPL frontu
odbywa sie przez posterunldL OPL floty i baz marynarki wojennej.

System rozpoznania radiolokacyjnego OPL marynarki «'ojennej oparty

Jest na stacjach MU-302, ktore nie okres$lajg wysokosci lotu celu, Uzupet-
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nleniem systemu Jest prowadzone rozpoznahnie za pomocg stacji znajdujg-

cych sie na punktach obserwacji wzrokowej i technicznej /POW i T/, kto-
rych zasadniczym zadaniom jest wskazywanie i rozpoznanie celé6w nawod-
nych”n,

Alctualny system rozpoznania radiolokacyjnego marynarki wojennej jest
nieprzydatny dla potrzeb OPL frontu.

W zwigzku z takim stanem rzeczy przewiduje sie w latach 1981-1985
i 1986-1990 dokonaé¢ zmian organizacyjnych i wyposazenia w sprzet '~
Istniejgce stacjonarne POWIT nalezy wyposazy¢ w uniwersalne stacjo ra-
diolokacyjne obserwacji nisko lecgacych celow powietrznych i celéw na-
wodnych typu NIJR wersji brzegowej. Ze wzgledu na obecne rozmieszczenie
POWIT oraz potrzeby perspektyiiricznego systemu OPL baz i portéw v/prowa-
dzane stacje radiolokacyjne powinny posiada¢ duze mozliwosci wylcrywania
SNP: i tak na wysokoéci 50 ra zasieg wykrycia —60 km, a na Tfysoko$oi
300 m - 100 km. Zbierani© iniormacji o sytuacji powietrznojopraco”iry-
wanio, przekazywani© i zobrazowywanie jej na SD flotyll powinno by¢
zautomatyzowane, ¥ tyra celu przewiduje sie wprowadzenie systemu zauto-
matyzowanego typu LEBA * bedgcego odpox/iednxkiem systemu DUNAJEC,
Przeanalizowana na SD flotylli sytuacja powietrzna bedzie przekazyivana
na SD M¥ i odpoxviednich P{SD OPK, SD flotylli powinno réwniez mie¢ moz-
liwos¢ wiltaczenia sie w zautomatyzowany system przekazywania danych o
sytuacji powietrznej odpowiedniego PISD, natomiast SD powinno posia-
da¢ mozliwos¢ odbioru informacji o sytuacji powietrznej z SD KOPK.

Planowane jest uzupetnienie stacjonarnego systemu pev/ng liczbg sta-
cjonarnych stacji radiolokacyjnych typu NUR nadajgcych sie do transpor-
tu okretami desantowymi, ¥ czasie wykonytvania zadaii z wltasnego teryto-
rium stanowityby one rezerwe na uzupetnienie strat powstatych w toku
dziatan bojowych lub w systemie stacjonarnym, a po przejsciu do bazowa-
nia w strofie Ciesnin Dunskich umozliwityby zorganizowanie odpowiednie-
go systemu obsei™acji przestrzeni powietrzne

¥ stosunku do okretéw znajdujgcych sie na morzu gt6"mag role w ich
systemie obserwacji radiolokacyjnej spetniatyby okrety OPL /dozorowce
radiolokacyjne/ — z© wzgledu na potrzeby ogniowe. Okrety te na kierun-
ku nadmorskim zwiekszatyby zasieg wykrywania SnP, a zatem zw”ekszatyby

deficytowy w obecnych warunkach czas dyspozycyjny /T /, ktor™- mozna

dyspo
obliczy¢ ze wzojru:

x/ Dano otrzymane podczas konsultacji u szefa OPL W kmdr, dypl,

Pawotko,

XZ/ '<Problemy kompleksowego rozwoju systemu OPL M¥ na lata 1981-1985
i 1986-1990".

xxx/ Planuje sie wdrozeni®© tego systemu w powigzaniu z ASUF w latach
1985- 1990,

xxxx/ Prowadzone sg badania na okrecie”™ badawczym Max, ¥o0j,

)



Vsp. ="'ci " "C2 - /17
~dysp. N . - /7'37/

£i:dzle: ozas lotu B5NP w strefde Tfykrywania dozorowcéw radiolo-
kaoyjnych Z/olcretéw OPL/]j

TN2 « ozas lotu SNP w strefie ewykrywania RS¥P /RP¥/ brzeg”~o-
wyoh;

T « czas reakcji systemu OPL,

Najlepsze ich iirykorzystanie' dla potrzeb rozpoznania radiolokacyjne-
go uzyskuje sie "woéwczas, gdy sie Je rozmieszcza na odlegtos¢ podwdjne-
go zasiegu wylcrywania ~NP lecagcych na matych “wysokosciach - od lin ii
brzegowej, co zostato przedstawione na rys, 4,

Okrety te rétwnoczesnie bytyby pmiktami naprowadzania LM, a wiec
ich wyposazenie musiatoby zapewni¢ wykrywanie ~NP w calym przedziale
ewysokos$ci z mozliwoscig okreslenia wszystkich parametroiw lotu celu,

Do "Wyposazenia tych okretow przewiduje sie wersje okretowg stacji ra-
diolokacyjnej typu NUR. Dane o sytuacji powietrznej bedag przekazywane
na SD W i SD zespotdéw okretow, ¥ skitad wyposazenia pozostatych olcre-
tow majg wejs¢ uniwersalne stacje radiolokacyjne "wykryiwania SnP na ma-
tych iifysokos$ciach i celéw nawodnych; dane o sytuacji powietrznej beda

przekazyiwane na SD zespotow okretéow lub bezposrednio na okret OPh,

Rys.4 Wykorzystanie dozorowcow radiolokacyjnych
w podsystemie rozpoznania radiolokacyjnego
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Zastosowanie na okretach OPL zautomatyzowanego systemu pozwoli oceni¢
stan zagrozenia i kompleksowo wykorzysta¢ wszystkie okretowe i bierne
drodki przeciwlotnicze zespotu,

Wprzysztosci system ten powinien ponadto posiada¢ mozliwos¢ witgczenia
w jogo sktad uniwersalnych stacji radiolokacyjnych zamontowanych ua

smigtowcach lub samolotach.

Z rozwazan przeprowadzonych w podrozdziale 3.1 wynikajg nastepujaco

wnioski;

1, Parametx*y informacji o sytuacji powietrznej opracowywane przez
zautomatyzowany podsystem rozpoznania radiolokacyjnego wojsk radiotech-
nicznych obrony powietrznej kraju odpowiadajg potrzebom stanowiska do-
wodzenia OPL frontu, Sredniolcwadratowy btad okres$lania wspéirzednych
X i y, dyskretnos$¢ przekazynranej informacji o sytuacji powietrznej
oraz Sredniokwadratowy btgd ekstrapolacji jest zgodny z wymogami SD
OPL " F», i

2, Praktyka wykazata, ze zautomatyzowany system DUNAJEC /produleeja
krajowa/ moze wspoitpracowac¢ z systemem WOZDUCH-1M i WEKTOR - 2WE,

3, Podsystem rozpoznania radiolokacyjnego wojsk radiotechnicznych
obrony powietrznej kraju na obecnym etapie /przy niezautomatyzowaniu
pozostatych rodzajow wojsk/ dziata w uktadzie zamknietym, aczkolwiek
moze dziata¢-w uktadzie pozasystemowym,

4, Na obecnym etapie rozwojowym podsystem rozpoznania radioloka-
cyjnego Marynarki Wojennej jest bardzo mato przydatny do wykorzystania
przez inne rodzaje wojsk. Wprowadzenie zautomatyzowanego systemu LEBA
pozwoli na wzajemnag wymiane informacji o sytuacji powietrznej pomiedzy

wspotdziatajgcymi wojskami a Marynarka Wojenna,

3.2, Stan i mozliwosci podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego wojsk
obrony przeciwlotniczej i lotnictwa frontowego w latach 1980-1985
3.2.1, Stan i mozliwosci rozpoznania radiolokacyjnego zwigzkéw takty-
cznych i oddziatéw rakietowych oraz artylerii przeciwlotniczej

wojsk obrony przeciwlotniczej

Pankty dowodzenia obrong przeciwlotniczej stanowiska dowodzenia
P®plotj stanowiska dowddpzo-obserwacyjn© dpwdodcétt baterii, a nawet do-
wodcéw Srodkdéw ognipwyohj pzyli wszystkj.© ©lementy systemu dowodzenia
OPL ZT nmszg otrzymywac¢ Informaoje o sytuaciji ppwiotrznej'. Niektore
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elementy systemu moga je otrzymacé¢ had'z w formie wskazania celu, badz
Jako zadania ogniowo /bojowo/, PD OPL ZT otrzymuje”™ dano o sytuacji po—
wietrztiej z wtasnej RSWP, SD OPL. "A” oraz w RS¥P '.wiasnego prplot
/paplot/. Jak réwniez w niektérych sytuacjach z najblizszego RPW/ "A".

Ra podstawie zatozenn rozwoju sit zbrojnych i zarzgdzenia szefa Szta-
bu Generalnego WP PF 39/0por. z dnia 9.9. 1978 r, zostata opracowarxa
koncepcja zaopatrzenia wojsk OPL w wozy dowodzenia i urzadzenia automa-
tyzacji w najblizszym piecioleciu i do 1995 r. /patrz zat. nr hé6/,

Duze zmiany Jakosciowe na szczeblu ogélnowoJdskowego ZT bedg nastepo-
waé po 1981 r. w ~iryniku wprowadzenia catkowicie zautomatyzowanych ze-
stawow rakietowych typti "OSA". Do kierowania nimi na szczeblu baterii
i publtu wykorzystuje sie w ZSRR Z¥D t™pu PU-12. VWV systemie PASM/ pro-
ces kierowania tymi zestaxvami moze by¢ realizowany przez Z¥D "LOWCZA"
produtccji krajowej. Ponadto od 1982 r. planuje sie wprowadzenie do kom-
panii dowodzenia szefa OPL ZT nowych typow RS¥P "NUR-21" z aparaturg
ASPD o0 znacznie v/yzszych w porownaniu do obecnych RS¥P parametrach tak-
tyczno-technicznycli, zwtaszcza w zakresie wykrywania SNP na matych wy-
sokosciach. Aparatux'a ASPD tych stacji zapewnia pétautomatyczne okres-
lenie i automatyczne przekazywanie danych o wykrytych obiektach powie-
trznych. Procesy informacyjno-docyzyjne na PD OPL w olo?esie poprzedza-
jacym wprowadzenie PASU¥ bedg realizowane sposobem foniczno-pl®"mszeto-
wym na bazie UD-"H, Sukoesytme zaspokojenie potrzeb ogolnowojskowego
ZT nastagpi po roku 1984 w wyniku wprowadzenia do eksploatacji -w miej-
sce ¥D-41 i 43 - Z¥D - "LOWCZA".

¥ pullcach rakiet "KUB" i brygadzie rakiet "KRUG" rozpoznanie radio-
lokacyjne, dowodzenie i kierottanie ogniem nadal bedg realizowane za *“
pomocag zautomatyzowarzb}/ch zestawow "ICRAB",

Tak wiec wszystkie kierunki rozwoju wojsk OPL na szczeblach takty-
cznych i aktyivhych sSrodkow walki zmierzajg do zautomatyzowanego syste-
mu wojsk OPL "PASU17". Praco nad budowag i oprogramowaniem PASIfiv prowa-
dzi sie pod kierownictwom Dowoddztwa Zjodnoczonych Sit Zbrojnych od
1974 r. ¥ maju 1978 r, w czasie kolejnego posiedzenia KPO R¥PG zostat
zorganizowany pokaz PASUI/ dla szczebla taktycznego pod lcryptoniniem
"MANT*¥R" ; w jogo sktad wchodzi siedem podstawowych wozéw dowddczo-szta-
bowych ¥DSz /KSzH/ — 11 ~ 17. Strulcture tego systemu przedstawia zatg-
cznik nr 47. V/edtug osSwiadczenia gtownego konstritictora PASUI/, zastoso-
wanie S$rodlcow automatyzacji i tacznosci w demonstrowanych wozach iutioz-
lixvia 8-12~"-larotnlo slcrécenie czasu opracowywania itii'ormacji o sytua-

cji powietrzTiej, Omawiane wozy dzieki zastosowaniu S$rodltow transmisji

x/ Biuletyn Informacyjny nr 2/129/, nr bibl. ASG 010353, s, 35.

48



danych pracujgcych z automatycznym utajnieniem inTormacji radiowych,
radioliniowych i przewodowych kanatéw tgcznosci przekazujg infox*raacJde
z szybkoscig modulacji 50-1200 Dd. PASW zapewnia efektywne kierowa-
nie obrong przeciwlotniczg ZT, czyli stwarza szefom OPL oraz dowdédcom
pododdziatow i $rodkéw OPL warunlci petnego ich wykorzystania zgodnie
z mozliwosciami i wtasciwosciami, .
Zapewnienie mozliwosci efektywnej realizacji celéow, do jakich prze-
znaczony jest PASUW OPL ZT osiggniete moze by¢ gtdwnie poprzez:
- automatyzacje procesd6w zbierania, przetwarzania, zobrazowania
i przesytania danych o sytuacji powietrznej w relacjach miedzy'
Nerddiarai tych danych - PD /SD/ a sSrodkami ogniowymi j

- automatyzacje zbioru, przetwarzania i wykorzystania danych o
alctualnym stanie, potozenia i mozliiiosciach bojowych sSrodkéw
OPL ZT,;

- odcigzenie o0s6b funkcyjnych od najbardziej pracochtonnych czynno-
Sci, a gtdbwnie od czynnosci obliczeniowych, kalkulacyjnych itp, -
wydtuzajgcych czas reakcji systemu, a skupienie gtéwnego wysitku
na wypracowaniu decyzji na podstawie danych iiiC;

- zapewnienie elementom systemu OPL normalnego funkcjonowania w dy-

namice dziatan wojsk operacyjnych.

W06z dowodzenia PU-12 /produkcja radziecka/ przeznaczony jest do za-
pewnienia kierowania dziatalnoscig bojowg sit i Srodkow OPL ZT,a szcze-
g6lnie pododdziatami armat ZSU-23-~f /ZU-23-2/ i rakiet OSA i S-1 zardéw-
no. w czasie ich dziatan z SO, jak i w ruchu. Speinia on zasadniczo

dwie funkcje: n
- jako punlitt dowodzenia /PD/; "
- jako pmikt przekazyimnia danych o sytuacji powietrznej, tym
i charalcterystyk celéw oraz niektérych sygnatéw i komend, wskaza-

nia celéw itp,»
Istniejg techniczne mozliwosci podtgczenia do Z¥D PU-12 RS¥P typu
P-15» P~t8 i P-40 wyposazonych w specjalne bloki.

yP PU». 12 zapeiynia;
- w kanatach aparatury zdejmowania i przekazywania danych /ASPD-12/

zobrazowanie sytuacji powietrznej na wskazniku typu "STRZALA"

w czes$ci nadawczej na podzakresie 100 i 50 km, w czes$ci odbior-
czej - na zakresie 25 Inn; '
- mozliwos¢ uwzglednienia paralaksy — maksymalna odlegtos¢ miedzy
/D a m « 100 km;
x/ WD "N” w6z dowodzenia — czes¢ nadawcza,
VD "0" w6z dowodzenia — czes¢ odbiorcza.
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- przekazywanie datiych w kanatach telekodowych ASPD-12 na odieg;-
tonot z wykorzystaniem r/staoji h-"07 —do 15 z wykorzysta-
niem linii przesytowej - do6 15 km;

— przekazywanie danych w klasycznym reiisiraie z wykorzystaniem radio-
stacji na odlegtosé: radiostacji R-111 - do 35 km, radiostaciji
n~113 - do 17 km;

- przekazanie w kanatach ASPD-12 - ("0 stow/min. /stowo ASPD-12 za-
wiera 32 bity, tj, X 32 = 1780 bitéw/;

- przekazywanie jednego stowa w czasie 0,137 s;

— doktadnos$¢ zdejmowania danych wskaznika RSVP typu STRZALA i prze-

kazywanie w kanale ASPD—12 — 1~ promienia wskaznikai
- doktadnos¢ wskazywania celow w azymucie Aj3 w odlegtosci
A 3 ton;
— dokonanie 35—20 odczytéw/min, przez operatora wskaznika i przetwa—

rzanych w kanale ASPD;
— jednoczesne prowadzenie SnP/ przy meldowaniu o kazdym SNP co 10 s -
5-6 celéw, przy meldotiraniu o kazdym SNP co 20 s - do 10 celéw,

przy meldowaniu o kazdym SnP co 30 s - do 15 celéow.

Schemat kieroxvania OPl. ZT w oparciu o ¥D PU-12 ilustruje zatacznik

nr 48.
PZSK PPL ZT ”LOV/CZA”XA produkcja krajoim/ przeznaczony jest do zapew-
nienia efektywnego kierowania sitami i $Srodkami OPL w zautomatyzowanym

x/

niezautomatyzowanym rezimie pracy /patrz zal. nr 49/.

PZSK OPL ZT »rOWCZA« zapexmia:

- zbi6r, uogdlnienie i zobrazowanie danych o 15-20 SNP i wtasnych
samolotach przyjmowanych gtéwnie z witasnej RSWP, a ponadto - za-
leznie od sytuacji —z SD OPL »A”, najblizszego RPW »A» i RSWP

paplot /prplot/, aktualizowanie tych danych nie czes$ciej niz co
8-12 s /10 s/;

— kierowanie dziataniami bojowymi paplot /prplot/, baterii OPL pz
/poz/ poprzez przydzielenie im odpowiednich sektoro6w odpowiedzial-
nosci i przedziatow wysokosci;

- przyjllloxvanie i zobrazox/yivanie meld\inkéw z SD paplot, RS¥P ZT,

PD OPL pz /pcz/;

— przekazywanie podlegtym PD OPL pz /pcz/, SD paplot /prplot/ da-
nych o 15-20 SnP /mozliwos¢ te nalezy przewidzie¢ z PD OPL ZT
lub RSV/P ZT/, przekazywanie tych danych do SD OPL "A” wg warunl-cow
pracy tego SD;

Polowy zautomatyzowany system kierowania obrong przecixvlotniczg
zwigzku taktycznego "LOWCZA”,



- vyniione informacji z sgsiednimi PD ZT,;
- przekazywanie na SD OPL "A” systematycznych meldunkéw o stanie,
potoiS/eniu i prowadzonej diziatalnosci hojowej /0 rezultatach dzia-

tan bojowych/ przez sity i 6rodki OPL ZT,

Reasumujgc cato6d6 problematyki zwigzanej z procesami informacyjnymi
obejmujacymi dane o sytuacji powietrznej nalezy stwierdzi¢, ze jest to'
w aktualnie funkcjonujgcym systemie szczebla taktycznego problem o za-
sadniczym znaczeniu. Dotyczy on gtdwnie”® zbierania, uogélniania, zobra-
zowania i przesytania danych pod katem skracania czasu opé6znienia do
minimum, zwiekszenia przepustowos$ci oraz zapewnhnienia we wszystkich za-

sadniczych elementach systemu OPL jednoznacznej sytuacji powietrznej.

3.2.2, Stan i mozliwos$ci rozpoznania radiolokacyjnego zwiazkow taktyc-
nych i oddziatéw lotnictwa frontowego dziatajgcych w systemie

obrony przeciwlotniczej frontu

Obeonie i w najblizszej przysztosci podstawowym zrédiem inform acji
0 sytuacji powietrznej sa i bedg stacje radiolokacyjne o r6znorodnym
przeznaczeniu. W putkach i dywizji lotnict>ira mysSliwskiego znajdujg sie

bataliony radiotechniczne, ktdére sa 'tiryposazone w stacje radiolokacyjne
wchodzace obecnie w skiad uzbrojenia innych rodzajow wojsk. Bataliony
radiotechniczne o sktadzie dwukompanijnym réwniez sg wyposazone w $rod-
ki automatyzacji systemu "¥OZDUCH—1P” /sa to obiekty: WP—02¥, ¥P-03¥,
¥P—11/ oraz radiolinie RL-30 ”FAZA*i Aktualny obieg informacji o sytua-
cji powietrznej i sprzezenia pozasystemoi™e rozpoznania radiolokacyjne-
go plm /DLM/ przedstawia zatgcznik nr 50.

V zwigzku z rodwojein automatyzacji i wymaganiami, jakie stawia sy-
stem PASW, w lotnictwie frontowym nastgpi przewartosciowanie i unowo-
cze$Snienie istniejgcego zautomatyzowanego systemu "WOZDUCH-1P",

¥ maju 1979 zostaty akceptowane przez dowédce ¥ojsk Lotnic”.ych
zatozenia operacyjno-taktyczne zautomatyzowanego podsystemu dowodzenia
bojP¥GgQ frontowego lotniczego zwigzku operacyjnego /ZPDB FLZO/, Zato—
zpnia tp stanowity podstawe do rozpoczecia prac naukowo-badawczych

ramach programu rozwoju urzadzen i podsystemow radiolokacyjnych, Ca-

~OSN ZPIMB |LZQ w my$l zatozenia powinno sktadaé sie z nastepujacych

N hL-~P - obiakt zdejmowania infotmaoji r/lokacyjnej /702Z1/;

pL-2p - obiekt rucha io~*”ip2:ego /ORL/ oraz obiekt dowodzenia bo-
jowego /0DD/™

obiekt naprowadzania '/O™N/\

-]

DL-30
DL-50

obiekt dowodzeriie® ~ojo~fego /ODB/j

51



- DL~Or> - obiekt dowodczo—infonnacyjny /0ODI/ oraz obiekt infornia-

cyjno-sprawozdawczy /0OIS/.

Obiekty te w myyl koncepcji rozwoju automatyzacji lotnictwa fronto-
wego bydag rozmieszczono na takich punktach i elementach dowodzenia,jak:
- punlvt dowodzenia lotniczego ssrwigzku operacyjnego - PDLZO:
obiekt DI*50 s0DB/, DL-20 /01dV i DI™05 /0OIS/;

- punltt dowodzenia operacyjno-taktycznego 3,otnictiia mys$liwskiego -
PDCRN'LM:
obiekt DL-20 /0ODB/j

- puniet naprowadzania lotniczego zwigzku taktycznego /PN L ZT/,
oddziatu lotniczego /PNLO/ i punkt naprowadzania taletycznego /VHT/
obiekt DL-30 /ON/;

- radiolokacyjny posterunek /RLP/:

obiekt DL—10 A i B,

Zgodnie z \“maganiami PASW, ZPDB H”ZO zapewhni przetwarzanie i prze-
chowywanie informacji o obiektach powietrznych i naziemnych, ktdérych
liczbe przedstawiono w tabeli 21*

Tabela 21~

Nazwa '’ punktéow { Liczba obiektow | Liczba obiektOTf,
dowodzenia t powietrznych 1 na podstawie ktorych
| ! okreéla sie sytuacije
PD LZO 1 200 5 1400
: ) H
PD QT LH i 200 |1 1000
PD T 1 10 1 50
1 1
PD LZT LM 1 120 b 500
1
PD OL LM ' 60 H 300
1 1 oi
PN T /OL, LZT/ 1 50 '9 300
i
Ideowy schemat strulvtury organizacyjno-funlccjonalnej inforraacyj—

noj ZPDD FL ZO przedstawia zatacznik nr 51.

Obiekt DL-10 przeznaczony jest do automatyzacji proceséw zdejmowa-
nia, przetwarzania, przestania, przyjraoxtfania i zobrazo”vania inform acji
0 sytuacji powietrznej oraz zakresu informacji operaoyjno-taktycznych

na IvivP,

x/ Tycigg z tabeli opracowania "Zatozenia takt,—eper, na obiekty ZPDB
FI. ZO", nr bibl. ASG 019697, s. 22, pkt 1,3.7.



Ze wzgledu na zakres realizowania zadan i miejsce zastosowania obiek-

tow DL-10 wyrdznia sie jego dwie podstawowe wersje:

- DL - 10A - dla RLP wyposazonego w dwa komplety RLS i PIdiT;

- DL - 10B - dla RLP wyposazonego w jednag RLS i jeden PR¥,

Poszczegdélne wersje r6znig sie miedzy sobag objetosciag przetwarzanych
i zobrazowanych inform acji, stanem wyposazenia w urzgdzenia zobrazowa-
nia i stanom obsady bojowej,’

Obiekt wg wstepnych warunkéw technicznych ma zapeimio

- zautomatyzowano opracowanie infoimiacji o obiektach powietrznych
m\g pierwotnych i wtérnych zZzrédet —w ilosSci 60 obiektéw na DL—I10A
/w tym minimum 3® z wiasnych RLS/ lub 30 obiektow na DL—10B /w tym
minimum 15 z wtasnej RLS/;w tych informacjach powinny by¢ zawarte da-
ne polengéw nos$nikéw zakitécen typu sziimowego o 15 celach dla DL-10A
lub 5 celaoh”~.— dla DL-10B;

- dyskretnos$¢ przekazywanej informacji o potozeniu obiektow powietrz-
nych nie mniejszg niz 10 s;

- doktadnos¢ przekazywania wspodtrzednych x, y, Hz Srednio kwadratoifyra
btedem dla celow nie manewrujgcych i jesli brak jest zaktécen radio-
lokacyjnych nie przekraczajacy (S' < 800 m;

- zakres pomiaru wysokos$ci zawarty w przedziale od 25 m do ~O km.

Ponadto ma zapewni¢ jednoczesng wspoiprace z:

- dwoma /dla DL-HOA/ lub jednym /dla DL—10B/ odlegtosciomierzami radio-
lokacyjnymi typu: RO-51 i 52, RT-17 /HAREW/, NUR-3, NDR-21, P-~tO,
P-18 i P-19;

- dwoma /dla DL—10A/ lub jednym /dla DL-10B/ wysokos$ciomierzami radio-
lokacyjnymi typu: RW-31 /NIDA/, PR¥-16, PRW-13, NUR-Aj

- jednym radionamiernikiem typu ARP;

- jednym nadrzednym szczeblem dowodzenia v?yposazonym w obiekty ZPDB
fLZO lub VO0zZDUCH-1M; ,

- jednyol wspotdziatajacym ZIfD "LOWCZA* rozwinietym w poblizu PDj

- jednym obiektem ndprowadzania. DL—30 lub WP-11,

ZPPD FLZO ma stworzy¢ mozliwos¢ scentralizowanego lub zdecentralizo-
wanego dowodzenia bojowego lotniczymi zwigzkami taktycznymi, oddziatami
i gi*upami /zatogami/ lotnictwa zaleznie od sytuacji, V strefie dziatan
FLZO powinno by¢ zapewniono nie mniej jak 150**" jednoczesnych naprowa—
dzon samolotéow /grup/ mysliwskich na cele powietrzne, ZPDB powinien za-
bezpieczy¢ duzg wiernosé transmisji przy zastosowaniu odpowiednich
Srodlcow /powtarzania przesytanej informaoji, optymalnych szybkosci
transmisji i rodzajow modulacji/ wyrazajgcag sie prawdopodobiefnistwem

x/ Pozostate dane zatgcznik nr 59.

xx/ "Zatozenia taktyczno-operacyjne na obiekty ZPDB FLZO", bibl.ASG
019697, pkt 1,1.
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skazenio znalcu dla krétkich sygnatow dowodzenia informacji wprowadza-

nyoh do EMC 1*10_6, dla sformalizowanych tekstéw 1*10_5 i logicznie

zestawionych tekstéow 1*10_3,

Do przekazywania infoimiaoji przewiduje sie wykorzystanie kanatéow
telegraficznych i standardowe kanaty telefoniczne o czestotliwos$ci
0,3 + 3,4 kHz; informacje majag by¢ przekazywane z predlcoscigag modulacji;
w kanatach telegraficznych - 50 /75/, 100 i 200 bodéx>r, w standardo-wych
kanatach telefonicznych - 600, 1200, 2400, 4800 boddéw,

Z powyzszych rozxiiazaii wynika, ze PZDB FLZO planuje sie sprzegnacd
z systemami zautomatyzowanymi wszystkich rodzajait sit zbrojnych PRL

i paiistw koalicyjnych.

Z rozwazanh przeprobsadzonych w podrozdziale 3.2, 1+2 bsynikajg naste-
pujace wnioski;

1, Jednostici rakietowe wojsk obrony przecibflotniczej sa xi petni
zautomatyzowane, jednak brak im powigzania /sprzezenia/ zautomatyzowa-
nego ze szczeblem operacyjnym i taktycznym. Istnieje ponadto koniecz-
nos¢ zautomatyzowanego sprzezenia jednostek rakietowych z zautomatyzo-
wanym podsystemem dowodzenia bojowego* ELZO.

2, Poloxvy zautomatyzowany system kierowania obrong przecix\rlotniczg
zwigzkdébf taktycznych "LO¥CZA” ze wzgledu na swoje mozliwosci bedzie
przygotowany do przyjmowania infonnacji o sytuacji powietrznej ze szcze.
bla operacyjnego wojsk obrony przeoib/lotniczej, najblizszych radioloka-
oyjnyoh posterunkdéw b~ yltrywania i radiolokacyjnych stacji wstepnego p”i-
szukiwania oddziatéw rakietowych pod xirarxinkiera automatyzacji tych ele-
montébii. Opracowybmno parametry informacji o sytuacji powietrznej sa
zgodne z potrzebami stanobfiska dob/odzenia szczebla operacyjnego. Szcze-
g6lnie dotyczy to Sredniokwadratowego biedu olcreslania wspotrzednych
X i vy, dyskretnos$oi przekazywanej informacji oraz Sredniokiiradratowego
btedu ekstrapolaciji,

3, Polobyy zautomatyzOblany system kierowania obrong przooibvlotnicza
zbvigzku taktycznego "LOWCZA" ma realne mozliwosci pracy lpozasysteniowej
poprzez sprzegniecie z zautomatyzowanym podsystemem dowodzenia bojobve-
go ELZO, a poprzez niego — z podsystemem wojsk radiotechnicznych obro-
ny powietrznej kraju, W tym oelu w PZSIC OPL ZT sg przewidziane odpo-
wiednio "bvojscia-bvyjscia" i zachowane jednolito kodowanie sygnatu i
predlcos¢ przekazybvania inform acji. Systemy wymienione w tym punlcoie
odpowiadajg ogo6lnym zatozeniom systemu PASUIIT,
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k. Zautomatyzowany podsystem dowodzenia bojowego lotnictwa frontowe-
go przewidziany Jest do sprzezenia ze wspotdziatajacymi rodzajami i™ojsk,
zar6wno na szczeblu operacyjnym, jak i taktycznym. Dane taktyczno-tech-
niczne ZPDB FLZO w zakresie parametrow informacji o sytuacji powietrz-
nej odpowiadajg >rymaganiom stanowiska dowodzenia obronag przeciwlotnicza
frontu,

5, Dla wtasciwego kierowania ogniom zapewnienia bezpieczenstwa wta-
snemu lotnictwu frontowemu oraz naprowadzania lotnictwa mysliwskiego
wymagane jest automatyczne sprzezenie zestawu KRAB—L ze szczeblem ope-
racyjnym wojsk obrony przeciwlotniczej, ZPDB FLZO,PZSK OPL ZT i "WOZ-
DUC1I-1M” /DUNAJEC/ WOPK, Dlatego tez nalezy w oddziatach i zwigzkach
tali.tycznych rakiet wprowadzi¢ do uzbrojenia obiekt /Zurzgdzenia/ umoz-

liwiajacy sprzezenie systemowe, pozasysteraowe i miedzyszczeblowe,

3,2,3. Stan i mozliwosci opracowywania oraz przekazywania informacji
0 sytuacji pox/ietrznej przez oddziaty i pododdziaty radiotech-

niczne wojsk obrony przeciwlotniczej

Zgodnie z planem roz”iroju wojsk OPL, w latach 1980-1995 jednolity
system obrony przeciwlotniczej wojsk operacyjnych ma by¢ zautomatyzowa-
ny /patrz zat, nr 46/. System ten ma by¢ integralng czes$cig skladowg
polowego zautomatyzowanego systemu dowodzenia wojskami /PASUIiT/ frontu
/patrz :eat. nr 43/,

Do podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego na szczeblu frontu /ar-
mii/ wpro;mdza sie od 1980 roku nowsze typy RLS /PS¥P/, jak P-19 z apa—
rat\irg ASPD-12, P-40, P-18, JAWOR-M2, PR¥-13, PIlI¥-16, BOGOTA-M, NIDA,
oraz w latach osiemdziesigtych planuje sie ifprowadzi¢ stacje radiolo-
kacyjna typu NUR, przeznaczona przede wszystkim dla wykrywania celéw
wykonujacych naloty na matych i bardzo matych wysokosciach. Mozliwosci
techniczne stacji radiolokacyjnych i radiowysokosciomierzy majace bez-
posredni wptyw na opracowanie informacji radiolokacyjnej przedstawia
zatacznilc nr 52,

Mozliwosci oddziatéw i pododdziatow radiotechnicznych wojsk OPL
w zaleresie informacyjnym w obecnej chwili i pien/szych latach osiem-

dziesigtych beda zdeterminowane r.Lezautomatyzowanym systemem opraco—

ifywania i przekazywania informacji /tzw. planszetowo-foniczny sposéb
zbierania, analizowania i uogodlniania danych o sytuacji powietrznej/.
Procesy zbierania, analizowania, uogodlniania i przekazywatiia infomia-

cji o sytuacji poxvietrznej na szczeblu frontu Zarmii/ realizowane beda

do 1985 roku, na bazio zmodernizowanych wozéw dowodzenia DELFIN-3
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i RICKIN-3A. Nie ule(jnl« Tiasodnlczej zmianie ré6imioz do 1985 roku tccli-
nika pracy na RP¥ frontu /Zarmii/. Podsystem rozpoznania radiolokacyj-
tioro /patrz rys. 1/ jest Jednyiri z elementéw systemu OPL, ktéry odstat
i to znacznie od podsystemu ognia. Dlatego tez, na szczeblu pododdzia-
tu i oddziatu radioteclmicznego oraz na samym stanowisku dowodzenia
OPL w ogniwach zajmujgacych sie bezposrednio cz3nnosciarai zwigzany-
mi z opracowywaniem parametréw informacji o sytuacji powietrznej, na-
lezy /patrz rys, 5/ rozwiagzaé¢ w aktualnym podsystemie rozpoznania
problemy w zalcrosie:
- rwiekszenia doktadnos$ci przekazywanej informacji o sytuacji powietrz-
nej ;
- zwiekszenia dyskretnosci przekazywanej informacji bez zmniejszenia
prz*epustowos$ci jednego kanatu tagcznosci /wydajnosci ogniwa/;
- zmniejszenia opo6znienia informacji o sytuacji powietrznej.
Problemy te zostaty rozpatrzone w obecnie istniejgcym sposobie plan-

. Xi/ . . . .
szetowo-fonicznyra i zmodernizowanym sposobie planszetowo-fonicznym

Rys. 5. Parametry majace wptyw na doktadnos¢ infonnacji o sytuaciji
powietrznej podlegajacej obrébce na poszczegélnych szczeblach
rozpoznania radiolokacyjnego

x/ Patrz zatgcznilc nr 53 i 5°

xx™ Patx'Z zatacznik nr 57.
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Czas opé6znienia inrormaoji o sytuacji powietrznej

Spos6b planszotowo-foniczny, jakim obecnie dysponujemy w wojskach
OPL, jest ograniczony mozliwosciami os6b funkcyjnych. Mozliwosci plan-
szecistow podobnie jak i operatoréw RLS /itSWP/ i spikeréow zaleza od
obcigzenia pracg bojowa tj, od liczby jednoczesnie prowadzonych /Sle-
dzonych/ obiektéw powietrznych. Badania przeprowadzone podczas ¢wiczen
wykazaty, ze ze wzrostem liczby jednoczed$nie dziatajacych obiektéw po-
wietrznych malato tempo nanoszenia meldunkédw zar6\mo we wspotrzednych
biegunoi®rych, jak i we wspdtrzednych prostokatnych siatki OP-61, Zalez-

nosci to ilustruje rysunek 6 ',

AT
S T S R

tn - usrednionij czos nanoszenia

n
Msek]

kys, 6, Mozliwosci planszecistéw w nanoszeniu meldunkéw o syt, pow,

2 przedstawionego na rys, 6 wykresu wynika, ze ze wzrostem liczby
jednoczesnie dziatajacych celéw powietrznych wzrasta przecietny czas na-
noszenia melduiikéw . Jak juz wspomniatem, na kazdym SD ma miejsce zdej*
x/ Patrz zatacznik nr 57,

xjc/ Powyzszy fakt ttumaczy sie réwniez ograniczonymi mozliwosciami plan—
szeoistéw w zalcrosie podzielnos$ci tnmgi i pamieci merytojrycznoj.
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raowanio, zbieranio, opracowyivanio i przekazywanie ini'ormacji o ayt’ia-.
oji powietrznej. Kazda osoba funkcyjna w onallzy sytuacji po-
wietrznej nie dziata samodzielnie w izolacji, lecz w powigzaniu z in-
nymi funkcyjnymi /operator RLS-planszocista RPD; spiker - radiotele-
grafista; spiker - planszecista; oficer operacyjny Zanalizy/ - spiker
itp./. Mozliwosci grupy analizy sytuacji powietrznej zalezg rowniez

od obcigzenia pracg bojowa. Ze wzrostem gestos$ci nasycenia celéw po-
wietrznych w rejonie obserwacji przestrzeni powietrznej nad pasem

dziatania frontu, czas analizy sytuacji powietrznej wzrasta /rys. 7

hys. 7, Czas'trwania analizy sytuacji potfietrznej zaleznosci od
liczby jednoczesnie dziatajacych obiektéw powietrznych w stre-
fie obserwacji przestrzeni powietrznej

W procesie opracowyi™ania informacji o sytuacji powietrznej bierze
udziat, na poszczegdlnych szczeblach organizacyjnych, zespdt oséb
funkcyjnych, Czas opéznienia wnoszony przez kazdego funkcyjnego zmiany
bojowoj oraz czas niezbedny do wykopania analizy sytuacji powietrznej
w istniejgcym sposobie pl®*nszetowo—fonicznym przedstawia tabela 22,

x/ Patrz zatgcznik nr 53-
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9*

i*

Zmodernizowany sposéb planszotowo—foniczny — osoby lunlccyjne
biorgce udziat w procesie opracowywania informacji o sytuaciji
powietrznej, w warunkach niestosowania przez SNP zaklécen ra-
diowych /numery os6b funkcyjnych zgodne z ~“tabelg 22/
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CoJ.GUi oJtre”loiiia czasu opo6zniania informacji o sytuacji powietrznej
w podsystemie rozx>oznania radiolokacyjnego naloiy oceni¢ cata drog”:
obiegu informacji. Dokonujac oceny opéznienia informacji bratem pod
uwage wartoisci czasowe uwidocznione w tabeli 22 oraz obieg informacji
zwariautowany zgodnie z rysunkami: S, 9, 10 i 11, Jaki t6vjutoz z zatacz-
nikami nr nr: 55 i 57. Uwzglednienie w obliczeniach wymienionych czasév/
z tabeli 22 ~est mozliwe Jedynie przy bardzo dobrym Vvyszltoleniu opera-
toréw, planszocistéw i spileeréw, zespotdow analizy sytuaciji powietrznej
na poszczegdélnych elenientach i szczeblach dowoclzcnia oraz sprawnie
dzialajticym podsystemie tgcznosci. Dobrze wyszkolony planszecista wry-
sowuje potozenie celu /obiektu/ powietrznego w czasie stuchania meldun-
ku.

taczny czas opo6Znienia infoimiacji o sytuacji powietrznej w podsyste-

mie rozpoznania radiolokacyjnego przedstawia tabela 23,

Tabela 2J7

UOgniwo oprac Opédéznienie informacji o sytuacji pow'ietrzned w pod- |
informaciji systemie rozpozania radiolokacyjnego /s/ &
o sytuacji 1 . : i I

. . 1 sposéb plansz. Hfonicz. { zmoder. plansz.-fonicz. [

powietrznej — 1 5 -U

1 fon 1 klucz j fon j klucz

1 t 2 B _oac«- N a

RPV It 6 i t 1 1

! | | i

| 1 7 J t
CRR NI 1

il 2b'n*7 fL *GINXDpRIxT : *2b-N*7 1 *5-"*"2pn*7

) | !
ZP Y *2b'*'*g '1 *2b-"""8-"H 1 ' |
SPaxkt,{r, b e2b I sa=2p | ~2b 1 S~*2b
SD on. "A ilL Tepl/ :

e 1

D OPL "F
sb O fL ""SD OPL”A“ NCIRR "SD akt, $r. v.alki
SumaJ7ycz ny 1 i
czas opbzin, |1 i 1
inform acji } 173-382 1 229-462 i 121-279 i 219-419
na szczeblu 1 1 1
frontu ?L I 1 l_L

x/ Znaczniki przy "t” —oznaczajg Ip, w tabeli 22,



Doktadnos$¢ przekazy%>rane.l injrorniac.11 o sytuaoji

povletrznej

Problem ten nalezy rozpatrzeé ve wspoOtrzednych biegxmowych i wspéit-

rzednych ptaskich xf y /0P—6I1/ —rys, 12,

A PMNS_ZET_

Pys, i;2. Doktadnos$¢ przekazywanej informacja, w zaleznosci
od sposobu zobrazowania

W informacji radiolokacyjnej wystepuja Sredniokriradratowe btedy przy-
rzadowe okreslone przez techniczne charakterystyki KLS, ogniw zdejmoii®a-
pia, opracoviywania i zobrazowania informacji. Srednie wartoéci bledéw
przyrzgdowych RLS sg podane w taktyczne—technicznych danych stacji ra-
diolokacyjnych, Do bledéw pozostatych ogniitf naleza,:

A, Sredniokwadratowe btedy zdejmowania wspoétrzednych przez operatora

RLS - zalezg od skali wskaznika,
e
D, sSredniokwadratowe bltedy naniesienia wspétrzednych cel6vf na planszet,

ktorych wielkosé oblicza sie ze wzorulL

*1 f " - B LT SO B

. * 718/

nan AQ’nan

- 6 nan /19/

nan
W

gdzie: D - odlegtos¢ do celu w km



C. ¢recluiokwadratoTtfo bi~rdy przoksztaicauia wspodtrzednycli celéw

z blo(jiinowyoli na prostoki“tno obliczono wzoru;
((')x a /20/
XY 2 \fj
gdzto: a - dirigoddé przedziatu wartosci przypadkowej /bok ki-mdratu

siatki OP, itp./ /kra/.

D. Srodniokwadratowy btad w oznaczeniu naniiardii /li*nnikajgco z zaokragle-

nia czasu do catych minut/ obliczany'wg wzoru:

AN /21/
X,y X,y 2 n

gdzie; Vx y wypadkowa predkos¢ celu /m/s/;

At — przedziat czasoi™y dokonania namiar, /s/

E, V obecnym podsystemie rozpoznania radiolokacyjnego orientowania sta-
cji radiolokacyjnych dokonuje sie za pomoca busoli PAB—2 lub teodo-
litu, co daje nam orientoiiranie magnetyczne. Natomiast przy wszelkie-
go rodzaju obliczeniach i podczas realizow”ania dziatan bojowych
postugujemy sie siatkag topograficzng. ¥ zwigzku z powyzszym popet-
niamy Jeszcze dodatkowo bigd polegajacy na nieuwzglednieniu, zbiez-

nosci potudnikéw i zboczenia magnetycznego /rys. 13/.

kys, 13. Wystepujgce uchylenie magnetyczne W czasie orientowania RLS
/Rbv;p/
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Na podstawie po~-iyzszogo rysurdcu mozemy stwierdzi¢, ze popetniamy
btad w rzeczywistym okres$laniu potozenia obiektu powietrzne™”o, pole~ja-

jacy na nieuwzglednieniu wielkosci uchylenia magnetycznego.

F, Kolejnym btedem jest przyjmowanie odlegtosci pochytej D za odlegtos¢
poziomg. Przy matlych wysokosciach btgd wynikajgcy z tego, ze D 7
nie raa praktycznego znaczenia i moze by¢ nie uwzgledniony. Jezeli
jednak cel znajduje sie na duzej wysokos$ci, to przy ol<jreslonych od-
legtosciach do celu i katach potozenia, blad A D moze przybierac
wartosci, ktére moga doproi/Zadzi¢ do nieprawidtowej oceny wiarygod-
nosci informacji o miejscu znajdowania sie celu. Wartos¢ tego bitedu

jest obliczona na podstawie wzoru 22.
AD=D. H /22/

lub na podstawie i'/ykresu zgodnego z rysitnlciem 1/.

=y i | ‘
l“ Dpoi.i
hwW
TTk,,.
[Hail AD2m J/(Dkm
1=20km
20km

em | Imiitl.iulniilim #»iil »tut Im il ili.lL

« 10 IW 20 WO. AD”™
|
Uys. 14. Wykres wartosci AD w zaleznosci od Hi D
Ogélny btad informacji o sytuacji powietrznej podsystemu rozpozna,
nia radiolokacyjnego jest wiellcoscig .Sredniokwadratow'as i rowna sie

pierwiastkowi kwadratowemu z sumy - niezaleznych $redniokwadratowych
btedéw kazdego eloiaoiitu podsystemu;

/237
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Ci.

Wartoinsé btedéw przyrzadowych olcroslanla wspoétrzednych celéw podana

jest w tabeli n

Tabela zZU
4=
. . 1 Warto$¢ biedu .
Lp, 1 k | 1
p Okresdlenie bitedu * X,y /Inn/ 1 Uwagi
i |
1 1Btad dowigzania topograficz, } 0,02-0,04 * IILS — cm
Z j Btad orientowania 1 0,7 1
3 1 Btagd pomiaru Wspdirzednych ! 0,1 i
9
k 1Btad wynikajacy z przyjmowa- f i dla 11=1000 t
lnia odleg, pochytej za po- i 0.18 i D =150 km
j ziorng 1
. 1
5 lB%qd zdejmowania wspoOtrzed, | 3,1 1 ItLS. — cm
6 j Btad przeksztatcania wspot- ,1 Q¢ 1 dla 12 km
1l rzednych i 1 kwadratu
' ” - 1 *1 siatki OP
7 1 Btad oznaczenia czasu namiar. | « 2.7 j dla Vv=301cm/
1 % } rnin. /VXy:
J j =20 km/min.

— « —

Ogélny sSredniokwadratowy bitgd ogdélny zobrazoiyania wspoirzednych na
planszecie UPD lub CRIl wynika z bteddi>f podanych w tabeli Zk i wynosi
5, km, co odpowiada prawdopodobienstwu umiejscowienia celu danym
kwadracie P = 0,58. Dla potrzeb aktywnych o6rodlcéw walki prawdopodobien-
stwo powinno zawiera¢ sie w przedziale 0,9540,97.

Omoéwiony wyzej sumaryczny bitgd ogoélny nie rowna sie biledowi na wej-
0ciu uzytkownika inTormacji, tj. aktywnych c¢rodlcow walki, poniewaz

nieuwzgledniony zostat jeszcze bitad dynamiczny.

Btad d3naniiczny powstaje w wyniku olcreslania inlonnacji nie w biezgcym
momencie, lecz w czasie przesztym wskutek jej opo6zZnienia i dyskretnego
sposobit przekaz;>nvania, W celu wyjasnienia, gdzie znajduje sie cel w
biezgagcym momencie, dokonuje sie ekstrapolacji wartosci wspéirzednych
z opoOznieniem na biezagcy moment, A wiec biad wypadlcowy, okreslajacy
doktadnos$¢ informacji o sytuacji powietrznej zobrazowanej u odbiorcy,

bedzie O6lcreslony bitedem ogélnym 7/ i bledem dynamicznym
. e Ww-

x/ "Podstawy analizy sytuacji powietrznej na SD VRT OPK", syg. OPK
A"5V71, s. 15.
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W\j ~ 0761.xy A /2k/
xy

Wartos¢ bi*du dynamicznego zmienia siy w dowolnym przedziale w zalez-
nosci od czasu ekstrapolacji Zop6znienia, wyprzedzenia, dyskretnosci/
i manewrowych mozliwos$ci 5iJP.

Przy ekstrapolacji wspoétrzednych celu zachodzi konieczno$¢ uwzg”led-
niena bitedéw okresSlania predlosci i okresSlania wspbétrzednych pta-
skich Ponadto w czasie ekstrapolacji cel moze dokona¢ manewru
predlcoscig i kursem. Dlatego tez obecnym podsystemie rozpoznania ra-
diolokacyjnego nie mozna obliczy¢é punktu ekstrapolacji, lecz strefe
ekstrapolacji. Ekstrapolacja obliczana przy obecnych i perspekty;-Zicz-
nyoh Srodkach napadu powietrznego ma tylkp sens dla niexv-ielkich odcin-
kéw eczasu /2-3 minuty/, jezeli czas jest dtuzszy, wiekszo$é samolotéxir
moze zmienié¢ kurs o 180 stopni /na przyktad samoloty przedstawione na

rys. 15/,

Hys, 15. Mozliwos$ci zmiany kursu lotu celu w czasie jednej minuty
w zaleznosci od predkosci

Sredniokwadratowy blgd ekstrapolacji okresla sie ug wzoru:

i.-I/(Sr' /S, /25/
e -,,- torodiiiokwadratowy btad okres$lenia wspotrzednych ptaskich
ostatniego pomiaru;
N Y — Sredr.iokwadratowy bilgd olcreslania predkosci celu;
t» - czas ekstrapolacji.
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Rys. 16. Wyznaczenie strefy ekstrapolacji celu powietrznego

Przy prawdopodobienstwie P=0,95-0,97, strefa ekstrapolacji /bez-mvzgled-

nienia manewru kursem/ bedzie stanowita kwadrat o boku:

= & =m /(s ~[C /267,

w ktdrego srodku znajduje sie punkt ekstrapolacji /rys. 16/. Wielkos¢

Sredniokwadratowego bledu obliczonego wg wzoru 25 oraz boku kwadratu

strefy ekstrapolacji obliczonego wg wzoru 26 wynosi odpowiednio:

a/ w obecnym sposobie planszetowo—fonicznym, gdzie predkosé¢ lotu celu

olcresla sie na planszecie stanowiska dowodzenia /76'r = 3,5 kra/rain/,
Q ekstrapolacji'dokonuje sie rowniez na planszecie stanowiska dowo-
dzenia / 0", 6 km/ — tabela 25.

»y

Tabela 25
/
i = i 120 + 180 1 240 i~ 360 ~ 382 A
1s: 1 9,22 j 12,1 15,2 121,81 23,1 il
iL 1k.">/ T e _J‘J _____ _*1_, E
3/ 36,8 [ 48,4 608 187,24924 i
J. J_ ooo-

_ r===== J======}======j]|
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b/ M ziModortii zo”vanyiij .sposobie i>Innszotoi;vo-i‘oniozuyu, ¢;dzio prydkosc

lotu celu o]vr<jsdfo .si;- ua podstauie Wid.aznikn ob.soi;'ivacji ok)'~zncJ

RI..S ZAo]'l)/ = 2 km/riiti./, n okstrapoliicJi dokontljc ua
plftuszocio stanowi.sKkn dowodzenia llu\/ - tabela 26.
I'abola 26
[fecn Vo 1 ir= | *1 - |r|1
I 60 120 1 180 2ko 279 i
1 | 1
!‘ /s/ 1 1 1 1 i I
ir’ .
I L 635 17,25 1849 | fo 3'11,1 ﬁ
j e 1 1 i i !
il
1 . . [
b v ow 125 }200 }awo lkoo ] ko |
R— =t: =fc----- ~-h
Przy petnej ekstrapolacji nalezy uwzgledni¢ manewr kursem i predlcos$cisg.
Mozliwosci manewrowe w zakresie kursu i predltosci zostaty przedstawiotie

na rys. 15 i 17.

AS (Kit)

Pys* 17. V/ykres przyrostu drogi podczas manewim predkoscig

W zwigzku z powyzszym, po uwzglednieniu maneT/ru oolu kursom, otrzymu-
je sie nie jedng, lecz wiolo punktéw ekstrapolacji — Srodlcow strefy

ekstrajjolaoji, ktéro znajduja sie na krzyivej podkowiastej /patrz rys.l6/
— oliJTo.Slonej wzorem:

L, =3 Y% o /277



Po wprowodzoniu na szczeblu zwigzku operacyjnego, zgodnie z decyzja

szofa 1/0Jak OPL, plauszotow w skali 1;200000 - potozenie celu mozna by
okrodlié¢ 8 cyPrami ~ - doktadno$¢ wynositaby okoto 6 Icm, a $redniokwa-
drntoi“y blad wskazania celu wynositby okoto = 1,73 Taki doktad-

ny podziat jest mozliwy do zrealizowania, co spowoduje zwiekszenie
doktednos$oi odczytywania i zobrazowania potozenia ”NP,

Poniewaz zobrazowanie we wspoOirzednych biegunowych odpowiadatoby
doktadnosci okreslania wspoétrzednych przez RLS /RSVP/ to nalezatoby na
stanowiskach dowodzenia, tam gdzie to jest mozliwe, wykorzysta¢ wyno—
$no wskazniki stacji radiolokacyjnych~~”~ Jub system ASPD-12~2~//patrz
zatgcznik nr 56/,

Jezeli dwa pierx»rszo warianty bytyby nie do przyjecia /Zrealizacji/
na wszystkich SD /PD/ ze xvzgledow technicznych lub innych, mozna za-
stosowac¢ trzeci, a mianowicie na kazdym planszecie CRR nanies¢ siatke
OP oraz centralnie umiejscowiong siatke wspotrzednych biegunowych
/patrz zat, nr 56 i 57/. W przypadku wykorzystania drugiego wariantu,
tj. wskaZznika wynosnego lub ASPDN"'™M/, ktéry jest bardzo realny do za-
stosowania w podsystemie rozpoznania radiolokacyjnego OPL, btad Srednio-
kwadratowy wskazywania celu i doktadnos¢ okreslania miejsca znajdowa-
nia sie celu bytyby zblizone do doktadnos$ci okreslanej przez RLS/RSTIiP/,

Przepustowos$é¢ kanatu przesytowego

Kolejnymi elementami, ktére rzutuja na podsystem rozpoznania radio-
lokacyjnego, sg mozliwos$ci iloSciowe inPormacji o sytuacji powietrznej.
Zestaw radiolokacyjnej informacji o sytuacji powietrznej obejmuje na-’
stepujgce grupy; wspoOtrzedne ptaskie //3i D lub x i y/, ~vwysokos¢r»przy-

naleznos¢ panstwowg i sktad grupy obiektéw powietrznych, dziatalnos¢
obiektéw powietrznych itp. Informacja o sytuacji powietrznej onracowy-
wana sposobem planszetowo—fonicznym i w przysztosci — systemem zauto-

matyzowanym jest zdeteniiinox/ana:

— dyskretnosoig przekazywania iiiformaoji o sytuacji powietrznej, "tj.
czasem, po ktérym infomiacja o kazdym parametrze zostanie pono”~vnie
wznowiona

- czasem obrdébki informacji radiolokacyjnej o kazdym parametrze, tj.

czasem potrzebnym dla opracowania i obrdbki jednego meldunku /t~/.°

x/ liyiuagatoby to dokonania poprawki w "Instrukcji sporzadzania
i przekazyijania meldunlvow o sytuacji powietrznej",
Pozytrayno préby byly wykonywane w 24 i 10 brt OPL*
XXX/ i’ozyt>nvno px'éby byty wykonywane w 5 prt w latach 1977-78.
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Glowiiyni colom procesu kierowania podsystoineju informacji w czasie
nalotu SNP jest zapewnienie takiej zdolnoéci przepustowej, ktora za-
bezpieczy opracowywanie catego potoku informacji o celach i zapewni
jego normalno funkcjonowanie. Zdolnos$¢ przepustowag okresla sie wg wzo-

ru 28j

n
N /28/
=1
gdzie: t~ - ustalona dyskretnosé dla danego parametru celu i kanatu /s/;
M« wydajno$é funkcyjnego zmiany bojowej w zakresie zdejmowa-
li nia /zobrazowania/ i przekazania informacji w i kanale /s/;
n - ilos¢ wykorzystyiTanych kanatow.

Wydajnosé poszczego6lnych funkcyjnych zmiany bojowej w zakresie zdej-
mowania /zobrazowywania/ i przekazywania informacji o sytuacji powietrz-

nej zawiera tabela 27. *

Tabela 2?2~

T p— {

- i Lo Wydajnos¢ ogniwa i
Stanowisko osoby funkcyjne

”Lp, ) Wi y tu yinel meld,/min, ji

Il
_ . fi

b Operator WOO w zakres;le zdejmov/a- 8-10 "

I nia wspoétrzednych ptaskich B ’

!
i ® | Operator xvskaznilca wysokosci
i '1 w zakresie okres$lania wysokosci:'
I . L
u i a/ przy dowolnym rozktadzie celdiv
" w azymucie
i b/ przy kilkxi celach na jednym ~
h azymucie lub w sektorze do 907
HL 3 t Planszecista, spiker
i ¥ 1 Radiotelegrafista pracujacy
I (1 na klucz
l 5 | Radiotelegrafista ST-35
_|_| 6 % Operator WOO zakresie zdejmo-
0 % wania cliarakterys tyk

Zdolno$é przepustowa sposobu planszetowo—fonicznego w wojskach OPL
zweryfikowana na bazie 5 prt w latach 1975-1978, przedstawia sie naste-
pujaco:

x/ “Podstawy analizy sytuacji' powietrznej na SD WRT OPK", syg. OPK
AyH5VTI, s. 98.
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— niezbedny czas na okre-"lenie wspo6trzednych ptaskich oraz niezbedny

czas okrei®lenia >rysokodéci wynosi:

60 _ .
10 -8 S
Xy
t = 5% =155 1ub t. = -~ = 10 s;
'n “ ‘'n/b/
char.= "9 = 10 s
V wojskach OPL zgodnie z "Instrukcjg sporzgdzania i przekazjadania

meldunkéw o sytuacji powietrznej” obowigzuja nastepujace norniy dyskret.
nosci przekazywania wspoOtrzednych:

X,y — 00 1 minute;
wysokosci - co 3 minuty;
charakterystyki 00 3 minuty.

Zdolnos$¢ pi*zepustowa obliczona wg wzoru 28 dla kazdego parametru

wynosi wiec:

~ N~ celow;
N 3 X 60 _ 12 celéw;
09,
N = = = 30 celow.
Anchar.
Ogd6lng zdolnos$¢ prrzepustowag determinuje N , ktéora jefet minimalna,

Xy
a wiec bedzie wynosita 10 celéw/minute. Mozemy zatem ~wyciggnag¢ wniosek,

Ze opracowanie jednego parametru wpltywa na opracowanie drugiego; wiec
nalezy je rozpatryivaé¢ jalco wspotzalezne. Mozliwosé przepustowg ogniwa

informacji o sytuacji powietrznej, przy vrykorzystyivaniu jednego kanatu

tacznos$ci, mozna obliczyé ze wzoru 30 i 31-
t"/min./.
N =T'— — oeléw/min. /7307
gdzio:
t o .
t - N minim./ i
731/
A N2
2 - parametr, ktdrego'dyskretnoso jest najwieksza,
minim.

7/\



Na podstawie wzoru 30 i danych z tabeli 2? oraz opierajgc si™ no
"Instrukcji sporzgdzania i przekazyimnia meldunkéw o sytuacji powietrz-
noj*', ktéra okres$la zasady przekazywania odpowiednich c”up wchodzgcych
w sktad meldunku, mozemy sporzadzi¢ tabele 28 okresSlajgaca mozliwos¢é

podstawowego ogniwa rozpoznania radiolokacyjnego tj. operatora.

Tabela 28

L N . Mozliwo$s¢ przepustowa
Wymagania instinikcyjne ogniwa /meld./min./
1,j W nowo wykrytymi celu dane wspot-
rzedne X, y, charakterystyka
i wysoko$é¢ celu muszag by¢ prze-
kozyxvane natyctimiast po wykryciu t.
lub po ich zmianie

39.5 - 31 s
lub
31.5 - 26 s

*1 =

Al

1,5-1,9
lub
1,9-2,3
2,4 0 celu, ktéry juz jest Sledzony, t. = 17.5 lub Inf,3 s
przekazywanie danych powinno lub
sie odbywaéd: t. = 15,5 - 12,6 3
ea/ wspobitrzedne x, y co 1 min. 3,h - h,Z
charakter, i wysokos$¢ co lub
3 feiiu. 3,8 - 4.7
b/ wspotrzedne x,y co 1 mir., t. = 155 - 12,6
charakterystyka co 6 min, 13“;b 10.9
jezeli nie ulega zmianie 38 - 4,7'
wysokosé co 3 min. lub
~3 - 5,5

Jak wynika z tabeli /728/ w obecnym sposobie planszetowo—fonicznym,
jezeli jeden operator zdejmuje cata informacje b sytuacji powlet m'-nej,
to w zaleznos$ci od dyskretnosci jest w stanie przekazywac¢ pdé opracowa-
niu od 2 do 6 celdéw na minute — zjawisko to wystepuje, gdy nvykorzysty—
wana jest stacja uniwersalna tréjpomiarowa /na przyktad \irykorzystywa-
uie wysokosciomierzy jalco odlegtosciomierzy/.

Natomiast przy wykorzystywaniu stacji wyspecjalizowanych, mozliwo-
S§ci przepustowe ogniwa przedstawia tabela 29.
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Tabele 29

Wymagania instru koyjne MOZlItII’OéCI przepUStOWe
ogniwa /meld./min./

V nowo wylcrytym celu dane

wspétrzedne x, y i cliaralctery- = 19,5 - 16,0

styka celu muszg by¢ przekazy-

wane iiatyolimiast po wykryciu 3,1 - 3,7

lub po ich zmianie

O celu, ktéry juz jest Sledzo- t = 11.5 - 9 3

ny, przekazywanie danych po- ' ' '

winno sie odbywacd:

a/ wspotrzedne x, y co 1 min, 52 - 6,4
ctiarakterys tyke co 3 min.

b/ wspoétrzedne x, y co 1 min. t. 95 - 7,6
charakterystyka co 6 min, 63 - 7.8

jezeli nie ulegnie zmianie

Druga osoba funicoyjna Zoperator wysokosci/ opracowije wysokos¢,
jednak nie on decyduje w tyra wypadku o przepustowos$ci danego ogniwa
i mozemy go nie uwzgledniaé¢. ¥ tej sytuacji operator jest w stanie
przekazywaé¢ od 3 do 8 meldvmkdédw/minute, natomiast przy przekazywaniu
tylko wspodtrzednych x, y-10 meldunkéw na minute.

CRk wojsk OPL frontu moze otrzymac¢ dane o sytuacji powietrznej z
nastepujacych ilosci zrédel;

-z ré2r:vinietych RPIT . 6
-z CRR armii

- z sasiednich frontéw /Mar. Woj./- 2
- z RSWP BRPIlot 1
- z WOPIC /PiSD Ilub KOPK/ « N
-z RSWP Il-rzutoxvych ZT L 1

\
W wiekszosci iirypadkéw CRR frontu odbiera informacje z 10-12 zrédet.
Ilos¢ jednocze$nie /w nakazanej dyskroinosci/ otrzymywanych przez CPJi

o celach i>owietrznych obliczamy ze wzoi*u:

CRR 0g "k 732/
‘am 2 otrzymyimnych przez CRR «F» informacji w jednostce
czasu;
Ny " informacji wydanej przez jedno zr6dto /wydajnosc

informacyjna ogniwa/;
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n ilos¢ iérodot /ogniw/ iirformacji /Zilos¢ wy-
korzystywanych kanatéw inroi*raacyjnych/.

CRK otrzymuj© z kazdego ogniwa informacyjnego informacja jednym
kanatem tgcznos$ci radiowej, w zwiazku z czym w ciggu jodnej minuty CPR
otrzyma malcsimum 80-120 meldunlcow informacji o sytiiacji powietrznej
/patrz zatacznik nr 58/, CRR powinien przekaza¢ wszystkie meldunlci
sieci powiadamiania /patrz zatgcznik nr 55/» jednali praktyczni© prze-
kazo mniej, gdyz czes¢ z nich bedzie stanowi¢ tzw, meldunlii réimolegte
Ilos¢ moldunliébw réwnolegtych zalezy od minimalnego putapu strefy roz-
poznania radiolokacyjnego oraz od putapu dziatania 8NP /przy statych
parametrach pola rozpoznania stacji radiolokaoyjnych/. Jes$li sie zato-
zy, 2e CRR frontu odbiera dane z 10-12 7r6det oraz jesli jest zorgani-
zowane oiggte pole rozpoznania radiolokacyjnego -od wysokos$ci 500 m
i przyjeta zasada pracy dookreznej kazdej RLS /RP¥/, mozna woéwczas na
CRR otrzyma¢ okoto dwoéch trzecich meldunlibw rownolegtych'r~. Po wyeli-
minowaniu raeldunlcow ré%vnolegtych ilos¢ przekazywanych celow powietrz-

nych obliczonych wg wzoru 33 wyniesie 27-~0:

Nerr  Nerr M 733/
gdzie:
NCRR - ilos¢ rneczyiiistych meldunkoéif do przekazania
rz w sieci powiadamiania;
m - 'ilos¢ meldunkéw réwnolegtych wyrazonych w'utam-
ku,

Dyslcretnos¢ przekazywanej informacji o sytuacji powietrznej

Ilos¢ oetow Sledzonych przez RLS /RSWi?/ na dowolnym putapie mozna
oliresli¢ wg wzoini:

N . G
N|| T / 3V
gdzio;
Nl —ilos¢é celow Sledzonych na danym putapie;
D —zasieg wylcrywania RLS na danym putapie /ra/;

— predkosé coléw /ni/s/;

G - gestos¢ nalotu /celach/s/,

x/ Sa to moldunlci zawierajac©® dane o tych sana™ch celach powietrznych,
xx/ Vg danych sModel siccio”vy" - SzWOPL, nr bibl. 05413/ij,
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rraktycznio ilow¢ oolow $Sledzonycli przez rJS jest nieograniczona.
Operator, zgodnie z tabelg 2?7 jost w stanie przekaza¢ 8-10 celéow na
minute - talen sama jest zdolnoéC przekazywania informacji z RPW i CRH.

Jeali sie przyjmuje, zgodnie z zatacznikiem nr hO, Srednia ilos¢ -

160 to z dyslcretnoscia 1 min, cele przekazane bytyby po czasie;
_ N 160
tp &N S-To mxn. /35/
gdzie; ™ dyskretnos$¢ przelcazywanej inform acji;
" N ilos¢ Sledzonych obiektow.

Przy takiej dyslcretnosci w zaleznosci od predlcosci celu przebedzie
on droge zgodnie z z<3Stawieniem w tabeli 30, '

Tabela 30
|IF:: —=p= ] ;
!: llo$é SNP Droga przebyta przez SNP /Inn/ i
Il E Predlcos¢ SnP m/s/ "
" I 200 1 30 1 600 } 830 N
H 160 | 1924270 1 3n6-4n33 15764720 1 797+996
- - i

Zwiekszenie dyskretnos$oi, a tym samym zwiekszenie zdolnos$ci infor-
macyjnej, mozna uzyskac¢ poprzez zwiekszenie ilosci kanatow przesyto-
wych- 1los$¢ potrzebnych kanatéw obliczamy ze wzoru 37i

N

/736/
N
k t.D . Nog.

160
~ 1 78-10r/ 20 4 16

Jesli sie zatozy, ze dyskretnos¢ przekazywanej informacji jest réw-
na jednej minucie » ilo$¢ kanatéw przekazywania informacji przy skom-
plikowanej sytuacji powietrznej powinna wynosi¢ 16—20, co ze wzgledu
na obecng organizacje jest niemozliwe,

W stacji radiolokacyjnej prz® jednym wskazniku moze pracowac¢ witasciwie
tylko jeden operator, na planszetach sytuacji powietrznej w RPD - dwéch

planszocistow, a w CRR - trzech planszecistow,

x/ V ¢iNiczeuiu "TIMOSKA-SO” przyjeto w: | rzucie — 180, Il rzucie-120
i Il rzucie - 100 SNP.
xx/ Zgodnie z "Instrulccjg sporzadzania i przekazywania raoldunlcéow o

syt\iacji powietrznej*',
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z przopjTOwadzonej analizy wynika, zo do CUR naptywa rzeczy”;iscie
informacja o 27-~0 celach. Do przclcazanio toj ilosci celéw z neUcazanag

dyskretnoscig”™"”™ potrzeba:

~O A
t'U = = min, /fonem/

~ —™Trrr/ = 10-8 min. /kluczem/

k = i"78Ti67~ = S-*» [fonem/
. ho = 10-8 /kluczem/
i =T T W

Wykryte i $Sledzone obiekty powietrzno przebeda M tym czasie droge
zgodnie z tabelg 31.

Tabela. 31
i \% [ Droga przebyta przez SnP /lcm/
|]|l m/s Spos6b przekazania infonnacji
I 1 Fonem r Kluczem
I|l AL 270 s ! 300 S }1 hSO s 600 s
Il 1
I 200 ks j 60 ; 96 120
H 360 1 87 i 108 1 17n , e
— Hil
I 600 I 1nn i 180 1 288 360
LA . B il-
b 830 I 199 i 250 1 398 500
IL-. N

Tal-t duza odlegto$é miedzy podawanymi potozeniami poszczegdlnych c©Olév/
/grup/ lotnict\tfa nieprzyjaciela utrudni, a w wielu i*rypadliach nawet
uniemozliwi praktyczne wykorzystani© informacji o sytuacji powietrznej
przez aktywne s$rodki walki OPL i innych odbiorcow, ISTalezy wiec dazy¢
do tego, aby dyskretnos¢ przekazyivania infonnacji w sieci powiadamiania
frontu byta jak najwieksza. Ze wzgledu na obecny spos6b przekazyx%'ania.®
na dyslcretnos¢ przekazywanej informacji ma wpltyw z jednej strony, okres-
lona sytuacja powietrzna i stopien waznosci poszczegélnych celow, z dru-
giej za$ mozliwosci i ™rymagania zainteresowanych odbiorcéw.

Zaleznie od waznosci celow /tzw. stopnia niobezpieczenstvfa/, dla kazde-

go z nich pcwiiiria by¢ olcreslona odpowiednia dyslcretnos¢. Dlatego tez

x/ Zgodnie z tabelg nr 27.
xx/ Zgodnie z tabelg nr 27?.
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gdy zaiatniejo koniGCzno.<i6 polepszenia dyskretnos$ci szczegdlnie nie-
bozpiooznych celow, nalezy sprnwdzié, jak wptynie to na dyskretnos$é
pozostatych celéw, oraz ozy nie spowoduje catkowitego zablokowania ka-
natu przesytowego.

Sprawdzenia takiego obecnie dokonuje sie za pomocg wzoru nr 37i

UL N,
Nog /377
i=1 D
gdzie: - liczba i celow w grupie dyskretnoéci;
D - dyskretnos$dé przokazyv/ania informacji i celdi/ /grupy/;
m - ilo$s¢ grup przekazywanych celow.

Przyktadowe mozliwos$ci przekazyv/ariej informacji zaleznie od wazno-

s§ci celow i moment zablokow”ania kanatu przesytowego przedstawia tabe-
la 32.
Tabela 32
=== :::::::_/\_

Wydaj- Cel nr 1 Cel nr 2 Cel nr 3 Czy mozna

nosc¢ przekazac¢

ogniwa N N N D V kanale

/meld,- /min./ /min./ /min.,/ inform acji

rain,/

o'
J==S== P N B
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1 8 1 i 1 .S 8 _ 8 I
i i 1 . o, 5 a 7 s 1 } 1 nie m
N 8 1 1 i o,5 8 6 8 1 1 - 8 tale il
1 s t i 8 1 8 l M
1 i 1 5 0,5 1 5 8 1 1 1 1.5 1 tak "
3 8 1 2 8 0.5 & & ! 1 8 - 1 noie "
1 t 8 i 8 8 i 8 "
1 8 i 2 i 0,5 3 4 1 1 1 8 tak Il
1 s 1 i g ! i 8 "
i t 3 8 0»5 8 5 8 1 . ; — 1 nie
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8 1 1 1 8 8 a 1)
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9 t 1 1 . 1
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Za podstav' do zestawionia danych w tabeli 32 wzieto dane z tabe-
li 29 oraz wzér 37* Z tabeli 32 mozna wyciggngé nastepujacy wniosek,
ze im wiecej raamy celow, ktorych dyskretnos$dé jest niniejsza od 1 minuty,
tym zdolnos¢ przepustowa kanatu przesytowego'sie zmniejsza, co tia duzy
wptyw na ekonomiczne ivykorzystanie obecnego podsystemu rozpoznania ra-
dioiokaoyjnego,, Przy obecnym sposobie, jezeli okres$Slenie optymalnych
strer zdejmowania inforinaoji i dyskretnos$ci nie spowoduje ograniczenia
objetosci informacji, odpowiednio do mozliTirosci ogniw opracowania, to
nalezy zmniejszy¢ ogdélnag liczbe opracowanych tras - poprzez zgrupowa-

nie celéw. Grupowania celéw w sposobie pj].anszetowo«fonioznym nalezy

dokona¢ z pomocg odpowiednich diagramoéw i tvykresow. ¥ykresy do okresle-
nia czasu dyskretnosci. i ilosci celéw”™ ktore nalezy zgrupowac¢ sa przed—
stawiopxe na rys, 18. Pcdczas grupowania celow nalezy pamieta¢, aby nie

utrudniato oro nam poznania zamiaru nieprzyjaciela oraz nie spowodowato
znieksztatcenia modelu nalotu, co mogtoby pociggnaé za sobag niev/iasciwe
dowodzenie aktywnymi $rodlcami obrony przeciwlotniczej,

ba podstawie przeprowadzonej analizy proponuje sie obieg informacji
0 sytuacji powietrznej przedstawiony /w zataczniku nr 56/. Zgodnie "~ za-
tacznikiem nr 56 na szczeblu putku radiotechnicznego /CRTi/ w zaleznos$ci
od warunlcéw > przewidyi*anych dziatan bojovrjrch wyznacza sie 2-3 kompanio
wlodaco /zasadnicze zi*6dlo informacji/, ktére sytuacj-e powietrznag beda
przekazywaty do CUR wg wspoirzednych biegunowych lub w systemie ASPD-12i
pozostato kompani© radiotechniczne sytuacje b'eda przekazywaty wg wspot-
rzednych siatki OP-61, natordiast RSWP prplot /BRPlot/ - wg siatki arty-
leryjskiej lub rév/niez wg siatki OP-61.

-sa szczeblu kompanii radiotechnicznej /wiodacej/ na RPD nalezy Wsta-
wi¢ wskaznik wynosuy RLS /RSUP/ lub urzadzenia ASPD, z ktorego to infor-

macja zostanie bezposrednio przekazyxmna przez operatora, pracujacego
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No zId *1 min.

Rys, Wykresy do okreslania dyskretno.$ci przekazyivarych meldunkoéow
o sytuacji powietrznej /dla N =8 meld/min./
pod bezposrednim nadzorem dowdédcy kompanii. Informacja na wskazniku wy-

nosriym bytaby zobrazowana od jednej PJuS, chociaz koniecznosciag bytoby
zobrazowanie od dwoéch RLS, Informacje otrzymyii“ane od stacji Xadioloka-.
cyjnoj nie bedacej podtaczonej do wskaZnika wynosnego zostana zobrazo-
wane na planszecio RPD, Informacja zobrazowana na planszocie RPD sta-
nowi informacje uzupetniajgce w stosunlcu do informacji zobrazox>?anej
na wskazniku. Sytuacje powietrzna, ktérag przekazuje operator wskaznika
na RPD, rownolo£;le stucha planszecista RPD i CRR, tak wiec dowbddca
pododdziatu doktadnie jest zorientowany, jaka informacja o sytuacji

powietrznej zostata przekazana. Natomiast przy wykorzystaniu ASPD do-
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wodca onobi.$cio v;slvaznjo cole do przekazania i rowniez wie, co jo-st

przokazyivano na czv'o<™ odbiorczg ASPU na CUJKk Inforrnac.ja nanoszona

przez planszccistv' stanowi tylko ogniwo kontroli przokazy;vaned

iiiPorinacji o sytuacji powietrznej i jednoczes$nie kontroli pracy ope-

ratora. Przy wykorzystaniu ASPD informacja przekazyxvana bytaby na

czes¢ odbiorczg rozwinietg na Crdt. Operator wskaznika na CKR x”i'zekazy-

watby odbierang informacje bezposrednio ze wskaZnika do planszecisty

na planszet CRil wg siatki OP-61 lub wg siatki artyleryjskiej. U”"ysokos$¢

do informacji wpro~vadzana bytaby zgodnie z dotychczasoxva zasadg.

Na szczeblu kompanii radiotectiuicznej /nie bedacej wiodgcg/ RPD

powinno by¢ tak samo wyposazone, jak w kompanii wiodgcej z tym, ze

przekazywanie z niej informacji odbyicatoby sie wg w”™*spotrzednych siatki

OP-61. Informacja po analizie na CRR bytaby przekazyxi/ana bezposSrednio

w sieci powiadamiania frontu z pominieciem zespotu powiadamiania i

rbwnolegle odbierana przez centrum dowodzenia OPL frontu.

Korzysci wynikajgce z ~variaritu pi'zodstawionego zatagcznilm nr 36,

przedstawiajag sie nastepujgco:

zwiekszenie doktadnosci przekazywanej i zobrazowanej informacji

0 sytuacji powietrznej;

—eliminacja niektérych ogniw biorgcych udziat w opracowaniu infornia-

cji: na szczeblu krt'""' —planszecisty i spikera, ria szczeblu per/
planszeciste, spikera i analize zespotu powiadamiania;

zmniejszenie czasu opodézZznienia informacji o sytuacji powietrznej

w stosunlcu do obecnego o okoto 52-99 sek., natéomiast $redniego cza-
su opoOznienia - o okoto 76 sek. /patrz zatacznik nr 57/;

obnizenie dolnej granicy pola radiolokacyjnego, zapewnia w informacje
0 sytuacji powietrznej aktywne $rodki walki OPL do putapu 2000<«4800 m*
3nP nie stosujag zaktoécen radiolokacyjnych i do 35004—10600 m podczas
stosowania zaktécen radiolokacyjnych /patrz zatacznik nr 20 do nr 37/;
przygotowanie o0s6b funkcyjnych na szczeblach RPD i SDOPL frontu do
pracy w zautomatyzowanym podsystemie rozpoznania radiolokacyjnogo;
zmuszanie do witasciwego wykorzystania sprzetu radiolokacyjnego zgod-
nie z przeznaczeniem /umiejetny wybo6r wiodacej RL3 i RPK w zaleznosci
od spodziervanogo kierunlcu nalotu SnP/;

mozl™-wosé wykorzystania kazdej RLS i RP¥ jako wiodacej zaleznosci
od sytviacji i warunkéw dziatan bojowych.

x/ Patrz zatacznik nr 56
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Obecny systcK. plenszotowo-fonl es-.ny opracowanie parametrow Infor,nacji

nie zepewnlo wtasciwej clziatolnoici SD OPL fron-

0 oytimoji powietrznej
pomiedzy potrzeba-

tu, ze KZglvdu na duze niecloktadnoAci i rozbieznos$ci
mi SD OPIl. frontu a obecnymi mozliwosciami podsystemu

aredniokwadratowy bigd wskazjn,ania 8NP Jest o okoto 3 razy
Jest mniej-

rozpoznania radio-

lokacyjnego.
wiekszy od wjnflagancGO, dyskrotnos$¢ przekazjnvanej infonaacji

przekazjnvaned informacji o sytuacji powieirzT
Jost mniejsza o okoto 18 razy- ezas opoéznienia informacji jest
raza przy pracy na fon 1 okoto 9 razy przy pracy

noj
wiekszy o okoto 6,5

Ponadto sposdéb planszotowo-foniczuy zabezpiecza scentralizo-

.na klucz.
OPL od putapu 230037300 m

wane dowodzenie aktywnymi $Srodkami wallvi

przy .noddzwieleowyck predkosciach lotu SkP i niestosowania przez nie-

przyjaciela powietrznego zaJctbéoefi radiolokacyjnych,
od putapu 5000*12000 m.

natomiast podczas

stosowania zaktécen radiolokacyjnych -

Zmodernizowany sposOb -opracowania parametrow infoi-macji o jytuaciji

powietrznej zianiojsza nieznacznie wystepujgce dysproporcje,
SD OPL frontu, ared-

jednak w

dalszym ciggu nie zapewnia wtasciwej dziatalnosci
niolcwadratowy btad wskazania ZNP jest w dalszym ciagu okoto 3 r~zy
wiekszy od wymaganego, dyskretnos¢ przekazywanej informacji jest row-
niez okoto 6 razy .anlejsza,ilo$¢ przekazywanej inform acji,
meldunk.6bw przy wykorzystaniu

czas opo6zZnienia

pomimo

zwiekszenia jej w relacji RPW - cilr do 2I

ASPU, jest w dalszym ciggu mniejsza o okoto 18 razy,

infomnaoji jest wiekszy o okoto h,5 raza przy pracy tia fon,i okoto 7 ra-

Ponadto sposéb ten zapewnia scentralizowane
OPL od piitapu 2000*iiS0O0 m nrzy

i nie stosowaniu zaktécen", nato-

od putapu 3500*10000 m.

zy przy pracy na klucz.
dowod-enio aktyvmymi Srodlcami walki

predkoséciach poddzwiekowych lotu SNP

miast podczas stosowania zaktécen

Sytuacja™powietrzna przedstawiona na planszeoie SD OPL frontu i SD

OPL nie_odpowiada rzecziavistosoi i jest przesu-

akty>,nych sSrodkéow walki
powietrznej obiek-

nieta w stosunlmi do realnego potozenia w przestrzeni

tu powietrznego. Przesuniecie to zostato przedstawione w tabeli 33

/obielvt powietrzny nie iTiauowj;uje/,

anszotowo-foniozny i zmodernizowany .spos6éb opracowania parametréw

0 sytuacji powletizuej nie zapewnia sprzezen systemowych i pozasystomo-

wyoh ze zautomatyzowanyuii
skowych zwicj-Zkow tuktycznycii.

systemami Innych rodzajow wojsk i ogéluowo-'-

fik



Tabela 33

Réznica 'i>rystepujgoa pomiedzy realnym
Spos6b opracowania potozeniem obiektu powietrzne”jo
a zobrazowanym na planszecie SD ajetyw-
nych “rodl¢ow walki Zotrzymanym z S/R
powietrznej powiadamiania frontu/, przy rodzaju
pracy:'/km/

informacji o sytuaciji

Fonicznym Kluczem

Czas op6znienia informacji o SkP

Ji

min. max mxn. max .

i

aTi

rianszet,-j Vo=200 m/s mye.k 2.8 .

1 *AkN/N\KKID Khkkk fhk 1

fonicz. V=460 nf/s 137,9 82,6 176,71
Zmodernx- ]]’\C:ZOO m/s 35,8 83,8

zox>rany i H)

i V =360 in/s 100,7 151,3 i

3.3. WniosKk:@

1, Wcelu podniesienia efektywnos$ci podsystemu rozpoznania, radioloka-
cyjne”jo, a'zarazem zapewnienia $rodlcom ognio-cfyyi odpowiedniej inform acji
O sytuacji powietrznej, wskazane byltoby wprowadzi¢ do liojsk RS¥P dla wy-
krywania celow wykonujacych lot na bardzo matych i matych wysokosciach.
Proponowang stacje, ktdérg mozna by byto wykorzystaé¢, jest stacja t"g>u
IJTJR, Jest ona obecnie w sibadiura prac doswiadczalno-wdrozenio\iych prowa-
dzonych przez WIT i U oraz Mar, Woj, Osiaggniete wyniki taktyczne-techni-
czne tych stacji potwierdzajg zatozenia i plany zxirigzaife z duzg manewro-

woscig i mozliwosciami rozpoznania na bardzo maltych i maltych xvysokosciach,

2, Ze wzgledu na koniecznos¢ zmniejszenia czasu opoéznienia informacji
1 zwiekszenia jej doktadnosci bytoby wskazane,aby wskazniki RLS znajdowa-
ty sie na RPD kompanii radiotechnicznych lub PD'szefow OPL réoznych
szczebli,

3, Z przeprowadzonej analizy stanu obecnego i perspekt®nvicznego wyni-
ka przewartosciowanie podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego. Przestaje
Oll by¢ podsystemem spetniajacym role ogniwa stuzacego do wproicadzanié
alctywnych S$rodlcow do odpowiednich stopni gotowos$ci bojowej, a staje sie
jodn™nn z podstawowych elementéw majagcych wpt*y na efekt>Tvnoso systemu
OPL /patrz wzor 2/.

85



u, Reoliza ¢ ja zadan i;adiolokacyjnego

wych i wyntaijaaia w stosunku do paranietrOK inform acji
victrznoj nasuwajag klauzule wykorzystania RLS i
0 roznych wiosno.**ciach technicznych, talctycznych i

nych. Podsystem rozpoznania radiolokacyjnego
dzintaii bojov/ych aktywnych $rodkow walki
nie trzema sposobami;
a/ planszetowym;
b/ wskaZznikowym;

¢/ zautomatyzowanym.

0 sytuaciji

po-

Srodlcov;® autom atyzacji
operacyjno-taktycz-

realizuj*ac zabezpieczenie

zabezpieczonia dziatan bojo-

powinien wykonywaé¢ swoje zada-

>

Jl

5. Przeprowadzona analiza w punkcie 3*2,3, wykazata, ze obecny
planszetowo-fonicziiy i pjx>ponowany, zmodernizowany sposéb zbioru, opra-
cowywania i przekazywania informacji o sytuacji powietrznej nie spet-
nia potrzeb'SD OPL frontu, co przedstawia ponizsze zestawienie.

Potrzeby Mozliwosci podsystemu

Parametry inform acji SD OPL "F" rdzp, r/lok.

plans ze towo- zmodernizowa-
fonicznego nego

i Sredni©kwadratowy btad

ji wskazania ~NP 1 km 3.5 3.5 kra

N - — — - — — :

{ Dyskretnos¢ przekazyxva—

jl nej informacji o SNP 10 s 60 60 s

o — -

i !Iosc prz_e_kazytlranej 160 & 8-10 meld. 8-10 meld.

I informacji 2™ meld. przy
tvyk, ASPD w
relacji RLS -
RP17 - CPJI

tr-

ezas opo6znienia infor- 60 s 382 s - 279 s - fonem

macji o ~NP fonem 419 s — kluczeiii
k62 s —
kluczem
ir*
{ sSredniolewadra towy 18 kra 23,1 kra 11,1 km

I btagd ekstrapolacji ’

Ponadto sposdéb planszetowo foniczny zabezpiecza

wodzenie aktywnymi Srodieami walki
predkosciach poddzwiekobtych /7200 m/&~ ~
Ilia zaktdécen radiolokacyjnych przez ¢NP,
kt6cen radiolokacyjnych 5000 m -

s6b odpowiednio 2000”800 i 3500+10000 m.
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7500 m przy

m/s/ podczas niestosowa-

natomiast przy stosowaniu za-

scentralizowane do-*
OPL od putapu 2300 m -

12000 m. Natomiast zmodernizowany spo-



6, Wymagane sa dalsze zmiany wielkos$ci parametrow informacji o sy-
tuacji powietrznej, zblizone z wymogami SD OPL szczebla operacyjnego
i zautomatyzowanyTnl systemami innych rodzajéw wojsk. Osiggna¢ to mozna
poprzez catlcowita automatyzacje podsystemu rozpoznania radiolokacyjne-

go wojsk OPL szczebla operacyjnego.

7. Podsystem rozpoznania radiolokacyjnego poprzez umiejetne wykorzy-

stanie rodzajow sit zbrojnych i wojsk, powinien zapewnic:

wykrycie na podejsciach do linii stycznos$ci wojsk oraz ciggte

Sledzenie SnP nad pasom dziatan bojoi*ych frontu, a takze przeka-

zywanie o nich informacji innym rodzajom sit zbrojnych i wojsk;

- ciggte radiolokacyjne pol«* \>rykrywania SNP 1 naprowadzanie samolo-
tow wiltasnych na cole z pasera dziatan bojowych frontu;

- odpowiedniag rubiez powiadamiania o SNP;

- zabozpieozenie dziatan bojowych akty\tfnych sSrodUcéw OPL we wszyst-

kich sytuacjach, szczegdélnie podczas zmasowanego nalotu;

- zachowanie \>rysokiego stopnia zyii?otnosci,

8. Do ozasu wprowadzenia petnej automatyzacji w podsystemie rozpozna*
nia radiolokacyjnego wojsk OPL szczebla operacyjnego wskazane bytoby wy-

korzystywaé spos6b zmodernizowany,

9. Zastosowanie w zmodernizowanym sposobie opracowania i przelcazyiia-
nia parametrow informacji o sytuacji powietrznej urzgdzenia ASPD-12 w
pelacji RLS /JHP\i/ — CRR jest tylko poczatkiem diugofalowego procesu
automatyzacji wojsk OPL, Chcac osiggnaé¢ wielkos$ci, jakie okresSlaja wy-
magania SD OPI/ szczebla operacyjnego, nalezy przystagpi¢ do automatyza-
cji podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego, ktéra przy odpowiednim
jednolitym oprogramowaniu — zwiekszy mozliwosci przestrzenne dowodzenia
i naprowadzania aktywnych sSrodkéw walki, bez potrzeby zwiekszania ilo -
Sci sit i $rodkow radiotechnicznych wojsk OPL kosztem wykorzystania sit
i Srodlcow rozpoznania radiolokacyjnego Marynarki ¥ojennej, Lotnictwa
fronto/vvego, Wojsk OPK oraz aktywnych s$rodkéw walki OPL,

10, Po wprowadzeniu automatyzacji w wojskach OPL istnieje mozliwos¢
Scislejszego wspotdziatania $Srodkdéw rozpoznania radiolokacyjnego, punk-
tow dowodzenia i stanowisk dowodzenia OPL Wojsk Ladowych, Obrony Powie-
trznej Kraju, Lotnictwa Frontowego i Mai*ynarki Wojennej,

Oprogramowanie i dane taktyczuo-techniczne perspektywicznych zautomaty-
zowanych podsystemow radiolokacyjnych powinny odpowiadac¢ "“\fymaganiom sy-
stemu PASIT.f i 1I/70ZDUCII-IM, co juz czesSciowo wykazata analiza zautomaty-

zowanych systemoéow Wojsk OPK i Wojsk Lotniczych - lotnictwa mysliwskiego.
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.11. Automatyzacja podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego wojsk

jost konieczna, poniewaz wojska OPL nie sg wojskami samymi sobie,

dziatajag w okreslonej strulcturze organizacyjnej.

Dlatego toz nalezy dla zautomatyzowanego podsystemu rozpoznania radio-

lokacyjnego obrony przeciwlotniczej sprecyzowac¢ i okre$lié¢:

88

najbardziej racjonalng organizacje podsystemu rozpoznania, odpo-
wiadajgca poziomowi rozh>?0ju sprzetu bojowego oraz umozliwiajaca
wykonanie zadania bojowego;

najbardziej racjonalno metody i sposoby opracowania iniormacji
0 sytuacji powietrznej oraz sposoby urzadzenia i wyposazenia SD
pododdziatéw i oddziatéw radiotechnicznych;

powigzania systemowe, pozasystemowe i miedzyszczeblowe.



k, PROPONOWANA STRUKTURA ORGANIZACYJNA ROZPOZNANIA RADIOLOIOYCYJINEGO
NA SZCZEBLU FRONTU PO WPROWADZENIU ZAUTOMATYZOWANFUO PODSYSTEMU
ROZPOZN™NINMA RADIOLOICACYINEGO WOJSK OBRONY PRZECIWLOT'NICZEJ.

Z przeprowadzonej analizy aktualnych mozliwos$ci plnnszetowo-fonicz-
nego obiegu informacji o sytuaeji powietrznej, wynika ze w systemie OPL
wystepuje ~vyrazna dysproporcja pomiedzy mozliwosciami SnP, a mozliwo-
Sciami podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego oraz aktyimyiui S$rodlcami
walki OPL, O dysproporcji tej sSwiadcza niekorzystne wskazniki uzyskane
z konfrontacji planszetowo-fonicznego sposobu obiegu informacji z po-
trzebami czasowymi stawianiag zadan bojowych dla systemu OPL /patrz za-
lg czpik nr 204.37/.

Oczekiwanych rezultatow, pozwalaja,cychl na znaczne zmniejszenie wy-
stepujgcych dysproporcji pomiedzy podsystemem rozpoznania, a podsyste-
mem ognia p/lotniczego, nie daje juz doskonalenie podsystemu rozpozna-

nia radiolokacyjnego /w aktualnym systemie OPL/ poprzez intensywne

szkolenie na treningach i ¢éwiczeniach wojsk OPL, dokonywanie zmian or-
ganizacyjnych i ulepszanie miejsca pracy dla Oséb funkcyjnych poszcze-
g6lnych szczebli dowodzenia, oddziatéw i pododdziatéw radiotechnicznych,

Z powyzszych wzgledéw automatyzacja obiegu informacji o sytuacji jeiko

podstawy funkcjonowania podsystemu dowodzenia wojskami OPL jest zagad-

nieniem wymagajacym jak najszybszego rozwigzania.

Dlatego tez celowe wydaje sie rozpatrzenie nizej wymienionych proble-

méw dotyczgcych zautomatyzowanego podsystemu rozpoznania radiolokacyj-

nego wojsk OPL /ZPRR ¥O0OPL/:

“ okreslenie parametréw/ informacji o sytuacji powietrznej w ZPRR WOPL;

— okreslenie ogdlnych zatozen talgtyczno—itechnicznych dla obiektow
wchodzacych w skitad ZPRR ¥O0OPLj

— olcreslenie ogélnych zatozen organizacyjno—strukturalnych i informa-
oyjnych obiektow ZPRR WOPL;

— sprecyzowanie ogo6lnych zatozenn dla urzadzen zobrazowania oraz wpro-
wadzania i wyprowadzania informacji o sytuacji powietrznej;

— okresSlenie ogoé6lnych zatozen technicznego zabezpieczenia przesytania
informacji o sytuacji powietrznej ;

— okres$lenie ogélnych wymagan dla poszczegdélnych obiektéw zautomatyzo-
wanego podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego wojsk OPL; ~

— okres$lenie stjruktui™ organizacyjnej zautomatyzowanego ;podsystenm
rozpoznania radiololcacyjnego na szczeblu frontu;

— okreslenie zakresu oprogramowania EMC ZPRR ¥OPL,
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~e.1. Clinrakterystykn paratnoti*OTv j.nforinaoji o sytuacji powietrznej

w 2vnnjwvh

Mozliwosci zautomatyzowanego obiegu iiiTormacJdi dajg sie Jednoznacz-
nie olurosli¢ za pomocg wzajemnej zaleznos$ci paraitietrow iniormacji o sy-
tuacji powietrznej tj,:

- czasu opo6znienia inroimiacji ;

- dyskrotnos$ci przekazytvo.ned iniormaciji ;

— przepustowosci kanaldiir Zogniw/ przesytowycli;

— doktadnosci kanatéow /Zogniw/ pi'zesytowycli.

Powyzsze parametry obiegu iniormacji w zakresie opracowania i prze-
sytania sg zalezno od mozliwos$ci marnej aparatury /urzadzen, obiektéw/
zautomatyzowanej typu; ¥0ZDUCH-1M, DUIAJEC, CYEEk, VEKTOk-2V; itp., a
takze od mozliwosci i ilosci ogniw biorgcych udziat w opracox;yi;aniu
i przesytaniu inrormacji.

Czas obiegu informacji o sytuacji powietrznej dla poszczego6lnych

szczebli dowodzenia przedstawia sie nastepujaco:

N

1. Na szczeblu RPT7 *L” /Kt{B/ ' mamy pierwotng informacje o sytuacji
powietrznej, Czas opo6znienia informacji o sytuacji powietrznej na tyra

szczeblu obliczamy zgodnie z rysunlciem 19 i wzorem 38.

K/R meldowania

Pys- 19. Obieg informacji o sytuacji powietrznej z wykorzystaniem
EMC na szczeblu RP¥-L

/387

gdzie: t~ - czas wylcrycia obiektu przez operatora,upewnienie sie
w ciggu nastepnego obrotu anteny RLS /RS¥P/, czy zauwazony
impuls na eilcranie jest odbiciem od obiektu /celu powietrz-
nego/, Czas ten $rednio wynosi 10 s —zalezy od obrotéw sy-
stemu antenowego; '

x/ Zgodnie z zatgacznikiem nr 1 skryptu 022 - autor pile dypl. Banach.
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iia v - czas opOznienia wprowadzany przez EMC.

/Srednio dla obliczon przyjmuje sie 0,5 s/.

T'RPW = 10 + 0,5 = 10,5 s

2, Na szczeblu RPW "C” mamy pierwotng i wtdérng inforinacje p sytuacji

powietrznej. Tak wiec czas opéznienia informacji o sytuacji powietrz-

nej obliczony zgodnie z rysunkieni 20 i wzorem 39 wynosi lis.
K/R )
meldowania

Rys, 20, Obieg inTormacji o sytuacji powietrznej z wykorzystaniom
EMC na szczeblu RP¥-c ",

Nno _ (VAN i * N /39/
nP¥-o RPIi_L EMCRPV-C

*N°RPV-c ~ **M»5 + 0,5 = 11 s.

3* Na szczeblu CRR /CD OPL/ Airmii mamy tylko wtérng informacje -o
sytuacji powietrznej, a czas Jej opOznienia obliczony zgodnie z wzo-
rem ~0 i i'ysunkiem 21 wynosi 11,5 s.

Na szczeblu frontu mamy réwniez do czynienia tylko z informacja
wtdrng, a czas jej opo6znienia obliczony zgodnie z rysunlciem 22 i wzo-
rem Ki wynosi 12,5 s. n

X/ lrzyjeto na podstawie danych 2 KOPK, gdzie obieg informacji w re-
lacji rClb —zkrt —brt - BRt wynosi okoto 2-—3 s, uzgodniono z z—3a
szefa sztabu 2 KOPK - pptk, dypl, Grzeleckjjm,
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Rys.

S/R .
powiadamiania

. sytuaciji owietrznej z wykorzystaniem
i™/ na szczeblu brt y e ) y y

T cRU 7CD OPL/ Armii = PN .
RPV/ _EM\CCRR armii A®/
TOCUR armii = + A5 = 115 s
fr-rp
1
n
P10 ¢ DP-WA
RPV 8DOPL.A"
}
DP-ADF
o SDOPLJ’ T) akl.s.
\ /*
RA 113
pp-in- 3 11P-20
fiP\Y-L 0

22. Obieg informacji o sytuacji powietrznej z wykorzystaniem EMC
na szczeblu operacyjnym

To = /"7

rront TQCRI" armii EMC

v CRR frontu SD

+ 0,5 f 0,5 12,5 s.

'A"'front



Czas 12,5 s jest czasem spetniajacym wymagania SD OPL /A -
pkt 2,3.2. - Jest on pieciolarotnle mniejszy od mwymaganego.

Ilos§¢ ogniw biorgcych udziat w opracowywaniu itiformacji o sytuaciji
powietrznej nie ma -wplywu na dyskretnos$¢ przekazywanej informacji.
Dyskretnos¢ dla ZPRR ¥OPL zostata zdeterminowana obrotami systeméw an-
tenowych — Srednio 6 obr./minute. 1/obec po”iryzszego wynosi ona 10 s’
Tako dyskretnos$¢ jest zgodna z wymogami SD OPL "F" /patrz wniosek
pkt 2.3.2'.7.

Z punktu wymagan SD OPL "F” nalezy dostarczy¢ w ZPRii WOPL informacije
o okoto 160 obiektach po-wietrznych /patrz - pkt 2.2. i pkt 2.3,2./ z

'idyskretnoécia 10 s.

Zgodnie z obiekt DP-40 ma przekazyiva¢ w sieci radiowej powia-
damiania frontu informacje o 6k obiektach powietrznych. Dla zachowania
zamiaru i charakteru nalotu ~NP, oraz spetnienia wnioslzu 2,3.2. nalezy
zwiekszy¢ ~ do 160 liczbe przekazyimnych obiektéw powietrznych,

Doktadnosc¢-przekazyifanej infoimiacji radiolokacyjnej w ZPRR ¥OPL
zalezy przede wszystkim od zdolnos$ci rozrézniania sygnatéw na ekranie
wskaznikéw zdejmowania wspo6irzednych. Zdolnos$¢ ta z kolei zalezna jest
od $rednicy elcranu wskaznika zobrazowania informacji, rozmiaréw echa
odbicia od celéw /obiektow/ powietrznych i markiera. Blgd okreslania
wspoOtrzednych x, y wynosi ¢1,17 Natomiast Sredniokwadratm” bigd
elcstrapelacji przy zatozeniu, ze okres$Slenie predkosci lotu celu i
e~trapolaoji dokonuje sie na wskazniku, wynosi odpowiednié;

2 km/min., = 1,17 km.
Tabela Jh
e/s/ 10 12,5 15 20 30 40 50 60
6To/lcm/ '} ~ ~ | A 1,32 : 1,3;5\th \ 1,5 i|1,6 ‘1,7 i1,8
vkm/ h,8 52 153 {5~ 5,6 | 6,0 {6,4 | 6,8 7,2
== J Je. 4_ J J

Z powyzszego zestawienia wynika, ze zautomatyzowany podsystem roz-
poznania radiolokacyjnego typu 712" zabezpiecza zdejmowanie, przekazy-

wanie oraz zobrazowanie informacji o sytuacji powietrznej z doktadnoscia

x/ Konsultowatem z pitk. Zasadag z WITU — Zastosowanie maszyny o pojemno-
sci 128 kb na szczeblu GRIi
W IT —wstepne warunki taglctyozno-techniczne.
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7;bli*ong do (loktadtio&ci yprecyzoivanej wymaganiami obiegu inform acji
/patrz pkt 2.2 1 2,3.2/.

4,2, Og6lno zatozenia techniczno-taktyczne dla obiektéw wchodzacych
w «ktad ZnaiJd'/OPL

Rozpatinijgc problem automatyzacji rozpoznania radiolokacyjnego wojsk
OPL nalezy zdaé¢ sobie sprawe, ze nie jest to Jedyny i wytagczny pod-
system, a je'st on Jednym z Kilku podsystemoéw wchodzgacych w skitad syste-
mu OP /patrz rys, 1/.

Dlatego toz okres$lajac ogdlne zatozenia talctycznb- techniczne bede je
‘formutowat pod takim katem, aby przysztosciowy podsystem rozpoznania
radiolokacyjnego wojsk OPL mégt by¢é sprzegniety z pozostatymi zautoma-
tyzowanymi podsystemami bez uszczerbku dla informacji o sytuacji po-
wietrznej. Obiekty techniczne funkcjonalnego wyposazenia ZPRR ¥OPL po-
winny zapewnié¢ efektywne dziatanie zautomatyzowanego podsystemu roz-
poznania radiolokacyjnego, przeznaczonego do zabezpieczenia dowodzenia
bojowego, kierowania ogniem i naprowadzenia LM w czasie dziatan bojo-

wych w skomplikowanych warunkach sytuacji powietrznej.

1, Zespo6t obiektéw technicznych funlccjonalnego wyposazenia ZPRR WOPL,
przewidziany do zastosowania ha odpowiednich szczeblach dowodzenia pod-
oddziatéw radiotechnicznych, artylerii rakietowej szczebla frontowego,
powinien zapewni¢ dowddcom mozliwo$¢ zautomatyzowanego realizowania na-
stepujacych gtdbwnych funkcji:

a/ otrzymywanie 6d nadrzednego stanowiska dowodzenia oraz przekazy-

wanie do podlegtych SD sformalizowanych krotkich sygnatow, komend
i zadan bojowych vrymagajacych natychmiastowego dziatania;

b/ otrzmi~nyatiie, zobrazowywanie, analizowanie, przekazywanie i prze-
choMAryivanie biezgcej informacji o celach powietrznych i samolotach
wiasnych oraz sulccesyimej infoimiacji operacyjno-talctycznej o po-
tozeniu, stanie i dziataniu i™ojsk witasnych i nieprzyjaciela;

o/ uzyskiwanie danych oraz® informacji wynikoitfych przeliczen i rozwig-
zan czastkowych obliczeniowych zadan operacyjno-taktycznych do
oceny sytuacji bojowej i podejmowania decyzji na uzycie i .wykorzy-
stanie $rbdkéw rozpoznania radiolokacyjnego i zabezpieczenie ich
dziatan bojowych;

d/ otrzjmiy”~ifanie, zobrazowywanie i przelcazywanie biez ”~ych i sulvcos>'w-
'nycli informacji sytuacyjnych oraz krétkich sformalizcwanych sygna-
téw i komend wynikajgcych z realizacji wspotdziatania bojowego

odpowiedtilch szczebli dowodzenia ZPRR VOPL z punktami dowodzenia

/stanowiskami dowodzenia/Z innych rodzajéw sil zbrojnych;
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o/ otrzymywanio od podlcg-~ycb SD /PD/ sul~cesyivhych informocji

/GPoriTializowanycli iu®©idi.uilcév/ o rozu3.tatacli dziataii bojowycli,

2. Zespo6l obiektéw technicznych funkcjonalnoe”™o 't/yposa*enla ZPRK
VOPh, dziatajacych a ustalonej strulcturze organizacyjno-funkcjonalnej
i informacyjnej powinien zapewnidé wysoka operatywnOv46, olastycznodé,
ciggtos¢ i tajnos¢ dowodzenia bojowego sitami i Srodl™ami rozpoznania
radiolokacyjnego w réznych warunkach dziatan.
Powyzsze wymagania powinny sie wyrazac¢ w;
a/ zabezpieczeniu zasadniczych %v~skaznikbw czasowych dla stanowisk
dowodzenia:
- czas od momentu wykrycia celu powietrznego do momentu przeka-
zania i zobrazowania na SD aktywnych s$rodlcow sekund —
pierwszy melduxiekj 273 sekundy meldunici kolejnej
- ozas postawienia zadania bojowego dla SD /PD/ bezposSrednio
podporzadkowanych — nie wiekszy niz 10 s o posSrednio tranzy-
tem - nie wiekszy jak 20 s;

- mozliwos$¢ szybkiego przeltiazywania informacji o sytuacji powie-
trznej z dyslcretnoscig 10 s;

b/ mozliwosci szybkiego przekazywania kompleksowej informacji
i funkcji dowodzenia z jednego punktu dowodzenia na drugij

o/ mozliwosci przekazania w sieci powiadamiania frontu okoto
160 ANP /patrz wniosek pkt 2.3.2/ z dokladnos$cia wg wspdirzed-
nych tj. X, y i 1 km /patrz wniosek pkt 2,3.2/j

d/ pracy w wairunkacli dynamiki dziatan bojowych /got, boj, nr 1/
lub jej prowadzenia w ograniczonyin zakresie /praca grafikowa/.
T warunkach pracy grafikowej powinna pracowa¢ zmniejszona ilosc¢
urzgdzen technicznych ZPRR WOPL;

e/ zapewnieniu zautomatyzoxmnego i niezautomatyzowanego dowodzenia
sitami i1 $rodkami rozpoznania radiolokacyjnego —przejscie z do-
wodzenia zautomatyzoxvanego na niezautomatyzowany poxiinno nasta-
pi¢ MQ xi~szystkich ognixirach podsystemu bez przerxvy » pracy PD /SD/;

f/ zabezpieczeniu dwupotozoniowego rozw”iJania SD OPL "F" z mozliwo-
Sscig suleeesywnego lub szybkiego przekazywania catosci informacji
na rozwiniete SD OPI> *F”, dla zabezpieczenia przesunie¢ w toku
dziatan jj)raz .sprawnego i ciagtego dowodzenia podlegtymi sitajr-~ ;

g/ M wyposazeniu obiektéx™r ZPRR ¥0OPk w urzgdzenia niezawodnego utaj-
niania informacji i ograniczonego dostepu do infoxnaaeji odpowied-
nich grup uzytkownikow.
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nN.3* orésanizac”NJno~strialvturalne i infonnacyjne
dla obiektéw wchodzacych w skitad ZPIdi WulL

1. Obiekty techniczno ZPRU \jOVh zabezpieczajgce realizacjg zadan
bojowych sit i Srodkéw rozpoznania radiolokacyjnego powinny spetnia¢
nastepujace funkcje:

DP - 10 ~ jako obiekt zdejmowania informacji radiolokacyjnej /0ZIR/;

DP - 20 - jako obiekt zdejmowania i uogodlniania informacji radio-

lokacyjnej /0ZiUIR/ oraz zobrazowania i dowodzenia'bojo-
wego /oz i Dli/;

DP - O - jako obiekt uogoélnienia informacji radiolokacyjnej i do-

wodzenia bojowego /OUIR i DB/;

DP w 09 — Jako obiekt informacyjno—sprawozdawczy /0XS/,"

2. Obiekty techniczne ZPRR WOPL odpowiednio do ich przeznaczenia
i realizowanych funkcji powinny stanowi¢ wyposazenie nastepujacych
punktéow dowodzenia ;
ruchomy punlct dowodzenia radiolokacyjnego posterunku wykrywania
typu leldciego - RPD RP¥ '"L" - obiekt DP - 10;
>/ ruchomy punkt dowodzenia radiolokacyjnego posterunku wykrywania
typu ciezkiego - RPD RP¥ ”C” /brt/ - obiekt DP-20 /70Z i UIR/ i
/0Z i DB/;
lub : n
- Obriekt DP - 10.— OZIR;
- obiekt DP « 20 - OZ i DB; ,
- obiekt DP - 09 - oOIs; ' n
c/ centrum rozpoznania radiolokacyjnego prt /BRt/:
- obiekf DP - 7O ; , A
d/ stanowisko dowodzenia prt /BRt/:
- obiekt DP - 09;
e/ kwatermistrzoxvskie stanowisko dowodzenia prt /BRt/:
- obiekt DP - 009.

3. Obiekty techniczne ZPIdt ¥CPL - opr6cz sprzezen miedzyszczeblo-
wych w strikturze organizacyjno-funkcjonalnej i informacyjnej, powinny
pracowa¢ na odpowiednich elementach dowodzenia z uwzglednieniem sprze-
zen wewnatrzszczeblowych oraz pozasysteinowych.

Sprzezenia informacyjne wewnatrzszczoblowe ZPRR powinny zapewniac
zautomatyzowang wymiane sformalizowanych cyfrowych informacji sfery do-
wodzonin bojowego pomiedzy obiektami wewnetrznego xvyposazenia danego

stanowiska dowodzenia. Ponadto powinna by¢ zapewniona jawna foniczna
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wymiana uzupetniajgcych /szczegdétowych/ informacji i sterowania stuzbo-
wego, poiniv>dzy obiektami i stanowiskami pracy funkcyjnych danego SD.
Sprzezenia informacyjne miedzyszczeblowe ZPRR powinny zapewni¢ zauto- ~
matyzowang wymiane informacji o sytuacji powietrznej /DP-10, DP-20 i
DP-~O/, oraz wymiane sformalizowanej cyfrowej informacji wspoétdziata-
jacych SD. V/ymlana informacji powinna obejmowa¢ oznaczony zakres dzie--
dzin informacyjnych dla poszczegdlnych sprzezen. Ponadto powinna by¢
zapewniona utajniona foniczna wymiana uzupetniajacych niesformalizowa-
nych informacji decyzyjnych, sytuacyjnych i sprawozdawczo-kontroinych,
pomiedzy obiektami sprzezonych SD /PD/ oraz jawne foniczne sterowanie
praca obiektow ZPRR. Informacyjne sprzezenia pozasystemowo ZPRR powin-
ny zapewni¢ zautomatyzowanag xvyraiane sformalizowanej informacji o sy-
tuacji powietrznej, oraz wymiane sformvalizowanej cyfrowej informaciji
sfery wspotdziatania pomiedzy obiektami ZPRR okreslonego szczebla do-

wodzenia, a okreslonymi obiektajui innych zautomatyzowanych podsystemow

rozpoznania radiolokacyjnegO pozostatych sit zbrojnych i rodzajow
wojsk, * -
4. systemie infonnacyjnym ZPRR klasyfikacja informacji powinna

uwzgledni¢ nastepujace kryteria podziatow:
a/ ze wzgledu na funkcje informacyjne:
- decyzyjne - o0 zmianach i decyzjach przetozonego oraz poi™ ta\tfio-

nych zadaniach /rozkazy, zarzadzenia, sygnaty, itp./;

- sytuacyjne - o0 przedmiocie dziatania /nieprzyjacielu powietrz-
nym i naziemnym/;
- 0 Srodkach dziatania /sity i S$rodlvi wtasne oraz niektdre dane

o sitach i $rodkach wspdétdziatajgcych/;
- o0 warunkach dziatania /teren, pogoda itp,/;
- sprawozdawczo-kontrolne: o rezultatach dziatan /meldunki itp./;
b/ zo wzgledu na rytmike przekazywania:

- biezgace - obejmujace zachodzgce zmiany na biezaco /w czasie
astronomicznym/ o przediniocie zainteresowania/ informacje o wy-
kryciti, $ledzeniu i dziataniu SiiP i LH/;

- sukoosytmo - odpowiadajgce zmianom danych o przedmiocie zain-
teresowania, $rodlcach i warunkach dziatania z chwilg ich zaist-
nienia lub potrzebie zmian;

c/ ze wzgledu na temiinowos¢:

- ciggto - obejmujace nieprzemvany doptyw informacji o sytuacji
powietrznej z duza dyskretnoscia;

- piexnvszoj kolejnos$ci /alarmowe/ obejmujgce informacje, jak:

dano o uderzeniach jadro-wych i przesuwaniu sie obtoku promie-
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nlotworczego, jak réwniez okreslenie etrei' skazen promienie twor-
czych oraz o uzyciu broni chemicznej itp .;

« drugiej kolejnosci - obejmujagce inTorniacje, jak: decyzje dowadd-
cow, zarzadzenia zabezpieczenia dziatan bojowych itp,;

zwykte - inne nie majgce zasadniczego wptywu na dziatania wojsk,

5, Kazdag Informacje ZPRR WOPL powinna cechowact:

— szybkos¢ zebrania, uogodlnienia /przetwarzania/ i przekazywania
decydentowi lub wykonawcy w tezTuinie umozliwiajgcym podjeci prawidito-
wej decyzji i postawienie realnych zadan wykonawcom;

— lcompleksowos¢ /peitnosé¢/ dla wszechstronnego poznania aktualnej
sytuacji /stanu/ i podejmowania na tej podstawie niezbednych decyzji

i odpowiedniego reagowania na zmiany zachodzgace w czasie dziatan bojo-

wych ;

— optymalna szczeg6towos¢, odpowiednia dla danego szczebla dowodze-
nia i rodzaju informacji;

—zwieztosS¢ i przejrzystos$é, wyrazajgca sie niezbednym minimirm

znEikéw lub wzoréw typowych tekstéw dla pokazania danej wiadomosci;
— jasnosé¢, jednolitos¢ i jednoznacznos$¢ dla zapewnienia w wystar-
czajacym stopniu zrozumienia danej informacji przez adresatow;
— wiajrygodnos¢ i doktadnosé dla zapewnienia zgodnos$ci informacji

z aktualng rzeczywistosciag stanu lub przebiegu zdarzen,

6, ZPRR powinien zapewni¢ wykonanie w sposéb automatyczny, pot-

automatyczny i niezautomatyzowany nastepujacych funkcji:

A, - Automatyczny:

a. Odbidr radiolokacyjnej informacji od wspodétdziatajacych wojsk, kto-
re sg wyposazone w systemy WOZDUCH-IM, DUNAJEC oraz WEKTOR-2WE,

b. Trasowanie obiektéw powietrznych,

0. Selekcje tras otrzymanych z réznych zroédet informacji /wydawanie
trasy wg prioryteto\i“ego RP¥ ustalonego zgodnie z jego danymi tak-
tyczne-technicznymi i kursu celu, a dane z pozostatych RPW sag jako
uzupetniajgce lub zaoho™wane w pamieci EMC,

d. Obliczanie parametrow 1Q ~ celu /szybkosci,-manewr itp,/,

e. Ekstrapolacje ~wspodirzednych na czas przekazania ich wszystkim od-
biorcom, z dyskretnosciag tp s /tylko dla celéw nie manewrujgcych/.

f. Wydawanie opracowywanej informacji o sytuacji powietrznej z dy—

skrotnoscia 10 s wszystkie odbiorcom,

g. Rejestrowanie wchodzgcej i vrychodzgcej infoimacji.
D,— Pétautomatyczny:
a. Funkcje od a do c¢c wymieniono w punkoie "A", jesli z jaki$ przyczyn

nie sa one realizowane automatycznie.
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p0jVirgowa.nio do 10 cOXéw siiinolotéw stosujacych. zo.k.l6coni&*
Dowodzenie RP\IT, z ktérych zbierana Jest informacja,

Rozdziat obiektéw pomiedzy KPW, w wypadku ich przeciazenia praca
bojowa.

e. Sterowanie wysokosciomiorzami, tak zeby vrydawaly wysokos¢ z zgdang

dyskretnoscia /n.oi*malnie co 30 N a dia oeibw manewrujacych oo
20 s/.

C, - Niezautomat”®zowany:

a. Odbior informacji na planszecie z radiowej sieci powiadamiania.

b. Odbiér telefoniczny danych o gotowos$ci RPW/RSWP, RL*S/.

0. Stawianie zadan bojowych,

d. Przyjmowanie i przekazywanie danych statystycznych i sprawozdaw-
czych.

Ogd6lne zatozenia dla urzadzen zobrazowania”~oraz wp£cwadzania”®

i wyprowadzania informacji c_"s”™tuacji

1, Stosowanie do przeznaczenia poszczegdOlnych obiektéw ZPRR i za-
kresu zabezpieczanych przez nie zadan dowodzenia bojowego, obiekty to
powinny by¢ wyposazone w stosowne urzadzenia zobrazowania oraz wprowa-
dzania i wyprowadzania informacji:

—wskazniki panoramicZno—syntetyczne /WPS/ 'z wspoipracujaca klawia-
turg /K/ i manipulatorem kulowym /MK/;

— wskaznik pomiaru wysokosSci /¥PW/ z wspodipracujgcg klawiaturg i ma-
nipulatorem kulowym;

— tablice elektroniczne /TE/]

— monitory ekranowe /ME/ z wspoéipracujaca klawiaturg;

— dalekopisy — drukarki /D/;

— zegary cyfrowe /ZC/;

— planszet sytuacji powietrznej do pracy w niezautomatyzcwanym pod-

systemie rozpoznania,

X/ Zgodnie z "Instrukcjag sporzadzania i przekazywania meldunkéw o sy-
tuacji powietrznej" w wojskach OPL wysoko$¢ powinna by¢ przekazy-
wana co trzeci meldunek.

xx/ Wskazane byltoby wykorzysta¢ wskaznik o Srednicy odpowiadajacej

wskaznikowi zamontowanemu w urzadzenia WOZDUCH—IM, co datoby zdol-
nos¢ rozrbéznienia ptaskich wspodétrzednych:

“X = = 1,17 km /2,3<» km/
“y = km /a.S™ "km/
gdzie:
Uo — promien zobrazowania wskaznika 300 /600 km/,
X,y s 29 -512 ilosci kombinacji zakodowania wspétrzednych x i vy

catego pola ekranu,
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Wymienione urzgdssenia powinny by¢ zunifikowane w aspekcie ich

zastosowania w roznych obiektach ZPRR,

powinien zapewni¢ indywidualc
no zobrazowanie na danym stanowisku pracy biezgcych informacji o sy-
tuacji powietrznej i sukcesywnych informacji, Jak rowniez ich zdejmo-
wanie i przekazywanie za pomocg klawiatury i manipulatora kulowego,

WPS powinien umozliwic:

1, Zobrazowanie analogowej informacji radiolokacyjnej z wyjs¢ odleglo

Sciomierzy radiolokacyjnych tacznie z przynaleznos$cia i skiadem,

2, Oddzielne lub jednoczesne zobrazowanie informacji analogowej z
RSWP /biegunowy ulctad wspétrzednych/ oraz informacji syntetycznej
pochodzgcej z realizacji odpowiedniego programu EMC /prostokagtny

uktad wspoétrzednych/,

3, Inicjowanie Sledzenia obserwowanych obiektow”™ powietrznych, auto-
matyczne 'Sledzenie /hanikos$ledzenic/, okres$lanie i przekazywanie
biezgcych wspétrzednych i numeréw $ledzonych obiektéw, oraz po6tit-

automatyczng kontrole procesu Sledzenia.

k» Ekstrapolacje i zobrazowanie prognozy trasy lotu-celu zgodnie
z danym czasem.

5. Zobrazowanie:
- miejsc rozwiniecia RPW /RSWP/; wspoéidziatajacych PD /SD/j ’
- siatki OP - 61 z aktualnym kodem,;
- zasiegobw wykrywania na H = 100, 300, 500, 1000 ra;
-"linii stycznosci'wojsk;
- sektorow /pasObw/ zasadniczego kierunku rozpoznania;
- punktow orientacyjnych /topograficznyoh/;
> — korytarzy przelotéw witasnego lotnictwa;
- witasnych lotnisk, stref krétkotrwatego wyozekiwand.a /SK¥/,
strof dyzurowania i patrolowania;
- miejsc rozwiniecia dywizJon6\” /baterii/ ogniowych;
- wykrytych lotnisk SIiP;

- linii pelengu zaktdécen i radionamiardow,

6. Wybdér zZroédta informacji zgodnie z odpowiednimi sprzezeniami obiektu

/wewnatrzszozeblowymi, miedzyszczeblowymi i pc *systemowymi/,

7. Wybor zrodta informacji o sytuacji powietrznej, ktére bytoby wio-
dacym.
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8. Sterowanie pracag odlegtosoiomierzy /witaczanie, wylaczanie, zapy-
tanie NRZ itp,/ - praca w warunlcach zagroiienia uzycia przez SNP

rakiet p/radiolokaoyjnych i broni jadrowej.

9. ROzne sposoby i zakresy zobrazowania informacji analogowych i cy-
frowych:
- zakres zobrazowania: 50, 100, 200, 300, UOO i 600 km;
- sposoby zobrazowania: dookrezne, sektorowe przesuniecie punktu
stania w dowolne miejsce ekranu/,pierscieniowe /opdéznienie pityn-

ne od O do 500 km/, pierscieniowo-sektorowec«

10, Elcsponowanie informacji: taczne i1 rozdzielcze, wg réznych podzia-
téw selekcji informacji /np, sytuacja powietrzna, strefy wykrywa-

nia + sytuacja powietrzna itp./.

11. R6zne sposoby wyswietlania danych:
- znaki graficzne: punkt, lcrzyzyk, koétko, kwadrat, kreska pionowa
i pozioma, x, y itp.;
- gradacja jasnosci;
- elektroniczne: migotanie/ znakéw i numeréw z réznymi czestotli-

wosciami, wektor kierunku i predkosci SNP,

powinien zapewni¢ indywidualne zobra-
zowanie na danym stanowisku pracy biezgcych informacji i wspoétrzednej

"wysokos$¢” obiektéw powietrznych, oraz dowigzani© jej do cyfrowej in-

formacji o.potozeniu tych obiektow.

Wskazniki powinien umozliwic; '

— zobrazowanie informacji analogowej uzyskanej z wyjs¢ wysokosciomie-
rzy radiolokacyjnych w zakresie Q * 6U km z dyskretnosciag przekazy-
wanej wysokosci 250 m;

* potautomatyczny pomiar wysokosci wskazanego obiektu powietrznego
i automatyczne przestanie wyniku w kompletnej informacji cyfrowej
o0 wspotrzednych obiektu;

— zobrazowanie na wskazniku informacji dotyczgcej wysokos$ci obiektu;

— sterowanie pracg wysokosciomierza /witgczanie, wytgczanie obrotéw
itp.,/;

— prace w warunkach zagrozenia uzycia przez SnP rakiet p/radioloka—

oyjwych i broni jadrowej,

powinna zapewni¢ zaréwno indywidualne,
jak 1 ogdllnodostepne zobrazowanie infoi*macji w ujeciu tabelax*ycZnym,

zawierajgce biezagce i olcresowo zmienne dane z réznych dziedzin in-
formacyjnych.
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Tablica powinna uuuoitliwic:

— automatyczne wysSwietlanie w wierszach i kolumnach tabeli'cyfr
/a takze liter/ w porzadku okreslonym wzorcami sformalizowanych in-
formacji tabelarycznych, naptywajgcych biezgco, lub sukcesywnie
wzglednie selektywnie wyprowadzanych z pamieci JM przez funkcyj-

nych pracujgcych przy WPS;

— automatyczng, biezaca i okresowa zmiane niektdérych wartosci /danych/
aktualnie wyswietlanej informacji w danym wierszu /np, ilos¢ dzia-
tajacych celéw powietrznych, na jakich putapach i w jakim sktadzie,

z tego samolotow stosujgcych zaktdécenia itp./;
— automatyczne lub sterowane przesuwanie wyswietlonych danych wszyst-

kich wierszy w gore, w dot w zaleznos$ci od naptywu nowych informa-

cji.
Wymiary tablic, ich objetos¢ informacyjna, powinny by¢ ustalone na
etapie opracowywania wyposazenia kabiny - nadwozia samochodowego,

w ktéi*ym bedzie zainstalowany obiekt.

d. Monitor ekranowy z wspoipracujgcag klawiaturg powinien zapewnic
wyprowadzenie i zobrazowanie informacji zapisanych w pamieci EMC oraz
wprowadzanie danych i opracowywanie wynikéw wyliczen /kalkulacji/,
jak réwniez obliczeniowych probleméw zadan bojowych.

ME powinien zapewnic:

— zobrazowanie symboli alfanumerycznych cyfr tacinskich i rzym-
sklch, liter alfabetu tacinskiego i rosyjskiego /mate i duze Ili-
tery/, oraz znakéw przystankowych wynikajacych z meldunkéw b sy-
tuacji powietrznej /Zuzupeilniajgcych/, o przediuiooid i $rodkach
dziatania, jak rdéiimiez z dziatalnosci bojowej;

— wyprowadzenie zapisanej w pamieci EMC oraz indywidualne zobrazo-
wanie tres$ci oznaczonego numeru informacji lub wyselekcjonowanej
grupy informacji z okreslonej dziedziny informacyjnej;

— inicjowanie uruchomienia okreslonego programu EMC, zobrazowanie
zgdan EMC o dane wejsciowe do programu, wskazanie statych danych
zapisanych w pamieci i wprowadzenie danych zmiennych do programu,
Sledzenie przetwarzania danych oraz zobrazowanie tred$ci wyniku
wyliczenia /kalkulacji/;

— percepcje wyswietlanych na eki*aaie informacji, zapewniajgc ich
czytelnos¢ i jednoznaczne zrozumienie, przy ich odczycie na in-

dywidualnym stanowisku pracy,

e. Dalekopis - drukarka powinien zapewni¢ przekazywanie oraz otrzy-
mywanie sporadycznych informacji nlesformalizowanych, wydruk wynikéw

statystycznej efektywnosci i innych dokumentéw sprawozdawczo—ewiden-
cyjnych Itp,
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f. Zegar oyfroif™® /z doktadnoscia 10-sekundowa/ powinien zapewnicé
doktadny /jednolity/ czas astronomiczny na obiektach ZPIUi WOPL. Zo”r
zainstalowany na danym obiekcie powinien by¢ centralnie sterowany cy-
frowo przez aparature Jednolitego czasu ZPllli,

»
N.5. 0Ogé6lne zatozenie technicznego zabezpieozenia”przes~tania™i®or-
macji o sytuacji“powietrznej_n

X
Urzgdzenia transmisji informacji obiektéw ZPRR WOPL powinny zapew-

ni¢ duza wiernos¢ transmisji przy zastosoxvanlu odpowiednich Srodkdéw

/powtarzanie przesytanej informacji, optymalnych szybkos$ci transmisji

i rodzajow modulacji/, wyrazajagcych sie maltym prawdopodobienstwem

skazenia znaku /stopa btedu/ dla krétkich sygnatéw dowodzenia, meldun-

kéw o sytuacji po\irietrznej i informacji wprowadzonych do E3MC

1 , 10~~, natomiast dla sformalizowanych tekstéw i logicznie zestawio-

nyoh tekstéw 1 , 10_3. Informacje powinny.by¢é¢ przekazywane z predko-

§cig modulacji:

— w kanatach telegraficznych - 50/757, 100 i 200 bodoéwj

— w standardowych kanatach telefonicznych — 300, 600, 1200,

200 bodow,

ePotrzeby zabezpieczenia przesytania informacji S$ro~ikami tacznosci
wynikajg z okres$Slonej struktury organizacyjno-funkcjonalnej i infor-
macyjnej ZPRR WOPL /pkt ~.3/ i powinny zapewnic:

— tacznos¢ w sprzezeniach wewnatrzszozeblowyoh obiektéw ZPRR WOPL
odpowiednich elementéw obejmujac:

- wewnetrzng tacznos¢ teledacyjna zabezpieczajgcag przesytanie in-
formacji cyfrowej pomiedzy ebiektamij,

- wewnetrzng tgcznos¢ gtosnikowg i j:elefoniczng pomiedzy osobami
funkcyjnymi sktadu bojowego;

— tgcznos¢ w sprjz~zeni miedzyszczeMpwy™? ZPRR WOPL odpowiedniag
do iiiergrohiczpyon i il“mpetencyjijo®oh powigzan punktéow dowodzenia
/SD/ W ramach podsystei”™ obejmujacy
- dupleksowe teledacyjne wymiany informacji cyfrowej miedzy

danymi szczeblami;
- foniczne utajnione kanatly dowodzenia;
- foniczne nieutajnione kanatly techniczno-eksploatacyjnego stero-
wania ZP”™ WOPL.
Majac sprecyzowane ogélne wymagania co do taktyczne-technicznych
danych ZPRR WOPL, mozna sprecyzowa¢ wymagania 41" poszczegdlnych

obiektéw, o ktérych byta mowa w pkt, ~ 3.
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~*6, Sktad i vyposa*enle obiektéw zautomatyzowanego podsystemu

rozpoznania radiolokacyjnego wojsk obrony przeciwlotniczej

~N.6,1. Obiekt*DP™22 przeznaczony bytby do automatyzacji proceséow

zdejmowania, przetwarzania, przesytania, przyjmowania i zobrazowania
inTorraacji o sytuacji powietrznej takze ini'ormacji operacyjno-taicty-
oznych na RPW i "C”, oraz BRPlot i prplot /dla sprzezenia z ze-
stawem KRAB/,

Obiekt DP-10 powinien zapewnic:

a. Automatyczne zdejmo”™anio, opracowanie i zobrazowanie pierwotnej
informacji o sytuacji powietrznej w przysztosci zastosowanie ekstrak-
tora do wyodrebnienia i Sledzenia sygnatu bedgcego odbiciem od obiek-

tu powietrznego,

b. Automatyczne przesytanie informacji o sytuacji powietrznej do
nadrzednego szczebla dowodzenia i obiektow wspoéipracujgcyck /w tyra
i obiektow pozasysteraowych tj. wojsk OPK, lotnictwa frontowego i Ma-

rynarki Wojennej/,

c. Automatyczny odbidér i zobrazowanie informacji o sytuacji po-
wietrznej przekazywanej ze szczebla nadrzednego w systemie miedzy-

szczeblowyin,

d. Automatyczny odbior i zobrazowanie inforniaoji decyzyjnych i o

sytuacji .operacyjno-taktycznej przekazywanej ze szczebla nadrzednego.

G, Automatycznag odpowiedz na zyptanie szczebla nadrzednego i obiek-
tow pozasysteraowych o miejscu rozwiniecia obiektu, wysokos$ci wzgled-

nej i bezwzglednej zawieszenia anteny RLS /RS¥P/,

f. Automatyczne przechowywanie otrzymanych i przekazywanych infor-
macji o sytuacji powietrznej, eraz informacji decyzyjnych, sytuacyj-

nych i sprawozdawczo-kpntrolnych,

g. Unifikacje w zakresde technicznych $rodkéw informatycznych

z systemem "LOWCZA",

\ e Sledzeni®© obiektéw ppK?tetrznych, $ledzenie 10 celéw sto-

jSujacyoh zalctéoenia.
i. Wspotprace réownolegta WPS z KkPW ;ME.

O* Przekazywanie transmisji ze $;red(ijiia szybkosciag 300/600 1lub
60071200 bodébw z jednoczesnym odbiorom i“niormacji z ASPD systemu

"WOZDUCH-IM" /szybkos$ci transmisji 60 bodéw/ ~ zastosowaé przemiennik

x/ Uzgodniono z pptk, mgr. inz, Mirskim z Szef, WOPL MON.
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k. Automatyossne vfskazanie obiektu powietrznego na wskaznik pomiaru
mwysokos$ci z podaniem wspoéirzednych ptaskich i poprzedniej wysokosci
jezeli byta okreslona, automatyczne ustawienie anteny PRW na zadanym
azymucie, potautomatyczny pomiar ~yysokos$ci - polegajgcy na wykryciu
obiektu'oraz ustawieniu linii wysokosci na $srodek wykrytego i wska-
zanego obiektu,powietrznego /wykonuje operator/.

Zakres pomiaru wysokosci powinien zawiera¢ sie Yy granicy 250 m -

- 64000 m - z dyskretnosciag co 250 m.
| . Ekstrapolowanie x i y na przeciag 1-2 min. lotu obiektu,
t. Zobrazowanie dla danego obiektu powietrznego historii jego lo-

tu /12 ostatnich meldunkéw/,

m. Automatyczne wypracowania korekt tras obiektow powietrznych.

obiektu DP - 10

W sktad obiektéw DP — 10 powinny wchodzic¢:

1* Kabina przetwarzania i zobrazowania informacji z nastepujgcymi
podstawowymi urzadzeniami zobrazowania oraz wprowadzania i wy-
prowadzania inforraacji :

A, - Wskazniki panoramiczno-syntetyczne /WPS/ z wspdipracujaca

klawiaturag /K/ i manipulatorem kulowym /MK/ - 2 szt.

/dowddca KPW i operator - planszecista/,
B, - Wskaznik pomiaru wysokosci /WPW/ z wspoOipracujacag klawiatura
/K/ i /MK/ - 1 szt.
— Tablica elektroniczna — 1 szt,
D, - Monitor ekranowy z wspoipracujacag klawiaturg - 3 szt,

E# — Dalekopis — drukarka — 1 szt,
F, — Zegar cyfrowy jednolitego czasu — 1 szt,

* Flanszet sytuacji powietrznej do zapewnienia dziatali bojo-

wych w sposobie niezautomatyzowanym.

ii* — Ponadto powinny wchodzi¢:
®* * fonicznej tgcznos$ci z nadrzednym i wspoéitdziatajg—
_ oymi obiektami, oraz wewnetrzna tacznos¢ gtosnikowa i te-

lefoniczna,
b. Tablica podtagczeniowa,

0. Urzadzenia zdalnego sterowania praca zespoiédw pradotwodr-

czych i stacjg radiolokacyjna /rozwigzanie podobno, jak
w P-19/.
d. Urzgdzenia filtro—-wentylacyjne i ogrzewcze,

0. Akumulatory awai*yjnego oswietlenia Itp,
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2. Elektrownia potowa wyposazona w: '
- dwa zespoty pradotwodrcze;
- autotransformator wyréwnania napiecia sieci przemystowej;
- kable zasilania kabiny i zerwania ochronnego oraz zdalnego ste-
rowania pracg zespotdw pradotwérczych o diugosci 100-150 m;
- kable zasilania do radiostacji - w razie awarii zespotdbw prgdo-
twérczych o diugosci 100-150 m.
Obiekt powinien zabezpieczy¢ jednoczesng wspoOitprace z /patrz
a. Dwoma odlegtosciomierzami i dwoma radiowysokos$ciomierzami,
Jednym radionamiernikiem typu ARP,
0. Jednym nadrzednym szczeblem dowodzenia wyposazonym w obiekt ZPRR
lub "WO0zDUCII-1IM” czy DUNAJEC,
d. Jednym wspoétdziata’jgoym zestawem KRAB,
e. ' Jednym ZWD "LOWCZA” rozwinietym w poblizu,
f. Jednym obiektem DS-11 /lub DL-10/,
g. Jednym obiektem DP-10 w zakresie wymiany informacji r/lokacyjnej.
tKHHEM
zZkOWCM
(DPZO) z M-milHO)
zIlP-10
Rys, 23. Ogélne wyposazenie i wystepujace sprzezenia
w obiekcie DP-10
Ponadto powinien zapewni¢ wspodiprace z imitatorem sygnatow r/lo—
kacyjnych typu "NATAL”, ”?a:KRO” lub ”IC-3”.
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3, Kable do podiaczania obiektu do ZWD "LOWCZA” i zestawu "KRiVE”
o dtu”odbci 200-300 m /kable do sprzezenia RSWP powinny znajdo-
wa¢ sie na wyposazeniu tych RSWP/,



Oprogramowani®©

W celu wtasciwego i racjonalnego wykorzystania EMC, oraz elimina-
cji czynnos$ci pracochtonnych i ,czasochtonnych, obiekt DP-10 powinien
zostac¢ oprogramowany nastepujgcymi programami i posiada¢ nasteptijgce

pamieci zewnetrzne,
I, Programy:

1, "D-1" - okresSlanie realnych /aproksyraowanyoh stref wykrywania
RSWP /RPW/,

2, "D-PB” - prace bojowe /wykorzystac¢ istniejgcy w systemie DS-11

i DS-21/ w sktadzie podprogramow;

a, "D-5” - praca bojowa podczas niestosowania przez SNP zaktécen

r/elektronicznych.

b, - praca bojowa podczas stosowania przez SNP zaktécenia

r/elektroniozne. i

11, Pamieci zewnetrznej
1, *'D-2" - potozeni® wojsk.
2, ”D-3’/’ — zadanie bojowe,
3* "D—6" — przeloty lotnictwa wtasnego, *
4. "D—7” —grafik dyzurow US¥P,
5. «D-8” - manewr RP¥ /RS¥P/.
6. "D-0" — organizacja rozpoznania r/lokacyjnego,
7. ”D-R” - rozpoznanie radiolokacyjne.
Proponowany model sprzegniecia programoéw, podprogramoéw i pamieci
zewnetrznej przedstawia zat, nr 61, ktdéry przedstawia wariant zasadni,
czych sprzezen i mozliwosci bezposredniego wyboiru z pulpitu sterowa-

nia najbardziej potrzebnych danych w danej, konkretnej sytuacji dzia-
tan bojowych. '
Proponuje sie wykorzysta¢ jako EMC mini komputer UMJS, o pojemno-
§ci 64 kb, co pozwoli na unifikacje w zakresie teotmicznych $rodkéw
Informatyki z systemem "LOWCZA”, Jest on mniejszych wymiaréw niz RO-
DAK—10 zastosowany w obiektach DS -tli i DS-21.
Cato$¢ obiektu DP-10 powinna zmiesci¢ sie na samochodzie marki

"STEYER" lub "URAL” oraz przyczepie diruosiowej.

4.6.2. Obiekt DP-20 przeznaczony bylby do automatyzacji proceséow

zdejmowania, przetwarzania, przesytania, przyjmowania i zobrazowania

107



Inforinaoji o sytuacji powietrasnoj oraz infomnacjl operacyjno-takty-*

oznyoh na RPtf ”C" /jako obiekt batalionowy w organizacji brygadowej/.

Zo~™wzgledu_"na zakres realizacji zadan i miejsce zastosowania obielo.
tu DP-20, jalc rownie* zachowanie zywotnosci ZPRR wyréznia sie dwie

podstawowe wersje w zastosowaniu togo obiektu:

DP - 20 A - jako obiekt zdejmowania informacji radiolokacyjnej'
/OZIR/ i obiekt zobrazoiirania i dowodzenia bojowego
/0ZiDB/;

DP - 20 B - jako obiekt zdejmowania i uogdlniania infonnacji ra-

diolokadyjnej /0ZiUIR/ i obiekt zobrazowania i dowo-
dzenia bojowego /0ZiDB/,
Poszczegdlne wersje réznig sie miedzy sobg iloscig wykorzystywa-

nych kabin i ich przeznaczeniom.

Obiekt"DP - 20 powinien zagewnic:

a. Realizacje zadan jak dla obiektu DP-10 - pkt a, b, o, d, ©, f,
Jt

b. Osiggniecie unifikacji w zakresie technicznych $rodkéw informa-
tycznych z systemem LEBA, DUNAJEC, NOZDUCH-1M i wymogami PASUb*.

67~", iSlodzenie 6k obiektow powietrznych,

d. Pelengowanie n*se zrs6det zaklécajacych.

eX'/. Automatyczne wypracowywanie korekt tras obiektéw powietrznych -

z dwéch s~roédel.

Sktad i itryposazenie obiektu DP-20

1. W sktad obiektu DP-20 A powinny wchodzi¢ trzy obiekty /patrz
rys, 27°/:
- dwa obiekty zdejmowania informacji radiolokacyjnej /DP-10/;

- jeden obiekt zobrazowania i dowodzenia bojowego /0Z i DB/,

2, W sktad obiektu DP-20 B powinny wchodzic:
- dwie kabiny /patrz rys, 25 i 26/ w dwéch podwersjach DP-20 B—1
i DP-20 B-2.
R6éznice w wymienionych wersjach obiektu DP-20 polegajag na:
1, W obiekcie DP-20 A wszystkie trzy RSWP i PRW sga podigczone do
obiektow DP-10, a informacja uogélniona zostaje przekazana do

obiektu zobrazowania i dowodzenia bojowego.

x/ Uzgodniono z pptk. mgr, inz, Mirskim z Szef. ¥OPL MON,

108



Rys, 24, Ogélne wyposazenie i wystepujgce sprzezenia w obiekcie
DP-20 A

ME ZC METE ME ME ZC TE ME

@ (»)
R-MK k-mk 'Z-MK  K-MK K-MK

L

Ryst, 25, Ogd6lne wyposazenie i wystepujace sprzezenia w DP—20B1
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dp-zobT |

Rys, 26, Ogélne wyposazeni© i wystepujgce sprzezenia w obiekcie
DP-20B 2
2, W obiekcie DP-20 B—1 — dwie RSWP i dwa PRW bytyby podtgaczone do

obiektu zobrazowania i dowodzenia, bojowiego prz«__ obiekt DP-10,
natomiast trzecia RSWP bytaby podtgczona przez UPT bezposSrednio
do obiektu zobrazowania i dowodzenia bojowego. Sterowanie praca
trzeciego PRW odbyxvaloby sie z odlegtosciomierza, a przekazytvanie
wysokoséci do OZ i DB telefonicznie lub gtos$nikowe i reczne wpro~
wadzenie do UMJS poprzez pulpit WPS,

W obiekcie DP-20 B-2 obiekt OZ i DB nie bytby podigczony do Zzadnej
RSWP i PRW a do obiektu DP-10 bytyby podtaczone 2 x RSWP i 2 x PRW,
Trzecia RSWP bytaby gotowa w kazdej chwili do podigczenia do obiek-
tu DP-20B-2.

Rozpatrujac warianty obiektu DP-20 w kategoriach "koszt-efekt" je-

stem za przyjeciem wariantu DP—20B-2, a w nastepnej kolejnosci
DP-20D-1 i DP-20A.

Dalszo wymagania dla obiektu DP-20 dotyczag tylko DP—=20B—-=2,

W sktad obiektu DP—20B-2 powinny wchodzi¢; '

1,

2,

Obiekt DP-10 zgodnie z wymaganiami okreslonymi w punkcie ~,6,1, -

sktad i wyposazenie DP—10 ppkt 1,

Obiekt OzZ i DB z nastepujacymi podstawowymi urzadzeniami zobrazo-
wania oraz ifprowadzanla i wyprowadzania informacji:
— wskaznik WPS z Ki MK - 5 kpi,; *

— tablice Tlv - 2 kpi, /dla d-cy brt i ofic, BM/j
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- monitor ME z K — 5 »

« dalolcopis - drultarka - Z kpi, j

» zegar ZC — 1 szt, ;

e planszet sytuacji powietrznej dla zapewnienia dziatan bojowych

W sposobie niezautomatyzowanyra.

Ponadto powinny wchodzics
*» elementy wyposazenia zgodnie z pkt, 4,6,1 — sktad i wyposazenie
DP-10 ppkt 1 - Il —a,b,d,e itp.

3, Elektrownia potowa w sktadzie dwéch kompletow /jeden dla DP~10,
drugi dla Oz i DB/ zgodnie z wymogami podanymi w pkt. 4,6.1 -
sktad i wyposazenie DP-10 ppkt 2.

Oprogramowanie EMC obiektu DP—20

W celu wtasciwego i racjonalnego wykorzystania EMC obiekt DP-20
powinien by¢ oprogramowany nastepujgcymi programami i posiada¢ naste-

pujace pamieci zeTtfhetrzne:
I, Programy:

1, Program ”POEE” - okres$lajacy pole r/lokacyjnego rozpoznania
i wspoéiczynnik przekrycia na réznych wysokosciach lotu celu

powietrznego,

2, Program PB” — pracy bojowej w sktadzie podprogramow:
a, "D-5*“ —praca bojowa bez stosowania przez SNP zaktécen
r/elektronicznych.
b, "D-4” - praca bojowa podczas stosowania przez SNP zakto6-

cenia r/elektroniczne,
Il. Pamieci zewnetrzne;

- aproksymowane strefy wykryii/Zania, ,
- potozenie wojsk,

- zadanie bojowe,

- przeloty lotnictwa witasnego.

- grafik dyzurow RST-HP /RES/.

- manewr RPT/ /RSWP/.

- organizacja rozpoznania r/lokacyjnego.

- rozpoznanie r/lokaoyjne.

Proponowany model sprzegniecia programoéw, podprogramiéw i pamieci
zewnetrznej przedstawia zalgcznik 62, ktéry przedstawia zasadniczy
wariant i mozliwosci bezposredniego wyboru najwazniejszych danych

z pulpitu sterowania.
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~N.6,3, Oblokt DP-~0 przosGnaozony bytby do automatyzacji proceséw
dowodzenia obrong przeciwlotnicza na szczeblu 20 oraz do automatyza-»
0ji proceséw przyjmowania, przetwarzania, przesytania, zobrazowania
i ogé6lniania informacji o sytuacji powietrznej, Jak réwniez informa-
cji operacyjno-taktyoznej. Ze wzgledu na zadcres realizacji zadan
i miejsce zastosowania obiektu DP-40, powinien on by¢ zbudowany w
dwéch wox'sJaoh DP-~OA /dla SD OPL» "A"/ i DP-40 "F” /dla SD OPL "F"/.
Poszczegdlne wersje r6zni¢ sie powinny tylko oprogranTowaniem”i~i”

¢oig sprzezen wewnatrzsystemowych i pozasystomowych.

Obiekt DP—0 powinien zapewnic;

a. Automatyczny odbidr, przetwarzanie, zobrazowanie i przesytanie
inform ari;ji 0 sytuacji powietrznej,

b. Automatyczny zbién meldunlcéw'o stanie i' dziatalnosci pododdziatéw

radiotechnicznych i S$rodkéw radiotechnicznych aktywnych sSrodkoéow
walki WOPL,

0. Automatyczng dwustronng wymiane informacji o sytuacji powietrznej
Z!
- ZPDD FL ZO;
- ZPDD ¥ OPK;
- ZPDD m . ,

d. Automatyczne wypracowanie danych dla dowdédcy oddziatu /ZT/ radio-
technicznego do podjecia decyzji w procesie organizacji dziatan

bojowych i w czasie dziatali bojowych,

e. Automatyczne przekazywanie infénnacji o wykonywanych lotach wta-

snego lotnictwa do nizszych szczebli dowodzenia,

f. Automatyczne przekazywanie informacji o sytuacji operacyjno-takty-
cznej, sSrodkach i warunkach dziatan oraz informacji sprawozdawczo—

kontrolnych,

g. Automatyczne przechowywanie otrzymywanych i przekazywanych infor-
macji decyzyjnych, sytuacji operacyjno-taktycznych i sprawozdawczo-

kontrolnych oraz zestawien statych danych.
obiektu pp-40

e 1. Ze wzgledu na zakros realizacji zadan i miejsce zastosowania
obiektu DP—0 powinien on sie sktada¢ z dwoch obiektow zobrazowania

i dowodzenia bojowego wchodzgcych w skitad DP—20, z przeznaczeniem
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DP-it0O-1 ~ jako Oz i DB - CRR OPL "F*-, DP-MO-2 - jako OzZ i DB - CD OPL
«F" /A/. Poszczeg6lne obiekty r6znity sie tylko oprogramowaniem, nato-

miast ich wyposazenie powinno by¢ jednakowe /patrz rys, 27/

llys, 27* Ogo6lne wyposazenie i wystepujac© sprzezenia w obiekcie
BP-itO "F'»

Obiekty OZ 4 DB powinny by¢ wyposazone zgodni® z pkt, ~,6.2,,
jak dla DP-20B-2.

2, Elektrownia potowa w sktadzie jednego kompletu zgodnie z wymo-

gami podanymi w pkt. 4.6,1.
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Oprogramowanio iiMC obioktu DP—0

W celu wtasciwego i racjonalnego wykorzystania EMC oraz eliminacji
czynnosci praoochtonuycti i czasochtonnych oraz ofektyvmiejszogo dowo-
dzenia podlegtymi pododdziatami obiekt DP-~0 powinien zosta¢ oprogra-
mowany nastepujgacymi programami i posiada¢ nastepujgco pamieci zewnetrz-

ne /patrz zat. 63/.
I, Programy,

1, Program "POLE" - okres$lajgcy pole r/lokacyjnego rozpoznania

i wspotczynnik przekrycia na rosfenych wysokosciach przy réiznych wa-

riantach wykorzystania sit i $rodkéw rozpoznania,

2, Program D-2 - olcres$Slajgcy potozenie wojsk w sktadzie podprogramow:
a. "W" - potozenie wojsk wtasnych,
b, "N" —potozenie wojsk nieprzyjaciela.

3, Program "D-3” - zadanie bojowe obejmujgce program "ZB" —dwuczescio-
wy opisowy i graficzny.

4, Program "D-PB" —pracy bojowej w sktadzie podprogramow:
a, "D-5" — praca bojowa bez stosowania przez SNP zalctécen r/elek-

tronicznyoh,
b, "D-~" - praca bojowa podczas stosowania przez SNP zaktbécenia
r/elektréniozne.

c, "D-6" - przeloty lotnictwa wtasnego,
5- Program D—7 grafik dyzuré6;v RSVP,
6, Program D—8 manewr RPW /RSWP/,

I, Pamieci zewnetrzne:

1. D1 —okresSlenie stref wykrywania,
D-0 - organizacja rozpoznania r/lok.

D-R - rozpoznanie r/lokacyjno,

~.6,4, Obiekt DP-09 przeznaczony bytby do automatyzacji proceséw do-
wodczo—informacyjnych i informacyjno—sprawozdawczych na stanowisku do-

wodzenia prt i kwatermistrzowskim stanowisku dowodzenia prt /BRt/.

Obiekt DP-09 powinien zapewni¢;

a. Automatyczny odbiér i zobrazowanie informac decyzyjnych, przeka-

zywanych z CRR, innego nadrzednego stanowii- a dowodzenia.
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2,

Automatyczne przetwarzanie danych, przeliczen i rozwigzan czgstko-
wych /problemowych/ obliczeniowych zadan operacyjno-taktycznych

lub sytuacyjno-sprawozdawczych,

Automatyczne pi'zokazywanie informacji o sytuacji operacyjno-takty-
cznoj, srodkach i warunlcach dziatan lub informacji sprawozdawczych,

zarzgdzen /meldunJdcow/,

Automatyczne przechoiiyiianie informacji decyzyjnych, sytuacji opera-
oyjno-wtaktycznej, srodkach i warunkach dziatan oraz informacji

sprawozdawczych /Zineldunlcéw/.
Sktad i wyposazenie obiektu

W sktad obiektu DP-09 powinny wchodzic¢:

Kabina przetiyarzand.a i ~zobrazowania informacji z nastepujacymi podr-
stawowynii urzgdzeniami zobrazowania oraz wprowadzania i wyprowadza-

nia informacji:

a. Planszet /ekran/ syntetycznej informacji /7PSI/ — 1 szt.
b. Tablice elektroniczne /TE/ zbioru danych — 8 szt,X/
c. Urzadzenie zdejmowania i nanoszenia i/spoOirzednych na mapie

JUZNW/ - 1 szt.
d. Monitor ekranowy /ME/ z wspotpracujaca klawiaturg /K/ — 8 szt,
e. Zegar oyfronyy /ZC/ Jednolitego czasu - 1 szt,

f. Dalekopis-drulcarka /D/ lub wyno$ny terminal PSI"l wyposazenia
ROOM/- 1 szt.

g. Urzadzenia przetwarzania i zapewnienia zobrazowywania informaciji,

h; Pulpit fonicznej tgcznos$ci gtosnikowej i telefonicznej na SD,

i. Tablice przytaczy i komutacji.

j. Urzadzenia zdalnego”™ sterowania pracag zespotéw pradotwérczych.

k. Urzgdzenia filtro-—wentylacyjno i ogrzewcze,

I. Kable dthod’rqczania z wspotpracujgcymi lub wspoéitdziatajgcymi
obiektami,

Elektrownia potlowa wyposazona w:

a. Dwa zespoly pradotwodrcze.

b. Urzgdzenia wyrdwnania napiecia sieci przemystowej.

c. Kable zasilania i zerowania ochronnego oraz zdalnego sterowania

praca zespotéw pradotworczych odlegtosé do 200—300 m.

3/ WKSD i sztabio /SD/ » po 8 stanowisk pracy na kazdym obiekcie

DP-09.

xx/ ROO — Ruchomy osrodek obliczeniowy.
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1 ’

2 ’

3,

Obiekt JIP-09 powinien zapewnié wspotprace w zakresie:

Sprze'>.ania z nadrzednym stanowiskiem dowodzenia:

a. Odbioru sfonnalizowanyoh informacji decyzyjnych oraz zakresu

informacji o sytuacji operacyjno«taktycznej, $rodlcach i warun-
kach dziatan,

b. Przesytania sformaJd.izcwanych informacji sprawozdawczych /mel-
dunl<.6w/ oraz informacji o sytuacji operacyjno-taktycznej, Ssrod-
kach i warunkach dziatan,

Sprzezenia z bezposrednio wspoétpracujacymi obiektami - jak wyzej.

Sprzezenia pozasystomowego z obiektem PSPl ROO:

a. Odbioru réznych zestawien, przeliczen i programoéow sfory dowo-

dzenia operacyjno-taktycznego /planowania i zarzadzania/
z zakresu MTZ,

b, Przekazyi“aniu do ROO informacji dla biezgcego aktualizowania
danych zestawien MTZ oraz rozwigzyi®ania zadan obliczeniowych
MTZ.

Urzadzenia zobrazowywania oraz wyprowadzania i wprowadzania infor-

macji, wchodzace w sktad wyposazenia obiektu powinny by¢ zunifikowane

zgodne z pozostatymi obiektami ZPRR UOPL.,

Obiekt*powinien wzgle”~iad odpoxvieduie warunki technicznego za-

bezpieczenia przesytania informacji w zakresie:

a.

b.

U6

Wiernosci transmisji inform acji,

Transmisji informacji w kanatach telegraficznych i telefonicznych.
Utajniania transmisji informacji i zabezpieczenia przed dezinfor-
macja.

Ciggtosci i operatywnos$ci transmisji oraz organizacji tacznosci

dla przesytania informacji.



~»7. Struktura organizacyjna podsystemu rozpoznania radlolokaoy.1lnofi:o

na szczeblu obrony prasedylotTilczej frontu

Mozliwos$ci kazdego obiegu informacji o sytuacji powietrznej zaleza
w duzej mierze od przyjetej strulctury organizacyjnej podsystemu roz-
poznania radiolokacyjnego wojsk OPL. Na strukture organizacyjng ma
wptyw miedzy Innymi proces zbierania, analizowania i uogdlniania infor-
macji o sytuacji powietrznej.

Jest on najbardziej czasochtonng i zarazem ztozong czynnos$cig w obie-
gu infomiacji. Proponowany schemat struktury organizacyjnej i sprze-
zen wewnatrzsystemowyoh, miedzyszozeblowych oraz pozasystemowych
ZPRil WOPL przedstawia zat. nr 60,

Informacja radiolokacyjna zdejmowana jest z RhS przez odpowiednio
przeszkolonych operatoréw 2PRR za pomocg wskaznikéw WPS i WPW i prze-
kazywana do telenadajnika. Za pomocag wskaznika WPS zdejmuje sie wspot-
rzedne ptaskie /x, y/, a za pomocg wskaznika WPW dowigzuje sie wyso-
kos¢ do zdejmowanych tras obiektow powietrznych,

Do jednego obiektu DP-10 poditgcza sie 2xRLS i 2xPRW - jali“to zasadnicze
Zzr6dta informaciji /patrz rys. 23/,

Informacje o obiektach powietrznych z kazdej RLS sg przesytane do
EMC, ktéra na podstawie opracowanego programu pracy bojowej /7DP—-B/
dOxConuje zbioru, selekcji, eliminacji, identyfikacji, numeraciji,
ektrapolaoji i wyprowadzania informacji w celu zobrazowania w danym
RPD i przestania do innego szczebla organizacyjnogo. Utajniona infor-
macja radiolokacyjna przekazywana jest kanatami przesytowymi do obiek-
tu DP-20 /DP-~tOA/, a konicretnie do OZ i DB.

Do obiektu DP-20 oprécz informacji z DP-10 jako zasadniczego zrédia
informacji o sytuacji powietrznej jest wprowadzana informacja uzupet-
niajaca /wspotdziatajgca/ z obiektéw /virzadzen, systemow/ DP—40,
DP-20, DP-10R, LOWCZA, WOZDUCH-1IM /patrz rys. 25/. Opracowana i utaj-
niona informacja o sytuacji powietrznej zostaje przekazana kanatem
przesytowym do obiektu DP—40 i réwnolegle na wskazniki zobrazowania
obiektu DP-20,

Do obiektu DP-/+0 "F" oprocz informacji o sytuacji powietrznej
otrzymanej z DP—20 /zasadniczej/, wprowadzana jako uzupetniajgca moze
by¢ informacja z obiektow /urzgdzen, systemow/ DP-~OA, DP-10R, LOWCZA,
wozbucClIl-1M, CYBER, DS-21 /PRT-21/, DL-30, DL-50, LEBA.

Przyjeta i opracowana informacja o sytuacji powietrznej jako utajniona
jest przekazywana zgodnie z wymaganiami systemu PASUW w sieci radiowej

powiadamiania frontu.
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z przods ta”vioiioG:o zatgcznika nr 60 wynika/ (o ZPKU VOPL moze i po~
wlnion wspoétpracowac¢ z zautomatyzowanymi podsystemami innych rodzajéw

sit zbrojnycli i wojsk,

4,8, Proponowane oprorTramowanie elektronicznej maszyny cyfrowej wyko~
rzystywanej w zautomatyzowanym podsystemie rozpoznania radiolo-

kacyjnego wojsk obrony przeciwlotniczej

Proces analizy i uogéllnienia informacji o sytuacji powietrznej
i iruie przedsiewziecia natury organizacyjnej, w szczegé6lnosci efektyw-
nego ugrupowania bojowego podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego
i zabezpieczenia dziatan bojowych adetywnych $rodleéw, sg z reguty naj-
bardziej czasochtonnymi i zarazem ztozonymi czynnos$ciami. Powyzsze
wzgledy sugerujg zastosowanie elektronicznej maszyny cyfrowej, ktdora'
na podstawie opracowanego dla niej programu moze podac:

- potozenie wojsk;

- olcreslenie realnych /Zaproksymowanych/ stref wykrywania obiekto\f
powietrznych /~NP i lotnictwa wtasnego/;

—zbidér informacji radiolokacyjnej z killtu zZrédet;

— selekcje informacji pod wzgledem jednoznacznos$ci;

- eliminacje zaktéoen oraz kontrole i eliminacje przektaman
informaciji;

- identyfikacje obiektow powietrznych pod wzgledem przynaleznos$ci
/na podstawie pordéwnania informacji radiolokacyjnej z informacja
otrzymang od zespotu uprzedzania/;

— nadawanie numeréw trasom;

— ekstrapolacje tras celow na podejsciach do linii stycznos$ci wojsk,
spodziewanych obiektéw uderzen.

Ponadto lIMC moze wprowadza¢ informacje w celu zobrazowania wewnatrz-

szczeblowego, miedzyszczeblowego i pozasystemowego oraz zapamietac

i odtwarza¢ informacje, meldunki i rozkazy_ itp, V celu wykon”~”™a tych
wszystkich czynnos$ci proponuje sie oprogramowanie EMC w programy”™*" i
pamieci zewnetrzne”™”™ dotyczgce podsystemu rozpoznania radtolokacyjnego”™”
Tematem pracy nie jest opracowanie algorytmow, dlatego przedstawiam

tylko zestaw tematyczny algorytmoéw i ich wzajemne powigzania /sprzeze-
nia/. Proponowany zestaw tematyczny powinien sie zasadniczo sktadac

z dwéch algorytmoéw, 6 podalgorytméw i 5 czgstkowych algorytmoéw /patrz
tabela 357.

x/ Nalezy opracowac¢ algorytmy czastkowe.

xx/ Oprécz togo IIMC powinna by¢é oprogramowana dla potrzeb; dowodzenia
oraz potrzeb infonnaoyjno-sprawozdawczych.
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Tabela 35

Podalgo- Algorytm

rytm 1 czas tkowy Czogo dotyczy

Alerorytm

PRACY BOJOWEJ

D-PD Dziatania bojowego w wamnkach jj
stosowania zakioce.ii przez u

SNP. i

Dziatania bojowego v \i/arunlcachji

D-5 niestosowania zaktdécen przez !

SNP. I
[}

Uprzedzania o przolotacli wta— !j
D-6 snego lotnictwa, il

ORGANIZiVCJlI ROZPOZNANIA
D-0 J RADIOLOICACYJIJEGO

¢POLE" Obliczenia realnego /aproksy—
raoiNianego/ pola rozpoznania
radiolokacyjnego,

D-1 Okreé$lenia realnych /aproksy-
mowanych/ stref wykrywania
RSWP /RLS/,

Manewru RP¥ /RSWP/ do ivyzna-
czonego rejonu,

Grafiki dyzuroivania RLS
/RSWP/ w okreslonych gotowo—
S§ciaoh bojowych,

D-2 Potozenia wojsk.
» WTi" Potozenia wojsk witasnych,

oN" Potozenia wojsk nieprzyja-
ciela,

*»ZB" Zadania bojowego, rozlcazéw,
komend, zarzadzeii, meldun-
kéw sprawozdawczo-informa-
oyjnych.

Eic o E==== 2 ESimmbtig Em EE e =i g

Schemat blokowy algorytméw organizacji dziatan bojowych /A-OD/
i dziatan bojowych /A-DB/ wykorzystyr®*ranych w poszczegélnych obiektach
przedstawiajg zataczniki nr nr: 61, 62, 63,

Opracowywano programy wg tabeli 35 powinny charakteryzowaé¢ wymaga-
nia okreslono dla systemu PASUIf, Konieczne jest to ze wzgledu na moz-
liwosci sprzezenia ZPRli WOPL w uktadzie pozasystemowym.
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N.9. Uzyskane efekty w wyniku zastosowania no-we. atriilctury or”~aniza-.
cyjnej i outoniatyzao.ji podsystemu rozpoznania radlolokacy.jnego

ypjsk obrony przoclylotniozed

Z rozwazan zawartych w rozprawie wynika, ze aktualne mozliwosci
sposobu planszetowo-f.onicznogo rozpoznania radiolokacyjnego dalelco
odstajg od mozliwosci zabezpieczenia dziatan bojowych aktywnych Srod-
kéw walki WOPL.

Uzyskane efokty w wyniku automatyzacji przedstawiaja sie nastepujaco;

1, V stosunku do parametrow informacji o sytuacji powietrznej,

a. Czas opo6znienia informacji o sytuacji powietrznej.

Tabela 3©
Podsystem ( Plansze- Zmoderni- Zautoma- ##
rozpoznania ; I towo- zowany tyzowany ||
radiolokacyjnego j foniczny I
Czas opolOZnienia 12.5 lj
382 : :
s/ 279 /2*3/  p

Jalc widaé¢ z przedstawionego zestawienia w tabeli 3™ czas opodZinie-
nia informacji o sytuacji powietrznej jest krotszy o okoto 30,5 razy
od czasu planszotowo—fonicznego, a 22 razy krotszy od proponowanego

sposobu zmodernizowanego. SNP, uwzgledniajac dane z tabeli 36 przebe-

dg droge - patrz tabela 37-
Tabela 37
Droga jPodsystem rozpoznaniaradiolokacyjnego ¥
> N l--e— - — ]
Planszetowo- Zraodernizo—g Zautoraatyzo- i
foniczny wany wany t
I m/s 4
}}'::::::::7’,: = = e-c-=z====
w 200¢ , K , 55,8 2,5
u- “ a
*36Q 100,7 ~.5

V sposot”™ie zautpma tyzpwanyaei cel <d jaurimei?itu wykrycia do momentu
zobrazowania na SD aktywnych S$rodkow walki /zgodnie z rys, 22/ prze-
bedzie Srednio krotszg droge N sposobie planszetowo-

foniczuym, a 22,3 raza krotsza jiiz w sposobig zm,odcrniZiOwanym, Czas
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op6znienia v ZPRH WOPL jest ki'6tszy o okoto 5. razy, niz wymagania cza-

sowe SD OPL frontu /patrz pkt 2,3.2/.

b. Doktadnos¢ przekazywanej informacji o sytuacji powietrznej.

Jak juz wspomniatem w pkt. U, 1 doktadnos$é¢ przekazywanej informacji
0o sytuacji powietrznej zatozy przede wszystkim od zdolnosci rozrdéznia-

nia sygnatdw na urzadzeniach /wskazniku, planszecie/ zdejmowania

wspoOtrzednych,
Srednio Icwadratowy bitgd olcreslenia wspoéirzednych zgodnie z tabelg 38
wynosi :
Tabela 38
I Podsysten» {Planszetowo- 2Imodernizo—T~ZEu%c_)_r_ﬁZ’;l:f)?_z_c_f-"’n
rozpoznania [foniczny wany wany
radiolokacyjnego |
~ X,y /km/ I+ 35 + 3,5 + 1,17

Z danych wyraienionych w tabeli wynika, ze $rednio kwadratoxiy bitgd
oloi“eslania wspoéirzednych w sposobie zautomatyzowanym odpowiada wy-
mogom SD OPL frontu i jest okoto 3 razy mniejszy niz w sposobie plan—

szetowo-fonicznym i zmodernizowanym,

Srednio kwadratowy bitad ekstrapolacji wynosi odpowiednio:

Tabela 39
. ::::::Zil
I Podsystem j Planszetowo— | Zmodernizo- J Zautoma tyzo- jj
Ii rozpoznania i foniczny t, wany 1wany ii
[ radiolokacyjnego} I i
j[. Czas opéznienia | N [ 1
m inf. /s/ 382 J 279 12,5
i _ I
61 /km/ 23,1 11,1 1,32

Z tabeli 39 mozna wycigagna¢ widosek, ze Srednio layadratowy biad
ekstrapolacji w sposobie zautomatyzowanym jest 17,5 razy mniejszy niz
w sposobie planszctowo-fonicznym i 8,5 razy mniejszy niz w sposobie
zmodornizowanym.

Osiggnieta doktadno$¢ okres$lenia potozenia SNP w ZPRR ¥OPL \imozliwi
natyclimias towe wykrycie SNP przez RS¥P $rodkéw aktywnych /poréwnaé
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i
douo z tabeli i 39 oraz zatacznik 11/ - dla zestawu ICUUG - P-15
i r«18 O putapu 100 mi P-40 od putapu okoto 600 m.
Doktadnos¢ okreslania wspo6trzednych odpowiada wymaganiom SD OPi,.

frontu /patrz pkt 2.3.2/.

c. Dyskretnos¢ przekazywanej informacji o sytuacji powietrznej

Dyskretnos$¢ przekazyivanej informacji w sposobie planszetowo-foni-
cznym i zmodernizowanym jest zdeterminowana mozliwo$ciami oséb futdc-.
cyjnyoh i instruleejg sporzadzania i przekazywania mel®*unlvéw, nato-
miast w ZPRU WOPL — obrotami systemu antenowego. Dyslcretnos¢ przed-

stawiona zostata w tabeli <0

Tabela 7O

li Podsystem 1 Planszetowo-]| Zniodernizo-j Zautomatyzo-
1] mrozpoznania foniczny i wany j wany

i 1 "
1 /ZPRR"OPL/ M

=)
kR

il radiolokacyjnego

li ' Zo - \ 60 \ 10 li
I ~"D/s/

Z powyzszej tabeli wynika, ze dyskretno$”"S w ZPRR jest 6-lcrotnie
mniejsza niz w sposobie planszotowo-fonicznym i zmodernizowanym i od-

powiada potrzebom SD OPL frontu /patrz pkt 2,3.2/,

d. Przepustowosé¢ informacji o sytuacji

Ilos¢ przelcazywanej informacji przedstawia tabela 1.

Tabela ™M

' Podsystem 1Pleinszetowo—{ Zmodornizo- ; Zautomatyzo— 1
[ rozpoznania 1foniczny I wany %wany 1L
i radiolokacyjnego t 1 1 1
I— L
i 1l0sé infor. i  8-10 »  8-10 1 160 u
u..

Ilos§¢ przekazywanej informacji w ZPRR OPL jest okoto 16 razy wiek-

sza niz w sposobie planszetowo-foniczn”™ i zmodernizowanym,
2, Radiolokacyjne zabezpieczenie SD OPL frontu w informacje o sy-

tuacji powietrznej zabezpiecza scentralizowane dowodzenie aktywnymi

Srodlvaini od wysokosci lotu celu powietrznego zgodnie z tabelg 72,
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No=—=—=——————=——==—=—====

Podsystem
rozpoznania
radiolokacyjnego

P oddzwiekowe
iL predkosci
ji lotu SNP

U Naddzwlekowese
J predkosci

Scentralizowano dowodzenie od

a

Planszetowo- [
fonicznym |

2300 * 7500 m!
5000 4.12000 nil

Zmodernizowa- J
nym |

2000 = ~800_m j
3300 410000 m !

I lotu ~NP |
3, ZPRE (_)PL we wspotdziataniu z
innych rodzajow sit zbrojnych i wojsk

nego pola wykrywania

przy poniesieniu pewnych strat wiltasnych $rodkow

kacyjnego.

zautomatyzowanych podsystOmo%yv,

cji powietrznej
rozpoznania

OPL sa réwniez

rozwigzuje ekonomike sit i

wotnos$ci podsystemu

inforniacji

poniosa w czasie wykonywania zadania blizszego frontu -

k. Mozliwos¢é przyjmowania

obiektow systemowych

racyjno—taletycznej

Nagta zmiana kierunku nalotu

o sytuacji

Jest to mozliwe dzieki

rozpoznania.

powietrznej

sledzenia od nakazanej

sg zblizone do ZPRR WOPL /patrz

rozwijane w pasie dziatania frontu,

Srodkow i

pozasystomowych w zaleznosci

kierunku nalotu

wyposazonego w ZPRR WOPL,

5. Mozliwos¢ wykorzystania wewngtrzsystomowych $rodledw
przy zastosowaniu najdogodniejszego wskazZznika efektywnosci

nego wykorzystania sit

korzystaniu z

ktorych parametry

wynika ze strat,

informaciji

|
i

zautomatyzowanymi

zapewni

dolnej

Koniecznos¢ wzajemnej

o sytuacji

~ANP,

ciggtos¢
granicy,
rozpoznania
informaciji
informaciji

tabela k3/.

jaki© sity i

od sytuaciji

Tabela k2

putapu /m/

Zautomatyzo-
wanym

i
250 4. 600 in
250 4 2000 m

2k00 4 5000m ii
5000 410000m U

podsystemami
radiolokacyj-
nawet
radiolo-
innych

o sytua-

Srodlci

radiolokacyjnego podsysteméw nie wchodzgcych w system wojsk

CoO w pewnym sensie

przyczynia sie do zachowania zy-

Scistej wymiany

Srodlti

powietrznej z

ope-

NP nie powinna zaskoczy¢ systemu V70PL

rozpoznania

ekonomicz-

i Srodkow, zapewni maksymalng efektywnos$é
systemu wojsk OPL,

6, Wyreczenie czitowieka w czynnosciach pracochtonnych i czasochton-
nych, szczego6lnie w okresie organizacji dziatan i w toku dziatan bojo-
wych, .
~x7'w"liczniku podano wielkos$ci podczas niestosowania przoz SNP zakit6-

cen radiolokacyjnych, a w mianowniku podczas stosowani
XX/ rrawdopodobn7ftraty wojsk OPL bedg wynosity
szofa sztabu GIT MON w ASG podczas omodwienia o6yiozen "I/10blvA-80 ,

na kursie metodycznym.
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ZAKONCZrSNIE

M niniejszej rozprawie staratem sie rozxvigza¢ najwazniejsze proble-
my zwigzane z automatyzacjg podsystemu rozpoznania radiolokacyJdneg:o
wojsk OPL,

Do probleméw tych zaliczam przede wszystkim:

1. Zmiany wielkoj$ci parametrow iniojTraacJi o' sytuacji powietrznej
w Swietle mozlitifosci czasowych $rodlcow napadu powietrzneg-o, S$rodlcow
rozpoznania radiolokacyjnego i aktywnych $rodkéw walki.

2. Olcres$lenie JTaktycznych mozliwos$ci planszetowo-fonicznego obiegu
informacji o sytuacji powietrznej i modyfikacje tych mozliwosci po-
przez zmiane obecnego obiegu informacji na bazie aktualnych sit i
srodkow rozpoznania radiolokacyjnego,

3. Ustalenie wymagan taktyczne-technicznych ZPRR VOPL z purjvtu wi-

dzenxa potrzeb SD OPL frontu i mozliwos$ci sprzezenia z innymi zautoma-
tyzowanymi podsystemami rozpoznania w uktadzie miedzyszczeblowym i po-
zasystemowym,

4. Ustalenie optymalnego modelu obiegu informacji w ZPIUl ¥OPL oraz
tematycznego oprogramowania EMC,

Badania teoretyczne piex*wszego problemu umozliwity mi wyciggniecie
zasadniczego wniosku, ze w celu uzyskania odpowiedniej efektywnosci
systemu OPL przy uwzglednieniu aktualnych i perspektywicznych mozli-
wosci czaso\/ych s$Srodkéw napadu powietrznego, $rodkéw rozpoznania ra-
diolokacyjnego oraz aktywnych $x*odkéw wallci VOPL parametry informacji
0 sytuacji powietrznej powinny sprosta¢ nastepujacym wymaganiom:

— czas obiegu informacji /\i relacji RLS-RPW-CRR - SD OPL "»F"

Anakt, $rowalki'n moze by¢ wiekszy niz 60 sekiindj

— dyslcretnosdé przekazywanej informacji powinna miesci¢ sie w grani-
cach 10 s;

* wydajnos¢ ogniwa opracowywania inforniaoji 6 sytuacji powietrznej
oraz przepustowos$é—tinformacji nie moze by¢ mniejsza niz 160 meldun-
kéw o pojedynczych /grupovrych/ obiektach powietrznych;

— doktadnos$¢ zdejmowania i przekazywania danych nie moze by¢ gorsza

od doktadnos$ci okreslania wspdtrzednych potozenia obiektu powietrz-
nego przez IILS - 1 1,17 km.
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Dadaiila nad tym problemem opartem na aktualnym i perspektywicznym
stanie techniki wojsk OPL i Ab oraz zatozonym modelu nalotu zmasowa-
nego /patrz zat* 5 i 6/.

Ponadto muszy nadmienié¢, ze przy ustaleniu wymagan parametréw inforraa-
oji o sytiiacji powietrznej dla potrzeb SD OPL frontu, przyjatem naj-
bardziej lcrytyczny wariant ugrupowania wojsk OPL i frontowego lotni-
ctwa mysliwskiego /patrz zat, nr 1 i 20 4.37/. Predkos$ci Srodkéw na-
padu powietrznego przyjatem Jako poddzwiekowe a dla predkosci nad-
dzwiekowyoh - predlcos$ci odpoxviadadace granicznym mozliwosciom zesta —
wéw ICIHIUG, KUB i OSA, Przypuszczam, ze wyzej wyniienion6é zalozenia daja
catkowitg pewnos$é¢, iz odnosi¢ sie bedg do pozostatych mozliwych wa-
riantéw ugrupowania sit i S$rodkéw OPL i mozliwych wariantéw nalotu.

Rozwigzanie drugiego problemu wymagato uprzedniego przebadania
mozliwosci os6b funkcyjnych /operatoréow, spikeréw, pleinszecistéw, o fi-
cerow analizy itp./, bowiem materiaty, jakimi dysponowatem w tym za-
kresie, nie dawatly dostatecznie petnego obrazu, a normy zawarte w in-
struli.cjach niejednolcrotnie przelSraozaty, a czasem pomniejszaty realne
mozliwosci oséb funlbtcydJnyoh, Badania prowadzone byty na bazie 5 prt
OPL podozas ¢wiczen organizowanych przez Szefostwo Wojsk OPL i szko—
lenia programowanego - na szczeblu putku w latach ,1975-1979 /patrz
zat. 53» 5~ i 57/. Badania te wykazaty, ze mozliwos$ci planszetowo—o -

nicznego sposobu obiegu informacji znacznie odbiegajg od sprecyzov;a-

nych /w pierwszym problemie/ wymagan i tak;
- ozas obiegu infoimacji /w relacji RLS - RPW - CRR "A" — SD OPL "P”
sr walki'n sposobie* planszetowo-fonicznym Jest 6 razy dtuz.-

szy, a podczas pracy' lia klucz okoto 7 razy, natomiast dla zmo—
derntzowanego sposobu planszetcwo-fonioznego odpowiedni 517 razy;

- dyskretnoso przekazywanej informacji ww, relacji jest dla sposobu
planszetowo-fonioznego i zmodernizowanego sposobu planszetowo-foni-
cznego szesSciokrotnie mniejsza;

- wydajnos$¢ i przepustowosé¢ infonnaoji o sytuacji powietrznej w jed-
nym i driogim sposobie jest okoto szesnastokrotnie mniejsza;

- doktadnos¢ przekazywanej informacji w wyzej wymienionych relacjach
dla sposobu planszetowo—fonicznego i zmodernizowanogo sposobu plan-
szotowo-fonioznego Jest okoto 5—krotnie mniejsza.

Badania wykazaty ponadto, ze do najstabszych czynnos$ci obiegu in-
formacji wymagajacych automatyzaojl nalezg:.

- zdejmowanie, utajniardo 1 przekazywanie Informaoji o sytuacji po-

wietrznej ;
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- ablér, solokcja, uogo6lnianie i zobrazowanie informacji na poszcze-
gélnych szczeblach dowodzenia;
- analiza sytuacji powietrznej;

- powiadamianie wojsk OPL o sytuacji powietrznej,

W teoretycznym roz>figzaniu trzeciego problemu niniejszej rozprawy
napotkatem szereg trudnos$ci natury merytorycznej i metodologicznej po-
znaszanej przeze mnie problematyki, ze wzgledu na bralc odpowiedniej 1li-
teratury na ten temat. Bylem zmuszony przeanalizowaé¢ aktualno i przy-
sztosciowe Srodki rozpoznania radiolokacyjnego oraz zautomatyzowane
wykorzystywane w wojskach OPK, lotnictwie frontowym i marynarce wojen-
nej, Nastepnie na podstawie przeprowadzonej analizy poti'zeb oloreslo-
nyoh w piem”~szym problemie staratem sie przedstaTtfio ogdélne zalozenia
operacyjno-t€i3ctyczne przyszitosciowego ZPRR VOPL. 'Teoretyczne rozwigza-
nie trzeciego problemu w ogdélnych zarysach zostato przedstawione w
rozdziale h pkt 2 i pozwolito mi przystagpi¢ do badan nad czwartym
problemem,

Hozwigzanie czwartego problemu umozliwito rai wyciggniecie wniosku,
ze zautomatyzowany podsystem rozpoznania radiolokacyjnego typu "DP"
spetnia sprecyzowane /xv pierwszym problemie/ wymogi i tak:

- czas opo6znienia informacji o sytuacji powietrznej-/w relacji RLS—
-RPW-CRR "A" - SD OPL "F* - SDakt,ér.walki/ wynosi dla pierwszego
meldunlicu okoto 12,5 sekundy - jest on okoto pieciokrotnie mniejszy
od wymaganego, a dla”™ nastepnych kolejnych meldunkéw 2<«3 sekundy
/mozna przyja¢ jako nieistniejgoy/;

— dyslcretnos¢ przekazywanej informacji wynosi 10 sekund i jest zgodna
Zz wymogami;

— doktadno$¢ przekazywanej informacji wynosi = 1»17 km — zgodna z wy-
mogami ; '

—wydajnos$¢ i przepustowos¢ informacji o sytuacji powietrznej wynosi
160 meldunkéw na minute.

Ponadto rozwigzanie teoretyczne badanego problemu wykazato mozli-
wos¢ sprzezenia obiektéw "DP” idctadzie pozasystomowym uwzgledniajac
przedstawione wyzej parametry infomnacji o sytuacji powietrznej, a
takze koniecznos¢ zastosowania przemiennikow szybkos$ci transmisji
w urzadzeniach wejsciowo—wyjsoiowyoh w celu uzyskania jednakowej szy-
bkosci transmisji we wszystkich podsystemach wojsk OPL, OPK, lotni-
ctwa frontowego. Marynarki Wojennej zgodnie z ustaleniami PASUW.
Umozliwito réwniez ustalenie tematycznego zestawienia programow na
EMC /patrz zat. nr 61«*63/ podczas organizowania i prowadzenia dziatan
bojowych przez podsystem rozpoznania radiolokacyjnego.
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Niniejszg rozprawe doldctorskag zakonczytem w miesigcu wrzesniu
1980 r, ¥ okresie jej wykonywania przedstawione przezemnie niektdre
zagadnienia byty przedmiotem rozwazan Szefostwa ¥ojsk OPL i osSrodkow
naulcowo-badawczych, z ktérymi utrzymyivatera staty kontakt.

Niniejsza rozprawa jest probag uzasadnienia potrzeby automatyzacji
podsystemu rozpoznania radiolokacyjnego wojsk OPL oraz wykazania‘'moz-
liwosci wykorzystania ZPRR WOPL w nietadzie pozasystomowym wg okresSlo-
nych wymagan PASUW,

Jestem szczegblnie wdzieczny za duza pomoc, cierpliwosé i zyczliwa
krytyke promotorowi ptk, dcc. Jozefowi ZABLOTIil oraz pptk. mgr, inz,
Januszowi HIRSKIIIMU, ptk, dypl, Wienhczystawowi SEICULE z Szefostwa
Wojsk OPL, Serdecznie dziekuje za udzielong konsultacje gen, bryg,
inz, Andrzejowi REMBALSICEENfU — Szefowi WRT OPK, ptk, dypl, Zdzistawowi
MAZURKIEWICZOWI - zastepcy szefa WOPL; ptlc, dypl,- Karolowi HALAIMNIE
dowédcy SD OPL frontu, ptk, mgr, inz, Stanistawowi ZASADZIE z WITiU
i stanowi osobowemu 5 ptt wojsk OPL.

Jezeli udato mi sie osiggnagc¢ zatozony oel rozprawy sprawita to zy—
ozliwa pémoo wyzej wymienionych oséb. '

Mam nadzieje, ze niniejsza praoa, moze'stano\iri¢ punkt wyjscia dal-
szej pracy naiikowo—-badawczej nad kompleksowg automatyzacjg procesu
dziatania i zwiekszenia efektywnos$ci systemu OPL, a takz. moze by¢
wykorzystana dla celéw szkoleniowych w wojskach w wyzszych szkotach
oficerskich i w Akademii Sztabu Generalnego ¥P,
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