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w S T ^ P

Rozwój środków napadu p o w ie tr z n e g o  w c o lu  u zy sk iw a n ia  c o ra z  to  

le p s z y c h  os ią gów  p rę d k o ś c i i  pu łapów  p w łod u jo  s t a ł o  d o s k o n a le n ie  a k ty ­

wnych środków* w a lk i ob rony p r z e c iw lo t n i c z e j  w o js k  o p e ra c y jn y c h  o ra z  

r a d io lo k a c y jn y c h  środków ro zp o zn a n ia  i  w ykry ivan ia . Obecny sposób  p la n - .  

s z e to v iio - fo n ic zn y  opraco^/ywania param etrów  in T o rm a c ji  o s y t u a c j i  p o w ie ­

t r z n e j  f nawet p r z y  u ż y c iu  n a jn o w o c z e ś n ie js z y c h  aktyi^nych środłców w a lk i 

OPL i  r a d io lo k a c y jn y c h  s t a c j i  iirykryw an ia , z e  w zg lęd u  na wymaganą s z y ­

bkość i  d ok ładn ość  k o o rd y n a c j i  d z ia ła ń  bo jow ych  n ie  z d a je  ju ż  egzam inu . 

P ow s ta je  zatem  k o n ie c zn o ś ć  u ru chom ion ia  w s z e lk ic h  rezez^r.’  ̂ j a k ie  zna.jdu— 

ją  s i ę  w s i l a c h  i  środlcach w o jsk  OPL, p o z w a la ją c y c h  zr^riększyć m o ż liw o ­

ś c i  p o s z c z e g ó ln y c h  podsystem ów  /elom entóvi/  w p ływ a ją cych  na e rek ty r in o śó  

d z ia ła ń  w o jsk  OPL. D otychczasow a m etoda rozw iązy^^an ia  prob lem u e f e k t y ­

w n ośc i d z ia ła ń  w o jsk  OPL p o p rz e z  z w ię k s z e n ie  m o ż liw o ś c i akty^m ych 

środków/ w a lk i OPI  ̂ i  m o ż liw o ś c i RSWP /RLS/^'^, w p row ad za ją c  sk ła d  

u z b ro je n ia  c o ra z  to  nowsze t^ąjy zestaw ów  ra k ie to w y c h  o ra z  RSWP /RLS/ 

j e s t  n ie w y s ta r c z a ją c a .  M etoda ta  j e s t  s łu s zn a , l e c z  n ic  je d y n a , gd yż  

w d o b ie  d z i s i e j s z e j  n ie  r o z w ią z u je  j e s z c z e  prob lem u  op tym a ln ego  za ­

b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  alcti^m ych środków w a lk i  OPL, a w ię c  j e s t  p ó łś r o d ­

k iem . T rzeb a  zatem  ro z w ią z a ć  ten  p rob lem  p o p rz e z  zm ianę w ie lk o ś c i  pa— 

ran ietrów  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  o ra z  u le p s z e n ie  o r g a n i­

z a c j i  p ra c y . Można to  o s ią g n ą ć  j e ś l i  s i ę  z a s to s u je  na s z e ro k ą  s k a lę  

środUti zautom atyzowEine, k t ó r e  o p ró c z  z b ie r a n ia ,  opracowyniiania i  p r z e — 

kazy\irania o d p o w ied n ie j i l o ś c i  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  wy­

maganą d o k ła d n o ś c ią , będą ^irykonyiiały in n e  dodatkow e o b l i c z e n ia  z ir ią z a -  

ne z  o r g a n iz a c ją  i  prow adzen iem  d z ia ła ń  bo jow ych .

V r o z p ra w ie  pode jm u ję  p r z e d e  w szys tk im  p rób ę  r o z i f ią z a n ia  ta k ic h  

problem ów , ja k :

1. M oż liw ość  zm iany T / ie lk o ś c i od p o tiied n ich  param etrów  in fo r m a c j i  o

s y t u a c j i  p o v f ie t r z n e j w ś w ie t l e  m o ż liw o ś c i czasow ych  środków napadu 

p o w ie tr z n e g o , środlców ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  i  ak ty im ych  

środJcói>r wa3.k i .  Rozw ią;Zanie te g o  prob lem u podyktowane j e s t  k o n ie c z ­

n o ś c ią  u zyskan ia  tzw , "k ie im n lcu ” w sk a zu ją cego  do ja k ic h  w skaźn ików  

w p r o c e s ie  d o sk o n a len ia  param etrów  in fo m u a c ji  o s y t u a c j i  p o iir ie tr z— 

n e j n a le ż y  d ą żyć .

x/ RSWP — ra d io lo k a c y jn a  s t a c ja  w stępn ego  p oszu lc iw an ia .
RLS -  s t a c ja  r a d io lo k a c y jn a  -  n a ze im ic tw o  s p r z ę tu  w ys tęp u ją cego  

w o d d z ia ła c h  /pododd z ia ła c h /  r a d io t e c h n ic zn y ch, 
xx/ Rarame11 'uini i n f o r n a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  są ; czas o p ó źn ie n ia  

in fo r m a c j i ,  dok ładn ość  przekazyv/anej in fo r m a c j i ,  przopnstov/ość ka­
na łu  p rze s y ło w eg o  /w yda jność ogn iw a/ , d y sk re tn o ś ć  przokazy\m noj 
in fo r m a c j i .



2 . Okjre*4lG n ie  T a k ty c zn ych  m o ż liw o ś c i p la n s zc to i/ o —Ton icznef^o ob icrr^ in ­

fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  i  zm iany ty ch  m o ż liw o ś c i p o p rz e z  

zm ia n o b ecn e^ ^ o  o b io g u  in fo r m a c j i  na b a z ie  a k tu a ln y ch  s i l  i  środk<r.^r 

ro zp o zn a n ia  ra d io lo k a c y jn o f^ o .

3, U s ta la n ie  ^wymai^ń ta k ty c z n e - te c h n ic z n y c h  zautoraatyzewanog^o p o d s y s te ­

mu x 'ozpozn an ia  ra d io lo k a c y jn o (^ o  w o jsk  OPL /ZPRR UOPL/ z  ptinktu w i­

d z e n ia  p o t r z e b  SI) OPL f r o n tu  i  m o ż liw o ść  s p r z ę ż e n ia  z innymii z a u to ­

matyzowanym i podsystem am i ro zp o zn a n ia  w u k ła d z ie  m iędzyszczeb3.owym

i  pozasystem owym ,

¿ł. U s ta le n ie  op tym a ln ego  m odelu o b ie g u  in fo r m a c j i  w zautomatyzc/zanym 

p od sys tem ie  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  OPL o ra z  tem a tyczn ego  o p ro— 

gramov/ania EMC,

Do rozn / iązan ia  po^ryższych  problem ów  p o s łu ży łem  s i ę  n a s tęp u ją cym i

m etodam i nauliowo—badaw czym i:

-  m etodą a n a l iz y  l o g i c z n e j  / p r z y  rozi^riązyc^aniu prob lem u  p iem / szego/ , 

k tó r a  p o z w o l i ła  rai z n a le i ić  z a le ż n o ś c i  liczbow^e m ięd zy  m o ż liw o śc ia m i 

środków napadu p o w ie t r z n e g o ,  środków ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  i  

aJvtyvmych środJców w a lk i  OPL, p o zw a la ją c y c h  u s t a l i ć  Tłymagania d o tyczą ,- 

ce  o b ie g u  in f o r m a c j i ;

-  m etodą obsem /acy jno—s ta t y s t y c z n ą  ox*az m etodą k o n f r o n t a c j i  p r z y  r o z -  

w iązy;i?aniu prob lem u d ru g ie g o .  M etoda o b s en rW ic y jn o -s ta ty s ty c zn a  p o s łu ­

ż y ła  do u s t a le n ia  a k tu a ln y ch  m o ż liw o ś c i p la n s z e to w o - fo n ic z n e g o  o b ie ­

gu in fo r m a c j i ,  zaś  m etoda k o n f r o n t a c j i  do u ja im ie ir ia  n a js ła b s z y c h  

je g o  elemontÓTf w ym agających  a u to m a ty z a c j i ;

-  m etodą a n a l i z y  i  s y n te z y  l o g i c z n e j ,  m etodą k o n s t ru le e y jn o - in tu ic y jn ą  

o ra z  m etodą p r o b a b i l i s t y ę z i ią  p r z y  ro zw ią zy iva n iu  t r z e c i e g o  prob lem u . 

M etodą a n a l i z y  i  s y n te z y  l o g i s t y c z n e j  o ra z  k o n s tru k c 3' ' jn o - in tu ic y jn ą  

p o s łu ży łem  s i ę  p odczas  badan ia  m o ż liw o ś c i a d a p t a c j i  zau tom atyzow anych  

podsystem ów  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  OPK, M aryn ark i vroJen- 

n e j  i  lo t n ic t w a  fro n to w e g o  o ra z  system ów zau tom atyzow anych  s z c z e b la  

ta k ty c zn e g o  w o jsk  OPL, m etodą s y n te z y  l o g i c z n e j  x d czas budowy raodo- 

lu  o b ie k tu  typu  •'DP" ;

-  m etodą a n a l i z y  i  s y n te z y  l o g i c z n e j ,  m etodą a n a l i z y  k r y t y c z n e j  o ra z  

m etodą p r o b a b i l is t y c z n ą  p r z y  rozw iązy i-fan iu  prob lem u c zw a r te g o .

l ió zw ią za n ie  ty ch  problemót/ lu i io ż l iw iło  o k r e ś le n ie :

-  cz^am ości wykonywanych za  pomocą śrocilióx>r a u to m a ty z a c ji  i  il-IC;

-  o gó ln ych  wymagali w stosunlcu do o b iek tó w  a u to m a ty z a c ji na p o s z c z e g ó l -  

Tiycii s z c z e b la c h  o r g a n iz a c y jn y c h ;





1. ANAJ.IZA OiiAZ OCENA AKTUAJ.NYCH I  I»EKSPEKTYWTCZNYCIJ MOŻE3:ivCiiCX 

i^RODKÓW NAPADU P0V/IE1'RZNI'X>0

1 ,1 , A n a l iz a  aktualnGi?:o s tanu  óroclJców napadu pow iotnznot^o i  p e r s p e k ty ­

w ic zn e g o  ro zw o ju  ic h  z d o ln o ś c i ' boj^o'ivych do 19 S3 r .

W o s t a tn ic h  I t i ta c h  d a ją  s i ę  zauw ażyć duże zm iany w s i la c h  z b ro jn y c h  

paktu  liJATO, z v ;ła s zo za  w z a k r e s ie :

-  d yn am iczn e j n jo d e r n iz a c j i  p r z e d e  w szys tk im  za czep n ych  środków  

w a lk i ;

-  rozT-7o ju  środlców i  m etod w a lk i  r a d io e le k t r o n ic z n e j  ;

-  t a k t y k i  d z ia ła r i .

N a jb a r d z ie j  i s t o t n e  zm iany zach odzą  w lo t n ic t w ie ,  tak tyczn ym , p o k la d o -  

’i ŷm i  s t r a te f j ic z n y m . O becn ie  na ETD¥ obsexn/uJe s i ę  n ie zn a c zn e  z n m ie j-  

s z e n ie  s tan u  i lo ś c io w e g o  sam olotów  b o jow ych , n a to m ia s t zn aczn y  -wzrost 

JakościoTvy, zarów no pod w zględem  o s ią g ó w , Jak i  liyT josa żen ia  t e c h n ic z ­

nego o ra z  u z b r o je n ia .  Nowo wprowadzono s a m o lo ty  c h a r a k te r y z u je :  liick -. 

s za  manowrowość i  udź^vig, d o s k o n a ls ze  w\ą>osażenie r a d io e le k t r o n ic z n o  

w z a k r e s ie  n a w igow a n ia , bom bardowania, ro zp o zn a n ia  i  p r z e c iw d z ia ła ­

n ia ,  co w p o łą c z e n iu  z  nowymi środkam i r a ż e n ia  zr.fiększa  m o ż i i ir o ś c i  

lo tn ic t w a  Tff z a lc r e s ie  p okon y ifan ia  s i l n e j  ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  i  

b a rd z ie j^  c e ln e g o  r a ż e n ia  o b iek tó w  a ta k u , ¥ sk ła d  u z b r o je n ia  ta k ty c z n e ­

go  lo t n ic t w a  e u r o p e js k ic h  pań stif NATO w la t a c h  o s ie m d z ie s ią ty c h  tfch o- 

d zą  i  będą w c h o d z iły  sa m o lo ty  ty p u ; JAGUAi^, TORNADO, ALPHA JET.

¥ s k ła d  lo t n ic t w a  pok ładow ego  Stanów  Z jed n oczon ych  ic^ejdzie w n a j ­

b l i ż s z y c h  la t a c h  sam o lo t F—1 ^ , k t ó r y  raa m o ż liw o ś c i l o t u  na m ałych  wy­

s o k o ś c ia c h  z p ręd lu ośc ią  naddźwdękową o ra z  w ię k s z e  m o ż li\ fo ś c i manew^ro- 

we w stosunk\i do obecnych  typóv/ sam olotów  / A -4 , A-6  , A -7 , A - 5/ ,

Od 1980 r ,  m ia ł w e jś ć  do u z b r o je n ia  l o t n io t i f a  s t r a t e g ic z n e g o  S ta ­

nów Z jed n oczon ych  bom bowiec s t r a t e g i c z n y  ty p u -B - l^ *^ .  Bombowiec ten  

tf porów nan iu  do bombowca B—52 raa p ręd k o ść  1 ,5 —k r o t n ie  w ię k s zą  na ma­

ły c h  -ifysokośc iach  i  p ra w ie  3- k r o t n ie  w ię k s zą  na dużych  w y so k o śc ia ch , 

w ię k s zą  d ok ła d n ość  r a ż e n ia  ce lów  w ró żn y ch  waruiilcach m e te o r o lo g ic z n y c h  

i  o 50';o zw ięk s zo n y  u d źw ig  bomb. S ku teczn a  p o w ie r z c h n ia  o d b ic ia  J e s t  

m n ie js za  n iż  w s a m o lo c ie  B -52,

¥ l o t n i c t w i e  s t r a te g ic z n y m  W ie lk i e j  B r y t a n i i  i  F r a n c j i  n ie  p r z e ­

w id u je  s i ę  Inadowy nov/yoh typów  sam o lo tó if s t r a t e g ic z n y c h .  Będące a k tu a l­

ny P a tr z  z a łą c z n ik  n r 2 ,

xx/ Na p o d s ta w ie  p od p isau yc ii porozu ta ień  SALT i  po w prow adzen iu  r a k ie t .  
CRUiSl' p rodu lee ja  z o s t a ła  w strzyn iana, a l e  może b yć  w k a ż d e j c h w i l i
uruchom iona.
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n lo  w u z l ir o jo n ii i  sa m o lo ty  VULCAN zo s ta n ą  z p o czą tk iem  l a t  o s i  ̂

ty ch  c a i k w i c l o  w yco fa n o , a sa m o lo ty  M1RAGL-IV p o zo s ta n o  v  sk 

u z b r o je n ia  do 19 8 2-8 3  rokvi. R o lę  sam olo tu  s tra to / ^ ic zn e co   ̂ ’

riych r v a n e j i  po 1981 roku ma s p o ln ia ó  sam o lo t SUIR01Í MlRAOlk

S p e c ja l i ś c i  w o jsk ow i pa iistw  KATO p r z e w id u ją ,  żo  po 198) j'o 

sk ła d  s i ł  p o w ie tr zn y c h  lo tn ic tw a  tak tyczno^^o, pok ladow of:o  } si: 

nocjo w e jd ą  i/ y łą c zn ie  sa m o lo ty  bo jow o  slcoristruowanc i  p rodukow e; 

ta ch  s ie d e m d z ie s ią ty c h  i  p oczą tk u  l a t  os iem dzios :» a ty c h  t j , :  F~ I

CAT, F-15 EAGLE, F-16 CONDOJÍ, F-18 IIORMOT, A - 10 TlOJIvíDE.’ diOxAf I I ,

GE F-1C, MIRAG1<)-2000, SUPER MIiíAGE-^^00, TORNADO, /VLPÍIA í;; ;:

-1182 , F-111 A ,E ,D ,F , FB-111A, EF-111 o ra z  B - 1 -  j e '2 e l i  z o s ta n i '-  

w ioną  p ro d u k c ja . W yżej wym ioiiionG sa m o lo ty  w'chodza i  br;dą ’ /c^ioazl' * 

m ie js c e  i s t n i e j ą c e g o  parku sam olo tow ego  w s i ł a c h  z b ro jn y c h  p an st ■ \ViO.

S am olo ty  i^ą»rowadzane ao u z b r o je n ia  po 1980 r .  / p a t r z  z a l . . n r  9/ 

c h a ra k te r y z u je :

-  w yd łu żony o o k o ło  100- 1 p0 lun p rom ień  d z ia ła n ia  na. małych. wynoiś:o- 

ś c ia c h , a p r z y  zmiennym lo t u  — ś r e d n io  o o k o ło  20 0 -30 0  km;

-  op tym alne / n a jb a r d z ie j  olconom iczno/ p r ę d k o ś c i poddzwiokov^c r z ę ­

du 900- 1300 lou/godz, na T-zysokościach, ś r e d n ic h  i  du żych , 600—900 
Icm/godz, na w ysok ośc ia ch  m ałych i  b a rd zo  m ałych,- p r z y  czym maksy­

malne p rę d k o ś c i na w yso k o śc ia ch  m ałych  mogą, w y n o s ić  1200-1^60 

km/godz. , a na w yso k o śc ia ch  dtiźych  — 2 10 0 -2 7 0 0  loTi/godz. ;

-  m oż liw ość  prot/adzen ia  d z ia ła ń  bo jow ych  w z a k r e s ie  w yso lvoéc i

15 -25 0 0 0  m.

A n a l iz u ją c  do tych czasow y  p ro c e s  d o s k o n a le n ia  i  m o d e rn iz a c j i  

państw NATO zauważamy, ż e  o s ią g a ją  ono w yraźną jakościox/ą  zm iano n ie  

t y lk o  w u zb ro jo n iv i,  a le  i  w e le k tro n ic zn y m  op rzy rzą d ow a n iu  samolotów- 

i  p oc isk ów . Już t e r a z  d o sk o n a ls ze  z e s ta w y  ui^ządzoń r a d io e lo k t r o n ic z -  

nycli vuiiożiiw^iają za łogom  sam olotów  o d s tr z e J .c n ie  poc iskóvr i  z r z u t  bomb 

bez w id z ia ln o ś c i  w zrokov;e j ob iek tów  u d e r z e n ia ,  l o t  na bai^dzo snaloj 

i fy s o k o s c i b ez w id z ia ln o ś c i  w zrokow ej z ie m i o ra z  r e a l iz o w a n ie  zada ii 

v; z a k r e s ie  za lc łócoń  r a d io e le k t r o n ic z n y c h  i  o s t r z e g a n ie  w łasn ych  grup 

siim olotów . O becn ie  o k o ło  80/ soinolotów  lo tn ic tw a  m y ś liw s k ie g o  o ra z  

w s z y s tk ie  sam o lo ty  bomboT/e NATO p o s ia d a ją  m ożliw ’OŚć p ro ’ ;adzoni<j d z ia ­

ła l i  bojovíych  z viżyoioiri p oc isków  la b  bomb naprow adzanych  za poinocą 

stoiuów 1’ a d io o lo k t r o n ic z n y c i i .  U k om p lek s ie ' o f ensjn-mych p r z e d s ię i ; z ię ć  

w p a k c ie  NATO są o b e cn ie  i  będpj, w p r z y s z ł o ś c i  p i'o ferov/aao c o ra z  to  

noi.'szo u rzą d zen ia  m i lk i  r a d io e le k t r o n ic z n e j  / p a tr z  za.1 . n r 3/.

Z (ío.' ^vi.adczoii uzysJvanych w c z a s ie  d z ia ł a ń "V.'ojonnych I'io tra iru io  

i  na i l l is k im  V/schodzie wyn ika vm io sck , i ż  u m ie ję tn e  i  J a cc



u';;yciG yrodlców %va,lki m d io e le k t r o n ic z n o j  p odczas  pokonyw ania s i l n e j  

ob ron y  p r z o c i t ^ io tn ic z o j  pow odu je z  je d n e j  s t r o n y  z m n ie js z e n ie  s t r a t  

wlnsne^jo lo t n ic t w a ,  a  z  d r u g ie j  za ś  -  z w ie lo k r o t n ia  z u ż y c ie  alcty?-;nych 

s i l  i  środków  OPJb p r z e c iw i lk a ,

Hozwój w a lk i  r a d io e le k t r o n ic z n e j  zm ie rza  w dwóch k ieru n lcoch . P ie rw s z y  

z  n ic h  za k ła d a  w z ro s t  s to p n ia  a u to m a ty z a c j i  w p o łą c z e n iu  z  innym i ś ro d ­

kami te ch n ic zn ym i i  u zb ro je n ie m , r o z s z e r z e n ie  zaJkresów c z ę s t o t l iw o ś c i  

i  z w ię k s z e n ie  mocy p ro m ie n io w a n ia , le p s z e  w y lco jraystan ie  ś c i ś l e  u lc io - 

runlcowanych an ten  za p e w n ia ją c y c h  k o n c e n t r a c ję  mocy p rom ien iow an ych  s y g ­

na łów  z a k łó c a ją c y c h . — s z c z e g ó ln ie  z a lc io c e n ie  kanałów  ś le d z e n ia  i  na­

p row ad zan ia  r a k i e t  /25—30 do  50—100 W /HHz//,

D ru g i k ie ru n e k  za k ła d a  wypr*acowanie nowych zasad  p row a d zen ia  w a lk i r a ­

d i o e l e k t r o n i c z n e j ,  p o le p s z e n ie  s t r u k tu r  o r g a n iz a c y jn y c h  i  z w ię k s z e n ie  

e fe k t jn r o o ś c i  z a s to s o w a n ia  p o s ia d a n ych  środlców te c h n ic zn y c h . - ^

W p u b lilc a c ja c h  za ch o d n ich  s tw ie r d z a  s i ę ,  ż e  n a jw ię k s z e  s za n se  pow­

szech n ego  z a s to s o w a n ia  m ają u r zą d z e n ia  p r z e c iw d z ia ła n ia  r a d io e l e k t r o ­

n ic z n e g o  jed r io ra zow ego  u ży tk u  /o mocy 20—75 s łu ż ą c e  do z a k łó c a n ia

l is t k ó w  boczn ych  u rzą d zeń  r a d io lo k a c y jn y c h  p rze c iw m ik a . U rzą d zen ia  

jed n o ra zo w ego  u ży tk u  m ają b y ć  w yk orzys tyw an e  w p ie r w s z e j  k o l e jn o ś c i  

do z a k łó c a n ia  p r z e c iw lo tn ic z y c h  zestaw ów  ra k ie to v ry ch  p ra c u ją c y c h  w za ­

k r e s i e  d łu g o ś c i  f a l i  r o b o c z e j  o k o ło  3 cm. N ad a je  s i ę  t e ż  p r io r y t e t o w e  

z n a c z e n ie  środlcom p r z e c iw d z ia ła n ia  układom ś le d z e n ia  i  k ierow^ania u zb ro ­

je n ie m , p racu jącym  w z a k r e s ie  faJL podczen ifonych , ¥ i 'e jo n a c h , g d z ie  

p r z e c iw n ik  d ysp on u je  s i l n ą  ob ron ą  p r z e c iw lo t n ic z ą  do t ra n s p o r tu  środJtów 

jed n o ra zow ego  u ży tk u  p la n u je  s i ę  T vykorzystać  sa m o lo ty  b ezp ilo tow ^e  typu 

BCiM-3^, XQM—93Ś-, YQM—98A, r a k i e t y ,  b a lo n y  i  spadoch ron y . N ie z a le ż n ie  

od t e g o  lOO^ś LS i  o k o ło  80-85^  LT  przystosoT/ane będą do s to so w a n ia  za ­

k łó c e ń  r a d io e le k t r o n ic z n y c h ,  W zi/ iązku  z  tak  dużym nasycen iem  tym i 

środJconii n a le ż y  s i ę  l i c z y ć  z n a s tęp u ją cy m i m o ż liw o ś c ia m i ¿NP w z a k r e ­

s i e  z a k łó c a n ia  r a d io e le k t r o n ic z n e g o  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a ­

c y jn e g o  / ta b e la  l/ .

T a b e la  1

II 1979II
li--------
1' 1985II
II
lU.

:4===- = =====:===== = = = =:= = =:=
L ic z b a  u rzą d zeń  
z a k łó ć ,  na s a m o lo c ie---------------------- 5------------------- j---------- ---

ta k ty o z . j  sp ec  j , j s t r a t ,

1 ! 1 2 -1 5  i 1 2 -15
--------------j------------- j----------

¿ł-ó I 20-25  ! 20-25

Moc u rzą d z . 
za lc łó ca  j , 

/ \ i /

10 0 -30 0

Prawdopodobna ¡j
g ę s to ś ć  z a k łó c e ń  "-------------     li
wask, p as , i s z e r .  pas .¡j

i - 12  l!15 -^ 0
:|=:

20 -6 0

=:=di.-=:= =====d === = =: = =fc=== = =:==J:

150 -^tOO 
i  w ię c e j
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Na p r z y k ła d  sa m o lo ty  typu B -52, B-1 i  FB-111 niogą z o b io r a ó  Ki i !.a .

nadajnik<fw z a k łó c e ń , k t ó r e  p r a k ty c z n ie  pokryw ać bydą c a ły  z a k r ' - ~

s t o t l iw o .^ c i  ro b o c zy ch  n aszych  środków r a d io e le k t r o n ic z n y c h  / z a k ro .  o . 

dcm i  m/. Ponadto njofją one z a b ie r a ć  r a k i e t y  tpu (¿UEIL / r a k i o t y - n n j /  

B o zp ilo to w o  sam o lo ty  p oza  przyf^otow aniem  ic h  do p r z e n o s z ę  u ri

środków w a lk i  r a d io e l e k t r o n ic z n e j ,  p r z y s to s o w u je  s±ę- ró w n ie ż  do o d -x y -  

wania r o l i  c e lów  p o w ie tr zn y c h  -  p o zo rn ych  lu b  m y lą cyc łi, B o zw ia za n ia  te

b y ły  poddane próbom i  wykorzystyi\rano ć iv ic z e b n ie  p r z e z  lo t n ic t w o  iz rs
, yi/ s k ie  .

e -

1 .2 , A n a liz a  za^jrożeu ia. i  m o ż liw o ś c i 

w p a s ie  d z ia ła n ia  i r o n tu

Z godn ie  z  p og lądam i dowództwa NATO,, ew en tu a ln a  w o jn a  E u rop ie  r o z ­

p o c zn ie  s i ę  w obecnych  warunkach b ez  u ż y c ia  b r o n i ją ,d row e j, Do u ż y c ia  

b ro n i ją d r o w e j,  w ed łu g  i c l i  p og ląd ó\ f, może d o jś ć ,  z a l e ż n i e  od rozv/o.ju 

s y t u a c j i  po k i lk u d z ie s i ę c iu  g o d z in a c h  lu b  k i lk u  d n ia ch  od pocz.ątku d z ia ­

ła ń  w o je im yc li, p r z y  czym u ż y c ie  b r o n i jąd roxve j może b yć  o g ra n ic zo n o  

lu b  n ie o g r a n ic z o n e .  W arian t r o z p o c z ę c ia  w o jn y  od ra zu  z u życ iem  b r o n i 

ją d ro w e j uważa, s i ę  za  iim ie j praw dopodobny, aczko3.w iek m oż liw y .

U o p e ra c ja c h  na kon tyn en ta ln ym  t e a t r z e  d z ia ła ń  w o jen n ych  podstowowyti' 

środk iem  p r z e n o s z e n ia  b r o n i ją d ro w e j i  k o n w en c jo n a ln e j ce3n wykonani-a

u d e rzen ia  na w o jsko  i  in n e  o b ie k ty  w p a s ie  d z ia ła n ia  f r o n tu  j e s t  l o t n i ­

ctw o ta lc ty c zn e . U d e rzen ia  ivykonyifane p r z e z  lo t n ic t w o  ta k ty c zn e  boclą 

u zu p e łn ia n e  u d erzen iam i r a k ie t  o p e ra c y jn o —ta k ty c zn y c h  o ra z  lo tn ic tw a  

pok ładow ego i  s t r a t e g ic z n e g o .  O p era c ja  pov/ ie trzn a  s ta n o w i c a ł o k s z t a ł t  

d z ia ła ń  bo jow ych  środlców napadu p o w ie tr z n e g o  na jednym lu b  k i lk i i  po­

w ie tr zn y c h  o p e r a c y jn o - s t r a t e g ic z n y c h  k ie rń n k a ch , \>TGdłtig j e d n o l i t e g o  

zam iaru , w c e lu  z n is z c z e n ia  w k ró tk im  c z a s ie  g łów n ych  ob iek tów  w o js k o ­

wych, p o l i t y c z n y c h  i  ekonom icznych . Główmą zasad ą  u ż y c ia  środków ta k ty ­

cznych  s i ł  p o w ie tr zn y c h  w c z a s ie  o p e r a c j i  p o w ie t r z n e j  są  s i ln e  zmasowa­

ne u d e r z e n ia , v/ykonyxiane z  z a s k o c z e n ia  na s ze ro k im  f r o n c i e  i  na dtiżą 

g łęb o k o ś ć  z w ykorzys tan iem  w s z y s tk ic h  ro d za jó w  środltów , v/o w s p ó łd z ia ła ­

n iu  z  s i ła m i lądowym i i  m orsk im i. P r z y i i ią z u je  s i ę  s z c z e g ó ln ą  wagę do 

p io t^ ^ sze j o p e r a c j i  p o w ie t r z n e j ,  k tó ra  zdaniem  dowództw'a NATO, może ode­

g ra ć  d ecyd u jącą  r o l ę  w zd o b yc iu  i  u trzym an iu  in ic ja t y iv y  s t r a t e g ic z n e  j .

x/ I.s to ta  ć w ic z e n ia  na tem at pokonywania e g ip s k ie j  n a sy co n e j r a k ie ta m i 
obrony p l o t ,  i> o le g a ła  na tym, że  gdy sam o lo ty  b e z p i lo to w e  ś c ią g o ły  
na s i e b i e  o g ie ń  środlców OPL, w tym samym c z a s ie  sam o lo ty  ’ 'ś li^ vsk o - 
bombowo z b l i ż a ł y  si\* do r u b ie ż y  r o z m ie s z c z e n ia  s ta n ow isk  w y rzu tn i 
x'a.kiotowych. 1  z i 'z u c a ły  na n ie  k ie row an e  bomby i  r a k ie t y ,
Wk’XOSEk — pow yższa  ta k tyk a  d z ia ła n ia  lo tn ic tw a  może być zas to-sowan.i 
i  na naszym k i  Dl/.
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P ie rw s za  o p e ra c ja  p o w ie tr z n a  może trw ać  od 2 do 3 d n i ,  a w je j .r a m a c h  

może b yć  wykonanych 2 -3  i  w ię c e j  u d e rzeń  zmasowanych.

H o zp a tru ją o  pas d z ia ła n ia  PVontu N adm orsk iego  / p a t r z  z a ł ,  n r  h/ to  

^ P ^^y^^ łyoh  d z ia ła n ia c h  w o jen n ych  głownti za.sad(^ u życ ia , ta k ty c zn y c h  s i ł  

p o w ie ć rzn y c łi w c z a s ie  n a lo tu  zraaso%^^anego b ę d z ie  u d e r z e n ie  vo"J<onarie z za. 

s k o c z e n ia  na s ze ro k im  f r o n c i e  z  k ie ru n k u  p ó łn o cn eg o , p ó łn o cn o -za ch o d n ie , 

go  /od s t r o n y  m orza/ i  na wąskim f r o n c i e  z  kierunJcu za ch o d n ie g o . N a lo t  

zmasowany możę b yć  wykonany z  u życ iem  b r o n i ją d ro w e j lu b  bez  j e j  u ży ­

c ia .  Podczas n a lo tu  zmasowanego z  u życ iem  b r o n i ją d ro w e j n a le ż y  o c z e ­

k iw ać  p a s ie  d z ia ła n ia  f r o n tu  a taku  d u ż e j i l o ś c i  m ałych  grup  ¿1- 6 -8  s a ­

m olo tów , a ta k że  sam olotów  p o je d y n c z y c h , k tó r y c h  ce lem  j e s t  w ykonan ie 

u d erzeń  na dużą i l o ś ć  w ażnych o b ie k tó w . Pokonyw anie ob ron y  p r z e c iw lo t ­

n i c z e j  podczas  t e g o  n a lo tu  b ę d z ie  s i ę  odbyivać na s ze ro k im  f r o n c i e .  Na­

to m ia s t podczas  wykonywania n a lo tu  zmasowanego z u życ iem  b ro n i kon­

w e n c jo n a ln e j n a le ż y  l i c z y ć  s i ę  z  a tak iem  gru p  w s k ła d z ie  2- 4- 8 - 1 2  sa ­

m olo tów , k tó r y c h  ce lem  j e s t  w ykonan ie u d e rzeń  na n a jw a ż n ie js z e  duże 

o b ie k t y  w p a s ie  d z ia ła n ia  f r o n tu .  Pokonyw anie ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  

w t r a lc c ie  n a lo tu  zmasowanego odbywać s i ę  b ę d z ie  na wąskim  f r o n c i e .

¥ o d n ie s ie n iu  do pasa d z ia ła n ia  F ron tu  N adm orsk iego  i s t n i e j e  m o ż l i ­

w ość pokonyw ania ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  f r o n tu  p r z e z  p r z e c iw n ik a  p o ­

w ie t r z n e g o  na b a rd zo  m ałych  i  m ałych w yso k o śc ia ch  od s t r o n y  M orza  B a ł­

t y c k ie g o  i  P ó łn o cn ego , n a to m ia s t z  k ie ru n ltu  za ch o d n ie g o  obok n a lo tu  na 

m ałych w yso k o śc ia ch  mogą być wykonyim ne ró w n ie ż  n a lo t y  na ś re d n ic h  wy­

s o k o ś c ia c h . Z p ow yższego  w yn ik a , ż e  zasadniczym i sposobem  d z ia ła n ia  

środków  napadu p o w ie tr z n e g o  na tym k ie ru n k u  op eracy jn ym  będą n a lo t y  na ’ 
m ałych  w y s o k o ś c ia c h ^ ''.

U grupowanie b o jow e  lo t n ic t w a  s t r a t e g ic z n e g o  w n a lo c i e  zmasowanym 

może s i ę  sk ła d a ć  z m ałych  grup  / 3 -5  sam olo tów / , m ięd zy  k tó ry m i p rzen ^ a  

czasowa w yn os i 1-3 m in. /15«45  km/. N a tom ias t o d s tę p y  m ięd zy  sa m o lo ta ­

mi ł,o^xoszą 1-2 km, a o d l e g ł o ś c i  czasow e -  30-ćO sek . / 8 -1 5  km/. Ugrupo­

w an ie  lo tn ic tw a  ta lc ty c zn ego  i  pok ładow ego  może s i ę  s lc ładać z gru p  w 

s k ła d z ie  od 2 -4  do 8 -1 2  sam olo tów . O d le g ło ś c i  czasow e m ięd zy  grupam i 

sam olotów  w ynoszą 1 - 2  m in. / 15 -3 0  km/, o d s tę p y  m ięd zy  sam olo tam i w g ru ­

p ie  -  1 -2  Icin, a o d le g ł o ś c i  -  15-30 sek . / 4 -8 / , P r z e w y ż s z e n ie  sam olotów  
w g ru p ie  -  300-600

p og ląd ów  USA p rz e d s ta w io n o  w o o d ro c zn ik u  
1ro t iw o w o zd u s zn a ja  o b o ro n a " , n r b i b l .  PF-711:

-  w ysok ośc i b a rd zo  m ałe -  do 50 m d la  śm igłow ców , do 200 m d la  sa. 
m o lo tow ;

-  w ysok ośc i mało -  50 /20 0  do 1000 m;
-  'wy^sokośoi ś r e d n ie  -  od 1000 do 5000 m ;
-  'lo^sokośoi dużo -  od 5000 do 12000 m;
-  w yso k o śc i s t r o t o s fo r y c z n e  -  od 12000 do 40000 ra;
-  w ysok ośc i lii oz os f  o ry c zn e  -  od 40000 do 80000 m. 

x .x/Patrz z a l .  nr 5 .



z punktu w id z e n ia  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  OPJ>, 

p r z e c iw n ik a  p o w ie tr z n e g o  m ogącego wykonywać za d a n ia  b o jow e  p a s ie  

f r o n tu  n a le ż y  o c e n ia ć  pod kątem ;

-  praw dopodobnej i l o ś c i  sam olo tów  m ogących w z ią ć  u d z ia ł  w n a lo c ie  

zmasowanym;

-  m o ż liw o ś c i zeLk łócan ia  r a d io e le k t r o n ic z n e g o  środków podsystem u 

ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o js k  OPL;

-  p rę d k o ś c io w o -p i‘z e s tr z e n n y c h  m ożli\ irości d z ia ła n ia  lo tn ie t-w a  p r z e ­

c iw n ik a .

Zgodn ie  z  p r z y ję t y m i normami państw  NATO d la  o k r e ś le n ia  praw dopo­

dobnego u d z ia łu  sam o lo tó if w n a lo c ie  zmasowanym p r z y jm u je  s i ę ;

-  s t o p ie ń  sp raw n ośc i t e c h n ic z n e j  — 0 , 8 ;

-  w d z ia ła n ia c h  bo jow ych  b ez  u ż y c ia  b r o n i ją d ro w e j b ra ć  b ę d z ie  

u d z ia ł  o k ó ło  70/a samolotóv/ n b j , k t ó r e  vrykonują u d e r z e n ia  na 

o b ie k ty  konw encjona lnym i środlcam i r a ż e n ia .  P o z o s t a łe  30^o sam olo­

tów n b j zn a jdow ać  s i ę  b ę d z ie  w s t a ł e j  g o to w o ś c i do d z ia ła ń

z b ro n ią  jąd row ą ;

-  do o s ło n y  każdego  sam olo tu  n o s i c i e l a  b r o n i jądro\v^ej p r z e zn a c za  

s i ę  2 -3  sa m o lo ty  z  b ro n ią  k on w en c jon a ln ą ;

-  p r z e c iw n ik  p o zo s ta w ia  d la  tirykonania n ie p r z e w id z ia n e g o  za d a n ia

do 30^3 o g ó ln e g o  s tan u  sam olotó;/ m ogących b ra ć  u d z ia ł  w n a lo c ie  
x/zmasowanym ' ;

-  d la  r a ż e n ia  o b ie k tu  środkam i konw encjona lnym i — w z a le ż n o ś c i

od ic h  ch a ra k te ru  — lo t n ic t w o  ta k ty c zn e  i  pok ładow e d z ia ł a ć  b ę ­

d z ie  w grupach  2 -4 -8 -1 2  sam olo tów ;

-  d la  r a ż e n ia  o b ie k tu  środkam i jąd row ym i -  w z a le ż n o ś c i  od ic h  cha­

ra k te ru  — lo t n ic t w o  ta k ty c zn e  i  pol<Jiadoife d z ia ł a ć  b ę d z ie  w g ru ­
pach 4 -6 -8  sam olo tów .

W z a le ż n o ś c i  od sposobu p row ad zen ia  d z ia ła ń  w o jen n ych , c z y  to  z

h ro n i ją d r o i ie j  c z y  b ro n i k o n w e n c jo n a ln e j,  i l o ś ć  sam olotów  b io ­

rą cych  u d z ia ł  w n a lo c ie  zmasowanym można o k r e ś l i ć  z g o d n ie  z  ta b e lą  2 ,

V/ państwach NATO p r z e w id u je  s i ę ,  ż e  podczas  d z ia ła ń  b o jow ych  lo t n ic t w o  
p o n ie s ie  n a s tę p u ją c e  s t r a t y ;

-  z  u życ iem  srodl-ców kon w en cjon a ln ych  w c ią g u  p ie i* ivszych  s ied m iu  dób 

o k o ło  60y: stanu  w y jś c io w e g o , w tym po;, D1- 20 â, D2 - 3 2 ,̂o, O3-40;.., 
h4-47',;, 05 -52 ';, 06-56^; i  07- 60 ;̂,-

-  z  u życ iem  środJców jąd row ych  w c ią g u  p ie rw s z y c h  s ied m iu  dób — o k o ło  

80 '., stanu  w y j.śc iow ogo , w tyra p o ; D l - 50^;, 02- 5 5/0, O3- ó 0r;, 04-o5'/;, 
05-70:ć, 06-76:; i  07- 80*;;.

x/  " P ro tiw ow ozd u szn a ja  o b o ro n a " , s . 38 .
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I 3.0ŚÓ sam olotów  n b j 
p rze zn a c zo n y ch  do 
n a lo tu  zniasowano<50 
z nażyciem b r o n i ją d ro - 
w o j

I lo .^ c  samo3-otów n b j 
p rz e zn a c zo n y ch  do na­
lo t u  zmasowanego b ez  
u'A;ycia b r o n i jądroi\;Gj

I l o ś ó  samoJ.otów n ie  
n b j p rze zn a c zo n ych  
do n a lo tu  zmasowanego

R A Z E M

z u życ iom  b ro n i 
ją d ro w e j

100 î t e c h n ic z ­
n ie  sprawnych 
sam olo tów  n b j

b ez  u ż y c ia  b ro n i 
ją d ro w e j ^

Na k a żd y  jed en  
n b j 2 -3  s a m o lo ty  
n ie  n b j do o s ło ­
ny

Suma w a r t o ś c i  
p o z y c j i  1+3

70/i t e c h n ic z n ie  
spraw nych  sam olo­
tów n b j

100 >̂ t e c h n ic z n ie  
spraw nych  sarnolo- 
tóvr n ie  n b j

S îma w a r to ś c i  
p o z y c j i  2+3

■==i======:
Pozos tav/iona rozen-za ¡ n o c z y n  vrartoáci 11 I lo c z y n  w artoś
samolotów do wykona— 1 -  p o z y c ji a -  p o z y c ji
n ia  n iep rzew idz ian ych 1

a
i
i

zadań do 30/i> aa
aa

a , 1 0 ;̂ i 0 ,9  X poz. 4 1
a 0 ,9  X poz, 4

b. ¡ 0 , 8  X poz. 4 aI 0 , 8  X poz, 4
c. 30 ';. 1 0 , 7  X poz. 4 1a 0 , 7  X poz, k

I l o ś ć  sam olotÓ1V mógą- a Różnica ' f1 Różnica
cych  w z ią ć  u d z ia ł  
w n a lo c ie  zmasowanym, 
I jr z y  zachow an iu  r e ­
ze rw y

a . 10 ‘;ó
b . 20
c . 30[o

w a r t o ś c i  -  
p o z y c j i

w a r to ś c i  -  
p o z y c j i

N zv ;lą zku  z powyższymi, n a le ż y  s i ę  l i c z y c ,  ż e  w p a s ie  d z ia ła n ia  F ron -
x/tu  N adm orsk iego , p ierw szym  dn iu  o p e r a c j i  / D - l/  '  w n a lo c ie  zmasowanym,

w wanm lcach u ż y c ia  b ro n i ją d ro w e j może w z ią ć  u d z ia ł  o k o ło  350 -^50  samo-x/ - -  ̂ ^ ,
lo td w  ' , a b e z  u ż y c ia  b r o n i ją d ro w e j o k o ło  3^0—400 sam olotów  '  ,

x/W d z ia ła n ia c h  z u życ iom  b r o n i ją d r o w e j" ' n a le ż y  s i ę  l i c z y ć  z  77-150 

coln tn i p o i:ie  trzn ym ii, w tym: w pien-zszym  r z u c ie  -  z  23—45 c e la m i,  w dru ­

gim  r z u c ie  — z 39—75 c e la m i,  a w t r z e c im  r z u c ie  — z  15—30 c e la m i. Gę­

s t o ś ć  n a lo tu  zmasowanego b ę d z ie  w ynosić , 2—4 c e lo  na m in u tę , w p ierw szym

x/  P a t r z  z a l ,  n r  1 , 4 i  6 ,

l^ł



r z u c io  -  3 -8  o o i ó «  na m lnut-i, w drucim  r z u c ie  -  <4-9 ce lów  na mi>in1 • 
w tr z e c im  r z u c ie  -  2 -6  c e lów  na m in u tę . Czas^ tn v a n la  n a lo tu  -  60-60  ■ -

n u t. / . . , ;
u d z ia ła n ia c h  b ez  u ż y c ia  b r o n i Jąd row ej n a le ż y  s i ę  l i o z y c  z 8 i-

-1 9 8  oo la iu i p o w ie tr zn y m i, w tym: w p ie rw szym  r z u c ie  -  z  2 5 -6 0  c e la m i,  

w dru{vim r z u c ie  -  z  42-99 c e la m i i  w t r z e c im  r z u c ie  -  z  17-39 c e la m i. 

G ęs to ść  n a lo tu  zmasowanego b ę d z ie  w y n o s ić  2-5  ce^ów na m inu tę,w  p ie rw ­

szym r z u c ie  -  z  3 -1 0  c e lów  na m in u tę , w drugim  r z u c ie  -  4-11 colóx/ na 

m inu tę i  w t r z e c im  r z u c ie  -  z  3 -8  c e ló w  na m in u tę . Czas t ir .a n ia  n a lo tu  

55maso\vanogo — ^0—60 m±nut,
W toku d z ia ła ń  bo jovrych , np. w D-5 A i  + l l/ ^ ^  po u w zg lę d n ie n iu  d o ty c h -  

czasov/ych s t r a t  i  dokonanego u z u p e łn ie n ia ,  n a le ż y  s i ę  l i c z y c  p od czas  

d z ia ła ń  b ez  u ż y c ia  b ro n i jądroTnrej z  n a lo tem  zmasoTs-anyin u i l o ś c i  273-351 

sam olotów ^/, a podczas d z ia ła n ia  z u życ iem  b ro n i ją d ro w e j -  z  n a lo tem  

zmasowanym i l o ś c i  292-375 s a m o l o t Z e  wzgbędu na t o ,  i ż  ii m ia rę  

r o z w i ja n ia  s i ę  o p e r a c j i  z a c z e p n e j s t r a t y  p o n o s zo n e ' p r z e z  lo t n ic t w o  n ie ­

p r z y ja c i e l a  będą w ię k s z e  od m o ż liw o ś c i u z u p e łn ie n ia ,  do d a ls z y c h  badań 

p r z y j ę t o  dane c h a ra k te r y z u ją c e  n a lo t  zmasoi/any n a l ic z o n y  na D-1 i  to  

w warunlcach d z ia ła ń  bojoi-rych b ez  u ż y c ia  b r o n i ją d r o w e j .  Ten d z ie ń  ope­

r a c j i  z a c z e p n e j c h a ra k te r y z u je  n a jw ię k s z a  i l o ś ć  sam olotów  raogącycn 

w z ią ć  u d z ia ł  w n a lo c ie  zmasowanym.
O c e n ia ją c  m o ż liw o ś c i z a k łó c a n ia  r a d io e le k t r o n ic z n e g o  środków i^ozpoz- 

nanin  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  ¥0PL, n a le ż y  p o d k r e ś l ić ,  

żo 80- 85 ‘ś samolotóxv ta k ty c zn y c h  i  pok ładow ych  o ra z  lOO/o sam olotów  l o t n i ­

ctwa s t r a t e g ic z n e g o ,  w yposażonych  j e s t  w io rzą d zen ia  z a lc łó c a ją c e .  Sam olo­

t y  u d erzen iow e  lo tn ic tv r a  ta k ty c zn e g o  i  pok ładow ego  m ają po 4-6  n a d a jn i­

ków za k łó c e ń  i  u r z ą d z e n ie  do w y rzu ca n ia  o d b i ja c z y  d ip o lo w y ch  o pojem no­

ś c i  400-600 paczek  / p a tr z  z a ł .  n r  3/- Każdy sam o lo t lo tn ic tw a  - ta k ty c z n e ­

go  i  pok ładow ego Vnoże z a k łó c ić  sw oim i u rzą d zen ia m i za ic łó ca ją cym i . 1 - 2  sta - 

c jo  nai>rowadzania r a k ie t  o ra z  1 s t a c j ę  r a d io lo k a c y jn ą  podsystem u r o z ­

poznan ia  V/0Ph. Na k ieru n k u  o p e r a c j i  z a c z e p n e j FPontu N adm orsk iego  n a le ­

ży  s i ę  l i c z y ć  z  za k łó c e n ia m i stosow anym i p r z e z  s a m o lo ty  lo tn ie t i/ a  t a k ty ­

c zn ego , pokładow ego^ s t r a t e g i c z n e g o , s p e c ja ln e g o  i  u rzą d zeń  jed n o ra zow e­

go u żytku  / p a tr z  z a ł .  n r 7/ .
V c z a s ie  wykonywania n a lo tu  zmasowanego "w yrąbane '' k o .ry ta rze  praw­

dopodobn ie będą w ch od z ić  b e z p i lo to w o  sa m o lo ty  za ic łóca  j ą c o , k t ó r e  z r zu c ą  

g łó w n ie  w re jo n a ch  SI) a r t y l e r i i  r a k ie t o w e j  i  r a d io lo k a c y jn y c h  p o s te ru u — 

kói/ wykry^ł/ania n a d a jn ik i  za .k łóceń  jed n o ra zow ego  u żytku  o ra z  o d b i ja c z e  

d ip o lo w e . Sam oloty  z  p oc isk am i Sim iKE i  STANDAPD-AIIM w ykonają  u d e rze n ia

x/  P iitr z  z a łą c z n ik  n r 1 , 4 i  6 .



na s t o c j v  n a p rw n d z a n ia  r o k ie t  w d y t/ iz joñ ach  opr'ioT'O^ch i  s t a c j o  r n d io -  

lo k n c y jn o  w r a d io lo k a c y jn y c h  p os te ru n k ach  avykryn/ania. W tym samyrn c z a ­

s i e  z  r e jo n u  M orza D a ltyckJ^gjo  lu b  P ó łn ocn ego  lu b  w odpo-w iodn io j od~ 

le f í : lo á c l  od l i n i i  s t y c z n o ś c i  ivo jsk  będa ,̂ s tosow an e z a k łó c e n ia  a k ty i ’nc 

p r z e z  2 -3  sa m o lo ty  s p e c ja ln e ,  z  k tó r y c h  k ażd y  możo s tw o r z y ć  pas za je łó -  

oori s z e r o k o ś c i  Ó0-70 km na g łę b o k o ś ć  I I O - I 5O km z  od p ow ied n ią  g ę s t o ś c ią  

mocy z a k łó c e ń , W ton  sposób  p o w s ta n ie  b a rd zo  skomplikowana, s y tu a c ja  

w z a lc r e s ie  w ykryw an ia  i  Opracov/ywania in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .  

G ę s to ś ć  z a k łó c e ń  w m ia rę  z b l i ż a n ia  s i ę  n a lo tu  zmasowariego do o b iek tó w  

u d e rzeń  w p a s ie  d z ia ła n ia  f r o n tu  b ę d z ie  w z ra s ta ć  / p a t r z  z a ł ,  n r  8/.

Pod wpływem kom pleksow ych  za lc łó ceń  r a d io lo k a c y jn y c h  n a s tą p i kom pre­

s ja  r a d io lo k a c y jn e g o  p o la  wykryi-zania podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a ­

c y jn e g o  l^ o n tu  N adm orsk iego . Z a s ię g i  wyki^^rania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c l i  

z m n ie js z ą  s i ę  ś r e d n io »  o '  /w p ra c y  do p rze p ro w a d ze n ia  k a lk u la c j i

p r z y j ę t o  d la  w s z y s tk ic h  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  ś r e d n io  z m n ie js z e n ie  

z a s ię g u  w yk ry im n ia  o 30>/. Z m n ie js z e n ie  z a s ię g u  i»rykryiyania s t a c j i  r a ­

d io lo k a c y jn y c h  i  pov/stawanie sek to rów  c a łk o w ity c h  z a k łó c e ń  pow odu ją 

tw o r z e n ie  s i ę  tzw , ” d z iu r "  w c ią g ły m  p o lu  w ykryw an ia  na n akazario j d o l ­

n e j  g r a n ic y  wyl^ry^i/ania środlców napadu p o w ie t r z n e g o  p r z e c i im ik a .  Pow sta­

ł e  ’’ d z iu r y "  będą p rzyczyn ią  p row a d zen ia  sam olotów  / ce lów /  b io r ą c y c h  

u d z ia ł  w n a lo c ie  zmasowanym za  pomocą s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  z p rzen ^ a — 

rai czasow ym i w p od sy s tem ie  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  rzęd u  1-3 i  w ię ­
c e j  m inu t.

Na p o d s ta w ie  p rzep ro w a d zo n e j a n a l i z y  p o d r o z d z ia le  1.1 można s t w ie r ­

d z i ć ,  że  a k tu a ln e  i  perspek ty iv^ iczne sa m o lo ty  p o te n c ja ln e g o  p r z e c iw n ik a  

w p a s ie  d z ia ła n ia  Fron tu  N adm orsk iego  mogą 'tvyi^ony,vać l o t  naw et na ma­

ły c h  w yso k o śc ia ch  z  p r ę d k o ś c ią  600- 1^50  km /godz. / ló 7 -4 0 3  m /sek„/- 

Maksymalne p r ę d k o ś c i n ie k tó r y c h  sam olo tów  na m ałych  i  dużych  wysoko­
ś c ia c h  p r z e d s ta w ia  t a b e la  3 ,

Do n a jb a r d z ie j  prawdopodobnych p r ę d k o ś c i na od p ow ied n ich  w ysok ośc ia ch  
n a le ż y  z a l i c z y ó ^ ^ ^ :

— 6OO—900 Im i/godz. / 167—250 m /sok,/  — na .m ałych iiT>’‘s o k o ś c ia c h ;

-  90O - I 3OO km /godz. / 25O -3ÓI m /sek./  — na ś re d n ic h  w y so k o śc ia ch ;

x/ l^łit >‘ig r  in ż .  M iro s ła w  J ę d ru s ik  "U o d p o rn ie n ie  system u OPL p r z e d  z a ­
k łó c e n ia m i r a d io e le k t r o n ic z n y m i" ,  n r  b i b l ,  ASG 01803^ o ra z  p ra ca  
dyplomowa p o r ,  A n d rzo jc za lc  n t ,  : "A n a l iz a  m o ż liw o ś c i z a k łó c e n ia  sy ­
stemu ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  OPL p r z e z  ś r o d k i w a lk i r a d io ­
e le k t r o n ic z n y c h  s i ł  p ov/ ie trzn ych  i  lądo i/ych " -  z a s i ę g i  od p ow ied n io  
u le g ł y  procentowem u z m n ie js z e n iu  d la  za k re su : -  m etrow ego — 30- 60 ‘̂
/ ś r e d n io  ^45//, d o c y ie t r o w e g o  — 20— / ś r e d n i o  35 '-̂ / i  c en tyu o trow ogo  
10- 2 .0'> / ś r e d n io  10 /^.

xx/ l^-itrz p o d rę c zn ik  " P ro tiw ow ozdu szn a  ja  obo ron a " , n r  b i b l ,  ASG -  
PF-771.

1 ó



T a b e la  3

Typ sam olotu
I Pręd lcosć w l<jn/ę:odz,

{ na m ałych ■wysoko- | na dui:ycłi wysoko— 
I ś o ia c h  /do 1000 ' m/ j ś c ia c h  /11-12 km/

.Ul

L

F-111

F-4C, D, E, J

F-100

MIRAGE

1^50

+•

2700

2240-2350

l4S0

:fc ;

— 9 0 0 -130 0  km/godz, / 2 5 0 -3 6 1  m/sek, / — na dużych  w y .sokośc iach .

Są to  p rę d lto ś c i n a jb a r d z ie j  ekonom iczno p od czas  x-iykonyx7a n ia  lo t u  samo- 

lo tó w  w n a lo c ie  zmasowan-ym.

W c z a s ie  d z ia ła ń  bo jow ych  sam olotów  p r z e c i im ik a  w s t r e f a c h  o g n ia  

w o jsk  r a k io to i iy c h  i  a r t y l e r i i ,  a ta k ż e  w c z a s ie  w a lk i  p o w ie t r z n e j  

p rę d k o ś c i mogą być  w yższe  od p r ę d k o ś c i ekonom icznych , a naw’’e t  w pew­

nych s y tu a c ja c h  p r z y  n iedużym  o b c ią ż e n iu  -  maliisymalne na le r ó tk i ok resi
czasu  / 3 -5  m inut/.

Można zatem  s t w ie r d z ić ,  i ż  te c h n ic z n e  m o ż l i i fo ś o i  a k tu a ln y ch  i  p e r ­

sp ek tyw ic zn ych  samolotOiiT p o z w a la ją  wykonyr/ać n a lo t  i  p ro w a d z ić  d z i a ł a ­

n ia  bo jow e na m ałych , a c z ę ś c io w o  na b a rd zo  m ałych  w y so k o śc ia ch . Doko­

nana k a lk u la c ja  d la  n ie k tó r y c h  typów sam olo tów  przedsta t-z iona  w z a łą c z ­

n ik u -n r  2 i  6 w yk a zu je , ż e  o k o ło  60—70 ;ć> sam olotów  b io r ą c y c h  u d z ia ł  w 

n a lo c ie  zmasowanym b ę d z ie  wykonywało l o t  na m ałych  w y so k o śc ia ch  od ru ­

b ie ż y  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o ,

fa k ty c z n y  p rom ień  d z ia ła ń  bo jow ych  sam olotów  o c e n ić  można w ed łu g  
T^zoru / 1/ i  t a b e l i  4 ,

= D / 1/

g d z i e : 1'T . ~

D

K

ta lc tyczn y  prom ień  d z ia ła n ia  i '  typu  sam olo tu  w z a le ż n o ś c i  
od warunków wykoiiyi-mnego n a lo tu  zmasowanego /lon/;

z a s ię g  d z ia ła n ia  p o je d y n c ze g o  i  typu  sćim olotu /lun/ — 
p a t r z  z a łą c z n ik  n r  9 ;

w ie lk o ś ć  w sp ó łc zyn n ik a  iirp ły i/a jącego na w a r to ś ć  R samolo* 
lo t u  w z a le ż n o ś c i  od waruhfcóv/ xvykonyt\ranego ^ i
n a lo tu  zmasowanego -  p a t r z  ta b e la  4 ,

7





Natoiiiinat tak tyczny  proiiiieii bojov;y tychi:G sam olotói;,  pi^zy 'vvyko- 

rz y s  la n iu  p r o f i l u  lil-i^O-LO-JDL, p rzoda  tav/ia t a b e la  6.

T a b e la  6

ll=:
II
n
II l 'y p  s a m o lo tu

1
1 Tale t y c z n y p r o m ie ń  d z i a ł a n i a  n 

. / k m /  li
II
II
li
II
l(==
II
II
IL..

F-1^ł

1 »
1 s a m o lo tu  l
j p o j e d y n c z e g o  |

! 1300 1

g r u p y
s a m o lo tó w

832

II

_____ li
-------II

II
II
•L.

F -1 5
r
1
1

I lł3 0 1
1

6 5 0 II
II

ir
II
II

F - l 6 1
1 1040 1

1 780
Jii r ‘

II
II TOPvNADO 1

1 1300 1
1

-j
' 975

-4iir  ■
II
II
IL..

A - 10A 1
1
1

1040
1
1 780 II

li
II
II
U-.

A L P H A -J IiT
r
1
L

520
" ł' 

1 
1 3 9 0 1!

II

W n i o  s k i ;

1, Sam olo ty  państw  NATO są w s t a n ie  v.'ykonać n a lo t  zmasowany na ma­

ły c h  i  b a rd zo  m a lyc li % ;ysokościach , z  p ręd lco śc ią  p rze lo tovrą . rzęd u  600-  

-900  krn/godz, , a na\i?et w n ie k tó r y c h  s y tu a c ja c h  ta k ty c zn y c h  -  z  pręd lco— 

ś c ią  rzęd u  1300- 1^50 km/godz,

2 , V/szystk ie sa m o lo ty  są przystoso\/ane do p row ad zen ia  kom pleksowych 

za lc łóceń  r a d io e lo k t r b n ic z n y c h ,  pod k tó r y c h  wpływem za s ięg^ i v,yivryE;ania 

s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  podsystem u ro zp o zn a n ia  x/ojsk OPL zm n ie js z ą  s i ę  

ś r e d n io  o 30'p, pow odu jąc pow sta im n ie  " d z iu r "  c ią g ły m  p o lu  ro zp o zn a ­

n ia  na n akazan e j d o ln e j  g r a n ic y  c ią g łe g o  r o zp o zn a n ia . ¥ w yniku  "kom pre­

s j i "  p o la  ro zp o zn a n ia , s z c z e g ó ln ie  na m ałych  iv y so k o śc ia ch , pow staną

p rze rw y  w c ią g ły iń  ś le d z e n iu  c e ló w  p o w ie tr zn y c h  w g ra n ic a c h  i  v f ię -
/

c e j  k ilo m e tró w  / l - 3  i  w ię c e j  m inut/.

3 , Nale:i:y s io  l i c z y ć  z jednoczesnym  od d z ia ły r ian iem  w p r z e s t r z e n i  po­

w ie t r z n e j  nad pasem d z ia ła n ia  f r o n tu  o k o ło  200 celÓTir. G ęs to ść  n a lo tu  

zmasowanego b ę d z ie  ś re d n io  w yn o s ić  2 -5  ce lów  na m in u tę , p r z y  czym w po­

s z c z e g ó ln y c h  rzu ta ch  T ia lo tu  zmasowanego n a le ż y  s i ę  l i c z y ć  z g ę s t o ś c ią  

3—11 ce lów  na m inuto.

U w zg lęd n ia ją c  m o ż liw o ś c i środków napadu p o w ie tr zn e g o  p r z e c iw n ik a ,
x/ , 'należy  s ię  l ic z y c ,  żo około óO' / ' środków/ b io rących  u d z ia ł w n a lo c ie  

zninsowanym będzie  wykotna/ało lo t  na małych wysokościach, przy  średnim  
tnkiyczrl>^n prom ieniu d z ia łp r iia  około  hSO

x/ P a t rz  z a ł ą c z n ik  nr  6 1 9 ,



2. WYMAGAIIIA STAI^OWISICA DOI/ODZENIA OBRONĄ PRZECIWLOTNICZĄ FRONIL W STO- 

SUNICU DO PAR/Yl ÎETRÓl/ INFORT^IACJI O SYTUACJI POUIJiBrRZNEJ, OPRACOWTl/ANliJ 

PRZEZ PODSYSTEM ROZPOZNAIIIA RAJ)IOLOICACYJNEGO WOJSiC OBRONY PRZECI./- 

LOTNICZEJ

Z god n ie  z  u sta lon ym  zalcresem  k o m p e te n c ji g łóx7na r o l a  u k iercnvan iu  

2nvalczan iem  Sn P p rzyp ad a  SD OPL f r o n tu ,  O lcreś la  ono zam ia r  d z ia ła n ia  

n i e p r z y j a c i e l a  p o w ie tr z n e g o  i  s t o p ie ń  z a g ro ż e n ia  v/^ojsk o p e ra c y jn y c h  

o ra z  p od e jm u je  d e c y z je  d o ty c z ą c e  p o d z ia łu  x vys iłlm  w o js k  OPL i  l o t n i ­

ctw a m y ś liw s k ie g o  podczas  o d p ie r a n ia  n a lo tu ,  a ta k że  sposobu  i  k o l e j ­

n o ś c i  z w a lc z a n ia  ŚNP. U s ta la  pon ad to  je d n o zn a c zn ie  za sad y  w s p ó łd z ia ła ­

n ia  i  p os tęp ow an ia  w z a k r e s ie  czasow o i  p r z e s t r z e n n ie  skoordynow^anego 

p iem is zeń s tw a  w w y k o rzy s ta n iu  p r z e s t r z e n i  p o w ie t r z n e j  podczas  z iva ,lcza - 

n ia  ŚNP, za p e w n ia ją c  b e zp ie o z e iis tw o  własnemu lo tn ic tw u .  Duże zn a c z e n ie  

p ra ictyczn©  d la  p o d w yższen ia  e fe k ty w n o ś c i system u OPL ma k ie r o w a n ie  

s i ła m i  i  środ liam i w o jsk  OPL o ra z  LM w w alc©  z e  ŚNP^'^, E fek ty ivn ość  s y -

stemu k ie ro w a n ia  OPL można o b l i c z y ć  wg w zoru  /Z/xi:/

E , = Psk  o

i =1

3

■J=1

z / 2/

g d z ie :

P^ -  p raw dopodob ień stw o  ch a ra lt t© ry zu ją c e  sp ra im ość  system u OPL;

P^ -  p raw dopodob ień stw o  r e a l i z a c j i  zadań  z^ w iiirymaganym c z a s ie ;

U — w sk aźn ik  c h a ra lc te ry zu ją o y  popra^m ość podejmox;anych d e c y z j i ;

j  -  numer p o d o d d z ia łu  OPL; ' >

Pj2 — pro^^wdopodobieńs tv;o w sk a zan ia  c e lu  j —temu p o d o d d z ia ło w i 
j  w wymaganym c z a s ie ;

-  p raw dopodob ień stw o  Lichwycenia c e lu  x/skazanego do z w a lc z a n ia  
p r z e z  j - t e n  p o d o d d z ia ł  OPL,u

Jalc w yn ika z w zoru  /2/ , w p łyii na e fe k ty im o ś ć  system u k ie ro vm n ia  OPL

mają p raw dopodob ieństw o P^ i  P , k t ó r e  z a le ż n e  są  od parainetróxif in -^ . u ,
0 J

f o r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,

x/  P rob lem  c e n t r a l i z a c j i  k ierov/an ia  j e s t  r o z s t r z y g n i ę t y  i  ro zp ra cow a ­
ny w p ra c y  zospo łov/e j p t .  "System  d o s k o n a le n ia  i  planoiiirania rozw o­
ju  OPL w o jsk  o p e ra c y jn y c h " .

xx/  "bystem  d o s k o n a le n ia  i  p lan ow an ia  ro zw o ju  obrony  p r z e c iw lo t n ic z o j  
w o jsk  o p e ra c y jn y c h " ,  c z .  I ,  s , 80,

20



O d d z ia ły  r a d io to c lm io z n e  i/ylconują w s y s te m ie  xvoJsk OPL jed n o  z pod­

stawowych zadań , k t ó r e  po leg ła  na w^dcrywaniu, ro zp o zn a n iu  i  ó le d z e n iu  

wrodlców napadu p o w ie tr zn e g o  o ra z  pow iadam ian iu  o n ic h  aktyi-mc órod lc i 

w a lk i OPk / t j ,  je d n o s tk i  r a k ie t  p r z e c iw lo tn ic z y c h ,  je d n o s tk i  a r t y l e r i i  

p r z o o iw lo tn ic z G j  o ra z  je d n o s tk i  fr o n to w e g o  lo tn ic tw a  m y ś liw s k ie g o /  

i  inno  r o d z a je  w o js k , a ta k że  w a ż n ie js z o  o b ie k t y  o s ło n y .  ,

Aby u s t a l i ć  p o t r z e b y  SD OPL f r o n tu ,  n a le ż y  o k r e ś l i ć  m o ż l iw o ś c i c za ­

sowe aktywTiych środkói/ w a lk i  w o jsk  OPL i  fr o n to w e g o  lo t n ic t w a  m yś liw ­

s k ie g o  w za lc ro s ie  s z y b k ie g o  uraichom ien ia  i  nav;iązan ,ia  w a lk i .  I/ymagania 

czasow e w z a le re s ie  b e zp o ś re d n ie g o  p o s ta w ie n ia  za d a n ia  bo jm ^ego zwia^.— 

zkom taktycznym  i  od d z ia łom  ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  o ln^ośla s i ę  wg wzo­

rów :

a/ d la  b rygad y  r a k ie t  p r z e c iw lo t n ic z y c h :  . -

[fd , + V / t , + t  . + t^I d  c bps s t r z SD - ^SD_^^_dy^f B R P lo t / j '  • -i 73/

V

b/ d la  pu łku  r a k ie t  p r z e c iw lo tn ic z y c h  KUB:

T d , + V / t. t  .. d c ' ops s t r z
p r p lo t / ]

IP /V

V.

c/ d la  pułlcu r a k ie t  p r z e c iw lo tn ic z y c h  "OSA—AIv’*:

T
pz SD + t

p jrp lo t SD. + t
b a t D ' "S 

PH¥B
/ V

d/ d la  pullcu a r t y l e r i i  S -60 :

T' K + V / t ^ «  + t ,  ■ ł * 't _ 7
°  "= "p rp lo t  ■

^ ----------------------------------------------------------------------- / 6/

g d z ie

d

czas p o trz eb n y  na p o s ta w ie n ie  zad an ia  b o jow ego  d la  o s t r z e la n ia  
c e lu  na d a ls z e j  g r a n ic y  s t r e f y  o g n ia  / sek / ;

o d le g ło ś ć  do d a ls z e j  g r a n ic y  s t r e f y  o g n ia  /m/;

bns ”  czas  po tr z e b n y  na b e zp o ś re d n ie  p rz y g o to w a n ie  s t r z e la n ia  /sclc/;



’s tr^.

II

Ip

'SV/C

DPRim

~ czas  p o tr z e b n y  na o s t r z o ln n io  o o lu  p o w ie t r z n e g o  / s / ;
I

— czas  r o b o c z y  p o s z c z e g ó ln y c h  s ta n o w isk  dow od zen ia  /s/  

-- iiręd k oóó  l o t u  o o lu  p o w ie tr z n e g o  /m/s/;

-  Tirysokośó lo t u  c e lu  p o w ie t r z n e g o  /m/;
\

-  p rom ień  p ł a s k i e j  s t r e f y  o s t r z a łu  /m/;

— czas  l o t u  p o c isk u  a r t y l e r y j s k i e g o  / s/ ;

— cza s  poszu lc iw an ia  c e lu  p r z e z  S¥C / s/ ;

-  czas  r o b o c z y  dowódcy PH¥I3 / s/ .

2 .1 ,  A n a l iz a  m ożlii/o^ :c i czasow ych  alctywnych środl<:ów w a llc i w o js k  OPL 

i  fronto^^fego lo tn ic tw a  m y ś liw s k ie g o

a . C h a ra k te r j^ s ty k a li m o ż liw o ś c i czasow e a r t y l e r i i  i  r a lc ie t  

p r z e c iT / lo tn ic z y c h  w o jsk  OPL

A lt tu a ln ie  vr u z b r o je n iu  je d n o s te k  ra k ie to v ryo h  z n a jd u ją  s i ę  r a k ie t y  

k la s y  • 'z ie m ia -p o w ie t r z e "  typu  3M8M2 , 9M9M2 , 9M33M, w chodzące w s k ła d  

od p ow ied n ich  zestaw ów  "KRUG", "ICUB", "OSA-AIC". Dane ta k ty c z n o - te c h n ic z n e  

ty ch  r a k i e t  i l u s t r u j e  t a b e la  7 i  z a łą c z n ik  n r  1 1 ,

T a b e la  ?

„ -----------------------------------------

'! TypII jII z e s t a w u
II i  r a k ie t y  
II 
II 
II
II ^
II 
II 
II
II--------= = - = —

il "laiUG"
ii 3M8I'I2
II__________________
ii '‘IVTJB-M3** 
ii 9M9M2
II______________ _
ii "OSA-AIi"
ii 9M331i
lb=" ==== = = ==:

Ś re d n ia  
p ręd k o ść  
r a k ie t y  
m/ s

1100

800

Z a s ię g  
max ra ic ie - 
t y  /lon/ 
/prom ień  
d a ls z e j  
g r a n ic y  
s t r e f y  
r a ż e n ia / ___|

Max
p ręd k o ść  
z*wi?alczania 
ŚNP 
m/ s

Pu łap  sk u tec zn ego  
z w a lc z a n ia  /m/

2 1̂-

10

830

600

mxn.

I 30+60 
t

25

max

23500

10000

5000

p p



M o * liw o ó c i czasow o p o tr z e b n o  do o s t r z e la n ia  Sn P o d d z ia łó w  /ZT/

¥OPL, i  fr o n to w e g o  lo tn ic tw a  m y ś liw s k ie g o  u z a le ż n io n e  od s to p n ia

g o to w o ś c i b o jo w e j ,  w j a k i e j  z n a jd u ją  s i ę  t e  p o d o d d z ia ły .  M o ż liw o ś c i
x/te  p r z e d s ta w ia  ta b e la  8 , *

T a b e la  8

11 s t o p ie ń  g o to w o ś c i b o jo w e j 1
1---- 1 _

»»lOlUG” 1i--- rł—
’MOJE»-M3 n i l ’’OSA-Ali” ¡1

II

liz  g o to w o ś c i r a k ie t y  d y żu rn e j
II

—
1
t

90 s I1
70 s 8

l
__1.

s
"'u

IIn

j| Z goto\/ości bojov/ej nr 1 1I 240 s s
! 280 3 t5 78 3 11

i!

¡1 Z g o to w o ś c i n r  2 z p .r z y s p ie -  
ij szonyiii w łączen iom

1
»1!

300 s
S8. 1 
J

340 3
]i
3i

253 s
i!
Ii11
II^ — ——.M —  — — — —

11 Z g o to w o ś c i b o jo w e j rir 2 
II z normalnym x ;łączen iem

i
i
i?

720 s
iI
1

-i
44o 3

i
J
a
8

3~^3 s II
li
n

__ .41
jj z g o to w o ś c i b o jo w e j n r  3 ' 8 

1 9Ó0 s
i
i

__J
720 ' 3

5
i1--- -

Ti
IIii

¥ytnagane m o ż liw o ś c i czasow o p o s ta w ie n ia  za d a n ia  /T / o s t j. 'z o la n iap z

c e lu  z SD BR P lo t  / p r p lo t/  p r z e d s ta i i ia  z a łą c z n ik  n r  13» p o d s ta w ie  

k tó r e g o  p r z y j ę t o  u o g ó ln io n e  m o ż liw o ś c i czasow e p o s ta w ie n ia  za d a n ia  

p rzedstav/ ion e w t a b e l i  9 . ' . -

T a b e la

• i . .

l y p  z e s t  aw u , wys o -  
Icośó lo t u  c e lu  /m/

I »imUG" 1

11

If---------II
11

h i ^ ^ i o o o

II ^ iO O O  c

II > 1 0 0 0 ’ c

II >  1000r> ^

:=p=:==:=:===:= = = r:==:
j M oż liw ośc i czasowe p o staw ien ia

I_______ ________ _____________________ _
i Prędkość pod - i Prędlcość nad - 
I dźwiękowa ^NP | dźwiękowa ¿NP

1  226 4. 250
\ 2'8 ó̂  V  3 10  \

— L . — —   - __________________ ___

I 
l 
I 
I

226 4> 250
■4* 310

3 13 4- 357
373 4* •

291 4. 161
321 4» 191
385 4. 162
■4T5 4- 192

220  4. 293
280 4. 353

l 6 l 1 î4

257 1^6

290 4. 151

1^6 4« 1 ̂ ¡-0
- "TT -Tlir 1---------------------- ----  ------ -

151 4. lh U

x/ Opracowano na podstaw i©  •'P ro tiw ow ozu d zn a ja  ob o ron a ” — za la^ czn ik i 
i  rysun lv i do p o d ręo zn ilc a , s , 7, t a b e la  4, n r b i b l ,  ASG -  PF-791- 

xx/  V l ic z n i lc u  podano w ie lk o ś c i  w s y s te m ie  K—1, a w miano^miku \f spo­
s o b ie  p la n s zo to w o - fo n lo zn y m .



A r t y l e r i a  p r z o c iw lo t r i io z n  /S -60/ j o « t  p rze zn a c zo n a  p rz e d e  víszy.stlc iri 

,do n is z c z e n ia  ^NP na m ałych  i  ś r e d n ic h  ’w ysok ośc ia ch . MoAe ona z-j/alczać 

c e lo  p o i^ io tr zn e  le c ą c e  z  pręcU cością  lo t u  do Icra/^^odz.

/hZO ni/s/ p r z y  -w ykorzystan iu  ZliP. Dano te ,Ic tycz iiO "-tech n iczn e  a r t y l e r i i  

p r z e c iw 3. o t n ic z 0j  p r z e d s ta w ia  ta b e la  10 .

T o b o la  10

Promieii d a l s z e j *  Max p ręd k ość  | Ikiłop s lru to - n
{g ran icy  s t r o f y  « z w a lc z a n ia  | czncs^o zwaj.- ||
r a ż e n ia  R /icm/ ¡ -r T /ru/s/ i c z a n ia  ~ (i

I >• ; ii max /rn/ n
z=Jt:

h20
Ji

•lt==:;

¥ymaijane m o ż liw o ś c i czasow e p o s ta w ie n ia  za d a n ia  o s t r z e la n ia  o c lu  

z  SD, p a p lo t  \i z a lo ż n o ś c i  od pręd l-zości lo tu . c e lu  w ynoszą  oclpow^icdnio dla.

V = 2 0 0  rn/s' o '
V = 360 m/s

~ T = 152  s ,pz ^
-  T = 139 s*pz

Wymagano m o ż liv ro ś c i czasow e p o s ta w ie n ia  za d a n ia  akt;>n-niyTii środkom 

w a lk i  OPL są ró żn o  z a l e ż n i e  od p ręd lco śc i i  w y so k o ś c i l o t u  c e lu  iD o ifie trz  

nego*

P rzy jm u ją c  dano, d o ty c z ą c e  o d d a le n ia  s ta n o w isk  ogn iow ych  od l i n i i  s t y ­

c z n o ś c i w o js k / zg o d n ie  z  z a łą c zn ilz ie n i n r  l/ ,  w ie lk o ś ć  p o tr z e b n e g o  czasu  

p o s ta w ie n ia  zadania, d la  alctywnych środkó^w w a lk i  j e ś t  zgodna, z tabe lą . 11

T a b e la  11

'IY P
środlca

ogn iow ego

1

II

W iolivosć r u b ie ż y  T  ^ ’̂■chodzą.ca poza  l i n i ę  [I
!J

s t y c z n o ś c i  w o jsk  / s /  , n
~ ~ ~ - i i *  ~ y ~ ~ J

\i gła^b ugrviiDowania j -ę-; gła^b w łasn ego  '¡i
n i e p r z y  j a c i o l a  | ugrupow an ia  ii

Paramot r y  l o t u  oelti po ir ie trzn ogo  ’!

V 4^360  m/s i  II ^ 1 0 0 0  m

240^

1 7 7

!l ‘'o s a '' i 1¿̂ 0---------- -------- --—
|!___s-6o_____ ____*______  ^ i42

. 2 , “ =?i



rr
II 1 1

II
. j

u 1
II 1
II 1
II t
TT“

'* ia iu G * *II 1
U -

1
1

II
II “ K U B  **

' TT~
II
tt=:

V ^ 600 in/s

__2__ _  I __________ 2    '!:=== = _ _ = _ _ = _  = = ;_====~= ir^
li 
!l I!  
11------------ 11
II

---------- 4i
Ii-----------łS
11

II ̂  1000 m p r z y j  ę t  e
II — 3000 m

4*

Na p o d s ta w ie  t a b e l i  11 możemy s t w ie r d z i ć ,  ż e  n a jw ię k s z e  p o t r z e b y  

czasow e p o s ta w ie n ia  siadania są  zw ią za n e  z zestawem  typu  IdUG i  to  z a -  

ró im o na iirys okoć c ia c h  m ałych  i  ś r e d n ic h , ja k  r ó w n ie ż  p r z y  pręd lcoś c ia c h  

pod i  naddźw iękowyoh. Za podstaw ę d a ls z y c h  ro z im ża ii w r o z p r a i ; io  d o k to r ­

s k ie j  p rzy ją .łcm  zes taw  ra Ivieto iiry  KRUG. ZapoTm ien io  warunl^ów d z ia ła ń ,  

bo jow ych  B R P lo t / s p e łn ia ją c  z a ło ż e n ia  za w a rte  xir z a łą c z n ik u  i ir  1/, p o ­

p r z e z  od p ow ied n ie  p o le  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g -o , g^v'arantuje s i ę  

rów n ie ż  w prow adzen ie  do w a lk i we w łaściw ym  c z a s ie  w s z y s tk ie  p o z o s ta ło  

aItty;m o środ lc i p r z e c iw lo t n ic z e  ra lc ie to w e  i  a r t y l e r y j s k i e .  O gó ln e  wy-- 

magano c za s y  p o s ta w ie n ia  za d a n ia  bojoiTiego d la  o s t r z e la n ia  c e lów  p o w ie ­

tr zn y c h , z a le ż n ie  od p r ę d lio ś c i c e ló w  p o w ie tr z n y c h , p r z e d s ta w ia  ta b e ­
l a  1 2 ,

T a b e la  12

Prędkość  Sn P

P o dd ź^fi ękow a 

Nadd i  ękow a

¥ymaga,ne w ie lk o ś c i  
c zasu  p odczas  k i e r o -  
v;an ia o b ie r a  z SD 
B RPlot^/ /s/

226 4. 357
286 W ¿M6

220 4. 293
^ 0 353

^ m o ż liw o ś c i czasow e fro n to w e g o  lo tn ic tw a
m y ś liw sk ie g o

i/spó lczosno fro n to w o  lo tn ic t^w o  m y ś liw s k ie  z ło ż o n e  z  sam olotów ’̂ MiG—21 

i  w p r z y s z ło ś c i  MiG-23 odznacza  s i ę  dużą p ręd lc o ś c ią , m o ż liw o ś c ią  d z ia ł a ­

n ia  na dużych  w yso k o śc ia ch , s iln ym  u zb ro jen io m , z d o ln o ś c ią  manev/roi;ania 

i  dużyti z a s ię g ie m  d z ia ła n ia  / rzęd u  1200-1900 km na H = 11  kra/'“ '̂ .̂ Może

x/ \I l i c z n ik u  podano w ie lk o ś c i  d la  system u K—1, w m ianowniku d la  sy ­
stemu fo n ic z n o —p la n s ze to w e g o ,

xx/ P łl: d r J a b ło ń sk i -  p r z e ź r o c z e  -  m a t e r ia ł  p om ocn iczy  do s z k o le n ia  
s łu ch a c zy  ASG RP,



ono przeohto^^tywać i  z w a lc z a ć  p i lo t o w e  o ra z  n ie k t ó r e  b e z p i lo t o w e  oNP 

na d a le k ic h  p o d e jś c ia c h .

M o ż l iw o ś c i czasow e lo t n ic t w a  m y ś liw s k ie g o  w z a k r e s ie  z w a lc z a n ia  

ŚNP są z a le ż n e  od w ie lu  czynn ilców , a  m ięd zy  innym i od w yszk o len ia , z a ­

ł ó g  i  s to p n ia  g o to w o ś c i b o jo w e j ,  w j a k i e j  z n a jd u ją  s i ę  sa jn o lo ty .

L o tn ic tw o  m y ś liw s k ie  z w a lc z a ją c  ŚNP s t o s u je  z a s a d n ic z o  t r z y  sposoby  

d z ia ła ń :

— z  p o ło ż e n ia  d yżu row an ia  na l o t n i s k u ;

— z  p o ło ż e n ia  d yżu row an ia  w p o w ie t r z u ;

— s a m o d z ie ln ie  p o s zu k u ją c  i  z w a lc z a ją c  ŚNP,

V yb ór od p o w ied n ie go  sposobu  d z ia ł a n ia  fr o n to w e g o  lo t n ic t w a  m yś liw ­

s k ie g o  w każdym konkretnym  niypadlcu z a l e ż y  od m o ż l iw o ś c i z w a lc z a n ia  c e ­

ló w  p o i f ie t r z n y c h  na n ak a zan e j r u b ie ż y .  Zasadn iczym  sposobem d z ia ła ń  

fro n to w e g o  lo tn ic tw a  m y ś liw s k ie g o  j e s t  dyżurers-rani© na lo t n is k u ,  zw ła ­

s z c z a  w ów czas, gdy  m oż liw o  j e s t  p r z e c h iiy ty w a n ie  ŚNP na n ak azan e j ru ­

b ie ż y .  J e ż e l i  r a d io lo k a c y jn y  podsystem  wylerywania i  n aprow adzan ia  z a ­

b e z p ie c z y  t a k i  sposób  d z ia ła n ia  lo t n ic t w a  m y ś liw s k ie g o ,  to  tyia b a r d z ie j  

j e s t  w s t a n ie  z a b e z p ie c z y ć  sposób  d z ia ł a n ia  ja k im  j e s t  d yżu row an ie  w 

p o w ie t r z u .  D la te g o  t e ż  w yd a je  s i ę  ce lo i/ e  w p ie r w s z e j  k o l e jn o ś c i  r o z ­

p a t r z y ć  m o ż l iw o ś c i czasow e LM w zw a lczan .iu  ŚNP z  p o ło ż e n ia  d yżu row an ia  

na lo tn is k u  w g o to w o ś c i b o jo w e j n r  1 , S t a r t  sam olo tów  z  p o s z c z e g ó ln y c h  

s to p n i g o to w o ś c i p r z e d s ta w ia  t a b e la  1 3 .

T a b e la  1 3

Typ  m yś liw ca

/ Tpara
M iG -2 1 ^/ I---------------------

j k lu c z

[ esk ad ra

I para
M iG -23^ /  L -------------------

i k lu c z  
I_______________

{ esk ad ra
—  ■■■ UJ___________________________________________________________

S t a r t  z  g o to w o ś c i b o jo i^ e j / m in ,/

! z  GB-nr GB-nr 2 F z  ^ S -n r  3_=^===========^============ 1 ==========.=:

i  ________ ____ t
I 5 ! 12 ł do 20g i i

• 8 ! 18I i

bd bdxxx/

bd

x/  P ro tiw o w o zd u szn a ja  ob o ron a , n r  b i b ł ,  ASG PF-791.

xx/  M a t e r ia ły  DV OPK sygn , 385/79 "M o ż l iw o ś c i b o jow ego  w y k o r z y s ta n ia  
sam olo tów  MiG-23 mf w s y s te m ie  O PL", n r  b i b l .  ASG-0193Ó2.

xx 3c/ bd — b rak  danych .

u/ z  GD -  z  g o to w o ś c i b o jo w e j.
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Czas r e a k c j i  ^ ^ S l/

T a b e la  15

E lem ent d ow odzen ia
1
! Czas 1

- I -------
A /

111
ś r e d n i  cza s  

/ s/

CDB LM \ 30  * ko 11 35 .

SD DLM i 35 k5 11 ko

SD plm ! 30 -i.____
ko 10 35

-«

iśoiaoh małych i stratosferycznych dla sajnolotów MiG-23 zamykają się 
w granicach:

«  ^
Tg = 275 + /150 *  k32/ = ¿*25 ♦  707 / M iG -2 l/

Tg = 335 + /426 ^ 660/ = 76l ^ 995 /MiG-23/
W d a ls z y c h  sw o ich  ro zw a ża n ia ch  z a jm u ję  s i ę  t y lk o  sam olotem  typu  

M iG-21, z e  w zg lęd u  na n ie m o ż liw o ś ć  z e b r a n ia  p e łn y c h  danych p o tr z e b n y c h  

d la  n a l ic z e ń  czasow ych  sam olo tu  MiG—23 m f.

Pon iew aż u ż y c ie  lo t n ic t w a  do z w a lc z a n ia  ŚNP J e s t  podejm owane na 

s z c z e b lu  SD OPL f r o n tu  c za s  TfyżoJ p r z e d s ta w io n y  n a le ż y  z w ię k s z y ć  o 

czas r e a k c j i  s ta n o w isk  d ow od zen ia : CDB LM, SD DLM, pon ad to  n a le ż y  

u w zg lęd n ić  s p e c y f ik ę  z w a lc z a n ia  c e lu  p o w ie t r z n e g o  z  t y ln e j  p ó ł s f e r y ,  

o d le g ło ś c i  NRWW^^^od lo t n is k a ,  iv a r ia n t  p o d w ie s z e n ia  dodatkow ego  ox*az 

p rędkość  c e lu  p o w ie t r z n e g o , Czas ten  z o s t a ł  podany w t a b e l i  l 6 o p ra ­

cowanej na p o d s ta w ie  z a łą c z n ik a  n r  16 ,

T a b e la  16

I P rę d k o ś c i Sn P 1 c za s  p o s ta w ie n ia
n I za d a n ia  d la  dow odzen ia  z  CDB LMi

______________/ 3 Z _ _ _ ________________________
II
II

Poddźiv i  ękowe 1
1

842 -  1374 Ii
II

Naddźw iękowe 1
1 771 -  1107 II

11

M o ż liw o ś c i czasow e LM z e  s t r e f y  dyżiu:‘ow an ia  są  z a le ż n e  p r z e d e  w szy­

stk im  od d o lo tu  do n ak azan e j r u b ie ż y ,  a  ta k że  od czasu  manewru i  wyko­
n an ia  a taku ,

ac/ U zgodn iono w KTWL -  pp lic  d r  Roman Szym ański, 

xx/ Nakazana n ^ i e ż  w prow adzen ia  do w a lk i .

29



M o ż liw o ś c i czasow e z  p o ło ż e n ia  d yżu row an ia  w, p o w ie t r z u  d la  MiG-21 

/dane ugrupow an ia  p r z y j ę t o  z g o d n ie  z  z a łą c z n ik ie m  n r  1/ p r z e d ­

s ta w ia  t a b e la  17-'

T a b e la  17

/m/s/

F=
V = V I „° “ I % /

I 
I 
I 
I 
(
I

P========U========,
200 j 60000

f-“ --------
I 60000

________  L-------------
I 600 I 60000

T I T  , . /s/pas I «1̂ 4- ' f
_____ _̂_______ ^ __________

360

___ L^.

'LP  i ''man*^ I ^atak^'^

^  300 y 6 0 -120  60-120  . '

166 \ 6 0 -12 0  I 6 0 -12 0  

4o-4o I 100 I 6 0 -120  \ 60-120
____.1-, --------1„,

Wobec p ow yższego  p o tr z e b n y  cza s  p o s ta w ie n ia  z a d a n ia  p rzed s ta w ia , s i ę  

z g o d n ie  z  t a b e lą  18.

' T a b e la  18^^^

j j . --------------------------------------------------------------------------- j --------------------= _ = = : = = : = = ;  = 5 = = _ = - . = _ ^ l

!lP redko46  ^NP ! P<>^^zebny c za s  p o s ta w ie n ia
li ^ I za d a n ia  d la  dow odzen ia  z /s/  'i!
¡1 I------------------- ---------JL---------------------------- i!
jll̂  j  CDB LM i SD plni ' ||

ij Poddźw iękow e 3 8 I «4- 645 3 l6  -&> 580 11ł I n

|[ Naddźwięl^owe } 315 'i* 531 I 250 ^ 446 II

Z porów n an ia  t a b e l i  I 6 i  18 w yn ik a , ż e  p o t r z e b n y  cza s  p o s ta w ie n ia  

za d a n ia  b o jo w ego  d la  ir o n to w e g o  r l o t n ic t w a  m y ś liw s k ie g o  z p o ło ż e n ia  

^dyżu row an ie  w s t r e f i e ” j e s t  ś r e d n io  d w u k ro tn ie  m n ie js z y ,

2 , 2 , Wymagania d o ty c z ą c e  param etrów  in fo r m a c j i  o s y t i i a c j i  p o w ie t r z n e j  

w ś w ie t l e  m o ż l iw o ś c i czasow ych  ŚNP, RSWP /RLS/ i  aktyiynych ś ro d ­

ków w a lk i  PPL «

Na p o d s ta w ie  a n a l i z y  m o ż l iw o ś c i czasow ych  ^NP, RSWP /PJ^/  i  ak tyw ­

nych  środków  ob ron y  można je d n o z n a c z n ie  o k r e ś l i ć  wym agania ta k ty c z n o -  

te o h n ic zn e  s ta w ia n e  o b ie g o w i in fo n n a o j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  d la  

p o t r z e b  SD OPL "F ” w z a k r e s ie :

x/  P a t r z  z a łą c z n ik  n r  16 , 

xx/  O b lic z o n o  na p o d s ta w ie  w zoru  / ?/ . 

xxx/  P a t r z  ta b e la  15 i  17,

30





-  dwa p r z e d z ia ł y  w y so k o śc i d la  środków  OPL /300 500 i

3000 <♦ 5000 o ra z  Jednego d la  LM / 3OOO 5000^^^;

-  ugrupow an ie B R P lo t i  plra na m in im a ln ych , w s tos iin ku  do l i n i i  

s t y c z n o ś c i  w o js k , o d le g ło ś c ia c h  s ta n o w isk  ogn iow ych  i  l o t n is k  

/ z g o d n ie  z  z a ł .  n r  I/ .

Na p o d s ta w ie  z a łą c zn ik ó w  n r n r s  13> 1^4 . 37, o b l ic z o n o  d o p u s zc za ln y  

cza s  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w y k o r z y s tu ją c  w zó r

o/^ dys T  + A  t  p z  - /s/ / 1 V

g d z ie t

A4-A t  = ^
o

AD  = o d le g ło ś ć  RSWP /RLS/ od l o t n is k a ,  s t r e f y  d y żu row a n ia , b a t e r i i  
s t a r o tw e j  i t p ,  /ra/.

W ie lk o ś ć  ś r e d n ia  d o p u s zc za ln eg o  czasu  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j  o b l ic z a n a  na p o d s ta w ie  z a łą c zn ik ó w  n r  38 i  39 w yn os i odpo­

w ie d n io :

a/ d la  B R P lo t p odczas  s to so w a n ia  z a k łó c e ń  r / lo k a c y jn y c h  p r z e z  ŚNP;

“  na m ałych  w yso k o śc ia ch  300 -  500 m d la  V ^  200 m/ s

II
30 + 65 + 100 + 45 z-« x x x /=  - - I  ■  ' •  .  ... ................................ -  .  I i- r  J -  S  '

500

Zatem d o p u s zc za ln y  c za s  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  na 

m ałych  w yso k o śc ia ch  w yn os i 60 sekund.

-  na w yso k o śc ia ch  3000 -  5000 m ^  ^  36O m/s _O

T 0H
_ 66 + 91 + 50 + 36 ______  , _
=  ................. -  ■ =  6 0 , 7 5  s e k ^ 6 0  s

3000

x/  11-300  m — wymagana d o ln a  g r a n ic a  c ią g łe g o  p o la  ro zp o zn a n ia  r a d io ­
lo k a c y jn e g o  podsystem u w ykryw an ia  i  pow iadam !ein ia. I  l i n i i  f r o n tu  
/ środ lc i a rm ijne/^
II-5 0 0  m -  wymagana d o ln a  g r a n ic a  c ią g łe g o  p o la  ro zp o zn a n ia  r a d io ­
lo k a c y jn e g o  podsystem u ^iykryw ania i  p ow iadam ian ia  I I  l i n i i  f r o n tu  
/ ś ro d k i fr o n to w e / ,

xx/  Zgodn ie  z  i n s t r .  o r g a n i z a c j i  w s p ó łd z ia ła n ia  w o js k  lądow ych  z l o t ­
n ictw em  fronto^vym w Z jed n oczon ych  S i ła c h  Z b ro jn ych  państw u c z e s t ­
ników W » ,  S yg , L o t .  18 3 6 /78  p k t 38, s .  22. 

x x x /  Gdy SNP n ie  s t o s u ją  z a k łó c e ń  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y j ­
nego lu b  za lc łó c en ia  mają b a rd zo  m ałą in ten syw n ość  / rzęd u  3—5% 
s t r a t y  z a s ię g u  w ykryw an ia/ .





T a b e la  19

P o ró im a n io  w ie lk o ś c i  czasow ych  LM i  RLS !l II Ił----------------- ---------------------— -----------— ----- -- -------------------
¥1 g11coś6 r u b ie ż y  /s/  w chodząca w g łą b  ugrupoTN^a- jj

n ia  w o js k  od l i n i i  s t y c z n o ś c i  |*

n i e p r z y j a c i e l a w łasn ych

1236 1
1
1

d la  ^ 3 6 0  m/s 1
8
\

138

1022 1
i
1

d la  V ^  600 m/sO ^  '

r
1
I8 85

W ie lk o ś c i  r u b ie ż y  czasoi/ego z a s ię g u  i^ykryw ania RLS 
/P -19/  w warunkach s to so w a n ia  p r z e z  ŚNP z a k łó c e ń  r a ­
d io lo k a c y jn y c h  na w y so k o śc i l o t i i  c e lu  p o w ie tr z n e g o  
3000 m

279 I d la  ^  360 m/s !

4 ----------------------------------------L.I ’
s d la  V /  600 m/s \
8 O j

28

l 68 I d la  V ^  600 m/s S 1?

D yslcro tność przekazy^t^ranej  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j

In fo r m a c ję  r a d io lo k a c y jn ą  odebraną  z  k i lk u  ź r ó d e ł  z o b ra z u je  s i ę  na 

s tan ow isk u  d o iio d zo n ia :

— w sposób  r ę c z n y  / p la n s ze to w y  w u lc ła d z ie  biegunoi^rym lu b  p ros tok ą tn ym  
s i a t k i  OP/;

-  w sposób  au tom atyczn y  na w skaźn ikach  e le k tro n o w y c h  / r ó im ie ż  w u k ła ­

d z ie  biegunowym lu b  p ros tok ą tn ym / ,

Z pu rk tu  w id z e n ia  ta lc ty c zn ego  in fo rm a c ja  o każdym o b ie k c ie  p o w ie t r z ,  

nym pow inna być d o s ta rc za n a  z e  ź r ó d ła  do SD w sposób  c i ą g ł y  lu b  p r z e r ­

wany z  taką  d y s k r e tn o ś o ią ,  k tó r a  za p ew n iła b y  u zy sk a n ie  na w skaźn iku  

lu b  p la n s z e c ie  c i ą g ł ą  t r a s ę  l o t u .  O d c in k i t r a s y  l o t u  o b ie k tu  p o w ie t r z ­

n ego  na w skaźn iku  lu b  p la n s z e c ie  n ie  mogą b yó  w ię k s z e  od s k a l i  zn a c z ­

n ików  w danym s p o s o b ie  zo b ra zow a n ia  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  ¥ p rzec iim ym  

wypadku s tw a rza  to  poważne t i*u d iio śc i w podejm ow aniu  d e c y z j i  i  \-istępnyin 

naprow adzan iu  akty^m ych ś^odkó^^r w a lk i  OPL i  LM f r o n tu ,  bowiem p r z y  

przolcaz>avariiu ir i fo im ia c ji  o danym c e lu  p ow ie trzn ym  w w ięk s zy ch  o d s tę ­

pach c za su , o d c in k i t r a s y  b^dą od p ow ied n io  d łu ż s z e ,  a wó\fczas t r u d n ie j  

p r z e w id z ie ć ,  c zy  po danym n am ia rze  c e l  z a s to s u je  manewr c z y  n ie .  Po­

d ob n ie  p r z e d s ta w ia  s i ę  sprawa z p rzekazyw an iem  in i 'o rm a c ji  o c e la c h

3^



s z y b k ic h , g d y *  p r z y  n ie zm ie n n e j d y s k r e tn o ś c i p rzek a zyw a n ia  o d c in k i tra~. 

s y  ce lów  będą od p ow ied n io  d łu ż s z e ,  co u tru d n ia ć  b ę d z ie  d ow od zen ie  i  na­

p row ad zan ie , a ta lcże a n a l i z ę  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  zn-zlaszcza podczas  

d z ia ła ń  bo jow ych  na m ałych w yso k o śc ia ch ,

Z p o ify żs zego  i/yn ika , ż e  iirymagana d y s k re tn o ś ć  z a l e ż y  od p r ę d k o ś c i l o ­

tu  o b ie k tu  p o w ie tr z n e g o  i  od sposobu zo b ra zow a n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j ,  A zatem  d y s k ro tn o ś ć  można o k r e ś l i ć  za  pomocą n a s tę p u ją c e g o  

w zoru : " ,

/■¡5/

g d z ie :  1 ^ «■ d o p u s zc za ln y  o d c in ek  t r a s y  m ięd zy  dwoma k o le jn y m i meldunkami 
d la  danego r o d z a ju  zobrazo iiran ia  w/rr^ O dcinok  te n  d la  zo b ra ­
zow an ia  r ę c zn e g o  równy j e s t  d łu g o ś c i  boków m ałego kw adratu  
s i a t k i  OP km/, a w p rzypadku  zo b ra zo w a n ia  e l e k t r o ­

n ic zn e g o  j e s t  rów ny znaczn ikom  o d l e g ł o ś c i  / l^  = 10 kn/,

-  pręd lcość lo t u  ŚNP/m/s/.

D ys lc re tn ośc i p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  w z a le ż n o ś ć  od p r ę d k o ś c i c e ló w  

i  sposobu zob ra zow an ia  i l u s t r u j e  ta b e la  2 0 ,

T a b e la  20

P ręd k cść  j j j
/m/s/ i 200 i 250 * 360

! i i
Sposób \  1 j •
zob ra zow an ia  i s j

Z obrazow an ie  T i = _ \y . 8 60 I 48 8 3ąp la n s z  e t  owo | i 8
_________________________ !______ 8 I

I
8
1 4 l0

r

500 600 830

Zobrazoi-m nie 
au tom atyczne 
na w skaźn iku

50 40 28

29

24

24

20

20

17 12

Na p od s ta w ie  t a b e l i  20 można p r z y ją ć ,  ż e  d o p u szc za ln a  d ys lc re tn ość  

p rzek azyw an e j in fo r m a c j i  p r z y  m aksym alnej p ręd lco śc i c e lu  = 830 m/s -  

p a t r z  ta b e la  7 w yn os i 12 s . System  antenoiiry w ię k s z o ś c i  s t a c j i  r a d io lo k a ­

cy jn ych  w chodzących  w sk ła d  u z b r o je n ia  s i ł  z b ro jn y c h  PRL ob raca  s i ę  z e  

ś re d n ią  p r ę d k o ś c ią  6 ob r,/n iin , , oo d a je  nam 10-sekundową zm ianę s y t u a c j i  

na w skaźn ikach  RLS, B io rą c  pod uwagę to  dwa w arunk i n a le ż y  p r z y ją ć ,  że  

d y sk re tn o ść  p rzek a zyw an e j in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  pow inna —
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P rzegu s tow ość  kan a łu  p r z e s y ło w e g o

Zdejm owanie i  p rzekazyw a .n ie  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w s y ­

s te m ie  OPL sprow adza  s i ę  g łó w n ie  do p r z e s y ła n ia  w sp ó łrzęd n ych  p r z e ­

s tr z e n n y c h  o ra z  c h a r a k te r y s ty k i  o p r z y n a le ż n o ś c i  i  d z ia ł a ln o ś c i  w yk ry ­

ty ch  o b iek tó w  w p o s t a c i  t e k s tu  lu b  kodu z ło ż o n e g o  z  s z e r e g u  gru p  c y ­

fro w y c h  sp o rzą d zon ych  p r z e z  c z ło w ie k a  lu b  EMC. Zdejm owania i  p r z e k a z y ­

w an ia  in fo r m a c j i  z e  '/-ródła do o d b io r c y  dokon u je  od p ow ied n i z e s p ó ł  osób 

fu n iccy jn ych , k tó r y c h  m o ż liw o ś c i są  o g ra n ic z o n e  / p a tr z  ta b e la  27, 28 i  

29 i  r y s ,  6 i  7/ iu b  p r z y s z ło ś c io w e  u r zą d z e n ia  zau tom atyzow ane, s ta n o ­

w ią c e  tzw . system  zde jm ow an ia  i  p rzek a zyw a n ia  danych . Ze w zg lęd u  na 

e fe k ty w n o ś ć  system u OPL, o b ie g  in fo in n a c j i  p o w in ien  od zn aczać  s i ę  n ie  

t y lk o  małym czasom  o p ó ź n ie n ia  i  od p ow ied n ią  d y s k r e tn o ś c ią  p rzek a zyw a ­

n e j  in f o r m a c j i ,  a l e  ró w n ie ż  dużą w y d a jn o ś c ią  in fo rm a c y jn ą  i  p r ę d k o ś c ią  

p rzek a zyw a n ia  in fo r m a c j i  p r z e z  system  zdejm ow an ia  i  p rze l^^zyw an ia  da­

nych , Wymagania w z a lc r e s ie  p rz e p u s to w o ś c i kanałów  p rz e s y ło ir y c h  w yn ika ­

ją  z  i l o ś c i  c e lów  poT irietrznych  b io r ą c y c h  u d z ia ł  w n a lo c ie  zraasoi/anym, 

o ra z  z  wymaganego ob sza ru  o b s e rw a c j i  p r z e s t r z e n i  p o w ie t r z n e j ,  k t ó r y  

d la  s z c z o b la  f r o n tu  p o w in ie n  w y n o s ić  kOO km x  kOO W c z a s ie  zma­

sowanego n a lo tu ,  nad pasem d z ia ła n ia  f r o n tu  może zn a jdow ać s i ę  je d n o ­

c z e ś n ie  do 160 ce lów  p o w ie tr zn y c h  zo  ś r e d n ią  g ę s t o ś c ią  n a lo tu  2 -5  c e -  

lów /m in u tę  -  p a t r z  z a łą c z n ik  n r  40, o k tó r y c h  p e r io d y c z n ie  n a le ż y  p r z e ­

kazyw ać in fo r m a c ję  do SD OPL f r o n tu  i  SD akty^m ych środ k ó ii w a lk i  wg 

ic h  p o t r z e b .  Reasum ując n a le ż y  p r z y ją ć ,  ż e  k a n a ł p r z e s y ło w y  p o w in ien  

zap ew n ić  je d n o c ze s n e  p rzek a zy w a n ie  do I 60 ce lów  p o w ie tr zn y c h  z© ś r e d -  

u lą  g ę s t o ś c ią  n a lo tu  2 -5  c e ló w  na m in u tę .

D ok ład n ość^/w iern ość/  przeliiazyw ane^ in fo i^ m a c ji

Obok z a le ż n o ś c i ,  i lo ś c io w y c h  parametróv/ in fo r m a c j i  o s y t^ ia c j i  p o w ie ­

t r z n e j  x^ażna j e s t  ja lcość  p rzekazy t/an e j in fo r m a c j i ,  Z punktu w id z e n ia  

p o t r z e b  ta k ty c zn y c h , system  zdojm oiirania i  p rzekazy ;iran ia  danych p ow i­

n ie n  zapew n ić  d ok ład n ość  t r a n s m is j i  in fo r m a c j i :

-  w u k ła d z ie  biegunowym n ie  g o r s z ą  od d o k ła d n o ś c i o k r e ś le n ia  w s p ó ł­

rzęd n ych  p r z e z  RSWP: w azym u cie  + .0 ,5 ^ ,  w o d le g ł o ś c i  + 1000 m, w wy­
s o k o ś c i ^  500 m;

-  wo w sp ó łrzęd n ych  p r z e s tr z e n n y c h  / s ia tk a  OP/ ni© g o r s z ą  n iż  1000 m.

W yżej podane w s k a źn ik i d o k ła d n o ś c i p rzek a zyw a n ia  in fo r m a c j i  d o ty c zą  

w ystępow an ia  d op u szcza ln ych  b łędów  sy s tem a tyczn ych . N ie  d o ty c z ą  one

x/  Po k o n s u l t a c j i  w S z e fo s tw ie  R o js k  OPL, o lc reś lon o  na podstax^rie da­
nych otrzym anych  od doi^ódcy SD OPL -  płJc d y p l,  lva ro l Halama.



przypadlcowycli spo^\rodov;anycłl niodok.Xad.n<i p ra cą  osób Tunlccyjiiyci 

i  za k łó c en ia m i w skutek  n ie s p ra w n o ś c i ty ch  c zy  in n ych  clom cntów  u rzc~  

dze ii system u zdejm ow an ia  i  p rzek a zyw a n ia  danych,

2 .3 . W n i o s k i  :

1, S ku teczn ość  system u OPL j e s t  z a le ż n a  n ie  t y lk o  od m o ż liw o ś c i cza- 

so ifych  aktyw nych  środków  w a lk i  OPL i  LM f r o n t u ,  m o ż liw o ś c i r a d io lo k a ­

c y jn e g o  podsystem u t^ k ry w a n ia , a le  ró w n ie ż  od m o ż liw o ś c i czasow ych  

ob ie fju  in fo r r o a c j i .  J e ż e l i  m o ż liw o ś c i czasow e LM, r a k ie t  i  a x ' t y l e r i i  

p/ l o t n i c z e j  o ra z  RSWP /RLS/ są na danym e t a p ie  zdeterm in ow an e a k tu a l­

nym stanem t e c h n ik i  l o t n i c z e j ,  r a k ie t o w e j  i  r a d io t o c i in ic z n e j  o ra z  po­

ziomem \iys2d co len ia  w o jsk  OPL i  LM f r o n tu  w z a lc r e s ie  i c h  u ż y c ia ,  to  po ­

z o s t a je  k o n ie c zn o ś ć  sp recy zow a n ia  wymagań, jak im  p o w in ien  odpow iadać 

o b ie g  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w ś w ie t l e  a k tu a ln y ch  i  p e rs p e ­

k ty w ic zn y ch  m o ż l iw o ś c i:  Sn P, aktyw nych  środków  w a lk i  i  środkóiir r a d io ­

lo k a c y jn e g o  w ykryw an ia . 

x/2 U w zg lę d n ia ją c  a k tu a ln e  i  p e rs p e k ty w ic zn e  m o ż liw o ś c i ŚNP, 

ak ty im yoh  środków w a lk i o ra z  m o ż liw o ś c i s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h ,  o b ie g  

in fo r m a c j i  w eeJ.u z a b e z p ie c z e n ia  s k u te c z n e j OPL p o w in ie n  s p e łn ia ć  na­

s tę p u ją c e  wym agania:

a/ d op u szcza ln y  czas  o b ie g u  in fo r m a c j i  n ie  może p r z e k r o c z y ć  60 s 

w r e l a c j i  hLS -  CRR frontu.^SD alctyxvnych środków  w a lk i ;

b/ d ys lc re tn ośó  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  po­

w inna v iyn os ić  -  10 s j

o/ p rzep u s tow ość  kan a łu  p r z e s y ło w e g o  po ifinna  zap ew n ić  p r z e s ła n ie  

i t i fo r m a c j i  do l60  c e ló w  p o w ie tr zn y c h , a w wypadlcu w ię k s z e j  i l o ­

ś c i  ce lów  p o w ie tr zn y c h  ^ zapew n ić  ic h  p rzek a zy w a n ie  p o p r z e z  

z  grup ovrywan i  e ;

d/ system  zdejm ow an ia i  p rzek a zyw a n ia  danych p o w in ien  zap ew n ić  

dok ładn ość  t r a n s m is j i  i  p r z e tw a r z a n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  

po%vietrzne j  ;

-  w u ł i ła d z ie  b icgw iowym  -  n ie  g o r s z ą  od d o k ła d n o ś c i o k r e ś la n ia  

w sp ó łrzęd n ych  p r z e z  RS¥P /RLS/> w azym u cie  jh 0 ,5 ^ ;

w o d le g ło ś c i  1 kra w w yso k o śc i + 0 ,5  km;

-  we w sp ó łrzęd n ych  p ro s to k ą tn y c h  / p rz e s tr z e n n y c h /  — n ie  g o r s z ą  
n iż  + 1 km.

X/ I^rzekousultoivnno i  u zgodn ion o  z  dowódcą SD OPL p łk ,  d y p l.  Karo*
lóm Halama, o ra z  z odpow iedn im i osoband w S z e fo s tw ie  V«0PI .̂ P rz e d -  
staA/ione p a ram etry  o b iegu  in fo r m a c j i  z o s t a ł y  zaakcep tow ane.



3. ANALIZA I  OCENA AJCTUA1.NEGO ORAZ PERSPEKTWICZNEGO ROZ^^OJU ŚRODKÓW 

AUTOMATYZACJI I  ROZPOZNANIA Z PUNKTU WIDZENIA POTRZEB STANOWISKA 

DOWODZENIA OBRON-  ̂ PRZECIWLOTNICZĄ FRONTU

Obronę p r z e c iw lo t n ic z ą  o r g a n iz u je  s i ę  wspólnym  w y s iłk ie m  s i l  z b r o j ­

nych p o p rz e z  w łą c z e n ie  ic h  środków  p r z e c iw lo tn ic z y c h  w j e d n o l i t y - s y ­

stem  ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  f r o n t u ,  p r z y  czym g łów ną r o l ę  w tym s y s t e ­

m ie s p e łn ia ją  s i ł y  i  ś rod lc i ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  w o jsk  o p e ra c y jn y c h  

/ p a tr z  r y s .  1/.

R ys, 1, E lem en ty  sk ładow e i  ic h  s p r z ę ż e n ia  w je d n o lit y m  s y s tem ie  
ob ron y  p o w ie t r z n e j

Jak w yn ika  z rysunlcu n r 1 , w je d n o lit y m  s y s te m ie  OPL n a le ż y  wy­

o d ręb n ić  podsystem y:

-  ro zp o zn a n ia  n i e p r z y j a c i e l a  p o w ie t r z n e g o ;

-  o gn ia  p r z e c iw lo tn ic z e g o  p ow ią zan ego  z  d z ia ła n ia jn i lo tn ic tw a

■ m y ś l iw s k ie g o ;

-  dox;odzon ia obroną p r z e c iw lo tn ic z ą *  ;



Podsystem  ro zp o zn a n ia  n i e p r z y j a c i e l a  p o w ie t r z n e g o  t r a k tu je  s i^  

ja k o  z e s p ó ł  s i ł  i  środków ro zp o zn a n ia  zo rga n izo w a n y  do w yk ryw an ia , ś l e ­

d z e n ia  i  i d o n t y f i k a c j i  ŚNP, w o b s z a r z e  o b s e r w a c j i  p r z e s t r z e n i  p o w ie tr z -
wo js kj  # natycłu iiias tow ego p ow iadam ian ia  ak-tyi^rnycli środkow w a lk i  OPL x 

w c e lu  p o d ję c ia  z  n im i na c z a s , W a lk i i  za s to s o w a n ia  p r z e d s ię w z ię ć  pow. 

s z o c lin e j OPL / p a t r z  r y s .  2/.

Rys, 2, Podsystem  ro zp o zn a n ia  n i e p r z y j a c i e l a  p o w io t r 2aiogo — e3.ementy 
sk ładow e i  ic h  s p r z ę ż e n ia

Na s i ł y  i  ś ro d k i r a d io lo k a c y jn e  / tra k tow a n e  ja k o  podsystem  rozpozn a « 

n ia  r a d io lo k a c y jn e g o /  s k ła d a ją  s i ę  z  k o l e i  z e s p o ły  / p a t r z  r y s ,  3/.

jp. Do 
odbiorcy

hys. 3 . E lem enty sk ładow e śi ic h  s p r z ę ż e n ie  w p od sys tem ie  ro zp o zn a n ia  
r/ lo lca cy  jn e g o

Zg w zględu  na zad an ia  rozw iązy ivan e p r z e z  podsystem  ro zp o zn a n ia  r a ­

d io lo k a c y jn e g o ,  w a r ia n ty  o r g a n iz a c j i  i  p o t r z e b y  sp rzę żon ych  z  nim in-
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nych  podsystem ów , s ta n o w i on podstawowe / za s a d n ic z e /  ó r ó d io  in fo r m a c j i

0 s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .

Podsystem  ro zp o zn a n ia  i* a d io lo k a c y jn e g o  tw o rzą  o d d z ia ły  1 p o d o d d z ia ły  

r a d io t e c h n ic z n e  s z c z e b l i  o p e ra c y jn y c h  i  ta k ty c zn y c h , w yposażone w ró żn e  

t>T>y now oczesnych  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  o ró żn ych  danych ta k ty c z n o — 

too h n io zn ych . S p r z ę t  ton  odporn y  na z a lc łó c e n ia  r a d io lo k a O y jn e  charalcte-* 

r y z u je  m o ż liw o ś c i wyloryitfania c e ló w  p o w ie tr zn y c h  na dużych  od J .eg ło^ c ia ch

1 w ró żn ych  p r z e d z ia ła c h ' ^^rysokości, Do Tyylcrywania ce lów  p o w ie tr zn y c h  

w y k o r z y s tu je  s i ę  pon ad to  u r z ą d z e n ia  r a d io lo k a c y jn e ,  t e l e w iz y jn e ,  r a d io -  

p e le n g a c y jn e  i  op tyczn o -w zrok ow ę  z n a jd u ją c e  s i ę  w o d d z ia ła c h  i  podod­

d z ia ła c h  r a k ie t  i  a r t y l e r i i  p r z e c iw lo t n i c z e j .

3 .1 , S tan  i  m o ż ljw o ó c i podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w s p ó ł­

d z ia ła ją c y c h  w o jsk

W s p ó łd z ia ła n ie  in n ych  ro d za jó w  w o jsk  z  w o jskam i ob ron y  p r z e c iw lo t n i ­

c z e j  f r o n tu  w z a k r e s ie  ro zp o zn a n ia  środków  napadu p o w ie tr z n e g o  ob e jm u je :

— p la n ow a n ie  w sp ó ln ych  d z ia ła ń  na ok res  z a g r o ż e n ia ,  p oczą tk ow y  ok res  w o j­

ny o ra z  w toku  d z ia ła ń  bojoT^ryoh;

— u z g o d n ie n ie  re jo n ó w  r o z w in ię c ia  w s p ó łd z ia ła ją c y c h  s i ł  i  środli.ów r o z ­

p o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  Sn P o ra z  i c h  sposobów d z ia ł a l i j

— o r g a n iz a c ję  wylcry^^^ania ŚNP i  w za jem nego pow iadam ian ia  o s y t u a c j i  po­

w ie t r z n e j .

3 .1 .1 .  S tan  i  m o ż liw o ś c i podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  

r a d lo te c h n io z n y o h  ob ron y  p o w ie t r z n e j  k r a ju  przewidyi-;o.ny w l a -  

ta ch  1980-19 8 5" * ■" r

W w o jsk ach  r a d io te c h n ic z n y c h  OPK r o z p o c z ę to  w prow adzan ie  nowszych 

systemów zau tom atyzow anych . J e s z c z e  w b ie ż ą c e j  p i ę c i o l a t c e  na CSD OPK 

za in s ta lo w a n y  z o s t a n ie  system  AŁMAZ, k t ó r y  p o z w o l i  zau tom atyzow ać n a j ­

b a r d z ie j  p ra co ch łon n o  p ro c e s y  p rze k a zy w a n ia , opracoii\ryi-;ania i  p r z e tw a ­

r z a n ia  i n f  oxTiiac j i , a -talcże wykonywać s z e r e g  o b l ic z e ń  zx7ią ze r iy ch  z p r o g ­

nozowaniem  1 o k re ś la n ie m  p o w s ta ją c e g o  uk ładu  s i ł .  System  ten  p o z w o li  

na 2 -3 -Ic ro tn e  2 rw iększen ie  iT yd a jn ośc i SD w z a k r e s ie  i l o ś c i  je d n o c z e ś n ie  

prow adzonych  ce lów  o ra z  z m n ie js z e n ie  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  
p o w ie t r z n e j^ ^ .

P r o je k t  zau tom atyzow anego system u W ojsk  OPK p r z e d s ta w ia  z a lą c z n iic  
n r i ł l ,

x/  M a t e r ia ły  z e  s z k o le n ia  zb io ro w eg o  k ie r o w n ic z e j  k a d ry  WOPK -  ^vylcład 
dowódcy W ojsk OPK, n r  b i b l .  ASG 0109^ł9.

ho



Plan  rozwoj^ł Wojsk OPK z a k ła d a  w w o jsk ach  ra d io te c lm ic z n y c h  ~ po ­

p rze z  wprowadzanie  noweg^o s p r z ę t u  -  o b n iż e n ie  d o ln e j  g r a n ic y  na z a sa d ­

n iczych  k i  orunJcach o d a ls z o  1 0 0  m o ra z  p o d n ie s ie n ie  g ó rn e j  g r a n ic y  po ­

l a  do 5^+000 ni / ze staw  K - 6 6 / ,  W prowadzenie s p r z ę t u  a u to m a ty z a c j i  na po ­

szczegó ln y ch  s z c z e b la c h  o r g a n iz a c y jn y c h ,z a k ła d a  dwukrotne z w ię k s z e n ie  

i l o ó c i  je d n o c ze śn ie  prowadzonych ce lów  i  s k r ó c e n ie  czasu  o b ie g u  i n l o r -  

m ac jl  o s y t u a c j i  p o w ie t rzu ' 'J  / p a t r z  z a ł ,  ni' ^ l / .  W ojska  r a d io t e c h n ic z ­

ne w s k ła d z ie  b rygad  częśc iow o  ju ż  d ysp on u ją  zautomatyzowanymi p o s t e ­

runkami s z c z e b la  b a t a l io n o w e g o  i  posterunkam i s z c z e b la  kom pan ijnego .

Zmiany d o tyczące  s tan u  i  m o ż l iw o śc i  bojoTfych d o tyczą  p rz e d e  w s z y s t ­

kim 5

-  zw ięk szen ia  m o ż l iw o śc i  bo jow ych  p o p rz ez  a u to m a ty z a c ję ;

-  ^uspra-tmienia dowodzenia i  z a b e z p ie c z e n ia  d z i a ł a ń  bo jow ych .

D o k ła d n ie j  mówiąc, zmiany te  między innymi d o ty c z ą ,  wproxv^adzenia 

zautomatyzowanych systemów opracowyi/ania in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  na 

s z c z e b la c h  talctycznych i  o p e racy jn o -ta ic ty czn ych . R e a l i z a c j a  w yże j  wy­

m ienionych p r z e d s ię w z ię ć  po wprowadzen iu  zestawów, W0 ZDUCH-1M, DU]MAJEC, 

CYBER, AŁif'IAZ- 2  i  3, pozr^foli o s ią g n ą ć  n a s t ę p u ją c y  s ta n  i  m o ż l iw o śc i  bo ­

jowe :

-  b rygady  r a d io t e c h n ic z n e  będą dysponow ały  zautom atyzowanym i-posteruri— 

kami s z c z e b la  b a ta l io n o w e g o  i  kom panijnego  o ra z  posterunlcarai sls:j:'yte­
go p o la  s z c z e b la  b a ta l io n o w e g o ;

-  zi^iekszy s i ę  dok ładn ość  p rzekazyw ane j in f o r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z ­
n e j  3 * 6  r a z y ;

-  zw iększą  s i ę  l i c z b y  je d n o c z e śn ie  przekazyiiranych celóv/ p o w ie t rzn y ch   ̂ ; 

z SD k r t  do SD b r t  o h c e l e ,  z SD b r t  do SD BRT o 18 c e lów ;

-  s k r ó c i  s i ę  czas  o b ie g u  in fo im ia c j i , o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  ' : z SD k r t

do SD BRT o oko ło  Z min. 36 sekund, z  SD BRT do CSD OPK o oko ło  2 minut- 

Zautomatyzowany zestaw  DWAJEC DS- 1  1 /RPT- 11 /  i  D S -2 1 /RPT -2 l/  w sp ó l ­

n ie  zo starym  systemem KOZDUCII—1p b ę d z ie  s p e ł n i a ł  fu n k c je  systemu v/0 Z— 

DUCli-IM w z a k r e s i e  o b ie g u  i  opracowywania in f o r m a c j i  r a d i o l o k a c y jn e j  na  

szc z e b lu  k r t  i  SD b r t  /P łSD/.

Obiekt DS—11 w raz z a p a r a tu r ą  ASPD stan ow i w yposażen ie  te ch n iczn e  

kompanii r a d io t e c h n ic z n e j  1 niiędzy innymi zapeim ia^^ '^ j

-  w spó łp racę  ze szczeb lem  nadrzędnym za  pomocą dwóch kanałów  t e l e g r a f i ­

cznych z s zy b k o śc ią  60 lu b  300 bodów;

X/ Czernow -  "P rob lem y p o d z ia łu  kom petenc ji  m iędzy p o sz c ze g ó ln e  s z c z e b le  
dowodzenia ł^ojskami OPK w ś w ie t l e  perspektyw y  ro zw o ju  środliów w a lk i  
i  au to m a ty z a c j i "  — rozpraw a d ok to rsk a .

xx/ P o zo s ta ło  daT^e c h a ra k te ry z u ją c e  obiekt«, p a t r z  z a ł ,  n r  hZ.



-  ś l o d z o n i G  n i e  w i ę c e j  n i ż  10 o b i e k t ó w  p r z y  w sp ó łp ra cy  z  A3PI>;

-  ś le d z e n ie  5 -7  o b iek tó w  p r z y  sam odzielnym  w y k o rzy s ta n iu  DS—11;

-  p rzek a zy w a n ie  w sp ó łrzęd n ych  x ,  y  z  każdym obrotem  a n ten y  llLS /co  

10 s / , n a to m ia s t in n e  p a ra jn o try  p rzekazyw an e  są  w momencie ic h  
zm ian;

-  d y sk re tn o ó ó  p rzekazyw an ych  w sp ó łrzęd n ych  x ,  y  -  0 ,587  km; .

-  z a k re s  p rzekazyw an ych  p rę d k o ó o i 0*^1-572 km /godz. z  d y s k r e tn o ó c ią
36 lan/godzin ę;

$

-  za k re s  p rzekazyw an ych  w y so k o śc i 04-64000 metrów z d y s k r e tn ó ś c ią  co

250 m otróiv; ~

-  p rora ie ii o b s e rr^ a c ji ob sza ru  p o w ie t r z n e g o  15 O lu b  300 km:

-  p rzok a zy iva n ie  na SD b r t  danych o 10 o b ie k ta c h  o ra z  2 n o s i c i e l i  u rzą ­
d zeń  za lc ló ca  ją c y c h ,

>
O b iek t DS-21 w raz z  a p a ra tu rą  T/P-02 s ta n o w i Tvyposaźen ie te c h n ic zn e  

b r t  OPK i  m ięd zy  innym i zapewnia^*^;

-  p ó ła u tom a tyczn e  ś le d z e n ie  32 o b io k tó ii  / b ez  ASPD b r t/ ;

-  au tom atyczn e przekazyi^^anie na SD BRt danych o 32 o b ie k ta c h ;

-  przekazyn ifan ie in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  d y s lc re tn o ś o ią  
10—c i  o s okundową;

-  d ys lc re tn ość  przekazyiiranych  w sp ó łrzęd n ych  x ,  y  -  1 ,1?4  km;

-  p rzek a zy w a n ie  w y so k o ś c i w z a k r e s ie  04^6k000 m z  d y s k ro tn o ś c ią  co 
250 m etrów ;

-  au tom atyczne przyjm oxiranie i  zo b ra zo w a n ie  60 o b ie k tó w  z p ow iadam ian ia  

i  2 X 18 o b iek tów  z  w s p ó łd z ia ła n ia  o ra z  3x 10 o b iek tó w  z  meldotirania 
od p o d le g ły c h  pododdziałÓTir;

-  au tom atyczn e p rzek a zy iya n ie  2x 18 o b iek tó w  w ramach w s p ó łd z ia ła n ia  
i  18 o b iek tów  do APN;

-  e k s t r a p o la c ję  p o ło ż e n ia  i  ś le d z e n ia  o b iek tó w  o c za s  14-9 m inut;

-  zo b ra zo w a n ie  d la  danego o b ie k tu  h i s t o r i i  je g o  l o t u  / 1 2  o s ta tn ic h  
p o ło ż e ń / .

Zautom atyzowany system  »¥QZDUCH-1M» p rz e zn a c zo n y  J e s t  do automa­

t y z a c j i  o b ie g u  in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  od s z c z e b la  kom pan ii r / t e c h -  

n ic z n e j  do SD ICOPK \\tł ą c z n ie  i  do dow odzen ia  lo tn ic tw e m  m yśliw sk im , 
System  ton  zap ew n ia :

-  zautomatyzowany z b ió r  danych o s y tu a c j i  p ow ie trzn e j o c e la c h  l e c ą ­

cych z V ^ 4 5 0 0  km/godz. i  na II ^ ^ 4 0 0 0  ra z błędem średn iokw adrato - 
wym (T  = 1,2+1,5 km /wg w spółrzędnych p ła sk ic h / ;

-  e k s t r a p o la c ję  w sp ó łrzęd n ych  na czas  p rzek a zy im n ia  i c h  w szys tk im  od -

2 d y s k ro tn o s c ią  10 s / ty lle o  d la  c e lów  n iem aneii^ru jących/;

x/  P o z o s ta łe  dane c h a ra k te r y z u ją c e  o b ie k t ,  p a t r z  z a ł .  n r 42, 
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—. au tom atyzac ję ' s ta w ia n ia  zada ii b o jow yc li d la  p o d lo g ly c l i  s ta n o w isk  dowo­

d zen ia  o ra z  z b ie r a n ia  od n ic h  m eldunlcw  o g o to w o ś c i b o jo w e j i  r e z u l ­

ta ta c h  d z ia ła ń ;
-  zautom atyzow ane naprow adzan ie  m yśliw ców  na c e l e  l e c ą c e  z  p r ę d k o ś c ią  

3600 km/godz. / o g ra n ic z a  IÍASICAD/ i  na II ^ 3 2  km z  P = 0 ,7 6  w ed łu g  

In r o r in a c j i  w tó rn e j x ,  y  /w s y s te m ie  ’’ I/0ZDÜCH-IP" z  P = 0 ,3 - 0 ,4  wg 

in fo r m a c j i  w tó rn e j a w ed łu g  in fo r m a c j i  p ie r w o tn e j  w p ro s t z e  w sk a źn i­

ka z  P = 0 ,7 / ;
-  zautom atyzow ane w skazyw an ie c e lów  d la  d yw iz jon ów  ogn iow ych  z  prawdo­

podob ieństw em : P = 0,81 d la  c e ló w  n iem an ew ru jących  i  P=0 ,77  d la  c e ló w  

m anewru jących;
-  zautom atyzow ane o k r e ś la n ie  w sp ó łrzęd n ych  ź r ó d e ł  z a k łó c e ń  m etodą p e -

len gu  do 10 c e ló w  z  b łędem  średn iok im dratow ym  (S ' = 2 ,3  *>• 2 ,5  km na

s z c z e b lu  SD plm i  SD KOPK;

-  zautomat;j'^owane opracow yw an ie in fo n n a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  o 60 o b ie k ­

ta ch  /ho c e la c h  i  20 w łasn ych /  je d n o c z e ś n ie ;

-  p r z e l i c z a n ie  o d le g ł o ś c i  p o c h y łe j  w poziom ą .

Praw dopodob ieństw o w sk azan ia  c e ló w  d la  dyifizjonóxtf ogn iów ych  j e s t  

na t y l e  w y s ta r c z a ją c e ,  ż e  c e l  b e z  p o szu k iw a n ia  ukaże s i ę  na w skaźn iku  

SNR po w łą c z e n iu  e n e r g i i  w y s o k ie j  c z ę s t o t l iw o ś c i .  B łąd  średn io lcw ad ra - 

towy w sp ó łrzęd n ych  x ,  y  w yn os i o k o ło  km,

¥ sk ła d  zau tom atyzow anego system u ”¥0ZDUCH—IM” wchodzą o b ie k ty :  

WP-01M, ¥P-02M|, ¥P-04M, ¥S-11M i  WP-15* Dane ta k ty c z n e - t e c h n ic z n e  ty ch  

ob iek tów  w z a k r o s ie  opracow yw an ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

i  m o ż liw o ś c i p o s z c z e g ó ln y c h  o b iek tó w  p r z e d s ta w ia  z a łą c z n ik  n r 42,

Zestaw  QYBER -  w ykorzys tyw an y  w p e rs p e k ty w ie  na SD KOPK /BRt/ -  

p a t r z  z a łą c z n ik  n r  4 l|  p rz e zn a c zo n y  j e s t  do zautom atyzotiranego z b io r u  

i  opracow an ia  in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  na s z c z e b lu  SD KOPK /SD BRt/ 

r e a l i z u ją c  podobne fu n k c je  s p e łn ia n e  V tym z a k r e s ie  p r z e z  o b ie k ty  

VS-11M i  ¥P—15M system u ¥0ZDUCH-^1M^^, O becn ie  z n a jd u je  s i ę  w stad ium

opracowywania 1 badań r e a liz o w a n y c h  w ¥AT,/

System WEKTOR -  2¥E p rze zn a c zo n y  j e s t  do' a u to m a ty z a c ji  z b ie r a n ia  

i  p r z e tw a rza n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  n ie z b ę d n e j do dowo- , 

^d zen ia  w ojskam i ra k ie to w ym i OPK.
Jednym z t r z e c h  za sa d n ic zy ch  grup. u rzą d zeń  system u j e s t  a p a ra tu ra  

do z b ie r a n ia  i  opracowywania in fo n n a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  z system u ¥0Z— 

DUCH, aby m ia ła  p o s ta ć  dogodną do ro zw ią zy w a n ia  zadań  i  podejm ow ania 

d e c y z j i  o zw a lc za n iu  c e ló w  p o w ie tr zn y c h  p r z e z  d oa r — tzw . PORI 

/Punkt Opracowania R a d io lo k a c y jn e j In fo r m a c j i/ ,

x/ P o z o s ta łe  dane — p a t r z  z a łą c z n ik  n r  42,

43



Z god n ie  z  t r e ó o ią  ro zp ra w y  z o s t a n ie  r o z p a tr z o n a  t y lk o  a p a ra tu ra  

rORI / p a t r z  z a ł ,  n r PORI u m o ż liw ia  o d b ió r ,  ob rób k ę , zob ra zow a n ie

i  wydawani© in T o rn ia c ji  r a d io lo k a c y jn e j  z  d y s lc re tn o ś c ią  10 s o ^0 o b ie k ­

ta ch  p o w io trzn ych p  p o je d y n c zy c h  lu b  grupow ych  nirykonująoych l o t  z 

V ^ ^ 0 0 0  Ictii/godz. na II ^/łOOOO m z  D ;^1600 lon. Ź ród łam i in fo r m a c j i  r a ­

d io lo k a c y jn e j  d la  PORI są o b ie k ty  ¥P—01M i  WP—02M system u Ii0ZDUClX-.1?i 

/ p a t r z  z a ł ,  n r  kh/^

3. 1 .2 , S tan  i  m o ż li\ fo ś c i ro zp o zn a n ia  órodlców napadu p o w ie tr z n e g o  p r z e z  

podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  M arynarlc i W o jc im e j 

w la t a c h  1980- 1985

V o s ta tn ic h  la t a c h  M arynarka T/ojenna p r z e s z ła  i s t o t n e  zm ian y , jedn ak  

pomimo zn aczn ego  z w ię k s z e n ia  s i ł  i  środl%:ów OP o ra z  ic h  m o ż liw o ś c i b o jo ­

wych n ie  j e s t  w s t a n ie  zap ew n ić  s o b ie  s a m o d z ie ln e j i  s k u te c z n e j ob ron y  

p r z e c iw lo t n i c z e j .  O słona  s i ł  f l o t y  w b a za ch , m ie js c a c h  ro zś ro d k o w a n ia  

o ra z  w p r z y b r z e ż n e j  k o n a in ik a c ji j e s t  r e a liz o w a n a  s i ła m i  OPL z  w yk o rzy ­

s tan iem  lo t n ic t w a  m y ś liw s k ie g o  fr o n tó w  i  z  w z g lę d n ie n ie m  m ożli^ iiośc i 

system ów  w ylcryw an ia , wskazyi^ania c e ló w  i  n ap row adzan ia  lo t n ic t w a  myś­

l iw s k ie g o ,  Pom yślne d z ia ła n ia  s i ł  f l o t y  na nadir*orskich k ierun liiach  ope­

ra c y jn y c h  \>0’̂ a g a ją  d ok ładn ego  x irs p ó łd z ia ła iiia  f l o t  i  w o jsk  OP s o ju s z n i­

c zy ch  a r m i i ,  o s ła n ia ją c y c h  daną f l o t ę .  S z c z e g ó ln ą  Lwagę n a le ż y  z w ró c ić  

na d ob re  z g r a n ie  system u wykryi^rania i  wskazyiirauia c e ló w  z  zadan iem  wy­

k o r z y s ta n ia  p r z e c iw lo tn ic z y c h  środkóiir o k rę to ify c h  za ró im o  w in t e r e s i e  

o g ó ln e g o  system u OP, ja lc i*  d la  sam oobrony o k rę tó w .

D la  OPL f r o n tu  s z c z e g ó ln ie  w ażnego zn a c z e n ia  n a b ie r a ją  in fo rm a c je  

z e  środków  ra d io w eg o  ro zp o zn a n ia  f l o t  p row adzących  ob sen ira c ję  p rzec iv/ - 

n ik a  na dużą g łę b o k o ś ć  o ra z  dane uzyslciw ane p r z e z  s a m o lo ty , o k r ę t y  pod­

wodne i  nawodne m ające  na p o k ła d z ie  a p a ra tu rę  ro zp o zn a n ia  r a d io t e c h n i­

czn ego  i  r a d io lo k a c y jn e g o .  Dane t e  mogą z a w ie ra ć  w iadom ośc i o s k ła d z ie  

bojowym , m ie js c u  i  c z a s ie  p o d e jś c ia  u d erzen im vych  zw iązków  lo tn isk o w có w  

do re jon ów  m oż liw ych  d z ia ła ń  lo t n ic t w a  pok ładow ego  na danym kierun ivu  

o ra z  o s t a r c i e  p o c isk ów  i  l o t n ic t w a .  Dowództwo l ia r y n a rk i l/ o jen n e j może 

o trzym ać  z c  ź r ó d e ł  ro zp o zn a n ia  OPL f r o n tu  dane o s k ła d z ie  bojoiirym i  

ugrupowaniu  ŚNP, k tó r y c h  d z ia ła n ia  są  m oż liw e  na danym kierun lcu  i  na 

o b ie k ty  M aryn ark i W o jerm o j, P r z e k a z a n ie  in fo r m a c j i  z  r o zp o zn a n ia  o s y ­

t u a c j i  p o w ie t r z n e j  od s i ł  i  środJców m aryn ark i w o je n n e j na SD OPL fr o n tu  

odbywa s i ę  p r z e z  posterunldL OPL f l o t y  i  baz  m arynark i w o je n n e j.

System  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  OPL m aryn ark i « 'o je n n e j o p a r ty  

J e s t  na s ta c ja c h  MU-302, k tó r e  n ie  o k r e ś la ją  w y so k o ś c i l o t u  c e lu ,  Uzupeł-

hh



n len iem  system u J es t prow adzone ro zp o zn a n ie  za  pomocą s t a c j i  z n a jd u ją ­

cych  s i ę  na punktach o b s e r w a c j i  w zrok ow e j i  t e c h n ic z n e j  /POW i  T/ , k t ó ­

ry ch  zasadn iczym  zadaniom  j e s t  w skazyw an ie  i  r o z p o z n a n ie  c e ló w  nawod­

nych^^,

AIctualny system  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  m aryn a rk i w o jen n e  j  j e s t  

n ie p rz y d a tn y  d la  p o t r z e b  OPL f r o n tu .

W zw iązku  z tak im  stanem  r z e c z y  p r z e w id u je  s i ę  w la t a c h  1981-1985 

i  19 86-19 9 0  dokonać zm ian o r g a n iz a c y jn y c h  i  w yp o sa żen ia  w sp rzę t^ ^ '^ . 

I s t n i e j ą c e  s ta c jo n a rn e  POWiT n a le ż y  w yposażyć  w u n iw e rs a ln e  s t a c jo  r a ­

d io lo k a c y jn e  o b s e rw a c j i  n is k o  le c ą c y c h  c e ló w  p o w ie tr z n y c h  i  c e ló w  na­

wodnych typu  NTJR w e r s j i  b r z e g o w e j.  Ze w zg lęd u  na obecne r o z m ie s z c z e n ie  

POWiT o ra z  p o t r z e b y  p e rsp ek ty iir ic zn ego  system u OPL baz i  p o r tó w  v/prowa- 

dżane s t a c j e  r a d io lo k a c y jn e  pow inny p o s ia d a ć  duże m o ż liw o ś c i wylcrywania 

ŚNP: i  tak  na w y so k o śc i 50 ra z a s ię g  w y k ry c ia  — * 60 km, a na T fysokośo i 

300 m -  100 km. Z b ie ra n i©  in i  o rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie t r z n o jo p r a c o ^ ir y -  

w an io , p rzekazyw an i©  i  zob razow yw an ie  j e j  na SD f l o t y l l  pow inno być 

zau tom atyzow ane, ¥ tyra c e lu  p r z e w id u je  s i ę  w p row adzen ie  system u ż a u to -  

m atyzówanego typu  ŁEBA * b ęd ącego  odpox/iednxkiem  system u DUNAJEC, 

P rzea n a lizow a n a  na SD f l o t y l l i  s y tu a c ja  p o w ie t r z n a  b ę d z ie  p rzekazy ivana  

na SD M¥ i  odpoxviedn ich  PłSD OPK, SD f l o t y l l i  pow inno ró w n ie ż  m ieć  moż­

l iw o ś ć  w łą c z e n ia  s i ę  w zau tom atyzow any system  p rzek a zyw a n ia  danych o 

s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  od p ow ied n iego  P łSD , n a to m ia s t SD pow inno p o s ia ­

dać m oż liw ość  o d b io ru  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  SD KOPK.

Planowane j e s t  u z u p e łn ie n ie  s ta c jo n a rn e g o  system u pev/ną l i c z b ą  s t a ­

c jon a rn ych  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  typu  NUR n a d a ją cy ch  s i ę  do tra n s p o r ­

tu  ok rę tam i desan tow ym i, ¥ c z a s ie  wykonytvania zada ii z  w ła sn ego  t e r y t o ­

rium s ta n o w iły b y  one r e z e rw ę  na u z u p e łn ie n ie  s t r a t  p o w s ta ły ch  w toku 

d z ia ła ń  bo jow ych  lu b  w s y s te m ie  s ta c jon a rn ym , a po p r z e j ś c iu  do bazowa­

n ia  w s t r o f i e  C ie ś n in  Duńskich u m o ż liw iły b y  z o rg a n iz o w a n ie  o d p ow ied n ie ­

go system u o b s e i^ a c j i  p r z e s t r z e n i  p o w ie t r z n e

¥ stosunku do ok rę tów  zn a jd u ją c y c h  s i ę  na morzu głó^m ą r o l ę  w ic h  

sy s tem ie  o b s e rw a c ji  r a d io lo k a c y jn e j  s p e łn ia ły b y  o k r ę t y  OPŁ /dozorow ce 

r a d io lo k a c y jn e /  — z© w zg lęd u  na p o t r z e b y  ogn iow e . O k rę ty  t e  na k ie ru n ­

ku nadmorskim z w ię k s z a ły b y  z a s ię g  w ykryw an ia  Sn P , a zatem  zw ^ ęk sza łyb y

d e f ic y to w y  w obecnych  warunkach czas  d y s p o z y c y jn y  / T . / ,  któr^^- można
dyspo

o b l ic z y ć  z e  wzojru:

x/ Dano otrzym ane podczas  k o n s u l t a c j i  u s z e fa  OPL W  kmdr, d y p l,  
Paw ołko,

X2c/ ’•Problem y kom pleksowego ro zw o ju  system u OPŁ M¥ na l a t a  19 81-1985 
i  1986-1990” .

xxx/ P la n u je  s i ę  w d rożen i©  te g o  system u w p ow ią za n iu  z  ASUF w la ta c h
1985- 1990 , _____ ____

xxxx/  Prowadzone są badan ia  na o k r ę c ie ^  badawczym Max, ¥ o j ,

^5



V s p .  = ' ' c i  "  ''C2 -  / I ' '/

^dysp . ^  . - /'J7/

£i:dzle: o zas  l o t u  5NP w s t r e f  de T fykryw ania dozorow ców  r a d io lo -
k a o y jn y ch  /o lcrętów  OPL/j

T ^2 •  o zas  l o t u  ŚNP w s t r e f i e  •wykrywania RS¥P /RP¥/ brzeg^o- 
w yoh ;

T «  c zas  r e a k c j i  system u OPL,

N a j le p s z e  ic h  iiry k o rzy s ta n ie ' d la  p o t r z e b  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e ­

go  u zy s k u je  s i ę  "wówczas, gd y  s i ę  Je r o z m ie s z c z a  na o d le g ło ś ć  podw ó jn e­

g o  z a s ię g u  wylcrywania ^NP le c ą c y c h  na m ałych  ^wysokościach -  od l i n i i  

b r z e g o w e j ,  co z o s t a ł o  p r z e d s ta w io n e  na r y s ,  4 ,

O k rę ty  t e  ró tw nocześn ie  b y ły b y  pm iktam i n ap row adzan ia  LM, a w ię c  

i c h  w y p o sa żen ie  m u s ia łob y  zap ew n ić  w yk ryw an ie  ^NP w ca łym  p r z e d z ia l e  

•wysokości z  m o ż liw o ś c ią  o k r e ś le n ia  w s z y s tk ic h  param etróiw  l o t u  c e lu ,

Do "W yposażenia ty c h  o k rę tó w  p r z e w id u je  s i ę  w e r s ję  ok rę tow ą  s t a c j i  r a ­

d io lo k a c y jn e j  typu  NUR. Dane o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  będą p rzekazyw an e  

na SD W  i  SD ze sp o łó w  o k rę tó w , ¥  s k ła d  w yp o sa żen ia  p o z o s ta ły c h  o lc rę - 

tów m ają w e jś ć  u n iw e rs a ln e  s t a c j e  r a d io lo k a c y jn e  "wykryiwania SnP na ma­

ły c h  iify sok ośc ia ch  i  c e ló w  nawodnych; dane o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  będą 

przekazyiwane na SD ze sp o łó w  ok rę tów  lu b  b e z p o ś re d n io  na o k r ę t  OPh,

R y s .4
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Z as tosow an ie  na o k rę ta c h  OPL zau tom atyzow anego system u p o z w o l i  o c e n ić  

s tan  z a g r o ż e n ia  i  kom pleksowo w y k o rz y s ta ć  w s z y s tk ie  ok rę to w e  i  b ie r n e  

.4r o d k i p r z e c iw lo t n ic z e  z e s p o łu ,

W p r z y s z ł o ś c i  system  ten  p o w in ien  pon ad to  p o s ia d a ć  m o ż liw o ść  w łą c z e n ia  

w jo g o  sk ła d  u n iw e rsa ln y ch  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  zam ontowanych ua 

śm ig łow cach  lu b  sam o lo tach .

Z rozw ażań  p rzep row adzon ych  w p o d r o z d z ia le  3.1 w y n ik a ją  n a s tę p u ją c o  

w n io s k i ;

1, Parametx*y in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  opracowywane p r z e z  

zautom atyzow any podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  r a d io t e c h ­

n ic zn y c h  ob ron y  p o w ie t r z n e j  k r a ju  od p ow iad a ją  p o trzeb om  s ta n o w isk a  do­

w odzen ia  OPL f r o n tu ,  Ś redn io lcw adratow y b łą d  o k r e ś la n ia  w sp ó łrzęd n ych

X i  y ,  d y sk re tn o ś ć  przekazynranej in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

o ra z  średn iokw ad ra tow y  b łą d  e k s t r a p o la c j i  j e s t  zgodn y  z  wymogami SD 

OPL ” F»», i
2, P rak tyk a  w yk a za ła , że  zau tom atyzow any system  DUNAJEC /produ lee ja  

k ra jow a/  może w spó łp racow ać z  systemem W0ZDUCH-1M i  WEKTOR -  2WE,

3, Podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  r a d io te c h n ic z n y c h  

obrony p o w ie t r z n e j  k r a ju  na obecnym e t a p ie  / p r z y  n ie zau tom a tyzow an iu  

p o z o s ta ły c h  rod za jó w  w o jsk /  d z ia ł a  w u k ła d z ie  zam kniętym , a c z k o lw ie k  

może d z ia ła ć -w  u k ła d z ie  pozasystem owym ,

4, Na obecnym e t a p ie  rozwojowym  podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a ­

c y jn e g o  M aryn ark i W o jen n ej j e s t  b a rd zo  m ało p r z y d a tn y  do w y k o rzy s ta n ia  

p r z e z  in n e  r o d z a je  w o jsk . W prow adzen ie zau tom atyzow anego system u ŁEBA 

p o z w o li  na wzajem ną wymianę in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  pom iędzy  

w s p ó łd z ia ła ją c y m i w ojskam i a M arynarką W ojenną,

3 .2 , S tan  i  m o ż liw o ś c i podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk

obrony p r z e c iw lo t n ic z e j  i  lo tn ic tw a  fro n to w e g o  w la t a c h  19 8 0 -19 8 5

3 .2 .1 ,  S tan  i  m o ż liw o ś c i ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  zw iązków  ta k ty ­

cznych  i  o d d z ia łó w  ra k ie to w y c h  o ra z  a r t y l e r i i  p r z e c iw lo t n ic z e j  

w o jsk  ob rony p r z e c iw lo t n ic z e j

Pąnkty dow odzen ia  obroną p r z e c iw lo t n ic z e j  s tan ow isk a  dow odzen ia  

P ® p lo t j  s tan ow isk a  dow ódpzo-obserw acy jn©  dpwódcótł b a t e r i i ,  a nawet do­

wódców środków ogn ipw yoh j p z y l i  w szystk j.©  © lem ęnty system u dow odzen ia  

OPL ZT nmszą otrzym yw ać In fo rm a o ję  o s y t u a c j i  p p w io tr zn e j '.  N ie k tó r e

^7



e lem en ty  system u mogą j e  o trzym ać  hąd'ż xv fo r m ie  w skazan ia  c e lu ,  bądź  

Jako za d a n ia  ogn iow o /b o jow o/ , PD OPL ZT otrzym uje^ dano o s y t u a c j i  po— 

w ie t r z t ie j  z  w ła s n e j RSWP, SD OPL. ”A ” o ra z  w RS¥P '.własnego p r p lo t  

/ p a p lo t/ .  Jak ró w n ie ż  w n ie k tó r y c h  s y tu a c ja c h  z n a jb l i ż s z e g o  RPV/ ''A " .

Ra p o d s ta w ie  z a ło ż e ń  ro zw o ju  s i ł  z b ro jn y c h  i  z a r z ą d z e n ia  s z e fa  S z t a ­

bu G en era ln ego  WP PF 39/Opor. z d n ia  9 .9 . 1978 r ,  z o s t a ła  opracowarxa 

k o n cep c ja  z a o p a t r z e n ia  w o jsk  OPL w w ozy dow odzen ia  i  u r z ą d z e n ia  automa­

t y z a c j i  w n a jb l iż s z y m  p i ę c i o l e c iu  i  do 1995 r .  / p a t r z  z a ł .  n r h6/,

Duże zm iany J ak ośc iow e  na s z c z e b lu  ogó lnow oJskow ego ZT będą n a s tę p o ­

wać po 1981 r .  w ^iryniku w prow adzen ia  c a łk o w ic ie  zau tom atyzow anych  z e ­

stawów ra k ie to w y c h  typ ti "O SA". Do k ie ro w a n ia  n im i na s z c z e b lu  b a t e r i i  

i  pu łltu  w y k o r z y s tu je  s i ę  w ZSRR Z¥D t^rpu PU -12. V/ s y s te m ie  PASm/ p r o ­

ces  k ie ro w a n ia  tym i zestaxvam i może być r e a l iz o w a n y  p r z e z  Z¥D "ŁOWCZA" 

p ro d u łc c ji k r a jo w e j .  Ponadto  od 1982 r .  p la n u je  s i ę  w prow adzen ie  do kom- 

p a n i i  d ow odzen ia  s z e fa  OPL ZT nowych typów  RS¥P "NUR-21" z  a p a ra tu rą  

AS PD o zn a c z n ie  v/yższych w porów nan iu  do obecnych  RS¥P param etrach  tak- 

t y c z n o - te c h n ic z n y c l i ,  zw ła s z c za  w z a k r e s ie  w yk ryw an ia  ŚNP na m ałych  wy­

s o k o ś c ia c h . Aparatux 'a  ASPD ty ch  s t a c j i  zap ew n ia  p ó ła u tom a tyczn e  o k re ś ­

l e n i e  i  au tom atyczn e  p rzek a zy w a n ie  danych o w yk ry ty ch  o b ie k ta c h  p o w ie ­

t r zn y c h . P ro c e s y  in fo rm a c y jn o -d o c y z y jn e  na PD OPL w o lo ?es ie  p o p rz e d za ­

jącym  w prow adzen ie  PASU¥ będą  r e a l iz o w a n e  sposobem  fo n ic z n o -p l^ m s z e to -  

wym na b a z ie  UD-^H, Sukoesytm e z a s p o k o je n ie  p o t r z e b  ogó ln ow o  jsk ow ego  

ZT n a s tą p i po roku  1984 w w yn iku  w prow adzen ia  do e k s p lo a t a c j i  -w  m ie j ­

s c e  ¥D -4 l i  43 -  Z¥D -  "ŁOWCZA".

¥ pułlcach r a k i e t  "KUB" i  b r y g a d z ie  r a k ie t  "KRUG" ro zp o zn a n ie  r a d io ­

lo k a c y jn e ,  d ow od zen ie  i  k ie r o t ła n ie  ogn iem  n a d a l będą r e a l iz o w a n e  za  “ 

pomocą zau tom atyzow anych  zestaw ów  "ICRAB",4»
Tak w ię c  w s z y s tk ie  k ie r u n k i ro zw o ju  w o js k  OPL na s z c z e b la c h  t a k ty ­

cznych  i  aktyivnych środków w a lk i z m ie r z a ją  do zau tom atyzow anego  s y s t e ­

mu w o jsk  OPL "PASU17". P ra co  nad budową i  oprogram owaniem  PASIfiv prowa­

d z i  s i ę  pod k ie row n ic tw om  Dowództwa Z jod n oczon ych  S i ł  Z b ro jn y ch  od 

1974 r .  ¥ maju 1978 r ,  w c z a s ie  k o le jn e g o  p o s ie d z e n ia  KPO R¥PG z o s t a ł  

zo rga n izow a n y  pokaz PASUl/ d la  s z c z e b la  ta k ty c zn e g o  pod Icryptoniniem 

"MANT*'¥R" ; w jo g o  s k ła d  w ch od z i s iedem  podstaw ow ych wozów d ow ó d c z o - s z ta ­

bowych ¥DSz /KSzH/ — 11 ^ 1 7 . S tru lc tu rę  te g o  system u p r z e d s t a w ia  z a ł ą ­

c z n ik  n r 4 7 . V/edług o ś w ia d c z e n ia  g łów n ego  k on s tr iü c to ra  PASUl/, z a s t o s o ­

w an ie  środlców a u to m a ty z a c ji  i  ł ą c z n o ś c i  w dem onstrowanych wozach iutioż-  

l ix v ia  8 - 12^^ -la ro tn lo  s lc ró c en ie  czasu  opracow yw an ia itii'o rm ac j i  o s y tu a ­

c j i  powie t r z T ie j , Omawiane wozy d z i ę k i  za s to so w a n iu  środltów t r a n s m i s j i

x/  B iu le ty n  In fo rm a c y jn y  n r 2/129/, n r  b i b l .  ASG OIO3 5 3 , s ,  35.
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danych p ra c u ją c y c h  z autom atycznym  u ta jn ie n ie m  in T o rm a c ji  ra d io w y ch , 

r a d io l in io w y c h  i  p rzew odow ych  kanałów  łą c z n o ś c i  p r z e k a z u ją  infox*raacJę 

z s z y b k o ś c ią  m o d u la c ji 50-1200 Dd. PASW  zapew n ia  e fek tyw n e  k ie ro w a ­

n ie  obroną p r z e c iw lo t n ic z ą  ZT, c z y l i  s tw a rza  sze fom  OPL o ra z  dowódcom 

p od od d z ia łów  i  środków OPL warunlci p e łn e g o  ic h  w y k o r z y s ta n ia  z g o d n ie  

z  m oż liw ośc ia m i i  w ła ś c iw o ś c ia m i, •

Z apew n ien ie  m o ż liw o ś c i e fe k ty w n e j r e a l i z a c j i  c e ló w , do ja k ic h  p r z e ­

zn aczon y  j e s t  PASUW OPL ZT o s ią g n ię t e  może być  g łó w n ie  p o p r z e z :

-  a u to m a ty za c ję  p rocesów  z b ie r a n ia ,  p r z e tw a r z a n ia ,  zob ra zow a n ia

i  p r z e s y ła n ia  danych o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w r e la c ja c h  m ięd zy ' 

^¿ródłarai ty ch  danych -  PD /SD/ a środkam i ogn iow ym i j

-  a u to m a ty za c ję  z b io r u ,  p r z e tw a r z a n ia  i  w y k o r z y s ta n ia  danych o 

. alctualnym s t a n ie ,  p o ło ż e n ia  i  m o ż l i i io ś c ia c h  b o jow ych  środków
OPL ZT;

-  o d c ią ż e n ie  osób  fu n k cy jn y ch  od n a jb a r d z ie j  p ra co ch łon n ych  czynno­

ś c i ,  a g łó w n ie  od c z y n n o ś c i o b l ic z e n io w y c h ,  k a lk u la c y jn y c h  i t p ,  -  

w y d łu ża ją cy ch  czas  r e a k c j i  system u , a s k u p ie n ie  g łów n ego  w y s iłk u  

na w ypracow an iu  d e c y z j i  na p o d s ta w ie  danych ii iC ;

-  za p ew n ien ie  elem entom  system u OPL n orm alnego  fu n k c jon ow a n ia  w dy­
nam ice d z ia ła ń  w o jsk  o p e ra c y jn y c h .

Wóz dow odzen ia  PU-12 / p rod u k c ja  r a d z ie c k a /  p rz e zn a c zo n y  j e s t  do z a ­

p ew n ien ia  k ie ro w a n ia  d z ia ł a ln o ś c ią  bo jow ą  s i ł  i  środków  OPL Z T ,a  s z c z e ­

g ó ln ie  p o d o d d z ia ła m i arm at ZSU-23-^f /ZU -23-2/  i  r a k i e t  OSA i  S- 1  za rów ­

no. w c z a s ie  ic h  d z ia ła ń  z  SO, ja k  i  w ruchu . S p e łn ia  on za s a d n ic z o  
d w ie  fu n k c je :  ^

-  ja k o  punltt dow odzen ia  /PD/; "

-  ja k o  pm ikt p rz ek a zy im n ia  danych o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j , tym

i  ch a ra lc te ry s ty k  ce lów  o ra z  n ie k tó r y c h  sygn a łów  i  komend, wskaza­
n ia  ce lów  itp,^

I s t n i e j ą  te c h n ic zn e  m o ż liw o ś c i p o d łą c z e n ia  do Z¥D PU-12 RS¥P typu  

P-15 » P ~ t8 i  P -40  w yposażonych  w s p e c ja ln e  b lo k i .

yP PU». 12 zap e iyn ia ;

-  w kan a łach  a p a ra tu ry  zdejm ow an ia  i  p rzek a zyw a n ia  danych /ASPD-12/ 

zob ra zow a n ie  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  na w skaźn iku  typu  "STRZAŁA"

w c z ę ś c i  nadaw cze j na p o d z a k re s ie  100 i  50 km, w c z ę ś c i  o d b io r ­
c z e j  -  na z a k r e s ie  25 Inn; '

-  m oż liw ość  u w zg lę d n ie n ia  p a ra la k s y  — maksymalna o d le g ło ś ć  m ięd zy
V/D a m  «  100 km;

x/ WD "N ” 
VD "0 "

wóz dow odzen ia  — c z ę ś ć  nadawcza, 
wóz dow odzen ia  — c zę ś ć  o d b io r c z a .
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-  p rzek a zy w a n ie  datiych w k an a łach  te lek o d o w ych  ASPD-12 na od ieg ;-

Łońót  z w yk orzys tan iem  r / s t a o j i  h -^ 0 7  — do 15 z  w y k o r z y s ta ­

niem  l i n i i  p r z e s y ło w e j  -  dó 15 km;

— p rzek a zyw a n ie  danych w k lasyczn ym  reiisiraie z  w yk o rzys tan iem  r a d io ­

s t a c j i  na o d le g ło ś ć :  r a d i o s t a c j i  R- 1 1 1  -  do 35 km, r a d i o s t a c j i  

n ^ 1 l 3 -  do 17 km;

-  p r z e k a z a n ie  w k an a ła ch  ASPD-12 -  ¿{^0 s łów /m in . / s łow o  ASPD-12 z a ­

w ie r a  32 b i t y ,  t j ,  X 32 = 1^80 b itó w / ;

-  p rzek a zy w a n ie  je d n eg o  s łow a  w c z a s ie  0 ,1 3 7  s ;

— d ok ła d n ość  zde jm ow an ia  danych w skaźn ika  RSVP typu  STRZAŁA i  p r z e ­

k azyw an ie  w k a n a le  ASPD—12 — 1^ p ro m ie n ia  w sk aźn ik a  i

-  d ok ład n ość  w skazyw an ia  ce lów  w azym u cie  Aj3 w o d l e g ł o ś c i

A  3 ton;

— dokon an ie  35—̂ 0 odczytów /m in , p r z e z  o p e ra to ra  w skaźn ika  i  p r z e tw a — 

rża n ych  w k a n a le  ASPD;

— je d n o c ze s n e  p ro w a d zen ie  Sn P/; p r z y  m eldow aniu  o każdym ŚNP co 10 s -  

5 -6  c e ló w , p r z y  meldotiraniu o każdym ŚNP co 20 s -  do 10 c e ló w , 

p r z y  m eldowaniu  o każdym Sn P co 30 s -  do 15  c e ló w .

Schemat k ie roxvan ia  OPI. ZT w o p a r c iu  o ¥D PU-12 i l u s t r u j e  z a łą c z n ik  

n r 48.

x/PZSK PPL ZT ” Ł0V/CZA”  ̂ p ro d u k c ja  k ra jo im /  p rz e zn a c zo n y  j e s t  do zapew­

n ie n ia  e fek tyw n ego  k ie ro w a n ia  s i ła m i  i  środkam i OPŁ w zautom atyzowanym  

i  n iezau tom atyzow anym  r e ż im ie  p ra c y  / p a t r z  z a l .  n r  49/ .

PZSK OPL ZT »ŁOWCZA« za p ex m ia :

-  z b ió r ,  u o g ó ln ie n ie  i  zo b ra zo w a n ie  danych o 1 5 -2 0  ŚNP i  w łasn ych  

sam o lo ta ch  przy jm ow anych  g łó w n ie  z  w ła s n e j RSWP, a pon ad to  -  z a ­

l e ż n i e  od s y t u a c j i  — z  SD OPL »A ” , n a jb l i ż s z e g o  RPW »A » i  RSWP 

p a p lo t  / p r p lo t/ ,  a k tu a liz o w a n ie  ty ch  danych n ie  c z ę ś c i e j  n i ż  co 

8 -1 2  s / 1 0  s / ;

— k ie r o w a n ie  d z ia ła n ia m i bojow ym i p a p lo t  / p r p lo t/ ,  b a t e r i i  OPL pz 

/poz/  p o p r z e z  p r z y d z i e l e n i e  im od p ow ied n ich  s ek to rów  o d p o w ie d z ia l­

n o ś c i  i  p r z e d z ia łó w  w y s o k o ś c i;

-  p r z y j  111 oxvanie i  zobrazox/yivan ie meld\inków z SD p a p lo t ,  RS¥P ZT,

PD OPL pz / p c z / ;

— p rzek a zy w a n ie  p o d le g ły m  PD OPL p z  / p c z/ , SD p a p lo t  / p r p lo t/  da­

nych o 15-20 Sn P / m oż liw ość  t ę  n a le ż y  p r z e w id z ie ć  z  PD OPL ZT 

lu b  RSV/P ZT/, p rzek a zyw a n ie  ty c h  danych do SD OPL "A ” wg warunl-ców 

p ra c y  te g o  SD;

x/  Po low y zau tom atyzow any system  k ie ro w a n ia  obroną p r z e c ix v lo tn ic z ą
zw iązku  ta k ty c zn e g o  "ŁOWCZA” ,



-  vyn iionę in fo r m a c j i  z  s ą s ie d n im i PD ZT;
-  p rzek a zyw a n ie  na SD OPL "A ” s y s tem a ty c zn ych  meldunków o s t a n ie ,  

połoiS/eniu i  p row adzon e j d iz ia ła ln o ś c i  h o jo w e j / o  r e z u l t a t a c h  d z ia ­

ła ń  bo jow ych /  p r z e z  s i ł y  i  ó r o d k i OPL ZT,

Reasumując c a ło ó ó  p ro b le m a ty k i z w ią z a n e j z  p ro cesa m i in fo rm a cy jn y m i 

obejm u jącym i dane o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  n a le ż y  s t w ie r d z i ć ,  ż e  j e s t  to ' 

w a k tu a ln ie  fu n kc jon u jącym  s y s te m ie  s z c z e b la  ta k ty c z n e g o  p rob lem  o za ­

sadn iczym  zn a c ze n iu . D o ty c zy  on głównie^ z b ie r a n ia ,  u o g ó ln ia n ia ,  z o b ra ­

zow an ia  i  p r z e s y ła n ia  danych pod kątem  s k ra c a n ia  czasu  o p ó ź n ie n ia  do 

minimum, z w ię k s z e n ia  p rz e p u s to w o ś c i o ra z  za p ew n ien ia  we w s z y s tk ic h  za ­

s a d n ic zy ch  e lem en tach  system u OPL je d n o zn a c zn e j s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .

3 .2 .2 ,  S tan  i  m o ż liw o ś c i r o zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  zw iązków  t a k t y c 2s- 

nych  i  o d d z ia łó w  lo tn ic tw a  fro n to w e g o  d z ia ła ją c y c h  w s y s te m ie  

ob ron y  p r z e c iw lo t n ic z e j  f r o n tu

O beon ie i  w n a jb l i ż s z e j  p r z y s z ł o ś c i  podstawowym źród łem  in fo r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  są  i  będą s t a c j e  r a d io lo k a c y jn e  o różnorodnym  

p rz e zn a c ze n iu . W pu łk ach  i  d y w i z j i  lo tn ic t> ira  m y ś liw s k ie g o  z n a jd u ją  s i ę  

b a ta l io n y  r a d io t e c h n ic z n e ,  k t ó r e  są  'tiryposażone w s t a c j e  r a d io lo k a c y jn e  

w chodzące o b e cn ie  w sk ła d  u z b r o je n ia  in n ych  ro d za jó w  w o js k . B a ta l io n y  

r a d io te c h n ic z n e  o s k ła d z ie  dwukompanijnym ró w n ie ż  są  w yposażone w ś ro d ­

k i  a u to m a ty za c ji system u ”¥OZDUCH—1P” /są  t o  o b ie k t y :  WP—02¥, ¥P -03¥ , 

¥P—11/ o ra z  r a d i o l i n i ę  RL-30 ” FAZA*i A k tu a ln y  o b ie g  in fo r m a c j i  o s y tu a ­

c j i  p o w ie t r z n e j  i  s p r z ę ż e n ia  pozasystem oi^e ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e ­

go  plm /DLM/ p r z e d s ta w ia  z a łą c z n ik  n r  50.

V zw iązku  z  r o 2w ojein  a u to m a ty z a c ji  i  wym aganiam i, j a k ie  s ta w ia  sy­

stem  PASW , w l o t n i c t w ie  fron tow ym  n a s tą p i p r z e w a r to ś c io w a n ie  i  unowo­

c z e ś n ie n ie  i s t n ie ją c e g o  zau tom atyzow anego system u "W0ZDUCH-1P",

¥ maju 1979 z o s t a ł y  akceptow ane p r z e z  dowódcę ¥ o js k  Lo tn ic^ .ych  

z a ło ż e n ia  o p e ra c y jn o - ta k ty c z n e  zau tom atyzow anego podsystem u dow odzen ia  

bojP¥GgQ fro n to w e g o  lo t n ic z e g o  zw ią zk u  o p e ra c y jn e g o  /ZPDB FLZO/, Z a ło — 

żp n ią  tp  s ta n o w iły  podstaw ę do r o z p o c z ę c ia  p ra c  naukowo-badawczych 

ramach program u ro zw o ju  u rzą d zeń  i  podsystem ów  r a d io lo k a c y jn y c h ,  Ca- 

^OŚ^ ZPl^B |LZQ w m yśl z a ło ż e n ia  pow inno sk ła d a ć  s i ę  z  n a s tęp u ją c y ch

^ hL-^P -  o b ia k t  zdejm ow an ia in fo t m a o j i  r / lo k a c y jn e j  / O Z I/ ;

. n pL-2p  -  o b ie k t  rucha io^*^ip2:ego /ORL/ o ra z  o b ie k t  dow odzen ia  bo­

jowego /ODD/^
-  DL-30 -  o b ie k t  naprow adzan ia  '/O^/\

-  DL-50 -  o b ie k t  dowodzeriie^ ^o jo^ fego  /ODB/j
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-  DL~Or> -  o b ie k t  dow ódczo—in fo n n a c y jn y  /ODl/ o ra z  o b ie k t  in fo rn ia -

c y jn o -sp ra w ozd a w czy  / OIS/.

O b iek ty  t e  w m yyl k o n c e p c j i  ro zw o ju  a u to m a ty z a c ji lo tn ic tw a  f r o n t o ­

wego bydą ro zm ie s z c zo n o  na ta k ic h  punktach  i  e lem en tach  d o w o d zen ia , j a k :

-  punlvt dow odzen ia  lo t n ic z e g o  ssrwiązku o p e ra c y jn e g o  -  PDLZO: 

o b ie k t  D I^50 /ODB/, DL-20 /01dV i  DI^05 /O IS/;

-  punltt dow odzen ia  o p e ra c y jn o - ta k ty c z n e g o  3 ,o tn ic t iia  m y ś liw s k ie g o  -  

PDCn'LM:

o b ie k t  DL-20 /ODB/j

-  puniet n ap row adzan ia  l o t n i c z e g o  zw ią zk u  ta k ty c zn e g o  /PN L ZT/, 

o d d z ia łu  l o t n ic z e g o  /PNLO/ i  punkt n aprow adzan ia  tale ty c zn eg o  /VHT/ 

o b ie k t  DL-30 /ON/;

-  r a d io lo k a c y jn y  p o s te ru n ek  /RLP/: 

o b ie k t  DL—10 A i  B,

Z god n ie  z  \^m aganiam i PASW , ZPDB H^ZO zapew n i p r z e tw a r z a n ie  i  p r z e ­

chowywanie in fo r m a c j i  o o b ie k ta c h  p o w ie tr zn y c h  i  n aziem nych , k tó r y c h  

l i c z b ę  p r z e d s ta w io n o  w t a b e l i  21*

T a b e la  21^^

Nazwa ’ punktów 
dow odzen ia

1
i
t
I
1

L ic z b a  ob iek tów  
p o w ie tr zn y c h

==F=
i
1
1
i
1

L ic z b a  ob iektÓ Tf, 
na p o d s ta w ie  k tó r y c h  
o k r e ś la  s i ę  s y tu a c ję

PD LZO 1
1

200 l
9
}

1400

PD OT LH - 0
1
1
1

200 i
1

1000

PD T 1
1 10 1

1
50

PD LZT LM 1
1
1

120 ł
1 500

PD OL LM 1
I
1

60 1
1
1

300

PN T  /OL, LZT/ 1
1

50
i
9
i

300

HI

•łi

Id eow y  schem at s tru lv tu ry  o r g a n iz a c y jn o - fu n lc c jo n a ln e j 

n o j ZPDD FL ZO p r z e d s ta w ia  z a łą c z n ik  nr 51.

i n f  o rraacy j—

O b iek t D L -10 p rz e zn a c zo n y  j e s t  do a u to m a ty z a c ji  p rocesów  zdejm owa­

n ia ,  p r z e tw a r z a n ia ,  p r z e s ła n ia ,  przyjraoxtfania i  zobrazo^van ia in fo r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  o ra z  za k re su  in fo r m a c j i  o p e ra o y jn o - ta k ty c z n y c h  

na IvIvP,

x/  ’li’y c ią g  z t a b e l i  op racow an ia  ’'Z a ło ż e n ia  t a k t , —o p e r , na o b ie k ty  ZPDB 
FI. ZO ", n r b i b l .  ASG 019697, s . 22, p k t 1 ,3 .7 .



Ze w zg lęd u  na za k re s  r e a l iz o w a n ia  zadań  i  m ie js c e  za s to s o w a n ia  o b ie k ­

tów D L-10 w y ró żn ia  s i ę  je g o  dw ie  podstawowe w e r s je :

-  DL -  10A -  d la  RLP w yposażonego  w dwa k o m p le ty  RLS i  PldiT;

-  DL -  10B -  d la  RLP w yposażonego w jed n ą  RLS i  je d e n  PR¥,

P o s z c z e g ó ln e  w e r s je  r ó ż n ią  s i ę  m ięd zy  sobą  o b ję t o ś c ią  p rz e tw a rza n y c h

i  zobrazow anych  in fo r m a c j i ,  stanem  w yp o sa żen ia  w u r z ą d z e n ia  zob ra zow a ­

n ia  i  stanom obsady b o j o w e j , '

O b iek t wg w stępnych  warunków te c h n ic zn y c h  ma za p e im ió  :

-  zautom atyzowano op racow an ie  in fo im ia c j i  o o b ie k ta c h  p o w ie tr z n y c h  

■wg p ie rw o tn y c h  i  w tó rn ych  ź r ó d e ł  — w i l o ś c i  60 o b ie k tó w  na DL—10A 

/w tym minimum 3® z w łasn ych  RLS/ lu b  30 o b ie k tó w  na DL—10B /w tym 

minimum 15 z  w ła s n e j RLS/;w ty c h  in fo rm a c ja c h  pow inny być  za w a r te  da­

ne po len gów  nośn ików  z a k łó c e ń  typu  sziimowego o 15 c e la c h  d la  DL-10A 

lu b  5 celaoh^.— d la  DL-10B;

-  d y sk re tn o ś ć  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  o p o ło ż e n iu  o b ie k tó w  p o w ie t r z ­

nych n ie  m n ie js zą  n i ż  10 s ;

-  dok ładn ość  p rzek a zyw a n ia  w sp ó łrzęd n ych  x ,  y ,  H z  ś r e d n io  kwadra toifyra

błędem  d la  ce lów  n ie  m anewru jących i  j e ś l i  b ra k  j e s t  z a k łó c e ń  r a d io ­

lo k a c y jn y c h  n ie  p r z e k r a c z a ją c y  (S ' <  800 m;

-  za k res  pom iaru  w yso k o śc i z a w a r ty  w p r z e d z ia l e  od 25 m do ^O km. 

Ponadto ma zapew n ić  jed n o czesn ą  w sp ó łp ra c ę  z :

-  dwoma / d la  DL—lOA/ lu b  jednym / d la  DL—10B/ o d le g ło ś c io m ie r z a m i r a d io ­

lo k a cy jn ym i typu : RO-51 i  52 , RT-17 /HAREW/, NUR-3, NDR-21, P-^łO,

P-18 i  P -19 ;

-  dwoma / d la  DL—10A/ lu b  jednym / d la  DL-10B/ w ysok ośc iom ie rza m i r a d io ­

lok a cy jn ym i typu : RW-31 /NIDA/, P R ¥ - l6 , PRW-13, NUR-^j

-  jednym ra d ion a m ie rn ik iem  typu  ARP;

-  jednym nadrzędnym s zc zeb lem  dow odzen ia  v?yposażonym w o b ie k t y  ZPDB 

fLZO lu b  V0ZDUCH-1M; ,

-  jednyo '1 w s p ó łd z ia ła ją c y m  ZTfD "ŁOWCZA*’ r o zw in ię ty m  w p o b l i ż u  PDj

-  jednym ob iek tem  ndprow adzan ia. DL—30 lu b  WP-11,

ZPPD FLZO ma s tw o rzy ć  m oż liw ość  s c e n tra liz o w a n e g o  lu b  z d e c e n t r a l i z o ­

wanego dow odzen ia  b o jow ego  lo tn ic z y m i zw iązkam i ta k ty c zn y m i, o d d z ia ła m i 

i  gi*upami / za ło ga m i/  lo tn ic tw a  z a l e ż n ie  od s y t u a c j i ,  V s t r e f i e  d z ia ła ń  

FLZO powinno być  zapew n iono n ie  m n ie j ja k  150**^  jed n o c zesn ych  naprowa— 

dzoń sam olotów  /grup/ m y ś liw sk ich  na c e l e  p o w ie t r z n e ,  ZPDB p o w in ien  z a ­

b e z p ie c z y ć  dużą w ie rn o ś ć  t r a n s m is j i  p r z y  za s to sow a n iu  od p ow ied n ich  

środlców / p ow ta rza n ia  p r z e s y ła n e j  in fo r m a o j i ,  op tym alnych  s z y b k o ś c i 

t r a n s m is j i  i  rod za jów  m o d u la c ji/  w y ra ża ją c ą  s i ę  prawdopodobieństwem

x/ P o z o s ta łe  dane z a łą c z n ik  n r  59.
xx/  "Z a ło ż e n ia  ta k ty c z n o -o p e ra c y jn e  na o b ie k t y  ZPDB FLZO", b ib l.A S G  

019697, pk t 1 ,1 .
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sk a że n io  znalcu d la  k r ó tk ic h  sygn a łów  dow odzen ia  in fo r m a c j i  w prow adza-
—6 —5nyoh do EMC 1*10 , d la  s fo rm a liz o w a n y ch  tek s tó w  1*10 i  l o g i c z n i e

—3ze s ta w io n y c h  tek s tów  1*10 ,

Do p rzek a zyw a n ia  in fo im ia o j i  p r z e w id u je  s i ę  w y k o r z y s ta n ie  kanałów  

t e le g r a f i c z n y c h  i  s tan dardow e k a n a ły  t e l e f o n i c z n e  o c z ę s t o t l iw o ś c i  

0 ,3  + 3 ,4  kH z; in fo r m a c je  m ają b yć  p rzekazyw an e  z  p ręd lc o ś c ią  m o d u la c ji ;  

w k an a ła ch  t e l e g r a f i c z n y c h  -  50 /75/ , 100 i  200 bodóx>r, w standardo-wych 

k an a ła ch  t e le fo n ic z n y c h  -  600, 1200, 2400, 4800 bodów,

Z pow yższych  rozxiiażaii w yn ik a , ż e  PZDB FLZO p la n u je  s i ę  sp rzęg n ą ć  

z  system am i zautom atyzow anym i w s z y s tk ic h  r o d z a j óxit s i ł  z b ro jn y c h  PRL 

i  pa iis tw  k o a l ic y jn y c h .

Z rozw ażań  przeprobsadzonych  w p o d r o z d z ia le  3 .2 ,  1+2 bsyn ika ją  n a s tę ­

p u ją c e  w n io s k i ;

1, J ed n os tlc i r a k ie to w e  w o js k  ob ron y  p r z e c ib f lo t n ic z e j  są  xi p e łn i  

zau tom atyzow an e, jed n ak  b rak  im p o w ią za n ia  / s p r z ę ż e n ia /  zau tom atyzow a­

nego  z e  s zc zeb lem  operacy jn ym  i  tak tyczn ym . I s t n i e j e  p on ad to  k o n ie c z ­

n ość  zau tom atyzow anego s p r z ę ż e n ia  je d n o s te k  ra k ie to w y c h  z  za u tom a ty zo ­

wanym podsystem em  dow odzen ia  bojow ego* ELZO.

2 , Poloxvy zau tom atyzow any system  k ie r o w a n ia  obroną p rze c ix \ r lo tn ic zą  

zw iązkóbf ta k ty c zn y c h  ” Ł0¥CZA” z e  w zg lęd u  na sw o je  m o ż l iw o ś c i b ę d z ie  

p rzy go to w a n y  do p rzy jm ow an ia  in fo n n a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z e  s z c z e .  

b la  o p e ra c y jn e g o  w o jsk  ob ron y  p r z e o ib / lo t n ic z e j , n a jb l i ż s z y c h  r a d io lo k a -  

o y jn y o h  posteru n ków  b^yltrywania i  r a d io lo k a c y jn y c h  s t a c j i  w stęp n ego  p^i- 

s zu k iw a n ia  o d d z ia łó w  ra k ie to w y c h  pod xirarxinkiera a u to m a ty z a c ji  ty c h  e l e -  

montóbii. Opracowybmno p a ra m etry  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  są  

zgodn e z  p o trzeb a m i s tan ob fiska  dob/odzenia s z c z e b la  o p e ra c y jn e g o . S z c z e ­

g ó ln i e  d o ty c z y  to  ś red n iok w ad ra tow ego  b łęd u  o lc r e ś la n ia  w sp ó łrzęd n ych

X i  y ,  d y s k r e tn o ś o i p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  o ra z  średn iok iirad ra tow ego  

b łęd u  e k s t r a p o la c j i ,

3 , Polobyy zautom atyzOblany system  k ie ro w a n ia  obroną p r z o o ib v lo tn ic z ą
I

zbviązku ta k ty c z n e g o  "ŁOWCZA" ma r e a ln e  m o ż l iw o ś c i p ra c y  pozasysten iow e j 

p o p rz e z  s p r z ę g n ię c ie  z  zautom atyzowanym  podsystem em  dow odzen ia  bojobve- 

go  ELZO, a p o p rze z  n ie g o  — z  podsystem em  w o js k  r a d io te c h n ic z n y c h  o b ro ­

ny p o w ie t r z n e j  k r a ju ,  W tym o e lu  w PZSIC OPL ZT są  p r z e w id z ia n e  odpo­

w ie d n io  "b v o jś c ia -b v y jś c ia "  i  zachowane j e d n o l i t o  kodow an ie sygn a łu  i  

pręd lcość p rzekazybvan ia  in fo r m a c j i .  System y w ym ien ione w tym punlcoie 

od p ow iad a ją  ogólnym  za ło ż e n io m  system u PASUliT,
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k. Zautom atyzowany podsystem  d ow odzen ia  b o jow ego  lo t n ic t w a  fr o n to w e ­

go p r z e w id z ia n y  J e s t  do s p r z ę ż e n ia  ze  w s p ó łd z ia ła ją c y m i r o d za ja m i i^ o jsk , 

zarówno na s z c z e b lu  op eracy jn ym , ja k  i  tak tyczn ym . Dane t a k ty c z n o - t e c h -  

n ic zn e  ZPDB FLZO w z a k r e s ie  param etrów  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z ­

n e j od p ow iad a ją  >rymaganiom s ta n ow isk a  dow odzen ia  ob roną  p r z e c iw lo t n ic z ą  

fr o n tu ,
5, D la  w ła ś c iw e g o  k ie ro w a n ia  ogniom  za p ew n ien ia  b e z p ie c z e ń s tw a  w ła ­

snemu lo tn ic tw u  fron tow em u o ra z  n ap row adzan ia  lo t n ic t w a  m y ś liw s k ie g o  

wymagane j e s t  au tom atyczne s p r z ę ż e n ie  zes taw u  KRAB—1 z e  s zc zeb lem  ope­

racy jnym  w o jsk  ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j ,  ZPDB FLZO,PZSK OPL ZT i  "WOZ- 

DUC1I-1M” /DUNAJEC/ WOPK, D la te g o  t e ż  n a le ż y  w o d d z ia ła c h  i  zw ią zk a ch  

ta li.tycznych  r a k ie t  w p row adzić  do u z b r o je n ia  o b ie k t  / u rzą d ze n ia /  umoż­

l iw ia j ą c y  s p r z ę ż e n ie  system ow e, pozasysteraow e i  m ię d z y s z c z e b lo w e ,

3 ,2 ,3 .  S tan  i  m o ż liw o ś c i opracow yw an ia  o ra z  p rzek a zyw a n ia  in fo r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o x / ie trzn e j p r z e z  o d d z ia ły  i  p o d o d d z ia ły  r a d io t e c h ­

n ic z n e  w o jsk  ob rony p r z e c iw lo t n ic z e j

Z go d n ie  z  planem  roz^iroju w o jsk  OPL, w la t a c h  1980-1995 j e d n o l i t y  

system  obrony p r z e c iw lo t n ic z e j  w o jsk  o p e ra c y jn y c h  ma być  zau tom atyzow a­

ny / p a tr z  z a ł ,  n r 46/. System  te n  ma być  in t e g r a ln ą  c z ę ś c ią  sk ładow ą 

p o low ego  zau tom atyzow anego system u dow odzen ia  w o jskam i /PASUiiT/ f r o n tu  

/ p a tr z  :ęa ł. n r  43/,

Do podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  na s z c z e b lu  f r o n tu  / a r ­

m ii/  wpro;m dza s i ę  od 1980 roku  now sze ty p y  RLS /PS¥P/, ja k  P-19 z apa— 

ra t\ irą  AS PD -12, P -4 0 , P - l8 ,  JAW0R-M2, PR¥-13, P I l¥ - l6 ,  BOGOTA-M, NIDA, 

o ra z  w la ta c h  o s ie m d z ie s ią ty c h  p la n u je  s i ę  ifp ro w a d z ić  s t a c j ę  r a d io l o ­

k a cy jn ą  typu  NUR, p rze zn a c zo n ą  p rz e d e  w szys tk im  d la  w ykryw an ia  c e ló w  

w ykonu jących  n a lo t y  na m ałych i  b a rd zo  m ałych  w y so k o śc ia ch . M o ż liw o ś c i 

te c h n ic zn e  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  i  ra d io w y s o k o ś c io m ie r z y  m ające b e z ­

p o ś re d n i wpływ na op racow an ie  in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  p r z e d s ta w ia  
z a łą c zn ilc  n r  52,

M o ż liw o ś c i o d d z ia łó w  i  p o d o d d z ia łó w  ra d io te c h n ic z n y c h  w o jsk  OPL 

w z a le re s ie  in fo rm acy jn ym  w o b e cn e j c h w i l i  i  p ie n / s zy c h  la t a c h  os iem ­

d z ie s ią t y c h  będą zdeterm inow ane r. Lezautomatyzowanym systemem op ra co— 

ifywania i  p rzek a zyw an ia  in fo r m a c j i  / tzw . p la n s z e to w o - fo n ic z n y  sposób  

z b ie r a n ia ,  a n a liz o w a n ia  i  u o g ó ln ia n ia  danych o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j/ .  

P ro cesy  z b ie r a n ia ,  a n a liz o w a n ia , u o g ó ln ia n ia  i  p rzek a zyw a tiia  in fo m ia -  

c j i  o s y t u a c j i  p o x v ie trzn e j na s z c z e b lu  f r o n tu  / a rm ii/  r e a liz o w a n e  będą 

do 1985 roku , na b a z io  zm odern izow anych  wozów dow odzen ia  DELFIN-3
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i  RICK1N-3A. N ie  u le ( jn l «  T ia sod n lc ze j zm ia n ie  r ó im io ż  do 1985 roku tc c l i -  

n ika  p ra c y  na RP¥ f r o n tu  / a rm ii/ .  Podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y j -  

tio^o / p a t r z  r y s .  1/ j e s t  Jednyiri z  elem entów  system u OPL, k t ó r y  o d s ta ł  

i  to  zn a c z n ie  od podsystem u o g n ia . D la te g o  t e ż ,  na s z c z e b lu  p o d o d d z ia ­

łu  i  o d d z ia łu  r a d io t e c lm ic z n e g o  o ra z  na samym s tan ow isk u  dow odzen ia  

OPL w ogn iw ach  za jm u ją cych  s i ę  b e zp o ś re d n io  c z 3m nościara i zw ią za n y ­

mi z  opracowywaniem  param etrów  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  na­

l e ż y  / p a t r z  r y s ,  5/ r o z w ią z a ć  w aktualnym  p o d sy s tem ie  ro zp o zn a n ia  

p rob lem y  w z a lc r o s ie :

-  rw ię k s z e n ia  d o k ła d n o ś c i p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z ­

n e j ;
-  z w ię k s z e n ia  d y s k r e tn o ś c i  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  b e z  z m n ie js z e n ia  

p rz*ep u stow ośc i je d n eg o  k an a łu  łą c z n o ś c i  / w y d a jn o ś c i o g n iw a / ;

-  z m n ie js z e n ia  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .

P rob lem y t e  z o s t a ł y  r o z p a t r z o n e  w o b e c n ie  is tn ie ją c y m  s p o s o b ie  p la n -
Xi/ XX/s ze to w o - fo n ic zn y ra  '  i  zm odernizowanym  s p o s o b ie  p la n s z e to w o - fo n ic zn y m

R ys. 5. P a ram etry  m a jące  wpływ na d ok ład n ość  in fo n n a c j i  o s y t u a c j i
p o w ie t r z n e j  p o d le g a ją c e j  o b rób ce  na p o s z c z e g ó ln y c h  s z c z e b la c h  
ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o

x/ P a tr z  z a łą c z n ilc  n r 53 i  5^ 

xx^ Patx’Z z a łą c z n ik  nr 57.
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Czas o p ó ź n ie n ia  in r o r m a o j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j

Sposób p la n s z o to w o - fo n ic z n y ,  jak im  o b e c n ie  dysponu jem y w w o jsk ach  

OPL, j e s t  o g ra n ic z o n y  m o ż liw o śc ia m i osób  fu n k c y jn y c h . M o ż l iw o ś c i p la n -  

s z e c is tó w  p od ob n ie  ja k  i  o p e ra to ró w  RLS /itSWP/ i  sp ik e ró w  z a le ż ą  od 

o b c ią ż e n ia  p ra cą  bo jow ą  t j ,  od l i c z b y  je d n o c z e ś n ie  p row adzonych  / ś l e ­

dzonych/ ob iek tów  p o w ie tr zn y c h . B adan ia  p rzep row ad zon e  p odczas  ćw ic zeń  

w yk a za ły , że  z e  w zrostem  l i c z b y  je d n o c z e ś n ie  d z ia ła ją c y c h  o b ie k tó w  p o ­

w ie tr z n y c h  m a la ło  tempo n a n oszen ia  meldunków zaró\m o we w sp ó łrzęd n ych  

biegunoi^ych , ja k  i  we w sp ó łrzęd n ych  p ro s to k ą tn y c h  s i a t k i  OP-6 I ,  Z a le ż -  

n o ś c i to  i l u s t r u j e  rysu n ek  6 '  ,

-czas. nanoszenia RehMo meldunku funkcji DbURisnio w ukrqdzie biequnowi^m ;
•-czas nancszenio peMqqraeldjunku przez ^)Q^szecfsłę |uQic|i ol l̂qz&nłQ w uiSiadzie

łn - usrednionij czos nanoszenia

łn
Msek]

k ys , 6, M o ż liw o ś c i p la n s z e c is tó w  w n an oszen iu  meldunków o s y t ,  pow,

2 p rzed s ta w io n eg o  na r y s ,  6 w ykresu  w yn ik a , ż e  z e  w zrostem  l i c z b y  

je d n o c z e ś n ie  d z ia ła ją c y c h  ce lów  p o w ie tr zn y c h  w z ra s ta  p r z e c ię t n y  czas  na­

n o s zen ia  melduiików . Jak ju ż  wspom niałem , na każdym SD ma m ie js c e  zd e j*

x/  P a t r z  z a łą c z n ik  n r  5^.
xjc/ Pow yższy f a k t  tłu m aczy  s i ę  ró w n ie ż  o g ra n ic zon ym i m o ż liw o śc ia m i p la n — 

s z e o is tó w  w za lc ro s ie  p o d z ie ln o ś c i  tnm gi i  p a m ię c i m e ry to jry c zn o j.
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raowanio, z b i e r a n io , opracow yivan io  i  p rzek a zyw a n ie  in í 'o r m a c j i  o ayt^ia-. 

o j i  p o w ie t r z n e j .  Każda osoba fu n k cy jn a  w o n a l l z y  s y t u a c j i  po­

w ie t r z n e j  n i e  d z ia ł a  s a m o d z ie ln ie  w i z o l a c j i ,  l e c z  w p o w ią za n iu  z  in ­

nymi fu n k cy jn ym i / o p e ra to r  R L S -p la n s z o c is ta  RPD; s p ik e r  -  r a d i o t e l e ­

g r a f i s t a ;  s p ik e r  -  p la n s z e c i s t a ; o f i c e r  o p e ra c y jn y  / a n a l iz y /  -  s p ik e r  

i t p . / .  M o ż liw o ś c i g ru p y  a n a l i z y  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z a le ż ą  ró w n ie ż  

od o b c ią ż e n ia  p ra cą  b o jow ą . Ze w zrostem  g ę s t o ś c i  n a sy c en ia  c e ló w  po­

w ie t r z n y c h  w r e j o n i e  o b s e r w a c j i  p r z e s t r z e n i  p o w ie t r z n e j  nad pasem

d z ia ła n ia  f r o n tu ,  c zas  a n a l i z y  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w z ra s ta  / r y s .  7

h ys . 7, C za s ' trw a n ia  a n a l i z y  s y t u a c j i  p o t f ie t r z n e j  z a le ż n o ś c i  od
l i c z b y  je d n o c z e ś n ie  d z ia ła ją c y c h  o b ie k tó w  p o w ie tr z n y c h  w s t r e ­
f i e  o b s e r w a c j i  p r z e s t r z e n i  p o w ie t r z n e j

W p r o c e s ie  opracow yi^an ia in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  b i e r z e  

u d z ia ł ,  na p o s z c z e g ó ln y c h  s z c z e b la c h  o r g a n iz a c y jn y c h , z e s p ó ł  osób 

fu n k cy jn y ch , Czas o p ó ź n ie n ia  w noszony p r z e z  k a żd ego  fu n k c y jn e g o  zm iany 

b o jo w o j o ra z  czas  n ie zb ę d n y  do w ykopan ia  a n a l i z y  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

w is tn ie ją c y m  s p o s o b ie  p l^ n s ze to w o —fo n ic zn ym  p r z e d s ta w ia  t a b e la  22,

x/  P a t r z  z a łą c z n ik  n r  53-
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9* Zm odernizowany sposób  p la n s zo to w o —fo n ic z n y  — osob y  lu n lccy jn e  
b io r ą c e  u d z ia ł  w p r o c e s ie  opracow yw an ia in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  
p o w ie t r z n e j ,  w warunkach n ie s to s o w a n ia  p r z e z  ŚNP z a k łó c e ń  r a ­
d iow ych  /numery osób  fu n k cy jn y ch  zgodne z  ^ ta b e lą  22/
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CoJ.GUi o J tre^ lo iiia  czasu  o p ó ź n ia n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

■w p o d sys tem ie  rozx>oznan ia r a d io lo k a c y jn e g o  n a lo iy  o c e n ić  c a łą  drog^: 

o b ie g u  in fo r m a c j i .  D okonując ocen y  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  b ra łem  pod 

uwagę w a rto iś c i czasow e u w id o czn io n e  w t a b e l i  22 o ra z  o b ie g  in fo r m a c j i  

zw ariau tow an y z g o d n ie  z  rysunkam i: S , 9 , 10 i  11, Jak: t 6vju± oż  z z a łą c z ­

n ikam i n r n r :  55 i  5^. U w z g lę d n ie n ie  w o b l ic z e n ia c h  w ym ien ionych  czasóv/ 

z  t a b e l i  22 ^ e s t  m o ż liw e  J ed y n ie  p r z y  b a rd zo  dobrym v.’y s z lŁ o len iu  o p e ra ­

to ró w , p la n s z o c is tó w  i  sp ilee rów , zesp o łów  a n a l i z y  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

na p o s z c z e g ó ln y c h  e len ien tach  i  s z c z e b la c h  dowoclzcn ia o ra z  sp raw n ie  

d z ia la jŁ ic ym  p o d sy s tem ie  łą c z n o ś c i .  D ob rze  w y s zk o lo n y  p la n s z e c is t a  w ry ­

sow u je  p o ło ż e n ie  c e lu  / o b ie k tu /  p o w ie t r z n e g o  w c z a s ie  s łu ch a n ia  meldun­

ku.

Łączn y  czas  o p ó ź n ie n ia  in fo im ia c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w p o d s y s te ­

m ie ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  p r z e d s ta w ia  ta b e la  2 3 ,

T a b e la  2 J ^

U Ogniwo op rać  
in fo r m a c j i

:=}===: == == == =====;==: == ===:=:= ======= ==== = == === == == ==== ==
O p ó źn ien ie  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p ow 'ie trzn eJ  w p od - ||

II
—fi

Ii
.-U

s y s te m ie  r o z p o z a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  /s/
o s y t u a c j i  
p o w ie t r z n e j

1
1__ sposób p la n s z . —f o n ic z . *{ zm oder. p la n s z . - f o n i c z .
i
1 f  on 1

1 k lu c z j fo n
5
j k lu c z

1 ł 2 1 _ a « - ^ i  a .
RPV i t 

1 6 i t .1 1
1
s
l

i
ł
1 + j

i
1
l

CRR J
1 *2b'^*7

1
1 *5'^*2b'*‘*7  ! *2b-^*7 1 *5-"*^2b^*71

}
1

1
I i

1

ZP i
1 *2b'*'*8

i
i
1 *2b-"'^8-^H 1 , - 1

ii
SD , . / a k t , s r ,

{
i *2b

}
l S ^ '= 2 b  I ^2b 1 S ^ * 2 b

SD o n . "A " ' 1
ł
1

T•̂ RPl/ '

SD OPL "F ” 1
1
l "^SD 0PŁ” A“

....

"̂CJRR "^SD a k t ,  ś r . v.»alki

S um aJ7y cz ny t
1 1 !t

czas  opóźn , 
in fo r m a c j i  
na s z c z e b lu  
f r o n tu

l
1
1
1
{
1

173-382
1
1
1
1
1
i

229-462 i 
1 
1 
1

121-279
1
i 219-419 
1 
j 
1

x/  Z n a c zn ik i p r z y  " t ” — o z n a c z a ją  I p ,  w t a b e l i  22,



D okładność przekazy%>rane.1 injrorniac.11 o s y t u a o j i  

p o v l e t r z n e j

P rob lem  te n  n a le ż y  r o z p a t r z e ć  v e  w sp ó łrzęd n ych  biegxm ow ych i  w s p ó ł­

rzędn ych  p ła s k ic h  x.f y  /OP—6 l/  — r y s ,  12,

^_PMNS_ZET_
P ys , i;2. D ok ładność p rzek a zyw a n e j in fo rm ac ja , w z a le ż n o ś c i  

od sposobu zob ra zow an ia

W in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  w y s tę p u ją  średn iokriradratow e b łę d y  p r z y ­

rządowe o k re ś lo n e  p r z e z  te c h n ic zn e  c h a r a k te r y s ty k i  KLS , ogn iw  zdejmoii^a- 

p ia ,  opracoviywania i  zob ra zow an ia  in fo r m a c j i .  Ś re d n ie  w a r to ś c i  b łędów  

p rzyrządow ych  RLS są podane w ta k ty c z n e —te c h n ic zn y c h  danych s t a c j i  r a ­

d io lo k a c y jn y c h , Do b łędów  p o z o s ta ły c h  ogniitf n a le żą ,:

A, ś redn iokw ad ra tow e b łę d y  zdejm ow an ia  w sp ó łrzęd n ych  p r z e z  o p e ra to ra  

RLS -  z a le ż ą  od s k a l i  w sk aźn ik a ,
ę

D, średn iokw adra tow e b łę d y  n a n ie s ie n ia  w sp ó łrzęd n ych  ce lóv f na p la n s z e t ,  

k tó ry c h  w ie lk o ś ć  o b l i c z a  s i ę  z e  w zo ru L
*1 f "  ■■■ ............- . „ - i ; ! . ,  ............................... I  .

nan

' * ^ 0nan rn a n
/18/

. 6 nan /19/
W

g d z ie :  D -  o d le g ło ś ć  do c e lu  w km



C. ¿recluiokwadratoTtfo b ł^ d y  p r z o k s z t a ic a u ia  w sp ó łrzęd n y  cli ce lów  

z bl© (jiinowyoli na p ros tok i^ tn o  o b l ic z o n o  w zoru ;

(o a
: x , y 2 \f j

/ZO/

g d z ło :  a -  d ł^ igoóó p r z e d z ia łu  w a r to ś c i  p rzyp ad k ow e j /bok ki-mdratu 
s i a t k i  OP, i t p . /  /kra/.

D. ś rod n iok w ad ra tow y  b łą d  w o zn a c zen iu  nan iiaróii /li^nnikająco z z a o k r ą g le ­

n ia  czasu  do c a ły c h  m inut/ o b l ic z a n y 'w g  w zoru :

t -  V ^   ̂ /21/
x , y  x , y  2 ^

g d z ie ;  V -  wypadkowa p ręd k o ść  c e lu  /m/s/;
x , y

A t  — p r z e d z ia ł  czasoi^y dokonan ia  n am ia r, / s/

E, V obecnym p o d sy s tem ie  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  o r ie n to w a n ia  s t a ­

c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  dokon u je  s i ę  za  pomocą b u s o l i  PAB—2 lu b  te o d o ­

l i t u ,  co d a je  nam o r ien to iira n ie  m agn etyczn e . N a tom ias t p r z y  w s z e lk ie ­

go  r o d z a ju  o b l ic z e n ia c h  i  p odczas  rea lizow ^ an ia  d z ia ła ń  b o jow ych  

p os łu gu jem y  s i ę  s ia t k ą  t o p o g r a f ic z n ą .  ¥ zw ią zk u  z  powyższym  p o p e ł­

niam y J e s z c z e  dodatkow o b łą d  p o le g a ją c y  na n ie u w z g lę d n ie n iu ,  z b i e ż ­

n o ś c i  p o łu dn ików  i  z b o c z e n ia  m agn etyczn ego  / r y s .  13/.

k y s , 13. W ystęp u jące  u c h y le n ie  m agnetyczne W' c z a s ie  o r ie n to w a n ia  RLS
/Rbv;p/
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Na p o d s ta w ie  po^-iyźszogo rysurdcu możemy s t w ie r d z i ć ,  ż e  p op e łn iam y  

b łąd  w rz e c zy w is ty m  o k r e ś la n iu  p o ło ż e n ia  o b ie k tu  p ow ie trzn e^^o , p o le^ ja - 

ją c y  na n ie u w zg lę d n ie n iu  w ie lk o ś c i  u c h y le n ia  m agn etyczn ego .

F, K o le jn ym  błędem  j e s t  p rzy jm ow an ie  o d le g ł o ś c i  p o c h y łe j  D za  o d le g ło ś ć

poziom ą. P rzy  małych w ysok ośc ia ch  b łą d  w y n ik a ją c y  z  t e g o ,  ż e  D ^  D

n ie  raa p ra k ty c zn eg o  zn a c z e n ia  i  może b yć  n ie  u w zg lęd n io n y . J e ż e l i  

jedn ak  c e l  z n a jd u je  s i ę  na d u że j w y s o k o ś c i,  to  p r z y  o l< jreślonych  od­

le g ło ś c ia c h  do c e lu  i  k ą ta ch  p o ło ż e n ia ,  b łą d  A  D może p r z y b ie r a ć  

w a r t o ś c i ,  k t ó r e  mogą d op ro i/ad z ić  do n ie p ra w id ło w e j ocen y  w ia r y g o d ­

n o ś c i in fo r m a c j i  o m ie js c u  zn a jd ow a n ia  s i ę  c e lu .  W a rto ść  te g o  b łęd u  

j e s t  o b l ic z o n a  na p o d s ta w ie  w zoru  22.

p o z .

A  D = D - H /22/

lu b  na p o d s ta w ie  i'/ykresu zgodn ego  z  rysitnlciem  1^.

itu
T  I  '  \

y'' i I ‘

Dpoi.i

hW
T T k [HkriL 'AD*2km '/(D«1km

l=20km

t e e l i lOOkiti A K 2 k m
?0km

•■..I I ■ i i t l . i u l n i i l i m  ł » i i l  » t u t  1 m i l  i l i . l L

«) 100 IW 200 WO m  AOO ?̂o

l

Uys. l4 .  Wykres w a r to ś c i  A D  w z a le ż n o ś c i  od H i  D

O gólny b łą d  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  podsystem u rozpozn a , 

n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  j e s t  w ie l lc o ś c ią  .średniokwadratow 'ą i  równa s i ę  

p ie rw ia s tk o w i kwadratowemu z  sumy -  n ie z a le ż n y c h  średn iokw adra tow ych  

błędów  każdego  elo iao iitu  p o d s y s te mu;

/23/
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Wartoi^śó b łędów  p rzy rzą d o w ych  o lc ro ś la n la  w sp ó łrzęd n ych  ce lów  podana 

j e s t  w t a b e l i  ^

T a b e la  ZU

Lp, 1 O k r e ś le n ie  b łęd u 1 W artość  b łęd u
* X, y  /Inn/

=4=

1 Uwagi

1 1 B łąd  d o w ią za n ia  t o p o g r a f i c z ,
i

i
} 0 ,0 2 -0 ,0 4

I
* llLS — cm

Z j B łąd  o r ie n to w a n ia 1 0 ,7 1 "

3 1 B łąd  pom iaru  W spó łrzędn ych ! 0 ,1  ' i1
k

9
1 B łąd  w y n ik a ją c y  z  p rzy jm ow a- 1

! i d la  11=1000 t
1 n ia  o d le g ,  p o c h y łe j  za  p o - i 0 .1 8 i D =150 km

5

j z  i  orną

1 B łąd  zde jm ow an ia  w s p ó łr z ę d , 1 i 3,1

1
1
1 ItLS. — cm

6 j B łąd  p r z e k s z t a łc a n ia  w s p ó ł- 1
! Q c; 1 d la  12 km

1 rzęd n ych 1 1 kw adratu

7
! ?1 B łąd  o zn a c ze n ia  czasu  nam iar.

1
1
I  ̂ 2 ,7

ł s i a t k i  OP 
1
j d la  V=301cm/
1 rnin. /V =

—  «  —

1
J

1
1 1 xy  

j =20 km/min.

O gó ln y  ś red n iok w ad ra tow y  b łą d  o g ó ln y  zob ra zo iyan ia  w sp ó łrzęd n ych  na 

p la n s z e c ie  UPD lu b  CRll w yn ika  z błędói>f podanych  w t a b e l i  Zk i  w ynosi 

5 ,^  km, co odpow iada praw dopodob ieństw u  u m ie js c o w ie n ia  c e lu  danym 

k w a d ra c ie  P = 0 ,5 8 . D la  p o t r z e b  aktyw nych  órodlców w a lk i  p raw dopodob ień ­

s tw o  pow inno z a w ie ra ć  s i ę  w p r z e d z ia l e  0 , 954-0 , 9 7 .

Omówiony w y ż e j sum aryczny b łą d  o g ó ln y  n ie  równa s i ę  b łę d o w i na w e j -  

ó c iu  u ży tk ow n ik a  in T o r m a c ji ,  t j .  aktyw nych  ćrodlców w a lk i ,  p on iew aż  

n ie u w zg lę d n io n y  z o s t a ł  j e s z c z e  b łą d  dynam iczny.

Ci. B łąd  d3rnaniiczny p o w s ta je  w w yn iku  o lc re ś la n ia  in lo n n a c j i  n ie  w b ieżącym  

m om encie, l e c z  w c z a s ie  p r z e s z ły m  w sku tek  j e j  o p ó ź n ie n ia  i  d y sk re tn eg o  

sposob ił przekaz;>nvania, W c e lu  w y ja ś n ie n ia ,  g d z ie  z n a jd u je  s i ę  c e l  w 

b ie żą cym  m om encie, dokon u je  s i ę  e k s t r a p o la c j i  w a r t o ś c i  w sp ó łrzęd n ych  

z opóźn ien iem  na b ie ż ą c y  moment, A w ię c  b łą d  wypadlcowy, o k r e ś la ją c y  

d ok ład n ość  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  zob ra zow a n e j u o d b io r c y ,  

b ę d z ie  ó lc reś lo n y  b łędem  ogólnym  / i  b łędem  dynamicznym
.  • w -

x/  "P od s taw y  a n a l i z y  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  na SD VRT OPK", s y g . OPK 
^ 5 V 7 1 , s . 15.
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■" \ j  ^  0^ 6 1 . xy  ^ /2k/
xy

W artość b ł^du  dynam icznego zm ien ia  s i y  w dowolnym p r z e d z ia l e  w z a l e ż ­

n o ś c i od czasu  e k s t r a p o la c j i  / o p ó ź n ie n ia ,  w y p r z e d z e n ia , d y s k r e tn o ś c i/  
i  manewrowych m o ż liw o ś c i 5iJP.

P r z y  e k s t r a p o la c j i  w sp ó łrzęd n ych  c e lu  z a c h o d z i k o n ie c zn o ś ć  uwzg^lęd- 

n ien a  błędów  o k r e ś la n ia  p r ę d lo ś c i  i  o k r e ś la n ia  w sp ó łrzęd n ych  p ła ­

sk ic h  Ponadto w c z a s ie  e k s t r a p o la c j i  c e l  może dokonać manewru

p ręd lco śc ią  i  kursem . D la te g o  t e ż  obecnym p o d sy s tem ie  ro zp o zn a n ia  r a ­

d io lo k a c y jn e g o  n ie  można o b l i c z y ć  punktu e k s t r a p o la c j i ,  l e c z  s t r e f ę  

e k s t r a p o la c j i .  E k s tr a p o la c ja  o b l ic z a n a  p r z y  obecnych  i  perspek ty ;-/ icz- 

nyoh środkach  napadu p o w ie tr zn e g o  ma ty lk p  sens d la  n iex v - ie lk ich  o d c in ­

ków • czasu  / 2 -3  m inu ty/ , j e ż e l i  czas j e s t  d łu ż s z y ,  w ię k s zo ś ć  samolotóxir 

może zm ien ić  kurs o 180 s to p n i /na p r z y k ła d  s a m o lo ty  p r z e d s ta w io n e  na 
r y s .  15/,

Ó9

Hys, 1 5 . M o ż liw o ś c i zm iany kursu  lo t u  c e lu  w c z a s ie  je d n e j  m inu ty 
w z a le ż n o ś c i  od p rę d k o ś c i

S redn iokw adratow y b łą d  e k s t r a p o la c j i  o k r e ś la  s i ę  ug  w zoru :

/25/i . - | / ( 5r' . / s ; .

e - , , -  torodiiiokwadratowy b łą d  o k r e ś le n ia  w sp ó łrzęd n ych  p ła s k ic h  
o s ta tn ie g o  pom iaru ;

^  Y — śred r.iokw adratow y b łą d  o lc re ś la n ia  p rę d k o ś c i c e lu ;  

t^  -  czas e k s t r a p o la c j i .
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R ys . l6 .  W yzn aczen ie  s t r e f y  e k s t r a p o la c j i  c e lu  p o w ie tr z n e g o

P r z y  p ra w d op od ob ień s tw ie  P=0 ,9 5 -0 ,9 7 , s t r e f a  e k s t r a p o la c j i  / b ez-m vzg lęd - 

n ie n ia  manewru kursem/ b ę d z ie  s ta n o w iła  kw adrat o boku:

= k = m / ( 5  ̂  ̂ /C / 26/ ,
xy

w k tó r e g o  środku  z n a jd u je  s i ę  punkt e k s t r a p o la c j i  / r y s .  l6 / . W ie lk o ś ć  

ś red n iok w ad ra tow ego  b łęd u  o b l ic z o n e g o  wg w zoru  25 o ra z  boku kw adratu  

s t r e f y  e k s t r a p o la c j i  o b l ic z o n e g o  wg w zoru  26 w yn os i od p ow ied n io :

a/ w obecnym s p o s o b ie  p la n s z e to w o —fo n ic zn y m , g d z ie  p ręd k ość  l o t u  c e lu  

o lc re ś la  s i ę  na p la n s z e c ie  s ta n ow isk a  dow odzen ia  / 6 '^  = 3 ,5  kra/rain/, 

Q e k s t r a p o la c j i 'd o k o n u je  s i ę  ró w n ie ż  na p la n s z e c ie  s tan ow iska  dowo­

d ze n ia  / 0^ 6 km/ — ta b e la  2 5 .^ »y
T a b e la  25

li ■
mm ̂  mm mm mmmm mm mm m m m m

1

11

¡1 s ; 1
1

¡L /k .'> / 1

120 I

/

* I 240 ¡~ 360 ^ 382 ¡̂j180

a/km/
J.

9 , 2 2  j 12, 1
---------1---------
36,8  [ 48 ,4
____J__ _

1 5 ,2  ! 2 1 ,8  I 2 3 ,1  il
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b/ M ziModortii zo^vanyiij .sposob ie i> lnnszoto i;vo-i‘o n io zu yu , ¿ ;dzio  p ryd k ość  

lo tu  c e lu  o]vr<jśJ[o .si;- ua p o d s ta u ie  W id.aźnikn ob.soi;'ivacji ok )'^żncJ 

RI..S /Ao ] ’I)/ = 2 km /riiti./ , n oks t r a p o l i ic  J i dokon tljc  ua

p lftu s z o c io  stanowi.sKn dow odzen ia  l:u\/ -  ta b e la  2 6 .

l 'a b o la  26

If“ " -----=V-: : r  = - ł - ' — II
II
II
II

/s/ 11
60 1

11
120 1

1
1

180 I
I
1

2 ko 1
1
i

279 n
II
II

ir ’ '
II 11 6,35 11 7,25 i1 8 ,4 9 ! fO ł

i ' 1 1 , 1 II
IIII

II
II

° / l a u / 11
11 11 11 1

i
II
u

il
II11 V w

1i 2 5 , il 111
2 9 ,0 111

3 't,0 1 ko
t

,0 111
k , h II

II
IIR—— = t : = fc:----- ~-łi

P r z y  p e łn e j  e k s t r a p o la c j i  n a le ż y  u w zg lęd n ić  manewr kursem i  p rę d lc o ś c ią . 

M o ż liw o ś c i manewrowe w z a k r e s ie  kursu  i  p r ę d lto s c i z o s t a ły  p rz e d s ta w io t ie  

na r y s .  15 i  1 7 .

AS (kfti)

Pys* 1 7 . V/ykres p r z y r o s tu  d r o g i  podczas manewim p r ę d k o ś c ią

W zw iązku  z powyższym , po u w zg lę d n ie n iu  maneT/ru o o lu  kursom , otrzym u­

j e  s i ę  n ie  jed n ą , l e c z  w io lo  punktów e k s t r a p o la c j i  — środlców s t r e f y  

e k s t r a j j o l a o j i , k tó r o  z n a jd u ją  s i ę  na k rzy iv e j p o d k o w ia s te j / p a tr z  r y s . l ó /  
— oliJTo.ślonej wzorem:

L = ~  V t o 3 '^o o ’ /27/



Po w prow odzon iu  na s z c z e b lu  zw ią zku  o p e ra c y jn e g o ,  z g o d n ie  z  d e c y z ją  

s z o fa  1/oJak OPL, p la u s zo tó w  w s k a l i  1 ;200000 -  p o ło ż e n ie  c e lu  można by
•JjT f

o k r o ó l i ć  8 cyP ram i  ̂ -  d ok ład n ość  w y n o s iła b y  o k o ło  6 Icm, a ś red n iok w a - 

drntoi^y b łą d  w sk azan ia  c e lu  w y n o s iłb y  o k o ło  = 1,73 T a k i d ok ła d ­

ny p o d z ia ł  j e s t  m oż liw y  do z r e a l iz o w a n ia ,  co spow odu je z w ię k s z e n ie  

d o k łe d n o ś o i o d c zy ty w a n ia  i  zo b ra zow a n ia  p o ło ż e n ia  ^NP,

Pon iew aż zo b ra zo w a n ie  we w sp ó łrzęd n ych  b iegunow ych  odpow iad a łob y  

d o k ła d n o ś c i o k r e ś la n ia  w sp ó łrzęd n ych  p r z e z  RLS /RSVP/ to  n a le ż a ło b y  na 

s tan ow isk ach  d ow od zen ia , tam g d z ie  to  j e s t  m o ż liw e , w y k o rzy s ta ć  wyno— 

śno w s k a źn ik i s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h ^ ^ ^  lu b  system  ASPD -12^ ^ / / p a t r z  
z a łą c z n ik  n r 56/ ,

J e ż e l i  dwa pierx»rszo w a r ia n ty  b y ły b y  n ie  do p r z y j ę c i a  / r e a l i z a c j i /  

na w s z y s tk ic h  SD /PD/ z e  xvzględow te c h n ic zn y c h  lu b  in n y ch , można za ­

s to sow a ć  t r z e c i ,  a m ia n o w ic ie  na każdym p la n s z e c ie  CRR n a n ie ś ć  s ia t k ę  

OP o ra z  c e n t r a ln ie  u m ie js cow ion ą  s ia t k ę  w sp ó łrzęd n ych  b iegunow ych  

/ p a t r z  z a ł ,  n r  56 i  57/. W p rzypadku  w y k o r z y s ta n ia  d ru g ie g o  w a r ia n tu , 

t j .  w skaźn ika  wynośnego lu b  ASPD^"^^/, k t ó r y  j e s t  b a rd zo  r e a ln y  do za ­

s to so w a n ia  w p o d sy s tem ie  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  OPL, b łą d  ś red n io - 

kw adratow y w skazyw an ia  c e lu  i  d ok ład n ość  o k r e ś la n ia  m ie js c a  zna jdow a­

n ia  s i ę  c e lu  b y ły b y  z b l i ż o n e  do d o k ła d n o ś c i o k r e ś la n e j  p r z e z  RLS/RSTiP/,

P rzep u s tow ość  kan a łu  p r z e s y ło w e g o

K o le jn y m i e lem en tam i, k t ó r e  r z u tu ją  na podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io ­

lo k a c y jn e g o ,  są  m o ż liw o ś c i i l o ś c io w e  in P o rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .  

Zestaw  r a d io lo k a c y jn e j  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  ob e jm u je  n a - ’ 

s tę p u ją c e  g ru p y ; w sp ó łrzęd n e  p ła s k ie  //3 i  D lu b  x  i  y / , ^^»ysokość »p r z y ­

n a le żn o ś ć  państwową i  s k ła d  g ru p y  ob iek tów  p o w ie tr z n y c h , d z ia ła ln o ś ć  

o b iek tó w  p o w ie tr zn y c h  i t p .  In fo rm a c ja  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  on racow y- 

wana sposobem  p la n s z e to w o —fon ic zn ym  i  w p r z y s z ł o ś c i  — systemem za u to ­
matyzowanym j e s t  zdeten iiinox/ana:

— d y s k r e tn o s o ią  p rzek a zyw a n ia  i i i f o r m a o j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  "t j. 

czasem , po k tórym  in fo m ia c ja  o każdym p a ra m etrze  z o s ta n ie  pono^vnie 
wznow iona

-  czasem  o b ró b k i in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  o każdym p a ra m e trz e , t j .  

czasem  potrzebnym  d la  op racow an ia  i  o b ró b k i je d n eg o  meldunku / t ^ / . ‘

x/  liy iuagałoby to  dokonan ia  pop raw k i w " I n s t r u k c j i  s p o rzą d za n ia  
i  p r z e k a zy ija n ia  meldunlvów o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j " ,
Pozyt^ayno p rób y  b y ły  wykonywane w 24 i  10 b r t  OPL*

XXX/ i ’ozyt>nvno px'óby b y ły  wykonywane w 5 p r t  w la t a c h  19 77 - 78 .
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Glówiiyni colom  p ro cesu  k ie ro w a n ia  podsystoineju in fo r m a c j i  w c z a s ie  

n a lo tu  ŚNP j e s t  za p ew n ien ie  t a k i e j  z d o ln o ś c i  p r z e p u s to w e j,  k tó r a  z a ­

b e z p ie c z y  opracow yw an ie c a łe g o  potoku  in fo r m a c j i  o c e la c h  i  zapew n i 

je g o  norm alno fu n k c jo n o w a n ie . Z d o ln ość  p rzep u s tow ą  o k r e ś la  s i ę  wg w zo -

ru  28 j n

N /28/

i  = 1

g d z ie :  t^  -  u s ta lo n a  d y s k re tn o ś ć  d la  danego pa ram etru  c e lu  i  k an a łu  / s/ ;

^4 “  w yda jn ość  fu n k c y jn e g o  zm iany b o jo w e j w z a k r e s ie  zdejm owa­
l i  n ia  / zob ra zow an ia/  i  p r z e k a z a n ia  in fo r m a c j i  w i  k a n a le  / s/ ;

n -  i l o ś ć  wykorzystyiT^anych kana łów .

W ydajność p o s z c z e g ó ln y c h  fu n k cy jn y ch  zm iany b o jo w e j w z a k r e s ie  z d e j ­

mowania / zob razow yw an ia/  i  p rzek a zyw a n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z ­

n e j za w ie ra  ta b e la  2 7 . *

T a b e la  2?^^

fT-------- r
II TII L p  ,

11
II )

II 1
II ili 1

11
II 1
II I
II 0 
II ^

i
i

ii i
II 1
II 1
u i
11 1
II 1
u 1
II 1
II 1
II 1
11 3 ł

i
II
II k  
Ii

1
1

II 1
ii (
11 5 I

1

li 6 1
1

ii
11

1
1

W ydajność ogn iw a  ¡¡ 
m e ld ,/m in, ji

fi
8 -1 0  I!

S tan ow isko  osoby  fu n k c y jn e j

O p e ra to r  WOO w za k re s ;!e  zdejmov/a- 
n ia  w sp ó łrzęd n ych  p ła s k ic h

O p e ra to r  xvskaznilca w yso k o śc i 
w z a k r e s ie  o k r e ś la n ia  w y so k o ś c i: '

a/ p r z y  dowolnym r o z k ła d z ie  ce ló iv  
w azym ucie

b/ p r z y  k ilk x i c e la c h  na jednym ^ 
azym ucie lu b  w s e k to r z e  do 90^

P la n s z e c is t a , s p ik e r

R a d io t e l e g r a f i s t a  p ra c u ją c y  
na k lu c z

R a d io t e l e g r a f i s t a  ST-35

O p era to r  WOO z a k r e s ie  zde jm o­
w an ia  c lia rak t e ry s  tyk

Żdo lność  p rzepu stow a  sposobu p la n s ze to w o —fo n ic z n e g o  w w o jsk ach  OPL 

zw ery fik ow an a  na b a z ie  5 p r t  w la t a c h  1975-1978, p r z e d s ta w ia  s i ę  n a s tę ­
p u ją co :

x/ “ Podstawy a n a l iz y  s y tu a c j i ' p o w ie t r z n e j  na SD WRT OPK", s y g . OPK
^ » 5 V T 1 ,  s .  9 8 .
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— n ie zb ęd n y  czas  na o k re -^ len ie  w sp ó łrzęd n ych  p ła s k ic h  o ra z  n ie zb ęd n y  

czas  o k re i^ len ia  > rysokoóci w yn o s i:

xy

60
10 = 6 s ;

60t  = —77 =: 15 s lu b  t  .
’ n “  'n /b /

= - ^  = 10 s ;

~ ^9 = 10 s c h a r .~

V w o jsk a ch  OPL z g o d n ie  z  ’’ I n s t r u k c ją  s p o rzą d za n ia  i  p rz ek a  zjadani a 

meldunków o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ” o b o w ią zu ją  n a s tę p u ją c e  norniy d y sk re t . 

n o ś c i  p rzek a zyw a n ia  w sp ó łrzęd n ych :

X, y  — 00 1 m in u tę ;

w yso k o śc i -  co 3 m in u ty ;

c h a r a k te r y s ty k i  00 3 m in u ty .

Z d o ln ość  p i*zepustow a o b l ic z o n a  wg w zoru  28 d la  k a żd ego  param etru  

w yn os i w ię c :

~ ^  ~ c e ló w ;

N 3 X 60
og H

= 12 c e ló w ;

' N '■
^ ^ ch a r .

= = 30 c e ló w .

O gó lną  z d o ln o ś ć  prrzepustową d e te rm in u je  N , k tó r a  je fe t  m in im alna ,
x y

a w ię c  b ę d z ie  w y n o s iła  10 ce lów /m in u tę . Możemy zatem  ^wyciągnąć w n io sek , 

że  op racow an ie  je d n eg o  param etru  wpływa na op racow an ie  d r u g ie g o ;  w ię c  

n a le ż y  j e  ro zp a try iv a ć  ja lco w s p ó łz a le ż n e .  M o ż liw o ś ć  p rzep u s tow ą  ogn iw a 

in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  p r z y  vrykorzysty ivan iu  je d n eg o  kan a łu  

ł ą c z n o ś c i ,  można o b l i c z y ć  z e  w zoru  30 i  3 1 -

g d z i o :

t^/m in ./ .
N = T"— — oelów /m in .

t
t  -  ^/m in im ./ ' i  

^2^  ' ' i

/ 3 0 /

731/

2 -  p a ra m etr , k tó r e g o 'd y s k r e tn o ś ó  j e s t  n a jw ięk s za ,
m inim .
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Na p od s ta w ie  w zoru  30 i  danych z t a b e l i  2? o ra z  o p ie r a ją c  s i^  no 

" I n s t r u k c j i  s p o rzą d za n ia  i  p rz ek a zy im n ia  meldunków o s y t u a c j i  p o w ie tr z -  

n o j* ',  k tó r a  o k r e ś la  za sad y  p rzek a zyw a n ia  od p ow ied n ich  c^up w chodzących  

w sk ła d  meldunku, możemy s p o r z ą d z ić  t a b e lę  28 o k r e ś la ją c ą  m o ż liw o ść  

podstawowego ogn iw a ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  t j .  o p e r a to r a .

T a b e la  28

Wymagania in s t in ik c y jn e

1 ,j W nowo wykrytymi c e lu  dane w s p ó ł­
rzęd n e  X ,  y ,  c h a ra k te ry s ty k a  
i  w ysokość c e lu  muszą być  p r z e -  
kozyxvane n a ty c łim ia s t po w yk ry c iu  
lu b  po ic h  zm ia n ie

j , ------------- - j - . — ----- --------------------- ---------------------------------------------------------------------- ------------------------------------------------- ----------------

2,ł 0 c e lu ,  k t ó r y  ju ż  j e s t  ś le d z o n y , 
p rzek a zyw a n ie  danych pow inno 
s i ę  odbywać:

•a/ w sp ó łrzęd n e  x ,  y  co 1 m in. 
c h a ra k te r , i  w ysokość co 
3 feiiu.

b/ w sp ó łrzęd n e  x , y  co 1 mir.,

c h a ra k te ry s ty k a  co 6 m in, 
j e ż e l i  n ie  u le g a  zm ia n ie

w ysokość co 3 m in.

:p=:
M o ż liw o ś ć  p rzep u s tow a  
ogn iw a /m e ld ./m in ./

*1 =

t .  =:

t .  =

t .  =

t .  =

39 .5  -  31 s 

lu b

31 .5  -  26 s

1 ,5 -1 ,9
lu b

1 ,9 -2 ,3

17.5 lu b  l^ f,3  s 
lu b

15, 5 -  12,6 3
3 ,h  -  h ,Z

lu b
3 ,8  -  4 ,7

15.5 -  12,6 
lu b

13.5 -  10,9 
3 ,8  -  4 ,7

lu b
^ ,3  -  5 ,5

Jak w yn ika z t a b e l i  /28/ w obecnym s p o s o b ie  p la n s z e to w o —fo n ic zn y m , 

j e ż e l i  je d e n  o p e ra to r  zd e jm u je  c a łą  in fo rm a c ję  b s y t u a c j i  p o w le t  ■'-nej, 

to  w z a le ż n o ś c i  od d y s k r e tn o ś c i j e s t  w s ta n ie  p rzek a zyw ać  pó opracow a­

n iu  od 2 do 6 ce lów  na m inutę — z ja w is k o  to  w y s tę p u je ,  gdy  n vykorzysty— 

wana j e s t  s t a c ja  u n iw e rsa ln a  tró jp om ia row a  /na p r z y k ła d  \irykorzystyw a - 

u ie  w y so k o śc io m ie rzy  jalco o d le g ło ś c io m ie r z y / .

N atom iast p r z y  w yk orzys tyw an iu  s t a c j i  w y s p e c ja liz o w a n y c h , m oż liw o ­

ś c i  p rzepu stow e ogn iw a p rz e d s ta w ia  ta b e la  29.
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T a b e le  29

Wymagania in s t r u k o y jn e

V nowo wylcrytym  c e lu  dane 
w s p ó łr z ę d n e  x ,  y  i  c lia ra lc te ry - 
s ty k a  c e lu  muszą być  p r z e k a z y ­
wane iia tyo lim ias  t  po w y k ry c iu  
lu b  po ic h  zm ia n ie

0 c e lu ,  k t ó r y  ju ż  j e s t  ś le d z o ­
n y , p rzek a zy w a n ie  danych po­
w inno s i ę  odbywać:

a/  w sp ó łrzęd n e  x ,  y  co 1 m in,

c łia ra k te ry s  ty k ę  co  3 m in.

b/ w sp ó łrzęd n e  x ,  y  co 1 m in.

c h a ra k te ry s ty k a  co 6 m in, 
j e ż e l i  n ie  u le g n ie  zm ia n ie

M oż lit iro śc i p rzep u s tow e  
ogn iw a / m e ld ./ m in ./

= 19,5 -  1 6 , 0

3,1 -  3 ,7

t ,  = 11,5 -  9 , 3

t  . =r

5,2 -  6,4

9,5 -  7,6

6,3 -  7,8

Druga osoba fu n icoy jn a  / o p e ra to r  w y s o k o ś c i/  o p ra c o w ije  w ysok ość , 

jed n ak  n ie  on d e c y d u je  w tyra wypadku o p r z e p u s to w o ś c i danego ogn iw a 

i  możemy go  n ie  u w zg lę d n ia ć . ¥  t e j  s y t u a c j i  o p e r a to r  j e s t  w s t a n ie  

p rzek a zyw ać  od 3 do 8 m eldvm ków/m inutę, n a to m ia s t  p r z y  p rzek a zyw an iu  

t y lk o  w sp ó łrzęd n ych  x ,  y -1 0  meldunków na m in u tę .

CRk w o jsk  OPL f r o n tu  może o trzym a ć  dane o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z 
n a s tę p u ją c y c h  i l o ś c i  ź r ó d e ł ;

-  z  ró2 r:v in ię tych  RPIiT „ 6

-  z  CRR a rm ii

-  z  s ą s ie d n ic h  fr o n tó w  /Mar. W o j./ -  2
-  z  RSWP B R P lo t .. 1

-  z  WOPIC /PłSD  lu b  KOPK/ «  ^

-  z  RSWP I I- r zu to x v y c h  ZT L 1
\

i

W w ię k s z o ś c i  iirypadków CRR f r o n tu  o d b ie r a  in fo r m a c ję  z 10-12 ź r ó d e ł .  

I l o ś ć  je d n o c z e ś n ie  /w n ak azan e j d y s k r o in o ś c i/  otrzym yw anych  p r z e z  CPJi 

o c e la c h  i> ow ie trzn ych  o b lic za m y  ze  wzoi*u:

CRR og " k 732/

N

'a m  ^ o trzym yim nych  p r z e z  CRR «F »  in fo r m a c j i  w je d n o s tc e
cza su ;

W  "  in fo r m a c j i  w ydanej p r z e z  jed n o  ź r ó d ło  /w yda jn ość
in fo rm a c y jn a  ogn iw a/ ;
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nk i l o ś ć  ićródoł /ogn iw /  i i r fo r m a c j i  / i l o ś ć  wy­
k o rzys tyw a n ych  kanałów  in ro i*raacy jnych/ .

CRK otrzym u j©  z k ażd ego  ogn iw a in fo rm a c y jn e g o  in fo rm a c ja  jednym 

kanałem  łą c z n o ś c i  r a d io w e j ,  w zw iązku  z czym w c ią g u  jo d n e j  m inu ty  CPR 

otrzym a malcsimum 80-120 meldunlców in fo r m a c j i  o s y t i i a c j i  p o w ie t r z n e j  

/ p a tr z  z a łą c z n ik  n r 58/, CRR p o w in ien  p r z e k a za ć  w s z y s tk ie  m eldunlci 

s i e c i  pow iadam ian ia  / p a tr z  z a łą c z n ik  n r  55/» jed n a li p ra k ty c z n i©  p r z e -  

każo  m n ie j,  gd y ż  c z ę ś ć  z  n ic h  b ę d z ie  s ta n o w ić  tzw , m eldun lii r ó im o le g łe  

I l o ś ć  moldunliów ró w n o le g ły c h  z a l e ż y  od m in im a lnego  pu łapu  s t r e f y  r o z ­

pozn an ia  r a d io lo k a c y jn e g o  o ra z  od pu łapu  d z ia ła n ia  §NP / p r z y  s t a ły c h  

param etrach  p o la  ro zp o zn a n ia  s t a c j i  r a d io lo k a o y jn y c h / . J e ś l i  s i ę  z a ło ­

ż y ,  ż e  CRR f r o n tu  o d b ie ra  dane z  10-12 ź r ó d e ł  o ra z  j e ś l i  j e s t  z o r g a n i­

zowane o ią g ł e  p o le  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  -od w y so k o śc i 500 m 

i  p r z y ję t a  zasada  p ra cy  d o o k rę żn e j k a ż d e j RLS /RP¥/, można wówczas na 

CRR o trzym ać o k o ło  dwóch t r z e c i c h  meldunliów ró w n o le g ły c h '^ '^ .  Po w y e l i ­

m inowaniu raeldunlców ró% vnoległych  i l o ś ć  p rzekazyw an ych  ce lów  p o w ie t r z ­

nych o b lic z o n y c h  wg w zoru  33 w y n ie s ie  2 7 - ^ 0 :

g d z i e :

NCRR

m

NCRR N
r z CRR m /33/

-  i l o ś ć  r ^ e c z y i i is t y c h  meldunkóif do p r z e k a za n ia  
r z  w s i e c i  p ow iadam ian ia ;

- ' i l o ś ć  meldunków ró w n o le g ły c h  w yrażon ych  w 'ułam- 
k u ,

D yslcretność p rzek a zyw an e j in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j

I l o ś ć  oe łow  ś led zo n y ch  p r z e z  RLS /RSWi?/ na dowolnym p u ła p ie  można 
o l i r e ś l i ć  wg wzoini:

 ̂ . GN
II T / 3 V

g d z i o ;

^11 — i l o ś ć  c e lów  ś led zo n y ch  na danym p u ła p ie ;

D — z a s ię g  wylcrywania RLS na danym p u ła p ie  /ra/;

— p ręd k ość  co lów  /ni/s/;

G -  g ę s to ś ć  n a lo tu  / c e la c h / s / ,

x/  Są to  moldunlci z a w ie ra ją c ©  dane o ty ch  saną^^ch c e la c h  p o w ie trzn y ch , 
xx/ Vg danych »’M odel s ic c io ^ vy " -  SzWOPL, n r  b i b l .  05413/ij,
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r r a k ty c z n io  i lo w ć  oo lów  ś le d zo n y c li p r z e z  rJL;S j e s t  n ie o g r a n ic z o n a . 

O p e ra to r , z g o d n ie  z  t a b e lą  2? j o s t  w s t a n ie  p r z e k a za ć  8 -10  c e ló w  na 

m inu tę  -  talen sama j e s t  zd o ln oćĆ  p rzek a zyw a n ia  in fo r m a c j i  z  RPW i  CRH. 

J e á l i  s i ę  p r z y jm u je ,  z g o d n ie  z z a łą c z n ik ie m  n r  hO, ś r e d n ią  i l o ś ć  -  

160 t o  z  d y s lc re tn o ś c ią  1 m in, c e le  p rzek a za n e  b y ły b y  po c z a s ie ;

N 160
D "■ N Ś -To “  mxn.t „  = /35/

g d z ie ;  t̂ ^

' N

d y s k re tn o ś ć  p rze lcazyw an e j in fo r m a c j i ;  

i l o ś ć  ś led zo n y ch  o b ie k tó w .

P r z y  t a k i e j  d y s lc re tn o ś c i w z a le ż n o ś c i  od p ręd lc o ś c i c e lu  p r z e b ę d z ie  

on d ro g ę  z g o d n ie  z  z<3Stawieniem  w t a b e l i  30 , '

T a b e la  30

IF==
II
li I l o ś ć  ŚNP

:==p=
Droga p r z e b y ta p r z e z  ŚNP /Inn/ II

II
li
II 1

L„ Pręd lcość Sn P m/s/
IiII

II
II
II

r11 200 ' I 360 1 600 1
1 830

1 1 
li

\ ii
II
IIII----

160 i1 1924.2^^0 I 3^6-4^33 1 5764.720 
_ 1 _  ________

1
1 7 9 7 * 9 9 6 (|

l i
:-=ll

Z w ię k s z e n ie  d y s k r e tn o ś o i , a tym samym z w ię k s z e n ie  z d o ln o ś c i  i n f o r ­

m a c y jn e j,  można u zysk a ć  p o p r z e z  z w ię k s z e n ie  i l o ś c i  kanałów  p r z e s y ło ­

wych- I l o ś ć  p o tr z e b n y c h  kanałów  o b lic za m y  z e  w zoru  3 ^ i

N
^k t  „  . N /36/

'D og.

160
~ 1  78 - 10/ 20 4. 16

J e ś l i  s i ę  z a ło ż y ,  że  d y s k re tn o ś ć  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  j e s t  rów - 

na je d n e j  m in u c ie   ̂ i l o ś ć  kanałów  p rzek a zyw a n ia  in fo r m a c j i  p r z y  skom­

p lik o w a n e j s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  pow inna w y n o s ić  16—2 0 , co z e  w zg lęd u  

na obecną o r g a n iz a c ję  j e s t  n ie m o ż liw e ,

W s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  prz^ jednym w skaźn iku  może p racow ać w ła ś c iw ie  

t y lk o  jed en  o p e r a to r ,  na p la n s z e ta c h  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w RPD -  dwóch 

p la n s z o c is t ó w , a w CRR -  t r z e c h  p la n s z e c is tó w ,

x/  V ć i^ ic zeu iu  "TiMOSKA-SO'’ p r z y j ę t o  w: I  r z u c ie  — 180, I I  r z u c i e - 120 
i  I I I  r z u c ie  -  100 ŚNP.

x x /  Z god n ie  z  " In s t ru lc c ją  s p o rzą d za n ia  i  p rzek a zyw a n ia  raoldunlców o 
s y t\ ia c j i  p o w ie t r z n e j* ',
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z przopjTOwadzonej a n a l i z y  w yn ik a , żo  do CUR napływa r z e c z y ^ ; iś c ie  

in fo rm a c ja  o 27-^0 c e la c h . Do p rzc lca zan io  t o j  i l o ś c i  c e ló w  z  neUcazaną 

d y s k re tn o ś c ią ^ ^  p o tr z e b a :

t.. = ^0
U

= m in, /fonem /

~ --- ^^Trr r/  = 10-8 m in. /k luczem /

k = i "  78T ió 7 ^  = S-*» /fonem /

=: 10-8 /k luczem /ho
"ic = T T W

W ykryte i  ś le d zo n e  o b ie k ty  p o w ie tr zn o  p rzeb ęd ą  \f tym c z a s ie  d ro g ę  

z g o d n ie  z  ta b e lą  31.

Tabela. 31

|p:=::
1)II V i

1 Droga p rzeby ta p rzez Sn P /Icm/
.....11

IIII
IIli

rn/s
1
1 Sposób p rzekazan ia  in fo n n a c ji
11 Fonem r

1 Kluczem
li
IłII

 ̂ .! 2^0 s !
1

30 0  S
1
1 hSO s 600 s

,r-
IIII 200 ks j 60 1i 96 120
irII
IIii__

360 1
1 87 i 108 1

1 17h
1

2 1 6

IIII
IL.^

óOO 1
1 1 hh i

_ J _.
180 1

1 -
288 360

II11
IL-.

8 3 0 1
1 199 i______ __  JL .

2 5 0
----- 1

1 39 8
F=-

500

“il

Tal-t duża o d le g ło ś ć  m ięd zy  podawanymi p o ło ż e n ia m i p o s z c z e g ó ln y c h  c©lóv/ 

/grup/ lo tn ic t\ tfa  n i e p r z y ja c i e l a  u tru d n i,  a w w ie lu  i^rypadliach nawet 

u n ie m o ż liw i p ra k ty c zn e  w yk o rzys ta n i©  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

p r z e z  aktywne ś ro d k i w a lk i OPL i  in n ych  od b io rcó w , ISTależy w ię c  dążyć  

do t e g o ,  aby d y sk re tn o ś ć  p rzek a zy ivan ia  in fo n n a c j i  w s i e c i  pow iadam ian ia  

fr o n tu  b y ła  ja k  n a jw ię k s za . Ze w zg lęd u  na obecny sposób przekazyx%’ania.^ 

na dys lcre tn ość  p rzek a zyw an e j in fo r m a c j i  ma wpływ z  je d n e j  s t r o n y ,  o k re ś ­

lon a  s y tu a c ja  p o w ie tr zn a  i  s t o p ie ń  w a żn ośc i p o s z c z e g ó ln y c h  c e ló w , z dru ­

g i e j  zaś  m o ż liw o ś c i i  ^^rymagania za in te re s o w a n y ch  od b io rców .

Z a le ż n ie  od w ażn ośc i ce lów  / tzw . s to p n ia  n io b e zp ie c z e ń s tv fa / , d la  k a żd e ­

go z  n ic h  pcw iiiria być o lc reś lon a  odpow iedn ia  d ys lc re tn ość . D la te g o  t e ż

x/ Zgodn ie  z ta b e lą  nr 2?. 
xx/ Zgodn ie  z t a b e lą  n r 2?.
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gdy  z a i a t n i e j o  koniGCzno.<ió p o le p s z e n ia  d y s k r e tn o ś c i s z c z e g ó ln ie  n i e -  

b o zp io o zn ych  c e ló w , n a le ż y  sp rn w d z ió , ja k  w p ły n ie  to  na d y sk re tn o śó  

p o z o s ta ły c h  c e ló w , o ra z  o zy  n ie  spow odu je c a łk o w ite g o  zab lok ow a n ia  ka ­

n a łu  p r z e s y ło w e g o .

S p raw dzen ia  t a k ie g o  o b e c n ie  dokon u je  s i ę  za  pomocą w zoru  nr 37 i

ÜL N,
N

og.
i=1 'D

/37/

g d z ie :  -  l i c z b a  i  c e ló w  w g ru p ie  d y s k r e tn o ó c i ;

'D, -  d y sk re tn o śó  przokazyv/an ia  in fo r m a c j i  i  ce ló i/  / g ru p y/ ;

m -  i l o ś ć  gru p  p rzekazyw an ych  c e ló w .

P rzyk ład ow e  m o ż liw o ś c i przekazyv/arie j in fo r m a c j i  z a l e ż n ie  od ważno­

ś c i  ce lów  i  moment zablokow^ania kan a łu  p r z e s y ło w e g o  p r z e d s ta w ia  ta b e ­

l a  32.
T a b e la  32

W ydaj­
n ość
ogn iw a
/m eld ,-
ra in ,/

•i'

C e l n r  1

N

/m in ./

:===i=====::-^- 
C e l n r  2

N

/m in ./

C e l n r  3

N D
/m in ,/

Czy można 
p rz e k a za ć  
V/ k a n a le  
in fo r m a c j i

:ł= = S== ____ I___ L ^ J _____

-  I
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Za podstav '^  do z e s ta w io n ia  danych w t a b e l i  32 w z ię t o  dane z ta b e ­

l i  29 o ra z  w zó r 37* Z t a b e l i  32 można w yc ią gn ą ć  n a s tę p u ją c y  w n io sek , 

że  im w ię c e j  raamy c e ló w , k tó ry c h  d y sk re tn o śó  j e s t  n in ie js z a  od 1 m in u ty , 

tym zd o ln o ś ć  p rzepu stow a  kan a łu  p r z e s y ło w e g o ’ s i ę  z m n ie js z a ,  co tia duży 

wpływ na ekonom iczne iv y k o rzy s ta n ie  obecn ego  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a -  

d io io k a o y jn eg o ,, P r z y  obecnym s p o s o b ie ,  j e ż e l i  o k r e ś le n ie  op tym a ln ych  

s t r e r  zdejm ow an ia in fo r in a o j i  i  d y s k r e tn o ś c i n ie  spow odu je o g r a n ic z e n ia  

o b ję t o ś c i  in fo r m a c j i ,  od p ow ied n io  do m ożliT irości ogn iw  op ra cow a n ia , to  

n a le ż y  zm n ie js z y ć  o gó ln ą  l i c z b ę  opracow anych  t r a s  -  p o p r z e z  zgrupow a­

n ie  c e ló w . Grupowania ce lów  w s p o s o b ie  p j| .anszetow o«fon ioznym  n a le ż y  

dokonać z pomocą od p ow ied n ich  diagram ów i  tvykresów. ¥ y k re s y  do o k r e ś le ­

n ia  czasu  d ysk re tn ośc i. i  i l o ś c i  celów^ k tó r e  n a le ż y  zgrupow ać są  p r z e d — 

stawiopxe na r y s ,  I 8 . P cdczas  grupow an ia  ce lów  n a le ż y  p a m ię ta ć , aby n ie  

u tru d n ia ło  o ro  nam p ozn an ia  zam iaru  n i e p r z y ja c i e l a  o ra z  n ie  spowodowało 

z n ie k s z t a łc e n ia  m odelu n a lo tu ,  co m ogłoby p o c ią g n ą ć  za  sobą n iev/ ia śc iw e  

dow odzen ie  aktywnym i środlcami ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j ,

ba p od s ta w ie  p rzep row a d zon e j a n a l i z y  p ro p o n u je  s i ę  o b ie g  in fo r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  p rz e d s ta w io n y  /w z a łą c z n ik u  n r 56/ . Z godn ie   ̂ z a ­

łą c zn ik ie m  n r 56 na s z c z e b lu  pu łku  r a d io te c h n ic z n e g o  /CRTi/ w z a le ż n o ś c i  

od warunlców >  przew idyi^anych  d z ia ła ń  bojovrjrch w yznacza  s i ę  2 -3  kompanio 

w lodąco  / za s a d n ic z e  ź i*ód lo  in fo r m a c j i/ ,  k t ó r e  sy tu ac j-ę  p o w ie tr z n ą  będą 

p rzek a zyw a ły  do CUR wg w sp ó łrzęd n ych  b iegunow ych lu b  w s y s te m ie  ASPD-12i 

p o z o s ta ło  kompani© r a d io te c h n ic z n e  s y tu a c ję  b'ędą p rz e k a zy w a ły  wg w sp ó ł­

rzędn ych  s i a t k i  OP-6 1 , n a to rd ias t RSWP p r p lo t  /B R P lo t/  -  wg s i a t k i  a r t y ­
l e r y j s k i e j  lu b  róv/nież wg s i a t k i  OP-6 1 .

-sa s z c z e b lu  kom panii r a d io t e c h n ic z n e j  / w io d ą c e j/  na RPD n a le ż y  W sta­

w ić  w skaźn ik  wynośuy RLS /RSUP/ lu b  u r zą d z e n ia  ASPD, z k tó r e g o  to  i n f o r ­

macja z o s ta n ie  b e zp o ś red n io  przekazyxm na p r z e z  o p e ra to r a ,  p ra c u ją c e g o
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No z Id *1 min.

R ys, W ykresy do o k r e ś la n ia  d y sk re tn o .ś c i p rzek a zy iva rych  meldunków
o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  / d la  N = 8  m eld/m in ./

pod b ezp ośred n im  nadzorem  dowódcy k om p a n ii. In fo rm a c ja  na w skaźn iku  wy- 

nośriym b y ła b y  zobrazow an a  od je d n e j  PJuS, c h o c ia ż  k o n ie c z n o ś c ią  b y ło b y  

zob ra zo w a n ie  od dwóch RLS, In fo rm a c je  otrzymyii^ane od s t a c j i  x’a d io lo k a -. 

c y jn o j  n ie  b ę d ą c e j p o d łą c z o n e j do w skaźn ika  wynośnego zo s ta n ą  z o b ra z o ­

wane na p la n s z e c io  RPD, In fo rm a c ja  zobrazow ana na p la n s z o c ie  RPD s t a ­

now i in fo r m a c ję  u z u p e łn ia ją c e  w stosunlcu do in fo r m a c j i  zobrazox>?anej 

na w skaźn iku . S y tu a c ję  p o w ie t r z n ą ,  k tó r ą  p r z e k a z u je  o p e r a to r  w skaźn ika  

na RPD, rów n o lo£ ;le  s łu ch a  p la n s z e c is t a  RPD i  CRR, ta k  w ię c  dowódca 

p o d o d d z ia łu  d o k ła d n ie  j e s t  z o r ie n to w a n y , ja k a  in fo rm a c ja  o s y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j  z o s t a ła  p rzek a za n a . N a tom ias t p r z y  w y k o rzy s ta n iu  ASPD do-
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wódca on ob i.śc io  v;s1vazn jo  c o le  do p r z e k a z a n ia  i  r ó w n ie ż  w ie ,  co jo-st 

przokazyivano na czv'ó< -̂ o d b io r c z ą  ASPU na CUJk In forrnac.ja  nanoszona 

p r z e z  p la n s z c c is t v ‘ s ta n ow i t y lk o  ogn iw o k o n t r o l i  p rzokazy;vaneJ

iiiP o r in a c ji o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  i  je d n o c z e ś n ie  k o n t r o l i  p ra c y  ope­

r a t o r a .  P rzy  w y k o rzy s ta n iu  ASPD in fo rm a c ja  przekazyxvana b y ła b y  na 

c z ę ś ć  o d b io r c z ą  r o z w in ię tą  na Crdt. O p e ra to r  w sk aźn ik a  na CKR x^i'zekazy- 

w a łb y  o d b ie ra n ą  in fo rm a c ję  b e zp o ś re d n io  z e  w skaźn ika  do p la n s z e c is t y  

na p la n s z e t  CRil wg s i a t k i  OP-6 1  lu b  wg s i a t k i  a r t y l e r y j s k i e j .  U^ysokość 

do in fo r m a c j i  wpro^vadzana b y ła b y  z g o d n ie  z  dotychczasoxvą za sa d ą .

Na s z c z e b lu  kom pan ii r a d io t e c ł iu ic z n e j  / n ie  b ę d ą c e j w iod ącą/  RPD 

pow inno być tak  samo w yposażon e, ja k  w kom pan ii w io d ą c e j z tym, że  

p rzek a zyw a n ie  z  n i e j  in fo r m a c j i  odbyi^ałoby s i ę  wg w^^spółrzędnych s i a t k i  

OP-61. In fo rm a c ja  po a n a l i z i e  na CRR b y ła b y  przekazyxi/ana b e zp o ś re d n io  

w s i e c i  pow iadam ian ia  f r o n tu  z p om in ięc iem  z e s p o łu  pow iadam ian ia  i  

r ó w n o le g le  o d b ie ra n a  p r z e z  centrum  dow odzen ia  OPL f r o n tu .

K o r z y ś c i  w y n ik a ją c e  z ^variaritu  p i’z o d s ta w io n eg o  z a łą c z n i lm  n r 3 6 , 

p r z e d s ta w ia ją  s i ę  n a s tę p u ją c o :

-  zw ię k s z e n ie  d o k ła d n o ś c i p rzek a zyw a n e j i  zob ra zow a n e j in fo r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ;

— e l im in a c ja  n ie k tó r y c h  ogn iw  b io r ą c y c h  u d z ia ł  w op racow an iu  in fo rn ia -
x/c j i :  na s z c z e b lu  k r t '" ' — p la n s z e c is t y  i  s p ik e r a ,  ría s z c z e b lu  p r f  

p la n s z e c is t ę ,  s p ik e r a  i  a n a l i z ę  z e s p o łu  p ow iad am ian ia ;

-  z m n ie js z e n ie  czasu  o p ó źn ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j

w stosunlcu do obecnego o o k o ło  5 2 -9 9  s ek . , n a tó m ia s t ś r e d n ie g o  c za ­

su o p ó źn ie n ia  -  o o k o ło  76 s ek . / p a t r z  z a łą c z n ik  n r 57/;

-  o b n iż e n ie  d o ln e j  g r a n ic y  p o la  r a d io lo k a c y jn e g o ,  zapew n ia  w in fo r m a c ję

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  aktyw ne ś ro d k i w a lk i  OPL do pu łapu  2000<«4800 m-*
¡

3n P n ie  s to s u ją  z a k łó c e ń  r a d io lo k a c y jn y c h  i  do 35004-10000 m podczas  

s to sow a n ia  z a k łó c e ń  r a d io lo k a c y jn y c h  / p a t r z  z a łą c z n ik  n r  20 do n r  37/;

-  p rzy g o to w a n ie  osób  fu n k cy jn y ch  na s z c z e b la c h  RPD i  SDOPL fr o n tu  do 

p ra cy  w zautomatyzowanym p od sys tem ie  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn o g o ;

-  zm uszanie do w ła ś c iw eg o  w y k o rzy s ta n ia  s p r z ę tu  r a d io lo k a c y jn e g o  zg o d ­

n ie  z p rzezn aczen iem  / u m ie ję tn y  w ybór w io d ą c e j RL3 i  RPK w z a le ż n o ś c i  

od spodziervanogo kierunlcu n a lo tu  Sn P / ;

-  możl^-wość w y k o rzy s ta n ia  k a ż d e j RLS i  RP¥ ja k o  w io d ą c e j z a le ż n o ś c i  

od s y tv ia c j i  i  warunków d z ia ła ń  bo jow ych .

x/ P a tr z  z a łą c z n ik  nr 56
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Obecny systcK. p le n s z o to w o - fo n l es-.ny op racow an ie  param etrów  In fo r ,n a c j i  

o o y t im o j i  p o w ie t r z n e j  n ie  zep ew n lo  w ła ś c iw e j  c l z i a ł o ln o i c i  SD OPL f r o n ­

tu , z e  K Zglvdu  na duże n iec Iok ład n oA c i i  r o z b ie ż n o ś c i  pom iędzy  p o t r z e b a ­

mi SD OPI. f r o n tu  a obecnym i m o ż liw o ś c ia m i podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io ­

lo k a c y jn e g o .  á red n iok w ad ra tow y  b łą d  w skazjn ,an ia  §NP J e s t  o o k o ło  3 r a z y  

w ię k s z y  od wjnflagancGO, d y s k ro tn o ś ć  p rzekazjn van e j  i n f o n a a c j i  J e s t  m n ie j-

przekazjnvaneJ in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie i r z T  
n o j J o s t m n ie js z a  o o k o ło  18 r a z y -  ezas  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  j e s t  

w ię k s z y  o o k o ło  6 ,5  ra z a  p r z y  p ra c y  na fo n  1 o k o ło  9 r a z y  p r z y  p ra c y  

.n a  k lu c z .  Ponadto  sposób  p la n s z o to w o - fo n ic z u y  z a b e z p ie c z a  s c e n t r a l i z o ­

wane dow od zen ie  aktywnym i środkam i w a llv i OPL od pu łapu  2300 .J.7300 rn 

p r z y  .noddźwięleowyck p rę d k o ś c ia c h  lo t u  Sk P i  n ie s to s o w a n ia  p r z e z  n ie ­

p r z y j a c i e l a  p o w ie t r z n e g o  zaJcłóoefi r a d io lo k a c y jn y c h ,  n a to m ia s t podczas  

s to s o w a n ia  z a k łó c e ń  r a d io lo k a c y jn y c h  -  od  pu łapu  5000*12000 m.

Zm odern izow any sposób  - op racow an ia  param etrów  in fo i-m a c ji  o ¡ y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j  ż ia n io js z a  n ie z n a c z n ie  w y s tę p u ją c e  d y s p r o p o r c je ,  jed n ak  w 

da lszym  c ią g u  n ie  zapew n ia  w ła ś c iw e j  d z ia ł a ln o ś c i  SD OPL fr o n tu ,  á r e d -  

n io lcw adratow y b łą d  w sk azan ia  ŹNP j e s t  w da lszym  c ią g u  o k o ło  3 r ^ z y  

w ię k s z y  od wym aganego, d y s k re tn o ś ć  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  j e s t  rów ­

n ie ż  o k o ło  6 r a z y  . a n l e j s z a , i l o ś ć  p rzek a zy w a n e j in fo r m a c j i ,  pomimo 

ż w ię k s z e n ia  j e j  w r e l a c j i  RPW -  ciÍ r' do 2 Í  meldunk.ów p r z y  w y k o rzy s ta n iu  

ASPÜ, j e s t  w da lszym  c ią g u  m n ie js za  o o k o ło  18 r a z y ,  czas  o p ó ź n ie n ia  

in fo m n a o ji  j e s t  w ię k s z y  o o k o ło  h ,5  r a za  p r z y  p ra c y  tia f o n , i  o k o ło  7 r a ­

z y  p r z y  p ra c y  na k lu c z .  Ponad to  sposób  ten  zap ew n ia  s c e n tr a l iz o w a n e  

d ow od -en io  aktyvm ym i środlcami w a lk i  OPL od p iiłapu  2000*iiS00 m n rzy  

p r ę d k o ś c ia c h  poddźw iękow ych  lo t u  ŚNP i  n ie  s to sow a n iu  zak łóceń ", n a to ­

m ia s t p odczas  s to so w a n ia  z a k łó c e ń  _  od pu łapu  3500*10000  m.

S y tu a c ja ^ p o w ie tr zn a  p r z e d s ta w io n a  na p la n s z e o ie  SD OPL f r o n tu  i  SD 

akty>,nych środków w a lk i OPL n ie_od p ow ia d a  r z e c z ia v is t o ś o i  i  j e s t  p r z e s u ­

n ię t a  w stosunlm i do r e a ln e g o  p o ło ż e n ia  w p r z e s t r z e n i  p o w ie t r z n e j  o b ie k ­

tu p o w ie t r z n e g o .  P r z e s u n ię c ie  to  z o s t a ło  p r z e d s ta w io n e  w t a b e l i  33 
/ ob ie lv t p o w ie t r z n y  n ie  iTiauowj;’u je / ,

a n s z o to w o - fo n io z n y  i  zm odern izow any .sposób op racow an ia  param etrów  

o s y t u a c j i  p o w le t í z u e j  n ie  zapew n ia  s p r z ę ż e ń  system ow ych i  p o za sys tom o - 

wyoh z e  żautom atyzowanyuii system am i In n ych  ro d za jó w  w o jsk  i  o gó lu ow o-'- 
skowych zwicj-Zkow tu k ty c zn y c ii.
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T a b e la  33

Sposób op racow an ia  

in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j

R ó żn ic a  ’i>rystępująoa pom ięd zy  rea ln ym  
p o ło żen iem  o b ie k tu  p ow ie trzn e^ jo  
a zobrazowanym  na p la n s z e c ie  SD ajetyw - 
nych ^rodlćów w a lk i /otrzym anym  z  S/R 
pow iadam ian ia  fr o n tu / ,  p r z y  r o d z a ju  
p ra c y : '/ k m /

,,, X ' I V =200 m/sr i a n s z e t , - j  o
f o n i c z .  * *"^**"’ «r^****"/**I V =360 m/s

Zmodernx- J  ̂ =200 m/s I c 'zox>rany ¡
¡ V =360 in/s

,t= -= = = = = = -= - l- = !_ = = -= — ===,

Fonicznym Kluczem

Czas o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o ŚkP

m in . max

■ye.k

13 7 ,9

3 5 ,8

mxn.

^«5,8

82 ,6

max

83,8

100,7

.Ji

._ii
■Tl

■ Tl
1^6,7 II

HI
1 5 1 , 3  ii

3 . 3 . W n i o s k i :

1, W c e lu  p o d n ie s ie n ia  e fe k ty w n o ś c i podsystem u rozpozn an ia , r a d io lo k a -  

cy jne^ jo , a 'z a ra z e m  za p ew n ien ia  środlcom ognio-cfyyi o d p o w ie d n ie j in fo r m a c j i

0 s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  wskazane b y ło b y  w p row ad zić  do l io js k  RS¥P d la  wy­

k ryw an ia  ce lów  w ykonu jących  l o t  na b a rd zo  m ałych  i  m ałych  w yso k o śc ia ch . 

Proponowaną s t a c j ę ,  k tó r ą  można by b y ło  w y k o r z y s ta ć , j e s t  s t a c ja  t^ą>u 

IJTJR, J e s t  ona o b e c n ie  w sibadiura p ra c  d o św ia d cza ln o -w d ro żen io\ iy ch  p row a­

dzonych  p r z e z  WIT i  U o ra z  Mar, W oj, O s ią g n ię t e  w y n ik i t a k ty c z n e - t e c h n i­

czne ty ch  s t a c j i  p o tw ie r d z a ją  z a ło ż e n ia  i  p la n y  zxiriązaife z dużą manewro- 

w ośc ią  i  m oż liw o śc ia m i ro zp o zn a n ia  na b a rd zo  m ałych i  m ałych xvysokośc iach ,

2, Ze w zg lęd u  na k o n ie c zn o ś ć  z m n ie js z e n ia  czasu  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i

1 zw ię k s z e n ia  j e j  d o k ła d n o śc i b y ło b y  w sk a zan e ,ab y  w s k a źn ik i RLS zna jdow a­

ł y  s i ę  na RPD kom pan ii r a d io te c h n ic z n y c h  lu b  PD' s z e fó w  OPL ró żn ych  
s z c z e b l i ,

3, Z p rzep row a d zon e j a n a l i z y  s tanu  obecn ego  i  p erspek t^n v iczn ego  w yn i­

ka p rze w a r to ś c io w a n ie  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o .  P r z e s t a je  

011 b yć  podsystemem s p e łn ia ją c y m  r o l ę  ogniwa s łu ż ą c e g o  do wproicadzanió 

alctywnych środlców do odpow iedn ich  s to p n i g o to w o ś c i b o jo w e j ,  a s t a j e  s i ę  

jodn^nn z podstawowych elem entów  m ających  w p ł^y  na efekt>Tvnośo system u 

OPL / p a tr z  w zó r 2/.
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u, Reo l i z a ć  ja  zadań  i;a d io lo k a c y jn e g o  z a b e z p ie c z o n ia  d z ia ła ń  b o jo -  , 

wych i  wynłaijaaia w stosunku do paranietrÓK in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o -  

v i c t r z ń o j  nasuw ają k la u z u lę  w y k o rzy s ta n ia  RLS i  środlcóv;^ a u to m a ty z a c ji  

o ró żn ych  włosno.*^ciach te c h n ic zn y c h , ta lc ty c zn ych  i  o p e r a c y jn o - t a k t y c z -  | 

nych . Podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  r e a l iz u j* ą c  z a b e z p ie c z e n ie  

d z i  n ła ii bojov/ych aktyw nych  środków  w a lk i  p ow in ien  wykonywać sw o je  zad a - 

n ie  trzem a sposobam i; 

a/ p la n s ze to w ym ; 

b/ wskaźnikowym ; 

c/ zautom atyzowanym .

5. P rzep row adzon a  a n a l i z a  w p u n k c ie  3 * 2 ,3 ,  w y k a za ła , źe  obecny >

p la n s z e to w o - fo n ic z i iy  i  pjx>ponowany, zm odern izow any sposób  z b io r u ,  op ra ­

cowywania i  p rzek a zyw a n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  n ie  s p e ł ­

n ia  p o t r z e b 'S D  OPL f r o n t u ,  co p r z e d s ta w ia  p o n iż s z e  z e s t a w ie n ie .

P a ram etry  in fo r m a c j i

li Ś red n i ©kwadrat owy b łą d  
ji w sk azan ia  ^NP 
1^— —— — — — — — — .
j{ D ysk re tn o ść  przekazyxva— 
j| n e j  in fo r m a c j i  o ŚNP
jł— — ------
|j I l o ś ć  przekazytiranej  
II in fo rm a c ji

P o tr z e b y  
SD OPL "F "

M o ż l iw o ś c i podsystem u 
rd zp , r / lo k .

.JI
p la n s  ze  tow o- 
f  o n ic zn e g o

zm odern izow a­
nego

1 km 

10 s

l6o ś

3 ,5

60

8-10 meld.

tr­
ezas  o p ó ź n ie n ia  i n f o r ­
m a c ji o ^NP

ir*
{{ ś red n i olewa dra t owy 
II b łą d  e k s t r a p o la c ji

60 s

1 ,8 kra

:=:f: ======

382 s -  
fonem  
kó2 s — 
k lu czem

2 3 , I kra

3,5 kra

60 s

8-10 m eld .
2^ m eld . p r z y  
tvyk, AS PD w 
r e l a c j i  RLS -  
RP17 -  CPJl

279 s -  fonem  
419 s — k lu c ze iii

11,1 km

Ponadto sposób  p la n s ze to w o  fo n ic z n y  z a b e z p ie c z a  s c e n t r a l iz o w a n e  do-* 

w od zen ie  aktywnym i środieami w a lk i  OPL od pu łapu  2300 m -  7500 m p r z y  

p rę d k o ś c ia c h  p oddźw ięk  obłych /200 m / & ^  ^  m/s/ podczas  n ie s to s o w a -  

I l ia  z a k łó c e ń  r a d io lo k a c y jn y c h  p r z e z  ¿NP, n a to m ia s t p r z y  s to sow a n iu  za ­

k łó c e ń  r a d io lo k a c y jn y c h  5000 m -  12000 m. N a tom ias t zm odern izow any spo­

sób od p ow ied n io  2000^.^ł800 i  3500+10000 m.
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6, Wymagane są  d a ls z e  zm iany w ie lk o ś c i  param etrów  in fo r m a c j i  o s y ­

t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  z b l i ż o n e  z  wymogami SD OPL s z c z e b la  o p e ra c y jn e g o

i  zautomatyzowanyTnI system am i in n ych  ro d za jó w  w o js k . O s iągn ąć  to  można 

p o p rz e z  ca łlc o w itą  a u to m a ty za c ję  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e ­

go  w o jsk  OPL s z c z e b la  o p e ra c y jn e g o .

7. Podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  p o p r z e z  u m ie ję tn e  w yk o rzy ­

s t a n ie  rod za jów  s i ł  z b ro jn y c h  i  w o js k , p o w in ien  za p ew n ić :

-  w y k ry c ie  na p o d e jś c ia c h  do l i n i i  s t y c z n o ś c i  w o js k  o ra z  c i ą g ł e  

ś le d z e n ie  Sn P nad pasom d z ia ła ń  bo jo i^ych  f r o n t u ,  a ta k że  p r z e k a ­

zyw an ie  o n ic h  in fo r m a c j i  innym rod za jom  s i ł  z b ro jn y c h  i  w o js k ;

-  c i ą g ł e  r a d io lo k a c y jn e  pol«^ \>rykrywania ŚNP 1 n ap row adzan ie  sam olo­

tów w łasn ych  na c o le  z  pasera d z ia ła ń  bo jow ych  f r o n tu ;

-  odp ow ied n ią  r u b ie ż  pow iadam ian ia  o ŚNP;

-  z a b o z p ie o z e n ie  d z ia ła ń  bo jow ych  akty\tfnych środUców OPL we w s z y s t ­

k ic h  s y tu a c ja c h , s z c z e g ó ln ie  p odczas  zmasowanego n a lo tu ;

-  zachow an ie  \>rysokiego s to p n ia  ży ii?o tn ośc i,

8 . Do ozasu  w prow adzen ia  p e łn e j  a u to m a ty z a c ji  w p o d sy s tem ie  rozpozna* 

n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  OPL s z c z e b la  o p e ra c y jn e g o  wskazane b y ło b y  wy­
k o rzy s ty w a ć  sposób  zm odern izow any,

9. Z a s tosow an ie  w zm odernizowanym  s p o s o b ie  op racow an ia  i  p rze lca zy iia -  

n ia  param etrów  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  u r z ą d z e n ia  ASPD-12 w 

p e l a c j i  RLS /HP\i/ — CRR j e s t  t y lk o  p o c zą tk iem  d łu g o fa lo w e g o  p ro cesu  

a u to m a ty za c ji w o jsk  OPL, Chcąc o s ią g n ą ć  w ie lk o ś c i ,  j a k i e  o k r e ś la ją  wy­

m agania SD OPI/ s z c z e b la  o p e ra c y jn e g o , n a le ż y  p r z y s t ą p ić  do au tom atyza­

c j i  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o ,  k tó r a  p r z y  odpow iednim  

je d n o lit y m  oprogram owaniu  — z w ię k s z y  m o ż liw o ś c i p r z e s t r z e n n e  dow odzen ia  

i  naprow adzan ia  aktywnych środków  w a lk i ,  b ez  p o t r z e b y  zw ię k s za n ia  i l o ­

ś c i  s i ł  i  środków r a d io te c h n ic z n y c h  w o jsk  OPL kosztem  w y k o rz y s ta n ia  s i ł  

i  środlców ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  M aryn a rk i ¥ o je n n e j ,  L o tn ic tw a

fro n to w e g o , W ojsk OPK o ra z  aktyw nych  środków  w a lk i OPL,
/

10, Po w prow adzen iu  a u to m a ty za c ji w w o jsk ach  OPL i s t n i e j e  m oż liw ość  

ś c i ś l e j s z e g o  w s p ó łd z ia ła n ia  środków  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o ,  punk­

tów dow odzen ia  i  s ta n o w isk  dow odzen ia  OPL W ojsk Lądowych, Obrony P ow ie­

t r z n e j  K ra ju , L o tn ic tw a  F ron tow ego  i  M ai*ynarki W o jen n e j,

Oprogram owanie i  dane ta k ty c z u o - te c h n ic z n e  p e rs p e k ty w ic zn y c h  zau tom aty­

zowanych podsystem ów r a d io lo k a c y jn y c h  pow inny odpow iadać '\fymaganiom s y ­

stemu PASIT.f i  l/OZDUCII-IM, co ju ż  c z ę ś c io w o  w yk aza ła  a n a l iz a  zau tom aty­

zowanych systemów W ojsk OPK i  W ojsk  L o tn ic z y c h  -  lo tn ic tw a  m y ś liw s k ie g o .
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.11. A u tom a ty za c ja  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  

j o s t  k o n ie c zn a , p on iew aż  w o jsk a  OPL n ie  są  w ojskam i samymi s o b ie ,  

d z i a ł a j ą  w o k r e ś lo n e j  s tru lc tu rz e  o r g a n iz a c y jn e j .

D la te g o  t o ż  n a le ż y  d la  zau tom atyzow anego podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io ­

lo k a c y jn e g o  ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  sp recy zow a ć  i  o k r e ś l i ć :

-  n a jb a r d z ie j  r a c jo n a ln ą  o r g a n iz a c ję  podsystem u r o z p o z n a n ia , odpo­

w ia d a ją c ą  poz iom ow i r o 2n>?oju s p r z ę tu  b o jow ego  o ra z  u m o ż liw ia ją c ą  

w ykonan ie  za d a n ia  b o jo w eg o ;

-  n a jb a r d z ie j  r a c jo n a ln o  m etody i  sposoby  opracow an ia  in io r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  o ra z  sp osoby  u r z ą d z e n ia  i  w yp osa żen ia  SD 

p od o d d z ia łó w  i  o d d z ia łó w  r a d io te c h n ic z n y c h ;

-  p o w ią za n ia  system ow e, pozasystem ow e i  m ię d zy s zc ze b lo w e .
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k, PROPONOWANA STRUKTURA ORGANIZACYJNA ROZPOZNANIA RADIOLOIOYCYJNEGO 

NA SZCZEBLU FRONTU PO WPROWADZENIU ZAUTOMATYZOWANFUO PODSYSTEMU 

ROZPOZN^J^IA RADIOLOłCACYJNEGO WOJSK OBRONY PRZECIWLOT'NICZEJ.

Z p rzep ro w a d zo n e j a n a l i z y  a k tu a ln ych  m o ż liw o ś c i p ln n s z e t o w o - fo n ic z -  

nego o b ie gu  in fo r m a c j i  o s y t u a ę j i  p o w ie t r z n e j ,  w yn ika  ż e  w s y s te m ie  OPL 

w y s tęp u je  ^vyraźna d y s p ro p o rc ja  pom ięd zy  m o ż liw o ś c ia m i Sn P, a m o ż liw o ­

ś c ia m i podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  o ra z  akty im yiu i środlcami 

w a lk i OPL, 0 d y s p r o p o r c j i  t e j  św ia d c zą  n ie k o r z y s tn e  w s k a źn ik i u zyskane 

z k o n f r o n t a c j i  p la n s z e to w o - fo n ic z n e g o  sposobu  o b ie g u  in fo r m a c j i  z  po ­

trzeb am i czasowym i s ta w ia n ią  zadań b o jow ych  d la  system u OPL / p a t r z  ż a ­

lą  c z p ik  n r  204.37/.
I

O czek iw anych  r e z u lt a t ó w ,  p o zw a la ją c y c h  na zn aczn e  z m n ie js z e n ie  wy­

s tę p u ją c y c h  d y s p r o p o r c j i  p om ięd zy  podsystem em  ro z p o z n a n ia , a p o d s y s te ­

mem ogn ia  p / lo t n ic z e g o , n ie  d a je  ju ż  d o s k o n a le n ie  podsystem u ro zp o zn a ­

n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  /w aktualnym  s y s te m ie  OPL/ p o p r z e z  in ten syw n e  

s z k o le n ie  na tr e n in g a c h  i  ć w ic z e n ia c h  w o js k  OPL, dokonyw an ie zm ian o r ­

g a n iz a c y jn y c h  i  u le p s z a n ie  m ie js c a  p ra c y  d la  Osób fu n k c y jn y c h  p o s z c z e -  

g ó ln y ch  s z c z e b l i  dowodzenia, o d d z ia łó w  i  p o d o d d z ia łó w  ra d io te c h n ic z n y c h , 

Z pow yższych  w zg lędów  a u to m a ty za c ja  o b ie g u  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  jeiko 

podstaw y fu n k c jon ow an ia  podsystem u dow odzen ia  w o jskam i OPL j e s t  za ga d ­

n ien iem  wymagającym ja k  n a js z y b s z e g o  r o z w ią z a n ia .

D la te g o  t e ż  c e low e  w yd a je  s i ę  r o z p a t r z e n ie  n i ż e j  w ym ien ionych  p r o b le ­

mów d o ty c zą cy ch  zau tom atyzow anego podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y j ­
nego w o jsk  OPL /ZPRR ¥0PL/:

“  o k r e ś le n ie  parametrów/ in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w ZPRR WOPL;

— o k r e ś le n ie  o gó ln y ch  z a ło ż e ń  ta k ty c z n o —'te ch n ic zn y ch  d la  ob iek tów• i___ __
w chodzących  w sk ła d  ZPRR ¥0PLj

— o lc r e ś le n ie  o g ó ln y ch  z a ło ż e ń  o r g a n iz a c y jn o —s tru k tu ra ln y c h  i  in fo rm a -  
o y jn ych  ob iek tów  ZPRR WOPL;

— sp recy zow a n ie  o gó ln y ch  z a ło ż e ń  d la  u rzą d zeń  zo b ra zo w a n ia  o ra z  w pro­

w adzan ia  i  w yprow adzan ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ;

— o k r e ś le n ie  o g ó ln y ch  z a ło ż e ń  te c h n ic zn e g o  z a b e z p ie c z e n ia  p r z e s y ła n ia  

in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  ;

— o k r e ś le n ie  o gó ln y ch  wymagań d la  p o s z c z e g ó ln y c h  ob iek tów  zau tom atyzo ­

wanego podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  OPL; ^

— o k r e ś le n ie  s t jru k tu i^  o r g a n iz a c y jn e j  zau tom atyzow anego ; podsystenm  

ro zp o zn a n ia  ra d io lo lc a c y jn e g o  na s z c z e b lu  f r o n tu ;

— o k r e ś le n ie  zak resu  oprogram ow ania EMC ZPRR ¥0PL,
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^♦.1. C J i n r a k t e r y s t y k n  paratnoti*ÓTv j . n f o r i n a o j i  o s y t u a c j i  p o w i e t r z n e j

w 2 v n n j w v h

M o ż liw o ś c i zau tom atyzow anego  o b ie g u  iiiT o rm a cJ i d a ją  s i ę  Jednoznacz­

n ie  o lu ro ś lić  za  pomocą w za jem n ej z a le ż n o ś c i  paraitietrów  in io r m a c j i  o s y ­

t u a c j i  p o w ie t r z n e j  t j , :

-  czasu  o p ó źn ie n ia  in ro im iac j i ;

-  d y s k r o tn o ś c i przekazytvo.neJ in io rm a c  j i  ;

— p rz e p u s to w o ś c i kanalóiir /ogn iw / p r z e s y ło w y c l i ;

— d o k ła d n o ś c i kanałów  /ogn iw /  p i ’z e s y ło w y c li.

Pow yższe  p a ra m etry  o b ie g u  in io r m a c j i  w z a k r e s ie  op racow an ia  i  p r z e ­

s y ła n ia  są  z a le ż n o  od m o ż liw o ś c i marnej a p a ra tu ry  / u rzą d zeń , ob iek tów /  

zau tom atyzow an e j typu ; ¥0ZDUCH-1M, DUIiAJEC, CYEEk, VEKT0k-2V; i t p .  , a 

ta k że  od m o ż liw o ś c i i  i l o ś c i  ogn iw  b io r ą c y c h  u d z ia ł  w opracox;y i;an iu  

i  p r z e s y ła n iu  in r o r m a c j i .

Czas o b ie g u  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  d la  p o s z c z e g ó ln y c h  

s z c z e b l i  d ow odzen ia  p r z e d s ta w ia  s i ę  n a s tę p u ją c o :

 ̂ x/1. Na s z c z e b lu  RPT7 *’L ” /KDB/ '  mamy p ie rw o tn ą  in fo r m a c ję  o s y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j ,  Czas o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  na tyra 

s z c z e b lu  o b lic za m y  z g o d n ie  z  rysunlciem  19 i  wzorem 3 8 .

K/R meldowania

Pys- 1 9 . O b ieg  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  w yk o rzys ta n iem  
EMC na s z c z e b lu  RP¥-L

/38/

g d z ie :  t^  -  czas  w y lc ryc ia  o b ie k tu  p r z e z  o p e ra t  o ra , u p ew n ien ie  s i ę
w c ią g u  n a s tęp n ego  o b ro tu  an ten y  RLS /RS¥P/, c z y  zauważony 
im pu ls na e łc ran ie  j e s t  od b ic iem  od o b ie k tu  / c e lu  p o w ie t r z ­
n ego/ , Czas ten  ś r e d n io  w yn os i 10 s — z a l e ż y  od ob ro tów  sy ­
stemu an ten ow ego ; '

x/  Z god n ie  z  z a łą c z n ik ie m  n r 1 s k ry p tu  0^*22 -  a u to r  p ile  d y p l.  Banach.
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V
'i i i  a -  czas  o p ó ź n ie n ia  wprowadzany p r z e z  EMC.

____

/ ś re d n io  d la  o b l ic z o ń  p rz y jm u je  s i ę  0 ,5  s/ .

T.RPW = 10 + 0 ,5  = 10,5 s

2, Na s z c z e b lu  RPW "C ” mamy p ie rw o tn ą  i  w tó rn ą  in fo r in a c ję  p s y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j .  Tak w ię c  czas  o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z ­

n e j o b l ic z o n y  z g o d n ie  z  rysunkien i 20 i  wzorem 39 w yn os i l i s .

K/R
meldowania

R ys, 20, O b ieg  in T o rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  w yk orzys tan iom  
EMC na s z c z e b lu  RP¥-c ' ,

^ °n P ¥ -o  “  '^°RPli_L *  '^EMC
RPV-C

*^°RPV-c ~ **^»5 + 0 ,5  = 11 s .

/39/

3* Na s z c z e b lu  CRR /CD OPL/ Airm ii mamy t y lk o  w tó rn ą  in fo r m a c ję  -o 

s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j , a czas J e j  o p ó ź n ie n ia  o b l ic z o n y  z g o d n ie  z  w zo­
rem ^0 i  i'ysunkiem  21 w yn os i 11,5 s .

Na s z c z e b lu  f r o n tu  mamy ró w n ie ż  do c z y n ie n ia  t y lk o  z in fo rm a c ją  

w tó rn ą , a czas j e j  o p ó źn ie n ia  o b l ic z o n y  z g o d n ie  z  rysunlciem  22 i  w zo­
rem k i  w yn os i 12,5 s .  ^

---------------------------------
X/ I r z y j ę t o  na p o d s ta w ie  danych 2 KOPK, g d z ie  o b ie g  in fo r m a c j i  w r e ­

l a c j i  rCLb — z k r t  — b r t  -  BRt w yn os i o k o ło  2—3 s ,  u zgod n ion o  z  z —cą 
s z e fa  sz tab u  2 KOPK -  p p łk , d y p l,  G rze leck jjm ,
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S/Rpowiadam iania
s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  w yk o rzys ta n iem

ii/Mt/ na s z c z e b lu  b r t

To
CRU /CD OPL/ A rm ii =  ̂ ^RPV/ ^ -"EMC ' A ® /

^CRR a rm ii

To CUR a rm ii  = + ^ »5  = 11,5 s

f r - " A

1!
ncPP-10

RPV

. n
\
aM “

pp -in 3
fiP\Y-L

/

DP-WA
8D0PL.A"

/*

IIP-20
'-C

ł

DP-ADF
SD O PLJ" ST) ak l.śr.

R ys . 22. O b ieg  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  w yk o rzys tan iem  EMC 
na s z c z e b lu  operacy jn ym

To. = To. + Tv
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Czas 12,5 s j e s t  czasem  s p e łn ia ją c y m  wym agania SD OPL /A/ -

pk t 2 ,3 .2 .  -  J e s t  on p ię c io la r o tn le  m n ie js z y  od ■wymaganego.

I l o ś ć  ogn iw  b io rą c y c h  u d z ia ł  w opracow yw an iu  i t i f o r m a c j i  o s y t u a c j i  

p o w ie t r z n e j n ie  ma -wpływu na d y s k re tn o ś ć  p rzek a zy w a n e j in fo r m a c j i .  

D ysk re tn ość  d la  ZPRR ¥OPL z o s t a ła  zdeterm inow ana  ob ro tam i system ów an­

tenowych — ś re d n io  6 o b r ./ m in u tę . 1/obec po^iryższego w yn os i ona 10 s ’.

Tako d y sk re tn o ś ć  j e s t  zgodna z wymogami SD OPL ” F" / p a t r z  w n io sek  

pk t 2 .3 .2 './ .

Z punktu wymagań SD OPL "F ” n a le ż y  d o s ta r c z y ć  w ZPRii WOPL in fo r m a c ję  

o o k o ło  l60  o b ie k ta c h  po -w ie trzn ych  / p a t r z  -  p k t 2 .‘2 . i  pk t 2 .3 ,2 ./  z
• »1

d y s k r e tn o ś c ią  10 s .

Z godn ie  z  o b ie k t  DP-40 ma p rzek a zy iva ć  w s i e c i  r a d io w e j p o w ia ­

dam ian ia  f r o n tu  in fo r m a c ję  o 6k o b ie k ta c h  p o w ie t r z n y c h . D la  zachow an ia  

zam iaru  i  ch a ra k te ru  n a lo tu  ^NP, o ra z  s p e łn ie n ia  wnioslzu 2 ,3 .2 .  n a le ż y  

zw ię k s zy ć   ̂ do 160 l i c z b ę  p rzek a zy im n ych  o b iek tó w  p o w ie tr zn y c h ,

D ok ła d n ość -p rzek a zy ifa n e j in fo im ia c j i  r a d io lo k a c y jn e j  w ZPRR ¥0PL 

z a le ż y  p rz e d e  w szys tk im  od z d o ln o ś c i  r o z r ó ż n ia n ia  sygn a łów  na e k ra n ie  

wskaźników  zdejm ow an ia w sp ó łrzęd n ych . Z d o ln ość  ta  z  k o l e i  z a le ż n a  j e s t  

od ś r e d n ic y  elcranu w skaźn ika  zob ra zow a n ia  in fo r m a c j i ,  ro zm ia rów  echa 

o d b ic ia  od c e lów  / ob iek tów /  p o w ie tr z n y c h  i  m a rk ie ra . B łąd  o k r e ś la n ia  

w sp ó łrzęd n ych  x ,  y  w yn os i ¿ 1 , 1 7  N a tom ias t ś re d n io k w a d ra tm ^  b łą d

e lc s t r a p e la c j i  p r z y  z a ło ż e n iu ,  ż e  o k r e ś le n ie  p r ę d k o ś c i l o t u  c e lu  i  

e ^ t r a p o l a o j i  dokonu je  s i ę  na w sk aźn ik u , w yn os i o d p o w ie d n ió ;
2 km /m in., = 1 ,17 km.

T a b e la  Jh

e/s/ 10 12,5 15 20 30 4o 50 60

6T o/lcm/ }  ̂ ^ I ^ 1,32 I 1 ,35 \ U h  \ 1 ,5  ¡ 1 , 6
I l i  I

' 1 , 7  ¡ 1 , 8

Vkm/ h ,8 5 , 2  I 5 , 3  ¡ 5 , ^  ¡ 5 , 6  I 6 , 0  ¡ 6 , 4  | 6 ,8  ¡ 7 , 2
____ = = ______ J________ Ję._____ 4______ J_______________________J. _____

Z pow yższego  z e s ta w ie n ia  w yn ik a , ż e  zau tom atyzow any podsystem  r o z ­

pozn an ia  r a d io lo k a c y jn e g o  typu  ” 12 ” z a b e z p ie c z a  zde jm ow an ie , p r z e k a z y ­

w an ie o ra z  zob ra zow a n ie  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z  d o k ła d n o ś c ią

x/ Konsu ltow ałem  z p łk .  Zasadą z  WITU — Z as to sow a n ie  m aszyny o pojem no­
ś c i  128 kb na s z c z e b lu  GRli
W I T  — w stępne warunki tą lc ty o z n o - te c h n ic z n e .
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7 ;b li*on ą  do (lok ład tio& c i yp recyzo iva n e j wymaganiami ob iegu  in fo r m a c j i  

/ p a tr z  pk t 2 .2  1 2 ,3 .2 / .

4 ,2 ,  O gólno z a ło ż e n ia  t e c h n ic z n o - ta k ty c z n e  d la  ob iek tów  w chodzących  

w «k ła d  ZnaiJ'/OPL

R o zp a tin iją c  p rob lem  a u to m a ty z a c ji  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  

OPL n a le ż y  zd ać  s o b ie  sp raw ę, ż e  n ie  j e s t  t o  Jedyny i  w y łą c zn y  pod­

sys tem , a je 's t  on Jednym z k i lk u  podsystem ów  w chodzących  w s k ła d  s y s t e ­

mu OP / p a t r z  r y s ,  1/.

D la te g o  t o ż  o k r e ś la ją c  o g ó ln e  z a ło ż e n ia  ta lc ty c zn b - te c h n ic zn e  będę  j e  

‘ fo rm u ło w a ł pod tak im  kątem , aby p r z y s z ło ś c io w y  podsystem  ro zp o zn a n ia  

r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  OPL m ógł być  s p r z ę g n ię t y  z  p o z o s ta ły m i zautom a­

tyzowanym i podsystem am i b e z  u szc ze rb k u  d la  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  po­

w ie t r z n e j .  O b ie k ty  te c h n ic z n e  fu n k c jo n a ln e g o  w yp osa żen ia  ZPRR ¥OPL p o ­

w in n y  zap ew n ić  e fek ty w n e  d z ia ł a n ie  zau tom atyzow anego podsystem u r o z ­

p o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o ,  p rz e zn a c zo n eg o  do z a b e z p ie c z e n ia  dow odzen ia  

b o jo w e g o , k ie ro w a n ia  ogniem  i  n ap row adzen ia  LM w c z a s ie  d z ia ła ń  b o jo ­

wych  w skom plikow anych  warunkach s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .

1, Z e s p ó ł o b ie k tó w  te c h n ic zn y c h  fu n lc c jo n a ln eg o  w yp osa żen ia  ZPRR WOPL, 

p r z e w id z ia n y  do ża s to so w a n ia  ha od p ow ied n ich  s z c z e b la c h  dow odzen ia  pod­

o d d z ia łó w  r a d io te c h n ic z n y c h ,  a r t y l e r i i  r a k ie t o w e j  s z c z e b la  fr o n to w e g o ,  

p o w in ien  zap ew n ić  dowódcom m o ż liw o ść  zau tom atyzow anego r e a l iz o w a n ia  na­

s tę p u ją c y c h  g łów n ych  fu n k c j i :

a/ o trzym yw an ie  ód n ad rzęd n ego  s ta n o w isk a  dow odzen ia  o ra z  p r z e k a z y ­

w an ie  do p o d le g ły c h  SD s fo rm a lizo w a n y ch  k r ó tk ic h  sygn a łów , komend 

i  zadań  b o jow ych  vrym agających n a tych m ias tow ego  d z ia ła n ia ;

b/ otrz^mi^nyatiie, zo b ra zo w yw a n ie , a n a liz o w a n ie ,  p rzek a zyw a n ie  i  p r z e -  
\ ‘

cho“\Aryivanie b i e ż ą c e j  in fo r m a c j i  o c e la c h  p o w ie tr z n y c h  i  sam o lo tach

w łasn ych  o ra z  su lccesy im ej in fo im ia c j i  o p e r a c y jn o - ta lc ty c z n e j o p o ­

ło ż e n iu ,  s t a n ie  i  d z ia ła n iu  i^^ojsk w łasn ych  i  n i e p r z y j a c i e l a ;

o/ u zy sk iw a n ie  danych oraz^ in fo r m a c j i  wynikoitfych p r z e l i c z e ń  i  r o z w ią ­

zań  cząs tk ow ych  o b lic z e n io w y c h  zadań  o p e ra c y jn o - ta k ty c z n y c h  do 

ocen y  s y t u a c j i  b o jo w e j i  podejm ow an ia  d e c y z j i  na u ż y c ie  i  .w ykorzy­

s t a n ie  śrbdków ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  i  z a b e z p ie c z e n ie  ic h  

d z ia ła ń  b o jow ych ;

d/ otrzjm iy^ifan ie, zob razow yw an ie  i  p rze lca zyw an ie  b ie ż  ^ych i  suIvcos>'w- 

'n y c li in fo r m a c j i  s y tu a c y jn y c h  o ra z  k r ó tk ic h  s fo rm a liz cw a n y ch  sygna­

łów i  komend w y n ik a ją c y ch  z  r e a l i z a c j i  w s p ó łd z ia ła n ia  b o jow ego  

odpow ied tilch  s z c z e b l i  d ow odzen ia  ZPRR VOPL z  punktam i dow odzen ia  

/ s tan ow iskam i dow odzen ia/  in n ych  ro d za jó w  s i l  z b ro jn y c h ;
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o/ otrzym ywanio od podlcg-^ycb SD /PD/ sul^cesyivnych in fo rm o c j i  

/GPoriTializowanycli iu©idi.uilc6v/ o rozu3 .tatac li d z ia ła i i  bo jow ycli,

2. Z e sp ó l ob iek tów  tech n iczn ych  funkc jonalnoe^o 't/yposa*enl a ZPRK 

VOPh, d z ia ła ją c y c h  av u s t a lo n e j  s tru lc tu rze  o r g a n iz a c y jn o - fu n k c jo n a ln e j  

i  in fo rm a c y jn e j p ow in ien  zapew n ió  wysoką operatywnOv4ó, o l a s ty czn o ó ó , 

c ią g ło ś ć  i  t a jn o ś ć  dowodzen ia bo jow ego  s i ła m i  i  środl^ami ro zp o zn an ia  

ra d io lo k a c y jn e g o  w różn ych  warunkach d z ia ła ń .

Powyższe wymagania powinny s i ę  w yrażać  w;
a/ z a b e z p ie c z e n iu  za sa d n ic zy c h  %v^skaźników czasow ych d la  s tan o w isk  

d ow od zen ia :
-  czas od momentu w yk ryc ia  c e lu  p o w ie trzn e g o  do momentu p rz e k a ­

za n ia  i  zob razow an ia  na SD aktywnych środlcow sekund —

p ie rw sz y  melduxiekj 2^3 sekundy meldunici k o le jn e j

-  ozas p o s ta w ie n ia  za d an ia  bo jow ego  d la  SD /PD/ b e z p o ś re d n io  

podporządkowanych — n ie  w ię k szy  n iż  10 s o p o ś re d n io  t ra n z y ­

tem -  n ie  w ię k szy  ja k  20 s ;
-  m ożliw ość  szy b k iego  przel^iazywania in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p ow ie ­

t r z n e j  z d y s lc re tn o śc ią  10 s ;
b/  m o ż liw o śc i s zy b k ie g o  p rzek azy w an ia  kom pleksow ej in fo r m a c j i  

i  fu n k c j i  dow odzen ia z jed n ego  punktu dow odzen ia  na d r u g i j  

o/ m o ż liw o śc i p rz e k a z a n ia  w s i e c i  p ow iadam ian ia  f r o n t u  o k o ło

l 60 ^NP / p a t r z  w n iosek  pkt 2 .3 .2 /  z d o k ła d n o śc ią  wg w sp ó łrz ę d ­

nych t j .  X ,  y  i  1 km / p a t r z  w n io sek  pkt 2 , 3 .2 / j  

d/ p ra c y  w wairunkacli dynam iki d z ia ła ń  bo jow ych  / g o t ,  b o j ,  n r  1/ 

lu b  j e j  p row adzen ia  w ogran iczonyin  z a k re s ie  / p ra c a  g r a f ik o w a / .

V(T warunkach p ra c y  g r a f ik o w e j  pow inna p racow ać zm n ie jszon a  i l o ś ć  

u rząd zeń  tech n iczn ych  ZPRR WOPL;

e/ zapew n ien iu  zautom atyzoxm nego i  n iezau tom atyzow anego  dow odzen ia  

s i ła m i  i  środkam i ro zp o zn an ia  r a d io lo k a c y jn e g o  — p r z e j ś c i e  z do­

w odzen ia  zautomatyzoxvanego na n ie  z autom atyzowany poxíinno n a s tą ­

p ić  MQ xí^szystkich ognixirach podsystem u bez  przerxvy xv p ra c y  PD /SD /; 

f /  z a b e z p ie c z e n iu  dw upołożon iowego rozw^iJania SD OPL ”F" z m ożliw o­

ś c ią  suleeesywnego lu b  s zy b k ie g o  p rzek azyw an ia  c a ło ś c i  in fo r m a c j i  

na ro z w in ię te  SD 0PI> *'F” , d la  z a b e z p ie c z e n ia  p rz e su n ię ć  w toku  

d z ia ła ń  jj);raz .sprawnego i  c i ą g łe g o  dow odzen ia  p o d le g ły m i siłajr-^ ; 

g/ M w yposażen iu  obiektóx^r ZPRR ¥0Pk w u rz ą d z e n ia  n iezaw odnego  u t a j ­

n ia n ia  in fo rm a c j i  i  o g ra n iczo n ego  d ostęp u  do in fo xn aae ji odpow ied ­

n ic h  grup  użytkowników .
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/

^ .3 *  o r¿ an izac^J n o ~str ia ]v tu ra ln e  i  in fo n n a c y jn e
d la  ob iektów  wchodzących w sk ła d  ZPIdi WüI’L

1. O b iek ty  tech n iczn o  ZPRU \¡OVh z a b e z p ie c z a ją c e  r e a l i z a c j ą  zadań  

bo jow ych  s i ł  i  środków ro z p o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  pow inny s p e łn ia ć  

n a s tę p u ją c e  fu n k c je :

DP -  10 ~ jak o  o b ie k t  zdejm ow ania in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  /O Z IR / ;

DP -  20 -  jak o  o b ie k t  zdejm ow ania i  u o g ó ln ia n ia  in fo r m a c j i  r a d io ­

lo k a c y jn e j  /O Z iU IR / o ra z  zo b razo w an ia  i  d o w o d z e n ia 'b o jo ­
wego /oz i  Dli/;

DP -  ¿łO -  ja k o  o b ie k t  u o g ó ln ie n ia  in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  i  do­

w odzen ia  bo jow ego  /OUIR i  DB/;

DP w 09 — Jako o b ie k t  in fo rm a c y jn o —spraw ozdaw czy /0XS/, '

2 . O b iek ty  te ch n iczn e  ZPRR WOPL odpow iedn io  do ic h  p rz e z n a c z e n ia  

i  re a liz o w a n y c h  fu n k c j i  pow inny s tan o w ić  w yposażen ie  n a s tę p u ją c y c h  

punktów dowodzen ia ;

ruchomy punlct dow odzen ia  r a d io lo k a c y jn e g o  p oste ru n k u  wykrywania
typu le ld c iego  -  RPD RP¥ '"L "  -  o b ie k t  DP -  10;

ł>/ ruchomy punkt dow odzen ia r a d io lo k a c y jn e g o  p oste ru n k u  w ykryw ania

typu c ię ż k ie g o  -  RPD RP¥ ”C” / b r t /  -  o b ie k t  DP-20 /OZ i  U IR/ i  

' /OZ i  DB/;

lu b  : ^

-  o b ie k t  DP -  10 -  OZIR;r ■
-  o b ie k t  DP «  20 -  OZ i  DB; ,

-  o b ie k t  DP -  09 -  O IS ; ' ^

c/ centrum ro zp o zn an ia  r a d io lo k a c y jn e g o  p r t  /BR t/:
-  o b ie k t  DP -  ^0 ;ł ' ^

d/ stan ow isk o  dow odzen ia  p r t  /BR t/:

-  o b ie k t  DP -  09 ;

e/ k w a te rm istrzoxvskie s tan ow isk o  dow odzen ia p r t  /B R t/ :
-  o b ie k t  DP -  09 . .

3 . O b iek ty  te ch n iczn e  ZPIdt ¥CPL -  op rócz  sp rz ę ż e ń  m ię d z y s z c z e b lo -  

wych w s t r ik t u r z e  o r g a n iz a c y jn o - fu n k c jo n a ln e j  i  in fo rm a c y jn e j ,  pow inny  

pracow ać na odpow iedn ich  e lem entach  dow odzen ia z uw zg lędn ien iem  s p r z ę -  

żen w ew n ątrzszczeb low ych  o ra z  p o z a systeinowych.

S p rz ę ż e n ia  in fo rm acy jn e  w ew n ątrzszczob low e  ZPRR pow inny zapew n iać

zautom atyzowaną wymianę s fo rm a lizo w an y ch  cy frow ych  in fo r m a c j i  s f e r y  d o -  

wodzonin bo jow ego  pom iędzy ob iek tam i w ew nętrznego xvyposażenia danego  

stan ow isk a  dow odzen ia . Ponadto pow inna być  zapew n iona jawna fo n ic z n a
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wymiana u z u p e łn ia ją c y c h  / szczegó ło w y ch /  in fo r m a c j i  i  s te ro w a n ia  s łu ż b o ­

wego, poiniv>dzy ob iek tam i i  stan ow iskam i p ra c y  fu n k cy jn y ch  danego SD. 

S p rzężen ia  in fo rm acy jn e  m iędzyszczeb low e  ZPRR pow inny zapew n ić  z a u to -   ̂

matyzowaną wymianę in fo rm a c ji  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  /D P -10 , DP-20 i  

DP-^O/, o raz  wymianę s fo rm a liz o w a n e j c y fro w e j in fo r m a c j i  w s p ó łd z ia ła ­

ją c y c h  SD. V/ymlana in fo rm a c j i  pow inna obejmować oznaczony  za k re s  d z ie - -  

d ż in  in fo rm acy jn ych  d la  p o szcze gó ln y ch  sp rzę ż e ń . Ponadto pow inna być  

zapewniona u t a jn io n a  fo n ic z n a  wymiana u z u p e łn ia ją c y c h  n ie s fo rm a liz o w a -  

nych in fo rm a c ji  d ecy zy jn y ch , sy tu a cy jn y c h  i  s p ra w o zd a w c z o -k o n tro łn y c h , 

pomiędzy o b iek tam i sp rzężon ych  SD /PD/ o ra z  jawne fo n ic z n e  s te ro w a n ie  

p ra c ą  ob iektów  ZPRR. In fo rm acy jn e  s p r z ę ż e n ia  pozasystem owo ZPRR pow in ­

ny zapew n ić zautom atyzowaną xvyraianę s fo rm a liz o w a n e j in fo r m a c j i  o s y -
V

t u a c j i  p o w ie t r z n e j,  o ra z  wymianę s fo rm a liz o w a n e j c y fro w e j in fo r m a c j i  

s f e r y  w s p ó łd z ia ła n ia  pom iędzy ob iek tam i ZPRR o k re ś lo n e g o  s z c z e b la  do­

w odzen ia , a ok reś lon ym i ob iek ta ju i innych zautom atyzowanych podsystemów  

ro zp o zn an ia  ra d io lo k a c y jn e g O  p o z o s ta ły c h  s i ł  z b ro jn y c h  i  ro d za jó w  

w o jsk , * -

4. sy stem ie  in fonnacy jnym  ZPRR k l a s y f ik a c j a  in fo r m a c j i  powinna  

u w zg lęd n ić  n a s tę p u ją c e  k r y t e r i a  p o d z ia łó w :  

a/  ze  w zg lędu  na fu n k c je  in fo rm a c y jn e :

-  d ecyzy jn e  -  o zm ianach i  d e c y z ja c h  p rz e ło ż o n e g o  o ra z  poi^ ta\tfio- 

nych zad an iach  / ro z k a z y , z a r z ą d z e n ia ,  s y g n a ły ,  i t p . / ;

-  s y tu a c y jn e  -  o p rze d m ioc ie  d z ia ła n ia  / n i e p r z y ja c ie lu  p o w ie t r z ­

nym i  naziemnym/;

-  o środkach  d z ia ła n ia  / s i ł y  i  środ lvi w ła sn e  o ra z  n ie k t ó r e  dane 

o s i ł a c h  i  środkach  w s p ó łd z ia ła ją c y c h / ;

-  o warunkach d z ia ła n ia  / t e r e n ,  pogoda i t p , / ;

-  sp raw o zd aw czo -k o n tro ln e : o r e z u lt a t a c h  d z ia ła ń  /m eldunki i t p . / ;  

b/ zo w zg lęd u  na rytm ikę p rze k azy w a n ia :

-  b ie ż ą c e  -  obe jm u jące  zachodzące  zm iany na b ie ż ą c o  /w c z a s ie  

astronom icznym / o p rzed in io c ie  z a in te re s o w a n ia /  in fo rm a c je  o w y - 

k ry c it i, ś le d z e n iu  i  d z ia ła n iu  SiiP i  L łl/ ;

-  sukoosytmo -  od p ow iad a jące  zmianom danych o p rze d m io c ie  z a in ­
te re so w a n ia , środlcach i  warunkach d z ia ła n ia  z c h w ilą  ic h  z a i s t ­

n ie n ia  lu b  p o t r z e b ie  zm ian;
c/ ze w zg lęd u  na t em iinow ość :

-  c i ą g ło  -  obe jm u jące n ieprzem vany dopływ  in fo rm a c j i  o s y t u a c j i  

p o w ie trz n e j z dużą d y s k re t n o ś c ią ;

-  piexnvszoj k o le jn o ś c i  /alarm ow e/ obe jm u jące  in fo rm a c je ,  ja k :  

dano o u d e rzen iach  jądro-wych i  p rze su w an iu  s i ę  o b łok u  p rom ie -
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n lo  tw ó r c z e g o , ja k  ró w n ie ż  o k r e ś le n ie  e t r e i '  skażeń  p ro m ie n ie  tw ór­

c zy ch  o ra z  o u ż y c iu  b ro n i ch em ic zn e j i t p . ;

«  d r u g ie j  k o le jn o ś c i  -  o be jm u jące  in T o rn ia c je , j a k :  d e c y z je  dowód­

ców, z a rz ą d z e n ia  z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  bo jow ych  i t p , ;  

zw yk łe  -  in n e  n ie  m ające z a sa d n ic z e g o  wpływu na d z i a ła n ia  w o jsk ,

5 , Każdą In fo rm a c ję  ZPRR WOPL pow inna cechować:

— szy bk o ść  z e b r a n ia ,  u o g ó ln ie n ia  / p rz e tw a rz a n ia /  i  p rzek azyw an ia  

d ecyden tow i lu b  wykonawcy w tezTuinie um oż liw ia jącym  p o d ję c i p r a w id ło ­

w e j d e c y z j i  i  p o s t a w ie n ie  r e a ln y c h  zadań  wykonawcom;

— Icompleksowość / p e łn o ść /  d la  w szech stron n ego  p ozn an ia  a k tu a ln e j  

s y t u a c j i  / s tan u /  i  podejm ow ania na t e j  p o d s taw ie  n iezbęd n ych  d e c y z j i

i  odp ow ied n iego  re ago w an ia  na zm iany zachodzące  w c z a s ie  d z ia ła ń  b o jo ­

wych ;

— optym alna s z c z e g ó ło w o ść , odpow iedn ia  d la  danego s z c z e b la  dowodze­

n ia  i  r o d z a ju  in fo r m a c j i ;

— z w ię z ło ś ć  i  p r z e j r z y s t o ś ć ,  w y ra ż a ją c a  s i ę  niezbędnym  minimirm 

znEików lu b  wzorów typowych tekstów  d la  p ok azan ia  d a n e j w iad om ośc i;

— ja s n o ś ć ,  j e d n o l i t o ś ć  i  jedn ozn aczn ość  d la  z a p ew n ien ia  w w y s ta r ­

cza jącym  s to p n iu  z ro zu m ien ia  d an e j in fo r m a c j i  p rz e z  a d re sa tó w ;

— w ia jrygodność i  d ok ład n ość  d la  z ap ew n ien ia  z g o d n o śc i in fo r m a c j i  

z  a k tu a ln ą  r z e c z y w is t o ś c ią  s ta n u  lu b  p r z e b ie g u  zd a rze ń ,

6, ZPRR p ow in ie n  zapew n ić  w ykonan ie w sposób  autom atyczny, p ó ł ­

autom atyczny i  n iezau tom atyzow any  n a s tę p u ją c y c h  f u n k c j i :

A , -  Autom atyczny:

a . O d b ió r  r a d io lo k a c y jn e j  in fo r m a c j i  od w s p ó łd z ia ła ją c y c h  w o jsk , k tó ­

r e  s ą  wyposażone w system y WOZDUCH-IM, DUNAJEC o ra z  WEKT0R-2WE,

b .  T ra sow an ie  ob iek tów  p o w ie trźn y ch ,
o . S e le k c ję  t r a s  otrzym anych z ró żn ych  ź r ó d e ł  in fo r m a c j i  /wydawanie  

t r a s y  wg prioryteto\i^ego RP¥ u s ta lo n e g o  zg o d n ie  z je g o  danymi tak ­

ty czn e -te ch n ic zn y m i i  k u rsu  c e lu ,  a  dane z p o z o s ta ły c h  RPW są  jak o  

u z u p e łn ia ją c e  lu b  zaoho^wane w p am ięc i EMC,

d . O b l ic z a n ie  param etrów  l Q ^  c e lu  / s z y b k o ś c i , - manewr i t p , / ,

e . E k s t r a p o la c ję  ^współrzędnych na czas  p rze k a z a n ia  ic h  w szystk im  od­

b io rcom , z d y s k re tn o ś c ią  tp  s / t y lk o  d la  ce lów  n ie  m anew rujących/.

f .  Wydawanie opracowywanej in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z dy— 

s k ro tn o ś c ią  10 s w s z y s tk ie  odbiorcom ,

g .  R e je s t ro w a n ie  w chodzące j i  vrychodzącej in f o im a c j i .

D ,— Pó łau tom atyczn y :

a . Funkcje  od a do c wym ieniono w punk o ie  " A " , j e ś l i  z  j a k i ś  p rzy czy n  

n ie  s ą  one re a liz o w a n e  au tom atyczn ie .
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p0 ĵ 0i^gowa.nio do 10 c 0Xów siiinolotów s to su jący ch . zo.k.łóconi&* 

o. Dowodzenie RP\iT, z k tó ry c h  z b ie ra n a  J e s t  in fo rm a c ja ,

d . R o z d z ia ł  ob iek tów  pom iędzy KPW, w wypadku ic h  p r z e c ią ż e n ia  p ra c ą  

bo jow ą .
e . S te ro w an ie  w ysok ośc iom io rzam i, tak  żeby  vrydawały w ysokość z żądaną

d y sk re tn o śc ią  /n.oi*malnie co 30  ̂ a  d ia  oe iów  m anewrujących oo

20 s / .

C, -  N iezautom at^zow any :

a . O d b ió r in fo r m a c j i  na p la n s z e c ie  z r a d io w e j s i e c i  p ow iad am ian ia .

b .  O d b ió r t e le fo n ic z n y  danych o g o to w o śc i RPW/RSWP, RL*S/. 

o. S ta w ia n ie  zadań  bo jow ych ,
d . Przy jm ow anie i  p rzek azyw an ie  danych s ta ty s ty c z n y c h  i  spraw ozdaw ­

czych .

O gólne z a ło ż e n ia  d la  u rząd ze ń  zo b ra zo w a n ia ^ o ra z  ‘w p£cwadzania^  

i  w yprow adzan ia in fo rm a c j i  c _^ s^ tu ac ji

1, S tosow an ie  do p rz e z n a c z e n ia  p o sz c ze g ó ln y c h  ob iek tów  ZPRR i  z a ­

k re su  zabezp ieczan ych  p rz e z  n ie  zadań  dow odzen ia  b o jo w e g o , o b ie k ty  to  

powinny być  wyposażone w stosow ne u rz ą d z e n ia  zo b razo w an ia  o ra z  wprowa­

d za n ia  i  w yprow adzan ia in fo r m a c j i :

— w sk a ź n ik i panoram ic2mo—sy n te ty czn e  /WPS/ • '  z w s p ó łp ra c u ją c ą  k la w ia ­

tu rą  /K/ i  m anipu latorem  kulowym /MK/;

— w skaźn ik  pom iaru w ysok ośc i /¥PW/ z w s p ó łp ra c u ją c ą  k la w ia t u r ą  i  ma­

n ip u la to rem  kulowym ;

— t a b l i c e  e le k t ro n ic z n e  /TE/ j

— m on itory  ekranowe /ME/ z w s p ó łp ra c u ją c ą  k la w ia t u r ą ;

— d a le k o p is y  — d ru k a rk i /D/;

— ze g a ry  cy frow e  /ZC / ;

— p la n s z e t  s y t u a c j i  p o w ie t rz n e j do p ra c y  w niezautom atyzcwanym  pod­

sy stem ie  ro z p o zn a n ia ,

x/ Zgodn ie  z " In s t r u k c ją  sp o rz ą d z a n ia  i  p rzek azy w an ia  meldunków o sy ­
t u a c j i  p o w ie t r z n e j"  w w o jsk ach  OPL w ysokość pow inna być  p rze k a z y ­
wana co t r z e c i  m eldunek.

xx/  Wskazane b y ło b y  w yk o rzystać  w sk aźn ik  o ś re d n ic y  o d p o w ia d a ją c e j
w skaźn ikow i zamontowanemu w u rz ą d z e n ia  WOZDUCH—IM, co d a ło b y  z d o l ­
ność  ro z ró ż n ie n ia  p ła s k ic h  w sp ó łrzęd n ych :

“ x  = = 1 , 1 7  km /2,3<» km/

“ y  = km / a .S ^ k m /

g d z i e :
Uo — prom ień zob razow an ia  w skaźn ik a  300 /6 0 0  km/,

9x , y s 2 - 5 1 2  i l o ś c i  k o m b in ac ji zakodow ania w spó łrzędn ych  x  i  y 
c a łe g o  p o la  ek ranu ,
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Wymienione urządssen ia pow inny być  zu n if ik o w a n e  w a s p e k c ie  ic h  

z a s to so w a n ia  w różn ych  o b ie k ta c h  ZPRR,

p ow in ien  zapew n ić  in d y w id u a l«
no zo b razo w an ie  na danym s tan ow isk u  p ra c y  b ie ż ą c y c h  in fo r m a c j i  o s y ­

t u a c j i  p o w ie t r z n e j i  sukcesywnych in fo r m a c j i ,  Jak ró w n ie ż  ic h  zdejm o­

w an ie  i  p rzek azyw an ie  za  pomocą k la w ia tu ry  i  m a n ip u la to ra  ku low ego ,
WPS p ow in ien  u m o ż liw ić :

1, Z ob razow an ie  a n a lo g o w e j in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  z w y jś ć  o d le g lo -  

ś c io m ie rz y  r a d io lo k a c y jn y c h  łą c z n ie  z p rz y n a le ż n o ś c ią  i  sk ładem ,

2, O d d z ie ln e  lu b  jed n oczesn e  zo b razo w an ie  in fo r m a c j i  an a lo go w e j z 

RSWP /b iegunow y ulcład w sp ó łrzęd n ych /  o ra z  in fo r m a c j i  s y n te ty c z n e j  

p och o d zące j z r e a l i z a c j i  odp ow ied n iego  program u EMC / p ro s to k ą tn y  

u k ła d  w sp ó łrz ęd n y c h / ,

3 , In ic jo w a n ie  ś le d z e n ia  obserwowanych obiektów^ p o w ie trzn y c h , au to ­

m atyczne 'ś le d z e n ie  /h an ik oś led zen ic/ , o k r e ś la n ie  i  p rzek azyw an ie  

b ie ż ą c y c h  w sp ó łrzęd n ych  i  numerów ś led zon y ch  o b iek tó w , o ra z  p ó ł -
. au tom atyczną k o n t ro lę  p ro c e su  ś le d z e n ia .

k » E k s t r a p o la c ję  i  zo b razo w an ie  p ro gn o zy  t r a s y  l o t u - c e lu  z g o d n ie  

z danym czasem .
' ■ • ^

5 . Z ob razo w an ie :

-  m ie js c  r o z w in ię c ia  RPW /RSWP/; w s p ó łd z ia ła ją c y c h  PD /SD/j ’
-  s i a t k i  OP -  6 l z aktualnym  kodem;

-  z a s ię g ó w  w ykryw an ia  na H = 100, 300, 500, 1000 ra;
- " l i n i i  s t y c z n o ś c i 'w o js k ;

-  sek torów  /pasów/ z a sa d n ic z e g o  k ie ru n k u  ro z p o z n a n ia ;

-  punktów o r ie n ta c y jn y c h  / to p o g ra f ic z n y o h / ;
> — k o ry t a r z y  p rz e lo tó w  w ła sn ego  lo t n ic t w a ;

-  w ła sn ych  l o t n i s k ,  s t r e f  k ró tk o t rw a łe g o  wyozekiwand.a /SK¥/, 

s t r o f  dyżu row an ia  i  p a t r o lo w a n ia ;

-  m ie js c  r o z w in ię c ia  dywizJonó\^ / b a t e r i i /  ogn iow ych ;
-  w yk rytych  lo t n i s k  SliP;

-  l i n i i  p e le n g u  z a k łó c e ń  i  rad ion am ia rów ,

6 . Wybór ź r ó d ła  in fo r m a c j i  z g o d n ie  z odpow iednim i sp rzęż en iam i o b ie k tu  

/w ew n ątrzszozeb low ym i, m iędzy szczeb low ym i i  pc *sys temowymi/,

7. Wybór ź r ó d ła  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  k tó re  b y ło b y  w io ­
dącym.
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8. S te ro w an ie  p ra c ą  o d le g ło ś o io m ie r z y  / w łą c z a n ie ,  w y łą c z a n ie ,  za p y ­

ta n ie  NRZ i t p , /  -  p ra c a  w warunlcach z a g ro iie n ia  u ż y c ia  p rz e z  ŚNP 

r a k ie t  p / ra d io lo k a o y jn y c h  i  b ro n i ją d r o w e j.

9 . Różne sposoby  i  z a k re sy  zo b ra zo w an ia  in fo r m a c j i  ana logow ych  i  cy ­

frow ych :

-  z a k re s  zo b ra zo w an ia : 50 , 100, 200, 300, UOO i  600 km;

-  sposoby  zo b razo w an ia : d ook rężn e , sek to row e  p r z e s u n ię c ie  punktu  

s t a n ia  w dow olne m ie js c e  e k ran u / , p ie r ś c ie n io w e  / o p ó ź n ie n ie  p ły n ­

ne od O do 500 km/, p ie r ś c ie n io w o -s e k to ro w e «

10, Elcsponowanie in fo r m a c j i :  łą c z n e  i  r o z d z ie lc z e ,  wg ró żn y ch  p o d z ia ­

łów s e l e k c j i  in fo r m a c j i  /np, s y t u a c ja  p o w ie t r z n a , s t r e f y  wykrywa­
n ia  + s y tu a c ja  p o w ie trz n a  i t p . / .

11. Różne sposoby  w y ś w ie t la n ia  danych:

-  zn ak i g r a f ic z n e :  punkt, Icrzyżyk, k ó łk o , k w a d ra t , k re sk a  p ionow a  

i  poziom a, x ,  y  i t p . ;

-  g r a d a c ja  ja s n o ś c i ;

-  e le k t ro n ic z n e :  m igotanie/ znaków i  numerów z różnym i c z ę s t o t l i ­

w o śc iam i, w ek to r k ie ru n k u  i  p rę d k o ś c i ŚNP,

p ow in ie n  zapew n ić  in d y w id u a ln e  z o b ra ­
zow anie na danym stan ow isk u  p ra c y  b ie ż ą c y c h  in fo r m a c j i  i  w sp ó łrz ę d n e j  

"w ysokość” ob iek tów  p o w ie trzn y c h , o ra z  d ow iązan i©  j e j  do c y fro w e j i n ­
fo r m a c ji  o .p o ło ż e n iu  tych  ob iek tów .

Wskaźniki p ow in ien  u m o ż liw ić ; '

— zob razow an ie  in fo r m a c j i  an a lo go w e j u zy sk an e j z w y jś ć  w y sok o śc io m ie -  

r z y  r a d io lo k a c y jn y c h  w z a k r e s ie  Q *  6U km z d y s k re tn o ś c ią  p rze k a z y ­
w anej w ysok ośc i 250 m;

** pó łau tom atyczny  pom iar w ysok ośc i w skazanego o b ie k tu  p o w ie trzn e g o  

i  autom atyczne p r z e s ła n ie  wyniku w kom p le tn e j in fo r m a c j i  c y fro w e j  
o w spó łrzędn ych  o b ie k tu ;

— zobrazow an ie  na w skaźn iku  in fo r m a c j i  d o ty c z ą c e j w y sok o śc i o b ie k tu ;

— s te ro w a n ie  p ra c ą  w ysok ośc iom ierza  / w łą c z a n ie ,  w y łą c z a n ie  obrotów  
i t p , / ;

— p ra c e  w warunkach z a g ro ż e n ia  u ż y c ia  p rz e z  Sn P r a k ie t  p / ra d io lo k a — 

oyjw ych i  b ro n i ją d ro w e j,

powinna zapew n ić  zarówno in d y w id u a ln e ,  
ja k  i  ogó ln od ostęp n e  zob razow an ie  in fo i*m a c ji w u ję c iu  tabelax*ycZnym , 

z a w ie r a ją c e  b ie ż ą c e  i  olcresowo zmienne dane z różn ych  d z ie d z in  in ­
fo rm acy jnych .
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T a b l ic a  powinna uuuoiŁliwić:

— autom atyczne w y ś w ie t la n ie  w w ie rs z a c h  i  kolum nach t a b e l i 'c y f r

/ a  tak że  l i t e r /  w porządk u  określonym  w zorcam i s fo rm a lizo w an y ch  in ­

fo r m a c j i  ta b e la ry c z n y c h , n ap ły w a ją c y c h  b ie ż ą c o ,  lu b  sukcesyw n ie  

w z g lę d n ie  s e le k ty w n ie  wyprowadzanych z p am ięc i J£MC p rz e z  fu n k c y j­

nych p ra c u ją c y c h  p rz y  WPS;

— au tom atyczną , b ie ż ą c ą  i  ok resow ą zm ianę n ie k tó ry c h  w a r to ś c i  /danych/  

a k t u a ln ie  w y ś w ie t la n e j  in fo r m a c j i  w danym w ie r s z u  /np, i l o ś ć  d z ia ­

ła ją c y c h  ce lów  p o w ie trzn y c h , na ja k ic h  p u łap ach  i  w jak im  s k ła d z ie ,  

z  te go  sam olotów  s to s u ją c y c h  z a k łó c e n ia  i t p . / ;

— autom atyczne lu b  s te row an e  p rze su w an ie  w y św ie t lo n y ch  danych w sz y s t ­

k ic h  w ie r s z y  w g ó r ę ,  w d ó ł  w z a le ż n o ś c i  od nap ływ u nowych in fo rm a ­

c j i .
Wymiary t a b l i c ,  ic h  o b ję to ś ć  in fo rm a c y jn a , pow inny być u s ta lo n e  na 

e t a p ie  opracow yw ania w yp o sażen ia  k a b in y  -  nadw ozia  samochodowego, 

w któi*ym b ę d z ie  z a in s ta lo w a n y  o b ie k t .

d . M o n ito r  ekranowy z  w s p ó łp ra c u ją c ą  k la w ia t u r ą  p ow in ien  zapew n ić  

w yprow adzen ie  i  zo b ra zo w an ie  in fo r m a c j i  z a p isa n y c h  w p am ięc i EMC o ra z  

w prow adzan ie  danych i  opracow yw an ie  wyników w y lic z e ń  / k a lk u la c j i / ,  

ja k  ró w n ie ż  o b lic z e n io w y c h  problem ów zadań  bo jow ych .

ME p o w in ie n  za p ew n ić :

— zo b razo w an ie  sy m bo li a lfan u m eryczn ych  c y f r  ła c iń s k ic h  i  rzym - . 

s k lc h ,  l i t e r  a l f a b e t u  ła c iń s k ie g o  i  r o s y js k ie g o  /m ałe i  duże l i ­

t e r y / ,  o ra z  znaków p rzystankow ych  w y n ik a ją cy ch  z meldunków b  sy ­

t u a c j i  p o w ie t r z n e j / u z u p e łn ia ją c y c h / , o p rzed iu ioo id  i  środkach  

d z i a ła n i a ,  ja k  ró iim ież z d z i a ł a ln o ś c i  b o jo w e j ;

— w yprow adzen ie  z a p is a n e j  w p am ięc i EMC o ra z  in d y w id u a ln e  z o b ra z o ­

w an ie  t r e ś c i  oznaczonego  numeru in fo r m a c j i  lu b  w y se lek c jo n o w an e j 

g ru p y  in fo r m a c j i  z o k r e ś lo n e j  d z ie d z in y  in fo r m a c y jn e j ;

— in ic jo w a n ie  u ruch om ien ia  o k re ś lo n e g o  program u EMC, zo b razow an ie  

żądań  EMC o dane w e jś c io w e  do p rogram u, w sk azan ie  s t a ły c h  danych  

za p isa n y ch  w p am ięc i i  w prow adzen ie  danych zm iennych do p rogram u, 

ś le d z e n ie  p rz e tw a rz a n ia  danych o ra z  zo b razow an ie  t r e ś c i  wyniku  

w y lic z e n ia  / k a lk u l a c j i / ;

— p e r c e p c ję  w y św ie t lan y c h  na ek i*aa ie  in fo r m a c j i ,  z a p e w n ia ją c  ic h  

c z y te ln o ść  i  jedn ozn aczn e  z ro zu m ie n ie , p rz y  ic h  o d c z y c ie  na in ­

dywidualnym  stan ow isk u  p ra c y ,

e . D a le k o p is  -  d ru k a rk a  p ow in ien  zapew n ić  p rzek azyw an ie  o ra z  o t r z y ­

mywanie spo radyczn ych  in fo r m a c j i  n le s fo rm a liz o w a n y c h , wydruk wyników  

s t a t y s t y c z n e j  e fe k ty w n o śc i i  innych  dokumentów spraw ozdaw czo—ew iden­
cy jn y ch  I t p ,
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f .  Z ega r  oy fro if^  /z  d o k ła d n o śc ią  10 -sekundow ą/ p ow in ien  zapew n ić  

dok ładny  / je d n o l i t y /  czas astron om iczn y  na o b ie k ta c h  ZPIUi WOPL. Z o ^ r  

za in s ta lo w a n y  na danym o b ie k c ie  p ow in ien  być c e n t r a ln ie  ste row an y  cy ­

frow o  p rze z  a p a ra tu rę  J e d n o lit e g o  czasu  ZPIIIi,
»

^ .5 .  O gó lne z a ło ż e n ie  tech n iczn ego  z a b e z p ie o z e n ia ^ p r z e s ^ ła n i a ^ i^ o r -  

m ac ji o s y tu a c ji^ p o w ie trz n e j_^

X
U rzą d z e n ia  t r a n s m is j i  in fo rm a c j i  ob iek tów  ZPRR WOPL pow inny zapew- 

n ić  dużą w ie rn o ść  t r a n s m is j i  p rz y  zastosoxvan lu  odpow ied n ich  środków  

/ p ow ta rzan ie  p r z e s y ła n e j  in fo r m a c j i ,  optym alnych s z y b k o ś c i t r a n s m is j i  

i  rod za jów  m o d u la c ji/ , w y ra ż a ją c y c h  s i ę  małym praw dopodobieństw em  

sk aż en ia  znaku / s to p ą  b łę d u /  d la  k r ó tk ic h  sygn a łów  dow od zen ia , meldun­

ków o s y t u a c j i  po\i»ietrznej i  in fo r m a c j i  wprowadzonych do E3MC

1 , 10~ ^ , n atom iast d la  s fo rm a lizo w an y ch  tekstów  i  l o g i c z n ie  ze s ta w io -
—3nyoh tekstów  1 , 10  . In fo rm a c je  p ow in n y .być  p rzekazyw ane z p ręd k o ­

ś c ią  m o d u la c ji :

— w k an a ła ch  t e le g r a f ic z n y c h  -  50/ 75/ , 100 i  200 bodów j

— w standardow ych  k a n a ła c h  t e le fo n ic z n y c h  — 3 0 0 , 6 0 0 , 12 0 0 ,

2^00 bodów,

•Potrzeby  z a b e z p ie c z e n ia  p r z e s y ła n ia  in fo r m a c j i  śro^ikami łą c z n o ś c i  

w y n ik a ją  z o k re ś lo n e j s t ru k tu ry  o r g a n iz a c y jn o - fu n k c jo n a ln e j  i  i n f o r ­

m acy jne j ZPRR WOPL /pkt ^ .3 /  i  pow inny zap ew n ić :

— łą c z n o ść  w s p rz ę ż e n ia c h  w ew n ątrzszozeb low yoh  ob iek tów  ZPRR WOPL 

odpow iedn ich  elementów o be jm u jąc :

-  wewnętrzną łą c z n o ść  t e lę d a c y jn ą  z a b e z p ie c z a ją c ą  p r z e s y ła n ie  in ­

fo rm a c ji  c y fro w e j pom iędzy ę b ie k ta m ij,

-  wewnętrzną łą c z n o ść  g ło śn ik o w ą  i  j :e le fo n ic z n ą  pom iędzy osobam i 

funkcy jnym i sk ła d u  b o jo w ego ;

— łą c z n o ść  w sp rjz^żen i międzyszczę^lpwy^^ ZPRR WOPL odpow iedn ią  

do ii ie rą ro h ic z p y o ń  i  il^mpetencyjijo^^oh p ow iązań  punktów dow odzen ia  

/SD/ W ramach p o d s y s te i^  obejm ujący

-  dup leksow e te le d a c y jn e  wymiany in fo r m a c j i  c y fro w e j m iędzy
danymi s z c z e b la m i;

-  fo n ic z n e  u ta jn io n e  k a n a ły  dow odzen ia ;
•- fo n ic z n e  n ie u t a jn io n e  k a n a ły  t e c h n ic z n o -e k sp lo a ta c y jn e g o  s t e r o ­

w an ia  Z P ^  WOPL.

M ając sprecyzow ane ogó ln e  wym agania co do ta k ty c z n e -te c h n ic zn y c h  

danych ZPRR WOPL, można sp recyzow ać wymagania 41^ p o szcze gó ln y ch  

ob iek tów , o k tó ry c h  b y ła  mowa w p k t , ^ , 3 .
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^ * 6 , S k ła d  i  v y p o s a *e n le  ob iek tów  zautom atyzowanego podsystem u  

ro zp o zn an ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  obrony  p r z e c iw lo t n ic z e j

^ . 6 , 1 . O biekt^D P^22  p rzezn aczon y  b y łb y  do a u to m a ty z a c ji p rocesów

zdejm ow an ia , p r z e tw a r z a n ia ,  p r z e s y ła n ia ,  p rzy jm ow an ia  i  zo b razo w an ia  

in T o rra a c ji o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  tak że  in i 'o rm a c ji  o p e ra c y jn o -t a ic ty -  

oznych na RPW i  "C ” , o ra z  B R P lot i  p r p lo t  / d la  s p r z ę ż e n i a z z e ­
stawem KRAB/,

O b iek t DP-10 p ow in ie n  zapew n ić :

a . Autom atyczne z d e jmo^^;anio, op racow an ie  i  zo b razo w an ie  p ie rw o tn e j  

in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j w p r z y s z ło ś c i  z a s to so w a n ie  e k s t ra k ­

to ra  do w y o d rę b n ie n ia  i  ś le d z e n ia  sy g n a łu  będącego  odb ic iem  od o b ie k ­
tu  p o w ie trzn e g o ,

b . Autom atyczne p r z e s y ła n ie  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j do 

n adrzędnego  s z c z e b la  dow odzen ia i  ob iek tów  w sp ó łp ra c u ją c y c k  /w tyra

i  ob iek tów  pozasysteraowych t j .  w o jsk  OPK, lo t n ic tw a  fro n to w ego  i  Ma­
r y n a rk i  W o jen n e j/ ,

c . Autom atyczny o d b ió r  i  zo b razo w an ie  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  po­

w ie t r z n e j  p rzek azyw an e j ze  s z c z e b la  nad rzędnego  w sy stem ie  m ięd zy -  
szczeblow yin ,

d . Autom atyczny o d b io r  i  zo b razo w an ie  in fo rn ia o ji  d ecy zy jn y ch  i  o 

s y t u a c j i  .o p e r a c y jn o -t a k ty c z n e j  p rzek azyw an e j ze  s z c z e b la  n ad rzęd n ego .

G, Autom atyczną odpow iedź na z y p ta n ie  s z c z e b la  n ad rzędn ego  i  o b ie k ­

tów pozasysteraowych o m ie jsc u  r o z w in ię c ia  o b ie k tu ,  w y sok o śc i w zg lę d ­

n e j  i  b e z w zg lę d n e j z a w ie s z e n ia  an teny  RLS /RS¥P/,

f .  Autom atyczne przechow yw an ie  otrzym anych i  p rzekazyw anych  i n f o r ­

m a c ji o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  e ra z  in fo r m a c j i  d ecy zy jn y ch , s y tu a c y j­
nych i  sp raw o zd aw czo -k p n tro ln ych ,

g .  U n i f i k a c ję  w z a k re sd e  tech n iczn ych  środków in fo rm atyczn ych  

z systemem "ŁOWCZA",

\ • ś le d z e n i©  ob iek tów  ppK?Łetrznych, ś le d z e n ie  10  ce lów  s t o -
jSu jącyoh  za lc łó o en ia .

i .  W sp ó łp racę  ró w n o le g łą  WPS z k,PW ;ME.

_____Ó* P rzek azyw an ie  t r a n s m is j i  ze  ś;red(i;iią s z y b k o ś c ią  300/600  lu b
600/1200 bodów z jednoczesnym  odbiorom  i^n io rm ac ji z  ASPD system u  

"WOZDUCH-IM" / s z y b k o ś c i t r a n s m is j i  60 bodów/ ^  za sto so w ać  p rzem ienn ik

x/ U zgodn iono  z p p łk ,  mgr. in ż ,  M irsk im  z S z e f ,  WOPL MON.
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k . Automatyossne vfskazan ie  o b ie k tu  p o w ie trzn e g o  na w sk aźn ik  pom iaru  

■wysokości z podaniem  w sp ó łrzęd n ych  p ła s k ic h  i  p o p rz e d n ie j  w y sok o śc i

j e ż e l i  b y ła  o k re ś lo n a , autom atyczne u s t a w ie n ie  an ten y  PRW na żądanym  

azym ucie , pó łau tom atyczny  pom iar ^yysokości -  p o le g a ją c y  na w y k ryc iu  

o b ie k t u 'o r a z  u s ta w ie n iu  l i n i i  w y so k o śc i na ś ro d ek  w yk ry tego  i  w ska­

zanego  o b ie k tu ,p o w ie t rz n e g o  /w ykonuje o p e ra to r/ .

Zak res  pom iaru  w ysok ośc i p ow in ien  z a w ie ra ć  s i ę  \y g r a n ic y  250 m -  

-  64000 m -  z d y s k re tn o ś c ią  co 250  m.

l . E k strap o lo w an ie  x  i  y  na p r z e c ią g  1 - 2  m in. l o t u  o b ie k tu ,

ł .  Z obrazow an ie  d la  danego o b ie k tu  p o w ie trzn e g o  h i s t o r i i  je g o  l o ­
tu  / l 2 o s t a tn ic h  meldunków/,

m. Autom atyczne w ypracow an ia  k o re k t  t r a s  ob iek tów  p o w ie trzn y c h .

o b ie k tu  DP -  10

W s k ła d  ob iek tów  DP — 10 powinny w ch od z ić :

1 * K ab in a  p rz e tw a rz a n ia  i  zo b ra zo w an ia  in fo r m a c j i  z  n astęp u ją cy m i 

podstawowymi u rząd zen iam i zo b ra zo w an ia  o ra z  w prow adzan ia  i  wy­
p row adzan ia  i n f  orraac j  i :

A, -  W sk aźn ik i p an o ra m iczn o -sy n te ty czn e  /WPS/ z w s p ó łp ra c u ją c ą
k la w ia tu r ą  /K/ i  m an ipu latorem  kulowym /MK/ -  2 s z t .
/dowódca KPW i  o p e ra to r  -  p la n s z e c i s t a / ,

B, -  W skaźn ik  pom iaru  w y sok o śc i /WPW/ ż w s p ó łp ra c u ją c ą  k la w ia t u r ą
/K/ i  /MK/ -  1 s z t .

— T a b l ic a  e le k t ro n ic z n a  — 1 s z t ,

D, -  M on ito r ekranowy z w s p ó łp ra c u ją c ą  k la w ia t u r ą  -  3 s z t ,
E# — D a lek o p is  — d ru k ark a  — 1 s z t ,

F, — Z ega r cy frow y  je d n o l i t e g o  cza su  — 1 s z t ,

*“ F la n s z e t  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j do za p ew n ien ia  d z ia ła l i  b o jo ­
wych w s p o so b ie  niezautom atyzowanym . 

ii* — Ponadto powinny w ch od z ić :

®-* * fo n ic z n e j  łą c z n o ś c i  z nadrzędnym i  w s p ó łd z ia ła ją —

_ oymi o b ie k ta m i, o ra z  w ew nętrzna łą c z n o ść  g ło śn ik o w a  i  t e ­
le fo n ic z n a ,

b .  T a b l ic a  p o d łą cze n io w a ,

o . U rzą d z e n ia  zd a ln ego  s te ro w a n ia  p ra c ą  zesp o łów  p rąd o tw ó r­

czych i  s t a c ją  r a d io lo k a c y jn ą  / ro z w ią z a n ie  podobno, ja k  

’ w P -19 / .

d . U rz ą d z e n ia  f i l t r o —w e n ty la c y jn e  i  o g rzew cze ,
o . Akum ulatory awai*yjnego o ś w ie t le n ia  I t p ,
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3f ,  K ab le  do p o d łą c z a n ia  o b ie k tu  do ZWD "ŁOWCZA” i  ze staw u  '*KRiVE” 

o d łu ^ o ó c i  200-300 m / k a b le  do s p r z ę ż e n ia  RSWP pow inny z n a jd o ­

wać s i ę  na w yposażen iu  tych  RSWP/,

2 . E le k tro w n ia  po łow a w yposażona w: '

-  dwa z e s p o ły  p rąd o tw ó rcz e ;

-  a u to t ra n s fo rm a to r  w yrów nan ia n a p ię c ia  s i e c i  p rz e m y s ło w e j;

-  k a b le  z a s i l a n i a  k a b in y  i  z e rw an ia  ochronnego o ra z  zd a ln e g o  s t e ­

ro w an ia  p ra c ą  ze sp o łó w  p rąd o tw ó rczy ch  o d łu g o ś c i  10 0 -15 0  m;'

-  k a b le  z a s i l a n i a  do r a d i o s t a c j i  -  w r a z i e  a w a r i i  ze sp o łów  p rąd o ­

tw órczych  o d łu g o ś c i  1 0 0 -15 0  m.

O b iek t p ow in ie n  z a b e z p ie c z y ć  jed n o c ze sn ą  w sp ó łp ra c ę  z / p a t r z

a .  Dwoma o d le g ło ś c io m ie rz a m i i  dwoma ra d io w y so k o śc io m ie rzam i,

b .  Jednym ra d io n am ie rn ik iem  typu ARP,

o . Jednym nadrzędnym  szczeb lem  dow odzen ia wyposażonym w o b ie k t  ZPRR 

lu b  "W0ZDUCII-1M” czy  DUNAJEC,

d . Jednym w s p ó łd z ia ła ’jąoym zestawem  KRAB,

e. ' Jednym ZWD "ŁOWCZA” ro zw in ię ty m  w p o b l iż u ,

f .  Jednym obiektem  DS-11 / lu b  D L -IO / ,

g .  Jednym obiektem  DP-10 w z a k r e s ie  wymiany in fo r m a c j i  r / lo k a c y jn e j .

(DPZO)

tKDBIMI 
zkOWCM , 
z M -m ilHO) 
z IlP -10

R ys, 2 3 . O gó lne w yp o sażen ie  i  w y s tę p u ją c e  s p r z ę ż e n ia  
w o b ie k c ie  DP-10

Ponadto p ow in ien  zapew n ić  w sp ó łp ra c ę  z im ita to rem  sygn a łów  r / l o — 

k acy jn y ch  typu "NATAL” , ”^a:KR0” lu b  ”I C -3 ” .
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Oprogramowani©

W c e lu  w ła śc iw e g o  i  r a c jo n a ln e g o  w y k o rz y s ta n ia  EMC, o ra z  e l im in a ­

c j i  czyn n ośc i p racoch łon n ych  i ,c za soch ło n n y ch , o b ie k t  DP-10 p o w in ie n  

z o s ta ć  oprogram owany n astęp u jącym i program am i i  p o s ia d a ć  n a s tę p t łją c e  

p am ięc i zew n ętrzn e ,

I , Program y:

1, "D -1 ” -  o k r e ś la n ie  r e a ln y c h  /aproksyraowanyoh s t r e f  w ykryw ania

RSWP /RPW/,

2 , "D -P B ” -  p ra c e  bo jow e /w yk o rzy stać  i s t n i e j ą c y  w sy stem ie  D S -1 1

i  DS-21/ w s k ła d z ie  podprogram ów; .

a , ”D -5 ” -  p ra c a  bo jow a  podczas n ie s to s o w a n ia  p rz e z  ŚNP z a k łó c e ń

 ̂ r / e le k t ro n ic z n y c h .

b , -  p ra c a  bo jow a  podczas s to so w an ia  p rz e z  ŚNP z a k łó c e n ia

r/ e le k t r o n io z n e .  i

I I ,  Pam ięc i zew n ętrzn e j

1, *'D -2" -  p o ło że n i©  w o jsk .
/

2 , ”D -3 ” — za d an ie  bo jo w e ,

3* ”D—6" — p r z e lo t y  lo t n ic tw a  w ła sn e g o , *

4 . ”D—7” — g r a f i k  dyżurów US¥P,
5. «D -8 ” -  manewr RP¥ /RS¥P/.

6 . "D -0 "  — o r g a n iz a c ja  ro zp o zn an ia  r/ lo k a c y jn e g o ,

7. .”D -R ” -  ro zp o zn an ie  r a d io lo k a c y jn e .

Proponowany m odel s p r z ę g n ię c ia  p rogram ów , podprogramów i  p am ięc i 

zew n ętrzn e j p rz e d s ta w ia  z a ł ,  n r  6 l ,  k tó ry  p rz e d s ta w ia  w a r ia n t  za sad n i, 

czych sp rzę ż e ń  i  m o ż liw o śc i b e z p o ś re d n ie g o  wyboiru z p u lp i t u  s te ro w a ­

n ia  n a jb a r d z ie j  p o trzebn y ch  danych w d a n e j ,  k o n k re tn e j s y t u a c j i  d z ia ­

ła ń  bo jow ych . '
P roponu je  s i ę  w yk o rzy stać  ja k o  EMC m in i kom puter UMJS, o pojem no­

ś c i  64 k b , co p o z w o li na u n i f i k a c ję  w z a k r e s ie  teo łm iczn ych  środków  

In fo rm a ty k i z  systemem "ŁOWCZA” , J e s t  on m n ie jszych  wymiarów n iż  RO­

DAK—10 zastosow any  w o b ie k ta c h  DS - t l i  i  DS -21 .

C a ło ść  o b ie k tu  DP-10 powinna z m ie śc ić  s i ę  na sam ochodzie m arki 

"STEYER" lu b  "URAL” o ra z  p rz y c z e p ie  d iru o siow e j.

4 .6 .2 .  O b iek t DP-20 p rzezn aczon y  b y łb y  do a u to m a ty z a c ji p rocesów  

zdejm ow ania , p rz e tw a rz a n ia ,  p r z e s y ła n ia ,  p rzy jm ow an ia  i  zob razow an ia
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In fo r in a o ji  o s y t u a c j i  pow ietrasno j o ra z  in fo m n a c jl  o p e ra c y jn o -ta k ty -*  

oznyoh na RPtf ”C" / ja k o  o b ie k t  b a ta lio n o w y  w o r g a n iz a c j i  b ry ga d o w e j/ .

Zo^względu_^na za k re s  r e a l i z a c j i  zadań  i  m ie js c e  z a s to so w a n ia  o b ie lo . 

tu  D P -20 , jalc ró w n ie *  zachow an ie  żyw o tn ośc i ZPRR w y ró żn ia  s i ę  dw ie  

podstawowe w e r s je  w z a sto so w a n iu  togo  o b ie k tu :

DP -  20 A -  ja k o  o b ie k t  zdejm ow ania in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j ' 

/OZIR/ i  o b ie k t  zobrazo iiran ia  i  dow odzen ia  bo jow ego  

/OZiDB/;

DP -  20 B -  ja k o  o b ie k t  zdejm ow ania i  u o g ó ln ia n ia  in fo n n a c j i  r a -  

d io lo k a d y jn e j  /O Z iU IR / i  o b ie k t  zo b razo w an ia  i  dowo­

d z e n ia  bo jow ego  /OZiDB/,

P o szc ze g ó ln e  w e r s je  r ó ż n ią  s i ę  m iędzy so bą  i l o ś c i ą  w ykorzystyw a­

nych k a b in  i  ic h  p rzezn aczen iom .

O biekt^D P  -  20 p o w in ie n  zagew n ić :

a . R e a l i z a c j ę  zadań  ja k  d la  o b ie k tu  DP-10 -  pk t a ,  b ,  o , d ,  ©, f ,

J t
b . O s ią g n ię c ie  u n i f i k a c j i  w z a k r e s ie  tech n iczn ych  środków in fo rm a ­

tycznych  z systemem ŁEBA, DUNAJEC, N0ZDUCH-1M i  wymogami PASUb*.

6^^, iś lo d z e n ie  6k o b iek tó w  p o w ie trzn y c h ,

d . P e len go w ań ie  h * 6  ź r ó d e ł  z a k łó c a ją c y c h .
x/

e '  . Autom atyczne wypracow yw anie k o re k t  t r a s  o b iek tów  p o w ie trzn y ch  -  

z dwóch s^ródel.

S k ła d  i  itryposażenie o b ie k tu  DP-20

1. W s k ła d  o b ie k tu  DP-20 A pow inny w ch od z ić  t r z y  o b ie k ty  / p a t r z  

r y s ,  2 ^/ :

-  dwa o b ie k ty  zdejm ow ania in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  /D P -10/;

-  je d e n  o b ie k t  zo b razo w an ia  i  dow odzen ia  bo jow ego  /OZ i  DB/,

2 , W s k ła d  o b ie k tu  DP-20 B pow inny w ch o d z ić : '

-  dw ie  k a b in y  / p a t r z  r y s ,  25 i  26/ w dwóch p o d w e rs ja ch  DP-20 B—1 
i  DP-20 B -2 .

R óżn ice  w wym ienionych w e r s ja c h  o b ie k tu  DP-20 p o le g a ją  n a :

1, W o b ie k c ie  DP-20 A w s z y s tk ie  t r z y  RSWP i  PRW są  p od łączo n e  do  

ob iek tów  D P -10 , a  in fo rm a c ja  u o g ó ln io n a  z o s t a je  p rzek azan a  do  

o b ie k tu  zo b razo w an ia  i  dow odzen ia bo jow ego .

x/  U zgodn iono z p p łk . mgr, in ż ,  M irsk im  z S z e f .  ¥0PL MON,
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Rys, 24, O gólne w yposażen ie  i  w y s tę p u ją c e  s p r z ę ż e n ia  w o b ie k c ie  
DP-20 A

I i

L

ME ZC ME TE ME ME ZC TE ME

@ ( » )

R -M K k - mk 'Z-M K K -M K K-M K

RySt, 2 5 , O gólne w yposażen ie  i  w y s tę p u ją c e  s p r z ę ż e n ia  w DP—20B1
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d p - zo bT I

R ys, 2 6 , O gó lne w yposażen i©  i  w y s tę p u ją c e  s p r z ę ż e n ia  w o b ie k c ie  
DP-20B 2

2, W o b ie k c ie  DP-20 B—1 — dw ie  RSWP i  dwa PRW b y ły b y  p od łączo n e  do

o b ie k tu  zo b razo w an ia  i  dowodzenia, bojowi ego p rz«___ o b ie k t  D P -10 ,

n a to m iast  t r z e c ia  RSWP b y ła b y  p o d łą czo n a  p rz e z  UPT b e z p o ś re d n io  

do o b ie k tu  zo b ra zo w an ia  i  dow odzen ia bo jow ego . S te ro w a n ie  p ra c ą  

t r z e c ie g o  PRW odbyxvałoby s i ę  z o d le g ło ś c io m ie r z a , a przekazytvan ie  

w y sok o śc i do OŻ i  DB t e le f o n ic z n ie  lu b  g ło śn ik o w e  i  rę c zn e  wpro~  

w ad zen ie  do UMJS p o p rzez  p u lp i t  WPS,

3 , W o b ie k c ie  DP-20 B -2  o b ie k t  OZ i  DB n ie  b y łb y  p od łączo n y  do żadn e j 

RSWP i  PRW a do o b ie k tu  DP-10 b y ły b y  p od łączo n e  2 x  RSWP i  2 x  PRW, 

T rz e c ia  RSWP b y ła b y  gotowa w k a ż d e j c h w i l i  do p o d łą c z e n ia  do o b ie k ­

tu  D P -20 B -2 .

R o z p a t ru ją c  w a r ia n ty  o b ie k tu  DP-20 w k a te g o r ia c h  " k o s z t - e f e k t " j e ­

stem za  p rz y ję c ie m  w a r ia n tu  DP—2 0 B -2 , a w n a s tę p n e j k o le jn o ś c i  

DP-20D -1 i  DP-20A.

D a lszo  wym agania d la  o b ie k tu  DP-20 d o ty c zą  ty lk o  DP—20B—2,

W sk ła d  o b ie k tu  DP—20B-2 pow inny w ch o d z ić ; '

1, O b iek t DP-10 zgod n ie  z wymaganiami ok reś lon ym i w p u n k c ie  ^ ,6 ,1 ,  -  

s k ła d  i  w yposażen ie  DP—10 ppkt 1 ,

2 , O b iek t OZ i  DB z n astęp u ją cy m i podstawowymi u rząd zen iam i z o b ra z o ­
w an ia  o ra z  ifp row adzan la  i  w yprow adzan ia  in fo r m a c j i :

— w skaźn ik  WPS z K i  MK -  5 k p i , ; *

— t a b l i c e  TIv -  2 k p i ,  / d la  d -c y  b r t  i  o f i c ,  BM/j
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-  m on itor ME z K — 5 »
«  da lo lcop is  -  d ru ltarka -  Z k p i ,  j 

•» z e g a r  ZC — 1 s z t ,  ;
•  p la n s z e t  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j d la  z ap ew n ien ia  d z ia ła ń  bo jow ych  

w sp o so b ie  niezautom atyzowanyra.

Ponadto powinny w chodzićs

*• elem enty w yposażen ia  zgod n ie  z p k t , 4 ,6 ,1  — s k ła d  i  w y p osażen ie  

DP-10 ppkt 1 -  II — a , b , d , e  i t p .

3, E le k tro w n ia  po łow a  w s k ła d z ie  dwóch kom pletów  / je d e n  d la  DP~10, 

d ru g i d la  OZ i  DB/ z g o d n ie  z  wymogami podanym i w p k t .  4 ,6 .1  -  

sk ła d  i  w yp osa żen ie  DP-10 ppkt 2.

Oprogram owanie EMC o b ie k tu  DP—20

W c e lu  w ła śc iw e g o  i  r a c jo n a ln e g o  w y k o rz y s ta n ia  EMC o b ie k t  DP-20  

p ow in ien  być  oprogram owany n astęp u ją cy m i program am i i  p o s ia d a ć  n a s tę ­

p u ją c e  p am ięc i zeTtfhętrzne:

I , P rogram y:

1, Program  ”P0EE” -  o k r e ś la ją c y  p o le  r / lo k a c y jn e g o  ro z p o zn a n ia  

i  w sp ó łczyn n ik  p r z e k ry c ia  na różnych  w ysok ośc iach  lo t u  c e lu  

p o w ie trzn e g o ,

2, Program  PB” — p ra c y  b o jo w e j w s k ła d z ie  podprogram ów:

a ,  "D -5 ‘* — p ra c a  bo jow a  bez  s to so w a n ia  p rz e z  ŚNP za k łó c e ń  

r/ e le k t ro n ic z n y c h .

b , ”D -4 ” -  p ra c a  bo jow a  podczas s to so w an ia  p rz e z  ŚNP z a k łó ­

c e n ia  r / e le k t r o n ic z n e ,

I I .  Pam ięci zew n ętrzn e ;

-  aproksymowane s t r e f y  wykryii/ania, ,

-  p o ło ż e n ie  w o jsk ,

-  z a d a n ie  bo jow e ,

-  p r z e lo t y  lo t n ic tw a  w ła sn e g o .
-  g r a f i k  dyżurów RST-HP /RES/.

-  manewr RPT/ /RSWP/.

-  o r g a n iz a c ja  ro zp o zn an ia  r/ lo k a c y jn e g o .

-  ro zp o zn an ie  r/ lo k a o y jn e .

Proponowany model s p r z ę g n ię c ia  program ów, podprogramiów i  pam ięc i 
zew n ętrzn e j p rz e d s ta w ia  z a łą c z n ik  6 2 , k tó ry  p rz e d s ta w ia  za sa d n ic z y  

w a ria n t  i  m o ż liw o śc i b e z p o ś re d n ie g o  w yboru n a jw a ż n ie js z y c h  danych  

z p u lp i t u  s te ro w a n ia .
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^ .6 ,3 ,  O b lok t DP-^0 przosGnaozony b y łb y  do a u to m a ty z a c ji  p rocesów  

dow odzen ia  obroną p r z e c iw lo t n ic z ą  na s z c z e b lu  20 o ra z  do autom atyza-» 

o j i  p rocesów  p rzy jm o w a n ia , p r z e tw a r z a n ia ,  p r z e s y ła n ia ,  zob ra zow a n ia  

i  o g ó ln ia n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  Jak ró w n ie ż  in fo rm a ­

c j i  o p e r a c y jn o - t a k t y o z n e j . Ze w zg lęd u  na zaJcres r e a l i z a c j i  zadań  

i  m ie js c e  z a s to so w a n ia  o b ie k tu  D P-4o, p o w in ien  on b yć  zbudowany w 

dwóch wox'sJaoh DP-^OA / d la  SD OPL» ” A "/  i  DP-4o "F ” / d la  SD OPL "F ” / . 

P o s z c z e g ó ln e  w e r s je  r ó ż n ić  s i ę  pow inny t y lk o  oprogranTowaniem” i ~ i ^  

ć o ią  s p r z ę ż e ń  w ew nątrzsystem ow ych  i  pozasystom ow ych .

O b iek t DP—̂ 0 p o w in ien  za p ew n ić ;

a . A u tom atyczn y  o d b ió r ,  p r z e tw a r z a n ie ,  z o b ra zo w a n ie  i  p r z e s y ła n ie  ' 

in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,
i ■'

b . A u tom atyczny zb ió n  meldunlców 'o s t a n ie  i' d z i a ł a ln o ś c i  p od o d d z ia łó w  

r a d io te c h n ic z n y c h  i  środków  r a d io te c h n ic z n y c h  aktyw nych  środków 
w a lk i  WOPL,

o . Au tom atyczną  dw ustronną wym ianę in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j
Z!

-  ZPDD FL ZO;

-  ZPDD ¥  OPK;

-  ZPDD m .  ,

d . A u tom atyczne w yp racow an ie  danych  d la  dowódcy o d d z ia łu  /ZT/ r a d io ­

te c h n ic zn e g o  do p o d ję c ia  d e c y z j i  w p r o c e s ie  o r g a n i z a c j i  d z ia ła ń  

b o jow ych  i  w c z a s ie  d z ia ła l i  b o jow ych ,

e .  Au tom atyczne p rzek a zy w a n ie  in fó n n a c j i  o wykonywanych lo t a c h  w ła ­

sn ego  lo tn ic tw a  do n iż s z y c h  s z c z e b l i  d ow od zen ia ,

f .  A u tom atyczne p rzek a zy w a n ie  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  o p e r a c y jn o - ta k ty ­

c z n e j ,  środkach  i  warunkach d z ia ła ń  o ra z  in fo r m a c j i  sp raw ozdaw czo— 

k o n tr o ln y c h ,

g .  A u tom atyczne p rzech ow yw an ie  otrzym yw anych  i  p rzekazyw an ych  i n f o r ­

m a c ji  d e c y z y jn y c h , s y t u a c j i  o p e ra c y jn o - ta k ty c z n y c h  i  sprawozdawczo- 

k o n tr o ln y c h  o ra z  z e s ta w ie ń  s t a ły c h  danych .

o b ie k tu  pp-40

• 1. Ze w zg lęd u  na za k ro s  r e a l i z a c j i  zadań i  m ie js c e  za s to so w a n ia

o b ie k tu  DP—̂ 0 p o w in ien  on s i ę  sk ła d a ć  z  dwóch o b iek tó w  zob ra zow a n ia  

i  d ow odzen ia  b o jow ego  w chodzących  w s k ła d  DP—20, z  p rze zn a czen iem
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DP-iłO-1 ~ ja k o  OZ i  DB -  CRR OPL "F*-, DP-^łO-2 -  ja k o  OZ i  DB -  CD OPL 

«F " /A/. P o szc zeg ó ln e  o b ie k ty  r ó ż n i ł y  s i ę  ty lk o  oprogram owaniem , n a to ­

m iast ic h  w yposażen ie  pow inno b y ć  jednakow e / p a t r z  r y s ,  27/•

Ily s , 27* O gó ln e w yp o sa żen ie  i  w ys tęp u ją c©  s p r z ę ż e n ia  w o b ie k c ie  
BP-iłO "F'»

O b iek ty  OZ 4 DB pow inny b yć  w yposażone zgodn i©  z p k t ,  ^ , 6 . 2 , ,  

ja k  d la  DP-20B-2.

2 , E le k tro w n ia  po łow a w s k ła d z ie  je d n eg o  kom p letu  z g o d n ie  z  wymo- 

gami podanymi w p k t .  4 .6 ,1 .
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Oprogram owani o iiMC o b io k tu  DP—̂ 0

W c e lu  w ła ś c iw e g o  i  r a c jo n a ln e g o  w y k o r z y s ta n ia  EMC o ra z  e l im in a c j i  

c z y n n o ś c i p ra ooch łon u yc łi i  c za so ch łon n ych  o ra z  o fe k ty v m ie js z o g o  dowo­

d z e n ia  p o d le g ły m i p o d o d d z ia ła m i o b ie k t  DP-^0 p o w in ien  z o s t a ć  o p ro g ra ­

mowany n a s tęp u ją cym i program am i i  p o s ia d a ć  n a s tę p u ją c o  p a m ię c i z e w n ę tr z ­

ne / p a t r z  z a ł .  63/ .

I ,  P rogram y;

1, Program  ’’ POLE" -  o k r e ś la ją c y  p o le  r / lo k a c y jn e g o  ro zp o zn a n ia

i  w s p ó łc z y n n ik  p r z e k r y c ia  na rósfenych w y so k o śc ia ch  p r z y  róiźnych wa­

r ia n ta c h  w y k o r z y s ta n ia  s i ł  i  środków  ro zp o zn a n ia ,

2 , Program  D-2 -  o lc r e ś la ją c y  p o ło ż e n ie  w o js k  w s k ła d z ie  podprogram ów :

a . "W" -  p o ło ż e n ie  w o js k  w łasn ych ,

b , "N " — p o ło ż e n ie  w o jsk  n i e p r z y j a c i e l a .

3 , Program  "D -3 ” -  za d a n ie  b o jow e  o b e jm u ją ce  program  "ZB" — d w u częśc io ­

wy op isow y  i  g r a f i c z n y .

4 , Program  "D -PB" — p ra c y  b o jo w e j w s k ła d z ie  podprogram ów :

a , ’’D -5 " — p ra ca  bo jow a  b ez  s to s o w a n ia  p r z e z  ŚNP za lc łó ceń  r / e le k -  

t r o n ic z n y o h ,

b , "D -^ " -  p ra ca  bo jow a  p od czas  s to so w a n ia  p r z e z  ŚNP z a k łó c e n ia  

r / e le k t r ó n io z n e .

c ,  "D -6 " -  p r z e l o t y  lo t n ic t w a  w ła sn eg o ,

5- Program  D—7 g r a f i k  dyżuró;v RSVP,

6 , Program  D—8 manewr RPW /RSWP/,

I I ,  P a m ięc i z e w n ę tr zn e :

1. D—1 — o k r e ś le n ie  s t r e f  w yk ryw an ia ,

2 . D-0 -  o r g a n iz a c ja  ro zp o zn a n ia  r / lo k .

3 . D-R -  r o zp o zn a n ie  r / lo k a c y jn o ,

^ .6 ,4 ,  O b iek t DP-0 9  p rz e zn a c zo n y  b y łb y  do a u to m a ty z a c ji  p rocesów  do­

w ódczo—in fo rm a c y jn y c h  i  in fo rm a c y jn o —spraw ozdaw czych  na s tan ow isk u  do­

w od zen ia  p r t  i  k w a te rm is trzow sk im  s tan ow isk u  dow odzen ia  p r t  /BRt/.

O b iek t DP-O9 p o w in ie n  za p ew n ić ;

a . A u tom atyczny o d b ió r  i  zo b ra zo w a n ie  in fo rm a c  d e c y z y jn y c h , p r z e k a ­

zywanych z  CRR, in n ego  n ad rzędn ego  s ta n ow i i- a d ow od zen ia .
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b . Autom atyczne p r z e tw a r z a n ie  danych , p r z e l i c z e ń  i  r o zw ią za ń  c z ą s tk o ­

wych /problem owych/ o b l ic z e n io w y c h  zadań  o p e ra c y jn o - ta k ty c z n y c h  

lu b  s y tu a cy jn o -sp ra w ozd a w czych ,

o. Au tom atyczne p i’zok azyw an ie  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  o p e r a c y jn o - t a k t y -  

c z n o j , środkach  i  warunlcach d z ia ła ń  lu b  in fo r m a c j i  sp raw ozdaw czych , 

za r zą d ze ń  /meldunJców/,

d . Au tom atyczne p rze ch o iiy iia n ie  in fo r m a c j i  d e c y z y jn y c h , s y t u a c j i  o p e ra -  

o y jn o -w ta k ty c zn e j, środkach  i  warunkach d z ia ła ń  o ra z  in fo r m a c j i  

sp raw ozdaw czych  /ineldunlców/.

S k ład  i  w yp o sa żen ie  o b ie k tu

W sk ła d  o b ie k tu  DP-09 pow inny w c h o d z ić :

Am K ab ina przetiyarzand .a  i  ̂ z o b ra zow a n ia  in fo r m a c j i  z  n a s tęp u ją cy m i podr- 

stawowynii u rzą d zen ia m i zob ra zow a n ia  o ra z  w prow adzan ia  i  w yprow adza­

n ia  in fo r m a c j i :

a . P la n s z e t  /ekran/  s y n te t y c z n e j  in fo r m a c j i  / P S I/  — 1 s z t .
x/b . T a b l ic e  e le k t r o n ic z n e  /TE/ z b io r u  danych  — 8 s z t ,  '

c . U rzą d zen ie  zdejm ow an ia  i  n a n o szen ia  i/ sp ó łrzęd n ych  na m apie 
/UZNW/ -  1 s z t .

d . M on ito r  ekranowy /ME/ z w s p ó łp ra c u ją c ą  k la w ia tu r ą  /K/ — 8 s z t ,

e . Z ega r  oyfro%yy /ZC/ J e d n o l i t e g o  czasu  -  1 s z t ,

f .  D a lek op is -d ru lca rk a  /D/ lu b  wynośny te rm in a l PSI"! w yp osa żen ia  , 

ROO^^/- 1 s z t .

g .  U rzą d zen ia  p r z e tw a r z a n ia  i  z a p ew n ien ia  zob razow yw an ia  in fo r m a c j i ,  

h; P u lp i t  f o n ic z n e j  łą c z n o ś c i  g ło ś n ik o w e j i  t e l e f o n i c z n e j  na SD,

i .  T a b l ic e  p r z y łą c z y  i  k o m u ta c ji.

j .  U rzą d zen ia  zdalnego^ s te ro w a n ia  p ra c ą  ze sp o łó w  p rą d o tw ó rc zy ch .

k . U rzą d zen ia  f i l t r o —w e n ty la c y jn o  i  o g rz e w c ze ,

l .  K a b le  dO| p o d łą c za n ia  z  w sp ó łp ra cu ją cym i lu b  w s p ó łd z ia ła ją c y m ił
o b iek ta m i,

2., E le k tro w n ia  po łow a  w yposażona w:

a . Dwa z e s p o ły  p rą d o tw ó rc ze .

b . U rzą d zen ia  w yrów nan ia n a p ię c ia  s i e c i  p rz e m y s ło w e j.

c . K a b le  z a s i la n ia  i  ze ro w a n ia  och ronnego  o ra z  zd a ln e g o  s te ro w a n ia  

p ra cą  zesp o łów  p rą d o tw ó rc zy ch  o d le g ło ś ć  do 200—300 m.

3c/ W KSD i  s z t a b io  /SD/ »  po 8 s ta n o w isk  p ra c y  na każdym o b ie k c ie  
DP-09.

xx/  ROO — Ruchomy oś rod ek  o b l ic z e n io w y .
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O b iek t JJP-0 9  p ow in ien  zap ew n ić  w s p ó łp ra c ę  w z a k r e s ie :

1, Sprzę'>.ania z nadrzędnym  s tan ow isk iem  d ow od zen ia :

a . O db ioru  s fo n n a liz o w a n y o h  in fo r m a c j i  d e c y z y jn y c h  o ra z  za k resu  

in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  o p e r a c y jn o « t a k t y c z n e j , środlcach i  warun­

kach  d z ia ła ń ,

b . P r z e s y ła n ia  sform aJ.izcw anych  in fo r m a c j i  sp raw ozdaw czych  / m e l- 

dunl<.ów/ o ra z  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  o p e r a c y jn o - t a k t y c z n e j , ś ro d ­

kach  i  warunkach d z ia ła ń ,

2 , S p r z ę ż e n ia  z  b e zp o ś re d n io  w sp ó łp ra cu ją cym i o b iek ta m i -  ja k  w y ż e j .

3 , S p r z ę ż e n ia  pozasystom ow ego  z  ob iek tem  PSPI ROO:

a .  O db ioru  ró żn y ch  z e s ta w ie ń , p r z e l i c z e ń  i  program ów s f o r y  dowo­

d z e n ia  o p e ra c y jn o - ta k ty c z n e g o  /p lan ow an ia  i  z a r z ą d z a n ia /

z  za k re su  MTZ,

b , P rzekazy i^an iu  do ROO in fo r m a c j i  d la  b ie ż ą c e g o  a k tu a liz o w a n ia  

danych z e s ta w ie ń  MTZ o ra z  ro zw ią zy i^ a n ia  zadań  o b lic z e n io w y c h  

MTZ.

U rzą d ze n ia  zob razow yw an ia  o ra z  w yprow adzan ia  i  w prow adzan ia  i n f o r ­

m a c j i ,  w chodzące w s k ła d  w yp osa żen ia  o b ie k tu  pow inny być zu n ifik o w a n e  

i  zgodne z  p o z o s ta ły m i o b ie k ta m i ZPRR UOPL.,

O b iek t^ p o w in ien  w z g l ę ^ i a ó  odpoxviedu ie w arunk i te c h n ic zn e g o  z a ­

b e z p ie c z e n ia  p r z e s y ła n ia  in fo r m a c j i  w z a k r e s ie :

a . W ie rn o ś c i t r a n s m is j i  in f o r m a c j i ,

b . T r a n s m is j i  in fo r m a c j i  w k an a ła ch  t e l e g r a f i c z n y c h  i  t e le fo n ic z n y c h .

o . U ta jn ia n ia  t r a n s m is j i  in fo r m a c j i  i  z a b e z p ie c z e n ia  p r z e d  d e z in f o r ­

m acją .

d . C ią g ło ś c i  i  o p e ra ty w n o ś c i t r a n s m is j i  o ra z  o r g a n i z a c j i  łą c z n o ś c i  

d la  p r z e s y ła n ia  in fo r m a c j i .
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^ »7 . S t ru k tu ra  o rg a n iz a c y jn a  podsystem u ro z p o zn a n ia  radlolokaoy.1nofi:o  

na s z c z e b lu  obrony p ra s e d y lo tT ilc z e j f r o n t u

M o ż liw o śc i każdego  o b ie g u  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z a le ż ą  

w d u że j m ierze  od p r z y j ę t e j  s tru lc tu ry  o r g a n iz a c y jn e j  podsystem u r o z ­

p ozn an ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  OPL. Na s t r u k t u r ę  o rg a n iz a c y jn ą  ma 

wpływ m iędzy Innymi p ro c e s  z b i e r a n ia ,  a n a liz o w a n ia  i  u o g ó ln ia n ia  i n f o r ­
m ac ji o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j.

J e s t  on n a jb a r d z ie j  c zasoch ło n n ą  i  zarazem  z ło ż o n ą  c zy n n o śc ią  w o b ie ­

gu in fo m ia c j i .  Proponowany schemat s t r u k t u r y  o r g a n iz a c y jn e j  i  s p r z ę ­

żeń wewnątrzsystem owyoh, m iędzyszozeb low ych  o ra z  pozasystem owych  

ZPRil WOPL p rz e d s ta w ia  z a ł .  n r  60,

In fo rm a c ja  r a d io lo k a c y jn a  zdejmowana j e s t  z RhS p rz e z  odpow iedn io  

p rze szk o lo n y ch  opera to rów  2PRR za  pomocą wskaźników  WPS i  WPW i  p r z e ­

kazywana do t e le n a d a jn ik a .  Za pomocą w skaźn ik a  WPS zd e jm u je  s i ę  w sp ó ł­

rzęd n e  p ła s k ie  / x , y / , a  za  pomocą w sk aźn ik a  WPW d o w ią z u je  s i ę  wyso­

kość  do zdejmowanych t r a s  ob iek tów  p o w ie trzn y ch ,

Do jedn ego  o b ie k tu  DP-10 p o d łą c z a  s i ę  2xRLS i  2xPRW -  jali^o z a sa d n ic z e  

ź ró d ła  in fo rm a c j i  / p a t r z  r y s .  2 3 / ,

In fo rm a c je  o o b ie k ta c h  p o w ie trzn y ch  z k a ż d e j RLS s ą  p r z e s y ła n e  do 

EMC, k tó ra  na p o d s taw ie  opracow anego program u p ra c y  b o jo w e j /DP—B/ 

dOxConuje z b io r u ,  s e l e k c j i ,  e l im in a c j i ,  i d e n t y f i k a c j i ,  n u m e ra c ji ,  

e k t r a p o la o j i  i  w yprow adzan ia in fo r m a c j i  w c e lu  zo b razo w an ia  w danym 

RPD i  p r z e s ła n ia  do in nego  s z c z e b la  o rg a n iz a c y jn o g o . U ta jn io n a  i n f o r ­

m acja r a d io lo k a c y jn a  przekazyw ana j e s t  kana łam i p rzesy łow ym i do o b ie k ­
tu  DP-20 /DP-^tOA/, a kon icretn ie  do OZ i  DB.

Do o b ie k tu  DP-20 op rócz  in fo r m a c j i  z DP- 1 0  ja k o  z a sa d n ic z e g o  ź ró d ła  

in fo rm a c ji  o s y t u a c j i  p o w ie t rz n e j j e s t  wprowadzana in fo rm a c ja  u z u p e ł­
n ia ją c a  / w s p ó łd z ia ła ją c a /  z ob iek tów  /virządzeń , system ów/ DP—40,

DP-20, DP-10R, ŁOWCZA, W0ZDUCH-1M / p a t r z  r y s .  25/ .  Opracowana i  u t a j ­

n iona in fo rm a c ja  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j z o s t a je  p rzek azan a  kanałem

przesyłowym  do o b ie k tu  DP—40 i  ró w n o le g le  na w sk a ź n ik i zo b razo w an ia  
o b ie k tu  DP-20,

Do o b ie k tu  DP-/+0 "F " op rócz  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t rz n e j  

otrzym anej z DP—20 / z a s a d n ic z e j/ , wprowadzana ja k o  u z u p e łn ia ją c a  może 

być in fo rm a c ja  z obiektów  /u rząd zeń , system ów/ DP-^OA, DP-10R, ŁOWCZA, 
W0ZDUCII-1M, CYBER, DS-21 /PR T-21/, D L -3 0 , D L -50 , ŁEBA.

P r z y ję t a  i  opracowana in fo rm a c ja  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j jak o  u ta jn io n a  

j e s t  przekazywana zgod n ie  z wymaganiami system u PASUW w s i e c i  ra d io w e j  
pow iadam ian ia  f r o n tu .
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z  p rzod s  ta^vioiioG:o z a łą c z n ik a  n r 60 w yn ika/  ¿o ZPKU VOPL może i  po~ 

w ln io n  w spó łp racow ać z zau tom atyzow anym i podsystem am i in n ych  ro d za jó w  

s i ł  z b r o jn y c l i  i  w o js k ,

4 ,8 , Proponowane oprorTramowanie e le k t r o n ic z n e j  m aszyny c y fr o w e j  wyko~ 

r z y s ty w a n e j w zautom atyzowanym  p od sys tem ie  ro zp o zn a n ia  r a d i o l o ­

k a c y jn e g o  w o jsk  ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j

P ro ces  a n a l i z y  i  u o g ó ln ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

i  iru ie p r z e d s ię w z ię c ia  n a tu ry  o r g a n iz a c y jn e j ,  w s z c z e g ó ln o ś c i  e fe k ty w ­

nego  ugrupow an ia  b o jow ego  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  

i  z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  bo jow ych  aJetywnych ś rodle ów , są  z r e g u ły  n a j ­

b a r d z ie j  czasoch łon n ym i i  zarazem  z ło żo n y m i c zy n n o śc ia m i. Pow yższe  

w z g lę d y  s u g e ru ją  za s to s o w a n ie  e le k t r o n ic z n e j  maszyny c y f r o w e j ,  k t ó r a '  

na p o d s ta w ie  opracow anego d la  n i e j  program u może p od ać :

-  p o ło ż e n ie  w o js k ;

-  o lc r e ś le n ie  r e a ln y c h  /aproksym owanych/ s t r e f  w ykryw an ia  ob iek tó\ f 

p o w ie tr zn y c h  /^NP i  lo t n ic t w a  w ła s n e g o / ;

— z b ió r  in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  z  k i l l t u  ź r ó d e ł ;

— s e l e k c j ę  in fo r m a c j i  pod w zględem  je d n o z n a c z n o ś c i;

-  e l im in a c ję  ż a k łó o e ń  o ra z  k o n t r o lę  i  e l im in a c ję  p rzek łam ań  

in f o r m a c j i ;

-  i d e n t y f i k a c j ę  o b iek tó w  p o w ie tr zn y c h  pod w zględem  p r z y n a le ż n o ś c i  

/na p o d s ta w ie  porów n an ia  in fo r m a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  z  in fo rm a c ją  

o trzym aną  od z e s p o łu  u p r z e d z a n ia / ;

— nadaw an ie numerów trasom ;

— e k s t r a p o la c ję  t r a s  ce lów  na p o d e jś c ia c h  do l i n i i  s t y c z n o ś c i  w o js k , 

sp od z iew an ych  o b iek tó w  u d erzeń .

Ponadto  lilMC może w prowadzać in fo r m a c ję  w c e lu  zob ra zow a n ia  w ew n ą trz -  

s z c z e b lo w e g o , m ię d zy s zc ze b lo w e g o  i  pozasystem ow ego  o ra z  za p a m ię ta ć  

i  od tw a rza ć  in fo r m a c je , m eldunk i i  r o z k a z y _ i t p ,  _V c e lu  w y k o n ^ ^ a  ty ch  

w s z y s tk ic h  c z y n n o ś c i p ro p o n u je  s i ę  oprogram ow an ie EMC w programy^*^ i  

p a m ięc i zew n ę trzn e^ ^  d o ty c z ą c e  podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d ło lo k a c y jn e g o ^ ^  

Tematem p ra c y  n ie  j e s t  op racow an ie  a lg o ry tm ów , d la t e g o  p rzed s taw iam  

t y lk o  zes ta w  tem a tyczn y  a lgo ry tm ów  i  i c h  wzajem ne p o w ią za n ia  / s p r z ę ż e ­

n ia / . Proponowany ze s ta w  tem a tyczn y  p o w in ien  s i ę  z a s a d n ic z o  sk ła d a ć  

z  dwóch a lgo ry tm ów , 6 poda lgorytm ów  i  5 c ząs tk ow ych  a lgo ry tm ów  / p a tr z  

t a b e la  35/.

x/ N a le ż y  opracow ać a lg o ry tm y  c zą s tk ow e . 
xx/ O prócz to g o  1:1MC pow inna być oprogramowana d la  p o t r z e b ;  dow odzen ia  

o ra z  p o t r z e b  in fo n n a o y jn o -sp ra w o zd a w czy ch .
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T a b e la  35

P o d a lg o -  
rytm

_____________1
Alerorytm A lgory tm  

cząs tkowy

-------- ti
Czogo d o ty czy

PRACY BOJOWEJ

D-PD

D-5

D-6

D-0 J
•’ POLE"

D-1

D z ia ła n ia  b o jow ego  w w am nkach  jj 
s to s o w a n ia  zak ióce .ii p r z e z  u
ŚNP. ¡1

D z ia ła n ia  b o jow ego  v; \i/arunlcach jj 
n ie s to s o w a n ia  z a k łó c e ń  p r z e z  |!
ŚNP. II

I!
U p rzed za n ia  o p r z o lo t a c l i  w ła — !} 
sn ego  lo t n ic t w a ,  il

II
ORGANIZiVCJI ROZPOZNANIA ||

RADIOLOICACYJiJEGO ||--------------------------------  II
O b lic z e n ia  r e a ln e g o  / a p ro k sy— jj
raoi^ianego/ p o la  ro zp o zn a n ia  ii 
r a d io lo k a c y jn e g o ,  jj

O k r e ś le n ia  r e a ln y c h  / a p ro k s y -  1} 

mowanych/ s t r e f  w ykryw an ia  jj 
RSWP /RLS/, jj

Manewru RP¥ /RSWP/ do ivyzna- j|
czon ego  r e jo n u ,  jj

G r a f ik i  d yżu ro ivan ia  RLS ||
/RSWP/ w o k re ś lo n y c h  go tow o— jj
ś c ia o h  b o jow ych , ii

II
P o ło ż e n ia  w o jsk . jj

P o ło ż e n ia  w o jsk  w łasn ych , 11
II

P o ło ż e n ia  w o jsk  n ie p r z y ja -  jj
c i e l ą ,  II

II
Zadan ia  b o jo w ego , rozlcazów , jj
komend, z a r z ą d z e ii ,  m eldun- n
ków sp ra w o zd a w czo -in fo rm a - ¡j 
o y jn y c h . jj

Schemat b lokow y a lgory tm ów  o r g a n i z a c j i  d z ia ła ń  bo jow ych  /A-OD/ 

i  d z ia ła ń  bo jow ych  /A-DB/ wykorzystyr^ranych w p o s z c z e g ó ln y c h  o b ie k ta c h  

p r z e d s ta w ia ją  z a łą c z n ik i  n r n r : 6 1 , 62 , 63,

Opracowywano program y wg t a b e l i  35 pow inny ch a ra k te ry zow a ć  wymaga­

n ia  o k re ś lo n o  d la  system u PASUlf, K on ie c zn e  j e s t  to  ze  w zg lęd u  na moż­

l iw o ś c i  s p r z ę ż e n ia  ZPRIi WOPL w u k ła d z ie  pozasystem owym .

D-2

»‘WTi"

’•N"

*»ZB"
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^ .9 .  U zyskane e f e k t y  w wyn iku  za s to so w a n ia  no-we.j a tr ii lc tu ry  o r^ an iza -. 

c y jn e j  i  ou ton ia ty zao .ji podsystem u ro zp o zn a n ia  ra d lo lo k a c y .jn e g o  

y p js k  ob ron y  p r z o c ly lo t n io z e J

Z ro zw ażań  za w a rty ch  w r o z p ra w ie  w yn ik a , ż e  a k tu a ln e  m o ż liw o ś c i 

sposobu  p la n s z e to w o - f.o n ic zn o g o  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  da le lco  

o d s ta ją  od m o ż l iw o ś c i z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  b o jow ych  aktyw nych  ś ro d ­

ków w a lk i  WOPL.

U zyskane e fo k t y  w w yn iku  a u to m a ty z a c ji  p r z e d s ta w ia ją  s i ę  n a s tę p u ją c o ;

1, V stosunku  do param etrów  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  

a . Czas o p ó ź n ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .

T a b e la  3^

( P I  ans z  e -  
I tow o- 
j fo n ic z n y

Zm odern i­
zowany

— ------------------------------- , ,

Zautom a- ił
tyzow an y {| 

II 
II

Podsystem  
ro zp o zn a n ia  ;

r a d io lo k a c y jn e g o

Czas o p ó ź n ie n ia
__/ s/  _ _  ; _

382 279 12.5 !i
/2*3/  ¡>

Jalc w id a ć  z  p r z e d s ta w io n e g o  z e s ta w ie n ia  w t a b e l i  3^» c zas  o p ó ź n ie ­

n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  j e s t  k r ó t s z y  o o k o ło  3 0 ,5  r a z y  

od czasu  p la n s zo to w o —fo n ic z n e g o , a 22 r a z y  k r ó t s z y  od proponow anego 

sposobu  zm odern izow an ego . ŚNP, u w z g lę d n ia ją c  dane z  t a b e l i  36 p rzeb ę -  

dą d ro g ę  -  p a t r z  t a b e la  37-

T a b e la  37

D roga j Podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  }'
7̂ > /  \ I - - - — - - - - - - - - — — -jj

Zraodern izo—I Zau toraatyzo- ii
8   II

P la n s z e to w o -  
fo n ic z n y

II m / s  ,ł
}}:==== = =  = =  ? ; = = = _____• = = = = = = = __
W ........20Ó‘  , k

wany wany

u-
•36Q

9

ł *

55,8

100,7

2 ,5  

^ ,5
.O!

V sposot^ ię zautpma tyzpwanyąęi ĉ̂ el ;<?d jąu?im,ęi?itu w y k ry c ia  do momentu 

zo b ra zo w a n ia  na SD aktyw nych  środków w a lk i  / z g o d n ie  z  r y s ,  22/ p r z e -  

b ę d z ie  ś r e d n io  k r ó t s z ą  d ro g ę  ^  s p o s o b ie  p la n s z e to w o -

fo n ic zu y m , a 22 ,3  r a z a  k r ó t s z ą  j i i ż  w s p o s o b ią  zm ,odcrn i2iOwanym, Czas
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o p ó źn ie n ia  v  ZPRH WOPL j e s t  k i 'ó t s z y  o o k o ło  5. r a z y ,  n i ż  wym agania c z a ­

sowe SD OPL fr o n tu  / p a t r z  p k t 2 ,3 .2 / .

b . D okładność p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j .

Jak ju ż  wspomniałem  w p k t .  U , 1 d ok ła d n ość  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z a ło ż y  p r z e d e  w szys tk im  od z d o ln o ś c i  r o z r ó ż n ia ­

n ia  sygnałów  na u rzą d ze n ia c h  /w skaźn iku , p la n s z e c ie /  zdejm ow an ia  

w sp ó łrzęd n ych ,

ś r e d n io  Icwadratowy b łą d  o lc r e ś le n ia  w sp ó łrzęd n ych  z g o d n ie  z  t a b e lą  38 

wynos i :

T a b e la  38

jr
2Im odernizo-
wany

T~“ — 7----7 --------- *nZau tom atyzo­
wany

Podsysten» { P la n s z e to w o -
ro zp o zn a n ia  | fo n ic z n y

ra d io lo k a c y jn e g o  |

^ x ,  y  /km/ I ±  3 ,5 + 3 ,5 + 1 ,17
======; =======F== _______ 1 . ___ ^1.

Z danych w yra ien ionych  w t a b e l i  w yn ik a , ż e  ś r e d n io  kw adratoxiy b łą d  

o loi^eślan ia w sp ó łrzęd n ych  w s p o s o b ie  zautom atyzowanym  odpow iada wy­

mogom SD OPL fr o n tu  i  j e s t  o k o ło  3 r a z y  m n ie js z y  n i ż  w s p o s o b ie  p la n — 

s ze to w o - fo n ic zn y m  i  zm odernizowanym ,

ś re d n io  kw adratow y b łą d  e k s t r a p o la c j i  w yn os i od p o w ied n io :

T a b e la  39

II Podsystem  j P lan s  z e t  owo— | Z m od ern izo - J Zautoma
jj ro zp o zn a n ia  i fo n ic z n y  ł wany 1 wany
II r a d io lo k a c y jn e g o } ! I
j [ . Czas o p ó źn ie n ia  j ^ [  1
II i n f .  /s/  382 j 2 7 9  , 12,5

--------------------------------------- „ « . i . , . --------------------- --------------- L - ________ _________ -
I

======zi|
t y z o -  ¡j

ii
fłli

6 1  /km/ 2 3 , 1 11,1 1 , 3 2

Z t a b e l i  39 można w yc ią gn ąć  w id o sek , ż e  ś r e d n io  layadratow y b łą d  

e k s t r a p o la c j i  w sp o s o b ie  zautom atyzowanym  j e s t  17,5 r a z y  m n ie js z y  n iż  

w sp o so b ie  p la n s zc to w o - fo n ic zn y m  i  8 ,5  r a z y  m n ie js z y  n iż  w s p o s o b ie  
zmodornizowanym.

O s ią g n ię ta  dok ładn ość  o k r e ś le n ia  p o ło ż e n ia  ŚNP w ZPRR ¥OPL \im ożliw i 

natyclim ias towe w y k ry c ie  ŚNP p r z e z  RS¥P środków aktyw nych  /porównać
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i
douo z t a b e l i  i  39 o ra z  z a łą c z n ik  11/ -  d la  zes taw u  ICUUG -  P-15 

i  r « l 8  0(i pu łapu 100 m i  P -40  od pu łapu  o k o ło  600 m.

D ok ładność o k r e ś la n ia  w sp ó łrzęd n ych  odpow iada wymaganiom SD OPi,. 

f r o n tu  / p a t r z  pk t 2 .3 .2 / .

c . D ysk re tn ość  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j

D ysk re tn o ść  p rzek a zy iva n e j in fo r m a c j i  w s p o s o b ie  p la n s z e t o w o - fo n i-  

cznym i  zm odernizowanym  j e s t  zd eterm in ow an a  m o ż liw o ś c ia m i osób  futdc-. 

c y jn y o h  i  in s t r u le e ją  s p o rzą d za n ia  i  p rzek a zyw a n ia  mel^unlvów, n a to ­

m ia s t w ZPRU WOPL — ob ro tam i system u an ten ow ego . D ys lcretn ość  p r z e d ­

s ta w io n a  z o s t a ła  w t a b e l i  <̂̂ 0.

T a b e la  ^0

II-------
li P o d s y s t e m

=r,=

1 P l a n s z e t o w o - |

z ------------------ =

Z n i o d e r n i z o -  j Z a u t o m a t y z o - li

II
11
II
Ił—-----

■ r o z p o z n a n i a  

r a d i o l o k a c y j n e g o
1
1
I

f o n i c z n y  i 
i 
1

w a n y  j 
1

w a n y

/ Z P R R " O P L /
II
II

II
li
II ^ D / s /

1
ł
1

Z o  - \ 6 0  \ 
1

1 0
)l
Ii
II

Z p o w y żs z e j t a b e l i  w yn ik a , ż e  dyskretnoś^S w ZPRR j e s t  ó - lc r o tn ie  

m n ie js z a  n i ż  w s p o s o b ie  p la n s zo to w o - fo n ic zn y m  i  zm odernizowanym  i  od­

pow iada  po trzeb om  SD OPL f r o n tu  / p a t r z  p k t 2 ,3 .2 / ,

d . P rzep u s tow ość  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i

I l o ś ć  p rze lca zyw an e j in fo r m a c j i  p r z e d s ta w ia  ta b e la  ¿ł1.

T a b e la  ^1

IF =
IIU Podsystem 1 P le in sze tow o—{ Zm odorn izo - 1

1 Zau t  oma t y z o — II
ii

II ro zp o zn a n ia 1 fo n ic z n y I wany 
1

1
1
1

wany 11
ii
IIII

II
II—

r a d io lo k a c y jn e g o ł
L --------  -----

II
II
U ..

I l o ś ć  i n f o r . j 8 -10 » 8-10 1
1

160 u
II

I l o ś ć  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  w ZPRR OPL j e s t  o k o ło  l6  r a z y  w ię k ­

s za  n iż  w s p o s o b ie  p la n s z e t o w o - fo n ic z n ^  i  zm odernizowanym ,

2, R a d io lo k a c y jn e  z a b e z p ie c z e n ie  SD OPL f r o n tu  w in fo r m a c ję  o s y ­

t u a c j i  p o w ie t r z n e j  z a b e z p ie c z a  s c e n t r a l iz o w a n e  dow odzen ie  aktywnym i 

środlvaini od w y so k o śc i l o t u  c e lu  p o w ie t r z n e g o  z g o d n ie  z  ta b e lą  ^2,
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1^=========== ====== = :
Podsystem  

r o z p o z n a n ia  
r a d i o l o k a c y j n e g o

T a b e la  k 2

S c e n t r a l i z o w a n o  d o w o d ze n ie  od p u ła p u  /m/
--------------------- -  . ą ,

P la n s z e t o w o -  [ Z m o d e rn iz o w a -  j Z a u to m a ty z o -

li===

fo n ic zn y m I nym I wanym

I Poddźw iękowe 
¡1 p rę d k o ś c i
jj l o t u  ŚNP
-----------------------------------—
Ü N addźw lękow e• 
Jj p r ę d k o ś c i
II l o t u  ^NP
________________ _ _

2300 *  7500 m ! 2000 ■». ^800_ m j 2 5 O 4. 6OO in
5 0 0 0  4 . 1 2 0 0 0  nil 3 3 0 0  4 10000 m ! 250  4 2000  m 

I I
I I

_____________ ------------------------------------------------

=ll

HI
I 2 k 0 0  4 5 0 0 0 m ii 
j 5 0 0 0  4 10000m Ü

_______ I.
3, ZPRR OPL we w s p ó ł d z i a ł a n i u  z  zau tom atyzow anym i podsystem am i  

in n y c h  r o d z a jó w  s i ł  z b r o jn y c h  i  w o j s k  z ap e w n i  c i ą g ł o ś ć  r a d i o l o k a c y j ­

n ego  p o l a  w y k ry w an ia  i  ś l e d z e n i a  od n a k a z a n e j  d o l n e j  g r a n i c y ,  naw et  

p r z y  p o n i e s i e n i u  pewnych s t r a t  w ła s n y c h  środków  r o z p o z n a n i a  r a d i o l o ­

k a c y jn e g o .  J e s t  to  m o ż l iw e  d z i ę k i  k o r z y s t a n i u  z i n f o r m a c j i  in n y c h  

zau tom atyzow anych  podsyst©mó%v, k t ó r y c h  p a r a m e t r y  i n f o r m a c j i  o s y t u a ­

c j i  p o w i e t r z n e j  s ą  z b l i ż o n e  do ZPRR WOPL / p a t r z  t a b e l a  k 3 / . S rod lc i  

r o z p o z n a n ia  r a d i o l o k a c y j n e g o  podsystem ów  n i e  w ch o d zą cy ch  w sy s tem  w o j s k  

OPL s ą  r ó w n ie ż  r o z w i j a n e  w p a s i e  d z i a ł a n i a  f r o n t u ,  co w pewnym s e n s i e  

r o z w i ą z u j e  ekonom ikę s i ł  i  ś rodków  i  p r z y c z y n i a  s i ę  do  z a c h o w a n ia  ż y ­

w o t n o ś c i  podsystem u  r o z p o z n a n i a .  K o n ie c z n o ś ć  w z a je m n e j  ś c i s ł e j  wymiany  

i n f o r n i a c j i  o s y t u a c j i  p o w i e t r z n e j  w y n ik a  z e  s t r a t ,  j a k i ©  s i ł y  i  ś rod lŁ i  

p o n io s ą  w c z a s i e  w ykonyw an ia  z a d a n i a  b l i ż s z e g o  f r o n t u  -

k .  M o ż l iw o ś ć  p rz y jm o w a n ia  i n f o r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w i e t r z n e j  z  

o b ie k tó w  system owych i  p ozasys tom ow ych  w z a l e ż n o ś c i  od s y t u a c j i  op e ­

r a c y j n o —tale ty c z n e  j  i  k i e r u n k u  n a l o t u  ^NP,

N a g ł a  zm iana k i e r u n k u  n a l o t u  ^NP n i e  pow in n a  z a s k o c z y ć  system u  V70PL 

w yp osażon ego  w ZPRR WOPL,

5. M o ż l iw o ś ć  w y k o r z y s t a n ia  w ew n ątrzsy stom ow ych  środleów r o z p o z n a n ia  

p r z y  z a s t o s o w a n iu  n a j d o g o d n i e j s z e g o  w s k a ź n ik a  e f e k t y w n o ś c i  ekonom icz ­

nego  w y k o r z y s t a n ia  s i ł  i  ś ro d k ó w , z ap e w n i  m aksym alną e fe k ty w n o ś ć  

system u w o js k  OPL,
6 , W y rę c z e n ie  c z ło w ie k a  w c z y n n o ś c ia c h  p r a c o c h ło n n y c h  i  c z a s o c h ło n ­

nych , s z c z e g ó l n i e  w o k r e s i e  o r g a n i z a c j i  d z i a ł a ń  i  w toku  d z i a ł a ń  b o j o ­

w ych , ,____  _______
~ x 7 'w " I i c z ń i k u  podano w i e l k o ś c i  p o d c z a s  n i e s t o s o w a n ia  p r z o z  SNP z a k ł ó -  

ceń  r a d i o l o k a c y jn y c h ,  a  w m ianow n iku  p o d c z a s  s t o s o w a n i

XX/ r r a w d o p o d o b n 7 f t r a t y  w o j s k  OPL b ę d ą  w y n o s i ł y
s z o f a  s z t a b u  G IT  MON w ASG p o d c z a s  om ów ien ia  ó y io z e n  "l/10blvA-80 ,
na k u r s i e  metodycznym.
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ZAKOŃCZrSNIE

M n i n i e j s z e j  r o z p ra w ie  s ta ra łe m  s i ę  ro zx v ią za ć  n a jw a ż n ie js z e  p r o b le ­

my zw ią za n e  z  a u to m a ty za c ją  podsystem u ro zp o zn a n ia  ra d io lo k a cyJ n eg :o  

w o jsk  OPL,

Do problem ów  ty ch  z a l ic z a m  p rz e d e  w s zy s tk im :

1 . Zmiany w ie lk o jś c i  param etrów  in io jTraacJ i o' s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

w ś w ie t le  m o ż lit ifo ś c i czasow ych  środlców napadu p o w ie tr zn e g -o , środlców 

ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  i  aktyw nych  środków w a lk i .

2 . O lc re ś len ie  JTaktycznych m o ż liw o ś c i p la n s z e to w o - fo n ic z n e g o  o b ie g u  

in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  i  m o d y f ik a c je  ty c h  m o ż l iw o ś c i p o ­

p r z e z  zm ianę obecnego  o b ie g u  in fo r m a c j i  na b a z ie  a k tu a ln y ch  s i ł  i  

środków ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o ,

3. U s ta le n ie  wymagań ta k ty c z n e - te c h n ic z n y c h  ZPRR VOPL z  purjvtu w i -  

dzenxa  p o t r z e b  SD OPL f r o n tu  i  m o ż liw o ś c i s p r z ę ż e n ia  z innym i zautom a­

tyzowanym i podsystem am i ro zp o zn a n ia  w u k ła d z ie  m ięd zyszczeb low ym  i  p o -  
zasystem owym ,

4. U s ta le n ie  op tym a ln ego  m odelu  o b ie g u  in fo r m a c j i  w ZPIUI ¥OPL o ra z  
tem atyczn ego  oprogram ow ania EMC,

Badan ia t e o r e t y c z n e  p iex*w szego p rob lem u  u m o ż l iw i ły  mi w y c ią g n ię c ie  

z a s a d n ic z e g o  w n iosku , że  w c e lu  u zy sk a n ia  o d p o w ie d n ie j e fe k ty w n o ś c i 

system u OPL p r z y  u w zg lę d n ie n iu  a k tu a ln y ch  i  p e rs p e k ty w ic zn y c h  m o ż l i ­

w o ś c i czaso\/ych środków napadu p o w ie t r z n e g o ,  środków ro zp o zn a n ia  r a ­

d io lo k a c y jn e g o  o ra z  aktyw nych  śx*odków w a llc i VOPL p a ra m etry  in fo r m a c j i  

o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  pow inny s p r o s ta ć  n astęp u jącym  wymaganiom:

— czas  o b ie g u  in fo r m a c j i  /\i r e l a c j i  RLS-RPW-CRR -  SD OPL ’»F"

^ ^ a k t, ś r ,w a lk i'^  może b yć  w ię k s z y  n i ż  60 sek iind j

— d ys lcre tn ośó  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  pow inna m ie ś c ić  s i ę  w g r a n i­
cach 10 s ;

*• w yda jn ość  ogn iw a opracow yw an ia  in fo r n ia o j i  ó s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  

o ra z  p rzep u s to w o ść—'in fo r m a c j i  n ie  może b yć  m n ie js z a  n i ż  l 60 meldun­

ków o p o jed y n czy ch  /grupovrych/ o b ie k ta c h  p o w ie tr zn y c h ;

— dok ładn ość  zdejm ow an ia  i  p rzek a zyw a n ia  danych n ie  może b yć  g o rs za

od d o k ła d n o śc i o k r e ś la n ia  w sp ó łrzęd n ych  p o ło ż e n ia  o b ie k tu  p o w ie t r z ­
nego p r z e z  IlLS -  1 1 , 1 7  km.
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D adaiila  nad tym problem em  oparłem  na aktualnym  i  p e rsp ek tyw iczn ym  

s t a n ie  t e c h n ik i  w o js k  OPL i  Ab o ra z  za ło żon ym  m odelu  n a lo tu  zmasowa­

nego  / p a t r z  z a ł *  5 i  6/.

Ponad to  muszy n a d m ien ić , ż e  p r z y  u s ta le n iu  wymagań param etrów  in fo rra a - 

o j i  o s y t i i a c j i  p o w ie t r z n e j  d la  p o t r z e b  SD OPL f r o n t u ,  p r z y ją łe m  n a j­

b a r d z ie j  Ic ry ty c zn y  w a r ia n t  ugrupow an ia  w o js k  OPL i  fr o n to w e g o  l o t n i ­

ctw a m y ś liw s k ie g o  / p a t r z  z a ł ,  n r  1 i  20 4.37/. P r ę d k o ś c i środków na­

padu p o w ie t r z n e g o  p r z y ją łe m  Jako poddźw iękow e a d la  p r ę d k o ś c i n ad - 

dźw iękow yoh  -  p ręd lc o ś c i odpoxviadaJące g ran iczn ym  m oż liw ośc iom  z e s t a  — 

wćw ICIiUG, KUB i  OSA, P rzypu szczam , ż e  w y ż e j  w yn iien ionó z a ło ż e n ia  d a ją  

c a łk o w itą  pew ność, i ż  o d n o s ić  s i ę  będą  do p o z o s ta ły c h  m oż liw ych  wa­

r ia n tó w  ugrupow an ia s i ł  i  środków OPL i  m oż liw ych  w arian tów  n a lo tu .

R o zw ią za n ie  d ru g ie g o  p rob lem u  wym agało u p rz e d n ie g o  p rze b a d a n ia  

m o ż l iw o ś c i osób  fu n k c y jn y c h  / o p e ra to ró w , s p ik e ró w , p le in s z e c is tó w , o f i ­

cerów  a n a l i z y  i t p . / ,  bowiem m a t e r ia ły ,  ja k im i dysponowałem  w tym z a ­

k r e s i e ,  n ie  daw a ły  d o s t a t e c z n ie  p e łn e g o  o b ra zu , a normy za w a rte  w in -  

s tru li.c ja ch  n ie je d n o lc r o tn ie  p r z e lś r a o z a ły , a czasem  p o m n ie js z a ły  r e a ln e  

m o ż l iw o ś c i osób  fun lŁcyJnyoh, B adan ia  prow adzone b y ły  na b a z ie  5 p r t  

OPL podozas  ćw ic zeń  o rga n izow a n ych  p r z e z  S z e fo s tw o  W ojsk  OPL i  s zk o —‘ 

l e n ia  program ow anego -  na s z c z e b lu  pu łku  w la t a c h  ,1975-1979 / p a t r z  

z a ł .  53» 5^ i  57/. B adan ia  t e  w y k a za ły , ż e  m o ż l iw o ś c i p la n s z e to w o —f o ­

n ic z n e g o  sposobu  o b ie g u  in fo r m a c j i  z n a c z n ie  o d b ie g a ją  od sp re cy zo v ;a -  

nych  /w p ierw szym  p ro b le m ie /  wymagań i  ta k ;

-  o zas  o b ie g u  in f o im a c j i  /w r e l a c j i  RLS -  RPW -  CRR "A "  — SD OPL "P ”

ś r  w a lk i'^  sp osob ie* p la n s z e to w o - fo n ic zn y m  J e s t  6 r a z y  dłuż.- 
s z y ,  a p odczas  p ra c y ' lia  k lu c z  o k o ło  7 r a z y ,  n a tom ia s t d la  zmo—~ 

d ern tzow an ego  sposobu  p la n s z e tc w o - fo n io z n e g o  od p ow ied n i 5 1 7  r a z y ;

-  d y s k re tn o ś ó  p rzek a zy w a n e j in fo r m a c j i  ww, r e l a c j i  j e s t  d la  sposobu  

p la n s z e to w o - fo n io z n e g o  i  zm odern izow anego  sposobu  p la n s z e t o w o - fo n i-  

c zn ego  s z e ś c io k r o t n ie  m n ie js z a ;

-  w yd a jn ość  i  p rzep u s to w o ść  in fo n n a o j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w je d ­

nym i  driogim  s p o s o b ie  j e s t  o k o ło  s z e s n a s to k r o tn ie  m n ie js z a ;

-  d ok ład n ość  p rzek a zy w a n e j in fo r m a c j i  w w y ż e j w ym ien ionych  r e la c ja c h  

d la  sposobu  p la n s z e to w o —fo n ic z n e g o  i  zm odern izow anogo sposobu  p la n ­

s zo  t o w o - f  o n io zn e g o  J e s t  o k o ło  5—k r o t n ie  m n ie js z a .

B adan ia  w y k a za ły  p o n a d to , ż e  do n a js ła b s z y c h  c z y n n o ś c i o b ie g u  in ­

fo r m a c j i  w ym agających  a u to m a ty z a o jl  n a l e ż ą : .

-  zd e jm ow an ie , u ta jn ia r d o  1 p rze k a zy w a n ie  In fo r m a o j i  o s y t u a c j i  po­
w ie t r z n e j  ; '
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-  a b ló r ,  s o lo k c ja ,  u o g ó ln ia n ie  i  zo b ra zo w a n ie  in fo r m a c j i  na p o s z c z e ­

g ó ln y c h  s z c z e b la c h  d ow od zen ia ;

-  a n a l iz a  s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ;

-  p ow iadam ian ie  w o jsk  OPL o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,

W teo re ty c zn ym  ro z> fią za n iu  t r z e c i e g o  p rob lem u  n i n i e j s z e j  ro zp ra w y  

napotka łem  s z e r e g  tru d n o ś c i n a tu ry  m e ry to r y c z n e j i  m e to d o lo g ic z n e j  po- 

znaszanej p r z e z e  mnie p ro b le m a ty k i,  z e  w zg lęd u  na bralc o d p o w ie d n ie j l i ­

t e r a tu r y  na ten  tem at. Byłem  zm uszony p r z e a n a liz o w a ć  a k tu a ln o  i  p r z y ­

s z ło ś c io w e  ś ro d k i ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  o ra z  zau tom atyzow ane 

w ykorzystyw an e w w o jsk ach  OPK, l o t n i c t w i e  fron tow ym  i  m arynarce w o jen ­

n e j ,  N a s tęp n ie  na p o d s ta w ie  p rzep ro w a d zo n e j a n a l i z y  p o t i 'z e b  o lo r e ś lo -  

nyoh w piem ^szym  p ro b le m ie  s ta ra łe m  s i ę  p rzedstaT tfió  o g ó ln e  z a ło ż e n ia  

operacy jn o -t€ i3 c tyczn e  p r z y s z ło ś c io w e g o  ZPRR VOPL. 'T e o re ty c zn e  r o z w ią z a ­

n ie  t r z e c i e g o  prob lem u w o g ó ln y c h  za ry s a c h  z o s t a ło  p r z e d s ta w io n e  w 

r o z d z ia l e  h p k t 2 i  p o z w o l i ło  mi p r z y s t ą p ić  do badań nad czwartym  

problem em ,

H o zw ią za n ie  c zw a r te g o  prob lem u u m o ż liw iło  rai w y c ią g n ię c ie  w n iosku , 

ż e  zautom atyzow any podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  typu  "DP" 

s p e łn ia  sp recyzow an e /xv p ierw szym  p ro b le m ie /  wym ogi i  ta k :

-  czas  o p ó źn ie n ia  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j -/w r e l a c j i  RLS—

-RPW-CRR ” A" -  SD OPL ” F'* -  SD. ./  w yn os i d la  p ie rw s z e g oa k t ,  ś r .w a lk i '
meldunlcu o k o ło  12,5 sekundy -  j e s t  on o k o ło  p i ę c io k r o t n ie  m n ie js z y  

od wymaganego, a dla^ n as tęp n ych  k o le jn y c h  meldunków 2<«3 sekundy 

/można p r z y ją ć  ja k o  n i e i s t n i e j ą o y / ;

— dys lc re tn ość  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  w yn os i 10 sekund i  j e s t  zgodna 

z  wymogami;

— dok ładn ość  p rzek a zyw a n e j in fo r m a c j i  w yn os i +■ 1»17 km — zgodna z  wy­

mogami ; '

— w yda jn ość  i  p rzep u s tow ość  in fo r m a c j i  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j  w yn os i 

l 60 meldunków na m in u tę .

Ponadto r o z w ią z a n ie  t e o r e t y c z n e  badanego prob lem u  w yk aza ło  m o ż l i ­

wość s p r z ę ż e n ia  ob iek tów  "DP” id c ła d z ie  pozasystom owym  u w z g lę d n ia ją c  

p rz ed s ta w io n e  w y że j p a ram etry  in fo m n a c ji  o s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j ,  a 

ta k że  k o n ie c zn o ś ć  za s to so w a n ia  p rzem ien n ików  s z y b k o ś c i t r a n s m is j i  

w u rzą d zen ia ch  w e jś c io w o —w y jśo io w yo h  w c e lu  u zysk a n ia  jed n ak ow ej s z y ­

b k o ś c i t r a n s m is j i  we w s z y s tk ic h  podsystem ach  w o jsk  OPL, OPK, l o t n i ­

ctwa fr o n to w e g o . M aryn ark i W o jen n ej z g o d n ie  z  u s ta le n ia m i PASUW. 

U m o ż liw iło  ró w n ie ż  u s t a le n ie  tem a tyczn ego  z e s ta w ie n ia  programów na 

EMC / p a tr z  z a ł .  n r  61«*63/ podczas  o rg a n izo w a n ia  i  p row ad zen ia  d z ia ła ń  

bo jow ych  p r z e z  podsystem  ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o .
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N in ie j s z ą  ro zp ra w ę  doJctorską zak oń czy łem  w m ie s ią c u  w rze ś n iu  

1980 r ,  \f o k r e s ie  j e j  wykonywania p r z e d s ta w io n e  p rze zem n ie  n ie k t ó r e  

z a g a d n ie n ia  b y ły  p rzedm io tem  rozw ażań  S ze fo s tw a  ¥ o js k  OPL i  ośrodków  

naulcowo-badawczych, z  k tó ry m i utrzym yivałera s t a ł y  k o n ta k t .

N in ie js z a  rozp raw a  j e s t  p rób ą  u za s a d n ie n ia  p o t r z e b y  a u to m a ty z a c ji  

podsystem u ro zp o zn a n ia  r a d io lo k a c y jn e g o  w o jsk  OPL o ra z  w y k a za n ia ‘ moż­

l iw o ś c i  w y k o r z y s ta n ia  ZPRR WOPL w n ie ła d z ie  pozasystom owym  wg o k r e ś lo ­

nych  wymagań PASUW,

Jestem  s z c z e g ó ln ie  w d z ię c zn y  za  dużą pomoc, c i e r p l iw o ś ć  i  ż y c z l iw ą  

k r y ty k ę  p rom o to row i p łk ,  d c c . J ó z e fo w i ZABŁOTIil o ra z  p p łk . mgr, in ż ,  

Januszow i HIRSKIIiMU, p łk ,  d y p l ,  W ień czys ła w ow i SEiCULE z S z e fo s tw a  

W ojsk  OPL, S e rd e c z n ie  d z ię k u ję  ża  u d z ie lo n ą  k o n s u lt a c ję  g en , b r y g ,  

in ż ,  A n d rz e jo w i REMBALSICEENfU — S z e fo w i WRT OPK, p łk ,  d y p l ,  Z d z is ła w o w i 

MAZURKIEWICZOWI -  z a s tę p c y  s z e fa  WOPL; p łlc , d yp l,- K a ro lo w i HALAI^IIE 

dowódcy SD OPL f r o n t u ,  p łk ,  mgr, in ż ,  S ta n is ła w o w i ZASADZIE z  W IT iU  

i  s ta n o w i osobowemu 5 p t t  w o jsk  OPL.

J e ż e l i  u d a ło  mi s i ę  o s ią g n ą ć  z a ło ż o n y  o e l  ro zp ra w y  s p r a w iła  to  ż y — 

o z l iw a  pómoo w y ż e j w ym ien ion ych  o sób . '

Mam n a d z ie j ę ,  że  n in i e j s z a  p ra o a , m oże ' stano\irić punkt w y jś c ia  d a l ­

s z e j  p ra c y  naiikowo—b ad aw cze j nad kom pleksową a u to m a ty za c ją  p ro c e su  

d z ia ła n ia  i  z w ię k s z e n ia  e fe k ty w n o ś c i system u OPL, a tak ż . może b yć  

w yk o rzy s ta n a  d la  c e ló w  s zk o le n io w y c h  w w o jsk a ch  w w yższych  s z k o ła c h  

o f i c e r s k i c h  i  w A kadem ii S ztabu  G en era ln ego  ¥P ,
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19, B .V , ‘ GNIEDENKO -  "W stęp  do t e o r i i  o b s łu g i m asow o j". B ib l io t e k a
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. ASG PF-18697,

-  " In s t rn ik c ja  p e łn ie n ia  dyżurów  b o jow ych  o ra z  

u ż y c ia  środków d yź iirn ych  w s y s te m ie  OPK" , wyd,

OPK 534/73, b i b l ,  ASG O I8605.

-  "Z a sa d y  a l g o r y t m iz a c j i  zadań  w o jsk o w ych ", sk irypt 

ASG -  1 9 7 2 , n r  b i b l .  S/736.
t

-  " Z b ió r  p rzyk ła d ów  z  program ow an ia  l in io w e g o " ,  

s k ry p t  ASG, 1970, n r  b i b l .  S/69O,

-  "O r g a n iz a c ja  i  o s ią g a n ie  ¥SGB w pułlcach l o t n i ­

c zy ch " , wyd, ASG, 19 7 6 , n r  b i b l ,  O3 1 8 .

-  "Z a sad y  w d ra ża n ia  wyników  p o s tęp u  naukowego

i  o r g a n iz a c y jn e g o  w d z i e d z in ie  s z t i ik i  w o je n n e j 

do s i ł  z b r o jn y c h " ,  wyd. ASG, 1974.

3 1 , T . KOTARBliiSKI -  "H a s ło  d o b r e j  r o b o t y " ,  xvyd. P¥ "W iedza  Pow szech n a ",

19 68 .

3 2 , T . KOTARBIŃSKI -  "P ro b lem a tyk a  o g ó ln e j  t e o r i i  w a lk i ” , s k ry p t

w yk ładu  ASG, 1963.

33, F. KOSAR -  "C ru is e  M is s i l e s "  -  T ru p p en d ien s t n r  5 , 1976.
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3U, T . KROPIOWSia 

35. j .  Kl/IATKOWSKI

36 . J . ICWIATKO¥Sia
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w idyivan iu  s to so w a n ia  p r z e z  n p la  p o w ie t r z n e g o  

kom pleksowych z a k łó c e ń  r a d io e le k t r o n ic z n y c h  — 
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mowa ASG, 19 74 .

-  "R o zp o zn a n ie  r a d io lo k a c y jn e  o b iek tó w  p o w ie t r z ­

nych w warunlcaoh w sp ó łp ra cy  z ruchomym punlctem 

dow od zen ia " -  P r z e g lą d  ¥ o js k  Lądowych n r  10,

1976 r .  < . ' •

-  Zakres o r g a n i z a c j i  w s p ó łd z ia ła n ia  i  za sad y  

.w s p ó łd z ia ła n ia  b r t  OPIĆ z  o d d z ia ła m i ro zp o zn a n ia

ra d iow ego  OPIĆ i  o d d z ia ła m i ro zp o zn a n ia  M a r .¥ o j . " ;

-  s k ry p t  do s z k o le n ia  ta k ty c z n o -o p e ra c y jn e g o

JT/ 5 5 0 1 , 19 7 4 .

-  "Zau tom atyzow any system  dow odzen ia  "¥0ZDUCH-1M" -  

s k ry p t  Jif 1599 n r  b l b l .  P P - I 6 5 9 , 1979,

-  "S tru k tu ra  podsystem u DUNAJEC) o b ie k ty  RPT- 1 1  
i  2 1 " , s lir y p t  JIC 1599 n r  17 O/PF 215^1979 r ,

-  "¥ y k o r z y s ta n ie  EMC do a n a l i z y  te ren u  d la  p o t r z e b  

r o z p o z n a n ia " ,  M yś l ¥ o js k ,  n r 2 z  1981,

-  "¥płyx-/ te ren u  na ro zp o zn a n ie  r a d io lo k a c y jn e " ,

M yś l W ojsk , n r  1 , 1980.

-  "R o la  i  za d a n ie  tale ty c zn ych  s i ł  p o w ie tr zn y c h  

w ewentualnym  k o n f l i k c i e  zb ro jn y m ", ¥PZ n r  3 ,

19 7 7 .

-  "M a t e r ia ły  do s z k o le n ia  o p e ra c y jn o —ta k ty c z n e g o " , 

MON s y g , S z t .  Gen, wewn. 20/ 1/ 7 6 , 1976.

-  "M a t e r ia ły  ze  s z k o le n ia  zb io ro w eg o  k ie r o w n ic z e j  

k ad ry  WOPK", s y g , D¥0PK wewn. 3 6 1/7 8  r .

-  "M a te r ia ły  z e  s z k o le n ia  zb io ro w eg o  k ie r o w n ic z e j  

k ad ry  WOPK w 1979 r . " ,  s y g . D¥ OPK wewn.3S6 /7 9  r .
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^7.

48. K, NOŻKO -

49 . Vf. NXKOLAJEW

5 0 . W. NIEDEIC

5 1 .

52.

53. S t .  PIURO

1

5 4 . A , PRZENICZNY

-  "M o ż l iw o ś c i b o jow ego  w y k o r z y s ta n ia  sam olotów  

MIG—23 1̂!  w s y s te m ie  OPK", sygn , D¥ OPK 

wewii. 3 8 5 /7 9  r .  , n r  b i b l .  ASG 019362.

-  "Z a g a d n ie n ia  w s p ó łc z e s n e j s z tu k i  w o je n n e j" ,  

wyd. MON, 19 7 3 .

-  "S red s tw a  wozdusznowo ñapadje n ia  NATO w c e n t r a l ­

n e j  E v irop ie " , N ie s tn i lc  P ro t iw o w o zd u szn o j oborony

m ’ 3,  19 79 .

-  "O gó ln e  wym agania co do k ie ro w a n ia  ogniem  w s y ­

s te m ie  ob ron y  p r z e c iw lo t n i c z e j  na s z c z e b lu  t a k ty ­

cznym ", M yś l N o js k . n r 8 , 1977.

-  "P od s taw y  a n a l i z y  s y tu a c j i  p o w ie t r z n e j  na s ta n o -  

, w iskaoh  dow odzen ia  w o jsk  r a d io te c ł in ic z n y c h  OPK",

D¥ OPK, s y g . OPK 454/71. '

-  "P rob lem y  kom pleksow ego ro zw o ju  system u OPL 

M ar. W oj. na 1981-1985 r .  i  1986-1990 r . " ,  

m a t e r ia ły  na n a rad ę  w ojskow ą M ar. W oj, -  Wydz, 

OPL, 19 7 9 .

-  "Obrona p r z e c iw lo t n ic z a  zw iązków  o p e ra c y jn y c h

o ra z  g łów n e za sa d y  u ż y c ia  i  d z ia ła n ia  w o jsk  

ob ron y  p r z e c iw l o t n i c z e j " ,  ASG n r  b i b l ,  P F -5 1 8 , 

1977. ^
‘ s

-  "M od e low an ie  n a lo tu  ŚNP państw  NATO", ASG, 

n r  b i b l ,  0 2 2 2 3 1 , 19 7 3 .

55 . PismoL^do SBiRTW -

56.

57 . W. POKRUSZYÍíSKI -

5 8 , P raca  zb io ro w a  -
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"Ocena p r o je k t u  w stępnego  podsystem u DUNAJEC",

Sz WOPL MON, n r  iiryoh, 0178 z 2 1 .3 ,1 9 7 9  r .

"P ro t iw o w o zd u szn a ja  ę b o ro n a " , wyd. A .G .S z .

W S i ł  ZSRR, Moskwa 1977, n r  b i b l .  ASG-PF 771 i  

PF—791 — z a łą c z n ik i ,

"Podstawowe p rob lem y  k ie ro w a n ia  ogniom w o jsk  r a ­

k ietow ych* OPK w p rzy sz ło śc io w y m  zautomatyzowanym  

sy stem ie  d o w o d zen ia ", ro zp raw a  h a b i l i t a c y jn a ,
ASG, 1976.

"Ocena z a g ro ż e n ia  te ry to riiim  PRL p rz e z  ś ro d k i  

napadu p o w ie trzn e g o  NATO, wyd, S z t .  Gen. I I  Z a rz ą d ,  

1 9 7 7 , nr. b i b l .  ASG-019392*





75.

76. E. ŻÓŁTOWSKI

77. Z espo łow a  r o z ­
prawa d o k to rsk a

78.

79.

80.

82.

"Z a k res  obow iązków  osób  fu n k cy jn y ch  w bry/^adzie 

ra d io te c lrm ic zn e  j " , wyd, DW OPK n r  095^/H, 197^ «̂

"Z a s k o c z e n ie  w w o jn ie  w s p ó łc z e s n e j " ,  wyd, MON, 

1970.

"P rob lem y  p o d z ia łu  k o m p e te n c ji m ięd zy  p o s z c z e g ó l ­

ne s z c z e b le  dow odzen ia  w o jskam i ob ron y  p o w ie t r z ­

n e j  k r a ju  w ó w ie t l e  p ersp ek tyw  ro zw o ju  środków 

w a lk i  i  a u to m a ty z a c j i " ,  ASG n r  , 1977.

"Z asad y  w y k o r z y s ta n ia  system u r a d io lo k a c y jn e g o  

o ra z  p ro w a d zen ie  p ra c y  b o jo w e j na s ta n ow isk a ch  

d ow odzen ia  WRT OPK", wyd. D¥ OPK s y g . OPK 3^H,1969, 

" Zes taw a u to m a ty z a c ji  d ow odźen ia  środkam i 

p / lo t n io z e j  a r t y l e r i i  r a k ie t o w e j  XiTEKT0R-2" -  

DV OPK — S łu żb y  te c h n ic z n e  i  z a o p a t r z e n ia  -  

"O p racow an ie  in fo rm a c y jn e  na p o d s ta w ie  m a te r ia ­

łów  z  k o n s u l t a c j i  w DZSZ pafistw  U kładu  Warszaw­

s k ie g o  o d b y te j  w marcu 1973 w M osk w ie ", 

n r  b i b l .  0891 25 2 3 .1 1 .1 9 7 7  r .

" Z a ło ż e n ia  i  wym agania o p e ra c y jn o - ta k ty c z n e  na 

p o łow y  zau tom atyzow any system  k ie ro w a n ia  OPL 

ogó ln ow o jsk ow ego  ZT /PZSK OPL ZT/ -  Sz ¥0PL, 

n r  b i b l .  0 5 17 6 , 1975.

"Z ob ra zow a n ie  in f o r m a c j i ,  t e c h n o lo g ia  p ra c y  o ra z  

za sad y  p rzek a zyw a n ia  danych  z  PZSD OPL ZT /dy­

w i z j a  -  p u łk /  -  SzWOPL, n r  b i b l .  ^/013, n r  masz. 

0 5 7 0 , 1979.

"Z a ło ż e n ia  ta k ty c z n o -o p e ra c y jn e  na o b ie k ty  

zau tom atyzow anego podsystem u dow odzen ia  b o jow ego  

fr o n to w e g o  l o t n i c z e g o  zw ią zk u  o p e r a c y jn e g o " ,  

n r  b i b l ,  ASG, O I969 I .

y^drukowano^y 15_gg^^
Egz. n r  1—15—B ib l,N a u k .O Z S  
Wyk. p p łk  K w iatkow sk i 
Druk. JD, d n ia  23 .6 .1981  r .  
Druk. ASG VP n r  0272/01 2 2 3 A ^  
K or. — a u to r
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