








TAVAT 1; PRZEZNAGZIIiNIE, SIZIAD | MOZLIWOSCI PZSLW ZT

Ci"™t; Zapozna¢ stuchaczy z przeznaczeniem i 0g6lng charakterystykag
PZSDW ZT

CZAS:. 2 godziny lekcyjne /90 min*/

MDTOLA: Wyktad
ZAGADNIENIA SZTOLSNIOAJI):

1. Przeznaczenie i1 skiad PZSDW ZT.

2. Charakterystyka wozéw dowddczo-sztabowych /AWDSz/ i wozéw

specjalnych /Ws/.
3. Przeznaczenie i charakterystyka sSrodkow automatyzacji

WDz 1 WS!
4. Mozliwosci PZSDW ZT.
ZABEZPIECZENIE MATERIALOWE:

A. Schematy;
1. Zestaw PZSDW ZT - nr bib1.'07808.
2. Wbz WP 21 - nr bibl. 07805.
3. Graficzne zobrazowanie w PZSDW ZT cheorakteru dziatan
wojsk - nr bibl. Pf. 7975.

4. Zobrazowanie sytuacji na mapie w PZSDW ZT, nr bibl.Pf.7968
5. Schemat sprzezenia elementéw PZSDW z systemem tgcznosSci
d3rwizji - nr bibl. 07808.

B. Slajdy;

1, Zestaw slajdow - nr bibl. 02869.
2. Zestaw slajdow do tematu
. X
Literatura:
1. Podrecznik *Zasady bojowego zastosowania polowego zautoma-
tyzowanego systemu dowodzenia wojskami zwigzku taktycznego”
- nr bibl. 02246.

2. Skrypt "Ogolna charakterystyka PZSDW ZT”

1 - nr bibl. 02677.



nietodyczne;

Przed rozpoczeciem wykiadu omowic;

- uklad zaje¢ z automatyzacji dowodzenia;

- zakres seminarium;

- zZwroci¢ szczegoOlng uwage na ochrone tajemnicy zwigzanej
z PZSDW ZT.

Wyktad rozpoczg¢ krotkim wprowadzeniem*

Wprowadzenie”do wyktadu

Wprowadzenie do wyposazenia wojsk coraz doskonalszych sSrodkow
walki o zwiekszonym zasiegu, ¢uzej sile razenia i ruchliwosci rzu-
tuje na charakter i spos6b prowadzenia dziatan bojowych* Stajg sie
one coraz bardziej dynamiczne, gwaitowne i ruchliwe*

Dowodzenie w tej sytuacji jest coraz bardziej ztozone, a istnie-
jace techniczne sSrodki dowodzenia sg w stanie sprostac¢ powstatym
wymaganiom pola walki *

Stad tez duze nadzieje wigze sie z komputeryzacjg procesow dowo-
dzenia, ktéra w zdecydowany sposéb powinna wesprze¢ prace dowddztwa
zwigzku taktycznego*

W ogniwach dowodzenia gdzie czas reakcji dowddcy powinien byc
jak najkroétszy, stopniowo wprowadza sie $rodki automatyzujgce ten
proces np* w prplot - system “Zenit", w das - system "Opal".

Pierwszym systemem w UN kompleksowo automatyzujgcym proces dowo-
dzenia na szczeblu zwigzku taktycznego jest PZSDW ZT "IFSJA". System
ten ma w przysztosci sprzega¢ wszystkie zautomatyzowane systemy
dowodzenia i Kierowania ogniem wystepujgce na szczeblu ZT*

1. Przeznaczenie 1 skiad PZSDW ZT

Polowy zautomatyzowany system dowodzenia wojskami ZT przeznaczo-
ny jest do zautomatyzowanego i niezautomatyzowanego dowodzenia od-
dziatami i1 pododdziatami dywizji zmechanizowanej /pancernej/ we
wszystkich rodzajach dziatan bojowych.

Obejmuje on dwa szczeble dowodzenia: dywizje i putki* Stanowi
wysinek przysziego zautomatyzowanego systemu dowodzenia wojskami
ladowymi *

W uktadzie funkcjonalnym PZSDW ZT skitada sie z nastepujacych,
wzajemnie powigzanych pod wzgledem technicznym i informacyjnym,
podsystemow;

- ogolnowojskowego;

- wojsk rakietowych i artylerii /V/RIA/,

- obrony przeciwlotniczej i lotnictwa.



Podsystem ogoélnowojskowy przeznaczony jest do dowodzenia oddzia-
tami i pododdziatami ogolnowojskowymi, rozpoznawczymi oraz wojsk che-
micznych, Wspomaga on pracze dowodcy dywizji, sztabu ogolnowojskowego
/MO, WR/ oraz szefa zabezpieczenia chemicznego.

Podsystem ogoélnowojskowy jest podstawowym podsystemem umozliwia-
jacym funkcjonowanie pozostatych podsystemow.

3utpmajtyzagj™ £2i£t™Muj™cy;ch
procesow;

- przyjmowanie i przekazywanie komend i sygnatdw dowodzenia, wspo6t
dziatania i powiadamiania;

- przyjmowanie, przetwarzanie, przechowywanie i wydawanie infor -
macji sytuacyjnej /o potozeniu, charakterze dziatan wojsk wlasnych i
nieprzyjaciela, sytuacji powietrznej, wybuchach jgdrowych, syijuacji
skazen promieniotwoérczych i chemicznych;

- rozdziatu informacji o sytuacji dla poszczegdlnych osob funk -
cyjnych;

- rozwigzywanie zadan operacyjno-taktycznych, informacyjnych i
obliczeniowych;

- przyjmowanie i przekazywanie krotkich zarzgadzen i zadan bojowych.|

dki_automatyz a©;i*"TOSz podsystemu of£OI™owo j skowEgo unpzliwi aj£
automatyczne:

- zapisywanie na drukarce kazdej informacji wchodzgcej i wycho-
dzacej;

- rysowanie na mapie wchodzacej informacji graficznej;

- przekazywanie bezposSrednio z mapy informacji graficznej.

Podsystem WRIA jest elementem PZSDW ZT Scisle zwigzanym z podsys-
temem ogoélnowojskowym. Przeznaczony jest do zautomatjrzowanego i nie-

zautomatyzowanego dowodzenia oddziatami i pododdziatami artylerii i
rakiet.
obejmuyje;
- punkt dowodzenia szefa artylerii dywizji;
- punkty dowodzenia szeféw artylerii putkow /pz, pcz/; N

stanowisko dowodzenia putku artylerii.

zbieranie i przetwarzanie danych o potozeniu i stanie podlegtych
oddziatow artylerii i rakiet;

- zbieranie i opracowanie danych o obiektach /celach/ nieprzyja-
ciela;



- rozwigzywanie zadan operacyjno-teiktycznych zwigzanych z piano -
waniem uzycia podlegtych oddziatéw i pododdziatow artylerii i rakiet;
- przekaz3Twanie zadan ogniowych oraz danych do przygotowania i

wykonania uderzen jjadrowych i ognia artylerii /tabele ognia/.

Podsystem OPL i lotnictwa jest elementem PZSBW ZT powigzanym z
podsystemem ogolnowojskowym i podsystemem WRIA. Przeznaczony jest do
zabezpieczenia zautomatyzowanego dowodzenia oddziatami i pododdzia -
tami OPL oraz utrzymania wspotdziatania z lotnictwem.

Podsystem ten obejmuje punkty dowodzenia: szefa OPL dywizji oraz
COB lotnictwem.

Na punkcie dowodzenia szefa OPL dywizji zautomatyzowane jest:

- zbieranie i przekazywanie informacji radiolokacyjnej o sytuacji
powietrznej;

- przekazjnwanie zadan ogniowych i komend;

' - zbieranie danych w ramach 3D dywizji o sytuacji naziemnej
/przednim skraju/.

Na punkcie dowodzenia CDB lotnictwem “automatyzowane” jest:

- zbieranie informacji o sytuacji powietrznej;

- otrzymywanie danych o obiektach /celach/ nieprzyjaciela;

- otrzymywanie danych o sytuacji naziemnej /przednim skraju/;

- otrzymywanie zapotrzebowan na pilne wezwanie lotnictwa /od
dowddcy dywizji/;

~ przekazywanie na PD szefa OPL danych o planowanych i1 faktycz -
nych lotach lotnictwa.

Wszystkie zautomatyzowane podsystemy PZSDW ZT funkcjonujg jako
jednolita catos¢, na zasadzie jednolitej budowy systemu informacyjno-
obliczeniowego, jednolitego systemu tgcznosci, zunifikowanych sréd -
kdw automatyzaciji.

Srodki dowodzenia PZSDW ZT umozliwiaja takze dowodzenie oddziatami
I pododdziatami nie posiadajagcymi na swoich SD Srodkow automatyzaciji.
Dowodzenie nimi odbywa si”™ sposobem tradycyjnym przy wykorzystaniu
Srodkéw tgcznosci WDSz

Skiad PZSDW ZT:

W skiad PZSDW ZT wchodzi 26 VD& i WS. Wozy te rozdzielono naste-
pujaco na poszczegOlne stanowiska dowodzenia:

- Wbz - 8 szt, ;
- W5 , - 1lszt.;
- "ED - 2 szt. ;

Razem 11 szt.



W tym;
- WD MP 2IM  dowddcy dywizji; =
- WD MP 21IM  szefa sztabu dywizji;
“ WD& MP 21M-2 szefa zabezp.chemicznego;
- WD MP 21M-3 szefa WR;
- WD MP 24M  szefa'artylerii dywizji;
- WDz MP 24M-1 zastepcy Szefa artylerii dywizji;
- WDz MP 22 szefa OPL dizji;
®» WOz VP 23 dowdédcy GDB;

- Ws MP 25 opracowania danych radiolokacyjnych;
jalD "BSTA 3M’' podsystemu ogoélnowojskowego;
- SD 3VI' podsysjtemu WRIA.
Ponadto w £kt ad SD dywizji wchodzi ;
- VWD R-3
- WD R4
- ADK 11
- SOAS-2
- AS 250
- AS 2
- kancelaria - 1
W tym;
- WD R-3M wydziatu operacyjnego;
- WD R-3Z - szefa saperoéw;
- WD R-4 - wydziatu rozpoznania,;
- ADK 11 - szefa tgcznosci;
- AS-250 - centrum dowodzenia;
- AS 2 - dowddcy dywizji;
- AS 2 - szefa sztabu;
- AS 2 - wydziatu politycznego;
- AS 2 - stuzb kwatwrmistrzowskich i technicznych
dywizji;
- WD&z - 1szt*,
- WD - 4szt,;
% AS - 1 szt,
W tym;
- mSz MP 2IM zastepcy ds. linio7;ych;
- R-3M ofic. WR;
- R-3A st.ofic. WRIA;
- R-32 ofic,szefa saperow i ofic*zabezp.chemicznego;
- WD-43 ofic, szefa OPL,

- AS 2 centrum dowodzenia.
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2. Oharakterystyka wozéw dowddcizo-sztabowych /AWBSz/ i wozow
specjalnych MY

modyfikacjami MP 21M-2 i MP 21M-3/ przeznaczony

jest do dowodzenia oddziatami i pododdziatami ogélnowojakowymi, roz-
poznawczymi i chemicznymi.
automaty”acj® procesow;

- przyjmowanie i przekaz3?wanie komend i sygnatéw dowodzenia,;

- zbieranie i1 przekazywanie danych o potozeniu, charakterze dzia-
tania i stanie wojsk wiasnych i nieprzyjaciela, wybuchach jgdrowych
oraz sytuacji skazen promieniotwodrczych; .
zapisywanie przyjmowanej i wydawanej informaciji;

- nanoszenie na map”™ przyjmowanej informacji graficznej;
wymianit informacji z EEO /rozwigzywanie ZOT/.

W Mtemie_potzautomaty;zow2®0"M3moNjAN

- zbieranie i przekazywanie informacji sytuacyjnej;

- stawianie zadan bojowych;

- wymiany informacji mi~tdzy WBSz.

a/ srodki automatyzacii:
- specjalizowang elektroniczng maszyne /SiiMC/|
- pulpit redagowania sformalizowanych kodograméw /PRSk/;
- klawiatur”™ alfa,numeryczng /EM/;

' - dwa telewizyjne monitory znakowe /TMZ/,
- urzadzenie do zdejmowania wspo6trzednych /UZW/;
- automat kresSlacy /AKi/

N - drukarke alfa-numeryczna;

b/ Srodki tgcznosci i urzadzenia transmisji danych:

- radiostacje UEP:
- R-111 /dwa komplety/;
- R-173;

. - R-159;
- radiostacje Kl R-1341
- radiolinie AZIB-1B /R-4052)/;
- urzadzenie transmisji danych /UTB/ T-244-3#
- urzadzenie sprzezenia I wymiany;
- urzadzenie utajniajgce; *
- zestaw urzadzen antenowo-masztowych.

Srodki tgcznosci i transmisji danych umozliwiajg jednoczesng

prace w trzech kanatach tgcznosci.
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WDSz MP 21M zbudowany jest na podwoziu gagsiennicowym typu
MTLBU.

Charakterystyka WD& podsysteméw: WRIA, OPL i lotnictwa
zostanie przedstawiona na wykladach dotyczacych tych podsystemow.

BKO "BSTA przeznaczony jest do;
- gromadzenia zbioru danych poczatkowych;

gromadzenia i1 aktualizowania zbioru danych sytuacyjnych;
- realizacji ZOT informacyjnych i obliczeniowych;
- automatyzacji proceséw wymiany informacji w systemie.
Zabezpiecza on_automatyzacie_nast™uigEy£h3 )rp£esow:
- tworzenia zbioru danych;
- rozwigzywania ZOT i przesytania wynikow;
- obligatoryjng wymiane informaciji.
BKD W :
a/ £rodki_autornatyzacji ;

BMC A 40 z pamiecig wewnetrzng /ferrytowa/ i zewnetrzna™
/na taSmach magnetycznych/;
- klawiature alfa-numeryczna;
- drukarke.

transmis£i_dany;ch:
- radiostacje UKF:
- R-111 /dwa komplety/;

- K-173;
- radiolinie AZID-1D /R-405D/;
- UD T-244-3; "

- zestaw urzgdzen antenowo-masztowych.

BEO "BBTA-3M” zbudowany jest na podwoziu MTLBU.

Wszystkie WDSz 1 Y/S wdposazone sg dodatkowo w urzgdzenia nawi-
gacyjne, zasilajace, filtro-wentylacyjne 1 inne zapewniajace odpo-
wiednie warunki pracy.

Zasilanie energetyczne xirzadzen WDz MP 21 i EIO odbywa sie
z generatora 27V o mocy 8 KW, napedzanego silnikiem wysokopreznym,
G-enerator z silnikiem umieszczony jest w pojemniku w tylnej czesci
WOzZu.

W warunkach stacjonarnych lub na postoju Y& zasilany moze byc¢
z sieci energetycznej 380/220Y, poprzez przetwornice IN.
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3. Przeznaczenie i charakterystyka sSrodkow automatyzacji

SMC przeznaczona jest do:

- sterowania pracg srodkow automatyzaciji;

- przechowywania w pamieci blankietéw kodograméw;

- przechowywania w pamieci trzech kodogramow, wchodzgcych
lub wychodzacych, o objetosci 402 znakéw kazdy.

Chnakjterystyka SMC
-, - szybkos¢ dziatania - 50 tys. krotkich operacji/sek.;

- pojemnosé'pamieci operacyjnej - 1024 stow 24 bitowych;

- pojemnos¢ pamieci zewnetrznej - 4 blok pamieci, kazdy po
4096 stow 24 bitowych,

mz - przeznaczony jest do zobrazowania wchodzacej i redagowanej
informacji alfa-numerycznej.

Charakterystyka MZ:

- wymiary ekranu: 115 x 86 nmt ,
ilo§¢ wierszy : 19 /w tym 17 roboczych/;
iloS¢ znakdébw w wierszu: 24;

; alfabet: 96 znakédw;
monitor czarno-biaty,

- przeznaczony jest do redagowania tresci sformalizowanych
kodogramaéw.

Jest to panel z 48 klawiszami posiadajgcy 4 potozenia /4 x 46 =
192 klawisze/. ITlawiatura zawiera pojecia operacyjno-taktyczne nie-
zbedne do szybkiego redagowania sformalizowanych kodogramow /Ztek -
stow/.

- przeznaczona jest do do redagowania kodogramow. Moze ona
uzupetnia¢ lub zastepowac¢ PRSK.

Ugg - przeznaczone jest do zautomatyzowanego zdejmowania wspoét -
rzednych z mapy i automatycznego wpisywania ich do tekstow kodograT
MOw.

Wymiary robocze elektronicznego plansze tu UAW 360x360 nm Bok -
tadnos¢ zdejmowania ok. 1 mm czyli 5 lub 10 mw terenie Av zalezno-
Sci od skali mapy/.

AK - przeznaczony jest do wyprowadzenia wchodzacej informacji
graficznej na mape.

Charakterystyka AK:
wymiary robocze: 320 x 375 mm
ilos¢ kolorow: 2 /czerwony, niebieski/;

Srednia predko$¢ kreslenia linii: 45 mm/sek.;
dokfadnosC¢ rozmieszczenia elementéw: 1 mm
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- opis znakéw: w 2 kolorach /czerwony, niebieski/.

DAN - przeznaczona jest do zapisu informacji alfa-“numerycznej
wchodzacej i wychodzacej.

Charakterystyka BAN:

- szybko$¢ pracy: minimum 60 znakoéw/sek;

- liczba znakéw w wierszu: 64;

- alfabet: 96 znakow.

BMC EFD Ei*zeEnacz_ona_jest do:

- gromadzenia i aktualizowania zbioru danych;

- realizacji ZOT informacyjnych i obliczeniowych;

- automat3Tzacji proceséw wjmiiany informaciji.

Ch~téteryEtyka BMC MO:

- system znakoéw: JS BMC » 7 rlITM-20/;

- wydajnos¢: 147 tys. operacji/sek;

- przepustowos¢ kanatdow wejsciaZwyjscia:

- w rezimie multipleksowym - do 65 kB/sek.;

autonomicznie ' - do 900 kB/sek.;
- pojemnos$¢ pamieci operacyjnej: 64 KB;
pojemnosSC¢ parni<tci ferrytowej : 640 kB;
pojemnosC parni®ici zewnetrznej na taSmach magnetycznych
typu ZUML-75: 690 kB.

W kolejnych zestawach PZSBW Zf montowane sg BMC o duzo wiekszych

mozliwosciach.
4- Mozliwosci PZSBW ZT

Mozliwosci PZSBW ZT zaleza gtdwnie od rezimu jego pracy i
-Otoczenia w jakim ten system pracuje. PZSBW ZH moze pracowac¢ samo-
dzielnie lub w potaczeniu z tradycyjnym systemem dowodzenia. Nalezy
liczy¢ sie z tym, ze w miare wprowadzania kolejnych zautomatyzowa-
nych systeméw dowodzenia i objecia nimi catego Z0 ilo$¢ tradycyj-
nych srodkow dowodzenia bedzie sukcesywnie malata do niezbednego
minimum.

wac:

a/ wrezimie pracy poprzez realizacje ZOf informacyjnych i ob-
liczeniowych nastepuje automatyczna aktualizacja i wymiana infor -
macji zawartej w zbiorach danych,oraz wymiana rezultatéw ZOT.

Informacje te mogg by¢ obligatoryjnie rozdzielane i przekazywa-

ne dla poszczegbélnych osob fuiikoyjnych.
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b/ Wrezimie £O0lzautomatyzowaaiyTn bez wykorzystajiia EED. W tym re-
zimie pracy wymiana informacji do wskazanych ~rzez uzytkownika osob
funkcyjnych odbywa sie pé2:automatycznie. Informacje przekazywane sg
przy wykorzystaniu urzadzen transmisji danych w sposéb okdlnikowy,
okolnikowo-wybiorczy lub wybiorczy*

c/ W reNimie”™ nie*zautoma; MM Informacje przekazywane sg przy
wykorzystaniu zwyktych systemow tgcznosci, jak w tradycyjnych wozach
dowodzenia.

Przy wykorz y™NiuNsroNEwautomatyzacjii PASDW_Zi £zas_reay.™a£ji
poszcze~olnych_jprzed”inz_iEC roce”u_~dowo_dzenia £/NGceniu:
- przekazywanie komend i sygnatdw dowodzenia, wspotdziatania i

powiadamiania: 4-9 krotnie;

- zbieranie danych o sytuacji naziemnej; 1,5 - 4 krotnie;

- wykonywanie obliczen operacyjno-taktycznych w podsystemie o0gol-
nowojakowym: 2-4"™ krotnie;

- planowanie uderzen rakietowych i ognia artylerii:-5-10 krotnie;

- prognozowanie sytuacji po uderzeniach jadrowych: 5~10 krotnie;

- zbieranie informacji o sytuacji powietrznej, powziecie decyzji
I postawienie zadan ogniowych przez szefa OPL dywizji: 2-3 krotnie;

- doprowadzenie4zadann do podlegtych oddziatow i pododdziatow:

2-3 krotnie i wiecej.

Ogoblnie mozna stwierdzi¢, ze zastosowanie PZSDW ZT pozwala, przy
dobrze wyszkolonej kadrze, skrocie 2-3 krotnie czas trwania procesu
decyzyjnego.

Uwagi koncowe;

Nalezy uwzgledni¢ fakt, ze zestaw "IE3JA" PISBY/ ZT jest dopiero
pierwszym zmodernizowanym zestawem dowodzenia, kolejne zestawy, bedag"
ce juz w produkcji, majg duzo wieksze mozliwosci i sg bardziej nie —
zawodne. Mozna wiec oczekiwacé, ze w najblizszej przysztosci proces
automatyzacji dowodzenia obejmie kolejne podsystemy i szczeble dowo-
dzenia, tak by w efekcie koncowjrm zautomatyzowaC wszystkie procesy
I szczeble dowodzenia armii i frontu.






