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• urządzenie zdalnego wprowadzenia infomaoji
- adres nadawcy
- adres odbiorcy -
- urządzenie transnis;)i danych
- klawiatura alfanumeryczna
> drukarka wierszowa
•> grupa diowodzenia bojowego
> pamięć półstała 
-pułk art* plot.

- wskaźnik panoramiczno-syntetyczny
- stanowisko dowodzenia
• zestaw środków automatyzacji
- system dowćdczo>sygnałowy
• wóz dowódczo-sztabowy 
« dywizja zmechanizowana
- przełącznik napiersiowy
- broń masowego rażenia
- pxłlpit kierowcy
- obrona przeciwlotnicza
- pulpit dowódcy
- pulpit oficera
- pulpit radiotelefonisty
- pulpit sterowania
- informacja radiolokacyjna
• stacja radiolokacyjna
o środki napadu powietrznego
- wóz specjalny
- system zasilania energią
- dywizja pancerna
- związek taktyczny
- monitor ekranowy
- ura^ądzenie filtrująco-wentylacyjne
- kontrola funkcjonowania
- elektroniczna maszyna cyfrowa
- antena szeroko-pasmowa
- antena prętowa-kombinowana
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Tyaczasowa inatrukc;Ja »Zasady bojowego wykorzystania i metody 
pracy osdb funkcyjnych punktu dowodzenia obroną przeciwlotniczą 
DZ/Ktec/ wyposażonego w zestaw środkdw automatyzacji PZSDlir - ZT 
/MP-22 i MP-25/» została opracowana w celu przedstawienia organom 
dowodzenia dywizji zmechanizowanej / pancernej/, a w szczególności 
oficerom pracując3rm na punkcie dowodzenia obroną przeciwlotniczą 
dywizji /PD OPL DZ/DPanc/ /, nauczycielom 1 słuchaczom ASO WP 
'1 Innych uczelni wojskowych, xiiezbędnych wiadomości o pracy na 
PD OPL DZ/DPanc/ wyposażonym w zestaw środków automatyzacji PZSEW 
- ZT /MP-22 i MP-25/.

Tymczasowa Instrukcja w oparciu o budową, zasady eksploata­
cji urządzeń oraz dotychczasowe ustalenia instnikcji i regulaminów 
w zakresie dowodzenia wojskami obrony przeciwlotniczej, przedsta­
wia rekomendacje w zakresie bojowego wykorzystania WDSz MP-22 
1 WS MP-25 oraz organizacji i metod pracy osób funkcyjnych 
PD OPL DZ/DPanc/ przy wykorzystaniu środków automatyzacji* 
Tymczasowa Instrukcja zawiera ponadto zalecenia i wskazówki eksplo­
atacyjne wozów i urządzeń oraz elementy pracy bojowej*

Rekomendacje oraz zalecenia i wskazóvdcl przedstawione 
w instrukcji są jednym z możliwych wariantów bojowego wykorzys­
tywania środków automatyzacji PD OPL DZ/DPanc/* W czasie ‘szko­
lenia, praktycznego wykorzystywania tych środków automatyzacji 
mogą one ulegać zmianom i modyfikacjom*

Niniejszą tymczasową instrukcją należy traktować jako 
pierwsze uogólnienie wiedzy i doświadczeń z zakresu pracy 
PD OPL DZ/DPanc/ wyposażonego w środki automatyzacji /WDSz MP-22, 
WS MP-25/* Ostateczne rozwiązania bądą przedstawione po zebraniu 
niezbędnych doświadczeń w trakcie praktycznego wykorzystywania 
PZSIM - ZT.
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Rozdział I* OGÓLNE ZASADY ORGANIZACJI I BOJOWEGO WYKORZYSTANIA 
PUNKTU DOWODZENIA OBRONĄ PRZECIWLOTNICZĄ DZ /Wmnc/ 
WYPOSAŻONEGO W ZESTAW SRODKOW AUTOMATYZACJI PZSEW-ZT 
/WDSZ MP-22 i WS MP-25/.

1. Przeznaczenie punktu dowodzenia obroną przeciwlotnicza PZ 
/DPanc///PD PPL DZ /PPanc//

Punkt dowodzenia obroną przeciwlotniczą DZ /DPanc// PD OPL 
DZ /DPanc//Jest elementem składowym SD dywizji# PD OPL IS. /DPanc/ 
Jest stałym miejscem pracy szefa OPL DZ /DPanc/ i pełnej lub 
skróconej zmiany dyżurnej/ Jest organem dowodzenia obroną przeciw­
lotniczą oraz organicznymi i przydzielonymi d3rwizji siłami 
i środkami OPL#

Szef OPL DZ /DPanc/ oraz zmiana dyżurna realizują na 
PD OPL DZ /DPanc/ zarówno zadania dowodzenia taktycznego Jak 
i zadania związane z bezpośrednim kierowaniem ogniem środków 
obrony przeciwlotniczej#

Do głównych zadań w zakresie dowodzenia taktycznego należąt
- ciągłe prowadzenie rozpoznania przeciwnika powietrznego 

/bazowanie;^ organizacja i stan ISNP/ mogącego działać w pasie 
dywizji oraz ocena Jego możliwości bojowych, analiza Jego taktyki 
działań oraz wyznaczanie prawdopodobnych tras dolotu do obiektów 
ataku;

- kierowanie manewrem./przesunięciem/ oddziału i pododdzia­
łów OPL dywizji;

- określanie stopni gotowości bojowej sił i środków OPL 
dywizji;

- organizacja pola radiolokacyjnego w pasie odpowiedzial­
ności DZ /DPanc/, zgrywanie podsystemu rozpoznania, kontrola 
poprawności orientowanie stacji radiolokacyjnych /RLS/ pracują­
cych dla potrzeb systemowego rozpoznania;

- organizacja współdziałania z lotnictwem działającym na 
korzyść dywizji lub w pasie JeJ działania;

- organizacja współdziałania z osłanianymi elementami 
ugrupowania bojowego d3rwizji oraz oddziałami wojsk OPL sąsied­
nich dywizji;

- organizacja dowodzenia, a w tyms opracowanie schematu 
organizacyjnego punktu dowodzenia i schematu łączności, ustale­
nie sposobu postępowania w przypadku utraty łączności PD OPL
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dywizji i przejęcia dowodzenia przez SD prplot, sygnały dowodze­
nia, tryb przekazywania meldunków itp*;

- ustalenie przedsięwzięć maskowania radioelektronicznego 
urządzeń radiolokacyjnych i środków łączności?

- organizacja prowadzenia ognia przez oddział i pododdziały 
OPL w pasie działania DZ /DPanc/ a w tym: wyznaczenie sektorów
i pasów odpowiedzialności, obiektów osłanianych w poszczególnych 
et«pach działań, kolejności zwalczania celów powietrznych, okreś­
lanie zasad prowadzenia ognia do celów grupowych, sposobów zwal- 
cziwiia mieszanych taktycznych grup lotniczych /MTGL/, śmigłowców 
1 rakiet CRUISE, zadań powszechnej obrony przeciwlotniczej, 
limitów rakiet, amunicji na oddział i pododdziały OPL wg typów 
w poszczególnych dniach operacji i etapach działań?

- kierowanie odtwarzaniem zdolności bojowej oddziału i pod­
oddziałów przeciwlotniczych oraz naruszonego systemu OPL dywizji?

- udział w planowaniu działań bojowych dywizji w zakresie 
użycia oddziału i pododdziałów przeciwlotniczych?

- odbiór i przechowywanie danych o sjrtuacji naziemnej?
- ewidencjonowanie wyników działań bojowych?
- planowanie i organizacja treningów pracy bojowej?
- wykonywanie innych zadań wynikających z rozkazów i zarzą­

dzeń nadrzędnego SD*
W zakresie kierowania ogniem środków obrony przecivflotniczeJ 

na PD OPL DZ /DPanc/ realizuje się następujące zadania:
- - prowadzenie obserwacji przestrzeni powietrznej przez 

własne RLS oraz inne środki rozpoznania?
- inicjowanie w WS MP-25 procesów śledzenia oraz śledzenie 

tras obiektów powietrznych?
- odbiór w WS MP-25 informacji o sytuacji powietrznej 

przekazywanej drogą radiową w kodzie PZSEW z dowolnie wybranego 
źródła /np, RLS NUR-21 PD OPL pz/pcz//oraz retransmisja tej 
informacji do WDSz MP-22?

- odbiór i zobrazowanie w WDSz MP-22 informacji o sytuacji 
powietrznej z dwóch źródeł /WS MP-25 i CRI armii/ oraz wybór 
źródeł informacji radiolokacyjnej i reżimów ich pracy?

- kierowanie wykrywaniem i śledzeniem obiektów powietrznych 
oraz Informowanie podległego oddziału i pododdziałów OPL o sytu­
acji powietrznej?
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- utrzyiayweuiie niezbędnej liczby środków ogniowych w odpo­
wiednich stopniach gotowości bojowej;

- wspomaganie procesu decyzyjnego poprzez wypracowanie 
i przedstawienie szefowi OPL DZ /DPanc/ propozycji decyzji na 
zwalczanie celów powietrznych;

- podejmowanie decyzji i stawianie zadań ogniowych;
- informowanie grupy dowodzenia bojowego /GDB/ o sytuacji 

powietrznej oraz oddziaływaniu na cele środków ogniowych wojsk 
OPL;

- odbiór z GI® informacji dotyczących tras i korytarzy 
przelotów własnych samolotów oraz stref dyżurowania w powietrzu;

- informowanie podległych SD i PD o planowanych i reali­
zowanych lotach własnego .lotnictwa;

- informowanie o celach powietrznych zwalczanych przez 
lotnictwo oraz inne środki OPL;

- przyjmowanie, sprawdzanie i przekazywanie ograniczeń 
i zakazów prowadzenia ognia;

- bieżąca aktualizacja ustaleń z zakresu współdziałania 
oraz organizacji prowadzenia ognia;

- przyjmowanie z nadrzędnych SD oraz przekazywanie do pod­
ległych PD, oddziału i pododdziałów OPL rozkażów, komend, sygna­
łów dowodzenia i innych danych niezbędnych w procesie podejmowa­
nia decyzji ogniowych;

- odbiór meldunków o położeniu, stanie, gotowości i dzia­
łalności bojowej oddziału i pododdziałów OPL oraz formowanie 
meldunków zbiorczych przesyłanych do CD OPL Armii;

- analizowanie aktualnego zagrożenia z powietrza i ostrze­
ganie wojsk DZ /DPanc/;

- prowadzenie dokumentacji działań bojowych z wykorzysta­
niem środków automatyzacji /drukarki/;

- prowadzenie autonomicznych treningów pracy bojowej PD 
oraz kompleksowych treningów podsystemów rozpoznania i dowodze­
nia OPL dywizji;

- dowodzenie, w przypadkach awaryjnych, w oparciu o infor­
mację o sytuacji powietrznej przekazywaną na planszet kanałami 
fonicznymi•
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2. Skład i origanizac.ia pracy PD PPL D2 /PPanc/
•Punkt dowodzenia obroną przeciwlotniczą DZ/DPanc/ organizu;)e 

szef OPL dywiz^Ji siłami i środKami kompanii dowodzenia.PD OPL 
DZ/DPanc/ cJest ¿ednopołożeniowym punktem dowodzenia rozwijanym 
w dwóch miejscach S

a/ w rejonie SD dywizji w składzie:
- wóz dowódczo-sztabowy Í4P-22;
- radiostacja R-137 /EKWATOR/;
b/ poza rejonem SD dywizji w ugrupowaniu DZ/DPanc/ w składzie:
- wóz specjalny MP-25;
- dwie stacje radiolokacyjne wstępnego poszukiwania /RSWP/ 

w tym jedna typu NUR-21 z możliwością wyróżniania stref wysokości 
oraz telekodowej transmisji danych o s3Ttuacji powietrznej w  ko­
dzie przyjętym w PZSIK*
Obsadę bojową PD OPL DZ/DPanc/ stanowią: 

a/ w WDSz MP-22:
- szef OPL dywizji;
- pomocnik szefa OPL dywizji;
- dowódca wozu dowódczo-sztabowego;
- starszy telegrafista;
- telegrafista;
- kierowca - mechanik;
b/ w radiostacji R-137 współpracującej w WDSz MP-22:
- dowódca radiostacji;
- radiotelegrafiści i radiotelefoniści /trzech/;
« kierowca - elektromechanik;
c/ w WS MP-25:
- pomocnik szefa OPL dywizji /dowódca kompanii dowodzenia/;
- dowódca wozu;
- operator obróbki informacji radiolokacyjnej;
- starszy radiotelefonista;
- radiotelefonista;
- kierowca - mechanik; 
d/ w dwóch RSWP
- skład obsługi ustalany jest w zależności od typu RLS*
Pracę bojową na PD OPL DZ/DPanc/ prowadzi pełna lub nie­

pełna zmiana dyżurna«
Pełną zmianą dyżurną, której skład stanowi obsługa etatowa, 

kieruje szef OPL dywizji lub jego pomocnik.
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Niepełną zmianę dyżurną i kieru;3ącego iiią wyznacza szef OPL 
dywizji*

Minimalny skład niepełnej zmiany dyżurnej stanowią: 
a/ w WDSz MP-22:
- dyżurny OPL|
- starszy radiotelegrafista lub radiotelegrafista;
«• kierowca—mechanik lub radiotelegrafista; ■
b/ w radiostacji R*»137 współpracującej z WDSz MP»22»
« radiotelefonista;
- kierowca lub radiotelegrafista; 
c/ w WS MP-25:
- dowódca zmiany;
"• operator obróbki informacji radiolokacyjnej f
- radiotelefonista;
d/ w jednej RSWPi
- dowódca RSiiP lub starszy operator wskaźnika;
- operator wskaźnika lub kierowca*
Pełną zmianę dyżurną wzywa się:
- po wykryciu przez RSWP środków napadu powietrznego 

nieprzyjaciela;
- na sygnał z SD OPL DZ/DPanc/;
» po otrzymaniu w sieci powiadamiania danych o celach 

powietrznych zbliżających się .do strefy wykrywania i rozpoznania 
dywizji*

Kolejność wzywania, czas przybycia, czas pracy pełnej zmia­
ny ustala dowódca kompanii dowodzenia w zależności od sytuacji
i zarządzeń szefa OPL dywizji*

Niepełna zmiana dyżurna stanowi część pełnej zmiany i po­
winna zapewnić utrzymanie gotowości i pracy bojowej PD OPL DZ 
/DPanc/ do chwili przybycia pozostałych osób funkcyjnych.

W przypadku gdy nie pracuje RSWP, a tylko prowadzony jest 
nasłuch w sieci radiowej powiadamiania /meldowania RSWP prplot/, 
na *'PD OPL DZ/DPanc/ wyznacza się zmianę dyżurną zabe^iecza jącą 
pracę środków nasłuchu*

W czasie prowadzenia długotrwałej pracy bojowej w warunkach 
skażeń promieniotwórczych lub chemicznych, na PD OPL DZ/DPanc/ 
w RSWP wprowadza się reżim krótkich zmian przy minimalnych skła­
dach obsług. Pozostałe osoby funkcyjne przebywają w tym czasie
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w schroni«» Dowódca kompanii dowodzenia uatala warunki pracy 
1 odpoczynku całego składu osobowego PD OPL DZ/CPanc/*

Na PD OPL DZ/lPanc/ w zaleinoóci od sytuacji naziemnej 
i powietrznej wyróżnia się następujące reżimy pracy <

1/ 5sźi2»r-H£S2S»S2il2iS
V reżimie - praca bojowa w WDSz MP-22 i WS MP<-25» w stacjach 

radiowych 1 radiolokacyjnych znajdują się pełne zmiany dyżurne* 
Aparatura pokładowa wozów Jest włączona» autonomioziia kontrola 
kompleksowa poszczególnych obiektów oraz kontrola koiąpleksowa 
funkcjonowania systemu Jest wykonana* PD OPL DZ/DPanc/ Jest 
w pełni przygotowana do kierowania działalnością bójową systemu 
OPL dywizji*

W reżimie - gotowośó dyżurna w WDSz MP*22» WS MP-25» w . sta­
cjach radiowych i radiolokacyjnych znajdują się niepełne zmiany 
dyżurne* Środki automatyzacji i aparatura nawigacyjna są wyłączone* 
Radiostacje są włączone na nasłuch korespondenta!

- R-173 w sieci dowódcy .dywizji;
- R-111 w sieci dowódcy wojsk OPL armii;
- R-173 w sieci dyżurnej RSWP /"na fon"/*

Agregaty zasilania wozów i stacji radiolokacyjnych są uruchomione* 
aparatura radiolokacyjna /z wyjątkiem pracującej RLS/ oraz nie­
pracujące środki łączności znajdują się w gotowości do natychmia­
stowego włączenia*

Przy przechodzeniu z reżimu - gotowośó dyżurna do reżimu - 
praca bojowa należy;

- włączyó pozostałe środki łączności;
- włączyć środki automatyzacji;
- przeprowadzić Jkontrolę funkcjonowania poszczególnych

wozów;
- w razie potrzeby włączyć aparaturę nawigacyjną TNA-A-^*
Czas przejścia z reżimu - gotowość dyżurna do reżimu -

praca bojowa nie powinien przekraczać 5 min* V przypadku gdy 
wymagane Jest włączenie aparatury TNA-4-4 czas ten zwiększa się 
do 13 minut* W przypadku gdy w czasie reżimu - gotowość dyżurna 
nastąpi przerwa w prący agregatu zasilającego możliwe Jest 
zasilenia awaryjne z baterii akumulatorów* nie dłużej Jednak 
*̂ ii 15 minut* Czas przejścia z położenia marszowego do reżimu -
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praca bojowa wjrnoai 15 cainut* Odpowiednie czasy dla PD OPL DZ 
/DPanc/ powinny być określone w zależności od typów stacji 
radiowych i radiolokacyjnych eksploatowanych na danym PD GPL DZ 
/DPanc/.

Pi'acę w reżimie - trening pracy bojowej prowadzi sią w celu 
szkolenia 1 treningu obsad bojowych wszystkich obiektów PD OPL DZ 
/DPanc/ a także podległych PD i SD obrony przeciwlotniczej dy­
wizji w warunkach zbliżonych do bojowych. Treningi prowadzi się 
bez wykorzystywania zewnętrznych źródeł informacji. W czasie 
treningu dane wejściowe o sytuacji naziemnej i powietrznej są 
generowane przez urządzenia imitujące będące na wyposażeniu WDSz 
i WS oraz innych obiektów PD OPL DZ/DPanc/.

3. Wewnętrzne i zewnętrzne powiązania informacyjne PD OPL DZ/DPanc/
Miejsce obiektów WDSz MP-22 i WS MP-25 w systemie OPL 

dywizji oraz ich powiązania informacyjne przedstawione są na 
schemacie w załączniku 1. Schemat przedstawia Jeden z wariantów 
wykorzystania pokładowych i zewnętrznych środków łączności oraz 
pokładowych urządzeń transmisji danych zarówno PZSDW /w części 
dotyczącej OPL dywizji/ Jak i opracowanych w kraju np. ZTD-11s» 
ZTD-32S, ZPK-10T.

W przedstawionej na schemacie koncepcji bojowego wykorzys­
tania obiektów WDSz MP-22 i WS MP-25 w systenMie OPL dywizji 
przyjęto, że w prplot DZ/DPanc/ eksploatowane są obiekty DP-10R 
Jako SD prplot oraz, że PD OPL pz/pcz/ są wyposażone w zautoma­
tyzowane wozy dowodzenia ZWD-10. Oba te obiekty /wozy/ zostały 
opracowane w kraju wg JWTT na PZSOtf.

Współpraca WDSz MP-22 i WS MP-25 z nadrzędnym SD Jest 
możliwa:

- w reżimie planszetowo-fonicznym /obecnie/}
- w reżimie zautomatyzowanym /PZSEW szczebla operacyjnego - 

perspektjrwicznie/.
Podstawowe charakterystyki strumieni informacyjnych przey 

pływających pomiędzy poszczególnymi obiektami wewnątrz i na 
zewnątrz systemu OPL dywizji przedstawione są w tabeli 1.
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PODSTAWOWE CHARAKTERYSTYKI STRUMIENI INFORMACYJNYCH

Tabela 1

Nr iden>i 
tyfiiw- 

8 cyjny infor­
macji

Treść
informacji

.£èS£SiSi£^5iï-i«2|S-2£SîSilî|.
przesyłanie: cykliczne-0 
wg potrzeb-1

typ UTD 
lub 
"fon"

I - i
Informaoja o sytua­
cji powietrznej ze 
źródeł podporządko­
wanych DZ/DPanc/ a w tym i pelengl oraz ̂ 
charakterystyki źró- 

jdeł zakłóceń*
Informacja o sytua­
cji powietrznej ze 
szczebla operacyj­
nego w tym i chara­
kterystyki źródeł 
zakłóceń
Informacja o sytua­
cji powietrznej z powietrznego dozoru 
radiolokacyjnego
Decyzjć^walczani® 
celów powietrznych 
oraz informacja o 
oddziaływaniu na 
cele
Dane o celach z de­
cyzją na ich zwal­
czanie przekazywane 
na teriainale nadaw­
czo-odbiorcze wozów 
bojowych
Meldunki o oddzia­
ływaniu na cele 
oraz o celach 
krytych przez środ­
ki ogniowe
Dane charakteryzu­
jące stację radio­
lokacyjną oraz JeJ 
położenie

I

bez po- ! depesze 
twier- I 69bit-0 
dzenia ! depesze 
- 0 ¡24 znaki
z pot- J - 1 
wierdze- 1 depesze

ZTD-lls
ZTD-32S

AI-011 
SA-017

AI-011

AI-011
SA-017
S-23ZTD-lls
ZTD-32S
ZPK-10T

ZPK-10T

Jak pkt 
4 lub 
"fon"

lokalny
system
transmi­
sji

lokalny
system
transmi­
sji

0
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> a» a/ct n s B SC a s
1

tB âi
4 } 5

16

17

18

19

Rozicaz /cyfrowy/ wg 
tabeli kodowej
Sformalizowany mel­
dunek /cyfrowy/ wg 
tabeli kodowej
Umiejscowiony roz­
kaz /cyfrowy/
Umiejscowiony mel­
dunek /cyfrowy/
Informacja o zreali­
zowanych lotach sa­
molotów własnych
Sformalizowane ko­
mendy, informacje, 
sygnały dowodzenia
Sformalizowane krót­
kie teksty alfanume­
ryczne
Sformalizowany roz­
kaz lub meldunek do­
tyczący stopnia go­
towości bojowej
Sformalizowany mel­
dunek o położeniu 
i stanie podległych 
pododdziałów wojsk 
OPL
Dane aktualizujące 
bazę danych DZ 
/DPanc/ o położeniu, 
stanie i działalni- 
ści bojowej wojsk 
OPL
Informacja o położe­
niu, stanie i dzia­
łalności bojowej od-J 
działów i pododdzia-J 
łów dywizji oraz o 
położeniu i stanie 
SNP nieprzyjaciela
Dane z zakresu 
współdziałania z są-| 
siednimi lub nadrzę 
dnymi zgrupowaniasd 
wojsk OPL

Jak pkt 
4

Jak pkt 
4

Jak pkt 
4

Jak pkt 
4

Jak pkt 
4 lub 
"fon**
52N 
53N

52N
53N

52N
53N

52N-
53N

BAZALT
lub
"fon”

BAZALT
lub
"fon"

BAZALT
lub
"fon"

I O j "fon**
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tvsMmmmmmm9

20

21

22

23

24

25

26

27

28

29

I Wytyczne vrspółdzlała- 
I nia z innymi rodzaja­
mi wojsk i służb
Dane o planowanych 
lotach samolotów wła­
snych :korytarze,tra­
sy przelotów^położe- 
nie lotnisk /^dowisk/ 
oraz stref dyżujrowa- 
nia w powietrzu
Meldunki sprawozdaw­
cze o wynikach dzia­
łalności bojowej 
adresowane na PłSO L 
i OPL A
Zapotrzebowanie na 
rakiety i anamicję, 
oraz podstawowy 
sprzęt uzbrojenia 
i elektroniki adre­
sowane na PłSD L 
i OPL
Zarządzenie organiza- | 
cyjne z zakresu OPL 
dywizji z PłSD L i 
OPL A
Dane dotyczące orga­
nizacji współdziała­
nia z WLA i WLF /ob­
szary współdziałania, 
podział wysiłku itp*/
Sygnały ostrzegania 
wojsk o zagrożeniu z 
powietrza
Inne sygnały ostrze­
gania i alarmowania 
wojsk
Dane o sytuacji skażeń 
i zakażeń

Inne niesformalizowane 
dane z zakresu organi­
zacji dowodzenia i za­
bezpieczenia OPL dywi­
zji, komentarz słowny 

I dotyczący sytuacji 
powietrznej

j BAZALT 
i lub 
j •'fon*'
Í BAZALT 
I lub 
I "fon"

BAZALT
lub
"fon"

BAZALT
lub
"fon"

BAZALT
lub
"fon"

BAZALT
lub
"fon"

BAZALT
lub
"fon"

BAZALT
lub
"fon"

BAZALT
lub
"fon"

"fon"
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Rozdział II. p o d s t a w o w e CHARAKTERYSTYKI I PRZYGOTOWANIE DO 
PRACY WDSz MP-22

1. Skład, przeznaczenie i podstawowe charakterystyki WDSz MP-22
Wóz dowódczo-sztabowy /WDSz/ MP-22 wchodzi w skład punktu 

dowodzenia obroną przeciwlotniczą DZ/DPanc/ - PD OPL DZ/DPanc/« 
Przeznaczony ;)esi do zautomatyzowanego dowodzenia oddziałami 
i pododdziałami obrony przeciwlotniczej DZ/DPancA

WDSz MP-22 umożliwia kierowanie obroną przeciwlotniczą 
DZ/DPanc/ i prowadzenie pracy bojowej: •

- w marszu i na postoju;
- o dowolnej porze roku i doby;
- w dowolnych realnie możliwych warunkach meteorologicznych;
V w warunkach stosowania broni masowego rażenia.
Podstawowymi elementami składowymi WDSz MP-22 są:
1. system zabezpieczenia warunków bytowych załogi;
2. urządzenia nawigacyjne i dowiązania topogeodezyjn«go;
3« zestaw środków łączności;
4. zestaw środków automatyzacji;
3* system zasilania.
Ponadto na wyposażeniu WDSz MP-22 znajdują się również 

komplety części zapasowych oraz narzędzia• i dokumentacja 
eksploatacyjna.

SYstem^zabezoieczenią_warunków^^towY£^^22ł2Si przeznaczony 
Jest do:

- stworzenia wewnątrz WDSz MP-22 odpowiednich warunków do 
pracy i odpoczynku;

- automatycznego powiadamiania załogi wozu o użyciu broni 
masowego rażenia oraz włączania urządzenia filtro-wentylacyJnego;

- zapewnienia ochrony załogi przed środkami rażenia.
yr^dzenia_^nawigacYjng^i_^dowl^zania^togogeodgZ)rJnego

umożliwiają załodze wozu:
- rozwiązywać zadania nawigacyjne podczas wykonywania 

marszu w dowolnych warunkach atmosferycznych i o dowolnej porze 
doby; ‘

- orientować się w terenie i realizować topogeodezyjne 
dowiązanie WDSz MP-22;

- obserwować teren w dowolnych warunkach atmosferycznych 
i o dowolnej porze doby;

- ciągłe podawanie kodów bieżących współrzędnych WDSz MP-22
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niezbędnych dla zobrazowania sytuacji powietrznej i naziemnej 
w układzie współrzędnych, którego punktem odniesienia /początkiem 
układu/ jest położenie wozu,

W«5estaw^śro^ów^łączności^WDSz^MP;22^wch^^ ^  -
- aparatura łączności wewnętrznej oraz komutacji służące 

do utrzymywania telefonicznej łączności wewnętrznej między posz­
czególnymi członkami załogi;

- zespół środków radiowych przeznaczony do zabezpieczenia 
łączności w sieciach i na kierunkach radiowych z obiektami współ­
działającymi;

- zespół środków transmisji.danych które zapewniają zauto­
matyzowane przesyłanie danych między poszczególnymi wozami 
dowódczo-sztabowymi /specjalnymi/ oraz SD i PD;

- aparatura utajniania informacji, przeznaczona do automa­
tycznego utajniania i rozkodowywania utajnionej informacji prze-' 
syłanej przez UTD oraz do utajniania rozmów telefonicznych;

- pomocnicze, komutacyjne i sprzęgające urządzenia /pulpity, 
przełączniki, łączówki itp./ służące do podłączenia środków 
łączności, przełączania ich w odpowiednie rodzaje pracy oraz do 
połączeń elektrycznych w celu otrzymania określonej konfiguracji 
traktów wymiany informacji.

wchodzą:
- elektroniczna maszyna cyfrowa /EMC/ 1W57M przeznaczona 

do przetwarzania, przechowywania i wydawania użytkownikom infor­
macji isformalizowanych dokumentów;

- środki zobrazowania informacji /wskaźnik panoramiczny,
monitor ekranowy/ umożliwiające zobrazowanie sytuacji powietrznej 
i naziemnej na wskaźniku oraz zobrazowanie na dwóch monitorach 
ekranowych danych alfanumerycznych i •symboli; "

- pulpity przeznaczone do wprowadzania i vorprowadzania 
informacji;

- aparatura dokumentowania informacji;
- urządzenia umożliwiające połączenia informacyjne i elek­

tryczne środków automatyzacji ziurządzeniami łączności i dowią­
zania topogeodezyjnego.

przeznaczony jest do zasilania w energię 
elektryczną urządzeń technicznych będących na wyposażeniu WDSz 
MP-22. Źródłami zasilania wozu są:
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1/ przyrząd 143N /agregat prądotwórczy t3rpu zawleszeniowago/| 
2/ akumulatoryy wykorzystywane Jako iródło awaryjne;
3/ energetyczna sieć przemysłowa 380 V» 30 Hz*
Podstawowe _ ę^rąktery styki _ WDSz ̂^^«22;
1/ załoga wozu - 6 ludzi;
2/ ciężar - 15780 kg
3/ rozmiary:

- długość ' - 7858 mm;
> szerokość -> 2850 mm;
» wysokość w położeniu marszowym •* 2300 mm;
- wysokość w położeniu marszowym 

/z podniesionymi antenami/
4/ prędkość maksymalna
5/ średnia prędkość po suchych drogach 

gruntowych
6/ prędkość pływania
7/ pojemność zbiorników paliwa
8/ zasięg Jazdy z pełnymi zbiornikami
9/ czas rozwijania /od momentu zajęcia 

pozycji do początku pracy bojowej/
10/ czas przejścia z pracy dyżurnej do 

pracy bojowej
11/ czas zwijania
12/ czas ciągłej pracy
15/ liczba Jednocześnie podłączonych źródeł 

informacji radiolokacyjnej
14/ liczba obiektów /środków OPL/ kierowa­

nych automatycznie
15/ wydajność przyjmowania i wydawania 

informacji o sytuacji powietrznej 
w ciągu 10 s

16/ ilość numerów przypisywanych obiektom 
powietrznym

17/ średni błąd przyrządów przy określaniu:
- odległości
- azymutu

18/ zasięg łączności:
 ̂z Pł SD L i OPL
z obiektami ze składu SD dywizji
z podległymi SD /PD/
z abonentami za pomocą łączności 
przewodowej

19/ czas usuwania niesprawności technicznych-

- 5905 mm; 
-61,5 km/b;

- 26-32 km/h 
- 4 - 6  km/h
- 550 1;
- 500 km;

- 15 min*;

- 5 min*;
- 15 min*;
- 48 h;

- 2 szt*

- 6 szt*

- 80 ;

- 80 ;

- 1,5 km;
- 2 stopniej

- 120 km;
- 20 km;
- 40 km;

- 500 km 
30 min*
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Rozmieszczenie załogi v WDSz MP-22 X wyposażenie tnle.1sę..BrącY
Konstrukcyjnie wnętrze WDSz MP-22 podzielone Jest na trzy 

j^rzedzialy: przedni, środkowy i tylny. Wszystkie przedziały 
połączone są ze sobą przejściem. W przedziale przednim znajdują 
się miejsca pracy kierowcy mechanika i dowódcy wozu. W środko­
wym przedziale rozmieszczone są miejsca pracy starszego radio­
telegrafisty i radiotelegrafisty. W przedziale tylnym rozmiesz­
czone są miejsca pracy szefa OPL. DZ/DPanc/ i starszego oficera 
OPL dywizji.

Każde miejsce pracy wyposażone Jest w odpowiednie urządze­
nia umożliwiające członkom załogi wykonywanie swoich zadań i taks

1/ oieJsce_^2racy^dowódcy_^wozu^vQfgosażone^Je3t^w_s
- pulpit oficera /PO/ - 1 szt.j
- przełącznik napierśny - 1 szt.;
- hełmofon - 1 szt.;
- pulpit sterowania - 1 szt.;
- koordynator '' ~ 1 szt.;

' - noktowizor /PNitf-57E/ - 1 szt.;
- pulpit pomiarowy - 1 szt.;

2/
- pulpit dowódcy /PK-1/ ' szt.;
- przełącznik napierśny - 1 szt.;
- głośnik /blok 332/ - 1 szt.;
- hełmofon - 1 szt.;
- mikrotelefon /MT-50A/ - 1 szt.;
- aparat telefoniczny /TA-57/ - 1 szt.;
- wskaźnik sytuacji - 1 szt.;
- pulpit Dl 3 - 1 szt.;
- pulpit D18 - 1 szt.;
- pulpit D20 ’ - 1 szt.;
- monitor ekranowy WK-175 - 1 szt.;

- pulpit dowódcy /PK-2/ - 1 szt.;
- przełącznik napierśny - 1 szt.;
- hełmofon - 1 szt.;
- mikrotelefory'MT-50A/ ' -.1 szt.;
- monitor ekranowy WK-175 - 1 szt.;
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- pulpit D56K •* 1
- drukarka /ACPU-64*^/ - 1
- pulpit D42 “ 1
- tablica oświetleniowa - 1

EiS»l5£S-Ei!22X-5iSE55l£S2-£SŚi2i£i£6E2ii5iZ«.i.
S£2 i -iiZ2222^22S-2S-.-i
- pulpit radiotelegrafisty /PR/ - 1
- głośnik - 1
- przełącznik napierśny - 2
- pulpit D80 - 1
- pulpit D37 “ 1.
- mikrotelefon - 1
•> urządzenie wskazywania położenia anten- 2
- urządzenie wywoływania korespondentów

sieci radiowych /R-012M/  ̂ - 1
- pulpit sterowania /PU-3A/ - 1
- pulpit /PU-A/ - 1
- tablica oświetleniowa - 1

' 5/ 2iSilS£2-.E£2£2-^i2£2ii£Xli22£łi22i^2-!iZE222$22S-
- pulpit kierowcy /PK/ - 1
- hełmofon - 1
- przełącznik napierśny - 1
- pulpit D83 - 2
- pulpit D41 - 1
- wskaźnik kursu - 1 szt*

Rozmieszczenie podstawowych urządzeń w WDSz MP-22 przed­
stawione jest w załączniku 3«

3* Rodzaje pracy WDSz MP-22
WDSz MP-22 zapewnia możliwość pracy PD OPL DZ/DPanc/ 

w trzech reżimach:
- reżim pracy bojowej;
- reżim pracy dyżurnej;
- reżim treningu,
5S-i2-2£2£]i-52J2i£i charakteryzuje się tym, że załoga wy­

pełnia w pełnym zakresie wszystkie postawione przed nią zadiania. 
Członkowie załogi /osoby funkcyjne/ znajdują się na swoich
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mie;)scach pracy oraz włączone są niezbędne dla dane;) s3rbuacji 
bojowej środki techniczne*

Praca bojowa może być prowadzona zarówno w marszu jak i na 
postoju, przy czym, podczas pracy bojowej w marszu wypełniane 
są zadania z zakresu dowodzenia tylko w stosunku do Obiektów 
znajdujących się w strefie dobrego odbioru środków łączności 
pracujących w marszu*

W przypadku przerw w.pracy środków automatyzacji wynikłych 
z niesprawności techniki przewiduje się możliwość pracy z wyko­
rzystaniem łączności radiotelefonicznej i ręcznym zobrazowywaniu 
sytuacji powietrznej na planszecie*

Reżim^£racY„d^żur££łl podstawowym rodzajem pracy
WDSz MP-22* W reżimie tym załoga wozu wykonuje następujące zadania!

- przyjmuje meldunki, zarządzenia i rozkazy od obiektów 
współdziałających z SD DZ/DPanc/ i 'Pł SD L i OPL armii oraz 
przekazuje im odpowiednie sprawozdania i meldunki}

» przyjmuje za pomocą radiotelefonu uogólnione meldunki
0 sytuacji powietrznej z dyżurnej stacji radiolokacyjnej lub 
z WS MP-25;

- przyjiauje w telefonicznych kanałach łączności sygnały
1 rozkazy przesyłane w sieci powiadamiania i ostrzegania*

W tym reżimie /rodzaju/ pracy włączona jest tylko ogra­
niczona liczba środków technicznych /zwykle nie włącza się 
zestawu środków automatyzacji/•

Szczegółowy zestaw urządzeń jaki ma być włączony w reżimie 
pracy dyżurnej każdorazowo określa szef OPL DZ/DPanc/*

rodzaj pracy, który umożliwia zało­
dze wozu i pozostałym osobom funkcyjnym PD OPL DZ/DPanc/ pracę 
/szkolenie, , trening/ w warunkach zbliżonych do warunków bojowych*
W tym rodzaju pracy nie wykorzystuje się zewnętrznych źródeł 
informacji o sytuacji powietrznej i naziemnej* Jest to możliwe 
dzięki temu, że wejściowe potoki informacyjne oraz dane do 
programów na EMC wprowadzane są z pulpitów Dl 3 i Dl8, sytuacja 
powietrzna jest imitowana i zobrazowywana na wskaźniku sytuacji 
w podobny sposób jak sytuacja realna*
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4. Zadania i obowiązki członków załogi WDSz MP-22
22iiŚ̂ £S-ii25ii wykonuje następujące zadania:
- wytycza marszrutę, nanosi ją na mapę 1 uzgadnia z szefem 

OPL DZ/DPanc/ doprowadzenie WDSz MP-22 w rejon działań bojowych 
/rejon ześrodkowania/;

- nadzoruje pracę kierowcy-mechanika}
- kieruje rozwijaniem i przygotowaniem do pracy WDSz MP-22j
- włącza i przygotowuje do pracy aparaturę nawigacyjną 

TNA-4-4;
- dokonuje /w miarę potrzeby/ korekty marszruty zgodnie 

z wytycznymi szefa OPL DZ/DPanc/;
- ocenia poziom skażenia promieniotwórczego, sytuację che­

miczną i bakteriologiczną^a następnie melduje szefowi OPL DZ/DPanc/ 
o podjętych w tym zakresie działaniachj

- nieustanie prowadzi obserwację terenu działań oraz 
w miarę możliwości przeciwnika naziemnego;

- podejmuje przedsięwzięcia związane z likwidacją skutków 
uderzeń broni masowego rażenia;

- wprowadza dane wejściowe do pamięci stałej /DZUS/
EMC 1W57M;

- nadzoruje pracę urządzeń oraz organizuje usuwanie uszko­
dzeń*

52-B2d5iSli21iX£ł2-i252iiiS5liŚY-,iiSŚi2i2i26£2ii5iŚii
- zapewnienie wewnętrznej łączności telefonicznej w WDSz

MP-22;
- dbać o kanały radiowe! linie przewodowe w celu zapewnienia 

wysokiej jakości łączności jawnej i utajnionej z obiektaoii współ­
działającymi we wszystkich reżimach pracy wozu;

- nadzorować pracę środków łączności;
f- zapewnić utajnioną łączność radiotelefoniczną osobom 

funkcyjnym WDSz MP-22 /szefowi OPL DZ/DPanc//»starszemu oficerowi 
OPL*

^ł2£2ii22-.2££-22łlE podlega bezpośrednio dowódcy wozu 1 wyko­
nuje wszystkie jego polecenia, a ponadto:

- przygotowuje do pracy, uruchamia oraz nadzoruje pracę 
agregatu zasilającego;

« dba o właściwe warunki eksploatacji akumulatorów;
- podnosi i opuszcza anteny WDSz MP-22;
- obserwuje teren działań oraz w miarę możliwości
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przeciwnika naziemnego;
« nadzoruje pracę urządzenia OW-65G,

odpowiada za całokształt działalności 
punktu dowodzenia obroną przeciwlotniczą dywizji^a w szczegól­
ności i

- sprawuje ogólne kierownictwo i koordynuje pracę załogi 
/osób fiinkcyJnych/;

- wydaje rozkazy osiągania wyższych stanów gotowości 
bojowej podległym oddziałom /pododdziałom/ OPL,' punktom dowo­
dzenia OPL oraz kontroluje ich wykonanie;

- na nadrzędne stanowisko dowodzenia przekazuje dane
o stanie gotowości bojowej środków OPL, sytuacji powietrznej 
oraz podjętych decyzjach w zakresie prowadzenia działań bojowych 
przez środki OPL;

- określa ugrupowanie bojowe oddziałów /pododdziałów/ OPL, 
strefy ich rażenia oraz irubieże stawiania zadań ogniowych;

- określa źródła informacji radiolokacyjnej i reżimy ich
pracy;

- nadzoruje- przekazywanie informacji radiolokacyjnej
0 sytuacji powietrznej w sieć powiadamiania podległych PD i SD;

- przydziela oddziałom /pododdziałom/ OPL, a w szczególnych 
przypadkach środkom OPL DZ/DPanc/. cele powietrzne do ich znisz­
czenia /dokonuje podziału ognią/;

- przygotowuje dane, podejmuje decyzje oraz wydaje rozkazy 
podległym oddziałom /pododdziałom/ OPL, punktom i stanowiskom 
dowodzenia OPL w zakresie podziału ognia według sektorów odpowie­
dzialności, przedziałów wysokości oraz podziału wysiłku w niszcze­
niu celów powietrznych;

- organizuje współdziałanie PD OPL DZ/DPanc/ z GDB lotnic­
twem w zakresie bezpieczeństwa przelotów własnych samolotów
/ śmigłowców/• ’

pomocnikiem szefa OPL DZ/DPanc/*
Do Jego podstawowych obowiązków należy:

- ocena sytuacji powietrznej i naziemnej oraz stanu goto­
wości podległych oddziałów /pododdziałów/ OPL oraz SD i PD;

- przyjmowanie, rozszyfrowywanie oraz meldowanie szefowi 
OPL DZ/DPanc/ treści sygnałów i rozkazów napływających z SD D2 
/DPanc/, GDB lotnictwem oraz nadrzędnych SD OPL;

- zestawienie, formalizacja i rozszyfrowywanie przyjmowanych
1 przekazywanych kodogramów;
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- przygotowanie 1 przekazywanie na SD DZ/DPanc/ danych 
o zmianach w sytuac;)! powietrzne,') i naziemnej otrz3nnanych od 
podległych stanowisk i punktów dowodzenia OPL;

- rejestrowanie i dokumentowanie przekazywanej z WDSz MP-22 
informacji operacyjno-taktycznej;

- odbiór od GDB lotnictwem informacji o planowych lotach 
właanego lotnictwa^ nanoszenie na mapę trasy przelotów z oznacze­
niem czasu przelotu, punktów orientacyjnych i korytarzy przelotów;

- przygotowanie5*^*^®°'^*^^*meldunkówo rezultatach działań 
po odparciu nalotów przeciwnika powietrznego.

5. Przygotowanie do pracy, włączenie 1 kontrola systemu zasilania

Przygotowanie i uruchomienie agregatu prądotwórczego wyko­
nuje się w następujący sposób:

1« dokonać przeglądu zewnętrznego agregatu /urządzenie 143N/, 
pulpitów sterowania, zamocowania przewodów elektrycznych i pali­
wowych#

2, sprawdzić, czy Jest paliwo w układzie paliwowym oraz 
olej w skrzyni przekładniowej i misce olejowej silnika D21A1.
/vr razie potrzeby uzupełnić paliwo i olej/.

3« Odkręcić zawór.umieszcz ony z boku odstojnika w przejściu 
między środkowym i tyln3rm przedziałem.

4. włączyć przełącznik masy oraz przełączniki na płytach 
oświetlenia /powinny zapalić się dwie lampy oświetleniowe w prze­
dziale przednim/.

5. Wcisnąć na pulpicie D41 przycisk „ AKKyM-5AT.246. 6KJ1 .
- /powinny zapalić się lampki ,,AKiCyM.6AT.¿46 " na pulpicie 

D41 i D42 oraz lampka „ PA50TA OT AKICUM. na pulpicie D42/.
6. na pulpicie D41 przełącznik „KOHTPOflb WAflPęiKEWHfl'' 

ustawić w położenie ,, 60PTCET5^^ i na woltomierzu KOHTPOOb
HAnP5lXEMM?l'̂  sprawdzić napięcie /powinno być w przedziale 23-24V/.

7. ustawić na tablicach oświetleniowych przełączniki „0C6E ' 
li^EHME , w pozycji„5łCn"/powinny zapalić się lampy oświetleniowe
we wszystkich przedziałach/.

8. Ustawić na pulpicie D41 automat n AKICyM*BAT. (26
w pozycję „6K.n /powinny zapalić się na pulpicie lampki ,/AKł^yM.
6AT.(26", „ABAPWęi AABfIEUHE M A C P A A B A P U R  OBPbiB PEMM5I " 
u „ AEKOMOPECCOf /
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9# na pulpicie D^1 przełącznik ,, KOMTPOĴ b yÄflP51X,El4H51 
ustawić w położeniu »12 B» i na woltomierzu „I^OUTPOflb MAilP^XE^ 

sprawdzić czy napięcie Jest nie mniejsze niż 12V#
10, na pulpicie D42 przełączniki ,i 6bl50P MCTOMMMKA 

i „ICOMTPOPb UAflPęiXEWMW ustawić w położenie »7/A»#
11* wykonać 30 do 40 ruchów ręczną pompką służącą do prze­

pompowania systemu paliwowego*
12. wcisnąć na pulpicie D41 przycisk TOnjlHBA BOIlbUlE

i  trzymać go tak długo, aż wskazanie woltomierza „fi O/lÂ  A
TOnPMBA ̂ ^vryniesie 3,5 - 4,5 V.
13. wcisnąć przycisk »CTAPTEP 24 B» uruchamiający silnik

wysokoprężny A21A1. Na pulpicie D41 pogasną wówczas lampki/,A6APM$1 
06Pbl5 P E M H R / ;, ,  A5APHa A A B P E H M E  MACJ1Ä " zapali
się lampka /,6Kn3/A^a pulpicie D42 zapali się lampka PA50TA 
0T3/A^^ • Jeżeli przy pierwszej próbie silnik nie zostanie uru­
chomiony, to można powtarzać Jego uruchomienie do trzech razy* 
Czas trwania uruchamiania /trzymanie wciśniętego przycisku/ 
powinien wynosić nie dłużej Jak 15 sek., a przerwy między kolej­
nymi uruchomieniami 30 sek. Jeżeli za trzecim razem silnik nie 
zostanie uruchomiony, to należy znaleźć niesprawność w silniku
i usunąć Ją.

Uruchamianie systemu zasilania w niskich temperaturach 
/od 0 do -10°C/ wykonuje się w następujący sposób:

1. przepompować system paliwowy wykorzystując w tym celu 
ręczną podciśnieniową pompkę.

2. wcisnąć przycisk ,, f lEKOMRPECCOP ^ n a  pulpicie D42 
powinna zapalić się lampka ///lEKOMflPECCOP /•

3. Wcisnąć przycisk »CTAPTEP 24B».
4. gdy siln ik  zostanie uruchomiony zwolnić przycisk 

»CTAPTEP 24B» /powinny zgasnąć lampki „ A6APH9 05Pbl5 PEMH^ 
,,A5APM3 flABJlEWHE MACHA", a zapalić się lampka „BKH.9/A"/*

5* na pulpicie D42 wcisnąć przycisk ICOMTPOJlb 
/powinny zapalić się lampki PA6QTA O T  5 ^ y j , , P Á 6 0 T A  O T 9 / A ,
„  PA50TA OT AKTOM. 6 A T . " „  OKP.  A KT OM  .5AT,"„,PA5P5lfl A K K y M . B A T . , "  
„ n P Ł f l O K P A M M T E n b  A6APM5I B O P T C E T H ' . ' /
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6. w o l n i ć  przycisk // KOHTPO/lb JlAMfl /powinny zgasnąć
wszystkie lampki za wyjątkiem lampek „ PA50TA OT 9/A i/, BKjl.
AKyM. 5AT."/.

7. sprawdzić, czy napięcie na woltomierzu " KOHTPOIlb 
UAflPSIXEMMfl^Jeat w granicach 25-29 V.

8. na pulpicie D42 włączyć automaty < . .. JIMHHS 9 !

5• 5* E2SIS25®Si£-.-9§5-.«£liS-S2-i£ŚiiS521iSvi-5iS£i-2r2£2iSi2!iSi2 
Podłączenie WDSz MP-22 do trójfazowej sieci przemysłowej 

wykonuje się w następujący sposób!
1# podłączyć przyrząd 134N*
2* wykonać czynności A, 5, 6, 7 przedstawione w punkcie 5*1• 
3* włączyć napięcie z urządzenia rozdzielczego sieci na 

tablicę podłączeniową „Ul, lv urządzenia 13^N /powinna zapalić się 
lampka u 660^ 580 j .

4* na tablicy podłączeniowej włączyć automat // CETb 580 6 
/powinna zapalić się lampka „CETb5805 i zacząć pracować silnik 
agregatu/*

5# Przełącznik „ BQ569Xfl£HWE^'^stawić w położenie „ 
i na woltomierzu „ HAnP9XE14ME MCTOMI-IHICA'̂  sprawdzić, czy na­
pięcie Jest w przedziale 25 - 29 V*

6* na pulpicie D42 przełączniki „  BbIbOP MCTOMMWICA/^ 
i II łCOMTPOnb 0AflPęiXEHM9  ̂ ustawić w położenie„9/9"/powinna 
zgasnąć lampka „PA50TA OT AKKOM-BAT/^ a zapalić się lampka
„ PA60TA OT 3/y

7* sprawdzić na woltomierzu „ KOMTPOOb WAflP51XEMM9 
czy napięcie Jest w przedziale 25-29 V*

5*4* 9£ii£h22ienie^systemu^ząsilania_w_temgeraturze_^goniżeJ^;102ę
Przy bardzo niskich temperaturach /poniżej -10®C/ system 

zasilania należy uruchamiać w następujący sposób:
1* przepompować system paliwowy ręczną pompką /naciskać 

20-40 razy/.
2* otworzyć pokr3rvdcę mieszacza ułatwienia rozruchu 5PP-40A 

i wstdwić kapsułkę z płynem „KOflOJDl", po czym pokrywkę miesza­
cza szczelnie zamknąć.

3* przekłuć kapsułkę /nacisnąć ręką na igłę umieszczoną 
w pokrywce mieszacza/.
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nacisnąć 2 - 3  razy rękojeść pompy urządzenia rozrucho­
wego 5PP-^0A w celu zapełnienia całego systemu płynem; ^

5 . ustawić przełącznik^ JJU CT, y fiP A B ilE H M E  w położenie,,6K/l.
/powinna zapalić się lampka , , ynPAbPEHUE"
6. nacisnąć p r z y c i s k A M A  TOnjlUBA 60Jlblii£ ' 1 trzy­

mać do ustawienia się dźwigni pompki paliwowej w krańcowe prawe 
położenie;

7« nacisnąć przycisk „/lEKOMR PE CCOP /zgaśnie lampka 
„flEKOMflPECCOP /f następnie utrzymując go w pozycji wciśniętej 
przez 3-5 sek* wcisnąć przycisk "CTAPTEP 24B”* Przy wciśniętych 
przyciskach kpęcić silnikiem przez 3-5 sek.;

8. zwolnić przycisk |1E KOMilPECCOP /zgaśnie lampka 
„/lEKOMnPECCOP  ̂ ♦ a następnie rozpocząć podawanie płynu rozru­
chowego, naciskając na rękojeść pompy urządzenia rozruchowego 
••przycisk "CTAPi’EP 24B” zostaje wciśnięty aż do uruchomienia 
silnika/• Podawanie ipłynu rozruchowego utrzymać do czasu osiąg­
nięcia stabilnej pracy silnika.
WAGA! KATEGORYCZNIE ZABRANIA SIg WCISKAĆ PRZYCISK

JEŻELI WYKORZYSTYWANE JEST URZĄDZENIE ROZRUCHOWE 5PP-40A.

ń* Przygotowanie do pracy i sprawdzenie środków łączności
W WDSz MP-22 wszystkie radiostacje i urządzenia transmisji 

danych /UTD/ posiadają następujące oznaczenia i odpowiadające im 
położenia przełączników na pulpicie D37;

1. Radiostacja R-111/1/ - PCi
2. Radiostacja R-111/2/ - PC 2
3. Radiostacja R-173/1/ - PC3
4* Radiostacja R-173/2/ - PC4
5* Radiostacja R-134 - PC 5
6. Radioodbiornik R-173P - nPM
7. Radiostacja "Azid-1/D” - PC6
8. Przyrząd AI-011 - Anfl/I
9. Blok S23-1/1/ Anflż
10. Blok 323-1/2/ Aoaó

6.1. Włączenie_i^s2rawdzenie^aparaturjr__komutacYiJneJ^_^komutacJa

Komutacji radiostacji i urządzeń transmisji danych /UTD/ 
dokonuje się w następujący sposób:

1 . w celu skomutowania obwodów nadawczo-odbiorczych ^ obwodów 
dowodzenia z pulpitów PK«1, PK-2, PO, PR/R1,R2 z dowolną radio-
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stac;)ą należy przełącznik /, KAMADbł na odpowiednim pulpicie usta­
wić w położenie «PCI" lub "PC2", "PC3", "PCA", natomiast na pul­
picie D37 przełącznik //KAMAIlbl PC-1 " lub „KAMAJłbł PC-2 ,
„KAMAJlb' PC"3" , „KAWA/lb* Pt~4 " ustawić w położenie wybraneó 
radiostacji•

2« w celu skomutowania obwodów nadawczo-odbiorczych i obwodów 
dowodzenia przyrządu AI-011 oraz bloków S25 z radiostacją należy 
na pulpicie D37 ustawić przełącznik „(IEPEAAUA Afl/l ^^^lub 
„riEPEftAMA Anf[2", „riEPEftAMA Anp[5" oraz przełącznik „ flPHEM Afl/i 4 
lub „DPMEM Ann 2"» „nPl/lEM And 5" w położenie wybranej radiostacji.

3. w celu zestawienia obwodów radiowo-odbiorczych i obwodów 
dowodzenia przyrządów 52N i 53N z radiostacją należy przełącznik
/,KAMAHbl PC~(^^ na pulpicie D37 ustawić w położenie wybranej 
radiostacji.
W przypadku gdy przyrządy 52N i 53N pracują na dwuprzewodowej 
linii łączności należy przełącznik „60P-2flP na przyrządach 52N 
i 53N ustawić w położenie 1,20?". W przypadku gdy przyrząd AI-011 
pracuje z czteroprżewodową linią łączności przełączniki „ HEPEd AM A 

i,, nPMEM AOfll^^na pulpicie D37 należy ustawić w położenie
„ICCbi".
W przypadku gdy blok S23 pracuje z czteroprżewodową linią łączności 
należy przełączniki „ flEPEdAMA AOfl OEPE/IAOA AOdó''- » 
„OPHEM Anfl2*/„nPMEM And5"/ pulpicie D37 ustawić w. położenie^„

4. -w celu skomutow^ia aparatury "BAZALT-A" z wybraną " 
radiostacją należy przełącznik "P-111-1-P-111-2 - 0TKIl/'na bloku 
„6K"A" aparatury "BAZALT-A ustawić w położenie "P-111-1" lub 
"P-111-2" przy pracy z radiostacją R-111, a przełącznik "P-123 - 
P-130- OTIcn '! w położenie "P-123" przy pracy z radiostacją R-173f 
a w położenie "P-130" przy pracy z radiostacją R-134.

3. przygotowanie do pracy i sprawdzenie radiostacji R-111» 
R-173# R-134, *Azid-1/D" oraz odbiornika R-173P należy wykonać 
zgodnie z odpowiednimi instrukcjami eksploatacji. 
y^gi£

1. Podczas transmisji danych do lub z WDSz MP-22 za pomocą 
przyrządu AI-011, bloków S-23 i aparatury "BAZALT-A" nie wolno 
włączać dajników szumów w radiostacjach R-111, R-173 i odbiorniku 
R-173P.

2. Podczas pracy radiostacji R-134 w przedziale częstotli­
wości 1,5 - 12 kHz łączność na odległość 150 km można osiągnąć
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przy pracy ua antenie A lii-4 m rozwiniętej pod Kątem 30 do P 
wierzchni ziemi. Takie położenie anteny jest możliwe przy prze­
łączeniu na pulpicie I>-83/1/ przełącznika „AMT. HE5 . w położenie

" ̂ ^'^^paraturę komutaoy.lną włącza 1 sprawdza się w następujący

sposób.^ wszystkie przełączniki na pulpitach PK-1, PK-2, PO, PU.
PR ustawić w położenie wyjściowe. _

2 ,,Włączyć aparaturę komutacyjną pulpitćw E«-1,
PR/r1,R2/ poprzez ustawienie przełącznika „nWTAW w po o ® 
5Kn7powinny zapalić się lampki na płytach czołowych pulpitów/.
" 3. założyć i zapiąć hełmofon i podłączyć go do przełączni-
ków n a p i e r ś n y c h  pulpitów PK-1f PK-2t PO, PR, PW. „

4. ustawić pokrętła potencjometru „TPOMICOCTb w  środkowe

5. sprawdzić istnienie okólnikowej łączności wewnętrznej
z pulpitów PK-1, PK-2, PO i sygnaUzację świetlną wzywania abo- 
nentów./Naoisnąć i przytrzymać wciśnięty przycisk przełącznika 
napierśnego pulpitu PK-1 w położeniu „Bbli06 . Na w s z y i ^ c h   ̂
pulpitach, oprćcz PR i PW powinny zapalić się ’
Właściwą głośność ustawić za pomocą pokrętła .TPOMKiULłD na
pulpitach PK-1, PK-2, PO, PR, Pitf/. ' 4- t>v o

6. ustawić przełącznik kanałów na pulpitach PK-1, PK-2,
PO, PR w położenie «BC«, a na pulpicie PW przełącznik "PC-BC" 
w położenie “BC“ i sprawdzić istnienie łączności między poszczegól­
nymi członkami załogi /krótka rozmowa/.

6.2. Sgrąwdzenie^ożliwości^nawie^zania^łacznoścl
W celu sprawdzenia możliwości nawiązania łączności należy:
1. włączyć i przygotować radiostacje do pracy zgodnie ^

z instrukcjami eksploatacji; ¡f
2. na pulpicie PR przełącznik (, KAHAIłbl P( ustawić 

w położenie »PC-1 /PC-2, PC-3, PC-4/», a na pulpicie D37
nik „KAHAnbl PC-<| KAUAPbl PC-2,ICAHAnbl PC-5,KAMAnbl PC-4/ 
ustawić w położenie odpowiadające wybranej radiostacji /w słuchaw­
kach hełmofonu powinien być słyszalny szum pracującej radiostacjl/l
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3- na pulpicie PR/RI/ dźwignię,,Mil przesunąć w położenie 
„flEPEjlAMA'' /wówczas radiostac;3a powinna włączyć się na nadawa­
nie/ ;

4. wypowiedzieć głośno dźwięk A, który powinien być sły­
szalny w słuchawkach hełmofonu;

5. zwolnić dźwignię „Un' /wówczas radiostacja powinna prze­
łączyć się na odbiór/;

6« analogicznie sprawdza się możliwość nawiązania łączności 
z pulpitów PK-1, PK-2, PR/P2, PO;

7. ustawić przełącsaiik "PC-BC* na pulpicie PW w położenie 
"PC", a na pulpicie D37 przełącznik „KAMAJlbł PCi-4 ** w położe­
nie wybranej radiostacji /w słuchawkach kierowcy powinna być 
słyszana przyjmowana informacja/•

Sprawdzenia łączności radiowej utajnionej prowadzonej za 
pomocą aparatury T-219M wykonuje się w następujący sposób:

1. ustawić przełączniki.i pokrętła na pulpicie PU-3A 
aparatury T-219M w położenie wyjściowe;

- ustawić przełącznik „ flHTAMME ~ OTKP.'* w położenie ,,nHTA“ 
MI4E /na pulpicie powinna zapalić się tablica z napisem
„ MEHCnPAB. P E X M M  5 - KOHTPOJIb" ;

3* wcisnąć przycisk „UEHCOPAB)./ jeżeli aparatura jest 
sprawna powinna zapalić się tablica z napisem „KOMTPOilb

4* ustawić przełącznik „CK"w położenie ,,4nP ,  a przełącznik 
"MT" w położenie „OTK" ; „

5* podłączyć do zacisków,,UJ 1 pulpitu PU-3A słuchawkę telefo­
niczną z kompletu aparatury T-219M;

6* ustawić przełącznik "MT” w położenie ,, KAHAJl 
7* ustawić na pulpicie PR/R1 przełącznik „ KAMAJlbl Pi 

w położenie "CA";
8. Ustawić na pulpicie D80 przełącznik ,, KAMAJlbl CA 2 

w położenie "PC-1 /PC-2, PC-3, PC-4/", a przełącznik
„CAM0nP0C|iyiDH6AHM£CA-2 w położenie "CA-2";

9* ustawić na pulpicie D37 przełącznik i, KAMAJlbl PC "i, 
/KAMAnbl PC-2, KAMAJlbl PC-5, KAMAPbl P C - 4 /" w położenie 
wybranej radiostacji;

10* wcisnąć przycisk słuchawki telefonicznej podłączonej 
do pulpitu PU-3A;
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11. gdy skończy się szura w słuchawce należy wypowiedzieć 
głośno dźwięk A, który powinien bez zniekształcenia być powtó­
rzony w pewnym odstępie czasowym;

12. zwolnić przycisk słuchawki telefonicznej; ,,
13« ustawić przełącznik ,, P E 3 ^ M M  ' A , PE3^MM~B ~ ̂ OWTPOilb

w położenie „ P E 3 C M M  5 ^
14* ustawić na pulpicie PR/RI przełącznik „ KAMAflbl 1 

w położenie “CA”;
13. ustawić przełącznik “PI” na pulpicie D8Ü w położenie

16. ustawić przełącznik “MT” na pulpicie „fiy-óA w położenie
„ O T K n "

17. wcisnąć przycisk przełącznika napieránego pulpitu 
PR/RI/ w położenie „ ilEPEIlAM a " /po usłyszeniu sygnału przekazać 
kodogram/;

18. ustawić pokrętła “K.1, K2” na pulpicie D80 w położenie 
„BlCn/i sprawdzić istnienie łączności radiowej utajnionej z pul­
pitów PK-1 i PK-2 poprzez ustawienie na tych pulpitach przełącz­
ników „ KAWAPbl w położenie "CA";

19. w przypadku łączności przewodowej należy podłączyć
aparat telefoniczny do zacisków „ \ na tablicy podłącze­
niowej „ Lii, 6 ~ 2;  ̂ . .

20. ustawić na pulpicie PU-3A przełącznik "CK” w położenie
, ZnP"» ria pulpicie D60 przełącznik ustawić ^ położenie
sprawdzić możliwość prowadzenia łączności utajnionej w linii przez 
ustawienie przełącznika î C*i ¡PC'l na pulpicie D80 w poło­
żenie "PC-1 /PC-2, PC-3* PC-4/" i przełącznika_,,KM-H\nbL
PC"3> położenie wybranej radiostacji.

5.4. Przygotowanie_do_^£racy__a£aratUry^2§^26i;ll««
W celu przygotowania do pracy aparatury ”BA2;a l t -A” należy 

wykonać następujące czynności:
1. włączyć pulpit PU-A poprzez ustawienie przełącznika 

„nWTAWUE “ BbltCn." w położenie „ ilMTAMME t ,,
2. nacisnąć i zwolnić przycisk ,, fiyCK CUC. oraz przycisk 
na płycie czołowej pulpitu PU-A /powinna zapalić się

lampka „ABAPM^*^ , która po 5-10 sek, powinna zgasnąć a zapalić 
się lampki „KC"„ynfl"„CyTA",^^6n  ̂ lampka „CnC"powinna migać/;

3. otworzyć pokrywę lewej części płyty czołowej i ustawić 
przełącznikami /, HA60P 60  ̂ bieżący czas;
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4. wcisnąć i zwolnić przycisk „ (lyCK 50 w momencie gdy czas
ustawiony przełącznikami „ WA60P 60" będzie dokładnie taki Jak 
czas środkowo»europeJski /zapalą się lampki „HA50P 60 zgodnie 
z zadanym kodem czasu/;  ̂i/

5, ustawić za pomocą przełączników „fl05bi5H0M podany kod 
wywoławczy WDSz MP-22 według tablicy umieszczonej na pulpicie 
PU-A;

6* poprawność pracy aparatury “BAZALT-A" sygnalizowana 
Jest za pomocą lampek „COC ,„ICC ynjDl ^,/CyTA ,„60 ,,, A6APM51 .

?♦ Przygotowanie do oracY i sprawdzenie zestawu środków automa-» 
tyzacJi

Włączenie zestawu środków automatyzacji wykonuje się na­
stępująco :
* 1* włączyć zdalnie urządzenia 52N, 53N, 105N, 119N, 125N,
AI-011, bloków 323/1,2/, pulpitów D13, D18, D20, D58K, monitory 
i drukarkę poprzez ustawienie automatów „ J1MW0J1 5 "■ JlMUMy 5 
na pulpicie D42 w górne położenie /sprawdzić istnienie napięcia 
zasilającego na czołowych płytach wymienionych urządzeń/;

2* w celu włączenia wskaźnika sytuacji należy przełącznik 
//CETb “ 0TICn/'na urządzeniu 149N ustawić w położenie i/ClETb •

3* EMC 1W57M włącza się poprzez wciśnięcie przycisku 
y,nUTAUME BiCJl.*' ; następnie do pamięci półstałej /dZUS/ wprowa­
dza się dane podane w zsiłączniku Nr lub sprawdza się po­
prawność ich zapisu Jeżeli były wprowadzone wcześniej, następnie 
wciskać kolejno przyciski „C6P0C,"„nyCK na pulpicie D18 przy­
cisk ,,C6P0C 1 " /przycisk „C6P0C2"utrzymuJe się wciśnięty przez 
2-3 sek*, a następnie zwalnia przycisk ,fC6P0C 1 /•

7 • 2• Sprawdzenie^óg wymiany in|or ^ cji^międzY_podstąwowymi

Sprawdzenie^wymiąny_lnforęąąę^i^migdzy EMC ą^UTD

Sprawdzenia wymiany informacji między tymi urządzeniaoii 
wykonuje się w następujący sposób:
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1 , zapisać :)ednakowe wartości współrzędnych dowiązania 
topogeodezy,jnego do komórek 11-13 DZUS;

2* do 14-ted komórki DZUS wpisać kody źródła i adresatów 
UTD /liczbę 110075/; ,,

3 . wcisnąć przycisk ,,650X1, ;
4. wcisnąć na pulpicie D18 przycisk "4" przełącznika

„nPOrPAMA" ; „
5 * wcisnąć przycisk "ZOO" przełącznika „MACLLITA6 oraz 

przycisk “H’* przełączników „^0PMyJ15lP W C T . 2  ^
6. zobrazowanie na ekranie wskaźnika celów o numerach 

1-40 świadczy o prawidłowej pracy drogi przyjmowania danych ze 
źródła 1 , a o numerach 41-44 ze źródła 2 /Jeżeli cele pochodzące 
od Jednego ze źródeł nie są zob^zowane na wskaźnikUf to na 
podstawie zawartości 14-teJ komórki DZUS określa się numer UTDt 
które Jest niesprawn^

W celu sprawdzenia poprawności wymiany danych przekazj,^* 
nych za pomocą urządzeń 5 2 N i 5 3 N należy:

1 , nawiązać łączność telefoniczną lub radiową z korespon­
dentem posiadającym w swoim wozie urządzenia 52N i 53N;

2 * uprzedzić korespondenta© rozpoczęciu przekazywania 
kontrolnych informacji;

3 * przekazać informacje kontrolne;
4 * ótrzymać od odbierającego potwierdzenie o otrzymaniu 

informacji kontrolnych;
5 * nacisnąć przycisk „(1P2 na pulpicie D18;
6 « wcisnąć przycisk „660jD, na pulpicie D13;
7 * powiadomić korespondenta o gotowości przyjęcia od niego 

informacji kontrolnych; ^
6 . sprawdzić na monitorze poprawność otrzymanych informacji;
9 « przekazać korespondentowi potwierdzenie otrzymania 

informacji kontrolnych.

«BĄZALT3 A«
Sprawdzenie wymiciny informacji między i aparaturą 

"BAZALT-A" wykonuje się w następujący sposób:
1. włączyć i przygotować do pracy aparaturę "BAZALT-A";
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. 2. wprowadzić z pulpitu D58K symbol wywoławczy abonenta,
a za nim następujący tekst:

TM MiM MM /15 znaków/
00 00 000 /16 znaków/
5, wcisnąć przycisk “9” przełącznika „KOMAMJOLbl^^ /w prawym 

dolnym rogu ekranu monitora wyświetli się: „f]PA25'
4* sprawdzić na ekranie monitora informację typu MMMM0000;
5. wcisnąć przycisk i /~~i na pulpicie D58K;
6. wcisnąć przycisk ”6" przełącznika /, K0M A M A & I  >
7. sprawdzić zobrazowany na ekranie i wydrukowany na dru­

karce kontrolny tekst*

8* Przygotowanie do pracy systemu zabezpieczenia warunków byto­
wych załogi oraz środków nawigacji i dowiązania topogeodezyj- 
nęgo /TNA-4-4/
Przygotowanie do pracy urządzeń wchodzących w skład systemu 

zabezpieczania warunków bytowych załogi opisane jest w “Instruk­
cji eksploatacji lekkiego wielozadaniowego gąsienicowego pojazdu 
typu MT-LBu“*

Aparaturę nawigacji i dowiązania topogeodezyjnego można 
włączać tylko w czasie postoju na płaszczyźnie z kątem pochylenia 
WDSz nie większym niż 3^ /stopnie/*

W celu włączenia do pracy aparatury TNA-4-4 należy-przełą­
cznik „ C M t T E M A  OTKH,  ~ ustawić w położenie „BKJl.^powinny
świecić się lampki skal przyrządów oraz zielona lampka na pulpi­
cie sterowania aparatury/* Aparatura gotowa jest do pracy po 
15-20 min* od chwili włączenia* Po włączeniu aparatury TNA-4-4 
określa się współrzędne « Y^q miejsca postoju WDSz MP-22* 
Współrzędne dowiązania topogeodezyjnego Xo, Yo, Ho względem 
umownego punktu dywizji /punktu odniesienia/ oblicza się w na­
stępujący sposób:

Xo . X.„c - Xq  ,

Ho • Hj,ę. - Hjj ,
gdzie: X̂ ,̂, Ŷ ^̂ , Hj,̂  - współrzędne miejsca postoju WDSz,

" 'Współrzędne umownego punktu dywizji#
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9. W y k o r z Y s t w a n l e  WDSz MP~22 w przypadku niesprawności po.ledyń»»
czych urządzeń

Poniżej podane są podstawowe zasady postępowania os6b fun­
kcyjnych WDSz MP-22 w przypadku niesprawności /uszkodzenia/ 
pojedynczych urządzeń znajdujących się na wyposażeniu wozu« i takt

1, Przy niesprawnej aparaturze TNA-4-4 dane na wskaźniku 
sytuacji będą odwzorowywane względem początkowych wartości współ* 
rzędnych dowiązania topogeodezyjnego.

2* W przypadku gdy niesprawny Jest dajnik współrzędnych 
prostokątnych /pulpit D20/, współrzędne celów podaje się telefo­
nicznie, głosem ,

3. Ckiy uszkodzeniu ulegnie EMC 1W57M dane można przyjmować 
i przekazywać za pomocą aparatury “BAZALT-A" z dokumentowaniem 
przyjmowanych informacji na drukarce ACPU-64-6 oraz zobrazowaniem 
pilnych kodogramów na ekranie monitora* Dane można także przyjmo­
wać za pomocą urządzenia 53N z dokumentowaniem przyjmowania 
informacji na drukarce* Odbiór pilnych kodogramów /KCC/ Jest 
sygnalizowany w dolnej części ekranu monitora w postaci .10 miga­
jących symboli* Ukazanie się litery,,/! w dolnej części ekranu 
świadczy o przekazywaniu danych w kanał łączności« natomiast 
litery “0” sygnalizuje brak łączności«

4* W przypadku uszkodzenia UTD przechodzi się na rezerwowe 
UTD /blok S23-1/2/. W tym celu należy do 14-teJ komórki pamięci 
DZUS wpisać kody „KM i „KA rezerwowego UTD, a w odpowiednie 
bity pamięci DZUS niesprawnego UTD wpisać zera* Następnie należy 
skomutować rezerwowe UTD z radiostacją wykorzystując w tym celu 
pulpit D37.

3« Jeżeli uszkodzeniu ulegnie wskaźnik sytuacji to pracę 
bojową prowadzi się wykorzystując planszet na który ręcznie .
nanosi się odpowiednie dane* *

6. W przypadku awarii agregatu prądotwórczego zasilanie 
urządzeń może odbywać się z akumulatorów - nie dłużej Jednak 
Jak 15 minut.

7« Jeżeli w czasie pracy urządzeń WDSz MP-22 wystąpiła krót­
ka przerwa w dopływie energii elektrycznej,to należy wykonać '
następujące czynności:

- wcisnąć przycisk na urządzeniach 52N i 53N;
- wcisnąć i zwolnić przyciski ,, nycictnc" i nycK na płycie

czołowej aparatury "BAZALT-A”.



- dokonać powtórnego uruchomienia EMC 1W57M oraz urządzeń 
119N 1 125N;

- wcisnąć przycisk „C5P0C \ na pulpicie D18, a następnie 
przycisk „ C6P0C2 utrzymując go w pozycji wciśniętej przez 
2-3 sek., po czym zwolnić przycisk v C6P0C 4 jeżeli w pamięci 
operacyjnej EMC były wprowadzone dane z urządzenia 53N lub pul­
pitu D58K, należy przed uruchomieniem EMC i urządzeń 119N
i 125N przełącznik ” na pulpicie sterowania EMC ustawić 
w górne położenie/«

/
Uwaga^ Ten sposób ponownego uruchamiania EMC 1W57M nie daje 

pełnej gwarancji, że dane w pamięci operacyjnej nie 
ulegną zniszczeniu«



42

Rozdział III, WYKORZYSTYWANIE WDSz MP-22 W CZASIE PRZEGRUPOWANIA^ 
I MARSZU

1, Wybćr tnie.lsca pracy WDSz I4P~22
Wielkość re;)onu na rozwinięcie WDSz MP-22 uwarunkowana ^est 

wielkością płaszczyzny na rozwinięcie teleskopowych masztów ante­
nowych wozu, W przypadku pracy z kombinowanymi, prętowymi i sze­
rokopasmowymi antenami ustawianymi na teleskopowych masztach 
minimalna wielkość tego rejonu wynosi 20 x 20 m.

Przy wyborze rejonu rozwinięcia i pracy WDSz MP-22 należy 
brać pod uwagę i

1, rzeźbę terenu - nie powinno rozwijać się wozu w bezpośref^ 
niej bliskości przeszkód terenowych /nasypy, urwiste zbocza, 
budowlą z elementami metalowymi, energetyczne linie przesyłowe, 
linie telefoniczne/;

2, odległość od innych wozów, a szczególnie innych radio­
stacji i radioliniij

3, odległość do źródeł zakłóceń przemysłowych;
4, możliwość ukrycia i zamaskowania wozu;
5* w przypadku rozwijania wozu w lesie należy wybierać 

miejsca gdzie las Jest rzadki, a wysokość drzew nie większa 
Jak 10 - 13 m.

2. Rozwijanie, zwijanie i wyłączenie WDSz MP-22
Zespół przedsięwzięć związanych Z rozwijaniem WDSz MP-22 

do pracy można podzielić na dwie zasadnicze grupy: pierwsza, 
to przedsięwzięcia związane z przygotowaniem i rozwinięciem 
przewodowych linii łączności; druga to przedsięwzięcia związane 
z przygotowaniem i rozwinięciem urządzeń masztowe-antenowych.

Schemat podłączenia przewodowych linii łączności WDSz MP-22 
do innych obiektów pokazany Jest na rysunku w załączniku 4,

Wykaz prac /czynności/ załogi wozu podczas rozwijania 
linii łączności przewodowej przedstawiony Jest w załączniku 9, 

Rozwijanie urządzeń antenowo-masztowych rozpoczyna się 
od rozwinięcia anten prętowych. Następnie rozwija się anteny 
szeroko-pasmowe oraz symetryczny dipol na 11-metrowym maszcie. 

Wykaz prac /czynności/ załogi wozu podczas rozwijania 
urządzeń antenowo-masztowych przedstawiony Jest w załączniku 9,
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Zwijanie WDSz MP-22 przeprowadza się w odwrotnej Kolejności 
do rozwijania. Najpierw zwija się urządzenia masztowo-antenowe 
a następnie linie przewodowe. Po opuszczeniu anten za pomocą 
przełączników na pulpicie D83 i wyjęcia z mocowań układa się 
Je w specjalnej skrzyni.

Obowiązki poszczególnych członków załogi podczas zwijania 
urządzeń antenowo-masztowych oraz linii łączności przewodowej 
przedstawione są w załączniku 10.

Wyłączenie aparatury WDSz MP-22 wykonuje się w następują­
cej kolejności:

- wyłączyć lampy oświetleniowe;
- wy^^czyć wskaźnik sytuacji poprzez ustawienie pokrętła 

,/3P}(0Grb i^^OICyt na urządzeniu 149N w krańcowe lewe poło­
żenie, a przełącznik ,;CETb - OTKJl.'w położenie

- wyłączyć aparaturę TNA-4-4;
- wyłączyć aparaturę "BAZALT-A»;
- wyłączyć na pulpicie D42 automaty „S\\Ą[\\A9 ł ... „ J1MHI/15? 9
- Odłączyć i odpowiednio zabezpieczyć przełączniki napier-

śne;
- wyłączyć urządzenia systemu zabezpieczenia właściwych 

warunków bytowych załogi;
- wyłączyć system zasilania.

3» Przebazowanie WDSz MP-22
WDSz MP-22 może być przewożony transportem wodnym, powiet­

rznym i kolejowym. Przygotowanie wozu do przetransportowania 
polega głównie na sprawdzeniu stanu technicznego urządzeń, 
niezawodności ich zamocowania oraz zablokowania nastawnika 
kulowego /markera/ na pulpicie D20.
Sposób przygotowania wozu do transportu opisany Jest w spec­
jalnych instrukcjach dla każdego rodzaju transportu. Podstawo­
wym Jednak sposobem przesunięcia WDSz MP-22 Jest Jego przejazd 
na nowe miejsce pracy. Przygotowując WDSz MP-22 do marszu 
należy dokonać przeglądu technicznego urządzeń oraz sprawdzić 
ich zamocowanie.' Przed pokonywaniem przeszkód wodnych należy 
opuścić hydrodynamiczne zastawki. Należy pamiętać o tym, że 
po pokonaniu przeszkody wodnej należy skorygować wskazania 
współrzędnych X i Y na koordynatorze urządzenia TNA-4-4.



w przypadku konieczności prowadzenia pracy bojowej w mar­
szu należy ustawić anteny prętowe oraz przygotować do pracy 
dyżurne radiostacje oraz sprawdzić i przygotować do pracy 
aparaturę nawigacji TNA-4-4.

4. Praca załogi WDSz MP-22 w warunkach zastosowania broni 
masowego rażenia

WDSz MP-22 przystosowany Jest do prowadzenia pracy bojowej 
również w przypadku stosowania przez przeciwnika broni masowego 
rażenia. Ochronę przed skutami użycia broni masowego rażenia 
zapewniają załodze wozu specjalne urządzenia i przyrządy znaj­
dujące się na wyposażeniu wozu: urządzenie filtro-wentylacyjne 

przyrząd rozpoznawania skażeń „r0“27 oraz komplet spe­
cjalny „flK-4".

Urządzenia te pozwalają po pokonaniu terenu skażonego 
przeprowadzić zabiegi specjalne» przy czym w zależności od 
sytuacji» posiadanych środków i czasu zabiegi te mogą być częś­
ciowe lub pełne. Pełny zabieg obejmuje pełne zabiegi sanitarne 
stanu osobowego oraz pełną dezaktywację» degazację i dezynfekcję 
techniki.

Użycie przez przeciwnika broni masowego rażenia sygnalizo­
wane Jest przez przyrząd „rO-27 • Na ten sygnał lub rozkaz do­
wódcy wozu załoga powinna założyć naaski przeciwgazowe oraz 
zamknąć drzwi i luki.

Odcinki terenu skażone środkami promieniotwórczymi lub 
trującymi powinny być pokonywane z maksymalną szybkością*

Zdjęcie środków ochrony osobistej może nastąpić tylko 
na rozkaz dowódcy.
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Rozdział IV. PRACA SZEFA OPL DZ/DPanc/ Z WYKORZYSTANIEM SrODK(5W 
AUTOMATYZACJI WDSz MP-22

1 * Praca bo.lowa w czasie organizac.ii obrony przeciwlotnicze.l 
dywiz.li

Odwodzenie w zakresie obrony przeciwlotnicze;^ DZ/DPainc/ 
obejmuje: utrzymanie wysokiego stanu moralno-politycznego żoł­
nierzy i stałej gotowości bojowej oddziałów i pododdziałów 
przeciwlotniczych do odparcia uderzeń nieprzyjaciela powietrz­
nego; systematyczne zbieranie i analizowanie informacji o dzia­
łaniach środków napadu powietrznego oraz danych dotyczących 
stanu, położenia i zadań wykonywanych przez oddział i pododdzia­
ły przeciwlotnicze;* terminowe podejmowanie decyzji o użyciu sił 
i środków OPL dywizji; planowanie działań bojowych oddziałów 
i pododdziałów przeciwlotniczych; kierowanie manewrem /przegru­
powaniem/ i ogniem;odtwarzanie zdolności i gotowości bojowej; 
organizacją i utrzymanie ciągłego dowodzenia i współdziałania 
sił i środków OPL dywizji z osłanianymi obiektami, sąsiadami 
i lotnictwem; zapewnienie bezpieczeństwa przelotów własnego 
lotnictwa w strefie ognia środków OPL oraz stałą kontrolę wyko­
nania postawionych zadań.

Bezpośrednim organizatorem obrony przeciwlotniczej dywizji 
oraz doradcą dowódcy DZ/DPanc/ w tym zakresie Jest szef OPL 
dywizji. Podlega on bezpośrednio dowódcy dywizji, a pod względem 
specjalistycznym również dowódcy wojsk OPL armii. Wdraża on 
decyzje i rozkaz dowódcy dywizji z zakresu OPL oraz wykonuje 
wszystkie przedsięwzięcia związane ze współdziałaniem i dowodze­
niem siłami i środkami OPL, a także ponosi pełną odpowiedzialność 
za właściwe wykonanie zadań przez oddział i pododdziały przeciw­
lotnicze. .

Do obowiązków szefa OPL dywizji należy:
- organizowanie dyżurów bojowych oraz planowanie działań 

bojowych oddziału /pododdziałów/ przeciwlotniczych;
- utrzymanie stałej gotowości bojowej sił i środków OPL;
'- przekazywanie podległym oddziałom i pododdziałom OPL

zadań bojowych;
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- organizowanie współdziałania oddziału i pododdziałów
przeciwlotniczych między sobą, z sąsiadami i lotnictwem myśliw­
skim; '

- organizowanie wszechstronnego zabezpieczenia działań 
oddziału i pododdziałów przeciwlotniczych;

- organizowanie i realizowanie dowodzenia działaniami 
bojowymi oddziału i pododdziałów przeciwlotniczych;

' - stała kontrola wykonania zadań obrony przeciwlotniczej 
i okazywanie pomocy wojskom w tym zakresie;

- uogólnianie doświadczeń z działań bojowych i doprowadze­
nie ich do oddziału i pododdziałów przeciwlotniczych.

W celu pomyślnego wykonania tych zadań szef OPL dywizji 
powinien znać: aktualne położenie i zadania osłanianych wojsk, 
położenie, stan i wyposażenie oddziału i pododdziałów przeciw­
lotniczych, położenie i zadania sąsiadów, skład i charakter 
działań nieprzyjaciela powietrznego, sytuację powietrzną oraz 
inne dane o sytuacji mające wpływ na organizację i prowadzenie 
obrony przeciwlotniczej. Szef OPL dywizji powinien być zawsze 
w gotowości do złożenia meldunku dowódcy o swoich wnioskach 
z oceny sytuacji, przedstawienia obliczeń i propozycji dotyczą­
cych organizacji i prowadzenia obrony przeciwlotniczej i orga­
nizować Ją zgodnie z decyzją dowódcy. . .

Szefowi OPL dywizji podlegają; bezpośrednio - oddział 
i pododdziały przeciwlotnicze szczebla dywizji; pośrednio - 
przez dowódców pułków - pododdziały przeciwlotnicze niższych 
szczebli.

Pracę szefa OPL dywizji można podzielić na dwa etapy:
- przygotowanie i organizacja obrony przeciwlotniczej 

DZ/DPanc/;
- kierowanie walką oddziału i pododdziałów przeciwlotni-  ̂

czych z środkami napadu powietrznego przeciwnika.
Podstawę do pracy szefa OPL dywizji w zakresie przygoto­

wania i organizacji działań bojowych stanowią:
- zadanie dywizji;
- zamiar walki i wytyczne dowódcy dywizji do_przygotowania 

meldunku danych do decyzji /zadań dla obrony przeciwlotniczej/;
- zarządzenie o obronie przeciwlotniczej szczebla nadrzęd­

nego ;
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~ położenie» stan i aktualnie wykonywane zadania przez 
oddział.i pododdziały przeciwlotnicze dywizji*

Podstawowym elementem pracy szefa OPL DZ/DPanc/ w czasie 
przygotowania i organizacji działań bojowych Jest przygotowanie 
dla dowódcy d3n«rizji meldunku propozycji o organizacji obrony 
przeciwlotniczej dywizji, które po ich akceptacji przez dowódcę 
stanowią podstawę do planowania i organizacji systenui obrony 
przeciwlotniczej•

Treść meldunku w pełnym zakresie powinna obejmować:
1* Wnioski z oceny nieprzyjaciela powietrznego: siły 

Jakimi nieprzyjaciel powietrzny może działać na dywizję i kie­
runki tego działania; spodziewany okres ześrodkowanych i urzuto- 
wanych nalotów w toku prowadzenia walki; prawdopodobne obiekty 
uderzeń lotnictwa; możliwe sposoby pokonywania obrony przeciw­
lotniczej; przewid3Twane okresy działania śmigłowców nieprzyja­
ciela, ich siły oraz kierunki i rubieże ataku*

2* Działalność oddziałów /pododdziałów/ przeciwlotniczych 
armii i sąsiadów na korzyść dywizji*

3* Stan i możliwości bojowe oddziału i pododdziałów przeciw­
lotniczych djrwizji oraz ewentualne ich wzmocnienie*

4* Zamiar obrony przeciwlotniczej dywizji, zadania sił 
i środków OPL i sposób ich realizacji: elementy ugrupowania 
dywizji na osłonie których należy skupić główny wysiłek^ obrony 
przeciwlotniczej; zadania pułku rakiet przeciwlotniczych /pułku 
artylerii przeciwlotniczej/ i sposób Jego działania w toku walki; 
zadania pododdziałów przeciwlotniczych pz /pcz/ i sposób ich 
działania w walce; organizacja doraźnego przeciwlotniczego 
oddziału zaporowego - Jego skład i zadania /Jeśli tak przewiduje 
się organizować/; sposób odpierania ześrodkowanych nalotów 
lotnictwa i ataków śmigłowców bojowych; organizacja dyżurów 
bojowych w poszczególnych etapach walki; termin gotowości bojowej* 

5« Stan zabezpieczenia dywizji w rakiety i amunicję przeciw­
lotniczą i proponowany sposób ich uzupełnienia*
• 6* Prośby*

Po złożeniu meldunku i zatwierdzeniu przez dowódcę propo­
zycji, ewentualnym wniesieniu zmian czy poprawek, szef OPL 
dywizji przystępuje do planowania obrony przeciwlotniczej, stawia
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zadania bobowe podwładnym, organizuje dowodzenie i współdziałanie 
w systemie OPL DZ/DPanc/.

Rezultaty planowania działań bojowych sił i środków obrony 
przeciwlotniczej dyyizji znajdują swoje odzwierciedlenie w opra­
cowywanych przez szefa OPL dywizji dokumentach bojowych*

Szef OPL DZ/DPanc/ sporządza z zasady następujące dokumenty 
bojowe:

- plan obrony przeciwlotniczej dywizji;
- zarządzenie do obrony przeciwlotniczej;
- zarządzenie bojowe;
- meldunki bojowe;
- dziennik działań bojowych*
Kierowanie walką oddziału i pododdziałów przeciwlotniczych 

z środkami napadu powietrznego przeciwnika ma na celu jak naj­
lepsze wykorzystanie ich możliwości bojowych dla zadania maksy­
malnych strat nieprzyjacielowi powietrznemu* Obejmuje ono:

- utrzymywanie niezbędnej liczby pododdziałów przeciwlot­
niczych w odpowiednich stopniach gotowości bojowej i doprowadze­
nie ich do gotowości bojowej nr 1;

- przyjmowanie informacji o sytuacji powietrznej z nad­
rzędnego SD i od sąsiadów;

- kierowanie wykrywaniem i śledzeniem celów powiętrznych 
oraz informowanie podległych PD i SD oraz sąsiadów o sytuacji 
powietrznej;

- analizę otrzymanego zadania z nadrzędnego SD;
- ocenę sytuacji powietrznej możliwości ogniowych sys­

temu OPL dywizji;
- powzięcie decyzji o odparciu nalotu SNP i postawienie 

zadań ogniowych oddziałom /pododdziałom/ przeciwlotniczym
- kierowanie uzupełnieniem rakiet i amunicji oraz reguło- , 

wanie ich zużycia;
- analizowanie aktualnego zagrożenia uderzeniami z powietrza;
- ostrzeganie wojsk i alarmowanie SD dywizji;
- uprzedzanie o przelotach własnego lotnictwa w pasie 

działania dywizji;
- informowanie o celach powietrznych zwalczanych przez 

własne lotnictwo myśliwskie i oddziały przeciwlotnicze armii;
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- przekazywanie sygnałów współdziałania z lotnictwem 
myśliwskim oraz nakazów /zakazów/ prowadzenia ognia;

- zbieranie informacji o działaniach lotnic-^wa i własnych 
oddziałów /pododdziałów/ przeciwlotniczych, rezultatach walki; 
poniesionych stratach i dokon3rwanie ich analizy oraz meldowanie 
uogólnionych danych dowódcy wojsk OPL armii;

- organizowanie odtworzenia naruszonego systemu OPL w wyniku 
uderzeń lotnictwa nieprzyjaciela i uzupełnienia w amunicję
i rakiety*

Decyzja szef OPL DZ/DPanc/ w zakresie zwalczania celów 
powietrznych zwykle sprowadza się do:

- wskazania podległym oddziałom /pododdziałom/ grup /grupy/ 
samolotów nieprzyjaciela, na których należy skupió główny wysi­
łek działań środków OPL /zwalczać w pierwszej kolejności/;

- zmiany ustalonego wcześniej sektora odpowiedzialności
lub zakresu wysokości, w którym przede wszystkim oddział zwalczał 
cele powietrzne stosownie do zaistniałej sytuacji;

- w sprzyjających warunkach - podziału celów powietrznych 
między pododdziały przeciwlotnicze.

Szef OPL dywizji dowodzi siłami i środkami OPL z punktu 
dowodzenia, który Jest elementem SD dywizji*

Zestaw środków^automatyzacji PD OPL DZ/DPanc/ rozmieszczo­
ny Jest w dwóch WDSz /WS/: MP-22 - punkt dowodzenia bojowego 
i MP-25 - punkt zbierania i opracowywania informacji radioloka­
cyjnej.

Zastosowane środki łączności pozwalają na automatyczną 
i tradycyjną wymianę informacji pomiędzy WDSz /WS/ na PD OPL 
DZ/DPanc/, EKO podsystemu ogólnowojskowego oraz innymi zauto­
matyzowanymi miejscami pracy osób funkcyjnych dowództwa djrwizji*

Zastosowanie na PD OPL DZ/DPanc/ środków automatyzacji 
nie wpłynęło na zmianę treści i kolejności pracy szefa OPL 
dywizji i innych osób funkcyjnych pracujących na tym punkcie 
dowodzenia* Zwiększyło Jednak możliwości prowadzenia rozpoznania 
przeciwnika powietrznego oraz kierowania ogniem oddziałów 
i pododdziałów przeciwlotniczych w odpieraniu nalotów środków 
napadu powietrznego przeciwnika.

Dane o położeniu, stanie i gotowości bojowej pułku rakiet 
plot i pododdziałów OPL pz/pcz/ przekazywane są za pomocą
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nadajnika 52N i odbiornika 53N w postaci 24-znakowych kodogra- 
mów do WDSz MP-22 lub też za pomocą UTD /aparatury/ "BAZALT“ 
w postaci sformalizowanych meldunków do EKO podsystemu ogólno- 
wojskowego* Meldunek! te są dokumentowane na drukarce ACPU-64-4 
w WDSz MP-22.

Informacje graficzne nanoszone są na mapę w sposób trady­
cyjny.

Po zebraniu niezbędnych danych szef OPL dywizji przeprowa­
dza analizę uzyskanych informacji, a następnie w razie potrzeby 
wydaje zarządzenie wstępne.

Uzyskanie niezbędnych danych /informacji/ Jest możliwe po 
włączeniu odpowiedniego reżimu pracy.

Włączenie odpowiedniego reżimu pracy odbywa się w następu­
jący sposób:

- na pulpicie D18 wcisnąć przycisk „PA5 przełącznika
„ P A B - TPEH-KOHTP" j ' ,,

- na pulpicie D-13 wcisnąć przycisk B S O A  J
- na pulpicie D18 wcisnąć Jeden /lub wszystkie/ z następują­

cych przycisków przełącznika ,, nPOrPAMMA ' :
- podwyższone prawdopodobieństwo doprowadzenia 

informacji radiolokacyjnej;
2/„6Jin / - blokada przyjmowania informacji od aparatury 

“BAZALT" i przyjmowanie tekstowych informacji przez urządzenie 
53N; .

3/,fT1,2 / - translacja informacji radiolokacyjnej napływa­
jącej ze źródła 1 do adresata 2.

Uzyskanie pozostałych /dodatkowych/ danych do planowania 
i organizacji obrony przeciwlotniczej Jest możliwe po wykonaniu 
dodatkowych operacji na pulpicie D-48K umożliwiających dostęp 
do następujących tabel'z danymi: ,

- tabela^,TC ; zawiera dane o współrzędnych rejonów ugrupo-
wania oddziałów /pododdziałów/;

- tabela,, AC - zawiera dane o stanie oddziałów /pododdziałów/f
- tabela„Dl - zawiera dane o gotowości bojowej oddziałów

/pododdziałów/;
' - formularz„MŁU - zawiera dane o trasach przelotu własnego 

lotnictwa;
V/ celu zapisania /wyzerowania/ do pamięci EMC wyżej wymie­

nionych tabel a także zobrazov/ania ich na ekranie monitora należy
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wcisnąć klawisz ''4” na pulpicie D58K, a następnie na klawiaturze 
alfa-numerycznej tego pulpitu wybrać odpowiednie symbole steru- 
jące*których treść jest przedstawiona w poniższej tabeli:

' ||B8ssssaBssssss8||s:rsxsss
¡} Symbole 
« sterujące
ip*

BssfssasBssssssssasassassssssessstssassissBr̂ Wss
Wykonywane operacje

ass sŝ sssssssssassasaassESSB) sssasssai

U w a g
sass is

„ T C B "

„ T C 5 "
„ T C C "
„ f l C B "

„J1C5"

„5r6
„5r3"
„6rc"
„MUI6"
„MU15"
„MUitiif

Wywołanie tabeli "TC” na ekran moni­
tora ^
Zapis do EMC tabeli "TC"
Wyzerowanie tabeli "TC"
Wywołanie tabeli „¡X\l na ekran moni­
tora
Zapis do EMC tabeli „flc,"
Wyzerowanie tabeli „ A C "
Wywołanie tabeli na ekran monito­
ra
Zapis do ETC tabeli 
Wyzerowanie tabeli

//

" er;
Wywołanie formularza Mlii na ekran 
monitora ...II
Zapis do formularza m
Wyzerowanie w pamięci EIC danych o 
trasie lotu z podanym numerem

s s a  s  s  8S s  s  s  rs ?: s  ss ss a ai s  a  s  ss s  s  s  s  S3:

- numeri! 
trasy .lo-{{ 
tu u

la a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a a

Przedstawione w tabeli symbole sterujące zobrazowywane są 
w dolnej części ekranu.
Po wciśnięciu klawisza „OTflP na ekranie monitora zobrazowanych 
zostanie pierwszych 12 wierszy wywołanej tabeli /formularza/ 
lub zostaną zapisane /wymazane/,do pamięci EMC odpowiednie 
tabele /formularze/.

Odbiór i gromadzenie kodogramów napływających z odbiornika 
53N do pamięci EMC oraz uformowanie kodogramów w meldunek rea­
lizowane jest po wciśnięciu na pulpicie D18 przycisku ,, flPOr — 
P AM M A - 2 "  ,  o tym, że informacja została przyjęta przez odbior­
nik 53N sygnalizowane jest na ekranie monitora poprzez wyświet- 
lenie'w jego dolnej części napisu „ (IPM 55
Po pojawieniu się tego napisu należy wcisnąć klawisz "6" przełą­
cznika „ ICOMAUjlbł • Wówczas na ekranie monitora T34/1/ wyświetlą 
się pierwsze 12 wiersze przyjętej informacji, a napis HPM 55^ 
zniknie.
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W celu przekazania informac,1i za pomocą przyrządu 52N należy 
zredaftować kodogram o objętości nie większej niż 2^ znaki»
Kodogram redaguje się na ekranie monitora zaczynając od pierw­
szej górnej pozycji. Po zredagowaniu kodogramu należy wcisnąć klawisz 
"8” nrzełącznika „ KOMAUJ^bł^^na pulpicie D58K. Wówczas w dolnej 
części ekranu monitora wyświetli się napis „OPIi 52 świadczący 
o przekazaniu kodogramu w kanał łączności» Po otrzymaniu pokwi­
towania o przyjęciu kodogramu przez abonenta napis HPJil 52 
znika z ekranu»

W przypadku nie otrzymania pokwitowania od abonenta wyświet­
la się na ekranie napis "OTC52''. Należy wówczas powtórnie przeka- ̂ i/zaó kodogram przez wciśnięcie klawisza ”8'' przełącznika,,KOMAHilbl 

Jeżeli przekazywana.informacja składa się z kilku kodogra- 
mów, to każdy następny kodogram należy pisać zaczynając od pierwszej 
pozycji pierwszego wiersza ekranu monitora*

Kodogram składa się z części adresowej i informacyjnej»
Część adresowa kodogramu składa się z dwóch pozycji i za­

wiera :
AO - adres odbiorcy /1 znak/;
AN - adres nadawcy /1 znak/ określony dla każdego abonenta» 
Pełny zestaw adresatów i nadawców podany jest w tabeli 1«

Tabela’ 1
S3SCSSSSSS5SS s s s s s s 5SS5 s s  sszs a=sCS assS3 s s s  e s a s c s a s s s a s t a : a  a  sa s  B s  a  s  a e  a  s  a  sai ae s s  a  a  a  SB

Obiekt /abonent/
s 3t ss ss srss s s s s s a a s s a s s B B a s a a s a a a a B a s s

1 bat» prplot
2 bat. pi'plot 
5 bat. prplot 
U bat. prplot
5 bat. prplot
6 bat. prplot 
SD prplot
zestaw rak.plot. 1 pz
ZSU-25-A 1 pz
zestaw rak«plot. 2 pz
Z3U-2j-4 2 pz
zestaw rakiet plot. j pż
ZSl'-23-A j pz

Kod
nadawcy

t sa ta st as msKsamx

Numer ii
pododdziału ||
tarsaat aasamssB^

» II
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I  a  9B «  as «  a i ss SR a> 3B a* a i a s a a a fi a aa s aan a 4|iai W M  w
Kod

nadawcy
Numer

||a«aaaan

ssesaaassâu
pododdziału ¡ja|aaaaaasaaaaaksa|

saaaaasaa

O b i e k t  / a b o n e n t /
aaaaaaaaaaaaaaaaasaaaaaaaa^ii

Zestaw rakiet plot 
ZSU-23-4 4 pz 
P D  O P L  D Z / D P a n c /
Suma z a  z e s t a w y  r a k . p l o t .

aaaanaaaai^aciasaasaaa
C z ę ś ć  i n f o r m a c y j n a  k o d o g r a m u  j e s t  i n n a  d l a  k a ż d e g o  z  n a s t ę ­

p u j ą c y c h  r o d z a j ó w  k o d o g r a m ó w : ~
-  o  g o t o w o ś c i  b o j o w e j ;
-  o p o ł o ż e n i u ;
-  o  s t a n i e ;
-  k o m e n d a  / m e l d u n e k / ;
-  t e k s t .
S t r u k t u r a  k o d o g r a m u o _ g o t o y o ś c l _ b o j o w e j  ś r o d k ó w  O P L  j e s t  

n a s t ę p u j ą c a :

[’w ,— p-t~Tr~r-“T ~ T ”T-^T-r~~T“”T”“r— ;— r— r— ;— <— i— j— i— -|—
I ziakul '‘ l 2* 3j 4j §1 6} 7} 8 jgl 10 jl1112| I3I 14i I5116 I 1tI 18l 19i 2o! . ..  I 24 ¡..żSSiiii«--j.— ---i-L—   {__ '__ ( !__ !___ I__
icechyiAOjANi In pIt k I TOBjckcI InJ  TkI
L--- -------------------- _____________ 1 S J.

r-
‘ TDB jcKcj 

_____ I I
GRA

gdzie:
AO - adres odbiorcy;
AN - adres nadawcy;

- znak wyróżniający kodograra o gotowości bojowej środliów OPL; 
Np - numer pododdziału;
TK - typ kanału celowania/wykorzystuje się tylko przy sumarycz­

nym przekazywaniu danych o zestawach rakiet plot. - wówczas 
należy wpisać Np » 1, TK «« 7; w pozostałych przypadkach 

. TK « 0/;
TDB - typ działań bojowych;
GKC - ilość gotowych kanałów celowania w pododdziale;
GRA - ilość gotowych rakiet i amunicji.

/wsoółrzgdnjrch rejonu
“E£222^§2i®/ jest następująca:

L E B s isu L lL ij  H  i3i...|i6|‘i7 i.”^ ^ r|
ISkrót I 1 i i ' ' t"’ ** \ ”* j— j- Y j! cechy I A0| AN | | Np 1 XXXXXX NS 1 YYYY ' I  I



54

g d z i e ;
A O  -  a d r e s  o d b i o r c y ;
A N  -  a d r e s  n a d a w c y ;

„ n ” -  z n a k  w y r ó ż n i a j ą c y  k o d o g fa r a  o  p o ł o ż e n i u ;
N p  -  n u m e r  p o d o d d z i a ł u ,  o  k t ó r y m  p r z e k a z u j e  s i ę  i n f o r m a c j e ;
X  -  w s p ó ł r z ę d n e  X  p o ł o ż e n i a  / r e j o n u  u g r u p o w a n i a / ;
N S  —  n u m e r  s t r e f y  / k a r t o g r a f i c z n e j / ;
Y -  w s p ó ł r z ę d n e  Y p o ł o ż e n i a  / r e j o n u  u g r u p o w a n i a / . .

S t r u k t u r a  k o d o g r amu o  s t a n i e  o d d z i a ł u  / p o d o d d z i a ł u /  
p r z e c i w l o t n i c z e g o  J e s t  n a s t ę p u j ą c a ;

,— +— — 7 — f"“
, i 1! 2» 3 | 4 i 5  i 6 i 7 j 8 ! 9 ! l o i l l i l 2 i l 5 i l 4 { 1 5 i l 6 f 1 7 i l 8 { 1 9 i 2 q 2 l }  22}23i24

j S k r ó t j  I i I R A  } N p | T K | K C  j I R A  j N p ‘, T K | K C  t  I R A
c e c h y  i ' 1 1  1 i  ! * tI____ ' I— i--! 1— i-- -4------------ -t-----4.------ 4— ł------- *---------

g d z i e ;
A O  -  a d r e s  o d b i o r c y ;
A N  -  a d r e s  n a d a w c y ;
••C”  -  z n a k  w y r ó ż n i a j ą c y  k o d o g r a m  o  s t a n i e  w o j s k ;
N p  -  n u m e r  p o d o d d z i a ł u  o k t ó r y m  p r z e k a z u j e  s i ę  i n f o r m a c j ę ;
T K  -  t y p  k a n a ł u  c e l o w a n i a ;  • .
KC  -  i l o ś ó  k a n a ł ó w  c e l o w a n i a  w p o d o d d z i a l e ;
I R A  -  i l o ś ó  r a k i e t  i  a m u n i c j i .

S t r u k t u r a  k o d o g ra m u  t y p u  k o m e n d a  / m e l d u n e k /  J e s t  n a s t ę p u j ą c a :

N r I! 1

c e c h y

1
2 |

1 1
3 1 4 {

1 .1
5 1 6 1

f
7  i 8

111
i

A N  } • • K « l P K  1 K O D  1 N C 11
1 1 1 1

13 i ...il7
I I

1 8  | . . i 2 4__I-L-

A O  -  a d r e s  o d b i o r c y ;
A N  -  a d r e s  n a d a w c y ;
" K "  -  z n a k  w y r ó ż n i a j ą c y  k o d o g r a m  t y p u  k o m e n d a  / m e l d t i n e k / ;
P K  -  p o s t a ć  k o m e n d y  / p o d a j e  s i ę  n a s t ę p u j ą c e  w a r t o ś c i ;

0 *■ g d y  J e s t  t o  k o m e n d a  o g ó l n a  i  1 -  g d y  J e ś t  t o  k o m e n d a  d o  
c e l u / ;  ' "

K O D  -  k o d  k o m e n d y ; '

NC -  n u m e r c e l u  / j e ż e l i  k o m e n d a  J e s t  t y p u  o g ó l n e g o  t o  NC  «■ 0 0 / ;



X , Y  -  w s p ó ł p u n k t u  z  k t ó r e g o  p o d a n a  z o s t a ł a  k o m o n  ia  / j o ż f ^ L j  
n r ź T k a z u . i a  s i ę  k o m e n d ę  d o  c e l u ,  t o  w a r t o ś c i  X  i  Y  n i e  
p o .i a j e  s i ę / .

S t r ^ t u r a _ k o d o g r a ^ _ t Y E U _ j f c ę ^ t _  ,1 e s t  n a s t ę p u j ą c a :

1 N r  1
} z n a k u !

I 1 1
1 j 2 1  3

i 1 I c 1 1 ^  1 6
1 1
1 7 | ................. ....

t 1
................. 1 2 4  ;

1 S k r ó t  1 
} c e c h y  j 

------- 1.
A O  1 AI'I j " T "  1 

1 1 1

i

N K : j 
1

C K
i
1 T  E  K  S  T  
1

1
11

g d z i e  i
A O  -  a d r e s  o d b i o r c y ;
A N  -  a d r e s  n a d a w c y ;
” T "  -  z n a k  w y r ó ż n i a j ą c y  k o d o g r a m  t y p u  t e k s t ;
N K  -  n u m e r  k o l e j n y  k o d o g r a m u ;
C K  -  c e c h a  o s t a t n i e g o  k o d o g r a m u  / p r z y j m u j e  w a r t o ś c i :  1  -  J e ś l i  

k o d o g r a m  J e s t  o s t A t n i  i  0  -  w p r z e c i w n y m  p r z y p a d k u / ;
T E K S T  -  d o w o l n y  n i e s f o r m a l i z o w a n y  t e k s t  / d o  1 8  z n a k ó w  w  J e d n y m  

k o d o g r a m i e / .
I n f o r m a c j e  / d a n e /  o  c h a r a k t e r z e  o n e r a c y j n o - t a k t y c z n y m  m o g ą  

b y ć  t a k ż e  p r z e k a z y w a n e  / o d b i e r a n e /  p r z e z  u r z ą d z e n i e  t r a n s m i s j i  
d a n y c h  / a p a r a t u r ę /  ” B A Z A L T - A ” .  P r z e k a z y w a n e  z a  p o m o c ą  a p a r a t u r y  
• ' B A Z A L T - A ”  i n f o r m a c j e  s k ł a d a j ą  s i ę  z  c z ę ś c i  ł ą c z n i k o w e j ,  a d r e s o -  
w o - s ł u ż b o w e j  i  i n f o r m a c y j n e j »

o o s t  t w o r z o n a  w a p a r a t i i r z e  " B A Z A L T - A ^
a u t o m a t y c z n i e *

S t r o j k t u r ę  p o z y c y j n ą  i  s k ł a d a  s i ę
z  n a s t ę p u j ą c y c h  c e c h :

< P A >  < D S >  < A P >  < IW J >  <^A0> < N K S >  < N O K >  < M S >  < 1 T C  /  ,  
g d z i e ;  ,
P A  -  / 1  z n a k /  z n a k  w y w o ł a v / c z y  a b o n e n t a ;

P D S -  / I  z n a k /  c e c h a  d o k u m e n t o w a n i a  i  p i l n o ś c i ,  / w p i s u j e  s i ę  
J e d n a / o d p o w i e d n i ą /  l i t e r ę  z  t a b e l i  2 / .

T a b e l a  2

1 d o k u m e n t o w a n i a  i 1 1 2 1 3
j B e z  d o k u m e n t o w a n i a  • 
fir/ n u n k t a c h  - r e t r a n s l a c , 1 i j n I1 W

11 A
{ Z  d o k u m e n t o w a n i e m  w { 
j p u n k t a c h  r e t r a n s l a c j i  j c

1111 IC
1111 r
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Al’ - /3 lub 11 znaków/ adres odbiorcy. Na pozycjach 1-4 
adresu wpisuje się symbole ustalatie na cala onerację dla kaźda^o 
odbiorcy, a na pozycji 3 nodaje się rodzaj urządzenia Końcowego 
lub reżim organizacji wymiany informacji, a mianowicie*

„n" - wyprowadzenie informacji na ekran monitora i na drukar­
kę ACPU-4v4-4;

- wprowadzenie informacji do fcKO;
,, y ” - reżim okólnakowT w pier-wszym kanale sieci*
„ L U - reżim okólnikowy w drugim kanale;

- r’eżim okólnikowy w trzecim kanile;
X" - reżim okólnikowo-seklektywny w pierwszym kanale;
 ̂ - reżim okólnikowe-selektywny, w drugim kanale;
3 ‘* - reżim okólnikowo-eelektywny w trzecim kanale*
Jeżeli pracuje się w reżimie '’o^^ólnlkowo-selektywnym”, to 

no adresie odbiorcy należy podać dodatkowe sześć znaków wywoław­
czych abonentów. W przypadku gdy liczba abonentów Jest mniejsza 
od sześciu, wolne pozycje wypełnią się spacjami,

iv;j - /1 znak/ identyfikator kodogramów pilnych i zwykłych 
/dla kodogramów zwykłych - litera “H”, natomiast dla kodogramów 
nilnych /typu “KGC”/ - znak

AO - /5 znaków/ adres nadawcy;
NKS- /I znak/ numer kolejny kodogramu w przekazywanym 

meldunku;
NOK - /I znak/ numer ostatniego kodogramu w meldunku 

/Jeżeli w meldunku przykazywany Jest więcej niż Jeden kodogram, 
to we wszystkich kodogramach /oprócz ostatniego/ na tej pozycji 
należy wpisywać spację/;

NS - /3 znaki/ numer meldunku, liczby z przedziału 001-999 
ITS - /I znak/ identyfikator rodzaju przekazywanej infor­

macji, wpisuje się Jeden z następujących symboli: ^
„ü"- meldunek;
"K"- komenda;
"1”- pytanie;
,,N) - instrukcja;
\Jl"“ pokwitowanie;
"B”- odpowiedź na pytanie;
"C”- informowanie;

kontrola funkcjonalna.
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ę2SŚś-ł2i2£lS§£YiiG2- następującą postać:
< 6nOK ;>^PD> <IWI> < W I >  <GŻS> <treść kodogramu> 
gdzie i

5P01C : - sposób odróżnienia części informacyjnej od 
części adresowo-służbowej; ,

SPD - /I znak/ sposób przedstawienia danych, przyjęto
następujące oznaczenia:

0 - niesformalizowany tekst;
1 - sformalizowany tekst;
2 - forma ankietowa;
3 - forma tabelama;
IWI - /3 znaki/ numer zadania operacyjno-taktycznego;
GZS /,^^0PMAT / - sposób opisu wydawanej informacji;
IWWI - /2znaki/ Identyfikator wariantu informacji;
treść kodogramu - zbiór kluczowych słów Języka informacyj­

nego systemu zakończonych znakiem "i".
W celu przesł€unia informacji zredagowanej według opisanych 

Wyżej zasad należy wcisnąć klawisz ’•9" przełącznika „ KOMAMJ[lbl « 
Wówczas w dolnej części ekranu wyświetli się napis ,f f|PJd 25" 
Jeżeli informacja została przyjęta przez adresata, to napis ,n P f l 2 5 *  
zniknie, Jeżeli natomiast potwierdzenie o przyjęciu kodogramu 
nie przyjdzie, to wyświetli się napis „0TC25** Powtórna prze­
słanie kodogramu następuje poprzez ponowne wciśnięcie klawisza 
" 9 " .  ,

Przekazywanie informacji można znacznie przyspieszyć wyko­
rzystując gotowe formularze przechowywane w pamięci EMC /zamiast 
ręcznego redagowania tekstu/• W celu wywołania formularza z pa­
mięci BMC 1 zobrazowania go na ekranie monitora należy;

- wcisnąć klawisz •*4“ /“YP“/ przełącznika „ iCOMAM/łbl * ̂
- z pulpitu D58K ułożyć na ekranie monitora napis „ 5n*nn 

/nn - numer żądanego formularza/;
- wcisnąć klawisz „0TnP*Vna ekranie wyświetli się formularz 

z wolnym miejscem do zapełnienia tekstem /danymi/ który wprowa­
dza się z pulpitu D58K,

Wysłanie tak przygotowanego formularza z danymi następuje 
po wciśnięciu klawisza '’*9'* przełącznika „ KOMAM/lbl !

Odbiór informacji przez aparaturę "BA^LT-A" sygnalizowany 
Jest w ten sposób, że w dolnej części ekranu wyświetla się 11
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symboli /w wierszu/ przyjętego kodogramu /tytuł/ oddzielonych 
pionowymi kreskami. Symbole te zawierają następującą treść:
I PDS I AO I ITC I SPD I IWI1
gdzie; ^

PDS - /1 znak/ cecha dokumentowania i pilnościi
AO - /5 znaków/ adres nadawcy;
ITC - /1 znak/ identyfikator rodzaju przekazywanej informacji;
SPD - /1 znak/ sposób przedstawienia danych;
IWI - /3 znaki/ numer zadania operacyjno-taktycznego.
Jeżeli w wierszu tym, lecz o Jedno miejsce dalej, wyświetli 

się także litera „ 1 1 , to Jest to sygnał o przepełnieniu bufora.
W takim przypadku. Jeśli w czasie 1 minuty od chwili pojawienia 
się litery „n *^kodograra nie zostanie wyświetlony na ekranie, to 
automatycznie Jego treść zostanie wydrukowana na drukarce ACPU-64-4, 
i wymazana^z pamięci EKC.

'W celu wyprowadzenia otrzymanej informacji na ekran należy 
wcisnąć klawisz "6”• Wówczas zniknie tytuł kodogramu w dolnej 
części ekranu, a wyświetli się treść przesłanego kodogramu.

Gdy odbierana informacja nie mieści się na ekranie, wówczas 
dalsze części kodogramu wyświetla się przez wciskanie klawisza 
«6« przełącznika „ KOMAM(D,bl • Informację tę można przedstawić 
także na drugim monitorze TZI/2/ poprzez wciśnięcie na pulpicie 
D18 przycisku „riP̂ l przełącznika „TA6JI0 oraz na pulpicie D-13 
przycisku

■ T

2. -Praca bojowa w czasie odbierania nalotu środków napadu 
powietrznego przeciwnika

Na PD OPL DZ/DPanc/ wyposażonym w zestaw środków automaty­
zacji PZSEW ZT /WDSz MP-22 i WS MP-25/ w sferze dowodzenia oddzia-»łami i pododdziałami przeciwlotniczymi w czasie odpierania nalo­
tu środków napadu powietrznego przeciwnika zautomatyzowano nastę­
pujące procesy:

- zbieranie, przetwarzanie i zobrazowanie danych o sytuacji 
powietrznej;.

- przyjmowanie od nadrzędnych stanowisk dowodzenia zadań 
bojowych, komend i sygnałów oraz przekazywanie na te stanowiska 
dowodzenia meldunków;

- stawianie zadań ogniowych podległym oddziałom i pododdzia-
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łom przeciwlotniczym*
W WS MP-25 zbierane są dane o sytuacji powietrznej Jedno­

cześnie z kilku źródeł. Podstawowym Jednak źródłem informacji 
o sytuacji powietrznej Jest radiolokacyjna stacJA wstępnego 
poszukiwania /RSWP/ z której dane są przekazywane w kanałach 
transmisji danych czasu rzeczywistego. Pozostałe źródła informacji 
o sytuacji powietrznej to: Pł SD L i OPL armii, PD szefa GDB 
lotnictwem /WDSz MP-2J/, SD prplot oraz punkty dowodzenia szefów 
OPL pz/pcz/* Urządzenia WS MP-25 pozwalają półautomatycznie 
prowadzić do 15-20 obiektów powietrznych. Przetwarzanie informa­
cji radiolokacyjnej w WS MP-25 polega na określeniu trasy dla 
każdego celu oraz wprowadzeniu tzw. formularzy celów do EMC.

Przetworzona informacja z WS MP-25 przekazywana Jest do 
WDSz MP-22 urządzeniami transmisji danych czasu rzeczywistego.

Szef OPL dywizji na podstawie zobrazowania sytuacji na­
ziemnej oraz elementów sytuacji powietrznej podejmuje decyzję 
odnośnie odparcia nalotu środków napadu powietrznego przeciw­
nika. Zadania ogniowe stawiane są oddziałom i pododdziałom OPL 
poprzez przydzielenie do zniszczenia środkom ogniowym konkretnych 
celów powietrznych lub poprzez przydzielenie oddziałom i podod­
działom OPL odpowiednich sektorów odpowiedzialności.

Treść zadań ogniowych kodowana Jest przy pomocy specjal­
nych tabel. ■

Do WDSz MP-22^^**^*^**'*są również zadania na zniszczenie 
celów powietrznych z PłSD L i OPL armii. Zadania te zobrazowane 
są w postaci formularza celu w którym Jest także kod komendy.

Szef OPL DZ/DPanc/ po otrzymaniu zadania, potwierdza Jego 
odbiór i melduje o Jego wykonanie. Meldunek przesyła w tzw. 
cyklu «ZZ".

W podobny sposób przekazywane są także inne zadania i sy­
gnały.

Po odparciu nalotu środków napadu przeciwnika powietrznego, 
szef OPL djrwizji przygotowuje i przekazuje do dowódcy dywizji 
oraz dowódcy wojsk OPL armii meldunek o wynikach działań bojowych.
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Oceny sytuacji powietrznej szef OPL d y w i z j i  dokonuje w za­
sadzie na wskaźniku sytuacji w skali - 100 k».i. 2miant skali 
odwzorowania informacji radiolokacyjnej wykonuje się poprzez 
wciśnięcie na pulpicie D15 Jednego z przycisków przełącznika 
„MACLUTA5 odpowiadającego skalom odwzorowania* 50, 100 i 200 km. 
Jeżeli wszystkie przyciski przełącznika ̂ MACtUTAB są zwolnione 
/nie są wciśnięte/ to skala odwzorowania informacji radiolokacyj­
nej wynosi ^00 km* Przy określaniu odległości do celów należy 
wykorzystywać znaczniki odległości - 50 km. W celu zobrazowania 
znaczników odległości należy na pulpicie D13 przełącznik //Ofl 
ustawić w górne położenie. Po wykryciu celu przez źródła 1 1 2  
dane o nim należy przekazać w sieć powiadamiania. W tym celu 
należy wcisnąć przycisk na. pulpicie D13* Jeżeli przy
tym przełączniki „fH 1 ̂ (12** na pulpicie D18 są ustawione w górne 
położenie, to w formularzach kontrolnych na drugiej pozyójl 
wyświetli się litera„FI . Po wyłączeniu Jednego z przełączników 
„n<A„n2 litera „n w odpowiednim formularzu zgaśnie.

Informacje o numerach celów nadanych im przez źródła 1 1 2  
informacji radiolokacyjnej uzyskuje się w następujący sposób*

1• Zobrazowanie numeru celu podanego przez źródło 1:
- wcisnąć przycisk „CBP na pulpicie' Dl3j • .
- wybrać numer celu na przełączniku i, MMCHO j
- wcisnąć przycisk
2. Zobrazowanie numeru celu nadanego przez źródło 2*
- do numeru nadanego przez źródło dodać liczbę 300}
- wybrać tę sximę na przełączniku „MUCHO"}
- wcisnąć przycisk
W celu zwiększenia prawdopodobieństwa otrzymania informacji 

radiolokacyjnej przeznaczonej dla adresatów 1 1 2  drogą wielo- , 
rotnego przesyłania kodogramów należy*

- na pulpicie D18 wcisnąć przycisk "I” przełącznika
„nPOrPAMA";" If

- na pulpicie D13 wcisnąć przycisk „ BBOfl #
W celu przekazywania informacji radiolokacyjnej pochodzącej 

ze źródła 1 i przeznaczonej dla adresata 2 należy na pulpicie 
D 1 8  w c i s n ą ć  przycisk ” 4 ”  przełącznika „OPOrPAMA  ̂ a następnie 
n a  Dulpicie D 1 3  wcisnąć przycisk „BBOJl^^. Wówczas w formularzu
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kontrolnym na trzeciej pozycji ukaże się litera "T”.
Zakończenie przekazywania informacji radiolokacyjnej odbywa 

sią przez zwolnienie przycisku "4" przełącznika „ flPOrPAMA"
1 wciśnięcie przycisku  ̂BBOjOl .

W procesie kierowania ogniem pododdziałów OPL zdarza się, 
że zachodzi potrzeba przekazania uzupełnienia informacji radio­
lokacyjnej o pojedyńczyra celu. Realizuje się to w ten sposób, 
że po wciśnięciu przycisku „CBR wybiera się na pulpicie D13 numer 
celu, którego dane należy przekazać w sieć powiadamiania lub też 
po zgraniu znacznika nastawnika kulowego z sygnałem od celu 
wcisnąć przycisk „njl na pulpicie D13* Wówczas w formularzu tego 
celu na czwartej pozycji wyświetli się litera „ d ”. Zakończenie 
przekazywania uzupełnienia danych o celu realizuje się w  ten 
sposób, że wprowadza się numer przekazywanego celu lub po zgraniu 
znacznika nastawnika kulowego Sygnałem od celu wciska się na 
pulpicie D13 przycisk "arM", a następnie przycisk,,fi

‘2*2* 2obrazowanie_formi4larz celów
W celu wywołania na wskaźnik sytuacji formularzy celów 

pochodzących ze źródła 1 lub 2, należy wcisnąć na pulpicie D13 
Jeden z przycisków przełącznika „$0PMyjl5IP MCT. 4 " lub 
„4>OPMyjt5IP MCT.2 *

Struktura i skład formularzy, w zależności od położenia 
przełączników podane są w tabeli 3.

Tabela 3
J Położenie ,
I przełączników i
> „ $ 0 P M « n 9 P  H C T .) ,M C T .r |  

8

is>aaasasaia«ei

Struktura
formularza Znaczenie symboli

hNM

«H«

„Nu

C NN /C/

C NN /CHHB/ 
B HHH

C NN /C/
^  N u  N  y  N y

«przyciski zwolnione punkt

C - znak przynależności
C - znak przynależności
NN- 2 cyfrowy maszynowy nr celu
C - znak przynależności 
NN- numer celu /dwie cyfry/
B - znak wysokości
HHH - wysokość /trzy cyfry/
C - znak przynależności 
NN- numer celu

cecha zobrazowania numeru 
^ w systemie źródła 
“uNuNu- numer celu w systemie 

źródła /trzy cyfry/
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U w & g e :  1 • C e lo m  p o c h o d z ą c y m  z e  ź r ó d ł a  1 w EI'1C n a d a w a n e  s ą
n u m e r y  o d  1 d o  U O ,  a z e  ź r ó d ł a  2  n u m e r y  o d  4 1  d o  8 0 ,  

2 ,  W t a b e l i , w  r u b r y c e  s t r u k t u r a  f o r m u l a r z a , w  n a w i a s a c h  
p o d a n e  s ą  f o r m u l a r z e  c e l ó w  n a p ł y w a j ą c y c h  z e  s t a c j i  
r a d i o l o k a c y j n e j  t r ó j w y m i a r o w e j .

S ^ Tflb o le  z o b r a z o w y w a n e  n a  w s k a ź n i k u  s y t u a c j i , i  i c h  z n a c z e n i e  
p r z e d s t a w i o n e  s ą  w t a b e l i  4 .

T a b e l a  4
B «s a  s  s  s  s  ss s  s  s: ss ts s  ss

S y m b o l
t .*2 ssJrs se SB »  =8 3S 5

Z n a c z e n i e  s y m b o lu
s ss s* sa ss sa 3* «  as as as »  a* as 5* W «  =a »  a  s

w y s o k o ś ć  n i e  o k r e ś l o n a
1 -  y  p r z e d z i a ł  v / y s o k o ś c i  / 0 - 1 , 6  km /
2 -  g i  p r z e d z i a ł  w y s o k o ś c i  / 1 , 6 - 3 , 2 /
3 -  c i  p r z e d z i a ł  w y s o k o ś c i  / 3 , 2 - 6 , 4 /
4 -  t y  p r z e d z i a ł  w y s o k o ś c i  / p o w y ż e j  6 , 4  k m /

v / y s o k o ś ć  n i e o k r e ś l o n a
1 -  y  p r z e d z i a ł  w y s o k o ś c i
2 -  g i  p r z e d z i a ł  w y s o k o ś c i
3 -  c i  p r z e d z i a ł  w y s o k o ś c i  .
4 -  t y  p r z e d z i a ł ,  w y s o k o ś c i
c e l  p o w i e t r z n y  n i e  r o z p o z n a n y  
^§9-^2H5^£S2NY_^Z_ODpZIĄŁWANIEM^ , 
z e s t a v i  r a k i e t  p r z e c i w l o t n i c z y c h  
l o t n i c t w o  m y ś l i w s k i e  
c e l  p o w i e t r z n y  -  z a k ł ó c a j ą c y  
g r u p a  s a m o lo t ó w  w ł a s n y c h  
s a m o l o t  w ł a s n y
p o z y c j a  p o d o d d z i a ł u  r a k i e t  p l o t  / p z /  
p o z y c j e  p o d o d d z i a ł u  a r t y l e r i i  p l o t  / p z /  
p o z y c j e  b a t e r i i  p r p l o t  
p o z y c j a  S D  p r p l o t  
p o z y c j a  S D  p r p l o t  / I /
p u n k t  t r a s y ,  p r z e l o t u  l o t n i c t w a  w ł a s n e g o  
z n a k  z o b r a z o w a n i a .k o m e n d y  ^
z n a k  z o b r a z o v / a n i a  m e ld u n k u  
z n a k  w y d a n i a  d a n y c h  o  c e l u
z n a k  o z n a c z a j ą c y  s e l e k t y w n e  p r z e s y ł a n i e  d a n y c h

. o c e l u
B as3S«3s s; a:s s: sassssars srs s s; ss «  a  SB ss 8s 3s aas SB s a  at s s  s s s sx s  s S4S « Bsaaaaaaaa
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W celu zobrazowania pełnego formularza pojedyńczego celu 
należy wcisnąć przycisk „C6P. przełącznika i wybrać
numer celu lub też zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem 
od celu i na pulpicie D13 wcisnąć p r z y c i s k , • Formularz będzie 
zobrazowany w lewej dolnej części ekranu wskaźnika sytuacji.

Zobrazowanie tras przelotu własnego lotnictwa dokonuje się 
poprzez ustawienie przełącznika "H02” na pulpicie Ul3 w górne 
położenie. Znaczniki punktów tras przelotu będą odwzorowane 
w postaci symboli i dwuznakowego numeru.

Formularz punktu trasy przelotu ma postać: M ^ N  
/ #  - numer marszruty /1-5/; N - numer punktu trasy przelotu na 
danej trasie /1-4/»

2.3.
W celu zobrazowani* wektora prędkości celu pojedynczego 

należy wcisnąć przycisk „C6P. na pulpicie D13 a następnie za 
pomocą przełącznika „MUCHO" wybrać numer celu i wcisnąć przycisk 
odpowiadający pozycji dziesiątek w numerze celu /w lewej górnej 
części ekranu wskaźnika sytuacji wyświetlą się cyfry numeru celu/, 
a następnie wcisnąć przycisk na pulpicie D13.

Jeżeli zachodzi potrzeba wywołania na ekran cel-według Jego 
współrzędnych, to należy zgrać znacznik nastawnika kulowego z wy­
branym sygnałem od celu i wcisnąć przycisk V*

W celu wywołania na ekran wskaźnika wektorów prędkości 
celów powietrznych oraz znaczników tras ich lotu należy na 
pulpicie D13 ustawić w górne położenie przełącznik T1 - Jeśli 
informacja pochodzi ze źródła 1 lub przełącznik T2 - Jeśli 
informacja pochodzi ze źródła 2 lub oba przełączniki Jednocześnie* 
Wówczas na ekranie wskaźnika sygnały od celu zobrazowane są. 
w postaci odcinków linii prostej pokazującej kierunek ruchu 
i ślady tras w postaci punktów odpowiadających poprzednim poło­
żeniom celów.

Likwidacja odwzorowania wektora prędkości następuje przez 
wciśnięcie przycisku „C6P/‘na przełączniku t P° wybraniu
numeru celu i wciśnięciu na pulpicie D13 przycisku ”OTM", a na­
stępnie przycisku V.
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2 . 4 .  Z o b r ą a o w ą n i e _ s v t u ą ę j i _ n ą z i ę m n ę j

\I c e l u  z o b r a 20v ;e n ia  s y t u a c j i  n a z i e m n e j  n a . e k r a n i e  w s k a ź n i k a  
n a l e ż y  u s t a w i ć  p r z e ł ą c z n i k  " H 0 1 "  n a  p u l p i c i e  D 1 3  w c ó r n e  p o ł o ż e ­
n i e .  W ó w c z a s  p o z y c j e  b a t e r i i  p r p l o t  z o b r a z o w a n e  b ę d ą  w p o s t a c i  
s y m b o lu  i ł  i w r a z  z  num erem  b a t e r i i ,  a s t r e f y  r a ż e n i a  b a t e r i i  
-  k o ł a m i ; s y m b o la m i X  p o z y c j e  z e s t a w ó w  r a k i e t  p l o t «  p z / p c z /  
i  z n a k ie m  ||| p o z y c j e  p o d o d d z i a ł ó w  a r t y l e r i i  p r z e c i w l o t n i c z e j  

p z / p c z / .
W y w o ł a n i e  n a  e k r a n  w s k a ź n i k a  i n f o r m a c j i  o  p r z y d z i a ł a c h  

c e ló w  p o v / i e t r 'Z n y c h  d l a  p o s z c z e g ó l n y c h  ś r o d k ó w  o g n i o w y c h  r e a l i ­
z o w a n e  j e s t  p r z e z  w c i ś n i ę c i e  p r z y c i s k u  n a  p u l p i c i e  b 1 j .  
W ó w c za s  n a  e k r a n i e  w s k a ź n i k a  w y ś w i e t l i  s i ę  f o r m u l a r z  c e l u ,  k t ó r y  
ma b y ć  z w a l c z a n y  p r z e z  d a n y  ś r o d e k  o g n io w y  w p o s t a c i :  

x x x x

#

d o w o l n y  z n a k  f o r m u l a r z a ,
c e c h a  z o b r a z o w a n i a  w f o r m u l a r z u  re k o m e n d o w a n y m  

p r z e z  E i l C ,
n u m e r  ś r o d k a  o g n i o w e g o  / 1 - 6 ,  n u m e r  b a t e r i i  p i p l o t ;  
B  -  S D  b a t e r i i ;  0  c e l  n i e b e z p i e c z n y / .

2 . 5 .  P i 'Z Y j m o w a n i e  i  w y d a w a n ie  k o n i s n d _ _ n a _ £ r z y d z i a ł^ s r o d k o w  
o g n i o w y c h  d o  z w ą lę z a n ia _ _ ć e ló w _ p o w ie

W c e l u  w y s ł a n i a  m e ld u n k u  n a  S D  s z c z e b l a  n a d r z ę d n e g o  
/ a d i ’ e s a t  2 /  n a l e ż y  n a  p u l p i c i e  D 1 3  w c i s n ą ć  p r z y c i s k  , , C 6 P  
i  w y b r a ć  d w u z n a k o w ą  l i c z b ę  o d p o w i a d a j ą c ą  k o d o w i m e l d u n k u . 
N a s t ę p n i e  n a l e ż y  z g r a ć  z n a c z n i k  n a s t a w n i k a  k u l o w e g o  z  w y b r a n y m  
p u n k te m  n a  e k r a n i e  w s k a ź n i k a  1  w c i s n ą ć  p r z y c i s k / / A H  «

P r z y j m o w a n i e  k o m e n d  t y p u  o g ó l n e g o  z  S D  s z c z e b l a  n a d r z ę d n e g o  
/ ź r ó d ł o  2 /  i  m e ld u n k ó w  o d  p o d l e g ł y c h  P D  i  S D  / ź r ó d ł o  1 /  z o b r a z o -  
wyv/ane j e s t  w p o s t a c i  d w ó c h  c y f r  k o d u  k o m e n d y  / m e l d u n k u /  i  l i t e ­
r y  " K "  l u b „ A * \  T r e ś ć  k o m e n d  u s t a l a  s i ę  w e d ł u g  o d p o w i e d n i e j  
t a b e l i  k o d o w e j .  P r z y j m o w a n e  m e l d u n k i  / k o m e n d y /  n a  e k r a n i e  w s k a ź ­
n i k a  w y ś w i e t l a n e  s ą  t a k  d ł u g o ,  a ż  x i i e  p o j a w i ą  s i ę  n a s t ę p n e  
k o m e n d y .

K o m e n u y  o d n o s z ą c e  s i ę  d o  c e l ó w  p o d a w a n e  s ą  v/ f o r m u l a r z u  
c e l u  w n a s t ę p u j ą c e j  p o s t a c i :
XXXX
x x K c ^  g d z i e XXXX - znaki formularza celu, 

K  -  znak komendy do celu *
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- kod komendy, którego treść określana jest zgodnie 
z tabelą kodową.

Jeżeli komenda przeznaczona jest dla sąsiedniego PD wówczas 
zamiast litery wyświetli się litera ”C ” /,,C0CE/l /, a cyfra 
kodu komendy nie będzie zobrazowana.

W celu zniesienia /skasowania/ przyjętych komend odnoszących 
się do celów należy zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygna­
łem od celu, którego dotyczyła komenda i wcisnąć na pulpicie Dl3 
przycisk ••OTM", a następnie przycisk „Kii,".

3« Praca WDSz MP-22 w reżimie treningu
Reżim treningu umożliwia autonomiczne oraz kompleksowe 

szkolenie załogi WDSz MP-22 w zakresie eksploatacji i bojowego 
wykorzystywania urządzeń będących na wyposażeniu wozu oraz 
doskonalenie, umiejętności osób funkcyjnych w zakresie dowodze­
nia obroną przeciwlotniczą dywizji.

Włączenie reżimu treningu odbywa się w następujący sposób:
- do 33 komórki pamięci DZUS należy wpisać wartość tempa 

aktualizacji współrzędnych imitowanych celów powietrznych w gra­
nicach 3 - 1 5  sek.;

- do 3^ komórki pamięci DZUS należy wpisać ilość imitowanych
celów w granicach 1 - 4 0 ;  .

-  wcisnąć przycisk przełącznika,,PA5 “ TPEW.~ KOMTP.
W reżimie treningu zablokowane jest przyjmowanie i wydawa­

nie informacji przez urządzenie "BAZALT-A".
Po włączeniu reżimu treningu należy realizować imitację 

przyjmowania informacji radiolokacyjnej o celach powietrznych 
z źródeł 1 i 2 /do 40 celów powietrznych od kdżdego źródła/ 
poruszających się ze stałym przyrostem wartości współrzędnych 
/2 km na 1 obrót podstawy czasu/ na wysokości 4 km po ustalonych 
trasach lotu, ,

Imitacje sytuacji powietrznej /cele po ustalonych trasach 
lotu/ włącza się w następujący sposób:

- wcisnąć przycisk 1 przełąc2oiika „ ilPOEPAMA*^
-.wcisnąć przycisk na pulpicie Dl 3;
- ustawić przełącznikiem i^flZna pulpicie D18 w dolne 

położenie;
- na pulpicie D13 przyciski„Hj,,T2,„0/l*J„W0<J„M02^^ ustawić 

w dolne połężenie;
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- wcisnąć przycisk ”H” przełącznika ,^(^0PMyjl3P MCT 1.
//HCT.2" „

- wcisnąć przycisk 200 przełącznika ,, MAGLU TA5  j

- wcisnąć przycisk//& 6 0 ^  na pulpicie D13*
Na ekranie wskaźnika imitowane cele powietrzne ze źródła 1 

będą poruszać się w kierunku z lewej strony ekranu na prawo, 
a cele ze źródła 2 z prawej strony ekranu na lewą stronę.

Imitację sytuacji powietrzne^^:^^Riszają się po dowolnie 
zadawanych trasach lotu^włącza się w następujący sposób:

- wcisnąć przycisk 2 przełącznika ^ n p o r P A M A "  .
- wcisnąć przycisk „660/1' na pulpicie Dl3i
- ustawić przełącznik "Tl** na pulpicie Dl3 w górne położenie;
- wcisnąć przycisk "H" przełącznika ,/^0PMyjl51P MCT. i

, „HCT.2" ' ■
- wpisać pisakiem na ekranie wskaźnika trasę lotu celu 

lub punkty zwrotne trasy lotu celu;
- wprowadzić parametry ruchu celów powietrznych 1 ich 

charakterystyki po wybranych trasach lotu oddzielnie dla każdego 
celu;

-  wcisnąć na przełączniku „ BIDEJIOU 6bl CO Tb! przycisk
z cyfrą odpowiadającą wprowadzanej wysokości /w km/ lub kilka 
przycisków takich, aby suma cyfr na nich była równa wprowadzanej 
wysokości; •

- wprowadzić z przełącznika „MHCPO na pulpicie D13 trzy- 
znakową liczbę postaci ABC, gdzie:

A - moduł szybkości lotu celu w setkach m/sek.;
B - czas lotu w minutach;
C - typ celu /cyfra parzysta - "swój", nieparzysta - "cudzy«|
- pokryć znacznik nastawnika kulowego na ekranie wskaźnika

z wybranym punktem trasy lotu celu powietrznego; ,
- wcisnąć przycisk "TP" na pulpicie Dl3;
- powtórzyć operację wprowadzania danych dla pozostałych 

punktów /nie więcej jak 6/ trasy lotu celu powietr2aiego.
W celu zobrazowania na wskaźniku znaczników celów powietrz­

nych poruszających się po zadanych trasach lotu należy wcisnąć 
przyci^ 3 przełącznika ff H PO TPA M A  , ai następnie przycisk 
//660/1 na pulpicie Dl3* Wówczas na ekranie wskaźnika zobrazowy- 
wane będą znaczniki celów powietrznych z zadanjrmi trasami ich 
lotu.
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4. Praca WDSz MP»22 z wykorzystaniem planazetu sytuac.ii 

oowletrzne.i
Planszet sytuacji powietrznej wykorzystywany Jest w pracy 

dyżurnej, gdy wyłączone są środki automatyzacji* Wówczas Infor- 
mńcję o sytuacji powietrznej przyjmowanej telefonicznie od 
dyżurnej stacji radiolokacyjnej dywizji*lub od WS MP-25 przed­
stawia się /zobrazowuje/ na planszecie*

Przed rozpoczęciem pracy należy zamocować planszet na wskaż* 
niku sytuaćji. Następnie należy .wykonać kodowanie siatki wska­
zywania celów poprzez AMliUlienit na ruchome taśmy dwuznakowych 
cyfr współrzędnych X i Y* W razie konieczności planszet sytu­
acji powietrznej koduje się w jednolitej siatce OPL* W tyra celu 
należy na mapę w skali 1 j500 000 nałożyć siatkę OPL, po czym 
pisakiem przenieść z mapy na planszet sytuacji powietrznej dane
0 siatce OPL, przy czym miejsce postoju WDSz MP-22 powinno 
pokrywać się z centrum planszetu - psią zamocowania linijki 
pomiaru odległości* Następnie nanosi się na planszet: rejony 
rozwinięcia podległych pododdziałów, icli strefy rażenia, rubie­
że podejmowanych decyzji i stawianie zadań, korytarze przelotu 
własnego lotnictwa itp* Współrzędne celów mogą być podawane
w kwadratach siatki wskazywania celów lub w postaci azymutu
1 odległości do celu względem środków OPL*
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Rozdział 5* PODSTAWOWE CHARAKTERYSTYKI I PRZYGOTOWANIE DO PRACY 
WS MP-25

1. Erzegnac_ganle._ flkład 1 podstawowe charaktenratidcl WS MP-25
Wóz specjalny /WS/ MP-25 wchodzący w skład punktu dowo­

dzenia OPL dywizji9 przeznaczony Jest do autonatyzacji procesów 
zbierania^ • obróbki i przesyłania informacji radiolokacyjnej 
o sytuacji powietrznej wykorzystywanej w procesie dowodzenia 
obroną przeciwlotniczą DZ/DPanc/«

WS MP-25 Jest mobilnym pojazdem pływając3rm zbudowanym na 
podwoziu gąsiennlcowym MT-ŁBu, na którym zainstalowano odpowiedni 
zestaw órodków technicznych*

Struktura* podstawowe urządzenia* oraz powiązania elektrycz­
ne pomiędzy urządzeniami* podzespołami i systemami WS MP-25 
przedstawione są w załączniku 5 *

W skład wozu MP-25 wchodzą następujące systemy i zestawy 
órodkówt

1 * system zapewnienia właściwych warunków bytowych załogi)
2* system środków nawigacji i dowiązania topogeodezyjnego)
I*zestaw środków łączności;
4« zestaw środków automatyzacji;
5* system zasilania w energię elektryczną*

zapewnia wewnątrz WS MP-25 odpowiednie warrinki pracy załogi 
w różnych warunkach meteorologicznych* automatyczne powiada­

mianie o zagrożeniu chemicznym i skażeniu promieniotwórczym oraz 
automatyczne liruchamianie urządzeń Ylltro-wentylacyjnych na 
sygnał z urządzenia rozeznania chemicznego /GO-27/* W wozie 
znajdują się urządzenia do likwidacji pożaru* środki do wyko­
nywania zabiegów specjalnych* bróń oraz przedmioty osobiste ' 
załogi*

^fltemśrg^ów^nawigąc Ji ̂ i ̂ dgyiązar^ą^togogeodgzyjnego 
przeznaczony Jest do rozwiązywania zadań nawigacyjnych w marszu 
w dowolnej porze doby* orientewanie w terenie* dowiązania topo- 
geodezyjnego WS MP-25 oraz określcuiia bieżących wzńłrzędnych 
położenia wozu podczas pracy w  marszu*

przeznaazony Jest do utrzymywania 
jawnej i utajnionej łączności radiotelefonicznej w sieciach 
łączności i na kierunkach z zautomatyzowanych miejsc’ pracy oraz
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apanit6ir wyno^aych, zabas^iaozanla wyaiaay danych w  dwóch ka­
nałach w csaala rsaesywlatya^ utrzynywania wewnętrznej łączności 
selektywnej i na okólnik pomiędzy członkami załogi wozu^ komu* 
tacji linii odbioru i przesyłania danych oraz łączności wew­
nętrznej* ^

Zestaw ś|^^ ó w  *^^^y5tyzacJi Jest przeznaczony dot
• pierwotnej obróbki informacji radiolokacyjnej o sytuacji 

powietrznej napływającej ze stacji radiolokacyjnej pedłąezonej 
do WS MP-25 za pomocą połączeó kablowych!

• wtórnej obróbki informacji radiolokacyjnej o  ssrtuacji 
powietrznej napływającej de NP-25 kanałami wymiany danych 
albo od staóji radiolokacyjnejI

- wprowadzenia do pamięci operacyjnej EMC /PAO/ danych 
' współrzędnych położenia wozu oraz przeliczeń informacji
0 Wfiq>dłrzędnych otrzymywanej i przesyłanej przez UTD w stosunku 
do dwóch punktów umownych}

- zobrazowania pierwotnej informacji radiolokacyjnej o sy­
tuacji powietrznej na ekranie wskaźników panoramicano-synte- 
tycznych}

- zobrazowania informacji o współrzędnych i informacji 
znakowej na tych ekranach;

- określenie wysokości obiektów za pomocą wysokóściomierza;
- wywołania zobrazowania indeksu pilota;
- wprowadzania /zobrazowania/ informacji /komend ogólnych, 

znaczników przynależności państwowej, charakterystyk obiektów 
powietrznych itp*/ oraz stex*owanla tym zobrazowaniei^* •

- imitacji sytuacji powietrznej /w reżimie treningu/;
- kontroli funkcjonowania środków technicznych WS MP-25 

oraz kanałów /linii/ wymiany i obrólśti informacji*
zasila urządzenia

WS MP-25 w czasie pracy na postoju i w ruchu* Zapewnia także 
awaryjne zasilanie z akumulatorów*

Podstawowe charakterystyki WS MP-25
1* Obsługa bojowa /załoga/
2* Ogólny ciężar wraz z załogą /maz/

5 osób 
15780 kg
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Wymiary /gabaryty/ /w a» / 1
dlugoád
szerokość
wysokość marszowa
wysokość w marszu /z podnlaaionymi 

> antenami/
^wysokość na posto;5u /z rozwinięta anteną

szerokopasmową/

7850 t 60
♦ 1 5-302850 

2240
5905 • 5

18000 t 100
6 1 , 5  k m / h

12.

15

4-6 km/h 
500 km 
15 min*

5 min* 
15 min* 
48 godz«

2 sst

2 szti

4* Maksymalna prędkość ruchu
5, Prędkość ruchu na wodzie spokojnej bez 

prądów
6* Zasięg wynikający z zapasu paliwa
7* Czas rozwijania
6* Maks* czas przejścia ż położenia dyżurnego 

do pbłożenia bojowego
9* Czas zwijania /max/
10* Czas nieprzerwanej pracy 
11» Ilość kanałów odbioru i przesyłania danych 

radiolokacyjnych w czasie rzeczywistym 
Ilość środków radiolokacyjnych Jednocześnie 
podłączanych do WS MP-25 przy pomocy kabli 
wysokiej częstotliwości*
Ilość numerów służbowych przewidzianybh dla 
obiektów powietrznych , •

14. Maksymalna ilość obiektów powietrznych śle­
dzonych automatycznie przez 2 operatorów 

15« Maksymalna ilość obiektów powietrznych śledzonych 
przez dwóch operatorów w reżimie podyryższonej 
wydajności

16« Maksymalna ilość rozkazów 
17« Zasięgi łącznościt

> przy pomocy zewnętrznej radiostacji 
średniej mocy /maks«/

- ze współdziałającymi obiektami wchodzący­
mi w skład SD DZ/DPano/

- z AK RLDN
- z WK RLD '
- z abonentami wynośnych aparatów telefo­

nicznych /łączność przewodowa/ 500 m

40

10 - 12 szt*

16 - 25 azt« 
99

120 km

20 km 
120 km 
120 km
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18» Czas odtwarzania sprawności techniki po awarii 
19* Gwarantowany czasokres pracy 
20» Parametry pierwotnej obróbki Informacji radio­

lokacyjnej o aytuacjl powietrzneji
- prawdopodobieństwo wykrycia
- maksymalna odległość wykrycia 
-> rozróżnlalność w odległości
- średnlokwadratowy błąd aparaturowy pomiaru 
odległości pochyłej

21* Parametry wtórnej obróbki Informacji radioloka­
cyjnej o sytuacji powietrznejt
- prawdopodobieństwo wyrycia tras obiektów 
powietrznych

- liczba "zasleczek* obiektu powietrznego /po­
wiązanych w trasę/ na wejściu kanałów wymiany 
danych /dla każdego kanału/

22» Teną>o /cykl/ odnawiania Informacji radiolokacyj­
nej o sytuacji powietrznej/określa się okresem 
obrotu anten podłączonej stacji radiolokacyjnej 

23* Dokładność pomiaru współrzędnych X, T obiektu 
powietrznego

24» Dane techniczne zestawu środków obliczeniowych!
- Ilość procesorów
- łączna wydajność
- długość słowa komend
- długość słowa

30 min» 
10»000 godz»

0,96 
200 km 
600 m

75 m

0,96

40 szt»

6/mln»

900 m

4 szt»
600 000 operacji/sek 

10 /20/ bitów 
12 bitów

- długość słowa magistrali zwrotnej wymiany danych 12 bitów 
25« Dane techniczne urządzeń zobrazowania t

- średnica pola roboczego ekranu
- repertuar znaków 

. - skale zobrazowania współrzędnych

250 mm 
120 tizti 

50,100,150, 20Ókm^

- rozdzlelczośó wskaźników 
w centrum ekranu
na skraju ekranu

- Ilość miejsc znakowych dla pełnego formu­
larza obiektu

radian

12 linii/cm 
10 linii/ca

8 szt»
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2* Rozmieszczenie i-absługl bo.lowe.i 1 wyposażenie ialc:łsc t)racY 
w W3 MP»25

Wnętrze WS MP-25 podzielone Jest na trzy przedziały /przedni, 
środkowy i tylny/« W przednim znajdują się dwa miejsca pracy 
- kierowcy /z lewej strony/ i dowódcy’wozu /z prawej strony/.
V przedziale środkowym znajdują się dwa miejsca pracy radiotele- 
fonistów, w tylnym przedziale znajdują się dwa miejsca pracy 
przeznaczone dla operatorów obróbki informacji radiolokacyjnej.
Na miejscu pracy znajdującym się z lewej strony tylnego przedziału 
pracuje oficer OPL dywizji.

Rozmieszczenie urząćUea oraz miejsc pracy w WS MP-23 
przedstawione są w załączniku 6.

1. Miejsce pracy mechanika-kierowcy wyposażone Jest:
- tablicę przyrządów;
- wskaźnik kursu z kompletu aparatury dowiązania topogeode- 

zyjnego tNA-4-A;
- pulpit D41;

■ - pulpit kierowcy PW z kompletu aparatury komutacyjnej;
- pulpit D83 /2 szt«/;
- aparatura sterowania FWU-200 i OW-656.
2« Miejsce pracy dowódcy WS MP-25 wyposażone Jęst wł
- radiostację R-862; ’ -
- koordynator z kompletu aparatury TNA-4-4;
- pulpit PU z kompletu aparatury TNA-4-4f
- urządzenie rozpoznania chemicznego GO-27;
- pulpit PK-2 z kompletu aparatury komutacyjneJ •
3« Dwa miejsca pracy radiotelefon!stów wyposażone są w na­

stępujące środki łączności:
- radiostację R-111 /wariant podwójny siną) lek sowy/;
- pulpit PR z koną>letu aparatury komutacyjnej;
- radiostację R-173 /2 sztuki/;
- radiostację K-134;
- radiostację "Azid-1/D"; 
blok S23-1;

- głośnik z kompletu aparatury komutacyjnej;
- urządzenie AI-011;
- apara-tura T-21^ ;
- urząazenie R-012;
- skrzynka KN /2 sztuki/;
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- blok S-23 z kompletu radiostacji RB62}
• pulpit D0O;
- pulpit D37l
- blok S-31.
4* Miejsca pracy dwóch operatorów obróbki Informacji radio­

lokacyjnej o sytuacji powietrznej wyposażone są^wi
- pulpit D79*
- aparat telefoniczny TA-57|
- miejsce pracy RM35M(łj
- pulpit D42;
- blok N96;
- pulpit PK-1 z koB^letu aparatury komutacyjnej;
- pulpit PO z konę)litu aparatury komutacyjnej;
- przyrządy 119N /urządzenia obróbki programowej/;
- przyrząd 126N;
- przyrząd 401N;
- przyrząd 301N;
- blok S32 /głośnik/.

3* Reżimy pracy IgS MP-25
VS MP-23 może pracować w następujących trzech reżlamch pra­

cy t  reżimie pracy hojowej, reżimie dyżurowania 1 reżimie treningu«
zasadniczym reżimem pracy WS MP-25 

w czasie realizacji zadań wykrywania obiektów powietrznych» . 
obróbki 1 przesyłania /transmisji/ informacji radlolhkacyjnej 
o sytuacji powietrznej w czasie przygotowania i prowadzenia 
działań bojowych /odpierania nalotów 5NP przeciwnika/.

W reżimie pz*acy bojowej włączone są wszystkie urządzenia» 
zestawy 1 systemy WS MP-23 zapewniające} ^

- odbiór i zobrazowanie na dwóch wskaźnikach uogólnionej 
informacji radiolokacyjnej o sytuacji powietrznej:, nadchodzącej 
ze stacji radiolokacyjnej-^  ̂przy pomocy kabli w.cz. oraz
z d«róch innych źródeł» przesyłanej kanałami transmisji danych;

- obróbkę i przesyłanie informacji radiolokacyjnej o pro­
wadzonych celach powietrznych oraz własnych samolotach z w ^ o -  
rzystaniem dwóch kanałów transmisji danych;

- łączność radioiliefoniczną utajnioną i nieutajnioną ’ 
oraz wymianę danych za pomocą urządzenia Al-011 i bloku S23-1;
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- formowanie komend i ich tranamis;)ę kanałami przesyłania 
danych*

WS MP-23 w reżimie pracy bojowe;) może pracować zarówno na 
postoju jak i w marszu* W czasie marsza informację radiolokacyjną 
można przyjmować tylko za pomocą kanałów radiowych wykorieystując 
urządzenia transmisji danych czasu rzeczywistego /urządzenie 
AI-011 i blok S23‘1/.

!L£Sii2i2»SZlHE2!?S2iS-. *®idania wykonuje dyżurna zmiana skró­
cona wykorzystując ograniczoną iloóó włączonych urządzeń, zestawów 
i systemów* W reżimie tym nie włącza się urządzeń automatyzacji*

WS MP-23 w reżimie dyżurowania może pracować zarówno w mar­
szu jak i na postoju*

Dyżurna zmiana skrócona w reżimie dyżurowania %i}dconuje 
następujące zasadnicze zadaniat

- odbiór przez radiotelefon zarządzeń i rozkazów SD DZ/DPanc/ 
i PłSD L i OPL armii oraz przesyłanie meldunków o wykonaniu 
zadań do nadrzędnych punktów i stanowisk dowodzenia;

- odbiór przez radiotelefon z dyżurnej stacji radioloka­
cyjnej uogólnionych danych o aktualnej sytuacji powietrznej;

- odbiór komend i sygnałów « systemie łączności dowódczo- 
sygnaławej *

Zadania powyższe wykonuje się wykorzystując radiostacje 
R-111, R-173 i "Azid-tD"* W czasie dłuższych postojów do łączności 
pomiędzy elementami SD DZ/DPanc/ rozwija się łączność przewodową*

wykorzystuje się głównie do nauki i treningu 
obsługi w warunkach zbliżonych do bojowych, lecz bez w^orzysty- 
wania zewnętrznych źródeł informacji* W tym przypadku parametry 
początkowej Imitowanej sytuacji powietrznej określa się przy 
pomocy przełączników na pulpitach sterowania D72 przyr2̂ dów 119N/2/ 
i 119N/3/* Informacja imitująca realną sytuację jest wyświetlana ‘ 
na ekranach wskaźników*

4* Obowiązki funkcy.ine załogi 1 przygotowanie VS MP-23 do pracy 
4*1. Obowiązkł^ft^cyjne^załogi

Do podstawowych obowiązków oficera OPL należyt 
- w zależności od w]dconywanego zadania oraz sytuacji powiet­

rznej wybierać właściwe źródła informacji ra<Uolokaeyjnej z których
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dane będą wykorzystywane do obróbki 1 przesyłania na nadrzędne 
stanowiska 1 punkty dowodzenia}

• określać reżim pracy podległej stacji radiolokacyjnej}
- prowadzić Identyfikację celów 1 nadawać im Identyfikator 

przynależności państwowej}
» kierować pracą operatora obróbki Informacji radiolokacyjnej* 
22iiś52S-i[§-i32li§-łlS2L.22^2iiiS522Ii
• kierować pracą załogi podczas rozwijania /zwijania/ śrozu •

1 przygotowania go do pracy;
• kierować pracą bojową załogi}
• przygotowywać do pracy aparaturę dowiązania topogeodezyj- 

nego TNA*4«4 oraz prowadzić dowiązanie topogeodezyjne wozu;
- śledzić wskazania urządzenia G0»27> oceniać sytuację 

radiologiczną 1 chemiczną» meldować wyniki oceny tej sytuacji 
szefowi OPL dywizji;

- kontrolować pracę aparatury dowiązania topogeodezyjnego 
w marszu oraz nadzorować pracę kierowcy wozu}

- na bieżąco kontrolować stan aparatury WS MP-25 1 podejmo­
wać stosowne działania w przypadku awcu?!! 1 uszkodzeń}

- kierować pracą załogi w czasie wykonywania przedsięwzięć 
profilaktycznych«

222E2i2il-.2SEŚSiSi-i2i2E5iS£łii-£S5i2ł2l£2£Xii2Sjl zobowiązany jest.t
- terminowo wykrywać obiekty powietrzne 1 przepx*owadzać ioh 

identyfikację}
- organizować śledzenie celów powietrznych}
- udokładnlać» a w przypadku konieczności zmieniać charak- ' 

‘terystyki celów powietrznych;
- natychialast meldować o wykryciu nowych celów powietrznych» 

Ich rozdziale do obróbki 1 o pojawiających się zakłóceniach;
- uczestniczyć w rozwijaniu 1 zwijaniu wozu» wykonywać 

kontrolę funkcjonowania larządzeń automatyzacji;
- uczestniczyć w pracach profilaktycznych w^onywanych

w wozie oraz zapewnić prawidłową pracę urządzeń 1 środków technicz­
nych na swoim miejscu pracy*

^-£Qństąwow^ęh_o^wlązków_rądlotęlefonlst^ należyi
- zapewnić łączność wewnętrzną pomiędzy osobami funkcyjnymi 

WS MP-25;
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- zapewnić gotowość kanałów radiowych 1 przewodowych linii 
łączności dla utrzymania utajnionej 1 nleutajnlonej łączności 
wozu z współdziałającymi obiektami we wszystkich reżimach pracyi

- przeprowadzać kontrolą stanu kanałów radiowych i linii 
łączności w czasie eksploatacjij

- przeprowadzać kontrolą pracy środków łączności;
- uczestniczyć w rozwijaniu i zwijaniu WS MP-25*
-S£i?SSilS-r.lSiSiC2ii£S zobowiązany Jest t
- kierować pojazdem w czasie marszu;
- przygotować do pracy, włączyć, kontrolować i sterować 

agregatem prądowym;
- sterować /podnoszenie, opuszczanie/ antenami VS MP-25;
- udzielać pomocy radiotelefon!storn w czasie rozwijania 

i zwijania wozu;
- obsex*wować teren;
- kontrolować pracę urządzenia ogrzewczego 0W-65G.

i.£2£ESiS.£is!S2£l£52S
W celu przygotowania do pracy systemu zasilania należy wyko­

nać następujące czynności:
1/ otworzyć pokrywę pojemnika przyrządu 143N 1 zamocować 

Ją w tym położeniu;
2/ przeprowadzić zewnętrzne oględziny źródła zasilania 

/przyrząd 143N/, pulpitów sterowania, złączy wtykowych, sprawdzić 
pewność mocowania węzłów pojemników, połączeń rurowych i elektrycz­
nych;

3/ sprawdzić poziom paliwa w systemie paliwowym wozu oraz 
poziom oleju w misce olejowej silnika D 21A1 i reduktorze agre­
gatu /w razie potrzeby zatankować paliwo i dolać olfj/; ,

4/ otworzyć korek paliwa przyrzą<ka 143N znajdujący się 
na baku odstojnika w przejściu pomiędzy przedziałem środkowym 
i tylnym;

5/ podpompować paliwo wykorzystując ręczną poi^pkę paliwową 
zamontowaną na korpusie poaę>y /od 20 do 30 ruchów/;

6/ ustawić przełącznik „ ftblBOP MCTOMWMKA'^ na pulpicie 
D42 w położenie ,, 9 / A ^
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a zapalić się lampka BICfl.̂ /A # na pulpicie D42 powinna zapalić
aię lampka ^ PA60TA OT ^/A .

Jeieli przy pierwszej próbie nie nastąpi uruchomienie sil­
nika» to można podjąć Jeszcze dwie takie próby* Każdorazowe 
włączenie nie powinno trwać więcej niż 10 sek*» z przerwami conaj- 
aniej 30 sekund* Jeżeli trzecia próba uruchomienia silnika nie 
da pozytywnego wyniku» należy usunąć niesprawność silnika*

Podczas niskiej temperatury powietrza /od 0 do -10®C/ uru­
chamianie silnika należy wykonywać przy pomocy dekon5>resora 
i startera w następujący sposób*

- podpompować ręcznie paliwo;
- nacisnąć i podtrz3rmać przycisk ,̂ jQ.£K0MnPECC0P /powinna 

zapalić się lampka sygnalizacyjna ;,/lE^0MnP£CC0P ̂ 7 *7
- nacisnąć przycisk "CTAPTEP 24B«; gdy rozrusznik obróci 

wal korbowy silnika, należy zwolnić przycisk - 
podtrzymując przycisk CTAPTEP 24B do Wuchomienia silnika» lecz 
nie dłużej niż 10 sek.

Przy pracującym silniku przyrządu 143N na pulpicie IA1 
powinna zaświecić się lampka (, a na pulpicie DA2 - lasąika
/,PA50TA 0 T 9 / A  . P o  ustawieniu przełącznika,^ nOilCBET 
(1P1450P06" na pulpicie D^2 w położeniu „ BKJ1,V powinny zaświecić 
się lampki podświetlające skale przyrządów* W celu skontrolowania . 
napięcia należy przełącznik n KOHTPOTlb MAilP^D^CEWUęi ustawić 
w położeniu „5/Â  ̂» woltomierz ,/łCOUTPOJlb MAnP5IX£M-ł/ięł przy­
rządu 143N» powinienwskazać napięcie pracy od 25 do 29 V* Następnie 
na pulpicie D42 automaty . JlWMM5ł6" należy ustawić
w górne położenie*

WS MP-25 może być zasilany również z sieci energetycznej*
V celu podłączenia wozu do sieci należy*

1/ podłączyć przyrząd 134N;
2/ włączyć urządzenie komutacyjne sieci i podać nacięcie 

na tablicę rozdzielczą przyrządu 13J4N /powinna się zaświecić 
lampka /, &6>0A ^ 0  6 świadcząca* o obecności napięcia na tablicy
rozdzielczej Ulis Yj

3/ automat „CETb ‘̂ 5806» na tablicy rozdzielczej ustawić 
w położeniu 1/ zaświeci się la^ka „ CETb B oraz powinied
zapraeować silnik elektryczny przyrządu 134!^ .
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4/ p rze łą c zn ik  „ 6 0 5 B y X A E H W £  na p r z y r z ą d z ie  134N ustaw ić 
w położenie sprawdzić p rzy  pomocy w oltom ierza „ U A O P S ^ E H H E
HCTOMMMKA napięcie» k tó re  powinno wynósić od 2? do 29 V ;

5/ naciŁnąć prasycisk ,, 5KP AKK^M BAT. 24 6 na pulpicie 
D42 /powinno to  spowodować zaświecenie się  lampek / ,B K H iA K K ^ M -B A T .

i „ PA60TA OT AKKUM .5AT 7; „
6/ p r z e łą c z n ik i „ Bbl60P HCTOMHMKA i  /, K O H TPO ilb  

/, HAnP^XEWM$i^ na p u lp ic ie  D42 ustawić w po ło że n ie  3/A /powinna 
zgasnąć lampka y,PA50TA OT AKyM- 6AT. '^ i  zaśw iecić się  lampka 

„  PA60TA OT 9 / A r - ,
7/ skontrolować p rzy  pomocy w oltom ierza n KOHTPO/lb h AIIPM'* 

X E H l4 ę i " na p u lp ic ie  D42 w ielkość napięcia» k tó re  powinno za ­
wierać się w granicach 23 do 29 V ;

8/ automaty ,, HMUM9 1 . .  ilHWHęi 6 na p u lp ic ie  D42 ustaw ić 
w położeniu górnym«

J e ż e l i  temperatura pow ietrza spadnie p o n iże j minus 10^C 
urządzenie za s ila ją c e  n a le ży uznichamiać w następujący sposób:

-  podpompować paliwo p r z y  pomocy rę czn e j pompy paliwowej 
/20 -  30 ruchów dźwignią/ j

-  otworzyć pokrywę mieszacza u rząd ze nia uruchamiającego 
3PP-40A i  zainstalow ać kapsułę z  płynem uruchamiającym yyKOflOJT 
/znajdujące się w skrzynce Nr 2 / , po czym szcae ln ie zamknąć pokrywęi

-  p rze k łu ć  kapsułę» naciskając ręko;)eść i g ł y  umięszczonej 
na pokrywie m ieszacza;

-  nacisnąć 2 - 3  ra zy  dźwignię pompy u rząd ze n ia  uruchamiają­
cego 3PP-40A w celu 2:apełnienia go płynem uruchamiającym;

-  wykonać operacje 1-3 » 3» 6 dotyczące w łączenia 1  k o n t r o li  
systemu za s ila n ia  w energię elektz*yczną;

-  nacisnąć p rzy c is k  jrAE^^^OMilPECCOP /powinna zgasnąć 
lampka „/lEK O M O PEC C O P ** / i  utrzymać go p r z e z  3-5 sek«^ następ­
n ie  nacisnąć p rzy c is k  „ C TA P TE P 2 4 & ' -  podtrzym ując oba p r z y c is k i  
powodując obrót s iln ik a  p rze z  3-3 s e k *;

-  zwolnić p rzy c is k  „ AEKOMilPECCOP** /zaśw ieci się  lampka
¿ E K O M n P E t t O P  V ;

-  rozpocząć podawanie' płynu startowego» naciskając ręką 
dźwignię pompy urząd ze nia uruchamiającego utrzym ując w c iś n ię ty  
p rzyc is k  ,, CTA P T E  P 24 6 ** aż do zapracowania s iln ik a  d ie s la * 
/podawanie płynu startowego n a le ży  utrzymać do c h w ili uzyskania

regularnej pracy s iln ik a / *
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ff if*UWAGA! ZABRANIA Się naciskać przycisk wn0A0rPŁ6> na tablicy,,Lii,M3 
pulpitu Di»1 w czasie wykorzystywania urządzenia urucha«ia;)ą« 

cego 5PP-^0A.

4*3. Przygotowanie^dojgracy4^wła25SSiS,^»5BE2!iŹ52Sł2-Ś£2^Ś!i
łączności
W WS MP-25 radiostac^Je i urządzenia transmia;)! danych posia«* 

dają następujące oznaczenia» odpowiadające położeniom przełączni«
kćw na pulpicie D37i

radiostacja R-111/1/ 
radiostacja R-111/2/ 
radiostacja R-173/1/ 
radiostacja R-173/ /
radiostacja R-134 
radiostacja Azid-1/D 
radiostacja R-862 
urządzenie AI-011 

. blok S23-1

PC<
PC2"
PC3"
PC 4"
P £ 5 "
P C 6 "
P C 7 "  ,
Anfli
A H J 1 2

£2Śi2S52£»ii-i-y£52^52»-i£22Si5i2i2i--22Z£&«.^H-2^ należy wykonać 
następujące czynnościt

1/ na pulpicie D37,ustawić przełączniki w położeniu wyjściowy« 
2/ komutację obwodćw odbiorczo-nadawczych i obwodów sterowa* 

nla z pulpitów PK-1, PK-2, PO» PR/r1»R2/ na dowolną radiostację 
można uzyskać ustawiając przełącznik //KAMAflbl właściwego pulpitu 
w. położenie "PC-I /PC-2, PC-3, PC-A/*»» a przełącznik <AMAJIbl 
“PC-1 /PC-2,PC-3»PC-4/" na pulpicie D37 w położeniu odpowiadającym 
wybranej radiostacji;

3/ komutację obwodów odbiorczo-nadawczych i obwodów sterowa*, 
nia urządzenia AI*011 i bloku S23*1 na dowOlną radiostację uzyskuje 
się ustawiając na pulpicie D37 przełączniki •, flEPEIlAMA Ailfl  ̂(Anjl,2y 
/jflPMEM AHA  ̂(An/3.2) w położeniu odpowiadającym wybranej
radiostacji;

4/ podczas pracy urządzenia AI*01‘ł'^"'^Tr^zesłania danych 
czteroprzewodową linią BLączności należy przełącznik n£PEjQ,AL| A 

Afli],'t na pulpicie D37 ustawić w położenie „KCb'ł » a do odbioru 
informacji przełącznik Anjl ̂  - w położenie „KCb^^^j
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5/ podczas pracy bloku S23-1 do odbioru danych z cztero- 
przewodową linią łączności, należy przełącznik ,, flŁPE-AAMA AflflE* 
na pulpicie D37 ustawić w położenie „ K C b 5

'' następu^Jący
sposób:

1/ włączyć pulpity PK-1, PK-2, PO, PR/r1,R2/, przełącznik 
•„ flMTAHME ' ustawić w położeniu ̂ 6Kil.*Vpowinny zaświecić się lampki 
„5KJl."na pulpitach}

2/ założyć i dopasować hełmofony, podłączyć Je do przełącz­
ników napierśiowych pulpitów PK-1, PK-2, PO, PR/R1,R2/, PW;

3/ ustawić pokrętła regulatorów głośności w położeniu 
środkowym}

V  sprawdzić działanie wewnętrznej łączności okólnej z pul­
pitów HC-1, PK-2, PO a także działanie sygnalizacji świetlnej 
wywołania abonentów w następujący sposób: ^

- nacisnąć i przytrzymać dźwignię stycznika,HH pulpitu 
PK-1 w położeniu ,,6bli05 '̂ /w tym czasie na wszystkich pulpitach 
oprócz PR/R1,R2/ i PW powinny zaświecić się lampki „ 6bl 5 0 6 / }  
sprawdzić działanie wewnętrznej łączności okólnej /słyszalność/ 
i ustawić właściwą głośność w telefonach hełmofonów na każdym 
miejscu pracy przez pokręcenie pokrętła „TPOMKOCTb " odpowiednio 
na pulpitach PK-1, PK-2, PO, PR/R1#R2/, PW;

- sprawdzić kolejno działanie wewnętrznej łączności okólnej 
i sygnalizacji świetlnej wywołania wszystkich abonentów z pulpitów 
PK-2 i PO naciskając i przytrzymując dźwignię „WD w położeniu
„6bl306"; • .

5/ przełączniki „KAMAdbl na pulpitach PK-1, PK-2, PO, 
PR/R1,R2/ ustawić w położeniu **BC**, a przełącznik "PC-BC" na 
pulpicie PW w położeniu "BC" i sprawdzić działanie wewnętrznej 
łączności okólnej prowadząc rozmowy pomiędzy wszystkimi członkami 
załogi}

6/ sprawdzić działanie wewnętrznej łączności abonenckiej 
pomiędzy abonentami pulpitów PK-1, PK-2, PO, PR/R1,R2/, PW a także 
sprawność sygnalizacji świetlnej wywołania w sposób następujący:

^ nacisnąć przycisk K2 na pulpicie PK1, utrzymując go 
w tym położeniu sprawdzić działanie wewnętrznej łączności abonen­
ckiej z abonentem pulpitu PK-2, /w czasie wywołania i rozmowy 
na pulpitach PK-1 i RC-2 powinny świecić się lampki
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- naciskać kolejno przyciski "02, P1, P2, B" na pulpicie 
PK-1 i utrzymując Je w tym położeniu sprawdzić działanie wewnętrz­
nej łączności z abonentami pulpitów PO, PW, PR/R1,R2/ / w  tym 
czasie na pulpitach powinny świecić się lampki ,, 5bl50&

- analogicznie skontrolować działanie wewnętrznej łączności 
abonenckiej z pulpitów PK-2, PO, PR/R1,R2/ j

- przestawić styczniki przełączników napierslowych pulpitu 
PR/R1,R2/ w  położenie „ Bbl 506 i sprawdzić działanie wewnętrznej 
łąc2uiości abonenckiej pomiędzy abonentami pulpitu PR/R1,R2/|

7/ sprawdzić działanie wewnętrznej łączności abonenckiej 
pomiędzy abonentami pulpitów PK-1 i PO oraz sprawność świetlnej 
sygnalizacji wywołania w następujący sposób{

- przestawić stycznik„Wn pulpitu PW w położenie OEPE/IAMA 
i sprawdzić działanie łączności wewnętrznej pomiędzy abonentami 
pulpitu PW i abonentami pulpitu PK-1 /na pulpicie PK-1 powinna 
świecić się lampka ,,

- przestawić dźwignię stycznika „Mfl pulpitu PW w położenie 
„661506'^ i sprawdzić działanie wewnętrznej łączności abonenckiej 
pomiędzy abonentami pulpitu PW i PO /na pulpicie PO powinna świe­
cić lampka „BblóOB*/;

- nacisnąć przycisk na skrzynce KS23 i przytrzymując go 
w tym stanie sprawdzić działanie wewnętrznej łączności abonen­
ckiej pomiędzy abonentami pulpitu PK-2 1 PW*

^22S2l^.£S^i21ia,.SSł£^Z^§g£§y^gg^-¥_ggstgpuJągeJ_koleJnościt
1/ zgodnie z instrukcjami eksploatacji włączyć i przygotować 

radiostacje do pracy; ii

2j ustawić przełącznik „ KAMAjlbl na pulpicie PR w poło­
żeniu "PC-1/PC-2,PC-3,PC-4/*, a na pulpicie D37 przełącznik 
(fKAHAIlbf PC“i(PC“Ż.,PC~5jPC *‘4) w położeniu odpowiadającym wybra- * 
nej radiostacji /w słucha>ścach hełmofonu powinno być słychać szum 
pracującej radiostacji/; n

3/ przestawić dźwignię stycznika„Hfl na pulpicie PR/RI/ 
w położenie flEPEflAMA /szum w słuchawkach hełmoionu powinien 
zniknąć, a radiostacja powinna włączyć się na nadawani^

4/ głośno wypowiedzieć dźwięk "A", /dźwięk ten powinien być 
słyszalny w słuchawkach hełmofonu/;

5/ zwolnić dźwignię stycznika //MPI /radiostacja powinna 
włączyć się na odbiór/;
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6/ analogicznie sprawdzić działanie łączności radiowe;) 
z pulpitów PK-1, PK-2» PR/R2/ dla wszystkich radiostacji;

7/ ustawić przełącznik "PC»BC" na pulpicie PW w położenie 
"PC", a przełącznik „  PC."4'' na pulpicie D37 w położeniu
odpowiadającym wybranej radiostacji /w telefonach hełmofonu kie­
rowcy powinno słychać informacje odbierane przez tę radiostację/;

S£52S252!iS2łS-Ś2-.E£S2Z-SES£S:i!iEX-Iril2ii ^ sprawdzenie dzia­
łania utajnionej łączności radiotelefonicznej przeprowadza się 
w następujący sposób:

1/ przygotować do pracy aparaturę T-219M zgodnie z instrukcją 
eksploatacji;

2/ na pulpicie PU-3A aparatury T-219M przełączniki i przy­
ciski ustawić w położenie wyjściowe;

3/ przełącznik "CK"na pulpicie D80 ustawić w dolnym poło­
żeniu;

4/ przełącznik „ KAWAnbl na pulpicie PR/RI/ ustawić w poło­
żeniu "CA" /powinna się zaświecić lampka "CA" na pulpicie PR/Rl/, 
a na pulpitach PK-1, PK-2, PO powinny się zaświecić lanę>ki 
P06KA "
i 5/ ustawić przełącznik //KAWAflbl CA-2 * na pulpicie D60

w  położenie PC-1 /PC-2,PC-3,PC-4/; V  ^
6/ ustawić przełącznik „ RUTAWHE “ OTK/^ w  położenie.,,HMTAWWE 
/na pulpicie PU-3A powinny zaświecić się w tym momencie 

tablice świetlne z napisami „ HEMCRPAbH.'^, „ P E X W M  „KOHTPOJI 
7/ nacisnąć przycisk „ MEWCflPA&W na pialpicie PU-3A /po­

winny zgasnąć tablice świetlne „ WEWCdPABW PEX14M 5̂ »̂ a świe­
cić się tablica „KOKTPOJlb \

8/ ustawić przełącznik „ P E X M M - A -  PEXI/ilM-6“K0HTP0Jlb*^ 
na pulpicie PU-3A w  położeniu „KOHTPOJlb'*’-) ^

9/ ustawić przełącznik "PI" na pulpicie D80 w położenie,, 6 KII ^
10/ do złącza „UJ4"na pulpicie PU-3A podłączyć słuchayś&ę mikro­

telefonu /z ukompletowania aparatury T-219M/;
11/ ustawić przełącznik "MT" na pulpicie PU-3A w położeniu 

„ KAWA/I
\ Z !  nacisnąć przyci^ mikrotelefonu 1 głośno %#ypowledzieć 

dźwięk "A" /dźwięk ten powinien być słyszalny w słuchawce mikro­
telefonu/ ;
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13/ przełącznik ,, P E X M M  A P E X H M  ICOMTPOJlb na pulpi­
cie PU-3A ustawić w położeniu ,,P E X M M  5 » a przełącznik *MT" 
w położeniu OTKJj/* ̂

14/ ustawić na pulpicie D80; ,/
- przełącznik ,, CA - 2. - CAMOilPOCJiyUiHBAMHE w położeni*

••CA-2"; „
- przełącznik "PI" w położeniu ;/ 5KJ1 .
- przełącznik „i^AMAilbl CA;Z'\w położeniu "PC-1 /PC-2,PC-3,

PC-4/«i ' i ^
15/ na pulpicie D37 przełącznik „  KAMAHbł PC “ 1
ustawić w położenie odpowiadające wybranej radiostacji;
16/ przestawić dźwignię stycznika przełącznika napiersio- 

wego pulpitu PR/Rl/ w położenie „ i1EPE|], AM A / w ó w c z a s  radiostacja 
powinna włączyć się na nadawanie« a w słuchawkach hełmoionu abo* 
nenta pulpitu PR/R1/ przez okrea 0,8-1,2 sekundy powinien byd 
słyszalny sygnał dźwiękowy/;

17/ analogicznie sprawdzić działanie łączności utajnionej 
z pulpitów PK-1, Pk-2, ustawiając na nich przełączniki „ KAWAJlbl 
w położenie CA, a przełączniki KI, K2 na pulpicie D80 w położenie
„ B Kn'’.

i^sgrawdza w następujący sposób:
1/ zdjąć pokrywę z czołowej płyty urządzenia /odkręcając ̂

4 wkręty/;
2/ przełączniki sterujące pracą urządzenia AI-011 ustawić 

w położeniu wyjściowym; >

3/ włączyć zasilanie, ustawiając przełącznik zasilania 
w gómyo położeniu /powinny zaświecić się lampki ,^W0PMAj 
A6APW3 KC.,0LUM5KA '* , a po 5 sek. zgasnąć lampka „0LL1H6KA ”
i zapalić się lampka „ C60W ^Aibl

4/ w przypadku niesprawności przeprowadzić kontroli^ autono­
miczną urządzenia AI-011 w następujący sposób:

- ustawić przełącznik „ PA60TA -TACt.^ ^ położeniu /,TECT f 
- na chwilę po włączeniu mogą zaświecić się wszystkie wskaźniki 
/Jeżeli urządzenie Jest sprawne, to po upływie 5 aek* powinna 
zapalić się lampka „MOPM A i migać lampka „C60M <jA5bl'̂  , Jeżeli
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natoodaat urządzenie ;)est niesprawne to powinna się świecić lampka
A5APHęi^^i wraz z nią lan^ki„0ULIM6KA i „C50M ^ A 3 b l ’̂/.

2i2iS-§i5ll-2£5XS2i2iSiilS«SiS-.Ś2-S£S2X-.)i-2SSiSBHiiS£i»S22SŚ5i
1/ ustawić przełączniki sterujące bloku S23-1 w położeniu 

wy^jściowym; „
2/ przełącznik ,, CETb ~ OTKJl. ustawić w położeniu „ CETb 

/na bloku S23-1 powinna zaświecić się dioda świetlna „ABAPM51
KAMAHA T A  "/i

3/ w prz3Tpadku awarii przeprowadzić kontrolę autonomiczną 
bloku S23-1 ustawia^Jąc przełącznik „PA50TA-TECT. " w położenie 
„TECT*^ a przełącznik „TECT i - TECT2^^ w położenie ,,TECTi*^ /po­
winna zaświecić się fotodioda „UOPMAy*

H£5§Si£2iS<.2r91i5i«2E5YS2i2^vlS-.5i2«22-2ES2Z ^  następujący 
sposób:

1/ ustawić przełącznik „ PAflHOCTAHU,HN na płycie urządze­
nia R-012M w położeniu ,i PcT ̂  ( PcT ̂  > Pcr ̂ , P c T ) » a przełącznik
//BKR w górne położenie /powinna zaświecić się lampka „ C£Tb| ')
' 2/ otworzyć pokrywę przełączników wyboru abonenta i ustawić
przełączniki „  P^t  ̂j PcT ̂  j f*CT ^CT ̂  ** zgodnie z numerem przypi­
sanym urządzeniu w każdej sieci radiowejf

3/ na pulpicie D37 ustawić przełączniki "PC-1 /PC-2,PC»3,PC-4/“ 
w położenie odpowiadające wybranej radiostacji; '

4/ nacisnąć kolejno przyciski 1 10 i CW^ na urządzeniu
R-012M /wybrana radiostacja powinna włączać się na "nadawanie**» 
a w słuchawkach hełmofonu radiotelefonisty powinno być słychać 
dźwięk odpowiadający przesyłanym kodoir^

5/ w razie potrzeby można przeprowadzić kontrolę funkcjonowa­
nia urządzenia R-012M poprzez naciśnięcie przycisku , KOMTPOJlb *' 
/lasą)ki „Jli.. .n5 powinny kolejno migać/*

i kontrolą zęs-tewu^środków
22i222ÍZ52£ ł̂ł«¿2§d¿»íí§-!!5£:iS
Zestaw środków automatyzacji włącza się w następującej kolej­

ności:
V  ustawić przełączniki, pokrętła i przyciski, organy stero­

wania i regulacji zestawu środków automatyzacji /ZSA/ w położeniu 
wyjściowym;

2/ włączyć zasilanie;
3/ włączyć przyrządy 1 urządzenia: 119N, 301N, 401N, 126N,
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Al-^11, bloków S23-1 1 P96 zdttlait przez uatewlenle autonetów 
włączających /1MMM5Í I. .. J1W14M3 6 ’* na pulpicie D k Z  w górne poło­
żenie}

V  przełącznik „ CETb'’ na pulpicie D28 uatawló w położenie

5/ włączniki „CEíb'OTICÍI . na przyrządzie 14SW uatawló 
w położeniu ,,C£Tb'^.

6/ sprawdzió obecnoéó napiąć zasilających,! gotowoóó ZSA do 
pracy obserwując wskaźniki!

- pulpit D28 - diody świecące/, C£Tb,”+27í» '*'»*5’*-świecą aią)
- dioda świecąca ,,A6APM3 " - nie świeci się}

- blok P96 - lampki , CETb ", I26H" . ¿»lecą alę|
- lampka „ ARAPMfl '  -  nla iwlacl al«.

S2£2S2ííSí2iS«ÍÍS^Ü3£l2§,52«2lS£¿í§«.ESái$i2!SS2X¿2a sprzężoną 
kablami w kanale SSP wykonuje się w następujący sposób! ^

1/ przy pomocy śrubokręta ustawić przełączniki 1 *.♦ g^/TpO 
1 11 ••• 19 "TO" urządzenia komutacyjnego przyrządu 401N w położe­
nie ."włączony" /strzałka na górnej części przełącznika powinna 
być ustawiona w prawo/;

2/ przełącznik „ HMĄMKAUjHSJ ̂ na przyrządzie 401N ustawić 
w położeniu//A 3 H M y T  '*j

' 3/ przełączniki ,, rpO-JO,„2KAMA/l “ IKAMAJl/ na przyrzą­
dzie 301N ustawić w położenie' „ f p O  L „ IKAMAJl ' '  j

4/ włączyć obrót anteny -^kod binan^y zobrazowany przy pomo­
cy diod świetlnych /, PA6PflJ^bl i . .. ** przyrządu 401N /I - bit
najbardziej znaczący/ powinien zmienió się w kierunku malejącym 
przy sprzężeniu ze stacją radiolokacyjną typu 3f natomiast przy 
sprzężeniu z innymi typami stacji radiolokacyjnych powinien zmie­
niać się w kierunku rosnącym /jeżeli tak nie Jest, to należy zmie­
nić położenie przełącznika /, C0ri)AC06AMWE PJIC  ̂ T p O H - O ) " .  ' 
na przyrządzie 401N/; '

5/ ustawić przełącznik „Tp O - T O  xia przyrządzie 401N w poło- 
'/ mobrazowany przy pomocy diod świetlnych

„ PAiPaflbM ... IZ przyrządu W I N  powinien zmlenład aią w kierunku 
malejącym przy aprzążeniu ze stacją radiolokacyjną typu 3, a w kie­
runku r o ^ o y m  przy sprzężeniu z innymi typami stacji radioloka­
cyjnych /Jeżeli tsk nie Jest, to należy żmienld położenie przeła- 
oznika „ C O n i A C ü & A H M E  Pjic< TO ( ( - 0 ) V  p r z A d = = i e  w ÍnT
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6/ ustawić przełącznik ^TpO-TO przyrządu A01N w położeniu
. „ r p o " •,

7/ wyłączyć obrót anteny stac;)i radlolokacycJneJ i ręcznie 
ustawić Ją na azynaicie 0° z dokładnością i 6 ;̂

8/ aprawdadć kod binarny zobrazowany na diodach świetlnych 
"1 ••• 9PAiP3/lbl^^ przyrządu 401N - kod ten powinien być ró%my 
zerO|̂  tzn# diody nie powinny się świecić /Jeżeli niektóre diody 
świecą się, to należy przy pomocy śrubokręta przekręcić przełącz­
niki obrotowe "1 ••• SPpO" 1 spowodować ich zgaśnięcie/;; ;

9/ ustawić przełącznik ,, rpO“ TO na przyrządzie 401N w poło-, 
żeniu “TO"i

10/ ustawić przełącznik ,, 9 na przyrządzie 401N
w położeniu „ A S M M y i ” 7

11/ przy pomocy przełączników 1 19 "TO" przyrządu 401N
ustawić zerowy kod diod świetlnych "1 ••• 9 PASP^A^I j

12/ przełącznik „2KAHAJ1A KAHAJI ” ustawić w położenie 
„ZKAHAilA".

E££Y-.SBi!5SS22iHJi§-?3Sri§-5-£2Śi2)iX22!S2Ś2i25fi:££5£S
przeprowadzić Justowanie dajnika wysokości w następujący sposóbt

1/ na skali dajnika wysokości wysokościomierza ustawić 
wysokość równą 16 km;

2/ przełącznik l/lMlIl1iCAli,li9 na przyrządzie 401N ustawić 
w położeniu „ y M M  i '

3/ obracając oś potencjometru /, KOPP yMM ustawić na diodach 
świetlnych „ PA2>PÇ|^bl 1 12" wartość kodu 100 000 000 000.

UWAGA: 1« Sprzęgając WS MP-25 z wysokościomierzem należy 
przełącznik „ 19/^^2-011(31 > na przyrządzie 401N ustawić w położe­
niu "19/132".

2. ^rzęgając WS MP-25 z „ PJl i4(PJl przełącznik
J4j54-OTKjl/* ustawić w położenie "14/54".

Zgatąw^śro^ów^ąutomątYzacjji^^ZS^ przygotowuje się i spraw­
dza się w następujący sposób:

1/ sprawdzenie i przygotowanie ZSA wykonuje się bez podłącza­
nia stacji radiolokacyjnej ustawiając przełącznik  ̂PABOTA ~

(PJ1CI , PJIC^)' na przyrządzie 401N w położenie
„MMMTAU,Wa''',

2/ regulację Jasności i ostrości zobrazowania na ekranach
wiHaśniiidw WPS 1A9W «^icdhuję gią p rsy pdBooy p o tih c jo ittr ó w
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/^aPKOCTb'' i „$OKyC " . Na ekranach wskaźników WPS powinno być 
widaćt

• płynny obrći prosaieniowo—kołowe^ podalmwy cssasu /zgodny
z ruchea wskazówek zegara/ {

- 5 stopniowe i 30 stopniowe znaczniki azyautu}
• 20 koncentrycznych kół odpowiadających 10 kilometrowym 

znacznikom odległości;
- 4 punkty kontrolne rozmieszczone %r punktach przecięcia

90®, 180® i 270 ze znacznikiem odległoś«się znaczników azymutu 0 , 
ci 200 km;

- znacznik nastawnika kulowego /markera/;
- w trzeciej ćwiartce ekranu wskaźnika WPS powinien pojawić 

się punkt z napisem “T"*
Potencjometrami „O t A jO tA ^ O tA-I ,0tA < 2-,MP , można wyregu­

lować jasność świecenia znaczników azymutu, odległości punktów 
kontrolnych i nastawnika kulowego. Obrót kuli nastawnika pulpitu 
D20 powoduje przemieszczanie się znacznika elektronowego po polu 
roboczym wskaźnika; ^

3/ sprawdzić zobrazowanie znaczników azymutu i odległości 
dla skal 50, 100, 150 i 200 km przyciskając przyciski "50", «100"> 
fl50,»* i"200** przełącznika „ MAClilTA6 "na pulpicie D28 /na ekranach 
wskaźników powinno wystąpić 5, 10, 15, 20 koncentrycznych kół 
odpowiadających 10 kilometrowym znacznikom odległości/;

4/ sprawdzić zobrazowanie liczb na^^mikrotabeli naciskając 
kolejno przyciski **0", •*1" ••• *9'* przełącznika „MHCflO'' na pulpi­
cie D27.

Mikrotabela przeznaczona jest do zobrazowania, w górnej 
części ekranu wskaźnika WPS, ośmiu cyfr w dwóch rzędach* Zapełnia 
się ją naciskając przyciski przełącznika „ ̂  MC HO na pulpicie D27 

0d prawej do lewej strony, zaczynając od dolnego rzędu* Po naciś- ' 
nięciu kolejnego przycisku, zobrazowanie przesuwa się w lewo* 
Naciśnięcie przycisku „C5P0C- przełącznika „MMCJHO powoduje zero­
wanie ^'mikrotabeli''*

5/ obracając kulę nastawnika pulpitu JD20 przemieśció znacz- - 
nik w pobliże środka ekranu, naeianąć i przetrzymać przycisk 
przełącznika ,, COdPOBO^AE^MWE " na pulpicie D27, a następnie 
przemieścić znacznik w kierunku środka ekranu a około 5 mm i nrol- 
nić przycisk
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6/ nacisnąć kolejno przyciski PPf N| H, V przełącznika 
ff $0PNiyil5!P" pulpicie D28 /w punkcie gdzie znajduje się znacznik 
elektrononowy nastaifnika kulowego powinien zobrazować się znacz­
nik celu /w postaci kropki/ z numerem 001 na 2 - 4 miejscu znakowym 
pełnego formularza - kierunek i długość zobrazowanego od­
cinka charakteryzuje kierunek ruchu i prędkość lotu celu/«

UWAGA i Pełny formularz celu posiada osiem znaków zobrazowa­
nych w dwóch wierszach /rzędach/» ponumerowanych od 1 do 6t

i j l l l L i j j
- na 1-ym miejscu znakowym zobrazowuje się.identyfikator 

przynależności państwowej;
- na 2» 3 i 4-tym miejscu znakowym - numer celu;
- na 5-tym miejscu numer kanału przesyłania danych w którym 

odbierana jest informacja o celu, numer celu prowadzonego ręcznie 
lub znacznik /cecha/ prowadzenia ręcznego /litera P/;

• na 6, 7 i 8-ym miejscu znakowym wysokość, lotu celu;
7/ sprawdzić zobrazowanie znacznika /cechy/ przynależności 

celu; w tyra celu należy kolejno nacisnąć przyciski „
przełącznika XAPAKTEP14CTV1KA'' na pulpicie D27 przy zgraniu 

znacznika nastawnika kulowego z sygnałem od celu /powoduje to poja­
wianie się na 1-szym miejscu znakowym formularza celu znaków

A, + , ^ , 0/-.3/ spzrawdzió zobrazowanie wybranej liczby na "mikrotabeli”;
- nacisnąć kolejno przyciski  ̂CBPOC "O”, "I", •’5" przełącz­

nika „ MUCHO" na pulpicie D27;
- sprawdzić czy na "mikrotabeli” w górnej części ekranu 

wskaźnika pojawi się liczba 13;
- sprawdzić prawidłowość wprowadzania danych o wysokości 

lotu celu oraz zmianę numeru celu, naciskając przyciski H 1 N 
przełącznika ̂ &&0A na pulpicie 027 w chwili pokx*ycla się znacz­
nika nastawnika kulowego z sygnałem od celu /wówczas na 2» 3 1 4-ym 
oraz 6» 7 i 6-ym miejscu znakowym formularza wyświetli się liczba 
015/;

9/ przemieścić znacznik nastawnika kulowego do dowolnego 
punktu ekranu, na pulpicie 027 nacisnąć przycisk "KG'* przełącznika
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,/&60A' * ^ mie;}scu w którym znajduje si^ znacznik nastawnika ku­
lowego powinny wyświetlić alę znaki "K15";

10/ sprawdzić prawidłowość występowania znacznika /cechy/ 
ręcznego prowadzenia celu - nacisnąć kolejno przyciski "I“, "a", 
•3% "A" 1 "5" przełącznika ,, PyMHOE C0nP06OX/1.EMI/IE" na 
pulpicie D27 w czasie pokrycia się znacznika liastawnika kulowego 
z sygnałem od celu, na piątym miejscu znakowym formularza celu 
powinny wyświetlić się cyfry 1, 2, 3, 4, 5» na ekranie drugiego 
wskaźnika powinna wyświetlić się na piątym miejscu znakowym for­
mularza litera "P";

11/ nacisnąć przycisk W *  przełącznika „(^ORMUJISP '' na 
pepicie D28, zobrazowanie pełnego formularza celu powinno zniknąć; 
po wciśnięciu przycisku „ Bb)30& (1 $  " na pulpicie D27 na ekranie 
wskaźnika obok sygnału od celu powinien pojawić się pełny formu­
larz*

Zarejestrować zobrazowanie pełnego formularza przemieszcza­
jąc znacznik nastawnika ̂ kulowego na sygnał od celu Jednocześnie 
naciskając p r z y c i s k'przełącznika ,Bbl30B H $  " na pulpicie D27.

Ą>rawdzić wywołanie pełnego formularza według współrzędnych 
położenia celu przy zgraniu znacznika nastawnika kulowego z syg­
nałem od celu i naciśnięciu przycisków X i Y przełącznika

„ 6bl306 n $  .
12/ zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem od celu*
Nacisnąć i utrzymać w tym położeniu przycisk WK przełącznika 

„COnPOBOKflEWUE na pulpicie D27. Zobrazowanie wtórnego sygnału 
od celu powinno zniknąć* Przemieścić znacznik nastawnika kulowego 
w inne miejsce ekranu i zwolnić przycisk WK /w miejscu gdzie znaj­
duje się znacznik powinien wyświetlić się sygnał od celu wraz 
2 poprzednim formularzem/;

13/ na pulpicie D79 przełączniki , HEPEAAMA A1(KAHAJ1 i  

KAMAJl Z )  ustawić w położeniu „lUjlEMf "przełącznik „ P E X H M  KCA " 
w położeniu^^K # na ekranach wskaźników WPS w trzeciej ćwiartce 
powinien wyświetlić się punkt kontrolny z formularzem T g-9 9  

/cyfry w pierwszym i drugim rzędzie formularza świadczą o bratoi 
błędów w pierwszym i drugim kanale odbioru informacji

14/ na pulpicie D79 ustawić przełącznik „ P E X M M  KCA " 
w położeniu „ Tf! .

Ma ekranach wskaźników WPS powinny wyiwleUió sl« tablice 
z 28 wierszy. Z lewej strony każdego wiersza tabeli powinny stale
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wyiwittlad się Xit«rQw# •mti.oZBniti p*rw«#trówt « s pr»w«J »trony 
wiersz» loh wartości liczbowe« W pierwszym wierszu toboli sobrsso* 
wen» 4est wartość azymutu anteny stacji radiolokacyjnejt przy 
czyn pierwsze trzy cyfry oznaczają stopnie, a ostatnia cyfra ilość 
dziesiątek minut, np«t B 0665 znacza azymut - 66^50^« V drugim 
i trzecim wierszu tabeli zobrazowuje sią wartość wspćłrządnych 
połotenia WS MP-25 wzglfdem punktu umownego 1 w hektometrach, przy 
czym znak liczby *’♦'* oznacza plus, a minus« W czwartym wier­
szu zobrazowuje si^ wysokość punktu w ktćrym znajduje sią WS MP-25 
w stosunku do poziomu morza w hektometrach«
W wierszach 5 - 2 6  tabeli zobrazowane są wspćłozynniki potrzebne 
do przeliczania informacji radiolokacyjnej zawierającej wspćłrząd- 
ne w stosunku do umownego punktu aimii /punkt 2/i do umownego 
punktu dywizji /punkt 1/ i odwrotnie podczas pracy ze ź« odiami A2«

5SE2]i2i2Si.9-iii2i2iliX2łł-liSiEH2iSŹX-S2i2'SiX£&«2Sl26i 
Przedsiąwziącia związane z przygotowaniem do pracy, włącze­

niem t sprawdzeniemsysteiau zapewnienia właściwych warunków bytowych 
załogi należy realizować zgodnie z instrukcją eksploatacji ciąg­
nika gąsienicowego MT-ŁBu«

4.6. Przygotowanig^do^gracy^i^włączenle^agaratury^nairigacyJn
¿.,22Xł9i2S2i£.]̂ 2226S2^S2Xil2S.li§.̂ £ri§
Aparaturą nawigacyjną TNA-4-4 można włączyć do pracy tylko 

w czasie postoju WS MP-25 ńa płaszczyźnie z pochyłem bocznym 
nie wiąkszym niż 5^«

W celu włączenia aparatury TNA-4-4 należy ustawić przełącznik 
,,CMCTEMA OTKn. “ 5KJ1." w położeniu Powinny %rtedy zaświecić
sią lampki podświetlające skale przyrządów, a nastąpnie powinna 
zaświecić sią zielona /żćłta/ lampka na pulpicie sterownicz3rm«

Aparatura osiąga gotowość do pracy po upływie 15*20 minut.
ZABRANIA SI]̂  ̂
1. włączać aparatury TNA-4-4 w czasie ruchu WS MP-25$
2. rozpoczynać marsz wcześniej, niż po upływie 3 minut od 

 ̂chwili włączenia aparatury;
5« przemieszczać sią z prądkością większą niż 30 km/godz.. 

Jeżeli przełącznik //MACliiTA6 na koordynatorze Jest ustawiony
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w położeniu "IM”*
Współrzędne punktu początku marszu należy określić z mapy 

w skali 1:50 000, 1:100 000 w następujące;} kolejności:
1/ wybrać w terenie punkt początku marszu, powinien to być 

jeden z następujących rodzajów obiektów:
- pimkty państwowej sieci geodezyjnej;
- charakterystyczne, obserwowane w terenie dozory, znajdujące 

się również na mapie np* kościoły;
- środki przecięcia dróg;
- mosty, przejazdy, ujścia rzek itp*|
2/ określić współrzędne X, Y wybranego punktu:
-określić 1 zaznaczyć na mapie wybrany punkt;
- zapisać wartość' linii kilometrowej, tworzącej dolny bok 

kwadratu, w którym znajduje się wybrany punkt;
- zmierzyć odległość pionową od %#ybranego punktu' do dolnej 

linii kilometrowej kwadratu;
- zamienić zmierzoną odległość na metry według skali mapy;

. - dopisać obliczoną wielkość do poprzednio zapisanej wartości 
linii kilometrowej /współrzędna X/;

- zapisać wartość linii kilometrowej, tworzącej lewy bok 
kwadratu, w którym znajduje się wybrany punkt;

- zmierzyć odległość poziomą od wybranego punktu do lewej 
linii kilometrowej i przeliczyć ją na metry według skali mapy;

- dopisać przeliczoną wartość do wcześnią) zapisaunej wartości 
linii kilometrowej /współrzęc;.-'*. Y/*

Jeżeli nie ma możliwości najechać wozem na wybrany punkt 
startowy to należy:

- zmierzyć odległość pomiędzy punktem postoju WS MP-25, 
a wybran3rm punktem w terenie przy pcmtocy dalmierza DSP-30 albo 
taśmy mierniczej;

-określić kąt kierunkowy wybranego punktu przy pomocy busoli 
PAB-2M albo wizjera orientowania /BO, indeks T25/;

- obliczyć przyrost współrzędnych i dodać go do obliczonych 
wcześniej współrzędnych punktu kontrolnego /obliczone współrzędne 
są współrzędnymi X i Y miejsca postoju WS MP-2^

3/ określić wysokość /H/ miejsca postoju WS MP-25 w stosunku 
do poziomu morza /%fartość tej wysokości z mapy topograficznej/;
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4/ wprowadzić do koordynatora aparatury TNA-4-4 współrzędne 
punktu początku marszu WS MP-25 </XTC)yTC ■, różnicę współrzędnych 
punktu posto;)u V3 MP-23 1 punktu końcowego siarszu^ kąt kierunkowy 
WS MP-23 zgodnie z lnstrukc;)ą eksploatac;)! aparatury TNA-4-4;

3/ okreóllć różnicę AX» A y  w metrach pomiędzy współrzęd­
nymi punktu posto;)u podłączone;) stac;)i radiolokacy;)ne;) /albo WS
m p -ż5/„)^t c ,4t c'
według wzorów:

i współrzędnymi umownego punktu 1 Yti

A X - - x^^.

A Y - Y ^ - Y ^ ^ i
6/ wprowadzić dene dowiązania topograficznego do pamięci 

E34C ZSA w sposób następu;3ący:
- na pulpicie D79 przełącznik ,, P E X H M  KCA*^ustawić w poło­

żeniu^
- na pulpicie D27 nacisnąć jednocześnie przycisk 

przełącznika „ MMCflO** i przycisk „ KTIT \

- ustawić na przełączniku „ MMCJIO pulpitu D27 wartość wyso­
kości /H/ M hektometrach kontrolując ustawioną wartość na zobra­
zowaniu "mikrotabeli" w górnej części ekranu wskaźnika WPS;

- nacisnąć przycisk ”4* przełącznika „&&0JI ' n% pulpizie 079 
/w** czwartym wierszu tabeli powinna pojawić się zapisana wartość 
wysokości/^

7/ w podobny sposób wprowadzić do pamięci ZSA wartości A  X, 
A  Y, X.p̂ , Y^^, X^2* 7^2 wartości liczbowe na pul­
picie j327 i naciskając odpowiedziio przyciski "2"» "3"» "5"t “6", 
"7", "8* przełącznika „BBOfl“na pulpicie D79.

Barszo ważnym obowiązkiem załogi WS MP-23 jest tzw* 
justowąnię ąnten^ gl& f S yfeStl 1?

Justowanie anten stacji radiolokacyjnej wykonuje się w  opar­
ciu o widoczny na ekranie wskaźnika punkt orientacyjny /baszta« 
komin/ oddalony od stacji o 20 - 30 km wykonując następujące 
czynnościt

1/ z mapy topograficznej odczytać kąt kierunkowy na wybrany 
punkt órientacyjny /Bop/;

2/ ustawić anteny stacji radiolokacyjnej na maksimum sygnału 
odbitego od tego obiektu;

3/ ustawić przełącznik „ PEXi/iM KCA' na pulpicie 079 w  poło­
żenie „K)CTHP . /na ekranach wskaźników w  pierwszym wierszu tabeli
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powinn« wyówl«tXid sl< wartoś4 «zymitu an.t«Ay st«o;)i radloXoka« 
cydn«;J - ßpnc/;

V  w przypadku różnicy pomiędzy wartoóclę azymutu antany ata- 
oji radioXokaoy«)naó »Bpjic" a wartoócię azymutu odozytanago z mapy 
"Bop" należy na przalączniku „ D27 uatawló wartośó 
azymutu "Bop*« zdjętą z aapyg sprawdzając ustawioną liczbę na 
"mikrotabell")

3/ naclsnąó przycisk *1” przełącznika ,, BBOA na pulpicie 
D79 /na ekranach wskainików WPS w pierwszym wierszu tabeXi powinna 
wyświetlić się liczą określająca wartość kąta ustawionego na 
przełączniku „ MHCflO
, Obliczona przez urządzenie obrćbkl programowej /przyrząd 119N/ 

poprawka „ A B kigt *' {>, A 5 kjct ~  Pile ** ®op ” ) wykorzystywana Jest 
w celu likwidacji błędu Justowania anten stacji radiolokacyjnej*

5* Ks.ntr.ola kompIekAOwa środków automatvzac.U WS MP»25
Kontrolę kompleksową środków automatyzacji WS MP-25 wykonuje 

się w czasie pracy raz na 12 sek' ' sprawdzając przechodzenie wie- 
doasości testowej przez środki techniczne 1 analizując Je w każdym 
z tych urządzeń*

Wiadomość testowa wytwarzana Jest w przyrządzie 119N/1/* 
Przechodzenie wiadomości testowej przez urządzenia przedstawia 
poniższy rysunek!

APO) AP02

i ■ ) 1
H 9N  f ( ) - ^ m N ( 2 )  —  ( ł q ( ł ) - ^ H 9 ( 4 ) ------ --  H 9 N ( 0 — (A009

i 140<N • D79

Rezultaty analizy przechodzenia wiadomości tostowej przez 
poszczególne środki -techniczne zobrazowuje się na diodach świetl­
nych „C50M na pulpicie D79*
UWAGA* Kontrolę sprawności UTDl i UTD2 /brak świecenia diod 
iwletlnych „C50M $K"f„ KAllA/t t , AAMA/I 2 )"/ „ 1 .*, ^ „ n . i  u.tawU- 
Jąc przełączniki „ OEPEflAMA A ( (KAHAD ( ,  AAMAn 2 ) " na pulpicie
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D79 w położeniu ,, LU/lEHt^ .
Zobrazowanie wyników kontroli ;Jakoóci kanałów wyświetla się

na ekranie wskaźnika WPS po ustawieniu przełącTaiika „ P E X M M  KCA ''
na pulpicie D79 w położenie « W trzeciej ćwiartce wskaźnika
WPS obok punktu kontrolnego powinien wyświetlić się formularz mOOO 
^000*

6. Wykorzystywanie WS MP-25 w nrzypaiiku awarii poszczególnych 
urządzeń

W przypadku awarii poszczególnych urządzeń WS MP-25 załoga 
wozu kieru;)e się następujiącymi zasadami:

1/ W przypadku awarii jednego ze wskaźników WPS ocenę sytu­
acji powietrznej i obróbkę informacji radiolokacyjnej wykonuje się 
wykorzystując drugi wskaźnik WPS#

2/ V przjrpadku uszkodzenia jednego kompletu UTD /bloku S23-1 
lub urządzenia AI-011/ transmisję danych organizuje się wykorzys­
tując w tym celu sprawny zestaw usrządzeń UTD wyłączając mniej 
ważny kanał łączności*

3/ W przypadku uszkodzenia obu zestawów UTD przesyłanie 
informacji radiolokacyjnej możliwe jest przez radiotelefon - głosem 
- z podaniem współrzędnych położenia 1 charakterystyk obiektów 
powietrznych /celów/#

4/ W przypadku awarii urządzenia obróbki informacji radio­
lokacyjnej pierwotnej /przyrządu 301N/ prowadzenie /śledzenie/ 
celów powietrznych wykonuje się ręcznie lub w tzw# reżimie ekstra­
polacji współrzędnych#

5/ W przypadku uszkodzenia przyrządów 401N i 301N jest mo­
żliwa obróbka informacji radiolokacyjnej o sytuacji powietrznej * 
przychodzącej 1 1 2  kanałem transmisji danych#

6/ W przypadku uszkodzenia bloku 119N/1/ przesyłanie infor­
macji radiolokacyjnej o sytuacji powietrznej jest możliwe przez 
radiotelefon - głosem# Na wskaźnikach WPS zobrazowuje się w takim 
przypadku pierwotna Informacja radiolokacyjna o sytuacji powietrz­
nej •

W przypadku uszkodzenia przyrządów 119N/2/ i 119N/37 przesy­
łanie informacji radiolokacyjnej o sytuacji powietrznej możliwe 
jest przez radiotelefon - głosem lub w reżimie retransmisji- kana­
łami transmisji danych*
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7/ W czasie ouu:'szu, w prz]rpadku krótkotrwałych przerw w pra­
cy gdy miało miejsce wyłączenie zasilania w energią elektryczną 
należy t

- d(dBonaó przeorientowania aparatury TNA-4-4 /jeżeli czas 
wyłączenia zasilania wynosił mniej niż 15 sekund dopuszcza sią 
pracą bez przeorientowania aparatury TMA-4-4/|

- określić współrzędne miejsca postoju WS MP-25 i wprowadzió 
dane dowiązania topogeodezyjnego«

8/ V przypadku awarii agregatu zasilającego wóz w energią 
elektryczną możliwa jest krótkotrwała praca środków łączności 
i układu zapewnienia właściwych warunków bytowych załogi przy 
zasilaniu tych urządzeń z akumulatorów /nie dłużej niż 15 minut/.
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Rozdział VI. WYKORZYSTANIE WS MP-25 W CZASIE PRZEuRUPOWANIA
I MARSZU

1 • Rozwl.lanie t zyd.ianle WS MP~25

Wymiary płaszczyzny na której rozwija się do pracy WS MP-25* 
określa się powierzchnią niezbędną do rozwinięcia teleskopoinrych 
masztów antenowych^zy pracy z antenami - prętową kombinowaną 
i szerokopasmową - instalowaniu ich^masztach teleskopowych, mini­
malna powierzchnia rozwinięcia wozu powinna wynosić ok 400 m^
/20 y 20 m/.

Przy wyborze rejonu rozwinięcia WS MP-25 należy uwzględnić 
wymagania dotyczące m.in. obrony przed bronią masowego rażenia, 
maskowania itp., a ponadto następujące czynniki warunkujące zasięg 
łączności, JeJ stabilność i Jakość:

- rzeźbę terenu oraz lokalizację przeszkód terenowych;
- odległość od rozmieszczonych w pobliżu innych stacji 

radiowych i radioliniowych;
- rozmieszczenie źródeł zakłóceń przemysłowych i linii 

energetycznych;
- nie rozmieszczać WS MP-25 w bezpośredniej bliskości przesz­

kód terenowych znajdujących się na kierunku do korespondenta
/np. stromych stoków, nasypów, wzniesień, linii energetycznych, 
poprzecznych linii łączności przewodowej;

- WS MP-25 powinno się rozmieszczać. Jeżeli pozwalają na 
to warunki, na stokach wzniesień możliwie blisko wierzchołków 
/w celu zwiększenia zasięgu łączności/, rozwijać anteny tak, aby 
sięgały powyżej wierzchołka wzniesienia;

- w przypadku rozmieszczenia WS MP-25 w lesie należy wybie­
rać obszary rzadko zalesione z drzewostanem o wysokości nie więk­
szej niż 13 metrów /to Jest poniżej wysokości masztów antenowych/*

W terenie silnie pociętym obserwuje się zjawisko interfe­
rencji fal ultrakrótkich, pogarszające łączność radiową. W celu 
likwidacji lub przynajmniej zmniejszenia tego zjawiska należy 
przemieścić WS MP-25 na pewną odległość od miejsca w którym to 
zjawisko występuje.

W warunkach zagrożenia bronią Jądrową należyw^konaó niezbęd­
ne przedsięwzięcia w celu lepszego przygotowania inżynieryjnego
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terenu oraz maskowania mie;)sca postoju WS MP-25* Jako naturalne 
ukrycia należy wykorzystywać parowy. Jary, kanały,podzieaane wyro­
biska, budowle itp*

Współpracujące z WS MP-25 órodki radiolokacyjne należy roz­
mieszczać w pewnej odległości od W0 2U, nie większej Jednak niż 
długość wysokoczęstotliwościowych kabli połączeniowych*

Czas rozwijania /zwijania/ WS MP-25 powinien wynosić nie 
więcej niż 15 minut, a bez rozwijania masztów teleskopowych nie 
więcej niż 10 minut*

1*2. RozwiJanie.WS^HP^g^
polega głównie na właści­

wym rozwinięciu i podłączeniu kabli* Kable łączności przewodowej, 
do pracy systemu PASUW-ZT na postoju, należy podłączać do WS MP-25 
zgodnie ze schematem przedstawionym w załączniku 7*

S2£iiii22i£-.22i22J2l£Si2]£Z£łi wykonuje się w następującej ko­
lejności :

1/ wyjąć ze skrzynki nr 1 człony antenowe z pokrowców 
1 połączyć Je między sobą;

2/ «.djąć "zaślepki" z amortyzatorowych końcówek antenowych;
3/ wstawić anteny do właściwych końcówek, następnie wciska« 

Jąc i obracając Je zgodnie z kierunkiem obrotu wskazówek zegara 
zamocować w amortyzatorach /końcówkach/;

4/ przełączniki „ AM T. J1E6., AMT. flPAB'/ na pulpitach D83 
ustawić w położeniu ,^n0flU3TA^' • Powoduje to włączenie mechanizmów 
nadążnych i ustawienie anten w pionowym położeniu* Zaświecenie 
się lampek „AMTEMMbl nOAM5łTbi J1E&A9 RPABA?! ” oraz „ AMT. 
JIEB.jAMT. DPA& na pulpitach D83 świadczy o pełnym podniesieniu 
anten prętowych* .

radiostacji R-134 pracującej w paśmie częstotliwości* 
1,5 do 12 MHz zasięg 150 km można osiągnąć podczas pracy z anteną 
ASz-AM, pochyloną do powierzchni ziemi pod kątem 30® /ustawienie 
anteny w tym położeniu uzyskuje się przełączając przełącznik 
/^AWT.flEB^na pulpicie D63/1/ w położenie „ 0nyiil,Eri4A Y  ^

S2£ii3:i22iS«Ei:S^2iiS»l.a2iSSX«^225i22X22®4«^§5K^^ wykonuje się 
w następujący sposób*

1/ ustawić WS MP-25 na równej płaszczyźnie;
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2j ze skrzyni nr 1 wy;)ąć teleskopowy maszt anteny, wyjąć 
go z pokrowca i ustawić na podporze z lewej strony tylnych drzwi 
wozu, zamocować maszt za pomocą obejm ściągających;

3/ wyjąć ze skrzyni nr 1 antenę f -^tową giętką, człony 
składowe’ , ’•przeciwciężerki*', główkę antenową, odciągi i pozosta­
łe el<^menty;

4/ kabel wcz- anteny przeprowadzić wewnątrz masztu telesko­
powego tak aby Jego. końcówka przyłączeniowa /widełki/ wystawała 
z górnej części masztu;

5/ połączyć główkę antenową z łączówką wcz widełek kabla S4;
6/ zamocować główkę anteny na górnym członie masztu telesko­

powego;
7/ wstawić i zamocować w gnieździe główki antenowej giętką 

antenę prętową /w razie potrzeby można zwiększyć wysokość anteny 
przy pomocy członów składol^ch o długościach 0,2 i 0,3

8/ wstawić w gniazda główki wtyki •’przeciwciężarków'* i za­
mocować Je /zatrzasnąć/, rozciągnąć rozsuwalną część "przeciwcię- 
Żarków” do właściwej długości;

9/ zamocować karabinki odciągów;
10/ ustawić we słaściwym położeniu dolne mocowania odciągów 

i wbić Je do ziemi;
11/ ustawić odciągi górnego piętra anteny we właściwym kie­

runku i podłączyć karabinki;
12/ podnieść maszt teleskopowy /czynność tę wykonać ręcznie 

kolejno wysuwając człony masztu i zabezpieczając Je w górnym 
położeniu przez obrót o 90^ do momentu zamknięcia się zatrzaskói^

13/ podłączyć dolny wtyk kabla S4 do gniazda „LUKA na daclu; 
wozu w  pobliżu środkowego luku /odłączyć od radiostacji R-173/RS3/ 
kabel 313 i podłączyć do niej kabel SI 2/;

14/ napiąć odciągi masztu anteny,
S9g!i4^§Q4g-^'|gg^-,§ggit;okopagmQweJ^/SzD^ i_antgny_DB11 

na 16-metrowym maszcie teleskopowym wykonuje się w następujący 
sposób;

1/ zdjąć pokrowiec z masztu teleskopowego /zamocować maszt 
na dachu wozu za pomocą odchylnego zawiast^

2/ wyjąć anteny z pokrowców /antenę DB11 ze skrzyni nr 5/i
3/ anteny SzDA ustawić na maszcie teleskopowym;
4/ zamocować Je przez obrót wokół osi w prawo;
5/ zamocować wibratory w położeniu roboczym;
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6/ dołączyć do masztu odciągi}
7/ zdjąć pokrywę ochronną ze złącza wcz anteny}
8/ przełożyć kabel antenowy przez klamry masztu}
9/ dołączyć kabel wcz do anteny}

10/ przeprowadzić haczyk kabla wcz przez otwór w dolnej części | 
anteny}

11/ dolny koniec kabla wcz podłączyć do gniazda,,LUJIAna 
dachu WOZU}

12/ podnieść maszt teleskopowy do góry na wysokość uiik>żll-> 
wiającą montaż anteny DB11 na trzecia segmencie masztu;

13/ zamocować antenę DB11 na trzecim członie masztu antenowego | 
/za pomocą obejmy/;

14/ wyjąć ze skrzyni nr 1 kabel wcz Sil i podłączyć go do 
anteny DB11}

13/ podłączyć drugi koniec kabla Sil do gniazda z napisem 
//A5 <ł dachu wozu/}

16/ podnieść maszt teleskopowy na właściwą wysokość» nacią­
gnąć i zamocować odciągi;

17/ od radiostacji "Azid-I/D" odłączyć kabel wcz S29, podłą­
czyć kabel S20 anteny DB11;

18/ na anteno>rym urządzeniu dopasowującym radiostacji R-1 1 1  
przełącznik „lUTblP b -TEJlECKOfl •' ustawić w położeniu „TEflECKOn !

S22iiiilSSi£-S2i£22-"2X22i£Z£522.^iS2i" wykonuje się w nastę­
pujący sposóbt

1/ wyjąć ze skrzynki nr 1 antenę "symetryczny dipol";
2/ środek płata antenowego zamocować na 1 1—metrowym maszcie» 

a dolne ramiona zamocować tak» aby antena skierowana była prosto­
padle do linii prowadzącej do najbardziej oddalonego korespondenta;

3/ podnieść 11-metrowy maszt anteny;
4/ podłączyć końcówki anteny do zacisków ^AMilOJIb' znająu- 

Jących się na dachu wozu;
5/ na bloku 14-tym radiostacji R-134 przełącznik „LUTblPb“ 

AHnOJlb " ustawić w położeniu „AMflO/Ib '!

1 *5 w WyJ§cz^ie_agara;^ry_^WS^MP-2|
Wyłączanie aparatury WS MP-25 wykonuje się w następujący 

sposóbt
1/ włączyć lan5)y oświetlenia białego;
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2/ wyłączyć wskaźniki WPS ̂/regulatory „JlPKOCTb ,<|OK.yC 
na przyrządzie 149N ustawić w skrajnym lewym położeniu, a przełą- 
cznik „CETb -"OTKn." na przyrządzie 149N ustawić w położeniu „OTKilTł 

3/ wyłączyć aparaturą TNA-4-4;
4/ odłączyć automaty „ilUUHęi < ... /na pulpicie D42/;
5/ odłączyć i zabezpieczyć przełączniki napiersiowe* 
System^zabezpieczęi^a^właściwYęh^warunków bytowych załogi 

/GO-27, EW-65G, FBU/ wyłącza^godnie z instrukcjami eksploatacji 
urządzeń tego systemu#

POńczas pracy przyrządu
143N wykonuje się w następujący sposób:

,1/ wyłączyć aparaturę WS MP-25?
^ 2/ odłączyć automaty „J1MMH9 { . /na pulpicie D42/}

3/ zatrzymać silnik wysokoprężny przyrządu 143N /na pulpicie 
D41 nacisnąć przycisk /, flOJlAMA T.0nilW6A MEHblilE i utrzymać 
go do zatrzymania się silnika, na pulpicie powinny zaświecić się
iMpkl „A6APM9 06Pbl6 P£MHM5I,A6APM9 flABJlEHME MACnA "
A S t r z a ł k a  przyrządu /, HOilA^A TOnilM&A powinna zatrzymad slą 
na działce ”0 ”ji ,,

4/ przełącznik „nOA^^ET na pulpicie D41 ustawić w położe­
niu dolnym /powinny zgasnąć lampki podświetlające pulpit/$

5/ przełącznik „ 0C5ELLJl,E14HÊ  ̂na t a b l i c y u s t a w i ć ,  w po- 
łożeniu „OTłCn/Vpowinny zgasnąć lanq>y oświetleniowe \fQzxxj[i

6/ ustawić automat ,, A<KyM.6 AT. ̂ 2 6 " na pulpicie D41 w po­
łożeniu /,

7/ na pulpicie D41 nacisnąć przycisk „ AKICyM .6AT.24& 0TICJ1. 
/powinny zgasnąć wszystkie lampki na pulpicie D4l/j 

8/ odłączyć biegun ujemny od masy pojazdu#
Wyłączenie zasilania WS od sieci energetycznej wykonuje się 

w następującej kolejności:
- wyłączyć aparaturę WS MP-25;
- wykonać operacje 2, 4 - 8 wykonywane podczas wyłączania

zasilania przy pracy przyrządu 143N; „ , ,,
- odłączyć automat // CETb '^5805 na tablicy/,LU,K przyrządu 

134N /powinna zgasnąć lampka „CETb "^5806 i powinien zatrzymać 
się śilnik elektryczny/;

- odłączyć tablicę rozdzielczą „LU,IC od rozdzielni aieci
50 Hz, 380 V /powirma zgasnąć lampka „ BBOA ^ /.
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1*4. Zwiifi£ie^WS^MP;25
wy^tonuje się w następu;Jący sposób: 

l7*przełączniki „ AMT. J1EB.,AMT. nP/\5''. na pulpitach D63
ustawić w położeniu „OHyiilEM^* /mechanizm podnoszący antenę 
ustawi dą pod kątem 30° do poziomu, na pulpitach D83 i skrzynkach 
KI pogasną lampki „AUT. J1EB'!, AUT.,HPAB." i „AHTCUMbl nOAHSTbl 
J1EBA 5I ,nPA6ASl/;

2/ wyjąć anteny prętowe z końcówek}
3/ rozdzielić segmenty anten teleskopowych}
4/ nałożyć "zaślepki" na końcówki montażowe;
5/ założyć pokrowce i schować anteny do skrzyni nr 1«
5 iiiii2 2 i£ -.łS 2 £ 2 i2 2 ii£ 2 £ v i-S 2 i£ 2 Y -.E£ 2 !Ł2 ii£ i!l-i-S S S 2 i2 -iS i£ S t2 2 2 !iS 6 2

wykonuje się w następujący sposób:
1/ zmniejszyć naprężenie odciągów górnegó piętra masztu;
2/ podtrzymując dolny segment przed samoistnym opuszczeniem 

- odryglować go;
3/ powoli opuścić'dolny segment /w czasieopuszczania segmentów 

masztu zwracać uwagę na kabel wcz i chronić go przed uszkodzeniem/; 
4/ w podobny sposób opuścić pozostałe segmenty masztu;
5/ rozmontować główkę anteny /zdjąć anteny prętowe/;
6/ wyjąć "przeciwciężarki**;
7/ zd jąć główkę antenową;.
8/ odłączyć kabel wcz od główki anteńowej;
9/ odłączyć odciągi;

10/ wyjąć z ziemi kotwice odciągów;
11/ ułożyć części anteny w skrzyni nr 1.
Zwijanie 16-metrowego masztu wykonuje się w odwrotnej kolej­

ności do montażu* W czasie opuszczania masztu lunkcyjni stojący 
przy odciągach równomiernie zmniejszają ich długość, utrzymując 
maszt w pionowym położeniu* Po opuszczeniu masztu odciągi należy ' 
zwinąć i zabezpieczyć, a anteny po zdjęciu ułożyć w pokrowcach*

wykonuje się w następu­
jący sposób:

1/ zmniejszyć napięcie odciągów i opuścić maszt;
2/ odłączyć antenę od złąc|:y ,//ŁHnOJlb'* na dachu VS MP-25;
3/ odłączyć płat antenowy;
4/ ułożyć antenę i pozostałe elementy montażowe w skrzyni

nr 1*
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2* Przebazowanle WS MP-25
Przygotowanie WS MP-25 do przewozu ¿rodkami transportu 

obe«}inuje sprawdzenie stanu technicznego wozu oraz pewności zamoco­
wania wyposażenia pomocniczego. Niezbędne jest również vinierucho- 
mienie kul nastawników kulowych pulpitów D20.

Przewóz WS MP-25 transportem kolejowym, wodnym lub powietrz­
nym wykonuje się zgodnie z instrukcją przewoźną wozu odpowiednim 
rodzajem transportu#

3. Marsz WS MP«25
Podczas przygotowania WS MP~25 do marszu należy przeprowa­

dzić przegląd stanu technicznego zgodnie z instrukcją wozu#
W tym czasie należy dokonać przeglądu wszystkich środków technicz­
nych, sprawdzić mocowanie urządzeń, połączeń kablowych i splotów 
kabli, ułożyć i zabezpieczyć we właściwym miejscu przełączniki 
napiersiowe, słuchawki, skrz3Si:UL ZIP i zablokować kule nastaw­
ników kulowych pulpitów D20 /’rufowe siatki hydrodynamiczne usta­
wia się w dolnjrm położeniu tylko przed pokonywaniem przes2kody 
wodnej/#

W razie potrzeby należy zamontować anteny prętowe, przygo­
tować do pracy radiostacje dyżurne oraz sprawdzić gotowość do 
pracy przyrządu TNA-4-4#

Zasady wykonywania marszu w różnorodnych warunkach klima­
tycznych i meteorologicznych przedstawione są w instrukcji eksplo­
atacji transportera MT-ŁBu#

Przed pokonywaniem przeszkody wodnej należy zamocować na 
wozie tarcze odbijające strumień wodny# W czasie pokonywania 
przeszkody wodnej wpław wykorzystywane są Jedynie wskazania skal 
,, KyPC " aparatury TNA-4-4# Po pokonaniu przeszkody wodnej. należy 
dokonać korekcji wskazań współrzędnych X, Y na koordynatorze 
/w oparciu o najbliższy punkt kontrolny/ •

4# Zapewnienie bezpieczeństwa obsłudze bo.lowe.i WS MP-25 w  warun­
kach użycia broni masowego porażenia

Po otrzymaniu sygnału o użyciu przez przeciwnika broni 
masowego rażenia załoga WS MP-23 powinna błyskawicznie założyć 
maski przeciwgazowe i nie przerywając wykonywania zadań zamknąć 
wszystkie drzwi i Iviki#
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Teren akaiony nalepy pokonywać na makay»alnej prędkości. 
SrodkJL ochrony osobiste;) zdeJoiu;)e się tylko na rozkaz dowddcy*

Ochronę przed środkami masowego rażenia^ zapewnia spe­
cjalna aparatura t FW, przyrząd rozpoznania skażeń chemicznych 
i radioakt]Twnych /urządzenie 00-27/ oraz komplet zabiegńw spec­
jalnych CK-4*

Pokonywanie terenu skażonego środkami radioaktywnymi należy 
wykonywać ze szczelnie zamkniętymi lukami i włączonym urządzeniem 
FWU /w reżimie „(|MJlbTPAli<Męi "/. Wejście w teren skażony sygna­
lizuje przyrząd 00-27 /świetlniei dźwiękowe/*

Po pokonaniu terenu skażonego przeprowadza się zabiegi 
specjalne wozu /pełne i częściowe/*

Częściowe zabiegi specjalne obejmują częściowe zabiegi sa­
nitarne stanu ooobowego, częściową dezaktywację, degazyfikację 
i dezynfekcję techniki*

Pełne zabiegi specjalne obejmują pełną obsługę sanitarną 
stanu osobowego, pełną dezaktywację, degazyfikację 1 dezynfekcję 
wozu oraz umundurowania, wyposażenia, obuwia 1 środków ochrony*

Częściową dezaktywację wykonuje załoga WS MP-25 w  warunkach 
bojowych*

Pełną dezaktywację wykonuje się gdy skażenia promieniotwór­
cze wozu po wykonaniu częściowej'dezakt3rwacjl przekracza dopusz­
czalny poziom*

Degazyfikację 1 dezaktywację W3 MP-25 wykonuje się przy 
pomocy kompletu zabiegów specjalnych aC-4*

Wszystkie powyższe czynności przeprowadza się w  indywidoml«* 
nych śz'odkach ochrony*
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Rozdział YII. RODZAJE PRACY WS MP-25.

!• Praca bo.iowa WS MP-25

1.1* Praca^bo^owa_^agarat^^obróbki^J^foi3ac^i^radiol.okacxine;i
2»2Z^S2ali-E2iiiSiE22Si
Przed przystąpieniem do pracy bo;)owej należy włączyć aparatu­

ry WS MP-25 zgodnie z pkt 4 rozdz« V niniejszej instrukcji*
Sytuację powietrzną» zobrazowaną na ekranach wskaźników WPS» 

operatorzy obróbki informacji radiolokacyjnej obsługujący zauto­
matyzowane miejsce pracy RM35M4 oceniają wzrokowo* Jeżeli przełą­
cznik „flPMEM KAMAn^*'na pulpicie D79 znajduje się w położeniu 
odpowiednio Al, A2 i A3» to operatorzy otrzymują informację radio­
lokacyjną o sytuacji powietrznej poprzez telekodowe konały łącz­
ności z trzech źródeł: z WDSz MP-23 /źródło nr 1/, SD wyższego 
szczebla /źródło nr 2/» lub ze stacji radiolokacyjnej /źródło nr 3/* 
Jeżeli przełącznik //RPHEM KAUAJli^*^ na pulpicie D79 znajduje się 
w położeniu odpowiednio A1» A2 i A3 to operatorzy otrzymują infor­
mację radiolokacyjną o sytuacji powietrznej poprzez telekodowe 
kanały łączności z WDSz MP-23 /źródło nr 1/, powietrznego'dozoru 
radiolokacyjnego /źródło nr 2/ lub ze stacji radiolokacyjnej 
/źródło nr 3/•

Istnieje możliwość odbioru informacji radiolokacyjnej o »ytu- 
acji powietrznej z SD w]rższego szczebla w kanale 2» Jeżeli ustawi 
się przełącznik „ (IPIIEM KAHAil na pulpicie D79 w położeniu A2*
W takim przypadku należy zmienić współczynniki przeliczania infor­
macji w następujący sposób:

- ustawić przełącznik „ P £ X H M  KĆA na pulpicie D79 w poło­
żeniu „ KAHAn „

- ustawić przy pomocy przełącznika „ MMCJIO pulpitu Dź7 
liczbę 0000 i wyświetlić Ją w postaci "mikrotabeli";

- nacisnąć kolejno przyciski "2"» "3"» “A “» "ó"» **7"»
przełącznika ,, na pulpicie D79 /po tej operacji 14-16 i 18-20
wiersze tabeli powinny przyjąć wartości zerowe /współczynniki 
K2-K4 i K6-K8/; „

- ustawić przy pomocy przełącznika » MUCHO pulpitu D27 
liczbę 3777?
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- nacisrtąć kole;)no przyciski "1" 1 "5" przełącznika ,, 660A
na pulpicie D79 /w 13-tym i 17-tym wierszu -Ubeli powinna wyświet­
lić się liczba 3777/; ^

- ustawić przełącznik „ P E X M M  KCA na pulpicie D79 w poło­
żeniu AP*

Darie o sytuacji powietrznejt przychodzące ze źrćdeł infor­
macji 1 » 2 i 3 są automatycznie przeliczane i zobrazowywane na 
ekranach wskaźników*

Informacja radiolokacyjna ze stacji radiolokacyjnej sprzężo­
nej z WS MP-25 przesyłana jest za pomocą kabli wcz* Informacja 
ta jest zobrazowywana na ekranach wskaźników przed opracowaniem 
/informacja radiolokacyjna pierwotna/ oraz po obróbce /informacja 
radiolokacyjna wtórna/*' Sterowanie zobrazowaniem i wybór typu 
informacji wykonuje się indywidualnie dla każdego ZMP*

Przełącznik ,, flEPEflAMA KAMAfl <(KAWAJ12j" na pulpicie 
D79 steruje przesyłaniem informacji radiolokacyjnej* Jeżeli prze­
łącznik ten znajduje się w położeniu Al (/,fl06T.,PA5.'*j , informacja 
radiolokacyjna transmitowana jest do podległych punktów dowodzenia 
obroną przeciwlotniczą» natomiast ustawienie go w położeniu A2 
/PA3.) n06T. / powoduje przesyłanie Infonnacji radiolokacyjnej do 
nadrzędnego SD* '

Ustawienie przełącznika ,, P E X M M  06PA50TKM KAMAJl \
KAMAn 2 ")na pulpicie D79 w położeniu TPA MG. i powodują zobra­

zowanie informacji na ekranach wskaźników i transmisję tej infor­
macji bez zmian numerów celów powietrznych» a w położeniu ,, TPA MC,2*̂  
- informacja radiolokacyjna o sytuacji powietrznej zobrazowywana 
jest na wskaźnikach i przesyłana z automatyczną zmianą numerów 
celów* Natomiast ustawienie przełącznika w położeniu „COHP.*^ powo­
duje tylko zobrazowanie informacji na wskaźnikach*

Wyboru typu informacji /pierwotna» wtórna/ zobrazowywanej ,na 
wskaźniku, dokonuje się przy pomocy przycisku lub „ 6T0P
przełącznika „ P E X M M  OTflBPAKEMMS " pulpitu D28. ‘

W tym systemie obróbki i zobrazowania informacji radioloka­
cyjnej o sytuacji powietrznej istnieje możliwość jednoczesnego 
zobrazowania informacji pierwotnej i wtórnej /informacja łącmna/*
W celu uzyskania tego efektu na wskaźniku należy wcisnąó obydwa
przyclsU. „nEP6 “ i „ 6T0P "
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Wyboru okall zbbrazowanla sytuacji powietrznej dokonuje się 
przy pomocy przycisków /"50", *100", "I50'» Xub "200“/ przełącznika
„MACLUTA6” na pulpicie D28.

Wyboru irddła infonoacji /przechodzącej 1 albo 2 kanałem 
transmisji danych lub przychodzącej ze stacji radiolokacyjnej 
sprzężonej z WS MP-2?/ dokonuje się przez naciśnięcie odpowienio 
przycisku "1“, •*2», i •3" przełącznika „MCTOMHMIC” na pulpicie 
D28* Informacja przychodząca kanałami transmisji danych powoduje 
wyświetlenie na piątym miejscu znakowym formularzy celów cyfr 

Informacja przychodząca se sprzężonej stacji ra­
diolokacyjnej zobrazowywana Jest w postaci punktów. Wyświetlenie 
pełnych formularzy celów uzyskuje się przez naciśnięcie przycisków 
PP, N , H, V przełącznika ,, OPMyJ13 P'! Wyświetlenie skróconych 
formularzy celów wykonuje się przez naciśnięcie właściwego przy­
cisku przełącznika^, $0? My/I^ 7 “

Wyświetlenie pełnego fonoularza pojedyńczego celu można 
uzyskać t

1/ według numeru celirt
- ustawić numer śledzonego /prowadzonego/ celu na przełącz- 

niku,,M I4C/J0' /pulpit D27/ i sprawdzić poprawność wybranej liczby 
na "mikrotabeli"; T

- nacisnąć przycisk przełącznika ,,6bl306 D ę  na pulpicie D27 
/na ekranie wskaźnika obok znacznika celu z ukazanym wyżej numel^m 
powinien pojawić się pełny formilarz celu/;

2/ według numeru celu w systemie źródła:
- ustawić numer celu o któx'ym informacja przychodzi ze źródła

do wozu kanałami łączności; „
- nacisnąć przycisk 1 lub 2 przełącznika ,,6bl50S fl^ na pul­

picie D27 dla celu z kanału 1 lub 2;
3/ według współrzędnych celu:
- zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem od celu;
- nacisnąć przyciski X i Y przełącznika „ Bbl506 0 ^  

na pulpicie D27.
W celu skasowania formularza celu należy zgrać znacznik 

nastawnika kulowego z sygnałem od celu i nacisnąć przycisk "OTM" 
przełącznika „ 661306 fi $ " na pulpicie D27.

W przypadku odbioru informacji z WDSz MP-23 istziieje możli­
wość zobrazowania w formularzu "własnych celów" /własnych samolotów/
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indeksu pilota» Po naciśnięciu przycisku na pulpicie
D28 na 1 - 4 miejscu znakowym pełnych formularzy pojawi się li­
tera wraz 2  3 -cyfrowym indeksem pilota np. M732*

W celu skasowania zobrazowania indeksu pilota należy ponow- 
ń3nn naciśnięciem zwolnić przycisk .

Oceny sytuacji powietrznej dokonuje operator wzrokowo obser­
wując wskaźnik z informację pierwotną, Z chwilą wykrycia nowego 
znacznika celu /sygnału» echa od celu/ operator rozpoczyna /ini­
cjuje/ proces śledzenia celu.

Przewiduje się następujące rodzaje śledzenia celćw:
1/ automatyczne śledzenie celów o których informacja otrzy­

mywana Jest w kanałach transmisji 1 i 2;
2/ automatyczne śledzenie celów, o których informacja otrzy­

mywana Jest ze stacji radiolokacyjnej /źródło nr 3/ kablami wczj 
3/ śledzenie celów metodą ekstrapolacji współrzędnych}
4/ automatyczne śledzenie celów o których informacja przy­

chodzi ze źródeł 1 i 2 w reżimie dopełnienia}
5/ śledzenie ręczne /do pięciu celów na każdym miejscu pracy/,

® których informacja przychodzi 
ze źródeł 1, 2 i 3 realizuje się następująco:

1/ nacisnąć przycisk przełącznika //^OPMyjISP na pulpiclie ,
D28}

2/ zgrać znacznik nastaymika kulowego z sygnałem od celu 
z poprzedniego obrotu podstawy czasu /pokręcając kulą nastawnika 
kulowego pulpitu D20/;

3/ nacisnąć i przytrzymać Jeden z przycisków A1^ A2 /Jeśli 
informacja o celach przychodzi kanałami 1 , 2  transmisji danych/ 
lub A3 /Jeśli informacja o celach przychodzi ze stacji radiolo­
kacyjnej/ przełącznika „ C0nP0603*ęflEHWE " na pulpicie D27 /obok 
znacznika nastawnika kulowego powinna wyświetlić się litera ̂ ,(1 /; '

4/ zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem od celu 
z bieżącego obrotu podstawy czasu, SMolnić naciśnięty uprzednio 
przycisk Al, A2, A3 /litera,,f] powinna zniknąć, a obok znacznika 
nastawnika kulowego pojawi się znacznik wtórnej informacji radio­
lokacyjnej z numerem celu, który powinien przemieszczać się wraz 
ze znacznikiem informacji pierwotnej /echem, sygnałem od celu/,

^S^££2i£-£Si2«£«SiiSi2S22iS£łiS«ii§BŚi£5S&Y£łi wykorzystywane 
Jest w następujących sytuacjach:
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- przy występowaniu dużej ilości różnych zakłóceń;
- w strefie silnych odbić od przedmiotów terenowych;
- w przypadku uszkodzenia /awarii/ urządzenia obróbki infor­

macji pierwotnej» przyrządu 301N/*
Siedzenie celów z ekstrapolacją współrzędnych prowadzi się 

następująco t
1/ zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem od celu 

z poprzedniego obrotu podstawy czasu;
2/ nacisnąć 1  podtrzymać przycisk ,,3K.” przełącznika „C O H P O “ 

jlEMME. na pulpicie D27 /obok znacznika nastawnika kulo­
wego powiima pojawić się litera ,,11V ;

3/ zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem od celu 
z bieżącego obrotu podstawy czasu i zwolnić przycisk „9K" /zniknie 
litera „11 » a  obok znacznika nastawnika kulowego powinien pojawić 
się znacznik z numerem celu» który będzie przemieszczać się wraz 
z sygnałem /echem od celiy«

Jeżeli sygnał wtórny nie przemieszcza się / ‘*nie śledzi"/ 
za sygnałem pierwotnym /echem/ i migoce z częstotliwością 1 do 
2 Hz, to należy przeprowadzić korekcję śledzenia celu w następu­
jący sposób:

1/ zgrać sygnał nastawtiika kulowego z w t ó m 3rm sygnałem od
celu;

2/ nacisnąć i utrz3rmać w tej pozycji przycisk "BtC." przełą­
cznika „ C0riP050XiAEMME * na pulpicie D27 /wtórny sygnał od 
celu pcwinien zniknąć/;

3/ zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem od celu 
z bieżącego obrotu podstawy czasu i zwolnić przycisk "BK" /w tym 
punkcie powinien ponownie pojawić się sygnał od celu wraz z for­
mularzem/ •

dowiązanych do tras» o których inforiAacJa 
przychodzi kanałami 1 i 2 transmisji danych» może być realizowane 
według numezoi celu» nadanego mu w źródle ¿reżici, ̂ dopełnienia^»
W tym przypadku wykonuje kię tylko zmianę numeru celu /przypisując 
mu kolejn^umer/» a pozostałą przychodzącą informację wykorzystuje 
się bez zmian /ze źródła informacji radiolokacyjnej/«

V celu śledzenia pojedyńczego obiektu» o któr3^  Informacja 
przychodzi 1 lub 2 kanałem transmisji danych w reżimie dopełnienia 
należy:
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1/ nacisnąć p rzy c is k  „ fl f l " p rze łą c zn ik a  „ C O P P 0 5 0 X flE M H £  ** .  
na p u lp ic ie  D27 zgrywają<^  ̂Jednocześnie zn a c zn ik  nastaiimika kulowe­
go z  sygnałem od celu z  p Ą r z e d n ie g o  obrotu podstawy czasu;

2/ przemieścić znacznik nastawnika kulowego utrzymując przy- 
cisk ,,n/l do zgrania z sygnałem od celu z bieżącego obrotu podstawy 
czasu, zwolnić przycisk „(Ifl"/obok znacznika nastawnika kulowego 
powinien pojawić się sygnał od celu /wtórny/ z numerem celu który 
będzie "śledził" ruch znacznika /sygnału/ pierwotnego^

prowadzi się następująco!
1/ zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem /znacznikiem/ 

wtórnej informacji od celu z  poprzedniego obrotu podstawy czasu;
2/ nacisnąć i podtrzymać przycisk "1" przełącznika „ PyPMOE 

' C0nP060XflEUHE " na pulpicie D27;
3/ zgrać znacznik nastawnika kulowego ze znac2uiikiem wtórnym 

z bieżącego obrotu podstawy czasu i zwolnić przycisk "1"* Obok 
sygnału od celu powinien wyświetlić się formularz na którego 
piątym miejscu znakowym wystąpi cyfra "1"* Na ekranie drugiego 
wskaźnika wyświetli się znacznik tego celu z literką P na piątym 
miejscu znakowym formularza. Znacznik wtórny celu powlnlen"śledzić" 
przemieszczanie się celu. Po upływie 30-40 sek' znacznik wtórny 
zacznie migotać z częstotliwością 1 do 2 Hz;

n przycisk "1 « przełącznika „ PygUOE
COriPO&OXflEMHE /znacznik nastawnika kulowego powinien zna­
leźć się w miejscu wtórnego znacznika śledzonego celv̂ Ĵ

5/ zgrać znacznik nastawnika kulowego ze środkiem pierwotnego 
znacznika celu i zwolnić przycisk "1" /do tego punktu powinien 
przemieścić się wtórny znacznik celu/.

W podobny sposób można prowadzić ręczne śledzenie/do pięciu 
celówj naciskając przyciski "2" i "5" przełącznika „ pUMMOE 
COnPUßOXflEUHE na pulpicie D27. ‘

wykonuje się poprzez zgranie znacz­
nika nastawnika kulowego z wtórnym znacznikiem celu, a następnie 
naciśnięcie przycisku „KOT "na pulpicie D27. Wtórny znacznik celu 
1 Jego formularz powinny zniknąć z ekranu wskaźnika.

Określenie wysokości lotu celu za pomocą sprzężonego wysokoś- 
c omierza wykonuje się poprzez zgranie znacznika nastawnika kulo­
wego z sygnałem od celu, a następnie naciśnięcie przycisku „  Ci?EM " 
przełącznika „&blC0TA na pulpicie D27. Na ekranie wskaźnika
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powinien po;)awić si% wektor łączący środek ekranu z sygnałem od 
celu« W tym czasie antena wysokościomierza naprowadzana ;)est na 
azymut celu«

Po określeniu wysokości lotu celu przez operatora wysokościo- 
mierzat w formularzu celu nastąpi zmiana /otlnowienie/ liczbowe;) 
wartości wysokości«

Jeżeli operator wysokościomierza nie wykry;)e na swoim ekranie 
wskazanego telu i nie określi wysokości lotu celu« wektor na ekra­
nie wskaźnika WS MP-25 zacznie migotać z częstotliwością 1 do 2 Hz 
przez 10 sekund« a antena wysokościomierza zostanie skierowana na 
azymut /kierunek/ innego celu« wybranego do określania wysokości«

Przerwanie operacji pomiaru wysokości lotu celu« wykonuje 
się poprzez zgranie znacznika nastawnika kulowego z sygnałem od 
celu i wciśnięcie przycisku "OTM** na pulpicie D27«

2SiŚi-22iii£i£2SX£łi-''y^®’̂ '5® ^ następujący sposób:
1/ nacisnąć 1 utrzymać w tym położeniu przycisk "O* przełącz­

nika ,1 OnOSWABAHHE ' na pulpicie D27 w momencie« gdy podstawa 
czasu na ekranie wskaźnika zbliża się do znacznika celu /10-20® 
przed sygnałem od celu/;

2/ po przejściu linii podstawy czasu przez wybrany sygnał 
/znacznik/ od celu zwolnić przycisk "O**;

3/ Jeżeli na ekranie wskaźnika w odległości 4-5 hm» od syg­
nału od celu nie pojawił się znacznik urządzenia odzewowego to 
cel Jest - '•obcy"«

Jeżeli po wykonaniu powyższych czynności obserwuje się 
Jeden lub kilka obiektów powietrznych ze znacznikami roii^oznawcsy- 
mi« to należy przeprowadzić kontrolne rozpoznawanie /identyfikację/ 
w sposób następujący:

- nacisnąć i utrz3nnać w tym położeniu przycisk K przełącznika 
„ 0nO5HA6AHH£ na pulpicie D27;

- zwolnić przycisk K po przejściu podstawy czasu przez sygnał 
od celu« Jeżeli obiekt powietrzny Jest "swój" to obok sygnału od 
celu nie pojawi się znacznik urządzenia odzewowego« Jeżeli zaś 
obiekt Jest "obcy"« to razem z sygnałem od celu pojawi się znacznik 
rozpoznawania«

Reżim rozpoznawania z zawężaniem stosuje się w celu określe­
nia« który obiekt powietrzny odpowiedział na zap]rtanie urządzenia
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”svrć;} • cudzy" z grupy obiektów lecących w pobliżu* Po naciśnięciu' 
przycisku „ KJt" na pulpicie D27 zmniejsza się wielkość sektora 
z ros^oznania ogólnego, co pozwala określić, który obiekt odpowie­
dział na zapyteuiie urządzenia "swój - cudzy"*

Na rys* 8 przedstawione są znaczniki zobrazowane na ekranie 
wskaźnika w różnych reżimach rozpoznawania. Sygnały rozpoznawania 
indywidualnego oraz sygnał "niebezpieczeństwo" mogą pojawiać się 
podczas włączenia rozpoznawania ogólnego*

1 - sygnał od celu;
2 - znacznik - rozpoznawanie ogólne;
3 - znacznik - rozpoznawanie z zawężaniem;
4 - sygnał rozpoznawania indywidualnego;
5 - sygnał "niebezpieczeństwo".

Rys* 8*Znaczniki zobrazowane na ekranie wskaźnika w różnych 
reżimach rozpoznawania*

W oparciu o wyniki rozpoznawania "swój - cudzy" dokonuje się 
przypisania cechy przynależności celów w następujący sposóbs

1/ nacisnąć przycisk „HD " przełącznika „ÓOPMyjlRP " na pul­
picie D28; ^

2/ przypisanie śledzonemu celowi cechy "cudzy" w^oonać nastę­
pująco :

- zgrać znacznik nastawnika .kulowego z sygnaGtem od celu, 
naasnąć przycisk „M9>C."przełącznika „XAPAKT£PMCTHKA'' na 
pulpicie D27. Na pierwszym miejscu znakowym formularza cełu powinien
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wyświetlić się znak ̂  2S "/¿eżeli wysokość lotu celu nie Jest okreś­
lona/ • W zależności od zakresu wysokości lotu celu na pierwszym 
miejscu znakow3rm formularza celu będą zobrazowane znaki zgodnie 
z tabelą 9;

3/ aby prz3ą}isać obiektowi powietrznemu cechę "swćj** należy 
zgrać znacznik nastawnika kulowego ze znacznikiem wtćmym celu 
/"swojego** obiektu powietrznego/ i nacisnąć przycisk **CB" przełą­
cznika ,, XAPAi^TEPMCTMKA " /na pierwszym miejscu znakowym formu­
larza powinien pojawić się znak "+*•/;

V  w celu likwidacji przypisanej cechy przynależności należy 
zgrać znacznik nastawnika kulowego z sygnałem od celu /lub "swojego** 
obiektu powietrznego/ i nacisnąć przycisk „ przełącznika 
/ / X A P A K T £ P H C T M K A / ^ pierwszym miejscu znakowym powinien pojawić 
się znak j

5/ w celu nadania grupie śledzonych celów /lub "własnych** 
obiektów powietrznych/ cechy "cel grupowy" lub "grupa własnych 
obiektów powietrznych" należy zgrać znacznik nastawnika kulowego 
z wtćm 3̂  znacznikiem celu i nacisnąć przycisk ,̂ TP przełącznika 
/^XAPAXTEPHCTMKA • w zależności od tego czy cel ten otrzymał 
wcześniej cechę przynależności "swój" lub "cudzy", to na pierwszym 
miejscu znakowym formularza pojawi się symbol / znak/ ̂ Q
Znak zmienia się w zależności od zakresu wysokości lotu celu po­
wietrznego zgodnie z danymi podanymi w tabeli 9*

I 1̂ 0stać symbolu /znaku/
«
R

Tabela 9

Znaczenie funkcjonalne symbolu /znaku/
1■•■■■< IB «■«■e as an>—M 1 2

1 Cel pojedynczy;
ZS" 1 wysokość celvL nieokreślona;
A i w pierwszym zakresie wysokości /0-1,6 km/;

1 w drugim zakresie wysokości /1,6-3f2 km/;
Ar j w trzecim zakresie wysokości /3»2-6,4 km/;
Zł 1 w czwartym zakresie wysokości/powyżej 6,Akm, 

I Cel grupowy;
□ 1 wysokość nieokreślona;
o 1 w pierwsz3nm zakresie wysokości;
G } w drugim zakresie wysokości;
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9 «  s  «Htta «  «  «  «• » «  « 1«  n  ai «1M «  »  » « I  Si «  M 8t»  « 1»  a  «tae Rt at«« 8H1

^aaaaaaaaaaaa Baaaaaaaaaaaaf
w trzecim zakresie wysokości;
w czwartym zakresie wysokości;
samolot własny /własny obiekt powietrzny/;
grupa własnych samolotów /własnych obiek­
tów powietrznych/«

a a a a a s s a a a a a a a a a a a a a a a

Przesyłanie informacji dodatkowych /ogólnych/ dotyczących 
celów powietrznych wykonuje się następująco;

1/ posługując się tabelą rozmówniczą należy znaleźó odpo­
wiednik cytToyrf przesłanej informacji^ a następnie ustawić tę 
liczbę na przełączniku MHCflO pulpitu D27 sprawdzając przy tym 
poprawność informacji na "mikrotabeli" /na ekranie wskaźnika/;

2/ ustawić zxiac2ariik nastawnika kulowego w pobliże sygnału 
od celu Jeżeli przesyłana informacja dotyczy celu, lub ustawić 
znacznik nastawnika kulowego w dowolnym miejscu ekranu gdy prze­
syła się informację nie związaną z celami powietrznymi;

3/ nacisnąć przycisk "KO” przełącznika „ 660JI'' na pulpicie 
D27 /obok smacznika nastawnika kulowego powinny pojawić się cyfry 
z literą, np; K59/«

1*2. ££2£S.]boJowa^radiotelef oni stów
Środki łączności WS MP-25 są obsługiwane przez dwóch radio- 

telefonistów do obowiązków których należy obsługa następujących 
urządzeń; radiostacje, aparatura T-219M, urządzenia R-012M, pul­
pity D37 i D80, urządzenie AI-011, blok S23-1, aparatura komuta­
cyjna łączności wewnętrznej oraz urządzenia antenowo-raasztowe•

Rozmieszczając WS iMP-25 w terenie należy uwzględnić nierówno- 
miemośó charakterystyki kierunkowej anten prętowych podczas 
łączności na pełnym zasięgu. Powoduje to niekiedy konieczność 
orientowania anteny na korespondenta przez obrót transportowej 
bazy anteny wozu*

* pulpitów
PK-1, PK-2, PO, PR/r1,R2/ należy wykonać następujące operacje;

1/ przygotować do pracy radiostacje WS MP-25 zgodnie z in­
strukcjami eksploatacji oraz aparaturę komutacyjną zgodnie z pkt 
6*1, rozdz* II niniejszej instrukcji;
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2/ założyć hełmofony i podłączyć do przełączników napler- 
slowych;

3/ przełącznik „KAMADbl" na pulpitach PR, PK-1, PK-2 lub 
PO ustawić w położenia RSl^RS2,RS3,RS^/ /na pulpitach PR, PK-1,
PK-2 lub PO powinna zaświecić się laaą>ka JAM^rOCTb PC i
PC Z PC5 > PC 4) ■

4/ ustawić przełączniki „KAWAHb! PC^ { PCC ̂  PC5, P C 4  ) 
na pulpicie D37 w położenie odpowiadac)ące wybranej radiostacji, 
sprawdzając wcześniej, czy dana radiostacja nie Jest zajęta przez 
innego abonenta;

5/pchnąć dźwignię stycznika„WH pulpitu PR/R1,R2/ /PK-1,
PK-2, PO/ w położenie ,, flEPEHAMA" i wywołać korespondenta używając 
znakćw wywoławczych /kz*yptonimćw/ własnych i abonenta;

6/ zwalniać dźwignię stycznika '' podczas odbioru informacji;
7/ w przypadku zdalnego sterowania radiostacjami przy pomocy 

nożnych przycisków w Jakie wyposażone są ZMP abonentów pulpitów 
PK-1, PO, podczas nadawania należy nacisnąć nogą przycisk, a podczas 
odbioru - zwolnić go;

8/ regulatorami głośności odpowiednich pulpitów ustawić 
właściwą głośność odbieranej informacji, w razie potrzeby posługi­
wać się głośnikami;

W celu umożliwienia kierowcy odbioru informacji radiotelefo-. 
nicznej należy ustawić przełącznik RS-WS na pulpicie FW- w położe­
nie RS, a przełącznik „ KAUAflbl " RS-4 na pulpicie D37 - w położe­
nie, odpowiadające wybranej radiostacji*

Zabezpieczenie łączności nieutajnionej abonentom urynośnego 
aparatu telefonicznego /za pomocą dwuprzewodowej linii łączności/ 
realizuje się w następujący sposób:

1/ podłączyć linię przewodową;
2/ nacisnąć przycisk „ 6bl 506 U 2 na pulpicie PR;
3/ na pulpicie PR ustawić przełącznik „ KAUAflbl Pi lub 

,,KAHAflbl P2 ” /w zależności od tego, który radiotelefonista zabez­
piecza łączność/ w położenie J12 " i zameldować abonentowi linii<(o gotowości kanału radiowego do pracy;

4/ po otrzymaniu polecenia podłączenia linii do kanału ra­
diowego należy ustawić na pulpicie PR przełącznik jlHMHęi 2 w po­
łożeniu RS-1/RS-2,PS-3,RS-4/* a przełącznik „ KAUAilbi RSI/RS-2,
RS-3, RS-4/ na pulpicie D37 - w położeniu odpowiadającym wybranej 
radiostacji;
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5/ po upewiienlu się, że abonent otrzymał połączenie z kores­
pondentem należy ustawić na pulpicie PR przełącznik „ KAMAJlbl
albo,flCAMAJlbl P^" w położenie "BC»*; uAiUnKIDJ^

6/ w celu sprawdzenia łączności ustawić prze^cznik „ KA h AJIOI W
(KAWMIbl P2)" n a  pulpicie P R  w położeniu ;
 ̂ 7/ nścisnąć przycisk mikrotelefonu aparatu telefonicznego
w czasie nadawania;

8/ zwolnić ten przycisk w czasie odbioru;
9/ powiadomić o zakończeniu seansu łączności z linii przez 

radiostac;)ę /przesyła;Jąc wcześniej wywołanie induktorowe z aparatu 
telefonicznego/;

10/ po upewnieniu się, że rozmowa została zakończona należy 
ustawić przełącznik pulpicie PR w położeniu „ bblKfl.

Zabezpieczenie nieutajnionej łączności radiotelefonicznej 
za pomocą radiostacji średniej mocy sterowanej zdalnie radiostacją 
"Azid-1/D" wykonuje się następująco;

1/ aa pulpitach PK-1, PK-2, PR, PO ustawić przełączniki 
,,KAMAnbl" w położeniu "PC-2/PC-3, PC-4/«, a przełączniki „ KAHAUbl 
PC-2/PC-3,PC-4/” na pulpicie D37 w położeniu ,iPC5-.M ' J

2/ przestawić dźwignię/(MH pulpitu PK-1 /PK-2,PR,P0/ w poło­
żenie „REPEAA^A'* , Powoduje to włączenie radiostacji **Azid-1/D"
"na nadawanie". Sprawdzenie zdalnego sterowania wyljconuje się obser­
wując podświetlania się wskaźników biCfl- bloku kontroli
i sterowania oraz wskaźników f, yP05EHb CWrUAilA HEP. i 
yPOBEHb CWrUAPA nPHEM " na bloku zwielokratnianla kanałów.

Zabezpieczenie nieutajnionej łączności radiotelefonicznej 
za pomocą radiostacji średniej mocy sterowanej zdalnie przy użyciu 
kabla PTK-5x2 wykonuje się następująco:

1/ przełącznik „KAHAnbl" na pulpicie PR/R1,R2/ /PK-1,PK-2,P0/ 
ustawić w położeniu PC'4 (PC-2 ,PC'5,PC~4 ) *' , a przełącznik 
KAHAilbl PC.-^(PC“^,PC~4)”na pulpicie D37 - w położeniu i/łCC^2. ,

2/ przestawić dźwignię pulpitu PR/R1,R2/, /PK-1,PK-2,P0/ 
w położenie „ilEPEAAMA'' podczas "nadawania" i zwalniać Ją podczas 
"odbioru".

Zabezpieczenie utajnionej łączności z pulpitu PR/r1/ wyko­
nuje się następująco;

1/ ustawić na pulpicie PU-3A;
- przełącznik "CK" w położeniu ^
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- przełącznik "MT" w położeniu „OTKJI. j
- przełącznik „4ilP-2nP w położeniu „4nP*J
- przełącznik „ jiynnEł^C nOJiyflnUEKC "-CHMfinEKC * 

w położeniu „ CMMililEKC ",
- przełącznik ,, PE>CMM u A - PE>CMM u 5 ̂  KOMTPOPb* w położeniu

„ KOHTPOIlb "i ,
2/ na pulpicie PU-3A ustawić przełącznik ,,nHTAMME-OTKJl . 

w położeniu „flMTAHWE* /zaświecą się świetlne tablice 
„HEMCnPA5H.'',„PEXHM 5 ", „KOHTPOJlb/i

3/ nacisnąć i zwolnić przycisk ,, WEHCOPABH. . na pulpicie 
PU-3A, tablica świetlna „ WEMCHPAbH „PEXMM 6 " powinny zgasnąć« 
a świecić sią tablica „ KOMTPOjlb^

4/ ustawić przełącznik „ P E M M M  A \  PEX14M 5 "-„KOUTPOBb" 
w położeniu „ PEX14M 6 « zapalą się lampki tablicy świetlnej 
, P £ X W M 6 ' ' ;

5/ na pulpicie D80 ustawić:
-przełącznik „ CA - 2 - CAMOnPOCJiyUiUBAUHE'* - w położenie

“CA-a«? M- przełącznik R1 - w położenie „BKJl. ^
- przełącznik "CK" - w dolnym położeniu;
- przełącznik „KAUAJlbl CA-2 " w położeniu»PC-1/PC-2,PC-3,PC-4/t 
6/ ustawić na pulpicie PR/r1/ przełącznik „ KAWAJIbl*̂  w poło­

żeniu "CA" /powinna zapalić się lampka "CA"/;
7/ na pulpicie D37 ustawić przełącznik  ̂KAWAUbl PC" i 

(PC ”2, PC-5, PC-4) w położeniu odpowiadającym wybranej radiostacji;
8/ przesunąć dźwignię stycznika „Hfl" na pulpicie PR/RI/ 

w położenie ,, flEPEflAMA" /radiostacja powinna włączyć się "na nada­
wanie"« a w telefonie hełmofonu abonenta pulpitu PR/RI/ przez 
0«8 do 1«2 sek* powinno być słychać Jednotonowy sygna^

9/ po Jego zakończeniu można przystąpić do rozmowy z kores­
pondentem;

10/ ustawić właściwą głośność na pulpicie PR/RI/ za pomocą 
pokrętła „ TPOMKOCTb « natomiast Jakość dźwięku przełącznikami 
„CETb-HAflPA&jlEHME liiyMOnOfl .-0TIC."^APy-0TKn ", „BKCnAMaEP “
OTłcn/' na pulpicie PU-3A.

Z a b e z p i e c z e n i e  ł ą c z n o ś c i  u t a j n i o . n e j  z pulpitu PK-1 /PK-2/ 
polega na vrykonaniu następujących czynności:

1/ przygotować kanał radiowy i aparaturę łączności do pracy« 
nawiązać utajnioną łączność z korespondentami« zameldować abonentowi
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pulpitu PK-l/PK-2/ środkami łączności wewnętrznej o gotowości 
kanału radiowego do pracy;

2/ ustawić przełącznik „KAMAJlbl*^ na pulpicie E^-1/PK-2/ 
w położeniu "CA”;

3/ ustawić przełączniki K2 na pulpicie D80 w położeniu *
4/ przełącznik „ KAHAIlbl PC - i (PO" 2 , PC "3, PC-4 ) na pul­

picie D37 ustawić w położeniu odpowiadającym wybranej radiostacji 
/w telefonach hełmofnu abonenta pulpitu PK-1 /PK-2/ powinien poja­
wić się charakterystyczny szum pracującej radiostacji/;

5/ przestawić dźwignię stycznika „Wfl pulpitu PK-l/PK-2/ 
w położenie „flEPEflAMA “ /radiostacja powinna włączyć się "na nada­
wanie", rozmowę rozpoczynać można tylko po ustaniu Jednotonowego 
sygnału w słuchawce hełmofonu/;

6/ do "odbioru" zwolnić dźwignię stycznika ,,H(1'^właściwy 
poziom głośności odbieranego sygnału ustawić pokrętłem „ fPOMKOCTb 
na pulpicie PK-1/PK-2/.

UWAGA^ Podczas łączności utajnionej z pulpitów HC-1, PK-2, 
PR/RI/ głośniki podłączone do tych pulpitów automatycznie się 
odłączają.

Zabezpieczenie utajnionej dupleksowej łączności radiotelefo­
nicznej przy pomocy radiostacji średniej mocy sterowanej zdalnie 
radiostacją "Azid-1/D" prowadzi się w następujący sposób;

1/ na pulpicie D60 przełącznik „KAWAilbl CA-2'* ustawić 
w położeniu "PC-2/PC-3,PC-4/", przełącznik "CK" w położeniu dolnym.
przełącznik „ CA -2 - CAMOnPOCJl9lUM6AHME w położeniu "CA-2";

2/ przygotować do pracy aparaturę T-219M zgodnie z instruk­
cją eksploatacji;

3/ na pulpicie PU-3A ustawić;
- przełącznik „4nP-2nP ” w położeniu „ 4!1P
- przełącznik „ CHMIlilEKC nOliyjiyjlEKC AynUEKC "

w położeniu „ AynJlEKC ; ‘
-przełącznik "MT" w położeniu „OTKfl "
- przełącznik CK w położeniu „yHP." j
4/ na pulpitach PK-1, PK-2, PR/RI/ przełączniki „ KAHAJlbl 

ustawić w położeniu "CA";
5/ na pulpicie D80 przełączniki KI, K2, P1 ustawić w poło­

żeniu (/
6/ ustawić przełącznik „ KAHAJIbl PC~2(PC'5,PC-4) ” 

na pulpicie D37 w położeniu PC6 - '14 ** j
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7/ przesunąć dźwignię „14(1 pulpitu PK-1 /PK-2»PR/R1// w  po­
łożenie »flEPEfl AM ̂ " /powodu;)e to włączenie się radiostac;Ji 
"Azid-1/D" *'na nadawanie**/»

Zabezpieczenie utajnionej dupleksowej łączności radiotelefo­
nicznej za pomocą radiostacji średniej mocy z pulpitćw PK-1, PK-2, 
PR/RI/, a także łączności służbowej z JeJ operatorem przy pomocy 
kabla PTRK 5x2 prowadzi się w następujący sposób:

1/ podłączyć do złącza aparatowni WS MP-25 /wejście KWI/ 
kabel PTRK-5x2;

2/na pulpicie D80 ustawić przełącznik ,, KAHAflbl C.A'2 
w położenie "PC-1/PC-2,PC-4/", przełącznik "C" w dolne położenie, 
przełącznik „CA-Z-CAM0nP0CJiyiUM6AUWE " w położeniu “CA-Z“;

3/ na pulpicie PU-3A ustawić: ,,
- przełącznik „CHMHnEKC - nOJiyCMMOIlEKC - AynjlEKC

w położeniu ]
- przełącznik MT w położeniu „OTICII. j
- przełącznik CK w położeniu if^nP.")
V  na pulpitach PK-1, PK-2, PR/R13 przełącznik „ KAHAJlbl “ 

ustawić w położeniu "CA”;
5/ na pulpicie D60 przełączniki KI, K2, PI ustawić w położe­

niu ^
6/ ustawić przełącznik „ KAHAJlbl PC'^(PC‘Z,PC-4) ' -na pulpi­

cie D37 w położeniu „ K C b Z''j
7/ przesunąć dźwignię „14(1 pulpitu „ nP(P^ ] ,(niC( f̂lK Z) 

w poł^^enie //(1EPEAAMA i przeprowadzić rozmowę;
8/ służbową łączność telefoniczną operatora radiostacji 

średniej mocy z pulpitu PR/R1,R2/ za pomocą kabla PTRK 5x2 organi-^^ 
zuje się ustawiając przełącznik „ KAUAflbl P'I(PZ]'' w położeniu „KZ ,

Utajnioną łączność radiową z wynośnego aparatu telefonicz­
nego organizuje się w sposób następujący: ‘

1/ podłączyć aparat telefoniczny do zacisków „4114(4̂ 151 4 
tablicy wejściowej przewodem P-247M;

2/ przygotować kanał radiowy do pracy i nawiązać utajnioną 
łączność z korespondentem;

3/ przełącznik "MT" na pulpicie PU-3A ustawić w położeniu 
,0T<n.'̂  , a przełącznik "CK” w położeniu „^HP ^

4/ ustawić przełącznik ,, 4H4H. 1 
/, BKn/', a przełącznik „ KAHAJlbl CA-2" 
PC-3,PG-4/";

pulpitu D80 w położenie 
w położenie «PC-l/PC-2,
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5/ przełącznik „ KAMAHbł PC-< (PC"2, PC-5, PC-4) " na 
pulpicie D37 ustawić w położeniu odpowiadającemu wybranej radio­
stacji;

6/ nacisnąć przycisk słuclaawki telefonicznej aparatu tele­
fonicznego /radiostacja powinna włączyć sią na "nadawanie”/ ;

7/ przeprowadzić rozmowę telefoniczną*
Pracę za pośrednictwem aparatowni węzła łączności typu 

P-240T, podłączenie abonenckiej i liniowej aparatury T-219M do 
komutatora za pomocą kabla PTRK 3x2* wysłanie sygnału wywołania 
z pulpitu PU-3A i Jego odbiór od operatora węzła łączności 
organizuje się w sposób następujący:

1/ podłączyć kabel PTRK 5x2 do łącznika ,,Afin JIMM " wejścia 
kablowego KBl;

2/ ustawić na pulpicie PU-3A:
- przełącznik "CK* w położeniu „4flP j
- przełącznik MT w położeniu „ 0TKJ1.” ;
- przełącznik „ P E X W M  A - P E X H M  6-)C0HTP0nb" ^ położeniu 

u P E X M M  6 * ,
' - przełącznik ,^4nP-2np” w położeniu „ 4HP
- przełącznik „cuMnnEKt - nyfin,yniiEKc - AynnEKC *'

w położeniu „ AynPEICC** ,
- przełącznik „ flEPEHOC COEICTPA * w położeniu
3/ ustawić na pulpicie D80 przełącznik „ KAHAIłbI CA-2" 

w położeniu „yC" , a przełącznik „ CA- 2 -CAMOOPOCJiyUJUBAHME " 
w położeniu "CA-2";

4/ ustawić przełąc2uiik „KAHAUbl na pulpicie iinP{P<)*' 
w położeniu "CA";

5/ przesunąć dźwignię „Hfl pulpitu PR/RI/ w  położeniu 
„ (lEPEHAMA^* podczas przesyłania informacji i zwolnić Ją przy odbio­
rze; ^

6/ ustawić przełącznik "MT" na pulpicie PU-3A w położeniu'
,,CiiyX.C635b * fi

7/ podłączyć do końcówki,,LU ̂ pulpitu PU-3A mikrotelefon 
z kompletu aparatury T-219M;

- 8/ nacisnąć przycisk „&bl506** na pulpicie PU-3A i nawiązać 
łączność służbową z operatorem aparatowni węzła łączności /podczas 
odbioru sygnału wywołania z aparatowni na pulpicie PU-3A powinna 
zaświecić się świetlna tablica ,, A60HEWT * i zadzwonić dzwonek;
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9/'Ustavd.ć przełącznik "MT" na pulpicie PU-3A w położeniu
. „OTK/l."

10/ podczas pracy aparatury T-219M z kompleksową aparatownią 
węzła łączności /P-240/ kabel PTRK 5x2 należy pockączyć do łącz­
nika „Ann nWH ” we;)ścia kablowego „KBl ' i,/Ann tablicy wejścio­
we;) „ LU, 6 2''/przełącznik CK na pulpicie D80 ustawić w górnym poło- 
żeodi)/

Przesyłanie do korespondenta w sieci radiowej sygnału wywo­
łania za pomocą urządzenia R-012M prowadzi się w sposób następu­
jący:

1/ przygotować do pracy środki łączności}
2/ ustawić przełącznik „ PA AW0CTAMI1<WE " na urządzeniu R-012M 

w położenie „ PCt M  PCt 2 , PC r^, Ptr 4 ] " odpowiadające kanałowi 
radiowemu w3rwoływanego korespondenta;

3/ na pulpicie D37 przełącznik n KAHAflbl PC*ł(PC-2,PC'S,PC"4) 
ustawić w położenie odpowiadające wybranej radiostacji;

4/ nacisnąć i utrzymać w tym położeniu przez 5 sek. na 
urządzeniu R-012M przycisk odpowiadający numerowi korespondenta 
sieci radiowej•

UWAGA: Gdy zachodzi potrzeba jednoczesnego wywołania wszyst- 
ttich korespondentów sieci radiowej, należy wcisnąć przycisk

Po otrzymaniu sygnału wywołania od korespondenta sieci ra­
diowej należy wykonać następujące czynności:

1/ otworzyć pokrywę czołowej części urządzenia R-012M 
/śrubokrętem/;

2/ sprawdzić położenie przełączników i,PCr^,PCT2,PGT-i,PCT4*| 
przeznaczonych do ustalania numeru własnego abonentów urządzenia 
R-012M /przełączniki ustawiają się zgodnie z numerem przypisanym 
danemu urządzeniu w każdym kanale/;

3/ określić numer kanału radiowego z którego pojawił-się 
sygnał wywołania /zaświeci się lampka wskaźnikowa
•’tT4"/i „

4/ nacisnąć przycisk na urządzeniu R-0-t2M
/powinna zgasnąć li^pka numeru kanału radiowego na urządzeniu 
R-012M, i odłączyć się dzwonek/;

5/ ustawić przełącznik „ KAMAiłbl na pulpicie PR/R1,R2/ 
w położeniu odpowiadającym wywołującemu kanałowi radiowemu i na­
wiązać łączność z korespondentem«
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Selektywna łączność wewnętrzna realizowana ;)est w następu­
jący sposób:

- nacisnąć na pulpicie PR/R1,R2/, PK-1, PK-2 i PO i utrzywać 
w tym położeniu przycisk odpowiadający wybranemu korespondentowi; 

-^na pulpitach obu abonentów powinny zaświecić się lampki 
/nie dotyczy pulpitów PP i PB/, a abonenci powinni się 

wzajenłnie słyszeć/ •
Dłuższe rozmowy z wykorzystaniem łączności wewnętrznej 

wymagają ustawienia przełącznika „KAllAilbl" na pulpitach abonentów 
w położeniu BC,

Radiotelefoniści mogą rozmawiaó ze sobą po przestawieniu 
dźwigni stycznika „Mfl " na swoich piilpitach w położenie ^

Selektywna łączność wewnętrzna abonenta pulpitu PB z abonen­
tami pulpitów PK-1 i PO możliwa Jest po przestawieniu dźwigni 
stycznika „MH pulpitu PB w położenie „ flEPEflAMA " albo „ Bbl306 'I 

Selektywną łączność wewnętrzną między abonentami pulpitów 
i PB w ruchu można zrealizować naciskając przycisk na skrzyn­

ce KS23.
Wewnętrzną łączność okólną z pulpitów PK-1, PK-2 i PO można 

uzyskać przez naciśnięcie i utrzymanie dźwigni stycznika HH '' 
w położenia „ 6bl50B' • U wszystkich abonentów /oprócz PR i PB/ 
powinny świecić się lampki ,, BblóOB'*,

Łączność okólną wewnątrz WS MP—25 można uzyskać "tylko z pul­
pitów PK-1, PK-2 i PO.
Podłączenie abonentów pulpitów PK-1, i PK-2, prowadzących łączność 
utajnioną do obwodów łączności wewnętrznej możliwe Jest tylko 
"na okólnik".

Łączność służbową z pulpitu PR z abonentami wynośnych apara­
tów telefonicznych organizuje się w sposób następujący:

1/ podłączyć linie łączności- przewodowej do WS MP-25;
2/ ustawić przełącznik „ KAMAilbl P<{KAMAHbl P2) " na pul­

picie PR w położenie „iH " albo ,, f] Z " j
3/ wywołać abonenta linii, naciskając przycisk „HI albo„Jl2." 

na pulpicie PR;
4/ przeprowadzić rozmowę z abonentem linii nie zmieniając 

położenia dźwigni stycznika „ H fi
Rozmowy służbowe z abonentami linii łączności utajnionej 

i nieutajnionej można prowadzić Jedynie z pulpitu PR.
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Wymiana danych w kanale radiowym odbsrwa się za pomocą urzą­
dzenia AI-011 oraz bloku S23-1 po us^tawieniu na pulpicie D37 prze- 
łącznika „ HEPEfUMA AHA I ( nPMEM A H A  O " oraz ,i AEPEAAMA 
ARA2 (RPREM ARA 2 ) " w połolenle» odpowiadające wybranej radio- 
stacji* Podczas odbioru danych przez radiostację R-862 w reżimie 

za pomocą urządzenia AI-011 należy przełącznik „ M M - M T  "
ii  ̂ una płycie czołowej tego urządzenia ustawić w położenie ,, MT *

VyT(iXanai danych przy pomocy przewodowych linii łączności Jest 
możliwa po wykonaniu następujących czynności:

1/ przygotować do pracy urządzenie AI-011 i blok S23-1j , /,
2l podłączyc^^ejścia kablowego KB1 tablicę wejściową I
3/ podłączyć do zacisków '»la**, "1b**, *’2a«, »'2b*', •*3a", *»3b*’,

, "'fła** i '*Ab" dwuprzewodowe linie łączności; •
ki ustawić przełączniki „ OEPEflAM A {Anj[̂  ł, A lift 2 ) na pul­

picie D37 V czasie nadawania danych w położenie KC^I» KCg2;
5/ ustawić przełączniki „(IPMEM (AR/l. ̂ | Ail/12 ) " w położenie 

KGq1, KCq 2 przy odbiorze danych.
UWAGĄ^ Czas nieprzerwanej pracy radiostacji R-111 w reżimie 

transmisji danych pełną mocą wynosi 1 godzinę. Po upływie tego 
czasu przesyłanie danych należy przenieść na drugą radiostację 
R-111.

2. Praca WS MP-25 w reżimie treninecu
Praca w reżimie treningu wykorzystywana Jest do nauczania 

i trenowania obsługi WS MP-25 w warunkach zbliżonych do bojowych, 
bez wykorzystywania zewnętrznych źródeł informacJivParametry 
początkowe imitowanej sytuacji powietrznej podaje się z pulpitów 
D72 przyrządów 119N/2/ i 119N/3/* Informacja imitująca realną 
sytuację powietrzną zobrazowuje się na ekranach wskaźników zauto­
matyzowanych miejsc pracy.

W celu przygotowania WS MP-25 do treningu należy:
1/ ustawić przełącznik ,, P E X H M  KCA ' na pulpicie D79 w po­

łożenie „ T P E M A X "  ;
2/ ustawić przełącznik ,, PA60TA “ WMlATALl,Męi(PJIC <, PJIC 2.) 

na przyrządzie AOIN w położenie „ MMMTALł,M51 " ^
3/ przełącznik "60*» urządzenia komutacyjnego na przyrządzie 

301N ustawić w położeniu **1**.



12A

Praca w reżimie treningu umożliwia*
1/ wytworzenie na wskaźniku do 30-tu celdw przemieszczają­

cych się w dowolnych kierunkach, a także do 150-ciu znaczników 
/sygnałów/ pozornych}

2/ imitację sygnałów /znaczników/ informacji pierwotnej 
stacji radiolokacyjnej;

3/ imitację obrotu anten stacji radiolokacyjnej z prędkoócią 
6 obrotów/minutę.

Intensywność imitowania znaczników pozornych określa się 
położeniem przełączników 3, 4 i 5 „ A A P E C  | KOMANDA " na przyrzą­
dzie 119N/2/.

, Zmianę prędkości i kierunku ruchu celów wywołuje się przełą­
cznikami 7 •••12 i/A/iPEC IKOMAHĄA** na przyrządzie 119N;^/*

Obróbka informacji radiolokacyjnej /imitowanej/, a także 
prowadzenie / śledzenie/ celów odbywa się tak samo Jak w czasie 
pracy bojowej bez użycia łączności radiowej*
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Załącznik 8

ZASADY ZAPISU DANYCH WEJilCIOWYCH DO PAMięCI 
PÓŁSTAŁEJ /DZUS/ WDSz MP-22

Zapis informacji w kodzie dziesi<ętnyxa wykonuj© się w sposób 
następujący;

- przełącznik „  P E X H M  PA60Thl na pulpicie sterowania 
ustawić V/ położeniu ,, SAflMCb

- ustawić na przełącznikach „ Aj^PEt 5 JUyC ' ćsemkowy kod 
adresu komórki do której będzie zof^isywana liczba;

-  ustawić liczbę dziesiętną na przełącznikach MMCHO
Bfliyc";

-  nacisnąć przycisk zerowania k-j -lórki „ C6P0C flSyC ,
-  nacisnąć przycisk „ óAflMCb /wybrana liczba

dziesiętna zostanie zapisana do piirilęci półstałej/.
W podobny sposób zapisuje'^pozostałe liczby dziesiętne* Po 

zapisaniu całego bloku infoi-macji nałoży sprawdzić prawidłowość 
zapisu informacji do pamięci?

- przełącznik ,,PEXWM PADOllii" ustawić w położenie 
„PA50TA cny";

- przełącznik „5n0KHPO5KA HEPE^OilOft ustawić w po-
Jtożenle „ O T t C n ... ..... .... _̂___ • „ _____

- ustawić na przełączniku IV "1 HCJIOrozkaz E,/na
przełącznikach e s '̂, xB® ustawić kod operacji równy 31» przełącz« 
nik x8^, x8^, x8^, x8^, x8** ustawić w położeniu zero, a na prze­
łącznikach x8^, x8^, x8^, x8** uatav/ić adres A1416/;

- nacisnąć przycisk „ C5P0C ” , a następnie przycisk „5AflUCb 
U A Pr np na pulpicie sterov;«ijla;

- nacisnąć przycilsk „ EiyCK. '* j
- włączyć przełącznik „ BK J1j
- przełącznik „ PEXMM PA60Tbl ' ' ustawić w położeniu 

„ABTOMATMMECKUM ' , tf- nacisnąć przycisk „ EiyOK j
- na przełącznikach x3^, x8^ przełącznika „ KOMAHAA“ MMCnO 

ustawić adres właściwej komórki, na przełącznikach x8^, x8^, 
x8^ kod 000, a na przełączniku x8^ kod 1 /cecha liczby dziesięt­
nej/ albo 0 /cecha liczby ósemkowej/, na tablicy powinna wyświetlić
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się zawartość komórek ,, joi5yc ;

2 * ?SSłi5*iiii2i!522ili-ii--2i5iS«$5S2!E2SiZ2
Zapis kodów ósemkowych do pamięci półstałej wykonuje się 

przez kolejne zapisanie dwóch liczb do tej samej koBSÓrki. Zapis 
drugiej liczby należy wykonać bez zerowania komórki /nie naciskać 
przycisku C6P0G A5yC ''/■

Liczbę» która ma być zapisana do pamięci» należy sztucznie 
podzielić na dwie liczby tak» aby w czasie sumowania binarnego 
kodów dwójkowo-dzlesiętnych wytworzył się dwójkowo-ósemkowy 
kod liczby początkowej.

Ustawić w położeniu wyjściowym wszystkie przełączniki 
i inne elementy steruJące.Zamienić ósemkowy kod liczby na kod 
dwójkowy i wyświetlić go na lampkach sygnalizacyjnych» a następ­
nie wykonać następujące czynności*

- przełączniki 1,2,3 ustawić w położenie 1, odpowiadająca
rejestrowi odbiorczemu // j

- ustawić ósemkowy kod adresu komórki,do której będzie
zapisywana liczba ,/(AAPEC 5

- na przełączniku „ KOMAUJ^A “ yUCHO ustawić ósemkowy kod 
zapisywanej liczby;

- nacisnąć przycisk „ C5P0C ' i* ’ fi ' .- nacisnąć przycisk „ óAHUCb WA Pi-Hp /na lampkach sy­
gnalizacyjnych powinien wyświetlić się kod dwójkowy zapisywanej 
informacji/.

Zapisy liczby do pamięci DZUS wykonuje się w następujący 
sposób:

- przełącznik „ PEXHM PA60Tbl na pulpicie sterowania 
ustawić w położenie n 5AnHCb S ASyC >

L podzielić na sześć grup /po ti*zy bity/ zawartość rejestru 
wejściowego;

- bity 1 - 3 }
- bity 5 - 7 }
- bity 9 - 1 1 ;
- bity 13 - 15;
- bity 17 - 19;
- bity ,21 - 23;

- zawartość liczbową piei^szej grupy ustawić na przełącznikuc L
x^0^^, zawartość liczbową drugiej grupy na przełączniku x10 itd.;

- grupa pierwsza
- grupa druga
- grupa trzecia
- grupa czwarta
- grupa pląta
- grupa szósta
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- przełącznik », 5UAK MHCilA " ustawić w położenie "+"ł
- nacisnąć przycisk „ C6P0C A5yC "  \
- nacisnąć przycisk „SAflUCb 6 " >
- określić /na lampkach sygnalizacyjnych/ wiartość bitów 

zerowego^ czwartego» ósmego» dwunastego» szesnastego i dwudzies­
tego /jeżeli wartość tych bitów Jest równa zero» to zapis 
llczT^ do pamięci Jest zakończony» Jeżeli nie to należy konty­
nuować zapisywanie liczby do pamięci^

- określić zawartość zerowego bitu rejestru wejściowego
/jeżeli ma on wartość zero to przełącznik ,, 5WAK MUCHA 
ustawić w położenie Jeżeli Jeden to w położenie

- przełącznik x10^ /rejestru ,, MHOHO B A5MC " ustawić
w położeniu 0 /określić warto^ść bitów 4,8»12,16 1 20/, Jeżeli 
4 bit Jest równy 1, to przełącznik x10^ rejestru „MUCHO &A5yC 

ustawić w położenie 8, Jeżeli równy O t o  przełącznik 
x10^ ustawić w położenie O/;

x 1 0 ,̂ x10\ x1 0 '- podobni« ustawić przctłączniki x10-̂ , 
w położenie 8 lub O;

- nacisnąć przycisk //BAÓUCb 6 •
Zapis liczb ósemkowych do pozostałych komórek wykonać 

w sposób opisany wyżej* Po zapisaniu całego bloku należy 
sprawdiió poprawność zapisu. - •

Struktura danych n pamięci półstałej DZUS przedstawiona 
Jest w tabeli 1» kody współrzędnych punktu umownego w tabeli 2» 
a wsp<^łrzędnych dowiązania topogeodezyjnego w tabeli 3 *

Tabela 1
« « n B S a s s B a a a s K a a t s a s e 3 i£ a i « B !a ia i s a a » m a i ix a s 3 i ia e a C !a a !S S S is a s B ia n a B 'B : s a B t 3 a a s S 3 a » 9 a a B * ia a < . t fH _r r ___ _____  ____Tli Numeri
8/adres|” i55T;í55'a komór*- 
K kl ¡

i STRUKTURA DANYCH I Miano
x í ? r ; : í 5 2 T x í 5 n " í 5 q

Przeznaczenie
danych

■ axakaaaaalBaa«
0 0 Adres początko­

wy programu 
przerywania
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!! Nazwij
}{ d a n e j9B s« «t » Si as set s ac 9 9B SI« «n
u Współrzędna XnA
n Ntłmer strefy 
fi wapy
II Wspc^zędna Y
H|} Wysokość npm

Oznaczenie
umowne*3«atncaiM«s»<ax|!

«A* “d

’̂ A« ’'d 
«A* «D

Tabela 2
.  » » n o .

/dokł^ość4 Zakres zmian
itaic»n!aiai«aiaiaJaaani«aiaifli!aataeHC(«iaiaiaia«aiaBai»ani
0,1 km { Od minus 9999,9 do

I ■»•9999,9 km
- I Od 1 - 60I I

0,1 km j Od 166 do 8^4 km 
0,1 km I Od 0 do 9*9 km

I ans Si flr «  m  s  aiss «

^  3» » » mi« mai» sK «9 » 3» S3 Mix|t a MS cc m ts M Mt Mt n n » s|be SI as »8’9 »CK SI aa ta ^ n
!! ! Oznaczenie» Miano i» Nazwa danych | l/doKładnoAd/^
Ba

Tabela 3

Zakres zmian
*1» Mac 9̂ s3 cc Bs «  »  SI •«» SI 3S fli«  SCSI asrcc ct s»«B ea c]̂ ia«nxia«SB:a«>cat|

i 
i  
t I 
t

I ho II I
a* »  as ■  3« * -SI x> » «s « 1«  a  K  M a  n  n  w «a a> M ai«  at s  aa aJ 9B a  a  e

H Wsp,^łrzędna X 
II Współrzędna Y { 
il Wysokość 
n,

0 , 1  km 
0 , 1  km 
0 , 1  km

i Od -99,9 do +99,9 
i Od -99,9 do +99,9 
! Od 0 do 9,9

a/ Zapis d nych wejściowych do komórek 0 3 - 1 0 :
- zaliodowaó zgodnie z tabelą 1  i 2  dane wejściowa 1  zapisać 

Je do pamięci półstałej „(/]5yC) '»^oleJ*iO óo komórek 3 do 10;
- sprawdzić prawidłowość zapisu*
Przykład* Nalety napisać następujące współrzędne punktu 

umownego 1 :
X - 5952,2 km 
N - 711,6 km 
H - 0,2 km
Dane do zapisu przyjmą postać:
06/+059522 
06/+047116 
10/+000002
b/ Zapis danych wejściowych do komórek 1 1 - 1 3 :
- zakodować wartości początkowe współrzędnych dowiązania 

toppgeodezyjnego WDSz MP-22 zgodnie ze strukturą przedstawioną 
w tabelach 1 i 3 i

- zapisać Je kolejno do komórek 11 - 13 pamięci
- sprawdzić poprawność zapisu danych*
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Przykłada Należy zapisać następu;3ące wartości współrzęd­
nych mic.jsca postoju WDSz MP-22:

Xo » 22,4 kBł 
Yo « 11,2 km 
ho a 1 , 3  km
Do komórek z adresem 11 - 13„A5yc" należy zapisać*
11/+000224 
1 2 /+ 0 0 0 1 1 2  

15/+0 0 0 0 1 3
c/ Zapis do komórki 14*
- zakodować według danych w tabeli 4 abonentów /adresaci, 

źródła/ vmSz MP-22 podłączonych przez UTD /urządzenie AI-011 
i bloki S23-1/1,2/j

Tabela 4
)aa»a*sc3aoi»»»ia»«ajssiss»»aeiai*asaa»as3»JBas*«̂ »3*a*!s*«»»« 9**»̂ *»*=*®® *•«'**«******’■ **’*•*“•***ffssnsitsnsUj| Abonent 

11
l|a ł«s s: m w a  R ts «  a  «s nw » <s n SC

» W S M P - 2 5

I W 3 t 4 P -2 5  
n / M P - 2 3 ,  P U - 1 2 M /ii

SD OPL 
armii

1} Stacja radioloka- 
tt cyjna trójwymia- 
g rowa
i! Sieć powlada- 
n mlania

Poziom współdziałania abo­
nentów /adre satów,źródeł/

asmsnssasttscincacBtBiasdssaBsaaaisstBssa wss:

Podległy /źródło 1/

Nadrzędny /źródło 2/ 
Nadrzędny /adresat 2/ 
Podległy /źródło 1/ 
Nadrzędny /źródło 2/ 
Nadrzędny /adresat 2/

Podległy /adresat 1/

Podległy /adresat 1/

Kod źródła /KI/
Kod adresata /KA/

tc w (B «  st«  SC »  s  SB a  «a a  n ss a  ss 3t a> «9 »9

Q Nie podłączonyH
11B a  au* a  saBsł 31 a  »  s  is Si a  a: a  wnlsn Mac sneaRBinaas is a a tc a a B a B a a s s a a s

- informacja przyjmowana z "podległych“ źródeł /źródło 1  
w tabeli 4 / charakteryzuje się następującymi cechami charakte­
rystycznymi /właściwościami/:

1/ otrzymywane komendy /KO/ zobrazowywane są w formularzu 
2 literą „n"(AOHECCUWE)".
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2 / cele od takiego źródła informacji ponumerowane są od 1  

do 40 /tylko w tym zakresie numeracji/;
3/ współrzędne celów i komend powinny byó liczone w stosun­

ku do tuaownego punktu dywizji /Xjj,
- informacja otrzymywana z "nadrzędnych" źródeł /źródło 2  

w tabeli 4 / posiada następujące właściwości;
1/ otrzymywane komendy /KO/ zobrazowywane są w formularzu

z literką » KJICOMAMflA)"-,
2/ numeracja celów z takiego źródła /nr 2/ Jest od 41 do 80;
3 / współrzędne celów i komend powinny byó liczone w stosun­

ku do umownego punktu armii/X^, ^pj
- informacja źródeł 1 i 2  przesyłana do adresata 1  /wg 

tabeli 4/ liczona Jest w stosunku do umownego punktu dywizji
/Xd » Yjj/;

- informacja ze źródła 1 przesyłana do adresata 2  /wg ta­
beli 4/ liczona Jest w stosunku do umownego punktu armii

- zapisać kody abonentów zgodnie z tabelą 1 ;
"■ numeracja kompletów UTD w tabeli 1 Jest odpowiednia do 

typu urządzenia i numeru porządkowego:
UTD 1 - urządzenie AI-011;
UTD 2 - blok 323-1/1/; . ^
UTD3 - blok 3-23-1/2/.
Przykład« W WDSz MP-22 ma miejsce;
- odbiór danych z nadrzędnego źródła - SD OPL armii za 

pomocą UTD 1;
- odbiór danych z podległego źródła - WS MP-25 za pomocą 

UTD 2;
- wysyłanie informacji do adresata - SD OPL armii za po­

mocą UTD 1;
- wysyłanie informacji w sieć powiadamiania za pomocą UTD 2;
- UTD 3 nie Jest wykorzystywane. ^
Do końcówki z adresem 14 należy w takim przypadku zapisać 

liczbę 110075.
c/ Zapis informacji do komórki z adresem 15;
- zakodować dane w następujący sposób;
P » 1 - zezwala się na wydawanie komend i meldunków z pul­

pitu D13 przez urządzenie zdalnego wprowadzania „]3,5 /52N, 53N/;
P « 0 - nie zezwala się;
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A - kod adresu urządzenia w sieci odbioru komend /infor­
macji/ o celu^(KU,) przez UTl/urządzenia AI-011 i bloku S23/j

- zapisać dane zgodnie z tabelą 1 i sprawdzić poprawność 
zapisu.

d/ Zapis charakterystyk rakietowych zestawów przeciwlot­
niczych /RZP/ do komórek 16.....27s

- zakodować dane charakterystyk RZP:
R - strefa ognia zestawu;
D - dalsza granica strefy ognia zestawu,
T - czas pełnego cyklu strzelania;
Hmax/Hmin/ - maksymalna i minimalna wysokość niszczenia 

celów,
Vmax - graniczna prędkość lotu celu przy pełnej skutecz­

ności zestawu;
- zapisać do pamięci dane i sprawdzić poprawność Ich zapisu. 
Przykład. Zestaw rakietowy posiada następujące charakterys-

t^i:
R - 15 km; D - 20 km; T - 120 sek.;
Iinax - 10 km^ ifejin ■ 0; Vmax ■ 1000 m/sek.
Powyższe dane do zapisu przyjmę postać:
16/ 0 0 0 1 5 0  
17/ 0 0 0 2 0 0  
2 0 / 0 0 0 1 2 0

21/  100000 22/  001000
d/ Zapis danych do komórek 30 .••• 32t
• zakodować współczynniki następującej funkcji kryterium:
R - K« d + Kpódl tp ♦ Kbp"KURS 
gdzie:
d - parametr kursowy celu /odnośnie zestawu rakietowego/

w km;
tp - czas dolotu celu w sek.,
R - ilość rakiet w sztukach,
*^KURS* *^podl' “ współczynniki przyjmujące wartości 

od 0  do 1 0 0 ;
- zapi sać dane do komórek zgodnie ze strukturą z tabeli 1  

i sprawdzić poprawność zapisu.
e/ Zapis danych do komórek 33 i 34:
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- zakodować lJLczb<> przedstawiającą okres /T/ odnawiania 
współrzędnych /imitowanych/ oraz ilość imitowanych celów /p»40/ 
w reżimie treningu /zgodnie ze strukturą danych w tabeli 1 /|

- zapisać dane do pamięcifl SUC , i sprawdzić poprawność 
zapisu.

f! Komórki 35 i 36 w reżimie pracy,bojowej należy wyzerować.
g/ Zapis danych do komórki 37:
- zakodować wartość kodu dostępu czterema cyframi dziesięt« 

nymi /O do 9/j
- zapisać liczbę do pamięci i sprawdzić poprawność zapisu.
Przykład. Kod dostępu w 3mosi 1075:
37/ 001075
h/ Zapis danych do komórek 40 «... 5 5 i
- zakodować typy kanałów zgodnie ze strukturą danych 

w tabeli 1 ;
Kody typów kanałów stanowią kombinację znaków zawartych 

w tabeli 5 /max 6  znaków/.
Tabela 5

H ZNAK n Kod dwójkowy znaku ZNAK i Kod dwójkowy znaku
Ih
Spacja

4 es«  sr «1 SC cz mc» « m «(arai s w M s  «  

0 0 1 0 0 0 0 0
- 1 ”11

m m m m m

K i
tIf

0 1 1 0 1 0 1 1 .
\ 0 0 1 0 0 0 0 1 11 J1 0 1 1 0 1 1 0 0
II 0 0 1 0 0 0 1 0

11 M 1«»
ł1

0 1 1 0 1 1 0 1# 0 0 1 0 0 0 1 1 i
ł H 0 1 1 0 1 1 1 0

0 0 1 0 0 1 0 0 1
0 1

t
1
i

0 1 1 0 1 1 1 1

% 0 0 1 0 0 1 0 1 11 n 0 1 1 1 0 0 0 0

8 0 0 1 0 0 1 1 0 ł1 p 1
1
1

0 1 1 1 0 0 1 0
c 0 0 1 0 0 1 1 1 1 c 0 1 1 1 0 0 1 1
C 0 0 1 0 1 0 0 0 * T •11

ł
11

0 1 1 1 0 1 0 0
3 0 0 1 0 1 0 0 1 11 c 0 1 0 1 1 0 1 1

0 0 1 0 1 0 1 0 f1
11

\ 1•f
11

0 1 0 1 1 1 0 0
0 U 1 0 1 0 1 1 2 0 1 0 1 1 1 0 1

■) 0 0 1 0 1 1 0 0 11 ł} 0 1 0 1 1 1 1 0
- 0 0 1 0 1 1 0 1 11 - i1 0 1 0 1 1 1 1 1

;
0 0 1 0 1 1 1 0 i1 0

11 0 0 1 1 0 0 0 0
0 0 1 0 1 1 1 1 1 1 1

t 0 0 1 1 0 0 0 1
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as Mai atai
« 1

m m m m m Mlj^m m m m m m m m m m m m m

nif ZNAK I 1 Kod dwójkowy znaku |
t

ZNAK 1
1a Kod dwójkowy

Ksai MM ̂  arai M MS ai Mi M »«1IM M l

t  \ 00111010 1
1a 2 1

t 00110010
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• zapisać kod dwójkowy typu kanału kolejno dla każdego 
saiaku wg tabeli 5 / 3  znaki do komórki paaiiąci/;
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0 zapisać otrzymane dane w kodzie ósemkowym do pamięci f,^5 yC. 
i sprawdzić poprawność zapisu*

Przykład: Do komórki 40-41 należy zapisać kod typu kanału 
TfUl przedstawiony komb;Lnac3 ą znaków „ CTPEJl A , Zapis kodu 
dwó;)kowego:

• C T P E il A
0 1 1 ,1 0 0 ,1 1 0 ,1 1 1 ^0 1 0 ,0 0 1 ,1 1 0 ,0 1 0 ,0 1 1 ,0 0 1 ,0 1 0 ,1 1 0 ,1 1 0 ,0 0 1 ,1 0 0 , 0 0 1  
3 4 6 7  2 1 6 2 3 1 2 6 6  1 4 1

Do komórek 40-41 należy zapisać:
40/34672162
41/31266141
1/ Zapis danych do komórek pamięci 36, 37, 60:
- zakodować dane ¡Xypy kanałów środków OPL/ zgodnie z da­

nymi w tabeli 1 *
1  bat* *•• 6  bat* - baterie rakiet plot*;

- pułkowe zestawy rakiet plot;
pułkowe ZSU;_̂  pododdziały rakiet plot;

- zapisać dane do pamięci 1  sprawdzić prawidłowość zapisu*
Przykład: Należy zapisać ukompletowanie:
- baterie rakiet plot - środkami z TK * 1;
- KP ZRP/1/ - środkami z TK - 2;
- pułkowe zestawy - środkatai z TK ■• 3;
- pułkowe ZSU - środkami- z TK » 4*
Do komórek 36, 37, 60 należy zapisać:
56/111111
57/234343
60/434000
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Załącznik 11

5S2§5X-.SiSiS5SU42i-£S^2S£iiS2i:5-.i-HSi!£ii535S2i2-.ŹS2y£ii
5-^42iii£4££Z-.Sii£2£2S£Z££2£ił-25§{S #k

1. Składanie, redagowanie sformalizowanych 1 niesformalizo­
wanych wiadomości 1 wprowadzanie Ich do pamięci EMC, aparatury 
•’BA2LALT-A* 1 nadajnika /przyrząd 52N/ wykonuje się z pulpitu 
D38K* Dane składane na klawiaturze, gromadzi się w pamięci bu­
forowej przyrządu 119N 1 zobrazowuje na wskaźnikach TZI/1/ albo 
TZl/2/*

2» Przed rozpoczęciem pracy należy wprowadzić kod dostępu, 
przeznaczony do ochrony pamięci EiC przed nleusankcjonowanym 
dostępem, a także ustawić aktualny czas*

3* Sterowanie przemieszczaniem znacznika /kursora,markera/ 
na ekranie TZl/1/t

- klawisz przemieszcza znacznik do początku kwadratu;
- klawisz „ir "przemieszcza znacznik do początku następnego 

wiersza;
- klawisze,,—  przemieszczają znacznik o Jedną

pozycję w lewo, w prawo, w górę, w dół*
4. Redagowanie wprowadzanych danych*
Wstawienie znaku:
- przemieścić znacznik na właściwą pozycję;
- nacisnąć klawisz " •
- wprowadzić żądany znak*
Usunięcie znaku:
- przesunąć znacznik na pozycję znaku do usimlęcla;
- nacisnąć klawisz^̂}-— "
Usunięcie wiersza:
- przemieścić znacznik do początku wiersza;
- nacisnąć k l a w i s z / kolejne wiersze przemieszczą slę- 

o Jedną pozycję w górę/*
Wpisanie dodatkowego wiersza:
“ przemieścić znacznik do początku wiersza, następnego 

po wprowadzanym;
- nacisnąć klawisz „ 0=> J
- wprowadzić dane w utworzone puste miejsce pomiędzy wiersza«

ml*



- 1 5 0  -

5* Sterowanie zobrazowaniem informacji na ekranie
W celu przesunięcia zobrazowania/o 4 wiersze dj góry - 

nacisnąć klawisz "2"«
W celu przesunięcia zobrazowania o 4 wiersze w dól - 

nacisnąć klawisz "3"»
W celu usunięcia zobrazowania i zerowania pamięci' buforowej 

TZI - nacisnąć klawisz „
6 * Wybór rejestru alfabetu /rosyjski, łacina/ klawiatury!
- nacisnąć przycisk "BP/HP”, diody świetlne „BP.HP. 

sygnalizują aktualny rejestr klawiatury;
- w razie potrzeby zmiany rejestru,nacisnąć ponownie przycisk 

"BP/HP",
7« Jeżeli istnieje potrzeba czasowego zapamiętania danych, 

zobrazowywanych na ekranie /reżim t/, należy przycisnąć klawisz 
T* Dane zobrazowane na ekranie TZI zostają przesłane do pamięci 
buforowej przyrządu 119N, Sygnalizacja tego stanu pracy dokonuje 
się za pomocą diody świetlnej „TA5 flO” , a także wyświetleniem 
na ekranie TZI/1/ znaku T w dolnej części ekranu,

B, W celu ponownego wywołania zobrazowania informacji prze­
chowywanej w pamięci buforowej /w reżimie T/, nacisnąć klawisz H, 
Na ekranie TZI zostanie zobrazowana informacja z pamięci przy­
rządu 119N. Świecić się będzie ponadto dioda świetlna ,/ (4A50P” .*
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