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WSTEP

W niniejszym skrypcie podano w skrécie charak-
terystyki i mozliwosci taktyczne naziemnych stacji
radiolokacyjnych bedacych w uzbrojeniu Wojsk OPK
i Wojsk Lotniczych.

Skrypt zawiera pie¢ czesci. Pierwsza obejmuje
Ogb6lng charakterystyke stacji radiolokacyjnych.

W drugiej, trzeciej, czwartej i piatej czesci przed-
stawiono charakterystyki stacji radiolokacyjnych
bardziej szczegdétowo. Omawiajac poszczegdlne typy
stacji radiolokacyjnych zwrécono szczeg6lna uwage
na przeznaczenie, skitad mozliwosci taktyczne i wy-
korzystanie w Wojskach OPK i1 Wojskach Lotniczych.

Przy opracowywaniu skryptu wzieto pod uwage,
ze korzystajacy z niego obeznany jest z podstawa-
mi radiolokacji i terminologig stosowanag w tej
dziedzinie. Dlatego tez nie podane sg definicje
ani wyjasnienia niektérych poje¢ technicznych.
Zatlgcznik skryptu ujmuje zestawienie tabelaryczne
danych taktycznych stacji radiolokacyjnych.

W opracowaniu nie uzgledniono opiséw technicz-
nych, jak roéwniez nie przedstawiono schematéw ide-
owych. Szczegdétowe opisy znalez¢ mozna w instruk-
cjach technicznych poszczegé6lnych urzgdzen radio-
lokacyjnych. Skrypt niniejszy przeznaczony jest
w zasadzie dla stuchaczy Akademii Sztabu Generalne-
go WP studiujacych w profilu wojsk lotniczych i
obrony powietrznej kraju. Moze on takze stuzy¢ stu-
chaczom innych specjalnosci znajdujgcym sie proble-
matyka w nim zawartg, lecz majacym opanowane pod-
stawy radiolokacji.



1. OGbLNY PODZIAL | CHARAKTERYSTYKA NAZISMNYCH
*STAcJl radiolokacyjnych BgPACYCH W UZBROJENIU
WOJSK LOTNICZYCH | WOJISK OPK

Naziemne stacje radiolokacyjne bedace w uzbro-
jeniu Wojsk OPK i Wojsk Lotniczych wedlug operacyj-
no-taktycznego przeznaczenia mozna podzielié na
trzy podstawowe grupy:

1* Wykrywania i naprowadzania samolotéw na cele
/obiekty/ powietrzne, wykrywania,okreslania
wysokosci.

2. Kierowania rakietami klasy, "ziemia-powietrze”
i ogniem eirtylerii.

3. Specjalnego przeznaczenia.

Do pierwszej grupy zalicza sie stacje radio-
lokacyjne wykrywania i naprowadzania na wykryte ce-
le /obiekty/ powietrzne wlasnych samolotéw mysli-
wskich, stacje wykrywania oraz stacje radiolokacyj-
ne do okreslania wysokosci lotu obiektéw powietrz-
nych. Stacje radiolokacyjne wykrywania i naprowadza-
nia oraz stacje wykrywania zwane sg odlegtosciomie-
rzami radiolokacyjnymi, a naziemne stacje do okres-
lania' wysokosci - wysokosciomierzami radiolokacyj-
nymi,

Do drugiej grupy zalicza sie stacje radioloka-
cyjne artylerii przeciwlotniczej i stacje kierowa-
nia pociskami rakietowymi "ziemia-powietrze".

W sktad trzeciej grupy wchodza naziemne S$rod-
ki radiolokacyjne lgdowania samolotéw i1 kierowania



ruchem powietrznym w rejonach lotnisk oraz stacje
radiolokacyjne meteorologiczne.

W niniejszym opracowaniu rozpatrywane sg sta-
cje radiolokacyjne pierwszej i trzeciej grupy.

1.1. ODLEGLOCI O:\/Ilfi RZE RADIOLOKACYJNE

Stacje radiolokacyjne bedace w uzbrojeniu
wojsk OPK i Wojsk Lotniczych za pomocg ktéorych moz-
na okresli¢ azymut, odlegtosé¢, liczbe samolotéw w
grupie /orientacyjnie/, przynaleznos¢ obiektéw po-
wietrznych za pomocg "aparatury rozpoznania" wcho-
dzacej w skiad stacji radiolokacyjnych, a takze
prowadzi¢ whtasne mysliwce przy wykorzystaniu apa-
ratury "odpowiedzi czynnej" nazywane sg odlegto-
sciomierzami radiolokacyjnami. Stacje te w zalez-
nosci od mozliwosci talityczno-technicznych i przez-
naczenia sa wykorzystywane w Wojskach OPK i Woj-
skach Lotniczych do wykrywania i naprowadzania
oraz wykrywania obiektéw powietrznych.

Stacje radiolokacyjne wykrywania i naprowa-
dzania przeznaczone sga w zasadzie do prowadzenia
rozpoznania nieprzyjaciela powietrznego, okresla-
nia biezacych wspoétrzednych obiektéw powietrznych
oraz do naprowadzania wlasnych samolotéw na cele
powietrzne Ilub w rejon celu naziemnego.Stacje te-
go typu posiadajg zasieg wykrywania obiektéw powie-
trznych srednio na odlegtos¢ ponad 200 km, zapew-
niajg duzga dokitadnos¢ okresSlania biezacych wspodt-
rzednych obiektéw powietrznych oraz dookrezna ob-
serwacje wiasnej strefy wykrywania.



Dla zapewnienia mozliwos$ci naprowadzania wita-
snych samolotéw r\nyéliwskich na cele powietrzne nie-
przyjaciela stacje radiolokacyjne powinny okreslac¢
azymut, odlegtosci i wysokosci kazdego wykrytego
celu radiolokacyjnego oraz wlasnych samolotéw znaj-
dujagcych sie w strefie wykrywania stacji radiolo-
kacyjnych, Odlegtosciomierze radiolokacyjne okres-
lajg dwie wspoéirzedne-azymut i odlegtos¢ do obiek-
tu powietrznego. Do okreslenia trzeciej wspo6trzed-
nej - wysokosci lotu obiektu powietrznego, stosowa-
ne sa wysokosciomierze radiolokacyjne. Jeden wyso-
kosciomierz lub Kkilka wysokoscioraierzy wraz z odle-
gtosciomierzem radiolokacyjnym tworza zestaw
radiolokacyjny przeznaczony do wykrywania i napro-
wadzania wilasnych samolotéw na cele nieprzyjaciela,

Do stacji radiolokacyjnych wykrywania i napro-
wadzania bedacych w uzbrojeniu Wojsk OPK i Wojsk
Lotniczych naleza:

- K-66,P-40,P-37 i P-35 pracujace w zakresie fal
centymetrowych;

- JAWOR-M i'JAWOR-M2 pracujace w zakresie fal de-
cymetrowych;

- P-i2 i P-18 pracujace w zakresie fal metrowych.
P-12 1 P-18 mogg by¢ uzyte do naprowadzania w nie-
skomplikowanej sytuacji powietrznej. Za pomoca
stacji P-12 mozna okresla¢ oprécz azymutu i odle-
gtosci trzecig wspotrzedng - wysokos¢ lotu obiek-
tu powietrznego.

Stacje radiolokacyjne wykrywania przeznaczone
sg do prowadzenia rozpoznania obiektow powietrznych,



okreslania azymutu i odlegtosci, przynaleznosci

oraz skltadu obiektéw. Na stacjach tych nie mozna

okresla¢ wysokosci za wyjatkiem P-12 w wypadku

gdy jest uzyta jako stacja radiolokacyjna wykrywa-

nia, Dla okreslenia wysokosci stacje te réwniez

wyposaza sie w wysokosciomierze radiolokacyjne,

Do tej grupy stacji bedacych w uzbrojeniu Wojsk

OPK i Wojsk Lotniczych mozna zaliczy¢:

- NAREW pracujgca w zakresie fal centymetrowych;

- P-15M i P-15 z anteng typu UNZA pracujgce w za-
kresie fal decymetrowych;

- p-14 i P-14F pracujace w zakresie fal metrowych.

1,2. WYSOKO™CIOMIERZE RADIOLOKACYJINE

Wysokosciomierze radiolokacyjne przeznaczone
sg do okre$lania wysokosci obiektéw powietrznych
wykrytych przez stacje radiolokacyjne wykrywania
i naprowadzania oraz stacje wykrywania. Wysokoscio-
mierze moga rowniez pracowa¢ samodzielnie i okres-
lac trzy wspoirzedne wykrytych obiektéw powietrz-
nych w nieduzych sektorach obserwacji. Niektore
typy wysokosciomierzy jak np. PRW-13, NIDA i
sa wykorzystywane rowniez do wykrywania obiektow
niskolecgcych w dookreznym rodzaju pracy lub w za-
danych sektorach azymutalnych. W tym wypadku wysor’
kosciomierze powyzszy samodzielnie okre$lajg azy-
mut, odlegtosci i1 wysokos¢ Ilotu obiektéw powietrz-
nych i orientacyjny ich skiad.

Ze wzgledu na wymagang duza doktadnos$¢ pomiaru
wysokosci, wysokosciomierze radiolokacyjne pracuja
w zakresie centymetrowym.
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Do "ysokoSciomierzy radiolokacyjnych znajduja-
cych sie liz/orojeniu ~ojsk Lotniczych i Wojsk OPK
naleza v7ysokosciomierze produkcji ZSER PRW-9.PEW-9A
PIIW-SB, PRW-il, PRW-13, PFiW15 oraz produkcji pol~
skiej BOGOTA i NIDA*

Bardziej szczegétowy opis wysokosdomierzy
radiolokacyjnych jest przedstawiony w cze$ci dru-
giej skryptu.

1,3. SRODKI RADIOLOKACYJNE KIEROWANIA RUCHEM W
itEJONIE LOTNISKA | STACJE RADIOLOKACYJNE

METEOROLOGICZNE |

Do Srodkéw radiolokacyjnych kierowania ruchefs
w rejonie lotniska zaliczamy stacje radiolokacyjne
Ktére sa uzyteczne i niezbedne na lotniskach. Zx*=
pomocg tych stacji mozna zapewni¢ obserwacje okrez-
na przestrzeni powietrznej i mierzy¢ dwie wspobtrze-
dne - azymut i odlegtosé.. Podstawowym wymaganiem
stawianym tego rodzaju stacjoai jest duza rozrdéznial-
nos6 umozliwiajgca obserwacje samolotow.

Przeznaczenie tych stacji to kontrola 1 Kkiero-
wanie rucheni lotniczym w przestrzeni powietrznej
objetej odpowiedzialnoscia danego lotniska. Takag
stacjg radiolokacyjna spetniajgcg wyzej wymienione
zadania jest AyiA-W.

Stacje radiolokacyjne meteorologiczne znalaz-
ty najszersze zastosowanie w lotnictwie. Umozliwia-
ja one wczesne wykrycie frontu burzowego i obsza-

réw o zwiekszonej turbulencji atmosferycznej charak-
teryzujgcych sie z zasady duzym gradientem intensyw-
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nos ci opadéw deszczu, gradu lub $niegu,a tyra samym
identyfikacje stref niebezpiecznych dla samolotéw,
W Wojskach Lotniczych i Wojskach OPK do zabezpie-

czenia meteorologicznego wykorzystywana jest sta-

cja radiolokacyjna meteorologiczna MRL-2,

2, NAZIENINS STACJE RADIOLOKACYJINE ZAKRESU CENTYME-
TROMEGO

2.1. ZESTAW RADIOLOKACYJINY K-66 /5N87E/

Przeznaczenie n

Zestaw radiolokacyjny K-66 przeznaczony jest
do wykrywania,] rozpoznawania i okreslania trzech
wspotrzednych /azymutu, odlegtosci i wysokosci/
obiektéw powietrznych, okreslania sredniego azymu-
tu i kata potozenia "nosicieli zakldécen" aktywnych
szumowych oraz okreslania wspo6trzednych i charakte-
rystyk wbuchu jadrowego. Zestaw K-66 jest wykorzy-
stywany do naprowadzania mysliwcow na cele powiet-
rzne oraz do wskazywania ich wojskom rakietowym.

Sktad zestawu

W skiad zestawu wchodza:

- dwie przyczepy z aparaturg nadawczo-odbiorcza.
Na zewnatrz kazdej z przyczep zamontowane sg
dwie przeciwlegte skierowane anteny paraboliczne;

- dwie przyczepy zawiarajace modulatory odlegtos-
ciomierzy;

- przyczepa z aparaturg zdalnego sterowania odle-
gtosciomierzarai, wstepnej selekcji sygnatéw, za-
bezpieczenia przed zakidéceniami niesynchronicz-
nymi i pasywnymi, aparaturga obrobki sygnatu pelen-

it



gu, wsk@Znikiem kontrolnym oraz cze$cig nadaw-
czg radiolinii IRL-50-1;

- przyczepa z aparaturg wskaznikowag /3 wskazniki
obserwacji okreznej IP-06 i 2 wskazniki wysoko-
sci IW-06M/ oraz aparaturg sprzezenia ze stacjg
radiolokacyjng;

- przyczepa z czesciami zapasowymi oraz aparaturg
kontrolno-pomiarowsg;

- dwie przyczepy z aparaturag nadawczo-odbiorczg
wysokosdomierzy PRW-13;

- dwie przyczepy z aparaturg przeciwzakidéceniowsg
i synchronizacji;

- przyczepa z rozdzielnig mocy oraz agregatem za-
silania 30 KW

- trzy przyczepy z sze$cioma agregatami zasilania
100 KW,

- dwie przyczepy, z agregatami zasilania 200 KW i
30 KW oraz przetwornicami.

Zestaw K-66 jest bez Srodkow ciagu. Do przewo-
zu zestawu niezbednych jest 21 ciggnikéw do holowa-
nia oraz ii ciggnikéw do przewozu elementéw zesta-
wu znajdujgcych sie w kontenerach bgdz w skrzyniach
Do transportu kolejowego potrzeba 23 wagony.
Transport kolejowy K-66 nie miesci sie w skrajni.
Podstawowe dane taktyczne
a/ Zasieg wykrywania przez zestaw K-66 obiektow
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia

, w zaleznosci od wysokosci ich lotu.

12
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to/ Parametry charakterystyki antenowej:

c/
d/

e/

t/

h/

i/

- w ptaszczyznie poziomej i
- w pltaszczyznie pionowej 0 -7 44,5

Predkos¢ obrotéw anteny 6 lub 3 obr/min.

Doktadnos¢ okreslania wspo6trzednych obiektow
powietrznych:

- odlegtosci + 1 km

- azymut + 0,80 )

Rozréznialnosc:

-Jw odlegtosci 1,4 - 3,5 km

- W azymucie i®- 2,4",

W komplecie znajduja sie 3 wskazniki obserwacji
okreznej.

Czas witaczenia przy uruchomionych zespotach za-
silania 5 min.

Czas rozwijania i zwijania 38 godzin.

Dopuszczalna predkos¢ marszu:

- po drogach o twardej i réownej nawierzchni do
40 km/godz.
po drogach polnych i1 bezdrozach 5-10 kra/godz,

Dopuszczalne warunki pracy:
- temperatura powietrza od -40"C do + 50 C;



- wilgotnos¢ wzgledna powietrza do 98% przy
temperaturze +25007
dopuszczalna szybkos¢ wiatru 25 m/sek.;

- wysoko$¢ nad poziomem morza do iOOO m

Uktady .przeciwzaktoceniowe
a/ Do eliminacji zakiécen aktywnych stosuje sie:

~ szumowa automatycznag regulacje wzmocnienia
/SZARW/. Uktad ten utrzymuje staty poziom za-
ktécen szumowych na wyjsciu odbiornika mino
zmian wielko$ci szumdw na jego wejsciu;

- thumienie listk6w bocznych /TLB/. Uktad ten
stuzy do ttumienia zakitdécern impulsowych typu
odzewowego;

- ttumienie zaktécenn niesynchronicznych /TZN/,
Uklad ten jest przeznaczony do eliminowania
zaktécen impulsywnych od innej stacji radio-
lokacyjnej pracujacej na takiej samej lub
zblizonej'czestotliwos$ci lecz z inng
czestotliwo$cig powtarzania;

- aparattire polengacyjng do okres$lania Srednie-

/go azymutu i kata potozenia nosicieli zakto6-
cen aktywnych szumowych.

b/ Do eliminacji zakiécenn pasywnych stosuje sieg;

- ttumienie ech statych /TES/. Ukiad ten elimi-
nuje zakidécenia pasywne. Przy pracy TES wi-
dziane sa obiekty powietrzne poruszajgce sie
w obszarze wystepowanla zaktoécen pasywnych

- natychmiastowg automatyczng regulacje wzmoc-
nienia /NARW/, przez co zmniejsza sie wzmoc-
nienie odbiornika na bliskich odlegto$ciach

14



i unilta przesterowania odbiornika "przedmiotami
terenowymi”;

- ukiad rézniczkujgcy /RC/.Stosuje sie go w wypad-
ku zaktdécen impulsywnych o diugim czasie trwania
lub zakiécenn aktywnych typu aiggta fala modulo-
wemia w amplitudzie.

Mozliwosci bojowe

Mozliwosci zestawu w zakresie wykrywania obie-
ktéw powietrznych charakteryzuja sie strefami wi-
dzialnosci kanatéw odlegtosciomierzy i wysokoscio-
mierzy.

eStrefy widzialnosci kanatéw odlegtoscioraierzy
ksztattujg sie w pieciu rodzajach pracy:

- rodzaj 1, potozenie I;

- rodzaj i, potozenie II*

W tych rodzajach pracy, charakterystyki pro-
mieniowania wszystkich czterech kanatéw ksztattu-
ja szerokos¢ charakterystyki promieniowania w
ptaszczyznie pionowej od C min = 0,5 do £ maks.=
45®. GoOrny putap wykrywania obiektéw powietrznych
wynosi 54 km i zasieg 330 km R6znice miedzy poto-

zeniem | 1 Il w pokryciu dolnych listkbw promienio-
wania kanatéw piN i D2N wyjasnia rys,nr i i nr 2.
- rodzaj 2.

W tym rodzaju szerokos$¢ charakterystyki promie
niowania w ptaszczyznie pionowej zestawu wynosi od
e min.0,5® do £ maks.3S®. Goérny putap wykrywania
obiektéw powietrznych wynosi 44 km i zasieg 330 km

/rys.3/.
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Rys.l. Rodzaj 1, potozenie

Rys.2. Rodzaj 1, potozenie



£max* 38

~02W

DIW _
DmD2jO A
-f—1JUip.”0,5
330 330 D(km)

Rys, 3, Rodzaj 2

- dyzurny rodzaj pracy DI. Szeroko$¢ charakterysty-
ki promieniowania w ptaszczyznie pionowej ksztat-
towana jest listkami dwoéch kanatéw od£min=0,5"
do £maks =i3rl5°. Goérny putap wykrywania obiek-
téw powietrznych wynosi 30 km i zasieg 330 km

- dyzurny rodzaj pracy DIl, Szeroko$¢ charaktery-
styki promieniowania w ptaszczyznie pionowej
ksztattowana jest rowniez listkami dwoéch kanatéw
od £min = 0,5® do£ maks.= 33®. Gorny putap wykry-
wania obiektéw powiet™rznych wynosi 30 km i zasieg
330 km Ro6znice miedzy dyzurnymi rodzajami pracy

DI i DIl w wykorzystaniu kanatéw zestawu do
ksztattowania charakterystyki promieniowania w
ptaszczyznie pionowej w DI i DIl przedstawia rys.

nr 4 i rys.nr 5.

Zestaw zabezpieczony jest przed pociskami
Scimonaprowadzajgcymi sie. Zabezpieczenie kanatow
jodle gtoSciomierza przed pociskami samonaprowadzajgcy—
mi uzyskuje sie zmianeimi w promieniowaniu energii

n



Rys,4.Dyzurny rodzaj pracyDI

Rys.5. Dyzurny rodzaj pracy DII.

przez nadajniki zestawu w nastepujgcych rodzajact®

- rodzaj SEKTOR I, Nadajniki "“milczg™ w sektorze
od 0° do 160°. Potozenie sektora mozna zmieni¢ w
azymucie od 0° do 360°

- rodzaj SEKTOR jll. Nadajniki promieniujga energie
elektromagnetyczng w przedziatach od 0° do 160°,
Potozenie sektora mozna zmieni¢ od 0° do 360 ;
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- rodzaj krotkotrwatego wytaczenia promieniowania
jeden raz na obrdét na czas 0,5 sek. na dowolnym
przypadkowym azymucie;

- rodzaj cyklicznego wylgczania promieniowania
przy szybkosci obrotu kabin nadawczo-odbiorczych
6 obr/min z cyklicznoscia, 5/5,]10/10,20/20 sek.Np.
dla cyklicznoscl 10/i0 nadajniki j"milcza*' na
jeden obrét anteny, a w czasie nastepnego promie-
niujg 1 tak na przemian;

- rodzaj pracy ze zmienng fazg okresu powtarzania
co 5 sek.

Zestaw nmoze by¢ uruchamiany impulsem wyzwala-
jacym wewnetrznym lub zewnetrznym od urzgadzen
sprzegnietych z systemem,

W zaleznosci od warunkow wykrywania obiektow
powietrznych wyrdéznia sie nastepujace rodzaje zob-
razowania sygnatéw echa:

- rodzaj amplitudowy /bez zakidécen/;

- rodzaj amplitudowy z automatycznym przeta-

czeniem na rodzaj zabezpieczenia przed za-
kt6éceniami pasywnymi w czasie ich oddzia-

tywania;
- rodzaj zabezpieczenia przed zaklbéceniami pa-
sywnymi,
kazdym z wyzej wymienionych podstawowych ro-
dzajow wystepowaé¢ rodzaje uzupeiniajace, poz-

walajace zabezpiecza¢ przed zakiéceniami aktywnymi
szumowymi, impulsowymi niesynchronicznymi, odbicia-
mi od przedmiotéw terenowych Itd,
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2,2, STACIJA RADIOLOKACYJNA P-40
Przeznaczenie

Naziemna stacja radiolokacyjna P-40 jest prze-
znaczona do wykryv?ania i $Sledzenia obiektéw powie-
trznych oraz okreslania danych W systemie wskazy-
wania celow dla wilasnych wojsk.

Stacja zapewnia:

- okreslenie biezacych wspétrzednych celu: azymutu,
odlegtosci pochytej i wysokosci /podczas wspoét-
pracy z wysokosciomierzem/;

- okreslenie przynaleznosci wykrytych obiektéow po-
wietrznych *swoj-obcy*’;

- naprowadzanie samolotéw mysliwskich na samoloty
nieprzyjaciela /z wykorzystaniem radiostacji
H-802/;

- przekazywanie danych o sytuacji powietrznej za
pomoca systemu WOZDUCH-IP /WOZDUCH-IM/ na stano-
wisko dowodzenia.

Sktad stacji

Stacja P-40 jest zamontowana na podwoziu ciag-
nika gasienicowego, w ktéorym jest rozmieszczona ca-
ta aparatura radiolokacyjna, ukitad antenowy,zespoty
pradotwdércze z silnikami turbinowymi, aparatura ~
tacznosci /jedna radiostacja R-802, dwie radiosta-
cje ri-123/ rentgenometr i noktowizor o zasiegu wi-
dzialnosci 100 m W skiad stacji P-40 oprécz odle-
gtosdomierza /witasciwej stacji/ wchodzi wysokoscio-
mierz PRW 9a /PRW-9b/, ktéry jest rozmieszczony na
samochodzie typu KRAZ.
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w skiad aparatury stacji wchodzg;

- uktad nadawczy;

- ukiad antenowo falowodo\?y;

» uktad odbiorczy;

- uktad zabezpieczajgcy przed zakidéceniami;
- aparatura wskaznikowa;

- uktad sterowania, kontroli i sygnalizacji;
- uktad zasilania.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez stacje P~40,obiektéw
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia
(5= Im”™, w(Zaleznosci od wysokosci ich lotu;

jiliVysokos$c¢ 100 } 300 ! 500', iOOO0O'3000 {6000 {10000 12000 {30000 il
‘ilotu /m/

iiZasieg

listacji /km/ 25 40 1 65i 80 120 150 165 175 175 @
ip====i===1==:== .

Maksymalny putap wykrycia celu powietrznego wynosi 30.000 m

b/ Charakterystyka promieniowania anteny /rys.6/
jest nastepujgca; szerokos¢ wigzki w ptaszczyz-
nie poziomej natomiast-w ptaszczyznie pio-
nowej od O do 23®. W ptaszczyznie pionowej mozna
dowolnie przetgczaé cztery strefy o nastepujg-
cych vi'artosciach kata potozenia:

-1 ill 05® f T,3®;
- 111 T,.3® T i4,5®:
- v 14,56t 28®.
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c/

d/
e/

f/

o/
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Rys.6. Charakterystyka promieniowania anteny

Nadajnik moze pracowa¢ w rodzaju pracy dwukana-
towej lub jednokanatowej z trzema czestotliwo-
sciami powtarzania.

W nadajniku zastosowano uklad do szybkiej
zmiany czestotliwosci powtarzania.

Predkos¢ obrotéow anteny: 12 obr/rain i 18 obr/min

Doktadnos¢ okreslania'odlegtosci do celu dla 95%
dokonanych pomiaréw nie przekracza i 1 km.Dokta-
dnos¢ okres$lania azymutu, dla tych samych warun-
kéw wynosi 17

Rozroznialno$é stacji w odlegtosci 1,5 km w azy-
mucie 1,5’0.

Czas zwijania i rozwijania stacji bez PRW-5 min.
z PRW-15 min.

Czas witgczenia do pracy - 3,5 min.



h/ Dopuszczalna predko$¢ marszu stacji:

- po drogach o gtadkiej i t\tardej nawierzchni
35-40 km/godz;

- po drogach polnych 20-25 km/godz. Do przewie-
zienia stacji /wraz z wysokoscCiomierzem/ kole-
ja potrzebne sg trzy platformy; jedna na od-
legtosdomierz, jedna na wysokosciomierz i
jedna na antene» #MoOrg w celu przewiezienia
zdejmuje sie z nadwozia stacji,

i/ Stanowisko do rozwiniecia stacji P-40 wybiera
sie w ptaskim terenie, umozliwiajgcym obserwo-
wanie przestrzeni powietrznej. Do rozwiniecia
stacji jest potrzebna powierzchnia o wymiarach
60x20 m Katy zalcrycia od obiektéw terenowych
nie powinny przekracza¢ 7”na wszystkich azymu-
tach.

Uktady przeciwzakiéceniowe

Do eliminacji zaktécen aktywnych szumowych stosu-

je sie nastepujgce uktady:

- przestrojenia: automatycznego pod wplywem zakito-
cen, ciggtego od impulsu do impulsu recznego i
automatycznego za kazdy obrét anteny;

- kompensacji listkéw bocznych /KLB/. Ukiad ten
eliminuje zaktécenia aktywne przychodzace do sta-
cji bocznymi listkami charakterystyki promienio-
wania;

- koincydencji, ktory eliminuje ¢lakiécenia niesyn-
chroniczne przechodzace od innej stacji radiolo-
kacyjnej pracujacej na takiej samej, lub zblizo-
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nej czestotliwo$ci pracy lecz z inng czestotli-

woscig powtarzania,
Do eliminacji zakidécen biernych wykorzystuje sie
uktady: tltumienia ech stalych /TES/ i TSS-R /roézni-
cowy/. Uktad TES-R pracuje analogicznie jak zwyk-
ty uktad TES lecz wykorzystywana jest przez niego
Informacja z obu kanatéw odbiorczych urzadzenia.
Ponadto w stacji stosowane sa uklady zasiegowej
automatycznej regulacji wzmocnienia /ZARW/, szumo-
wej automatycznej regulacji wzmocnienia /SZARW/,
natychmiastowej automatycznej regulacji wzmocnie-
nia /NARW/ i ukiad rézniczkujacy /RC/.
Mozliwosci bojowe

Stacja moze wspoétpracowac¢ z urzadzeniami zew-

netrznymi: PRW-9A /PRW-9B/, PRW-16B i zautomatyzo-
wanymi systemami dowodzenia "WOZDUCH W-IP "WOzDUCIHI
W-IM". Posiada uktady filtrowentylacyjne zmiejsza-
jace poziom radiacji do czterech razy.
Wyposazona jest w trzy wskazniki obserwacji okrez-
nej na ktorych istnieje mozliwos¢ zapamietywania
tras lotu obiektéw powietrznych do 100 sekund.
Moze prowadzi¢ obserwacjecztero, trzy i jedno-
strefowa /w dowolnej strefie/ - do $Sledzenia za
szybko poruszajagcymi sie obiektami powietrznymi.
Stacja moze pracowa¢ w podstawowym lub pomocni-
czym rodzaju pracy.
Podstawowy rodzaj pracy:
- dwukanatowy amplitudowo - impulsowy;
- dwukanatowy koherentno - impulsowy.
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Pomocniczy rodzaj pracy:

- jednokanatowy amplitudowo - impulsowy;

- jednokanatowy koherentne - impulsowy.
Pomocniczy rodzaj pracy stosuje sie przy awarii
jednego kanatu. W stacji istnieje rowniez mozliwosc¢
pracy sektorowej z ukladem koherentnym. Wielkos¢
sektoia moze by¢ regulowana: w azymucie od 2077

i 50M1uh dookreznie, w odlegtosci od 0-150 km, 50 r
200 km i 1007250 km

2,3, STACJA RADIOLOKACYJNA P-37

Przeznaczenie

Stacja radiolokacyjna P-37 jest przeznaczona
do prowadzenia radiolokacyjnego rozpoznania nieprzy-
jaciela powietrznego, naprowadzania na niego wias-
nego lotnictwa mysliwskiego i wskazywania celéw po-
wietrznych wojskom rakietowym.

Stacja zabezpiecza,;

- wykrywanie obiektéw powietrznych w przedziatach
strefy vidzialnosci oraz okreslanie azymutu i od-
legtosci;

- okreslanie przynaleznosci samolotéw;

- wykrywanie oraz okres$lanie azymutu i odlegtosci
wiasnych samolotow wyposazonych w urzadzenia od-
zewowe aktywnej odpowiedzi;

- okres$lanie sSredniego azymutu obiektu stosujgcego
zakidécenia aktywne szumowe;

- okreslanie azymutu i1 odlegtosci oraz charaktery-
styk wybuchéw jadrowych.
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Sktad stac.ii
W sktad stacji wchodzi:

przyczepa z aparaturg nadawczo-odbiorczg. Na zew-
natrz przyczepy zamontowany Jest uklad antenowy;
woz z aparaturg wskaznikowa;

przyczepa z aparaturg zabezpieczenia przed zakito-

ceniami i synchronizacji;
dwie przyczepy z elektrowniami do zasilania sta-
cji P-37;

dwie przyczepy z elektrowniami do zasilania radio-
linii RL-30-1M;

przyczepa z przetwornicg WPL-30;

ciggnik gasienicowy ATS;

aparatura punktu odbiorczego radiolinii RL-30-

IM w kontenerach.

PODSTAWOWE DANE TAKTYCZNE
a/ Zasieqi:

1
IL

I Zasieg |
istacji \ 35
J

iL

26

_______ E—, J—
IWysokos¢
"lotu

- zasieg wykrywania - przez stacje P-37,obiek-
téw powietrznych o skutecznej powierzchni od
bicia 5j5im, w zalezno$ci od wysokosci ich
lotu:
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- zasieg wykryv?ania przez stacje P-37, obiektéw
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia
0,3 1 IOM®, w zaleznosci od wysokos-
ci ich lotu:

llotu 0,3 1  =I.0m" Ti" s o
nN-—---—----

i 500 35 ! 50 1 60
i 2000 135 j 180 : 250
Ili 8000 - 11 i % 250
i120000 - . 1 240 z
I 1 1 przerwami

\
11I30000 1 b _

- putap wykrywania przez stacje P-37, obiektéw po-
wietrznych w zaleznos$ci od skutecznej powierzchni

odbicia 6 = 0,3m°, im i iOm : 2 5
iiSkuteczna 1
llpow. odbicia 1 0,3-0,5 1,0 i 10
n /m2/ EI:
[ 1 i
JPutap ) i 13000 18000 i 25000
«wykrywania
h ze/ i

Strefa wykrywania /rys,7/ w odlegtosci i puta-
pie uksztaltowana jest piecioma kanatami nadawczo-
odbiorczymi, Szerokos¢ charakterystyki promienio-
wania w ptaszczyznie pionowej wynosi od 0,5 - +28
w ptaszczyznie poziomej 1,5°.
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Rys, 7. Strefa wykrywania stacji radiolokacyjnej

b/

c/

(074

e/

f/

o/

P-37
Doktadnos¢ w okresSleniu wspoétrzednych przy 80%
dokonanych pomiaréw: ~ azymut + 0,57, odlegtos-
ci + 0,5 ka
Predko$¢ obrotow anteny: 3 obr/rain i 6 obr/min.
Rozréznialnosé: w odlegtosci i ka i w azymucie
Czas witgczenia stacji do pracy: normalnie 7 min.

i forsowanie 4 minuty.

Czas zwijania i rozwijania stacji: 5 godzin w
dzien, 8 godz, w nocy.

Dopuszczalne predkosci marszu po drogach o na~
wierzchni réwnej i ,twardej asfalt, betton,kostka/
35 - 40 km/godz.,po drogach polnych 20km/godz.

Uktady przeciwzaktéceniowe
Stacja nie posiada mozliwosci przeStrajania, kazdy
kanat pracuje na statej czestotliwos$ci.
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Do eliminacji zakiécen aktywnych stosuje sly ukta-
dy:

NARW,

wytgczanie zaktéconego kanatu przy wystepowaniu
zaktdécen nakierowanych;

FILTR eliminujgcy zakidécenia nie synchroniczne
/ tj.zaktécenia impulsowe do innych stacji radio-
lokacyjnych/.

Do eliminacji zakidcen biernych stosuje sie uklady:
- TES;

polaryzacja; kotowa do eliminowania zaktécen od
chmur i deszczoéw.
Ponadto przewidziane sg ukiady dodatkowe:
- PSLENGU, do okre$lania azymutu obiektu wytwa-
rzajagcego zaktocenia aktywne;

- ochrony przed samonaprowadzajgcyrai sie pociska-

mi rakietowymi.

W ww, uktadzie przewidziano nastepujgce rodzaje pra-

cy
a/

b/

c/
d/

e/

stacji;

Przemiane czestotliwosci powtarzania w kazdym
obrocie anteny /tj.w jednym obrocie fpj= 375
w drugim obrocie = 330 H"/.

Przemiane czestotliwosci powtarzania F\ i 2
w kazdym obrocie anteny co 2 - 3 sek.

Promieniowanie co drugi obroét anteny.

L . . . %>
Promieniowanie w kazdym obrocie anteny w okreslo-
nym regulowanym sektorze.

Promieniowanie co drugi obrét anteny w okreslonym
sektorze.
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Przy sprzezeniu stacji P-37 ze stacjag P-18 i
praca tych stacji na wspoélny wskaznik obserwacji
okreznej ukiad ochrony przed samonaprowadzajgcymi
sie pociskami rakietowymi dodatkowo umozliwia Na-
stepujace rodzaje pracy;

- promieniowanie w jednym obrocie przez stacje
P-37, w drugim obrocie przez stacje P-18;

- prace sektorowg, przy ktorej w kazdym obrocie
promieniuje jednoczesnie w okreslonym sektorze
stacja p-37 i stacja P-18;

- prace sektorowg z promieniowaniem, gdzie w jednym
obrocie promieniuje stacja P-37 w okreslonym sek-
torze, w drugim obrocie stacja P-18 w tym samym
sektorze.

Mozliwosci bo.jowe

Stacja P-37 ma mozliwosci wspoipracy z urzadzeniami

zewnetrznymi takimi [jak: P-18, PRW-11, PRW-13,

P-12 NP oraz moze by¢ sprzegnieta ze wszystkimi sys-

temami automatyzacji bedgcymi w uzbrojeniu Wojsk Lot*

niczych 1 Wojsk OPK a takze aparaturg przyrzgadowego
naprowadzania.

W zaleznosci od warunkéw wykrywania obiektéw
powietrznych przewidziano nastepujgce rodzaje pracy
stacji:

- amplitudowy /z liniowa polaryzacja/;

- amplitudowo-koherentny;

- koherentny;

- sekcji polaryzaciji.

W amplitudowym rodzaju pracy z liniowa polary-
zacjag zabezpiecza sie maksymalng odlegtos¢ wykrywa-
nia obiektéw powietrznych.
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Amplitudowo - koherentny rodzaj pracy jest pod-
stawowy. Mozna w tym rodzaju pracy regulowaé¢ ptyn-
nie promien strefy koherentnego rodzaju pracy na
wskaznikach obserwacji okreznej w zaleznosci od ro-
dzaju impulsu spustowego.

W koherentnym rodzaju pracy odlegios¢ wykrywa-
nia obiektdw powietrznych zmniejsza sie 0 20™/0-25%
w poréwnaniu do amplitudowego rodzaju pracy.

W rodzaju pracy "selekcja polaryzacji" osta-
biajg sie zobrazowania meteorologiczne. Ten rodzaj
pracy moze by¢ stosowgny w jednym, dwoch lub trzech
kanatach nadawczo-odbiorczych stacji w zaleznosci
od miejsca znajdowania sie zaiklécen meteorologicz-
nych. W tym rodzaju pracy odlegtos¢ wykrywania
obiektéw powietrznych zmniejsza sie o0 30% w stosun-
ku do rodzaju pracy bez selekcji.

2.4. STACJA RADIOLOKACYJINA P-35.

Przeznaczenie

Naziemna stacja radiolokacyjna P-35 przezna-
czona jest do wykrywania i Sledzenia obiektéw powie-
trznych, naprowadzania wiasnego lotnictwa mysliw-
skiego na cele powietrzne i wskazywania celéw arty-
lerii rakietowej obrony powietrznej.

Stacja umozliwia provfadzenie obserwacji dookre-
znej wokdt punktu rozwiniecia i1 okreslenie:

- azymutu i odlegtosci obiektéw powietrznych za po-
moca kanatéw nadawczo-odbiorczych;

- azymutu i odlegtosci samolotow wlasnych, wyposazo-
nych w urzadzenia odzewowe systemu odpowiedzi czy-
nnej ;
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- przynaleznosci samolotéw wyposazonych w urzgdze-
nia odzewowe systemu rozpoznania przynaleznosci
"KRaiNIJ”-2"

Sktad stacji

V sktad stacji radiolokacyjnej P-35 wchodza:

- przyczepa z aparaturg nadawczo-odbiorczg w skiad
ktorej wchodzi szes¢ kanatéw nadawczo-odbiorczych,
aparaturg systemu rozpoznania ”"swoOj-obcy" typu
NRZ-20 i aparaturg odbiorczg systemu aktywnej od-
powiedzi typu NPA;

- WOz z aparaturg wskaznikowg stacji i punktem na-
dawczym radioliiiii RL-30 "Faza";

* dwie przyczepy z zespotami zasilania typu AD-50-
T/230;

- ciagnik ATS;

- przyczepa z przetwornicg WPL;

- przyczepa jednoosiowa do przewozu zespotu zasila-
nia czesci odbiorczej radioltnii RL-30 "Faza".

Podczas marszu:

- wolz z aparatura wskaznikowa holuje przyczepe z
przetwornica WPL;

- ciagnik ATS holuje przyczepe z aparaturg nadawczo-
odbiorcza;

- pozostate przyczepy holowane sg dodatkowymi Srod-
kami ciagu.

Lo przewozu sprzetu transportem kolejowym potrzeba

7 platform.

Podstawowe dane taktyczne
a/ Zasiegi \jykrywania przez stacje P-35, obiektow
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powietrznych o réznej skutecznej powierzchni odbi-
cia /*~ / w zaleznosci od wysokosci ich lotu:

i Samolot pojed! Samolot pojedz Obiekt po~iet Samolot poJeGii.

» bombowiec” mys$liwiec, $ = 0,3m“ nisko lecacy j

/\ —

_ 5 6 =
« iiysok. Odl.  wysok. odl. 1ffys. 'Odl. j \Tysckjod].
1 lotu wykr. lotu wykr. i lotu lwykr, 'lotu iwykr.
i /mn/ /knvy /Y /kn/ i /v { /k/ { /[ /km/
e
I 500 500 50 1} 5001 3 i 200 1 35
112000 -1 12000 180 % 1200 1 135 | 300 } 40
1 1

i'25(ID 240 18000 180 } 180001 nie 1 400 1 45
I

i L g wvkr.

b/ Putap wykrywania przez stacje P~35»obiektéw po-
wietrznych w zaleznosci od ich skutecznej powie-

rzchni odbicia;

I Skuteczna po- Przyktadowy typ Putap wykry-I11
Uwierzchnia od- samolotu /rakiety/ cia /knv/
iLbicia obiektu

Upowietrznego

\/\6 / /m/

B-52

F-104 i
inne

0,3-r 0,5 Rakiety uskrzydl,
typu "HOUND'-DOG™ 13 ey
c/ Charakterystyka promieniowania /rys.8/ posiada
nastepujace parametry; )
- w ptaszczyZnie poziomej 41°:
- w ptaszczyzZnie pionowej 0,5 - 30



Rys,8. Charakterystyka promieniowania anteny

d/
e/

f/

o/

h/

Predkos¢ obrotéw anteny 3 i 6 obr/min.
Doktadnos¢ okreslenia wspodtrzednych obiektéw po-
wietrznych;

- odlegtosci + 500 m

- azymut + 0.5,

Rozrdéznialnos¢: w odlegtosci 0,5 km, w azymu-
cie 1°.

Czas witaczenia stacji z sieci 7 min.a z podgrza-
nego zespotu zasilania 10 min,

Czas zwijania i rozwijania stacji w dzien 4 go-
dziny, w nocy 7 godzin.

Dopuszczalne predkos$¢! marszu stacji po drogach
o twardej i rdraej nawierzchni do 35 km/godz,,
a po drogach polnych do iO/km/godz.



Uktady przeciwzakidéceniowe
Stacja nie posiada mozliwosci przestrajania, kazdy

kanat pracuje na ustalonej czestotliwosci.
Do ochrony przed zakidéceniami aktywnymi stacja za-

wiera:

waskg Kkierunkowa charakterystyke promieniowania
uktadéw antenowych;

szes¢ kanatéw nadawczo-odbiorczych, kazdy kanat
pracuje na wilasnej czestotliwosci;

"FILTR-3A”, przeznaczony do eliminowania zakt6-
cen niesynchronicznych tj., zakiécen impulsowych
od innych stacji radiolokacyjnych pracujgcych na
takiej samej lub zblizonej czestotliv?osci pracy
lecz z inng czestotliwoscia powtarzania;
mozliwos¢ wytaczenia zakiéconego odbiornika od
wszystkich wskaznikow;

uktad NARW,, natychmiastowej automatycznej regu-
lacji wzmocnienia.

Ochrone stacji przed zakidécenieuni biernymi zapewnia

sie przez;

zmniejszenie wzmocnienia odbiornika i jasnosci
Swiecenia wskaznikow;

wilgczanie ukladu rdézniczkujacego, ktéry zabezpie-
cza kazdy kanat odbiorczy przed przecigzeniem w
czasie stosowania zakidécen w postaci sygnatdéw o
znacznym czasie trwania;

wigczanie ukladu umozliwiajgcego zatkanie poczatku
podstawy czasu w celu eliminacji silnych odbi¢ od
statych obiektéw terenowych.



0 Z1iw@BCi I1301one

stacja moze x?spéipracowaé z irmyrai stacjami radiolo-
lokaoyjnymi bedacymi w uzbrojeniu Wojsk OPK i Wojsk
Lotniczycli, poza tym istnieje mozliwos¢é sprzezenia
ze zautomatyzowaDym systemem dowodzenia “Wozduch-IP”
/*Wozdu.oh-iM*V i "DUNAJEE**.

n stacji przewidziano nastepujace rodzaje pracy:

“ amplitudowy;

~ aiiiiplitudowy z " FILTRi3.i -riM~.

Podstawowym rodzajem jest rodzaj ampiitttdo%?y« Nato-
miast rodzaj amplitudowy z “FILTRSM-3M" stosuje sie
w wypadku pojawienia sie zakiécen niesynchronicznych
od Innych stacji radiolokacyjnych,

2«5, STACJA RADIOLOKACYJINA “MNAREW /RW-3T/
Przeznaczenie
Stacja radiolokacyjna "NARSV' /oznaczenie fa-
bryczne !liW-37/ wyposazona w system rozpoznania NHZ-
20f urzadzenie aktywnej odpowiedzi ”"BAOBA.B/NPA/ i
uktady przeciwzaktoceniowej przeznaczona jest do wy-
krywania i rozpoznania obiektéw powietrznych na ma-
tych i bardzo matych wysokosciach. Stacja okresla
dwie wspoétrzednej, odlegtosé i azymut» moze réwniez
okresla¢ przedziat wysokosci obiektéw do 500 m i
powyzej 500 m / ,-
Sktad stacji
W skiad stacji radiolokacyjnej "NARSW’ wchodza:
- woz nr 1 - z aparaturg nada%vczo-odbiorcza i wskaz-
nikiem typu "F". \%
- w6z nr 2 z elektrownig polowga™ w skitad ktoérej
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wchodzg dwa zespoty pradotwoércze.

- przyczepa specjalna do przewozu masztu antenowego
- przyczepa do przewozu elementéw anteny.

Podczas transportu drogowego woz nadawczo-odbiorcze-
wskaznikowy holuje przyczepe ze zwinietym masztem
antenowym, a w6z zasilania przyczepe do przewozu -
elementéw anteny.

Podstawowe dane taktyczne
a/ Zasieg wykrywania przez stacje NAREW obiektéow
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia

nNo= im2, w zaleznosci od v?ysokosci ich lotu:
Wysokos¢ I 1
lotu /nv 50 100 300 500 \iO00 1
100

b/ Parametry charakterystyki antenowej:
- w ptaszczyzZnie poziomej 3°;
- w ptaszczyznie pionoAvej 47,

c/ Predkos¢ obrotowa anteny 6 i 12 obr/min.
d/ Doktadnos¢ okreslenia wspoétrzednych celéw:

- odlegtosci + 0,3 km

- azymutu + i »5°%;
- wysokosci: | strefa do 500 m 1l strefa powy-
zej 500 m

e/ Rozréznialnosc¢:
- w odlegtosci 0,5 km
- W azymucie 3™
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f/ Czas wigczenia staciji: »
- z podgrzanego zespotu zasilania, 8 min;
~ z sieci 8 min;

- forsowne wigczenie stacji 4 min.

g/ Czas zwijania i rozwijania stacji przy pomocy
obstugi 10 osobowej 90 min.

h/ Wykorzystanie masztu antenowego:
- maszt antenowy przystosowany Jest do pracy na
dwoch wysokosciach 19 i 25 m

i/ Dopuszczalne predkos$ci marszu stacji:
- po drogach o twardej i réwnej nawierzchni do
50 kra/godz;
- po drogach polnych do i5 kra/godz,;
stacja Jest przystosowana do pokonywania bro-
dow o gitebokosci do 1,2 m

Uktady przeciwzakiéceniowe

Stacja nie nma mozliwosci przestrajania uktadéw nadaw-
czo-odbiorczych. Zmiana czestotliwosci pracy nadaj-
nika w obrebie pasma moze odbywaé sie poprzez zmia-
ne magnetronu w nadajniku, Czas konieczny na wymia-
ne magnetronu i przestrojenie odbiornika okoto 1 go-

dziny.
Do eliminacji zakiécen aktywnych stosuje sie uktady:
- kanat logarytmiczny "LOG” - eliminuje zakiécenia

przesterowujace odbiornik, ktérego zakres dyna-

miczny jest wiekszy od 67 dB;
- integrator eliminuje zakidécenia impulsowe nie-

synchroniczne oraz poprawia stosunek sygnatu do
szumu: '
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- korelator - eliminuje zakldédcenia impulsowe nie-
synchroniczne;

- uktad SZOW /szerokopasmowe wzmochnienie, ogranicz-
nik, waskopasmowe wzmocnienie/ - jest ukladem eli-
minujagcym zakidécenia impulsowe o bardzo matym cza-
sie trwania;

- ukiad SZARW - eliminuje zakitdécenia szumowe.

Do eliminacji zakidécen biernych stosuje sie uktady:
- uklad TES;
- uktad ZRW /zasiegowa regulacja wzmochienia/;
- ukiad CFAR /cyfrowy automatyczny uktad utrzymania
statego poziomu falszywego alarmu/;
- uktad CZA-B /wizja czarno - biata/.
Do zmniejszenia wpltywu ”Slepych szybkosci" na wykry-
wanie celu stuzy praca stacji z podwdjng lub potréj-
ng przemiang czestotliwosci posredniej.
Mozliwosci bojowe
Stacja zapewnia mozliwos¢ jednoczesnego przy-
taczenia trzech urzadzen zewnetrznych z ktérymi
przewidziana jest wspotpraca na odlegtos¢ do 500ra
Moze wspoétpracowa¢ z nastepujacymi urzadzeniami:
"WOZDUCH-iP" /iPM/;
- RTP-ii /2i/;
- RL-30 "FAZA".
Jeden ze wskaznikéw "P" traktowany jest jako wskaz-
nik wynosny. Moze by¢ wynoszony na odlegto$¢ do
500 m Z wynos$nego wskaznika mozna w peini sterowac
praca stacji.

Posiada nastepujace rodzaje pracy:
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™ LIN /ZlinioMy/;
~ LOG /logarytmiczny/;
> kOIiO /Loherentny/;
- A-KOIIO Zautokoherentny/:
Sz;0 *
Rodzaje pracy urzadzenia odbiorczego pi~zedstawia

rvs*9 1 rys, 10»

r'— .

30 7O\ [Hom'
Hm

/
Y .A> X-s-x\-\ \
XAN > -\*\ A-"OHO
jy”~j KOHO
A-KOHO KOHO
Esa szo~
iivri, 0»ii002aj oracy KOBO, «+0.Rodzaj procy A-aOLO
A-kO0I10,SZ0\v . KOHO, OKNO

oo wszystkich rodzajach pracy; "LIN”, "LOG” ®AKCH])"
"SZOV.” jest niozliwoge wilaczenia nastepujacych iikia-
ciow; "KOLERATOR” , "INTEGRATOR", "CZA*»B",i "OKNO" do
okreslania przedziatow wysokosSci.

Stacja pracuje na zasadzie impulsowej w systemie
monoimpulsu amplitudowego*

istotnymi funkcjonalnymi ukitadami charakterystycz-
nymi dla takiego systemu pracy sa;
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RySe ii. Schemat funkcjonalny stacji radiolokacyj-
nej "NAREW'

- system antenowy z podwdjnym ukitadem osSwietlajg-
cym;

- podwdjny system odhiorczy;

- system estymacji strefy wysokosci;

- uktad podziatu mocy na dwa ukiady oswietlajgce
antene.

W czasie nadawania energia bwcz z nadajnika jest
dzielona w uktadzie podziatlu mocy i przesytana dwo-
ma traktami falowodowymi do anteny gdzie jest wy-
promieniowana dwoma przesunietymi w elewacji wigzka-
mi.

W czasie odbioru sygnaly odbite, odbierane sg przez
kazdg wiazke oddzielnie i przesytane do oddzielnego
systemu odbiorczego.
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System odbiorczy zawiera dwa trakty:

- trakt wylLrywania sygnatow;

- trakt estymacji strefy wysokosci*

Sygnaty z obu tych traktéw sag przesytane i zobrazo-
wane na wskazZnikach obserwacji okreznej*

2*6. WYSOKO™CIOMIERZ RADIOLOKACYJNY PRW-i6

Przeznaczenie i skiad

Wysokosciomierz PRW-iS przeznaczony jest do
okresliinia wysokosci lotu obiektéw powietrznych po
wskazaniu ich z odlegtosciomierza radiolokacyjhego
lub zautomatyzowanych systeméw dowodzenia.

Za pomocg wysokosciomierza mozna rowniez doko-
nywa¢ pelengu /w azymucie i kacie potozenia/ obiek-
téw stosujacych zaktécenia aktywne /szumowe/.

W skiad wysokosdomierza wchodza dwie przyczepy.
V>'ewnetrz pierwszej przyczepy rozmieszczona jest apa-
ratura nadawczo-odbiorcza i wskaznikowa a na
natrz ukiad antenowy.

W drugiej przyczepie zamontowano dwa zespoty prado-
tworcze. Transport wysokosciomierza realizuje sie
za pomocag dwoch ciggnikow.

Podstawowe dane taktyczne
Zasieg wykrywania przez wysokosciomierz PRW-16,
obiektow powietrznych o skutecznej powierzchni

odbicia. 6 ~ im2, w zaleznosci od wysokosci ich
lotu;
n. "--~77
) iysokosc )
i lotu 'y i 0000
U —
i Zasieg

11
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b/ Szerokos¢ charakterystyki promieniowania;
- w ptaszczyznie poziomej 2,5°;
- w ptaszczyznie pionowej 30"

c/ Goérna gr€inica pomiaru wysokosci 45 km dolna
iO0O m

d/ Doktadnos¢ okreslania wspoétrzednych obiektu;
- odlegtosci 1 km
- azymutu 2°%;
- wysokosci 0,i km

e/ Czas wilaczenia- 3 min przy podgrzanym agregacie.

f/ Czas rozwijania /zwijania/ wysokosciomierza z
potozenia marszowego w bojowe 45 min. bez wynosu
konsoli wskaznika okreslania wysokosci,z wynosem
2,5 godz,

g/ Dopuszczalne predkosci marszu;
- po drogach réwnych o twardej nawierzchni
35km/godz;
- po bezdrozach do 8 km/godz.

Uktady przeciwzakitdceniowe

Wysokosciomierz PRW-i6 posiada mozliwos¢ przestraja-
nia ukiadéw nadawczo-odbiorczych.

Przy amplitudowym rodzaju pracy stosuje sieg;

- reczne przestrajanie ”R";

- automatyczne przestrajanie "S”;

- automatyczne skokowe przestrajanie 7Z".

W koherentnym rodzaju pracy dokonuje sie przestra-
jania na trzy stale czestotliwosci.

W celu eliminacji zaktécen aktywnych /szumowych/



stosuje sie ww.sposoby przestrajania.
Do eliminacji zakidécen pasywnych zastosowano apara-
ture SCH /selekcji celéw ruchomych/.
Istnieje mozliwo$s¢ bramkowania /w bramce praca ko-
herentna w pozostatej czes$ci praca amplitudowa/
z mozliwoscig regulacji bramki w wysokosci i odle-
gtosci.
Mozliwosci bojowe
llysokoscioniierz moze wspotpracowaé w zestawie z do-
wolng stacja radiolokacyjng obserwacji okreznej lub
systemem "WOZDUCH-IP” /IM/, Szafa wskaznika moze
by¢ wyniesiona na odlegto$s¢ do 300 ma od pozostatej
aparatury.
Posiada dwa rodzaje pracy: amplitudowy i koherent-
ny. Moze zabezpiecza¢ nastepujgce sposoby poszuki-
wania przestrzeni powietrznej:
- obserwacje sektorowg w piszczyznie poziomej w sek-

torze 10 i 20~ oraz w kacie potozenia od

Qe 20°;
- Sledzenie za celem poprzez sterowanie reczne,
Do obrony przed samonaprowadzajgcymi sie pociskami
rakietowymi stosuje sie automatyczne przetgczanie
" PIIACA-12K\VI, VALENT" .
2,7. VtYSOKQCIQMIERZ RADIOLOKACYJNY PRW-13

Przeznaczenie i skitad.

Wysokosdomierz PRW-13 przeznaczony jest do
okres$lenia wysokosci lotu samolotéw i rakiet skrzy-
dlatych, a takze do wykrywania celéw niskolecgcycti
w dookreznym rodzaju pracy wysokosSciomierza.
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Samodzielnie okresla on azymut, odlegto$¢ wysokoscé
lotu samolotéw i orientacyjny sktad celu grupowego.

W sktad wyskoseiomierza wchodza trzy przycze-
py:

- przyczepa antenowa. Wewnagtrz przyczepy znajduje
sie urzadzenie nadawczo-odbiorcze*,

- przyczepa wskaznikowa. Wewnatrz przyczepy znaj-
duje sie aparatura wskaznikowa, synchronizaciji,
przeciwzaktdéceniowa, a takze podstawowy agregat
zasilania*,

- przyczepa zasilania,'Wewnatrz przyczepy znajduje
sie rezerwowy agregat zasilania i przetwornica
sieciowa.

Transport wysokosciomierza realizuje sie za pomoca
trzech samochodéw typu KRAZ,

Do transportu kolejg potrzeba trzy 60 tonowej

lub 20 ™Mono\vych platform.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez wysokos$ciomierz PRW-13,
w rodzaju obserwacji okreznej obiektéw powietrz-
nych niskolecacych o skutecznej powierzchni od-

bicia = Im , w zaleznosci od wysokosci ich lo-
tu;
kos¢ j I 1 D 1
otms L 50 i100 | 300 j 500 [ 1500
1 1 1 1
zasied 1 3 1 40 j 70 1 9 1 140
-1



b/ Zasieg wykrywania przez wysokosciomierz PRWAIS,

obiektow powietrznych o skutecznej powierzchni
odbicia 6 = im2" przy wysoko$ciowym rodzaju pra-
cy:

i Wysokosc¢
illotu /v 200
- «t—
jl Zasieg
1 /v 50
c/ SzerokoS¢ charakterystyki promieniowania

e/

f/

o/

h/
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- w ptaszczyznie poziomej 2®,
- w ptaszczyznie pionowej 55*

Predkos¢ obrotow anteny 6 lub 9 obr/min.

Sektor obserwacji w elewacji w zaleznosci od wy-
branego rodzaju pracy wynosi od - 2% do £ 300,

Doktadnos¢ oki'eSlenia wspdtrzednych:

- wysokosci 0,3 km
- odlegtosci i km
- azymutu 2,

- azymutu w dookreznym rodzaju pracy 1 «

Czas witaczenia wysokoseiomierz”przy podgrzanym
agregacie T do 8 min.

Czas zwijtinia i1 rozwijania z potozenia marszowe-
go w bojowe 4f5 godziny.

Dopuszczalne predkosci marszu wyskosdomierza:

- pod drogach o twardej i réwnej nawierzolmi do
40 km/godz.;

~ po drogach polnych do 20 km/godz.



Uktady przeclT~zakiéceniowe

W wypadku stosowania przez przeciwnika zakldécen ak-

tywnych wysokosciomierz moze przejs¢ do pracy na

drugi nadajnik z innym magnetronem,czas przejs$cia

nie wiekszy jak 2 sek.

DO eliminacji zakiécen aktywnych stosuje sie ukla-

dy:

- tlumienia zakiécen niesynchronicznych;

- tlumienia zakfBcen impulsowych typu odzewowego;

- thumienia zaktdéoen karcitronowego/sg to waskie
impulsy o czasie trwania znacznie mniejszym od

czasu trwania impulsu sondujgcego/.

DO eliminacji zaki6cen'pasywnych stosuje sie ukiad

TES.Do okreslenia kata potozenia zrodet zakitocen

aktywnych—szumowych wysokosciomierz posiada uktad

pelengacyjny.

Mozliwosci ho,i owe

Wysokosciomierz PRW-13 noze hyc sprzezony elektry-

cznie ze stacjami radiolokacyjnymi P-35,P-37,P-14,

P-12,P-i8, z systemem '«WOZDUCU-IP" /"WOZDUCH - UI”/

i zautomatyzowanym systemem "ASURK" wykorzystywa-

nym przez wojska rakietowe.

Wysokosciomierz posiada nastepujace rodzaje poszu-

kiwan;

1, ROCZNY - WAHANIE 30°. Jest to podstawowy rodzaj
poszukiwania.Antena waha sie w kacie potozenia
z czestotliwoscig 0,5Hz od 0r30
Waiiania anteny w kacie potozenia w zakresie 0t30
stosuje sie dla okre$lenia”wysokosci celéw znaj-
dujacych sie na Srednich i duzych wysokosciach.
Wahania anteny w kacie potozenia w przedziale od
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-2 %io 2805tosuje sie W przypadku wystepowania celow

na
2"
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matych wysokosciach,

R3CZNY - WAHANIE 6”. Jest to rodzaj poszukiwania
w ktérym antena waha sie w kacie potozenia w za-
kresie 6®z czestotliwoscig i,2 Hz i mozliwoscig
ustawienia sSrodka sektora wahania anteny w prze-
dziale od 1® T 27*"Rodzaj ten stosuje sie przy
odstrojeniu od zakidécen pasywnych i1 polepszeniu
zasiegu w okreslony sektorze poszulS-wania.

i 4.Sektor - WAHANIE 30® i sektor-WAHANIE 6”.

W rodzajach tych realizowane jest przeszukiwanie
przestrzeni w azymucie i jednoczesne wahanie an-
teny w kacie potozenia od 04-30® 6®. Wielkosc¢
sektora azymutu mozna wybiera¢ w zakresie od
10®r270® na dowolnym azymucie. W rodzajach prze-
szukiwan sektorowych mozliwe jest jednoczesne
okreslenie wspétrzednych: azymutu odlegtosci i
wysokosci. Rodzaj Sektor-WAHANIE-30® stosuje sie
przy szukaniu obiektéw powietrznych w zadanym se-
ktérze znajdujacym sie na duzych i Srednich wyso-
kosciach a 6® dla wykrywania i prowadzenia celow
niskolecacych,

DOOKRIj;ZNY - ZATRZYMANIE.Stosuje sie dla wykrywa-
nia i prowadzenia celéw niskolecacych.
DOOKREZNY-PROGRAM. Jest dookreznym rodzajem pra-
cy wyskosciomierza z jednoczesng- skokowa zmiang
kata potozenia anteny po kazdym obrocie kabiny,
W stacji istnieje mozliwos¢ wyboru jednego z
trzech programéw: 0,1,2.

RecZNY-ZATRZYMANIE. Wykorzystywany jest dla od-
strojenia sie od zaklécen pasywnych oraz dla



strojenia i kontroli ukladév? napedowych w azy-
mucie 1 elewacji, Wysokosdomierz posiada naste-

pujace rodzaje pracy;

- SELEKCJA. Do eliminowania zaklécen niesynchro-

nicznych;

- AMPLITUDA. Jest podstawowym rodzajem pracy wy-

sokos¢iomierza,

- TES. W rodzaju tym mozliwe jest bramkowanie

wizji koherentnej z amplitudowa.

- KOHERENTNY. Wykorzystywany jest dla ttumienia

zaktdécen pasywnych.

Wysokosdomierz nmoze wspotpracowa¢ z nastepuja-
cymi stacjami radiolokacyjnymi; P-35M, P-14,
P-14F, P-12, P-18 i RLK 5N8T/K-66/ oraz zautoma-
tyzowanymi systemami dowodzenia; WOZDUCIi-iP/M/.
W wysokosciomierzu przewidziano wyniesienie urza-

dzen wskaznikowych na odlegtoi¢ 400 m

2.8. -WYSOKO"CIOMIERZ RADIOLOKACYJINY PRW-Ili

Wysokosciomierz jest przeznaczony do okreS$le-

nia wysokosci lotu obiektéw powietrznych
wowanych przez stacje radiolokacyjne noze tez
wykorzystany, po przystosowaniu go, jako stacja
lokacyjna do wykrywania obiektéw powietrznych
cych na matych wysokosciach.

Ektad wysokosdomierza

obser-
byc¢
radio-
lecag-

W sktad wysokosdomierza PRW-li wchodza trzy
Iprzyczepy. W pierwszej przyczepie jest umieszczo-

na aparatura nadawczo-odbi’orcza.

W drugiej przyczepie znajduje sie zasadniczy
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zespot pradotwdrczy i aparatura wskaznikowa.

w trzeciej przyczepie znajdujg sie: zapasowy
zespo6t pradotwédrczy i przetwornica podwyzszonej
czestotliwos$ci. Oprécz tego do przewozu elementéw
anteny jest przewidziany oddzielny kontener,

PodstawoA7e dane taktyczne .

a/ Zasieg wykrywania przez wysokosciomierz PRW-ii,
w rodzaju obserwacji okreznej, obiektow powie-
trznych niskolecgacych o skutecznej powierzchni
odbicia 6 jim :

[ 1R n ~!

E‘O"t&jﬁ‘r‘ﬁfc 100 200 300 400 500

it

S ——

iizasieg

I /km/ 40 90
=.,=-4-»—===4 =J === ====t=======xy

b/ Zasieg wykrywania przez wysokosciomierz PRW-ii,
obiektéw powietrznych o skutecznej powierzchni
odbicia 6"= im2, przy wysokosciowym rodzaju pra-

cy:
I Koé 1 i
Wysokosc 1 500 400 1 12000
1Zasieg i 1 N
\ 21
I kv Y S0 p 10 0

c/ Putap okreslania wysokosci 65000 m,sektor obser-?
wacji w elewacji od 0f30 |,

d/ Szerokos¢ charakterystyki promieniowania w pta-
szczyznie poziomej 2®40" a w plaszczyznie piono-
wej I®iOor
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e/ Dokiadnos¢ okreslenia wspétrzednych:
- odlegtosci + 1 km
- azymutu + 2®,
- wysokosci + 0,3km.

f/ Czas zwijania i rozwijania 3 godziny
g/ Czas wilgczenia do pracy 8 minut.

h/ Dopuszczalne predkosci marszu wysokosdomierza:
- po drogach o twardej i rownej nawierzchni do
35 kra/godz.;
- po drogach polnych do 15 km/godz. n

Uktady przeciwzakiéceniowe

! Do eliminacji zakiécern aktywnych mozna zmie-
ni¢ czestotliwos¢ roboczg ukladu nadawczo-odbiorcze-
go na jedng z pieciu zapasowych czestotliwosci,
poprzez wiaczenie ukiadu przestrajania.
Do eliminacji zaktécen pasywnych wigcza sie uktad
koherentny z kompensacja wpltywu wiatru albo jautoko-
herentny. Poza tym moga by¢ dodatkowo wiaczone:
ukitad RC, uktad NARW i ZARW,
Mozliwosci bojowe
Wysokosciomierz moze by¢ sprzezony ze stacjg radio-
lokacyjng P-35, P-37, P-14 oraz zautomatyzowanymi
systemami dowodzenia “"WOZDUCH-iP/M/" i RPT-21,11
/DUNAJEC/.

2.9. WYSOKOCIOMIERZ RADIOLOKACYJNY PR\V-9. PRW-9A
Przeznaczenie

Wyzej wymienione wysokosciomierze radioloka-
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cyjne sa przeznaczone do okreslenia wysokosci obie-
ktéw powietrznych wskazywanych przez stacje radio-
lokacyjna lub aparature zautomatyzowanych systemoéw
dowodzenia.

Wysokosciomierz PRW-9 i PRW-9A moze pracowac
w zestawie z dowolng stacja radiolokacyjng i zauto-
matyzowanym systemem dowodzenia “"WOZDUCH-IP/M/”,
Poza tyra wysokos$ciomierz PRW-9A jest przystosowany
do pracy ze stacjg radiolokacyjng P-40,

Wysokosciomierze te zapewniajg okreslaniej wy-
sokosci, odlegtosci i azymutu.

Sktad wysokosciomierza

Wysokosciomierze PRW-9,PRW-9A maja w zasadzie
te same zespoty radioelektroniczne i elektromecha-
niczne, Aparatura jest rozmieszczona w nadwoziu
ktére w wysokosciomierzu PRW-9 jest zamontowane na
przyczepie samochodowej, a PRW-9A na podwoziu sa-
mochodu KRAZ.

Jako zroédto zasilania kazdy z wymienionych
typow wysokoscioraierzy posiada elektrownie potowg
zamontowang na przyczepie samochodowej.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez wysokosciomierz PRW-9
/PRW-9A/,obiektéw powietrznych o skutecznej po-
wierzchni odbicia 6 = im2, w zaleznosci od wyso-
kosci ich lotu:
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b/

c/

e/

f/

o/

p——

« Wysokosci 200 » 4000 10000

, lotu /nv

ilLzasieg i 55 ; 170

I /im/ 3l
1TE====== :

Strefa wykrywania:

- zakres wykrywania w kacie potozenia od 0 do
30®,

- gérny putap okreslania wysokosci 45000 rg

- dolny putap okres$lania wysokosci 100 m

Parametry charakterystyki promieniowania:

- szerokos¢ charakterystyki w ptaszczyznie po-
ziomej 2,5®;

- szerokos$¢ charakterystyki w ptaszczyZznie pio-
nowej 25r

Doktadnos¢ okreslania wspotrzednych celu:
- wysokosci +0,1 km

- azymutu + 2®;

- odlegtosci + i km

Predkos¢ obrotow anteny;

wysokosdomierz PRW-9 moze pracowa¢ w rodzaju
pracy sektorowej z predkoscig obrotow 40 /min.
Mozna réwniez sterowal obrotami recznie.

Czas wiaczenia wysokosciomierza do pracy bojowej
przy podgrzanym zespole zasilania 3 min,

Czas rozwijania /zwijania/ wyskosciomierza z po-
tozenia marszowego w bojowe 45 min. bez wynosze-
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nia wskaznika, z wynoszeniem 2,5 godz.

h/ Dopuszczalne predkosci marszu:
- po drogach o twardej i réwnej nawierzchni do
35 km/godz.;
- po drogach polnych do 15 km/godz.

Uktady przeciwzaktdéceniowe
~Nysokos domierz posiada aparature do zwalczania za-
kiécen aktywnych, pasywnych i kombinowanych.

Dla eliminacji zakiécen aktywnych-szumowych
stosuje sie przestrajanie na inne czestotliwosci.
Dla eliminacji zaktécen pasywnych zastosowano uktad
SCR /selekcja celéw ruchomych/. Zaktécenia niesyn-
chroniczne eliminuje filtr [zbudowany na potencja-
toskopach.

Mozliwosci bojowe

Viysokoscioraierz /PRwW-9 i PRW-9A/ moze pracowaé¢ w
zestawie ze wszystkimi stacjami radiolokacyjnymi
bedacymi w uzbrojeniu Wojsk OPK i Wojsk Lotniczych
oraz w systemie *WOZDUCH-IP/M/" z aparaturg WP-02
lub aparaturg WP-ili,

Wskaznik wysokosci moze by¢ wyniesiony na od-
legtos¢ do 300 mod miejsca rozwiniecia wysokosdo-
mierza. Wysokosdomierz posiada nastepujgce rodza-
je poszukiwan:

- obserwacje sektorowa w ptaszczyznie poziomej/w
sektorze 57, 10" i 20®/,

- Sledzenie za celem poprzez sterowanie reczne.

W wysokosciomierzu przewidziano trzy rodzaje prze-

strajania na inng czestotliwos¢ ukiadu nadawczo-

odbiorczego.
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- rodzaj R - przestrajanie reczne;

- rodzaj S - automatyczne ciagte przestrajanie od
impulsu do impulsu;

- rodzaj Z - automatyczne skokowe przestrajanie.

2.i0. NYyYSOKOCIOMIERZ RADIOLOKACYJNY »NIDA»/RW~31/
Yy
Przeznaczenie

Wysokoscioraierz jest przeznaczony do okresla-
nia wysokosci lotu obiektow powietrznych. Ponadto
moze by¢ wykorzystywany jako stacja radiolokacyjna
do wykrywania obiektéw powietrznych niskolecacych
w rodzaju pracy dookreznej i sektorowej.

Sktad wysokosciomierza

W skitad wysokosciomierza "NIDA” wchodzi:

- wodz antenowy, w nim zespo6t antenowy z napedem
hydraulicznym;

- woz nadawczo-odbiorczy z aparatura nadawczo- od-
biorcza i automatyki;

- woz operacyjny, z aparatura: wskaznikowag, obrob-
ki sygnatéw, przeciwzakidéceniowg i pomiarowa
/szybkiej kontroli funkcjonowania/;

- przyczepa z elektrownig przewozna;

- przyczepa do przewozu kabli.

Dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez wysokoscioraierz NIDA, w
rodzaju obserwacji okreznej obiektow powietrz-
nych niskolecacych o skutecznej powierzchni od-
bicia 6 = im™:



5 \
Wysokos¢ 1 50 100 J 300 i 500

lotu /v 1 1 :
) 1 1 \
Z;l|<sr$g i \ 40 ‘l 65 ?l. 85

Zasieg vi?ykrywania przez wysokosciomierz NIDA,
obiekto"T powietrznych o skutecznej powierzchni
odbicia 6f: im2, przy Wysokogciowym rodzaj*u

pracy:

iLWysokos¢

I lotu /m/ 200« 4000

n

I Zasieg 160 .;i
7k o

1l ===============J== ==fc=======l==

c/ Paramtery charakterystyki promieniowania:
- w ptaszczyznie poziomej 2*M 3",
- w ptszczyznie pionowej 0,85°;
- sektor obserwacji w kacie potozenia 2°-f32°,

d/ Predkos¢ obrotéw anteny:
- w rodzaju pracy dookreznej od Or9 obr/min.;
- czas odpracowania przez antene kata 1T5 nhie
powinien przekracza¢ 7 s.

e/ Doktadnos$¢ okreslania wspoétrzednych:
- wysokosé¢ + 0,5 kra;
~ azymutu + 2°;

- Odlegtosci + i kra
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f/ Czas "Wilaczenia do pracy z podgrzanego zespotu
pradotwdérczego 3 min.

g/ Czas rozwijania /zwijania/Z 45 min.

h/ Dopuszczal,ne predkosci marszu:

pé drogach asfaltowych do 60 km/godz.;
po hruku do 35 km/godz; j

po drogach polnych do 15 km/godz;
mozliwos¢ pokonywania brodéw do 1,2 m

Uktady przeciwzaktéceniowe

Wysokosciomierz nie ma mozliwosci przestrajania

uktadow nadawczo-odbiorczych na inng czestotliwos$é.

Istnieje natomiast mozliwos¢ zmiany czestotliwos$ci

poprzez wymiane magnetronu na inny. Czas potrzebny

na wymiane magnetronéw w obu kanatach wynosi 1,5godz.

Dla eliminacji zaklécen aktywnych witacza sie ukita-i

dy:

- szumowej automatycznej regulacji wzmocnienia
/SZARW/ do eliminowania zakiécen impulsowych o
bardzo matym czasie trwania;

- KOINCYDENCJI, do eliminowania zakiécen niesyn-
chronicznych, impulsowych 'pochodzacych od innej
stacji radiolokacyjnej pracujacej na podobnej
czestotliwosci pracy lecz z inng czestotliwos$cia
powtarzania;

Dla eliminacji zakltdécen pasywnych wiacza sie ukia-

dy:

- ttumienia ech statych /TES/;

- ttumienia ech statlych, réznicowy /TES-R/
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Ponadto mozna stosowa¢ nastepujace uktady przeciw-
zakidoceniowe: RC,NAREW, SZARW i ZRW.

Mozliwosci bojowe

Wysokosdomierz nmoze pracowa¢ samodzielnie lub w
komplecie stacji radiolokacyjnej JAWOH-M, JAWOR-M2
i systemu WOZDUCH-IPM/M/* Wykorzystujac samodzielng
przystawke moze wspoétpracowa¢ z P-35 lub inng dowol-
ng stacjg radiolokacyjng i aparaturg WOZDUCH-IPM/M/ '
Istnieje mozliwos¢ pomiaru wysokosci wybranego obie-
ktu bezposrednio z wynosnego wskaznika wysokosci,

Do wysokoscloraierza mozna jednoczesnie podigczyc
dwa urzadzenia zewnetrzne np.JAWOR-M2 i WOZDUCH
iP/M/. Wspotpraca z urzadzeniem zewnetrznym moze
odbywa¢ sie na odlegtos¢ nie przekraczajaca 300 m
Wysokos domierz pracuje w systemie dwukanatowym
/diversity/. Posiada nastepujace rodzaje pracy:

- praca jednokanatowa A lub B;

- praca dwukanatowa A+B, AxB, A%+B”.

Podstawowym rodzajem pracy jest AxB. Rodzaj ten
uodparnia wysokoscioraierz na zaktécenia aktywne ty-
pu szumowego,

2,11. WYSOKO™CIOMIERZ RADIOLOKACYJNY BOGOTA-M
Przeznaczenie

Wysokoscioraierz BOGOTA-M jest przeznaczony do okres-
lania wysokosci wykrytych obiektéw powietrznych,

A/ zestawie stacji radiolokacyjnej JAWOR-M mozna wy-
korzysta¢ go do wykrywania obiektov® niskolecacych

i okres$lania trzech wspo6trzednych: azymutu, odlegto-
sci i wysokosci,
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Skiad wyskosciomlerza

Przy wspotpracy z odlegtosciornierzem JAWOR-M skta-
da sie z jednej Jednostki transportowej tj.przycze-
py nadawczo-odbiorczej zamontowanej na podwoziu
artyleryjskim i wskaznika wysokosci, ktory Jest za-
montowany w stacji radiolokacyjnej JAWOR-M /JAWOR-
M2/, W wypadku pracy samodzielnej, sktada sie z
przyczepy nadawczo-odbiorczej i wozu z zestawem
operacyjno-zasllajgcym "MONIKA", umozliwiajgcym sa-
modzielng prace wysokoscloraierza.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez wysokosciomierz BOGOTA-M,
obiektow powietrznych, z prawdopodobienstwem wy-
krycia 0,5 wynosi 180 km do 220 kra

b/ Strefa wykrywania:
- zakres wykrywania w kacie potozenia od O0-f30°%
- gorny putap okreslania wysokosci 36 000 m

c/ Paramtery charakterystyki prooiieniowania:
- szeroko$¢ charakterystyki w ptaszczyznie pozio-
mej 4,2°j
- szerokos$¢ charakterystyki w ptaszczyz'"nie pio-
nowej 1®30r

d/ Doktadnos¢ okreslania wspé6trzednych;
- wysokosci +0,5 km
- odlegtosci + 1 km
- azymutu + 2@.

e/ Czas wilgczenia wysokoscloraierza do pracy bojowej
przy podgrzanym zespole pradotwérczym 10 min.
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f/ Czas rozATijania 20 min, zwijemia 15 min.

9/ Dopuszczalne predkosci marszu:
- po drogach o tWeUMdegj i rdNi?nej nawierzchni do
40 km/godz.;
- po drogach polnych do 15 km/godz.

Uktady przeciwzakiéceniowe

Wysokos$¢iomierz BOGOTA-M nie posiada mozliwosci
przestrajania ukladu nadawczo-odbiorczego na inne
czestotliwos$ci w wypadku stosowania przez przeciw-
nika zaktdécen radioelektronicznych.

Do eliminacji zaktdécern aktywnych w wysokosciomierzu
wykorzystuje sie uklad koincydenciji.

Do eliminacji zakiocen pasywnych stuzy ukilad TES.
JMozna poza tym wigcza¢ uklady: automatycznej regu-
lacji wzmocnienia, zasiegowej automatycznej regula-
cji wzmocnienia, ukitad rézniczkujacy.

Uykorzystanie bojowe

V,'ysokosciomierz wykorzystywany jest w zasadzie do

pracy w komplecie stacji radiolokacyjnych typu

JAWOR, Moze réwniez pracowa¢ samodzielnie.
wysokosciomierzu przewidziano nastepujace rodza-

je pracy:

- amplitudowy;

- amplitudowy z wilaczonym uktadem koincydencji;

- amplitudowy z wigczonym uktadem TES.

Podstawowym rodzajem pracy jest rodzaj amplitudowy.
Pozostate rodzaje stosuje sie w wypadku pojawienia
sie zaklocen aktywnych niesynchronicznych od innych
stacji radiolokacyjnych i zakiécen pasywnych, ~
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3. NAZIEININS STACJE RADIOLOKACYJNE ZAKliaSU DI"CYME-
TROWSGO

3.1, STACJA RADIOLOKACYJNA P-15M
Przeznaczenie

Stacja P-15M jest przeznaczona do wykrywania obiek-
téow powietrznych na matych i $Srednich wysokosciach
oraz okreslania ich biezgcych wspétrzednych /Zazymu-
tu i odlegtos$ci/. Oprécz tego stacja umozliwia roz-
poznanie przynaleznosci wykrytych obiektéw powiet-
rznych za pomoca urzadzenia NRZ-15, Poprzez zasto-
sowanie kolumny' antenowej “UNZA” /wysoko$¢ 31,5ra/

znacznie zwieksza sie zasieg stacji na matych wyso-
koSciach i zmniejsza putap ciggtego prowadzenia z

4000 mdo 1500 m

Sktad

W sktad stacji wchodzg dwie jednostki transportowe:

- samochdd z aparatura i rezerwowym zespotem zasila-
nia;

— przyczepa jednoosiowaj z zasadniczym zespotem za-
silania.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez stacje P-15 M, obiektéw
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia
‘("= In w zaleznos$ci od wysokosci ich lotu;

= ——a

I"ysokoSc ;o \ 200 }300 i 400 \500 11000 6000 |
\ |

i
] 1
|zasieg  j 1 N 1 U o0
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b/ Zasieg wykrywania podczas wspoipracy stacji z
urzadzeniem UNZA, obiektéw powietrznych o sku-
tecznej powierzchiii odbicia $s Im , w zalezno-
od wysokosci ich lotu:

iiWysokosé 2000
"lotu /nv I
o ]
liZasj-eg 40 50 70 76 90 1201 130
IV VA n n ~ n

c/ Strefa wykrywania jest przedstawiona we wspotrze-
dnych odlegto$6-wysokosd. Poniewaz powierzchnia
ziemi wywiera wpltyw na ksztattowanie Kierunko-
wej charakterystyki promieniowania stacji, pozy-
cja pod stacje powinna by¢ wybierana na réwnej
ptaszczyzZznie poziomej o promieniu nie mniejszym
niz 1500 m

Uktad antenowy stacji skiada sie z dwoéch
anten /urzadzenie UNZA posiada jedng antene/. W
celu unikniecia luk w charakterystyce promienio-
wania stacji przewidziano dwa sposoby zasilania
anten: synfazowy i przeciwfazowy. Przy synfazo-
wm zasilaniu anten goérnej i dolnej, charaktery-
styka promieniowania przylega do ziemi. Przy
przeciwfazowym zasilaniu anten charakterystyka
promieniowania podnosi sie do gory, a jej list-
ki pokrywajg luki jakie wystepujg przy synfazo-
wym sposobie zasilania /rys.12/.

Parcunetry charakterystyki promieniowania:
- szeroko$¢ charakterystyki w ptaszczyznie pozio-

mej 4,5 ;
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d/
e/

t/

o/

h/

- szeroko$¢ charakterystyki w ptaszczyznie pio-
nowej 0-r20°.

Rys,12. Charakterystyka promieniowania anten

Predkos¢ obrotéw anteny: 6 obr/min.

Doktadnos¢ iokreslania wspotrzednych celdw:
- odlegtosci + 2 km
- azymutu + 2°

Czas witgczenia stacji przy podgrzanym zespole
pradotwdérczym 5 min,

Czas zwijania i rozwijania stacji; 10 min.Czas

rozwijania kolumny antenowej UNZA 8 godzin i zwi-

jania 4 godziny.

Dopuszczalne predkosci marszu:
- po drogach o rownej i gtadkiej nawierzchni do
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40 lcmv/godTi. ;
- po drogach polnych do 2,5 km/godz.

Uktady przeci®yzakiocen.iowe

u stacji istnieje mozli\eoS¢ programowego przestra-
jaiiia ukltadu nadawczo-odbiorczego /3 programy po
3 czestotliwosci/*

)0 eliraiancji zaklocen aktywnych stosuje sie;

- przestrajanie;

- wiaczanie ukitadu koincydencji dla eliminowania
zaktécen niesynchronicznych impulsowych od innej
stacji radiolokacyjnej.

Lla eliminacji zakiécen biernych stacja \'Nylgosazona

jest w uktad selekcji cel6%v ruchomych. Uktad ten

eliminuje sygnaty zakloécen, a do wskaznikéw sa do-

prowadzone sygnaty tylko od obiektow ruchomych.

Mozliwosci bojowe

Stacja moze by¢ wykorzystana do nastepujgacych za-

dan:

- Sledzenia sytuacji powietrznej na matlych i Sred-
nich wysokosSciach;

- wskazywania celow stacjom naprowadzania rakiet;

- bliskiej nawigacji;

- kontroli tras lotéw samolotow wiasnych.

V stacji przewidziano nastepujace rodzaje pracy:

- amplitudowy;

- koherentny;

- amplitudowy z nagromadzeniem;

- koherentny z kluczowaniem.



Ipodstawowym rodzajem pracy jest rodzaj koherenty z
Ikluczowaniem.

13.2. STACJA RADIOLOKACYJINA JAWOREM

Przeznaczenie

Stacja przeznaczona jest do \vykrywania i rozpo-
Iznawania obiektéw powietrznych oraz w komplecie z
wysokosciomierzem BOGOTA-M do okreslania trzech
Iwspotrzednych: azymutu, odlegtosci i wysokosci. Sta-
cja wykorzystywana jest do zabezpieczenia naprowa-
dzania samolotéw mysliwskich na cele powietrzne
jak réwniez w lotnictwie operacyjnym do naprowadza-
nia samolotéw w rejon celéw naziemnych.

Sktad stacji

W sktad stacji wchodzg cztery podstawowe jednostkKi:

« odlegtosciomierz /wdz nadawczo-odbiorczy/;

— wysokosciomierz BOGOTA-M /przyczepa nadawczo-od-
biorcza/;

— elektrownia potowa /wéz zasilania/;

— przyczepa do przewozu anten.

Podczas transportu drogowego wodz nadawczo-odbiorczy

holuje przyczepe do przewozu anten stacji radiolo-

kacyjnej JAWOR-M, a woz zasilania z elektrownig po-

towa holuje wysokosciomierz BOGOTIj!-M,

Do transportu kolejowego potrzeba pie¢ platform ko-

lejowych.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez stacje JAWOR-M, obiektéw
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia
"6=sim”®, w zaleznosci od wysokosci ich lotu:



wysokos ¢ 100 )300 \500 1\0001 6000J io 000 116000 ' max I
totuscrs 1 1 1 1 1 1 1 ruvan "

1 1 |
Zosles 35%50&70- 8 1 160} 1801 iso 1 iso

Jkm/ X t n

b/ Paramtery charakterystyki promieniowania/rys.1S/:
- szerokos¢ w ptaszczyznie poziomej 17
- szerokosc ptaszczyznie pionowej 04>30Q,

c/ Predko$¢ obrotéw anteny: 3,6 i 9 obr/min.

d/ Doktadnos¢ okreslania wspotrzednych:
- azymutu + 17
- odlegtosci +1,5 km

e/ Czas witagczania stacji do pracy:
- z sieci 8 min.
- z podgrzanego zespotlu zasilania 10 min,

f/ Czas zwijania i rozwijania 45 min.
g/ Dopuszczalne predkosci marszu stacji:
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-m po drogach o twardej i réwnej nawierzchni do
50 km/godz;
- po drogach polnych do 15 km/godz.

Uktady przeciwzakidceniowe

Stacja noze by¢ przestrajana na jedna z czterech
czestotliwos$ci pracy wedltug okreslonego programu.
Dla eliminacji zaktécen aktywnych stosuje sie:

- przestrajanie uktadu nadawczo-odbiorczego;

- uktad koincydenciji.

mDo eliminacji zakldécen pasyvTnych stuzy uklad TiiS.
Efektem pracy TES jest widzialnos¢ obiektéw powie-
trznych poruszajacych sie w obszarze wystepowania
zaktécen pasywnych typu przedmioty terenowe, chmu-
ry odbijaczy dipolowych, chmury atmosferyczne.
Ponadto stacja posiada ukitady SZARW,inarW, ZRW,RC.
Mozliwosci bojowe

Stacja posiada nastepujace rodzaje pracy:

-, amplitudowy;

amplitudowy z koincydencja;

ttumienie ech statych, koherentne bez kompensacji
szybkosci wiatru;

- tltumienie ech stalych autokoherentne.

Rodzaj pracy urzadzenia odbiorczego przedstawiaja
rys', 14 i rys, 15.
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-KOINCYDENCJA:

ANAKOHO Z KOMRW/AWU,
BEZ KOMR®
’\yg’/\WIATRU- '

¢Owy

Rys. 1,4,Rodzaj pracy urzadzenia odlDiorczego: ampli-
tudowy, koincydencji koho z kompens.wiatru

i koho hez kompens.wiatru

~oHo 1@
W-nOOKrn

KOHC

'ys.15.Rodzaj pracy urzgdzenia odhiorczego:

tudowy, koho i autokoho.
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3.3. STACJA RADIOLOKACYJNA JAWOR-M2
Przeznaczenie

Stacja produkowana jest w dwoch wersjach:
mobilnej /R0O-5i/ i przewoznej /RO-52/,
Przeznaczona jest do wykrywania i rozpoznawania
obiektéow powietrznych oraz okreslania dwéch wspo6t-
rzednych /Zazymut, odlegtos¢/ tych obiektéw, a przy
wspotpracy z wysokoscioraierzem do okreslania trzech
wspotrzednych Zazymut,odlegtosé, wysokosé/. Stacja
wykorzystywana jest do zabezpieczenia naprowadza-
nia mysliwcéw na cele powietrzne.

Sktad stacji

W sktad wersji mobilnej /R0-5i/ wchodzi:
- wbOz antenowy;

- woz nadawczy;

- woz wskaznikowy;

- dwie przyczepy z dwiema elektrownieirai.

W skiad wersji przewoznej /R0O-51/ wchodzi:

- woz antenowy;

- woéz nadawczy;

- woz wskaznikowy;

- dwie przyczepy z dwiema elektrowniami polowymi;
- przyczepa kablowo-falowodowa;

- dwie przyczepy do przewozenia anteny.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasieg wykrywania przez stacje JAWOR-M2, obiek-
téw powietrznych o skutecznej powierzchni odbi-
cia 6 = Iim", w zaleznosci od wysokosci ich lotu
W Wersji przewoznej:
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Wysokos¢

lotu/Zin/ lool 300 I 500 1lo00!6000 ! 100001

4 ==
40l 60 80 1 lio! 240! 250!
=t b= J= = 4

b/ Zasieg wykrywania przez stacje JAWOR-M2 obiek-
téow powietrznych o skutecznej powierzchni odbi-
cia 5= Im2, w zaleznosci od wysokosci ich lotu
w wersji mobilnej:

Wysokos¢{ 1 . .
lotu/m/ {100 1300 § 500 11000 16000 10000 16000 §
_____________________________ I

. . t t 1 1 [
izasieg 1,01 50 § 70 1 oot 150 180 1901
/knmv/ j V14

—l

c/ Szerokos$¢ charakterystyki promieniowania
/rys.16/:
-w ptaszczyznie poziomej 0,8rl*~/wersja przewodna;
-w ptaszczyznie poziomej 1,8°f2°/wersja mobilna/;
-w ptaszczyznie pionov.’ej 0r40®/dla obu wersji/,
d/ Predkos¢ obrotéw anteny 3,6 i 9 obr/min,
e/ Doktadnos¢ o6lareslania wspotrzednych celdw:
- odlegtosci + 0,6 km
- azymutu + 0,57/dla wersji przewoznej/;
+ 1° /dla wersji mobilnej/.

f/ Rozréznialnosé:
- w odlegtosci 1,2 km
- w azymucie |,5°/wersja przewozna/;
- w azymucie 2* /wersja mobilna/.
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Rys,16, Charakterystyka promieniowania anteny

g/ Czas wiaczenia stacji do pracy bojowej przy
grzanym agregacie 8 min.

h/ Czas zwijania 1 rozwijania stacji;
- dla wersji przewoznej iSO min.;
- dla wersji mobilnej 30 min.

i/ Dopuszczalne predkosci marszu stacji:
- po drogach o twardej i réwnej nawierzchni
60 km/godz;
- po drogach polnych do 15km/godz.

Uktady przeciwzakiéceniowe

W stacji przewidziano programowe przestrajanie
obu kanatach na zapasowe czestotliwosci. Ilosé
pasowych czestotliwosci w jednym kanale wynosi

pod-

do

w
za-
26.

Dla eliminacji zakiocen aktywnych stosuje sie ukita-

dy;
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- przostrajania;

- SZOW,

- KLB /kompensacja listkéw bocznych/, ukiad ktory
elimunuje zaktécenia aktywne przychodzgce do sta-

cji listkami bocznymi charakterystyki promieniowa-
nia sta.cji;
- KOINCYDENCJI?;
Dla eliminacji zakidécern pasywnych stosuje sie ukta-
dy:
- TES; ' '

- TAS-li /ttumienie ech statych-réznicowe/,uktad
ktéry eliminuje tylko zakidécenia pasywne typu
przestrzennego wolno przemieszczajgce sie/chrauro-
we/.

Mozna ponadto wigcza¢ ukiady do eliminacji zakto6-
cen aktywnych i pasywnych: SZARW,NARW, ZRW,RC,

Mozliw'osci bojowe
Stacja moze \7spotpracowaC w pracy bojowej z radio-
linig RL-30-1 "FAZA", systemem "WOZDUCH’, wysokoscio-
mierzami BOGOTA-M i NIDA, naziemnym urzgdzeniem roz-
poznawczym NRZ-20 i urzadzeniem odbiorczym aktywnej
odpowiedzi BAOBAB. Ponadto stacja umozliwia wspot-
prace z radioncmiiernikiem ARF-6 i trzema wskaznika-
mi wynosnymi obserwacji okreznej. Stacja posiada
dwa kanaly nadawczo-odbiorcze, pracuje metodg radio-
lokacji z rozstepem czestotliwosci /diversity cze-
stotliwosci/. Dwa kanaty stacji JAWOR-M2 dajg vpie-
ie mozliwosci sktadania sygnatow przez co uzyskuje
sie nastepujace rodzaje pracy:
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- rodzaj pracy A-odbidér sygnatow tylko z kanatu A;

- rodzaj pracy B-odbiér sygnatow tylko z kanatu D

N rodzaj pracy A+B - liniowe sumowanie sygnatow z
obu kanatéw.

Jest to podstawowy rodzaj pracy.;

- rodzaj pracy A2+ B 2 - kwadratowe sumowanie sygna-
tow z obu kanatéw, dajagce maksymalny zysk, jednak
przy silnie uwydatniajacych sie wysokosciach szu-
mow;

- rodzaj pracy AxB - mnozenie sygnatéw z obu kana-
téw, zalecone przy wystepowaniu zakiécen w jednym
z kanatow lub zakidécen Impulsywnych w obu k%najfacli

jako'rodzaj systemu przeciwzakiéceniowego.

System odbiorczy -obu kanatow pozwala na prace urzg-

dzenia w li rodzajach pracy, ktére sa kombinacjami

rodzajow:/rys, 17/;

- amplitudowego;

7 koherentnego;

- koherentnego bramkowanego i sektorowego o regulo-
wanej szerokosci;

- 'autokoherentnego i sektorowego o regulowanej sze-
rokosci;

- koincydenciji;

- TES-R;

- KLB..
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KOHO

A-KOHO
KOINCYDENOA

TE3-R

Rys, 17. Rodzaje pracy systemu odbiorczego sta-
cji radiolokacyjnej JAWOR-M2

i. NAZIEMLNE STACJE RADIOLOKACYJNE ZAKRESU METROWE-

4.1. STACJA RADIOLOKACYJNA P-18

Przeznaczenie

Stacja P-18 wyposazona w system rozpoznawczy
i Srodki przeciwzakiéceniowe przeznaczona jest do
wykrywania, rozpoznania i okreslania dwoch wspot-
rz!>dnych: azymutu i odlegtosci obiektéw powietrz-
nych, Moze by¢ wykorzystana réwniez do naprowadza-
nia samolotow na cele powietrzne w nieskomplikowa-
nej sytuacji powietrznej i wskazywania celéw woj-
skom rakietowym.
Sktad
W sktad wchodzg cztery jednostki transportowe:
- wolz z aparaturag nadawczo-odbiorcza i wskaznikowg;-
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- vi6z z urzagdzeniem masztowo-antenowym;
- dwie przyczepy, na ktérych zamontowane sa zespo-
ty zasilajace.

Podstawowe dane taktyczne
a/ Zasiegi wykrywania przez stacje P-18, obiektéw
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia

.2 . - L - -
@ - im, w zaleznosci od wysokosci ich lotu:

- | | | !

| kosé ) ‘
By sokose 1110 [ 3w 1500 000 {6000 [10000] 15000 5200001} 30000;!
ifcasieg 160 1 0 e 150
S TR i5 | 1751 J ]

iy % 30 f 50 1 §0 1 Bl | 201 1\ 2500 200

*x/ Wysokos¢ anteny: N-dolne pietro 3,9 m,goérne
pietro 6,35 m

W-dolne pietro, 7,9 m,goérne
pietro 10,35 m

b/ Parametry charakterystyki promieniowania:
- szerokos$¢ charakterystyki w ptaszczyznie po-
ziomej 67
- szerokos¢ charakterystyki w ptaszczyznie pio-
nowej Oy30"
c/ Predkos¢ obrotéow anteny 2,4 i 6 obr/min i 0,4r
6 obr/min, ptynnie regulowanych,

d/ Doktadnos¢ okreslania wspo6irzednych celu:
- odlegtosci + 1,8 km
- azymutu: w przedziale odlegtosci 20M"50 km +
| 30';
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w przedziale odlegtosci 50f250 hm+ i®.

e/ Rozré znialnosé¢;
- w odlegtosci 2 km
- W azymucie 8,

f/ Czas \7iaczenia przy podgrzanym agregacie 3 min,
czas wytgczania 5 min,

g/ Czas rozwijania i zwijania:
- bez dodatkowych sekcji anteny na wysokos¢
N-GO rain;
- 2 dodatkowymi sekcjami anteny na wysokosé
P-90 rain.

h/ Dopuszczalne predkosci marszu;
- po drogach o rownej i twardej nawierzchni do
40 kra/godz.;
- po drogach polnych do 10 km/godz.

i/ Stacja powinna by¢ rozwijana na pozycji w tere-
nie réwnym o promieniu do 1000 m kat spadu te-
renu nie powinien by¢ wiekszy jak 2#, a wznosze-
nia + 0,5

Uktady przeciwzakiéceniowe

Stacja posiada mozliwos¢ przestrajania na jednag z
czterech czestotliwosci pracy wediug okreslonego
programu.

Do eliminacji zakiocen aktywnych stosuje sie prze-
strajanie ukiadu nadawczo-odbiorczego na inng cze-
stotliwosé.

Zakibcenia niesynchroniczne impulsowe od innych
stacji radiolokacyjnych eliminuje sie poprzez
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wigczenie filtru zbudowanego na potenjatoskopach.

Do eliminacji zakiécen pasywnych zastosowano ukiad

selekcjicelow ruchomych /SCR/.

Stacja posiada rowniez aparature do obrony przed

samonaprowadzajgcyrai sie pociskami rakietowymi uno-

zliwiajgcg wilgaczanie 1 wylgczanie promieniowania

eneregil elektromagnetycznej.

Mozliwosci bojowe

Stacja moze pracowa¢ samodzielnie oraz poprzez

uktady sprzezenia z P-35, P-37, P-14, P-14F,P~i5M,

wysokosciomierzarai PRW-13, PRW-9A, PRW-ii i PRW-13

oraz systemami typu WOZDUCH i DUNAJEC.

Sprzezenie P-i8 z PRW-13 tworzy samodzielny zespé6t

ktéry zapewnia wykrycie celéw /w tym réwniez nlsko-

lecagcych/ i realizuje zadanie poétautomatycznego

wskazywainia celov¥ w azymucie, kacie potozenia i od-

legtosci.

Stacje P-14 i P-14F sprzega sie z P-18 dla pokry-

cia "stozka martwego” oraz P-18 z P-35M, P-37,

P-15M dla zmniejszenia "stozka martwego".

Stacja posiada nastepujgce rodzaje pracy;

- AMPLITUDOWY;

- selekcji celéw ruchomych /SCR/;

- selekcji celéw ruchomych plus ttumienie zakiécen
niesynchronicznych /SCR+TZN/.

4.2. STACIJA RADIOLOKACYJNA P-14 /P-14F/.
Przeznaczenie

Stacja P-14 /P-14F/ jest przeznaczona do wy-
krywania i $ledzenia obiektow powietrznych na du-
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zych odlegtosciach, okreslemia ich wspétrzednych
biezacych /Zazymutu i odlegtosci/ oraz przynalezno-
sci. Stacja P“i4 jest stacjonarng a P-14F mobilng.

Sktad stacji

Stacja radiolokacyjna P-i4 jest montowana w
dwoéch budynkach, W budynku pierwszym montuje sie
aparature nadawczo-odbiorczag i wska:nikowg. Przy
tym budynku ustawia |sie antene stacji i antene
naziemnego urzadzenia rozpoznawczego /NRZ-14/.

W drugim budynku montuje ,sie zespoty pradotwodrcze

i przetwornice.

Stacja P-14F jest montowana w przyczepach
umozliwiajgcych przebazowanie jej w miejsce rozwi-
nietej w innym miejscu zapasowej anteny,

sktad stacji P-14F wchodzi:

- przyczepa z aparaturg odbiorczg i wskaznikows;

- przyczepa z aparaturg nadawcza;

- przyczepa z dwonma wynosnyrai wskaznikami i apara-
turg sprzezenia /z urzadzeniami automatyzaciji,z
P-12, P-i8, dwona wysoko$ciomierzami PRW-il lub
PRW-13/;

- dwie przyczepy z zespotami pradotwérczymi /po
dwa zespoty pradotwdrcze i po jednej przetworni-
cy/;

- przyczepa z centralng tablicg sterowania oraz
dworma zespotami pradotwdrczymi;

- dwie anteny stacji /gtéwna i zapasowa/ i jedna
antena urzadzenia rozpoznawczego NRZ-14,
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Podstawowe dane* taktyczne
a/ Zasieg wykrywania przez stacje P-l14obiektow
powietrznych o skutecznej powierzchni odbicia
:Si\m , W zaleznosci od wysokosci ich lotu;

ffysokosé 1 ¢

1 { 1 1 1 1
lotu /m/ i100 1 300 \500 1000 ;{l10000j 12000j 250u0'37000 {45000"'
1

1 1 1 1 1 1 I I
Zasi i t o 1 1
Tl 1 « 60 * 80 j 105 \ 300] 320] 4300 500 | g
t 1 1 1

b/ Zasieg wykrywania przez stacje P-14F,obiektéw
pOW|etrznych o0 skutecznej powierzchni odbicia
= im2, w zaleznosci od wysokosci ich lotu:

rf: N\ N e i——
«ysokos¢ i ! t \
lotu /m/ 100 Q300 j 500 11000 100001 2000 {25000 blOOO {45000 *
T O )
Zasieg 40 | 60 } 85 1120 300 ;20; 430 | 500 \ 540
n /km/ * 1 - -k! J |

n

i
¥

c/ Putap ciggtego prowadzenia obiektéow powietrz-
nych stacji P-14 wynosi 35 000ra,a stacji P-14F
30 000 m

d/ Szerokos¢ charakterystyki promieniowania,;
- w ptaszczyznie pionowej; stacji P-14 O-i2*
stacji P-14F o0ji7»;
- w ptaszczyznie poziomej 4.
e/ Predkos¢ obrotow anteny: 2,4 i 6 obr/min.

f/ Dokiadnos¢ okresSlania wspoétrzednych:
- odlegtosci + 1,5 km
- azymutu + 1,5
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g/ Rozréznialnosgé;

- w odlegtosci 3,5 km
- Vi azymucie 8.

h/ Czas wigczenia 9 minut.

i/

i/
k/

Czas rozwijania jednego kompletu antenowo-prze-
sytowego stacji P-14F wynosi 30 dni. Rozwijanie
P-14F na pozycji po uprzednim zmontowaniu zapa-
sowego ukiadu antenowo-przemystowego trwa 12 go-
dzin.

Czas zwijania stacji P-14F wraz z kompletem an-
tenowo-przesytowym wynosi 30 dni, a bez komple-
tu 8 godz.

Czas rozwijania i zwijania stacji P-i4 30 dni.

Dopuszczalne predkosci marszu stacji P-14F:

- po drogach o réwnej i twardej nawierzchni do
40 km/godz.;

- po drogach polnych do 10 kra/godz.

Pozycja na ktérej rozwija sie stacje P-14/P-14F/
powinna stanowi¢ réwny teren o promieniu Ifl,5
loa.

Pozycja powinna by¢ oddalona o 34 km od wiek-»
szych osiedli miast, masywow lesnych,konstrukcji
zelbetowych, linii wysokiego napiecia i wielo-
przewodowych linii %acznosci.

Uktady przeciwzaktéceniowe

Stacja posiada mozliwos¢ przestrajanla na jedna z
czterech czestotliwos$ci pracy wediug okreslonego-
programu. Dla eliminacji zakiécen aktywnych stosuje
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sie przestrajanie oraz filtr do ttumienia zakio-

cen impulsowych niesynchronicznych, iDo elimina-

cji zaktdécen pasywnych stuzy ukitad koherentny z

kompensacjag wptywu wiatru. Stacja P-14 oraz P-14F

posiadajg ukitady do dezorientacji pociskéow rakie-

towych samonaprowadzajacych sie na zrédio promie-

niowania.

Mozliwosci bojowe

Stacja P-14 /P-14F/ nmoze byC sprzegnieta z urzgdze-

niami automatyzacji, stacjg P-12 lub P-18 do pokry-

cia "martwego stozka” stacji oraz stacja P-14F z

wysokosciomierzami PRW-il /PRW~13/,

W stacji przewidziano nastepujgce rodzaje pracy:

- amplitudowy, jako podstawowy rodzaj pracy;

- koherenty;

- autokoherenty z bramkowaniem /mozna ustawi¢ thu-
mienie zakit6écen w jednym lub dwoéch sektorach
bramkowych w azymucie i odlegtosci/,

4.3. STACJA RADIOLOKACYJINA P-12 NP /P-12M/

Przeznaczenie

Stacja P-i2 NP /P-12M/ wyposazona w system
rozpoznawczy NRZ i Srodki przeciwzakiéceniowe,
przeznaczona jest do wykrywania obiektéw powiet -
rznych oraz okreslania ich wspétrzednych /azymutu,
odlegtosci i wysokosci/.
Sktad stacji

W sktad stacji P-12 NP wchodzg trzy przycze-
py: przyczepa z aparaturg stacji i zespotem anteno-
wo-masztowym, przyczepa z zespotem pradotwdrczym
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i przyczepa jednoosiowa z zapasowym zespotem prado-
twdrczym.

Stacja P-12M rozmieszczona jest w dwoch samochodach
i dwoch przyczepach jednoosiowych.

System antenowy stacji przedstawia soha uktad ele-
mentéw promieniujagcych z elementami biernymi typu
*Yagi" rozmieszczonych w dwéch pietrach.

Podstawowe dane taktyczne

a/ Zasiegi wykrywania - przez stacje P-12 NP/P-12M/,
obiektéw powietrznych o skutecznej powierzchni
odbicia ™ = im”, w zaleznosci od wysokosci ich
lotu;

ffvysokose 1naa 13aa 500 {000 {6000 \ 1000(J 160C0K
| Hotu// ! a

[ — 4. I

liZasieg i60] 205 |
ysle 30 40 50 | i I| |

b/ Szeroko$¢ charakterystyki promieniowania;

- w ptaszczyznie pionowej 0”+30°;
- w ptaszczyz'nie poziomej + 4.

c/ Okreslenie wysokosci obiektéw powietrznych w
przedziale pionowej charakterystyki promienio-
wania stacji 3"7-14°.

d/ Dokiadnos¢ okreslenia wspoéirzednych obiektéw po-
wietrznych:

- azymutu +2;
- odlegtosci + i km
- wysokosci + 0,8 km



e/ Rozréznlalnos$é:
- vV odlegtosci 2 km
- W azymucie 117
- w wysokosci 0,8 km

f/ Predkos¢ obrotéw anteny;ptynnie I,~jdo 6 obr/rain.
g/ Czas witaczenia stacji 6 minut.
h/ Czas zwijania i rozwijania stacji 1,5 godziny.

i/ Dopuszczalne predkosci me™rszy;
- po drogach o twardej i réwnej nawierzchni do
35 km/godz.;
- po drogach polnych do 20 km/godz,

j/ Pozycje dla rozwiniecia stacji nalezy wybierac¢
na otwartej przestrzeni z réwna /pozioma/ ptasz-
czyzng O promieniu nie mniejszym jak 700 -f 900m
W terenie nadmorskim wzglednie na pojezierzu po-
zycje podl stacje wybiera sie w poblizu powierz-
chni wodnej 1 na wyspach w odlegtosciach nie
wiekszych jak iOO m od powierzchni wody.

Uktady przeciwzakidédceniowe
Uktad nadawczo-odbiorczy nmoze by¢ przestrajany na
ustalone cztery czestotliwosci.
Stacja jest uodporniona na zaktécenia aktywne i pa-
sywne, Przed zakiéceniami aktywnymi stacje zabez-
piecza uktad przestrajania. Od zakidécen pasywnych
stacja zabezpieczona jest ukladem ttumienia ech
statych, ktory umozliwia réwniez eliminowanie za-
kiécen impulsowych niesynchronicznych pochodzacych
od innych stacji radiolokacyjnych pracujacych na
zblizonej czestotliwosci.
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Mozliwosci bojowe*

Stacja P-12 NP /P-12M/ Daoze "by¢ sprzegnieta ze
stacjami P-14 /P-14F/ i pracowa¢ na wspolny wskai-
nik. Polega to na jednoczesnym zobrazawaniu infor-
macji radiolokacyjnej na jednym wskazniku obserwa-
cji okreznej od P-14 /P-i4F/ i P-12. Uzyskuje sie
wowczas ciggtos¢ prowadzenia obiektéw powietrznych
przez "martwy stozek" stacji P-14 /P-14F/, Promien
martwego stozka stacji P-i4 wynosi 5 wysokosci lo-
tu obiektu powietrznego, a stacji P-14F 3,5 wyso-
kosci lotu obiektu powietrznego. Mozliwe tez jest
sprzezenie z systemami automatyzacji typu "WOZDUCH"

i DUNAJEC". _ N o _
V;ynosny wskaznik obserwacji okreznej moze by¢ wy-

niesiony na odlegtos¢ do 300 m
Stacja posiada nastepujace rodzaje pracy:
- amplitudowy;
- tlhumienia ech statych /TES/.
5. NAZIEMNE STACJE RADIOLOKI\CYJINfi SPECJALNEGO
PRZEZNACZENIA
5.1.STACJA RADIOLOKACYJNA AVIA-W

Przeznaczenie
Stacja radiolokacyjna AVIA-W jest przeznaczo-
na do kontroli rejonu lotnisk oraz kontroli i kie-
rowania ruchu lotniczego w przestrzeni powietrznej
objetej odpowiedzialnoscig danego lotniska.
Podstawowe dane taktyczne-techniczne
a/ Zasieg wykrywania przez stacje AVIA-W, obiektow
powietrznycti /samolotow/ o skutecznej powierz-
chni odbicia 6 = 2112 wynosi okoto 140 km a pu-
tap 10 km



b/ Pasmo czestotliwos$ci: 1310-1346 MHz /zakres
denv,
c/ Szeroko$¢ charakterystyki promieniowania;
- w ptaszczyznie poziomej 1,3°;
- w ptaszczyznie pionowej 45",
d/ Doktadnos¢ okres$lania wspdétrzednych obiektéw
powietrznych;
- azymutu + i°;
- odlegtosci zakresu podstawy czasu;
e/ Rozréznialnosoé:
- w azymucie - 1,5%;
- w odlegtosci 0,3 km lub 069Y6 zakresu podstawy
czasu,
f/ Czestotliwos¢ powtarzania 984 imp/sek.
g/ Moc w impulsie 0,9 MV,
h/ Czas wlgczenia stacji do pracy 10 min.
1/ Do zwalczania zakitdécen pasywnych stuzy uktad
cyfrowy tltumienia ech statych.
Stacja przystosowana jest do wspoétpracy z dwoma
radiogoniometrami. Zbudowana jest w oparciu o ukita-
dy scalone oraz technike tranzystorowag i zamontowa-
na w kontenerach.

5.2. STACJA RADIOLOIIACYINA METEOROLOGICZNA MiilL-2
Stacja MRL - 2 przeznaczona jest do obstugi
lotnictwa i innych uzytkownikéw meteorologicznej’
informacji radiolokacyjnej.
Umozliwia ona;
_ wykrywanie i identyfikacje stref niebezpieczny dli
/burze, silne opady/ w promieniu 300 km



- okreslanie rozmiaru chmur, obserwacje ich rozwo-
ju i przemieszczanie sieg;

- pomiar pionowych rozktadéw odbi¢ od chmur, zobra-
zowanych na wskaznikach radiolokacyjnych i wyko-
rzystanie tych informacji do klasyfikacji chmur;

- wilaczanie automatycznych urzadzen do cyfrowego
przetwarzania sygnatu radiolokacyjnego.

Stacja MRL-2 sklada sie z zespotu antenowego, ze-

spotu nadawczo-odbiorczego, zespotéw zasilania

oraz konsoli operatora wyposazonej we wskazniki:
panoramiczny, RH oraz typu A. Antena znajduje sie

w ostonie chronigcej ja przed naporem wiatru.

Stacja MRL-2 charakteryzuje sie miedzy innymi
duzymi rozmiarami anteny /o $rednicy 3 n¥Y oraz du-
za moca w impulsie /2i0 kW/. Antena jest sterowana
przez operatora lub przeszukuje przestrzen wedtug
programu.

Stacja MRL-2 jest zrodiem informacji o zachmu-
rzeniu, W celu wyrdéznienia chmur burzowych, do in-
formacji radiolokacyjnej dodaje sie informacje z
radiopelengatora wytadowan atmosferycznych.Radio-
pelengator utrzymuje w pamieci /ekran z bardzo dtu-
ga pos$wiatg/ przez 30 minut znaczniki kierunkéw, z
ktérych odebrana zostata fala elektromagnetyczna
wywotana przez wytadowania burzowe. Ostateczne de-
cyzje co do lokalizacji obszaréw niebezpiecznych
dla samolotow w powietrzu operator podejmuje, opie-
rajagc sie na danych z elektronicznej maszyny cyfro-
wej, na danych z radiopelengatora i danych analogo-
wych ze stacji radiolokacyjnej.
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