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ROZDZIAŁ IOGÓLNA CHARAKTERYSTYKA ZESTAWU RADIOLOKACYJNO-PRZELICZNIKOWEGOZRP-1_^'WAZA''
1 .1 . P rz e z n a cz e n ie  zeatavmZestaw  r a d io lo k a c y jn o -p r z e lic z n ik o w y  ZRP- 1  ""WAZA” , zmon­towany w nadwoziu samochodu "URAL-375” , p rzezn aczo n y  J e s t  do k iero w an ia  ogniem b a t e r i i  57 mm au to m atyczn ych  armat p rz e c iw ­lo t n ic z y c h  w c z a s ie  s t r z e la n i a  w warunkach z a k łó c e ń  i  bez s t o ­sowania z a k łó c e ń . Do w ykonania te g o  za d an ia  p o sia d a  w swym w yposażeniu a p a ra tu rę  p rze ciw za k łó ce n io w ą  c h r o n ią c ą  p rzed  ak­tywnymi, pasywnymi i  odzewowymi kątowymi z a k łó c e n ia m i. J e s t  to  autonom iczny zestaw  do kiero-w ania ogniem  b a t e r i i  i  s k ła d a  s ię  z :1. S t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  ty p u  1-R L-3 5;

2 , P r z e l i c z n i k a ,
I I—---  30-35't,.

około ‘łOOrn
do 300 rn Ł

'Z Q P - i QPD

R y s .1 . M ie js c e  ZRP- 1  w ugrupow aniu bojowym b a t e r i i .





1 ,2 . Podstawowe c h a r a k te r y s ty k i zestawu1. Czas r o z w ija n ia  -  7 m in.2 . Czas w łą cz e n ia  ro z w in ię te g o  zestawu -  3 m in.3 . Prawdopodobieństwo z e s t r z e le n ia  c e lu  pow ietrznego ogniem b a t e r i i  przy s t r z e la n iu  według danych ZRP-1 -  0 ,3  /30%/.4* Prędkość marszu po drogach gruntow ych -  20 km/godz, po szo sa ch  40-50  km/godz.
5 .  Waga zestaw u rozm ieszczonego na samochodzie typ u  "URAL-375”-  13590 k g .6 . Wymiary:-  d łu g o ść -  7440 mm;-  szero k o ść -  2792 inm;-  wysokość -  3467 mm /w p o ło że n iu  marszowym/

gtÓNny pulpii: ^LS

przelicznik

k o lu m n o
anieno\r4Q

agregat zasilania (sUnik 
benzgnovnj typu ,  i^olga 7

1 . Dowódca2 . O p erato r azymutu
3 .  O p erato r k ą ta  p o ło ­ż e n ia4 . O p erato r o d le g ło ś c i5 . M echanik -  k ierow ca,

R y s . 2 . R ozm ieszczenie  a p a ra tu ry  w nadwoziu ’'URAL-375"< 
1.3  S t a c ja  r a d io lo k a c y jn a  1-RŁ-35

S t a c ja  r a d io lo k a c y jn a  może być p rzed staw io n a w p o s ta c i sze re g u  układów i  bloków s p e łn ia ją c y c h  o k re ślo n e  fu n k c je :1 . Układ nadawczy:-  podm odulator;-  m odulator i  g e n e ra to r  magnetronowy;-  prostow nik w ysokiego n a p ię c ia .



2* U kład antęnow o-falow odow y.3 . U kład o d b io rc z y :-  b lo k  urządzeń w ejścio w ych ;-  b lo k  z a s i la n i a  u rządzeń  w ejściow ych ;-  b lo k  głównego wzm acniacza k an ału  o d l e g ł o ś c i ;-  b lo k  głównego wzm acniacza kan ału  w a r to ś c i kątow ych;-  b lo k  z a s i la n i a  układu o d b io rc z e g o .4 . Układ-  b lo k  potencjoskopów ;-  b lo k  z a s i la n i a  u k ła d u .5 . U kład pomiaru o d le g ł o ś c i :-  b lo k  o d le g ł o ś c i ;-  b lo k  mechanizmów o d le g ł o ś c i ;-  b lo k  w skaźnika o d le g ł o ś c i ;-  b lo k  z a s i la n ia  w skaźnika o d l e g ł o ś c i .6 . U kład p o szu k iw an ia:-  b lo k  wskaźnikóv/ p o szu k iw a n ia;-  b lo k  d a jn ik a  k ą ta  p o ło ż e n ia ;-  b lo k  z a s i la n ia  w skaźnika p o szu k iw an ia  i  w sk a ź n ik a  o d le ­g ł o ś c i .7 . Układ sterow ania a n te n ą ;-  b lo k  formowania sy g n a łu  b łę d u ;-  b lo k  stero w an ia  an ten ą w azym u cie;-  b lo k  stero w an ia  an ten ą w p o ło ż e n iu ;-  b lo k  f i l t r ó w  p rzeciw za k łó ce n io w ych ;-  b lo k  wzmacniaczy m agnetycznych;-  b lo k  s iln ik ó w  naprow adzania w azymiucie i  p o ło ż e n iu ;-  b lo k  selsyn(5w i  s iln ik ó w  wykonawczych;-  s e ls y n  v/skaźnika p oszukiw ania  w b lo k u  wskaźników poszu­k iw a n ia .8 . U rządzenie  tren in go w e:-  b lo k  formowania za k łó c e ń ;-  b lo k  formowania parametrów ruchu c e lu  im ito w an ego .



9* P r z e z ie r n ik  te le w iz y jn o -o p ty c z n y  /PTO/;-  te le w iz y jn a  kamera o d b io rc z a ;-  te le w iz y jn a  kamera nadawcza.10, Układ autom atycznego p r z e s t r a ja n ia  f a l  /w łasnych bloków n ie  p o sia d a  i  rozm ieszczony j e s t  w b lok ach  in n ych  układów /.11, W skaźnik kursu c e lu .12, P u lp it  stero w an ia  i  r o z d z ia łu  z a s i l a n i a ,13, Naziemny r a d io lo k a c y jn y  id e n t y f ik a t o r  c e lu :-  u rzą d ze n ie  nadawcze;“  u rzą d ze n ie  o d b io r o z o -d e s z y fr u ją c e ;-  b lo k  formowania syg n a łu  rozpoznaw czego;-  b lo k  k o n t r o l i .Podstawowe dane ta k ty c z n o -te c h n ic z n e1. Zakres roboczych c z ę s t o t l iw o ś c i  -  centymetrowy /d okład nie w form u larzu  k ażdej s t a c j i /2 . I lo ś ó  s ta ły c h  c z ę s t o t l iw o ś c i  -  4 .3 . Czas p r z e s tr o je n ia  s t a c j i  na nową s t a ł ą  c z ę s to tliw o ś ó-  30 m in.4 . M ożliwośó autom atycznego p r z e s t r a ja n ia  s t a c j i  na jed n ą ze s ta ły c h  c z ę s t o t l iw o ś c i .5 . Moc impulsowa n a d a jn ik a  około 150 kW.6 . Czas trw an ia  im pulsu son dującego -  0 ,4  m ikrosekundy.7 . O d le g io śó  wykrywania w podstawowym sposob ie  p ra c y :a . Sam olotu typu MiG-17 n ie  m niej n iż  39 km;b . Sam olotu I ł - 2 8  n ie  m niej n iż  55 km.3 . O d le g ło ść  autom atycznego ś le d z e n ia  w podstawowym sposob ie  p ra cy :a .  Sam olotu typ u MiG~17 n ie  m niej n iż  32 km;b . Sam olotu typu I ł - 2 8  n ie  m niej n iż  40 km.9 . Selektyw ność w o d le g ło ś c i  p rzy  ś le d z e n iu  automatycznym n ie  g o rs z a  n iż  120 m.10. Zakres p racy  przy ś le d z e n iu  automatycznymia . W o d le g ło ś c i  -  3OO-400OO m;b . W azymucie -  n ie o g r a n ic z o n a ;c .  W k ą cie  p o ło że n ia  od -  0-40  do + I 4- 6O.



11, Z a s ię g  podstawy c za su  na w skaźn iku  o d le g ło ś c i*a .  P rzy  p oszukiw aniu  c e lu  w podstawowym sp o so b ie  p ra cy-  60 km;b . P rzy  automatycznym ś le d z e n iu  w obu sposob ach  p ra cy-  40 km;c .  P rzy  automatycznym ś le d z e n iu  c e lu  gdy o d le g ło ś ć  do n iego  w ynosi 25 km i  m niej -  22 km,12, D opuszczalne p rę d k o śc i zmiany w spółrzędnych c e lu  p rzy  a u to ­matycznym i  półautom atycznym  ś le d z e n iu :a ,  W azym ucie do 6-00/sek /36®/sek/;b , W k ą c ie  p o ło ż e n ia  do 4-00 /sek  /2 4 °/sek /;c ,  V/ o d le g ł o ś c i  do 1000 m /sek,
1 3 ,  Prędkość c e l u ,  p rzy  k t ó r e j  można dokonać p r z e j ś c i a  na autom atyczne ś le d z e n ie  i  p ły n n ie  go prow adzić au to m atycz­n ie  wynosi 1000 m /sek,
14 ,  Czas p r z e jś c i a  na autom atyczne ś le d z e n ie  p rz y  włączonym u k ła d z ie  autom atycznego p rzech w ycen ia  -  5 sek*15, Szero k o ść w ią z k i prom ieniow ania o koło  3°*
16 ,  Szero ko ść s e k to r a  p rz e s z u k iw a n ia :a . W azym ucie 20-24°b , W k ą c ie  p o ło ż e n ia  + 7 ,5 °  /15 °/
1 7 ,  B łędy o k r e ś le n ia  w spółrzędnych p rzy  s t r z e la n i u  w warunkachbez zakłóceń*a , W azym ucie -  0 -0 1 ,5 ;b , W k ą c ie  p o ło ż e n ia  -  0 -0 1 ,5 ;c ,  W o d le g ł o ś c i  m niej n iż  15 m,18, Maksymalna prędkość ręczn ego  p rz e rz u tu  a n te n y :a ,  W azym ucie -  9 -0 0 /se k ;b , V/ k ą c ie  p o ło ż e n ia  -  6 -0 0 / se k ,19, O d le g ło ś ć  ś le d z e n ia  sam olotu  ty p u  I ł - 2 8  p rzy pomocy p r z e -  z ie r n ik a  te le w iz y jn o -o p ty c z n e g o  /PTO/ -  12-14 km /według danych fa b ry cz n y ch  -  20—21 km/ w warunkach d o b re j w idocz­n o ś c i .20 , B łędy o k r e ś la n ia  w spółrzędnych za pomocą PTO n ie  przewyż­s z a ją  błędów o k r e ś le n ia  w spółrzędnych za pomocą R L S ,21, Kąt w id zen ia  PTO -  4 ° .22, C z ę s to tliw o ś ć  p ow tarzan ia  ram ki m onitora PTO w ynosi 40 H z,



23. C z ę s to tliw o ś ć  p ow tarzania l i n i i  m onitora PTO wynosi 25400 H z.24 . C zu ło ść  układu o d b io rczego  m ierzona względem poziomu 1 mW w ynosi: 10^4Px 10-3db 10 lo g 10”  ̂ W
25. Dane naziemnego r a d io lo k a c y jn e g o  id e n t y f ik a t o r a  c e lu :“  Zakres c z ę s t o t l iw o ś c i  f a l  roboczych — decymetrowy / id e n t y f ik a t o r  p ra c u je  w z k ła d z ie  r a d io lo k a c y jn e g o  io zp o zn a n ia  "KRBMNIJ -  2M"/;-  szero k o ść c h a r a k te r y s ty k i kierunkow ej anteny około 30°;-  moc impulsowa n a d a jn ik a  około 1 KW;-  selektyw ność id e n t y f ik a t o r a  przy wspólnym "z a p y ta n iu "  w re ż im ie  "KŁAPAH" równa se le k ty w n o ści RLS;-  id e n t y f ik a t o r  p ra c u je  w dwóch reżim ach w z a le ż n o ś c i  od ro d z a ju  rozkodowywanego sygn ału  odzewowego:a .  Reżim p ierw szy — rozkodowanie monoimpulsowego sygna­łu  odzewowego modulowanego am plitudow o.b . R e ^  d ru g i -  rozkodowanie tr z y  impulsowego sy g n a łu .Ogólna i l o ś ć  w ejść p rzy  p ra cy  w reżimif=i pierwszym o k re ś­la n a  j e s t  i l o ś c i ą  bloków kodowych i  w ynosi 12. P rzy  pracy id e n ­t y f ik a t o r a  w drugim r e ż im ie  i l o ś ć  kodów odzewowych wynosi 7 2 . Ogólna i l o ś ć  kodów 12 + 72 = 84.Rodzaje p racy s t a c .i i  rad io lo k a cy .in e .iP ierw szy podstawowy ro d za j p racy "ETAT0\VY" -  s to s u je  s ię  gdy s t r z e la n ie  pro7/adzi s ię  w warunkach n ie sto so w a n iai za k łó ­ceń lu b  gdy na s t a c ję  d z i a ł a ją  n a stęp u jące  r o d z a je  za k łó ce ń : aktywne im pulsowe, n ie sy n ch ro n iczn e  im pulsow e, w yprzedzające w o d le g ł o ś c i .  P r z e łą c z e n ia  s t a c j i  na te n  r o d z a j p racy  dokonuje s ię  p rzez u sta w ie n ie  p r z e łą c z n ik a  "ETATOWY -  SCR" w p o ło że n ie  "ETAT0V/Y". P r z e łą c z n ik  um ieszczony j e s t  na b lok u  stero w an ia  anteną w k ą c ie  p o ło ż e n ia .t e ^ i  ro d z a j pracy "ETATÔ TY Z KKOZ" /k an ał kątowych od­zewowych z a k łó c e ń / . Ten ro d za j p racy s to s u je  s ię  gdy na s t a ­c ję  d z ia ł a ją  kątowe odzewowe z a k łó c e n ia . Ha d ru g i ro d za j pra­cy przechodzim y z p ien vszego  dodatkowo w łą cz a ją c  ;v łą czn ik



"KKOZ" ro zm ieszczon y na b lok u  form owania s y g n a łu  b łę d u .T r z e c i  rodza.1 p r a c y ” SCR" -  s to s u je  s i ę  w przypadku pracy s t a c j i  w warunkach sto so w an ia  za k łó c e ń  pasywnych* P r z e jś c ia  do te g o  r o d z a ju  p ra cy  dokonujemy za pomocą p r z e łą c z n ik a  wymienio­nego w pierwszym ro d z a ju  p ra cy  u s ta w ia ją c  go w p o ło ż e n ie  "SC R ".Czw arty ro d z a j p racy  ” SCR z KKOZ” -  s t o s u je  s i ę  gdy na s t a c ję  d z i a ł a ją  kombinowane z a k łó c e n ia , Do te g o  r o d z a ju  pracy p rz e ch o d z i s ię  z t r z e c ie g o  r o d z a ju  w łą c z a ją c  dodatkowo w łącz­n ik  ” KKOZ".S t a c ja  r a d io lo k a c y jn a  p o sia d a  m o żliw o ści p ra c y  w warun­kach sto so w an ia  n a s tę p u ją c y c h  z a k łó c e ń :1 . Aktywnych szumowych p rz e z  zastosow anie  w s t a c j i  m o żliw o ści skokowego p r z e s t r a ja n ia  c z ę s t o t l iw o ś c i  r o b o c z e j na je d n ą  z c z te r e c h  s t a ł y c h .2 . N ie sy n ch ro n iczn y ch  im pulsowych zak łó ceń  p rz e z  zasto so w an ie  s p e c ja ln e g o  u kładu  SA / s e le k c ja  a m p litu d y / ,3 . W yprzedzających za k łó ce ń  w o d le g ł o ś c i  -  p rze z  zm ianę c z ę ­s t o t l iw o ś c i  p ow tarzanie impulsów so n d u ją cy ch  /w o b u la cja  -  płynna zmiana c z ę s t o t l iw o ś c i  lu b  RPCzP -  rę c zn e  p r z e s t r a -  ja n ie  c z ę s t o t l iw o ś c i  p o w ta rz a n ia / ,4 . Pasywnych za k łó ce ń  p rzez  w łą cz e n ie  układu SCR / s e le k c ja  c e ­lów ru ch o n ych/.5 . Kątowych za k łó ce ń  odzewowych p rz e z  w łą czen ie  KKOZ /k an ału  kątowych odzev/owych z a k łó c e ń / .Zakresy p racy s t a c j i  i  k o le jn o ś ć  ic h  w łą c z a n ia1. Zakres ” 60 km” -  w łączany j e s t  au tom atycznie  w "ETATOWYM" r o d z a ju  p ra cy  przy p oszukiw aniu  i  ś le d z e n iu  c e lu  p o w ie trz  n ego ,2 . Zakres "50 km" -  w łączany j e s t  au to m atyczn ie  p rz y  p r z e jś c iu  s t a c j i  na ro d z a j p racy "SCR" p rzy p oszukiw aniu  i  ś le d z e n iu  c e lu  pov/ietrznego.3 . Z a k re s"40 km" -  w łączany j e s t  au to m atyczn ie  p rzy  p r z e jś c iu  s t a c j i  na autom atyczne ś le d z e n ie  /w r o d z a ju  p ra cy  "SCR" i"etatov/y ' 7 .4 . Zakres "25" -  w łączany j e s t  a u to m atyczn ie  po o s ią g n ię c iu  p rzez c e l  o d le g ło ś c i  2 5  kra i  m niej przy automatycznym ś l e ­d zeniu  c e l u .
10



Sposoby o k r e ś la n ia  w spdłrzgdnycli /danych wy.lśclowych do s t r z e la n ia1« Podstawowym sposobem o k r e ś la n ia  w spółrzędnych c e lu  /^ ,Ł ,0  / j e s t  ic h  o k r e ś la n ie  za pomocą s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j . Spo­sób te n  v/inien byó stosowany zawsze gdy s t a c j a  swoimi e ta ­towymi środkam i j e s t  w s ta n ie  pokonać wpływ dowolnych za­k łó ce ń  o d d z ia łu ją c y c h  na j e j  p r a c ę .2 , O d le g ło ść  o k r e ś la  s ię  za pomocą s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j , a współrzędne kątowe / /  za pomocą PTO. Sposób te n  s to s u jes ię  w przypadku u szkod zenia  kanału  kątow ej au tom atyki s t a c j i ,  lu b  gdy ju s t  on intensyw nie zakłócony w wyniku czego nie j e s t  w s ta n ie  pracować w y s ta rc z a ją c o  d o k ła d n ie . Ten sposób o k r e ś la n ia  w spółrzędnych może byó stosowany t y lk o  w warun­kach dob rej w id o c z n o ś c i.3« Kątowe v/spółrzędne określam y za pomocą PTO, a o d le g ło ś ć  wg wprowadzonej na p r z e lic z n ik u  s t a ł e j  w y so k o ści. Sposób ten s to s u je  s ię  w v/arunkach d o b rej w id o c z n o ś c i, gdy s t a c j a  j e s t  niespraw na lu b  zakłócona w kanale  o d le g ło ś c i  i  k an a le  k ą to ­wej a u to m a ty k i.4 . W szystkie współrzędne o k re śla n e  są według "zapam iętanych" parametrów ruchu c e lu  pod warunkiem , że u p rzed nio  c e l  b ył prowadzony w c ią g u  10-12 s e k . Sposób te n  s to s u je  s ię  przy d z ia ła n iu  na s t a c ję  s iln y c h  kombinowanych za k łó ce ń  w przew i­dywaniu "zerw ania" autom atycznego ś le d z e n ia  c e l u .  Przy wyko­rzystyw an iu  tego  sposobu s t r z e la n ie  możliwe j e s t  w c ią g u  8-10 s e k . Sposoby ś le d z e n ia  c e lu1. Automatyczne ś le d z e n ie "  we w szy stk ic h  tr z e c h  w spółrzędnych, s to s u je  s ię  przy c a łk o w ic ie  sprawnej s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j pod warunkiem, że etatow e ś ro d k i są v; s ta n ie  z a b e z p ie c 2y ć  s t a c ję  przed d ziałan iem  z a k łó c e ń ,2 . "Półautom atyczne ś le d z e n ie "  -  sposób te n  s to s u je  s ię  przy s t r z e la n iu  do c e lu  grupowego /do czołowego sam olotu w g ru p ie/, a rów nież przy s t r z e la n iu  do c e lu  pojedynczego gdy automa -  tyczn e ś le d z e n ie  n ie  może być w ykorzystane lu b  gdy ono nie j e s t  p ły n n e .
^ ---------

c ip ' -  -V -
i Hrewii__  )>

--------------
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3 . "M ieszane ś le d z e n ie "  -  s to s u je  s ię  gdy au tom atyczne ś le d z e ­n ie  n ie  może być realizo vm n e t y lk o  w o d le g ł o ś c i  lu b  ty lk ow w spółrzędnych kątow ych.4 , "Ręczne ś le d z e n ie "  -  sposób te n  s to s u je  s i ę  t y lk o  p rzy po­szu k iw an iu  i  ś le d z e n iu  c e l u .  S t r z e la n ie  p rzy  zasto so w an iu  te g o  sposobu j e s t  niem ożliw e ponieważ w tym przypadku ze s t a c j i  na p r z e l ic z n ik  n ie  są  przekazywane p r ę d k o ś c i zmiany w sp ó łrzęd n y ch . Do wypracowania p rzez p r z e l i c z n i k  w spółrzęd­nych wyprzedzonych w in ien  on otrzym ać p r ę d k o ś c i zmiany b ie ­żą cy ch  w spółrzędnych c e l u .Podstawowe r ó ż n ic e  m iędzy s t a c j ą  1 -  RŁ -  33 i  S0IT-9A1. S t a c j a  r a d io lo k a c y jn a  1-RL-35 w o d r ó ż n ie n iu  od S0N-9A po­s ia d a  s z e rsze  m o żliw o ści prow adzenia d z ia ł a ń  w warunkach sto so w an ia  z a k łó c e ń , M iędzy innym i p o s ia d a :a .  Zn aczn ie  sz e rs z y  za k re s p r z e s t r a ja n ia  c z ę s t o t l i w o ś c i ,  w p r z y b liż e n iu  2 ra z y  w iększy n iż  w s t a c j i  S0N -9A .b . P ię ć  programów p r z e s t r a ja n ia  /S01T-9A -  je d e n  program /,c .  Z a b e zp ie cze n ie  przed kątowymi odzewo’/vymi z a k łó c e n ia m i.d . Z a b e zp ie cze n ie  przed pasywnymi z a k łó c e n ia m i,e .  Z a b e zp ie cze n ie  przed n ie sy n ch ro n iczn y m i im pulsowym i za­k łó c e n ia m i,f .  Z a b e zp ie c ze n ie  przed v;yprzedzającym i z a k łó c e n ia m i w od­l e g ł o ś c i .2 . S t a c j a  p o siad a  u rząd zen ie  u ła tw ia ją c e  dowódcy b a t e r i i  pod7 j ę c i e  d e c y z j i  na o tw arcie  i  przerw anie o g n ia  b a t e r i i  /wskaź­n ik  ku rsu  c e lu / .3 . P o sia d t. m ożliw ość ś le d z e n ia  celów  le c ą c y c h  z p rę d k o ś c ią  do 1000 m /sek. /S0N-9A -  do 450 m / s e k ,/ .4 . D okładność o k r e ś la n ia  o d le g ło ś c i  wynosi około 10 m d la  S01T-9A-20 m,5 . Selek tyw n o ść s t a c j i  1-RL-35 wyższa n iż  S0IT-9A.6 . Zestaw  ZRP-1 sk ła d a  s ię  z jed nego e lem en tu .7 . Zastosov/ano u rzą d ze n ie  tre n in g o w e , k tó re  pozw ala n a :-  prowadzenie s z k o le n ia  o b słu g bez u ż y c ia  środkóv/ la t a ją c y c h ;-  przeprow adzenie spraw dzenia fu n k cjo n o w an ia s t a c j i  oraz układów p rzeciw zak łó cen iow ych  aktywnych i  pasyv;nych z a k łó ­c e ń .
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U rządzenie  treningow e im itu je  sygn ały  podobne do sygnałów od­b ity c h  od re a ln y ch  celów i  pozwala na pracę z zastosow aniem  n a stę p u ją c y c h  rodzajów  p ra c y : poszukiw anie c e l u ,  uchwycenie c e lu ,a u to m a ty cz n e  ś le d z e n ie  c e lu  w w s z y s tk ic h  w spółrzędnych, półautom atyczne ś le d z e n ie , ręczn e ś le d z e n ieU rządzenie treningow e pozwala na im itow anie n a stę p u ją c y c h  za­k łó c e ń :-  pasywnych a n a lo g icz n y ch  do dipolow ych;-  aktywnych szumowych;- kątowych odzewowych.U rząd zen ie  treningow e z o s ta ło  podłączone do w e jś c ia  wstępnego wzm acniacza c z ę s t o t liw o ś c i  p o ś r e d n ie j . T akie w łą cz e n ie  u rząd ze­n ia  treningow ego pozwala na obserwowanie im itowanego sygn ału  na t l e  szumów o d b io rn ik a . Oprócz tego  przy w łą czen iu  n a d a jn ik a  możemy obserwować im itowany syg n a ł na t l e  sygnałów o d b ity c h  od przedm iotów terenowych lu b  od r e a ln y c h  celó w . U rząd zen ie  t r e ­ningowe im itu je  ruch c e lu  le c ą c e g o  poziom o, p ro s to lin io w o  w do­wolnym kieru nku  z p ręd k o ściam i od 0 do 600 m /sek. na wysokoś­c ia c h  od 0 do 104 km. Początkowa o d le g ło ś ć  p o ja w ie n ia  s ię  syg­n a łu  c e l u ,  może zm ieniać s ię  w p r z e d z ia le  od 0 do 25 km.
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ROZDZIAŁ I I
STRZELANIE BATERII V/yPOSAŻOTJEJ W ZESTAW ZRP-1

2 .1 .  Zasady ogólne s t r z e la n i aDo zadań s t r z e la n i a  b a t e r i i  wyposażonych w 57 mm automa­ty czn e  arm aty p rz e c iv / lo tn ic z e  z zestawem ZRP-1 możemy z a l ic z y ć *-  n is z c z e n ie  sam olotów , r a k ie t  s k r z y d la ty c h , śm igłow ców , s z y ­bowców, sp a d o ch ro n ia rzy  w p o w ie trzu  i  in n y ch  celó w  powie­tr z n y c h  na w ysok o ściach  do 5000 m p rzy s t r z e la n i u  z z e s ta ­wem r a d io lo k a c y jn o -p r z e lic z n ik o w y m  /ZRP/ i  do 4000 m przy s t r z e la n iu  z celo w n ikiem ;-  n is z c z e n ie  ś re d n ic h  i  le k k ic h  czo łgó w , tr a n sp o rte ró w  opan­c e rz o n y c h , d z i a ł  sam obieżnych, p ie c h o ty  i  in n y c h  celów  na­ziem nych;-  n is z c z e n ie  w p rzyb rzeżn ych  r e jo n a c h  s i ł y  żywej desan tów , kutrów ,pontonów  i  in n y ch  celów  nawodnych.Zadania s t r z e la n ia  do celów  naziem nych i  navrodnych mogą być postaw ione t y lk o  w w yjątkow ych p rzyp ad k ach , na podstaw ie d e c y z j i  w yższego p rz e ło ż o n e g o , z zachov/aniem s t a ł e j  g o to w o ści do s t r z e la n ia  do celó w  p o w ie trzn y c h . S t a łe  z a g r o ż e n ie  ze s t r o ­ny n ie p r z y ja c ie la  pow ietrznego powoduje k o n ie c z n o ś ć  u trzy m an ia  b a t e r i i  v/ g o to w o ści do o d p a rc ia  n a lo t u . W zw iązku z tym s t r z e ­la n ie  do celów  naziem nych i  nawodnych, j e ż e l i  n ie  z a g r a ż a ją  one bezp o śred n io  stanow isku ogniowemu, n a le ż y  uważać za zad anie  dru go rzęd n e, k tó re  mogą v/ykonywać s p e c ja ln e  ś r o d k i ogniowe* P o ja w ia ją c e  s ię  p o b liż u  stan o w isk a  ogniowego c z o ł g i ,  spado­ch ro n ia rz e  lu b  d esan t m orski stan o w ią b e zp o śred n ie  za g ro ż e n ie  d la  b a t e r i i  i  o sła n ia n y c h  w ojsk /obiektów /* W tym przypadku w c e lu  obrony w szy stk ie  armaty b a t e r i i  lu b  c z § s c  z n ic h  mogą byó u żyte  do zw a lcza n ia  n ie p r z y ja c ie la  naziem nego.Wykonanie zadań s t r z e la n ia  zapewniamy p rz e z :-  dokładne przygotow anie s p r z ę tu  i  a m u n ic ji do s t r z e la n i a ;-  dokładne i  pełne u w zg lę d n ien ie  v/arunków s t r z e la n i a  /przy s t r z e la n iu  z ZRP/;
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-  terminowe w y k ry cie , rozpoznanie i  uchwycenie c e lu  p o w ietrz­nego;-  prawidłov/y wybór sposobu s t r z e la n i a ,  sposobu o k r e ś la n ia  da­nych w ejściow ych i  ro d za ju  p racy  ZRP;-  dokładne o k r e ś le n ie , terminowe w yznaczenie i  wprowadzenie na celow nik  danych początkow ych / p rę d k o ść, o d le g ł o ś ć , k u rs/ ;-  prawidłowe w yznaczenie r o d z a ju  o gn ia  odpowiednio do warunków s t r z e la n ia  i  terminowe o tw a rcie  o g n ia ;-  prawidłowe o k r e ś le n ie  i  wprowadzenie w stępnych poprawek s t r z e la n ia  na p r z e l ic z n ik  w o p a rc iu  o d o św iad czen ia  z po­p rzed n ich  s t r z e la ń ;-  prawidłowe i  terminowe wprowadzenie poprawek p rzy s t r z e la n iu  z celo w n ikiem .P rzy s t r z e la n iu  z 57 mm armat p r z e c iw lo tn ic z y c h  uważamy,że s t r z e la n ie  odbywa s ię  na dużych o d le g ło ś c ia c h  j e ż e l i  o d le g ło ś ć  s t r z e la n ia  \'/ynosi od 6000 m do 4000 m, na ś re d n ic h  o d le g ł o ś ­c ia c h  p rzy  o d le g ło ś c i  s t r z e la n ia  w g r a n ic a c h  od 4000 m do 2000m i  na m ały ch , gdy o d le g ło ś ć  s t r z e la n ia  j e s t  m n ie jsza  od 2000 m. P o d z ia ł powyższy j e s t  podziałem  umownym v/ynikającym z możliwo­ś c i  b a lis ty c z n y c h  d z i a ł a .Zadania s t r z e la n ia  mogą być v/ykonywane ty lk o  p rze z  dobrze w yszkolone o b s łu g i przy v/ykryciu w odpowiednim c z a s ie  celów p o w ie trzn y ch . W ykrycie i  uchw ycenie celów  w odpowiednim c z a s ie  pozwala na prowadzenie s t r z e la n i a  w c a ł e j  s t r e f i e  o s t r z a łu . Podstawowym środkiem  poszukiw ania i  w ykrycia  celów  p o w ie trz­nych j e s t  s t a c ja  r a d io lo k a c y jn a  1-RL-35 zestaw u /ZRP/.Terminowe w ykrycie celów  p ow ietrznych  zape m ia  s ię  p rzez pro­wadzenie rozp o zn an ia  r a d io lo k a c y jn e g o  i  c i ą g ł ą  o b serw ację w zro- kov/ą prowadzoną z ruchomego punktu dowodzenia /RPD/ i  na w szyst­k ic h  d z ia ła c h  b a t e r i i ,Poszukiv/anie c e lu  pow ietrznego b a te r ia  r e a l iz u je  w o p a rciu  o wskazywanie celów  z SD pułku lu b  s a m o d z ie ln ie . Podstawowym ro ­dzajem poszukiw ania j e s t  poszukiw anie według danych SD p u łk u . Sam odzielne poszukiw anie b a t e r ia  r e a l iz u je  przy braku wskaza­n ia  z SD p u łk u .Podstawowym środkiem  wykrywania i  o k r e ś la n ia  w spółrzędnych ce­lów pov/ietrznych w b a t e r i i  j e s t  s t a c ja  r a d io lo k a c y jn a  zestawu
15



/ZRP/, k tó r a  może pracować w r e ż im ie  s z e r o k ie j  i  v/ąskiej w ią z k i. Reżim s z e r o k ie j  v/iązki s to s u je  s ię  p rzy p o szu k iw an iu  c e lu  na ś re d n ic h  i  dużych v /yso k o ściach , reżim  y/ąskiej w ią z k i -  p rzy po­szu k iw an iu  celów  na m ałych w y sok o ściach  /p rzy s ta ły m  k ą c ie  po­ło ż e n ia  anteny S  = 0-15/ i  we w s z y s tk ic h  przyp adkach  ś le d z e n iac e l u . R e a l iz u ją c  za d a n ia  ogniowe b a t e r ia  może stosow ać t r z y  spo­soby s t r z e la n i a ;  s t r z e la n ie  z ZRP, z celo w n ikiem  i  ogniem zapo­rowym.Sposób s t r z e la n i a  z ZRP J e s t  podstawov/ym sposobem s t r z e l a ­n ia  do celów  p o w ietrzn ych  i  ruchomych celów  nav/odnych. Charak­te r y z u je  s ię  on tyra, że zad an ie  s p o tk a n ia  rozy/iązywane J e s t  za pomocą p r z e l ic z n ik a  v/ sposób c i ą g ł y  p rz e z  c a ły  o k re s  s t r z e ­l a n i a ,  R ozw iązanie zad an ia  s p o tk a n ia  za pomocą p r z e l i c z n i k a  realizov/ane J e s t  na podstaw ie h ip o te z y  o p ro sto lin io v /y m , jed n o ­stajnym  ruchu c e lu  w dow olnej p ła s z c z y ź n ie . Danymi w ejściow ym i są b ie ż ą c e  w spółrzędne c e lu ;  azymut / /» k ą t p o ło ż e n ia  /€ / ,o k re śla n e  za pomocą RLS lu b  p r z e z ie r n ik a  te le w iz y jn o -o p t y c z n e -  go /PTO/ o raz o d le g ło ś ć  r z e c z y w is ta  /D/ o k r e ś la n a  za pomocą R LS, S t r z e la n ie  z ZRP do celów  p o w ietrzn ych  prowadzim y;-  w edług danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  gdy azym u t, k ą t po­ło ż e n ia  i  o d le g ło ś ć  rze czy y /istą  określam y za pomocą RLS lu b  gdy azymut i  o d le g ło ś ć  r z e c z y w is tą  określam y za pomo­cą R L S, a na p r z e l ic z n ik u  au to m atyczn ie  J e s t  uw zględn ian a m inim alna v/artość w ysok o ści wynosząca 120 m /p rzy k ą ta c h  p o ło ż e n ia  m n ie jszy ch  od 0 -1 6 / , W ZRP-1AM p rzy włączonym p r z e łą c z n ik u  "PRACA RA WYSOKOŚCI" azym ut, k ą t  p o ło ż e n ia  i  o d le g ło ś ć  r z e c z y w is tą  o k r e ś la  s ię  za pomocą s t - a c j i  r a d io ­lo k a c y jn e j  rów nież p rzy  k ą ta c h  p o ło ż e n ia  m n ie js z y c h  n iż  
0-16;-  według danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  i  p r z e z ie r n ik a  t e l e -  w izy jn o -o p ty czn e g o  /PTO/, gdy o d le g ło ś ć  rze cz jw / istą  o k re ś­l a  s ię  za pomocą R LS, a azymut i  k ąt p o ło ż e n ia  za pomocą p r z e z ie r n ik a  te le w iz y jn o -o p ty c z n e g o  /PTO/;-  na s t a ł e j  v/ysokości /przy k ą ta ch  p o ło ż e n ia  w ię k szy ch  n iż  1-00/ gdy azymut i  k ą t p o ło ż e n ia  określam y za pomocą p rze­z ie r n ik a  te le w iz y jn o -o p ty c z n e g o , a wysokość c e lu  ’wprowa­dzamy na p r z e l ic z n ik ;
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-  według "sjapam iętanych" parametrów ruchu c e lu  /inercy;Jne ś le d z e n ie  c e lu / .Współrzędne wyprzedzone niezbędne do prowadzenie s t r z e la ­n ia  wypracowywane są p rzez p r z e l i c z n i k .  Naprowadzanie d z ia ł  ba­t e r i i  V/ punkt wyprzedzony r e a l i z u je  s ię  w sposób autom atyczny za pomocą syn ch ron iczn ego  przekazyw ania i  napędów siło w y ch  lu b  r ę c zn ie  z wylcorzystaniem wskaźników zerow ych.S t r z e la n ie  z celow nikiem  prow adzi s ię  do w idocznych celów p o w ietrzn ych , naziem nych i  nawodnych. Do celó w  p ow ietrzn ych  s tr z e la n ie  z celow nikiem  prow adzi s ię  wr p rzyp adkach ; ZRP b a te ­r i i  j e s t  niesp raw ny, n ie  d z ia ł a  syn ch ro n iczn e  p rzek azy w an ie , s y tu a c ja  n ie  pozvmla na prow adzenie s t r z e la n ia  z ZRP. S t r z e la ­nie z celow nikiem  do celów  p o w ie trzn y ch , naziem nych i  nawod­nych r e a l iz u je  s ię  w y k o rzy stu ją c  c e lo w n ik i wektorov/e, w któ re  wyposażone j e s t  każde d z i a ł o . P rzy  s t r z e la n iu  z celo w n ikiśm  d z ia ła  na c e l  naprowadza s ię  w y k o rzy stu jąc napędy s iło w e  lu b  r ę c z n ie . W yprzedzenia wypracowywane są  przy naprow adzaniu krzyży p rzeziern ik ó w  na c e l  i  wprowadzaniu na ce lo w n ik  prędko­ś c i  / o k re ś la n e j na podstaw ie ty p u  sam olo tu / , o d le g ł o ś c i  /o kreś­la n e j za pomocą d a lm ierza  lu b  na o ko /, kursu c e lu  i  k ą ta  nur­kowania /w znoszenia/, k tó re  o k r e ś la  s ię  na oko.S t r z e la n ie  ogniem zaporowym prowadzi s i ę  w y łączn ie  do niew idocznych celów  p ow ietrzn ych  / sa m o lo ty , śm igłow ce/ w ty c h  przypadkach gdy n ie  mamy m o żliw o ści prow adzenia s t r z e la n ia  z ZRP lu b  z celo w n ikiem . S t r z e la n ie  ogniem zaporowym p o le g a  na tym, że nad określonym  punktem zwanym punktem obliczeniow ym  na drodze lo t u  c e lu  stawiamy nieruchom ą za sło n ę  ogniow ą. Azymut i  kąt p o d n ie s ie n ia  do punktu o b licze n io w e g o  w yznacza s ię  na pod­staw ie danych o c e lu , uzyskanych z ZRP je d n e j z s ą s ie d n ic h  ba­t e r i i  lu b  z r a d io lo k a c y jn e j s t a c j i  wstępnego p oszukiw ania  /RSWP/ p u łk u . V/ z a le ż n o ś c i  od sposobu s t r z e la n i a ,  cech  s z c z e g ó ln y c h  c e lu , o d le g ło ś c i  s t r z e la n i a , s ta n u  te ch n iczn eg o  d z i a ł  i  i l o ś ­c i  a m u n icji stosujem y n a stę p u ją c e  ro d za je  o g n ia : o g ie ń  p o je -  dyncz;y7ni s tr z a ła m i,k r ó tk im i s e ria m i 2-3 s t r z a ły  i  d łu g im i ser­iam i 5-10 s tr z a łó w .A n a liz a  z a le ż n o ś c i prawdopodobieństv/a r a ż e n ia  c e lu  p ow ietrzne­go od i l o ś c i  oddanych do n iego  strza łó w  w sk a zu je , że prav/dopo-
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dobieństw o r a ż e n ia  c e lu  w zra sta  wraz ze wzrostem i l o ś c i  odda­nych do n ie g o  s tr z a łó w . N a leży  p am iętać ;Jednak, że in ten sy w ­ny o g ie ń  prow adzi do szy b k ie g o  z n is z c z e n ia  przewodów l u f , . a ta k że  do pewnego z m n ie jsz e n ia  d o k ła d n o ści s t r z e la n i a  ze w zglę­du na w zrost błędów naprow adzania d z i a ł .  W zw iązku z powyższym u s ta lo n e  r o d z a je  o g n ia  stosowane r a c jo n a ln ie  w z a le ż n o ś c i  od r e a ln y c h  warunków s t r z e la n ia  p o zw a la ją  na maksymalne w ykorzy­s ta n ie  walorów te c h n ic z n y c h  arm a t.O gień  pojedynczym i s tr z a ła m i s to s u je  s i ę  p rz y  s t r z e la n i u  z celow nikiem  do celó w  zrzu can ych  na sp ad o ch ron ach , do naziem ­nych i  nawodnych celów  o m ałych wymiarach / c z o ł g i ,  t r a n s p o r t e ­ry  o p an ce rzo n e, p ojedyncze d z i a ł a ,  k u try  i t p / .O gień  k ró tk im i s e r ia m i s to s u je  s i ę :-  p rzy  s t r z e la n iu  z ZRP lu b  z celo w n ikiem  do p o je d y n czy ch  lu b  grupowych celów  p o w ietrzn ych  na dużych o d le g ło ś c ia c h ;-  p rzy s t r z e la n iu  do naziem nych i  nawodnych celó w  o dużych wymiarach / sk u p ie n ie  s i ł y  żywej i  t e c h n i k i ,  b a r k i ,  pon­to n y i t p / ,  a ió w ń ież przy s t r z e la n iu  do p ie c h o ty  a ta k u ­j ą c e j  stanow isko ogniowe b a t e r i i ;-  p rzy otrzym aniu w ytycznych odnośnie o g r a n ic z e n ia  zuży­c i a  am unicji-;-  p rzy k o n ie c z n o ś c i o g r a n ic z e n ia  in te n sy w n o ś c i o g n ia  ze w zględu na możliv/ość p rz e k r o c z e n ia  g ra n ic z n e g o  reżim u  o g n iaO gień  d łu g im i s e r ia m i s to s u je  s i ę :-  p rzy s t r z e la n iu  z ZRP lu b  z celow nikiem  do p o je d y n o ^ c h  lu li  grupowych cólów  p o w ietrzn ych  na ś r e d n ic h  i  m ałych o d le g ło ś c ia c h ;-  przy s t r z e la n iu  z ZRP lu b  z celow nikiem  do celów  nurku­ją c y c h  /wznoszących s ię /  lu b  do celów  n ie s p o d z ia n ie  po­ja w ia ją c y c h  s ię  iIm m niej cza su  c e l  z n a jd u je  s ię  w s t r e f i e  o g n ia  tym b ar­d z ie j  intensyw ny w in ien  być o g ie ń . Jednak zw ię k sz e n ie  in ten syw ­n o ś c i o g n ia  n ie  powinno odbywać s ię  kosztem  d o k ła d n o ś c i s t r z e ­l a n ia  i  n ie  powinno p rz e k ra cza ć  g ra n ic z n y c h  reżim ów  o g n ia  wska­zanych w t a b e l i  1 i  2 .
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T ab e la  1
II Czas trw a n ia  
II s t r z e la n iaIL / s is Z ____________________
II D opu szczalna i lo ś d  „s^trzałów______________^

10 I 15 i 20| 30 I 60 II— II50 80 110 I 130 1150 I 200 I 330I I i i  is Ł "
t = = =

T ab e la  2
G ran iczn a  i l o ś ć  s tr z a łó w  w g ru p ie  na jed no d z ia ł o  || na p o czątku  s t r z e la n ia  \ po sztucznym  c h ło d z e n iu  "iiII

----------------- ii

j 40 }50 I jjUwaga, P rzy  s t r z e la n iu  zimą /przy tem peraturze p o w ie trza  p o n i­ż e j 0®C/ reżim  o gn ia  może być podwyższony o 10%.Wychodząc z s k r a jn ie  dop u szczalnego reżim u o g n ia  b a te ­r i a  może przeprow adzić od momentu o tw a rcia  o g n ia  n ieprzerw a­n ie  3 s t r z e la n ia  po 17 s trz a łó w  na d z ia ło  lu b  2 s t r z e la n ia  po 25 strza łó w  na d z i a ł o . S k r a jn ie  d o p u szczaln ą  i l o ś ć  strza łó w  na d z ia ło  w następ nych  s t r z e la n ia c h  ustalam y w z a le ż n o ś c i  od warunków s t r z e la n ia  zgodnie z t a b e lą  2,1 i  2 .2 .  W c e lu  zap ob ie­ż e n ia  p rz e k ro cz e n ia  g ra n iczn e g o  reżim u o gn ia  w przewid^rwaniu d łu g o trw ały ch  n a lo tó w , ja k  rów nież po otrzym aniu  w ytycznych o gran ie  za jąc;ych zu ż y cie  a m u n ic ji , zm n iejsza  s ię  i l o ś ć  s t r z a ­łów na s t r z e la n ie  u a t e r i i  lu b  przepror/adza s ię  s t r z e la n ie  ko­le jn o  p lu to n a m i, ta k  by l u f y  d z ia ł  jed nego p lu to n u  mogły być c h ło d z o n e . K o n tro lę  i l o ś c i  oddanych strza łó w  prowadzą dowódcy plutonów i  d z i a ł .2 .2 .  Przygotow anie s t r z e la n ia  z zestawem r a d io lo k a c y jn e -  p rz e ­licznikow ym  /ZRP/D la  zapew nienia otv/arcia o g n ia  na czas i  n ie zb ę d n e j do­k ła d n o ś c i s t r z e la n ia  przepror/adzamy przygotow anie s t r z e la n i a .  C zęść przygotow ania s t r z e l a n i a ,  k tó rą  można v«rykonać zav/czasu
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przeprowadzamy do c h w ili  p o ja w ie n ia  s ię  c e lu  i  nazywamy w stfp_~ nvm przygotow aniem  s t r z e l a n i a .  C zę ść  p rzy g o to w a n ia , k tć r ą  p rz e ­prowadzamy po otrzym aniu  w skazan ia  lu h  w yk ryciu  c e lu  nazywamy bezpośrednim  przygotow aniem  s t r z e la n ia »W c e lu  n a le ż y te g o  wykonania zadań s t r z e l a n i a  p rz y  n a j­m niejszym  z u ż y c iu  a m u n ic ji i  w ja k  n a jk ró tszym  c z a s i e ,  n a le ż y  w odpowiednim c z a s ie  i  d o k ład n ie  wykonać p rzygo to w an ie  s t r z e ­l a n i a .  Podyktowane j e s t  to  tym , że s t r z e la n ie  z ZRP do w spół­czesn ych  s z y b k ic h  celów  p o w ietrzn y ch  j e s t  k ró tk o tr w a łe  i  po­p raw ien ie  s t r z e la n i a  w c e lu  u s u n ię c ia  błędów p rzyg o to w a n ia  s t r z e la n ia  j e s t  p ra k ty c z n ie  n ie m o żliw e .Wstępne przygotow anie s t r z e la n i a  z ZRP s k ła d a  s i ę  z okre­ś le n ia  i  n a sta w ie n ia  na p r z e l ic z n ik u  danych dó u w z g lę d n ie n ia :-  sum arycznej o d c h y łk i p rę d k o śc i początkow ej p ociskó w  od ta b e ­la r y c z n e j  ;-  sum arycznej b a l is t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  powie+^rza od t a ­b e la r y c z n e j ;-  w ia tru  b a lis ty c z n e g o ;-  podstawy m iędzy ZRP i  środkiem  stanow iska ogniow ego b a t e r i i#Sumaryczną odchyłkę p rę d k o śc i początkow ej p o c is k u  od t a ­b e la ry c z n e  j  <AVOg^ określam y w p ro ce n ta ch  ja k o  sumę a lg e b r a ic z ­ną ś r e d n ie j  d la  b s t e r i i  o d c h y łk i p rę d k o ści p o czątko w ej p o c is k u  od ta b e la r y c z n e j w wyniku z u ż y c ia  przewodów l u f  d z i a ł  -  ^ V o e i  o d c h y łk i p rę d k o śc i początkow ej pocisków  od ta b e la r y c z n e j  w wyniku o d c h y łk i tem peratury ładunków od t a b e la r y c z n e j  -A V o ^ ;.Z^YOgum = AVoe + ^ V o t  ..........................................................  1Zu życie  przewodóv7 l u f  d z ia ł  n a stę p u je  w w yniku c ie p ln e g o > chem icznego lu b  uderzeniow ego o d d zia ły w a n ia  gazów prochowych na m etal l u f ,  a ta k że  m echanicznego o d d zia ły w a n ia  p ie r ś c i e n i  v/iodących pocisków  na s to ż e k  p r z e js c io w y , i  c z ę sc  gwintowaną przewodu l u f y .  Zużycie przewodu l u f y  p rz e ja w ia  s ię  w w ydłuże­n iu  komory ładunlcowej i  zv/iększeniu j e j  ś r e d n ic y , w wyniku czego zw iększa s ię  j e j  o b ję to ś ć  i  z m ie n ia ją  s ię  w arunki p a le ­n ia  s ię  ładunku prochowego podczas w y s tr z a łu . Oprócz te g o  n a stę p u je  v/ykruszanie s ię  c z ę ś c i  gwintowanej przev/odu l u f y .W wyniku -  c iś n ie n ie  gazów prochowych podczas s t r z a ł u  zm niej­sza  s i ę ,  gazy prochov/e w większym s to p n iu  p r z e n ik a ją  pomiędzy
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pow ierzch nią  przewodu l u f y  i  p ie r ś c ie n ia m i wiodącymi p o cisk u  i  prędkość początkowa m a le je . Jedną z podstawowych przyczyn zm n ie jsz a n ia  s ię  p rę d k o ści początkow ej pociskov/ j e s t  zw iększe­nie o b ję t o ś c i  komory ładunkowej arm aty w wyniku j e j  w y d łu żen ia , ponieważ ś r e d n ic a  komory ładunkowej w porównaniu z j e j  d łu go ś­c ią  zyriiększa s ię  n ie z n a c z n ie .Śre d n ią  d la  b a t e r i i  odch yłkę p rę d k o ści początkow ej p o c is ­ków od ta b e la r y c z n e j w wyniku z u ż y c ia  s ię  przewodów l u f  /A7oe/ określam y:-  za pomocą połowęj s t a c j i  b a l is t y c z n e j  /PSB/;-  według wydłużeń komór ładunkowych d z ia ł  m ierzonych p rz y rzą ­dem do pomiaru d łu g o ś c i komór ładunkowych /PMK/;-w e d łu g  i l o ś c i ,  oddanych p rzez d z ia ło  b a t e r i i  s tr z a łó w . N a jb a r d z ie j dokładnym sposobem o k r e ś la n ia  /iVoe j e s t  sposób o k r e ś la n ia  za pomocą polow ej s t a c j i  b a l i s t y c z n e j ,  a w przypad­ku braku PSD -  według wydłużeń komór ładunkowych d z i a ł .J e ż e l i  mamy do d y s p o z y c ji połową s t a c ję  b a lis t y c z n ą  w ie l­kość ^VOg określam y przeprow adzając s tr z e la n ie  b a lis t y c z n e  z 2-3 d z ia ł  b a t e r i i .  S tr z e la n ie  t a k ie  przeprowadza s i ę ,  j e ż e l i  ba­t e r i a  p o sia d a  150-200 lu b  w ię ce j pocisków  o je d n e j p a r t i i  ł a ­dunków na d z i a ł o . S t r z e la n ie  b a lis ty c z n e  pow tarza s ię  n ie  r z a ­d z ie j  n iż  co 250-300  s trza łó w  na d z ia ło  przy s t r z e la n iu  jed n a ­kową p a r t ią  ładunków.W przypadku gdy n ie  możemy k o r z y s ta ć  z polow ej s t a c j i  b a l i s t y c z n e j ,  ś re d n ią  d la  b a t e r i i  odchyłkę p rę d k o śc i p o czątko ­wej p o cisk u  od ta b e la r y c z n e j wr wyniku z u ż y c ia  s ię  przewodów l u f ,  określam y według wydłużeń komór ładunkowych d z i a ł ,  m ierzonych przyrządem /PLIK/ do pomiaru d łu g o ś c i komór ładunkow ych. Okreś­le n ia  dokonujemy n ie  r z a d z ie j  n iż  co 100-150 strza łó w  nad z i a ł o . V/artość ^ V 0g uzyskujem y w z a le ż n o ś c i  od śre d n ie g o  wy­d łu ż e n ia  4i£iAśr komór ładunkowych d z ia ł  b a t e r i i  m ierzonego p rzy ­rządem PLK o ś re d n ic y  p ie r ś c ie n ia  pomiarowego d = 5 9 , 1 3  mm, we­dług danych t a b e l i  3 i  4 /odpowiednio d la  nabojów UOR-281 i  U0R-251U/.
L ' * _ —-  --- ' '' ■ ./V?

' -------------
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ś re d n ie  w ydłużenie A A  ś r  komór ładunkowych d z ia ł  b a te ­r i i  otrzym ujem y ja k o  ś re d n ią  arytm etyczn ą w a r to ś c i v/ydłużen ko­mór ładunkowych p o sz cz e g ó ln y ch  d z i a ł ,  za o k rą g lo n ą  w b l iż s z ą  stro n ę  do 1 mm j e ż e l i 'A A  ś r  j e s t  m n iejsze  od 100 mm i  do 5 mm j e ż e l i  a A ś r  j e s t  w iększe od 100 mm.
5  A A ,----- Fi................. ................ .. ......................................................W ydłużenie komory ładunkow ej d z ia ł a  o k r e ś la  s ię  ze wzoruZ i A  = A  - A o  ........................ ..........................................^g d z ie  A -  ś re d n ia  d łu g o ść komory ładunkow ej d z ia ł a  otrzym ana w wyniku dokonania 3 pomiarów za pomocą PIvIK / ś r e d n ic a  p ie r ś c i e n ia  d = 59,13 mm/.A o  “  d łu g o ść komory ładunkowej nowej l u f y ,  war­to ś ć  t ę  bierzem y z m e try k i d z i a ł a ;  j e ż e l i  w m etryce n ie  v/ykazano d łu g o ś c i  komory ł a ­dunkowej v;edług p rzyrząd u  PŁK to  p rzyjm u je ­my, że w ynosi ona 371 mm.W artość o d c h y łk i a Vq  ̂ /v i  p ro ce n ta ch /  według t a b e l i  3 i  4 o kreślam y: p rzy w ydłużeniu  komory do 100 mm na p r z e c ię ­c iu  s ię  w ie rs z a  d z ie s ią tk ó v ; i  kolumny je d n o s te k  m ilim etrów  

A A Ś T f  przy w ydłużeniu większym n iż  100 mm -  na p r z e c ię c iu  s ię  w ie rs z a  o w ie lo k r o tn o ś c i '50 mm i  kolumny o w ie lo k r o tn o ś c i  5 mm. Ha p rz y k ła d  d la  n ab o i UOR-281 przy A A  ś r  = 13 mm= +1,8%, p r z y A A ś r  = 175 mm a Vql = -3 ,4 % . Ś re d n ią  d la  b a t e r i i  odchyłkę p rę d k o śc i początkow ej p o cis k u  od t a b e la r y c z ­nej w p isu je  s ię  do fo rm u larza  u w zg lę d n ie n ia  na p r z e l ic z n ik u  vmrunków s t r z e la n ia  / ta b e la  5/•
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w o d stęp ach  m iędzy s tr z e la n ia in i  b a lis ty c z n y m i lu b  pomia­rami d łu g o ś c i komór ładunkowych za pomocą p rzy rzą d u  P M  war­to ś ć  a Vo  ̂ u d o k ła d n ia  s ię  w z a le ż n o ś c i  od ś r e d n ie j  d la  b a t e r i i  i l o ś c i  oddanych strza łó w  p rz e z  każde d z ia ło  dod po pomia­rze komór lu b  s t r z e la n iu  ze s t a c j ą  b a l i s t y c z n ą . U d o k ład n ien ia  dokonujemy według danych t a b e l i  6 przy s t r z e la n i u  nabojam i UOR -281 lu b  według danych t a b e l i  7 ' przy s t r z e la n i u  nabojam i U0R-281U. U d o k ła d n ie n ia  możemy róvm ież dokonać wychodząc z za­ł o ż e n ia , że prędkość początkow a p o cis k u  zm n ie jsz a  s i ę  o 0,1% po każdych 10 s t r z a ła c h  J e ż e l i  d z ia ł a  b a t e r i i  ś re d n io  w y strze ­l a ł y  U pocisków  na d z ia ło  gdy li 500 i  po k ażdych  20 s tr z a ła c h  gdy U > 500 p rzy  s t r z e la n iu  p o ciskam i OR-281. V/ przypadku s tr z e ­l a n i a  nabojam i U0R-281U prędkość początkowa p o c is k u  zm n ie jsza  s ię  o 0,1% po każdych 20 s t r z a ła c h  gdy IT< 500 i  po każdych 40 s t r z a ła c h  gdy li > 500. T a b e la  6TABELA UDOKŁADlilElilA WARTOŚCI V/EDŁUG ŚREDRIEJ DLA BATERIIILO ŚCI STRZAŁÓW RA DZIAŁO R^q  ̂ PRZY STRZELARIU RABpJAIviI UOR-281
jf ir e d n ia  d l a J  zmiana p rędkości«

przy strza łó w  na d z ia łoii b a t e r i i  i l o ś ć  początkow ej p o c ir  i l o ś ć  jj s tr z  ów na | sku a Vq/II d z ia ło  ¡¡_R_dod__________u 0 - 1 0
zmiana p r ę d k o ś c i. poit czą tk o w e j p o c is k u  ¡j [%] "p rzy 
R ^  500

przy
171-190IIII-------------¡¡11 -  30 ii 31 -  50

- 2 ,3 - 1,0191-210 211-230!! 51 -  70
!| 111-130II--------------1! 131-150II!1 151-170 _____1.

- 0 ,7  i - 0 ,3  1231-250___ ________ \___________ J--------------- 1 ,0  i - 0 ,5  I 251-270271-290- 1 ,5  I - 0 ,7  I 291-310- 0 ,8  1311-330i- -i- 2 , 0  I - 0 , 9  1331-350

-3 ,1- 3 ,4 .j------- 1 ,4
- 1 ,7
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Tabela  7'CABELA UDOKŁADNIBWIA V/ARTOoCI AVoi WEDŁUG ŚR E D U IE JDLA ^BATERII IL O Ś C I SlRZAŁOW IIA DZIAŁO Ndod PRZYSTRZELANIU, N A BO JA LI UOR-28 1U
II b re d n ia  d la  ¡1 b a t e r i i  iloś<5 jj a trz a łó v f na II d z ia ł o  ¡1 N

Zm iana p r ę d k o ś c i  początkoy/e.i p o­d a  ku
dod

ir --------=!! 0-10

przy przy  
ii 4  500 j N > 5 0 0  .0 i 0

á re dn ia  d la  
b a t e r i i  l lo ś d  
atrza łów  na 
d z ia ło

''dod

171-190

Kiliana prędkoni
EC l poczijtko- II 
wej p o c isk u  '•av„, c n  II■przy" przy Ü N> 50Qi:U.===HI -0.5 ÍIII ■ .1=20__________,II 11-50IK----------------

¡I 51-70  

ii 71-90
II------------------------------ --------------- -

I! 91-110
II-----------------------------------------------I! 111-130
I I _________ _____________

ii 131-150
-----------------------
II 151-170

_rOAl__j___0____J_191-210- C ,2  j  -0^1
-0 ,4  I -0 ,2

■1,4
I -0 ,4

- 1,0

-0 ,4

-0.5

211-230

231-250

251-270

271-290

291-310

311-330

331-350

.j.. -I!
I l o ś ć  s tr z a łó w  Ndod o k r s s la  s ię  ¿jako ś r e d n ią  a ry tm e ty c z ­ną z i l o ś c i  s tr z a łó w , oddanych p rz e z  każde d z ia ł o  po s t r z e la n iu  PJB lu b  po pom iarze koraor ładunkowych za pomocą p rzy rzą d u  PLK» U dokład nioną wartoścAl^^ w pisujem y do fo rm u la rza  u w z g lę d n ie n ia  na p r z e l ic z n ik u  warunkóv/ s t r z e l a n i a  / ta b e la  5 / , P rzy  p r z e j­ś c iu  od s t r z e l a n i a  n abojam i UOR-281 /U0R-281U/ do s t r z e la n i a  nabojam i UOR-281U /UOR-281/ przeprow adza s ię  pom iar komór ł a -  dunkov/ych i  o k r e ś la  s i ę  w a rto ść  a VÓ( w sposób o p isa n y  v ,y ż e j.J e ż e l i  7/artoEĆ^Voi z o s t a ł a  o k r e ś lo n a  p rzy i l o ś c i  s t r z a ­łów N m niejszym  n iż  500, a u d o k ła d n ie n ie  przeprov/adza s ię  przy 1 0  500, to  n a jp ie rw  o b lic z a  s i ę  u d o k ła d n io n ą  v/artośćAVot d la  R = 500. N a stę p n ie  t ę  w arto ść  przyjm ujem y Ja k o  w y jścio w ą  przy p rzygotow aniu  n astęp n y ch  s t r z e la ń  d an ej b a t e r i i  p rz y  N >500 aż do k o le jn e g o  pom iaru komór ładunkowych d z i a ł ,U przypadku gdy b a t e r ia  n ie  p o sia d a  p rz y rzą d u  do pomia­ru komór ładunko\yych ś r e d n ią  d la  b a t e r i i  o d ch y łk ę  p rę d k o ś c i po­czątk o w ej od t a b e la r y c z n e j  w w yniku z u ż y c ia  przev7odów l u f  może­my o k r e ś l ić  na podstaw ie ś r e d n ie j  d la  b a t e r i i  i l o ś c i  oddanych s t iz a łó w  na d z ia ło  N , W artość a Vo|_ v/ tym. v/ypadku odnajdujem y t a b e l i  8 i p rzy  s t r z e la n i u  nabojam i UOR-281 lu b  z t a b e l i  9 przy s t r z e la n i u  nabojam i UOR-281U. w
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ś r e d n ią  d la  b a t e r i i  i l o ś ć  strzałóy/ na d z ia ło  znajdujem y ja k o  ś re d n ik  arytm etyczn ą z o g ó ln e j i l o ś c i  s tr z a łó w , oddanych p rzez  każde d z i a ł o ,  z a o k r ą g la ją c  w v/iększą s tro n ę  do w ie lk o ś c i  w ie lo k ro tn y c h  10 .W przypadku gdy b a t e r ia  p o sia d a  am unicję  ró żn y ch  p a r t i i  to  r o z d z ie la  s ię  j ą  m iędzy d z ia ł a  t a k ,  by każde s t r z e la n ie  pro­wadzone b y ło , w m iarę m o żliw o ści nabojam i z je d n e j p a r t i i .Odchyłkę p rę d k o ści początkov/ej p o cisk u  od ta b e la r y c z n e j  w wyniku o d c h y łk i tem p eratu ry ładunków od t a b e la r y c z n e j  określam y z t a b e l i  10 lu b  wychodząc z z a ł o ż e n ia , że odchyłka tem peratury ładunku o + 1°C powoduje u c h y le n ie  p rę d k o śc i po­czątkow ej p o cisk u  o + 0 , ^ % .  W artość o k re ślo n e g o  o d c h y le n ia  v/pisujemy do fo rm u larza  u w zg lę d n ie n ia  na p r z e l ic z n ik u  warunków s t r z e l a n i a .
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Tem peraturę ładunku m ierzy s ię  n ie  r z a d z ie j  n iz  co 2 g o d z . przy pomocy termometru n ab o ju  k o n tr o ln e g o , um ieszczonego w skrzyn ce  a m u n ic y jn e j. Skrzynlcę a  nabojem kontrolnym  n a le ży  u m ie ś c ić  w środku s to s u  skrzyn ek  z a m u n ic ją . J e ś l i  v; b a t e r i i  n ie  ma naboju  k o n tr o ln e g o , tem peraturę ładunków można m ierzyć termometrem procowym k ła d ą c go na p o w ierzch n i dwóch ś c i ś l e  p r z y le g a ją c y c h  do s ie b ie  łu se k  i  tem peraturę łu s e k  przyjmować za tem p eratu rę ład u n ku . Tem peraturę odczytujem y n ie  w c ze śn ie j n iż  po upływ ie 15 min od momentu p o ło że n ia  term om etru. Przy odczytjn san iu  termometru do r ę k i  n ie  n a le ż y  b r a ć . W artość tem­p e r a tu r y  ładunków p rżyjm u je s ię  równą ś r e d n ie j  a ry tm e ty czn e j z v;yników pomiarów w różnych  s to s a c h  am unicyjnych za o k rą g lo n ą  w b l i ż s z ą  stro n ę  z d o k ła d n o ścią  do 1 ° C .Sumaryczną odchyłkę p rę d k o śc i początkow ej pocisków  od t a b e l a r y c z n e j o b l i c z a  s ię  w fo rm u larzu  u w zg lę d n ie n ia  na p r z e l ic z n ik u  v;arunków s t r z e la n i a  i  z a o k rą g la  s ię  w b l iż s z ą  stro n ę  do C,5% . P o z o s ta ło ś ć  p rzy zaokrągleniuAVosum u w zględnia  s ię  w p o s t a c i  porównawczej b a l i s t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  po­w ie tr z a  a G  ̂ ,  ponieważ c h a r a k te r  wpływu o d c h y łk i p rę d k o ści p oczątkow ej i  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  p o w ie trza  na t o r  p o c is k u  j e s t  m niej v/ięcej jednakow y.O k re ś le n ie  sum arycznej b a l i s t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c ip o w ie trza  od ta b e la r y c z n e jA G s u m 'Pod p o jęciem  g ę s t o ś c i  p o w ie trza  rozumie s i ę  c ię ż a r  je d ­nego m etra s ze ście n n e g o  p o w ie tr z a . W a r t y l e r i i  ja k o  norm alną / ta b e la r y c z n ą /  g ę s to ś ć  p o w ie trza  p rzyjm u je s ię  w ie lk o ś ć  Gon = 1,206 kg/m^. Taka' g ę s t o ś ć  odpowiada ta b e la ryczn ym  war­to ścio m  te m p era tu ry , c i ś n i e n i a  i  w ilg o t n o ś c i  w z g lę d n e j, c z y l i  odpowiednio Ton = + hoN = 750 mm s łu p a  r t ę c i  i  w ilg o t­n o ś c i w zględnej 50%.Sumaryczną b a lis t y c z n ą  odch yłkę g ę s t o ś c i  powietrzaAG^om o b lic z a  s ię  ja k o  sumę a lg e b r a ic z n ą :— b a lis t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  p o w ie trza  od ta b e la r y c z n e j
A  6p-  porównawczej b a l is t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  p o w ie trza  AGt o d p o w iad ającej zm ianie p rę ż n o ś c i p o w ietrza  p rzy  odch yłce je g o  tem peratury od t a b e la r y c z n e j ;
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-  b a l is t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  p o w ie tr z a ¿ iG h odpow iadają­c e j r ó ż n ic y  w ysokości ^  II m iędzy stanow iskiem  ogniowym ba­t e r i i  a s t a c j ą  m e te o ro lo g ic zn ą ;-  poróv/nawczej b a lis t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  p o w ie trza  a 6v o d p o w iad ającej p o z o s ta ło ś c i po zaokrągleniuA\/osurn »-  porównawczej b a lis t y c z n e j  o d c liy łk i g ę s t o ś c i  p o w ietrzaA G K  odp o w iad ającej ch araktero w i k s z t a ł t u  p o c is k u .
............................................................... 4B a l i s t 3'’czną odchyłkę g ę s t o ś c i  p ow ietrza od ta b e la jjy c z n e j ZiGp d la  w ysokości standardowych wpisujemy do fo rm u la rza  uw­z g lę d n ie n ia  na p r z e lic z n ik u  warunków s t r z e la n ia  / ta b e la  5/ ' bezp ośred nio  z komunikatu "ŁETEOŚREDNI” .Porównawczą b a lis t y c z n ą  odchyłkę g ę s t o ś c i  p o w ie trza  AG{ odp ow iad ającej zm ianie p rę żn o śc i p o w ietrza przy o d ch y łce  jeg o  tem peratury od ta b e la r y c z n e j o k r e ś la  s ię  zgodnie z ta b e lą  11  lu b  o b lic z a  s ię  v/ychodząc z z a ło ż e n ia , że b a lis t y c z n a  o dch ył­ka tem peratury p o w ietrza  od ta b e la r y c z n e j ATp o + 1*̂ 0 odpo­wiada od ch yłce b a l is t y c z n e j  g ę s t o ś c i  p o w ietrza AGt ś re d n io  o + 0,07% . W a r to ś c ia G{ d la  standardow ych w ysokości w p isu je  s iędo fo rm u larza  / ta b e la  5/» T ab e la  11TABELA DO OKREŚLANIA PORÓV/NAWCZEJ BALISTYCZNEJ ODCHYŁKI GĘSTO­ŚCI POWIETRZA A 6t ODPOWIADAJĄCEJ ZMIANIE PRĘŻNOŚCI POWIETRZA PRZY ODCHYŁCE JEGO TEMPERATURY OD TABELARYCZNEJ ATp
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B a lis t y c z n ą  o dchyłkę g ę s t o ś c i  p o w ietrza  A G h odpow iadają­c e j r ó ż n ic y  w ysokości AW m iędzy stanow iskiem  ogniowym b a t e r i i  a s t a c j ą  m e te o ro lo g iczn ą  o k r e ś la  s ię  wychodząc z z a ło ż e n ia , że r ó ż n ic y  AH równej + 10 m, odpowiada b a lis t y c z n a  o d ch yłk a  g ę s to ­ś c i  powietrzaAG^równa -  0 , 1%. P rzy  o k r e ś la n iu  AG h w ykorzystu­je  s ię  p o n iż sz ą  z a le ż n o ś ć :
[ % ]H /lOOg d z ie : -  w ysokość s t a c j i  m e te o ro lo g ic z n e j nad poziomemmorza w z ię ta  z kom unikatu "I*IETEO^REDKI";Hgo -'w y so k o ść SO nad poziomem morza za o k rą g lo n a  w b l i ż ­szą  stro n ę  do 10 m.Otrzymaną w arto ść  A C h wpisujem y do fo rm u larza  / ta b e la  5/.Porównawczą odchyłkę g ę s t o ś c i  p o w ietrza AGy odpow iadają­c e j p o z o s t a ło ś c i  po za o k rą g le n iu A V o o k r e ś la  s ię  według t a b e l i  12  lu b  drogą o b lic z e ń  wychodząc z z a ł o ż e n ia , że od­c h y le n ie  p rę d k o ści początkow ej o + 0 , 1% odpowiada zm ianie po­równawczej b a l is t y c z n e j  o d c h y łk i g ę s t o ś c i  p o w ie trza  o + 0 , 25%.T a b e la  121------------- -------7“  —' P o z o s ta ło ś ć  po z a o k rą g le n iu - - 1— - -----r1 i  0 .1  I + ! ! “ 0,2  1i ;  0,2  i -1 + 1 + 0 ,5  1

Otrzymaną w arto ść A G y w pisujem y do form u larza  / ta b e la  5/W artość porównawczej b a l is t y c z n e j  o d ch y łk i g ę s t o ś c i  po­w ie trz a  AG« odpowi d a ją c e j ch ara k terp w i k s z t a łt u  p o cisk u  uw zględniany ;a/ + 3»7% -  przy s t r z e la n iu  p o cisk am i OR-281 z za p a ln ik am i EGZ-57;b/ -  4*3% -  przy s t r z e la n iu  p o cisk a m i 0R-231U z za p a ln ik ie m  MG-57.Sumaryczną b a lis ty c z n ą  odchyłkę g ę s t o ś c i  p o w ie trza  AGsum o b lic z a  s ię  d la  standardow ych w ysokości i  w p isu je  s ię  do f o r ­m ularza u ;v zg lęd n ien ia  na p r z e l ic z n ik u  warunków s t r z e la n i a  za­o k r ą g la ją c  w b l iż s z ą  stro n ę  do P o szczegó ln e  s k ła d n ik i  sumya lg e b r a ic z n e j a G^^a G  ̂ / z a o k rą g la  s ię  do 0 ,1  %.



w przypadku gdy b a t e r ia  n ie  otrzym a kom unikatu m eteoro­lo g ic z n e g o  "ŁIBTEOŚREDITI" n a le ż y  przeprow adzić p rz y b liż o n e  o b li­c z e n ia  poprawek na warunki s t r z e l a n i a ,  Do o b lic z e n ia  wy­k o r z y s tu je  s ię  dane o naziemnym o d ch y le n iu  g ę s t o ś c i  p o w ietrza od ta b e la r y c z n e j »o kreślon e za pomocą noraogramu um iesz­czonego w I n s t r u k c j i  s t r z e l a n i a .  W ejściem do nomogramu słu ż ą  naziemne o d c h y łk i c i ś n i e n i a  ¿Ih i  tem peratury A T  od ta b e la r y c z ­n y ch , W a rto ści A h  i  A T  znajdujem y na podstaw ie c i ś n ie n ia  i  tem peratury p o w ie trza  zm ierzonych b ezp ośred nio  na stanow isku ogniov;ym b a t e r i i .  Sumaryczną b a lis t y c z n ą  odchyłkę g ę s t o ś c i  po­w ie tr z a  A  Ĝ L/m o k r e ś la  s ię  w p r z y b liż e n iu  ja k o  sumę a lg e b r a ic z ­ną AGp^ , A G v , A G K i  p rzyjm u je s ię  s t a ł ą  d la  w s z y s tk ic h  wyso­k o ś c i lo t u  c e l u .  Po otrzym aniu kom unikatu "EiBTEOŚREDNI" p rze­prowadza s i ę  pełne o b lic z e n ia  poprav/ek.Przygotow anie danych do u w zg lę d n ie n ia  w ia tr u  b a lis ty c z n e g o  i  podstawyP rzy przygotowywaniu danych do u w zg lę d n ie n ia  w ia tr u  ba­lis ty c z n e g o  zgodnie z I n s t r u k c ją  s t r z e l a n i a ,  w a r to ś c i prędko­ś c i  W w ia tru  b a lis ty c z n e g o  d la  w ysokości standardo;yych b ie r z e ­my z kom unikatu i  wpisujem y do fo rm u la rza  / t a b e la  5/ , w arto­ś c i  azymutu ^w w ia tru  b a lis ty c z n e g o  d la  w y s o k o śc i stan d ard o ­wych róvm ież w p isuje s ię  do fo r m u la r z a . J e ż e l i  n ie  posiadamy kom unikatu "ŁiETEOŚREDNI", to  poprawek na w ia tr  b a lis t y c z n y  nie uw zględniam y.J e ż e l i  w a rto śc i azymutu w ia tru  w z r a s ta ją  /v»rraz ze wzros­tem w ysok o ści/  i  przechodzą p rzez 60-00 to  d la  ty c h  w a rto śc i wpisujemy do fo r m u la r z a , azymut w ia tru  p lu s  6 0 -0 0 . J e ż e l i  w a rto śc i azymutu v/iatru m a le ją  i  p rzechodzą 0 to  d l a  w artoś­c i  , k tó re  je s z c z e  n ie  p rz e k ro c z y ły  0 azymut w ia tru  z a p is u je ­my równy otrzym anej w a rto ś c i p lu s  60- 00.P rzygotow ując dane do u w zg lę d n ien ia  podstawy między ZRP i  środkiem  stanow iska ogniowego b a t e r i i  /p lu to n u / podstawę P określam y z d o k ła d n o śc ią  do 5 m, azymut podstawy i  k ąt po­ło ż e n ia  środka 30 £ 5 ,̂ względem punktu s ta n ia  ZRP z d o k ład n o ścią  do O-O5 . Ila podstaw ie zm ierzonych w a rto śc i przy pomocy wykresu kołowego o k r e ś la  s ię  i  w p isu je  do form ularza składowe p o d sta- 
vfy ZRP-SO według kierunków ; p ó łn o c -p o łu d n ie , w schód-zachód
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k ieru n ek  poBznkiw ania c e lu  /według azym utu, s tr o n  św ia ta  lub według punktów o r ie n ta c y jn y c h  w t e r e n ie / , nazwę c e l u ,  je g o  sk ła d  i  inne c e c h y , u ła tw ia ją c e  rozpoznan ie c e l u ,  wysokość c e ­lu  / j e ś l i  j e s t  ona znana/.O k re ś la n ie  p rz y n a le ż n o śc i lo tn ic tw a  prowadzi s ię  za po­mocą naziemnego ra d io lo k a c y jn e g o  id e n t y f ik a t o r a  c e lu  /przy wy­k r y c iu  c e lu  p rzez r a d io lo k a c y jn ą  s t a c ję  zestaw u/ lu b  v/zrokowo /p rzez obserw ację z w ykorzystaniem  przyrządów o p tyczn ych  lub okiem nieuzbrojonym /według sygn ału  " Ja  swój s a m o lo t" , ch arak­te r y s ty c z n y c h  cech  samolotów /śmigłowców/ lu b  znaków rozpoz­naw czych.Sposób o k r e ś la n ia  danych do s t r z e la n ia  i  ro d z a j pracy ZRP dowódca b a t e r i i  wyznacza w z a le ż n o ś c i od z a i s t n i a ł e j  sy­t u a c j i ,  w ła ściw o ści wybranego do o s t r z e la n ia  c e lu  i  warunków je g o  o b s e r w a c ji, z tym by zapew nić najw yższą sk u te czn o śćs t r z e la n i a .Wysokość c e lu  dowódca b a t e r i i  wyznacza t y lk o  przy s t r z e ­la n iu  z ZRP na s t a ł e j  w y so k o ści. J e ż e l i  do momentu rozp o czę­c ia  s t r z e la n ia  na s t a ł e j  w ysokości s t a c ja  r a d io lo k a c y jn a  pro­w a d ziła  c e l  s t a b i l n i e ,  to  w ysokość c e lu  au to m atyczn ie  wprowa­dzana j e s t  na p r z e l ic z n ik  po p r z e łą c z e n iu  ZRP w ro d za j pracy "LOT POZIOŁDT". Przy n ie s ta b iln y m  ś le d z e n iu  c e lu  wysokość wy­znacza s ię  na podstawie danych z SD p u łk u , s ą s ie d n ic h  b a t e r i i  lub o k r e ś la  s ię  ja k ą  ś re d n ią  z dwóch -  tr z e c h  pomiarów p rz e - prov/adzonych p rzez ZRP z zao k rąglen iem  do 10 m w b l iż s z ą  s tr o ­n ę . O kreśloną w artość w ysokości wprov/adza s ię  na p r z e l ic z n ik  r ę c z n ie .O gień o tw iera  s ię  po upłyv/ie 5 sek od momentu p r z e łą c z e ­n ia  ZRP w ro flza j pracy "LOT P0ZI0Iviy".^/prowadzenia v/stępnych poprawek s t r z e la n ia  dokonuje s ię  V/ o p a rc iu  o observ/ację wyników p oprzednich s t r z e la ń .//e w szy stk ich  przypadkach n ie z a le ż n ie  od te g o  czy c e l  s to s u je  manewr lub n ie  p r z e łą c z n ik  "I,IANEV/R" na p r z e l ic z n ik u  ustaw ia s ię  w p o ło żen ie  "’.’/ŁĄCZONE".Rodzaj ognia wyznacza s ię  zgodnie z obow iązującym i za sa ­dami u w zg lę d n ia ją c  dop u szczalny re ż im  o g n ia , i l o ś ć  p o siadan ej a rn u i.ic ji , waiojnki s t r z e la n i a ,  lub  te z  zgodnie z v/ytycznymi do— v/ódcy p u łk u .



Przygotow anie s t r z e la n i a  winno być zakończone do momentu p o d e jś c ia  c e lu  na maksymalną o d le g ło ś ć  o tw a rcia  o g n ia .2 .3  S t r z e la n ie  z ZRP do celów  p ow ietrzn ychS t r z e la n ie  w warunkach z a k łó c e ń .S t r z e la n ie  w v/ai*unkach za k łó c e ń  pracy s t a c j i  r a d io lo k a c y j­n ej stanow i n a jb a r d z ie j  prawdopodobny przypadek s t r z e la n i a  do celów  p o w ie trzn y ch . S t r z e la n ie  w ty c h  wypadkach prow adzi s ię  ta k  do celów  s to s u ją c y c h  z a k łó c e n ia  ja k  i  do celó w  d z i a ł a ją ­cych pod p rzykryciem  z a k łó c e ń .P rzy s t a ły c h  z a k łó c e n ia c h  a p a ra tu ry  p rz e ciw za k łó ce n io w e j n ie  w łączam y. W tym przypadku s to s u je  s ię  n a s tę p u ją c e  sposoby o s ła ­b ie n ia  d z ia ł a n ia  z a k łó ce ń :-  rę c z n ą  r e g u la c ję  w zm ocnienia o d b io rn ik a ;-  r e g u la c ję  ja s n o ś c i  obrazu na w sk a źn ik a ch .P rzy  s iln y c h  szumowych z a k łó c e n ia c h  s t r z e la n ie  prow adzi s ię  z w ykorzystaniem  a p a ra tu ry  p r z e s t r a ja n ia  f a l .P rzy  z a k łó c e n ia c h  im pulscw ych s t r z e la n ie  prow adzi s ię  z wy­korzy stan iem  a p a ra tu ry  p r z e s t r a ja n ia  f a l ,  p rzy czym p r z e s tr a ­ja n ia  f a l  dokonujemy r ę c z n ie . Oprócz te g o  przy s t r z e la n i u  w warunkach sto so w an ia  za k łó ce ń  impulsowych sy n ch ro n ię zn y ch  i  za k łó ce ń  odzewowych w yp rzed zających  w o d le g ł o ś c i  w łą cza  s ię  u kład p ły n n e j zmiany c z ę s t o t l iw o ś c i  p o w tarzan ia  s t a c j i  /wobu- l a c j a / ,  a p rzy  impulsowych n ie sy n c h ro n ic z n y ch  -  u k ła d  s e le k ­c j i  a m p litu d y .P rzy  s iln y c h  kątowych odzewowych z a k łó c e n ia c h  s t r z e la n ie  prow adzi s ię  z w ykorzystaniem  k a n a łu  kątowych odzewowych za­k łó ce ń  /KKOZ/.J e ż e l i  w wyniku d z ia ł a n ia  za k łó ce ń  s t a c j a  r a d io lo k a c y jn a  ma tr u d n o ś c i w o k r e ś la n iu  azymutu i  k ą ta  p o ło ż e n ia  c e lu  lu b  c a łk o w ic ie  n ie  j e s t  w s ta n ie  je  o k r e ś la ć  to  s t r z e la n i e  prowa­d z i s ię  według danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  i  p r z e z ie r n ik a  t e -  le w iz y jn o -o p ty c z n e g o  /PTO/.S t r z e la n ie  do celów  s to s u ją c y c h  z a k łó c e n ia  pasywne lu b  do celów  le c ą c y c h  pod p rzykryciem  za k łó ce ń  pasyw nych, prow adzi s ię  z w ykorzystaniem  a p a ra tu ry  s e l e k c j i  celów  ruchomych /SCR/. Przy p o d e jś c iu  c e lu  do obłoku nieskompensowanych p rz e z  ap ara­tu rę  SCR zak łó ceń  p rze ch o d zi s ię  do s t r z e la n ia  według "zapam ię-40



ta n y c h " parametrów ruchu c e lu  / in e r c y jn e  ś le d z e n ie / .W warunkach stosow ania pasjrwnych zak łó ceń  s t r z e la n ie  do c e lu  grupowego, w przypadkach n ie s ta b iln e g o  ś le d z e n ia  automa­ty c z n e g o , prowadzi s ię  z zastosow aniem  półautom atycznego ś le ­d zen ia  we w szy stk ic h  w sp ó łrzęd n ych .W warunkach jed n o czesn ego  d z ia ł a n ia  za k łó ce ń  pasywnych i  kątowych odzewowych za k łó ce ń  s t r z e la n ie  prow adzi s i ę  z wyko­rzy stan ie m  a p a ra tu ry  s e l e k c j i  celów  ruchomych i  kan ału  k ąto ­wych odzewowych za k łó ce ń  /KKOZ/.J e ż e l i  a p a ra tu ra  przeć iw za k łó cę  n i  ov/a n ie  d a je  pożądanego e fe k tu  to  w d z ie ń  p rzy  d o b rej w id o czn o ści s t r z e la n ie  prowadzi s ię  z ZRP na s t a ł e j  w ysoko ści /w tym przypadku azymut . i  kąt p o ło ż e n ia  o k r e ś la  s ię  z pomocą PTO/ lu b  z celo w n ik iem , a nocą i  w d z ie ń  p rzy z ł e j  w id o czn o ści p rzech o d zi s ię  do s t r z e la n ia  ogniem zaporov/ym na komendę z SD p u łk u .S t r z e la n ie  w warunlcach niest^osowania za k łó ce ń  do celów n ie  s to s u ją c y c h  manewru,Do celów  le c ą c y c h  kursem poziomym, nocą i  w d z ie ń  w wa­runkach z ł e j  v / id o czn o ści, s t r z e la n ie  prov/adzi s i ę ;- w e d ł u g  danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j;-  według ’’ zapamiętanych*' parametrów ruchu c e lu  /przy k ró tk o ­tr w a łe j u tr a c ie  c e lu  p rzez s t a c j ę  r a d io lo k a c y jn ą / .P rzy dobrej w id o czn o ści w d z ie ń  s t r z e la n ie  prowadzi s iez ZRP:-  według danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j;-  według danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j i  PTO;-  według ’’ zapam iętanych” pararaetijw  ruchu c e lu  /przy k ró tk o ­tr w a łe j u tr a c ie  c e lu  p rzez s t a c ję  r a d io lo k a c y jn ą / .iV przypadjcu n iesp raw n o ści s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j w waruny kach dob rej w id o czn o ści s t r z e la n ie  prowadzi s ię  na s t a ł e j  wy­s o k o ś ci /przy czym azymut i  k ąt p o ło że n ia  c e lu  o k r e ś la  s ię  z pomocą PTO/, a przy z ł e j  w id o czn o ści przechodzim y do s t r z e la n ia  ogniem zaporowych na komendę z SD p u łk u .P rzy  \.ykryciu  s t a r t u  p rz e c iw r a d io lo k a c y jn y c h  samonaprowa- d z a ją c y c h  s ię  pocisków /PRSP/ antenę ZRP w c ią g u  10-15 s e k . p ły n n ie  odwracamy w azymucie o k ąt 60- 90° i  wyłączamy wysokie n a p ię c ie . J e ż e l i  c e l  -  n o s ic i e l  PRSP kontynuuje l o t  poprzednim
41



kursem , to  v; d z ie ii przy d o b rej w id o czn o ści s t r z e la n ie  do n ie g o  prow adzi s ię  z ZRP na s t a ł e j  w ysokości /azymut i  k ąt p o ło że n ia  określam y z pomocą PTO/ lu b  z celo w n ik ie m , a nocą i  w d z ie ń  p rzy z ł e j  w id o czn o ści przechodzim y do s t r z e la n i a  ogniem zapo­rowym na komendę z SD pułku*S t r z e la n ie  do celów  le c ą c y c h  na m ałej w y s o k o śc i, w nocy i  w d z ie ń  przy z ł e j  w id o c z n o ś c i, prowadzi s i ę  według danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j w r o d z a ju  p racy  ” SCR” .  W d z ie ń  p rzy do­b r e j w id o czn o ści s t r z e la n ie  prow adzi s i ę  w edłiig danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  i  PTO lu b  według danych s t a c j i  r a d io lo k a c y j­n e j .  W ZRP-1AM p r z e łą c z n ik  "IRACA NA ’//YSOKOŚCI” ustawiam y w p o ło że n ie  "WŁ4CZONE". P rzy  s t r z e la n iu  do celów  le c ą c y c h  na ma­ł e j  w y sok o ści is to tn e g o  zn a c ze n ia  n a b ie ra  praw idłow y wybór s t a ­now iska d la  ZRP.P rzy  s t r z e la n iu  do celó w  le c ą c y c h  na m ałej w ysok o ści przy k ą ta ch  p o d n ie s ie n ia  10°  i  m niej w k ieru n ku  w łasnych  . n ieU k ry ­ty c h  w ojsk  n a le ż y  p o d ją ć  k r o k i zap ew niające b ezp ieczeń stw o  w oj­skom własnym. J e ż e l i  w c z a s ie  s t r z e la n i a  p ow stanie n ie b e z p ie ­czeństw o r a ż e n ia  własnymi p o cisk a m i s ą s ie d n ic h  d z i a ł  s t r z e la ­n ie  przeryr/amy.S t r z e la n ie  w warunkach n ie sto so w a n ia  z a k łó c e ń  do celóws to s u ją c y c h  manewr.S t r z e la n ie  do celów  n u rk u ją cy ch  / s z y b u ją c y c h , w znoszących s ię /  prow adzi s ię  b a t e r ią  według danych s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  i  j e s t  za sa d n iczo  k o n ty n u a cją  s t r z e la n ia  z ZRP do ty c h  celów do momentu i c h  p r z e jś c ia  do nurkow ania.P rzy  jednoczesnym  nurkowaniu k i lk u  samolotów z różnych  kierunków w iększa c z ę ś ć  d z i a ł  b a t e r i i  prowadzi s t r z e la n i e  z ZRP do n a jb a r d z ie j  n ie b e z p ie c z n y c h  celó w , p o z o s ta łe  d z ia ł a  pro­wadzą s t r z e la n ie  z celow nikiem  w sw oich s e k to r a c h . Wyboru c e lu  i  w yznaczenia d z ia ł  do s t r z e la n i a  z ZRP dokonuje dowodca b a te ­r i i . S t r z e la n ie  do celów s to s u ją c y c h  manewr kursem prowadzi s i ę  ta k  samo ja k  do celóv/ n ie  s to s u ją c y c h  manewru.

42



ROZDZIAŁ I I I
STRZELANIE PUŁKU DO CELÓW POWIETRZNYCH

Po o trzym aniu  p rzez stan o w isk o  (dowodzenia p u łk u  p ierw ­szy ch  danych o c e lu  pow ietrznym  rozp o czy n a s ię  b e zp o śre d n ie  przygotow anie pułku do s t r z e l a n i a .  P rzygotow anie  to  o b ejm u je:-  ro zp o zn an ie  n i e p r z y ja c i e l a  p o w ie trzn e g o ;-  o d z w ie r c ie d le n ie  s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j na p la n s z e ta c h ;-  a n a liz ę  i  ocenę s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j;-  p o d ję c ie  d e c y z j i  o wyborze do z w a lc z a n ia  c e lu  i  sp o so b ie  prov/adzenia o g n ia  p rze z  b a t e r i ę ;-  w skazanie celów  i  p o sta w ie n ie  zadań ogniow ych b a te r io m .P rzygo tow an ie  b e zp o śred n ie  powinno być zakończone z tak im  w y lic z e n ie m , aby p o sta w ie n ie  zadań ogniow ych b aterio m  n ie  u tr u d n ia ło  im wykonania ty c h  za d ań , c z y l i  z ta k im  wyprze­dzeniem by b a t e r ie  m ia ły  c z a s  na przeprow adzenie b e z p o śre d n ie ­go p rzygo to w an ia  i  mogły ro zp o czą ć  s t r z e la n ie  na g r a n ic z n y c h  o d le g ł o ś c ia c h .S y tu a c ję  p ow ietrzną o d z w ie r c ie d la  s ię  na p la n s z e ta c h  um ieszczon ych  w RPD "REKIN-2” . Na podstaw ie p rz e d sta w io n e j na p la n s z e ta c h  s y t u a c j i  lu b  b e zp o śred n io  ze w skaźn ik a  wynoś— nego RSWP przeprow adza s ię  ocenę s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j . O ce n ia ­ją c  s y t u a c ję  p o w ietrzn ą  n a le ż y  u s t a l i ć :-  i l o ś ć  celów  p o w ie trzn y c h , k tó re  mogą w e jść  w s t r e f ę  o g n ia  p u łk u ;-  s k ła d  g ru p , o dstęp y i  o d le g ł o ś c i  m iędzy c e la m i, k ie r u n k i i  prędkość l o t u ;-  ważność każdego c e lu  z ta k ty c z n e g o  punktu w id z e n ia ;-  r e jo n  i  ro d z a j stosow anych p rz e z  n i e p r z y ja c i e l a  z a k łó c e ń  r a d io e le k tr o n ic z n y c h ;-  r e jo n  d z i a ł a ln o ś c i  w łasnego lo t n ic t w a  m y ś liw s k ie g o .A n a liz ę  i  ocenę s y t u a c j i  p o w ie trz n e j przeprow adza s ię  na SD pułku w sposób c i ą g ł y  w m iarę napływ ania danych o c e la c h  p o w ie trzn y cłu  Ważność c e lu  pod względem tak ty czn y m  o k r e ś la  s ię  z punktu w id zen ia  in te re só w  o s ła n ia n y c h  w ojsk b io r ą c  pod uwa­gę s to p ie ń  z a g ro ż e n ia  ze s tr o n y  lo tn ic tw a  n i e p r z y j a c i e l a .
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w tym wypadku b ie r z e  s ię  pod uwagę k ie r u n e k  l o t u  c e l u ,  je g o  v/ysokość, p r ę d k o ś ć , s k ła d  i  ugrupow anie bojow e* N a j w a ż n i e j ­szym i c e la m i będą t e ,  k tó r y c h  przewidywany kvirs l o t u  p rzech o ­d z i  p r z e z  r e jo n  r o z m ie s z c z e n ia  o s ła n ia n y c h  w o jsk *C e la m i d la  p u łk u  a r t y l e r i i  p r z e c iw lo t n ic z e j  mogą b y ć :-  c e le  p o je d y n c z e ;-  c e le  grupowe -  dwa i  w ię c e j o b iek tó w  p o w ie trz n y c h  w szyku zwartym;-  grup y celó w  -  k i l k a  celó w  p o je d y n c zy c h  lu b  gru p o w ych, u r z u - tow anych v/ g łą b  i  w s z e r z , z k tó r y c h  każdy sta n o w i o d d z ie ln y  c e l .Dowódca p u łk u  v/ypraco-wując d e c y z je  na o d p a rc ie  n a lo t u  prze­prowadza ocenę s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j je d n o c z e ś n ie  je d n a k  musi o c e n ić  w łasne m o żliv/ości ogniow e* P rze p ro w a d za jąc  ocenę w ła s­nych m o ż liw o śc i dowódca p u łk u  w in ie n  u w z g lę d n ić :-  i l o ś ć  b a t e r i i ,  k tó re  w d a n e j c h w i l i  m ają m o żliw o ść prowadze­n ia  s t r z e l a n i a ;-  c z a s ,  ja k im  dysp o n u je  na p o s ta w ie n ie  zadań ogniow ych b a te ­riom  i  m o ż liw o ś c i o s t r z e l a n i a  celów  p o w ie tr z n y c h ;-  i l o ś ć  b a t e r i i ,  ja k ą  n a le ż y  w yznaczyć do o s t r z e l a n i a  każdego c e lu ;-  sposób prow adzenia o g n ia  /ześrod kow anie lu b  p o d z ia ł  o gn ia/*Po p rzep row ad zeniu  oceny s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j i  w łasn ych  m o ż liw o śc i w o p a r c iu  o n ią  dowódca p u łk u  podejm uje d e c y z ję  do o d p a r c ia  n a lo t u . W d e c y z j i  sw ej w in ie n  p odać:-  ja k ie  c e le  o s t r z e l a ć ;-  j a k i e  b a t e r ie  prowadzą o g ie ń  i  do k tó ry c h  .c e ló w ;-  o g r a n ic z e n ia  o b o w iązu jące  w prov/adzeniu o g n ia  i  sposób i c h  s to so w a n ia ;-  p r z e d s ię w z ię c ia , ja k i e  n a le ż y  p rze v / id zie ć  d la  u m o ż liw ie n ia  s t r z e l a n i a  w przypadku s to so w a n ia  p rz e z  n i e p r z y j a c i e l a  za­k łó c e ń  r a d io e le k t r o n ic z n y c h .Od s z y b k ie j  i  p raw idłow ej oceny s y t u a c j i  p o w ie t r z n e j , pod­j ę c i a  na c z a s  d e c y z j i  do s t r z e l a n i a  o ra z  s z y b k ie g o  doprowadze­n ia  t e j  d e c y z j i  do b a t e r i i  z a le ż y  powodzenie w o d p ie r a n iu  n a lo ­tó w . D la te g o  w s z y s tk ie  d a n e , k tó r e  można zaw czasu p rzygotow ać i  p rz e a n a liz o w a ć  powinny być o d z w ie rc ie d lo n e  w RPD "R E K IN -2” w c z a s ie  p rzy g o to w a n ia  go do k ie ro w a n ia  ogniem .44



R e a liz a c g a  d e c y z j i  dowódcy p u łk u  do o d p a rc ia  n a lo t u  po­le g a  na terminowym i  dokładiiym p o sta w ie n iu  zadań ogniow ych p rz e z  SD pu łku  o ra z  na szybkim  uchw yceńiu w skazanych celów  p rz e z  b a t e r ie  o ra z maksymalną s k u te c z n o ś ć  o g n ia .S t a w ia ją c  za d a n ia  ogniowe n a le ż y  p odać:-  nazwę /numer/ b a t e r i i ,  k t ó r e j  s ta w ia  s ię  za d an ie  ogniow e;-  numery celó w  v/yznaczonych do o s t r z e la n ia  p rz e z  daną b a te ­r i ę ;-  sposób s t r z e l a n i a .Aby zapew nić uchw ycenie na c z a s  c e lu  p o w ietrzn ego  i  otw ar­c i e  o g n ia  na g r a n ic y  je g o  z a s ię g u , zad an ie  m usi być p o staw io ­ne dowódcom b a t e r i i  n ie  p ó ź n ie j n iż  2 m inuty p rzed  d o jśc ie m  c e lu  do g r a n ic y  z a s ię g u  o g n ia  b a t e r i i .J e ż e l i  n ie  ma m o ż liw o śc i p o stavd .en ia  zadań ogniow ych na podstaw ie danych RS\YP p u łk u , to  v/ykorzystać n a le ż y  in n e  źród­ł a  danych o c e la c h  p o w ie tr z n y c h .T re ść  n in ie js z e g o  s k ry p tu  n ie  ;vyczerp u je  c a łk o w ic ie  zagad­n i e n ia ,  s z c z e g ó ln ie  d o ty czą ce g o  s t r z e la n i a  p u łk u . Zadaniem sk ry p tu  j e s t  u z u p e łn ie n ie  i s t n i e j ą c y c h  i  o b o w ią z u ją c y ch  in ­s t r u k c j i  d o ty c z ą c y c h  ty c h  za g a d n ie ń  w o d n ie s ie n iu  do odd ziałów  w yposażonych w zestaw  SON-9 i  P -6 -6 0 .
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