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W wypadku dziatanh wojennych na Zachodnim TDW o Morze
Battyckie oprze sie péinocne skrzydto walczacych wojsk.

Powodzenie tych wojsk uzaleznione bedzie w duzym stop-
niu od \vyniku dziatah sit morskich, a w tym od zabezpiecze-
nia linii komunikacyjnych w akwenie Morza Battyckiego.

Duze grozenie na morskich liniach komunikacyjnych
stanowiag okrety podwodne. Rola ich wordd sit morkich nie —
przerwanie wzrasta. Potwierdzajg to doswiadczenia dwooh wo-
jen Swiatowych oraz proces rozwoju okretéw podwodnych, a
szczegOlnie ich uzbrojenia po drugiej wojnie Swiatowej.

Straty w tonazu transportu morskiego spowodowane tyl-
ko przez niemieckie okrety podwodne w czasie pierwszej wojny
Swiatowej wyniosty i3,2 milionéw BRT. Przez okrety podwodne
wszystkich walczacych panstw zostaty zatopione i62 okrety
bojowe, w tymi 12 okretow liniowych, 23 krgzowniki, 39 ni-
szczycieli i inne.

Natomiast w drugiej wojnie Swiatowej straty te wyniosty oko-
to 22 miliony BRT. Zostato zatopionych 320 okretow nawodnych,
w tym: 3 okrety liniowe, 15 lotniskowcéw, 32 krgzowniki,

122 niszczyciele.

Wprowadzenie w okresie powojennym okretéw podwodnych
0 napedzie atomowym i uzbrojonych w rakiety z gtowicami jgd—
drowymi zmienito w spos6b zasadniczy warunki i charakter wal-
ki na morzu, spowodowato zmiane w ocenie sit morskich i me-
tod ich wykorzystania.

Wrozwoju sit podwodnych uwidoczniona jest tendencja
ich uniwersalizadji operacyjnej i taktycznej, ktéra przeja-
wia sie w budowie wielozadaniowych okretow podwodnych.

Zasadniczym rodzajem sit morskich gtébwnych panstw za-
chodnich sg okrety podwodne, ktore faktycznie stanowig site
uderzeniowg flot wojennych.

W zwigzku z tym, w ogOlnym systemie przedsiewzied duze
znaczenie ma rozw0j sit i Srodkéw walki ze wspodtczesnymi okre*
tami podwodnymi, a szczegOlnie szybki rozwoj lotnictwa zwal-
czania okretow podwodnych.



w czasie drugiej wojny Swiatowej lotnictwo w waloe z
okretami podwodnymi osiggneto duze sulccesy. Z 78i hitlerow-
skich okretéw podwodnych zniszczonych przez floty panstw koa-
licji antyhitlerowskiej w toku drugiej wojny Swiatowej lotni-
ctwo bazujgce na ladzie zatopito 329 tj. 42,2%, lotnictwo po-
ktadowe, bazujgce na lotniskowcach - 46 /59%/, razem 375
okretow podwodnych /48,i%/* Wspdlnymi sitami lotnictwa i okre-
tow nawodnych zatopiono 48 /6,i%/ okretéw podwodnych.

W matych akwenach morskich typu tlorza Battyckiego duzg
role beda spetniaé Smigtowce bazujgce na lgdzie, ktérych mozli-
wosci bojowe poz~Valalg na peilne zabezpieczenie przed okretami
podwodnymi przeciwnika baz morskich i portéw oraz linii komu-
nikacyjnych, bedacych w zasiegu ich dziatania.

Ciggty rozwéj i udoskonalenie $migtowcow, szczegdlnie
ich uzbrojenia i wyposazenia pozwala na wykorzystanie ich w
coraz wiekszej skali do prowadzenia poszukiwania i zwalczania
okretow podwodnych zarébwno samodzielnie. Jak i we wspéidziata-
niu z innymi rodzajami sit Marynarki Wojennej.

Morze Battyckie z najwiekszg szerokos$cig wynoszaca okoto
180 Mm umozliwia wykorzystanie do zwalczania okretéow podwod-
nych przeciwnika sit i Srodkbw o ograniczonym taktycznym pro-
mieniu dziatania - S$migtowcéw i matych okretéw nawodnych. Gie-
bokosSci Morza Battyckiego siegajace mniej niz 50 m stanowig
60% catej powierzchni, a ponizej 100 m zaledwie 12%. Mate gte-
bokosci ograniczajg akwen ptywania okretow podwodnych, uniemo-
zliwiajac wykorzystanie na Battyku duzych okretow podwodnych
0 napedzie atomowym. Jednocze$Snie utatwiajg poszukiwanie 1
rozpoznanie okretow podwodnych stosunkowo matymi sitami i przy
stosowaniu raniej skomplikowanych $rodkéw wykrywania.

Zima akwen piywania okretéw podwodnych ogranicza sie wy-
tacznie do centralnej i potudniowej czesSci Morza Battyckiego,
ktore to czesSci réwniez pokryte sa pitywajacg kra lodowag, prze-
mieszczajgcg sie pod wplywem wiatru i ruchow wody.

Mata przejrzysto$¢ wody, ciemne, zamulone dno morskie,
czeste wystepowanie niskiego zachmurzenia /o dolnej podstawie
150x300 m/, mgiet i zamglen /okoto 200-250 dni w roku/ograni-
czajag mozliwo$¢é rozpoznania powietrznego okretow podwodnych
na Morzu Battyckim.



Niestabilno$¢ osi podwodnego kanatu dzwiekowego i tem- '
peratury wody w réznych porach roku na Morzu Battyckim utrud-
nia prace stacji i ptaw hydroakustycznych do wykrywania okre-
tow podwodnych.

Reasumujac sytuacje hydrologiczno-meteorologiczna Morze
Battyckie nie posiada dogodnych warunkéw do prowadzenia wojny
ppdwodnej, a szczegdlnie dziatan bojowych okretow podwodnych
na wielkg skale. Natomiast oceanograficzne witasciwosci Battyku
stwarzajg dogodne warunki pod wzgledem maskowania i taktycz-
nych dziatan okretéw podwodnych, ktérych to warunkéw nie ma na
oceanach.

I, Charakterystyka okr~"tow_podwodnych_"jako”obiektow_roz£0OZM-

nia,EOwietr znego_.

i . Koncef£Cja™uzyeia_okretow_podwodnyeh ~TO_w_dziataniaoh__na

Dotychczasowe ¢wiczenia morskie i aktywne rozpoznanie
akwenu potudniowego i S$rodkowego Battyku, jak tez intensywna
penetracja hydrograficzna wskazujg, ze sity NiMO - RFN, DANII
i ewentualnie NORWEGII skupiajg gtébwny wysitek na przygotowa-
niu sie do dziatah zaczepnych na Morzu Battyckim.

W tym celu w ramach koncepcji strategicznych NATO zostato
utworzone w 1961 r. Pofa”czone Dowddztwo ‘Ciesnin Dunskich i Za-
chodniego Battyku - COMBALTAP, ktéremu podczas wojny beda pod-
porzadkowane okresSlone sity morskie, powietrzne i ladowe RFN
i DANII. Ponadto sity te aby sprostaé stawignym im przez NA\TO
zadaniom beda prawdopodobnie wspierane lotnictwem pokiado\vym
zespotu lotniskowcéw USA i W.BRYTANIlI z rejonu Morza Potnocne-
go oraz zespotem uderzeniowym okretér/ nawodnych W.BRYTANII.

Analizujgc przeprowadzone w ostatnich latach ¢wiczenia
sit morskich RFN i DANII mozna przyjaé nastepujace operacyj-
no-taktyczne warianty uzycia okretdw podwodnych na Battyku:

a/ W v/ypadku, gdy panhstwa Ulttadu Warszawskiego nie wyprowadzg
swych sit morskich na Morze Péinocne przed rozpoczeciem
wojny, wtedy istnieje mozliwo$¢ rozwiniecia do dziatan
przeciw sitom morskim panstw Ulctadu Warszawskiego 10-15



okretow podwodnych. Wzdtuz wybrzezy ZSRR bedzie utworzonych
prawdopodobnie pieé stref po 1-2 okrety podwodne w kazdej,
z tego do trzech stref w Zatoce Finskiej. Do dziatah wrejo-
nie V/BORNHOLM wydziela sie okoto 3 okretow podwodnych

oraz na komunikacje 2-3 okrety podwodne.

b/ W wypadku, gdy panhstwa Ulctadu Warszawskiego wyprowadza
czed6 swoich sit morskich na Morze Po6inocne, wtedy gtowny
wysitek moze byd skierowany na prowadzenie ciggtego rozpo-
znania 1 $Sledzenia naszych grup uderzeniowych. Jednoczes-
nie bedzie zwiekszona ilos0 dozorujgcych w strefach okre-
tow podwodnych w Cie$sninach Dunskich i na podej$ciach do
nich.

Zgodnie z omowiong wyzej koncepcjg NATO w RFN prowa-
dzohe sg od lat badania techniczne i technologiczne pod katem
opracowania optymalnych osiggéw taktyczno-teohnicznyoh okretéw
podwodnych, zwtaszcza w zakresie wytrzymatosci kadtuba, pred-
kosci, napedu i uzbrojenia. Osiggniecia naukowo-techniczne w
tej dziedzinie majg zwiekszyd mozliwosci taktyczne zwiaszcza
matych okretow podwodnych i ich role w planach agresywnych
dziatan RFN na Morzu Battyckim.

Teoretycy wojskowi RFN prowadzgc czesto tego rodzaju
rozwazania podkreS$lajg przydatnos¢ okretéw podwodnych, zwia-
szcza w akwenach, gdzie przeciwnik moze posié-daé¢ przewage w
sitach nawodnych i powietrznych, wskazujg na wieksze od okre-
tow nawodnycli i samolotow mozliwoséci skrytego dziatania okre-
tow podwodnych. Sugerujg wiekszg ich niezaleznos$¢ od warun-
kbw meteorologicznych, znaczng odporno$¢ na dziatanie bojo-
wych Srodkéw chemicznych, bakteriologicznych, skazen radioakty-
Avnych i w duzej mierze na mniejsze zagrozenie ze strony broni
jadrowej. Wskazuje sie rdéwniez na mozliwos¢ aktywnej samoobro-
ny okretéw podwodnych przez podjecie walki z sitami zwalcza-
nia okretéw podwodnych.

Wmys$l tych, gtownie "battyckich” koncepcji, wobec ko»*
struktorow stawiane sg nastepujgce wymagania: ograniczenie
wypornosci okretu; wysoka zdolno$¢ manewrowg w potozeniu na-
wodnym i na matych gtebokos$ciach; szybko$¢ zanurzenia + wynu-
rzenia okretu podwodnego, stosunkowo duzy zasieg plywania



podwodnego z zastosowaniem chrap i bez nich; mozliwie duzg
predkos¢ podwodng przy jednoczesSnie maksymalnie zredukowanym
szumie mechanizméw; zdolno$¢ prowadzenia walki z szybkimi
okretami nawodnymi - w tym o ptytkim zanurzeniu, zwitaszcza
S§oigaczami zwalczania okretéw podwodnych oraz z okretami pod-
wodnymi; mozliwo$¢ wykorzystania okretow jako podwodnych sta-
wiaozy min; zastosowania wydajnych systemow elektronicznych
radio - i hydrolokacyjnych oraz kierowania ogniem; zapewnie-
nia mozliwosci stosunlcowo diugiego przebywania na morzu przy
zachowaniu znos$nych warunkéw zycia zatogi.

Konstruktorzy kadtubow okretéow podwodnych budowanych w
RFN miedzy innymi rowniez dla DANII i NORWEGII, gtéwng uwage
zwrocili na zapewnienie odpowiedniego ksztattu optjnvowego ka-
dtuba w celu maksymalnej redukcji oporéw hydrodynamicznych,
zwtaszcza podczas piywania podwodnego. Wcelu zmniejszenia do
minimum pola magnetycznego okretu podwodnego zastosowano stal
niemagnetyczna odporna jednoczes$nie na korozje. Okrety podwod-
ne RFN typu 205" i "206" budowane obecnie mogg osiagnat¢ gte-
bokos¢ 200 ra, a nawet jg przekraczaé¢ i zdolne sg osiggna pre-
dkos¢ iT-iS weztdbw /w czasie GO-SO minut/ podczas pitywania w
zanurzeniu.

W konstrukcji akumulatorow, zamiast stosowanych dotad
powszechnie otowianych ptyt siatkowych, zastosowano konstruk-
cje rurkowg, zwiekszajgcg pojemnos$¢ baterii oraz ich odpor-
no$¢ na wstrzagsy i ograniczajagcg wydzielanie gazéw zaréwno
przy tadowaniu, jak i roztadowywaniu.

2. Ogo6lna c”~rakterystyka_i_za sad”_dziatan_okr*téw”|)odwodnyoh”

M zaleznos$ci od charakteru flot, ich przeznaczenia i
kier unitow rozwojowych w poszczego6lnych krajach rozwija sie
specyficzny system klasyfikacyjny réwniez okretéw podwodnych,
nie zawsze majacy odpowiednik w innych marynarkach wojennych.

Ustalenie $cistej klasyfikacji wspdiczesnych okretow
podwodnych jest obecnie utrudnione, a na dtugi okres czasu
jest wrecz niemozliwe ze wzgledu na rozwéj budowy tych okre-

tow.
Ogdblnie rzecz biorgc klasyfikacje wspdiczesnych okrep*

tow podwodnych determinujg trzy podstawowe czynniki;



a/ wyporno$¢ 1 zasieg ptywania; b/ przeznaczenie

i wykonywane '

zadania; o/ uzbrojenie i wyposazenie.

a/ Klasylikacja wg wypornosci standartowej okretow podwodnyob:

b/

0/

nych

10

W dziataniach bojowych na Morzu Battyckim

krgzowniki podwodne - zdecydowanie odmienna podklasa pod-
wodnych Jednostek, o wypornosci powyzej 3000 ton, z zasa-
dy o napedzie atomowym i nieograniczonym zasiegu ptywania;
duze okrety podwodne o wypornosci od okoto 1500 do 3000 t;
Srednie okrety podwodne o wypornosci od okoto 700 do okoto
1500 ton;

mate okrety podwodne o wypornosci od 100 do okoto 700 ton;
minia tur owe okrety podwodne o wypornosci ponizej 100 ton.

istnieje mate

prax7dopodobienstwo wystgpienia podklasy duzych okretéw pod-

wodnych i prawie zadne -

poklasy krazownikéw podwodnych,

Klasyfikacja okretow podwodnych wg przeznaczenia i wykonywa-
nych zadah;

Klasyfikacja okretéw podwodnyob wg uzbrojenia i

szturmowe lub zwalczania okretow /morskich obiektéw nawod-
nych/;

zvralczania okretéw podwodnych;
dozoru radiolokacyjnego;
niszczenia obiektow nadbrzeznych i
nych w gtebi ladu;

tr -nsDortu wojsk i zaopatrzenia;
stawiania zagréd i pd6l minowych;
dywersyjno-rozpoznawcze

obiektow rozmieszczo-

iryposazenia:
torpedowe /szturmowe/;

stawiacze min;

rakietowe;

radiolokacyjne;

transpor totve;

dywersyjne,

ponadto nalezy uwzgledni¢ klasyfikacje okretéw podwod-
wg napedu - klasyczne i atomowe.

Dane taktyczno-techniczne okretow podwodnych RFN, DANII

NORWEGII - zatocznik_nr_I.



Bioragc pod uwage zbyt mate gtebokosci potudniowego Bat--
tyku nalezy liczy¢ sie z mozliwos$cig dziatan ograniczonych pod-
klasy $rednich i matych okretéw podwodnych, jak tez okretéw
miniaturowych /dywersyjno-rozpoznawczych/. Znajduje to wuzasad-
nienie w mozliwosci rozwiniecia dogodnej pozycji do ataku, w
ktérej okret podwodny /Sredni i maty/ utrzymuje sie na gteboko-
§ci okoto 256 mi taka sama gtebokos¢ winien posiada¢ pod kilem.
Wcelu unikniecia ataku sit obrony przeciw okretom podwodnym
lub podczas odejscia okret podwodny zanurza sie na gtebokos$é
okoto 60 raw cia™gu 30-50 sekund. Takiej tez gtebokos$ci potrze-
buje okret podwodny podczas przenikania przek ochrone konwojow
lub ugrupowan bojowych okretéw nav,'oclnych.

Okrety podwodne podklasy matych i Srednich charakteryzuja
sie nastepujacymi ceciiami aciTiaskujgcymi;

- wydtuzonym charakterystycznym kadtubem w ksztatcie cygara z
zaostrzonym dziobem i rufg /dtugo$é okretu podwodnego od 30
do 70 m, szeroko$¢ od 3 do 7 m/,

- jedyna, nadbudéwka no poktadzie, ktdérg jest kiosk bojowy,znaj-
dujacy cie w Srodkowej czes$ci okretu podwodnego; z przodu
lub z tytu kiosku mogg byé rozmieszczone pojedyncze dziatka
na otwartych stanowiskach /w starszych typach okretéw pod-
wodnych/.

Potozenie nawodne okretu podwodnego moze byd6: "podrézne”

- z widoczng nawodng cze$cig kadiuba i "pozycyjne" - z widocz-
nym nad wodg kioskiem bojowym okretu. Potozenie podv/odne moze
by6 "pod peryskopem" lub "chrapami" - w zanurzeniu okoto 12 m

i na roznych gtebokosciach oraz na gruncie dna morskiego.

Bo zasadniczych cech demaskujgcych zanurzoni>-okrety pod-
wodne, znajduja;ce sie na roznych gtebokos$ciach /bez peryskopu
i chrap/, zalicza sig;

- Slad wodny /kilwater/, wzburzenie wody od Srub okretu 1 pod-
wodne "wasy" od kiosku bojowego /chrap lub peryskopii/;

- sylwetka kadiuba okretu podwodnego;

- cien kadtuba na tle dna morskiego;

- ttuste plamy na powierzchni i pecherzyki pow'ietrza podczas
pracy Srub okretu podwodnego;

- Slad wody, pozostawiony przez okret po zanurzeniu, utrzymuja-
cy sie na powierzchni morza okoto 5-6 minut.
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Uys.l. Schemat okretu podwodnego w zanurzeniu pod peryskopem

I chrapami*
Do ogdélnych zasad taktycznych dziatan okretéw podwod-

nych zalicza sie:

a/

b/

o/

d/

e/

f/

Rozwiniecie okretOAV podwodnych W akwenach /strefach/ pa-
trolowania wykonuje sie pojedynczymi okretami w potozeniu
podwodnym. Przejscie do akwenu dziatan moze byé ubezpie-
czane przez okrety nawodne lub lotnictwo,

tgcznosci radiowej dwustronnej z bazag okrety podwodne nie
utrzymujg. W sporadycznych wypadkach z akwenéw mniej za-
grozonych okrety podwodne moga nadawaé krotkie kodogramy.
Przejscie pod chrapami z reguty wykonywane jest w czasie
pogody sztormowej i w nocy z predkos$cig 0,7 predkos$ci maks,
tadowanie akumulatoréw odbywa sie z reguty w nocy, w odle-
gtos$ci minimalnej 40-50 Mm od brzegu w czasie od 8-i2 go-
dzin.

Najbardziej dogodng i korzystng pozycjg wyjsciowa do ata-
ku dla okretu podwodnego jest pozycja na dziobowych katach
kursowych z odlegtosci i5-20 kabli /70,i Mn= 1852 n/ od
celu.

Okret podwodny uchylajgcy sie od ataku wykonuje manewr
kursem o 30-40®, ktdry zmienia co 3-4 minuty.



g/ stacje hydroakustyczne okretéw podwodnych wykrywajg
echonrmierzanie pjrzez srodki przeciwnika, natomiast
szumonamierzania nie sg w stanie wykry¢,

h/ Podczas ataku na okret podwodny moze on pozorowac
uszkodzenie lub trafienie poprzez wyrzucanie na po-
wierzchnie oliwy, powietrza, badZz innych przedmiotdw,
maskujacych stan faktyczny.

Wymienione zasady ogo6lne moga mie¢ dodatni lub ujemny

wplirw na organizacje i prowadzenie rozpoznania powietrz-

nego okretéw podwodnych.

Rozpoznanie__20Hiftrzne__okr£téw_]jodwodnych.

le Przeznaczenie, zadania__i SEosoby_ dziatan”srai2towcéw
ZOP.

Lotnictwo S$migtowcowe zwalczania okretéw podwod-
nych wchodzgce w skiad sit obrony przeciw okretom pod-
wodnym /OPOP/ Marynarki V/ojennej przeznaczone jest do
poszukiwania i zwalczania okretéw podwodnych zaréwno
samodzielnie, jak i we wspétdziataniu z innymi sitami
OPCP. Wspditdziatanie to organizowane jest najczesciej
podczas poszukiwan kontrolnych, dziatania na wezwanie
z zagrozonych akwenéw, nekania okretu podwodnego
oraz podczas naprowadzania okretéw nav/odnyoh /0\y na
wykryty okret podwodny.
W zaleznos$ci od posiadanych typow $migtowcow i
ich wyposazenia Diogg one wykonywa¢ nastepujace zadania:
- poszukiwanie i nekanie okretow podwodnych w oddalo-
nych akv;enach, na podejsciach do baz morskich, rejo-
néw bazowania oraz torow wodnych;

- wykrywanie okretéw podwodnych na rubiezach i w stre-
fach OPOP;

- ostona przejscia i rozwiniecia do dziatan witasnych
okretéw podwodnych;

- naprowadzanie okretowych grup poszukujgoo-uderzenio-
wych /0OGPU/ na v/ykryte okrety podwodne;

- bliska i daleka ochrona i ostona przed okretami pod-
wodnymi nieprzyjaciela zespotow okretow bojowych i
konwcjow podczas przejscia morzem;
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- samodzielne niszczenie wykrytych okretow podwodnych;

- poszukiwanie 1 zwalczanie podwodnych sit dywersyjnych
nieprzyjacielae

Ponadto zatogi S$migtowcéw ZOP mogg wykonywaé nastepujace

zadania o charakterze pomocniczym:

- umiejscawianie i rozpoznanie zagrod 1 p6l minowych;

e prowadzenie rozpoznania radioelektronicznego;

—udzielanie pomocy zatogom samolotow /okretéw/ w ra —
mach ratownictwa morskiego.

Wszystkie wymienione zadania zatogi Smigtowcow no-
ga wykonywa¢ w oparciu o brzegowe /ladowe/ lub okretowe
/poktadowe/ miejsca bazowania. Akwen Morza Baittyckiego
stwarza dogodne warunki Smigtowcom ZOP do bazowania Ia-
dowego.

W lotnictwie Sraiglowoo™vym ZOP rozrdOznia sie naste-
pujace sposoby dziatan:

a/ ig‘m%pine - obejmj:Jja‘ce kontrole wyznaczonego akwenu

podczas Jednego lotu taktycznej gr_upy $migtowcow w
sktadzie zabezpieczajgcym wkrycie okretu podwodnego
z nakazana doktadnosScig. Jest to najbardziej skutecz-
ny sposdb, wymaga Jednak rdéwnoczesnego uzycia wiek-
szej ilosSci sit. Sposdb ten Jest stosowany w wypadku
koniecznosci terminowej kontroli akwenu,

b/ Kolejne - wykonywane pojedynczymi Smigtowcami lub
parami w stosunkowo ditugim czasie. Kolejne dziatania
pojedynczych Smigtowcéw /par/ sg mniej skuteczne i
stad tez beda stosowane we wspodtdziataniu z okretowg
grupa poszukujgoo-uderzeniowg /OGPU/. Spos6b ten po-
siada szerokie zastosowanie w ostonie powietrznej
okretow nawodnych podczas przejscia morzem i nekania
okretow podwodnych dziatajgcych w rejonach zasiegu
Smigtowcdéw. Celem przediuzenia czasu nekania, loty
poszczegblnych S$migtowcéw lub grup wykonywane sg na
petng diugotrwato$¢ lotu. Nekanie winno trwac¢ diuzej
niz czas oderwania sie okretu podwodnego od przesla-
dujacych go grup.



o/ Na wezwanie - wykonjarane przez pojedyncze $migtowce

a/

b/

lub mate grupy taktyczne. Start nastepuje w trybie
alarmowym, po ustaleniu wstepnych danych o dzlatalno-
§ci i miejscu potozenia okretu podwodnego nieprzyja-
ciela lub po utracie z nim kontaktu przez inne sity.
Sposéb ten Jest najbardziej ekonomiczny. Zadania dla
dyzurujgcych zatdég SmigtowcOw stawia sie zawczasu,
okres$lajgc sktad grup, prawdopodobne rejony i sposo-
by poszukiwania oraz S$rodlci rozpoznania.

W ramach poszczegdlnych sposobéw mogg byé stosowane
rézne metody, zawierajgce takie eieraenty, Jak:poszu-
kiwania, umielscoxvienia, $ledzenia oraz niszczenia
okretéw podwodnych w r6znych rejonach dziatan.
Rozroznia sie nastepujace metody dziatan:

Strefowa_- stosowana Jest woéwczas, gdy okrety podwod-

ne nieprzyjaciela dziatajg w calym akwenie i istnieje
konieczno$¢ podziatu akwenu wg poszczegdlnych grup
taktycznych. Stosuje sie Ja réwniez, gdy okrety pod-
wodne nieprzyjaciela dziatajg w okre$lonych strefach.
W pierwszym i drugim wypadku brak Jest konliretnych
danych o dziataniach okretow podwodnych nieprzyjacie-
la. Dane te uzyskiwane sg sukcesywnie z wszystkich
dostepnych zréodet.

Metoda ta wymaga uzycia duzej ilosci sit 1 Srodkow
poszukiwania.

Liniowa - na rubiezy, stosowana podczas obrony przez
Smigtowce ZOP rejonéw bazowania lub rozwijania do
dziatan wiasnych sit nawodnych. Rubieze przechwyce-
nia okretow podwodnych nieprzyjaciela organizuje sie
w celu wykrycia i zniszczenia okretu podwodnego,usi-
tujgcego przedosta¢ sie w broniony rejon lub Jego
poblize. Organizuje sie Je w przesmykach, cie$ninach i
zwezeniach izobat powyzej 25-30 m. Rubiez przechwy-
cenia w'inna przecinaé¢ drogi prawdopodobnego przemie-
szczania sie okretow podwodnych, a wiec akweny dogodz"
nego ptywania.
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o/

Dziatania Smiglowcow na rubiezach mogg by¢é samodzielne
lub we wspétdziataniu z okretowag grupa poszukujgoo-ude-
rzeniowag /OGPU/, OGPU winna bazowac¢ lub oczekiwaé¢ na
wezwanie przez Smigtowce w odlegtosci nie mniejszej

niz 5- 6 Mnod ostanianej rubiezy, celem zabezpiecze-
nia nastuchu przez wystawione ptawy radiohydroakusty-
ozne /PRILA/.

Metode te cechuje duze nasilenie lotow S$migtowcdéw nie-
zaleznie od pory doby i warunkéw hydrometeorologicznych.
W wypadku pogorszenia sie warunkéw poszukiwanie przej-
mujg OGPU. n

Obiektowa - stosowana woéwczas, gdy lotnictwo zwalczania
okretow podwodnych otrzyma zadania ochrony specjalnie
wydzielonego obiektu statego: /port, baza morska,rejon
bazowania/ lub ruchomego podczas przejScia morzem /kon-
woju, desantu itp./. Metoda ta sprowadza sie do po -
wietrznej ostony rejonu podejscia do chronionego obiek-
tu.

Podczas ostony obiektu statego, $migtowce moga
bazowa¢ na jedn3n lub kilku statych ladowiskach. Na-
tomiast podczas ostony obiektow ruchomych winny korzy-
sta¢ z kilku lagdowisk znajdujacych sie wzdiuz trasy
przejscia okretéw. V obu wypadkach istnieje koniecznos¢
organizacji taktycznego wspotdziatania miedzy sitami
ostony i ostanianym obiektem. Metoda ta wymaga od zatdg
Smigtowcoéw znajomosci taktyki dziatan okretow nawod-
nych! wspétdziatania z okretowymi Srodkami przeciwlot-
niczymi, ktére winny by¢ wykorzystywane w ochronie wia-
snej okretéw nawodnych i ostaniajacych je Smigtowcow.
Sposoby i“mozliwoscl™poszukiwgnia™okrgtow”~podwpdnyoh
na Morzu Battyckim
Najwygodniejszymi predkosciami podczas poszukiwania
okretow podwodnych sg predkosci rzedu 120—480 km/godz.,
gdyz umozliwiajg one prowadzenie skutecznej obserwa-

cji wzrokowej powierzchni wodnej. Wykonanie tego za-
dania na odrzutowych samolotach rozpoznawczych* jest



niemozliwe. W zwiazku z tym, do poszulciwania okretéw pod-
wodnych nieprzyjaciela wykorzystuje sie $migtowce zwalcza-
nia okretéw podwodnych /ZOP/ Lotnictwa Marynarki Wojennej.

Dane taktyozno-teohniczne $migtowcow lotnictwa ZOP
- zatgcznik nr 2.

W potozeniu nawodnym, pozycyjnym, pod chrapami lub
peryskopowym okret podwodny moze by wykryty wzrokowo przy
pomocy nieskomplikowanych przyrzadéw optycznych. Natomiast
w tych samych potozeniach, lecz ze znacznie wiekszych odle-
gtosci, wykrywaja go pokiadowe urzadzenia radiolokacyjne.
W potozeniu podwodnym na réznych gtebokos$ciach okret pod-
wodny moze byd wykryty przy pomocy urzadzen elektronicz-
nych. Nalezg do nich: wykrywacze magnetyczne, ptawy radio-
hydroakustyczne /PRHA/ oraz hydroakustyczne stacje holo-
wane lub okresowo opuszczane /OHAS/.

Dane taktyczno-techniczne radioelektronicznych Srod-
kow poszukiwania i wykrywania okretéw podwodnych stosowa-
nych przez $migtowce lotnictwa ZOP —zatgcznik nr 3.

We wspoéiczesnych dziataniach bojowych na morzu wat-
pliwe jest oczekiv/anie na diuzsze przebywanie okretu pod-
wodnego na powierzchni, tym bardziej mozliwosci zblizenia
$migtowca ZOP na odlegto$¢ wzrokowego wykrycia. Moze to
zaistnie¢ wowczas, gdy uszkodzony okret podwodny nie mo-
ze sie zanurzy¢ i jego jedynym ratunkiem jest ucieczka na
powierzchnie.

Z optymalnej wysokosci obserwacji wzrokowej rzedu
400-600 m, przy przezroczystosci powietrza 0,8-0,9 i sta-
nie morza do 3° Beauforta wynurzony okret podwodny moze
by¢ wykryty z odlegtosci 4-5 km. Odlegtos¢ wykrycia ma-
leje wraz ze wzrostem stanu morza i przy 5-6®B wynosi juz
tylko 2-3 kra. Z tej odlegtosci okret podwodny moze by¢ wy-
kryty rowniez w potozeniu pozycyjnym.

Chrapy lub peryskop okretu podwodnego moga by¢ ze
$migtowca ZOP wykrywane wzrokowo przy stanie morza do 2 B
pod katem obserwacji do 45" przy czym odlegto$¢ wykrycia
chrap i peryskopu nie bedzie wieksza niz wysoko$¢ lotu.

17



18

a/ Pokiadowe stacje radiolokacyjne /SRL/

Pokladowe stacje radiolokacyjne pozwalajg na wykry-
cie wynurzonego okretu podwodnego we wszystkich potoze-
niach - nawodnym, pozycyjnym, pod chrapami i peryskopowym.
Wigczanie poktadowej stacji radiolokacyjnej do wypromie-
niowania energii, w zaleznosci od postawionego zadania,
moze by¢ ciggte lub okresowe. Ciggta prace SRL stosuje
sie w wypadku zamiaru nekania /przesSladowania/ okretu pod-
wodnego i uniemozliwienia jego dziatalnos$ci. Okresowe
wiaczenie SRL stosuje sie w przypadku otrzymania zadania
wykrycia i umiejscowienia okretu podwodnego. Wcelu zacho-
wania skrytosoi poszukiwania stosuje sie obserwacje w
okreslonym sektorze /przednim lub bocznym,w sporadycznych
wypadkach w tylnym/.

Najdogodniejsze wysokos$ci poszukiwania okretu podwodnego
w potozeniu "pod chrapami"”! "peryskopem"” - 200 + 300 m,
a w potozeniu "pozycyjnym lub marszowym" 400 - 600 m.
Wcelu zmniejszenia mozliwosci wykrycia Smigtowca przez
okret podwodny podczas okresowej pracy SRL celowe jest
zmniejszenie wysokosci poszukiwania do 100-150 m przy
ustawieniu anteny SRL na mate katy podniesienia /od + 1
do + 27/.

Biorgc pod uwage optymalne warunki, jak; dogodne
wysokosci lotu i warunki atmosferyczne oraz niski stan
morza /do 2®B/, prawdopodobienstwo wykrycia okretow pod-
wodnych przez SRL wynosi 0,21 - 0,25.

Poszukiwanie okretéw podwodnych przy wykorzystaniu SRL 1
wzrokowo moze byé prowadzone nastepujgcymi sposobami;

- rownolegtych tras /grzebieniem/;

- halsowaniem grupy S$migtowcow;

- halsowaniem pojedynczego $migtowca.

Poszukiwanie sf£0sobem”réwnolegtyoh”tras_~/grzebieniem”e

Spos6b ten jest stosowany podczas poszukiwania w
okreSlonym akwenie przez taktyczng grupe smigtowcow,
przy zatozeniu, ze istnieje prawdopodobienstwo przebywa-
nia okretu podwodnego w kazdej czesSci tego akwenu.



Zaletg tego sposobu jest krotki czas poszukiwania bez ko-
niecznosci doktadnego przygotowania zatdg.

Odstepy miedzy Smigtowcami w ugrupowaniu, komendy i
sygnaty dowodzenia ustalone sg zawczasu.
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Rys.2. Poszukiwanie sposobem "rownolegtych tras.”

Najcze$ciej stosowanym ugrupowaniem poszulciwania jest
"front" lub "schody", a przy st‘ibej widocznos$ci mozna sto-
sowaé. "klin."

Wada tego sposobu jest konieczno$¢ uzycia w jednym
locie wiekszej ilosci $migtowcow.

Poszukiwanie SEOS obera “halsowania . "

Sposob ten jest stosowany w okre$lonym akwenie Ilub
na wskazanej rubiezy. W zalezno$ci od szeroko$ci akwenu,
halsowanie wykonuje pojedynczy $migtowiec lub grupa. Poszu-
kiwanie tym sposobem ma na celu wyeliminov;anie mozliwos$ci
przenikniecia okretu podwodnego w ochraniany akwen.

Podczas poszukiwania tym sposobem mogg by¢ stosowane

wszystkie urzadzenia poktadowe do wykrywania okretéw pod-
wodnych jakimi dysponuje $migtowiec.
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Warunkiem wykrycia okretu podwodnego przez $migtowiec
podczas halsowania jest $cisle okreslona ditugos$é poszczegél-
nych halséw, ktoéra zalezy od predkosci poszukiwania /halso-
wania/ i prawdopodobnej predkosci okretu podwodnego.

Wrejonach przybrzeznych diugosé¢ halséw okresSlona
jest przez SRL, na peltnym morzu diugo$é halsu oznacza sie
ptawami radiohydroakustycznymi, pracujgcymi jako radiolatar-
nie. Oznaczenie dtugos$ci halsu ma szczegblne znaczenie pod-
czas ditugotrwatlego nocnego poszukiwania oraz podczas zmian
Smigtowcow nad okreslong rubiezg poszukiwania.

Dtugos$¢ halsu /Lj/ podczas radiolokacyjnego poszuki-
wania oblicza sie wg wzoru:

DsrL
4 Vop
gdzie:
VS - predko$¢ smigtowca podczas halsowania
DSRL - odlegtos¢ obserwowana na ekranie

VgP « prawdopodobna predkos$¢ okretu podwodnego.

b/ Wykrywacze “majgnetyczne”

Sag to urzadzenia, ktore najdoktadniej ustalajg
pozycje okretu podwodnego w zanurzeniu. Stosuje sie je
do:

- poszukiwania zanurzonego okretu podwodnego w akwenach
niedogodnych do wykorzystania innych $rodkéw wykrywa-
nia ;

- utrzymywania kontaktu z okretem podwodnym, ktéry zo-
stat uprzednio wykryty innymi Srodkami;

- precyzowania miejsca znajdowania sie okretu podwodne-
go w strefie pracujgcych ptaw radiohydroakustycznych
/PRHA/;

~ okres$lenia elementéw ruchu okretu podwodnego.
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Rys. 3. Poszukiwanie sposobem "halsowania" na nakazanej

rubiezy.
Wykrywacz magnetyczny mozna stosowai na S$migtowcu pod
warunkiem, ze
lot Jest wykonywany na matej wysokosci rzedu i0O0-120 m,
predko$¢ lotu wynosi ponad 80 km/godz.;

stan natadowania elektrycznego atmosfery Jest ograniczony;
w akwenie poszukiwania nie ma wrakow i

zatopionej amunicji-
Zaleta wykrywacza magnetycznego Jest mozliwos¢ wykry-

cia okretu podwodnego niezaleznie od Jego predkosci pod\ o
nej i warunkéw hydrologicznych morza# Wadg Jest ogranie

ny zasieg wykrycia, zalezny od ~vypornosci okretu podwodnego
oraz opo6znienie wskazan na wskazniku wynoszgace okoto i,5 se-
kundy.
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Skuteczng szerokos$¢ pasa poszukiwania oblicza sie wg
wzor u;

SZ o1 ““ipM - /H* V 2
gdzie:
DAPKX_ zasieg wykrycia okretu podwodnego przez wykrywacz
magnetyczny;
H - wysoko$¢ przemieszczania sie gondoli nad powierz-
chnig morza;
h - prawdopodobna glebokos¢ zanurzenia okretu podwodne-

0.

P%aktyczne obnizenie gondoli pod $migtowcem podczas
lotu wynosi okoto 30-32 m. Ze wzgledéw bezpieczenstwa lot
z wykrywaczem nalezy wykonywaé w nocy na H = 150 m, w dzieh
na H = i00 m,

W warunkach Morza Battyckiego, gdzie prawdopodobnie
bedg dziataé okrety podwodne o wypornosci rzedu 200-600 t,
maksymalna szeroko$¢é przeszukiwanego pasa moze wynosic
200-250 m. Pasami o tej szerokosci nalezy pokry¢ koto o
$rednicy okoto 1500-1800 m, co odpowiada zasiegowi pracuja-
cej ptawy radiohydroakustycznel /PRHA/. Przy predkosciach
okretu podwodnego rzedu 6-8w, akwen ten moze by¢é przeszuka-
ny w ciggu 6-8 minut. Wymaga to Jednoczesnego uzycia 4-5
$migtowcow, ktdre w dwdch nalotach mogg przeszukaé akwen
pracujacej ptawy radiohydroakustyoznej.

Biorgc pod uwage trudnos$ci manewru w grupie z wypu-
szozong gondolg ,vykry>vaoza. do grupy taktycznej wydziela
sie dwa, maksymalnie cztery S$migtowce. Sa one w stanie
przeszuka¢ okre$lony akwen w ciggu 6-7 minut, uniemozliwia-
jac przenikniecie okretu podwodnego przez akwen praoujgoej
radioptawy.

Konieczng ilo$¢ halséw /Nh/ do pokrycia akwenu pracu-
jacej ptawy radiohydroakustycznel oblicza sie wg wzoru:

2R,
Nh s SZ

sk
gdzie: 2 - dwa promienie zasiegu ptawy radiohydroakus-
tycznel.
Poszukiwanie wykrywaczem magnetycznym moze by¢ prowa-

dzone Jednym z nastepujacych sposobdw:



- "rownolegtych tras," przy wykorzystaniu taktycznej grupy

Smigtowcow;

"halsowaniem" przez pojedynczy Smigtowiec lub pare $migtow-

cow;

- "zamknietego prostokata" przez pojedynczy $migtowieo/ana-
logicznie, Jak podczas halsowania na okre$lonej rubiezy/;

- "O6semki" przez pojedynczy $Smigtowiec.

Dwa pierwsze sposoby poszukiwania omowione podczas
stosowania pokiadowych stacji radiolokacyjnych wykorzystuje
sie w czasie kontroli okre$lonego akwenu, na podejsciach do
kotwicowiska okretow nawodnych i w celu wykrycia okretu pod-

wodnego lezgcego na dnie.

N

AR
(punlJTBOJOWEW ROie3SLeI")

ltys,4. Poszulciwanie wykrywaczem magnetycznym akwenu sposo-

bem "zamknietego prostokata,"”

Sposdb "zamknietego prostokata" stosuje sie podczas
ochrony okreslonego zamknietego akwenu, do ktdérego prowadzi
Jedno mozliwe wejscie, np, podczas ochrony przej$é przez to-
ry wodne miedzy zagrodami minowymi.

Ustalenie miejsca okretu podwodnego przed atakiem gru-

py uderzeniowej lotnictwa lub podczas okres$lania elementow

ruchu okretu podwodnego wykonuje sie sposobem "6semKki."
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Rys.5* Poszukiwanie z wykorzystaniem wykrywacza magnhetyczne-
go sposobem ”"o6semki” i precyzowanie miejsca okretu
podwodnego.

Sposbb ten jest szczegOlnie dogodny podczas precyzo-
wania miejsca okretu podwodnego, ktéry ulegt awarii i znaj-
duje sie w bezruchu. Ustalone miejsce oznacza sie bombami
orientacyjnymi /OMAB/.

Duze trudnos$ci pilotazowo-nawigecyjne sprawia poszuki-
wanie grupa S$migtowcéw w ugrupowaniu "schody,” "klin” lub
"front,” z zachowaniem okres$lonych odstepéw, réwnych szero-
kos$ci pasa skutecznego poszukiwania i pokryciem wynoszgcym
10-15%.

Zwroty Smigtowcoéw o 180" wykonuje sie sposobem “wszys-
cy razem” z zachowaniem jednakowych predkosci i przechytéw
podczas skretu.

Przechyt podczas skretu oblicza sie na podstawie sze-
rokosci pasa skutecznego poszukiwania, czyli promienia skre-
tu oraz ilosci S$migltowcow w grupie.

Dla dwoch $migtowcéw przechyt oblicza sie wg wzoru:

- S r
gdzie:
R - wystepuje jako ”d” - odstep miedzy S$migtowcami lub
oicrezlona szeroko$¢ pasa skutecznego poszukiwania.



w celu otrzymania prawidtowego zapisu na tasmie, roz-
kotysanie gondoli APM-60 nie moze przekracza¢ + 20®, stad
tez przechyly w skrecie nie moga przekraczac

Jezeli grupa poszulcujgoa sktada sie z trzech S$migtow-
cow do wzoru podstawia sie i,6R, a N czterech —2Re

Dtugos$¢ halséw podczas poszukiwania wykrywaczem magne-
tycznym oblicza sie wg wzorow:

a/ Podczas okresowego przeszukiwania okresSlonego akwenu;

SkAPM
h A V"OP
b/ Podczas poszukiwania sposobem "zamknietego prostokata";
AMSkAPM
OP
gdzie;
SZskAPM - szerokos¢ pasa skutecznego poszukiwania
APM-60;
\Y - predkos$é Smigtowca podczas poszukiwania;
0 - prawdopodobna predko$¢ okretu podwodnego.

Btad oznaczenia miejsca okretu podwodnego wynosi $red-
nio okoto 100-120 m.

¢/ Praw~radioh”~droakust;yczne /PRHA/

Do wykrywania okretéw podwodnych najwieksze zastosowa-
nie majg ptawy r~diohydroakustyczne, poniewaz wystawione
jednorazowo nie wymagajg dodatkowych czynnos$ci w ich obstu-
dze i mogg pracowa¢ do wyczerpania sie baterii energii elek-
trycznej. ,
Prawidtowo ustawione PRHA, wspoétpracujace z poktadowym
urzadzeniem odbiorczym SPARU-55 mogg by¢ wykorzystywane do.
- wykry”vania szuméw okretu podwodnego w ograniczonym akwe-
nie w warunkach utraty z nim kontaktu wzrokowego lub radio
lokacyjnego oraz do kontrolnego rozpoznania akwenu, w
ktorym wykryto oznaki obecnosci okretu podwodnego,

— stawianie obronnych zagréd na podejsciach do baz, portéw
i kotwicowisk, na skrzydtach konwojow lub na kursie okre-
tu podwodnego w celu jego przechwycenia;
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- Sledzenia wykrytego okretu podwodnego w celu doktadnego
okreslenia jego miejsca 1 elementéw ruohu;

- kontroli wynikédw ataku na okret podwodny, wykonywanego
przez lotnictwo lub okretowg grupe uderzeniowa;

- naprowadzania taktycznych grup $migtowcéw w okre$lony
akwen przy wykorzystaniu PRHA jako pracujgcej radlolatar—
nle

Wykonanie tych zadan jest uwarunkowane prawidtowym
ustawianiem PRHA z przestrzeganiem nastepujgcych zasad:

- ustawione ptowy w zagrode liniowg musza pokrywaé¢ swym za-
siegiem ochraniany akwen;

- nastawy ptaw musza odpowiada¢ Istniejagcym warunkom hydro-
logicznym;

- wkalkulacji niezbednej llosci ptaw nalezy uwzgledni¢ do
25% ptaw niesprawnych technicznie po Ich wodowaniu.

Niezawodnos$¢ pracy PRHA okresla sie lloczynem prawdo-
podobieAstwa sprawnos$ci technicznej i prawdopodobienistwa
przepustowos$ci kanatu tgcznosci /70,8 x 0,9 = 0,72/, gdzie
0,8 - niezawodnos$¢ sprawnosci teohn., 0,9 - niezawodnos$¢
tagcznosci.

Giéwng zasadag ustawiania ptaw jest konieczno$¢ wzajem-
nego pokrycia ich zasiegu. OdlegtoSci miedzy poszczegllnymi
ptawami nie mogg przekracza¢ 1,5 wielkoSci zasiegu pojedyn-
czej ptawy. Wyjatkiem jest wystawienie pola ptaw, gdzie odle-
gtosci moga wynosi¢ 2 -5 zasiegbéw,

W celu zwiekszenia prawdopodobienstwa wejscia okretu
podwodnego na pole ptaw lub zagrode z kilku linii, ptawy
ustawia Si« w szachownice. Okrety wiasne winny znajdowac
sie w odlegto$ci minimum 5 Mm od wystawionych zagréd PRHA.

IV zaleznos$ci od akwenu i aktywnos$ci dziatan okretéw
podwodnych okre$la sie i wybiera sposoby dziatan lotnictwa
ZOP i wspotdziatajacych sit.

Podstawa do rozpoozeoia dziatan Smigtowcow Jest usta-
wienie zagréd lub pol z ptaw radiohydroakustyoznyoh. ktore
sg przestuchiwane przez kolejno startujgce $migtowce. D
tania na wezwanie nalezy rozpoczyna¢ z chwilg pojawienia sie
okretu podwodnego npla.



Rys.6. Zagroda z ptaw ustawionych w jedng linie.

Taktyczne grupy $migtowcéw poszulcujgoych i uderzenio-

wych z tadunkiem pitaw lub bomb gtebinowych sg w gotowosci

do startu na sygnat z chwilg wykrycia OPe Stosunek iloscio-
wy $migtowcéw poszukujacych do uderzeniowych powinien wyno-
si¢ 3 : le

Rodza”e _zagréd z £tawkradtobydrogkustyoznyoh”

W zaleznos$ci- od przeznaczenia rozrdznia sie nastepuja-
ce rodzaje zagroéd:
1/ Zagrody przechwytujacejvystawia sie na rubiezach lub pra-
wdopodobnych kursach przejscia okretu podwodnego npla. Zagro
dy te mogg byé¢ wystawione w jedng lub dwie linie, w ksztat
oie linii prostej, rzadziej tamanej. Odlegtos¢ miedzy ptawa-
ml w zagrodzie wynosi 1.5Dpj,HA*/I> " wytryola OP przez
ptawe/. Zybotnos<5 takiej zagrody w warunkach morza otwartego
nie przekracza 3 -4 godzin, a przy spokojnym morzu 5-6 go-
dzin. PO uptywie tego czasu zdryiowane ptawy nie dajg givaran-
ojl wzajemnego pokrycia zasiegu.

Dtugosd zagrody okre$la sie na podstalvie mozliwosci
forsowania wyznaczonej rubiezy przez okret podwodny npla.
Liczbe ptaw w zagrodzie /Npjjjj®/ oblicza sie wg wzoru.

L . 1, gdzie:L - dtugos¢ zagrody.
NpRHA APRHA

~prha” wykrycia OP
przez ptawe.
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Poniewaz zasieg styszalnoc¢?! sygnatow pltaw jest ogra»
nlozony, a czas przejScia okretu podwodnego przez zagrode
stosunkowo krotki, jeden Smigtowiec moze przestuchlwad ogra»
niczong diugos¢ zagrody.

Maksymalng diugo$¢ zagrody /Lnicb(' ktéra moze przestu»
chiwad jeden Smigtowiec oblicza sie wg wzoru:

2.64
OoP
gdzie: 2,64 » liczba stata, okre$lajgca dwie szerokoSci
skutecznego poszukiwania;
Vg - predkos¢ Smigtoweca;

max

Vop - prawdopodobna predko$é forsowania zagrody
przez okret podwodny nplae
Niezaleznie od podanego wzoru, podczas okresSlania diu»
gosci odcinka wyznaczonego dla jednego $migtowca nalezy uw»
zglednl¢ nastepujace warunki:

— maksymalne oddalenie $migtowca podczas lotu od skrzydet
zagrody nie powinno przekroczy¢ zasiegu tacznos$ci Smigto»
wca z PRHA;

» po wykryciu okretu podwodnego, $migtowiec powinien wyjs¢
nad pracujacg ptawe w cza jic réwnym lub krétszym od czasu,
w ktorym okret podwodny sforsuje igtrefe dziatania ptaw.

Ogé6lnie wustalono, ze .ugo$¢é kontrolowanej zagrody

przez jeden Smigtowiec nie raoze przekracza¢ 18 —20 Mm.

Wcelu utatwienia utrzymywania sie $migltowca nad prze»
stuchiwang zagrodg, w jej Srodku moze by¢ ustawiona plawa
pracujgca jako radiolatarnia. Jest to stosowane szczegOllnie

w nocy i w duzym oddaleniu od wybrzeza.

2/ Zagrody ochraniajgce wystawia sie'w celu ochrony akwenu

bazowania sit floty /kotwioowiska/, formowania konwojow
i wydzielonych akwenéw e

W zaleznos$ci od warunkéw i potrzeb zagrody ochra-
niajace moga by¢ wystawiane ksztatcie linii prostych,
pétkregéw lub linii tamanych.
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Rys.7. Zagroda przeohw>'tulgoa 1 manewr S$migtowca podczas
przestuchiwaniae

Odlegtos¢ zagrody od oohrantanyoh obiektéw winna byo
wieksza od odlegtosci strzelania torped okretu podwodnego
spoza zagrody. W praktyce zagroda winna dad pierwsze dane
wyjsciowe o okrecie podwodnym npla.

Zagroda ochraniajgca moze bys$ ustawiona w Jedng lub
dwie linie, wg analogicznych kalkulacji Jak do zagrody prze
ohwytujacej.

3/ Zagrody skrzydtowelosowane sg w celu wykrycia okretéw

podwodnych,;wychodzacych na pozycje ataku na skrzydta
przechodzacych zespotdéw /konwojéw, desantéw itp.

wia sie JG rownolegle lub pod malym katem do kursu ochr
nianego zespotu / z nawisu/.
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Rys*8. Zagroda ochraniajgca baze lub kotwioowisko.

Zagrody takie szczegdlnie utrudniajg dziatania okretow
podwodnych w zastonach nawisajgcych. Zagroda z zasady wystawie*
na jest na 2-3 godziny przed przejSciem zespotow, po wykona-
niu doktadnej kontroli radiolokacyjnej akwenu. Wcelu zama-
Pkowania naszych pizedsiewzied zabezpieczajacych przejscie
zespotu, zagrode wystawia sie w mozliwie minimalnej wysokosSci
lotu, rzedu 100-150 m. Odlegto$6 zagrody od toru przejscia
zespotu nie moze byé mniejsza niz 6-8 Mm. W wypadku wykrycia
okretu podwodnego npla na zagrodzie wystawia sie dodatkowo
zagrode dopetniajaca. Jej zadaniem jest przedtuzenie czasu
utrzymania kontaktu z okretem podwodnym i informowanie prze-
chodzgcego zespotu o potozeniu okretu podwodnego.

W miare przejScia zespotu, zagrode przedtuza sie nowo
zrzucanymi ptawami. Ten pozorny ruch zagrody na kufsie przej-
S§cia zespotu wymaga duzej ilosSci Smigtowcow oraz lgdowisk
wzdtuz akwenu przejscia.



Hys,9, Zagroda skrzydtowa podczas przejscia konwoju,

4/ Pole ptaw radiohydrogkustycznych”wystawia sie w celu utwo-
rzenia petnej'atrify ostony. Sposdb ten »vyaaga zuzycia duzej
ilosci PRHA i stad tez moze bydé stoso”rany rzadko na nieduzych
akwenach /zatokach/. W zaleznos$ci od zatozonego prawdopodo-
bienstwa wykrycia ckretu pcdwodnegc, przerwy miedzy ptawami
moga wynosié 2-5 Dp,jy /dtugosci preraienia wykrycia OP przez
ptawe/.

Ptawy wystawiane sg réwnomiernie, wg obliczonych przerw
na catej nakazanej ptaszczyznie. Pela ptaw wystawia sie spe-
sebem "rownolegtych tras" przez kilka s$migtowcéw lub sposebem
shalsowania” pojedynczego $migtowca.

przestuchanie pola ptaw wykonuje sie nastepujacymi spe-
sobami;

- lot po prostokacie;

- lot po ésemce;

- lot po kwadracie;

- lot po kregu nad ptawg pracujacag Jakc radiola tarnia.
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, , Plaszczyzne obszaru wodnego przestuchiwanego przez je-
den Smigtowiec oblicza sie wg wzordw;
- podczas lotu po prostokacie i Osemce;

- podczas lotu po kwadracie;
S« /id D’raczn T hox

- podczas lotu po kregu nad ptawg pracujgcg jako radiolatar-

nia; '
2/Dyqoztle = RO/

Do oliozenia odstepow czasowych miedzy ptawami »
w czasie Avystawiania zagréd wszelkiego typu stosuje sie na-
stepujacy wzbr;
PRHA

VAN *k
PRIIA 0

gdzie; ip"HA " okreS$lony odstep liniowy miedzy ptawami,
Vv - predkos$¢ podrézna Smigtowca przy zrzucie plaw*
S

Opisane sposoby wystawiania zagréd z ptaw radiohydroaku-
stycznych majg zastosowanie podczas dziatan jednoczesnych lub
kolejnych.

W dziataniach na wezwanie najbardziej ekonomicznym, a
zarazem optymalnym sposobem uzycia ptaw jest zastosowanie za-
grody piersScieniowej. Polega on na ustawieniu ptaw w locie
po kregu.

Promien kregu przyjmuje sie taki, aby w czasie od wy-
krycia do zakonczenia wystawiania zagrody wykluczy¢ mozliwosé
wyjscia okretu podwodnego poza pierscien ptaw. Promieh pita-
szczyzny prawdopodobnego znajdowania sie okretu podwodnego

/la/ okre$la sie wg wzoru; ) )
Xs * bpoznsHl'sume N

m
gdzie;
~opézn. " ~gozn. A ~gotowosci ~przelotu;
- czas uzyskania tacznosci z PRIIA,
taczn. n
+ , , —Czas gotowos$ci pracy urzadzenia
eotowosci

SPARU-55,
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~przelotu "™ czas przelotu Smigtowca nad pracujaca

PRHA
(Z' sum “ sumaryczny bigd w okreSleniu raie.isca OP
i pozycji $migtowcow \ 21/
m - stosunek predkosci $migtowca do predkosci

okretu podwodnego
\%

'"OP
Vg - predkos$¢ Smigtowca,

W dziataniach praktycznych wielko$S¢ promieni zagrody
pierscieniowej oraz inne konieczne dane opracowane sg w for-
mie tabel dogodnych do wykorzystania podczas lotu.

g

ie0{50)

t“6te15i 1

jiiys.10, Typowa zagroda pierscieniowa wystawiona przez
pojedynczy $migtowiec.
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w zaleznos$ci od dtugosci obircdu /kregu/ zagrody i ilo-
§ci niezbednych ptaw wydziela sie jeden lub wiecej $migtow-
cow.

5/ Zagrody pomocnieze wystawia sie w wypadku wejscia okretu
podwodnego na zagrode zasadnicza oraz do okreSlenia elemen-
tow jego ruchu. Zagrode pomocnicza ustawia sie zazwyczaj
rownolegle na stycznej do linii zagrody gt6"mej. Odlegtos¢
miedzy ~Tystawionymi zagrodami moze wynosi¢ od i,5 - 6 PRHA *
W zaleznos$ci od uptywu czasu od chwili przybycia $migtowca
nad pracujaca ptawe.

Moze sie zdarzy¢, ze trudno bedzie okre$li¢ kierunek
przemieszczania sie okretu podwodnego, czyli z ktérej strony
nalezy ustawié¢ zagrode lub ptawy pomocnicze.

V/ tyra v/ypadku posiadane na poktadzie ptawy nalezy roz-
dzieli¢ na dwie zagrody i wystawi¢ je po obu stronach zagrody
gtownej. lIlos¢ ptaw niezbednych do ustawienia w zagrodzie po-
mocniczej moze by¢ rdzna.

pcmoon;c; e

O o ogo)yo(o

Rys.ii.Zagroda gtébwna i pomocnicza oraz ptawy pomocnicze.
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Jezeli odlegto$¢ ta wynosi i,5 + 2 ® w wystawio-

nej zagrodzie pracuje jedna ptawa» wéwozas mozna wystawi¢ dwie
dodatkowe ptawy, natomiast po rozpoczeciu pracy dwu ptaw na-
lezy wystawi¢ przynajmniej trzy dodatkowo ptawy.

Taktyczne sposoby Sledzenia okretu podwodnego z wyko-
rzystaniem ptaw uwzgledniajg dwa warianty i zwigzane z nimi
dziatania Smigtowcéw.

Wariant pierwszy - umozliwia okresowo S$ledzenie okretu pod-
wodnego, gdy odlegtosci miedzy wystawianymi zagrodami pomocni-
czymi wynoszg 4 -6

Manewr przy wystawianiu kolejnych zagréd nalezy wykony-
waé¢ w ten sposOb, aby Srodek dodatkowej zagrody znajdowat sie
naprzeciw pracujgcej ptowy i mozliwie prostopadle do kursu
OP. Podczas okresowego $ledzenia kontakt uwaza sie za utraco-
ny, Jezeli mingt czas, w ktorym okret podwodny idgcy minimal-
ng predkoscig, powinien przej$s¢ miedzy zagrodami.

Wariant drugi umozliwia nieprzerwane Sledzenie okretu
podwodnego, gdy odlegtosci miedzy zagrodami wynoszg 2
W tych warunkach nalezy oczekiwaé statego przestuchiwania
szuméw okretu podwodnego. W >vypadku utraty kontaktu wystawta
sie pomocniczag zagrode oskrzydlajgcg w .sektorze 180. Nie-
przerwane $ledzenie moze trwac¢ od kilku godzin do kilku dni*
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Rys,13. Schemat ciggtego $ledzenia OP,

Wystawienie zagrdéd pomocniczych spetnia dodatkowg ro-
le, poniewaz umozliwia okresSlenie elementéw ruchu okretu pod-
wodnego, Wprawdzie dane te nie beda doktadne,

Jednak wystar-
czajace do okresSlenia dziatalnosci

okretu podwodnego.
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Btad w okres$leniu kursu przejScia moze weha$ sie w granicach
20-30®, a w okresleniu predkosci 2-3 wezty. Dane te ustala
zatoga S$migtowca na podstawie schematu rozmieszczenia ptaw
oraz zasiegu ich styszalno$ci. Niezaleznie od tego, podwodna
predkos$¢ przejscia okretu podwodnego moze by¢ okreSlana przez
doswiadczong zaloge wg odbieranego od ptaiyy szumu Sruby okre-
towej, Ilo$¢ obrotow Sruby i styszalne w stuchawkach Jel szu-
my odpowiadajg predkosci okretu.

Zaleznos¢ predkosci okretu podwodnego od obrotéow S$ruby przed-
stawia ponizsza tabela.

_ Obroty w
cgasie b gasie | opawy 0P may

66 i 420 k 16 i 14
63 380 15 i 13

60 360. 14 1 12
57 340 13 1
53 320 12 10
47 280 11 9
43 260 10 8
40 240 1 9 8
33 ! 200 8 7
30 180 1 7 i 6
27 1 160 ! 6 i 5
- ! 150 pred- 1} 4 t 3

ko$é¢ ekonom. 1

Wymienione rodzaje zagrdéd w zalezno$ci od przeznacze-
nia moga byé w>'‘stawione podczas dziatan Jednoczesnych lub
kolejnych. Jednak najcze$ciej wystawiane sg woéweczas, gdy
okret podwodny npla pojawi sie niespodziewanie w akwenie
odpowiedzialnosci, a lotnictwo ZOP rozpoczyna dziatanie na
wezwanie. Wystawianie zagrod w krotkim czasie wymaga zaanga-
zowania grup $migtowcow, ktére w zaleznos$ci od diugosci wy-
stawianych zagrod stosujg Jeden z nastepujgcych sposobow:

- Jednooze$ne wystawianie ptaw na Jednym kursie wszystkimi
smigtowcami —sposéb "wszyscy razem”;



- Jednoczesne \vystawienie zagrody podczas lotu na przeciw-
nych kursach - spos6b "rozchodzgcych sie kurséw";
- kolejne wystawienie odcinltéw zagrody na jednym kursie przez
grupe $migtowcéw w szyku zwartym - sposéb "tahcuszka";
- kolejne wystawienie odcinliow zagrody na jednym kursie przez
grupe S$migtowcdéw, lecgcych wg obliczonych przerw czasowych
- sposéb "sztafety".
wydzielone do dziatan zatogi S$migtow'cow winny posiadad
zasadnicze dane kalkulacyjne kazdego ze sposobow. Niezalez-
nie od sposobu wystawiania zagréd przydziela sie okres$lone
wysokoséci lotu dla Smiglow'cow wystawiajgcych i przestuchuja-
cych, szczegdlnie podczas dziatan w trudnych warunliach atmo-
sferycznych i w nocy. R6znice wysokos$ci podczas dolotu do
zagrod i powrotu nie mogg byé mniejsze niz 200 ra
~/ Opuszczane staoje hydroahustyezne, /01h\S/.

Poszukiwanie okretow podw™odnych z wykorzystaniem opu-
szczanej stacji hydroakustycznej /OIlIAS/ jest jednym z aktyw-
nych sposobdw poszukiw”ania i sprowadza sie do okresowego
przestuchiwania $rodowisko wodnego. Prowadzi sie jednym lub
kilkoma $Smigtowcami jednocze $nie, w zalezno$ci od wielkos$ci
akv/enu, stopnia zagrozZenia oraz zasiggéw stosowanych stacji.
Ogélna zasada stosow'ania tych stacji polega na tym, ze od-
stepy miedzy sg,siednimi x)unktarai opuszczania odbiornika nie
moga byé wieksze niz dwukrotny zasieg ich wykrycia.

Rys.14. Szeroko$¢ skutecznego pasa poszukiwania podczas
stosowania CHAS.
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Najbardziej korzystng odlegtoscig poszczegdlnych zawi-
sow jest 1,3-1,4 »02~5 /diugos$é promienia ~yykryoia OP przez
opuszczong stacje hydroakustyczng. Jest to rdwnoznaczne z
osiggnieciem t.zw. szeroko$ci skutecznej, stosowanej przy
ustawianiu ptaw radiohydroakustycznych, ktéra daje najwiekszg
pevTno$¢ wykrycia okretu podwodnego.

Podczas wykorzystywania opuszczanych stacji hydroaku-
styoznyoh szczegd6lng role odgrywajg nastepujace elementy po-
szukiwania :

- akwen poszukiwania /zasieg OHAS/;
- cykl poszukiwania;
- predko$¢ poszukiwania.

Akwen poszukiwania”zawiera strefe mozliwego wykrycia
okretu podwodnego 1 strefe wiarogodnego wykrycia. W strofie
pierwszej o duzej powierzchni mozliwe jest uzyskanie chwilo-
wego wykrycia okretu podwodnego w czasie nawet jednego obrotu
urzadzenia odbiorczego. Wielko$¢é zasiegu w tej strefie jest
zawarta: 0< D i. Wstrefie drugiej istnieje zawsze pra-
wdopodobieistwo uzyskania kontaktu z okretem podwodnym/Dal/.
y.ielkosci tych stref sg rozne i zalezne od rodzaju i uktadu
pracy OIL\S.

Promien strefy wiarogodnego wykrycia okretu podwodnego wynosi:
- w uktadzie szumonaraierzania 3,5-4 km;
- w uktadzie eohonamierzania 0,9 - 8 km.

Strefa prawdopodobnego wykrycia okretu podwodnego w
sprzyjajacych warunltach hydrologicznych morza moze osiggnaé
60-90 lim. Opuszczana stacja hydroakustyczna przy 8-10 obrotach
odbiornika daje prawdopodobieAstwo wykrycia B
= 0,85 - 0,95.

Cykl poszukilvania jest to oatoksztatt czynnosci zatogi
od momentu opuszczenia urzadzenia odbiorczego OIIAS w jednym
punkcie zawisu do takiego samego momentu w drugim punkcie za-
wisu. Czas cyklu catkowitego przestuchania okres$la sie wg
wzoru:

~cyklu * ~opuszoz. ~przestuch."*" ~po”nies.'™ przelotu
WielkoS¢ odstepow miedzy zawisami oblicza sie wg wzoru:

iaz2/b- Di.P /
loo
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gdzie: D - zasieg stacji hydroakustyoznelJ /OHAS/;
P - pokryoie/zazebianie/ sie stref zasiegu stacji opu-
szczanej w kolejnych punktach zawisu w %,
Dobrze \vyszkolone zatogi potrzebujg na wykonanie:
- opuszczenia 1-2 min.
- podniesienia 1 min.
- przestuchania w uktadzie szumonamierzania 2-2,5 min. w
uktadzie echonamierzania 4-4,5 minuty.

Ogélny czas trwania cyklu w uktadzie echonamierzania
wynosi 6,5-7,5 minuty.

Przeloty smigtowca miedzy punktami zawisu wykonywane sg
po trasie prostej. Jednak podejscie do punlctu zawisu przy
predkosci wiatru do iO m/sek. wykonyivane Jest przez zakret
$migtowca nad obranym punktem /pod wiatr/.
0gdblny czas przelotu miedzy punktami zawisu oblicza sie wg
wzoru:

+
'przelotu U manewru

gdzie:
i - odlegto$¢ miedzy punktami zawisu,
—czasroanewru konieczny do wyhamowania 1
zwiekszenia predkosci oraz wykonania zawi-
su pod wiatr.

manewTU

?2rEdko$6_poszukiwanig Jest to predko$é przemieszczenia
sie Smigtowca w nakazanym kierunku podczas poszukiwania.
Oblicza sie Jg wg wzoru:

'Apoazuk. =

Predko$¢ ta zalezna Jest od danych taktyczno-technioz-
nych $migtowca, stacji hydroakustycznych /OHAS/ i warunkéw
poszulciwania. Najdogodniejsza, predko$¢é poszukiwania wynosi

80-90 km/godz.
Poszukiwanie_okratéw_podwodnyoh z wykorzystaniem_"~$mi-

gtowcow _z OHAS.

W dziataniach Jednoczesnych lub kolejnych z uzyciem
OHAS stosuje sie dwa zasadnicze sposoby:
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«réwnolegtych tras” /omdwiony podczas poszukiwania $migtow-
cami z SRL/; _
"zmijki.”

poszukiwanie sposobem "rownolegtj*ch tras” polega na jed-
noczesnym przestuchiwaniu wydzielonego akwenu przez grupe
Smigtowcdéw na jednej trasie /halsie/. Przestuchiwania dokonu-
je sie droga kolejnych zawisow grupy $migtowcéw, wykonujac

lot w ustalonych ugrupowaniach bojowych - "front",

"schody"
lub "klin."

Spos6b ten jest najbardziej ekonomiczny. Stosuje
sie go wowczas, gdy niezbedna jest kontrola akwenu z_zadaniem
-vykrycia okretéw podwodnych, ktére nie przejawity aktywnej
dziatalnos$ci, oczekujgc na mozliwosci wykonania ataku na
wieksze zgrupowanie okretow nawodnych,

K kontrolnym poszukiwaniu najczes$ciej stosowanym ukiadem pra-

cy jest eohonamierzanle z pokryciem zasiegéw 1,4-1,73

Sposéb "tmijkl"stosowany jest woéwczas, gdy wydzielone
sity nle' m™g™ w jzisle jednego halsu przestuchadé catej szero-
kos¢ nakazanego akwenu. Polega on na poszukiwaniu okretow
podwodnych po trasie tamanej, rozszerzajac tym Jo“!
szukiwania. Praktyczne stosowanie tego sposobu jest rudne ™
. wzgledu na konieezno$é czestych zmian kursu o 30 do 150.

14"

Bys.15. Poszukiwanie OP z wykorzystaniem OHAS sposobem
"zmijki.”



Jezeli niemozliwe Jest ™yd2ielenie Uo poszukiwania gru-
py /3-4/ Smigtowcdw, a tylko 1-2 $Smxgfo\voe, w dziataniach sto-
suje sie nastepujace sposoby poszukiwania: 0

"po kwadracie",
"po rozchodza”~cym sie kv;adracie”,
"spiralag".

Wykonanie czterech zawiséw podczas poszukiwania sposo-
bem "po kwadracie" jest rdéwnoznaczne z przestuchaniem $rodo-

v/iska wodnego o bokach A = B = °OIL\S* ~ akwenu tego okret
podwodny nie zdazy wymanewrowac.

Uys.16. Poszukiwanie OP S[)OSobem "rozchodzacego sie kwadratu"
przez pojedynczy $migtowiec z OIIAS.

Poszukiwanie sposobem "rozctiodzacego sie kwadratu" obej-
muje swym zasiegiem wieksze przestrzenie morza. Stosuje sie
wowczas, gdy przylot $migtowca na wezwanie nastapit z opdznie
niera 30-40 minut.

Poszukiwanie sposobem "spirali” stosuje sie w wypadku
op6znienia przelotu S$migtowcow do aluvsnu pierwotnego kontak
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tu z okretem pod\7odnym 1 przy braku sit do poszukiwania w oa-
tym akwenie. Jego wadg Jest trudnos¢ wykonania obliczen i me
newru podczas poszukiwania.

Wykorzystanie S$raiglowoéw ~z OHAS™No Sledzenia wykrytego okretu”

podwodnego.

Kazdy wykryty okret podwodny winien by¢ $ledzony do
czasu przybycia grup uderzeniowych i wykonania atakow.

Ciggte lub okresowe Sledzenie stosuje sie w wypadku nie-
mozliwosoi wykonania ataku. Ma to miejsce w okresie zagroze-
nia wojennego, podczas identyfikacji okretu podwodnego oo do
Jego przynaleznos$ci panstwowej i podczas oczekiwania na przy-
bycie grup uderzeniowych. W kazdym z tych wypadkow konieczne
Jest utrzymy%vanle ciggtego kontaktu z okretem podwodnym oraz
informowania o tym stanowisk dowodzenia.

Ciggte utrzymywanie kontaktu”~polega na Sledzeniu okretu pod-
wodnego przez Smigtowce wykonujace lot po obu stronach trasy
/kursu/ okretu w odlegtosci nie wiekszej Jak zasieg wykrycia
opuszczanej stacji hydroakustyoznel. W zaleznosci od ukiadu
praoy OHAS /eoho lub szumonamierzanie/ S$migtowce wykonujg
kolejno lub Jednoczes$nie zawisy, ustalajac miejsce okretu
podwodnego. Podczas ciggtego $ledzenia odlegtosci miedzy ko-
lejn)rmi punktami zawisu nie moga przekraczac¢ 1

Otrzymywane z namiaréw dane elementéw ruchu okretu pod-
wodnego winny w kazdym wypadku zabezpieczy¢é mozliwosci rozpo-
czecia natychmiastowego ataku.

Okresowe”$ledzenie”™okrgtu podwodnego polega na utrzymy-
waniu przez pare Smigtowcow z OHAS okresowego kontaktu z okre-
tem podwodnym w gotowos$ci do podjecia ciagtego siedzenia.
Podczas okresowego $ledzenia odlegtosci miedzy poszczegdllny-
mi zawisami wahaé¢ sie mogg od 1 do 2 ©oHAS*
suje sie gtownie w okresie zagrozenia wojennego. Posiadane
dane w kazdej chwili umozliwiajg zaatakowanie okretu podwodne-

go.
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Ilys.18. Okresowe $ledzenie OP na pomocg OIIAS,
Dziatania $migtowcow”z”~0liiS no_rubiezaoh#

Dziatania $migtowcow z OIIAS na rubiezach nalezg do
najbardziej ucia®zliwych zaréwno dla organizatorow, jak i
zatdg Smigtowcow. Koniecznos$¢ przestuchiwania $rodowiska
wodnego na okresSlonej linii /rubiezy/ v/yinaga uzycia duzej
ilosci $migtowcow, poniewaz duza ilo$¢ zawiséw nad powierz-
chnig wody szybko wyczerpuje fizycznie zatogi. Ponadto obo-
wigzuje ciggte utrzymywanie tgcznosci obustronnej z SD, do
zabezpieczenia ktdérej nalezy nabieraé odpowiednig wysokos$c¢.
Natomiast przerwy w wykonaniu zawiséw zobowigzujg do pro-
wadzenia obliczen taktycznych 1 zwiekszonej intensywnosSci
pomiarow. “

w celu utatwienia .vykonania tych zadan poszukiwanie
na rubiezach prowadzone jest okre$Slonymi sposobami, utatwia.

jacymi prace zatog.



Rubieze dzielone sg na poszczeg6lne odoijtikl, a na dtuz-

szych trasach przeszukuje para $migtowcOw, wzajemnie sie uzu-
petniajac.

Podstawowym sposobem jest poszulciwanie na odcinku rubie-
Zy poprzez samodzielne przestuchiwanie.

Dtugos$¢ odcinka okres-
la sie wg wzoru:

v,
2 Dopag 1 * 2 Dopas

Odlegtosci miedzy poszczegbélnymi Zawisami zawarte sg
W granicach 1,25 - 1,75 W wypadku pojawienia sie okre-
ttu podwodnego na jednym odcinku, z drugiego mozna wezwa¢ Smi-

‘glowiec, ktory pomoze w okresSleniu elementéw ruchu okretu pod-
JTwodnego nieprzyjaciela.

Sposobem tatwiejszym w wykonaniu i mniej pracochtonnym

fjest poszukiwanie ze zmiang kolejnosci wykonania zawisow.

Rys.19. przestuchiwanie rubiezy przez $mlKtowoe z wykorzysta-
niem OHAS ze zmiang kolejnosci wykonania zawiséw.

Polega on na przestuchaniu nakazanej rubiezy pr P

Smigtowcow. Kazoy $Smigtowiec wykonuje przelot do
& punktu zawisu z podwOjng przerwg czasowa,
| bu jest szybko$é przestuohiwania J

1 mozliwos¢ Sledzenia wykrytego okretu po
dzielonymi

ny-

Smigtowcami bez angazowania doda owy
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Dziatania smigtowcow z wykorzystaniem OHAS na rubie-
zach nie wykluczajg mozliwosci jednoczesnego stosowania réw-
niez ptaw radiohydroakustycznych. Sg one pomocne w utrzymy-
waniu prawidtowych kierunkéw podczas przelotu do punktéw
zawis6w, o przy diuzszych liniowych rubiezach dzielg je na
poszczegOlne odcinki.

Po ustawieniu na rubiezach rowniez ptaw radiohydroaku-
stycznych, praca OIIAS winna byé prowadzona w uktadzie szumo-
namierzania poniewaz w uktadzie echonamierzania mozna otrzy-
ma¢ mylne echa kontaktowe.

Ostona”™okr£tow_w”czasie j)rzej[écia morzem ~z_~w”"korzysta-
niem_OILNS,

Ostona okretéw i zespotébw moze by¢ organizowana nie-
zaleznie od predkos$ci przejScia zespotow, a warunkiem ucze-
stniczenia w niej Smiglowcow jest ich taktyczny promien dzia-
tania i diugotrwatos$¢ lotu.

Dziatania bojowe S$migtowcdéw ZOP podczas ostony okretéw
w czasie przejScia morzem prowadzone sg w dwu zasadniczych
v/ariantach.

Wariant™l - gdy predkos$é ostaniajacych $migtowcow jest rowna
predkosci ostanianych okretow.
U'ariant_Il - gdy predkos$ci smigtowcow sg znacznie wieksze

niz predkosci ostanianych okretow.

W wariancie pierwszym OIIAS wykorzystuje sie wg ogolnych
zasad i mozliwosci wykrywania w ogdlnym ugrupowaniu okretéw
ochranianych. Rozmieszczenie S$migtowcow w ostonie warunkuje
0g06lne rozmieszczenie okretowych grup poszukujgco-uderzenio-
wyoh /00PU/ wspoétdziatajacych ze Smigtowcami. Odstepy i odle-
gtosSci miedzy poszczegolnymi Smigtowcami nie mogg przekra-
cza¢ 1,5 - 1,8 Dol/is* Dowodzenie $migtowcami w powietrzu od-
bywa sie z SD okretu flagowego.

W wariancie drugim od $migtowcow ostony wymagane jest
utworzenie zamknietego pierscienia lub zabezpieczenia szcze-
golnie zagrozonych sektor6w. Pier$cien utworzony przez kilka
lub kilkanascie $migtowcéw obraca sie wokot ostanianego ze-

spotu okretéw z jednoczesnym przestuchiwaniem za pomocg
OHAS akwe-nu przej$cia. Odlegtos¢” przejScia od ostanianych
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Rys.20, Rozmieszczenie $migtowcdéw ostony nad ugrupowaniem
okretow o duzych predkos$ciach. /Wariant 1/.

okretéw /6-8 MnV/ winna unieraozliwié wystrzelenie torped z
okretu podwodnego i zapewnié czas dla okretowej grupy poszu—
kujaco-uderzeniowej /GGPU/ do zaatakowania okretu podwodnego.
N Zasadniczym zadaniem ostony w obu wariantach jest wy-
krycie okretu podwodnego i powiadomienie o nim OGPU przez
SD okretu flagowego.
W tym celu na okrecie flagowym oprécz stanowiska dowodzenia
mogg by6 organizowane okretowe posterunki naprowadzania/OPN/.
Z reguty na tych SD sg przedstawiciele lotnictwa z lotniczych
jednostek ostaniajgcych.
Podczas ostony okretéw $migtowce z OH\S stosuja na-

stepujagce sposoby ostony;

"pierscieniowy";

"na nakazanych odcinkach" /sektorach/;
- "potokiem zmian.”
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Rys*21. Ostona okretow przez Smigtowce wyposazone w OIIAS:
a/ ostona "piers$cieniowa"~b/ ostona "potokiem zmian."

Rys.22. Ostona "na nakazanych odcinkach."”
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Zmiany poszczegOlnych grup $migtowcéw z zasady winny
odh&7aé sie w miejscach ostony. Wyjatek stanowi ostona, "po-
tokiem zmian", podczas ktorej zmiany nastepujg w okre$lonym
czasie na podejsciu do nakazanych tras ostony.

I11. Kierowanie dziata
wodnych i~obieg_informacj®i®

W lotnictwie ZOP kierowanie dziataniami bojowymi na-
biera cech specyficznych szczegd6lnie podczas dziatan na we-
zwanie i dziatan W skiadzie okretowej grupy poszulcujgoo-ude-
rzeniowej /OGPU/ gdyz dziatania jednoczesne i kolejne orga-
nizoY/ane sa samodzielnie w jednostce lotnictwa ZOP.

Zadania poszukiwania i zwalczania okretéw podwodnych
wykonywane sg przez pojedyncze S$migtowce jak i przez grupy
Smigtowcow, skiad ktérych moze by¢ rézny i zalezy od okres$lo-
nego zadania. Podczas dziatan na rubiezach przeciw okretom
podwodnym w sktad grupy moga wchodzi¢ 2—3 $Smigtowce, a w
okreslonych /nakazanych/ akwenach 3-4 Smigtowce.

Dowodzenie grupami $migtowcédw podczas poszukiwania i
zwalczania okretéw podwodnych odbywa sie z SD Dowoddztwa
Marynarki Wojennej i SD eskadry lotnictwa ZOP. Podczas po-
szukiwania okretow podwodnych dziataniami grup S$migtowcow
moze rdwniez dowodzi¢ dowddca okretowej grupy posztilcujgoo—
uderzeniowej z okretu flagowego, jes$li grupy te dziatajag
wspolnie w jednym akwenie.

\i akwenie poszulciwania dziataniami poszczegdlnych Smi-
gtowcow dowodza dowddcy grup SmigtowcOw. Dowodzenie w grupie
pov/inno zabezpiecza¢ skuteczne wykorzystanie $rodicow poszuki-
wania i razenia okretow podw'odnyoli, doktadne i terjainowo wy-
konanie zadan przez wszystkie zatogi oraz przekazywanie da-
nych na SD lotnictwa ZOP o przebiegu i wynikach dziatan bo-
jowych.

Dowodzenie grupg S$migtowcow moze byé realizowane:przez
radio w sieci radiowej /kanale dowodzenia/, poprzez wykona-
nie wybranego manev/ru $migtowcem dowoddcy grupy lub za pomoca
sygnatow Swietlnych.
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Spos6b wykorzystania tacznos$ci radiowej kazdorazowo
ustala dowddca eskadry lotnictwa ZOP.

W okresie zagrozenia wojennego, jak tez w czasie dzia-
tan bojowych dowddca i sztab eskadry lotnictwa ZOP powinni
dazy6 do tego aby start, zbiérka oraz lot po trasie odbywaty
sie w petnej ciszy radiowej. Wszystkie rozmowy miedzy zatoga-
mi nalezy prowadzi¢ w sieci radiowej llliP wg ustalonych sygna-
téw /tabel sygnatowych/. Wwypadku stosowania przez npla za-
kt6écen radiowych nalezy zawczasu ustali¢ zapasowe kanaty tgcz-
nosci. Wwypadku wykrycia okretu podwodnego przeciwnika, za-
toga $miglowca przerywa dalsze poszukiwanie, rozpoczyna $le-
dzenie wykrytego okretu i niezwitocznie przekazuje z rejonu
meldunek przez radio na SD eskadry lotnictwa ZOP.

W nastepnym meldunku, podaje czas i miejsce wykrycia okretu
podwodnego, jego i swoje dziatania, pogode i stan morza.

Po przekazaniu meldunku no SD eskadry lotnictwa ZOP zatoga

Smigtowca atakuje wykryty okret podwodny npla. Po wylgdowa-
niu dowddca S$migtowca /grupy/ melduje dowddcy eskadry lotni-
ctwa ZOP wyniki wykonania zadania.

W meldunku ujmuje sie:

- tre$6 otrzymanego zadania do wykonania;

- stosowane S$rodki i sposoby poszukiwania i Sledzenia;

- czas i raiejsoe wykrycia okretu podwodnego npla;

- czas, Srodki razenia, spos6b wykonania ataku i uzyskane
wyniki;

- przeciwdziatanie hf/la;

- jak i z kim realizowane byto wspétdziatanie;

- pogode i stan morza w okwenifi dziatan i na trasie lotu.

Dowodzenie zatognmi sfi*lglowoow dziatajgcych na rubie-
zach zwalczania okretow podwodnych cechujg pewne witasciwosci.
Na rubiezach tych s$migtowce moga dziata¢ zaréwno samodzielnie
jak i we wspétdziataniu z okretami nawodnymi.

Specyfika dowodzenia lotnictwem ZOP wynika z konieczno-
$§ci wspotdziatania z okretami nawodnymi, lotnictwem mysliwsko-
szturmowym, jak rowniez z dziatan wg danych z nadbrzeznych
srodkow wykrywania okretéw podwodnych.



Podczas wykony\i'ania zadah ure wspotdziataniu z okretami na-
wodnymi dziataniami dowodzi bezpos$rednio dowddca okretowej
grupy poszulcujaco-uderzenlowej /OGPU/ z SD okretu flagowego
w sieci radiowej UCF na kanale wspo6tdziatania. Dowodca eska-
dry lotnictwa ZOP dowodzi startem grupy S$mlgtovrcow, zbidrka,
przelotem do akwenu dziatanh 1 na trasie powrotnej. Odpowie-
dzialny jest rOwniez za organizacje zabezpieczenia bojowego
dzlatan.

W wypadku dziatan we wspoitdziataniu z OGPU podczas
zwalczania okretéw podwodnych, dowddca tej grupy ustala ko-
lejnos¢ wykonania ataku przez $migtowce i okrety nawodne,
ktora zalezy od warunkéw w jakich zostat \vykryty okret pod-
wodny npla i miejsca znajdowania sie okretow nawodnych w
stosunku do $migtowcow ZOP.

Smigtowce ZOP atakuja wykryty okret podwodny npla, a w
wypadku koniecznos$ci naprowadzajg okrety nawodne.

Naprowadzanie OGPU na wykryty okret podwodny przez $mi-
gtowce ZOP moze byé realizowane nastepujacymi sposobami;

- z wykorzystaniem tgcznos$ci radiowej;
—wzajemnym hamierzaniem radiolokacyjnym;

—za pomocg srodkéw Swietlnych /sygnalizacyjnych/;
- kombinacjag wymienionych sposobdw.

Naprowadzanie przerywa sie z chwilg wejsScia okretow
w Msieg dziatania ptaw radiohydrookustycznych /PUIIA/ lub
opuszczanej stacji hydroakustycznej /OHAS/, poniewaz okrety
nawodne powoduja zaktécenia w ich pracy. Jezeli jednak okre-
ty nawodne nie uchwycg kontaktu z okretem podwodnym, $migtow-
ce powinny kontynuowaé¢ $ledzenie okretu podwodnego z zasady
z wykorzystaniem ~rykrywaczy raagnetycznych w celu przekaza-
nia kontaktu okretom nawodnym. Dalsze dziatania $migtowcow
ZOP realizowane sg zgodnie z rozkazami dowddcy OGPU.

Podczas dziatan na rubiezach zwalczania okretow pod-
wodnych przez $migtowce ZOP "na wezwanie" zatogi tych $mi-
gtowcow na lagdowisku /lotnisku/ bazowania otrzymuja zadanie
wstepne, natomiast szczegdétowe zadania precyzowane sg bez-
posrednio przed startem lub w powietrzu na trasie do akwenu
poszukiwaniae
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Ponadto zatogi S$migtowcéw ZoP o kazdej zmianie pogody
i stanu morza powinny meldowa¢ w sieci radiowej UliP z akwe-
nu poszutciwania na SD okretu flagowego OGPU i na lagdowisko
bazowania.

Zakonhczenie

Rozpatrzone sity, S$rodki i sposoby poszukiwania okretéw
podwodnych npla w przybrzeznych akwenach Morza Battyckiego
oraz stosowanie ich w zalezno$ci od zaistniatej sytuacji
umozliwiajg prowadzenie skutecznej walki z okretami podwod-
nymi nieprzyjaciela. o

Wyposazenie wspoétczesnych $migtowcéw w poktadowe stacje
radiolokacyjne /SRL/™ wykrywacze magnetyczne ‘/APM/, opuszcza-
ne stacje hydroakustyczne /OHAS/ i ptawy radiohydroakustycz-
ne /PRIL\/, a w przysztosci w torpedy samonaprowadzajgce czyni
s§migtowce powaznym S$rokiem walki z okretami podwodnymi npla
wsérdd sit obrony przeciw okretom podwodnym /OPOP/ Marynarki
Wojennej.

Wprowadzenie nowych rodzajéw uzbrojenia i wyposazenia
oraz nowych typow S$migtowcdow, jak tez potrzeba szkolenia za-
t6g w wykorzystaniu tych sit i Srodkéw do zwalczania okre-
tow podwodnych nieprzyjaciela, stwarza konieczno$¢ dalszego
rozwijania i opracowywania nowych, bardziej skutecznych spo-
sob6w poszukiwania i zwalczania okretéw podwodnych.

OPRACOWAL: SPRAWDZIL:
STAVACLADOWCA KATEDRY TAKTYKI KIEROWmMK ZESPOtU ROZPOZN.
LOTiaCTWA POWIETRZNEGO
kmdr por.dypl.Czestaw MICHALOWSKI pptk dypl. WEBARTOCHA
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"Zasady organizacji i prowadzenia rozpoznania powietrznego
obiektow morskich i brzegowych,” - podrecznik, Bibl.Nauk,
nr 016460,

"Poszukiwanie i zwalczanie okretow podwodnych przez $mi-
gtowce ZOP" - podrecznik, Bibl,Nauk. nr pf 16459.
"Janes fihgting shlps” - album okretéw Swiata w Jezyku
angielskim. Bibl,Nauk,ASG nr 76102,

"Kompendium sit zbrojnych panstw NATO»' Bibl .Nauk,ASG

nr 016560.

Przeglad morski nr 3/1972, 0
N.M.tawrentiew - "Taktika protiwotodooznoj awiaoji."
Izdatielstwo WMOLYA

AJ.Anikin - "Bojewoje primienienije protlwotodooznyoh
wiertolotnyoh kompleksow."lzdatielstwo U7.i0LYA,

J.M,Sotnikow, N.A. Brusienoew - "Awiacja protlwnadwodnyoh
todok." Wojennoje izdatielstwo Ministierstwa Oborony SSSR.

K.Mr6z - "Rozpoznanie lotnicze okretéw podwodnych nieprzy-
jaciela" wydanie WSMW,
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Dane/taktyczno-techniczne
urzadzen “"radioelektroniczn”™"'ch \yykryAvania_okrgtéw_podwod-
nych~raontowanych”™na $migtowcach ZOP.
1, Poktadowe_staoje radiolokgcyjne”~typu*ARP-4G/

- zasieg procy no H= 600 m- 80+ 100 krg
- oObserwacja w sektorze 90° + 55°;
- zakres skal odlegtosci 10,20, 10-70, 100 i 200 km;
- znaczniki odlegtosci - co 10 km;
- doktadno$¢ pomiaru odlegtosci - + 100 m
- rozroznialno$¢ odlegtosciowa - 150 m, katowa - 100 m
- zakres fal 3 cm /dwie czestotliwosci/;
- moc w impulsie - 83 KW
- szerokos¢ 'wiCinzki impulsu -1,5 + 2 ;
- predko$¢ obrotowa anteny -16+20 obr./min*;
- fotoprzystawka FAUM-2;
- normalna praca stacji —po G minutach od chwili witacze-
nia = Srednie_~mozliwo$el*wykrywania OP
/przy starAie morza 2°B/.

W potozeniu nawodnym GP —20 + 30 km na H » 600 —800 m;
W potozeniu pozycyjnym OP —12 + 20 km no H = 600 —800 m;
W potozeniu pod chrapami —2+3 km na H » 200 — 300 nt

2. Wykrywacze magnetyczne tyEU MAPivi©-_60;

- ciezar catkowity - 85 kg;
- warunki pracy; temperatura od +50 C do 40 C, wilgotnos$¢
98/™,
- zasieg \vykrycia OP — 150 + 300 m;
- predkos¢ lotu podczas poszukiwania - 80 + 450 km/godz.;
- wysoko$¢ lotu podczas poszukiwania - 100 m;
- diugos$¢ kabla utrzymujgcego “vypuszozany zasobnik - 42 m
- obnizenie zasobnika /gondoli/ podczas lotu $migtowca
- 30 + 32 ra pod S$migtowcem;
- predko$¢ poszukiwania - 110 + 120 kra/godz,;
- dtugos¢ tasSmy rejestrujgcej zapis - 18 m.
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Ptaw;”™ radlotijrdroakustyczne ~/PRHAN i urzadzenie odbiore ze

UICF z automatycznym radiokom”~®SPARU-55"
a/ SPARU-55"

b/

zasieg odbioru sygnatéw PRHA ze $migtowca na H=500 m:

- podczas przestuchiwania szuméw OP - 60 km;

- podczas naprowadzania $migtowca nad PRHA

- 50 km;

zakres czestotliwosci —49,2 + 53,45 MHz /6,1 + 56 m/
podzielony na 18 ustalonych ial;
czuto$é odbiornika nie nizsza niz 9-10 MV
btad wyprowadzenia nad PRHA nie wiekszy niz + 150 m;
petny cykl pracy otoinotycznego przestuchania - 110 sek,
praca normalna po 3 minutach od witgczenia;
naprowadzenie $migtowca nad pracujgcg PRHA po prze-
taczeniu urzadzenia w potozenie "kompas" za pomocg”
wskaznika radiokompasu pilota /SUP-7/ lub nawigatora
/USE\B-2/.

PRH\ /ptawy radiohydroak astyczne/:

ciezar ptawy uzbrojonej- 45 kg;
dtugos¢ ptawy uzbrojonej - 1,5 m;
Srednica ptawy uzbrojonej - 0,23 m;
moc nadajnika - /po 5 godzinach pracy 1,7W/,;
dtugotrwatos$¢ pracy;

- w uktadzie dyzurnym - 24 godz.;

- w uktadzie nadawania - do 5 godzin;
wysokos$¢ zrzutu ptaw - 150 + 300 m;
predkos¢ opadania —I10 + 11 m/sek,;
predkos¢ lotu Smigtowca podczas zrzutu - do 400 km/
/godz.;
odbiornik - hydrofon opada na kablu do gtebokos$ci
18 rg
rozpoczecie pracy ptawy /nastuch/ po 1,5 min. od
chwili zetkniecia z powierzchnig morza; N
praca ptaw Jest mozliwa przy stanie morza do 5 B.



4. Opuszczane staolJe hydroakustjrczne ~;OHAS/:

uktady pracy;
-~ pasywny ~ szuraonainierzania j

- aktyvvny ~ eohonamierzania j
- mierzony - echo - lub szujnonamierzania;
- skfad urzadzenia:
- 0zeSd opuszczana z urzadzeniem odbiorczym”i
hydroloka torem;
- kabel bedacy jednoczes$nie urzadzeniem nosnym;
- wzmacniacz sygnatow hydroakustyoznyoh;
- urzadzenie wskaznikowe;
- ciezar catego urzadzenia okoto 60-70 Kkg;
- predkos¢ obrotéw urzadzenia odbiorczego z hydrolokato-
rera 5-15 obr./ming;
- szerokos¢ wigzki otrzymywanego szumu lub eclia - 10
¢ 15®,
- zawis Smigtowca nad powierzchnig morza na H* 10 - 15 m;
- predkos¢ przelotu miedzy poszczegélnymi punktami zawisu
80 - 90 km/godz. na H* 50 - 70 m;
- zasieg staciji;
- w uktadzie szuraonamierzania 4 -6 km;
- w uktadzie echonomierzania do 4 km;
- czas cyklu pracy w jednym zawisie - 8 + 10 minut;
- prawdopodobienstwo uzyskania kontaktu 8k « 0,85 + 0,95.
5. Gazoanalizatory gazow spaglino\vych OP*

- wysoko$¢ lotu S$migtowca podczas wykryffania $ladu zjonizo-
wanego powietrza 100-400 ra
- zdolno$¢ aparatury —kilka analiz poijTietrza w ciggu 1 sek.
6. Cieptonamiernik cieplnego $ladu OP"
- zdolno$¢ wykrycia réznicy temperatury wody z doktadnoscig
0,05®C.
7. Radionamierniki - aparatura pracujgca na normalnych zasa-
dach \vykrywania Zrédia promieniowania fal radiowych -
radionamierzania kierunkowego.
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