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W wypadku d z ia ła ń  wojennych na Zachodnim TDW o Morze B a łty c k ie  oprze s ię  północne sk rzy d ło  w alczących  w o jsk .
Powodzenie ty ch  wojsk u zależn io n e będzie w dużym sto p ­n iu  od \vyniku d z ia ła ń  s i ł  m orskich , a w tym od za b e zp ie cze ­n ia l i n i i  kom unikacyjnych w akwenie Morza B a łty c k ie g o .Duże g rożen ie  na m orskich l i n i a c h  kom unikacyjnych stanow ią o k ręty  podwodne. R ola ic h  wóród s i ł  m orkich n ie  — przerwanie w z ra sta . P o tw ie rd za ją  to  dośw iadczenia dwóoh wo­je n  światowych oraz proces rozw oju okrętów podwodnych, a s z c z e g ó ln ie  ic h  u zb ro jen ia  po d r u g ie j w ojnie św iato w ej.S tr a ty  w tonażu tra n sp o rtu  m orskiego spowodowane t y l ­ko przez n iem ieckie ok ręty  podwodne w c z a s ie  p ie rw szej wojny św iatow ej w yniosły  i3 ,2  m ilionów  BRT. Przez o k ręty  podwodne w szystk ich  w alczących państw z o s t a ły  zatop ion e i62 o k ręty  bojowe, w tymi 12 okrętów lin io w y c h , 23 k rą ż o w n ik i, 39 n i ­s z c z y c i e l i  i  in n e .Natom iast w d r u g ie j w ojnie św iatow ej s t r a t y  te w yn iosły  oko­ło  22 m ilio n y  BRT. Z o sta ło  zato p io n ych  320 okrętów nawodnych, w tym: 3 o k ręty  lin io w e , 15 lotniskow ców , 32 k rą ż o w n ik i,122 n i s z c z y c i e le .Wprowadzenie w o k re sie  powojennym okrętów podwodnych o napędzie atomowym i  uzbrojonych w r a k ie t y  z głow icam i ją d — drowymi zm ien iło  w sposób za s a d n icz y  warunki i  ch a ra k te r  w al­k i  na morzu, spowodowało zmianę w ocen ie s i ł  m orskich i  me­tod ic h  w y k o rzy sta n ia .W rozw oju s i ł  podwodnych uw idoczniona j e s t  ten d en cja  ic h  u n iw e r s a liz a ó ji  o p e ra c y jn e j i  t a k t y c z n e j , k tó ra  p r z e ja ­wia s ię  w budowie w ielozadaniow ych okrętów podwodnych.Zasadniczym  rodzajem  s i ł  m orskich głównych państw za­chodnich  są o k ręty  podwodne, k tó re  fa k ty c z n ie  stanow ią s i ł ę  uderzeniową f l o t  w ojennych.W związku z tym, w ogólnym system ie p rzed sięw zięó  duże zn aczenie ma rozwój s i ł  i  środków w a lk i ze w spółczesnym i okrę* tami podwodnymi, a s z c z e g ó ln ie  szy b k i rozwój lo tn ic tw a  zwal­c z a n ia  okrętów podwodnych.



w c z a s ie  d r u g ie j wojny św iatow ej lo tn ic tw o  w waloe z okrętam i podwodnymi o sią g n ę ło  duże sulccesy. Z 78i h it le r o w ­s k ic h  okrętów podwodnych zn iszczo n y ch  przez f l o t y  państw koa­l i c j i  a n ty h it le r o w s k ie j w toku d r u g ie j wojny św iatow ej l o t n i ­ctwo bazu jące  na la d z ie  z a t o p iło  329 t j .  42,2%, lo tn ic tw o  po­kładow e, b azu jące na lo tn isk o w cach  -  46 /5,9% /, razem 375 okrętów podwodnych /48,i% /* Wspólnymi s iła m i lo tn ic tw a  i  okrę­tów nawodnych zatop ion o 48 /6 ,i% / okrętów podwodnych.W małych akwenach m orskich typu Łlorza B a łty c k ie g o  dużą r o lę  będą s p e łn ia ć  śmigłowce b azu jące na lą d z ie , k tó rych  m o żli­w ości bojowe poz^ValaJą na pełne za b e zp ie cze n ie  przed okrętam i podwodnymi przeciw nika baz m orskich i  portów oraz l i n i i  komu­n ik a c y jn y c h , będących w z a s ię g u  ic h  d z ia ła n ia .C ią g ły  rozw ój i  udoskonalenie śmigłowców, s z c z e g ó ln ie  ic h  u z b ro je n ia  i  w yposażenia pozwala na w ykorzystanie ic h  w co ra z  w ię k sze j s k a l i  do prowadzenia poszukiw ania i  zw alczan ia okrętów podwodnych zarówno s a m o d z ie ln ie . Jak  i  we w s p ó łd z ia ła ­n iu  z innymi rod zajam i s i ł  M arynarki W ojen n ej.Morze B a łty c k ie  z n a jw ię k szą  s z e r o k o ś c ią  wynoszącą około 180 Mm um ożliw ia w ykorzystanie do zw alczan ia  okrętów podwod­nych przeciw nika s i ł  i  środków o ograniczonym  taktycznym  pro­m ieniu d z ia ła n ia  -  śmigłowców i  małych okrętów nawodnych. G łę­b o k o ści Morza B a łty c k ie g o  s ię g a ją c e  m niej n iż  50 m stanow ią 60% c a ł e j  p o w ierzch n i, a p o n iż e j 100 m zaledw ie 12%. Małe g łę ­bo k ości o g r a n ic z a ją  akwen pływ ania okrętów podwodnych, uniemo­ż l iw ia ją c  w ykorzystanie na B a łty k u  dużych okrętów podwodnych o napędzie atomowym. Je d n o cze śn ie  u ła tw ia ją  poszukiw anie 1 rozpoznanie okrętów podwodnych stosunkowo małymi s iła m i i  przy stosow aniu raniej skomplikowanych środków wykryw ania.Zimą akwen pływ ania okrętów podwodnych o gra n icza  s ię  wy­łą c z n ie  do c e n t r a ln e j  i  południow ej c z ę ś c i  Morza B a łty c k ie g o , k tó re  to c z ę ś c i  rów nież pokryte są p ływ ającą k rą  lodow ą, p rze­m ie s z c z a ją c ą  s ię  pod wpływem w ia tru  i  ruchów wody.Mała p r z e jr z y s to ś ć  wody, ciem ne, zamulone dno m orsk ie , c z ę s te  występowanie n is k ie g o  zachm urzenia /o d o ln e j podstawie 150x300 m/, m gieł i  zamgleń /około 200-250 dni w ro k u / o g ra n i- c z a ją  m ożliw ość rozpoznania pow ietrznego okrętów podwodnych na Morzu B a łty c k im .



N ie s ta b iln o ś ć  o s i podwodnego kan ału  dźwiękowego i  tem- ' p eratu ry  wody w różnych porach roku na Morzu B ałtyck im  utrud­nia pracę s t a c j i  i  pław hydroakustycznych do wykrywania okrę­tów podwodnych.Reasumując s y tu a c ję  h y d ro lo g icz n o -m e te o ro lo g icz n ą  Morze B a łty c k ie  nie posiada dogodnych warunków do prowadzenia wojny ppdwodnej, a sz cz e g ó ln ie  d z ia ła ń  bojowych okrętów podwodnych na w ie lk ą  s k a lę . Natom iast o ce a n o g ra ficzn e  w ła ściw o ści B ałtyk u  stw a rza ją  dogodne warunki pod względem maskowania i  ta k ty c z ­nych d z ia ła ń  okrętów podwodnych, k tó ry ch  to  warunków n ie ma na(oceanach.
I , Charakterystyka_okr^tów_podwodnych_^jako^obiektów__roz£OZM-

n ia ,£ O w ie tr  znego_.i .  K once£Cja^użyęia_okrętów _podw odnyęh_^TO _w _działaniaoh__na
Dotychczasowe ćw iczen ia  m orskie i  aktywne rozpoznanie akwenu południowego i  środkowego B a łty k u , ja k  te ż  intensywna p e n e tra cja  h y d ro g ra ficzn a  w sk azu ją , że s i ł y  NiMO -  RFN, DANII i  ew entualnie NORWEGII s k u p ia ją  główny w ysiłek  na przygotowa­n iu  s ię  do d z ia ła ń  zaczepnych na Morzu B a łty c k im .W tym c e lu  w ramach k o n c e p c ji s tr a te g ic z n y c h  NATO z o s ta ło  utworzone w 1961 r .  Poła^czone Dowództwo 'C ieśn in  D uńskich i  Za­chodniego B a łty k u  -  COMBALTAP, któremu podczas wojny będą pod­porządkowane określon e s i ł y  m o rsk ie , pow ietrzne i  lądowe RFN i  D ANII. Ponadto s i ł y  te aby s p ro sta ć  stawiąnym im przez N*\TO zadaniom będą prawdopodobnie w spierane lotnictw em  pokłado\vym zespołu  lotniskow ców  USA i  W.BRYTANII z re jo n u  Morza Północne­go oraz zespołem uderzeniowym okrętór/ nawodnych W .BRYTANII.A n a liz u ją c  przeprowadzone w o s t a t n ic h  la t a c h  ćw iczen ia  s i ł  m orskich RFN i  DANII można p r z y ją ć  n a stę p u ją ce  o p e ra c y j­no- taktyczne w arian ty  użycia okrętów podwodnych na B a łty k u :a /  W v/ypadku, gdy państwa Ultładu W arszawskiego n ie  wyprowadzą swych s i ł  m orskich na Morze Północne przed rozpoczęciem  w ojny, wtedy i s t n i e j e  m ożliw ość r o z w in ię c ia  do d z ia ła ń  przeciw  siłom  morskim państw Ulcładu W arszawskiego 10-15



okrętów podwodnych. Wzdłuż wybrzeży ZSRR będzie utworzonych prawdopodobnie pięó s t r e f  po 1-2 o k rę ty  podwodne w k a ż d e j , z tego do tr z e c h  s t r e f  w Zatoce F i ń s k i e j .  Do d z ia ła ń  w r e jo ­n ie  V/.BORNHOLM w yd ziela  s ię  około 3 okrętów podwodnych oraz na kom unikację 2-3 o k rę ty  podwodne.b/ W wypadku, gdy państwa Ulcładu W arszawskiego wyprowadzą częóó sw oich s i ł  m orskich na Morze P ółnocn e, wtedy główny w y siłe k  może byó skierow any na prowadzenie c ią g łe g o  rozpo­znania 1 ś le d z e n ia  n aszych grup uderzeniow ych. Je d n ocze ś­n ie  będzie zw iększona i lo ś ó  d o zo ru jących  w s tr e fa c h  okrę­tów podwodnych w C ie ś n in a c h  D uńskich i  na p o d e jś c ia c h  do n ic h . Zgodnie z omówioną w yżej k o n ce p cją  NATO w RFN prowa- dzohe są od l a t  badania te ch n iczn e  i  te ch n o lo g iczn e  pod kątem opracow ania optym alnych osiągów  ta k ty cz n o -te o h n icz n y o h  okrętów podwodnych, zw łaszcza w z a k r e s ie  w ytrzym ałości kad łu b a, pręd­k o ś c i ,  napędu i  u z ’o r o je n ia . O s ią g n ię c ia  naukow o-techniczne w t e j  d z ie d z in ie  m ają zw iększyó m ożliw ości ta k ty czn e zw łaszcza m ałych okrętów podwodnych i  ic h  r o lę  w p lan ach  agresywnych d z ia ła ń  RFN na Morzu B a łty c k im .T e o re ty cy  wojskowi RFN prowadząc c z ę s to  tego ro d z a ju  rozw ażania p o d k r e ś la ją  p rzyd atn o ść okrętów podwodnych, zwła­szcza  w akwenach, g d zie  p rze ciw n ik  może posić-dać przewagę w s i ł a c h  nawodnych i  p o w ietrzn ych , w skazują na w iększe od okrę­tów nawodnycli i  samolotów m o żliw o ści sk ry te g o  d z ia ła n ia  okrę­tów podwodnych. S u g e ru ją  w iększą ic h  n ie z a le ż n o ś ć  od warun­ków m e te o ro lo g icz n y ch , znaczną odporność na d z ia ła n ie  b o jo ­wych środków chem icznych, b a k te r io lo g ic z n y c h , skażeń r a d io a k ty -  Avnych i  w d u żej m ierze na m n iejsze  za g ro że n ie  ze stro n y  broni ją d r o w e j. W skazuje s ię  rów nież na m ożliw ość aktyw nej samoobro­ny okrętów podwodnych przez p o d ję c ie  w a lk i z s iła m i zw alcza­n ia  okrętów podwodnych.W myśl ty c h , głów nie " b a łt y c k ic h ” k o n c e p c ji , wobec kon-»* stru k torów  staw iane są n a stę p u ją ce  wymagania: o g ra n ic z e n ie  w yporności o k rę tu ; wysoką zd o ln o ść manewrową w p o ło że n iu  na­wodnym i  na małych g łę b o k o ś c ia c h ; szybkość zanu rzenia ± wynu­rz e n ia  o k rętu  podwodnego, stosunkowo duży z a s ię g  pływ ania



podwodnego z zastosowaniem chrap i  bez n ic h ; m ożliw ie dużą ’ prędkość podwodną przy jed n o cze śn ie  maksymalnie zredukowanym szumie mechanizmów; zdolność prowadzenia w alki z szybkim i okrętam i nawodnymi -  w tym o p łytkim  za n u rze n iu , zw łaszcza śoigaczam i zw alczania okrętów podwodnych oraz ż okrętam i pod­wodnymi; możliwość w ykorzystania okrętów jako  podwodnych s t a -  wiaozy min; zastosow ania w ydajnych systemów e le k tr o n ic z n y c h  ra d io  -  i  h yd ro lo k acyjn ych  oraz kierow ania ogniem; zapewnie­nia m ożliw ości stosunlcowo d łu g ie g o  przebywania na morzu przy zachowaniu znośnych warunków ż y c ia  z a ł o g i .K o n stru k to rzy  kadłubów okrętów podwodnych budowanych w RFN między innymi rów nież dla DANII i  NORWĘGII, główną uwagę z w r ó c ili  na zapew nienie odpowiedniego k s z t a ł t u  opłjnvowego ka­dłuba w c e lu  maksymalnej r e d u k c ji  oporów hydrodynam icznych, zw łaszcza podczas pływania podwodnego. W c e lu  zm n iejsze n ia  do minimum pola m agnetycznego okrętu  podwodnego zastosowano s t a l  niem agnetyczną odporną je d n o cze śn ie  na k o r o z ję . O kręty podwod­ne RFN typu '*205" i  ” 206" budowane obecnie mogą o sią g n ą ć g łę ­bokość 200 ra, a nawet j ą  p rze k racza ć i  zdolne są  o sią g n ą ć p rę­dkość i T - i S  węzłów /w c z a s ie  GO-SO m inut/ podczas pływ ania w zan u rzen iu .W k o n s tr u k c ji akum ulatorów, zam iast stosowanych dotąd powszechnie ołow ianych p ły t  s iatk o w y ch , zastosowano ko n stru k­c ję  rurkow ą, zw ię k s z a ją cą  pojemność b a t e r i i  oraz ic h  odpor­ność na w strzą sy  i  o g r a n ic z a ją c ą  w y d zie la n ie  gazów zarówno przy ładow aniu, ja k  i  rozładow yw aniu.2 . Ogólna c ^ r a k t e r y s  ty k a _ i_ z a  sa d^__dzia łań_okr^tów^|)odwodnyoh^
V! z a le ż n o ś c i od ch a ra k te ru  f l o t ,  ic h  p rzezn aczen ia  i  k ie r  unitów rozwojowych w p o szczególn ych  k r a ja c h  ro zw ija  s ię  s p e c y fic z n y  system k la s y f ik a c y jn y  rów nież okrętów podwodnych, n ie zawsze m ający odpowiednik w innych marynarkach w ojennych.U sta le n ie  ś c i s ł e j  k l a s y f i k a c j i  w spółczesnych okrętów podwodnych j e s t  obecnie u tru d n io n e, a na d łu g i okres czasu j e s t  wręcz niem ożliwe ze względu na rozwój budowy ty ch  okrę­tów. O gólnie rz e c z  b io rą c  k la s y f ik a c ję  w spółczesnych okręp* tów podwodnych d eterm in u ją  tr z y  podstawowe c z y n n ik i;



a /  wyporność 1 z a s ię g  p ływ an ia; b/ p rzezn aczen ie  i  wykonywane ' za d a n ia ; o/ u z b ro je n ie  i  w yp osażenie.a/  K la s y l ik a c ja  wg w yporności stan d arto w ej okrętów podwodnyob:-  krążow niki podwodne -  zdecydowanie odmienna podklasa pod­wodnych Je d n o s te k , o w yporności powyżej 3000 to n , z za sa ­dy o napędzie atomowym i  nieograniczonym  z a s ię g u  pływ ania;-  duże o k rę ty  podwodne o w yporności od około 1500 do 3000 t ;-  śred n ie  o k rę ty  podwodne o w yporności od około 7.00 do około1500 ton;-  małe o k rę ty  podwodne o w yporności od lOO do około 700 ton; m inia tur owe o k rę ty  podwodne o w yporności p o n iże j lOO to n .W d z ia ła n ia c h  bojowych na Morzu B ałtyckim  i s t n i e j e  małe prax7dopodobieństwo w y stą p ie n ia  p od k lasy  dużych okrętów pod- wodnych i  prawie żadne -  p o k lasy  krążowników podwodnych, b/ K la s y f ik a c ja  okrętów podwodnych wg p rze zn a czen ia  i  wykonywa­nych zadań;-  szturmowe lu b  zw alczan ia  okrętów /m orskich obiektów  nawod-nych/;-  zvralczania okrętów podwodnych;-  dozoru r a d io lo k a c y jn e g o ;-  n is z c z e n ia  obiektów  nadbrzeżnych i  obiektów  ro zm ieszczo ­nych w g łę b i lą d u ;-  tr .nsD ortu wojsk i  z a o p a trz e n ia ;-  s ta w ia n ia  zagród i  p ól minowych;-  dyw ersyjno-rozpoznaw cze0/ K la s y f ik a c ja  okrętów podwodnyob wg u z b ro je n ia  i  iryposażenia:-  torpedowe /szturmowe/;-  staw iacze min;-  ra k ie to w e ;-  r a d io lo k a c y jn e ;-  tran sp or tołve;-  d yw ersyjn e ,ponadto n a le ży  uw zględnić k la s y f ik a c ję  okrętów podwod-nych wg napędu -  k la sy cz n e  i  atomowe.Dane ta k ty c z n o -te c h n ic z n e  okrętów podwodnych RFN, DANIIi  NORWEGII -  z a ło c z n ik _ _ n r _ l.
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B iorąc pod uwagę zb yt małe g łę b o k o ś ci południowego B a ł--  tyku n ależy  l ic z y ć  s ię  z m o żliw o ścią  d z ia ła ń  ogran iczonych  pod- k la s y  śred n ich  i  małych okrętów podwodnych, ja k  te ż  okrętów m iniaturow ych /dyw ersyjno-rozpoznaw czych/. Zn ajd u je to uzasad­n ie n ie  w m ożliw ości ro z w in ię c ia  dogodnej p o z y c ji  do a ta k u , w k tó r e j okręt podwodny / śre d n i i  mały/ utrzym uje s ię  na głęboko­ś c i  około 25 m i  taką samą głębokość w inien  p osiad ać pod k ile m . W c e lu  u n ik n ię c ia  a tak u  s i ł  obrony p rzeciw  okrętom podwodnym lub podczas o d e jś c ia  o k ręt podwodny zanurza s ię  na głębokość około 60 ra w cia^gu 30-50 sekund. T a k ie j te ż  g łę b o k o ści p o trz e ­buje okręt podwodny podczas p rz e n ik a n ia  przek ochronę konwojów lu b  ugrupowań bojowych okrętów nav,'oclnych.Okręty podwodne p odklasy małych i  śre d n ich  c h a ra k te ry z u ją  s ię  następującym i ceciiam i aciTiaskującymi;-  wydłużonym charakterystyczn ym  kadłubem w k s z t a ł c ie  cygara z zaostrzonym dziobem i  r u fą  /d łu go ść okrętu  podwodnego od 30 do 70 m, szerokość od 3 do 7 m/;-  jedyną, nadbudówką no p o k ła d z ie , k tó r ą  j e s t  k io s k  b o jo w y ,z n a j- du jący c ię  w środkowej c z ę ś c i  o k rętu  podwodnego; z przodu lub z ty łu  k io sk u  mogą być rozm ieszczone pojedyncze d z ia łk a  na otw artych stanow iskach /w s ta r s z y c h  typach okrętów pod­wodnych/.P ołożenie nawodne okrętu  podwodnego może byó: "podróżne”-  z widoczną nawodną c z ę ś c ią  kadłuba i  "p o zycy jn e" -  z w idocz­nym nad wodą kioskiem  bojowym o k r ę tu . P o ło że n ie  podv/odne może byó "pod peryskopem" lu b  "chrapam i" -  w zan u rzen iu  około 12 m i  na różnych g łę b o k o ścia ch  oraz na g ru n cie  dna m orsk iego .Bo za sa d n iczy ch  cech dem askujących za nur z o ni>-okręty pod­wodne, znajduja¿ce s ię  na różnych g łę b o k o ś cia ch  /bez peryskopu i  ch ra p / , z a l ic z a  s ię ;-  ś la d  wodny / k ilw a te r / , wzburzenie wody od śrub o k rętu  1 pod­wodne "wąsy" od k io sk u  bojowego /chrap lu b  peryskopii/;-  sylw etka kadłuba okrętu  podwodnego;-  c ie ń  kadłuba na t le  dna m orskiego;-  t łu s t e  plamy na pow ierzchni i  p ę ch e rzy k i pow'ietrza podczas p racy śrub o k rętu  podwodnego;-  ś la d  wody, pozostaw iony przez o k ręt po za n u rze n iu , utrzym ują­cy s ię  na pow ierzchni morza około 5-6  m in u t.
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U y s . l .  Schemat o k rętu  podwodnego w zan u rzen iu  pod peryskopem i  chrapami*Do ogólnych zasad ta k ty czn y ch  d z ia ła ń  okrętów podwod­nych z a l ic z a  s ię :a /  R o z w in ię cie  okrętÓAV podwodnych v/ akwenach / s t r e fa c h /  pa­tro low an ia wykonuje s ię  pojedynczym i okrętam i w p o ło żen iu  podwodnym. P r z e jś c ie  do akwenu d z ia ła ń  może być ubezpie­czane przez o k rę ty  nawodne lu b  lo t n ic tw o , b/ Ł ą czn o ści rad iow ej dw ustronnej z bazą o k rę ty  podwodne nie u trzy m u ją . W sporadycznych wypadkach z akwenów m niej za­grożonych o k rę ty  podwodne mogą nadawać k r ó tk ie  kodogramy. o/ P r z e jś c ie  pod chrapami z r e g u ły  wykonywane j e s t  w c z a s ie  pogody sztormowej i  w nocy z p rę d k o ścią  0 ,7  p rę d k o ści maks, d/ Ładowanie akumulatorów odbywa s ię  z r e g u ły  w n o cy , w o d le ­g ł o ś c i  m inim alnej 40-50 Mm od brzegu w c z a s ie  od 8 -i2  go­d z in .e/ N a jb a r d z ie j dogodną i  k o rz y stn ą  p o z y cją  w yjściow ą do a t a ­ku dla o k rętu  podwodnego j e s t  p o zycja  na dziobowych k ą ta ch  kursowych z o d le g ło ś c i  i5 -2 0  k a b l i  / O ,i  Mm = 185,2 m/ od c e lu .f /  O kręt podwodny u c h y la ją c y  s ię  od a ta k u  wykonuje manewr kursem o 30-40®, k tó ry  zm ienia co 3-4 m in u ty .



g/ s t a c je  hydroakustyczne okrętów podwodnych wykrywają echonrm ierzanie pjrzez środ k i p rze ciw n ik a , n atom iast szumonamierzania n ie  są w s ta n ie  w ykryć, h/ Podczas atak u  na o k ręt podwodny może on pozorować uszkodzenie lu b  t r a f i e n ie  poprzez w yrzucanie na po­w ierzch n ię o liw y , p o w ie trza , bądź innych przedmiotów, m askujących stan  fa k t y c z n y .Wymienione zasady ogólne mogą mieć dodatni lu b  ujemny wpłjrw na o r g a n iz a c ję  i  prowadzenie rozpoznania p o w ietrz­nego okrętów podwodnych.I I .  Rozpoznanie__20Hi£trzne__okr£tów_]jodwodnych.1 • P rzezn aczen ie  ,_zad an ia__i_S£ o so b y__d ziałań ^ śrai2łowców ZOP. Lotnictw o śmigłowcowe zw alczan ia okrętów podwod­nych wchodzące w skład  s i ł  obrony przeciw  okrętom pod­wodnym /OPOP/ M arynarki V/ojennej przeznaczone j e s t  do poszukiw ania i  zw alczan ia okrętów podwodnych zarówno sa m o d zie ln ie , ja k  i  we w s p ó łd z ia ła n iu  z innymi s iła m i OPCP. W sp ółd ziałan ie  to organizowane j e s t  n a jc z ę ś c ie j  podczas poszukiwań k o n tro ln y c h , d z ia ła n ia  na wezwanie z zagrożonych akwenów, nękania okrętu  podwodnego oraz podczas naprowadzania okrętów nav/odnyoh /0\y na wykryty o k ręt podwodny.W z a l e ż n o ś c i  od p o s i ad an yc h  typów śmigłowców i  
i c h  wyposażenia Diogą one wykonywać n a s t ę p u j ą c e  za d a n ia :-  poszukiw anie i  nękanie okrętów podwodnych w oddalo­nych akv;enach, na p o d e jś c ia c h  do baz m o rsk ich , r e jo ­nów bazowania oraz torów wodnych;-  wykrywanie okrętów podwodnych na ru b ie ż a c h  i  w s t r e ­fa c h  OPOP;-  osłona p r z e jś c ia  i  ro z w in ię c ia  do d z ia ła ń  własnych okrętów podwodnych;-  naprowadzanie okrętowych grup p o szu k u ją o o -u d e rze n io - wych /OGPU/ na v/ykryte o k rę ty  podwodne;-  b lis k a  i  daleka ochrona i  osłona przed okrętam i pod­wodnymi n ie p r z y ja c ie la  zespołów okrętów bojowych i  konwcjów podczas p r z e jś c ia  morzem; 13



-  samodzielne n iszczenie wykrytych okrętów podwodnych;
-  poszukiwanie 1 zwalczanie podwodnych s i ł  dywersyjnych 

n ie p r z y ja c ie la •
Ponadto za ło g i śmigłowców ZOP mogą wykonywać następujące 
zadania o charakterze pomocniczym:
-  um iejscawianie i  rozpoznanie zagród 1 pól minowych;
•  prowadzenie rozpoznania rad ioelek tronicznego; 
— ud zielanie pomocy załogom samolotów /okrętów/ w ra —

mach ratownictwa morskiego.
Wszystkie wymienione zadania za ło g i śmigłowców mo­

gą wykonywać w oparciu o brzegowe /lądowe/ lub okrętowe 
/pokładowe/ m iejsca bazowania. Akwen Morza B ałtyckiego  
stwarza dogodne warunki śmigłowcom ZOP do bazowania lą ­
dowego.

W lo tn ictw ie  śraigłowoo^vym ZOP rozróżnia się  nastę­
pujące sposoby d zia ła ń :
a/ Jednoczesne -  obejmujące kontrolę wyznaczonego akwenu*"““******““*" ** ł _____  _ __ .......

podczas Jednego lo tu  taktyczn ej grupy śmigłowców w  
skład zie zabezpieczającym  wkrycie okrętu podwodnego 
z nakazaną dokładnością. Je s t  to n ajb ard ziej skutecz­
ny sposób, wymaga Jednak równoczesnego użycia więk­
sze j i l o ś c i  s i ł .  Sposób ten J e s t  stosowany w wypadku k o n ie c z n o ś c i terminowej k o n tro li akwenu, 

b/ K olejne -  wykonywane pojedynczymi śmigłowcami lub  
parami w stosunkowo długim c z a s ie . Kolejne d ziałania  
pojedynczych śmigłowców /par/ są mniej skuteczne i  
stąd też będą stosowane we w spółdziałaniu z okrętową 
grupą poszukująoo-uderzeniową /OGPU/. Sposób ten po­
siada szerokie zastosowanie w osłonie powietrznej 
okrętów nawodnych podczas p rze jścia  morzem i  nękania 
okrętów podwodnych d z ia ła ją cy ch  w  rejonach zasięgu  
śmigłowców. Celem przedłużenia czasu nękania, lo ty  
poszczególnych śmigłowców lub grup wykonywane są na 
pełną długotrw ałość lo t u . Nękanie winno trwać dłużej 
n iż czas oderwania s ię  okrętu podwodnego od p rześla­
dujących go grup.
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o/ Na wezwanie -  wykonjarane przez pojedyncze śmigłowcelu b  małe grupy ta k ty c z n e . S t a r t  n a stę p u je  w tr y b ie  alarmowym, po u s ta le n iu  w stępnych danych o d z la ła ln o -  ' ś c i  i  m ie jscu  p o ło żen ia  o k rętu  podwodnego n ie p r z y ja ­c ie la  lub po u tr a c ie  z nim k o n ta k tu  przez inne s i ł y .  Sposób ten J e s t  n a jb a r d z ie j ekonom iczny. Zadania d la dyżurujących z a łó g  śmigłowców staw ia s ię  zaw czasu, o k r e ś la ją c  sk ład  gru p , prawdopodobne re jo n y  i  sposo­by poszukiwania oraz środlci ro z p o z n a n ia .W ramach p o szczeg ó ln ych  sposobów mogą byó stosowane różne metody, za w ie ra ją ce  ta k ie  eieraenty, Ja k :p o s z u - k iw a n ia , u m ieJscoxvienia, ś le d z e n ia  oraz n is z c z e n ia  okrętów podwodnych w różnych re jo n a ch  d z ia ła ń . R ozróżnia s ię  n a stę p u ją ce  metody d z ia ła ń :a/  S tre fo w a _- stosowana J e s t  wówczas, gdy o k ręty  podwod­ne n ie p r z y ja c ie la  d z ia ł a ją  w całym akwenie i  i s t n i e j e  ko n ieczn o ść p o d zia łu  akwenu wg p o szczególn ych  grup ta k ty c z n y c h . S to s u je  s ię  J ą  ró w n ież , gdy o k rę ty  pod­wodne n ie p r z y ja c ie la  d z ia ł a ją  w o k reślon ych  s t r e f a c h . W pierwszym i  drugim wypadku brak J e s t  konliretnych danych o d z ia ła n ia c h  okrętów podwodnych n ie p r z y ja c ie ­l a .  Dane te uzyskiwane są sukcesyw nie z w szy stk ich  dostępnych ź r ó d e ł .Metoda ta wymaga użycia  dużej i l o ś c i  s i ł  1 środków poszukiw ania.b/ Liniowa -  na r u b ie ż y , stosowana podczas obrony przez śmigłowce ZOP rejonów  bazowania lu b  ro z w ija n ia  do d z ia ła ń  w łasnych s i ł  nawodnych. Rubieże przechwyce­n ia  okrętów podwodnych n ie p r z y ja c ie la  o rg a n iz u je  s ię  w c e lu  w ykrycia i  z n is z c z e n ia  o k rętu  podw odnego,usi­łu ją c e g o  p rze d o sta ć  s ię  w broniony r e jo n  lu b  Jego  p o b liż e . O rga n izu je  s ię  Je  w przesm ykach, c ie ś n in a c h  i  zw ężeniach iz o b a t  powyżej 25-30 m. R ub ież przechwy­ce n ia  w'inna p rz e c in a ć  d ro g i prawdopodobnego przem ie­szcza n ia  s ię  okrętów podwodnych, a więc akweny dogodź" nego p ły w a n ia .
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D ziałania śmigłowców na rubieżach mogą być samodzielne 
lub we w spółdziałaniu z okrętową grupą poszukująoo-ude- 
rzeniową /OGPU/, OGPU winna bazować lub oczekiwać na 
wezwanie przez śmigłowce w o d le g ło ści nie m niejszej 
n iż 5 -  6 Mm od osłan ian ej ru b ieży, celem zabezpiecze­
nia nasłuchu przez wystawione pławy r adiohydroakusty- 

i ozne /PRILA/.Metodę tę  ce ch u je  duże n a s ile n ie  lotów  śmigłowców n ie ­z a le ż n ie  od pory doby i  warunków h yd rom eteorologiczn ych . W wypadku pogorszen ia s ię  warunków poszukiw anie p r z e j­mują OGPU. ^o/ Obiektowa -  stosowana wówczas, gdy lo tn ic tw o  zw alczania okrętów podwodnych otrzyma zadania ochrony s p e c ja ln ie  w ydzielonego o b ie k tu  s t a łe g o : / p o r t , baza m o rsk a ,re jo n  bazow ania/ lu b  ruchomego podczas p r z e jś c ia  morzem /kon­w oju , desantu i t p . / .  Metoda ta sprowadza s ię  do po -  w ie tr z n e j o sło n y re jo n u  p o d e jś c ia  do chronionego obiek­t u . Podczas o sło n y o b ie k tu  s t a łe g o , śmigłowce mogą bazować na je d n 3on lu b  k i lk u  s ta ły c h  ląd o w isk a ch . Na­to m ia st podczas o sło n y obiektów  ruchomych winny korzy­s ta ć  z k i lk u  lądow isk z n a jd u ją c y c h  s ię  wzdłuż tr a s y  p r z e jś c ia  okrętów . V/ obu wypadkach i s t n i e j e  ko n ieczn o ść o r g a n iz a c j i  ta k ty czn e g o  w s p ó łd z ia ła n ia  między s iła m i o sło n y i  osłanianym  ob iektem . Metoda ta wymaga od za łó g  śmigłowców znajom ości ta k t y k i d z ia ła ń  okrętów nawod­n y c h !  w sp ó łd z ia ła n ia  z okrętowymi środkami p rz e c iw lo t­n iczy m i, k tó re  winny być wykorzystywane w ochronie wła­s n e j okrętów nawodnych i  o s ła n ia ją c y c h  je  śmigłowców.2 . Sposoby i^m ożliwoścl^poszukiw ąnia^okrgtów ^podw pdnyoh na Morzu B ałtyck imN ajw ygodniejszym i prędkościam i podczas poszukiw ania okrętów podwodnych są p rę d k o ści rzędu 120—180 km /godz., gdyż u m ożliw iają  one prowadzenie s k u te c z n e j obserwa­c j i  wzrokowej pow ierzchni w odnej. Wykonanie tego za­dania na odrzutowych sam olotach rozpoznawczych* j e s t
16



n iem ożliw e. W związku z tym, do poszulciwania okrętów pod­wodnych n ie p r z y ja c ie la  w ykorzystu je s ię  śmigłowce zw alcza­nia okrętów podwodnych /ZOP/ Lotnictw a M arynarki W ojennej.Dane ta k ty o zn o -te o h n iczn e  śmigłowców lo tn ic tw a  ZOP -  z a łą c z n ik  nr 2 .W p o ło żen iu  nawodnym, pozycyjnym , pod chrapami lu b  peryskopowym o k ręt podwodny może byó w ykryty wzrokowo przy pomocy nieskom plikow anych przyrządów o p tyczn y ch . N atom iast w tych  samych p o ło ż e n ia c h , le c z  ze zn aczn ie w iększych o d le ­g ł o ś c i ,  wykrywają go pokładowe urządzenia r a d io lo k a c y jn e .W p o ło żen iu  podwodnym na różnych g łę b o k o ś cia ch  o k ręt pod­wodny może byó w ykryty przy pomocy urządzeń e le k t r o n ic z ­nych . N ależą do n ic h : wykrywacze m agnetyczne, pławy r a d io -  hydroakustyczne /PRHA/ oraz hydroakustyczne s t a c je  h o lo ­wane lu b  okresowo opuszczane /OHAS/.Dane ta k ty c z n o -te c h n ic z n e  r a d io e le k tr o n ic z n y c h  środ­ków poszukiw ania i  wykrywania okrętów podwodnych stosow a­nych przez śmigłowce lo tn ic tw a  ZOP — z a łą c z n ik  nr 3 .We w spółczesnych d z ia ła n ia c h  bojowych na morzu wąt­pliw e j e s t  oczekiv/anie na d łu ższe przebywanie okrętu  pod­wodnego na p o w ierzch n i, tym b a r d z ie j m ożliw ości z b liż e n ia  śmigłowca ZOP na o d le g ło ś ć  wzrokowego w y k ry cia . Może to z a is t n ie ć  wówczas, gdy uszkodzony o k rę t podwodny n ie  mo­że s ię  zanurzyć i  jeg o  jedynym ratunkiem  j e s t  u cieczk a nap o w ierzch n ię .Z optym alnej w ysokości o b se rw a cji wzrokowej rzędu 400-600 m, przy p r z e z r o c z y s to ś c i pow ietrza 0 ,8 - 0 ,9  i  s t a ­n ie morza do 3° B eau fo rta  wynurzony o k rę t podwodny może być w ykryty z o d le g ło ś c i 4-5 km. O d le g ło ść  w ykrycia ma­l e j e  wraz ze wzrostem stan u  morza i  przy 5-6®B wynosi ju ż  ty lk o  2-3 kra. Z t e j  o d le g ło ś c i  o k rę t podwodny może być wy­k r y ty  również w p o ło żen iu  pozycyjnym .Chrapy lu b  peryskop okrętu  podwodnego mogą być ze śmigłowca ZOP wykrywane wzrokowo przy s ta n ie  morza do 2 B pod kątem o b se rw a cji do 45^, przy czym o d le g ło ś ć  w ykrycia chrap i  peryskopu nie będzie w iększa n iż  wysokość l o t u .
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a/ Pokładowe s ta c je  radiolokacyjne /SRL/

Pokładowe s ta c je  radiolokacyjne pozwalają na wykry­
c ie  wynurzonego okrętu podwodnego we w szystkich położe­
niach -  nawodnym, pozycyjnym, pod chrapami i  peryskopowym. 
Włączanie pokładowej s t a c j i  rad io lo k acyjn ej do wypromie- 
niowania e n e r g ii , w zależn o ści od postawionego zadania, 
może być c ią g łe  lub okresowe. C ią g łą  pracę SRL sto suje  
s ię  w wypadku zamiaru nękania /prześladowania/ okrętu pod­
wodnego i  uniemożliwienia jego d z ia ła ln o ś c i. Okresowe 
włączenie SRL sto su je  się  w przypadku otrzymania zadania 
wykrycia i  umiejscowienia okrętu podwodnego. W celu  zacho­
wania sk rytośoi poszukiwania sto su je  s ię  obserwację w 
określonym sektorze /przednim lub bocznym,w sporadycżnych 
wypadkach w tylnym/.
Najdogodniejsze wysokości poszukiwania okrętu podwodnego 
w położeniu "pod chrapam i"! "peryskopem" -  200 ♦  300 m, 
a w położeniu "pozycyjnym lub marszowym" 400 -  600 m.
W ce lu  zm niejszenia m ożliwości wykrycia śmigłowca przez 
okręt podwodny podczas okresowej pracy SRL celowe je s t  
zm niejszenie wysokości poszukiwania do 100-150 m przy 
ustaw ieniu anteny SRL na małe kąty podniesienia /od + 1 
do + 2^/.

Biorąc pod uwagę optymalne warunki, jak ; dogodne 
wysokości lo tu  i  warunki atmosferyczne oraz n isk i stan  
morza /do 2®B/, prawdopodobieństwo wykrycia okrętów pod­
wodnych przez SRL wynosi 0,21 -  0 ,2 5 .
Poszukiwanie okrętów podwodnych przy wykorzystaniu SRL 1 
wzrokowo może byó prowadzone następującymi sposobami;
-  równoległych tra s /grzebieniem/;
-  halsowaniem grupy śmigłowców;
-  halsowaniem pojedynczego śmigłowca.Poszukiw anie s£0sobem ^rów noległyoh^tras_^/grzebieniem ^•

Sposób ten je s t  stosowany podczas poszukiwania w 
określonym akwenie przez taktyczną grupę śmigłowców, 
przy zało żen iu , że is t n ie je  prawdopodobieństwo przebywa­
nia okrętu podwodnego w każdej c z ę ś c i tego akwenu.
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Z a le t ą  tego sposobu j e s t  k r ó t k i  c z a s  p o szu k iw an ia  bez ko­n ie c z n o ś c i dokładnego p rzygo to w an ia  z a ł ó g .O dstępy m iędzy śm igłow cam i w ugrupow aniu, komendy i  sy g n a ły  dowodzenia u s ta lo n e  s ą  zaw czasu .
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R y s .2 . P o szu k iw an ie  sposobem "ró w n o le g ły c h  t r a s . "N a jc z ę ś c ie j  stosowanym ugrupowaniem poszulciw ania j e s t  " f r o n t "  lu b  " s c h o d y " , a p rzy  sł^ ib ej w id o c z n o ś c i można s t o ­sować. " k l i n . "Wadą te go  sposobu j e s t  k o n ie c z n o ś ć  u ż y c ia  w jednym l o c i e  w ię k s z e j i l o ś c i  śm igłow ców .P os z uk iwa n i e _S£OS obera_^^ha 1 s owa n ia  . "Sposób te n  j e s t  stosow any w określonym  akw enie lu b  na w skazan ej r u b ie ż y . W z a le ż n o ś c i  od s z e r o k o ś c i  akwenu, h a lso w a n ie  wykonuje p o je d y n cz y  śm ig ło w ie c  lu b  g r u p a . Poszu­k iw a n ie  tym sposobem ma na c e l u  w yelim inov;an ie m o ż liw o ści p r z e n ik n ię c ia  o k r ę tu  podwodnego w o c h ra n ia n y  akw en.Podczas p oszu k iw an ia tym sposobem mogą być stosow ane w s z y s tk ie  u rzą d ze n ia  pokładowe do wykrywania okrętów  pod­wodnych ja k im i d ysp onu je ś m ig ło w ie c .



Warunkiem w ykrycia o k rętu  podwodnego przez śm igłow iec podczas halsow ania j e s t  ś c i ś l e  określona d łu gość p o szcze g ó l­nych h alsów , któ ra  z a le ż y  od p ręd k o ści poszukiw ania / h a ls o ­w ania/ i  prawdopodobnej p rę d k o ści o krętu  podwodnego.W re jo n a c h  przybrzeżnych d łu gość halsów  określona j e s t  przez SRL, na pełnym morzu d łu gość h a ls u  oznacza s ię  pławami rad io h y d ro a k u styczn y m i, p racu jącym i ja k o  r a d io la t a r -  n i e .  O znaczenie d łu g o ś c i h a ls u  ma szczeg ó ln e  zn aczen ie  pod­c z a s  długotrw ałego nocnego poszukiw ania oraz podczas zmian śmigłowców nad o k re ślo n ą  r u b ie ż ą  p oszu k iw an ia .D ługość h a ls u  /Lj^/ podczas ra d io lo k a c y jn e g o  p o szu k i­wania o b lic z a  s ię  wg wzoru:D,'SRL
4 VOPg d z ie :V -  prędkość śmigłowca podczas halsow ania sD -  o d le g ło ś ć  obserwowana na ek ran ie  SRLVqP «. prawdopodobna prędkość o k rętu  podwodnego.b/ Wykrywacze_^majgnetyczne^Są to u rz ą d z e n ia , k tó re  n a jd o k ła d n ie j u s t a la jąp o zy cję  o k rętu  podwodnego w z a n u rz e n iu . S to s u je  s ię  jedo:-  poszukiw ania zanurzonego o k rę tu  podwodnego w akwenach niedogodnych do w ykorzystania in n ych  środków wykrywa­nia ;-  utrzymywania k o n ta k tu  z okrętem podwodnym, k tó ry  zo­s t a ł  uprzednio w ykryty innymi środkam i;-  precyzow ania m ie jsca  znajdow ania s ię  o k rętu  podwodne­go w s t r e f i e  p ra cu ją cy ch  pław rad ioh yd roak u styczn ych  /PRHA/;~ o k r e ś le n ia  elementów ruchu o k rętu  podwodnego.
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R y s . 3 . Poszukiw anie sposobem "halsow ania" na nakazanej 
r u b ie ż y .

Wykrywacz m agnetyczny można stosow ai na śmigłowcu pod 
warunkiem, że :
-  l o t  J e s t  wykonywany na m ałej w ysokości rzędu iOO-120 m,
-  prędkość lo t u  wynosi ponad 80 km /godz.;
-  sta n  naładowania e le k try cz n e g o  atm osfery J e s t  ograniczony;
-  w akwenie poszukiw ania nie ma wraków i  za to p io n e j am u n icji-

Z a le tą  wykrywacza magnetycznego J e s t  możliwość wykry­
c ia  okrętu podwodnego n ie z a le ż n ie  od Jego prędkości pod\ o 
n ej i  warunków h y d ro lo g iczn y ch  morza# Wadą J e s t  ogranie  
ny z a s ię g  w yk ry cia , za le żn y  od ^vyporności okrętu podwodnego 
oraz opóźnienie wskazań na wskaźniku wynoszące około i , 5 se­

kundy.
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Skuteczną szerokość pasa poszukiw ania o b lic z a  s ię  wgwzór u; Sz sk “ "ipM  -  /H *  V  2g d z ie :D w -  z a s ię g  w ykrycia o k rętu  podwodnego przez wykrywacz A PM m agnetyczny;H -  wysokość p rzem ieszczan ia  s ię  g o n d o li nad pow ierz­ch n ią  morza;h -  prawdopodobna głębokość zanurzenia o k rętu  podwodne- g o .P rak tyczn e o b n iżen ie  g o n d o li pod śmigłowcem podczas lo t u  wynosi około 30-32 m. Ze względów bezpieczeństw a l o t  z wykrywaczem n a le ż y  wykonywać w nocy na H = 150 m, w d zień  na H = iOO m,W warunkach Morza B a łty c k ie g o , gd zie  prawdopodobnie będą d z ia ła ć  o k rę ty  podwodne o w yporności rzędu 200-600 t ,  maksymalna szero k o ść przeszukiw anego pasa może w ynosić 200-250 m. Pasami o t e j  s z e ro k o ś c i n a le ży  pokryć k oło  o ś re d n ic y  około 1500-1800  m, co odpowiada zasięg o w i p ra c u ją ­c e j  pławy rad io h y d ro a k u sty czn e J /PRHA/. Przy p rę d k o ścia ch  o k rętu  podwodnego rzędu 6-8w, akwen ten  może być przeszuka­ny w c ią g u  6-8 m in u t. Wymaga to  Jednoczesnego u życia  4-5 śmigłowców, k tó re  w dwóch n a lo ta c h  mogą przeszukać akwenp r a c u ją c e j pławy ra d io h y d ro a k u styo zn e j . ______________ —B io rą c  pod uwagę tru d n o śc i manewru w gru p ie  z wypu- szozoną gondolą ,vykry>vaoza. do grupy ta k ty c z n e j w yd ziela  s ię  dwa, maksymalnie c z te r y  śm igłow ce. Są one w s ta n ie  p rzeszu kać o k re ślo n y  akwen w c ią g u  6-7 m in ut, uniem ożliw ia­ją c  p r z e n ik n ię c ie  o k rętu  podwodnego przez akwen p ra o u ją o e j ra d io p ła w y .K on ieczn ą i l o ś ć  halsów  /Nh/ do pokrycia akwenu pracu­j ą c e j  pławy ra d io h y d ro a k u sty czn e J o b lic z a  s ię  wg wzoru:2R,Nh s SZ skg d z ie : 2 -  dwa prom ienie z a s ię g u  pławy radiohydroakus­tyczne J .Poszukiw anie wykrywaczem magnetycznym może być prowa­dzone Jednym z n a s tę p u ją cy ch  sposobów:
22



-  "rów noległych t r a s ,"  przy w ykorzystaniu ta k ty c zn e j grupy 
śmigłowców;

-  "halsowaniem" przez pojedynczy śm igłow iec lu b  parę śmigłow­
ców;

-  "zamkniętego p ro sto k ąta" przez pojedynczy śm igłow ieo/ana- 
lo g i c z n ie , Jak podczas halsow ania na o k re ślo n ej ru b ie ży /; ^

-  "ósemki" przez pojedynczy śm igłow iec.
Dwa pierwsze sposoby poszukiwania omówione podczas 

stosow ania pokładowych s t a c j i  r a d io lo k a cy jn y ch  w ykorzystuje  
s ię  w c z a s ie  k o n tr o li określonego akwenu, na p o d e jścia ch  do 
kotwicow iska okrętów nawodnych i  w c e lu  wykrycia okrętu pod­
wodnego le żą ce go  na d n ie .

¥ r -

'puma
PBR

( pu nIJTBOJOWEW R0ie3SL•I )̂

lły s ,4 . Poszulciwanie wykrywaczem magnetycznym akwenu sposo­
bem "zam kniętego p r o s to k ą ta ,"

Sposób "zam kniętego p ro sto k ą ta " s to s u je  s ię  podczas 
ochrony określonego zamkniętego akwenu, do którego prowadzi 
Jedno możliwe w e jś c ie , np, podczas ochrony p rze jśó  przez to ­
r y  wodne między zagrodami minowymi.

U sta le n ie  m iejsca  okrętu podwodnego przed atakiem  gru­
py uderzeniow ej lo tn ictw a  lub podczas o k reślan ia  elementów 
ruchu okrętu podwodnego wykonuje s ię  sposobem "ósem ki."
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R y s .5* P o szu k iw an ie  z w ykorzystaniem  wykrywacza m agnetyczne­go sposobem ’’ósem ki” i  precyzow anie m ie js c a  o k rę tu  podwodnego.Sposób te n  j e s t  s z c z e g ó ln ie  dogodny podczas p re cy z o ­wania m ie js c a  o k rę tu  podwodnego, k tó r y  u le g ł  a w a r ii  i  z n a j­d u je  s ię  w b e z ru c h u . U sta lo n e  m ie js c e  oznacza s ię  bombami o r ie n ta c y jn y m i /OMAB/.Duże tr u d n o ś c i p ilo ta ż o w o -n a w ig e c y jn e  spraw ia p o szu k i­w anie grup ą śmigłowców w ugrupow aniu ’’s c h o d y ,” ’’k l i n ” lu b  ’’ f r o n t , ” z zachowaniem o k r e ś lo n y c h  odstępów , równych s z e ro ­k o ś c i  pasa s k u te c z n e g o  p oszukiw an ia i  pokryciem  wynoszącym 
10-15%.Zw roty śmigłowców o 180^ wykonuje s ię  sposobem ’’w szys­c y  razem ” z zachowaniem  jednakow ych p r ę d k o ś c i i  przechyłów  p od czas s k r ę t u .P rz e c h y ł p o d czas s k r ę tu  o b lic z a  s ię  na podstaw ie s z e ­r o k o ś c i  pasa sk u te czn e g o  p o s z u k iw a n ia , c z y l i  prom ienia s k rę ­tu  o ra z  i l o ś c i  śmigłowców w g r u p ie .D la dwóch śmigłowców p rz e c h y ł o b lic z a  s ię  wg w zoru:

- Ś rg d z ie :R -  w y stę p u je  ja k o  ” d” -  o d stęp  m iędzy śmigłowcami lu b  oicreźlona s z e ro k o ś ć  pasa sk u te czn e g o  p o szu k iw a n ia .
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w c e lu  otrzym ania prawidłowego z a p isu  na ta śm ie , ro z­k o ły s a n ie  g o n d o li APM-60 n ie  może p rzekraczać + 20®, stąd  te ż  p rze ch y ły  w s k r ę c ie  n ie  mogą p rze k racza ćJ e ż e l i  grupa poszulcująoa składa s ię  z trz e c h  śmigłow­ców do wzoru podstaw ia s ię  i ,5 R ,  a  ̂ c z te r e c h  — 2R•Długość halsów  podczas poszukiw ania wykrywaczem magne­tycznym o b lic z a  s ię  wg wzorow:a /  Podczas okresowego przeszukiw ania określonego akwenu;skAPMh ”  2 V ̂ '̂ OPb/ Podczas poszukiw ania sposobem "zam kniętego p r o s to k ą ta "; ^^skAPM •
g d z ie ; OPSZ -  szero k o ść pasa skutecznego poszukiw aniaskAPM APM-60;V -  prędkość śmigłowca podczas poszukiw ania;'OP -  prawdopodobna prędkość o k rętu  podwodnego. Błąd oznaczenia m ie jsca  o k rętu  podwodnego wynosi śred ­n io  około 100-120 m.c/  Pław^^radioh^droakust;yczne_/PRHA/Do wykrywania okrętów podwodnych najw iększe zastosow a­n ie  mają pławy r^ d io h y d ro a k u sty czn e , ponieważ wystawione jednorazowo n ie wymagają dodatkowych czy n n o ści w ic h  obsłu ­dze i  mogą pracować do w yczerpania s ię  b a t e r i i  e n e r g ii  e le k ­t r y c z n e j . ,Prawidłowo ustawione PRHA, w sp ółp racu jące z pokładowym urządzeniem odbiorczym  SPARU-55 mogą być wykorzystywane do.-  wykry^vania szumów o k rętu  podwodnego w ograniczonym  akwe­n ie w warunkach u tr a ty  z nim k o n ta k tu  wzrokowego lu b  ra d io  lo k a cy jn e g o  oraz do k o n tro ln eg o  rozpoznania akwenu, w którym wykryto ozn aki o b ecn o ści o k rętu  podwodnego,— staw ian ie  obronnych zagród na p o d e jś c ia c h  do b a z , portów i  ko tw ico w isk , na s k rz y d ła ch  konwojów lu b  na k u rsie  okrę­tu  podwodnego w c e lu  je g o  przechw ycenia;
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-  ś le d z e n ia  wykrytego o krętu  podwodnego w c e lu  dokładnego o k r e ś le n ia  jeg o  m ie jsca  1 elementów ruohu;-  k o n t r o li  wyników a ta k u  na o k ręt podwodny, wykonywanego przez lo tn ic tw o  lu b  okrętową grupę uderzeniową;-  naprowadzania ta k ty czn y ch  grup śmigłowców w o kreślon y  akwen przy w yk orzystaniu  PRHA jak o  p r a c u ją c e j r a d lo la t a r — n l • Wykonanie ty ch  zadań j e s t  uwarunkowane prawidłowym ustaw ianiem  PRHA z p rzestrzegan iem  n a stę p u ją cy ch  zasad :-  ustaw ione płowy w zagrodę lin io w ą  muszą pokrywać swym za­się g ie m  o ch ran ian y akwen;-  nastawy pław muszą odpowiadać Is tn ie ją c y m  warunkom hydro­logiczn ym ;-  w k a l k u l a c j i  n iezb ęd n ej I l o ś c i  pław n a le ży  uw zględnić do 25% pław niespraw nych te c h n ic z n ie  po Ic h  wodowaniu.Niezawodność pracy  PRHA o k reśla  s ię  Iloczynem  prawdo­podobieństwa spraw ności te c h n ic z n e j i  prawdopodobieństwa przep u stow ości k a n ału  łą c z n o ś c i / O ,8 x  0 ,9  = 0 ,7 2 / , gd zie  0 ,8  -  niezawodność spraw ności t e o h n ., 0 ,9  -  niezawodnośćłą c z n o ś c i .Główną zasadą ustaw ian ia pław j e s t  k o n ieczn o ść wzajem­nego pokrycia ic h  z a s ię g u . O d le g ło ś c i między poszczególnym i pławami n ie  mogą p rze k ra cza ć  1 ,5  w ie lk o ś c i z a s ię g u  pojedyn­c z e j  pław y. W yjątkiem  j e s t  w ystaw ienie pola pław , gd zie  o d le­g ł o ś c i  mogą w ynosić 2 - 5  zasięg ó w ,W c e lu  zw iększen ia prawdopodobieństwa w e jścia  okrętu  podwodnego na pole pław lu b  zagrodę z k i lk u  l i n i i ,  pławy ustaw ia S i«  w szach o w n icę . O kręty własne winny znajdować s ię  w o d le g ło ś c i  minimum 5 Mm od wystawionych zagród PRHA.IV z a le ż n o ś c i od akwenu i  aktyw ności d z ia ła ń  okrętów podwodnych o k re śla  s ię  i  w ybiera sposoby d z ia ła ń  lo tn ic tw aZOP i  w s p ó łd z ia ła ją c y c h  s i ł .Podstawą do rozp oozęoia d z ia ła ń  śmigłowców J e s t  u sta ­w ien ie zagród lu b  p ó l z pław radioh ydroaku styoznyoh. k tó re  s ą  przesłu chiw an e przez k o le jn o  s t a r t u ją c e  śm igłow ce. D ła n ia  na wezwanie n a le ż y  rozpoczynać z ch w ilą  p ojaw ien ia s ię  o k rę tu  podwodnego n p la .
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R y s .6 . Zagroda z pław ustaw ionych w jedną l i n i ę .

Taktyczne grupy śmigłowców poszulcująoych i  uderzenio­
wych z ładunkiem pław lub bomb głębinow ych są w gotow ości 
do s ta r tu  na sygn ał z ch w ilą  w ykrycia OP• Stosunek i l o ś c i o ­
wy śmigłowców poszukujących do uderzeniowych powinien wyno­

s i ć  3 : !•R o d z a ^ e _z a g ró d _z _£ ła w k ra d ło b y d ro ą k u sty o z n y o h ^
W za le żn o ści- od przeznaczenia ro zró żn ia  s ię  n astęp u ją­

ce ro d zaje  zagród:
1/ Zagrody p rzech w ytu jącejvystaw ia  s ię  na ru b ieżach  lub pra­
wdopodobnych kursach p r z e jś c ia  okrętu podwodnego n p la . Zagro 
dy te mogą być wystawione w jedną lu b  dwie l i n i e ,  w k s z ta ł  
o ie  l i n i i  p r o s t e j , r z a d z ie j łam anej. O d ległość między pława- 
ml w zag ro d zie  wynosi 1.5Dpj,,HA*/I> "  w ytryola OP przez
pław ę/. Żył»otnoś<5 t a k ie j  zagrody w warunkach morza otwartego  
nie przekracza 3 - 4  g o d z in , a przy spokojnym morzu 5-6 go­
d z in . PO upływie tego czasu  zdryiowane pławy nie d a ją  givaran-

o j l  wzajemnego pokrycia z a s ię g u .D łu g ośd  za g ro d y  o k r e ś la  s ię  na podsta\vie m o ż liw o ści
forsow ania wyznaczonej ru b ie ży  przez okręt podwodny n p la . 
L ic z b ę  pław w za g ro d zie  /Npjjjj^/ o b lic z a  s ię  wg wzoru.N ________L __________________  -  1 ,

PRHA “  ^PRHA
g d z ie :L  -  długość zagrody.^ pr h a”  w yk rycia  OP

przez pław ę.
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Ponieważ z a s ię g  s ły s z a ln o ć ? !  sygnałów pław j e s t  ogra» n lo zo n y , a cz a s  p r z e jś c ia  o k rętu  podwodnego przez zagrodę stosunkowo k r ó t k i ,  jeden śm igłow iec może przesłuchlw aó ogra» n icz o n ą  d łu go ść zag ro d y .Maksymalną długość zagrody /L „ / ,  k tó rą  może p rzę słu »niciXchiwaó jeden śm igłow iec o b lic z a  s ię  wg wzoru:2 .6 4max OPg d z ie : 2 ,6 4  » l ic z b a  s t a ł a ,  o k r e ś la ją c a  dwie s z e ro k o ści skutecznego poszukiw ania;Vg -  prędkość śm igłow ca;Vop -  prawdopodobna prędkość forsow ania zagrody przez o k rę t podwodny n p la •N ie z a le ż n ie  od podanego w zoru, podczas o k re ś la n ia  dłu» g o ś c i odcinka wyznaczonego dla jednego śmigłowca n a le ży  uw» z g lę d n lć  n a stę p u ją ce  w arunki:— maksymalne o d d alen ie  śmigłowca podczas lo t u  od sk rzyd eł zagrody n ie  powinno p rzek ro czyć z a s ię g u  łą c z n o ś c i śm igło» wca z PR HA;» po w ykryciu o k rętu  podwodnego, śm igłow iec powinien w yjść nad p ra c u ją c ą  pławę w cza j ic  równym lu b  krótszym  od c z a s u , w którym o k rę t podwodny s fo r s u je  igtrefę  d z ia ła n ia  pław .O gólnie u s ta lo n o , że .u g o ść  kontrolow anej zagrody przez jed en  śm igłow iec n ie  raoże p rze k ra cza ć  18 — 20 Mm.W c e lu  u ła tw ie n ia  utrzymywania s ię  śmigłowca nad prze» słu chiw aną za g ro d ą , w j e j  środku może być ustawiona pława p ra c u ją c a  jak o  r a d i o l a t a r n ia . J e s t  to stosowane s z c z e g ó ln ie  w nocy i  w dużym o d d alen iu  od w ybrzeża.2/ Zagrody o c h ra n ia ją c e  wystawia s ię 'w  c e lu  ochrony akwenu bazowania s i ł  f l o t y  /kotw ioow iska/, formowania konwojów i  w ydzielon ych akwenów •W z a le ż n o ś c i od warunków i  p otrzeb  zagrody ochra­n ia ją c e  mogą być wystawiane k s z t a ł c ie  l i n i i  p r o s ty c h , półkręgów  lu b  l i n i i  łam anych.
28
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R y s .7 . Zagroda przeohw>'tuJąoa 1 manewr śmigłowca podczas 
p rze słu ch iw a n ia •

O d legło ść zagrody od oohranłanyoh obiektów winna byó 
w iększa od o d le g ło ś c i s tr z e la n ia  torped okrętu podwodnego 
spoza zag ro d y. W praktyce zagroda winna daó pierwsze danew y jścio w e  o okręcie podwodnym n p la .

Zagroda o ch ran iająca  może byś ustawiona w Jedną lub  
dwie l i n i e ,  wg a n a lo g iczn y ch  k a lk u la c ji  Jak do zagrody prze 
o h w y tu ją c e j.

3/ Zagrody sk r z y d ło w e lo so w a n e  są w c e lu  wykrycia okrętów

podwodnych,; wychodzących na pozycje ataku na skrzydła  
przechodzących zespołów /konwojów, desantów i t p .  . 
wia s ię  JG rów nolegle lub pod małym kątem do kursu ochr

nianego zesp ołu / z naw isu/.
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R y s * 8 . Zagroda o c h r a n ia ją c a  bazę lu b  k o tw io o w isk o .Z agro d y  t a k ie  s z c z e g ó ln ie  u t r u d n ia ją  d z ia ła n ia  okrętów  podwodnych w z a s ło n a c h  n a w is a ją c y c h . Zagroda z zasad y  wystawie* na j e s t  na 2 -3  g o d z in y  p rzed  p r z e jś c ie m  zesp o łó w , po wykona­n iu  d o k ła d n e j k o n t r o l i  r a d io lo k a c y jn e j  akw enu. W c e lu  zama- Pkowania n a sz y ch  p iz e d s ię w z ię ó  z a b e z p ie c z a ją c y c h  p r z e jś c ie  z e s p o łu , zagro d ę w ystaw ia s i ę  w m o żliw ie  m in im a ln e j w ysokości l o t u ,  rzę d u  100-150 m. O d le g ło ś ó  zag ro d y  od to ru  p r z e jś c ia  z e s p o łu  n ie  może byó m n ie jsz a  n iż  6-8  Mm. W wypadku w ykrycia o k r ę tu  podwodnego npla na z a g r o d z ie  w ystaw ia s ię  dodatkowo zag ro d ę d o p e ł n ia ją c ą . J e j  zadaniem  j e s t  p rz e d łu ż e n ie  cza su  u trzym an ia  k o n ta k tu  z okrętem  podwodnym i  inform ow anie p rze­ch o d zą ceg o  z e s p o łu  o p o ło ż e n iu  o k r ę tu  podwodnego.W m iarę p r z e jś c ia  z e s p o łu , zagrod ę p rze d łu ża  s ię  nowo zrzu can ym i p ław am i. Ten p ozorny ru c h  zagrod y na k u fs ie  p r z e j­ś c ia  z e s p o łu  wymaga d u że j i l o ś c i  śmigłowców oraz lądow isk w zdłuż akwenu p r z e j ś c i a .
30
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H y s ,9 , Zagroda skrzydłowa podczas p r z e jś c ia  konwoju,

4/ Pole pław radiohydroąkustycznych^w ystaw ia s ię  w c e lu  utwo- 
rże n ia  p ełn ej ' a t r i f y  o s ło n y . Sposób ten  »vyaaga zu życia  dużej 
i l o ś c i  PRHA i  stą d  te ż  może byó stoso^rany rzadko na niedużych  
akwenach / z a to k a ch / . W z a le ż n o ś c i od założonego prawdopodo­
bieństwa w ykrycia ck rę tu  pcdwodnegc, przerwy między pławami 
mogą wynosió 2-5 D p„jy / d łu g o ś c i preraienia w ykrycia OP przez

pław ę/.
Pławy wystawiane są rów nom iernie, wg o b liczo n y ch  przerw  

na c a ł e j  nakazanej p ła s z c z y ź n ie . Pela pław wystawia s ię  sp e -  
sebem "rów noległych t r a s "  p rzez k ilk a  śmigłowców lu b  sposebem

»’h alsow an ia” pojedynczego śm igłow ca.
p rze słu ch a n ie  pola pław wykonuje s ię  następującym i sp e-

sobami;
-  l o t  po p r o sto k ą c ie ;
-  l o t  po ósemce;
-  l o t  po kw adracie;
-  l o t  po kręgu nad pławą p r a c u ją c ą  Ja k c ra d io la  t a r n ia .
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, , P ła s z cz y z n ę  obszaru wodnego przesłuchiw anego przez j e ­den śm igłowiec o b l ic z a  s i ę  wg wzorów;-  podczas l o t u  po p ro s to k ą c ie  i  ósemce;
-  podczas l o t u  po kw adracie;

S « / i ,4  D, -' * ł ą c z n ,  h' *-  podczas l o t u  po kręgu nad pławą p r a c u ją c ą  jako r a d i o l a t a r -n i a ; 2/D, -  Ro/'xQ0 Ztl • SDo o l io z e n ia  odstępów czasowych między pławami »w c z a s ie  Avystawiania zagród w szelk ie go  typu s t o s u je  s i ę  na­s tę p u ją c y  wzór; ^PRHA^PRIIA ** Og d z ie ;  ip^HA ”  określon y odstęp lin io w y  między pławami,V -  prędkość podróżna śmigłowca przy z rzu cie  pław*
sOpisane sposoby wystawiania zagród z pław radiohydroaku- sty czn ych  mają zastosow anie podczas d z ia ła ń  jednoczesnych lub k o l e j n y c h .

W d z ia ła n ia c h  na wezwanie n a jb a r d z ie j  ekonomicznym, a zarazem optymalnym sposobem użycia  pław j e s t  zastosowanie z a ­grody p i e r ś c i e n i o w e j .  Polega on na ustaw ieniu  pław w l o c i e  po k r ę g u .Promień kręgu przyjm uje s ię  t a k i ,  aby w c z a s ie  od wy­k r y c ia  do zakończenia wystawiania zagrody wykluczyć możliwość w y jś c ia  okrętu  podwodnego poza p ie r ś c ie ń  pław . Promień p ła ­szczyzn y  prawdopodobnego znajdowania s ię  o k rętu  podwodnego/la/ o k re ś la  s ię  wg wzoru;V - t  , .  +rl" • ni ^S_*__opóźn^_£_sum _____g d z ie ; m
^opóźn. "  ^ łą o z n .^  ^gotowości ^ p rze lo tu ;t  -  cz a s  uzyskania łą c z n o ś c i  z PRIIA,ł ą c z n .  ^+ , , — cz a s  gotow ości pracy urządzenia''eotowosci SPARU-55,
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^ p rze lo tu  "" czas p r z e lo tu  śmigłowca nad p ra cu ją cą  
PRHA

(Z' sum ““ sumaryczny błąd w o k re śle n iu  raie.isca OP
i  p o z y c ji śmigłowców \  2 ^/.

m -  stosunek p ręd kości śmigłowca do prędkości
okrętu podwodnego 

V'^OP
Vg -  prędkość śm igłow ca,

W d z ia ła n ia c h  p rak tyczn ych  w ie lk o ść promieni zagrody  
p ie r ś c ie n io w e j oraz inne konieczne dane opracowane są w fo r ­
mie ta b e l dogodnych do w ykorzystania podczas lo t u .

(160'j
[m‘)00)ie0'{5b0‘) Ó

t “ 6t • 1.5 Ii 1

ji iy s .lO , Typowa zagroda p ie rście n io w a  wystawiona przez  
po jed yn czy śm igło w iec.
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w z a l e ż n o ś c i  od d ł u g o ś c i  obircdu /krę gu /  zagrody i  i l o ­ś c i  n ie zb ę d n y ch  pław w y d z ie la  s i ę  jed en  lu b  w ię c e j  śmigłow­ców.5/__Zagrody_pom ocnięze wystawia s i ę  w wypadku w e jś c ia  o k rę tu  podwodnego na zagrodę z a s a d n ic z ą  oraz do o k r e ś le n ia  elemen­tów je g o  r u c h u .  Zagrodę pom ocniczą ustaw ia s i ę  zazw yczaj r ó w n o le g le  na s t y c z n e j  do l i n i i  zagrody g łó ^ m e j.  O d le g ło ś ćm iędzy ^Tystawionymi zagrodam i może w ynosić  od i , 5 -  6 ,PRHA *W z a l e ż n o ś c i  od upływu c z a s u  od c h w i l i  p r z y b y c ia  śmigłowca nad p r a c u j ą c ą  p ła w ę .Może s i ę  z d a r z y ć ,  że trudno b ę d zie  o k r e ś l i ć  k ie ru n e k  p r z e m ie s z c z a n ia  s i ę  o k r ę tu  podwodnego, c z y l i  z k t ó r e j  s tro n y  n a le ż y  u s ta w ić  zagrodę lu b  pławy p o m o cn icze .V/ tyra v/ypadku p o sia d a n e  na p o k ła d z ie  pławy n a le ż y  r o z ­d z i e l i ć  na dwie zag ro d y  i  w ystaw ić j e  po obu s tr o n a c h  zagrody g ł ó w n e j .  I l o ś ć  pław n ie zb ę d n y ch  do u s ta w ie n ia  w z a g r o d z ie  po­m o c n ic z e j  może być r ó ż n a .
pc,moon;c;eo oo

o
o2ACRUM O

O  O O
O

O O {] O ) O ( O

R y s .i i .Z a g r o d a  główna i  pomocnicza oraz pławy pom ocnicze.
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Je ż e li  od ległość ta wynosi i ,5  ♦  2 ® w wystawio­

nej zagrodzie pracuje jedna pława» wćwozas można wystawić dwie 
dodatkowe pławy, natom iast po rozpoczęciu pracy dwu pław na­
le ż y  wystawić przynajm niej trzy  dodatkowo pławy.

Taktyczne sposoby śledzenia okrętu podwodnego z wyko­
rzystaniem pław uwzględniają dwa w arianty i  związane z nimi 
działania śmigłowców.
Wariant pierwszy -  umożliwia okresowo śledzenie okrętu pod­
wodnego, gdy o d le g ło ści między wystawianymi zagrodami pomocni­
czymi wynoszą 4 - 6

Manewr przy wystawianiu kolejnych zagród należy wykony­
wać w ten sposób, aby środek dodatkowej zagrody znajdował się  
naprzeciw p racu jącej płowy i  możliwie prostopadle do kursu 
OP. Podczas okresowego śledzenia kontakt uważa s ię  za utraco­
ny, Je ż e li  minął c z a s , w którym okręt podwodny idący minimal­
ną prędkością, powinien p rze jść  między zagrodami.

Wariant drugi umożliwia nieprzerwane śledzenie okrętu 
podwodnego, gdy o d le g ło ści między zagrodami wynoszą 2 
W tych warunkach należy oczekiwać stałeg o  przesłuchiwania 
szumów okrętu podwodnego. W >vypadku u tra ty  kontaktu wystawta 
się  pomocniczą zagrodę osk rzyd lającą w .sektorze 180. Nie­
przerwane śledzenie może trwać od k ilk u  godzin do k ilk u  dni*
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R y s , 1 3 .  Schemat c i ą g ł e g o  ś l e d z e n i a  OP,W ystaw ien ie za g ró d  pom ocn iczych s p e łn ia  dodatkową r o ­l ę ,  ponieważ um ożliw ia o k r e ś l e n i e  elementów ruch u o k r ę tu  pod­w odnego, Wprawdzie dane te  n ie  będą d o k ła d n e , Jednak w y sta r­c z a j ą c e  do o k r e ś l e n i a  d z i a ł a l n o ś c i  o k r ę t u  podwodnego.
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Błąd w o k r e ś le n iu  kursu p r z e jś c i a  może wehaś s ię  w g ra n ica ch  20-30®, a w o k r e ś le n iu  p rę d k o ści 2-3 w ę z ły . Dane te u s ta la  załoga śmigłowca na podstawie schematu rozm ieszczen ia  pław oraz z a s ię g u  i c h  s ł y s z a l n o ś c i .  N ie z a le ż n ie  od te g o ,  podwodna prędkość p r z e j ś c i a  okrętu  podwodnego może być określana przez doświadczoną zało g ę wg odbieranego od płaiyy szumu śruby okrę­to w e j ,  I l o ś ć  obrotów śruby i  s ły s z a ln e  w słuchawkach J e J  szu­my odpowiadają p rę d k o ści o k r ę t u .Z a le ż n o ś ć  p rę d k o ści okrętu podwodnego od obrotów śruby przed­staw ia pon iższa t a b e l a .Obroty w
c z a s ie  
10 se k .

1111
cza Sie  
1 min.

1111 OP duży 11 OP mały
66 1ł 420 11 16 11 1463 11 380 11 15 1i 13.60 11 360. 11 14 1i 1257 11 340 11 13 11 1 153 111 320 111 12 111 1047 11 280 11 1 1 11 943 111 260 1

111
10 111 840 11 240 9 11 833 i11 200 1

111
8 111 730 1 180 7 11 627 11 160 i11 6 1i1 5- 11 150 p rę d - 11 4 1ł 3kość ekonom.________________ _______________________---------------------- -------- 1Wymienione ro d z a je  zagród w z a le ż n o ś c i  od przeznacze­n ia  mogą być w>'^stawione podczas d z ia ła ń  Jednoczesnych lub k o l e j n y c h .  Jednak n a j c z ę ś c i e j  wystawiane są wówczas, gdy o k r ę t  podwodny npla pojawi s i ę  n iespodziew anie w akwenie o d p o w ie d z ia ln o ś c i ,  a lo t n ic tw o  ZOP rozpoczyna d z ia ła n ie  na wezwanie. Wystawianie zagród w krótkim  c z a s ie  wymaga zaanga­żowania grup śmigłowców, k tó re  w z a le ż n o ś c i  od d łu g o ś c i  wy­staw ianych zagród s t o s u ją  Jeden z n a s tę p u ją cy ch  sposobów:-  Jednooześne w ystawianie pław na Jednym k u r s ie  wszystkim i śmigłowcami — sposób ’’wszyscy razem” ;
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-  Je d n o cze sn e  \vystawienie zag ro d y  podczas l o t u  na p rzeciw ­nych k u r s a c h  -  sposób " r o z c h o d z ą c y c h  s i ę  kursów ";-  k o l e j n e  w y sta w ie n ie  odcinltów zag ro d y na jednym k u r s ie  przez grupę śmigłowców w szyku zwartym -  sposób " ła ń c u s z k a " ;-  k o l e j n e  w y sta w ie n ie  odcinliów zag ro d y na jednym k u r s ie  przez grupę śmigłowców, l e c ą c y c h  wg o b l ic z o n y c h  przerw czasowych -  sposób " s z t a f e t y " .w y d zie lo n e  do d z i a ł a ń  z a ł o g i  śmigłow'ców winny p o siad a ó  z a s a d n ic z e  dane k a l k u l a c y j n e  każdego ze sposobów. N ie z a le ż ­n ie  od sposobu w y sta w ia n ia  za g ró d  p r z y d z i e la  s i ę  o k re ś lo n e  w y s o k o ści l o t u  d la  śmigłow'ców w y s ta w ia ją c y c h  i  p r z e s ł u c h u ją ­c y c h ,  s z c z e g ó l n i e  p odczas d z i a ł a ń  w tru d n ych  warunliach atmo­s f e r y c z n y c h  i  w n o c y .  R ó ż n ic e  w y so k o ści podczas d o lo t u  do z a g ró d  i  powrotu n ie  mogą byó m n ie js z e  n i ż  200 ra.
^‘/  Opuszczane _ s ta o je  hydr oah us tyę z n e , /01h\ S / .P o szu k iw an ie  okrętów  podw^odnych z w ykorzystaniem  opu­s z c z a n e j  s t a c j i  h y d r o a k u s ty c z n e j  /OIIAS/ j e s t  jednym z aktyw­nych sposobów poszukiw^ania i  sprowadza s i ę  do okresowego p r z e s łu c h iw a n ia  środow isko wodnego. Prow adzi s i ę  jednym lu b  kilk om a śmigłowcami je d n o cz ę  ś n i e , w z a l e ż n o ś c i  od w i e l k o ś c i  akv/enu, s to p n ia  z a g r o ż e n ia  o ra z  za sią g ó w  stosow anych s t a c j i .  Ogólna zasada stosow'ania t y c h  s t a c j i  p o le g a  na tym, że od­s t ę p y  m ięd zy s ą ,s ie d n im i x)unktarai o p u sz c z a n ia  o d b io rn ik a  n ie  mogą byó w ię k sze  n i ż  dwukrotny z a s i ę g  i c h  w y k r y c ia .

2AWi«SV/0̂HA5
R y s . 1 4 . S z e r o k o ś ć  s k u te c z n e g o  pasa po szu k iw an ia  podczas sto so w a n ia  CHAS. 39



N a jb a r d z ie j  k o rz y s tn ą  o d l e g ło ś c ią  poszczególn ych zawi­sów j e s t  1 ,3 - 1 ,4  »02^5 /długość promienia ^yykryoia OP przez opuszczoną s t a c j ę  h yd ro ak u styczn ą . J e s t  to  równoznaczne z o s ią g n ię c ie m  t .z w .  s z e r o k o ś c i  s k u t e c z n e j ,  stosowanej przy u sta w ia n iu  pław ra d ioh y d roa k u styczn y ch , która  daje najw iększą pevTność wykrycia o k rętu  podwodnego.Podczas wykorzystywania opuszczanych s t a c j i  hydroaku- styoznyoh s z c z e g ó ln ą  r o lę  odgrywają n a s tęp u jące  elementy po­szukiwania :-  akwen poszukiwania / z a s ię g  OHAS/;-  c y k l  poszukiw ania;-  prędkość p oszu k iw an ia .Akwen poszukiwania^zawiera s t r e f ę  możliwego wykrycia o k rętu  podwodnego 1 s t r e f ę  wiarogodnego w y k ry cia . W s t r o f i e  p ie rw s z e j  o dużej pow ierzchni możliwe j e s t  uzyskanie chw ilo­wego wykrycia okrętu  podwodnego w c z a s ie  nawet jednego obrotu urządzenia o d b io rc z e g o . W ielkość z a s ię g u  w t e j  s t r e f i e  j e s t  zaw arta: 0 <  D i .  W s t r e f i e  d r u g ie j  i s t n i e j e  zawsze pra­wdopodobieństwo uzyskania ko n ta k tu  z okrętem podwodnym/Dal/. y . ie l k o ś c i  tych  s t r e f  są różne i  zależn e od r o d z a ju  i  układu p racy  OIL\S.Promień s t r e f y  wiarogodnego wykrycia okrętu podwodnego wynosi:-  w u k ład zie  szumonaraierzania 3 , 5 - 4  km;-  w u k ła d z ie  eohonamierzania 0 ,9  -  8 km.S t r e f a  prawdopodobnego wykrycia okrętu  podwodnego w s p r z y ja ją c y c h  warunltach h y d ro lo g iczn y ch  morza może osiągnąć 60-90 lim. Opuszczana s t a c j a  hydroakustyczna przy 8-10 obrotach od biorn ika daje prawdopodobieństwo wykrycia Pĵ  ̂ ■= 0 ,85 -  0 ,9 5 .Cykl poszuki\vania j e s t  to  o a ł o k s z t a ł t  czyn n o ści z a ł o g i  od momentu opuszczenia urządzenia odbiorczego OIIAS w jednym punkcie zawisu do ta k ie g o  samego momentu w drugim punkcie za­w is u . Czas c y k lu  całk ow ite go  p rze słu ch a n ia  o kreśla  s ię  wgwzoru:^ cy k lu  *  ^opuszoz. ^przesłuch."*" ^po^nies.'^ p r z e l o t u  W ielkość odstępów między zawisami o b l ic z a  s i ę  wg wzoru: i  a 2/D -  D i_.P /
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g d zie : D -  z a s ię g  s t a c j i  hydroakustyozneJ /OHAS/;P -  p o k r y o ie / z a z ę b ia n ie /  s i ę  s t r e f  z a s ię g u  s t a c j i  opu­s z c z a n e j w k o le jn y c h  punktach zawisu vr % ,_________ _ _Dobrze \vyszkolone z a ł o g i  p o tr z e b u ją  na wykonanie:-  opuszczenia 1-2  min.-  p o d n ie sie n ia  1 min.-  p rze słu ch an ia  w u k ład zie  szumonamierzania 2 -2 ,5  min. w u kładzie  echonam ierzania 4 -4 ,5  m inuty.Ogólny czas trwania c y k lu  w u k ład zie  echonamierzania wynosi 6 ,5 - 7 ,5  m inuty.P r z e lo t y  śmigłowca między punktami zawisu wykonywane są po t r a s i e  p r o s t e j .  Jednak p o d e jś c ie  do punlctu zawisu przy prędkości w ia tru  do iO m/sek. wykonyivane J e s t  przez z a k rę t  śmigłowca nad obranym punktem /pod w i a t r / .Ogólny czas p r z e lo t u  między punktami zawisu o b l ic z a  s i ę  wg wzoru: 'p r z e lo t u + t manewrug d z ie : i  -  o d le g ło ś ć  między punktami zaw isu ,t  — czasroanew ru k on ieczn y  do wyhamowania 1manewTU zw iększenia p rę d ko ści oraz wykonania zawi­su pod w i a t r .?r£dkośó_poszukiw anią J e s t  to prędkość przem ieszczenias ię  śmigłowca w nakazanym kieru n ku  podczas p oszukiw an ia . O b licz a  s ię  J ą  wg wzoru:'^poazuk. =Prędkość ta za leżn a  J e s t  od danych ta k t y c z n o -t e c h n io z -  nych śmigłowca, s t a c j i  hydroakustycznych /OHAS/ i  warunków poszulciwania. N ajdogodn iejsza , prędkość poszukiwania wynosi 80-90 km/godz.
Poszukiwanie_okrątów_podwodnyoh z wykorzystaniem_^śmi-głowców_z_OHAS.W d z ia ła n ia c h  Jedn oczesn ych lu b  k o le jn y c h  z użyciem OHAS s to s u je  s i ę  dwa zasad n icze  sposoby:
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•  «rów noległych t r a s ” /omówiony podczas poszukiwania śmigłow-

cami z SRL/; __
-  ’’ż m i j k i .”

poszukiw anie sposobem "równoległj^ch t r a s ” polega na jed­
noczesnym p rzesłu ch iw an iu  w ydzielonego akwenu przez grupę 
śmigłowców na je d n e j t r a s ie  / h a ls ie / . Przesłuchiw ania dokonu­
je  s ię  drogą k o le jn y ch  zawisów grupy śmigłowców, wykonując 
l o t  w u sta lo n y ch  ugrupowaniach bojowych -  " f r o n t " , "schody" 
lu b  " k l i n ."  Sposób ten j e s t  n a jb a rd z ie j ekonomiczny. Sto su je  
s ię  go wówczas, gdy niezbędna j e s t  kon trola akwenu z_zadaniem  
,vykrycia okrętów podwodnych, które nie p rze ja w iły  aktywnej 
d z i a ł a ln o ś c i ,  oczekując na m ożliw ości wykonania ataku na 
w iększe zgrupowanie okrętów nawodnych,
K kontrolnym  poszukiwaniu n a jc z ę ś c ie j stosowanym układem pra­
cy  j e s t  eohonam ierzanle z pokryciem zasięgów  1 ,4 -1 ,7 3

Sposób " t m ijk l" 3 tosowany j e s t  wówczas, gdy wydzielone 
s i ł y  n le ‘ m^g^ w ¡ z i s l e  jednego h a lsu  przesłuchaó c a łe j  szero­
k o ś ć  nakazanego akwenu. Polega on na poszukiwaniu okrętów 
podwodnych po t r a s ie  łam anej, r o z s z e r z a ją c  tym J “ '
szu k iw a n ia . Praktyczne stosow anie tego sposobu j e s t  rudne  ̂
.e  w zględu na konieeznośó c z ę sty c h  zmian kursu o 30 do 150.

1.4 '

B y s .1 5 . Poszukiw anie OP z wykorzystaniem OHAS sposobem 
” ż m i j k i .”
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J e ż e l i  n iem ożliw e J e s t  ^\yd2i e l e n i e  Uo poszukiw an ia gru­py / 3 -4 /  śmigłowców, a t y l k o  1-2 śmxg£o\voe, w d z i a ł a n i a c h  s t o ­s u je  s i ę  n a s t ę p u ją c e  sposoby p o s z u k iw a n ia : o-  "po k w a d r a c ie " ,-  "po rozchodza^cym s i ę  k v ;a d r a c ie " ,-  " s p i r a l ą " .Wykonanie c z t e r e c h  zawisów p od czas  poszukiw an ia sposo­bem "po k w a d r a c ie "  j e s t  równoznaczne z p rze słu ch a n ie m  ś r o d o -  v/iska wodnego o bokach A =s B = °OIŁ\S* ^ akwenu te go  o k r ę t  podwodny n ie  zd ąży  wymanewrować.

M w  1
1 i  . j

U y s .1 6 .  P o szu k iw a n ie  ÓP S[)OSobem "ro z ch o d z ą ce g o  s i ę  kwadratu" p rz e z  p o je d y n c z y  śm igło w iec  z OIIAS.P o szu k iw a n ie  sposobem "ro zcłio d zą ce g o  s i ę  kw adratu" o b e j­muje swym z a s ię g ie m  w ię k sze  p r z e s t r z e n i e  m orza. S t o s u je  s i ę  wówczas, gdy p r z y l o t  śmigłowca na wezwanie n a s t ą p i ł  z opóźnię niera 30-40 m in u t .P o szu k iw an ie  sposobem " s p i r a l i "  s t o s u j e  s i ę  w wypadku o p ó ź n ie n ia  p r z e l o t u  śmigłowców do aluvsnu pierw otnego kontak 43



tu  z okrętem pod\7odnym 1 przy braku s i ł  do poszukiwania w oa- 
łym akwenie. Jego wadą Je s t  trudność wykonania obliczeń i  ma­
newru podczas poszukiwania.

Wykorzystanie śraigłowoćw_^z__OHAS^do śledzenia wykrytego okrętu^ 
podwodnego.

Każdy wykryty okręt podwodny winien być śledzony do 
czasu przybycia grup uderzeniowych i  wykonania ataków.

C ią głe  lub okresowe śledzenie sto su je  się  w wypadku n ie -  
m ożliwośoi wykonania ataku. Ma to m iejsce w okresie zagroże­
nia wojennego, podczas id e n ty fik a c ji okrętu podwodnego oo do 
Jego przynależności państwowej i  podczas oczekiwania na przy­
bycie grup uderzeniowych. W każdym z tych wypadków konieczne 
J e s t  utrzymy%vanle cią g łe g o  kontaktu z okrętem podwodnym oraz 
informowania o tym stanowisk dowodzenia.

C ią głe  utrzymywanie kontaktu^polega na śledzeniu okrętu pod­
wodnego przez śmigłowce wykonujące lo t  po obu stronach trasy  
/kursu/ okrętu w o d le g ło ści nie w iększej Jak zasięg wykrycia 
opuszczanej s t a c j i  hydroakustyozneJ. W zależn o ści od układu 
praoy OHAS /eoho lub szumonamierzanie/ śmigłowce wykonują 
k olejn o lub Jednocześnie zaw isy, u sta la ją c  m iejsce okrętu 
podwodnego. Podczas cią g łe g o  śledzenia o d le g ło ści między ko- 
lejn)rmi punktami zawisu nie mogą przekraczać 1

Otrzymywane z namiarów dane elementów ruchu okrętu pod­
wodnego winny w każdym wypadku zabezpieczyć możliwości rozpo­
cz ę cia  natychmiastowego ataku.

Okresowe^śledzęnie^okrgtu podwodnego polega na utrzymy­
waniu przez parę śmigłowców z OHAS okresowego kontaktu z okrę­
tem podwodnym w gotowości do podjęcia ciągłego  sie d zen ia . 
Podczas okresowego śledzenia o d le g ło ści między poszczególny­
mi zawisami wahać się  mogą od 1 do 2 ©oHAS* 
suje s ię  głównie w okresie zagrożenia wojennego. Posiadane 
dane w każdej ch w ili um ożliwiają zaatakowanie okrętu podwodne-

go .
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iO-i.OD OĤ5

I l y s . 1 8 .  Okresowe ś le d z e n ie  OP na pomocą OIIAS,D z i a ł a n i a  śmigłowców^z^OIiiS no_ru bieżaoh#D z i a ł a n i a  śmigłowców z OIIAS na r u b ie ż a c h  n a le ż ą  do n a j b a r d z i e j  ucia^żliw ych zarówno d la  o r g a n iz a to r ó w , ja k  i  z a ł ó g  śm igłowców . K o n ie c z n o ś ć  p r z e s łu c h iw a n ia  środowiska wodnego na o k r e ś l o n e j  l i n i i  / r u b ie ż y /  v/yinaga u ż y c ia  du żej i l o ś c i  śmigłowców, ponieważ duża i l o ś ć  zawisów nad pow ierz­c h n i ą  wody szybko w yczerp u je  f i z y c z n i e  z a ł o g i .  Ponadto obo­w ią z u je  c i ą g ł e  utrzymywanie ł ą c z n o ś c i  o b u stro n n e j z SD, do z a b e z p ie c z e n ia  k t ó r e j  n a le ż y  n a b ie r a ć  odpowiednią w ysokość. N a to m ia s t  przerw y w wykonaniu zawisów zo b o w ią zu ją  do pro­w adzenia o b lic z e ń  ta k t y c z n y c h  1 z w ię k s zo n e j in te n s y w n o ścipomiarów. “w c e l u  u ła t w ie n ia  .vykonania ty c h  zadań poszukiw aniena r u b ie ż a c h  prowadzone j e s t  o k reślon y m i sposobam i, ułatw ia .ją c y m i p r a c ę  z a ł ó g .
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R u b ie ż e  d z ie lo n e  są  na p o s z c z e g ó ln e  odoijtikl, a na d łu ż ­szych  t r a s a c h  p r z e s z u k u je  para śmigłowców, wzajemnie s i ę  uzu­p e ł n i a j ą c .Podstawowym sposobem j e s t  poszulciw anie na od cin ku  r u b ie ­ży pop rze z  sam od zieln e p r z e s ł u c h iw a n ie .  D łu g ość odcinka okreś- la  s i ę  wg wzoru: V .] --------- + 2 D,
OP

2 DOHAS' 'OHAS

O d le g ło ś c i między poszczególnym i Zawisami zawarte są 
|W g ra n ica ch  1,25 -  1,75 W wypadku pojaw ienia s ię  okrę-
ttu podwodnego na jednym od cinku, z drugiego można wezwać śm i- 
“g ło w ie c , k tó ry  pomoże w o k re śle n iu  elementów ruchu okrętu pod- 

JTwodnego n ie p r z y ja c ie la .
Sposobem łatw iejszym  w wykonaniu i  mniej pracochłonnym  

f je s t  poszukiwanie ze zmianą k o le jn o ś c i wykonania zawisów.

R y s .l 9 .  p rzesłu ch iw an ie  ru b ie ży  przez śmlKłowoe z w ykorzysta­
niem OHAS ze zmianą k o le jn o ś c i  wykonania zawisów.

Polega on na p rze słu ch a n iu  nakazanej ru b ie ży  pr P 
śmigłowców. Każóy śm igłow iec wykonuje p r z e lo t  do 

& punktu zaw isu z podwójną przerwą czasow ą,
I  bu j e s t  szybkośó przesłuohiw ania J  „ y -

1 m ożliwość śle d ze n ia  wykrytego okrętu po 
dzielonym i śmigłowcami bez angażowania doda owy
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D z ia ła n ia  śmigłowców z wykorzystaniem OHAS na ru b ie ­żach nie w yk lu czają  m ożliw ości jednoczesnego stosowania rów­n ież pław ra d ioh y d roa k u styczn y ch . Są one pomocne w utrzymy­waniu prawidłowych kierunków podczas p r z e lo tu  do punktów zawisów, o przy d łu ższy ch  lin io w ych  ru b ie ż a ch  d z i e l ą  je  na p oszczególn e o d c in k i .Po u staw ien iu  na ru b ie ż a c h  również pław radiohydroaku- s ty c z n y c h , praca OIIAS winna byó prowadzona w układzie  szumo- nam ierzania ponieważ w u k ład zie  echonam ierzania można o tr z y ­mać mylne echa kontaktow e.Osłona^okr£tów_w^czasie ¡)rzej[ścia morzem_^z_^w^korzysta­n i em__OIŁ^S.Osłona okrętów i  zespołów może być organizowana n ie ­z a le ż n ie  od p rę d ko ści p r z e j ś c i a  zespołów, a warunkiem ucze­s t n ic z e n ia  w n i e j  śmigłowców j e s t  i c h  ta k ty czn y  promień d z ia ­ła n ia  i  d łu g o trw ało ść l o t u .D z ia ła n ia  bojowe śmigłowców ZOP podczas osłony okrętów w c z a s ie  p r z e jś c ia  morzem prowadzone są w dwu zasad n iczych  v/ariantach.W ariant^I -  gdy prędkość o s ła n ia ją c y c h  śmigłowców j e s t  równa p rę d k o ści o sła n ia n y ch  okrętów.U 'a r ia n t _ I I  -  gdy p rę d k o ści śmigłowców są znacznie większe n iż  p rę d k o ści o sła n ia n y c h  okrętów.W w a rian cie  pierwszym OIIAS w ykorzystuje s ię  wg ogólnych zasad i  m ożliw ości wykrywania w ogólnym ugrupowaniu okrętów o ch ra n ia n y ch . R ozm ieszczen ie śmigłowców w o sło n ie  warunkuje ogólne ro zm ieszczen ie  okrętowych grup p o szu k u jąco -u d e rzen io - wyoh /OOPU/ w s p ó łd z ia ła ją c y c h  ze śmigłowcami. Odstępy i  o d le ­g ł o ś c i  między poszczególnym i śmigłowcami nie mogą prze kra­cz a ć  1 ,5  -  1 ,8  DOll/iS* Dowodzenie śmigłowcami w pow ietrzu od­bywa s ię  z SD okrętu  fla g o w e g o .W w a rian cie  drugim od śmigłowców osłony wymagane j e s t  utworzenie zamkniętego p i e r ś c i e n i a  lu b  zabezp ieczen ia  s zcze­g ó ln ie  zagrożonych sektorów . P ie r ś c ie ń  utworzony przez k i l k a  lu b  k i l k a n a ś c i e  śmigłowców obraca s ię  wokół osłanianego ze­sp ołu  okrętów z jednoczesnym przesłuchiw aniem  za pomocą OHAS akwe-nu p r z e j ś c i a .  O d le g ło ś ć ” p r z e jś c i a  od osłan ian ych48
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R y s . 2 0 , R o z m ie s z c z e n ie  śmigłowców o s ło n y  nad ugrupowaniem okrętów o dużych p r ę d k o ś c i a c h .  /W ariant I / .
okrętów  / 6-8  Mm/ winna u n ie rao żliw ió  w y s t r z e le n i e  torp ed z o k r ę t u  podwodnego i  zapewnió c z a s  d la  o k rętow ej grupy poszu— k u ja c o - u d e r z e n io w e j  /GGPU/ do zaatakow an ia  o k r ę tu  podwodnego.^  Z asadniczym  zadaniem o s ło n y  w obu w a r ia n ta c h  j e s t  wy­k r y c i e  o k r ę t u  podwodnego i  powiadom ienie o nim OGPU przez SD o k r ę t u  f la g o w e g o .W tym c e l u  na o k r ę c ie  flagowym oprócz stan ow iska dowodzenia mogą byó organizow ane okrętowe p o s te r u n k i  naprowadzania/OPN/. Z r e g u ł y  na t y c h  SD s ą  p r z e d s t a w i c i e l e  lo t n ic t w a  z l o t n i c z y c h  je d n o s t e k  o s ł a n i a j ą c y c h .Pod czas  o s ło n y  okrętów  śmigłowce z 0H\S s t o s u j ą  na­s t ę p u j ą c e  sposoby o s ło n y ;-  ’’p i e r ś c i e n i o w y " ;-  "na n ak azan ych  o d c in k a c h "  / s e k t o r a c h / ;-  "p otokiem  z m ia n .”
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1
R ys*2 1 . Osłona okrętów przez śmigłowce wyposażone w OIIAS:a/  osłona "p ie rś c ie n io w a "^ b /  osłona "potokiem zm ian."

R y s . 22. Osłona "na nakazanych o d c in k a c h ."
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Zmiany poszczególnych grup śmigłowców z zasady winny odh3a7aó s ię  w m iejscach  o sło n y . Wyjątek stanowi o sło n a , "po­tokiem zm ian", podczas k t ó r e j  zmiany n a stę p u ją  w określonym c z a s ie  na p o d e jś c iu  do nakazanych t r a s  o s ło n y .I I I .  Kierowanie dzia ławodnych i^obieg_inform acj^i^W l o t n ic t w ie  ZOP kierowanie d z ia ła n ia m i bojowymi na­b ie ra  cech  s p e c y fic z n y c h  s z c z e g ó ln ie  podczas d z ia ła ń  na we­zwanie i  d z ia ła ń  v/ sk ła d zie  okrętowej grupy poszuJcująoo-ude- rzen iow ej /OGPU/ gdyż d z ia ła n ia  jednoczesne i  k o le jn e  o rga- nizoY/ane są sam odzielnie w jed n ostce  lo tn ic tw a  ZOP.Zadania poszukiwania i  zw alczania okrętów podwodnych wykonywane są przez pojedyncze śmigłowce jak  i  przez grupy śmigłowców, skład któ rych  może być różny i  z a le ż y  od o k re ś lo ­nego z a d a n ia . Podczas d z ia ła ń  na ru b ieża ch  przeciw okrętom podwodnym w skład grupy mogą wchodzić 2—3 śmigłowce, a w określonych /nakazanych/ akwenach 3-4 śmigłowce.Dowodzenie grupami śmigłowców podczas poszukiwania i  zw alczania okrętów podwodnych odbywa s ię  z SD Dowództwa Marynarki Wojennej i  SD eskadry lo tn ic tw a  ZOP. Podczas po­szukiwania okrętów podwodnych d z ia ła n ia m i grup śmigłowców może również dowodzić dowódca okrętowej grupy poszłilcująoo— uderzeniowej z okrętu fla go w eg o, j e ś l i  grupy te d z i a ł a j ą  wspólnie w jednym akwenie.
\'i akwenie poszulciwania d z ia ła n ia m i poszczególn ych śmi­głowców dowodzą dowódcy grup śmigłowców. Dowodzenie w grupie pov/inno zab ezp ieczać  skuteczne w ykorzystanie środiców p oszu k i­wania i  raże n ia  okrętów podw'odnyoli, dokładne i  terjainowo wy­konanie zadań przez w szystk ie  z a ł o g i  oraz przekazywanie da­nych na SD lo tn ic tw a  ZOP o przebiegu i  wynikach d z ia ła ń  bo­jowych.Dowodzenie grupą śmigłowców może być r e a liz o w a n e :p rz e z  r a d io  w s i e c i  radiow ej /kanale dowodzenia/, poprzez wykona­nie  wybranego manev/ru śmigłowcem dowódcy grupy lu b  za pomocą sygnałów ś w ie t ln y c h .
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Sposób w ykorzystania łą c z n o ś c i  radiow ej każdorazowo u s ta la  dowódca eskadry lo tn ic tw a  ZOP.W o k re sie  zagrożenia wojennego, jak  też w c z a s ie  d z ia ­łań  bojowych dowódca i  s z ta b  eskadry lo tn ic tw a  ZOP powinni dążyó do tego aby s t a r t ,  zbiórka oraz l o t  po t r a s i e  odbywały s ię  w p e łn e j  c i s z y  r a d io w e j .  W szystkie rozmowy między zało g a­mi n a le ż y  prowadzić w s i e c i  radiow ej llliP wg ustalonych sygna­łów / t a b e l  sygnałowych/. W wypadku stosowania przez npla za­k łó ceń  radiowych n a le ży  zawczasu u s t a l i ć  zapasowe kanały ł ą c z ­n o ś c i .  W wypadku wykrycia okrętu podwodnego p rze ciw n ik a , za­łoga śmigłowca przerywa d a ls z e  poszukiw anie , rozpoczyna ś l e ­dzenie wykrytego okrętu i  n iezw łocznie przekazuje z re jo n u  meldunek przez ra d io  na SD eskadry lo tn ictw a ZOP.W następnym meldunku, podaje cza s  i  m ie jsce  wykrycia okrętu podwodnego, jeg o  i  swoje d z i a ł a n i a ,  pogodę i  stan  morza.Po przekazan iu  meldunku no SD eskadry lo tn ic tw a  ZOP załoga śmigłowca a t a k u je  wykryty o k rę t  podwodny n p la .  Po wylądowa­n iu  dowódca śmigłowca /grupy/ melduje dowódcy eskadry l o t n i ­ctwa ZOP wyniki wykonania z a d a n ia .W meldunku ujmuje s i ę :-  tr e ś ó  otrzymanego zadania do wykonania;-  stosowane środki i  sposoby poszukiwania i  ś le d z e n ia ;-  czas  i  raiejsoe wykrycia okrętu  podwodnego n p la ;-  c z a s ,  ś rod k i r a ż e n ia ,  sposób wykonania atak u  i  uzyskane w yn ik i;-  p r z e c iw d z ia ła n ie  hf/la;-  ja k  i  z kim realizowane było w s p ó łd z ia ła n ie ;-  pogodę i  stan  morza w okwenifi d z ia ła ń  i  na t r a s i e  l o t u .Dowodzenie załognmi śfi*lgłowoów d z ia ła ją c y c h  na r u b ie ­żach zw alczania okrętów podwodnych cech u ją  pewne w ła ś c iw o ś c i .  Na ru b ie ż a c h  ty ch  śmigłowce mogą d z ia ła ć  zarówno sam odzielnie ja k  i  we w s p ó łd z ia ła n iu  z okrętami nawodnymi.S p e c y fik a  dowodzenia lotnictw em  ZOP wynika z konieczno­ś c i  w s p ó łd z ia ła n ia  z okrętami nawodnymi, lotnictwem myśliwsko- szturmowym, jak  również z d z ia ła ń  wg danych z nadbrzeżnych środków wykrywania okrętów podwodnych.
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Podczas wykony\i'ania zadań ure w s p ó łd z ia ła n iu  z okrętami na­wodnymi d z ia ła n ia m i dowodzi bezpośrednio dowódca okrętowej grupy poszulcująco-uderzenlowej /OGPU/ z SD okrętu flagowego w s i e c i  radiow ej UCF na kanale w s p ó łd z ia ła n ia .  Dowódca eska­dry lo tn ic tw a  ZOP dowodzi startem  grupy śmlgłovrców, z b ió r k ą , przelotem  do akwenu d z ia ła ń  1 na t r a s i e  pow rotnej. Odpowie­d z ia ln y  j e s t  również za o r g a n iz a c ję  zab ezp ieczen ia  bojowego d z l a ł a ń .W wypadku d z ia ła ń  we w s p ó łd z ia ła n iu  z OGPU podczas zw alczania okrętów podwodnych, dowódca t e j  grupy u s ta la  ko­l e j n o ś ć  wykonania atak u  przez śmigłowce i  o k ręty  nawodne, która  z a le ż y  od warunków w j a k i c h  z o s t a ł  \vykryty ok ręt pod­wodny npla i  m iejsca  znajdowania s i ę  okrętów nawodnych w stosunku do śmigłowców ZOP.Śmigłowce ZOP a t a k u ją  wykryty o k ręt podwodny n p la ,  a w wypadku k o n ie c z n o ś c i  naprowadzają okręty  nawodne.Naprowadzanie OGPU na wykryty o k rę t  podwodny przez śmi­głowce ZOP może być realizow an e następującym i sposobami;-  z wykorzystaniem łą c z n o ś c i  ra d io w e j;— wzajemnym namierzaniem ra d iolo k a cyjn y m ;— za pomocą środków ś w ie t ln y c h  / s y g n a liz a c y jn y c h / ;-  kombinacją wymienionych sposobów.Naprowadzanie przerywa s ię  z c h w ilą  w e jś c ia  okrętów w M s i ę g  d z ia ła n ia  pław radioh ydrook ustyczn ych /PUIIA/ lub opuszczanej s t a c j i  h yd roak u styczn ej /OHAS/, ponieważ okręty  nawodne powodują za k łóce n ia  w ic h  p r a c y .  J e ż e l i  jednak okrę­ty  nawodne nie uchwycą k o n ta k tu  z okrętem podwodnym, śmigłow­ce powinny kontynuować ś le d z e n ie  okrętu  podwodnego z zasady z wykorzystaniem ^rykrywaczy raagnetycznych w c e l u  przekaza­nia  kon taktu  okrętom nawodnym. D alsze d z ia ła n ia  śmigłowców ZOP realizow ane są zgodnie z rozkazami dowódcy OGPU.Podczas d z ia ła ń  na r u b ie ż a c h  zw alczania okrętów pod­wodnych przez śmigłowce ZOP ” na wezwanie" z a ł o g i  tych  śmi­głowców na lądow isku / lo t n is k u /  bazowania otrzym ują zadanie wstępne, natom iast szczegółowe zadania precyzowane są bez­pośrednio przed startem  lu b  w pow ietrzu na t r a s i e  do akwenu p oszukiw an ia•
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Ponadto z a ł o g i  śmigłowców ZoP o ka żd ej zmianie pogody i  stan u morza powinny meldować w s i e c i  radiow ej UliP z akwe­nu poszułciwania na SD okrętu  flagow ego OGPU i  na lądowisko bazowania.ZakończenieRozpatrzone s i ł y ,  środ k i i  sposoby poszukiwania okrętów podwodnych npla w przybrzeżnych akwenach Morza B a łty c k ie g o  oraz stosowanie ic h  w z a le ż n o ś c i  od z a i s t n i a ł e j  s y t u a c j i  u m ożliw iają  prowadzenie s k u te czn e j w alki z okrętami podwod­nymi n i e p r z y j a c i e l a .  ____  _________Wyposażenie w spółczesnych śmigłowców w pokładowe s t a c j e  r a d io lo k a c y jn e  /SRL/^ wykrywacze magnetyczne '/APM/, opuszcza­ne s t a c j e  hydroakustyczne /OHAS/ i  pławy rad ioh yd roa k u stycz­ne /PRIL\/, a w p r z y s z ł o ś c i  w torpedy samonaprowadzające czy n i śmigłowce poważnym śrokiem w alki z okrętami podwodnymi npla wśród s i ł  obrony przeciw  okrętom podwodnym /OPOP/ Marynarki W ojen n ej.Wprowadzenie nowych rodzajów u zb rojen ia  i  wyposażenia oraz nowych typów śmigłowców, jak te ż  potrzeba s z k o le n ia  za­łó g  w w ykorzystaniu  tych  s i ł  i  środków do zw alczania okrę­tów podwodnych n i e p r z y j a c i e l a ,  stwarza kon ieczn ość dalszego  r o z w ija n ia  i  opracowywania nowych, b a r d z ie j  skutecznych spo­sobów poszukiwania i  zw alczania okrętów podwodnych.
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D an e^ taktyczn o-tech n iczn eurządzeń_^radioelektroniczn^''ch \yykryAvania__okrgtów_podwod- nych^^raontowanych^na śmigłowcach ZOP.1 ,  Pokładow e_staoje radiolokącyjne^typu*AR P-4G^-  z a s ię g  procy no H =s 600 m -  80 ♦  100 kra;-  obserwacja w sektorze 90° + 55°;-  zakres s k a l  o d l e g ło ś c i  1 0 ,2 0 , 10-70, 100 i  200 km;-  z n a c z n ik i  o d l e g ło ś c i  -  co 10  km;-  dokładność pomiaru o d l e g ło ś c i  -  + lOO m;-  r o z r ó ż n ia ln o ś ć  odległościow a -  150 m, kątowa -  100 m;-  zakres f a l  3 cm /dwie c z ę s t o t l iw o ś c i/ ;-  moc w im p u lsie  -  83 KW;-  szerokość 'wiCi ẑki impulsu - 1 , 5  + 2 ;-  prędkość obrotowa anteny - 1 6 + 2 0  obr./m in *;-  fotoprzystaw ka FAUM-2 ;-  normalna praca s t a c j i  — po G minutach od c h w il i  w łącze­nia • Średnie_^możliwośęl^wykrywania OP /przy starAie morza 2°B /.W p o ło żen iu  nawodnym GP — 20 ♦  30 km na H =» 600 — 800 m;W p o ło ż e n iu  pozycyjnym OP — 12 + 20 km no H = 600 — 800 m;W p o ło ż e n iu  pod chrapami — 2 + 3  km na H » 200 — 300 m*2 .  Wykrywacze magnetyczne ty£U_^APivi^-_60;-  c ię ż a r  ca łk o w ity  -  85 kg;-  warunki p ra cy; temperatura od +50 C do 40 C, w ilg otn ość98/̂ ;-  z a s ię g  \vykrycia OP — 150 + 300 m;-  prędkość l o t u  podczas poszukiwania -  80 + 450 km/godz.;-  wysokość l o t u  podczas poszukiwania -  100 m;-  długość kabla utrzym ującego ^vypuszozany zasobnik -  42 m;-  o b n iżen ie  zasobnika / g o n d o li/  podczas l o t u  śmigłowca -  30 + 32 ra pod śmigłowcem;-  prędkość poszukiwania -  l l O  ♦  120 kra/godz,;-  d ługość taśmy r e j e s t r u j ą c e j  z a p is  -  18 m.
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3 . Pław;^ radlołijrdroakustyczne_^/PRHA^[ i  urządzenie  ̂ odbiorę ze UICF z automatycznym r a d i o k o m ^ ® S P Ą R U - 5 5 ^  a /  SPARU-55^-  z a s ię g  odbioru sygnałów PRHA ze śmigłowca na H=500 m:-  podczas przesłu chiw an ia szumów OP -  60 km;-  podczas naprowadzania śmigłowca nad PRHA -  50 km;-  zakres c z ę s t o t l i w o ś c i  — 49, 2 ♦  53,45 MHz /6,1 ♦  5 ,6  m/ po d zie lo n y  na 18 u sta lon y ch  i a l ;-  c z u ło ś ć  odbiornika nie n iż sz a  n iż  9 - 1 0  MV;-  błąd wyprowadzenia nad PRHA nie  większy n iż  + 150 m;-  pełny c y k l  pracy o toino tycznego przesłu chan ia -  110 sek ,-  praca normalna po 3 minutach od w łączenia;-  naprowadzenie śmigłowca nad p ra cu ją cą  PRHA po p rze­łą c z e n iu  urządzenia w położen ie "kompas" za pomocą  ̂wskaźnika radiokompasu p i l o t a  /SUP-7/ lub nawigatora /USŁ\B-2/.b/ PRH\ /pławy radiohydroak as tyczn e/:-  c ię ż a r  pławy u z b r o jo n e j-  45 kg;-  długość pławy uzb ro jo n ej -  1 ,5  m;-  średn ica  pławy u zbrojon ej -  0 ,23 m;-  moc nadajnika -  /po 5 godzinach pracy 1,7W/;-  długotrw ałość pracy;-  w układzie  dyżurnym -  24 g o d z .;-  w układzie  nadawania -  do 5 godzin;-  wysokość zrzu tu  pław -  150 ♦  300 m;-  prędkość opadania — lO ♦  11 m /sek.;-  prędkość l o t u  śmigłowca podczas zrzu tu  -  do 400 km/ / g o d z . ;-  odbiornik  -  hydrofon opada na kablu  do g łęb o k o ści 
18 ra;-  ro zp o czę cie  pracy pławy /nasłuch/ po 1 ,5  min. odc h w il i  z e t k n ię c ia  z pow ierzchnią morza; ^-  praca pław J e s t  możliwa przy s ta n ie  morza do 5 B.
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4 . Opuszcza ne_^s tao Je hydroakustjrczne ^¿OHAS/:-  układy pracy;-• pasywny ~ szuraonainierzania j-  aktyvvny ~ eohonam ierzania j-  mierzony -  echo -  lu b  szujnonam ierzania;-  skład  u rządzenia:-  ozęśd opuszczana z urządzeniem odbiorczym ^i hydroloka torem;-  kab el będący jed n ocześn ie  urządzeniem nośnym;-  wzmacniacz sygnałów hydroakustyoznyoh;-  urządzenie wskaźnikowe;-  c ię ż a r  ca łe g o  urządzenia około 60-70 kg;-  prędkość obrotów urządzenia odbiorczego z h y d ro lo k a to - rera 5 - 1 5  obr./m in«;-  szerokość w iązki otrzymywanego szumu lu b  eclia -  lO ♦♦  15®;-  zaw is śmigłowca nad pow ierzchnią morza na H *  10 -  15 m;-  prędkość p r z e lo tu  między poszczególnym i punktami zaw isu 80 -  90 km/godz. na H * 50 -  70 m;-  z a s ię g  s t a c j i ;-  w u k ład zie  szuraonamierzania 4 - 6  km;-  w u k ład zie  echonom ierzania do 4 km;-  czas  c y k lu  pracy w jednym zaw isie  -  8 ♦  10 m inut;-  prawdopodobieństwo uzyskania kon taktu  §k « 0 ,85 ♦  0 ,9 5 .5 . G a z o a n a liz a to ry  gazów spąlino\vych OP^-  wysokość lo t u  śmigłowca podczas wykryf^ania ś la d u  z jo n iz o ­wane go pow ietrza 100-400 ra;-  zdolność a p a ra tu ry  — k i lk a  a n a liz  poijTietrza w c ią g u  1 s e k .6 .  C iep łonam iernik c ie p ln e g o  ś la d u  OP^-  zdolność wykrycia ró ż n ic y  tem peratury wody z d o k ład n o ścią  0,05®C.7 . R ad ion am ierniki -  ap aratu ra p ra cu ją ca  na normalnych zasa­dach \vykrywania źródła promieniowania f a l  radiow ych -  rad ion am ierzan ia kierunkow ego.
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