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iisęhî ąm y-i!-* /•W»«/«’*

WARSZAWA KWIECTEfi 1970 rok





-  5 --

S;pis treści

WSTęP« ........................... .............................. ................................. s t r .  5

ROZDZIAŁ I. OGOl NE WIADOMOŚCI O WOJSKACH RADIOTECH-
NICZNTCH OPK . /......................  7

1 .  P rze zn a cze n ie , zad an ia  i  o r g a n iz a c ja
wojsk radiotechnicznych OPK •»••••••••••• 7

2 . Wyposażenie wojsk ra d io te ch n iczn y ch  Clif 20

3# Zasady w yk o rzystan ia  ho';owego wojsk
ra d io te ch n iczn y ch  O P K .............. 50

ROZDZIAŁ I I .  ORGANIZACJA RADIOLOKACYJNEGO SYSTEMU OPK 36

1 .  O rg a n iza c ja  c ią g łe g o  ra d io lo k a cy jn e g o
p o la  wykrywania i  napro7jadzania .............. 37

2* Ugrupowanie wojsk radiotechnicznych 62

ROZDZIAŁ I I I .  ZASADY OBIEGU INFORMACJI O SYTUACJI POWIETRZ­
NEJ W WOJSKACH RADIOTECHNICZNYCH OPK..............  73

1 .  Zasady o r g a n iz a c j i  ra d io lo k a cy jn e g o  s y s ­
temu meldowania i  powiadam iania w w ojs­
kach OPK « . • . . . . e o . . . . . 73

2 . Obieg in fo rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j 75

ROZDZIAŁ IV. ZASADY OKREŚLANIA MOŻLIWOŚCI BOJOWYCH WOJSK
RADIOTECHNICZNYCH OPK ....'...............  77

1 .  O k reśla n ie  m ożliw ości bojowych w z a k r e s ie
o r g a n iz a c j i  ra d io lo k a cy jn e g o  p o la  wykry­
wania i  naprowadzania 78

2 . O k reśla n ie  m ożliw ości bojowych wojsk 
ra d io te ch n iczn y ch  w z a k r e s ie  zd o ln o ś c i

' in form acyjne j ...............................................................80
Sd-Olność p rzepu stow a ^systemu ra d io lo k a cy jn e g o  88 A-Określanie mozliwoścr bojowych w zakresie
za b e zp ie c z e n ia  (iz ia ła ń  bojowych lo tn ic tw a  
m yśliw sk iego , a r t y l e r i i  i  środków p rze c iw ­
d z ia ła n ia  ra d io e le k tro n ic z n e g o  92





5 -

Postawione p rzed  wojskami OPK zadanie o sło n y  w a żn ie j­
szych  rejonów i  obiektów  obszaru  kraju^wymaga z n is z c z e n ia  
n ie p r z y ja c ie la  pow ietrznego je s z c z e  p rzed  wykonaniem p rze z  
n iego  zadan ia bojowego® Aby ro zp o cząć  walkę z n ie p r z y ja ­
c ie le m  powietrznym  z nakazanych r u b ie ż y , system  OPK w swoim 
s k ła d z ie  w in ien  p o sia d a ć  ro d za j wojsk prowadzących' o b ser­
w ację p r z e s tr z e n i  p o w ie trzn e j, k t ó iy  um ożliw i terminowe 
przygotow anie oraz u ży c ie  aktywnych środków w a lk i.
Tym rodzajem  wojsk w system ie OPK są w ojska ra d io te c h n ic z n e , 
k tó re  swoimi s iła m i i  śro d k a m i'o rg a n izu ją  ra d io lo k a c y jn y  
system  wykrywania, powiadam iania oraz za b e zp ie c z e n ia  
d z ia ła ń  bojowych aktywnych środków OPK.

W zw iązku z tym t r e ś c i ą  ta k ty k i  wojsk ra d io te ch n iczn y ch  j e s t :

-  o k r e ś le n ie  n a jb a r d z ie j  r a c jo n a ln e j o r g a n iz a c j i  pododdziałów 
i  oddziałów  ra d io te ch n iczn y ch , odpowiadając^:0)|i poziomowi 
rozw oju s p rzę tu  bojowego oraz u m o żliw ia ją ce j wykonanie 
postaw ionych zadań bojowych p rzed  wojskami r a d io te c h n ic z ­
nymi;

-  a n a liz a  wpływu d z ia ła ń  n ie p r z y ja c ie la  pow ietrzn ego na spo­
soby i  warunki wykonywania zadań p rze z  p o d o d d zia ły  i  od­
d z ia ły  wojsk ra d io te ch n iczn y ch ;

-  o k re ś le n ie  n a jb a r d z ie j ra c jo n a ln y ch  zasad  ugrupowania pod­
oddziałów  i  oddziałów , zapew n iających  wysoki s to p ie ń  - . 
żyw otn ości oraz p ełn e w ykorzystan ie ta k ty c z n e -te c h n ic zn y c h  
m ożliw ości sp rzę tu  ra d io lo k a cy jn e g o  i  środków zautom aty­
zowanego dowodzenia;

-  o k re ś le n i ę, p rze d s ię w zię ć  zapew niających  wykonywanie zadań 
bojowych p rzez  p o d o d d zia ły  i*; o d d z ia ły  w warunkach stosow a­
n ia  i  n iesto so w a n ia  b ro n i jądrow ej p rze z  n ie p r z y ja c ie la  
p o w ie trzn eg o ;
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«̂tâ0Ślenle najbardziej racjonalnycłi metod i sposobów 
opracowywania radiolokacyjnej informacji i sytuacji 
powietrznej oraz sposobu urządzenia i wyposażenia sta­
nowisk dowodzenia pododdziałów i oddziałów;

^ określeni«^ zasad dowodzenia siłami i środkami wojsk
;radiotechnicznych oraz zasad i sposobów radiolokacyj­

nego zabezpieczenia działań bojowych lotnictwa myśliw­
skiego, artylerii i przeciwdziałania radioelektronicz-

Inego;
- określeni!̂  najwłaściwszych zasad współdziałania wojsk 
radiotechnicznych oraz innych organów rozpoznania 
nieprzyjaciela powietrznego;

^ określenie przedsięwzięć dotyc^cych bojowego, specjal­
nego oraz materiałowo-technicznego zabezpieczenia 
działań bojowych pododdziałów i oddziałów wojsk radio­
technicznych#

Niniejszy skrypt obejmuje taktyczne problemy związane 
z wykorzystaniem wojsk radiotechnicznych OPK# Jest przez­
naczony dla słuchaczy Akademii Sztabu Generalnego, zwła­
szcza specjalizujących się w problemach OPK. Może być 
również wykorzystany przez słuchaczy innych akademii 
i szkół, studiujących przedmiot taktyki wojsk radiotech­
nicznych#
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w z iy z u L  I

OGÓLNE WIADOMOŚCI O WOJSKACH RADIOTECHNICZNYCH OPKurt.»rrr»>imi,nr.ii-F»ii

1*1« P r ^ s n a c z e n ie , zad an ia  i

Wojska ra d io te c h n ic zn e  są 3§@d25ajem  w ojsk OPK p rze  
czonym ds p3?&wadzenia ra d io lo k a cy jn e g o  rozp ozn an ia  nieprzy**- 
j a c i e l a  pow ietrznego o raz za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojowych 
aktywnych środków w s k a l i  o p e ra c y jn e j i  o p e ra c y jn o -ta k ­
tycznej®

Skuteczne zw alczan ie  p rze z  lo tn ic tw o  m yśliw skie  
i  a r t y l e r i ę  n ie p r z y ja c ie la  pow ietrzn ego na nakazanych 
ru b ie ża ch  j e s t  możliwe wówczas, k ie d y  p o sia d a  s i ę  o nim 
in form ację  ja szcz#  z p:rzed ty c h  rubieży® A ktualną in f o r ­
mację o m iejscu  m ajd o w an ia  s ię  n ie p r z y ja c ie la  pow ietrz*- 
neg© powinny d o s ta rc z a ć  głów nie w ojska rad io tech n iczn e^  
w s p ó łd z ia ła ją c  jed n o cześn ie  z innymi organami rozpozna­
n ia  /np® z rozpoznaniem  radioelektronicznym ^  lotn ictw em  
operacyjnym  ©raz wojskami rad io tech n iczn ym i OP wojsk 
frontu/®

P o d z ia ł wysiłków w c z a s ie  i  p r z e s tr z e n i  m iędzy aktyw­
nymi rodzajam i wojsk w zw iązkach o p e ra cy jn o -ta k ty czn y ch
©raz le n ie  p o trze b n e j i l o ś c i  s i ł  i  środków do z n is z -

n la p p z y ja c r e la  pow ietrzn ego
c z e n ia  oyc rea lizo w an e ty lk o  w o p a rciu  o ak tu aln ą
Lnform iaeję^ sytuacji p o w ie trzn e j d ostarczon ą na stan ow iska 
dowodzenia wojsk OPK® Musi byc ona szczegółow a i  dokładna®

Skuteczność bojowa a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła n ia  r a d io ­
e le k tro n ic zn e g o  zw ięk sza  się^ j e ż e l i  d la  p o d z ia łu  celów 
o raz ic h  wskazywania s t a c je  naprowadzania r a k ie t  i  s t a c je  
zak łó ceń  ra d io e le k tro n ic z n y c h  otrzym ują in form ację  n ie  
ty lk o  od własnych RSWP, a le  i  rów nież od pododdziałów  
i  oddziałów  wojsk radiotechnicznych®  Również d z ia ła ln o ś ć  
bojowa oraz sk u teczn o ść o d d zia ływ an ia  lo tn ic tw a  m yśliw skiego
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n iew sp ó łm iern ie  w zra sta  p rz y  kompleksowym w ykorzystan iu  
in fo r m a c ji  r a d io lo k a c y jn e j od pododdziałów  i  oddziałów  
wojsk ra d io te c h n ic z n y c h .

tJzyskana in fo rm a cja  o n ie p r z y ja c ie lu  powietrznym  od 
w ojsk  ra d io te c h n ic z n y c h  powinna, zapewnić*

-  wprowadzenie do w a lk i w odpowiednim c z a s ie  aktywnych 
środków OPK i  sk u teczn e ic h  u ż y c ie ;

-  powiadam ianie na cza s  w szy stk ich  sąsiadów  /CTK, Wojska OP 
fr o n tu . M arynarki Wojennej oraz o d d z ia ły  i  w ojska OP 
s ą s ie d n ic h  państw s o c ja l is t y c z n y c h /  i  innych obiektów  
rozm ieszczon ych  na o b sza rze  k r a ju  ó s y t u a c j i  p o w ie trz­
n e j .

Wprowadzenie we właściwym c z a s ie  do w a lk i aktywnych 
środków u zysk u je  s ię  d z ię k i  w ykryciu  n ie p r z y ja c ie la  po­
w ietrzn ego  na d a le k ic h  p o d e jś c ia c h  do o sła n ia n y ch  ob iektów . 
Można wówczas wyelim inować za sk o czen ie  op eracyjn e i  tak '̂ 
tyczn;?, '.a w ojska mogą o sią g n ą ć  nakazaną gotowość bojową.; 
i  u ż y je  s ię  je  z maksymalną s k u te c z n o ś c ią . Skuteczne 
u ż y c ie  aktywnych środków OPK w c z a s ie  prow adzenia d z ia ła ń  
bojow ych p o le g a  na r o z b ic iu  n ie p r z y ja c ie la  pow ietrznego 
lu b  zerw aniu jeg o  o p e r a c j i  p o w ie tr z n e j. W t3rm c e lu  w ojska 
ra d io te c h n ic z n e  powinny d o s ta rc z y ć  właściwym dowódcom 
p ełn y ch  i  dokładnych danych o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j 
p o trzeb n ych  do p o d ję c ia  uzasadnionych d e c y z j i  o zw alcza ‘=* 
n iu  n ie p r z y ja c ie la  p o w ietrzn eg o . Również ra c jo n a ln e  wyko­
r z y s ta n ie  s i ł  i  środków OPK oraz m o żliw o ści potęgow ania 
w y siłk u  w t r a k c ie  zw a lcza n ia  celów p o w ietrzn ych , k tó re  
p r z e d a r ły  s ię  w g łąb  te ry to riu m  k r a ju  j e s t  również 
u za le żn io n e  od terminowego powiadam iania są s ie d n ich  od­
d zia łó w  i  związków o p e ra cy jn o -ta k ty czn y ch  wojsk OPK 
o raz OP w ojsk fr o n tu .

W c e lu  prow adzenia rozp ozn an ia  n ie p r z y ja c ie la  p o w ie trz­
nego o ra z  powiadam iania o nim zain teresow an ych  wojsk 
i  sztabów oraz obiektów , w ojska ra d io te ch n iczn e  OPK orga­
n iz u ją  system  ra d io lo k a c y jn y  posiadanym i s iła m i i  środkami®



-  9 -

J e st on c z ę ś c ią  składową je d n o lite g o  system u państw-uczest*^ 
ników Układu W arszawskiego* U w zględn iając c ią g łe  za g ro żen ie  
z powieti*za ze stro n y  n ie p r z y ja c ie la  p o w ietrzn ego , w ojska 
ra d io te ch n iczn e  powinny:

-  zapewnić wykr>xie n ie p r z y ja c ie la  pow ietrzn ego  na p o d ej­
ś c ia c h  do g ra n ic  państwowych o ra z  c ią g łe  je g o  ś le d z e n ie  
nad całym  te ry to riu m  k ra ju ;

- zapewnić odpowiednią ru b ie ż  powiadam iania o n ie p r z y ja c ie lu  
powietrznym ;

-  za b e zp ie c z y ć  d z ia ła n ia  bojowe aktywnych środków OPK we 
w szy stk ich  s y tu a c ja c h , s z c z e g ó ln ie  podczas nalotów ' 
zmasowanych w całym  z a k r e s ie  m ożliwych w ysokości lo t u  
środków napadu p o w ietrzn ego ;

t
- zachować wysoki s to p ie ń  żyw otn ości system u ra d io lo k a c y j^  

nego»

W ykrycie n ie p r z y ja c ie la  pow ietrzn ego na p o d e jś c ia c h  do 
g ra n ic  państwowych oraz w g ra n ica ch  obszaru  k r a ju , a ta k że  
c ią g łe  jego  obserwacji^ w różnych s y tu a c ja c h ,o s ią g a  s i ę  
p rze z  ro zm ieszczen ie  wzdłuż g ra n ie  państwowych /w zdłuż 
otw artych  g ra n ic  m orskich/ ra d io lo k a c y jn y c h  o n a j­
le p s z y c h  taktyczno-technićzn;}"ch m o żliw o ściach . Warunek 
te n  o s ią g a  s ię  rów nież p rze z  wymianę in fo rm a c ji o s y t u a c j i  
p o w ie trzn e j między wojskami OP państw uczestn ików  Układu 
W arszawskiego oraz w yk o rzystan ie  in fo rm a c ji od m orskich 
i  p ow ietrzn ych  dozorów ra d io lo k a c y jn y c h , ja k  rów nież 
p rze z  s t a łe  dyżurowanie s i ł  i  ńpodków wojsk ra d io te c h ­
n ic zn y c h .

Ponadto pewność w ykrycia  o raz c ią g ło ś ć  prow adzenia 
n ie p r z y ja c ie la  pow ietrzn ego u zysk u je  s ię  rów nież p rze z  
zastosow an ie sp rzętu  ra d io lo k a cy jn e g o  i  środków zautoma­
tyzowanego dowodzenia, odpowiednio odpornych na za k łó c e ­
n ia  ra d io lo k a c y jn e  o raz w ykorzystan ie  s t a c j i  r a d io lo k a -  
<^yd^ych, zn a jd u ją cych  s ię  w skrytym  sy ste m ie , a p o sia d a ­
ją c y c h  nowe za k resy  c z ę s t o t l iw o ś c i  i  układy p rze c iw ­
zak łó cen io w e.



Zabeapieczeaie działań 'bojowych aktywnych środków OPK 
pâ zaz wojska radiotechniczne we wszystkich s y tu a c ja c h  
bojowych osiąga się przez«

d o s ta r c z e n ie  c i ą g ł e j  1  p e łn e j in fo r m a c ji o n ie p r z y ja ­
c i e l u  pow ietrznym  lo tn ic tw u  m yśliwskiem u, a r t y l e r i i  
i  p r z e c iw d z ia ła n iu  ra d io e lek tro n iczn em u  w warunkach 
nalotów  zmasowanych o raz stosow an ia  intensyw nych 
za k łó c e ń  r a d io e le k tr o n ic z n y c h ;

-  d o s ta r c z e n ie  c i ą g ł e j  in fo rm a c ji o n ie p r z y ja c ie lu  p o w ie trz­
nym w wypadku o b ezw ład n ien ia  elementów ugrupowania, skażeń 
p rom ien iotw órczych  oraz za b e z p ie c z e n ia  naprowadzania 
lo t n ic t w a  m yśliw skiego  w warunkach występowania za k łó ceń  
ra d io lo k a c y jia y c h .

Zachowanie żyw otn ości system u ra d io lo k a cy jn e g o  p o leg a  
na:

-  rozbudowie ukryć in ż y n ie ry jn y c h  d la  stanu  osobowego 
i s p r z ę tu ;

-  zorgan izow an iu  odwodu s i ł  i  środków ra d io te ch n iczn y ch ;

-  zorgan izow an iu  sk ry te g o  ugrupowania środków ra d io te c h ­
n ic zn y ch ;

-  zorgan izow an iu  pozornego system u ra d io lo k a c y jn e g o ;

-  stosow aniu  o sło n y  system u ra d io lo k a cy jn e g o  p rze z  aktywne 
śro d k i OPK;

-  (^gdpornieniu system u ra d io lo k a cy jn e g o  na za k łó c e n ia  
p o p rzez stosow anie maskowania p rzec iw ra d io lo k a cy jn eg o  
i  p ra cy  środków łą c z n o ś c i  ra d io w e j, maskowania p rzed  
ob serw acją  wzrokową i  fotografow aniem  powietrznym ;

-  w yk o rzystan iu  układów p rzeciw zakłócen iow ych  oraz s t a c j i  
ra d io lo k a c y jn y c h  o zróżnicow anych c z ę s to t liw o ś c ia c h  

ro b o czych ;

-  system atycznym  przeprow adzeniu  przeglądów  p r o f i la k t y c z ­
nych i remontu o raz w ystarczającym  za o p a trzen iu  podod­

d zia łó w  w c z ę ś c i  zamienne d la  s p rz ę tu  ra d io lo k a cy jn e g o
i  środków zautomatyzowanego dowodzenia oraz środków 

łą c z n o ś c i ;
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-  wypoBsżftnlu pododdziałów rozm leszczoiiych  w trudnych wa- 
rittlcach k lim atyczn ych  /np* w te r e n ie  górskim , wilgotnym  
te r e n ie  nadmorskim/ w s t a c je  ra d io lo k a c y jn e  p r z y s to s o ­
wane do e k s p lo a t a c j i  w ty c h  warunkachs,

Wysoki s to p ie ń  żyw otn ości o s ią g a  s ię  ta k że  p rze z  p o s ia ­
danie szeroko rozbudowanej s i e c i  zapasowych stan ow isk  dowo­
dzenia* U w zględniając rów nież c ią g łe  za g ro że n ie  z p o w ie trza , 
w ojska ra d io te ch n iczn e  OPK ju ż  w warunkach pokojowych p o s ia d a ją  
r o z w in ię ty , p ra c u ją c y  r a d io lo k a c y jn y  system  wykrywania po­
wiadam iania i  naprow adzania, k tó rego  część,, s i ł  i  środków 
zn a jd u je  s ię  zawsze w p e łn e j go to w o ści b o jo w e j.

Ha ©beenym e ta p ie  r o la  i  c ię ż a r  gatunkowy wojsk OPK 
w ogólnym system ie S i ł  Z brojnych  gw ałtow nie w zra sta . J e s t  to  
fy n ik  k o n c e p c ji prow adzenia p r z y s z ły c h  d z ia ła ń  p rze z  prawdo­
podobnego n ie p r z y ja c ie la ,  ja k  rów nież dużych m o żliw o ści 
ra żą cy ch  współ ;'aesixych środków napasiu p o w ietrzn ego .

W w ystąp ien iu  swoim M in is te r  Obriuiy Narodowej d la  pod­
k r e ś le n ia  w ażności OPK o św iad czył?  ’’ Is to tn ą  r o lę  w udaremnie­
n iu  agresywnych zam ierzeń p rzeciw n ik a  ma do s p e łn ie n ia  
ebrona p o w ietrzn a  PIlL, W wypadku za sk o czen ia  i  w c z a s ie  
p ierw szego  s t a r c i a  stan ow ić ona b ęd zie  główny s t r a t e g ic z n y  
wkład P o ls k i w d z ie ło  o d p a rc ia  i  rozgrom ien ia  a g re s o ra . 
N ie p r z y ja c ie l  dysponuje na europejskim  TW liczn ym , siln ym  
ogniowo lotn ictw em . Nie u le g a  w ą tp liw o śc i, że p la n u je  wyko- 
r z y s ta ó  je  jako czołow y or^ęż p ierw szeg o , n iezw yk le  ważnego 
u d e rze n ia , "i pierwszym  e ta p ie  w sjny b ęd zie  to  nasz główny 
p rze c iw n ik . "/M yśl Wojskowa 2/69 r .  '  .

C latego  t e ż  przed  Wojskami Obrony P o w ie trzn ej s ta w ia  
s ię  zadanie o sło n y  ob szaru  k r a ju  p rzed  środkam i rozp o zn an ia  
p ow ietrzn ego, o d p arcia  zask ak u jących , zmasowanych nalotów  
n ie p r z y ja c ie la  powietrż.noGO e r a s  Osłony w a żn ie jszych  ośrod ­
ków p o lity c z n o -a d m in is tra c y jn y c h , przem ysłowych i  rejonów  

m c b iliza c y ja y o h , a ta k że  zadanie o słon y przegiupciv.‘y?,i’u jącyc^ ’'-%
Bj.ę  wojsk cperacyjnyo)i< / ,-i* "X

/ / ’is - ^
/h

......
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D z ia ła n ia  bojowe Wojsk Obrony P o w ie trzn ej K raju  z n ie ­
p r z y ja c ie le m  powietrznym  sprow adzają s ię  do zin tegrow an ej 
d z ia ła ln o ś c i  lo tn ic tw a  m yśliw sk iego , a r t y l e r i i  ra k ie to w e j 
i  lu fo w e j, p r z e c iw d z ia ła n ia  ra d io e le k tro n ic z n e g o  oraz wojsk 
ra d io te c h n ic z n y c h . Ponieważ zasadniczym  op eracyjno-^ taktycz- 
nym i  operacyjnym  organem rozp ozn an ia  n ie p r z y ja c ie la  p o w ie trz­
nego w system ie  OPK są  w ojska ra d io te c h n ic z n e , s ta w ia  s ię  
p rz e d  nim i n a stę p u ją c e  zad an ia  bojow ei

A/ Prowadzenie ra d io lo k a c y jn e g o  r^szpoznania n ie p r z y ja c ie la  
p ow ietrzn ego  na p o d e jś c ia c h  do g ra n ic  państwowych oraz 
nad obszarem  k ra ju ?

B/ R a d io lo k a cyjn e  z a b e zp ie c z e n ie  d z ia ła ń  bojowych lo tn ic tw a  
m yśliw sk ieg o , a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła n ia  r a d io e le k tr o ­
n iczn ego  OPK;

0/ Powiadam ianie o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j zainteresow anych  
w ojsk i  sztabów oraz organów OTK;

D/ K o n tro la  lotów  własnego lo tn ic tw a  w z a k re s ie  przestrzega-^  
n ia  u sta la n e g o  reżim u lotów  nad obszarem kz âju®

Oprócz tego  w ojska ra d io te c h n ic zn e  mogą wykonywać zada­
n ia  o b se rw a c ji s y t u a c j i  naziem nej /m o rsk ie j/  1 . r o lo g ic z -
n e j o raz o k r e ś la n ia  rejonów wybuchów jądrowych i  ś le d z e n ia  
kieru n ku  przesuw ania s i ę  p y łu  promieniotwórczego®

Dla wykonania postaw ionych zadań bojowych w ojska ra d io ­
te c h n ic zn e  wyposażone są  w s t a c je  ra d io lo k a c y jn e  różnych 
typów o raz w śro d k i zautomaty- -^wanego dowodzenia a. śro d k i 
łączności®  Również w in t e r e s ie  OPK w ojska ra d io te ch n iczn e  
w ramach w s p ó łd z ia ła n ia  mogą wykorzystyw ać in form ację  po­
chodzącą od m orskich i  p ow ietrzn ych  dozorów ra d io lo k a c y jn y c h , 
system u 'ra d io lo k a cy jn e g o  OP Wojsk, rozp ozn an ia  r a d io e le k tr o ­
n ic zn e g o , a ta k że  dane pochodzące od lo tn ic tw a  m yśliw skiego 
i  a r t y l e r i i  oraz innych organów rozpoznania nieprzyjaciela 
powietrznego®

P rzez p o ję c ie  ra d io lo k a cy jn e g o  rozp ozn an ia  n ie p r z y ja c ie la  
p ow ietrzn ego  n a le ż y  rozum ieć w yk rycie , o k re ś le n ie  p rz y n a le ż ­
n o ś c i  oraz c ią g łe  o k r e ś la n ie  b ie żą c y c h  w sp ótoęd n ych  i  'innych
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&.haraJ£terystyk id e n ty fik u ją c y c h  śro d k i napadu p o w ietrzn ego .

Pl*zez p o ję c ie  ra d io lo k a c y jn e g o  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  
bojowych lo tn ic tw a  m yśliw skiego  n a le ż y  rozumie^ zapew nienie 
stanowiskom dowodzenia i  punktom naprowadzania lo tn ic tw a  
m yśliw skiego otrzym ywanie a k tu a ln e j in fo rm a c ji o n ie p r z y ja ­
c ie lu  oraz włas-iay^^h sam olotach, a ta k że  za b e zp ie c z e n ie  
naprowadzania samolotów na c e le  pow ietrzn e* D ostarczoną 
in fo rm a c ji ,m d io lo k a cy jn ą  powinny c h a ra k te ry “-ować wymagane 
w skaźn iki ilo ś c io w e  i  ja k o ścio w e , uw zględniające-w ym agania 
stan ów isk  dowodzenia i  punktów naprowadzania lo tn ic tw a  
m yśliw sk iego .

Ze względu na w yk o rzystan ie  środków wojsk r a d io te c h ­
n iczn ych  w p ro c e s ie  dowodzenia lotn ictw em  m yśliwskim  wyod­
rę b n ia  s ię  n a stę p u ją ce  sposoby ra d io lo k a cy jn e g o  zabezpieczę*-^ 
h ia  d z ia ła ń ;

-  p lan szeto w y;
-  wskaźnikowy;
-  zautom atyzowany.

^PPspb planszętoygy p o le g a  na zobrazowaniu in fo rm a c ji
0 s y t u a c j i  p o w ie trzn e j p rze z  p la n sze c is tó w .. Zobrazowywana 
p rze z  n ic h  in fo rm a cja  p och od zić może b ezpośredn io  ze s ta ­
c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  lub z kierunków czy  s i e c i  powiada­
m iania. Ze względu na. dość duże b łę d y , d ysk retn o ść
1 cza s  sp ó źn ie n ia  n ie  można obecnie stosow ać tego  spo^
sobu jako jed ynego, zw ła szcza  p rzy  naprowadzaniu samo-
lotów  na c e le  p o w ie trzn e .

zapewnia
^ppsób wskaźnikowy ty lk o  naprowadzanie w s t r e fa c h  wykry­
wania RLS, z k tó ry ch  pochodzi in form acja  o s y t u a c j i  
p o w ie tr z n e j. Dokładność in fo rm a c ji w porównaniu ze spo­
sobem planszetowym  j e s t  większa® Mały j e s t  jednak pro­
mień in fo rm a c ji, w r e z u l t a c ie  czego n ie  zawsze p rz y  tym 
sposobie zapewnia s ię  przechw ycenie c e lu  na nakazanej 
r u b ie ż y . D latego t e ż  przew ażnie sposób wskaźnikowy łą c z y  
s ię  z planszetowym . I s t n i e ją  wówczas d o go d n ie jsze  wa­
ru n k i ©ceny s y t u a c j i 'o r a z  naprow adzania.



o/ polega na r/ykorzystaniu wskaźników,
środków zautomatyzowanego dowodzenia oraz zapewnieniu 
spx'awności eksploatacyjne:! aparatui'y przyrządowego naprov7a- 
dzaiiia# Informacja so wska.źników vjŷ orsystywana jest dla 
oceny sytuacji powietrznej« Natomiast naprowadzanie 
w pierwszym etapie odby?̂ ©, się z aparatury ASPD>-1j, w drugim 
etapio naprowadzanie odbywa się według danych napływają-™ 
cych bezpośrednio od RLS,
Inawdopodcbieństwo zapewnienia naprov‘;adzania samolotów 

myśliwskich z wykcrsystanieiri wymienionych sposobów przedstav7ia 
poniższy rysvmek«

Pnap
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tego rexliolokacyjne zabezpieczenie działań obej™- 

mu je również zapewnienie doritexcsenia danych, uiiiożliwiających 
wznowienie orientacji przez załogi, Ictóro w walce powietrznej 
lub innych sytuacjach ją utraciły oraz doprowadzenie załóg 
do lotnisk lądowania« Również zaobserwowany sygnał ”niebez- 
pieczeństwo*’ na stacjach radiolokacyjnych podawany przez 
własne samoloty myśli?;skie jest przekazywany przez wojska 
radiotechniczne na stanovjiska dowodzenia oraz punkty napro­
wadzania lotnictwa myśli?iskiego«
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P rzez p o ję c ie  ra d io lo k a c y jn e g o  z a b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  
bojowych a r t y l e r i i  n a le ż y  rozum ieć d o sta rc z e n ie  in fo rm a c ji 
o n ie p r z y ja c ie lu  powietrznym  będącym na ta k ir h  o d le g ło ś c ia c h , 
z k tó ry ch  um ożliw i s ię  a r t y l e r i i  ra k ie to w e j zw alczan ie  celów 
p ow ietrzn ych  na d a ls z e j  g ra n ic y  s t r e f y  o g n i a a r t y l e r i i  
lu fo w e j skuteczn e prow adzenie o g n ia . In form ację d ostarczon ą 
d la  a r t y l e r i i  powinny ch a ra k te ry zo w a ć ' wymagane w skaźn iki 
ilo ś c io w e  i  ja k o ścio w e , u w zg lę d n ia ją ce  p o trzeb y  wskazywa- 
ni5  ̂ celów  d la  stan ow isk  dowodzenia oddziałów  i  pododdzia­
łów a r t y l e r i i .

Również ze względu na w yk o rzystan ie  środków wojsk 
ra d io te ch n iczn y ch  w p r o c e s ie  dowodzenia a r t y le r i ą  r a k ie ­
tową i  lufow ą wyodrębnia s ię  n a stę p u ją c e  sposoby ra d io lo k a ­
cyjn ego  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń :

-  p lan szeto w y;
-  wskaźnikowy;
-  zautom atyzowany.

a /  Sposób p lan szetow y p rzew id u je  przekazyw anie in fo rm a c ji 
na kieru n kach  i  w s ie c ia c h  powiadam iania oraz j e j  
zobrazowywanie p rze z  p lan sitC jctów , ew en tualn ie wspólne 
w ykorzystan ie  p lan szetów  pododdziałów lub oddziałów  
w ojsk ra d io te c h n ic zn y c h , średniokw adratow y b łą d  dochodzi 
do 4--5 km. Prawdopodobieństwo wskazywania celów  d la  
dywizjonów ogniowych wynosi 0, 1- 0, 2. Z tego  t e ż  względu 
sposób te n  d la  a r t y l e r i i  ra k ie to w e j j e s t  mało p rzyd a tn y . 
S p ełn ian e są wymagania ty lk o  w .stosunku do a r t y l e r i i  
lu fo w e j, k tó r e j  m ożliw ości le ż ą  w p r z e d z ia le  zw alcza­
n ia  celów  p ow ietrzn ych  le c ą c y c h  na p ręd k o ścia ch  dodźw ię- 
kowych.

b /  Sposób^wskaźnik owy p rzew id u je  w ykorzystan ie  wskaźników 
s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  oraz wskaźników środków ża u to - 
matyzowanego dowodzenia. In fo rm acja  na n ic h  zobrazowa­
na s łu ż y  do oceny s y t u a c j i  p o w ie trzn e j oraz wskazywa­
n ia  celów  d la  dywizjonów ogniowych.



poleco. na poci-łączeniu stacj.! radio- 
lo.icncyjnychj zvílauzczíi dalekIcí.íO zasiągu, oi'as árodlców 
zautoraatysowanego doaodseuia v;oick radicd/oclmiczxiyclx do 
á.cüd!:ów sautorrtatyzoyauiiogo dovíodzenia yx ij-Ierii. x'alíie towe i 
typu ”AGU:RK-1",
PrawdopodoblenaLva» r.cu'OvvnJ.enia ws3cazy.vauia colón 3 wyko- 

r;;ya toni om v/y;nioai onych apOHobóx; przedstawia poniższy rysunek.
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l.‘0jovr/cii Lł-.5*i;-:i;ycb. ćrodicó'.; OiK oraz kontroli p,raeabrzoni po-*' 
V;ie Mz;/aku;io n±ę vxẑ :— laczonio stanowisk dowodzenia
1.0 liii i cl; iv a izyź li';, ühleQO. arbjle.rllj wojak radio tocnaicz,n7ch 
i przeć iva) z ,i.o.ł ania raclioc .1 eh t.ron ;i.c z n e *

rowiadanilanle jeat to ;pi’Oco?i przekazywaiiia w Icanałacii 
ląozno£;ci Inrornacji o inie.Jacvt anajdov;ania sio nie]->rzjjacie 1 a 
powiefcrZ.UOr̂ o, Jef̂ o składzie i sposobie działania ernz miejscu 
z H! t j..do vmn i a • -s -ob i.-e-kt6̂ -powie trznych* i'o w i ad o.mi an 1 e
odbywa się w tęra.nicach okrosloncso zakresu z p.rzostazoiii 
powietrznej o.raz zr;odnio z n:ui;azouą vid T>rzolvuzau,¿ a J.] ością 
celów powioirzrî adi i óyakro ironie.!'p s, t:dkic z oo[>(jxj.ednią 
dokładnością, lÛ zy czyiii powląota-ilari le roalirr,} ĵ.; aJe z uatnlo-': 
nych rubieży powiadainianlav
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Rubież powiadam iania ¿jest to  zaw zasu  u sta lo n a  g ra n ic a , 
po p r z e lo c ie  k tó r e j  p rz e z  n ie p r z y ja c ie la  pow ietrzn ego w ojska 
ra d io te c h n ic z n e  ro zp o czyn a ją  system atyczn e przekazyw anie 
w kan ałach  łą c z n o ś c i ra d io lo k a c y jn ą  in form ację  w p o s t a c i  
meldunków lu b  zakodowanych impulsów, e le k try czn y ch *

U s ta la ją c  ru b ie ż e  pow iadam iania, uw zględnia s ię  wymaga*« 
n ia  lo tn ic tw a  m yśliw sk ieg o , a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła n ia  - 
ra d io e le k tro n ic z n e g o  oraz ta k ty c zn o -te o h n ic zn e  m o żliw o ści 
posiadanego sp rzę tu  ra d io lo k a cy jn e g o , zarówno w łasnego, 
ja k  i  sąsiadów* U w zględnia s ię  rów n ież c z a s  o p ó źn ien ia  
o b iegu  in fo rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j*

K o n tro la  lotów  i  p rze lo tó w  własnego lo tn ic tw a  p o le g a  
na p o tw ierd zen iu  danych ustalojoych w organach ruchu l o t n i ­
czego o p r z e s tr z e g a n iu  p rze z  własne sam oloty u sta lo n y ch  
d la  n ic h  reżimów lo tu *  K on trolę prow adzi s ię  środkam i 
ra d io lo k a cy jn ym i p racu jącym i według u sta lo n ego  p lanu 
dyżurowania*

Postawione zad an ia  p rzed  wojskami ra d io tech n iczn ym i 
OPK oraz sposób ic h  r e a l i z a c j i ,  a ta k że  warunki, w ja k ic h  
najprawdopodobniej będą prow adzić p racę bojow ą, bezp ośred ­
n io  wpływają na ic h  s tru k tu rę  o rga n iza cy jn ą *  Ponadto na 
s tru k tu rę  o rg a n iza cy jn ą  mają wpływ:

-  ta k ty c z n o -te c h n ic z n e  m o żliw o ści s p rz ę tu  ra d io lo k a cy jn e g o  
o ra z  jego  w ła śc iw o śc i e k s p lo a ta c y jn e ;

-  ta k ty c z n o -te c h n ic z n e  m ożliw ości środków zautomatyzowa­
nego dov;odzenia;

-  s to p ie ń  n a syce n ia  w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  środkami zauto­
matyzowanego dowodzenia;

-  sposoby dowodzenia aktywnymi środkami OPK.

N ajniższym  szczeblem  organizacyjnym  wojsk ra d io te c h ­
n iczn y ch  j e s t  kompania ra d io te ch n iczn a *  Skład  i  w yposażenie 
kompanii z a le ż y  od:

-  postaw ionych zadań bojow ych;

-  m ie js c a , ja k ie  zajm uje w ugrupowaniu o d d zia łu ;
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-  i l o ś c i  je d n o cze śn ie  p racu jących , s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  
d la  wykonania postaw ionych  zadań bojow ych;

-  i l o ś c i  urządzeń wskaźnikowych, z k tó ry ch  przekazyw ana 
j e s t  in fo rm a cja  o s y t u a c j i  p o w ietrzn ej»

Kompania posiadanym i s iła m i i  środkami r o z w ija  w te r e n ie  
p o steru n ek  r a d io lo k a c y jn y , k tó ry  o p e ra c y jn ie  j e s t  podporząd­
kowany b a ta lio n o w i rad iotech n iczn em u .

B a ta lio n  ra d io te c h n ic z n y  j e s t  kolejnym  szczeblem  
organ izacyjn ym  w ojsk ra d io te c h n ic z n y c h . S k ład  i  wyposażenie 
b a ta lio n u  ra d io te ch n iczn e g o  z a le ż y  od:

-  postaw ionych  zadań bojow ych;

-  w ła śc iw o śc i re a lizo w a n y ch  zadań w z a k r e s ie  ra d io lo k a cy jn e g o  
z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  oddziałów  lo tn ic tw a  m yśliw skiego
i  a r t y l e r i i ;

-  i l o ś c i  je d n o cze śn ie  p ra c u ją c y c h  s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  
d la  wykonania postaw ionych  zadań bojow ych;

-  i l o ś c i  urządzeń wskaźnikowych o raz sposobu opracowywania 
r a d io lo k a c y jn e j  in fo r m a c ji .

Również b a t a l io n  ra d io te c h n ic z n y  posiadanym i s iła m i 
i  środkam i r o z w ija  w te r e n ie  p osteru n ek radiolokacyjny®

B a ta lio n  lub  kompania ra d io te c h n ic z n a  są podstawowymi 
pododdziałam i taktyczn ym i w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  oraz 
pierw otnym i źród łam i in fo rm a c ji r a d io lo k a c y jn e j o nie^» 
p r z y ja c ie lu  powietrznym  i  w łasnych sam olotach myśliwskich®

Poza tym na sk ła d  pododdziałów  ze względów k o n stru k cy j­
nych s p r z ę tu  ra d io lo k a c y jn e g o  i  środków zautomatyzowanego 
dowodzenia wpływa:

-  z a s ię g  s t r e f y  in fo r m a c ji zestaw u ra d io lo k a cy jn e g o  / ;

P rze z  p o ję c ie  zestaw u ra d io lo k a cy jn e g o  n a le ży  rozumieó 
- c a ło k s z t a ł t  fu n k c jo n a ln ie  powiązanych systemów i  u rzą­

dzeń zap ew n iających  otrzym anie pełnego zestaw u inform a­
c j i  r a d io lo k a c y jn e j p o trze b n e j do wykonania jednego 
lu b  k i lk u  zadań ra d io lo k a cy jn e g o  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  
w g ra n ica ch  s t r e f y  in fo r m a c ji.



- 19 -

-  dokładność i  szczeg ó ło w o ść otrzym anej r a d io lo k a c y jn e j 
in fo r m a c ji;

-  sprawność e k s p lo a ta c y jn a  zestaw u ra d io lo k a c y jn e g o ;

-  te ch n iczn e  m o żliw o ści prognozowania stan u  tech n iczn ego  
urządzeń rad io lo k acyjn ych #

Następnym szczeb lem  organ izacyjnym  w ojsk ra d io te c h ­
n iczn y ch  J e s t  p u łk  rad io tech n iczn y#  P u łk  ra d io te c h n ic z n y  
J e s t  podstawowym oddziałem  taktycznym  wojsk ra d io te c h ­
nicznych#

S tru k tu ra  o rg a n iz a c y jn a  s z c z e b la  oddziałow ego uza­
le ż n io n a  J e s t  od:

-  postaw ionych zadań bojow ychi

-  w ie lk o ś c i  p rzy d zie lo n e g o  re jo n u  a b s e rw a c ji w ynikającego 
z p o trzeb  prow adzenia d z ia ła ń  bojowych oraz w ła śc iw o śc i 
re jo n u  d z ia ła ń  bojow ych;

-  i l o ś c i  oddziałów  aktywnych środków OPK w ystęp u jących  
w r e jo n ie  o b se rw a c ji i  p od legających " radiolokacyjn em u 
za b e zp ie c z e n iu ;

-  s to rr iia  ^^automatyzowania p ro cesu  opracowywania r a d io lo ­
k a c y jn e j in fo rm a c ji o ra z  ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h  m o żli­
w ości zautomatyzowanego dowodzenia;

-  p r z y ję te g o  system u ©biegu in fo rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trz­
n e j u w zględ n iającego  wymagania aktywnych środków OPK 
o ra z  sposób r e a l i z a c j i  ra d io lo k a cy jn e g o  za b e zp ie c z e n ia  
d z ia ła ń ;

-  odporn ości na z a k łó c e n ia  s p r z ę tu  ra d io lo k a cy jn e g o  
i  środków zautomatyzowanego dowodzenia#

Oprócz pułków rów nież w s tru k tu r z e  o rg a n iz a c y jn e j 
może w ystą p ić  sam odzielny b a t a l io n  ra d io te c h n ic zn y  lub 
brygada rad io tech n iczn a#

Sam odzielny b a ta l io n  ra d io te c h n ic z n y  w z a sa d z ie  wyko­
rzystyw any może b yć w drugim r z u c ie  OPK na k ieru n kach  ™ 
drugorzędnych^ na k tó ry ch  n ie  p rzew id u je  s ię  intensywnego 
o d d zia ływ an ia  n ie p r z y ja c ie la  powietrznego# '
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W warunkach częściowego wykorzystania zautomatyzowanych 
środków dowodzenia przyjmuje się w zasadzie strukturę orga­
nizacyjną pułków radiotechnicznych# Jest to związane z tym, 
że istnieją praktyczne możliwości opracowania radiolokacyj­
nej informacji napływającej od pododdziałów#

W warunkach pełnego wykorzystania zautomatyzowanych 
środków dowodzenia odpowiadających wymaganiom taktycznego, 
operacyjno-taktycznego i operacyjnego dowodzenia oraz 
oparcia taktycznego dowodzenia LM i artylerią o stanowiska 
dowodzenia hrt przyjmuje się strukturę organizacyjną brygad 
radiotechnicznych# Stanowisko dowodzenia BRT jest jednocześ­
nie RTC korpusu OPK. '

Schemat organizacyjny wojsk radiotechnicznych OPK 
przedstawia załącznik Nr 1#

1 #2# Wyposażenie wojsk rądiotechnicznycĥ ^̂ Ô

Wykonanie zadań przez wojska radiotechniczne zależy 
od ilościowego i jakościowego wyposażenia ich w sprzęt 
radiolokacyjny, łączności i środki zautomatyzowanego^dowo­
dzenia#

radiotechniczne
I

Realizacja zadań radiolokacyjnego zabezpieczenia 
działań bojowych i wymagania w zakresie treści i jakości 
informacji radiolokacyjnej wysuwają konkluzję, wymagają 
wykorzystania stacji radiolokacyjnych i środków zautoma­
tyzowanego dowodzenia o różnych właściwościach taktycz­
nych i operacyjno-taktycznych#

W celu ustalenia wspólnych i odmiennych właściwości po­
szczególnych rodzajów i typów uzbrojenia oraz ich taktyczne— 
technicznych możliwości, przeprowadza się zwykle systematy­
zację lub klasyfikację według ustalonych charakterystyczi}ych 
cech. Cechy te wynikają z taktycznych i operacyjno-taktycz­
nych zadań, jakie wykonywane są podczeus prowadzenia działań 
bojowych w zestawieniu z kiTyteriami dogodnej eksploatacji 
i żywotności sprzętu#
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Podstawowym elementem informacyjnych kanałów systemu 
radiolokacyjnego jest zestaw radiolokacyjny i który Zapew­
nia otrzymanie pełnego zbioru informacji o sytuacji po­
wietrznej w granicach elementarnej strefy informacji

Przy projektowaniu stacji radiolokacyjnych wyłaniaiią 
się dwie sprzeczne tendencje* Pierwsza sprowadza się do 
otrzymania pełnego zbioru informacji z elementarnej'̂  ̂ 
strefy informacji za pomocą pojedynczego uniwersalnego 
urządzenia* Natomiast druga dąży do podziału funkcji 
w zestawie między kilka wyspecjalizowanych według swego 
przeznaczenia stacji radiolokacyjnych, technicznie auto­
nomicznych, jednak przystosowanych do wzajemnego sprzę­
żenia w jednolity zestaw*

Obie tendencje mają swoje zalety i wady. Skonstruo­
wanie radiolokacyjnego zestawu w postaci uniwersalnej, 
scalonej konstrukcji pozwala na wielozadaniowe wykorzysta­
nie oddzielnych elementów i bloków oraz pewne scentrali­
zowane sterowanie oddzielnymi układami* Upraszcza to 
dowiązanie całego zbioru informacji do obiektu powietrz­
nego i pozwala na bardziej pełne wykorzystanie informacji 
zawartej w odebranych sygnałach użytecznych* ^est to po­
ważna zaleta* Natomiast wadą takiego rozwiązania są zło­
żone konstrukcje, które nieuchronnie prowadzą do zmniej­
szenia sprawności techniczno-eksploatacyjnej^i które 
musi obsługiwać personel wysolco wykwalifikowany*
Z taktycznego punktu widzenia rozwiązania konstrukcyjne i 
tego rodzaju wykluczają manewr* Poza tym usytuowanie 
zestawu na bardzo małej powierzchni sprawia^ iż jest on 
bardzo podatny na zniszczenie*
2*/ Pi^ez pojęcie elementaiuej strefy infozmacji ELS lub - zestawu radiolokacyjnego należy rozimled zakręs,przes­trzeni powietrznej w przekroju pionowymi.*! poziomym, w której możliwa jest realizacja założonych zadań radiolokacyjnego zabezpieczenia działań,zgodnie 

z przeznaczeniem stacj;;ń?adlolokacyjnej''lub zestawu ra­diolokacyjnego. ^  ’ .
-ą.

-I
\ .Wid.......
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Radiolokacyjny zestaw składający się z kilku wyspecja- 
lizowaisiyołi stacji radiolokacyjnych, realizr.Hoy zadania 
w#dl:ug określonego przeznaczenia również posiada szereg wad 
i zalet* Mośliwośó rozśrodkowania wyspecjalizowanych stacji 
radiojpokacyjiiyoh utrudnia ich obezwładnienie# Każda specjalis* 
tyczna stacja jest łatwiejsza w obsłudze. Osiąga się również 
wysoki stopień sprawności eksploatacyjnej* Do wad należy 
zaliezyś dî l̂owanle poszczególnych układów technicznych 
/np* wtzą&mA nadawGzychcf systemów antenowych, urządzeń 
Odblei êzyeht układów sterowania Itp*/« Oprócz tego zestaw 
radiolokacyjisy wymaga wyk^zystanla dkładów synehronizacji 
pracy wszystkich BLS, wchodzących w jego skład i pewnego 
sterowania* Jest to konieczne, ponieważ HLS mogą się wza­
jemnie zakłócać*

Przykładem zestawu zbudowanego według zasady podziału 
zbioru informacji może być zestaw składający się z dalmie­
rza, wyśokościomierza ©raz aparatury określającej przy- 
należn0Śe|$k państwow||^ np* RLS P-35*

Radiolokacyjny zestaw skonstruowany 
podziału stref informacji może posiadać stacje radliloka- 
cyjne wykrywające obiekty powietrzne na małŷ -kĝ  średnich, 
dużych i stratosferycznych wysokościach ©raz stacje obser­
wacji stożków martwych*

Oprócz radiolokacyjnych zestawów rozśrodkowanych 
mogą występować również i zestawy scalone* Noszą one 
w zasadzie znamiona konstrukcyjne stacji radiolokacyjnych* 
Jednak ze względu na opracowywany zbiór informacji radiolo­
kacyjnej oraz funkcjonalne powiązania likładów można je 
zaliczyć do zestawów*

Scalonym zestawem radiolokacyjnym jest zestaw okraś“» 
łający jednocześnie trzy współrzędne obiektów powietrznych* 
Jego zasadnicze urządzenia i system antenowy oraz apara­
tura wskaźnikowa są rozmieszczone w jednej lub dwóch jed­
nostkach transportowych, oczywiście poza agregatami spa­
linowe—prądotwórczymi* Przykładem zestawu scalonego może 
być RLS P-12* W skład zestawu scalonego wchodzi również 
aparatura rozpoznania przynależności państwowej*
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N astęp n ie , podstawowymi w łaściw ościam i ta k ty c z n e j k la ­
s y f i k a c j i  s p rz ę tu  ra d io lo k a cy jn e g o  *̂ 3̂ :

-  ta k ty czn e  p rze zn a cze n ie  zestaw u;

-  z b ió r  otrzyr^ '̂{r>3j in fo rm a c ji r a d io lo k a c y jn e j;

-  sposób tra n sp o rtu  zestaw u ra d io lo k a c y jn e g o .

N atom iast podstawowymi w łaściw ościam i tech n iczn ym i, 
będącym i rów nież i  w łaściw ościam i taktyczn ym i są :

-  zak res  roboczych c z ę s t o t l iw o ś c i  oraz sposób i  szyb kość 
p r z e s t r a ja n ia  zestaw u ra d io lo k a cy jn e g o  na c z ę s t o t l i ­
w ości ro b o cze;

-  metoda p racy  pod względem rad io lo k acyjn ym .

Według ta k tyczn eg o  p rze zn a cze n ia  ra d io lo k a c y jn e  zes^ 
tawy w system ie OPK d z ie lą  s ię  na:

-  d a lek ie g o  wykrywania i  u p rzed zan ia;

-  wykrywania i  naprowadzania d a lek ie g o  i  śred n iego  z a s ię g u ;

-  wykrywania i  naprowadzania na małych w ysokościach;

-  pomiaru w ysokości;

-  o b se rw a c ji stożków martwych.

Według zb io ru  in fo r m a c ji, zestaw y ra d io lo k a c y jn e  
d z ie lą  s ię  nas

-  jednoparam etrowe; 
dwuparametrowe; 
tr ó  jparam etrow e;

==• w ieloparam etrow e.

Ze względu na sposób tra n sp o rtu  zestaw y ra d io lo k a ­
cy jn e  d z ie lą  s±^ na dwie grupy: ruchowe i  s ta cjo n a rn e *

Kuchume zestaw y ra d io lo k a c y jn e  mogą b yć zmontowane na 
samochodach, p rzyczep ach  sam ochodowo-ciągnikowych, samolo­
ta c h , śm igłow cach, o k ręta ch  nawodnych i  podwodnych.

S tacjo n arn e zestaw y d z ie lą  s ię  na dwie grupy: p rz e ­
woźne i  n ieprzew ożne. Przewoźne można p rzew o zić  różnymi

środkami transportow ym i w sp e c ja ln y c h  sk rzy n ia ch  c z y  opako-
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Waniach. Nieprzewoźne są  zmontowane w specjaln ych pomiesz­
czeniach s ta ły c h .

Ze w zględu na w ykorzystane c z ę s t o t l iw o ś c i  robocze 
zestaw y ra d io lo k a c y jn e  d z ie lą  s ię  na zestaw y o z a k r e s ie  
metrowymi decymetrowym i  centymetrowym.

- Przykładow y p o d z ia ł k la s y f ik a c y jn y  zestawów r a d io lo ­
k a cy jn y ch  p rze d sta w ia  z a łą c z n ik  Nr 2 .

Zestaw y ra d io lo k a c y jn e  d a le k ie g o  wykrywania i  urządza­
n ia  p o s ia d a ją  w swoim s k ła d z ie  dalm ierz o raz s t a c ję  pomiaru 
w y so k o ści.

dalm ierzem  nazywa s ię  s t a c ja  r a d io lo k a c y jn a , k tó ra  
p rzezn aczon a j e s t  do wykrywania cbiektów  p o w ietrzn ych . 
Określiif^f na dwie w spółrzędnei asymut /  P /  i  o d le g ło ś ć  b ez­
p o śre d n ią  /D/. W szystk ie  dalm ierza p o s ia d a ją  ap aratu rę 
o k r e ś la n ia  p r z y n a le ż n o ś c i państwowej obiektów  państwowych® 
Przykładem  zestaw u d a le k ie g o  wykrywania j e s t  ra d io lo k a c y jn a  
s t a c j a  P -14. S ta c ję  tę  można rów nież sp rzęgn ąć ze zautoma­
tyzowanymi środkam i dowodzenia typ u  ”W0ZDUCH-1 i  innym i.

Również dalm ierzam i są  w spółczesne ra d io lo k a c y jn e  
s t a c je  wykrywania i  naprow adzania. C h arakter wykonywanych 
zadań ta k ty c zn y c h  sp raw ia, że d alm ierze tego  typu muszą 
b yć sprzężone z kilkom a s ta c ja m i ra d io lo k a cy jn ym i pomiaru 
w y so k o ści. W ykorzystanie w ysokościom ierzy powinno być ta k  
ro zw ią za n e , aby p o szczeg ó ln e  z n ic h  pracow ały w wyznaczo­
nych s e k to ra c h . Poza tym ze względu na dogodne ic h  wyko­
r z y s t a n ie ,  powinno ¿ ąc z d a ln ie  wskazywać według azymutu 
i  o d le g ło ś c i ,  te  o b ie k ty , k tó ry ch  wysokość podaje s ię  
w p ie r w s z e j k o le jn o ś c i  /np. ta k ą  m ożliwość ma ro zw iązan ie  

w PRW-9/ .

R a d io lo k a cyjn y  w ysokośćiom ierz j e s t  urządzeniem  
przeznaczonym  do pomiaru w ysokości lo t u  obiektów  p o w ie trz­
nych w nakazanej s t r e f i e  o b se rw a c ji tj® równej za się g o w i 
wykrywania RLS o k r e ś la ją c e j  azymut—odległość®  Pomiar wyso­
k o ś c i  m ierzonej p rze z  w ysokośćiom ierz powinien" b yć dowią­
zany do obiektu^ na o k re ś lo n e j o d le g ło ś c i  i  azymucie®

w Jf, t ti
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D latego te ż  r a d io lo k a c y jn a  s t a c j a  pomiaru w ysokości j e s t s t a c j ą  
trójparam etrow ą. O k o liczn o ść  t a  pozw ala wykorzystyw ać 
n ie k tó re  typ y  w ysokośćiom ierzy w warunkach nieskom pliko­
wanej s y t u a c j i  p o w ie trzn ej^ ja k o  autonomiczną s t a c ję  
ra d io lo k a cy jn ą  prowadzącą obserw ację w wyznaczonym sek­
t o r z e .  W ysokościom ierz p rze k a zu je  in form ację  o s y t u a c j i  
p o w ietrzn ej z  dużą d y s k re tn o ś c ią . Wynika to  z dużego 
okresu olirotowego system u antenowego wokół sw ej o s i  
w p ła s z c z y ź n ie  p o zio m ej. Takie w zględy te ch n iczn e  umoż­
l iw ia ją  w ykorzystan ie  w ysókościom ierza s z c z e g ó ln ie  do wyk­
ryw ania obiektów  p ow ietrzn ych  na małych i  s t r a t o s f e r y c z ­
nych w ysokościach o raz wykrywania b ezp flo to w ych  środków 
napadu pow ietrznego 9

Następną wyodrębnioną grupą s t a c j i  są  ra d io lo k a c y jn e  
s t a c ja  wykrywania obiektów  p ow ietrzn ych  na małych wysokoś- 
ciach | o k r e ś la ją  one w spółrzędne azymutu i  o d le g ło ś c i .

Tendencja budowania tego  typu s t a c j i  r a d io lo k a c y j­
nych podyktowana z o s t a ła  tym, że w obecnym c z a s ie  zbudowa­
n ie  u n iw ersaln ego, scalon ego  zestaw u ra d io lo k a cy jn e g o  
p rze c zy , względom taktycznym  i  ekonomicznym. Poza tym Srodki 
zautomatyzowanego dowodzenia p o zw alają  na sk an alizo w an ie  
r a d io lo k a c y jn e j in fo rm a c ji oraz zw iększone m ożliw ości 
w yk o rzystan ia  zd o ln o ś c i in form acyjnych  s t a c j i  ra d io lo k a ­
c y jn y c h . Są to  s t a c je  ruchome,  ̂zmontowane na p rz y c z e p ie  
lub w jednym sam ochodzie, w któi*ym zn ajd u je  s ię  za sa d n iczy  
a g re g a t sp alin ow o-p rąd otw órczy. S t a c ja  p o siad a  rów nież 
p rzyczep ę jednoosiow ą, na k t ó r e j  zn ajd u je  s ię  zapasowy 
a g re g a t sp a l ino wo=prą do—tw ó rczy . S ta c ją  wykirywania 
obiektów  p ow ietrzn ych  na małych w ysokościach j e s t  RLS 
P -15. W c e lu  o b n iże n ia  dolnego pułapu wykrywania obiektów  
le c ą c y c h  na małych w ysokościach w yko rzystu je  s ię  RLS 
P -I5  N z podwyższonym zaw ieszeniem  systemu antenowego 
AMU-15 /m aszt metalowy o 30 m w ysokości/ .

Do grupy ra d io lo k a c y jn y c h  s t a c j i  wykrywania śred ­
n iego  za s ię g u  n a le ż y  RLS P-12 M. Wykrywa ona o b ie k ty  

p ow ietrzn e na m ałych, śre d n ich , dużych i  s tra to s fe r y c z n y c h
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wysokościach. Stacja zdolna jest określać trzy współrzędne 
Stacja wykorzystywana jest również w zestawie 

RLS P-14. Przy wykorzystywaniu RLS P-14 okazało się, że 
wadą konfiguracji radiolokacyjnej strefy wykrywania jest 
za duży stożek martwy. Stożek martwy każdej stacji radio­
lokacyjnej określa się wzorem:

RSM “ ctg*3~ maks. •
gdzie:

RgM " promień stożka martwego;
- wysokość lotu obiektu powietrznego;

0 maks. - kąt pochylenia górnego listka charakterystyki 
promieniowania RLS określającego rozmiary 
stożka martwego.'

Dla RLS P-14 0 maks. =5 12̂ , wówczas:

RsM ‘i
_Ob
ctg*^ 5 HOb*

Stożek martwy RLS P-12 jest znacznie mniejszy i wynosi 
R = 1, 5
Wykorzystanie RLS P-12 dla wypełnienia stożka martwego 
E'iS P-14 jest nieekonomiczne, przy czym stacje radioloka­
cyjne dużego zasięgu - dalmierze będą zawsze wymagały 
wypełnienia stożka martwego stacją autonomiczną. Nasuwa 
się więc konieczność wyodrębnienia oraz skonstruowania 
wyspecjalizowanych stacji radiolokacyjnych obserwacji 
stożków martwych.

b/ ^£2^Łi-aą]żżoiałaż2!g£agso-dai!'2aaaQia
Radiolokacyjny syf tern wyJtrywania, powiadamiania 

i zabezpieczenia działań bojowych aktywnych ćpodków OPK 
wyposażony w środki zautomatyzowanego dowodzenia cha­
rakteryzują następujące zalety:
- praktyczna wydajność operatorów pracujących przy wskaź­
nikach do praktycznej zdolności informacyjnej
stacji radiolokacyjnych;
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duża dokładność od czytyw an ia  i  zobrazow ania in fo rm a c ji 
r a d io lo k a c y jn e j;

“  zw ięk sza  s ię  zd o ln ość przepustow ą kanałów łą c z n o ś c i;

~ m ożliw ość natychm iastow ego p rze k a za n ia  sygnałów dowodzę" 
n ia  kanałam i ob iegu  in fo rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trz n e j;

“  mały cza s  o p ó źn ien ia  o b iegu  in fo rm a c ji o s y t u a c j i  
powietrznej®

Ze względu na w ła śc iw o śc i i  m o żliw o ści r e a l i z a c j i  
czyn n o ści w yn ikających  z p o trzeb  k iero w a n ia  d z ia ła n ia m i 
bejowymi śro d k i zau to m atyzow an ej dow/odzenia można 
sk la s y fik o w a ć  na p od staw iei

“• ro d za ju  wykonywanych s p e c ja lis ty c z n y c h  czyn nością  k tó re  
s p e łn ia  k -n k retn y  ro d za j w ojsk;

wydaj*o*o:Sii i  oraz zobrazowywania na środkach zautomatyzo*- 
waE.eg ' dwWidzenia prom ienia in fo r m a c ji r a d io lo k a c y jn e j
a s y t u a c j i  p o w ie trzn e ji’

Na p_dstaw ie wykonywanych s p e c ja lis ty c z n y c h  czyn n o ści 
śrO'dki zautomatyzowanego dowodzenia d z ie lą  s ię  na ś r o d k ii

”  wojsk ra d io te ch n iczn y ch !
lo tn ic tw a  m yśliw skiego'!

== ar^^tyleriii
p r z e c iw d z ia ła n ia  ra d io e le k tro n ic z n e g o  o

Na podstaw ie w ydajności i  zobrazowywanego prom ienia 
in fo rm a c ji śro d k i zautomatyzowanego dowodzenia d z ie lą  s ię
nai

ta k ty c z n e !
^ operacyjno^-^taktyczne;
■ = operacyjne®

Zestaw zautomatyzowanych środków dowodzenia p rzezn a­
czony d la  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojowych oddziałów  l o t ­
n ictw a  m yśliw skiego oraz naprowadzania s-amolotów na c e le  
powietrzne^ wskazywania -łw a r t y l e r i i
ra k ie to w e j do zw a lcza n ia  celów  ©raz kompleksowego p rze c e lo -  

wywania s t a c j i  p r z e c iw d z ia ła n ia  ra d io e le k tro n ic z n e g o  j e s t
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taktycznym  zestawem zautom atyzowanych środków dowodzenia 
w ojsk OPK.

Zesiiaw zauijomatyzowanych środków dowodzenia p rzezn a­
czony d la  z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojowych oraz dowodzenia 
o d d zia łam i lo tn ic tw a  m yśliw sk ieg o , od d ziałam i i  związkam i 
tak tyczn ym i a r t y l e r i i ,  o d d zia łam i p r z e c iw d z ia ła n ia  r a d io ­
e le k tro n ic z n e g o  i  w ojsk ra d io te c h n ic zn y c h  j e s t  o p eracyjn o — 
taktycznym  lub operacyjnym  zestawem środków zautomatyzowa­
nego dowodzenia w ojsk OPK*

Zautomatyzowanym systemem dowodzenia nazywa s i§  
z e s p ó ł o p era cy jn y ch , o p e ra cy jn o -ta k ty czn y ch  i  ta k ty czn y ch  
zautom atyzowanych środków dowodzenia, wzajemnie sp rzężo ­
nych i  w spółpracujących *

W wyp'^saż6niu u o jsk  OPK zn a jd u ją  s ię  zautomatyzowane 
zestaw y środków dowodzenia system u ”W0ZDUGH-1p ” i  
**W0ZDUCH«1M̂ ®̂  które p rzeznaczon e są  do zautomatyzowanego 
z b ie r a n ia  in fo r m a c ji  ze s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  o raz 
autom atycznego ic h  p rzekazyw an ia  i  zobrazowywania, 
a ta k że  przyrządow ego naprow adzania samolotów m yśliw skich  
na c e le  p ow ietrzn e* Oprócz tego  i s t n i e j e  m ożliw ość dowo—- 
d ze n ia  od d ziałam i i  pododdziałam i wojsk ra d io te ch n iczn y ch  
o ra z  o d d zia łam i lo tn ic tw a  m yśliw skiego  i  a r t y l e r i i *  
ś r o d k i system u °®WOZDUCH” mogą być rów nież sprzężone 
z innymi środkam i zautomatyzowanego dowodzenia np* a r ty ­
l e r i i  lub p r z e c iw d z ia ła n ia  radioelekti*onicznego®  Zestaw 
®'W0ZDUCH““1®® p o sia d a  rów n ież o rgan iczn e śro d k i łą c z n o ś c i*

^s£MZ^§Zsie^u_!!WOZDUCH®®_i_ięh_o c h a ra k te ry s tyka

W zestaw  zautom atyzowanych środków dowodzenia wchodzą 
n a stę p u ją c e  p rzy c ze p y i

a* 2 B /ASPD-1 ; AS-1 I j P o sia d a ją  pierw otne wskaż-
b* 2 BU /ASPD-1M; AS—1MJ | n ik i  r a d io lo k a c y jn e j in f ó r -

^macji*
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2* 11D /ASPD—1 ; AS—1 W p rzyczep ach  rozm ieszczone
11DU /ASPD—IM AS—1M są w skaźn iki wtórne* P rzy­

czep  n ié  sp rzęg a  s ię  ze 
 ̂ s ta c ja m i rad io lo k acyjn ym i*

W k ażd ej z n ic h  zn ajd u ją  
s ię  dwa p la n s z e ty  e le k tr o «  
nowe* - -

15P i  21D /ASPD-1; AS-1/  ‘ P o s ia d a ją  wtórne wskaż-
15BU i  21DÜ /ASPIK1M; A S-1M / ^ n ik i JWH o raz IPP,’

a tak:^e'p la n s  z e ty  
elektronow e*

I lo ś ć  je d n o stek  tran sportow ych  wchodzących w p o s z c z ę -  - 
gólne zestaw y ©raz zastosow an ie na p o szczeg ó ln ych  sz c z e b la c h
do-wodzeriia px^zedstawia p o n iż sza  tabela®
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1*3* Za s ad̂ _̂ wy k o rzy s ta n i a bojowego wojsk r a d io te ch n ic zn y ch OPi

W łaściwe wykonanie postaw ionych zadań wojskom rad io tęch ~  
nicznym  można o sią g n ą ć  p rze z  p r z e s tr z e g a n ie  podstawowych 
zasad  ic h  w yk o rzysta n ia  bojowego*

Zasady w yk o rzystan ia  w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  OPK są 
n a s tę p u ją c e :

1* U życie  s i ł  i  spodków ra d io te ch n iczn y ch  zgodnie z zamiarem 
prow adzenia OPK.

2 . Maksymalne w yk o rzystan ie  m ożliw ości bojowych zapew niają­
cych  sku teczn e za b e zp ie c z e n ie  d z ia ła ń  bojowych lo tn ic tw a  
m yśliw sk ieg o , a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła n ia  r a d io e le k tr o ­
n ic zn e g o .

3 . Ś c i s łe  w sp ó łd z ia ła n ie  z lotn ictw em  m yśliwskim , a r t y l e r i ą ,  
rozpoznaniem  i  p rze c iw d zia ła n ie m  r/e le k tro n iczn ym  oraz
z innymi organami ro zp o zn an ia  n ie p i^ zy ja c ie la  p o w ie trz­
nego.

4 . S ce n tra lizo w a n e  dowodzenie«

5# U trzym anie w yso k ie j gotow ości b o jo w ej.

6 . C ią g łe  i  w szechstronne za b e zp ie c ze n ie  d z ia ła ń  bojow ych.

7® Ekonomia s i ł  i  środków.

8. W ykorzystanie s i ł  i  środków z a le ż n ie  od w ła śc iw o ści 
i  p o trze b  re jo n u  d z ia ła ń  bojow ych.

P rzy  u ż y c iu  s i ł  i  środków ra d io te ch n iczn y ch  zgodnie 
z zamiarem prow adzenia obrony p o w ie trzn e j k r a ju  zorganizowany 
system  r a d io lo k a c y jn y  pow inien odpowiadać m ie jscu , r o l i  
i  p rze zn a cze n iu  o raz zadaniom wojsk OPK, ja k ie  mają do wyko­
n a n ia  w ogóln37m system ie  OP państw Układu Warszawskiego*
W rad io lo k acyjn ym  system ie OPK według swego p rze zn a cze n ia  
i  te r y to r ia ln e g o  ro zm ie szcze n ia  s i ł  i  środków ra d io te c h ­
n iczn y ch  r o z r ó ż n ia  s ię  p rzy g ra n iczn ą  oraz wewnętrzną 
ra d io lo k a c y jn ą  s t r e f ę  in fo r m a c ji. Głębokość s t r e f y  p rz y ­
g ra n ic z n e j s ię g a  przew ażn ie do dwóch' l i n i i  posterunków
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rozm ieszczonych  w zdłuż g ra n ic  państwowych, 
j e s t  s t r e f ą  wewnętrzną.

D alsza  s t r e f a

Głównym zadaniem p r z y g ra n ic z n e j s t r e f y  ra d io lo k a ­
c y jn e j  j e s t  w ykrycie  n ie p r z y ja c ie la  p ow ietrzn ego  ja k  
n a jd a le j  od g ra n ic y  państwowej oraz natychm iastow e pow ia- 
di^^mienie o nim aktywnych środków OPK. Tym sam3?m za b e zp ie­
c za  s ię  ic h  wprowadzenie do w alki'w 'nakazanym  c z a s ie .

Wykrywanie o raz rozpozn anie n ie p r z y ja c ie la  p o w iet­
rznego prow adzi s ię  w s t r e f i e  p rz y g ra n ic z n e j za  pomocą 
dyżurnych środków ra d io lo k a c y jn y c h  /na każdym RLP po 
je d n e j RLS, co zapewnia otrzym anie n a jn iż s z e j  d o ln e j 
g ra n ic y  p o la  r a d io lo k a c y jn e g o / . Może być rów nież wyko­
rzystyw an a s i e ć  posterunków o b se rw a cji wzrokowej o rg a n izo ­
wana p rze z  W ojska OPK̂  a ta k że  i  p rze z  w ojska innych 
rodzajów  s i ł  zb ro jn y ch . W n ie k tó ry c h  wypadkach mogą być 
wykorzystywane dozory ra d io lo k a c y jn e  zn a jd u ją ce  s ię  
na o k ręta ch  M arynarki W ojennej.

Głównym zadaniem wewnętrznej s t r e f y  r a d io lo k a c y jn e j 
j e s t  kontrolow an ie lotów  własnego lo tn ic tw a ,.w  r a z ie  
zaś w ta rg n ię c ia  n ie p r z y ja c ie la  w kontrolowaną p r z e s tr z e ń  
p ow ietrzn ą -  prow adzenie go p rze z  c a łą  s t r e f ę  na maksy­
malny z a s ię g  d z ia ła n ia  środków ra d io te ch n iczn y ch  oraz 
za b e zp ie c ze n ie  naprow adzania samolotów m yśliw sk ich .

Ugrupowanie s i ł  i  środków ra d io te ch n iczn y ch  uwzględ­
n ia ją c e  op eracyjn e i  o p e ra cy jn o -ta k ty czn e  p o trze b y  wojsk 
OPK powinno um ożliw ić w ykorzystan ie  w p e łn i  zorganizow a­
nego systemu ra d io lo k a cy jn e g o  p rze z  w szy stk ie  ro d za je  
wojsk OPK® System  ra d io lo k a c y jn y  zatem musi na cza s  
c a łk o w ic ie  za b e zp ie cza ć  wprowadzenie do w a lk i o p e ra c y j­
nych, o p e ra cy jn o -ta k ty czn y ch  i  ta k ty czn y ch  rzutów  l o t ­
n ictw a  m yśliw skiego na nakazanych ru b ie ża c h . Poza tym 
p r z y ję te  ugrupowanie powinno za b e zp ie cza ć  rów nież wyko­
nanie zadań p rze z  a r t y le r i ę  OPK.

W c e lu  s p r o s ta n ia  powyższym wymaganiom n a le ży  ro z­
m ie śc ić  i  wyposażyć p o d o d d zia ły  z takim  w yliczen iem , 

aby zapewnić maksymalne w ykorzystan ie  ta k ty c z n e —te c h n ic z -
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nych m o żliw o ści samolotów lo tn ic tw a  m yśliw skiego  i  a r t y l e r i i *

Maksymalne w yk o rzystan ie  m o żliw o ści bojowych w ojsk radio* 
te ch n ic zn y c h  zap ew n iających  sk u teczn e za b e zp ie c z e n ie  d z ia ła ń  
bojow ych lo tn ic tw a  m yśliw sk ieg o , a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła ­
n ia  ra d io e le k tro n ic z n e g o  p o le g a  na d o s ta rc z e n iu  p e łn e j ,  
a k tu a ln e j i  w iarygodne} in fo r m a c ji  o m iejscu  znajdow ania 
s ię  n ie p r z y ja c ie la  p ow ietrzn ego  i  c h a ra k te rze  stosowanego 
p rz e z  n iego  manewru z ru b ie ż y  wykrywania pokryw ających  s ię  
z ta k ty czn o -te ch n iczn y m i m ożliw ościam i s p rz ę tu  r a d io lo k a c y j­
nego® Ponadto w c e lu  zapew n ienia p o d z ia łu  w ysiłków  w c z a s ie  
i  p r z e s t r z e n i  m iędzy aKtywnymi śroojcami w a lk i, in fo rm a cja
0 s y t u a c j i  p o w ie trzn e j d o sta rcza n a  p rze z  w ojska ra d io te c h ­
n ic zn e  powinna b yć dostosowana do dynam iki r o z w ija ją c y c h  

s ię  d z ia ła ń  w p o w ietrzu * W tym c e lu  śro d k i ra d io te ch n iczn e  
ro zm ie szcza  s ię  na p o zy c ja c h  odpow iadających wymaganiom 
ek sp lo atacy jn ym  RLS p o szcze g ó ln y ch  zakresów c z ę s t o t l iw o ś c i  
lub w yk o rzystu je  s ię  w ła śc iw o śc i terenow e, dogodnie wpływa­
ją c e  na k s z ta łto w a n ie  s ię  w ią zk i prom ieniowania ELS* 
A k tu a ln o ść  i  w iarygodność u zysk u je  s ię  p rze z  w y d zie le n ie  
odpow iedn iej i l o ś c i  kanałów łą c z n o ś c i ,  in s t a la c ję  wymaganej 
i l o ś c i  wskaźników środków zautomatyzowanego dowodzenia oraz 
wskaźników ELS i  l i n i i  r e tra n s  jacyjnych® Ponadto d la  za­
p ew n ien ia  swóbody wykonywania manewru lo tn iskow ego  p rzez  
lo tn ic tw o  m y śliw sk ie , każde lo tn ic tw o  manewrowe powinno 
p o s ia d a ć  w p o b liż u  p o d o d d zia ł ra d io te ch n iczn y  za b e zp ie cza ­
ją c y  napTOwadzanie na c e le  pow ietrzn e*

ś c i s ł e  w s p ó łd z ia ła n ie  z lo tn ictw em  m yśliwskim , a r t y le ­
r i ą ,  o raz rozpoznaniem  i  p rzeciw d zia ła n iem  r a d io e le k tr o ­
nicznym , a ta k że  z innymi organami rozpozn ania n ie p r z y ja ­
c i e l a  p ow ietrzn ego  p o le g a  na wzajemnej wymianie in fo rm a c ji 
d o ty c z ą c e j sk ład u  grup, typów środków napadu pow ietrznego
1 ic h  ugrupowania w pow ietrzu* Ponadto ze w zględu na swoje 
w ła śc iw o śc i rozp ozn an ie ra d io e le k tr o n ic z n e  może d o sta rc zy ć  
in fo rm a cję  o n ie p r z y ja c ie lu  z ru b ie ż y  p rzew yższa ją cych  
z a s ię g  wykrywania środków rad io te ch n iczn ych *  Eównież ze 
w zględu na wymianę in fo rm a c ji i  terminowe u ż y c ie  aktywnych

środków OPK ś c i s ł e  w sp ó łd z ia ła n ie  realizo w an e j e s t  między
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od d ziałam i i  wojskami r a d io 1;ecłiiiicziiym i związków operacyjno*" 
ta k ty czn y ch  i  o p eracyjn ych  s ą s ie d n ic h  państw s o c j a l i s t y c z -  
nych.

N a jh a rd z ie j p e łn e  w yko rzystan ie  m ożliw ości bojowych 
wojsk ra d io te c h n ic zn y c h  o s ią g a  s i f  w warunkach s c e n tra liz o w a ­
nego dowodzenia* Zapewnia ona jednoznaczność opracowywanej 
in fo r m a c ji.o  s y t u a c j i  p o w ie trzn e j we w szy stk ich  ogniwach 
ra d io lo k a cy jn e g o  system u, i'je n tra liz o w a n e  dowodzenie n ie  
powinno in c ja ty w y  p o d le g ły c h  stan ow isk  dow©«
d zen ia  i  dowódców w k iero w an iu  opracowywaniem in fo rm a cji*

W c e lu  utrzym ania w yso k ie j gotow ości bojow ej w ojska 
ra d io te c h n ic zn e  zajm ują o k reślo n e  ugrupowanie ju ż  w okre*- 
Sie pokojowym« We w szy stk ic h  elem entach ugrupowaaila p e ł«  
nione są całodobowe dyżury* Ś ro d ki ra d io te ch n iczn e  prowa­
dzą k o n tro lę  p r z e s t r z e n i  p o w ie trzn e j*  Czynny j e s t  rów nież 
ro zw in ię ty  system  łą c z n o ś c i  rad iow ej i^przewodowej*

M ożliw ości prow adzenia p ra cy  bojow ej p rze z  wojska 
ra d io te c h n ic zn e  o ra z  r e z u l t a t y  ic h  d z ia ła ln o ś c i  w poważnym 
sto p n iu  z a le ż ą  od c ią g łe g o  i  wszechstronnego ic h  za b e zp ie ­
cze n ia *  Z a b e zp ie cze n ie  to  stanow i sz e re g  p rze d s ię w zię ć  
obejm ujących za b e zp ie c z e n ie  bojowe^ p o lity czn e ^  sp ecjaln e^  
m ateriałow o techniczne^  in żyn iery jn e^  medyczne i  inne*

Ekonomia s i ł  i  środków ra d io te ch n iczn y ch  d o tyczy  
ra cjo n a ln eg o  w yk o rzysta n ia  s i ł  i  środków wojsk ra d io te c h ­
nicznych* Chodzi s z c z e g ó ln ie  o w łaściw e n a sycen ie  podod­
d zia ła m i ra d io tech n iczn ym i re jo n u  d z ia ła ń  bojowych 
w z a le ż n o ś c i od p o trz e b . I  ta k  zw iększona i l o ś ć  podod­
d zia łó w  r a d io te c h n ic z n y c h ’ wymagana j e s t  w re jo n a ch  obrony 
pierw szorzutow ych  związków op eracyjn o-taktyczn ych ^ celem  
otrzym ania n a jn iż s z e j  d o ln e j g ra n ic y  p o la  r a d io lo k a c y j­
nego* Wymagania w stosunku do d o ln ej g ra n ic y  p o la  ra d io ­
lo k a cy jn ego  u za leżn io n e  są od m ożliw ości lo tn ic tw a  p rzeciw ­
n ik a  w d z ia ła n ia c h  na małych w ysokościach*

W re jo n a ch  d z ia ła ń  bojowych związków o p e ra c y jn o -ta k -  
tyczn ych  rozm ieszczonych  w g łę b i  obszaru  k r a ju  o raz w r e ­
jonach n ie  p o s ia d a ją c y c h  szczegó ln ego  zn aczen ia  może być



-  34 -

w ^ ^ irzystan a m n ie jsza  i l o ś ć  pododdziałów# Poza tym ze w zglę­
dów dfcojskomicznych o r g a n iz a c ja  system u wykrywania i  naprowa­
d za n ia  piO^winna o p ie r a ć  s i ę  na wspólnym w ykorzystan iu  środków 
r  a d io te c k n ic  znych •

W ykorzystan ie s i ł  i  środków ra d io te c h n ic zn y c h  z a le ż n ie  
od w ła ś c iw o ś c i i  p o trzeb  re jo n u  d z ia ła ń  wymaga u w zględ n ien ia  
g eeg ra T iczn y ch  i  k lim a tyczn ych  w ła ś c iw o ś c i danego rejonu# 
S z c z e g ó ln ie  niewygodnymi rejon am i d la  w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  
są  3

-  re jo n  g ó r s k i  i  p o d g ó rsk i;
-  s t r e f y  p rzy g ra n ic zn e  /p rzy fro n to w e /;
-  r e jo n  nadmorski#

R ejony g ó rs k ie  i  p o d gó rsk ie  są  niedogodne ze w zględu 
Ba tru d n o ś c i wyboru p o z y c j i  d la  RLS odpow iadającej wymaga­
niem norm alnej p ra cy  środków rad iótech n iczn ych #  W r e z u lt a c ie  
zm ie n ia ją  s ię  re a ln e  s t r e f y  wykrywania z powodu występowa­
n ia  dużych kątów zakrycia#  W ystępują ta k że  zn aczn ie  za św ie ce n ia  
wskaźników, pochodzące od przedm iotów terenowych# W te r e n ie  
górskim  w ystępuje k o n ie czn o ść  prow adzenia ra d io lo k a cy jn e g o  
ro zp o zn an ia  n ie  ty lk o  nad wierzcholicam i g ó r, a le  rów nież 
i  w dolinach# Poza tym w c z a s ie  e k s p lo a t a c j i  s p rz ę tu  ra d io ­
lo k a cy jn e g o  w ystępuje z ja w isk o  o b n iże n ia  s ię  w ytrzym ało ści 
e le k tr y c z n e j  p o szcze g ó ln y ch  bloków# Rów nież*obniża s ię  moc 
z a s i l a n i a  agregatów  sp alin ow o-p rąd otw órczych  ze względu na 
zm niejszone c iś n ie n ie  atm osferyczne / s z c z e g ó ln ie  w re jo n a ch  
w ysokogórskich / #

W zw iązku z tym w re jo n a ch  g ó rs k ic h  n a le ż y  organizow ać 
b a r d z ie j  zw arte ugrupowanie pododdziałów , p rz y  czym śro d k i 
r a d io lo k a c y jn e  n a le ż y  ro zm ieszcza ć  na p o zy cja ch  zn a jd u ją ­
cych  s ię  na w ie rzch o łk a ch  gó^ć Zasadą w zastosow an iu  sp rzę ­
t u  powinno b y ć  p o słu g iw a n ie  się^RLS n ie  wymagającymi dużych 
równych p ła s z c z y z n  o raz p o sia d a ją cym i układy e lim in u ją ce  
z a k łó c e n ia  b ie rn e  i  przystosow anym i do p ra cy  w warunkach 
zm niejszonego c iś n ie n ia  atm osferycznego#



35 -

Rejon p rzy g ra n ic zn y  /p rzyfro n to w y/ wymaga 'b a rd zie j 
nasyconego ugrupowania środkam i rad io tech n iczn ym i ze względu 
na przewidywane s t r a t y .  Poza tym w r e jo n ie  tym intensyw ność 
dyżurow ania s i ł  i  środków w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  j e s t  
o w ie le  w ięk sza  w porównaniu z rejonam i znajdującym i s ię  
w g łę h i  te ry to r iu m  k r a ju . W łaściw o ści te  wpływają na - 
zw iększone u ży c ie  s i ł  i  środkow ra d io te ch n iczn y ch  oraz 
zw iększone z u ż y c ie  c z ę ś c i  zamiennych do s p rzę tu  "bojowego i  
środków MPS. W tym c e lu  p o trzeb n a  j e s t  operatywna o rg a n i­
z a c ja  m ateria ło w o -tech n iczn ego  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń .

Rejony nadm orskie ze względu na dużą w ilg o tn o ść  
atm osfery rów nież n ie k o r z y s tn ie  wpływają na e k s p lo a ta c ję  
s p rz ę tu  r a d io lo k a c y jn e g o . N iek ied y  szyb kość wiatrów u n ie­
m o żliw ia  w łączan ie  an ten y. Poza tym rów nież w ystępujące 
z ja w isk a  s u p e r r e fr a k c j i  wprowadzają w ie le  d e z in fo rm a c ji.

Zasady v;y k orzy  s ta n ia  bojowego wojsk ra d io te ch n iczn y ch  
OPK w każdym-Wypadku będą z a le ż a ły  od sto p n ia  za g ro że n ia  
nai>adem powietrznym  n ie p r z y ja c ie la  i  p o trzeb  za b e zp ie cze ­
n ia  d z ia ła ń  wojsk OPK w kon kretn ej s y t u a c j i  b o jo w e j.
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ROZDZIAŁ I I

ORGANIZACJA RADIOLOKACYJliEGO SYSTEMU V;OJSK OPK--------- ------- --------- - - .- ______ ___ ^

m

P rzez p o ję c ie  je d n o lite g o  ra d io lo k a cy jn e g o  system u 
wykxyWaniaj powiadam iania i  naprowadzania n a le ż y  rozum ieć 
z e s p ó ł s i ł  i  środków wojsk ra d io te c łin ic zn y c h  ro zw in ię ty c h  
na określonym  te^ry-torium zgodnie z zamiarem prow adzenia 
ohTOny powietrznej®

System  ra d io lo k a c y jn y  obejm uje s 

“  p o le  r a d io lo k a c y jn e ;
-  stan ow iska dowodzenia, g d z ie  opracowywuje s ię  in form ację

o s y t u a c j i .p o w ie t r z n e j ; . ^
-  ś r o d k i i  kan ały  łą c z n o ś c i  d la  przekazyw ania in fo rm a c ji 

o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j*

Podstawą ra d io lo k a c y jn e g o  system u j e s t  c ią g łe  p o le  
radiolokacyjne®  W z a le ż n o ś c i od s tru k tu ry  ra d io lo k a cy jn e g o  
system u OPK może b yć ono organizowane jako ra d io lo k a c y jn e  
j^9 le  w ykryw an ia-i naprow adzania lub jako ra d io lo k a c y jn e  
pcde wykiywarda®

fia d io lo k a cy jn e  pc^le wykrywania i  naprowadzania orga^ 
n lz u je  s i ę  w o p eracyjn ych  g ra n ica ch  A rm ii korpusu OPK 
i  musi być ono c i ą g łe  w grandcach s t r e f  d z ia ła ń  aktywnych 
fcodków OPK® N atom iast ra d io lo k a c y jn e  p o le  wykluwania 
ergan d zu je  s ię  w w ydzielonych  pasach  u p rzed zen ia , w ramach 
k tó ry c h  p o le  musi b yć c ią g ‘  ̂ na z góry o k reślo n ych  wysokość 
ciaah® Na terytoriijim  P o lsk x  ma zastosow anie w arian t p ierw szy, 
któ:ry um ożliw ia zorganizow anie c ią g łe g o  ra d io lo k a cy jn e g o  
p s ia  wykrywania i  naprow adzania nad całym  obszarem k ra ju  
od w ysokości 3OO'“50O m o raz nad g ra n icą  zachodnią i  p ó ł­
nocną C d  w ysokości 100-300 m® Powyższy system  o rg a n izu je  
s i ę  w za sa d z ie  s iła m i i  środkam i oddziałów  ra d io te ch n iczn y ch  
wchodzących w s k ła d  Wojsk R ad iotech n iczn ych  OPK® Ponadto 
dlo w/w system u mogą być angażowane s t a c je  ra d io lo k a c y jn e

/RSWP/ zn a jd u ją ce  s ię  w wyposażeniu a r t y l e r i i  OPK®
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jnego g o la  wykrywariia  

i  naprow adzania

P rzez p o ję c ie  c ią g łe g o  ra d io lo k a cy jn e g o  p o la  wykrywa­
n ia  i  naprow adzania n a le ż y  rozum ieć p r z e s tr z e ń  powietrzną^ 
w k tó r e j  zapewnia s ię  wykrywanie i  c ią g ło ś ć  o b se rw a cji 
obiektów  /celów / p o w ietrzn ych  oraz wykrywanie i  naprowadza­
n ie  własnego lo tn ic tw a  m yśliw skiego  na c e le  p ow ietrzn e nad 
konkretnym obszarem . C ią g łe  p o le  ra d io lo k a c y jn e  j e s t  ogra­
n iczon e dolną i  górną ̂ gran icą, w z a k r e s ie  k tó ry c h  zapew­
n ia  s ię  wykrywanie i  c ią g ło ś ć  obserwowania celów  p o w ie trz­
nych i" samolotów w łasnych oraz o k r e ś le n ie  tr z e c h  współ­
rzędnych ch o cia żb y  jedną ra d io lo k a c y jn ą  sta c ję #  Dolny 
pułap  c ią g łe g o  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  j e s t  u za le żn io n y  od 
i l o ś c i  RLP i  p r z y ję te g o  ic h  ugmipowania oraz od te c h n ic z ­
nych możliw(?iści s t a c j i  rad io lokacyjn ych #

C ią g łe  ra d io lo k a c y jn e  p o le  wykrywania i  naprowadzania 
powinno:

-  zapewnić c ią g ło ś ć  o b se rw a c ji / k o n tr o li/  p r z e s t r z e n i  
p o w ie trzn e j w określonym  o b szarze  w z a le ż n o ś c i od 
nakazanej d o ln e j g ra n ic y ;

-  być je d n o lit e  d la  ca łe g o  systemu ra d io lo k a c y jn e g o ;

-  za b e zp ie c zy ć  wykrywanie celów  p ow ietrzn ych  o raz naprowa­
d zan ie własnego lo tn ic tw a  m yśliw skiego na c e le  p o w ie trzn e;

*  być odporne na za k łó c e n ia  r a d io lo k a c y jn e .

W ie lk o śc i liczb o w e zapew n iające s p e łn ie n ie  w yżej 
wymienionych wymagań w stosunku do c ią g łe g o  r a d io lo k a c y j­
nego p o la  wykrywania i  naprowadzania nazywają s ię  jego  
parametrami#

Do parametrów ra d io lo k a cy jn e g o  p o la  z a l i c z a  s i ę :

-  wysokość d o ln e j g ra n ic y  p o la  /Hdg/;
-  wysokość górn ej g ra n ic y  p o la  /Hgg/;
-  w ie lk o ść  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  w p ła s z c z y ź n ie  poziom ej 

/Sog/;
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-  w sp ó łczyim ik  p r z e k r y c ia  s t r e f  wykrywania s ą s ie d n ic h  
posterunków  /Kp/|

-  prawdopodobieństwo wykrywania obiektów  p o w ietrzn ych  /Pw/;

odporność p o la  ra d io lo k a c y jn e g o  na z a k łó c e n ia  r a d io lo k a ­
cyjne®

C ią g łe  ra d io lo k a c y jn e  p o le  wykrywania i  naprowa­
d za n ia  o rg a n iz u je  s i ę  w wyniku wzajemnego p r z e k r y c ia  s ię  
s t r e f  wykrywania s ą s ie d n ic h  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  
/ s t a c j i  x*adiolokacyJnych/»

P rze z  podjęcie s t r e f y  wykrywania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j 
n a le ż y  rozum ieć p r z e s tr z e ń  p o w ie trzn ą , w k t ó r e j  zapewnia s ię  
wykrywanie obiektów  p o w ietrzn ych  z prawdopodobieństwem n ie  ' 
m niejszym  Jak 0,5® N atom iast p r z e s tr z e ń  p o w ie trzn ą , w k t ó r e j  
r a d io lo k a c y jn e  s t a c j e  zapew n iają  naprowadzanie własnego 
lo t n ic t w a  m yśliw sk iego  na c e le  p o w ie trzn e , nazywamy s t r e f ą  
naprO'Wadzania s t a c j i  rad io lo k acyjn ej®

S t r e f a  wykrywania i  naprow adzania z a le ż y  od z a s ię g u  
wykrywania i  naprow adzania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j i  o k r e ś la  
s i ę  c h a ra k te ry s ty k ą  prom ieniow ania stacji®

P rz e z  p o ję c ie  z a s ię g u  wykrywania /Rwykr/ s t a c j i  ra d io ­
lo k a c y jn e j  /RLS/ n a le ż y  rozum ieć maksymalną b ezp ośred n ią  
o d le g ło ś ć  do o b ie k tu  p o w ietrzn eg o , p rzy  k tó r e j  o d b ity  
sy g n a ł /©d o b ie k tu  p o w ietrzn eg o / obserw uje s ię  na urządze­
n ia c h  wskaźnikowych s t a c j i  ra d io lo k a c y jn e j^  e* tym Jednak,

że sto su iiek  «. musi być utrzymany na
szum. -

przew idzianym  poziom ie d la  rozpatiyw anego typu  stacji®
W ta k  za ło żo n ych  warunkach zapewnia s ię  o k r e ś le n ie  ty lk o  
dwóch w spółrzędriych, a m ianow icie azymutu i  odległości®

Z a s ię g  wykrywania RLS w dużej m ierze z a le ż y  od e fe k ­
tyw nej p o w ierzch n i o d b i ja ją c e j  o b ie k tu  pow ietrznego i  zw ią­
zany J e s t  ś c i ś l e  z tecJm icznym i ch arak terystyk am i samej 

s t a c j i  rad io lo k acyjn ej®
Z a s ię g i  wykrywania RLS P"™35 f  P— w z a le ż n o ś c i od e fe k ­
tyw nej p o w ierzch n i o d b ija ją c e j  obiektów  p ow ietrzn ych  są 

p rzed staw io n e na rysunku Nr 1 12®
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Z a s ię g  wykrywania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j o b l ic z a  s ię  
za  pomocą n a stę p u ją ceg o  wzoru:

R wykr =
A

A T t / 5 min

g d z ie :

i moc t im p u lsie  n a d a jn ik a  s t a c j i ;

-  sk u teczn a  p o w ierzch n ia  o d b ic ia ;

G = w sp ółczyn n ik  zysku  anteny /zy sk  kierunkow y/;

A -  d łu go ść f a l i  na j a k i e j  p ra cu je  RLS;

P«̂ 4  ̂ *" c z u ło ś ć  o d b io rn ik a  RLS.min

Uwaga 2

P rzy  o r g a n iz a c j i  ra d io lo k a cy jn e g o  p o la  wykrywania i  
naprow adzania n a le ż y  b ra ć  do o b lic z e ń  taką sku teczn ą powie­
r z c h n ię  o d b ija ją cą ^  ja k ą  p o sia d a  p o jed yn czy  sam olot m yśliw ski 
lu b  myśliwsko-bombowy.

Dla RLS p ra c u ją c y c h  w z a k r e s ie  UKP z a s ię g  wykrywania 
u tożsam ia s ię  z za się g ie m  o p ty c zn e j w id z ia ln o ś c i  /R.op/ 
i  może b yć  wyrażony następującym  wzorem:

Rop ~ R wykr s  ] [ ^  = 1 1 2 ,8  f l ć ' )  ,

g d z ie :
' Rz -  promień k u l i  z ie m sk ie j równy 6J68 km; 

ha -  wysokość anteny RLS lub wysokość j e j  zaw iesze­
n ia  -  w km:

Hc wysokość lo t u  o b ie k tu  pow ietrznego w km.

P rze z  p o ję c ie  z a s ię g u  naprowadzania /R ^ /  n a le ż y  r o z u m ie ć  

o d le g ło ś ć  do celu^, na podstaw ie k t ó r e j  RLS md że o k r e ś l ić  
t r z e c i ą  współrzędną — wysokość® Obecnie d© o k r e ś le n ia  wyso­
k o ś c i  wykorzystywane są s p e c ja ln e  s t a c je  pomiaru w ysokości 
typ u  PRW--11 lub PRW-9. W zw iązku z tym z a s ię g  wykrywania 
w w ię k s z o ś c i wypadków pokrywa s ię  z zasięg iem  naprowadzania®



 ̂• 2olna_j¡rantoa_e 22 1 S_i'£ái2.L2lí:S£ZáS££i2
P x ze z  p o ję c io  dolnej gran icy radiołoJtacyJnego p ola  n ależy 

^oaim ls'i ';.ycol:o6ój na k tó ro j s t r e fy  v̂’ykrywania sąsied n ich  KIP 
/RLS/, n a jd a le j oddalonych od s ie b ie , p osiad ają  wspólny pmürfc 
p rze c ię c ia  i  vjsajomr.o prseln-ycio^ V/yzeJ wymienione ajawisko 
można przeanalisowaó na podstawie rysunku Nr 5, gdzie posterunlti 
radiolokacyjne rozmlcsnczone są vj w ierzchołkach kwadratu.

/

h(

/
z''

n A
y

■ X l\.:vt
h2

a

Ryf.u Nr 3*

2 p r z e d s ta w io n e g o  rj-^sunku w y n ik a , ż e  s t r e f y  w y k iy w a n la  
p o s te r u n k ó w  r a d i o lo k a c y j n y c h  r o z m ie s z c z o n y c h  w p u n k ta c h  AB -  
p o s ia d a j ą  punlrt p r z e c i ę c i a  na w y s o k o ś c i  h ^ , n a t o m ia s t  s t r e f y  
w yk ryw an ia  p o s te r u n k ó w  r a d io lo k a c y j n y c h  r o z m ie s z c z o n y c h  

w p u n k ta c h  AD lu b  CB p o s i a d a j ą  w sp ó ln y  p u n k t p r z e c i ę c i a
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na w ysokości h2# Z powyższego wynika, że w przedstawionym  
w a ria n cie  ro zm ie szcze n ia  RLF za dolną c ią g łą  g ra n icą  p o la  
ra d io lo k a c y jn e g o  n a le ż y  p r z y ją ć  wysokość h.2 «

Wysokośi^ d o ln e j g ra n ic y  c ią g łe g o  p o la  ra d io lo k a cy jn eg o  
o k r e ś la  m o żliw o ści 'bojowe w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  OPK w zak­
r e s i e  wykrywania i  c ią g łe g o  prow adzenia celów n isk o  le c ą c y c h .

Dolną g ra n ic ę  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  u s t a la  s ię  w z a le ż ­
n o ś c i  od w ażności bronionego re jo n u  lub kierunku o p era cy jn o -
p o w ie trzn e g o . Ponadto dolna g ra n ic a  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o

/

z a le ż y  od i l o ś c i  posiadanych  ^rodków ra d io lo k a c y jn y c h  i  ic h  
danych ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h ,

Nakazana wysokość c i ą g ł e j  d o ln e j g ra n ic y  p o la  r a d io lo k a ­
cy jn ego  o k r e ś la  dopuszczalne o d le g ło ś c i  pomiędzy są sied n im i 
posterunkam i ra d io lo k a c y jn y m i, W zw iązku z tym, im wysokość 
d o ln e j g ra n ic y  p o la  b ę d z ie  n iż s z a , tym m niejsze będą o d leg ­
ł o ś c i  pom iędzy są sie d n im i posterunkam i rad io lo k acyjn ym i 
i  tym samym w ięk sza  i l o ś ć  środków ra d io lo k a cy jn y ch  b ę d zie  
p o trzeb n a  do o r g a n iz a c j i  c ią g łe g o  p o la  rad io lokacyjn ego#  
N ależy  p rzy  tym p am iętać, że  zorganizow ane c ią g łe  p o le  
r a d io lo k a c y jn e  na m ałej w ysokości j e s t  tak że  c ią g łe  na 
g ó rn e j w ysokości wykrywania.

Wysokość c i ą g ł e j  d o ln e j g ra n ic y  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  
d la  ważnych kierunków o p eracyjn o -p o w ietrzn ych  oraz ważnych 
rejonów  / n p ,: r e jo n  p rzy g ra n ic zn y  lub re jo n  p rzym orski/ 
może s ię  wahać w g ra n ica ch  od 100 do JOO m. N atom iast d la  
rejonów  p ołożon ych  wewnątrz k r a ju  dolna g ra n ic a  p o la  może 
w ynosić 300-500 m lub 5OO-IOOO m# U zależn ion e to  j e s t  od 
i l o ś c i  posiadanego s p rz ę tu  ra d io lo k a cy jn e g o  i  jego  danych 
ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h ,

Qórna g ra n ic a  c ią g łe g o  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o

Górna g ra n ic a  c ią g łe g o  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  z a le ż y  
od ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h  m o żliw o ści sp rzę tu  r a d io lo k a c y j­
nego zn ajd u jącego  s ię  w wyposażeniu w ojsk ra d io te ch n iczn y ch . 
Górną g ra n ic ę  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  o k r e ś la ją  maksymalne
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pu łapy wykrywania i  c ią g łe g o  prow adzenia p o szczeg ó ln ych  
s t a c j i  rad io lo k acyjn ych #  Do o k r e ś le n ia  gó rn ej g ra n ic y  p o la  
n a le ż y  przyjmować t a k ie  RLS, k tó re  w ystępują na każdym RLP 
ro z p a t3?ywanego ugrupowania WRT#

N iż e j p rzed staw io n a ta b e la  podaje m ożliw ości s p rz ę tu  
ra d io lo k a cy jn e g o  w z a k r e s ie  wykrywania obiektów  p ow ietrzn ych  
na maksymalnych w ysokościach .

______ ______ ____ ____ jj
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pola radjLolokacyjnego w płaszczyźnie poziomej

Wielkość pola radiolokacyjnego w płaszczyźnie poziomej 
określa się rozmiarami terytorium, nad którym to pole jest 
organizowane. Wielkość pola radiolokacyjnego w każdym wypad­
ku będzie uzależniona od nakazanej ciągłej dolnej granicy#

Orientacyjnie wielkość pola radiolokacyjnego można 
obliczyć za pomocą następującego wzorui

st S^tt. • Nog ÊLP

g d z ie :
Sog

N

- wielkość powierzchni pola radiolokacyjnego
w p ła s z c z y ź n ie  p oziom ej;

'  1

-  i l o ś ć  pododdziałów  ra d io te ch n iczn y ch  /RLP/ 
zaangażowanych do zorganizow ania pola^ 
ra d io lo k a c y jn e g o ;



g d z ie  z

^RLP "" p o w ierzcłm ia  praylcryta jeduyia posterunkiem
rad io lo k acyjn ym i można ją  o b lic z y ć  na podstaw ie 
wzoruî

®ELP ”  »

"" z a s ię g  wykrywania s t a c j i  ra d io lo k a c y jn e j
na zadaîiej d o ln ej g ra n icy  rad io lo k acy jn eg o  pola?

K "• w spółczynnik w yn ikający z w ariantu rozm ieszczę“" .. 
n ia  pododdziałów; ra d io te ch n iczn ych  w terenie© ’

D* W spółczynnik p r z e k r y c ia  s t r e f  v77/kx7/waxiia sąsied n ich  p o ste “' - 
runków

P rzez p o ję c ie  v łs ij6 1 c z jm i± k a  jjrzelo^ycia s t r e f  wykrywania 
s ą s ie d n ic h  RIP n a le ż y  x’‘Ozum.ieć stosunek sumy pow ierzchni 
p r z e k r y c ia  s t r e f  wykry-waiiia są s ie d n ic h  HLP do powierzchnią 
ja k ą  przykryw a Jeden pooterunok ra d io lo k a c y jn y  na o k reślo n ej 
w yso k o ści.

Py Sv Nr* 4 .
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W spółczynnik p r z e k r y c ia  /K /  o k r e ś la  s ię  wzorems

n

K •o

dg

g d z ie :
. -  p o w ierzch n ia  wzajemnego p r z e k r y c ia  dwóch s t r e f

wykrywania s ą s ie d n ic h  RLP na z gÓ2?y o k re ś lo n e j 
w ysokości / d o ln e j g ra n ic y  p o la  r a d io lo k a c y j­
nego/;

n -  i l o ś ć  RLP p o sia d a ją c y c h  wspólne p r z e k r y c ie  
z rozpatryw aną s t r e f ą  wykrywania RLP;

11 Rw ^ -  p o w ie rzch n ia , ja k ą  przykryw a jeden RLP na zada­
n e j d o ln e j g ra n ic y  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  
/p o w ierzch n ia  k o ła  o prom ieniu

P ow ierzchnię wzajemnego p r z e k r y c ia  dwóch s t r e f  wykrywa­
n ia  są s ie d n ic h  RLP można o b lic z y ć  według n a stęp u jącego
wzoru:

-  S i  /

g d z ie :
SA = 5 R„ slndC /p o w ierzełm ia  t r ó jk ą t a /

c. w

— /p o w ierzch n ia  s e k to ra /w
‘sek 560'

, ^Dla p rzyk ład u  obliczym y w ie lk o ść  w spółczynnika p rze k ry ­
c i a  p rzy  ugrupowaniu ra d io lo k a c y jn y c h  posterunków w w arian­
c ie  kwadratu i  t r ó jk ą t a .

a/ P rzy  ugrupowaniu ra d io lo k a c y jn y c h  posterunków w w arian -
V _

c ie  kwadratu kątoC= 90^i n atom iast i l o ś ć  RLP p o siad a­
ją c y c h  wspólne p r z e k r y c ie  -  n = 4 .
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O b liczan y w/w sposobem w spółczynn ik p rzeki*ycia  pozw ala 
o k r e ś l ić  w yłączn ie  w ie lk o ść  p r z e k r y c ia  na nakazanej d o ln e j 
g ra n ic y  p o la  ra d io lo k a cy jn eg o *  Wielkoi^ć togo w spółczynnika 
b ę d zie  zawsze jednakowa na dowolnie p r z y ję t e j  d o ln e j 
c i ą g ł e j  g ra n ic y  p o la  r a d io lo k a c y jn e g o . Ponadto otrzymane 
w yn iki z przeprowadzonych o b lic z e ń  p o zw ala ją  s t w ie r d z ić ,  
że p o le  p o w ierzch n i s t r e f y  wykrywania każdego RLP na naka­
za n ej d o ln e j g ra n ic y  /w z a le ż n o ś c i  od p rz y ję te g ó -  w ariantu  
ugrupowania/ j e s t  p rz e k ry te  w 73 % lub w 55'% p rze z  
s ą s ie d n ie  p ó ste ru n k i ra d io lo k a cy jn ie • Poniżęj^^nakazanej 
d o ln e j g ra n ic y  p o la  b ra k u je  p r z e k r y c ia  s t r e f  wykrywania 
s ą s ie d n ic h  RLP i  p o le  ra d io lo k a c y jn e  n ie  p o sia d a  c ią g ło ś c i*

In a c z e j pod tym względem p rze d sta w ia  s ię  sprawa na 
wyższych w ysokościach  w stosunku do nakazanej d o ln e j 
g ra n ic y  p o la  ra d io lo k a c y jn e g o . Przypuśćmy, że posiadamy 
zorganizow ane c ią g łe  p o le  ra d io lo k a c y jn e  od H = 500 
p r z y  k tó r e j  o d le g ło ś c i  pomiędzy sąsied n im i RLP^wynoszą 
śred n io  od 80 do 100 km. Wyżej wymienione o d le g ło ś c i  
z a le ż ą  głów nie od zasięgów  wykluwania podstawowych 
RLS -  na rozp atryw an ej w ysokości o raz od p r z y ję te g o  
w arian tu  ugrupowania RLP.

W ta k  założon ych  warunkach mamy do c z y n ie n ia  
z w ie lk o ściam i s ta ły m i i  zmienn^oni. Do p ie rw s z e j grupy 
n a le ż y  z a l i c z y ć :  nakazany pułap c i ą g ł e j  d o ln ej g ra n ic y  
p o la  ra d io lo k a c y jn e g o , p r z y ję t y  w arian t ugrupowania pos­
terunków ra d io lo k a c y jn y c h  o raz o d le g ło ś c i  pomiędzy s ą s ie d ­
nim i posterunkam i ra d io lo k a cy jn y m i. N atom iast do d ru g ie j 
grupy -  z a s ię g  wykrywania s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  oraz 
w spółczynn ik  p r z e k r y c ia  s t r e f  wykrywania, k tó ry  w zra sta  wraz 
ze wzrostem zasięgów  wykrywania s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  
p rzy  stałym  p o ło że n iu  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h .

P ro p o rc jo n a ln ie  ze wzrostem w ysokości zw ięk sza  s ię  
z a s ię g  wykrywahia s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h . P rzy  o k r e ś lo ­
nych w ysokościach o b ie k t  p ow ietrzn y  b ę d zie  wykrywany 
n ie  p rze z  jed en  p osteru n ek  ra d io lo k a c y jn y , a le  p rze z  
k i lk a  lub k ilk a n a ś c ie  posterunków rów n ocześn ie.



z j a w i s k o  t o  p o z w a la  B t w ie r d is ić j  ż e  ,w rozpatryw anym i! p u n l ic io  

p r z e s t r z e n i  p o w i e t r z n e j  i s t n i e j e  w i e l o k r o t n e  p r z e k r y c i e  s t r e f  

w y k r y w a n ia  p o s z c z e g ó l n y c h  p o s to r u n k ó v /  r a d i o  lo k a c y jn y c h ^ .  
W i e l k o ś ć  w s p ó łc z y n n ik a  p r z e k r y c i a  m oże s i ę g a ć  1 5 0 O, a  n a w e t  

2 0 0 0  p r o c e n t *  T e n  s t a n  r z e c z y  h ę d z i e  m i a ł  m i e j s c e  n a  w y so ­
k o ś c i a c h  ś r e d D .ic h  i  d u ż y c h *  P o c z ą w s z y  o d  w y s o k o ś c i  s t r a t o s f e - * -  

r y c z n y c h  w s p ó łc z y r in ik  p r z e k r y c i a  b ę d z i e  s i ę  z io n ie J s z a ł^  

z  u w a g i n a  d u ż e  inartvio  s t o ż k i  p o s z c z e g ó l n y c h  PvLS o r a z  s p a d e k  

z a s i ę g ó w  w y k r y w a n ia *

O k r e ś l e n i e  wax‘t o ś c i  w s p ó ł c z y n n i k a  '̂Z^zoi-Cryo x a  w dow oln ym  

p u n k c ie ,  p r z e s t r z e n i  p o w ie t .c z n e j  m oże b y ć  d o k o n a n e  m e to d ą  

g r a f i c z n o —in a te m a ty c z n ą * Z a s a d a  t o j  m e to d y  J e s t  p r z e d s t a w i o n a  

n a  r y s u n k u  Kx' 5<*
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Przypuśćmy, że c e l  / o b ie k t/  p ow ietrzn y  zn a jd u je  s ię  
w punkcie 0 na w ysokości a z a s ię g  wykrywania celów 
/obiektów / p o w ietrzn ych  na rozp atryw an ej w ysokości wynosi 
RW. o ?/ zw iązku z powyższym z punlctu 0 k re ślim y  k o ło  
o prom ieniu rÓ7;nyra W szystk ie  p o ste ru n k i ra d io lo k a ­
c y jn e , k tó re  zn a jd u ją  s ię  wewnątrz k o ła , będą obserwować 
jed n o cześn ie  te n  sam c e l v^obiekt/ p o w ie trzn y . I lo ś ć  ty c h  
posterunków b ę d zie  s ię  r ó to a ła  w spółczynnikow i p r z e k r y c ia  
p o la  ra d io lo k a c y jn e g o 'n a  w ysokości

W spółczynnik p r z e k r y c ia  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  /K^/ 
w danym wypadku można p rze d sta w ić  wzorem: '

K
ITR^MX,

P

g d z ie :

')^= 3 ,1 4

RW. SE z a s ię g  wykrywania celów  /obiektów / p o w ietrz' 
nych na dow/olnie obran ej w ysokości;

-  p ov;ierzch n ia  p rz y k ry ta  jednym posterunkiem  
rad io lo k acyjn ym  na nakazanej d o ln e j g ra n ic y  
p o la  r a d io lo k a c y jn e g o .

In a c ze j mówiąc, w spółczynnik p r z e k r y c ia  p o la  ra d io ­
lo k acyjn ego  j e s t  stosunkiem  p ow ierzch n i k o ła  o prom ieniu 
RŴ  do p o w ie rzch n i, jak ą  pokrywa jeden p osteru n ek ra d io ­
lo k a c y jn y  na nakazanej c i ą g ł e j  d o ln ej g ra n ic y  p o la  
ra d io lo k a c y jn e g o . V/ zw iązku z tym, w z a le ż n o ś c i od p rzy ­
ję te g o  w arian tu  ro zm ie szcze n ia  RLP w t e r e n ie ,  wzór na 

o b lic z e n ie  p o w ie rzch n i, ja k ą  przykryw a jed en  RLP, można 
p rze d sta w ić  n a stę p u ją c o :

a/ p rzy  ro zm ieszczen iu  posterunków ra d io lo k a cy jn y ch  
w w a rian cie  t r ó jk ą t a :

®RLPA “  \ d g
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b /  p r z y  ro zm ie szcze n iu  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  w wa­
r ia n c ie  kw adratu:

®RLP D  ~  ̂ \ d g

Wobec powyższego wzór na o b lic z e n ie  w spółczynnika 
p r z e k r y c ia  p o la  ra d io lo k a c y jn e g o , w z a le ż n o ś c i od w ariantu  
ro zm ie szc z e n ia  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h , może być 
wyrażony n a stę p u ją c o :

a /  p rzy  ro zm ieszczen iu  posterunków ra d io lo k a cy jn y ch  
w w a ria n cie  t r ó jk ą t a :

 ̂ 2 ,6  ¡¡2

R 2
wdg I'

b /  p rz y  ro zm ie szcze n iu  posterunków ra d io lo k a cy jn y ch  
w w a ria n cie  kwadratu:

K
3 ,1^  Rwi = 1 ,5 7
2 R̂ wdg 'wdg

W c e lu  o k r e ś le n ia  w ie lk o ś c i  w spółczynnika p r z e k r y c ia  
p o la  ra d io lo k a c y jn e g o  p rzea n a lizu je m y n a stę p u ją cy  p rzy k ła d :

— podstawowa s t a c ja  ra d io lo k a c y jn a  do o r g a n iz a c j i  p o la  P—35,
-  dolna g ra n ic a  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  H = 500 m;
-  c e l  p o w ie trzn y  l e c i  na w ysokości H =' 5000 m;
— p o ste ru n k i ra d io lo k a c y jn e  rozm ieszczone w w arian cie  

t r ó jk ą t a  i  kwadratu*

Z a s ię g  wykrywania RLS P—35 R = 500 m wynosi 60 km,  ̂
n ato m iast na w ysokości H = 5000 m wynosi 215 hm*

Ok r e ś l i ć  współczy n n ik _ p rze k ^ cia _ K ^ :

a/ d la  ugrupowania RLP w w a rian cie  t r ó jk ą t a

K„ = '\ ,2  = 1 . 2 / 3 ,5 8 / 2  = 16
I  s o ;
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K = 16 . 100 = 1600 % P
b / d la  ugrupowania RLP w w a ria n cie  kwadratu

12
S  = ) = 1,57 /3,5b / = 20

K = 20 , 100 = 2000 %
Ir

W ta k  założonych, warunkach c e l  le c ą c y  na wysojcości 
5000 m, p rzy  d o ln e j granicjr p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  
H = 500 m, b ęd zie  obserwowany jed n o cześn ie  p rze z  s z e s ­
n a ś c ie  lub d w a d zie ścia  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h , to  
zn aczy , że w rozpatrywanym punkcie p r z e s tr z e n i  p o w ie trz­
n e j i s t n i e j e  sze sn a sto k ro tn e  lub dw udziestokrotne wza­
jemne p r z e k r y c ie  s t r e f  wykrywania#

Na w ysokościach, na k tó ry c h  s t r e f a  wykrywania pos­
terunku ra d io lo k a cy jn e g o  o s ią g a  swój maksymalny rozm iar, 
w spółczynn ik  p r z e k r y c ia  o s ią g a  ta k że  swoją maksymalną 
w artość*

Tak wysoki w spółczynn ik  p r z e k r y c ia  /na w ysokościach  
śre d n ich  i  dużych/ o s ią g a  s i ę  d la te g o , że o d le g ło ś c i  
pomiędzy sąsied n im i posterunkam i są stosunkowo n ie w ie lk ie #  
R ozm ieszczenie posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  na stosunkowo 
n ie w ie lk ic h  o d le g ło ś c ia c h  j e s t  podyktowane nakazem orga­
n i z a c j i  c ią g łe g o  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  ju ż  od małych 
w ysokości, na k tó ry ch  z a s ię g  wykrywania s t a c j i  ra d io ­
lo k a cy jn y ch  j e s t  stosunkowo n ie w ie lk i#  Ponadto ta k  
zorganizowane p o le  ra d io lo k a c y jn e  pozw ala o sią g n ą ć prawdo­
podobieństwo wykrywania obiektów  p ow ietrzn ych  b l i s k i e  
jedności#  In a c z e j faówiąc, czym w iększy j e s t  w spółczynnik 
p rzek rycia^  tym w iększe j e s t  prawdopodobieństwo wykrywania# 
Zjaw isko to  ma ta k że  i  ujemne cech y, a m ianow icie, stan o ­
w iska dowodzenia oddziałów  ra d io te ch n iczn y ch  są zmuszone 
o d b iera ć  dużą i l o ś ć  in fo rm a c ji ró w n o le g łe j, k tó ra  w p rze ­
w ażających wypadkach j e s t  in form acją  zbędną#
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Na rysunkach Nr 6 i  7 p rzed staw io n a j e s t  g r a f ic z n a  
z a le ż n o ś ć  w sp ółczyn n ika p r z e k r y c ia  od pułapów w ysokości 
zarówno w p o lu  jednowarstwowym, ja k  i  dwuwarstwowym.

V/ c e lu  wykonania g ra fik ó w  p r z y ję to  n a stę p u ją ce  z a ło ż e ­
n ia  w stępne:

-  dolną g ra n ic ę  p o la  ra d io lo k a c y jn e g o  p ie rw s z e j warstwy 
H = 500 m;

-  dolną g ra n ic ę  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  d ru g ie j warstwy 
H = 4000 m;

-  ugrupowanie posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  d la  p o la
jednowarstwowego -  w arian t t r ó jk ą t a  i  kwadratu;

■«

-  ugrupowanie posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  d la  p o la  
dwuwarstwowego -  w arian t t r ó jk ą t a ;

-  podstawowe s t a c je  ra d io lo k a c y jn e  P-15> i  Jawor.
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Smiana trartoóci współczynnika przekrycia w zależnoćci od pułapu 
wysokości w polu dwuwarstwowym, 

ugrupowanie RLP w trójkąt.
podstawowa RLS dla pierr^szej warstwy dla drugiej
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E. Prawdopodobieństwo wykrywania obiektów  p ow ietrzn ych

Prawdopodobieństwo wyKrywania obiektów  pow ietrzn ych  /P/ 
j e s t  to  stosu n ek l i c z b y  przypadków, w k tó ry ch  c e l  / o b ie k t/  
p o w ietrzn y  może b yć pewnie w ykryty na t l e  szumów, do o g ó l­
n e j l i c z b y  nam ierzeń:

P -“  ii f

g d z ie :  .
n -  l i c z b a  przypadków, w k tó ry c h  c e l  / o b ie k t/  

p o w ietrzn y  może b yć pewnie w ykryty na t l e  
szumów;

N -  l i c z b a  w szy stk ich  nam ierzeń.

Prawdopodobieństwo w ykrycia  c e lu  /o b ie k tu /  p o w ie trz­
nego p rze z  s t a c ję  ra d io lo k a c y jn ą  z a le ż y  od: o d le g ło ś c i  
do c e lu  /o b ie k tu / , jeg o  sk ład u  i  w ysokości lo t u ,  o b ro to ­
wej p rę d k o śc i anteny s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j, s z e ro k o ś c i 
c h a r a k te r y s ty k i prom ieniow ania w p ła s z c z y ź n ie  pionow ej 
i  poziom ej oraz o b ecn o ści zak łó ceń  ra d io ló k a c y jn y c h  
i  innych czynników* Prawdopodobieństwo w ykrycia  c e lu  
/ o b ie k tu /  pow ietrzn ego p rze z  s t a c ję  r a d io lo k a c y jn ą ' 
d la  nakazanej / s t a ł e j /  w ysokości lo t u  określonego typu 
sam olotu, z a le ż y  od o d le g ło ś c i  i  może b yć p rz e d s ta ­
wione w p o s ta c i  g r a f ik u .
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Graficzna zalesánoéó p  f / W  día pojoc^ncsej stacji 
r a d i o l o k a c y j n e j ella sanolotu IŁ--28 dokonującego
lot u  n a  vTysokoáci yCO jost przedstawiona n a  rysimku P r  6*

Prawdopodobioństao vrykryvrcnia c g I ó w  /obiektów/ poíjxstxz-*” 
n y c h  wzrasta ze znniojozonicni prędkości obrotów oystemu 
antenowego HL3 orasi ro T-w/lększeniem szerokości cliarakuezys’"* 
tyki proziieniowonią w; i^lacsczyśnie posicnoj i pionowej^
V/pływ vjyóaj wynionionych c z y m i k ó w  n a  prawdopodobieństwo 
wyłnp^wania jest sasadniczy^ peniowaź, w jednyn jak i w- drugin 
wypadku cel /obiekt/ powiotrsny prscz większy olores czasu 
będzie przebywa! v; sasl.ęgu Vvic.zki pX'Onxcniowan.ia staojx 
radiolckacyjBGjy a co za tyia Idslo 1 wręksaa rlośc eiiergr 
elektromagnotycznej odbitej od obientu /celu/ powie oranego 
p o w r ó c i  n a  ‘urządzenia Gdbl.orcso HLS^

Oeżeli cel /obiekt/ p o w i e t r2¿ny może bj^ć wyki‘ywany '¿^a- 
nocześnie przez Jcilka stacji radiolokacyjayoh /postorunlcóri 
radiolokacyjnych/ posiadających różne prawdopodohieństBO
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wykiywania^ to wypadlcowe prawdopodobieristwo może tyć
wyrażone następującym wzorem2

 ̂ 1 _ P^/ / P^/ «•*

gdzieś P2f “ prawdopodobieństwo ŵ ykrywania celu
y(obiektu/ powietrznego w rozpatr^^wanym punkcie 
przestrzeni powietrznej»

Przy równym prawdopodobieństwie wykrywania celów, 
/obiektów/ przez wszystkie PĴ o /posterunki radiolokacyjne/ 
w rozpatrywanym punkcie przestrzeni powietrznej ~ wyżej 
wymienioroy w’zór może być przedstawiony następująco!

Pw
gdzieś n ** ilość posterunków radiolokacyjnych jednocześnie 

wykrywaj?tCych cel /obiekt/ powietrzny w rozpatrywać 
nym punkcie przestrzeni powietrznej®

Ilość posterunków radiolokacyjnych jednocześnie wŷ  
krywających cel /obiekt/ powietrzny w rozpatrywanym purdĉ  
cle przestrzeni powietî znej będzie xńwna współczynnikowi 
przekrycia pola radiolokacyjnego a W związku z powyższym 
zapis wzoru na obliczenie prawdopodobieństwa można przed“ 
stawić następująco?

Pw /^ -  Y J

gdzieś K “ współczynnik przekrycia pola radiolokacy/j-̂  *0 nego®
Przy organizacji ciągłego radiolokacyjnego pola 

prawdopodobieństwo wykrywania celóv/ /obiektów/ powietr: 
nych na zad ciej dolnej granicy nie może być mniejsze 
niż 0/75» "î rzy tak założonŷ ch warunkach^ posterunlci 
radiolokacyjne należy rozmieszczać w terenie /jeden 
od drugie -o/ na takich odległośćiachj iia których 
prawdopodobieństwo wykrywania w strefach wzajemnego 
przekrycia nie będzie mniejsze niż 0̂ ,5®
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Z zasady w ie lk o ś ć  c h a r a k te r y s ty k i prom ieniow ania d la  
p o szcze g ó ln y ch  RLS j e s t  w ykreślana /prognozowana/ p rzy  
praw dopodobieństw ie wykrywania róv;nym 0,5*

P. Odporność p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  na z a k łó c e n ia  r a d io lo ­

k a cy jn e

Odporność p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  na z a k łó c e n ia  ra d io ­
lo k a c y jn e  można o ce n ia ć  z dwóch zasad n iczych  punktów wi­
d z e n ia , a m ianow icie; -

-  o c e n ia  s ię  i l o ś ć  s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  zaangażowanych 
do o r g a n iz a c j i  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  p ra cu ją cy ch  na 
różn ych  zak resa ch  f a l  roboczych# Wskaźnik te n  d aje  pewne 
prawdopodobieństwo, że n ie  w szy stk ie  s t a c je  ra d io lo k a ­
c y jn e  p ra c u ją c e  na różnych  zak resach  f a l  zostan ą zakłócone 
p rz e z  n ie p r z y ja c ie la  p ow ietrzn ego  je d n o c z e ś n ie ;

-  o c e n ia  s ię  ew entualne s t r a t y  procentowe w p o lu  r a d io lo ­
kacyjnym  i  jego  param etrach, p rzy  zastosow aniu  p rzez   ̂
n ie p r z y ja c ie la  pow ietrzn ego  zak łó ceń  rad io lo k acyjn ych *

Ocenę w tym z a k r e s ie  można prow adzić ty lk o  i  w yłączn ie  
uw zglęcL iiając założon e p o ło że n ie  samolotów n ie p r z y ja c ie la *

A/ Ocenâ ĝ  
czynne

i  p o la  r a dio lo k a c y jn e go na z a k łóc e n ia

S t a c je  r a d io lo k a c y jn e  n ie  są .uodpornione na czynne 
z a k łó c e n ia  szumowe, na t l e  któr^ąj^ w ytw arzają one 
sk u teczn y  s e k to r  za k łó ce ń , n ie  olserwfcije s ię  sam olotu 
s to su ją c e g o  z a k łó c e n ia , a n i t e ż  innych samolotów dokonu­
ją c y c h  lo t u  pod o sło n ą  zakłóceń*

Ponadto szumy -  ź ró d ła  zak łó ceń  n a k ła d a ją  s ię  na 
szumy własne urządzeń o d b io rczych , co z k o le i  p o garsza  
sto su n ek  poziomu sygn ału  u żytecznego do poziomu szumów 
na w e jś c iu  od b iorn ika* Z jaw isko to  prow adzi w konsekw encji 
do t^ go , że z a s ię g  wykry7;ania RLS zm n iejsza  s ię  niem al 

we w sz y stk ic h  kierunkach*
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Wskaźnikiem o k reśla ją cy m , w ja k ic h  rozm iarach /pro­
cen tach / zm n iejszy  s ię  z a s ię g  wykrywania za k łó co n ej s t a c j i  
r a d io lo k a c y jn e j, j e s t  w spółczynnik ś c is k a n ia  -

Metoda o b lic z a n ia  wyżej wymienionego w spółczynnika 
j e s t  n a stę p u ją c a :

a/ W pierwszym  r z ę d z ie  zakładamy oczekiwaną moc sp e k tra ln ą  
ź ró d ła  zak łó ceń  /q/ -  jednego luh k i lk u , z jednego 
kieru n ku  luh k i lk u 'n a r a z ;

b/ N astępnie zakładam y, z ja k ic h  ru b ie ż y  p rzeciw niK  może 
stosow aó z a k łó c e n ia  i  określam y sumaryczną g ę s to ś ć  
ź ró d e ł zak łó ceń  według n a stęp u jącego  wzoru:

 ̂ zmin
*“ zmin ' '

Rz i

g d z ie :

^Rzmin

Rzmin

-  sumaryczna moc s p e k tra ln a  sygn ału  za k łó c a ­
ją c e g o ;

-  moc s p e k tra ln a  sygn ału  za k łó c a ją ce g o  od naj* 
b l iż s z e g o  ź ró d ła  za k łó ceń ;

-  moc s p e k tra ln a  sygn ału  zak łóceń  następnych 
ź r ó d e ł;

-  minimalna o d le g ło ś ć  p ierw szego źró d ła  
za k łó ce ń ;

- .o d l e g ł o ś c i  następnych źró d e ł zakłóceń«

c /  N astępnie określam y o d le g ło ś ć  g e n e ra to ra  zak łó ceń
/R. / od rozp atryw an ej s t a c j i  /posterunku/ r a d io lo k a -  xz
cy jn e j«

P o sia d a ją c  w yżej wymienione dane, można o k r e ś l ić  
w spółczynnik ś c iś n ię c ia «  W spółczynnik ś c iś n ię c ia  o k r e ś la  
s ię  za  pomocą sp e cja ln e g o  g r a f ik u  przedstaw ionego na rysunku 

Nr 9®
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„SClŚNlĘTfi” STREFO OBSERWQCTI W PLflSZCZVÎNIE P0ZI0ME3

I TVP, Sc= <0,rn̂

Kèè =F/ q , R ż z /

Rż zfkm]

Rys « Hr* 9
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Po otrzymaniu znaczenia współczynnika K.> przystępu-
O  ^jemy do przeliczania'zasięgów wykrywania każdej stacji 

radiolokacyjnej znajdującej się w zasięgu zakłóceń 
według następującego wzoru:

gdzie
Rw

Rwz

^ść

z a s ię g  wykrywania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j 
bez za k łó c e ń ;

z a s ię g  wykrywania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j 
w zak łó cen iach *

W celu określenia wielkości współczynnika ściskania 
/K^^/ przeanalizujemy następujący przykład!

=  1 0  w / M H z  R ź z .

=s 15 w/MHz 
= 20

Rż z -̂  
-  2

Rżz
5

s 100 km 
- 150 km
= 200 km

/ 100 /2 / 100 /2 10 + 15 / /  + dO /  ggg / 20

Przy takiej ŝ umarycznej gęstości źródła zakłóceń . 
współczynnik - 0^75® Stacja radiolokacyjna P--5,̂ 
sokości H “ 500 m posiada zasięg wykiywania A)ez stosowa'“ 
nia zakłóceń/ ró^oy 60 lan̂ natomiast w czasie stosowania 
zakłóceń przez nieprzyjaciela powietrznego zasięg ten 
będzie równy 45 km®

\ z   ̂ ® km
b /  Ocena odp orn ości p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  na za k łó c e n ia  

b ie rn ecc£> esFł o*»

Ocena odporn ości p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  na za k łó c e n ia  
b ie rn e  sprowadza s ię  do o k r e ś le n ia  p ow ierzch n i wycirika 
p o la  rad io lokacyjn ego^  w którym s t a c je  ra d io lo k a c y jn e  
n ie  będą w s ta n ie  obserwować celów  /obiektów / p ow ietrzn ych  
na t l e  zakłóceń*
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V\/ielkość p o w ierzch n i wycinka p o la  ra d io lo k a c y jn e g o , 
w którym  n ie  będą obserwowane o b ie k ty  pow ietrzn e może być 
o k re ś la n a  za pomocą n a stę p u ją ceg o  wzoru:

g d z ie :
-  w ie lk o ść  p o w ierzch n i wycinka zakłóconego 

zak łó cen iam i pasywnymi w km̂ #

Np -  oczekiw ana i l o ś ć  p aczek  z elementami od­
b ija ją c y m i,  k tó ra  może być zrzucona z sa­
m olotu na rozpatryw any rejon*
W ielkość tę̂  o k r e ś la  s ię  na podstaw ie 

.prognozow ania oczekiwanego ch a ra k teru  
lo t u  sam olotu s to su ją c e g o  za k łó cen ia *

ro z r ó ż n ia ln o ś ć  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j 
w azymucie -  wyrażona w km*

AD -  ro z r ó ż n ia ln o ś ć  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j 
w o d le g ło ś c i  -  wyrażona w km*

f  -  w spółczynn ik  odporności s t a c j i  ra d io lo k a ­
c y jn e j  na stosowane z a k łó c e n ia  pasywne# 
Wymieniony w spółczynnik d la  RLS p o sia d a ­
ją c y c h  układy TEZ wynosi 25f natom iast 
d la  RLS n ie  p o s ia d a ją c y c h  ty c h  układów 
m ie ś c i s ię  w g ra n ica ch  2t*3#

1 * 2* Ngrugowanie^wojsk radiotechnicznych

P rze z  p o ję c ie  ugrupowanie w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  
n a le ż y  rozum ieć n a jb a r d z ie j  celow e ro zm ieszczen ie  podod­
d zia łó w  i  oddziałów  ra d io te ch n iczn y ch  w te r e n ie  w c e lu  
wykonania postaw ionych zadań bojow ych.

Ugrupowanie w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  o k r e ś la ją  następują* 
ce c z y n n ik i:

-  wymagania w stosunku do ra d io lo k a cy jn e g o  p o la , s z c z e g ó ln ie  
do jego  c i ą g ł o ś c i  oraz d o ln e j i  górn ej g ra n ic y  wykrywania 
i  naprow adzania;
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-  wymagania w stosunku do pojem ności i  p rzep u sto w o ści 
system u w z a k r e s ie  in fo r m a c ji;

-  typ y  s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  będące w wyposażeniu wojsk 
ra d io te c h n ic zn y c h  i  ic h  ta k ty c z n o -te c h n ic z n e  dane oraz 
system  z b ie r a n ia  i  przekazyw ania in fo rm a c ji o s y t u a c j i  
p o w ie tr z n e j;

-  i l o ś ć  i  sk ła d  oddziałów  ra d io te ch n iczn y ch ;

-  ro zm ie szcze n ie  stan ow isk  dowodzenia aktywnych środków OPK, 
k tó ry c h  d z ia ła n ie  bojowe tr z e b a  za b e zp ie c za ć ;

-  m ożliw ość o r g a n iz a c j i  d z ia ła ją c e g o  bez przerw  dowodze­
n ia  i  w s p ó łd z ia ła n ia ;

* -  wymagania w stosunku do żyw otności system u ra d io lo k a ­
c y jn e g o ;

-  warunki terenow ef g d zie  o rg a n izu je  s ię  p o le  r a d io lo k a ­
c y jn e . ,

B io rą c  pod uwagę w/w c zy n n ik i i  param etry c ią g łe g o  
p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  wykrywania i  naprowadzania oraz w yniki 
te o re ty c zn y c h  badań / o b lic z e ń / , udowodniono, że n a jb a r d z ie j  
optymalnymi wariantam i ro zm ie szcze n ia  /ugrupowania/ p o s te ­
runków ra d io lo k a c y jn y c h  są :

a/ t r ó jk ą t  równoboczny, gd zie  p o ste ru n k i ra d io lo k a c y jn e  
ro zm ieszcza  s ię  w w ierzch o łk ach  t r ó jk ą t a ,  k tó re g o  b o k i 
D =; 1 , 7 3  na zad an ej d o ln e j g ra n ic y  p o la  r a d io lo k a c y j­
nego ;

b /  t r ó jk ą t  równoboczny, k tórego  b o k i D =: R^. Ten w arian t 
ro zm ie szcze n ia  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  s to s u je  s ię  
zazw yczaj d la  p ie r w s z e j i d ru g ie j l i n i i  posterunków 
s t r e f y  p rz y g ra n ic z n e j /n adm orskiej/;

c /  ro zm ieszczen ie  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  w w ie rzc h o ł­
kach kwadratu, k tó rego  b o k i D = 1 ,4 1  R  ̂ na w ysokości 
d o ln e j g ra n ic y  p o la  ra d io lo k a c y jn e g o ;

d/ ro zm ieszczen ie  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  w w ie rz­
ch ołkach  t r ó jk ą t a  równoramiennego, którego  podstawa
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a ~ R , n atom iast ramiona D = 1 ,9 3  Ten w arian t ma w w
szc z e g ó ln e  zastosow an ie w s t r e f i e  p rz y g ra n ic z n e j /nad-  ̂
m o rs k ie j/ ;

e/  ro zm ie szcze n ie  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  w w ie rzc h o ł­
kach p ro s to k ą ta , k tó re go  b o k i A = R  ̂ i  B = 1 , 7 3

Wyżej wymienione w arian ty  ro zm ie szcze n ia  posterunków 
ra d io lo k a c y jn y c h  mogą być w ykorzystane zarówno do o rg a n iza ­
c j i  p o la  ra d io lo k a c y jn e g o  jednowarstwowego, ja k  i  dwuwarst­
wowego.

Aby wyprowadzi^ wzory w c e lu  o b lic z e n ia  p o w ierzch n i, 
ja k ą  przykryw a jed en  p osteru n ek  ra d io lo k a c y jn y  o raz na 
ja k ic h  o d le g ło ś c ia c h  od s ie b ie  powinny b yć rozm ieszczone 
p o s te ru n k i r a d io lo k a c y jn e , rozpatrzym y dwa p rzy k ła d y .
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o2 i ■« Hozm:leB2iC2;e.nie pootei^uiików i^ a d io lo k a o y jn ych  w wai‘ia i ic le  

t r ó j k ą t a  rówaobocz,nego A iyp ro w ad zen ie  w zoru/

S h k  = S r l p

\

irr̂ i /;-nV
A '

\/i'm
z\

S - ^ 4 '

V

kP '̂' j^ielokęta fo rem nego

\

D= (7Jf?w
\

Ry l .T rv Ą C ,O  ^ i  ■* J .  i o

Podotawą do w yp row ad zen ia  w zoru w c e lu  o b l i c z e n i a  pov*7 ie r ;  

chni^. jalcą pokr3i'wa je d e n  p o s te r u n e k  r a d io  lo k a cy jn y ^  j e s t  
o g ó ln y  wzór na o b l i c z e n i e  w ie lo k ą ta  foremnego^ k t ó r y  może b yć  

p rz e d s ta w io n y  n o .s tp p u ją c o :

o 1 ,mi
o

, ]/" s in  2

12 le

o wt

i l o ś ć  boków w ie lo k ą t a  forem iiego;

X>romień ko ł a  o p is a iie g o ;

p o le  p o w ie r z e b n i w ie lo k ą ta  io rem n ego ;

n
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P rzy  ro zm ie szcza n iu  posterunków ra d io lo k a c y jn y c h  

w w a ria n c ie  t r ó jk ą t a  równobocznego mamy do c z y n ie n ia  
z sze ścio k ą te m  foremnym wpisanym w k o ło . J e ż e l i  pod ogólny 
wzór podstawimy w a rto ś c i zw iązane z rozm ieszczeniem  p o s- 
ter 'm k u  ra d io lo k a c y jn e g o  w w a ria n cie  tró jk ą ta ^  to  otrzymamy 
wzór d la  o b l ic z e n ia  p o la  p o w ie rzch n i, jak ą  przykryw a jeden  
p o steru n ek  ra d io lo k a c y jn y  z uwzględnieniem  połowy w a rto śc i 
w sp ółczyn n ika p r z e k r y c ia  p o la  na zadanej d o ln e j g ra n ic y .

S.‘RLPA
§  R 2 260
2 w n I  Rw  ̂ s in 5 Rŵ  s in  60°

= 3 Rw  ̂ = R ^  -  5 x i  e „2 _ 2^6 Rw^

g d z ie :

^RLPA ~

R = Rw z a s ię g  wykrywania s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j 
na o k re ś lo n e j /za d a n e j/  w ysokości.

minim alnej  o d le g ło ś c i  pomiędzy są s ie d n imi 

p osteru n kami r a d io lo k a cy jnymi

Z t r ó jk ą t a  AEG bok AE = ^ = Rw cos 30  ̂

to  D = 2 ^  Rw = if̂  Rw = 1 ,7 3

D = 1 , 7 3  Rw

2.2# Rozmi e s z c g e n ie poste ru n k ów r a d io lo kacyjn ych  w warian- 

c i e  kwadratu

P rzy  ro zm ie szcze n iu  posterunków ra d io lo k a cy jn y ch  
w w a ria n cie  kwadratu mamy do c z y n ie n ia  z kwadratem wpisa­
nym w k o ło . J e ż e l i  pod ogólny wzór d la  o b lic z e n ia  wielo-^ 
k ą ta  foremnego podstawimy w a rto ś c i związane z rozm ieszczę-
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bok AB s  ^ o raz bok BE = ^

Do o b lic z e n ia  o d le g ło ś c i  /D/ zastosu jem y tw ie rd ze n ie  
P ita go ra sa #

E»2 = /f/*/fé
to = 1 , 4 1  Rw

5 « Zasady o rg a n i z a c j i  jedno 1  dwuwarstwowego p o la  r a d io l o k ą cy j- 

nego

W ojska ra d io te c h n ic z n e  Obrony P o w ie trzn ej K ra ju  mogą 
organ izow ać ra d io lo k a c y jn e  p o le  wykrywania i  naprowadzania 
w dwóch za sa d n iczy ch  w a ria n ta ch , a m ianow icie:

a /  jednowarstwowe r a d io lo k a c y jn e  p o le  wykrywania i  naprowa­
d za n ia ;

b /  dwuwarstwowe ra d io lo k a c y jn e  p o le  wykrywania i  naprowa­
d z a n ia .

Jednowarstwowe ra d io lo k a c y jn e  p o le  wykrywania i  napro­
w adzania o rg a n iz u je  s i ę  od w ysokości d o ln e j g ra n ic y  
500-500 m, do w ysokości gó rn ej g ra n ic y  50000 m. D la zorga­
n izo w an ia  ta k ie g o  p o la  p otrzeb n e są  w ielozadaniow e s t a c je  
r a d io lo k a c y jn e  niem al na każdym posterunku rad io lo kacyjn ym . 
Takim i s ta c ja m i są RLS P-55t jednak s t a c je  t e  są  n ie  ty lk o  
d r o g ie , a le  i  w pewnych warunkach n ie  ro zw ią zu ją  w szy stk ich  
staw ian ych  im zadań.

W zw iązku z powyższym, aby s p r o s ta ć  wymaganiom współ­
czesn ego  p o la  w a lk i, o rg a n izu je  s ię  dwuwarstwowe p o le  r a ­

d io lo k a c y jn e .
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Dwuwarstwowe r a d io lo k a c y jn e  p o le  wykrywania i  naprowa­
d zan ia  o rg a n izu je  s ię  według n a stę p u ją cych  zasad :

-  p ierw szą  warstwę ra d io lo k a c y jn e g o  p o la  wykrywania i  nap­
row adzania o rg a n izu je  s ię  od w ysokości d o ln e j g ra n ic y  
300-500 m /w re jo n a ch  p rzy g ra n iczn y ch  od w ysokości 
100-300 m/'^do w ysokości gó rn ej g ra n ic y  5OOO m;

-  drugą warstwę ra d io lo k a c y jn e g o  p o la  wyk3?ywania i  naprowa­
d zan ia  o rg a n izu je  s ię  od w ysokości 2000-4000 m /w z a le ż ­
n o ś c i  od p o trz e b /  do w ysokości gó rn ej g ra n ic y  3OOOO m.

P rzy  o r g a n iz a c j i  jednowarstwowego ra d io lo k a cy jn e g o  
p o la  wykrywania i  naprow adzania, każdy niem al p o d o d d zia ł 
ra d io te c h n ic z n y  p o sia d a  w swym wyposażeniu s t a c je  r a d io lo ­
k a cy jn e  p o zw a la ją ce  wykrywa^ c e le / o b ie k ty /  p ow ietrzn e 
w całym  /dostępnym/ w achlarzu  w ysokości od m ałych do s t r a ­
to s fe ry c z n y c h ; W t^m wypadku p o d o d d zia ły  ra d io te ch n iczn e  
w swym wyposażeniu mogą p o sia d a ć RLS P-35i P““15t **Jawor” , 
”B ogotę” , PRW-1 1 , PRW-9 i  P-IR.-^Składrpododi^iziału' b ęd zie  
tiza le żn io n y  *od wykonywanych prz,ez n iego  zadań." Jako'.pod­
stawę do o b lic z e ń  i  o r g a n iz a c j i  ra d io lo k a cy jn e g o  p o la  
przyjm uje s ię  dane ta k ty c z n e -te c h n ic z n e  t e j  s t a c j i  ra d io ­
lo k a c y jn e j,  k tó ra  w ystęp u je w wyposażeniu każdego podod­
d z ia łu  ra d io te c h n ic z n e g o .

N atom iast p rzy  o r g a n iz a c j i  dwuwarstwowego r a d io lo k a ­
cyjn ego  p o la  wykrywania i  naprow adzania n a stę p u je  p o d z ia ł 
zadań pomiędzy kompaniami ra d io tech n iczn ym i i  b a ta lio n a m i 
rad io tech n iczn ym i* Kompanie ra d io te c h n ic zn e  i  c z ę ś ć  s t a c j i  
ra d io lo k a c y jn y c h  zn a jd u ją cy ch  s ię  w wyposażeniu b ata lio n ó w  
ra d io te ch n iczn y ch  są  angażowane do o r g a n iz a c j i  p ie rw s z e j 
warstwy p o la  ra d io lo k a c y jn e g o . Podstawowymi s ta c ja m i 
ra d io lo k a cy jn y m i przeznaczonymi* do w yżej wymienionych celów  
są RLS P -1 5 , P -I 5N, ” Jawor'’ , ”B ogota’% PRW-9 lub  PRW-11. 
B a ta lio n y  ra d io te c h n ic z n e ,'a ^ ra c ze j" ic h -p o d sta w o w e  s t a c je  
ra d io lo k a c y jn e , ja k  P -35j P -12 , P -14  i  PRW-11, są  wykorzys­
tywane d la  o r g a n iz a c j i  d ru g ie j warstwy p o ła  r a d io lo k a c y j­
nego.
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P rzy  o r g a n iz a c j i  p o la  dwuwarstwowego zazw yczaj wyko­
r z y s t u je  s ię  w arian t ro zm ie szcze n ia  posterunków ra d io lo k a ­
cy jn y c h  według t r ó jk ą t a  równobocznego* W p ie rw s z e j k o le j ­
n o ś c i  o b l ic z a  s ię  p otrzeb n ą i l o ś ć  b atalion ów  ra d io te c h ­
n ic zn y c h  oraz ro zm ie szcza  s ię  je  na o d le g ło ś c ia c h  / jed en  
od d ru g ie g o /  w yn ikających  z za s ię g u  wykrywania podstawowych 
RLS, na zadanej d o ln e j g ra n ic y  d ru g ie j war£tv,y p o la  
ra d io lo k a cy jn e g o *  W środkach, ta k  p o w stałych  tró jk ą tó w , 
ro zm ie szcza  s ię  p o ste ru n k i ra d io lo k a c y jn e  organizowane 
s i ła m i i  środkam i kom panii rad io te ch n iczn ych *  W ariant 
ta k ie g o  ugrupowania w p ła s z c z y ź n ie  poziom ej j e s t  p rze d s ta ­
wiony na rysunku Nr 1 2 , n atom iast w p rze k ro ju  pionowym -  na 
rysunku Nr 1 J* Inne w arian ty  ro zm ie szcze n ia  posterunków 
r a d io lo k a c y jn y c h  p rzy  o r g a n iz a c j i  dwuwarstwowego p o la  
r a d io lo k a c y jn e g o , stosowane są  stosunkowo rzadko*

W p o lu  dwuwarstwowym b a r d z ie j  ekonom icznie w ykorzysty­
wany j e s t  s p r z ę t  ra d io lo k a c y jn y *  S ta c je  ra d io lo k a c y jn e  
w ielozad an iow e, ja k  np* P-35 są wykorzystywane b a r d z ie j  
e fe k ty w n ie  i  zgodnie z przeznaczeniem * P o d z ia ł kompeten­
c j i  pom iędzy p o d o d d zia ły  ra d io te c h n ic zn e  w z a k re s ie  
z b ie r a n ia  i  opracowywania in fo r m a c ji powoduje zm n iejszen ie  
s i ę  in fo r m a c ji  ró w n o le g łe j n a p ły w a ją ce j na stanow iska 
dowodzenia oddziałów  ra d io te ch n iczn y ch *  Prawdopodobieństwo 
wykrywania obiektów  p o w ietrzn ych  j e s t  utrzymane na poziom ie 
b lis k im  je d n o ś c i, p rz y  jednoczesnym  zm n iejszen iu  s ię  współ­
czy n n ik a  p r z e k r y c ia  na w ysokościach  dużych i  s t r a t o s f e ­
ryczn ych *
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ROZDZIAŁ I I I

ZASADY OBIEGU INFORMACJI O SYTUACJI lOWIETRZIiEJ W WOJSKACH
_____«IJLI CM Jum L-u Ijui.ji. ■ ntaiwni-Trwimiwii—' i-i i -  ,     t...     .................. . -----—n.o<-

RADIOTECHNICZNYCH ORK
i»cato tserM» «M««rr>«

Jedr.yiii z. podstawc;vycłi zadań v?cgBk ra d io te ch n iczn y ch  
OPK j e s t  terninow e dostGrcr?,enxe ahtywnym środkom oraz 
z a in te r o s c 7:an5̂ m wojskom 1 sztabom in fo r m a c ji ’ o n ie p rzy ja -- 
c i e l u  powietrzn^an« In form acja  o s y tu a c ji-p o w ie trz n e  j  
pochodząca od s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h , p o d le g a ją ca  opraco™ 
waniu p rze z  stanow iska dowodzenia v»,7o js k  rad ioteG lm iczn ych  
j e s t  przekazywana w kan ałach  łą c z n o ś c i  sposobem niezautO"- 
matyzowanym i  zautomatyzowanym® V/3rstopają.cy w system ie 
rad io lokacyjn ym  uporządkowany sposób* zb io ru , opracowywa-* 
n ia ,  zobrazo wysiani a i  p rzekazyw an ia  danych o m iejscu  
zn ajd 07;3XLia s i ę ,  s k ła d z ie ,  sp osobie d z ia ła ń  itiD* obiektów  
p ow ietrzn ych  s io  obiegiem  jiifo rm a c ji o s y t u a c j i

p o w ie trzn ej*

3 ;-1 ; Zasady organ iz a c j i .  radiolokączjnęso_s;[Stem u^

n ia  i  powiadam iania w wojskach OPK

C a ło k s z t a łt  procesu zw iązanego z obiegiem  in fo rm a c ji 

obejm uje i

a/ meldowanie nadrzędnemu stano'wisku d07;odzenia o m iejscu  
żnajdow ania s ię  celów  powietrzn;/c]i oraz samolotów 

własnych®
I  taks ELS kompanii ra d io  te c h n ic  ziiych. SD kom panii,
SD kompanii “  SD b a ta lio n u  ra d io te ch n iczn eg o  i SD b a ta ­
lio n u  in form ację  otrzymaną od kompanii i  w łasnych ELS 
p rze k a zu ją  GP p u łku  radiotechn.icznego* GP pułku r a d io r  
tech n iczn ego  dane ó s y t u a c j i  p o w ietrzn ej"V b ez danych 
o sam olotach w łasnych/ m elduje EIC korpUśU OPK, EIC Kor­
pusu OPK m elduje dane  ̂OSB DW OPK®'Ten za k re s-p rże k a zy -
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Wania in fo r m a c ji z o s t a ł  nazwany meldowaniem, ponieważ 
in fo rm a cja  j e s t  przekazyw ana od in s t a n c j i  n iż s z y c h  do 
w yższych ;

h /  powiadainiroiie, w którym p rz e z  w y d zie le n ie  sp e c ja ln y c h  
środków łą c z n o ś c i  rad io w ej p rze k a zu je  s ię  in form ację  
o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j z in s t a n c j i  nadrzędnych in s ta n -  , 
cjom pod ległym . N iek ied y  d la  r e a l i z a c j i  powiadam iania 
w y k o rzy stu je  s ię  sposób w łą cze n ia  środków łą c z n o ś c i 
ra d io w ej w i s t n i e ją c e  k ie ru n k i meldowania.

W system ie  OPK j e s t  stosowany zarówno p ie rw szy , ja k  
i  d ru g i sposób.

Powiadamie.xaie o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j o rg a n izu je  s i ę :

-  na s z c z e b lu  p ułku  ra d io te ch n iczn e g o  -  powiadam ianie
ta k ty c z n e  /k ie ru n ek  radiowy meldowania do RIC Korpusu 
OPK/; - ’

-  na s z c z e b lu  Korpusu OPK -  powiadam ianie o p e ra c y jn o -ta k -  
ty c  z n e ;

-  na s z c z e b lu  GSD DW OPK -  powiadam ianie o p e ra cy jn e .

R e a liz a c ja  powiadam iania ta k tyczn eg o  w pułku ra d io ­
tech n icznym  p r z e b ie g a  w sposób n a stę p u ją c y . Otrzymana in f o r ­
m acja o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j z b ata lio n ó w  ra d io te ch n iczn y ch  
po dokonaniu j e j  opracow ania na GP p r t  i  nadaniu num eracji 
poszczególnym  obiektom  powietrznym  z o s ta je  p rzekazan a 
w k ieru n k ach  łą c z n o ś c i  rad io w ej i  przewodowej RIC Korpusu 
OPK. Dla otrzym an ia t e j  in fo r m a c ji  o d d zia ły  lo tń ic tw a -  
m yśliv ;sk iego , a r t y l e r i i  i  p / d z ia łc n ir  ra d io e le k tro n ic z n e g o  
w łą c za ją  swoje o d b io rn ik i w kier\ir^ł^Cj|j? p r t  -  RIC Korpusu 
OPK, skąd sposobem n ie  zautomatyzowanym mogą d ^ e  zObrazowy- 
wa'ó na p la n s z e ta c h . W przypadku p o sia d a n ia  p rze z  GP p r t  
zestaw u środków o b ie k tu  15 N system u **\¥P—1 ” , p u łk  może 
p row ad zić zautomatyzowane powiadam iafiie z§ wskaźników JPP 
b a ta lio n ó w  ra d io te c h n ic z n y c h . W ramach r e a l i z a c j i  współ*^“ 
d z ia ła n ia  pu2dc może rów nież p rz e z  w łączen ie  s ię  do k ieru n ­
ków meldowania s ą s ie d n ic h  pułków o d b iera ć  in form ację  

o s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j.
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R e a liz a c ja  powiadam iania o p e ra cy jn o -ta k ty czn e so  p rze ­
b ie g a  w sposób następu jący#  Otrzymana in form acja  o s y t u a c j i  
p o w ie trzn e j od pułków ra d io te ch n iczn y ch  na Rfr Korpusu OPK, 
po j e j  opracowaniu j e s t  przekazyw ana w -w ydzielonych s ie c ia c h  
radiowych# Oprócz in fo rm a c ji otrzyrj\»$j^ z p r t  w si</ciaćh 
ty c h  p rze k a zu je  s ię  in form ację  otrzymywaną od są s ie d n ic h  
Korpusów OPK i  związków o p e ra cy jn o -ta k ty czn y ch  są s ie d n ic h  
państw s o c ja lis ty c z n y c h #  Korpus OPK pow inien p o sia d a ć  
1^2 s i e c i  powiadamiania# ‘ '

R e a l iz a c ja  powiadam iania operacyjnego p rze b ie g a  w spo­
sób następu jący#  In form ację  otrzymaną od Î IC Korpusów OPK 
o raz od w s p ó łd z ia ła ją c y c h  związków op eracyjn ych  są s ie d n ic h  
państw s o c ja l is t y c z n y c h  p rze k a zu je  s ię  w 1-2  s ie c ia c h  ra d io ­
wych d a le k ie g o  rozpoznania# r

5 #2 # Obieg in form acj i  o s y tu a c j i  pow ie tr znej

O bow iązujący o b ie g  in fo rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trzn ej 
w w ojskach OPK p rzew id u je  zapew nienie stanowiskom dowodze­
n ia  pododdziałów , oddziałów , związków o p era cy jn o -ta k ty czn y ch  
otrzym anie danych o:

-  c e la c h  p o w ietrzn ych  zn a jd u ją cych  s i ę  na p o d e jś c ia c h  do ic h  
s t r e f  i  rejonów  d z ia ła ń  bejow ych;

-  c e la c h  p o w ietrzn ych  d z ia ła ją c y c h  w ic h  s t r e fa c h  i  re jo n ach  
d z ia ła ń  bojow ych;

-  sam olotach w łasnych lo tn ic tw a  m yśliw skiego / ty lk o  na 
s z c z e b lu  taktycznym /, wykonującym lo t y  według zamówienia 
wydziałów ruchu lo tn icze g o #

Również w z a le ż n o ś c i  od s y t u a c j i  p o w ie trzn e j na stan o­
w iska dowodzenia w ojsk OPK może b yć d o starczan a  in form acja  
o re jo n a ch  ześrodkow ania w ojsk lub o k rętach  M arynarki Wojennej 
pochodząca od ic h  stan ow isk  dowodzenia;

Zasadniczym  źródłem  in fo rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j 
są dane otrzymane z rozp ozn an ia  rad io lokacyjn ego#  Oprócz n ic h
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p rzew id u je  s ię  rów nież wprowadzanie danych o ch a ra k te ry sty k a ch  
celów  p o w ietrzn ych  otrzym anych z rozp ozn an ia  wzrokowego, od 
w alczących  w p o w ie trzu  z a łó g  lo tn ic tw a  m yśliw skiego oraz 
a r t y l e r i i .

O bieg in fo rm a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j w ogniw ie ta k ty c z ­
nym obejm uje d o s ta rc z e n ie  danych o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j;

-  stanowiskom  dowodzenia kom panii ra d io te ch n iczn y ch ;
-  stanowiskom  dowodzenia b ata lio n ó w  ra d io te ch n iczn y ch ;
-  głównemu posterunkow i pułków ra d io te ch n iczn y ch ;
-  dywizjonom o^nlo^rym  a r t y l e r i i  ra k ie to w e j;
-  stanowiskom  dowodzenia pułków lo tn ic tw a  n lyśliw sk ie g o ;
-  stanowiskom dowodzenia a r t y l e r i i  lu fo w e j;
-  stanowiskom dowodzenia oddziałów  /pododdziałów / przeciw ^  

d z ia ła n ia  r a d io e le k tr o n ic z n e g o .

Ponieważ stan ow iska dowodzenia pułków, brygad lub  d y w iz ji  
a r t y l e r i i  ra k ie to w e j rozm ieszczan e są  p rzy  głównym posterunku 
p u łk u  ra d io te c h n ic z n e g o , z danych o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j zob ra- 
zowywanych na p la n s z e ta c h  lub w skaźnikach zautomatyzowanego systj 
środków dowodzenia k o r z y s ta  k ie ro w n iczy  sk ła d  osobowych 
od d ziałów  a r t y l e r i i .

Wyżej wymieniona grupa stanow isk  dowodzenia in fo im a cję  
powiadam iania otrzym uje z Korpusu o raz z pułku ra d io ­
te c h n ic zn e g o , k tó ry c h  ugrupowanie zn ajd u je  s ię  w r e jo n ie  
o b s e rw a c ji p u łk u .

Obieg in fo r m a c ji o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j w ogniw ie 
op eracyjn o -tak tyczn ym  obejm uje zapew nienia otrzym ania da­
nych o d z ia ła ln o ś c i  środków napadu pow ietrznego otrzym anych 
z p o d le g ły c h  pułków ra d io te c h n ic z n y c h . S y tu a c ję  na podejś-» 
c ia c h  do re jo n u  d z ia ła ń  Koipusu OPK otrzym uje od sąsiądów 
o raz z s i e c i  d a le k ie g o  ro zp o zn a n ia 'C en tra ln eg o  Stanow iska 

Dowodzenia Dowódcy Wojsk OPK.

Przykładow y schemat obiegu  in fo rm a c ji p rzed sta w ia  

z a łą c z n ik  Nr 3*
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ROZDZIAŁ IV

ZASADY OKREŚLANIA MOŻLI\VOŚCI BOJOWYCH, WOJSK RADIOTECHNIGZ-

NYCH OEK

W c e lu  praw idłow ej o r g a n iz a c j i  p racy  p rze z  w ojska 
ra d io te c h n ic zn e  o raz p o sta w ie n ia  im zadań bojowych re a ln y c h  
do wykonania k o n ieczn a s t a je  s ię  znajomość ic h  m ożliw ości 
bojow ych. • ' ~

P rzez  p o ję c ie  m o żliw o ści bojowych wojsk ra d io te c h ­
n iczn ych  n a le ż y  r o z u m ie ć  w skaźn ik i ilo ś c io w e  i  jakościow e 
ch a ra k te ry zu ją c e  zd o ln o ść  wykónania p rze z  n ic h  postaw ionych 
zadań bojow ych.

M ożliw ości bojowe w ojsk ra d io te ch n iczn y ch  z a le ż ą  od 
i l o ś c i  posiadanego p rze z  n ic h  s p rz ę tu  ra d io lo k a c y jn e g o , 
jego  ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h  m ożliw ości oraz p r z y ję te g o  
w arian tu  ro zm ie szcze n ia  pododdziałów , a ta k że  od u k s z ta łto ­
wania te re n u . Ponadto m o żliw o ści bojowe z a le ż ą  rów nież od 
sposobu opracowywania i  zobrazowywania r a d io lo k a c y jn e j in ­
fo r m a c ji oraz i l o ś c i  posiadanych  kanałów łą c z n o ś c i rad iow ej 
i  przewodowej, ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h  m ożliw ości środków 
łą c z n o ś c i i  stanu w yszk o len ia  sk ład u  osobowego w ojsk .

M ożliw ości bojowe wojsk ra d io te ch n iczn y ch  o ce n ia  s ię  
w za k re sie ?

-  o r g a n iz a c j i  p o la  ra d io lo k a c y jn e g o ;
-  zd o ln o śc i in fo rm a c y jn e j;
-  ra d io lo k a cy jn eg o  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojowych lotnic«tr‘- 

twa m yśliw skiego , a r t y l e r i i  i  p rz e c iw d z ia ła n ia  ra d io elek tro *
n ic zn e g o .

Są to  podstawowe w skaźn ik i używane p rze z  s z ta b y  wojsk 
OPK podczas o r g a n iz a c j i  działań bojowych oraz w wypadku 
kompleksowego o k r e ś le n ia  m ożliw ości bojowych w ojsk OPK.
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4 . 1 # O k r e ś la n ie ji io ż li wosci  w za k re s ie  or^aini z a c j i

r a di o lo kacy j nego p o la  vjykrywan i a i  naprowadza n ia

P rzy  o k r e ś la n iu  m o żliw o ści bojow ycłi wojsk ra d io te c h ­
n ic zn y ch  w z a k r e s ie  o r g a n iz a c j i  ra d io lo k a cy jn e g o  p o la  
wykrywania i  naprow adzania uw zględnia s i ę :

-  nakazaną c ią g łą  dolną g ra n ic ę ;
-  ta k ty c z n o -te c h n ic z n e  m ożliw ości sp rzę tu  ra d io lo k a c y jn e g o ;
-  i l o ś ć  posiadanego s p rz ę tu  ra d io lo k a c y jn e g o ;
-  w ie lk o ść  te ry to r iu m , nad którym  ma być zorganizowane pole*

Wysokość n akazanej d o ln e j g ra n ic y  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  
u za le żn io n a  j e s t  od p o ło ż e n ia  re jo n u  oraz jego  r o l i  w s y s te ­
mie OPK, a ta k że  od o d le g ło ś c i  bazow ania środków napadu 
p ow ietrzn ego  i  ic h  m o żliw o ści ta k ty czn o -te ch n iczn y ch *

P otrzebn ą i l o ś ć  s i ł  i  środków ra d io te ch n iczn y ch  d la  
u sta lo n e g o  te ry to r iu m , oznaczonii^go o rien ta cy jn y m i punktami 
g e o g ra ficzn y m i o k r e ś la  s ię  na podstaw ie wzoru zawartego 

w r o z d z ia le  I I ,  p od zagad n ien ie 1*5*

O c z y r iś c ie  w przypadku u s ta lo n e j w ielkorc.- tery to riu m  
o raz p r z y ję te g o  w arian tu  ro zm ie szcze n ia  pododdziałów  i  naka­
zan ej w ie lk o ś c i  c i ą g ł e j  d o ln e j g ra n ic y  p o la  r a d io lo k a c y j­
nego, wzór p rzy jm ie  p o sta ć  2

N _og_

®RLP

g d zie
N -  p o trzeb n a  i l o ś ć  pododdziałów  ra d io te ch n iczn y ch  

do zorgan izow an ia  p o la  ra d io lo k a cy jn e g o  na wy­
s o k o ś c i nakaz£inej d o ln ej g ra n icy  p o la .

B ezp ośredn i wpływ na w a rian ty  ro zm ieszczen ia  podod­
d zia łó w  ra d io te c h n ic zn y c h  p o sia d a  ulcształtow anie teren u , 
w którym  ro zw ijan e  są s t a c je  r a d io lo k a c y jn e . W n ie k o r z y s t­
nych warunkach terenow ych ic h  re a ln e  s t r e f y  wykrywania 
daleko mogą od b iegać od p rzew id zian ych  w daiiych e k sp lo a -

t.acyjnych®
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Również s to p ie ń  za g ro że n ia  kierun ku operacyjno-pow io- 
trzn eg o , zw ła szcza  wzdłuż otwartych, g ra n ic  państwowych, 

wpływa na p o trzeb y  w yk o rzystan ia  zw iększon ej i l o ś c i  s i ł  
i  środków ra d io te ch n iczn ych *  P o trzeb y  te  można o k r e ś l ić  
wzorem:

w -  -^ 22». 
RLP + M M =

w

g d z ie :

w

d łu gość o tw a rte j g ra n icy  państwowej;

z a s ię g  wykrywania RLS, w k tó re  wyposażone są 
p o ste ru n k i ra d io lo k a c y jn e  na w ysokości naka­
za n ej d o ln e j g ra n ic y  p o la  rad io lo k acyj.iieg o .

W przypadku o r g a n iz a c j i  p o la  dwuwarstwowego p rzy  
za ło ż o n e j i l o ś c i  ro zw in ię ty c h  b atalion ów  r a d io te c h n ic z ­
nych, p otrzebn ą i l o ś ć  r o z w in ię c ia  kompanii ra d io te c h ­
n iczn ych  można o k r e ś l ić  wzoremt

\ r t -  ^ r t

P rzy  ugrupowaniu, g d zie  wzdłuż otw artych  g ra n ic  
państwowych p o d o d d zia ły  ro zm ieszcza  s ię  na o d le g ło ś ć  
D = R  ̂ , u zysk u je  s ię  n a jw ięk sze  prawdopodobieństwo* 
wykrywania obiektów  p o w ietrzn ych , p rzy  czym w c e lu  
otrzym ania w ła śc iw e j k o n f ig u r a c j i  p o la  naprowadzania 
ro zm ieszcza  s ię  nr/)rzenian b a ta lio n y  i  kompanie ra d io ­
tech n iczn e*

W przypadku od d zia ływ an ia  zak łó ceń  r a d io lo k a c y j­
nych r o z p ię to ś ć  p o la  w p ła s z c z y ź n ie  poziom ej zm n iejsza  
s i ę ,  Z m n iejszen ie s ię  p o la  pod wpływem zak łó ceń  można 
o k r e ś l ić  współczynnikiem  wyrażo’'*'V̂  wzorem,:

KS C =  1 - z

g d z ie :
S. p o w ierzch n ia  ra d io lo k a cy jn e g o  p o la  o tr z y ­

mana w r e z u lt a c ie  od d ziaływ an ia  zak łó ceń ;
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S -  p o w ie rzch n ia  p o la  na t e j  samej w ysokości bez 
u w zg lę d n ie n ia  o d d zia ływ an ia  za k łó c e ń .

4 . 2 # O k re ś la n ie  m o żliw o ści h o jo wyĉ  w z a k r e s ie  zd o lnoś c i  

i n f orm acyjn ej

P rzez p o ję c ie  m o żliw o ści bojow ych w z a k r e s ie  zd o ln o ś c i 
in fo rm a c y jn e j n a le ż y  rozum ieć m ożliw ość opracowywania n a p ły­
w ających  danych ra d io lo k a c y jn y c h  o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j 
i  ic h  p rzekazyw an ia  o ra z  prow adzenia i l o ś c i  celów  p ow iet­
rzn ych  i  w łasnych samolotów p rzech w ytu jących  na p la n s z e -  
ta c h  lub  u rzą d ze n ia ch  wskaźnikowych środków zautomatyzowa­
nego dow odzenia. Aby p rze a ń a lizo w a ć  te  m o żliw o ści i  u s t a l i ć  
c z y n n ik i na n ic h  w pływ ające, n a le ż y  z a ją c  s ię  zagadnieniem  
t r e ś c i  i  form y r a d io lo k a c y jn e j in fo rm a c ji oraz sposobami 

j e j  opracowywania#

a /  Inform acja  r a d io l o k a c y jn a  i  sposoby j e j  opracowywania

P rze z  p o ję c ie  in fo r m a c ji r a d io lo k a c y jn e j n a le ż y  rozum ieć 
n a p ływ ające  dane ze s t a c j i  rad io !o w acyjn ych  o w spółrzędnych, 
p r z y n a le ż n o ś c i, s k ła d z ie  i  d z ia ła ln o ś c i  obiektów  p o w ie trz­
nych# Zadania zw iązane z odzyskiwaniem  in fo rm a c ji z różnych 
f iz y c z n y c h  p r z e d s ię w z ię ć  m#in. rów nież w system ie r a d io lo ­
kacyjnym* i  j e j  p rzekazyw an ia  obejm uje g a łą ź  nauki zwana 
t e o r ią  in fo rm acji#

R a d io lo k a cy jn a  in fo rm a cja  d z i e l i  s ię  na:

-  p ierw o tn ą ;
-  w tórn ą;
-  trzeciorzęd ow ą#

P rze z  p o ję c ie  p ie rw o tn e j in fo r m a c ji n a le ży  rozum ieć 
in fo rm a cję  otrzym aną bezp ośred n io  ze s t a c j i  r a d ilo k a c y jn e j 
zaw artą  w p r z y j ę t e j  p rz e z  RLS s e r i i  impulsów# D latego t e ż  
p ro ce s  p ie rw o tn e j o b ró b k i r a d ilo k a c y jn e j  in fo rm a c ji p o le g a  
na w y d zie le n iu  /w ykryciu / sygn ału  u żytecznego pochodzącego
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od o b ie k tu  p ow ietrzn ego  na t l e  sygnałów za k łó c a ją c y c h  w c z a ­
s ie  jednego c y k lu  o b se rw a c ji RLS /ob ró t system u antenowego 
o 360^, a n a stę p n ie  kodowanie ic h  współrzędnych i  charak­
t e r y s ty k .

P rzez p o ję c ie  w tórnej in fo rm a c ji n a le ż y  rozum ieć 
ra d io lo k a c y jn ą  in fo rm ację  otrzymaną p rzez  kan ały  środków 
zautom atyzowollS'^ dowodzenia lub przekazaną sposobem n ie  
zautomatyzowanym i  zobrazowaną na w skaźnikach wtórnych 
lub p la n s z e ta c h . P roces w tórnej obróbki p o le g a  na dowią­
zan iu  i  łą c z e n iu  t r a s  lo t u  obiektów  p ow ietrzn ych  za  k i lk a  
c y k l i  o b se rw a c ji RLS  ̂ o b lic z a n ie  parametrów lo t u  obiektów 
p ow ietrzn ych  — p rę d k o śc i lo t u  kursu  itp®

In form acja  trz e c io rzę d o w a  rów nież j e s t  otrzymywana 
p rzez kan ały  środków zautomatyzowanego dowodzenia lub 
otrzymana kanałam i niezautom atyzowanym i po przeprow adzeniu 
obróbki w tó rn e j. Obróbka t r z e c ie g o  rzędu p o le g a  na u to żsa ­
m ianiu t r a s  o jednych  i  ty c h  samych o b iek ta ch  pow ietrzn ych  
na podstaw ie danych otrzym anych z k i lk u  z ró d e łj a ta k że  
redukowanie in fo r m a c ji  rów n oległej^  grupowanie i  nadawa­

n ie  je d n o l i t e j  n u m eracji.

In form ację ra d io lo k a c y jn ą  ch a ra k te ry zu ją  w skaźniki 

ilo ś c io w e  i  ja k o śc io w e .

P r z e z  p o j ę c i e  i n f o r m a c j i  
r a d i o l o k a c y j n e j  n a l e ż y  r o z u ­
m i e ć  o b j ę t o ś ć  i  l i c z b ę  d a n y c h
o t r z y m y w a n y c h  l u b  p o d  l e g a j ą c y c h  
p r z e k a z a n i u  d o t y c z ą c y c h  w s p ó ł *  
r z ę d n y c h  i c h a r a k t e r y s t y k  
o b i e k t ó w  p o w i e t r z n y c h .

Pr  z e z  p o j ę c i e

c z a

c •
a i r a d i 0 1 0 k a c

z u m i e
/c d 0 k ł a d n

a w s P /0 ł r z ę d n y c

w i e t r z n y c h > d y

a s 0 P 00 /z n •1 p n ♦1 a

j a k o ś c i  i n f o r -  
y j  n e j  n a l e ż y  
o ś ć  o k r e ś l a -
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i  z o b r a z o ^ j a n i a  d a n y c h  
c j i  p o w i e t r z n e j .

o s y t  u

Według stopnia wiarygodności informacja dzieli się nas
-  wiarygodną / r z e c z y w is tą / ;
-  fa łs z y w ą .

W iarygodną in form acją  nazywa s ię  talca in fo rm a cja , k tó ra  
p rzy  faktycznym  v;ystępowaniu z ja w isk a  w ykrycia  o b ie k tu  
p o w ietrzn ego  o raz p r z y ję ty c h  k r y te r ia c h  7/ykrywaaiia daje 
praw idłow ą odpowiedź d o tyczą cą  m ie jsca  znajdow ania s ię  
o b ie k tu  p o w ie trzn eg ó . In fo rm acja , k tó ra  p o w sta ła  na sk u tek  
o d d zia ły w a n ia  z a k łó c e ń 'z ja w is k  f lu k tu a c y jn y c h  i  innych 
czynników j e s t  fa łs z y v ;a .

D okładność in fo r m a c ji z a le ż y  od średniokwadratowego 
błędu* Według s to p n ia  d o k ład n o ści d z i e l i  s ię  ona nas 
ogólną i  dokładną. Ogólną w yk o rzystu je  s ię  d la  oceny sy tu a ­
c j i ,  p o d ję c ia  d e c y z j i  doprowadzenia v;ojsk'do odpowiedniego 
s to p n ia  gotow ości bojow ej i  p o d z ia łu  celów  do zw a lcza n ia  
o ra z  pow iadfim iania. N atom iast in fo rm a cja  dokładna wykorz--ł- 

styw ana j e s t  d la  b ezp ośred n iego  za b e zp ie c z e n ia  naprowadzania 
samolotów m yśliw sk ich  i  wskazywania celów d la  (dywizjonów 

ogniow ych.

Podczas p rzekazyw an ia  r a d io lo k a c y jn e j in fo rm a c ji 

w ystęp u ją  n a stę p u ją c e  b łęd ys

-  in stru m en taln e b łę d y  s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h ;
-  b łę d y  o d c zy ty 7;an ia  w spółrzędnych p rze z  operatorów ;
-  b łą d  n an o szen ia  danych na r la n s z e t  sposobem ręcznym;
-  b łą d  p r z e k s z ta łc e n ia  wspó^^rzędnych.

Błędaiiii in s trigirientaln^ -̂igi s t ac.li ra d io lokacyjnych'

/  riTC!/ SĄ B łęd y  spowodowane n ie d o k ła d n o ścią  pom iamKiio
w spółrzędnych p rze z  p o szczeg ó ln e  u rzą d zen ia  s t a c j i .
Można je  o k r e ś l ić  eksper^/mentalnie za pomocą b a r d z ie j  
dokładnych przyrządów  pomiarowy^ch.



-  85

B łędy d la  p o szczeg ó ln y ch  typów RLS p rze d sta w ia  p o n iższa  
tabela»

2d la  I SK 1 m

r-

Typ RLS w /m/^  ^  , u . ,  j  j j

Tl

L.

--------¡ - ............2 6 .................. II

___ ______ _̂__  i
1  14 J

I 11 Ił
____ 1 __________________ J1

g d zie  ;
^ -  in stru m en taln y  b ł ą 4 RŁS według o d le g ło ś c i

¿p - in stru m en taln y  b łą d  RLS według azymutu® .

Błędem od czytyw an ia  w spółrzgdn2;ęh_ £ r^ _ O E ę ra ^ora /  odcz^

nazywa s ię  błąd^ k tó ry  p o p e łn ia  o p e ra to r  podczas odczytyw ania 
w spółrzędnych ze w skaźnika RLS ta k  sposobem n ie  z aut ornaty zo w a~ 
nym  ̂ ja k  rów nież z w ykorzystaniem  układów zautomatyzowanych® 
W ie lk o śc i ty c h  błędów o c z y w iś c ie  z a le ż ą  od metody odczytywa“= 
n ia  danych o raz taktycznO "=technicznych m ożliw ości s t a c j i  
radiolokacyjnych®  W ielkość średnio^kwadratowych błędów 

p rze d sta w ia  p o n iż s z a  tabela®

I 1 W ielkość śre d n ie g o -b łę d u  kwadratowego
»caa<ajjT jc30B «rjaisca CÏO «

! - I O dczytyw anie Odczytywanie optycznej!
Ttt i PT q 1‘ tyzowOi i ii

' i • 1 D i P I H I B I p- | h- II,, j i w /m/ j _ .  « t o . [  w / . /  I «  »
! I  ̂  ̂_ "f” »—% /-V ̂ j

UL
-1,®'-!-P«12-M--- - j- -50G--I'- -5Q-
2 » Î P~35 /P “" 3 0 /i 100 I 10 ! 220 t 400 o 0^5 ■ 150Û'" !i

'''■  " I  500 ! 50
IrrII\t

220 I
3. | M 5 _____ _ i 300 . I 30 I -  ! -I70O ! 2 ■ I _:___I
4,. [p^ i4  5oo_j^_ __ l_ -2 “ l , - ~ ~ = = L = ~ = j
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•Uwaga: B łęd y  pom iaru w spółrzędnych, podawane w in s tr u k c ja c h  
RLS, są błędam i wypadkowymi /RLS oraz odczytyw ania 
o p tyczn e g o /, k tó re  odpow iadają"80 % pomiarów.
D latego  t e ż  ró żn ią  s i ę  od danych podanych w t a b e l i .

Si£!te_Baił2szaiiia-dsa2sŁ_aa-£i2aa2st /¿.nan/
b łę d y , k tó re  w yn ikają  podczas n an o szen ia  w spółrzędnych 
przekazyw anych p rz e z  o p e ra to ra  na p la n s z e ty . V/ielkość 
b łę d u  z a le ż y  od s k a l i  p la n s z e tu . J e ż e l i  p la n s z e t  wykonany 
j e s t  w s k a l i  1 : 500 000, to  b łąd  tia n o sze n ia  w ynosi:

-  według o d le g ło ś c i  ^^nan ~ ^

-  według azymutu nan "

Sumaryczny lin io w y  b łą d  n an o szen ia  danych na p la n s z e t  
może być o k reślo n y  na podstaw ie wzoru:

3 nan
2  ̂ / D* ¿nan

O^nan V 60

g d z ie :
D -  o d le g ło ś ć  do o b ie k tu  w km.

Błędem p r z e k s z ta łc e n ia  współrzę d n y c h / ¿ p p /  nazywa

s ię  b łą d , k tó ry  wynika podczas n an oszen ia  danych o ob iek­
ta c h  p o w ietrzn ych  p rze z  p la n s z e c is t ę  w system ie azymutu— 
o d le g ło ś ć ,  podawanych p rze z  o p e ra to ra  RLS do p la n s z e c is t y .  
N astęp n ie  dane te  odczytywane są w system ie kwadratów 
s i a t k i  OPK.

Dane wg s i a t k i  OPK p rze k a zu je  s ię  z d okład n ością  o k re ś­
la n ą  rozm iaram i małego* kwadratu 12 x  12 km. Odczytywanie 
w spółrzędnych z d o k ład n o ścią  do małego kwadratu doprowadza 
do b łę d u , k tó rego  maksymalna w artość równa s ię  połow ie 

p rz e k ą tn e j małego kwadratu i  w ynosi:

O maks. s i a t k i  OP = -i- f12  ̂ + 12  ̂ = 8 ,5  km,

B łęd y  p r z e k s z ta łc e n ia  w spółrzędnych p o d le g a ją  prawu 
równoprawdopodobnego ro zk ła d u , ponieważ n a n ie s ie n ie  danych
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współrzędnych obiektów  w każdym punkcie małego kwadratu j e s t  
równoprawdopodobne i  d la te g o  śre d n i b3?ąd kwadratowy wynosić

2»
maks*

s i a t k i  OP

Oprócz w;>^mienionych błędów w ystępują je s z c z e  ta k ie  b łę d y

ja k

o p ó źn ien ie  od czytyw an ia  danych;
« te ch n iczn y  b łą d  a p a ra tu ry  A3PD~1;
-  błąd przywiązania topograficzilegc);
““ b łą d  o rien to w a n ia ;

b łą d  w yn ikający z p r z y ję c ia  o d le g ło ś c i  b e zp o śre d n ie j za 
horyzontalną®

B łą  d_gr zeks z t a ł ę  en ią_ w spółrzędny eh ap aratu rze

ASPIH1 spowodowany j e s t  tym  ̂ że w ASPD“«1 cena d z ie le n ia  
p rzekazyw ania w spółrzędnych p o sia d a  o k reślo n e znaczenie^ 
k tó re  z a le ż y  od i l o ś c i  kodowych kom binacji^ jak im i s^ę 
dysponuje d la  p rzekazyw an ia  w spółrzędnych oraz s k a l urzą-̂ » 
dzeń wskaźnikowych® Maksymalna w artość tego  b łęd u  równa s ię  
p ołow ie ceny d z ie le n ia  przekazyw an ia  współrzędnych^ to  j e s t  
i lo r a z o w i s k a l i  w skaźnika według o d le g ło ś c i  w km /M/̂  
z k tó rego  dokonuje s ię  odczytyw anie danych^ do w a rto śc i 
o d le g ło ś c i ,  w ydzielonych  d la  przekazyw ania współrzędnych 

X luh y®

W ap aratu rze  ASPB^i d la  przekazyw ania vjspółrzędnyoh 
s to s u je  s ię  dwójkowy system  cyfrowy® L iczb a  m ożliwych 
kodowych kom bin acji podczas przekazyw ania danych w syste== 
mie dwójkowym wynosi 2^, g d zie  k ~ i l o ś ć  kodowych rzędów^ 
w ydzielonych do zakodowania jed n e j w spółrzędnej /x lub y/®

Śred n i b łą d  kwadratowy j e s t  o 3 ra zy  m niejszy  od mak“» 
sym alńego, ponieważ w danym wypadku, b łą d  podporząctkowuje 
s ię  prawu równoprawdopodobnego p o d z ia łu  i  znacznu-c od 
c e lu  w każdym p u rk eie  ekranu w skaźnika RLS j e s t  .i ó̂wno 

p r awd.op o dohny *
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Tak w ięc w ie lk o ść  śred n ie go  b łę a u  kwadratowego ^ 
może b yć o k re ś lo n a  na podstaw ie wzoru:

^pr -
M

Ponieważ b łą d  p r z e k s z ta łc e n ia  w spółrzędnych według 
o s i  ”x** równa s ię  b łęd o w i p r z e k s z ta łc e n ia  według o s i  y , 
sumaryózny b łą d  lin io w y  p r z e k s z ta łc e n ia  może b yć  o k reślo n y  
na p od staw ie wzoru:

p r p r . , y „ p r

Wówczas sumaryczny b łą d  p r z e k s z ta łc e n ia  może b yć o k reślo n y  
na p od staw ie wzoru:

p rz

Z n ie d o k ła d n o śc i n a s tr o je n ia  a p a ra tu ry , co doprowadza do 
r o z b ie ż n o ś c i  p ro sto k ątn ego  system u ASPD--1 ze sferycznym  
systemem w spółrzędnych HLS* B łąd  te n  określon o eksperymen­
t a l n i e  i  w ynosi:

te c h 800 m*

B łą d  p rz3?w iązania to p o g ra fic zn e g o  / S  - ą./*  P rzyw iązan ie

to p o g r a fic z n e  m ie jsc  ro zm ie szcze n ia  s t a c j i  rad io lo k acyjn ;3rch 
może b yć wykonane z wysokim stopniem  dokładności® Aby b łę d y  
p rzy w ią z a n ia  terenowego n ie  w pływ ały na dokładność pomiaru , 
w spółrzędnych, ic h  w ie lk o ś c i  powinny być m n iejsze od 3“4 r a z y  
m n ie jszy ch  błędów odczytyv;ania w spółrzędnych według odleg-“

% ..-odczytywania/» Wobec tego powiązanie topog-
r a f ic z n o  u,:':onuje s ię  z d o k ła d n o ścią :

« d la  RLS w łączonych w zautomatyzowane system y do 25 m /co 
z a b e z p ie c z a  s ię  instniraeiitaliiym  dowiązaniem do prniktów

s i e c i  o p o rn e j/ i



|i>

- d l a  RLS n ie  w łączonych w zautomatyzowane system y do 100 m 
/co z a b e z p ie c z a * s ię  sposobem optycznym odczytyw ania współ­
rzędnych według map o s k a l i  1 i 25 000/»

Błg^d o rien to w a n ia  O rientow anie RLS, podłączo-»

nych do systemów zautomatyzowanych wykonywać powinny organa 
s łu ż b y  to p o g r a fic z n e j według punktów geo d ezyjn ej s i e c i  lub 

według c i a ł  niebieskich®

O rientow anie HLS, n ie  p odłączon ych  do systemów zauto*» 
matyzowcnych w większośe^i wypadków wykonywane j e s t  p rzez  
z a ło g i  s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  według metody orien to w an ia  
za  pomocą azynutu magnetycznego® B łędy o rien to w an ia  przed-^ 

tstawia p o n iż sza  tabela®

Typ RI.S
n

B łęd y  orientować 
‘ “ n ia

iU,

I

I P-55 /P -50/ i P” 15 ii
I  a m iiiutacli- f̂ w m inutach j, w m inutach |

01^

01^

bez A3PI>*1

A3PD--1

I 50 n

er?r>cw*ai*«e»*

20
;1 :

B łąd ia  o d le s io ś c i  hezpo za

ta liią  / ^  *u/ Ziależy od o d le g ło ś c i  do o b ie k tu  pow ietrznego

o raz w ysokości jego  lotu^ R ad io lo k acyjn e  s t a c je  o k r e ś la ją  
o d le g ło ś ć  p o ch yłą  do obiektów  pow ietrzrjych* Jednak o d le g ło ś ć  
t ę  p rzyjm u je s ię  i  zob r' s ię  ją  na p la n sże ta c h  i  wskaź­
n ikach  jako  h o ry zo n ta ln ą . W r e z u lta c ie »  b łą d  równa s ię  
ró ż n ic y  między o d le g ło ś c ią  p och yłą  i  h o ryzo n taln ą  i  można 

go obliczyć na podstaw ie wzorui:

5  OD
D

g d zie  I
D -  od legło^ «  p o ch yła  do o b iek tu  pow ietrznego w km; 

H — wysokość lo t u  c a lu  w km.
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W dotychczasowym rozważaniu nie uwzględniono jeszcze 
jednego błędu, który wystęj;uje tak przy "ręcznym**, jak 
również przy zautomatyzowanym sposobie odczytywaD.ia 'współ»- 
rzędnych* Błędem tym są tak zwane opóźnienia przekazywania 
radiolokacyjnej informacji®

Błąd wynikający z opóźnieniaorzekazywania informacji
¡4

/^Qp^^/ zależy od sposobu przekazywania Lnformacji, zdol*» 
hości przepustowej kanałów przekazywania danych oraz 
ilości jednocześnie prowadzonych obiektów powietrznych® 
Błąd ten może być uwzględn.i?3ny jako pewien ekwiwalent 
tolerancji pomiaru płaskich współrzędnych®

m

m

opoz opoz ® c

gdz ie s
średni czas opóźnienia informacji;opoz

' - szybkość lotu celu® ■

Wyszczególnienie ujemnych cech niezautomatyzowanego 
i zautomatyzowanego sposobu odczytyw^mia darych można 
wyeliminować przez wykorzystanie automatycznych urządzeń 
odczytywania danych, organicznie związanych z kanałem 
odbiorczym stacji radiolokacyjnej /ograniczenie fimkcji 
operatora i wyeliminowania wskaźnika/®

Automatyczne odczytywanie radiolokacyjnej Informacji 
pozwala znacznie polepszyć dane taktyczno™technl-czne 
radiolokacyjnych stacji i praktycznie pozwala dojść do 
ich potencjalnych możliwości®

4®3® Zdolność przepustowa systemu radiplokacyjnego
■ ■ i H J l — <  — 1 — - W M j W - J l U i W J l i m U — I I I H Ł  r r u j p u i l i i  i  I W I I f  I p T T T i l  I W  l l ■ H H I I T T > ^ ^ ~ n H f l n ^ l ~  I ‘ ‘ T * B 1 W I I I ' t r t f l T ' M " T r r r i l  | T I I * * ~ 1  1 ' i i i  i i

P r z e z ^  p o j ę c i e  z d o l n o ś c i  
p r z e p u s t o w e j  s y s t e m u  r a d i o l O " *  
k a c y j n e g o n a l e ż y  r o z u m i e ć  •
o k r e ś l o n ą  i l o ś ć  c e l ó w  p o w l e t * ^  >

I

r z n y c h  i w ł a s n y c h  s a m o l o t ó w  L M



o k t ó r y c h  k a ż d a  i n s t a  
t e m u  r a d i o l o k a c y j n e g o  
j e s t  p r z e k a z a ć  d a n e  
t e j  j e d n o s t c e  c z a s u

c j  a s y s
z d o 1 n a.

w p r z y j ę ~
d l a  o d b i o

ó w n a k a z a n ą  d o k ł a d n o ś c i ą

Zanim in fo rm a cja  ra d io lo k a c y jn a  zo sta n ie  przekazana 
odbiorcom^ p rze c h o d zi ona p rze z  s z e re g  k o le jn y ch  in s t a n c j i  
p o śred n ich  lub ogniw® \7 ogniwach ty c h  ja k  ju ż  wskazywano *=* 
p rze ch o d zi ona o k re ś lo n y  p ro ces obróbki ra d io lo k a c y jn e j 
in fo r m a c ji  lub  ty lk o  r e tla r is la c ji®  M ożliw ości każdego ogniwa 
w z a k r e s ie  obróbki i  przekazyw ania in fo rm a c ji w ogólnych 
zs.rysach mogą byc przeróżne® D latego  t e ż  w c e lu  obliczeniem 
i l o ś c i  je d n o cze śn ie  prowadzonych obiektów powietrznorch- 
p rzez  p o szczeg ó ln e  ogniwo lub c zo śc  systemu r a d io lo k a c y j 
nego n a le ż y  w każdym przypadku p r z e  a n a liz o  waći o b ieg  
in fo r m a c ji ra d io lo k a c y jn e j^  a n a s tfp n ie  r o z b ić  ten  o o ieg  
na p o szczeg ó ln e  ogniwa i  o k r e ś l ić  m ożliw ości każdego 
ogniwa oddzielnie®  Ogniwo z najm niejszym i wskaźnikami 
w z a k r e s ie  ob róbki lub od b ioru , czy  przekazyw ania ra d io lo «  
k a c y jn e j in fo rm a c ji b ęd zie  o k r e ś la ć  m ożliwość ca łe g o  sys«- 
temu w z a k r e s ie  jed n oczesn ych  m ożliw ości prowadzenia 

obiektów  powietrznych®

Zestaw r a d io lo k a c y jn e j in fo rm a c ji może obejmować 
k i lk a  pai-ametrów, t a k ic h  jaks p ła s k ie  współrzędne 
/ D lub  X, y / , w ysokość, p rzy n a le żn o ść  państwowa, 

s k ła d  grup obiektów  p o w ietrzn ych  itd»

M ożliw ości o d d zie ln y ch  ogniw w z a k re s ie  o b ró b k i, odbioru 
i  przekazyw an ia  in fo rm a c ji według każdego wskazanych 
pai-ametrów mogą b yć  różne» Aby o b lic z y ć  te  m ożliw ości 
n a le ż y  uwzglęćbii^ n a stę p u ją ce  dane wyj»->oiow8 ©

-  d ysk retn o ść  p rzekazyw an ia  r a d io lo k a c y jn e j jn fo rm a c ji
t j ,  c z a s , po któi'ym in fo rm acja  o każdym param etrze zo sta ­

j e  ponownie wznowiona /'t^/%

-  c z a s  ob rób ki r a d io lo k a c y jn e j in fo rm a c ji o każdy^n p a ra - 

, E ietrze, t j .  c za s  p otrzeb n y d la  opracowania i  obróbki

jednego meldunku tp®
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Wówczas i l o ś ć  je d n o cze śn ie  prowadzonych obiektów  po« 
w ie trzn y ch  można o b lic z y ć  na podstaw ie wzorus

t.
IT =

Aby u s t a l i ć  d y sk re tn o ść  p rzekazyw ania r a d io lo k a c y jn e j 
in fo r m a c ji  n a le ż y  uw zględ nić k ryteriu m  d o k ład n o ści na w yjś­
c iu  danego ogniwa system u r a d io lo k a c y jn e g o . B łąd  na w y jśc iu  
dowolnego ogniwa system u ra d io lo k a cy jn e g o  może być okrer-  ̂

siany wzorems

A
wyp

g d z ie
O  wyp "• b łą a  wypadkowy; 

-  błą^d op óźn ien ia,op

Wówczas:

6  wyp Oj' “  op
'd

t 1^222 “
’op'

g d z ie
-  cza s  d y s k re tn o ś c i;

Sfi"* sumaryczny śre d n i b łą d  kwadratowy»’ n ie  u w zglę d n ia ją cy  
opóźnienia®

Czas p ie rw o tn e j obróbki r a d io lo k a c y jn e j in fo rm a c ji według 
każdego param etru o k r e ś la  s i ę  p ra k ty c z n ie  d la  śred n io
wyszkolonego personelu®

'^ e że li w ogniw ie in fo rm acja  według każdego param etru opra­
cowywana j e s t  p rze z  p o szcze g ó ln e  osoby fu n kcyjn e sk ład u  osobowego^ 
to  m o żliw o ści tego  ogniwa w z a k r e s ie  i l o ś c i  jednoczesnego prowa­
d zen ia  obiektów  p o w ietrzn ych  i  przekazyw ania in fo r m a c j. z naka­
zaną d o k ład n o ścią  o k r e ś la  s ię  na podstaw ie wzorui

^ i
ITo g i = ^

1
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g d z ie :
N i l o ś ć  celów , o k tó ry ch  ogniwo j e s t  zaoine 

przekazyw ać infoi*m ację.

W ogniw ie o b ró b k i in fo rm a c ji może być k i lk a  kanałów, 
k tó re  w yk o rzystiije , s ię  jed n o cześn ie  d la  obróbki lub p r z e -  
k a za n ia  czy  odbioru  r a d io lo k a c y jn e j j.n:formacji® Ka p rzy k ła d  
dwie je d n o cześn ie  p ra cu ją ce  s t a c je  ra d io lo k a c y jn e  w podod­
d z ia le  rad io tech n iczn ym  lub k i lk a  pododdziałów r a d io te c h n ic z ­
nych je d n o cze śn ie  p rze k a zu je  in form ację  na stanow isko dowo­
d zen ia  o d d z ia łu  rad io tech n iczn ego «  W tym wypadku n a le ży  
sumować m o żliw o ści w szy stk ic h  kanałów według każdego p a ra - 
metru in fo r m a c ji , k tó re  można o k r e ś l i ć  wzorem:

n ♦
^   ̂  ̂  ii •«.

o g i t.

:dzie t
n -  i l o ś ć  kanałów inforiT iacji

W p r o c e s ie  ob rób ki i  ob iegu  r a d io lo k a c y jn e j in fo rm a c ji 
c z ę ś ć  j e j  może u le c  zn iekształcen iu ®  I lo ś ć  z n ie k s z ta łc o n e j 
in fo rm a c ji z a le ż y  od spraw ności e k s p lo a ta c y jn e j ap aratu ry  
p rzekazyw ania i  zobrazow ania in fo rm a c ji oraz stanu  wysz­
k o le n ia  sk ła d u  osobowego u c ze stn iczą c e g o  w obróbce in fo r ­

macji®

J e ż e l i  w ogniw ie d la  jednego param etru in fo rm a c ji 
/ lu b  o b ie k tu  p o w ietrzn ego / przozr?^bzone j e s t  k i lk a  kanałów^» 
to  ę z ę ś ć  in fo r m a c ji na w y jśc iu  ogniwa może okazać s ię  równo­
l e g ł a ,  wówczas w sz y stk ie  lub k i lk a  kanałów będą przekazyw ać 

jedne i  te  same dane®

Występowanie ró w n o le g łe j i  z n ie k s z ta łc o n e j in fo rm a c ji 
zm n iejsza  m o żliw o ści p oszczególn ego  ogniwa systemu® 
Z m n iejszen ie  to  można w yra zić  następu jącym i w spółczynnikam i5

Erow

I  — I  og rów
*06
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I

spółczyn nik u w zg lę d n ia ją cy  i l o ś ć  in fo rm a c ji 
rów n ole^ łifj na w y jś c iu  ogniwa;

-  ogólna i l o ś ć  in fo r m a c ji;

w

Irów i l o ś ć  in fo r m a c ji ró w n o le g łe j

iln a lo g ic a n ie  może b yć  określon y, i  w spółczynn ik  zniek= 
s z t a łc e n ia  in fo rm a cji*

Kzn
I  « 1  

__O g
^rów  ̂ ^zn s i ę  na pod staw ie danych s t a t y s t y c z ­

nych w p o szczeg ó ln y ch  ogniwach system u obróbki i  przekazyw a­
n ia  r a d io lo k a c y jn e j in fo r m a c ji .  M ożliw ości ra d io lo k a cy jn e g o  
system u zn a czn ie  s ię  z m n ie jsz a ją  w wyniku stosow an ia  p rze z  
p rze c iw n ik a  za k łó ce ń  r a d io lo k a c y jn y c h .

Wpływ za k łó ceń  o k r e ś la  s i ę  prawdopodobieństwem zakłócę*
n ia  system u ra d io lo k a c y jn e g o  /P_/.z

U w zględn iając v;pływ za k łó c e ń , in form ację  rów n oległą  
;1 z n ie k s z ta łc o n ą , wzór na o k r e ś le n ie  m ożliw ości ogniwa 
w z a k r e s ie  i l o ś c i  je d n o cze śn ie  prowadzonych obiektów  po­
w ie trzn y ch  p rzy jm ie  p o s ta ć :

Nog^ roWjî  zn̂ î  ^ i ^2

J e ż e l i  m o żliw o ści każdego kan ału  i  w sp ó łczyn n ik i są 
jednakowe, to  wzór można u p ro ś c ić  do p o s ta c is

Nogj  ̂ = n . .  K_„ / 1 -P „ /zn Z ‘
Wypadkową m ożliw ość system u ra d io lo k a cy jn e g o  o k r e ś la  

to  iiw o, k tó re  p o sia d a  n a jm n ie jszą  zd oln ość jed n o cześn ie  
provvadzonych obiektów  p o w ietrzn ych .
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Na podstaw ie p rzed staw ion ego  rozumowania można p o d li­
c z y ć  i l o ś ć  jed n o cześn ie  prowadzonych obiektów  p rze z  pod­
o d d z ia ł i  o d d z ia ł o raz w ojska ra d io te c h n ic zn e  zw iązku 
o p e ra cy jn o -ta k ty czn e g o  lub o p era cy jn e go .

4 *4 . O kresien ie_ m ożliw ości_ b0^0w^ch^w^zakreSie_zabezalecze­

n ia  dz iałań^bo ¿0 wj;ch_ l̂o t n ie  t  wa^myśl iw skiego  

i  p rz e c iw d z ia ła n ia  r a d io e le k tr o n ic z n ego

Jedn^nn z za sa d n iczy ch  zadań rea lizo w an ych  p rze z  w ojska 
ra d io te ch n iczn a  j e s t  za b e zp ie cze n ie  bezp ośred n iego  naprowa­
d zan ia  samolotóv7 m yśliw skich  /pojedyneZ3rch lub  grup/ na c e le  
powi=etrzne w każdym punkcie s t r e f y  ic h  o d d zia ływ an ia  b o jo ­

wego®

M ożliw ości w z a k r e s ie  ra d io lo k a o y  jnego z ab ezr) le c z e n i  a 
d z ia ła ń  bojow;}’'ch Liii o k r e ś la  s i§  i l o ś c i ą  jednoczesnego zabez­
p ie c z e n ia  naprowadzeńę P rzez  p o ję c ie  i l o ś c i  jednoczesnych  
naprowadzeń n a le ż y  zatem rozum ieć jednoczesne naprowadzanie 
p o w y ż e j  j e d n e j  g r u p y  L M / j e d ­
n e g o  s a m o l o t u  m y ś l i w s k i e g o  l u b  
p o ś c i g o /  w t y m  s a m y r a  c z a s i e
n a  j e d e n  c e l  T u **'> k 1 1 k  a c e 1 i  w 
p r z e z  j  e d n e g o n a w i g a t o r a  l u b  
w i ę c e j  - n a w i g a t o r ó w  p r a c u j ą c y c h  
n a  d a n y m  P N  ^ / .

Zakres jednoczesnego naprowadzania obe jmuje ' W3’'kori;yv'a'=- 
nie bezpośredniego naprowadzarila LM od inuiiieiitu przyjęcia 
dowodzeni e /aapx'0 wadź -mi e./ załogą w powietrzu i podania 
T)lerwsi"ej komendy n.aprowa.dzaTila /kux‘s na cel/' przez nawi"” 
gatora wzrokowo—foniczne go lub przyrządowe go raprowadzar1a 
do chwili usłyszenia meldunku od pilota ®’cei atokuię’\

X / Ciarce s ie n ie  wprowadzone p rze z  OPK w 19^6
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Podczas o b lic z a n ia  m o żliw o ści za b e zp ie c z e n ia  i l o ś c i  
jed n oczesn ych  naprowadzeó pod względem rad io lokacyjn ym  
n a le ż y  uw zględniacs

-  i l o ś ć  posiadanych  zestawów a p a ra tu ry  ’’Kaskad**;

-  i l o ś ć  p osiadanych  wskaźników do naprowadzania na s ta c ja c h  
ra d io lo k a c y jn y c h ;

~ i l o ś ć  posiadanych  wskaźników ap aratu ry  r e t r a n s la c y jn e j  
RL«50 za in sta lo w an ych  na p o szczegó ln ych  punktach naprowa­
dzania®

Bez u w zględ n ien ia  wpływu zak łó ceń  ra d io lo k a c y jn y c h  
m o żliw o ści za b e zp ie c z e n ia  i l o ś c i  jednoczesnych naprowadzeń 
można © k re ślić  na p od staw ie wzoru;

N

g d z ie ś

ognap “ 2 ^2

N -  m o żliw o ści za b e zp ie c z e n ia  i l o ś c i  je d n o cze s-
nych naprowadzeń pod względem r a d io lo k a c y j­
nym o k reślo n ego  re jo n u  d z ia ła ń  bojowych po­
s ia d a ją c e g o  o k reślo n e ugrupowanie środków 
ra d io lo k a c y jn y c h !

n̂ i -  i l o ś ć  zestawów ap aratu ry  ’’Kaskad” ;

-  m o żliw o ści jednego zestawu ap aratu ry  ’’Kaskad” 
w z a k r e s ie  i l o ś c i  jednoczesnych naprowadzeń;

1I2  "• i l o ś ć  wskaźników RLS i  RL-30 w ydzielonych
do naprow adzania lo tn ic tw a  m yśliw skiego;

-  m o żliw o ści w z a k r e s ie  i l o ś c i  jednoczesnych 
naprowadzeń z jednego wskaźnika RLS lub

RL—50®

Jeden kom plet zestaw u a p aratu ry  APN-1 d z ię k i  swoim 
konstrukcyjnym  w łaściw ościom  może zapewnić jed n o cześn ie  
naprowadzenie tr z e c h  grup samolotów lo tn ic tw a  m yśliw skiego
na t r z y  c e le  p ow ietrzn e /N.n. 3/® N atom iast APN -  1m N  ̂ = 2
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W wypadku wzrókowo^fonicznego naprowadzania za pomocą 
wskaźników rad io lo k acyjn ych ij m ożliw ości z a le ż ą  od s to p n ia  
w yszk olen ia  nawigatorów operatorów* ^ ż l i w o ś c i  pojedynczego 
n a w igato ra  o p e ra to ra  w z a k r e s ie  jednoczesnego naprowadzania 
i l o ś c i  grup LM z jednego w skaźnika p rze d sta w ia  p o n iż sza  
tabela®
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la k  więc u za le żn io n a  b ęd zie  od s to p n ia  w yszk o len ia  
n aw igatora  o p e ra to ra  oraz typ u  naprowadzanego sam olotu na 
o k re ś lo n e j wysokości® Również i  -  mimo k o n stru k cyjn ych  
z d o ln o ś c i ap aratu ry  ®*Kaskad®’ “» u za le żn io n a  j e s t  ta k że  od 
w yszk o len ia  p e rso n e lu  nawigatorskiego®

Podczas stosow an ia  p rze z  n ie p r z y ja c ie la  za k łó ceń  ra d io ­
e le k tro n ic z n y c h  m o żliw o ści w z a k r e s ie  za b e zp ie c z e n ia  i l o ś c i  
jednoczesnych  naprowadzeń pod wzglądem rad io lokacyjn ym  
zm niejszą się^ ponieważ c z ę ś ć  RLS z a b e z p ie c z a ją c a  naprowa­
dzan ie z o sta n ie  zakłócona® Zm n iejszen ie to  ©“̂ l ic z a  s ię  
na podstaw ie prawdopodobieństwa z a k łó c e n ia  system u r a d io lo ­
kacyjn ego  /Pg,/» Wówczas wzór p rzyjm ie  p o s ta ć i

N
^ ^ ap

/n^N  ̂ + n^N^/ / 1 -P^/
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J e ż e l i  w system ie naprow adzania w ystępują zestaw y apa­
r a tu r y  ’’Kaskad” , to  naprowadzanie odbywa s i ę  n ie  ty lk o  
według danych m iejscow ych RLS, le c z  ta k że  według danych 
otrzym anych od s ą s ie d n ic h  pododdziałów  p rze z  ap aratu rę  
ASPD-1 , k tó ry ch  śro d k i r a d io lo k a c y jn e  mogą b yć zak łócan e 
w m niejszym  stopniu» Wówczas m o żliw o ści -  mimo o d d zia ływ an ia  
za k łó c e ń  -  mogą s ię  zw ię k szy ć .

Oprócz m o żliw o ści z a b e z p ie c z e n ia  i l o ś c i  jed n oczesn ych  
naprowadzeń o k r e ś la  s ię  prom ienie o g ó ln e j i  d okład n ej in fo r ­
m acji*

In form acja  o góln a na s z c z e b la c h  ta k ty c zn y c h  wykorr^ 
stywana j e s t  do oceny s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j, wypracowania 

d e c y z j i  u ż y c ia  samolotów m yśliw sk ich  oraz k iero w a n ia  stopniem  
go to w o ści bojow ej za łóg*

Wymaga s i ę ,  aby dokładność o g ó ln e j in fo r m a c ji we w spół­
rzęd n ych  p ro sto k ą tn y ch  isnajdowała s ię  w g ra n ica ch  małego 
kwadratu s i a t k i  OP, Dokładność według w ysokości powinna s ię  

.r e ś c ić  w p r z e d z ia le  500 -  .1000 m, a d y sk re tn o ść  2 - 4  minuty 
o raz c za s  o p ó źn ien ia  d o ch o d ził do 2-5  min*

Promień o g ó ln e j in fo rm a c ji pow inien p o sia d a ć  t a k i  
z a s ię g , k tó ry  zapew niłby c z a s  na doprowadzenie myśliwców 
do gotow ości Nr 1 , s t a r t  o raz przei^iirycenie c e lu  na nakazanej 
ru b ie ży *  Czas te n  z a le ż y  od;

-  p rę d k o śc i lo t u  celów  p o w ietrzn ych ;
-  stan u  gotow ości lo tn ic tw a  m yśliw sk iego ;
-  o d le g ło ś c i  ru b ie ż y  p rzech w ycen ia;
-  ta k ty c z n o -te c h n ic z n y c h  m o żliw o ści myśliwców s ta r tu ją c y c h  

na przechw ycen ie celów  p o w ietrzn ych .

R ubież o g ó ln e j in fo rm a c ji d la  ok reślo n ego  typ u  m yśliw ca 
zn ajd u jącego  s ię  w określonym  sto p n iu  gotow ości bojow ej 
o ra z  p rę d k o śc i lo t u  m yśliw ca można o b lic z y ć  na podstaw ie 
wzoru:

= %RW + /^op + %  +

+ tg jj + t
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g d zie

t o w
V

op

t d

s t

r

a t

o d le g ło ś ć  r u b ie ż y  przech w ycen ia /km/;

pręd kość lo t u  c e lu  /km/godz/;

cza s  u w zg lę d n ia ją cy  o p ó źn ien ie  in fo rm a c ji 
poTii Ladamiania /min/;

cza s  p o trzeb n y na ocenę s y t u a c j i  i  p o d ję c ie  
d e c y z j i  /2 m in/;

cza s  p rze k a za n ia  komendy i  s t a r t u  m yśliw ca 
z ok reślo n ego  s to p n ia  go to w o ści bojow ej /min/;

cza s  naboru w ysokości /min/;

c za s  lo t u  poziomego /min/;

cza s  ro zb ie g u  /min/;

c za s  wykonania g ó rk i /min/;

cza s  ataku  /min/®

In form acja  dokładna wykorzystywana j e s t  podczas b ezp oś­
red n iego  naprow adzania sam olotu m yśliw skiego  na c e l  powie 
îrzny® N a jw a żn ie jszą  czyn n o ścią  j e s t  o k r e ś le n ie  cza su  p o --  

'■ ;rzebnego na podanie komendy d o ty c z ą c e j ro zb ie g u  i  wykona-̂  ̂
n ia  skrętu®

Wymagania d o tyczą ce  ja k o ś c i  inf^ormacji o k re śla n e  są 
warunkami wykonania skuteczn ego naprowadzania® P rzez p o ję c ie  
sku teczn e naprowadzanie rozum ie s ię  wyprowadz^r.ie m yśliw ca 
w p o ło że n ie  względem celu^ aby z a b e z p ie c z a ło  m ożliw ości

-  w ykrycie c e lu  celow nikiem  rad io lokacyjn ym  m yśliw ca;

e lim in a c ję  błędów kursu od momentu w yk rycia  do momentu 
ataku  w ynikłych  podczas naprow adzania;

w y jś c ia  m yśliw ca na nakazany k ieru n ek  według celow n ika 
ra d io lo k a cy jn e g o  bez pomocy z ziemi®

Dokładna in fo rm acja  wymagana j e s t  na odcinku lo t u  
poziomego niem niej ja k  na dwie minuty do podania komendy 

' na ro zb ie g a  /lub skrętu/®
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Aby in fo rm a cja  b y ła  dokładna musi odpowiadać następu­
jącym  parametrom I

-  w spółrzędne p ro sto k ą tn e  500-800 m|
« wysokość =» 500 m /na małych w ysokościach  dokładność 

© w ysokości lo t u  c e lu  powinna w ynosić 150- 2OO m/;

-  d ysk re tn o ść  « 10-20 sek® 5 
«= cza s  © późnienia -  5 ““8 sek®

Promień dokład n ej in fo r m a c ji obejm uje swoim zasięg iem  
wykrywanie ra d io lo k a c y jn y c h  s t a ć j i ..wykiywania i  naprowadza­
n ia  g łów nie zak resu  centymetrowego®

M ożliw ości z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojowych a r t y l e r i i  
p rz e z  w ojska ra d io te c h n ic z n e  rów n ież z a le ż ą  od d o sta rcza ­
n ia  o g ó ln e j i  dokład n ej in fo rm a c ji o określonym  promieniu®

In form acja  o gó ln a  w a r t y l e r i i  ra k ie to w e j w ykorzysty­
wana j e s t  d la  oceny s y tu a c ji^  k iero w a n ia  stopniem  gotow ości 
b o jow ej oi^az wskazywania i  p r z y d z ie la n ia  celów  p o w ie trz­
nych do zwalczania®

In fo rm acja  o góln a j e s t  wtedy d o s ta te c z n ie  dokładna, 
k ie d y  m ie śc i s ię  w g ra n ica ch  małego kwadratu s i a t k i  OP 
/średniokw adratow y b łą d  w tym przypadku wynosi 5 km̂  
a maksymalny 8-9 km/® D yskretn ość o g ó ln e j in fo rm a c ji ok­
r e ś l a  s ię  d y sk re tn o ść ią  przekazyw ania in fo rm a c ji w kana­
ła c h  ta k ty czn eg o  powiadam iania i  wynosi ©na 2-4 min®

Czas o p ó źn ien ia  pow inien być n ie  w iększy n iż  2 min® 
/ o k r e ś la  s ię  czasem op- n ie n ia  przekazyw ania danych w 
k an ałach  ta k ty czn eg o  powiadamiania/®

Promień o g ó ln e j in fo r m a c ji pow inien zapewnić ocenę 
s y tu a c ji^  p o d ję c ie  d e c y z j i  ©raz doprowadzenie dywizjonów 
ogniowych do go to w o ści o tw o rzen ia  ognia®

J e ż e l i  wskazywanie celów  d la  SliE dokonywane j e s t  
z  RSWP, to  promień o g ó ln e j in fo rm a c ji pow inien zapewnić 
terminowe w łączen ie  RSWP oraz w ykrycie c e lu  na maksymal­
nym z a s ię g u  wykrywania® W ty c h  warunkach o s i ą ^ i ę t y  cza s



j e s t  w y sta rc za ją c y  
d la  o tw a rc ia  ognia®
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p rzygotow an ia  zestawów rak ieto w ych

Promień o g ó ln e j in fo r m a c ji w tym przypadku można 
obliczyć na podstaw ie wzoru;

g d z ie
RwRSWP

’wł®RSWP

©p

z a s ię g  wykrywania RSWP /w km/$

pręd kość lo t u  c e lu  pow ietrzn ego /km/min/|

cza s  w łą cze n ia  RSWP u w zg lę d n ia ją cy  c z a s  
p rze k a za n ia  komendy o raz w ykrycie c e lu
/m in/i

c za s  © późnienia przekazyw ania inform acji®

W przypadku^, k ie d y  k ierow an ie gotow ością  bojową o p ie ra  
s ię  na danych otrzym anych z system u rad io lokacyjn ego^  wów« 
c za s  promień o g ó ln e j in fo rm a c ji może być © bliczony na pod*- 
s ta w ie  wzorui

r  c ©p pz

g d zie
D *- promień s t r e f y  s t a r t u  r a k ie t  /km/?

« prędkość lo t u  c e lu  /km/godz/|

“  cza s  p ó źn ie n ia  in fo rm a c ji /min/g

tp^ “  cza s  p otrzeb n y d la  p o d z ia łu  celów  d la  dywi= 
zjonów ©raz p o sta w ien ie  zadań|

t_  ““ cza s  p otrzeb n y na doprowadzenie zestaw u rak ie-
o

towego do gotow ości o tw a rc ia  ogn ia  /min/®

P rzy p ręd k o ścia ch  lo t u  celów  p ow ietrzn ych  wynoszących 
1500-*1800 km/godz® promień o g ó ln e j in fo rm a c ji pow inien b yć 
n ie  m n iejszy  n iż  500==600 km®
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In form ację dokładną w yk o rzystu je  s ię  d la  dokładnego 
wskazywania celów  d la  SKR® In fo rm acja  dokładna powinna 
zapewnić w ykrycie c e lu  p rze z  SNR je s z c z e  w momencie jego  
d o lo tu  do d a ls z e j  g ra n ic y  s t r e f y  s t a r t u  rakiet®  Podczas 
o k r e ś la n ia  prom ienia in fo rm a c ji d okładnej n a le ż y  uwzględ­
n ia ć  i

promień s t r e f y  r a k ie t  /km/;
c za s  p o trzeb n y na dokonanie ro zp ozn an ia  c e lu  /t^ /  w dy­
w iz jo n ie  i  zameldowanie re z u lta tó w  ro zp ozn an ia  SD 
o d d z ia łu ; - . . .

— c za s  p o trzeb n y d la  p o d ję c ia  d e c y z j i  i  w skazania c e lu
/ t w
c z a s  p otrzeb n y na p r z e jś c ie  zestaw u rakietowep^^ 
w ości Nr 1 w gotow ość o tw a rc ia  o g n ia  /t ,̂/®

^ o oto-

Rubież in fo r m a c ji dokładnej można u s t a l i ć  na pod­

sta w ie  wzoruI

'd i "V” /  t^ 4" tC © W

Rubież in fo rm a c ji d okład n ej na śred n ich  i  dużych wyso  ̂
k o ś c ia c h  może b yć zapewniona p rz e z  w ykorzystan ie  je d n e j 
s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j9 p r a c u ją c e j  w p o b liż u  dyw izjonu 
ogniowego® Na m ałych w ysokościach  jedna RLS n ie  może 
zapew nić wymaganego prom ienia inform acji®

J e ż e l i  stan ow iska dowodzenia oddziałów  a r t y l e r i i  o raz 
dyw izjony ogniowe p o s ia d a ją  śro d k i zautomatyzowanego dowo^ 
dzenia^ wówczas promień dokład n ej in fo rm a c ji o b lic z a  s ię  
na podstaw ie wzorui

Dz i ^ A

g d zie

'pd

cza s  w skazania c e lu  podany z SD /©d momentu 
p od ania komendy do uchwycenia celu® Czas 

te n  wynosi 23 sek/®

cza s  wypracowania danych do prow adzenia ognia® 

Czas te n  wynosi 10 sek®
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t  cza s  p o trzeb n y  na p r z e jś c ie  z gotow ości Nr 1
O

do o tw a rc ia  ognia®

M ożliw ości z a b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojowych przeciw dzia« 
ła n ia  ra d io e le k tro n ic z n e g o  p r z e z  w ojska ra d io te c h n ic zn e  
o k r e ś la  s ię  promieniem o g ó ln e j in form acji«  Promień o g ó ln e j 
in fo r m a c ji  wymaganej d la  p r z e c iw d z ia ła n ia  r a d io e le k tr c n ic z «  
nego można o b lic z y ć  na podstaw ie wzorus

Dz i

gdzie I
R

c

op

S t

p c

z a s ię g  skuteczn ego '^»vtwarzania za k łó ceń  samolo­
towym celownikom . i Am /1

pręd kość lo t u  c e lu  w km/godz®|

cza s  w yn ikający  z o p ó źn ien ia  przekazyw ania 
in fo r m a c ji  w s ie c ia c h  ta k ty czn eg o  powiadamia­
n ia  /w min/®I

c za s  sumaryczny^ kon ieczn y d la  k iero w a n ia  s to p ­
niem, gotow ości bojowej^ p o d ję c ia  d e c y z j i  
i  w łą cze n ia  s t a c j i  ro zp o zn an ia  i  zakłóceń^, czasi 
w łą cze n ia  HSWP i  ro zp ozn an ia  c e lu  o raz c z a s u  
naprow adzania s t a c j i  zakłóceń®

Rubieże o g ó ln e j i  dokładnej in fo rm a c ji o b l ic z a  s ię  d la  
ugrupowania lo tn ic tw a  myśliw-skiegOg, a r t y l e r i i  i  p rze c iw d z ia ­
ła n ia  rad ioelektronicznego®

Na podstaw ie o b liczo n y ch  prom ieni o g ó ln e j i  dokładnej 
in fo rm a c ji można w y k r e ś lić  ru b ie że  j e j  otrzymywaniag, k tó re  
będą m iały  p o sta ć  owalnych obw iedni do p o szczeg ó ln ych  
lo t n is k  i  pozycji®
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ROZDZIAŁ 7

DOWODZENIE I  WSPÓŁDZIAŁANIE W WOJSKACH RADIOTECHNICZNYCH OPK

5*1® Ogólne zasady o r g a n iz a c j i  dowodzenia
g j l g p ® — <np— XMa<iffO<grxgoi*80fca>lao<Ma>gg»<a:p’g S < —p>—P «ss»e9«co»«a»

n i c z n w i  OPK
MD w  MB C9l9 Mi* OKO ®RD ISO

i  r a d io te c h -

Dowodzenie wojskami ra d io te ch n iczn y m i p o le g a  na zorga­
nizow aniu  i  wykonaniu term inowych p rz e d s ię w z ię ć  za b e zp iecza ­
ją c y c h  o r g a n iz a c ję  i  prow adzenie p ra cy  b ojow ej posiadanym i 
s i ła m i i  środkam i•

Ze sform ułow ania wynika, że p ro ces dowodzenia j e s t  pro­
cesem sprawnej i  tw ó rc ze j d z ia ła ln o ś c i  dowódców o raz sztabów 
w z a k r e s ie  k iero w a n ia  przygotowaniem  wojsk ra d io te ch n iczn y ch  
do o r g a n iz a c j i  i  prow adzenia p ra cy  bojow ej na wypadek wybuchu 
i  trw a n ia  k o n f l ik tu  zbrojn ego  z n ie p rz y ja c ie le m  powietrznym®

P roces dowodzenia można r o z b ić  na dwa zasad n icze  
etapy?

-  o r g a n iz a c j i  p ra cy  b ojow ej|
-  prow adzenia p ra cy  bojowej®

A» Etap o r g a n iz a c j i  pra c y  bojow ej obejm uje r e a l i z a c ję  n a s tę ­

p u ją cych  p rze d się w zię ć?

-  z b ie r a n ie  in fo rm a c ji o n ie p r z y ja c ie lu  powietrzn;>Tii /sy tu a ­
c j i  p o w ie trz n e j/  s z c z e g ó ln ie  podczas prowadzenia p rzez  
n iego  d z ia ła ń  rozpoznaw czych;

-  wypracowanie d e c y z j i  p rz e z  dowódców /lub szefów / co do 
sposobu w yk o rzystan ia  bojowego wojsk ra d io te ch n iczn y ch ;

-  doprowadzenie wypracowanej d e c y z j i  do p o d le g ły ch  podod­
d zia łó w  i  oddziałów  w p o s t a c i  dokum entacji rozkazodaw czej 

i  wykonawczej;
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« k o n tro lę  wykonania zadań wynikających, z t r e ś c i  d e c y z ji?

-  s t a łe  udoskonalanie ra d io lo k a cy jn e g o  systemu wykrywania^ 
powiadam iania i  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojow ych lo tn ic tw a  
m yśliw skiego^ a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła n ia  ra d io e le k tro '-  
nicznego®

prow adzenia p racy  bojow ej obejm uje dowodzenie p racą

bojową pododdziałów i  oddziałów  w c e lu  wykonania zadań 
bojow ych w yn ikających  z konkretnych s y t u a c j i  p ow ietrzn ych  
i  naziemnych® Dowodzenie p racą  bojową pododdziałów  i  od­
d zia łó w  obejm uje!

-  utrzym anie wysokiego s to p n ia  gotow ości bojow ej oraz stan u  
m o raln o -p o lityczn eg o |

** o r g a n iz a c ję  p racy  na stanow iskach  dowodzenia /głównych 
p osteru nkach  i  ce n tra ch  rozpoznawcze»-inform acyjnych/ 
oznaczane n ie k ie d y  skrótem  literow ym  RIC

-  1trzym anie niezaw odnie d z ia ła ją c e j  łą c z n o ś c i  rad io w ej 
i  przewodowej?

c ią g łe  uporczywe zdobywanie oraz p rzy sw a ja n ie  danych 
© n ie p r z y ja c ie lu  i  rozszyfrow yw anie jego  zamiaru?

p o d ję c ie  na c za s  d e c y z j i  i  p o staw ien ie  zadań podelgłym  
pododdziałom  i  oddziałom  oraz korygowanie ic h  w ysiłków  
podczas prow adzenia p racy  bojow ej?

-  p r z e s tr z e g a n ie  zasad  ta jn e g o  dowodzenia o raz reżim u 
p ra cy  s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y c h  i  ^rodków zautomatyzowa­
nego dowodzenia?

-  o rg a n iz a c ję  i  przeprow adzenie s z k o le n ia  pododdziałów 
i  oddziałów  w z a k r e s ie  prow adzenia rozp ozn an ia  rad io «  
lokacyjnego^  opracowywania danych o s;^ tu acji p o w ie trz­
n e j i  za b e zp ie c za n ia  d z ia ła ń  bojowych oddziałów  l o t ­
n ic tw a  m yśliwskiego^ a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła n ia  
ra d io e le k tro n ic z n e g o  w różnych s y tu a c ja c h  bojowych?

-  k o n tro lę  wykonania postaw ionych zadań bojow ych;

-  w szechstronne za b e zp ie c ze n ie  d z ia ła ń  bojowych wojsk 
r  a d io te ch n ic  znych®
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Dowodzenie p racą  bojową wojsk ra d io te c h n ic zn y c h  powi­
nno b yć c i ą g ł e ,  niezawodne i  elastyczne®

C ią g ło ś ć  dowodzenia wojskami rad io te ch n iczn ym i o s ią g a  
s i ę  p r z e z :

-  praw idłow ą i  p ełn ą  znajomość a k tu a ln e j s y t u a c j i  p o w ie trz -  
n e j ,  podejmowanie na cza s  d e c y z j i  o raz natychm iastowe 
doprowadzenie j e j  do wykonawców;

-  niezawodną pracą ćpodków łą c z n o ś c i  i  środków zautom atyzo­
wanego dowodzenia;

-  urząd: ąnie zaw czasu i  utrzym ywanie w p e łn e j gotow ości 
b o jow ej zap'asowych stan ow isk  dowodzenia /głównych pos­
terunków /, u m o żliw ia jących  natychm iastow e ro zp o czę c ie  
p ra c y ;

~ prz;ejmowanie p o d le g ło ś c i  pododdziałów  i  oddziałów  p rze z  
sąG ied n ie  stan ow iska dowodzenia w warunkach n is z c z e n ia  
zorganizow anego system u dowodzenia p rze z  n ie p r z y ja c ie la  
p o w ie trzn e g o ;

-  inform owanie sąsiadów  o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j oraz o tr z y ­
mywanie danych od sąsiadów  co do i l o ś c i  d z ia ła ją c y c h  
celów  p o w ietrzn ych , stosow an ia  manewru p rze ć iw ra d io lo k a -  
c y jn e g o , s to p n ia  in ten syw n o ści za k łó ceń  r a d io e le k tr o n ic z ­
nych i  ch a ra k teru  d z ia ła ń  n ie p r z y ja c ie la  p ow ietrzn ego;

-  w łaściw ą o rg a n iz a c ją  i  p o d z ia ł  kom petencji n st^anowiskach 
dov\odzeniach /główxiych p osteru n kach , KIp/c

Niezawodność i  e la s ty c z n o ś ć  dowodzenia pododdziałam i 
i  od d ziałam i rad io te ch n iczn ym i o s ią g a  s ię  p rze z  zdecydowane 
p o d ję c ie  d e c y z j i  w c e lu  p ełn ego  i  dokładnego wykonania zâ » 
d an ia  bojowego* E la s ty c z n o ś ć  dowodzenia o s ią g a  s ię  p rzez  
natychm iastow e reagow anie na zmiany w s y t u a c j i  bojow ej ©raz 
wprowadzenie k o re k ty  do w c ze śn ie j p o d ję ty ch  decyzji®

Podstawą w dowodzeniu wojskami rad io tech n iczn ym i j e s t  
d e c y z ja  dowódcy, któremu bezpośred n io  p od lega s z c z e b e l 
o r g a n iz a c y jn y  wojsk radiotechnicznych®  Ponosi on p ełn ą  

od p ow ied zia ln ość za w łaściw e wykonanie zadań bojowych^
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Dowodzenie p od ległym i s iła m i dowódca sprawuje o s o b iś c ie  lub 
p rze z  szta b  i  etatow ą s łu żb ę  stan ow isk  dowodzenia /głównych 
posterunków^ RIO/®

T r e ś c ią  d z ia ła ln o ś c i  dowódców /szefów  i  sztabów / na 
p o szczeg ó ln ych  etap ach  dowodzenia j e s t i

a /  Na e ta p ie  o r g a n iz a c j i  p ra cy  b o jo w e ji

opracowanie dokum entacji dowodzeniai sprawo z dawczo-^in-“ 
fo rm acyjn ej i  sprawozdawczej?

»» o k re ś le n ie  i  przeprow adzenie p rze d s ię w zię ć  z a b e z p ie c z a ją c  
cych żywotność system u ra d io lo k a c y jn e g o |

c  opracowanie sposobów dowodzenia wojskami radiotechnicz'^* 
nymi /pododdziałam i i  o d d zia łam i/ w różnych warunkach 
s y t u a c j i  p o w ie trzn e jI

 ̂ o r g a n iz a c ja  p ra cy  na stanow iskach  dowodzenia /głównych 
posterunkach^ RIO/;

«=> opracowanie sposobów w yk o rzystan ia  środków radiotach-* 
n iczn y ch  i  środków zautomatyzowanego dowodzenia pod“  
c za s  prow adzenia ra d io lo k a cy jn e g o  rozp ozn an ia  n ie “  
p r z y ja c ie la  pow ietrznego o raz za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  
bojowych lo tn ic tw a  m yśliv;skiego^ a r t y l e r i i  i  p rze c iw d z ia “  
ła n ia  ra d io e le k tro n ic z n e g o |

“  o r g a n iz a c ja  w s p ó łd z ia ła n ia  z są sied n im i wojskami ra d io ­
tech n iczn ym i i  innymi organami rozp ozn an ia  n ie p r z y ja “  
c i e l ą  pow ietrznego?

-- o r g a n iz a c ja  powiadam iania zain teresow an ych  wojską sztabów 
i  organów OTK o s y t u a c j i  p o w ie trzn ej?

“  o r g a n iz a c ja  i  k o n tro la  niezaw odnie d z ia ła ją c e g o  systemu 
łą c z n o ś c i  we w szy stk ich  ogniwach o rg a n iza cy jn y ch  wojsk 
ra d io te ch n iczn y ch  oraz łą c z n o ś c i  z sąsiadam i?

“  o rg a n iz a c ja  bojowego^ sp e c ja ln e g o  i  m atariało;- t^r^-rcołmicz“  
neg© za b e zp ie c z e n ia  p o d le g ły ch  wojsk /oddziałów  i  pod“  
oddziałów/®
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We w spółczesnych warunkach o r g a n iz a c j i  p racy  bojow ej 
przeprow adzenie w yżej wymienionych p rze d s ię w zią ć  powinno 
b y ć  dokonywane w krótkim  c z a s ie  i  n ie  powinno b y ć  p rzyczyn ą 
o p ó źn ie n ia  o s ią g n ię c ia  spraw ności bojow ej wojsk radiotech«» 
nicznych®

b /  Na e ta p ie  prow adzenia p ra cy  b ojow ej i

o k r e ś le n ie  i  p o sta w ie n ie  konkretnych zadań oddziałom  
i  pododdziałom  /obsługom RLS/ d o tyczących  terminowego 
w yk rycia  n ie p r z y ja c ie la  powietrznego^ c i ą g ł o ś c i  jego  
ś le d z e n ia  o raz sposobu zabezpiecz*enia d z ia ła ń  bojowych 
lo tn ic tw a  m yśliwskiego^ a r t y l e r i i  i  p r z e c iw d z ia ła n ia  
ra d io e le k tr o n ic z n e g o |

“  o k r e ś le n ie  sposobu w yk o rzystan ia  s p rzę tu  rad io lokacyj-»  
nego i  środków zautomatyzowanego dowodzenia w zależ*” 
n o ś c i  od sposobu wykonywania neilotu p rze z  śro d k i na®” 
padu pow ietrzn ego według w arian tu i wykrywanie celów 
w całym  p r z e d z ia le  w ysokością wykrywania celów  n isko  
lecących^  wykrywania celów  s tr a to s fe r y c z n y c h  oraz 
mało wymiarowych /celów  posiadającyo^h3gj^-C. 1 m /  oraz 
w warunkach za k łó c e ń  r a d io e le k tro n ic z n y c h !

*= k iero w an ie  p ra cą  bojową sk ła d u  osobowego stanow iska 
dowodzenia /głównego posterunku^ RIC/ d otyczącą zb ie^  
rania^ uogólniania^  opracowywania i  przekazyw ania 
in fo i-m acji o s y t u a c j i  p o w ie trzn e j w kan ałach  łą c z n o ś c i,  
meldowania i  powiadamiania^ a ta k że  kierow anie zobrazowy« 

waniem in fo r m a c ji!

k o n tr o la  ś le d z e n ia  re zu lta tó w  p ra cy  bojow ej p o d le g ły ch  
w ojsk  ra d io te ch n iczn y ch  /oddziałów  i  pododdziałów/ 
w różnych  warunkach s y t u a c j i  bojow ej oraz kierow anie 
ic h  w ysiłk iem !

-  podejmowanie k o n ieczn ych  p rze d s ię w z ię ć  o rg a n iza cy jn y ch  

w c e lu  od tw arzan ia  zd o ln o śc i bojow ej oddziałów  i  pod** 
oddziałów  podczas o d d zia ływ an ia  n ie p r z y ja c ie la  na 
elem enty ugrupowania wojsk ra d io te ch n iczn y ch  oraz wyko*» 
n an ie  manewru środkami ra d io lo k a cy jn y m i!
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“  c i ą g ła  r e a l i z a c j a  m ateria ło w o -tech n iczn ego  i  innego ro d za­
ju  za b e zp ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojowych wojsk rad io tech n iczn ych «

Bardzo ważnym wymaganiem związanym z dowodzeniem w ojs­
kami rad io tech n iczn ym i j e s t  c e n t r a l i z a c ja  dowodzenia© Wynika 
to  z ,k o n ie c z n o ś c i u zgod n ien ia  d z ia ła ń  w szy stk ich  ogniw pod= 
cza s  prow adzenia p ra cy  bojow ej w c e lu  otrzym an ia je d n o lity c h  
danych o s y t u a c j i  p o w ie trz n e j, zapew nienia w iarygodn ości 
i  je d n o l i t o ś c i  zobrazowywania r a d io lo k a c y jn e j inform acji®

C e n t r a l iz a c ja  dowodzenia może m ie c  zastosow an ie ty lk o  
w tym przypadku, j e ż e l i  można p rze w id z ie ć  podczas prowa­
d ze n ia  p racy  bojow ej rozw ój s y t u a c j i  oraz j e ś l i  i s t n i e j e

na
m ożliw ość s ta łe g o  od d zia ływ an ia  d z ia ła ln o ś ć  bojową w ojsk, 
oddziałów  i  pododdziałów* D latego t e ż  dowodzenie s c e n t r a l iz o ­
wane s ta w ia  zw iększone wymagania d o tyczące  s zy b k o śc i d z ia ła -

/ »

n ia  ©raz operatyw ności środków za b e zp ie c z a ją c y c h  V/RT® Chodzi 
głów nie o p racę środków łą c z n o ś c i  i  p o sia d a n ie  d o s ta te c z n e j 
i l o ś c i  kanałów dowodzenia oraz w yposażenia w śro d k i zautoma^ 
tyzowanego dowodzenia.

W skomplikowanych warunkach s y t u a c j i  p o w ie trzn e j możliwe 
j e s t  rów nież w ykorzystan ie  sposobu zdecentralizowanego®  W tym 
wypadku nadrzędny s z e f  lub dowódca s ta w ia  ty lk o  zad an ia  ©raz

cza s  i  i l o ś ć  środków d la  ic h  wykonania® N atom iast w ła śc iw o ści 

i  sposoby wykonania u sta lo n e  są p rze z  podwładnych dowódców 
oddziałów  i  pododdziałów .

O dpow iedzialność za  o r g a n iz a c ję  dowodzenia ponoszą s z e ­
fo w ie  WRT związków o p eracyjn ych  i  operacyjno^^taktycznych 
o raz dowódcy oddziałów  i  pododdziałów® Dowodzą o n i ze swych 
stan ow isk  dowodzenia/głównych posterunków RIC/, wyposażonych 
w p la n s z e ty , ś ro d k i zautomatyzowanego dowodzenia oraz łą c z ­
ności® M ie jsca  p racy  i  ic h  wyposażenie u za le żn io n e  j e s t  od 
wykonywanych zadań podczas prow adzenia p ra cy  bojowej®
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w w ojskach

W sp ó łd zia ła n ie  m iędzy wojskami ra d io te ch n iczn ym i korpusów 
OPK o rg a n iz u je  s ię  na podstaw ie w ytycznych Dowództwa 
OPK, k tó re  swoje o d z w ie rc ie d le n ie  zn a jd u ją  w p lan ach  współ^ 
działania®

W sp ó łd zia ła n ie  m iędzy od d ziałam i ra d io tę c h n ic z n 3ani 
organizowane j e s t  p rze z  sz ta b  Koipusu OPK*

V /spółdziałan ie m iędzy w ojskim i ra d io te ch n iczn y m i Kor®» 
pusu OPK o raz od d ziałam i ra d io  technicznym i obejm ujes

-  u zgod n ien ie  ro zm ie szcze n ia  pododdziałów  ra d io te ch n iczn y ch  
w y k lu cza ją ce  m ożliw ość p ow stan ia  nieobserwowanych s tr e fy  
głów nie na w ysokości nakazanej d o ln e j g ra n ic y  p o la  radio«* 
lo k a c y jn e g o ;

-  wzajemną in form ację  o d z ia ła ln o ś c i  n ie p r z y ja c ie la  p o w ietrz«  
nego i  w łasnych sam olotach lo tn ic tw a  m yśliw skiego ;

« przyjm owanie i  przekazyw anie celów  p ow ietrzn ych  i  samo« 
lotów  w łasnych;

« wzajemne ra d io lo k a c y jn e  za b e zp ie c z e n ie  d z ia ła ń  bojowych 
lo tn ic tw a  m yśliw skiego  na sty k a ch  oddziałów  ra d io te c h n ic z «  
nych podczas ic h  d z ia ła n ia  na maksymalny z a s ię g ;

ł

-  wymianę in fo rm a c ji o raz u zgo d n ien ie  r e a l i z a c j i  p rzef-o ięw zięć 
podczas stosow ania p rze z  n ie p r z y ja c ie la  pow ietrznego inten «  
sywnych zak łó ceń  r a d io e le k tr o n ic z n y c h ;

« u zgod n ien ie r e a l i z a c j i  p r z e d s ię w z ię ć  podczas ś le d z e n ia  
celów  powietrznych^, s z c z e g ó ln ie  dużych grup le c ą c y c h  na 
s ty k a c h  oddziałów  i  w ojsk ra d io te c h n ic zn y c h  Korpusu OPK;

« wzajemną in form ację  o lo ta c h  planowanych własnego lotnictwa®

U zgodnienie ro zm ie szcze n ia  pododdziałów ra d io te ch n iczn y ch  
sprowadza s ię  do p r z y k r y c ia  s t r e f  wykrywania z sąsiadam ij, co 
zw ięk sza  prawdopodobieństwo c i ą g ł o ś c i  prow adzenia obiektów 
na stykach^ a jed n o cześn ie  n ie  zw ięk sza  p o trzeb  s i ł  i  śród« 
ków na o r g a n iz a c ję  c ią g łe g o  pola®
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Wzajemna in fo rm acja  re a lizo w a n a  j e s t  p rze z  kan ały  łącz"-» 
n o ś c i  rad io w ej i  przewodowej o raz p rze z  śro d k i zautomatyzowa­
nego dowodzenia®.Wzajemna in fo rm a cja  j e s t  m ożliwa p rze z  sto™ 
sowanie n a stę p u ją cych  sposobówi

*= włączenie odbiorników w kierunki meldowania danych © sy™ 

■ouacji powietrznej I
™ o r g a n iz a c ję  sp e c ja ln y c h  s ilo c i ^współdziałania®

Podczas r e a l i z a c j i  w s p ó łd z ia ła n ia  między o d d ziałam i 
i  wojskami rad io tech n iczn ym i Korpusu OPK ważne m iejp^r 
zajm uje przyjm owanie i  przekazyw anie celów  p o w ietrzn ych  
i  samolotów /gr^ap/ lo tn ic tw a  m yśliw skiego  na sty k a ch  
/ l in ia c h /  rozgraniczenia®  Zasadniczym  celem  przyjm ow ania 
i  przekazyw ania obiektów  p o w ietrzn ych  j e s t  za b e zp ie c z e n ie  
c i ą g ł o ś c i  ic h  prow adzenia na c a ł e j  m arszru cie  lo t u  ©raz 
zachowanie je d n o l i t e j  numeracji®

C el te n  o s ią g a  s ię  p rze z  terminowe przekazyw anie 
w spółrzędnych na są s ie d n ie  stan ow iska dowodzenia ©raz ic h  
charalcterystyk®  C el uważa s ię  za  przekazany p© otrzym aniu 
meldunku ©d są s ia d a  o jego  przyjściu®  i^atomiast p r z y jś c ia  
c e lu  może odbywać s ię  wówczas^ k ie d y  w ykryły g© własne 
środki®

Dane d otyczące p rze k a za n ia  lub p r z y ję c ia  obiektów  pO“  
w ietrzn ych  r e je s t r u je  s ię  w s p e c ja ln e j  dokumentacji® Odleg=* 
ł©śó p rze k a za n ia  /lub  p r z y ję c ia /  obiektów  p ow ietrzn ych - 
powinna wynosić 2^3 min d o lo tu  d© l i n i i  rozgraniczenia®

Oprócz zorganizowanego i  realizow an ego  v ;sp ó łd z ia ła n ia  
m iędzy wojskami radiotęchnicznym ig, o rg a n izu je  s ię  w spółdzia«  
ła n ie  z rozpoznaniem  radiowym^, p rzeciw d zia ła n iem  radioelek™  
tronicznym  lotnictw em  m yśliw ski i  a r t y le r i ą  OPK® Może rów™ 
n ie ż  b yć zorganizowane w sp ó łd z ia ła n ie  z frontowym lo t n ie ' 

t:*iem rozpoznawczym®

Rozpoznanie radiowe może d o sta rc z y ć  in form ację  ©i

p o ło że n iu  sztabów^ baz lo tn ic z y c h  o raz b e zp ilo to w ych  środ*=* 

kach napadu pow ietrznego |
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- stopniu przygotowania lotnictwa i bezpilotowych środków 
napadu powietrznego do działań̂  ̂czasu rozpoczęcia działań, 
lotnisk wylotu,̂  przybliżoną ilość działających sił oraz 
marszruty lotów;
rejonach mmewrownrch lotniczych i rakietowych /morskich/ 
związków nieprs3 ̂ laciela na kierunkach nadmorskich i ich 
przypuszczalnym .składzie;
miejscu znajdowania się środków napadu powietrznego;

*=> przeznaczeniu i danych taktyczno-̂ technicznych środków 
radiotechnicznych®

Przeciwdziałanie może dostarczyć informację ©i^
typie i ilości środków napadu powietrznego działających 
w szczególnych grupach;
ich ugrupowaniu w powietrzu;
miejscu znajdowania się nieprzyjaciela powietrznego®

Poza tym uzgadnia się przedsięwzięcia eliminujące 
możliwość zakłócenia środków radiotechnicznych wojsk radio- 
tecłmic znych®

Artyleria OPK może dostarczyć informację oi
- ilości działających środków napadu w poszczególnych 
grupach;

- dokładnych danych dotyczących wysokości lotu obiektów 
powietrznych®

Oprócz tego współdziałanie z artylerią przewiduje 
wzajenoie wykorzystanie radioIpkacyjnych środków wykrywania 
©raz osłonę szczególnie ważnych posterunków radiolokacyj'̂  
nych znajdujących się w strefie ognia artylerii®̂

Organizacja współdziałania między wojskami radiotech­
nicznymi i artylerią powirna się opierać na Wytycznych 
sztabu Korpusu OPK̂  uwzględniając konkretny rejon działań
bojowych®
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