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c - ^ a r a k te r y s ty k a  naziemnych s t a c j i  r a d i o ­
l o k a c y j n y c h  w ojsk  OPK i  Lotusie twa. . . . A . . .

-  Naziemne s t a c j e  r a d io lo k a o ^ ’j i ie  wykrywania i  n a ­
p ro w a d z a n ia .  -

. . . .

-  Naziemne r a d i o l o k a c y  j n e  s t a c j e  wykrywania .  . .  ♦ . . .
-  Naziemne wyF-okośoiomieyze r a d l o i o k a c y i n e .
-  T a k ty o za o -te o h n icz a e  c h a r a k te r y s ty k i  na^siemnych f \

s t  â G j  i  r  a  .ti o 1 o kaoy j  ny oh •

I I .  W ła ś c lw o % i  k o n s t r u k c j i  i  p ra c y  naz iem nych s t a ­
c j i  r a d i c l o k a o y j n y o h  wykrywania i  n a p r o w a d z a n i a . . . . . ^ . . . .

-  IILS wykry:»/=xaia i  n ap ro w ad za n ia  centym etrow ego
z a k r e s u  f& i .  n. . .  ^ 0  . . .

-  H a d io lo k a o y jn e  s t a c j e  wykrywania i  naprow adza­
n i a  metrowego z a k r e s u  f a l .

. . . A « « . «

-  Naziemne s t a c j e  r / l o k .  wykrywania  cen ty m etro w e­
go 1 decymetrowego z a k r e s u  f a l .  . . . V . . . .

-  Naziemna s t a c j a  r / l o k .  wykrywania i  naprowadza­
n i a  ty p u  P -3 5 .

. . . . . . . .

-  Naziemna s t a c j a  wykrywania  i  n ap ro w ad za n ia  
ty p u  *’J a w o r” .

“  Naziemna s t a c j a  r / l o k .  wykrywania P -1 5 ,  . .  .
-  W stępna a n a l i z a  porównawcza s t a c j i  r a d i o l o k a ­

cy jn y  oh ty p a  P -3 5 ,  " Ja w o r” i  P -1 5 .
““ Naziemne w y so k o sc io m ie rz e  r a d i o l o k a c y j n e .  . • •

Z e s t a w ie n i e  t a b e l a r y c z n e  danych t a k t y o z n o -  
t e o lm io z ą y c h  i  schematy blokowe PLS.

-  T a b e la  Nr 1 28
-  T a b e la  Nr 2 29
-  P ysu n k i  — schematy blokowe i  c h a r a k t e r y s t y k i  

p ro m ie n io w a n ia  a n t e n  r y s .  I f 8 .
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• W opracow aniu  n in i e j s z y m  podana  j e s t  k r ó t k a  c h a r a k t e r y ­
s t y k a  podstawowego naziemnego s p r z ę t u  r a d i o l o k a c y j n e g o  wykry­
w an ia  i  n ap ro w ad zan ia ,  z n a jd u ją c e g o  s i ę  u z b r o j e n i u  wojsk 
OPK i  L o tn ic tw a .

S k ry p t  z a w ie ra  t r z y  c z ę ś c i :  p i e r w s z a  c z ę ś c  obejm uje  
ogó lną  c h a r a k t e r y s t y k ę  s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  t r z e c h  grup po ­
d z i e l o n y c h  z p u n k tu  w id z e n ia  z a s a d n ic z e g o  p r z e z n a c z e n i a  s p r z ę ­
t u  t j .  wykryv¥ania i  n ap ro w ad zan ia ;  wykrywania o ra z  p om iaru  wy­
s o k o ś c i  w ykry tych  ob iek tów  p o w ie t r z n y c h .
v; c z ę ś c i  t e j  omawiane są  również  c h a r a k t e r y s t y k i  t a k t y c z n o -
te o h n lo z n e  liLS, znajom ość k t ó r y c h  k o n ie c z n a  j e s t  p rzy  o ce n ie  , s t
m o żl iw ośc i  wykrn^yania s p r z ę t u .

VI d r u g i e j  c z ę ś c i  p r z e d s ta w io n y  j e s t  b a r d z i e j  szczegó łow y 
o p is  w ła ś c iw o śc i  p o s z c z e g ó ln y c h  grup  s t a c j i  i a d A o k a c y j n y o h ,  
na p r z y k ła d a c h  n a j b a r d z i e j  typowych s t a c j i  n a l e ż ą c y c h  do d a n e j  
g ru p y .  Przy omawianiu p o s z c z e g ó ln y c h  typów RLS, w z ię tń  pod 
uwagę t o ,  że  k o r z y s t a j ą c y  ze s k r y p t u  obeznany j e s t  z p o d s taw a­

mi r a d i o l o k a c j i  i  t e r m i n o l o g i ą  s to so w an ą  w t e j  d z i e d z i n i e .  
J l a t e g o  t e ż  n ie  podane są  d e f i n i c j e  a n i  w y j a ś n i e n i a  n i e k t ó r y c h  
p o j ę ć  t e c h n ic z n y c h .
W c z ę ś c i  d r u g i e j  dana j e s t  rów nież  p ró b a  oceny RLS P -3 5 ,  P-15 
i  "Jawor*» w f ,warunkach w y k o r z y s t a n i a  s p r z ę t u  do n ap ro w ad za n ia  
w łasnego l o t n i c t w a  na c e le  naz iem ne .

Trzecia- c z ę ś ć  z a w ie r a  wykresy pionowych c h a r a k t e r y s t y k  
k ierunkow ych p ro m ie n io w a n ia  a n t e n  podstawowych RLS, n i e k t ó r e  
schematy blokowe s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  o r a z  z e s t a w i e n i e  t a b e “* 
l a r y c z n e  elany ch t a k t y c z n e —te c h n ic z n y  ch s p r z ę t u .

C a ło ść  o p raco w an ia  n ie  p r z e d s t a w i a  sobą  z w a r t e j  c h a r a k t e ­
r y s t y k i  e n c y k lo p e d y c z n e j  s p r z ę t u  r a d i o l o k a c y j n e g o  z o p isam i 
te ch n icz n y m i  i  schem atam i.  Szczegółowe o p isy  z n a le ź ć  można w 
i n s t r u k c j a c h  t e c h n io z n y c h  p o s z c z e g ó ln y c h  RLS, do k t ó r y c h  odsy­
łamy z a in t e r e s o w a n y c h .

S k ry p t  n i n i e j s z y  Koże być pomocą d l a  s łu c h a c z y  ASG, ko­
r z y s t a j ą c y c h  z wykładów z p rz e d m io tu  s p r z ę t u  r a d i o l o k a c y j n e g o .
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Naziemne s t a c j e  r a d i o l o k a c y j n e  s ą  j e s z c z e  d o ty c h c z a s  
jedynymi efektywnymi środkam i wykrywania ob iek tów  p o w i e t r z ­
nych i  o k r e ś l a n i a  b i e ż ą c y c h  w s p ó ł rz ę d n y c h  o ra z  n ap ro w ad za n ia  
w łasnego  l o t n i c t w a  na c e l e  n i e p r z y j a c i e l a *  Należy  p rzy  tym 
p o d k r e ś l i ć ,  że pod p o ję c ie m  "n ap ro w ad zan ie  na c e l e ” rozumiemy 
n ap ro w ad zan ie  na c e l e  p o w ie t r z n e  j a k  rów nież  na c e l e  n a z i e m n e j

N i e z a l e ż n i e  od ro z w iązy w a n ia  zadań wykrywania i  naprowa­
d z a n i a ,  s t a ć  j e  r a d i o l o k a c y j n e  s z e r o k i e  z a s to s o w a n ie  z n a j d u j ą  
we w s z y s t k i c h  r o d z a j a c h  w o jsk  d l a  z a b e z p i e c z e n i a  d z i a ł a ń  b o j o ­
wych w s p ó łc z e s n e g o  p o l a  w a l k i .

IV n i n i e j s z y m  o p raco w an iu  ro z p a t ry w a n e  będą j e d y n i e  n a ­
ziemne s t a c j e  r a d i o l o k a c y j n e  wykrywania i  n ap ro w ad za n ia ,  s t o ­
sowane w w o jsk ach  OPK i  l o t n i c t w i e  z p u n k tu  w id z e n ia  m ożliwo­
ś c i  w y k o r z y s t a n i a  s p r z ę t u  bez  t e o r e t y c z n y c h  podstaw  t e c h n i c z ­
nych .  Z a in te r e s o w a n y c h  w tym z a k r e s i e  odsyłam do podstaw r a ­
d i o l o k a c j i .

Należy  p o d k r e ś l i ó ,  n i e  k l a s y f i k u j ą c  szczeg ó ło w o ,  że 
w edług  i l o ś c i  i  d o k ł a d n o ś c i  o k r e ś l a n i a  w sp ó ł rz ę d n y c h  w y k ry ty ch  
ob iek tów  p o w ie t r z n y c h ,  s t a c j e  r a d i o l o k a c y j n e  można p o d z i e l i ć  
na 2

/ /  -  s t a c j e  wykrywan i a  i  na p ro w a d z a n ia ,  k t ó r e  z d o s t a t e c z n ą  do­
k ł a d n o ś c i ą  wykrywają i  o k r e ś l a j c ;  p o ł o ż e n i e  celów p o w i e t r z ­
nych t j .  d o k o n u ją  p om iaru  azymutu ,  o d l e g ł o ś c i  i  w ysokośc i  
z d o k ł a d n o ś c i ą  w y s t a r c z a j ą c ą  do n ap ro w ad zan ia ;

<̂ , -  s t a c j e  w ykryw ania ,  k t ó r e  o k r e ś l a j ą  t y l k o  dwie w sp ó łrzę d n e  
o d l e g ł o ś ć  i  azymut w y k ry ty ch  ob iek tów  p o w ie t r z n y c h .  S t a c j e  
teg o  ty p u  w z a s a d z i e  n i e  o k r e ś l a j ą  w y so k o śc i ;

^  -  naz iemne wy^jGLknŚLclimLAr^i^ stoso^^ane do o k r e -
ś l a n i a  w y so k o śc i  ob iek tów  p o \^ ie t r z n y c h  w ykry tych  p r z e z  i n n e  
OLS.

P o n i ż e j  z o s t a n ą  omówione, w sposób  o g ó ln y ,  p o s z c z e g ó ln e  
k a t e g o r i e  naz iem nych s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  p r z y j ę t e g o  powy­
ż e j  p o d z i a ł u .
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Tej k lasy  s t a c j e  r a d io lo k a c y jn e  przeznaczone są w za sa ­
d z ie  do wykrywania obiektów p ow ietrzn ych ,  o k r e ś la n ia  b ie ż ą c y c h  
współrzędnych celów z d ok ład n ośc ią  zapewniającą naprowadzanie  
oraz o k r e ś la n ia  p r z y n a le ż n o ś c i  obiektów do s i ł  zbrojnych .
S t a c j e  tego typu powinny p os iadaó  m oż liw ie  duży z a s i ę g  wykry­
wania oraz muszą zapewnió dookrężną obserwację w ła sn e j  s t r e f y  \ 
wykrywania.

Dla zapewnienia  m oż l iw ośc i  naprowadzania własnego l o t ­
n ictwa m yśl iw sk iego  na o b iek ty  n i e p r z y j a c i e l a  s t a c j e , t e  powln-^ 
ny z zadaną d o k ład n ośc ią  o k r e ś l i ó  trzy  współrzędne każdego wy-** 
krytego  c e lu  ra d io lo k a c y jn eg o  t z n .  obiektów p rzec iw n ik a  jak  
i  własnych znajdujących  s i ę  w s t r e f i e  wykrywania RLS.

Współczesne s t a c j e  r a d io lo k a c y jn e  wykrywania i  naprowa­
dzania  pracują  na f a l a c h  zakresów: centymetrowego, decymetro­
wego i  metrowego. Prasy tym, RLS p racu jące  w centymetrowym za­
k r e s i e  f a l  z zasady p o s ia d a ją  l e p s z e  c h a r a k te r y s ty k i  t a k t y c z -  
n o -tec h n lcz n e  w porównaniu ze s ta c ja m i  zakresów decymetrowego 
i  metrowego, są Jednak b a r d z ie j  rozbudowane i  p o s ia d a ją  raniej-* 
sze  m ożliw ośc i  manevTrowania.

Problem pomiaru wysokości  obiektów pow ietrznych  w s t a c ­
jach  r a d io lo k a c y jn y ch  zakresu  centymetrowego, rozwiązywany 
j e s t  poprzez za s to so w a n ie  s p e c ja ln y c h  typów an ten ,  między i n ­
nymi systemu antenowego ze skośną wiązką typu ”V”. W s t a c j a c h  
r a d io lo k a c y jn y ch  zakresu  metrowego, do pomiaru w ysokośc i  s t o ­
sowane są anteny p ię tro w e  z wykorzystaniem systemów goniome-  
tryczn ych .  W s t a c j a c h  zakresu decymetrowego n a j c z ę ś c i e j  s t o s u j e  
s i ę  dodatkowo wysokośoiom ierz r a d io lo k a c y jn y ,  o rg a n ic z n ie  
s p r z ę g n ię ty  z RLS i  pracujący na f a l a c h  zakresu centymetrowego.  
Do tego  typu s t a c j i  na leży  na przyk ład  Jawor z w ysok ośc iom ie-  
rzefti NB-J.

 ̂ Do s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y ch  wykrywania i  nam^owadzani a
 ̂ P o ls c ^ ^ M le ż ą :  RLS P-20 i  P -30 ,  p racu jące  na f a ­

la c h  centym etrowych oraz RLS P -8 ,  P-iO i  p - l 2  pracujące  w metro­
wym z a k r e s ie _ fa l^ ._ p s ta tn io  wprowadzana j e s t  do azbroj . . ' ia  RLS 
wykrywania 1 naprowadzania typu F-50 .
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s t a c j e  t e j  k l a s y  podobn ie  J a k  HLS wykrywania i  naprowa«^ 
S z a n ta  p r z e z n a c z o n e  s ą  do wykrywania ob iek tów  p o w ie t r z n y c h ,  
o k r e ś l a n i a  dwóch w spó łrz igdn;^oh, p r z y n a l e ż n o ś c i  c e ­
lów o ra z  n a p ro w a d z a n ia  w łasnego  l o t n i c t w a  na c e l e .  
S z c z e g ó l n o ś c i ą  t y c h  s t a c j i  j e s t  t o ,  że n ie  o k r e ś l a j ą  one wyso­
k o ś c i  w y k ry ty c h  ob iek tów  p o w ie t r z n y c h ,  w zg lę d n ie  mogą o k r e ś l a ć  
wyeokośó z m ałą  d o k ł a d n o ś c i ą .  Dla o k r e ś l a n i a  w ysokośc i  s t a c j e  
t e  wyposaża s i ę  w naziemna w y so k o śc io m le rz e  r a d i o l o k a c y j n e  
i  w y k o r z y s tu j e  s i ę  do n ap ro w ad za n ia  samolotów m y ś l iw s k ic h  na 
c e l e  p o w i e t r z n e .  RLS \’?ykrywania p r a c u j ą  w z a s a d z i e  na f a l a j &h „ . 
zakrasu_ 00ntymetrowego i  decymetrowego, W P c l s c e  s to sow ane  są  
RLS W3? kry Wania ty p u  P-25 i  P-35 p r a c u ją c e  i centymetrowym z a ­
k r e s i e  f a l  o ra z  RLS typu  P-15 i ”J a w o r” p r a c u j ą c a  / w decyme­
trowym z a k r e s i e  f a l ,

O d d z ie ln ą  g rupą  s t a c j i  s ą  s t a c j o n a r n e  RLS, o s t r z e g a w c z e ,  
d a l e k i e g o  z a s i ę g u ,  p r a c u j ą c e  w metrowym z a k r e s i e  fal, ,  p r z e d s t a ­
w ic ie le m  k t ó r e j  j e s t  RLS P-.14 i  j e j  m o d y f ik a c je .

J a k  ju ż  wspomniano p o w y że j ,  w y so k o śc io m le rz e  r a d i o l o k a -  
c y jn e  p r z e z n a c z o n e  są  do o k r e ś l a n i a  w ysokośc i  ob iek tów  pow ie­
t r z n y c h  w y k ry ty c h  p r z e z  s t a c j e  wykryw ania .  Nie oznacza  t o ,  że 
w y so k o śc io m ie rz e  n i e  mogą pracowaó s a m o d z i e l n i e .
Mogą one wykrywaó i  o k r e ś i a ó  na b ie ż ą c o  w s z y s tk i e  t r z y  w sp ó ł ­
r z ę d n e  o b iek tó w  p o w ie t r z n y c h  w nieduż^^on s e k t o r a c h  o b s e r w a c j i ,  
Wysokośoioffiiarze mogą pracow ać d o o k r ę ż n i e ,  j a k  rów nież  w z a d a ­
nych s e k t o r a e l i  o b s e r w a c j i  w sposób  au tom atyczny  w ag ięd n ie
p rz y  s t a r o w a n i u  ręcznym . —wąsKa

Ponieważ do o k r e ś l a n i a  w ysokośc i  wymagana j e s t i w i ą z k a  
proM.ieniowariia an ten y  w p ł a s z c z y ź n i e  p io n o w e j ,  to  w y so k o śc io -  
m ie rz e  r a d i o l o k a c y j n e  p r a c u j ą  w centymetrowym z a k r e s i e  f a l ,  
poniew aż t e n  z a k r e s  s t w a r z a  n a jw y g o d n ie j s z e  warunki  budowy 
o d p o w ied n ich  systemów antenow ych z o s t ro k ie ru n k o w y m i c h a r a k t e ­
r y s ty k a m i  p ro m ien io w an ia»



7 -

Do grupy naziemnych wysolcościomierzy r a d i o l o k a c y j n y c h  
s to sow anych  w P o l s c e  n a l e ż ą  MW-10, PHW-il, NB-J "Bogota*'

i

i  o s t a t n i o  wprowadzony OT u z h r P R W - 9 .
B a r d z i e j  szczegółowy o p i s  w y so k o śc io m ie rzy  p r z e d s t a w i o ­

ny j e s t  w oddzie lnym  r o z d z i a l e  n i n i e j s z e g o  o p raco w an ia .

££3Ł£ŁS^ii2XlSI2^

T a k ty c z n e - t e c h n ic z n e  c h a r a k t e r y s t y k i  naziemnych s t a c j i  
r a d io l o k a c y jn y c h  z a w i e r a j ą  w s o b ie  z a s a d n i c z e  dane o s t a c j i ,  
c h a r a k t e r y z u j ą c e  RLS z p u n k tu  w id z e n ia  t a k t y c z n y o h t  t e c h n i c z ­
nych i  e k s p l o a t a c y j n y c h  m o ż l iw o śc i  s p r z ę t u .  Znajomość i  z r o ­
zum ienie  danych t a k t y c z n o - t e c h n i c z n y c h  RLS pozw ala  n ie  t y l k o  
o g ó ln ie  s c h a ra k te ry z o w a ć  s p r z ę t  r a d io lo k a c y jn y ^  l a c h  u m o ż l iw ia  
prawidłowo o k r e ś l i ć  z a d a n ia .b o jo w e  d l a  d an e j  s t ^ i c j i  o ra z  z a ­
pewnić s t a ł ą  gotowość bojową s p r z ę t u  w p r o c e s i e  e k s p l o a t a c j i .

Do z a s a d n ic z y c h  danych ,  c h a r a k t e r y z u j ą c y c h  RLS z p u n k tu  
w id z e n ia  m o ż l iw o śc i  t a k ty c z n y c h  n a l e ż ą :
-  z a s a d n ic z e  p r z e z n a c z e n i e  s t a c j i ;
-  i l o ś ć  o k r e ś lo n y c h  danych o c e la c h ;
-  g r a n ic e  i  d o k ła d n o ś c i  o k r e ś l a n i a  w sp ó ł rz ę d n y c h ;
-  p rę d k o ść  p r z e s z u k iw a n ia  s t r e f y  wykrywania o ra z  p rzek azy w a­

n i a  danych;
-  r o z r ó ż n i a l n o ś ć  RLS;
-  czas  w ł ą c z a n i a  s t a c j i  do p ra c y ;
-  czas  r o z w i j a n i a ,  warunki i  czasy  p rz e m a rs z u ;
-  odporność  na z a k ł ó c e n i a ;
-  c i ę ż a r  i  g a b a ry ty  RLS, w arunk i  t r a n s p o r t u ;
-  s k ł a d  z a ł o g i  RLS;.

T ak tyczne  i  e k s p l o a t a c y j n e  dane s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  
b e z p o ś r e d n io  w iążą  s i ę  z j e j  t e c h n i c z n y n i  p a r a m e t ra m i .  Do z a ­
s a d n ic z y c h  param etrów  t e c h n ic z n y c h  n a l e ż ą :
-  d łu g o ść  f a l i  l u b  z a k re s  roboczy  f a l ;
-  p a ram e try  impulsowe RLS, do k t ó r y c h  n a l e ż ą :  moc irnpulsmva, 

czas  t r w a n ia  im p u ls u ,  c z ę s t o t l i w o ś ć  p o w t a r z a n i a  i t p . ;
-  p a ram e try  sys tem u antenow ego ,  j a k  k s z t a ł t  i  s z e r o k o ś ć  charak-
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t e r y s t y l c i  k ie runkow ego  p ro m ie n io w a n ia ,  zysk  k ierunkowy a n t e ­
ny, p o w i e r z c h n i a  s k u t e c z n a  p ro m ie n io w a n ia  i t p . ;

-  c h a r a k t e r y s t y k a  a p a r a t u r y  w sk aź n ik o w e j ,  i l o ś ć  wskr.Janików
i  r o d z a j e  zo b ra z o w a n ia  i t p « ;

-  c h a r a k t e r y s t y k a  k a n a ł u . n a d a w c z o -o d b io rc z e g o  i t p .

W s z y s tk ie  c h a r a k t e r y s t y k i  s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  u s t a l a n e  s ą  
na p o d s ta w ie  w s z y c h s t ro n n y c h  badań  i  eksperymentów l a b o r a t o ­
r y j n y c h ,  f a b r y c z n y c h ,  państwowych i  wojskowych. Na p o d s ta w ie  
wyników badań  e k s p e ry m e n ta ln y c h  i  t e o r e t y c z n y c h  u s t a l a n e  s ą  
dane t a k t y c z n o - t e c h n i c z n e  s p r z ę t u ,  k t ó r e  u w id ac zn ian e  s ą  w od--* 
p o w le d n ic h  f o r m u l a r z a c h  t e c h n i c z n y c h  RLS. W iele  z t y c h  danych 
s ą  u ś r e d n i o n e ,  gdyż o trzym ane  s ą  z o p raco w an ia  danych  s e r i i  
badanego s p r z ę t u  p r a c u j ą c e g o  w ró ż n y ch  w arunkach  te re n o w y ch ,  
m e t e o r o l o g i c z n y c h ,  t e c h n i c z n y c h  i  g e o g r a f i c z n y c h .

Form ularzow e dane t a k t y c z n o - t e c h n i c z n e  RLS o b o w iązu jące  
s ą  d l a  p e r s o n e l u  e k s p l o a t u j ą c e g o  s p r z ę t  i  przyjmowane są  jak o  
p o d s taw a  bojowego w y k o r z y s ta n i a  s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h .

P rzy  j a k o ś c i o w e j  o c e n ie  z a s i ę g u  d z i a ł a n i a  s t a c j i ,  r o z r ó ż ­
n i a ł  n o ś c i  i  d o k ła d n o ś c i  pom iaru  w sp ó ł rz ę d n y c h  i s t n i e j ą  pewne 
r o z b i e ż n o ś c i p o w s t a j ą c e  w wyniku w z g lę d n o ś c i  p o j ę ^  t y c h  c h a ­
r a k t e r y s t y k .  Na p r z y k ł a d  n i e  j e s t  możliwe d o k ła d n ie  wslcazaó 
na j a k i e j  o d l e g ł o ś c i  z o s t a n i e  wykryty  o b i e k t  r a d i o l o k a c y j n y  
w t y c h  czy in n y c h  warunkach  p ra c y  RLS.
Niemożliwe J e s t  t a k ż e  d o k ład n e  u s t a l e n i e  g r a n ic y  między r o z ­
d z ie lc z y m  obserwowaniem dwóch p o je d y n c z y c h  celów z n a jd u ją c y c h  
s i ę  b l i s k o  s i e b i e .  G ra n ic e  t e  z a l e ż n e  s ą  od b a rdzo  w i e l u  czy n ­
ników o b iek ty w n y ch  i  s u b ie k ty w n y c h .  W ie lk o ś c i  tego  typu  w r z e ­
c z y w i s t o ś c i  s ą  w i e l k o ś c i a m i  losowymi i  o k r e ś l a  s i ę  metodami 
s t a t y s t y c z n y m i .

D la  oceny d o k ła d n o ś c i  o k r e ś l a n i a  w s p ó ł rz ę d n y c h  w ykry tych  
o b iek tów  r a d i o l o k a c y j n y c h  p rz e p ro w a d z a  s i ę  c a ł ą  s e r i ę  dośw iad­
c z e ń ,  a n a s t ę p n i e  opracow uje  s i ę  z a s a d n i c z e  p a ra m e t ry  j a k o ś c i o ­
we, c h a r a k t e r y z u j ą c e  d o k ła d n o ś ć  p ra cy  RLS..Do t a k i c h  param etrów  
o d n o s i  s i ę  rów nież  średnii^ w z g lę d n ie  ś r e d n i  ©kwadratowy b ł ą d  po­
m ia ru  w s p ó ł r z ę d n y c h .

Dla  o k r e ś l e n i a  z a s i ę g u  d z i a ł a n i a  s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  

dokonu je  s i ę  s e r i i  dośw iadczeń  i  o b s e rw a c j i  wykrywania obiek tów
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p o w ie t r z n y c h ,  na p o d s ta w ie  danych w y l i c z a  s i ę  prawdopodobień« 
stwo w y k ry c ia  c e l u  na o dpow iedn ich  o d l e g ł o ś c i a c h  p rz y  z a d a ­
nych w y so k o śc iac h  l o t u ,  W t e n  sposób  o k r e ś l a n y  j e s t  z a s i ę g  
wykrywania z zadanym prawdopodobieństwem .

Metodami s t a ty s ty c z n o -m a te m a ty c z n y m i  o k re ś lo n y  j e s t  c a ­
ły s z e r e g  c h a r a k t e r y s t y k  t a k t y c z n y c h ,  k t ó r e  są  m n ie j  l u b  w ię ­
c e j  d o k ła d n e .  D la te g o  te ż  p rz y  r o z w i n i ę c i u  RLS w t e r e n i e ^ c h a ­
r a k t e r y s t y k i  t e  s ą  spraw dzane za  pomocą o b lo tó w ,  w r e a l n y c h  
warunkach z p rzy w iązan iem  HLS do d a n e j  p o z y c j i ;

17 warunkach  bojowych k ied y  c z ę s t o  z a ch o d z i  k o n ie c z n o ś ć  
w y k o rz y s ta n ia  s p r z ę t u  do zad ań ,  do k t ó r y c h  s p r z ę t  n i e  j e s t  
p r z e z n a c z o n y , znajom ość m o ż l iw o śc i  i  w y k o r z y s ta n i a  RLS n a b i e ­
r a  p ie rw sz o rz ę d n e g o  z n a c z e n i a .

z a k r e s u  f a l .

Do t e j  grupy s t a c j i  s to sow anych  w P o l s c e  n a l e ż ą  s t a r s 23e-go 
typu  RLS P -20  i  nowszego RLS P«30.

Rozpatrzmy p o ’; r 6 dce w ła ś c iw o ś c i  t y c h  s t a c j i  na p r z y k ł a ­
d z ie  RLS P -3 0 .

J e s t  t o  ruchoma s t a c j a  r a d i o l o k a c y j n a ,  p r z e z n a c z o n a  do 
wykrywania ob iek tów  t r z n y c h ,  o k r e ś l a n i a  w sp ó ł rz ę d n y c h
b ie ż ą c y c h  w y k ry ty ch  celów o ra z  n ap ro w ad za n ia  w ła sn y c h  sam olo ­
tów m y ś l iw s k ic h  na o b ie k ty  p o w ie t r z n e  p r z e c i w n i k a .  W spó łrzędne  
obiektów p o w ie t r z n y c h  o k r e ś l a  s i ę  ze wskaźników r a d i o l o k a c y j n y c h |  
ro z m iesz czo n y ch  w wozie a p a r a t u r y  wskaźnikowej  RLS. N i e z a l e ż n i e  
od tego  s t a c j a  p o s i a d a  r a d i o t r a n s l a c y j n ą  l i n i ę  ty p u  RL-30, za 
pomocą k t ó r e j  o b ia z  s y t u a c j i  p o w i e t r z n e j  z ek ran u  w sk aźn ik a  
typu  ”P ” RLS, przekazywany może byó na SD LM na o d l e g ł o ś ó  b e z ­
p o ś r e d n i e j  w i d z i a l n o ś c i  an ten y  nadawczej  i  o d b i o r c z e j  /w j j r a k -  
ty c e  15-20  km/.
Punkt o d b io rc z y  RL-30 p o s i a d a  c z t e r y  w s k a ź n ik i  r a d i o l o k a c y j n e  
typu  id e n ty c z n e  j a k  na RLS, k t ó r e  w y k o rz y s tu je  s i ę  do n a -
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proTyadzaaia«
RLS P -3 0  j e s t  s t a c j ą  w ie lo k a n a ło w ą ,  p rzy  czym p i ę ć  kana^^ 

łów p r a c u j e  w centymetrowym z a k r e s i e  f a l  o r a z  j e d e n  p r a c u j ą c y  
na f a l a c h  decymetrowych*
Kanał decymetrowy p rz e z n a c z o n y  j e s t  do z w ię k s z e n ia  o d p o rn o ś c i  
s t a c j i  p r z e d  d z i a ł a n i e m  zaklÓGeń  aktywnych i  m e t e o r o l o g i c z n y c h .  
Przy  pijacy k a n a łu  derjf/fmetroxv0 .̂0 ma m ożl iw ośc i  o k r e ś l a n i a
wy s dko^ŚQi.-mLkrv tv o h  o b i e k t ó w . f

O k r e ś l e n i a  p r z y n a l e ż n o ś c i  ob iek tów  do s i ł  z b r o jn y c h  do^ 
doku ją  s i ę  za  pomocą naziemnego u r z ą d z e n i a  z a p y tu j ą c e g o  typu  
NRZ-20, p r a c u j ą c e g o  w s y s te m ie  r a d i o l o k a c y j n e g o  ro z p o zn aw a n ia  
’̂ ICremni j - 2 **.

D la  z w ię k s z e n ia  z a s i ę g u  wykrywania w łasn y ch  ob iek tów  po­
w i e t r z n y c h  i  pop ra^v ien ia  w i d z i a l n o ś c i  z o b razo w a n ia  aa  e k ra n a c h  
wskaźników, w RLS P -30  zas tosow ano  u r z ą d z e n i e  o d b io r c z e  p r a c u ­
j ą c e  w s y s t e m ie  ak ty w n e j  odpowiedzi*  U rz ąd ze n ie  to  ws2) ó ł p r a c u — 
j e  z samolotowym u rz ą d z e n ie m  SOD-57. System t e n  wykorzystywany 
j e s t  rów nież  w sy s tem ach  lą d o w a n ia  RSP-7 o ra z  RSBN-2.

A p a r a t u r a  RLS P -30  ro z m ie s z c z o n a  j e s t  na s ie d m iu  j e d n o s t ­
kach  t r a n s p o r to w y c h ,  a o d b io rc z e  u r z ą d z e n i a  r a d i o t r a n s l a c y j n e j  
l i n i i  RL-30, na jednym sam ochodzie  z p r z y c z e p ą  je d n o o s io w ą  do 
p rz e w o ż e n ia  a g r e g a t u  z a s i l a n i a *

P o z y c ję  d l a ' r o z w i n i ę c i a  RLS P-30  w y b ie ra ć  n a le ż y  w t e r e ­
n i e  um ożl i^d a ją c y m  d o o k rę żn ą  o b se rw ac ję  p r z e s t r z e n i  z ka tam i 
z a k r y c i a  n i '3p r z e k ra o z a J ą c y m i  + 0 ,5 ^ .  N a j l e p s z ą  p o z y c ją  j e s t  do­
m in u ją c e  w z n i e s i e n i e  z ujemnymi k ą tam i z a k ry c ia *  Przy rozmie«» 
s z c z e n i  u RLS na p o z y c j i  n a le ż y  i IŁg lędn iaó  p o t r z e b y  maskowania 
i  obrony przee iw atom ow ej*
Maskowanie sy s tem u  an tenow ego ,  a  w s z c z e g ó l n o ś c i  j e g o  u k ry c ie  
j e s t  p r a k t y c z n i e  t r u d n e  do o s i ą g n i ę c i a .

Schemat blokowy RLS P -30  p r z e d s ta w io n y  j e s t  na rys*  1.
Ze schem atu  w idzim y, źa  w s k ł a d  s t a c j i  wchodzą sam o d z ie ln e  
uk łady  r a d i o t e c h n i c z n e ,  do k t ó r y c h  n a l e ż ą :
-  p i ę c l o k a n a ło w a  s t a c j a  r a d i o l o k a c y j n y  z a k r e s u  cen tym etrow ego;
-  r a d i o l o k a c y j n y  k a n a ł  decymetrowy;
-  naziemne u r z ą d z e n i e  z a p y t u j ą c e  NRZ-20, p r a c u j ą c e  w s y s te m ie  

r a d i o l o k a c y j n e g o  r o z p o z n a n ia  ”K rc m n i j - 2 *’;
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~ n az ie m r |ęg ^ rząd ze n ie  o d b io rc z e  sys tem u czy n n e j  odpow iedz i ;
-  r a d i r j t r a . a c y j r i a ^ l i n i a  ty p u  ilL-30.

N ie k tó r e  e lem enty  sam o d z ie ln y ch  układów hLS są  w spólne  
/ r e f l e k t o r y  a n t e n ,  w s k a ź n ik i ,  z a s i l a n i e  i t p . /  d z i ę k i  czemu 
o a ło s c  s t a c j i  p o s i a d a  J e d n o l i t ą  k o n s t r u k c j ę ,  p o z w a la ją c ą  na 
b a r d z i e j  wygodną e k s p l o a t a c j ę  i  w y k o rz y s ta n ie  s p r z ę t u .

V/ s k ł a d  w ie lo k a n a ło w e j  s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n e j  P«30 wcho­
dzą n a s t ę p u j ą c e  podstawowe u r z ą d z e n i a :
-  sys tem  antenowy p ionow ej i  s k o s n e j  w ią z k i  p ro m ie n io w a n ia ;
-  p ię ó  p rz e łą c z n ik ó w  antenow ych N-0 o ra z  j e d e n  p r z e ł ą c z n i k  

N-0  k an a łu  decymetrowego;
“ p i ę ć  nada jn ików  z a k r e s u  centynietrowego i  j e d e n  n a d a j n i k  z a ­

k r e s u  dBOymetrowego p r a c u j ą c e ;  aa m ag n e t ro n ach  w u k ł a d z i e  
k lasycznym;

-  p i ę ó  su p erh e te ro d y n o w y o h  odb io rn ików  cen tym etrow ego  z a k r e s u  
f a l  ze wzmacniaczami w i e l k i e j  c z ę s t o t l i w o ś c i ,  zbudowanymi
na lampach z f a l ą  bież-ąoą o ra z  o d b i o r n i k  k a n a łu  decymetrowe-^

-  wspólny m o d u la to r ;
-  urząrUieais  m i e s z a j ą c e  o ra z  t r z y  w s k a ź n ik i  r a d i o l o k a c y j n e :  

o b s e rw a c j i  o k r ę ż n e j ,  azymut o d l e g ł o ś c i  i  w s k a ź n ik ’poroiaru 
w y s o k o ś c i ;

■=> elem enty  dodatkowe p rz e z n a c z o n e  do s t e r o w a n i a ,  k o n t r o l i ,  
z a b e z p ie c z ę  iil a i  t  p .

C ł i a r a k t e r y s ty k a  k ierunkow a p ro m ie n io w a n ia  an te n y  w ią z k i  
p ionowej fo rm u je  s i ę  za pomocą r e f l e k t o r a  p a r a b o l i c z n e g o  
z t rzem a p ro m ie n n ik a m i .  Każdy z prom ienników z a s i l c i i y  j e s t  
z o d d z ie ln e g o  n a d a j n i k a  z a k r e s u  centym etrow ego p o p rz e z  u k ła d  
i a l c w o d o w y C h a r a k t e r y S t y k a  p ro m ie n io w a n ia  an ten y  w ią z k i  s k o ś ­
ne j  formowana j e s t  rów nież  p a r a b o l ic z n y m  r e f l e k t o r e m  z dwoma 
prom iennikam i z a s i l a n y m i  z p o z o s t a ł y c h  dwóch nada jn ików  z a k r e s u  
cefAtymetrowego. S ze ro k o śó  c h a r a k t e r y s t y k  p ro m ien io w an ia  an ten y  
w p ł a s z c z y ź n i e  poz iom ej  waha s i ę  w g r a n i c a c h  0- 6^ -  1 , 7  ̂ w z a -  
lezrAOSoi od k a n a łu .  S z e ro k o ś ć  c h a r a k t e r y s t y k i  k ie runkov;e j  
w j j ł a s z c z y z n i e  p ionow ej  może byc o k r e ś l o n a  z wykresów R ys . 2 i  
Rys. 3« Wykresy te  s j )orządzone z o s t a ł y  j a k o k r y w a n i  a 
RLS d l a  ś r e d n i e g o  bombowca.

»* • iś'’''”'-"!!.....
- - ___________



-  12 -

U rz ą d z e n ie  anteno\ve k a n a łu  decymetrowego p r z e d s t a w i a  s o -  
l3ą  dwutubowy p ro m ie n n ik ,  k tó r y  synfazowo o p ro m ien io w u je  r e f l e k ­
t o r  an te n y  w ią z k i  p i a n o w e j .  S z e ro k o ść  c h a r a k t e r y s t y k i  p r o m ie n io ­
w an ia  an te n y  k a n a łu  decymetrowego w p ł a s z c z y ź n i e  p oz iom ej  wy­
n o s i  od 4° -  6^1 a w p ł a s z c z y ź n i e  p ionow ej  od 1 0 ° -  20° .

J a k  ju ż  wspomniano, d l a  z w ię k s z e n ia  z a s i ę g u  wykrywania 
w ła sn y c h  sam olo tów , s to so w an a  j e s t  a p a r a t u r a  sys tem u  c z y n n e j  
o d p o w ie d z i .  Z asad a  d z i a ł a n i a  sys tem u  c z y n n e j  odpow iedz i  j e s t  
n a s t ę p u j ą c a .  W r e l a c j i  z i e m ia  -  s am o lo t  d o k o n u je  s i ę  ’̂ zapytaj­
n i a ’' j e d n o c z e ś n i e  w s z y s tk im i  kana łam i  w ią z k i  j j io n o w e j ,  p rzy  czym 
ja k o  im pulsy  z a p y t u j ą c e  w y k o rz y s tu je  s i ę  sy g n a ły  s o n d u ją c e  
RLS P -3 0 .
Po o d b io rz e  impulsów s o n d u ją c y c h  RLS p r z e z  samolotowe u r z ą d z e ­
n ie  SOD, w ysyłany  j e s t  s y g n a ł  odpow iedzi  na j e d n e j  z t r z e c i  
c z ę s t o t l i w o ś c i  z a k r e s u  decymetrowego. S y g n a ł  odjiowiedzi SOD 
j e s t  p rz y  tym odpow iednio  zakodowany, a  r o d z a j  kodu z a le ż n y  
j e s t  od r o d z a j u  p ra cy  u r z ą d z e n i a  pokładowego SOD.

U rz ą d z e n ie  pokładowe SOD może pracowaó w t r z e c h  r o d z a ­
j a c h  p r a c y :
-  z a s a d n ic z y  r o d z a j  p r a c y ;
-  p r a c a  p rzy  ro z p o zn aw a n iu  / i d e n t y f i k a c j i / ;
-  r o d z a j  p ra c y  z sygnałem  niebeziDieczeiis twa»

Odpowiednio do r o d z a j u  p ra c y  u r z ą d z e n i a  SOD, na e k r a n i e  
w sk a ź n ik a  RLS o t rz y m u je  s i ę  ró ż n e  zob razow an ie  odeloranego s y g ­
n a ł u .  P rzy  p ra c y  z a s a d n i c z e j  z n a c z n ik  zo b razo w a n ia  na w s k a ź n i ­
ku o b s e r w a c j i  o k r ę ż n e j ,  widoczny j e s t  w p o s t a c i  małego p o j e d y n ­
czego  r o z j a ś n i o n e g o  łu k u .  P rzy  p ra cy  p o d cz as  ro zp o zn an ia^p o w ­
s t a j ą  dwa z n a c z n ik i , "  o d l e g ł o ś c i  między k tó rym i z a le ż n e  są  od 
w ysokośc i  l o t u  s a m o lo tu  nad poziomem m orza .  Pozwala to  na 
o k r e ś l e n i e  w y s o k o ś c i .  Z a le ż n o ś ć  o d l e g ł o ś c i  między im pulsami 
z o b ra z o w a n ia ,  a  w y so k o śc ią  l o t u  sam o lo tu  o k r e ś l a  wzór:

D
n  [km] ----------—

2

6

g d z i e :  II -  wysokośó sam o lo tu  nad poziomem morza w k i l o m e t r a c h ;
D -  o d l e g ł o ś ó  między znaczn ikam i  zo b razo w an ia  w k i lo m e ­

t r a c h .
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Podczas rodzaju  pracy " n ieb ez p iec ze i i s tw o ” na ekranie  wskaźnika  
RLS także pow stają  dwa rozdwojone z n a c z n ik i ,  przy czym drugi  
znacznik  ^ est  znaczn ie  s z e r s z y  od p ie r w sz e g o .

Jako u rząd zen ie  antenowe kanału aktywnej odpowiedzi wy­
korzystywany j e s t  system antenowy kanału decymetrowego.  
R o z d z ie le n ia  sygnałów, od b itego  od samolotu  / e c h a /  i  sygna łu  
aktywnej odpowiedzi,  dokonuje s i ę  poza p r z e łą c z n ik ie m  an ten o­
wym za pomocą odpowiednich f i l t r ó w ,

W c e lu  z w ię k sz en ia  r o z r ó ż n i a l n o ś c i  kanału czynnej odpo­
w ied z i  w azymucie, oraz wyeliminowania zak łóceń  ekranu wskaź­
n ika odbiorem sygnałów l i s t k a m i  bocznymi, w u k ła d z ie  o d b io r ­
czym kanału czynnej odpowiedzi zastosowano aparaturę t łu m ie ­
n ia  l i s tk ó w  bocznych,

W c e lu  zapew nien ia  pracy RLS P-30 w warunkach zak łóceń  
aktywnych i  pasywnych, zastosowano n ie k tó r e  układy um ożliw ia­
ją ce  e l im inow anie  tych  za k łó ceń .  Przy tyra ob s łu ga  RLS powinna  
znaó S z c z e g ó ln o ś c i  zobrazowania p o s z c z e g ó ln y c h  rodzajów za ­
k łóceń ,ab y  zastosow ać odpowiednie metody t łum ien ia*  y f RLS ist-*  
n i e j ą  n a stęp u ją ce  układy i  sposoby e l i m i n a c j i  zak łóceń :
-  u k ła d  ró ż n iczk u ją cy ;
-  obwody natychmiastowej automatycznej r e g u l a c j i  wzmocnienia;
-  kanał decymetrowy;
-  możliwość w y łą c z e n ia  odbiorników dowolnego kanału RLS;
-  możliwosó r e g u l a c j i  wzmocnienia dowolnego odbiornika;
-  o k r e ś la n ie  współrzędnych własnych samolotów wg sygnałów roz«  

poznawania NRZ-20, a także za pomocą kanału aktywnej odpowie«^
d z i ;

-  możliwość zmiany kąta  n a ch y len ia  kierunkowych ch a ra k te ry s ty k  
promieniowania anteny.

Przy s tosow an iu  zak łóceń  przez n i e p r z y j a c i e l a  wyżej w y s z c z e g ó l ­
nione środk i  i  sposoby obrony RLS przed  zak łócen iam i mogą byó 
stosowane o d d z ie ln i e  lub  ł ą c z n i e  z uwzględnieniem n a jw ięk sze j  
efek ty w n o śc i  t ł u n i ś n i ą  z a k łó ceń .

Podstawowe dane ta k ty c z n o - te c h n ic z n e  RLS P-30  i  P-20 po­
dane są w t a b e l i  Nr • • •  c z ę ś c i  I I I  n i n i e j s z e g o  sk ryp tu .
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zakresu  fa l*

n

Do naziemnych r a d io lo k a c y jn y c h  s t a c j i  wykrywania 1 na­
prowadzania metrowego zakresu  f a l ,  s tosowanych w P o l s c e ,  od­
noszą s i ę  ruchome s t a c j e  r / lo k * .  typu P -8 ,  P-10  i  P -1 2 .  S t a c j e  
t e  przeznaczone są  do wykrywania obiektów pow ietrznych  i  okre-»* 
ó l a n ia  t r z e c h  współrzędnych: a z y m u tu 'o d le g ło ś c i  i  wysokości*  
Oprócz teg o  o k r e ś l a j ą  one p rzy n a leżn o śó  obiektów do s i ł  z b r o j ­
nych, za pomocą naziemnych urządzeń zap ytu jących  typu NRZ-8, 
NRZ-10 i  NRZ-12, pracu jących  w sy s te m ie  ra d io lo k a c y jn e g o  r o z ­
poznawania ”K rem nij-2”*
Aparatura RLS P—8 i  P—10 rozm ieszozona J e s t  w dwóch samocho­
dach, RLS P-12 -  dwa samochody z dwoma przyczepami j e d n o o s i o ­
wymi* Występują inne  w er s je  ro z m ie sz c z e n ia  s t a c j i  P -1 2 ,  na przy  
kład  \Y p rzyczep ach  bez w ła sn e j  s i ł y  ciągu*
Z uwagi na t o ,  źe RLS zak resu  metrowego n ie  ró ż n ią  s i ę  zasadą • 
pracy i  metodami o k r e ś la n ia  współrzędnych wykrytych obiektów,  
rozpatrzmy w ła ś c iw o ś c i  tych  s t a c j i  na p rz y k ła d z ie  RLS P-12*

Naziemna s t a c j a  r a d io lo k a c y jn a  P-12 oraz j e j  w ers je^ p rze ­
znaczona j e s t  do wykrywania obiektów pow ietrznych ,  o k r e ś la n ia  
i c h  b ie ż ą c y c h  współrzędnych  i  rozwiązywania n astępujących  zadali 
tak tycznych:
-  obseirwacji s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j  w s t r e f i e  wykrywania;
-  wskazywania celów a r t y le r y j s k im  stacjom  radiolokacyjnym

1 re f lek to ro m ;
-  naprowadzania w łasnych samolotów m y ś l iw sk ich  na samoloty n i e ­

p r z y j a c i e l a ,  w przypadku nieskomplikowanej s y t u a c j i  p o w ie tr z ­
nej;

-  o k r e ś l e n i e  p r z y n a le ż n o ś c i  państwowej obiektów za pomocą na­
ziemnego u rzą d zen ia  zapytującego^RZ-12*

RLS P-12 j e s t  r a d io lo k a c y jn ą  s t a c j ą  uodpornioną na z a k łó c e n ia  
aktywne i  b i e r n e ,  zapewniającą wykonanie swoich zadań w dowol­
nej porze roku i  doby n i e z a l e ż n i e  od warunków m e te o r o lo g ic z ­
nych*

Przed zak łócen iam i aktywnymi s t a c j ę  za b ez p iec za  automa­

tyczny układ p r z ę s t r a j a n i a  s t a c j i  na jedną z c z t e r e c h  dowolnie
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wybranych c z ę s t o t l i w c g o i  w paśmie od 150 -  172 MHz,
Od zak łóceh  b iern y ch  s t a c j a  za b ezp ieczo n a  j e s t  układem 

koherentno-korapensacyjnym /T E S/,  który  umożliwia  również e l i ­
minowanie zak łóceń  impulsowych n iesyuchronizcw anych .

Aparatura s t a c j i  rozm ieszczona  j e s t  w dwóch samochodach 
i  dwóch przyczepach  jednoosiow ych .  W jednym samochodzie r o z ­
m ieszczone  są elementy nadaw czo-odbiorcze ,  aparatura  w skaźn i­
kowa, NRZ-12 oraz u rzą d zen ia  pomocnicze .
Na drugim samochodzie rozm ieszczony j e s t  maszt antenowy z z e ­
stawem c z ę ś c i  zamiennych. Przyczepy za w iera ją  agregaty  prądo­
twórcze e lek trow n i polowyoh.

System antenowy RLS p rze d s ta w ia  sobą układ e lem ^ów  
prom ieniujących  z elementami biernymi typu kanał falowy  
lub Yagi rozm ieszczony w dwóch p i ę t r a c h .  Przy o b se r w a c j i ,  a n te ­
ny górnego i  dolnego p i ę t r a  z a s i l a n ś . . s ą  z p rze su n ięc iem  f a z o -  q  

wym prądu na 70^ -  90^, z podaniem 60-70  ^ mocy nadaj \ka  do 
anteny górnego p i ę t r a ,  p o z o s t a ł a  moc kierowanra j e s t  do anteny  
p i ę t r a  do lnego .  Przy tego rodzaju  z a s i l a n i u  k s z t a ł t u j e  s i ę  
pełna  kierunkowa ch a ra k tery s ty k a  promieniowania b0z luk  
w p r z e s t r z e n i .

Podczas pracy RLS z pomiarem w y s o k o ś c i ,  w momencie od­
b ioru  sygnałów o d b ity c h ,  anteny podłączane są do odbiorn ika  
poprzez goniome^* i  z a s i l a n e  prądami U.W.Cz. w fa za ch  p r z e c iw ­
nych.

W RLS P-12 goniometr w spółpracuje  ze Avskaźnikiem wysoko­
ś c i  typu *^odległośó -  kąt w z n i e s i e n i a ” , d z ię k i  czemu i s t n i e - j e  
możliwość półautom atycznego pomiaru w ysokości  wykrytych o b ie k ­
tów p ow ietrzn ych .

Należy mieć na uwadze, że na f a l a c h  metrowych przy f o r ­
mowaniu s i ę  p rze s trze j in e j  kierunkowej c h a r a k te r y s ty k i  promie­
niowania anteny ,  decydujący \ftyw na pracę RLS p o s ia d a  pozycja^  
na k tó r e j  ro z w ija  s i ę  s t a c j e .

Pozycję  na leży  wybierać na o tw arte j  p r z e s t r z e n i  z p o z i o ­
mą p ła sz c z y z n ą  s t r e f y  b l i ż s z e j  n ie  m n ie jszą  n iż  700 -  900 m,
W b l i ż s z e j  s t r e f i e  p o z y c j i  n ie  powiianc być w iększych  z a g łę b ie ń ,

/

z a l e s i e n i a ,  l i n i i  t e l e f ś n i e ż n y c h  i  en ergetycznych  z dużą i l o -

, o
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ś c i ą  przewodów napow ie trs inyc ii .  D o p u szc za ln e  k ą ty  n a c h y l e n i a  
p o z y c j i  powinny m i e ś c i 4 s i ę  w g r a n i c a c h  / m i n u s /  - 2^ do + 0 ,5 ^ ,  
Przy k ą t a c h  ujemnych z a s i ę g  wykrywania ob iek tó w  n isk c^  eeąoyoh  
z w ię k sz a  s i ę ,  p o d czas  gcly p rzy  d o d a t n i c h  k ą t a c h  n a c h y l e n i a  po ­
z y c j i  z m n ie j s z a  s i ę  z a s i ę g  wykrywania celów n isk o ^ ec ący c h ^  
a zw ię k sza  s i ę  z a s i ę g  wykrywania na ś r e d n i c h  i  dużych  w yso-  
k o ś c i a c h .

W t e r e n i e  g ó rz y s ty m ,  g d z ie  wybór o d p o w ied n ie j  p o z y c j i  
j e s t  z n a c z n ie  u t ru d i i io n y ,  n a le ż y  w y b ie r a ć  p o ż y ję  na p ł a s k o w y ­
ż a c h ,  w z g lę d n ie  d o l i n a c h  p o s i a d a j ą c y c h  k ą ty  z a k r y c i a  od s ą s i e d -  
n i c h  g ó r ,  n i e  p r z e k r a c z a j ą c y c h  +2 . P ł a s k a  p o w ie r z c h n ia  s t r e f y  
b l i ż s z e j  powinna mieć w tym wypadku p ro m ień  n i e  ra n ie jsz y  n i ż  
500 m. W w yją tkow ych wypadkach można wybrać p o z y c ję  u podnóża  
g ó r ,  w z g lę d n ie  na s t o k a c h ,  p rzy  czym wykrywanie ob iek tów  moż­
l iw e  j e s t  t y l k o  w o k r e ś l o n y c h  s e k t o r a c h .

W t e r e n i e  nadmorskim w z g lę d n ie  na p o j e z i e r z u  p o z y c ję  
pod DLS w y b ie r a  s i ę  w p o b l i ż u  p o w ie r z c h n i  wodiiej na wyspach ,  

w t e n  sposób  aby p o w i e r z c h n i a  wody z n a jd o w a ła  s i ę  w roboczym 
s e k t o r z e  ilLS w o d l e g ł o ś c i  n i e  w ię k s z e j  n iż  iOO iii.

D la  s t a c j i  z a k r e s u  metrowego z a s a d n ic z e  z n a c z e n ie  p o s i a d a  
o b l o t  DLS, dokonywany po r o z w i n i ę c i u  s t a c j i  na p o z y c j i , ,  k tó ry
ma na c e l u  o k r e ś l e n i e  r e a l n e j  -  p r a k t y c z n e j  s t r e f y  wykrywania
o ra z  s k a lo w a n ia  goniornetrów.

W c e l u  e fak tyw nego  t ł u m i e n i a , ró ż n o ro d n y c h  z a k łó c e ń  w sta« 
c j a c h  P - 8 , P -1 0  i  P - i 2  s to sow ane  s ą  n a s t ę p u j ą c e  uk ład y  i  s p o s o ­
by ;
-  s e l e k c j a  s z e r o k o ś c i  impulsów;
-  s e l e k c j a  impulsów w a m j i l i t u d z i e ;
-  u k ład y  ochrony DLS od z a k łó c e ń  s i n u s o i d a l n y c h  modulowanych 

i  n iem odulowanych;
-  p ły n n e  i  skokowe p r z e s t r o j e n i e  s t a c j i  na c z ę s t o t l i w o ś c i  z a ­

pasowe;
-  a p a r a t u r a  k o h e re n tn o - im p u ls o w a  /T E 3 / ;
-  p o c h y l e n i e ^ a n t e n y  w p ł a s z c z y ź n i e  p io n o w e j .

W s k ł a d  a p a r a t u r y  w skaźnikowej  BLS z a k r e s u  metrowego 
wchodzą w ¿ z a s a d z ie  dw, w s k a ź n ik is  w sk aź n ik  o b s e rw a c j i  o k rężn e j
o r a z  w sk a ź n ik  ty p u  RLS P-12 w y s tę p u je  rówziież t r z e c i  wska­
ź n i k
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typu "kąt ^vznies ien ia  -  o d le g ło ś ć "  oraz wynośny' wskaźnik ob­
ser w a cj i  ok rężn e j .

Aparatura nadawczo-odbiorcza w RLS P -8 ,  P-10 i  P-12  
pracuje  w u k ła d z ie  k lasy  oz ̂12'W«
Nadajnik zbudowany na t r io d a c h  w .c z .  dużej mocy, od b iorn ik  
superheterodynowy z lampowymi wzmacniaczami u .w .c z .

Dane ta k ty c z n o - te c h n ic z n e  RLS zakresu  metrowego przed­
stawione są w c z ę ś c i  I I I .

Do grupy s t a c j i  r a d io lo k a c y jn y c h  wykrywania odnoszą s i ę  
RLS zakresu centymetrowego typu P i  P -3 5 ,  oraz zakresu de­
cymetrowego P-15 i  "Jawor". Nie oznacza t o ,  że s t a c j e  te  n ie  
mogą być wykorzystane do naprowadzania na ce le«
RLS P-25 , P-35 i  "Jawor" s łu ż ą  do wylizywania i  naprowadzania  
obiektów pow ietrznych  na małych,' ś reu i i ich  i  dużych wysokoś­
c ia c h ,  przy czym wypąsaża s i ę  j e  w naziemne w^^.aokościomierze 
ra d io lo k a cy jn e  typu PRW-10, PR^J-11 i  NB-J "Bogota".

RLS P-15 przeznaczona j e s t  do wykrywania obiektów po­
w ietrznych  na małych i  ś re d n ich  w y so k o śc ia ch .  Może być również  
wykorzystana do naprowadzania samolotów na c e l e  naziemne.

Radio lokacyjne  s t a c j e  P-25 i  P-35 są zmodernizowanymi 
stacjam i P-20 i  P -3 0 .  Zmiany dotyczą  systemu antenowego, v i 

którym antenę skośną zamieniono drugim p ię trem  anteny -  kanału  
pionowego, d z ię k i  czemu zwiększono pułap wykrywania obiektów  
pow ietrznych .  Przy tym s t a c j e  te  pozbawione ' izos ta ły  m o ż l iw o śc i  
pomiaru wysokości  obiektów. Usunięty  z o s t a ł  również kanał de­
cymetrowy, na m ie j s c e  k tórego  wbudowano s z ó s ty  kanał zakresu  
centymetrowego. Umożliwiło  to poprawienie  c i ą g ł o ś c i  s t r e f y  wy­
krywania na śr e d n ich  i  dużych w ysok ośc iach .

Poza tym za sa d n iczy ch  r ó ż n ic  między RLS P-30  i  P-35 n ie  
ma. Różnice występują  je d y n ie  w jed n ostk ach  transportowych  
i  agregatach  prądotwórczych.

B ard zie j  szczegółowy o p is  z uwzględnieniem możliv .c:di
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w y k o rzy s ta n ia  RLS P -35 ,  Jawor i  P-^5> w l o t n i c t w i e  prz%stawio*- 
ny j e s t  p o n iż e j*

; - i

Z asadnicze  dane taktyczno-^teohnlozne w y szc zeg ó ln ia n e  są  
w ta b e la c h  c z ę ś c i  I I I  n i n i e j s z e g o  skryptu*

iiS£i2SSS^®iS2lS-ESSŁsŁ2iiSSŁiSS-.1!aS£2SSSiS-Ł«^SSEE22S55S!}ŁS-

P r z e z n a c z e n ie  s t a o j i  P-?35.■M » M MM <M> aw t<* <M> «w ■» M »  «• M »  «w «a

J e s t  to  ruchoma s t y c j a  r a d io lo k a c y jn a ,  ś r e d n ie g o  zasl-^-  
gu przeznaczona  do?
-  wykrywania i  prowadzenia obiektów pow ietrznych;
-  o k r e ś l a n i a  w spółrzędnych  azymutu 1 o d l e g ł o ś c i  wykrytych  

obiektów pow ietrznych;
-  i d e n t y f i k a c j i  obiektów pow ietrznych  «swój -  pboy” za pomocą 

u rzą d ze n ia  NRZ-20, p racu jącego  w sy s te m ie  r a d io lo k a c y jn eg o  
rozpoznan ia  «Kremnij~2«;

-  naprowadzania własnych  samolotów m y ś l iw sk ic h  na ob iek ty  po­
w ie tr z n e  p rze c iw n ik a ,  przy wyposażeniu s t a o j i  w w y s o k o ś c io -  
mierz ra d io lo k a c y jn y  typu PPW—10 lub  Pnw-11;

-  przekazywania obrazu s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j ,  ze wskaźnika s t a ­
cy jn e g o ,  na SD LM z m o ż l iw o śc ią  odczytu  azymutu 1 o d l e g ł o ś c i  
wykrytych ob iektów , za pomocą r a d i o t r a n s l a c y j n e j  l i n i i  r a d io ­
lo k a c y jn e j  typu RL-30 «Faza«*

■s

s t a c j a  r a d io lo k a c y jn a  P-35 um ożliwia  prowadzenie c i ą g ł e j  
o b serw a cj i  ■ o k r ę ż n e j w o k ó ł  punktu j e j  r o z w i n i ę c ia ,  z okresW  
o b serw a cj i  10 s e k .  lub 20 sek* w z a l e ż n o ś c i  od tego czy pracu­
j e  s i ę  z obrotami anteny o p ręd k ośc i  6 /o b r /m in*  czy 3 obr/min.

S t a c j a  zapewnia w yk ryc ie ,  p ro w a d zen ie ' i  o k r e ś la n ie  b i e ­
żący ch współrzędnych  wykrytych obiektów na p o szcz eg ó ln y c h  wy­
s o k o ś c ia c h  i c h  l o t u  zgodnie  z p o n iż sz ą  tabelą^  ok reś lon ą  d la  
obiektów o s k u teczn e j  p o w ie r z c h n i  ofJciicia samolotu I ł -2 8 *

|D / lc m /   ̂ 6oj .'80 j 100  j ' 130  j 1;80~|” 22oT 24o| 250 | 240 270



-  19 «

Maksymalny pułap T^ykrycia c e lu  wynosi 34000
Pułap c i ą g ł e g o  prowadzenia obiektów 25000 m.
Wykres p r ze b ieg u  pionowej c h a r a k te r y s ty k i  promieniowania  

anteny d la  s t a c j i  P-35 przedstaw iony J e s t  na r y s .  4 .  / o z . I I I / .
Czas r o z w in ię c ia  s t a c j i  i  przygotowania  do^pracy z połd-* 

ż e n ią  marszowego wynosi 5 do 6 g od z in ,  w z a l e ż n o ś c i  od warunków 
u za leżn ion ych  od pory roku.

Widzimy z powyższego, że d la  dokonania zmiany p o z y c j i  
s t a c j i  p o trz eb a  10 do 12 g o d z in /  bez u w zg lęd n ien ia  czasu  p r z e ­
jazdu z Jednego s tan ow isk a  na d r u g ie .
Prędkoóó p o ru sza n ia  s i ę  pojazdów s t a c j i  po drogach b i t y c h  wyno­
s i  35 km /godz.,  po drogach gruntowych -  20 km /godz.,  w t e r e n i e  
-  10 Im/godz.

Czas w łą c z e n ia  s t a c j i  do pracy wynosi  6 minut,  k tóry  ^ 
J e s t  potrzebny d la  n agrzan ia  s i ę  aparatury e l e k t r o n i c z n e j .

Do naprowadzania obiektów p ow ietrzn ych  na c e l e ,  wykorzy­
s t u j e  s i ę  w skaźn ik i  r a d io lo k a c y jn e  o b serw a cj i  o k ręż n e j ,  w i l o -  
óol 4 , rozm ieszczonych  przy punkcie odbiorczym r a d i o t r a n s l a c y j -

> u
nej l i n i i  RL-30 oraz dwa w skaźn ik i  s ta c y jn e «  Punkt odbiorczy  
r a d l o l i n l i  RL-30 może byó oddalony od P i s t a c j i  r a d io lo k a c y jn e j  
do 15 km,- a ó o i ó l e j  mówiąc na o d l e g ł o ś ć  w i d z i a l n o ś c i  op tycznej  
anten nadawczej i  o d b io r c z e j .

J e ż e l i  p r z y j ą ć ,  że  z Jednego wskaźnika obserw acji  ok ręż­
nej można dokonać Jednego naprowadzania na c e l ,  to  i s t n i e j e  
możliwość 6 Jednoczesnych  naprowadzeń;r4 naprowadzenia ze wskaź­
ników r a d l o l i n i i  RL-30 1 dwa naprowadzenia bezpośredn io  ze s t a ­
c j i .  Zakładając ,  że wyszkolony operator  nawigator może naprowa­
dzać Jed n o cześn ie  na 2 do 3 ce lów , otrzymujemy m oż l iw ośc i  Jedno­
czesnego naprowadzania /w y k o r z y s tu ją c  w s z y s t k ie  w s k a ź n ik i /  w 
i l o ś c i  12 do 18.

Przepustowość t e c h n ic z n a  s t a c j i  J e s t  n ieo g r a n ic z o n a ,  p o -- I
nieważ w s z y s t k ie  ob iek ty  znajdujące  s i ę  w s t r e f i e  wykrywania 
s t a c j i  są zobrazowane na wskaźnikach o b serw acj i  o k ręż n e j .  P rze­
pustowość e k s p lo a ta c y jn a  w tym wypadku ogran iczona  j e s t  j e d y n ie  
możliwościami p sy c h ic z n o - f iz y c z n y m i  o p eratora  oraz sprzętem r a -  
dioAvym dowodzenia samolotami.
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Poaie'ł^’aż na s t a c j i  P -35 i s t n i e j ą  sk aź  n i  k i  o b s e r ­
w a c j i  o k r ę ż n e j ,  to  p rz y  w y k o r z y s t a n i u  je d n e g o  w sk a ź n ik a  do 
n a p ro w a d z a n ia ,  d r u g i  może być w y k o rzy s tan y  do p rz e k a z y w a n ia  
danych  o s y t u a c j i  p o w i e t r z n e j ,  i jo w iadam ian ia  i  o s t r z e g a n i a  
w o jsk  o z a g ro ż e n iu »

Do>:ładnQŚd o k r e ś l a n i a  w s p ó ł r z ę d n y c h  ob iek tów  po^^igtrzny^ch

B łąd  o k r e ś l a n i a  o d l e g ł o ś c i  do o e l u ,  d l a  BO ¡̂o dokonanych
pomiarów, d l a  s t a c j i  P -35 n i e  p r  . ; l r a o z a  i  O, K  f

U ii .. B łąd  okre
s i a n i a  azymutu ,  d l a  t y c h  samych warunków, n i e  j j r z e k r a c z a  
i  0 , 5 ° .

B o z r ó ż n ia ln o ś c  s t a c j i  w o d l e g ł o ś c i  wynosi 1 Icra w azymu-
oQ; c i e  .1 .

Do n a p ro w a d z a n ia  samolotów myślivvskioh na c e l e  p o w i e t r z ­
ne i s t n i e j e  k o n ie c z n o ś ć  o k r e ś l a n i a  t r z e c i e j  w s p ó ł r z ę d n e j  c e l u  
-  w ysokośc i»  D la te g o  t e ż  s t a c j e  P-35 wyposaża s i ę  w r a d i o l o k a ­
c y jn y  w y s o k o ś c io m ie rz  typił  PBW-10 l u b  PHW-ii» D okładność  o k r e ­
ś l a n i a  w y so k o śc i  d l a  PRW-iO n i e  j e s t  g o r s z a  n iż  i  600 m»

Ponieważ s t a c j a  r a d i o l o k a c y j n a  P-35 p r a c u j e  w paśmie 
0  c z ę s t o t l i w o ś c i  ro b o c z y c h  2710 -  3100 MIIz, ro z b i ty m  na 6 kana-» 

łów , to  w wypadku s t o s o w a n ia  wąskopasmowj^ch z a k łó c e ń  aktywnych, 
i s t n i e j e  m oż l iw ość  w y łą c z e n ie  za k łó c o n eg o  k a n a łu  i  tym samym 
e l i m i n u j e  s i ę  z a k ł ó c e n i a  danego pasBa® Należy  p rzy  tym mieć na 
uwadze, że p rzy  w y łą c z e n iu  jed n eg o  z kanałów po??sta je  l u k a  
w c h a r a k t e r y s t y c e  p ro m ie n io w a n ia  a n t e . ^  / p a t r z  wykres na r y s »4 /  
na  s k u t e k  czego o b ie k ty  p o w ie t r z n e  opromieniowywane p o p rz ed n io "  
l i s t k i e m  w yłączonego  ka u a łu ,  n i e  będą  w id o cz n a .  D la te g o  t e ż .  
I s t n i e j e  m ożl iw ość  p o c h y l a n i e  s y b ant enowego w e l e w a c j i  

Q ’w g r a n i c a c h  i  4 , 5 ^ ,  co u m o ż l iw ia  wprowadzenie  w t r l e j s c e  pow­
s t a ł e j  l u k i  s ą s i e d n i e g o  l i s t k a  p r '.^ni<?n l trre jila kano.-ów s ą s i a d u ­
j ą c y c h .  N ależy  p rz y  tym p a m i ę t a ć ,  żc 
nowego w k i e r u n k u  kątów ujemnych pono

c h y l e n i  a sys tem u a n t e -  
i e  o b n iż e n i e  s i ę  c a ł e j
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s io n y  aa odleg ło i^ć  do 500 m od s t a c j i  i  w y k o rzy s tan y  do n a p r o ­
w ad z an ia  w ła sn y c h  samolotów na c e l e .

S t a c j a  p r a c u j e  d o o k rę ż n ie  z s z y b k o ś c i ą  obrotów an te n y  
reguloAvanych w sposób  c i ą g ł y  w g r a n i c a c h  od i - 9  o b r /m in .  
i in te n a  może byó p o ch y lo n a  w e l e w a c j i  w g r a n i c a c h  ^  i# 4^, tym 
samym w z a l e ż n o ś c i  od p o t r z e b y  k ą t  n a c h y l e n i a  c h a r a k t e r y s t y k i  
p ro m ie n io w a n ia  a n ten y  w p ł a s z c z y ź n i e  p ionow ej  może byc odpowie­
dn io  zm ien iony  / p a t r z  wykres c h a r a k t e r y s t y k i  p ro m ie n io w a n ia  
an ten y  s t a c j i  " J a w o r” r y s .  ^  c z ę ś c  I I I  s k r y p t u / .

Z a s ię g i -  wykrywania ob iek tów  p o w ie t r z n y c h  w z a l e ż n o ś c i  od 
w y so k o śc i  i c h  l o t u ,  p rz y  zerowym p o ł o ż e n i u  an teny  d l a  p o w ie r z ­
chn i  s k u t e c z n e j  o d b i c i a  sam o lo tu  I ł ~ 2 8  p r z e d s t a w i a  n a s t ę p u j ą c a  
t a b e l a :

\ 500 ! lo o o ia o o o !  4000l eoool sooo! 1 0 0 0 0 ' l 2000 ' '16000* 20000
y ..-------- -- --^ --------------------- -------------------------- y - . — -------------------------------- -̂--- ------ --------- -

! / ' -S /  i "̂ 0 1001 140', 210! 240| 200! 230 ! 200 ' 200 I 210 Si /  î -m/ l i l i i ) «  1 1 1 1

i\iaksymalay z a s i ę g  wykrywania  s t a c j i  wynosi 250 Icm.
Maksymalny p u ła p  w y k ry c ia  22000 m.
Maksymalny p u ła p  c i ą g ł e g o  p ro w a d zen ia  16000 ra.
P r z e b i e g  p ionowej c h a r a k t e r y s t y k i  p ro m ie n io w a n ia  an ten y  

w p ła s z c z y ź n ie *  p ionow ej  p r z e d s ta w io n y  j e s t  na r y s .  5.
Czas r o z w i n i ę c i a  s t a c j i  i  p rz y g o to w a n ia  do p racy  z p o ł o ­

ż e n i a  marszowego d l a  s t a c j i  Jawor wynosi  około 15 min. n ie  b i o ­
r ą c  pod uwagę r o z w i n i ę c i a  w y so k o ś c io m ie rz a  r a d i o l o k a c y j n e g o .
Do c h w i l i  r o z w i n i ę c i a  e l e k t r o w n i  p o ło w ę j ,  w y k o rz y s tu je  s i ę  do­
datkową i^ rą d n ic ę ,  napędzaną, s i l n i k i e m  t r a k c y jn y m  samochodu, 
na którym zamontowana j e s t  s t a c j a .  Czas r o z w i n i ę c i a  c a ł o ś c i  
a p a r a t u r y  t j . w y s o k o ś c io m ie rz a  i  e l e k t r o w n i  polowych wynosi 
około  45 m in .

Czas w ł ą c z a n i a  s t a c j i  do p ra cy  n o rm a ln ie  wynosi 10 min.^ 
n a t o m i a s t  szybkośc iow o 6 min. Tak d ł u g i  c z a s  w łą c z e n i a  do p r a ­
cy ])o trzebny  j e s t  na n a g r z a n i e  s i ę  ty r a t r o n ó w  m o d u la to ra  d uże j  
mocy.
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P ręd k o ść  p o r u s z a n i a  s i ę  llLS po d ro g a ch  gruntowych w 
kolumnie marszowej wynosi ś r e d n i o  15 km/godz.

Do nap ro w ad zan ia  w y k o rz y s tu je  s i ę  wynośny w sk aźn ik  ob­
s e r w a c j i  o k r ę ż n e j .  Może hyc rów nież  w yk o rzy s tan y  w skaźn ik  
s t a c y j n y ,  z tym, że podczas  n ap ro w ad zan ia  n ie  ma m o ż l iw o śc i  
pow iadam ian ia  i  o s t r z e g a n i a  w o jsk  o c e l a c h  z n a jd u j ą c y c h  s i ę  
w s t r e f i e  wykrywania s t a c j i .

W y k o rzy s tu ją c  oba w s k a ź n ik i  do n a p ro w ad za n ia ,  p rzy jm u ­
j ą c ,  że o p e r a t o r - n a w i g a t o r  może j e d n o c z e ś n i e  naprowadzać na

y w2-3 c e le ,  można dokonać od 4 do 6 j e d n o c z e s n y c h  naprowadzeń .
Schemat blokowy IiLS ’’J a w o r ’* p rz e d s ta w io n y  j e s t  na r y s . 6 

/ c z ę ś ć  I I I / .

B łąd  o k r e ś l a n i a  o d l e g ł o ś c i  do c e l u ,  d l a  SO > dokonanych 
pomiarów, n ie  p r z e k r a c z a  -  i  łon, d l a  azymutu n ie  p r z e k r a c z a  
i  2 ° .  H o z r ó ż n ia ln o ś ć  s t a c j i  w o d l e g ł o ś c i  wynosi i  km, w a z y ­
mucie 4 ° .

Na p o d s ta w ie  ty c h  danych widzimy, że p rzy  nap row adzan iu  •
samolotów na c e l e  naz iem ne ,  p rzy  d an e j  d o k ł a d n o ś c i ,  możliwe
j e s t  t y lk o  wyprowadzenie sam o lo tu  w r e j o n  c e l u ,  po czym z a ło g a
sam olo tu  powinna sama odszukać  c e l  naz iem ny. N i e z a l e ż n i e  od
te g o ,  przy  wyprowadzeniu sam o lo tu  w r e j o n i e  c e l u  naziemnego 
na małych w y so k o śc ia c h ,  s t a c j a  ’’J a w o r” może z a b e z p ie c z y ć  t a k i e
wyprowadzanie do o d l e g ł o ś c i  n l e p r z e k r a c z a j ą c e j  70 łan.

T ak ty czn e  dane s t a c j i  podawane są  p rz y  z a ł o ż e n i u ,  że 
s t a c j a  ’’j a w o r ” p r a c u j e  na w zg lę d n ie  d o b r e j  p o zy c j i^  w ybranej  
i  opracowanej  zawczasu z dokładnym o k r e ś l a n ie m  m i e j s c a  ro z w i ­
n i ę c i a .  Ponieważ s t a c j a  p r a c u j e  w z a k r e s i e  f a l  decymetrowych, 
z w ykorzys tan iem  o d b i c i a  od p o w ie rz c h n i  z i e m i ,  r z e ź b a  t e r e n u  
p o z y c j i  p o s i a d a  z a s a d n ic z y  wpływ na k s z t a ł t o w a n i e  s i ę  c h a r a k t e  
r y s t y k i  p ro m ie n io w a n ia  a n t e n y .  Można z a ło ż y ć ,  że w warunkach  
bojowych n ie  b ę d z ie  dużych m o ż l iw o śc i  wyboru p o z y c j i ,  co p o c i ą ­
gn ie  za sobą  p o g o r s z e n ie  s i ę  warunków p ra cy  s t a c j i  i  b łędy  
o k r e ś l a n i a  w sp ó ł rz ę d n y c h  mogą poważnie wzrosxiąć, a to  z k o l e i  
p ogorszy  m ożliwość  dok ładnego  wyprowadzania samolotów w r e j o n
celów naz iem nych.
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s t a c j a  p r z e z n a c z o n a  j e s t  clo ^vykry^vania obiektop.’ i}0VkietrZ' 
nych na m ałych  i  ś rcc ln ic h  w y s o k o ś c ia c h ,  \ /y k o rzy s ty w an a  j e s t  
cło w s tępnego  wskazywania  celów a . r t y l e r y j s k i m . ; i i t a o j 021 r a d i o l o ­
kacyjnym , Hoże być rów nież  wyicorzystana do r/prowadzai^^/^ w ł a s ­
nego l o t n i c t w a  w r e j o n  celów naziemnych do o d l e g ł o ś c i  p r z e k r a ­
c z a j ą c y c h  200 Icm na ś r e d n i c h  w y s o k o ś c ia c h ,  i rzy s to so w a i ia  j e s t  
do i d e n t y f i k a c j i  ob iek tów  p o w ie t r z n y c h  *̂ svi?ój — o b cy ” p o p rz e z  
u r z ą d z e n i a  rozpoznaw cze NkZ-i5 p r a c u j ą c e  w s y s te m ie  r a d i o l o k a ^  
c y jn e g o  r o z p o z n a n i a  ’’K rem nij-2»’.

P-15 za.bez p ie c z o n a  j e s t  p r z e d  d z i a ł a n i e m  z a k łó c e ń  b i e r ­
nych i  czynnych ,  ,posiacU^ bowiem uk łady  t e c h n i c z n e  do t ł u m i e n i a  
ech  s t a ł y c h  i  o d b ić  od wolno p o r u s z a j ą c y c h  s i ę  d i p o l i  / z a k ł ó c e ­
nia. b i e r n e / .  P rz e d  z a k łó c e n ia m i  aktywnymi s t a c j ę  z a b e z p ie c z a  
u k ł a d  p r z e s t r a j a n i a , . ; O z ę s t o t l i w o ś c i .  S ta c ja ,  p r a c u j e  w z a k r e s i e  
c z ę s t o t l i w o ś c i  ro b o c z y c h  w paśm ie  820-882 łlHz. P o s ia d a  t r z y  
ro b o c z e  p rog ram y ,  po t r z y  c z ę s t o t l i w o ś c i  w’ każdym z programów -
razem 9 c z ę s t o t l i w o ś c i  ro b o c z y c h ,  

r
skąd s t a c j i  \-ioliodzi j e d e n  samochód, na k tórym  .zamon­

towana j e s t  c a ł a  a j )a ra tu ra .  s t a c j i ,  o ra z  p r z y c z e p a  je d n o o s io w a  
z a g re g a te m  z a s i l a n i a #

pSohemait blokowjy liLSĄ.5 p r z e d s ta w io n y  j e s t  na r y s ,  7.

p 't ^

S t a c j a  p r a c u j e  d o o k rę ż n ie  z okresem o b s e rw a c j i  10 se k .
/6  o b r j / m i n / .  S t r e f ę  \i?ykrywania s t a c j i  o b r a z u j e  pionowa c h a r a k ­

t e r y s t y k a  k i e r  u nk o w a a n t e  iiy, wy kr e s k t  c5 r  e j  p r  z e cl b t  a w i  o ny je s t .  
iia r y a .  8» System  anteno*wy może być z a s i l a n y  fazowo i  s y n f a z o -  
wo. Przy fazowym z a s i l a n i u  an ten y  k s z t a ł t u j e  s i ę  c h a r a k t e r y s t y  
ka k ie runkow a  j a k  pokazane  j e s t  na r y s ,  8 -  l i n i a  p rz e ry w a n a .  
P rzy  synfazowym z a s i l a n i u  p r z e b i e g  e ł i a r a k t e r y s t y k i  k ie r iuńco -  
wej pokazany j e s t  l i n i ą  o l ą g ł ą .
Do zmiany z a s i l a . a i a  i s t n i e j e  s p e c j a l n y  p r z e ł ą c z n i k ,  którym 
o p e r a t o r  p o w i n i e n ' z.mienić z a s i l a n i e  wą/padim z a n ik u  c e l u ,  aby 
p o k ry ć  l u k i  w c h a r a k t e r y s t y c e  p r z e s t r z e n n e j  w wypadku w e j ś c i a

w t e  l u k i  c e l u .
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Uaksymalny z a s i ę g  \vykryAvania s t a c j i  wynosi 240 km. 
Maksymalny pułap wykrycia  8000 m.
Pułap c ią g ł e g o  prowadzenia wynosi 6000 m.
S t a c j a  n ic  ma raożliwoiioi pomiaru wysokości  i  może byś  

^vyposażona w w ysokościom ierz  ra d io lo k a cy jn y  typu PBW-9,10,11.  
Posiada Jeden wskaźnik obserw acji  o k ręż n e j ,  z którego  może b y ś  

odczytana o d l e g ł o ś ć ,  i  sygnał  rozpoznania p r z y n a le ż ­
n o śc i  o b ie k tu .   ̂ . :

Z a s ię g i  wykrywania obiektów powietrznych  w z a l e ż n o ś c i  
od wysokośc i  i c h  l o t u ,  o powierzchni sk u teczn ej  .o d b ic ia  samo­
l o t u  I ł - 2 8  przedstaw ione^są  w p o n iż s z e j  t a b e l i :

f

4

Czas r o z w in ię c ia  s t a c j i  z p o ło ż e n ia  marszowego wynosi y  
około 15 minut. Czas w łą cz en ia  do pracy około 4 min. Prędkośó  
poruszan ia  s i ę  s t a c j i  w marszu po drogach b i t y c h  40 icm/godz.,  
po drogach gruntowych ^̂ 26 km/godz.

Dokładnośó o k r e ś la n ia  o d l e g ł o ś c i  do c e lu  j e s t  n ie  gorsza  n iż  
-  2 km, azymutu *- 2 . Zdolność r o z r ó ż n ia n ia  P-15 w o d l e g ł o ś c i  
nie  gorsza  n iż  2,'5 km, a w azymucie 8®.

Dokładność o k r e ś la n ia  współrzędnych ixiG j e s t  w y s ta r cza ­
jąca# aby można było  naprowadzić samoloty na c e l e  naziemne 
i  w związku z tym można je d y n ie  wyprowadzić w" r e jo n  c e lu  na­
ziemnego.

Ponieważ s t a c j a  pracuje  w z a k r e s ie  f a l  decymetrowych, po-» 
dobnie jak  d la  s t a ć j i* * J a w ó r d e c y d u j ą c e  zn aczen ie  p o s ia d a  p o-  

k tó r e j  r o z w in ię ta  j e s t  HLS.. W z a le ż n o ś c i  od kątów na­
c h y le n ia  p o z y c j i ,  ró żn ie  k s z t a ł t u j e  s i ę  ch arak terystyk a  k ieru n ­
kowa anteny ,  a oo za tyra i d z i e  1 różne mogą być z a s i ę g i  wykrywa-l 
n la  ce lów .  Nieodpowiednio wybrana p o zy cja  może spowodować zan ik i |  
sygnałów o d b ity ch  od c e lu  na wskaźniku i  n ie  będz ie  c i ą g ł o ś c i  
prowadzenia. Przy r o z w in ię c iu  s t a c j i  na p o z y c j i  z dużym spadem
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t e r e n u ,  k ie ru n k o w a  c h a r a k t e r y s t y k a  p ro m ie n io w a n ia  an te n y  b ę ­
d z i e  o b n iż o n a ,  d a l e j  będą  widoczne c e l e  n i s k c / l e c ą c e , zm n ie jszy  
s i ę  n a t o m i a s t  z a s i ę g  w ykiywania  celów na ś r e d n i c h  w ysokośc iach*  
Odwrotny e f e k t  d a je  r o z w i n i ę c i e  s t a c j i  na p o z y c j i  z dużymi k ą ­
tami w z n i e s i e n i a  t e r e n u .

Z e s t a w ie n i e  porównawcze danych zas ięgów  wykrywania na 
ró ż n y c h  w y s o k o ś c ia c h  l o t u  c e l u ,  o p o w ie rz c h n i  s k u t e c z n e j  od­
b i c i a  d l a  s a m o lo tu  I ł - 2 8 ,  p rz y  zerowym p o ł o ż e n i u  a n t e n ,  p rzy  
m o ż l iw ie  d o b r e j  p o z y c j i  d l a  s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  P -3 5 ,  
”J a w o r ” , P -15 p r z e d s t a w io n e  są  w t a b e l i  Nr i .

Z e s t a w ie n i e  porównawcze n i e k t ó r y c h  danych t a k t y c z n o - t e c h -  
n i c z n y c h ,  d l a  HLS P -3 5 ,  Jawor*’ i  P -1 5 ,  p r z e d s ta w io n e  j e s t  w 
t a b e l i  Nr 2.

Na p o d s ta w ie  z e s t a w i e ń  porównawczych param etrów  t a k t y c z -  
n o - t e c h n i c z n y c h  s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  / p a t r z  t a b e l a  Nr 1 i  2 / ,  
można p r z e p r o w a d z ić  n a s t ę p u j ą c ą  w s tęp n ą  a n a l i z ę  z p u n k tu  wyko­
r z y s t a n i a  wym ienionych s t a c j i  r / l o k .  do nap ro w ad zan ia  w łasnego  
l o t n i c t w a  na c e l e  n az iem n e .

O c e n ia j ą c  i l o ś c i  i  d o k ła d n o ś c i  n ap ro w ad zan ia  samolotów 
na c e l e  n az iem n e ,  n a le ż y  s t w i e r d z i ć ,  że n a j l e p s z ą  s t a c j ą  b y ł a -  

Jby P -3 5 t  ponj^yąż i l o ś ć  naprowadzeii  i e s t  n a j w i ę k s z a .  Owa wskaż* 
n i k i  o b se rw ac j i  o k rę ż n ^ Ĵ  s t a c y j n e  i  c z te r y  wskaigą l k i  r a d i o l i n i l  
IHj-OO, u m o ż l i w i a j ą  dokonan ie  oko ło  .12 naprowadzeńr na -l^-^aelów 
naz iem nych  j e d n o c z e ś n i e ,  p rzy  z a ł o ż e n i u ,  że o p e r a t o r z y -  naw iga­
t o r z y  z d o l n i  s ą  n ap ro w ad z ić  j e d n o c z e ś n i e  na dwa c e l e  naz iem ne .

s t a c . i i  r a d i o l o k r c y .inych ’’J a wor** i l ó ś ó  naprowadzeń 
w t y ch samych warjinkach^co  d l a  JLS P -3 5 ,  n ie  p rz e k ro c z y  c z t e ­
r e c h ,  ponieważ możliwe j e s t  nap row adzen ie  t y lk o  z dwóch wskaźnik- 
kó\v obśerw’ a c j  i  . o k r  ę ż ne j . ^  —

J e s z e ż e  m n ie j s z e  m o ż l iw o śc i  ma s t a c j a  P - i 5 ,  k t ó r a  p o s i a d a  
t y l k o  j e d e n  w sk aźn ik  o b s e r w a c j i  o k r ę ż n e j .

Odnoś^nie d o k ł a d n o ś c i  napro w a d zan ia  również  3LS P-35 p o s i a ­
da p i e r w s z e ń s t w o , j a k o  że b ł ą d  o k r e ś l a n i a  w sp ó łrzę d n y ch  o b i e k t u
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pow ietrznego  j e s t  n a jm n ie jszy ,  co uwidocznione j e s t  w t a b e l i  
nr 2« Dokładności  o k r e ś la n ia  o d l e g ł o ś c i ,  a zatem i  naprowa­
d za n ia ,  d la  DLS P-35 wynosi i  0 ,5  km, podczas gdy d la  HLS 
’’Jawor** i  P-15 wynosi i  i  Icm. Dokładność o k r e ś la n ia  azymutu 
również przemawia na korzyść  P-35,  ponieważ pomiar azymutu 
j e s t  c z t e r o k r o t n i e  d o k ła d n ie jsz y  n iż  s t a c j i  **Jawor*’ czy też  
P-15 .  Podobnie r z e c z  ma s i ę  z r o z r ó ż n ia ln o ś c ią  w y s z c z e g ó ln io ­
nych s t a c j i .

O cen iając  z a s i ę g i  naprowadzania, z t a b e l i  Nr i  widzimy,  
że d la  omawianych s t a c j i  n ie  ma praktycznych r ó ż n ic ,  s z c z e g ó l ­
nie  na małych i  ś re d n ich  w ysokośc iach .  Różnice występują  do­
p iero  na dużych w ysok ośc iach  także na korzyść RLS P-35.  
C ią g ło ś ć  prowadzenia obiektów pow ietrznych  na małych i  ś r e d ­
n ich  w ysok ośc iach  porównywalna j e s t  d la  w s z y s tk ic h  s t a c j i ,  
w p rak tyce  jednak n a j l e p s z a  j e s t  d la  P -35 ,  gdyż n ie  wymaga 
s to so w a n ia  żadnych m an ip u lacj i  systemem antenowym, jak  ma to  
m ie js c e  np. d la  P-15 przy z a s i l a n i u  systemu antenowego fazowo  
i  synfazowo. Fakt ten  n a j l e p i e j  obrazuje p rz e b ie g  pionowych  
c h a r a k te r y s ty k  promieniowania anten  r y s .  8.

Pod względem manewrowości i  czasu  przygotowania do pra­
cy, oamawianych typów s t a c j i  ra d io lo k a c y jn y ch ,  n a j s z y b c ie j  
o s ią g n ie  gotowość bojową iZLS P-15 1 ’’Jawor*’, k tóre  na rozw i­
n i ę c i e  p o trz eb u ją  około 15-20  m in . ,  podczas gdy RLS P-35 wy­
maga d la  r o z w in ię c ia  około 5 -6  godzin .  Prędkość poruszania s i ę  
kolumny marszowej s t a c j i  P-35 również hamuje manewrowość w po­
równaniu z RLS P-15 i '  ’’Jawor”.

D la teg o  też  w z a l e ż n o ś c i  od r)otrzeb ta k ty c z n o - te c h n ,  
wybór s t a c j i  ra d io lo k a cy jn y ch  do naprowadzania samolotów na 
c e le  naziemne może być dokonany z pewnym kompromisem, wynika­
jącym z m oż l iw ośc i  w ykorzystan ia  s t a c j i  do tego  c e lu  n ie  p r z e ­
znaczonych.

Tym n ie -m n ie j  należy  s t w i e r d z i ć ,  że omawiane typy s t a c j i  
mogą być wykorzystane do naprowadzania samolotów na c e l e  na-y
ziemne, a ś c i ś l e j  mówiąc -  do wprowadzenia samolotów w r e jo n  
celów naziemnych, przy wyposażeniu tych  s t a c j i  w odpowiednią  
aparaturę ł ą c z n o ś c i  radiowej dowodzenia samolotami.
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Naziemne w y so k o śc lo m le rzc  r a d i o l o k a c y j n e  odnoszą  s i g  do 
grup s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  p rz e z n a c z o n y c h  do o k r e ś l a n i a  ivy- 
s o k o ś c i  ob iek tów  p o w ie t r z n y c h  w y k ry ty ch  p r z e z  s t a c j e  wykrywania  
t y p u ^ - 2 5 ,  P -3 5 ,  ’’Jawor** i  P - i 5 .  Mogą rów nież  pracować samo­
d z i e l n i e , ,  w z g lę d n ie  w kom pleks ie  ugrupow ania  r a d i o l o k a c y j n e g o  
danego o b s z a r u  k r a j u  p rzy  w y k o rz y s ta n iu  zautom atyzow anych s y -  / 
Sternów dowodzenia typu  **‘iYozduch” .

Zasadniczym  p rz e z n a c z e n ie m  w ysokosc iom ierzy  j e s t  o k r e ś l a ­
n ie  w ysokośc i  ob iek tów  p o w ie t r z n y c h  p rzy  n a k ie ro w a n iu  i c h  na 
dany c e l ,  według danych z w y d z ie lo n y ch  lu b  w s p ó łp r a c u j ą c y c h  
z nimi HLS o b s e r w a c j i  o k r ę ż n e j .

V/ o k r e ś lo n y c h  wypadkach w y so k o śc io m ie rze  r a d i o l o k a c y j n e  
nogą bye wykorzystywane ja k o  sam o d z ie ln e  u r z ą d z e n i a  r a d i o l o k a ­
c y jn e  wykrywania  i  o k r e ś l a n i a  w s z y s tk i c h  t r z e c h  w s i jó ł rzęd n y eh  
c e l u .  P rzy  o b s e r w a c j i  s y t u a c j i  p o w i e t r z n e j  w y so k o śc io m ie rz e  
r a d i o l o k a c y j n e  p r a c u j ą  d o o k rę ż n ie  lu b  w zadanych s e k t o r a c h  
Gzymutalnycli ,  zapewniające w t e n  sposób  p r z e s z u k iw a n ie  p r z e s t ­
r z e n i  o g r a n i c z o n e j  I c h  z a s i ę g ie m  i  górną  g r a n i c ą  w y k ry c ia .

Przy w y k ry c iu  i  p ro w ad zen iu  s z c z e g ó l n i e  ważnych ob iek tów  
s t o s u j e  s i ę  r ę c z n e  s t r e o w a n ie  w ysokośc iom ierzy  r a d i o l o k a c y j ­
nych,  z a p e w n ia ją c  w t e n  sposób  c i ą g ł ą  i n f o r m a c ję  o b i e ż ą c y c h  
w sp ó ł rz ę d n y c h  prowadzonych ob iek tów  p o w ie t r z n y c h .  -

P o z y c ję  do r o z w i n i ę c i a  w ysokośc iom ierzy  wyblOTa s i ę  w 
p o b l i ż u  HLS, z k tó rym i w s p ó łp r a c u j ą  w t e r e n i e  um ożl iw ia jącym  
o b s e rw a c ję  dookrężną  z ką tam i z a k r y c i a  n i e ^ r z e k r a c z a j ć o y m i  
+ 0 ,5 ^ .  D la  r o z w i n i ę c i a  w y so k o śc io m ie rz a  w y s t a r c z a  p ł a s z c z y z n a  
o p ro m ie n iu  25-30  m. S tosowane są  s p e c j a l n e  nasypy k s z t a ł t u  
pryzmy o w ysokośc i  2 -3  m, na k t ó r y c h  r o z w i j a  s i ę  w y s o k o ś o io -  
m i e r z .

Ze w zględu  na wymaganą dużą d o k ład n o ść  i:>omiaru w y s o k o ś c i ,  
w y so k o śc io m ie rz e  r a d i o l o k a c y j n e  p r a c u j ą  w centymetrowym z a k r e ­
s i e  f a l ,  u m ożl iw ia jącym  budowę odpow iedn ich  systemów antenow ych 
z wąską k ie runkow ą c h a r a k t e r y s t y k ą  p ro m ien io w an ia  w p ł a s z c z y ź ­
n i e  p io n o w e j .
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Do naz iem nych ruchomych v .ysokościom lerzy  r a d i o l o k a c y j ­
nych z n a j d u j ą c y c h  s i ę  u z b r o j e n i u  V/oJska P o ls k ie g o  n a l e ż ą  
w y so k o śc io m ie rz e  p r o d u k c j i  ZSRD ?R\7-10, PR\V-il i  PRW-9, o ra z  
w y so k o śc io m ie rz e  p r o d u k c j i  p o l s k i e j  typu  NB-J ’’B o g o ta ’̂

ivys o k o ś c io m ie r z  iTB-J w s p ó łp ra c u je  z HLS *^Jawor” i  w z a s a ­
d z ie  s p r z ę g n i ę t y  J e s t  z t ą  s t a c j ą  na s t a ł e .  D la teg o  te ż  n ie  
J e s t  on wykorzystywany do p ra cy  s a m o d z i e l n e j .

Na p r z y k ł a d z i e  ruchomego naziemnego w y so k o sc io m ie rza  
r a d i o l o k a c y j n e g o  ty p u  PHV/-il, ro zp a t rzm y  w ła ś c iw o ś c i  k o n s t r u k ­
c j i  i  ś r o d k i  t r a n s p o r t u  teg o  typu  u r z ą d z e ń .

i \ p a r a t u r a  PiT.V-^il ro z m ie sz c z o n a  J e s t  na t r z e c h  p r z y c z e ­
pach  ponumerowanych ja k o  przyczejDy E i  ER” . Na p r z y c z e p ie

w s p e c j a l n e j  k a b i n i e  ob ro tow e j  zamofetowaneJ na podwoziu 
a r t y l e r y j s k i m ,  ro z m ie s z c z o n a  J e s t  a p a r a t u r a  n ad a w czo -o d b io rcza  
wraz z systemem antenowym.

V! p r z y c z e p i e  u s taw io n y  J e s t  z a s a d n ic z y  z e s p ó ł  p r ą d o -
a p a r a t u r a  ,

tw ó rc z y ,  a p a r a t u r a  wskaźnikową, impulsów s y n c h r o n iz u ją c y c h  
o ra z  n i e k t ó r e  u k ład y  u rz ą d z e ń  p rz e c iw z a k łó c e n io w y c h .

W p r z y c z e p i e  ”ER” zamontowany J e s t  rezerwowy z e s p ó ł  p r ą -
1 i,

dotw órczy  o ra z  s i e c i o w a  p r z e t w o r n i c a  podwyższonej c z ę s t o t l i w o ­
ś c i  W PŁ-30, k t ó r a  um o ż l iw ia  z a s i l a n i e  w y so k o śc io m ie rza  b ezpo­
ś r e d n i o  z s i e c i  p rzem ysłow ej  3 x  380 V, 50 Hz.

XI c e l u  z m n i e j s z e n i a  rozmiarów i  c i ę ż a r u  a p a r a t u r y  nadaw­
c z e j  w y s o k o ś c lo m ie rz a ,  zas tosow ane  s ą  a g r e g a ty  p rą d o tw ó rcze  
typu  i\D-30T o n a p i ę c i u  zmiennym tró jfazow ym  220 V 400 IIz.
Przy z a s i l a n i u  z s i e c i  przemysłowej,  r o l ę  g e n e r a t o r a  podwyższo­
n e j  c z ę s t o t l i w o ś c i  s p e ł n i a  wspomniana p r z e t w o r n i c a  WPŁ-30. 
Podobne r o z w ią z a n ie  z a s i l a n i a  układów nadawczych zas tosow ano  
w HLS P -3 0 ,  P -3 5 ,  P -1 5 .

T r a n s p o r t  w y so k o sc io m ie rz a  odbywa s i ę  t rzem a c iąg n ik am i  
samochodowymi ty p u  JńZ-214  lu b  i.IAZ-200, na k tó r y c h  p rzew ozi  
s i ę  ró w n ież  k ra to w n ic ę  z sek c ja m i  r e f l e k t o r a  antenowego, bębny 
kablowe i  i n n e  c z ę ś c i  zam ienne .

C i ę ż a r  p o s z c z e g ó ln y c h  p rz y c z e p  w ynosi :
-  p r z y c z e p a  XI -  10840 KG
-  p r z y c z e p a  E -  7210 KG
-  p r z y c z e p a  EH — 7040 KG
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\7 s k ł a d  a p a r a t u r y  r a d i o t e c h n i c z n e j  \v y so k o śc io m ie rza
^Tchodzą n astęp u jące  układy:

e .
-  u k ła d  antenowy z torem w i l l c ie j  c z ę s t o t l i w o ś c i ,  układem wa­

h a n ia  r e f l e k t o r a ,  ś l e d z e n i a  i  p rz ek azy w an ia  k ą t a  obrotów 
a n te n y ;  •

-  a p a r a t u r a  nadawcza z przes tra ją>nym  g e n e ra to r e m  magnetronowym 
ty p u  I i I -125 ;

-  u r z ą d z e n i e  o d b io rc z e  ty^iu su p e r l ie te ro d y n o w eg o , ze wzmacnia­
czem u . w . c z .  na lam pie  z f a l ą  b i e ż ą c ą  i  automatycznym d o s t r a ­
ja n ie m  c z ę s t o t l i w o ś c i ;

-  a p a r a t u r a  wskaźnikowa pom iaru  i  p rz e k a z y w a n ia  danych  wyso­
k o ś c i  w s k ł a d z i e  wskaźników typu  liii i  *^azymut-odległośó*';

-  u k ła d  p rz e c iw z a k łó c e n io w y  k o h eren tn o - im p u lsy w n y  TES;
-  u k ł a d  p r z e s t r a j a n i a  c z ę s t o t l i w o ś c i  r o b o c z e j ;
-  a j : )a ra tu ra  s p r ę ż e n i a  ze s t a c j a m i  o b s e rw a c j i  o k r ę ż n e j ;
-  uk łady  pomocnicze -  s t e r o w a n i a ,  z a b e z p i e c z a n i a  p om iaru  i  kon­

t r o l i ,  sy s tem  c h ł o d z e n i a  ź r ó d ł a  z a s i l a n i a  i t p .
V/y s z c z e g ó ł  n i  one powyżej u k łady  i  u r z ą d z e n i a  s ą  typowymi 

d l a  w s z y s t k i c h  naziemnych w ysokośc iom ierzy  r a d i o l o k a c y j n y c h ,  
l ióżn ice  mogą występować w k o n s t r u k c j i  i  z a s to s o w a n iu  układów 
pom ocniczych ,  do k t ó r y c h  n a l e ż ą  między innym i uk łady  z a b e z p l o -  
o z a ją c e  p r z e d  z a k łó c e n ia m i  aktywnymi 1 b ie rn y m i .  Hóżnic  s i ę  
mogą rów nież  lep szy m li ,w zg lęd n ie  gorszymi parametrami. t a k ty o z n o -  
t e c h n i o z a y m i , w ynikającym i z z a s to s o w a n ia  b a r d z i e j  spraw nych 
systemów antenowych o ra z  z a s to s o w a n ia  nowszych o s i ą g n i ę ć  t e c h ­
n i k i  r a d i o l o k a c y j n e j .  l ióżn ice  występować mogą w w y p o saż en iu ,  
um ożl iw ia jącym  l e p s z e  w y k o rz y s ta n ie  w ysokośc iom ie rzy  w p ra cy  
b o jo w e j .

Do z a s a d n ic z y c h  r ó ż n i c  w ysokośc iom ierzy  PIJW-10 1 pnvv-ll 
n a l e ż ą ;
“ w PR \r- l l  na leżącym  do nowszego ty p u ,  zas tosow ano  w u rz ą d z e r i iu  

nadawczym magne <.ivOA p r z e s t r a j a n y  typu  L 'I-125, d z i ę k i  czemu 
za b ez p ie c z o n o  w y so k o śc io m ie rz  p r z e d  z a k łó c e n ia m i  aktywnymi. 
I s t n i e j e  m ożliwość au tom atycznego  p r z e s t r a j a n l a  w y s o k o ś c io -  
n i ie rza  na j e d n ą  z x>ięciu c z ę s t o t l i w o ś c i  ro b o c zy ch  w paśm ie  
około  8 c z ę s t o t l i w o ś c i  z a s a d n i c z e j .  T r z e s t r a j a n i a  na p o -
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s z c z e g ó ln e  c z ę s t o t l i w o ś c i  doiconuje s i ę  a u to m a ty c z n ie  według 
zawczasu  u s t a l o n e g o  program u;

-  d l a  z a p e w n ie n ia  p ra c y  PRW—11 w warunkach  zakłóceji: b i e r n y c h  
zas to so w an o  s p e c j a l n e  u l ł a d y  t ł u m i e n i a  ech s t a ł y c h  TKS, 
u m o ż l iw ia ją c e  s k u t e c z n e  t ł u m i e n i a  z a k łó c e ń  b i e r n y c h ,  s t o s o ­
wanych p r z e z  sam o lo ty  p rz e c iw n ik a *  V/ u k ła d a c h  ty c h  p r z e w i ­
d z ia n e  j e s t  fa zo w an ie  h e te ro d y n y  k o h e r c i i tn e j  sygnałam i w ła s ­
nego n a d a j n i k a , j a k  rów nież  sygna łam i  odb i tym i od z a k łó c e ń  
b i e r n y c h ;

-  w w y so k o śc io m ie rz u  PHW-iO stosowany j e s t  j e d e n  a g r e g a t  p r ą d o ­
tw ó rc z y .  wypadku a w a r i i  t e g o  a g r e g a t u ,  w z g lę d n ie  rem ontu  
okresow ego, w y so k o śc io m ie rz  pozbawiony j e s t  m o żl iw ośc i  z a s i ­
l a n i a  i  n i e  może byś  w y k o rz y s ta n y .  W Piki-11  n a to m ia s t  z a s t o ­
sowano dwa a g r e g a ty  — z a s a d n ic z y  i  rezerwowy. D z ię k i  z a s t o s o ­
waniu p r z e t w o r n i c y  podwyższonej  c z ę s t o t l i w o ś c i  \/PŁ-30 i s t n i e ­
j e  m ożl iw ośó  z a s i l a n i a  PSW-11 b e z p o ś re d n io  z s i e c i  p r z e m y s ło -  
weji

-  w o d r ó ż n i e n i u  od FlTvV-<»iO w w y so k o śc io m ie rzu  PSW-il zas tosow ano  
s p e c j a l n ą  a p a r a t u r ę  s p r z ę ż e n i a  e l e k t r y c z n e g o  ze s t a c j a m i  ob­
s e r w a c j i  o k r ę ż n e j ,  l im o ż i iw ia ją c ą  l e p s z e  w y k o rz y s ta n ie  wyso- 
k o ^ c lo m ie r z a  p rz y  w sp ó łp racy  z zautomatyzowanym systemem do­
w odzen ia  ty p u  ”\7ozduch” . W tym c e l u  zas tosow ano  między i n n y ­
mi dodatkowy w sk aź n ik  ty p u  "azy m u t-o d le g ło śó * ’.

S p a c je  r a d i o l o k a c y j n e  ty p u  P-35 mogą pracownó z jednym 
l u b  k i lkom a w ysokośe iom ierzam l r a d io lo k a c y jn y m i  / d o  c z t e r e c h / .
Vi n a j p r o s t s z y m  wypadku w spó łp racy^  o p e r a to r z y  P-35 p o d a ją  ope­
ra to ro m  PPW-11 w sp ó ł rz ę d n e  w ykry tych  o b iek tów ,  k tó r z y  o k r e ś l a j ą  
i c h  w ysokośc i  i  p r z e k a z u j ą  dane o w ysokośc i  t e l e f o n i c z n i e .
\Y tym wypadku między IILS ł  wysokościom ierzem  n ie  ma żadnych  po­
ł ą c z e ń  e l e k t r y c z n y c h  o p rócz  ł ą c z n o ś c i  t e l e f o n i c z n e j .

Właściwe s p r z ę ż e n i e  p o l e g a  na e le k t ry c z n y m  p o ł ą c z e n i u  
IZLS 2 w ysokośc iom ierzem  rn\Y-łl^ K onieczne  j e s t  p rzy  tym j e d n o ­
czesne  u ru c h a m ia n ie  liLS i  PliV/. Uzyskuje s i ę  to  p o p rz ez  z s y n c h ro ­
n izo w a n ie  p ra c y  w y so k o śc io m łe rz a  z p r a c ą  s t a c j i  o b s e rw a c j i  
o k r ę ż n e j  o r a z  z g r a n i a  o d l e g ł o ś c i  i  azymutu a p a r a t u r y  w sk aźn ik o ­
wej obu u r z ą d z e ń .  Na e k r a n i e  w skaźn ika  typu  "azymut-odległośc^*
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w y s tę p u je  zob razow an ie  celów obserwowanych p r z e z  RLS 
n s e k t o r z e  90° .  V/yboru odpowiedniego s e k t o r a  dokonu je  o p e r a t o r  
PRW-li,  a n a s t ę p n i e  o k r e ś l a  wysokosó obserwowanych p r z e z  KLS 
ob iek tów  p o w ie t r z n y c h .

V/ w ię k s z o ś c i  wypadków w y s o k o ó c io m ie r z e * r a d io lo k a c y jn e  
p r a c u j ą  na t e j  samej p o z y c j i  co liLS, z k t ó r ą  w s p ó ł p r a c u j ą .  
A p a r a t u r a  wska:!nikowa PliW p rz y  w sp ó łp rac y  z P-35 wynoszona 
j e s t  do wozu wskaźnikowego HLS, g d z ie  w y d z ie lo n e  j e s t  m i e j s c e  
na zam ontow anie . W w i e l u  wapadkach ¿apara tu ra  wskaźnikorm  
PK W -ll wynoszona j e s t  b e z p o ś r e d n io  na SD.

V/ysokoócioraierze r a d i o l o k a c y j n e  s p e ł n i a j ą  s z c z e g ó l n i e  
Vi?ażne z n a c z e n ie  w skoną^ l i  kowanej s y t u a c j i  p o w i e t r z n e j  p rzy  
zmasowanych n a l o t a c h  p rzy  s to s o w a n iu  p r z e z  sam olo ty  manewru 
w w ysokośc i  na k r ó t k i c h  o d c in k a c h  t r a s y .  Manewr c e l u  w wyso­
k o ś c i  może byc wykryty p rzy  po m ia rach  w ysokośc i  co iO -20  s e k .  
Takie  tem^ao pom iaru  w ysokości  jednym w ysokośc iom ierzem  może 
byc zapewnione t y l k o  przy jednoczesnym  ś l e d z e n i u  2 -3  ce lów .

D la te g o  t e ż  w warunkach  zmasowanych n a lo tó w  celowe s t a j e  
s i ę  s to s o w a n ie  j a l i ó a j w i ę k s z e j  i l o ś c i  w y so k o śc io m ie rzy  r a d i o l o ­
k a c y jn y c h .

î 22łi2I23iZ„5i2li21!2̂ ^̂ 'Ł§.i.

P o n i ż e j  podajemy S t a w i e n i e  n a jw a ż n ie j s z y o h  danych t . t .  
naz iemnych s t a c j i  r a d i o l o k a c y j n y c h  o ra z  schematy blokowe ż a -  
s a d n ic z e g o  s p r z ę t u ,  na k tó ry  powołujemy s i ę  w n i n i e j s z y m  s k r y p ­
c i e .

k g z .  Nr 1 -3 0  B i b l . T a j n a  
V/yk. k p t  S iw ic k i  
Druk M.S.
Nr k s .  02366/02G87/VA7 
Kor.  H.W.‘
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