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Wo.iska radiotechniczne OEK

Bozdziat |, Przestrzenne wskazniki mozliwos$ci
bo,iowych WET

Zasiegi i charakterystyki radiolokacyjnego
pola wylcrywania r6znych typéw ELS,

Zasiegi I charakterystyki radiolokacyjnych
stacji réznych typow w zakresie naprowadza-
nia,

Srednice martwych stozkéw rdéznych typéw ELS
na poszczegdélnych wysokosciach.

Parametry taktyczno-techniczne naziemnych
ELS w zalzresie rozroznialnosci i doktad-
nosci olceeodlania wspotrzednych.

Wymagania stawiane pozycjom przy rozwijaniu
poszczegbélnych typéw ELS.

Eozmiary taktycznej radiolokacyjnej strefy
informaciji.

Eozmiary operacyjno-taktycznej r/lok strefy
informacji«

Dokfat-LLios6 odczytywania wspoOtrzednych

z ELS

Waronlcj. jaliim powinny odpowiada¢ drogi
vAybrano do przemarszu stacji radiolokacyj-
nych.

Rozdziat 11, Czasowe wskazniki mozliwosci bojo«
wych TO?
Czasy rozwijania, zwijania, uruchamiania
i ciggtej pracy ELS

Czasy obiegu informacji o celach /obiek-
tach/ powietrznych do r6znych szczebli
dowodzenia.
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Rozdziat 111. Pcobabilistyczne wslcaznlki mozli»
wosci bo.iowych WRT

I"awdopodobienstwo wy3a*ycia celu jednag .RLS*

Prawdopodobienstwo wykrycia celu kilkoma
RIS.

Tabela prawdopodobienstwa wykrycia”celu
dla poszczegdlnych RLS w zaleznos$sci od wy-
sokoscin®

Rozdziat IV. Niektére taktyczno-techniczne apara-
N tury WOZDUCH-1P, Srodkéw tgcznosSci
oraz sktadu i ukompletowania poszcze-
gélnych RLS.

cznC

Wojska radioelektronicznego rozpoznania i przeciw-
dziatania»

Rozdziat |. Przestrzemie wskazniki mozliwosci bo-
bojo wych Srodkéw radioelektronicznego
rozpoznania i przeciwdziatania”®

Zasiegi i charakterystyki Srodkéw przeciwdzia-
tania radioelektronicznego /Tabela nr 1/«

Zestawienie przestrzennych wskaznikéw
/Tabela 2/.

Srednie btedy kwadratowe promieniowe przy
rozpoznaniu obiektévi naziemnych /»tabela /.

Srednia skuteczna powierzchnia odbicia samo-
lotbw /Tabela 4/.

Skuteczna powierzchnia odbicia niektdérych
aparatow latajgcych w zaleznos$ci od ich
kierunku lotu w stosunlcu do wiagzki promie-
niowania stacji radiolokacyjnej /Tabela

Sektory skutecznych zakitécen rcb /Tabela
5i 6/

Srednia skuteczna powierzchnia odbicia
obiektow naziemnych i ptywajacych
A'abela 7/.

OtcuesSiaaie odlegtosci pomiedzy pozycja-
mi dla stacji zaktdécen radiolokacyjnych
celownikéw bombowych /wykres nr '1/.

Btedy w okresSlaniu potozenia samolotu przy
pomocy radionamiernikow /Tabela QA

Moc nadajnika zaktdécania tgcznosci radio-
wej /wykres nr 2 i 3/»

31

33

56
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Zestawienie wskaznikéw zakiécen biernych
/Tabela nr 9/*

Wykres odlegtosci tras zakidcen wg okresSi-
lonych warunkéw /wykres nr 4/. 62

Parametry dipolowych elementéw odbijajg-
cych /Tabela 10/.

Zasadnicze dane maskowania przeciwradlolo-
kacyjnego /Tabela nr 11,12,13,14/*

Rozdziat 11. Czasowe wskazniki mozliwosci bojowych 67
Srodkow eprzeciwdziatania radioelektro-
nicznego.

Zestawienie czasOw: rozwijania, zwijania,
witgczenia, naprowadzania nadajnikéw 1 pred-
kosci przemarszu /Tabela 13/.

Rozliczenie czasu nawigatora, niezbednego
do skutecznego bombardowania. /Rys.m? 1/

Rozdziat I'l1l. Probabilistyczne wskazniki mozliwo-
Sci bojowych $rodkéw rozpoznania
1 przeciwdziatania radioelektronicz-
negos.

Potrzebna ilos¢ nadajnikéw w zaleznosci od 70
gestosci nalotu i prawdopodobienstwo zakit6-

cen na czestotliwosci statej i zmiennej

/Tabela 16/.
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Niniejszy materia! zebrano i opracowano wytacznie
dla potrzeb stuchaczy ASG» Wiekszo$s¢ materiatu opracowano
w oparciu o obowigzujgce instrukcje, opisy techniczne i re-
gulaminy. Czes¢ materiatu opracowana zostata na podstawie
praktycznych doswiadczen jednostek wojskowych oraa uzupet-
niona danymi uzyskanymi drogg interpolacji.

Materiat niniejszy ma stuzy¢ jako jednolita podstawa
do obliczania mozliwosci bojowych wojsk radiotechnicznych
i wojsk radioelektronicznego przeciwdziatania OPK. Uwzgled-
niajgc warunki wykorzystania,materiat ten zestawiony zostat
w dwéch czesciach. Czes¢ pierwsza dotyczy wojsk radiotech-
nicznych, a.czes¢ druga wojsk radioelektronicznego przeciw-
dziatania.

Kazda czes¢ zawiera odpowiednio cztery i trzy roz-
dziaty. fiozdziat | dotyczy przestrzennych wskaznikéw, roz-
dziat 1l - czasowych wskaznikéw i rozdziat 11l - probabili-
stycznych wskaznikéw mozliwosci bojowych. Wczesci pierw-
szej dodatkowo podano niektdre dane taktyczne-techniczne

aparatury WOZDUCH—P, $rodkéw tacznosci i skiadu ukomple—
towania poszczegdlnych RLS.

M ateriat ten moze by¢ takze wykorzystywany jako po-
moc szkoleniowa przy rozwigzywaniu probleméw taktycznych
i operacyjno-taktycznych w czasie studiéw w ASG.
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Rozmiary taktyczne,i gadiolokacy.ine.i strefy

Do skutecznego oddziatywania LM i artylerii OPK na
Srodki napadu powietrznego nieprzyjaciela konieczne jest a*by
rubiez powiadamiania o zblizajgcych sie celach byta jak naj-
bardziej oddalona w strone przeciwnika*

Powiadamianie rozpoczyna sie od momentu przekroczenia
przez cel rubiezy powiadamiania. Odlegtos¢ ta winna zabezpie-
czy¢ skuteczne niszczenie celéw powietrznych na nakazanej ru-
biezy.

Poczatkowa rubiez powiadamiania $cisle uzalezniona

jest od taktyczne] radiolokacyjne.|
strefy informaciji, ktodora organi-
Zowana jest Srbdkami samodziel-
nego oddziatu / pododdziatu/ra —
diotechnicznego .Pod pojeciem
taktyczne]j radiolokacyjne]|j stren»
fy nalezy rozumiec wielkost¢c
przestrzeni powietrzne.] ograni -
czonej;j dolnag i g6r na gr ani ca, z
tor e j sytuacija taktyczna win -
n a by¢ przedstawiona W nostac.i
informaciji radiol okacy j.leij w
granicach NnNakazane.] jakosci, do-
ktadno $ci i dy skretnosci/czesto-
tliwo $c 1/ or az posiadajaca okr e s
1 o0ony pr omien w ptaszczyznie p o -
210 oliej.

a/ Dla oddziatéw lotnictwa mysliwskiego konieczng rubiez wy-
krywania zabezpieczajagca we wiasciwym czasie uzycie lot-
nictwa mysSliwskiego na nakazanych rubiezach oblicza sie

I Ug wzbru{

D = @W"a"c /
gdzie: - rubiei wprowadzenia samolotow do walki]

- szybko$¢ lotu celu powietrznegoj
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t"p - czas opoOznienia radiolokacyjne;} informacji o celu
od HLS do SD podejmujgcego decyzje na start LV

K m

gdziei tpj® - czas podjecia decyzji na start samolotow LM;

tg”™ - czas osiggania gotowosci bojowej;
t.S tpig + t«|6
gdzie; th- czas naboru wysokosci;

t"p - czas lotu poziomego mysliwca od momentu naboru
nakazanej wysokosci do rubiezy wprowadzenia
samolotéow do walki;

t™ - czas manewru mysliwca do rubiezy wprowadzenia
samolotéw do walki, do wejsScia w tylng poisfe—
re*

Eubiez poczatkowego powiadamiania IM oblicza sie zaw-

sze dla okreslonych typéw samolotéw i w stosunku do lotz”ska
na ktorym bazuja.

Przyktad; Obliczy¢ rubiez powiadamiania dla samolotu MiQ-»19
przyjmujac nastepujgce dane wyjsciowe;

e MW *
2. Ve g« 15 km/min*

5. Stanowisko dowodzenia wyposazone jest w zautomaty-
zowane Srodki dowodzenia.
4. = 500 m
5. t"p = 1 min /w wypadku wj™orzystania zautomatyzo-
wanych srodkéw dowodzenia/.
6. tg a 11 min.
7* Samolot mysSliwski znajduje sie w gotowosci ur 1.

Vw LM=55+ 15 /1 + 11/ = 235 km.

Uwaga; bez zautomatyzowanych srodkéw dowodzenia poczatkowa
rubiez taktycznego powiadamiania N wynosic
bedzie 265 km poniewaz t*p = 5 min.
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b/ RuPiez powiadamiania dywiznonoéw osiowych artylerii rakie«
towe.i OPK«

Odlegtos¢ do rubiezy powiadamiania ”"Dpow** dywizjonow ognio-
wych art. rak, OPK powinna zapewni¢ ostrzelanie celu na dal-
szej granicy strefy ognia.

OdlegtosS¢ do tej rubiezy, mierzona od stanowiska si:artowego

zalezy od nastepujacych czynnikéw:

- czasu opO6zniania przekazania meldunku o celu od WRT do dy-
wizjonu ogniowego **top**, Czas ten moze by¢ rézny, poniewaz
zalezy on od sposobu otrzymywania danych o celach na SD
doar. Dane te moga by¢ otrzymywane w relacjach:

- RLP - SD doar;
- GP sbrt - SD doar;
- SD oddz, /ZT/ art. ralc, - SD doar;

-predkosci celu powietrznego *Vc**,

- Odlegtosci rubiezy wigczenia SRR, ktora zalezy od czasu
potrzebnego na: witaczenie SNR, dokonanie kontroli funkcjo-
nowania aparatury i dokonanie czynnos$ci zwigzanych z bez-
posrednim przygotowaniem strzelania oraz od predkosci lotu
celu powietrznego i d~"®,

W zaleznos$ci od w/w warunkow ponizsza tabela przedstawia od-

legtosci rubiezy wiagczenia SHR dla poszczegdélnych zestawow:

ip

I Zestaw j zrédto zasilania 1— &8~ P s /N1
} IVc 4 420 | ve > 420

r{i=—~ == ==l === | T

I wiasne elektrow— ~
I nie *

1 SA-75M

| . sie¢ zasilania ' T 260 |

|||| witasne elektrow—j I

il S-75M nie }.

sie¢ zasilania | 260 J J8so
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2 powiTZszego wirnika, ze rubiez powiadamiania doar « OHC moz-
na obliczy¢ z na3tepu.igcych wzordw:

°pow = °wiSBH e "p
lub - epow = Ads * /9D * "SIE vk * ot T T
gdzie« dVvVy, tgj3™ M™WsNG \ ~ \ot ~ w zeszycie nr 3
str 5 i 6.

np» dane? Zestaw SA-75M przy wykorzystaniu energii zasilania
z wiasnych elektrowni; N 420m/sek; "top = NMaidt
Bozwigzanie*

~pow.doap ‘wiSBR * "Nop
stad» Dp”™w.doac = 385 + 25,a . 3 = 385 +75,6 = 460 km

Niekiedy rubiez powiadamiania doar oblicda sie w stosunku
do potrzebnego czasu na osiggniecia gotowosci bojowej przez
HSWP* Nalezy jednak pamietaé¢, ze ten sposbéb mozna stosowacd
woéwczas, jezeli jest speiniony warunek*

"WIESWP  ~ "WISKR

W tym wypadku mozna wykorzysta¢ nastepujacy wzér*

"WEESWP . ~ Mwykr ® ¢ 'Magr 2 Mwt st ~oph
gdzie* - max, odlegtosé wykrycia /w zaleznos$ci od wy-
sokosci/;

- predkosé¢ celu;
- czas wilaczenia agregatu;

agr
N - czas wlaczenia stacji;
t™p - czas opo6znienia od WHD,

np* a/ D2 z wykorzystaniem agregatu przy = 25 km/min;
tagr = 4 min;, W gt “ N ~ 8B min,wyniesie*

=200 + 25 /74 + 6 + V = 550 km

b/ z wykorzystaniem sieci*
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s2004 25 /6 4/ * 458eM
c/ bez opdznienia danych 2 WHFI
Y3 a 2004 25 « 6 =

Bozmiayy ot>eraoyinowta3£tyczne.1l radiolokacylnel strefy inro”
aactu

Pod poJeciein operacyjno-talctyoznei radiolokacyjnej
etrefy informacji nalezy rozumiec¢ przestrzen powietrzng
ograniczong dolng i gorna granioat if Jctdrej sytuacja opera-
cyjno-taktyozna winna by¢ przedstawiona w postaci informa-*
cji radiolokacyjnej o nakazanej jakocoi, zabezpieczajgca
operacyjno-taktyczne przedsiewziecia z zakresu dowodzenia
podlegtymi sitami i c¢rodkami* OP*

Operacyjno-taktyczna radiolokacyjna strefa informacji jest
sumg taktycznych radiolokacyjnych stref informacji oddziatow
radiotechnicznych zwigzku operacyjno—taktycznego oraz radio-
lokacyjnych stref informacji sasiadow”~z odlegtosci uzgodnio-
nych wzajemnych rubiezy powiadamiania*

Informacja radiolokacyjna wykorzystywana dla zabezpie-
czenia dziatan bojowych lotnictwa mysliwskiego i1 artylerii
rakietowej charakteryzuje sie olcreslong jako$cig* Przy czym

pod pojeciem ja kos$ci nalezy rozumie¢
d okt adnos ¢, dy skr etnos¢ i cC z as
op6SNIi enia zobr azo wywania da -
nych o] Oytuacij i powi etr znej* Od

jakosci informacji radiolokacyjnej zalezy prawdopodobienstwo
przechwycenia celéw powietrznych przez samoloty lotnictwa niy-
Sliwskiego oraz skutecznos¢ wskazywania celéw i>owietrznych
dla artylerii rakietowej* Oprécz tego wplywa ona na spos6*b
dowodzenia wojskami OPE*
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A/ Dokladnos¢ odczytywania wspoéirzednych z HLS

r" ~ iredniego btedu kwadratowego

I Typ RLS . .
Odczytywanie zauto- Optyczne odczytywanie
,EaSZpwaneV zgdn”rch

|| J) /my i H/m/ ' D/mi/" ~"™~op)T H /m/

"AP-j o0 ~~1,9 | 1]15% 5

. I, e i I o, mne ppen ime e ~ <UL 1 Ve wee e —
i|P_55"/P-30/ 100 T 10 220 WO 0. 500
iip-i5/p-i5N/ 500 L ~ L=" j_~

®/ Przy wjlcorzystaniu zautomatyzowanego systemu "WOZDUCH-1"

Uwaga: dla Innych typéw ELS dane przyjmowac jalt: w taheli
uwzgledniajac ich zakree czestotliwosci*

B/ Doktadnos¢ nanoszenia danych na planszet /7 “"n~gn”
li 1:500 000"w wypadku nanoszenia danych w systemie azy-
mut - odlegto$é;wynosi?

- wedtug odlegtosci ~ ~nan ~ 2
- wedHtg azymutu AN~ ongn = 1

Sumaryczny higd liniowy nanoszenia danych na planszet
w systemie azymut —odlegto$s¢ okresla sie wzorem:

. . D* 6 Iman
nah! = V3 Arian  \ 00

gdzie: B - odlegtos¢ do obiektu powietrznego

W wypadku kiedy na planszet nanosi sie dane syste-
mie azymut —odlegtos$¢éf a z planszetu dane przekazuje sie
w systemie siatki OPK, to dane przekazuje sie z dokiadnos$cia
matego kwadratu* Maty kwadrat dla pasa europejskiego | /w
ktorym znajduje sie strefa 17 i 18/ wynosi 12 x 12 km* Mak-
symalny btagd wiec dla malego kwadratu wynosi¢ bedzie potowe
przekatnej tego kwadratu i okres$li¢ go mozna wzorem:

N maks Vi~ + 12~ = 8,5 km

siatki GHC ~
Natomiast Sredni btad kwadratowy mozna okresli¢ wzorem:
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iprzeksztatcenia» cSmaks , ™~ N4 9 km
(ip

Btad pomiaru wysoJdcosci przez srodki radiolokacyjne
zalezy od odlegtosci obiektu powietrznego od ELS oraz \5So—
kosci jego lotu.

Stacje radiolokacyjne mierza odlegtos¢é nachylona, na-
tomiast na wskaznikach przedstawiona jest jako horyzontalna.
Wrezultacie otrzymuje sie biad rowny réznicy miedzy odleg-
tosciag nachylona a horyzontalng, ktorg mozna okres$li¢ wzéremt

~ odl poch =D-

gdzie: D - odlegtos¢ pochyta do celu w Im;
H — wysokos$¢ lotu obiektu powietrznego w km.

Bteay informacji wynikajace z opéznienia radiolokar-
cyjnej informacji zaleza od sposobu przekazywania /reczJdiy,
zautomatyzowany/, zdolnos$ci przepustowej kanatéw przekazywa-
nia informacji oraz ilosci jednocze$nie Sledzonych obiektéw
powietrznych. Btgd ten moze by¢ uwzgledniany jako pewna
ekwiwalentna tolerancja pomiaru ptaskich wspéirzednych
/x,y/D, P /, wprzyblizeniu réwna drodze, jaka przeleci
obiekt powietrzny w czasie opéznienia informacji, ktérg moz*"
na okres$li¢ wzorem:

i op6z =3 topéi

gdzie: t Sredni czas opO6znienia informacji

opo6z
- szybko$¢ lotu obiektu powietrznego*

Jakos$¢ informacji radiolokacyjnej oraz wielkos¢ ra-
diolokacyjnych stref informacji uzalezniona jest od predko$-
ci lotu $rodkéw napadu powietrznego. Wymagania te przedsta-
wia ponizsza tabela.
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a/ Dla szczebli taktycznych*

iTpI’QdICOéé T Para- Dla lotnictwa mysSliwskie- Dla artylerii rakieto-
llotu ce- | metry go do cel”*_~ wej dla celow*
!IlOW pow Powiadamia- Naprowadza- Powiadamia-T Wsicazywa-
I'w km/godz nia nia nia
r_1 = __2 5 i 5as=sac
|| i S« y ““*2500-5000 m  1000-1500 m 2500-5000 m' 800-1200m
I TH~ 1000-1500 m 500-800 m 2000-2500 m 1500-2000m
900 T 45-60 sek 20-50 sek 60-70 sek ~ 40 sek
bp(’)(', 40-60 sek 10-20 sek 60-70 sek 50-40 sek

R 700-800 Kkm 200-250 km; 550-400 km  200-250km

od lotniska!

"3 x,y 1 10000-15000" ~5pSI000mM  2500-500Qm " "550-800"m
100Q-1500m 500- 500m 1000-15C0m  800-1000m
1500 3075 sek- 15-20sek 50-60 sek -¢i 30 sek
50-40 sek 5-10sek 40-50 sekl 15-20 sek
4
« 3 1000—1200 i 450-550 imy 500-890 km} ~500-400 km
i I Odlotniska i
fix.y j 1500 m I “%oo-m  TidOWBZ500 m 550-560k
i ~ j  500-1000 m i 500-500 m 1000 m 500-600 .m
i 1800- 20-50 sek 5-10 sek  20-50 sek 10 sak
il 2800
tmle”® gak 2-5 sek mniej jak
50 sek. 50 sek*

1000-1200 km' 500-600 kn 850-900 Im. 550-500 km
od lotniska
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V Sposobem nie zautomatyzowajoym

RLP moze przekaza¢ dane o 6-8 celach /obiektach/
powietrznych w ciggu ”“jednej minuty, Czas sporzadze-
nia i przekazania jednego meldunku trwa 8-10 sek,

- wrelac.ii GP sbrt - OBl wHP KOm

GP sbrt moze przekaza¢ dane o 5*0 celach powietrz-
nych w ciggu jednej minuty. Aby zwiekszy¢ mozllwo-

sie dyskretnos¢ przekazywania lub ilo~6 kanatow tgcz
noscl /te wsrmogi dotycza i przekazywania danych o samo-
lotach witasnych/, Czas sporzadzenia jednego meldunku
wraz z przeprowadzeniem analizy otrzymanej informaciji
od RLP, trwa od 1 do 1,5 minuty,

- wrelac.il CRI TOP KOPK - CRI WR»® CSD

GP VRT KOPK przekazuje dane o celach do GP Wm CSD

z dyskretnosciag jednej - dwéch, trzech,a nawet 1 czte-
rech minut z wykorzystaniem 2-3 kanaldow tgcznosc¢i,Czas
odtworzenia meldunku wraz z analizg trwa okoto 1 mioit*

ty.
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1* Prawdopodobienstwo twykrycia celu -powletrzneKo przez
na réznych wysokosciach 1 w roéziiych. warunkacli#

Pod po;Jeciem prawdopodobienstwa wytapywania obiektéw powie-
trznych w kazdym punkcie pola /P/, nalezy rozumieC stosunek
liczby dazen, przy ktorych obiekt powietrzny moze by¢ na
tle szumdw pewnie wykryty do sumy liczb pomiaréw /rAoka-
cji/*

Prawdopodobienstwo to nmoze by¢ wyrazone wzoremi

A _I r
gdziei r - liczba zdarzen sprzyjajgca niezawodnemu wyKkryciu
obiektow na tle Sztmiow}
t - liczba wszystkich mozliwych pomiaréw /lokacji/*

Prawdopodobienstwo wykrycia celu przez ELS zalezy od odle-*
gtosci do celu powietrznego, skfadu celu, wysokosci jego lo-
tu, szybkosci obrotu systemu antenowego, szerokosci charak-
terystyki promieniowania ELS w ptaszczyznie pionowej i po-
ziomej, wystepowania zaktécen i innych czynnikow*
Prawdopodobienstwo wykrycia pelu przez poszczegolry typ
ELS dla danej wysokosci lotu okreSlonego typu samolotu jest
funkcjg od odlegtosci i moze by¢ przedstawione w postaci
grafiku*

Graficzna zaleznos¢ P = f/D/ jednej ELS wedtug samolotu
14-28, lecacego na wysokosci 500 mprzedstawiona jest na
ponizszym rysunku.
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Jezeli cel powietrzny nmoze by¢ wykryty jednoczes$nie
kilkoma RLS /lub pododdziatami radiotechnicznymi/, posiada-
jacymi rézne prawdopodobienstwo wykrycia, to wypadkowe praw-
dopodobienstwo PW okresla sie wzorenm™

Pw=1- /I - P/ ™ - P2/ /1 - Pn/
gdzie* P1, P2, P3 prawdopodobienstwo wjtoycia celu przez

kazdg ELS w danym punkcie przestrzeni powietrznej*

W wypadku jednakowych prawdopodobienstw wykrycia ce-
lu kilku ELS wzdér mozna przedstawi¢ w postaci*
Pw =1 - /1 - Pa/“
gdziet a - ilo$é pododdziatéw /ELS/, dednoozeSaio wykBywaja-
cyca cel w danym puakcie przestafzeai powietajzaej»

Dla przykiadu pordéwaaaia prawdopodobienstwa wykrycia
celow /Zobiektow/ powietrznych przez poszczegdlne typy HIS
jest przedstawiona ponizsza tabela*

Dane* odlegtos¢ lotu obiektu powietrznego 60 kny, zadane
wysokosci lotu obiektu powietrznego 300 m, 500 m,

1000 m*

m n -j- pI-Q NfQpoMaidienstwo wykrycia na wyso-
Typ ELS [ __________nosci___

u 300 m 500 m 1000 m
-t g=" 0,05 0,1 0,25

fip-io Tplii " 0,57 A 4= ~ 0,99

|P-15 /Jawor/ 0,5 0,85 0,99
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HOZDZIAL XV

Niektére dane taktycgno«*teciiniczne: zautomatyzowanego systew

mu

*WOZDUCH-1p*\ Srodkéw tacanosci oraz skitadu i ukompleto-

Wania poszczeg”™élnych RLS,

1,

2*

7»
8»

10.

Zautomatyzowatby system dowodzenia *WOZDOCH-1p” moze by¢
sprzezony poprzez specjalne m?zadzenia sprzegajace z HLS
P~35f P-15f P-12 i P-14, z ktorymi sprzezone sg
wskaznilci pierwotne aparatury ASH)-1 /JCK-1 szt, JFH*-1 - 1
szt. JPH-2 - 1 szt/,
Informacje radiolokacyjng z radiolokacyjnych stacji po«*
miaruwysokosci PHW-10 i PRW«-11 wprowadza sie sposobem
reczcnym w zautomatyzowany obieg informacji na wskazniku
JPH-2 metodg wprowadzenia odpowiedniej kombinacji cyfr.
Wydajno$¢ jednego operatora pracujacego przy wskazZznikach
aparatury ASPD-1 w aaicresie przekazywania danych w ciggu
1 min, wynosi:
- ptaskich wspéirzednych x:,y - 50
wysokosci 6-7
- jednoczesnej ilosci prowadzenia tras na kalce natozo-
nej- na planszet elektronowy /wskaznik E/ Z nanoszeniem
numeru celéw wysokos$ci oraz czasu 6-8»
Teoretyczna zdolno$¢ informacyjna aparatury ASHD-j wynO*
sl 112 meld/milrt,»
Istnieje moiliwos¢ przekazywania komend i meldunlcow kom-
binacjag cyfr od 0 - 9»
Szybko$¢ przekazywania informacji w aparaturze ASH)-1
wynosi 60 bod*
Ditugo$é sygnatu stuzbowego w aparaturze ASPD-1 333 msek«
Jeden komplet aparatury *WO0ZDUCH-1p* zezwala na podig-
czenie 10 Zzrdodet informacji radiolokacyjnej.
Czas witaczenia aparatury ASH)-1 z potozenia "Wytgczone**
dyzurny rezimu /bez uwzglednienia wilgczenia agregatow
zasilania /5 min/ v9ynosi od 7 do 8 min.
Czas wtaczenia i gotowos$ci catej aparatury *WOZDUCH-1p**
do pracy bojowej nie przekracza 20 min.
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Praktyczne postugiwanie sie wykresemc

Wyjasnienie: Przy okresSleniu odlegtosci stacji zaktbébcen rcb
od obiektu do 6 km korzystamy z grafiku "B’ ,
natomiast powyzej 6 km korzystamy z grafiku

Obliczona wielkos¢ odlegtosci od®obiektu do stacji za-
kt6cen rcb odkitadamy na osi pionowej /Znp* 4 lub 9 km patrz
wykres nr 1/, nastepnie odkiladajac odcinek linii poziomej
od punktu /np. 4 lub 9/ odszukujemy punkt przeciecia sie z
iloScig pozycji /w naszym wypadku przyjmujemy 5 lub 6 pozy-
cji/, nastepnie ciagniemy linie pionowg w do6t do linii prze-
ciecia sie z linia pozioma. Punkt przeciecia sie okresla oa-
legtosd x)omiedzy sasiednimi pozycjami dla stacji zakitécen
/w naszym przyjetym wypadku wynosi 4,5 lub 7 km/.

Btedy w okred$laniu potozenia samolotu przy pomocy

radionamiernikow,

/tabela 2 punkt 9/
Tabela 8

Uchyb okreslania miejsca /odlegtosci/ radio-

stacji /km/ _

przy D=1200 przy D=150 przy D=125 przy p=/0

km km km lan

0£'0 = 10" oC0o =2 ° oCo =77
50o
60’
90
1.20.
O

150






wykres nr 3
000w
mMw\ K.
miv
iMA m
m
~oom
oM
mm
MW
imw
m
/ 2 5 6 7 8 9 10 4 &2 43 4 45 t’

_— i ..

(ladela 2 punki 10|

Postugiwanie sie wykresami nr 2 i 3

Po obliczeniu warte”ci stosunku/ jﬁ wartos¢ te odkiadamy

na osi poziomej ,S /patrz wykres nr 3/f p2?owadzimy pro»
stopadta z tego punktu do przeciecia sie z krzywag charakte-
ryzujgcq moc zakidécanej radiostacji /w naszym wypadku 100 W
w punkcie M/# Z punktu "M* ciggniemy linie poziomag 40 o0sSi
Pjji z ktorej odczytujemy moc hcdajnika; zaktbécen*
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tyykres nr 4

Diugos¢ trasy zakiocen biernychi przy okreslanych warunkach™
/Tg 1T/

Uwagal Zatadowanie kasety przyjeto 1700 paczek« Rpzy uzyciu
jednego typu DOS w dwoch kasetach uzyskang odlegtosc
/D™/ mnozymy przez dwa /tabela 9 punkt 1/«
Praktyczne postugiwanie sie wyfcresemi

predkos¢ _samolotu stos%sacego zakdocenia bierne
odktadamy na osi pionowej /np* 800 km patrz wykres nr 4/*
nastepnie odktadajgc odcinek linii poziomej od punktu 80&
ta odszukujemy punkt przeciecia sie z tempem wyrzucania par*
o ) wypadku wynosit 1,0 sek/, nastepnie ciggnac
linie pionowg w dot do punktu przeciecia sie z V "do

osi poziomej otrzymamy odcinek zakkbécen DN*
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Pajpametry dipolowcli elementéw odbijajacych

@abela 10
~— SSSSSSS: SISsS:sSssss I
e [?7vp ele- Za- DlugosC¢ 1lo§¢  CieZar Skuteczna ; ;
r?e/rr;tévi/ lk?es dipola dipoli paczki powierz- lilaterial
odl ima- fal /mr/ w pacz- /gram/ chnia od-
jacych /cnv ce bicia
/tys, paczki
szt/ . wnn
SSEF9S
DOS-¢IU 0,8 0,4 I 5000 25 80 Wokno szklane
pokryte mie-
dzig
D0S-15U 3 15 800 90 po W6kno szklane
okryte .cyn-
iem
DOS-50U 10 50: 60 50 . 50 Wiékno szklane
E_okryte cyn-
iem
Tasma 10 ~0 20 450 60 Folia.
nr g
DOS-100U 20 103 15 90 = 60 W6kno szklana
Epkryte cyn-
iem
D0S-150U 30 145 10 ; 100 60
DOS-25J 50 m 245 8 125 140
Tasma )
nr 5U 50 245 220 80 Folia

Aissisr s 9S nsr: 29
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3» Maskowanie przeciwradlolokacy,1lne

katojych”
Tabela 11
r=: "gaarsaasaneas SBFSSSH> seassssrss: )
Typ od- Ksztatt 1los¢ Dilugos¢  Bteksymalna wartosc ~ CleitaVv
HNI™P - +bija- Scianek sek-  krawe- skutecznej powierzchni  odbio
eza cji dzi odbicia wprzestrzeni dacza
/5zt/ Jom/ /ai2/ __ — As/
A »5,2 on 'A »0,80m
ISSSSISLSSS )
h: »-oi5 Trojkat 8 55 « io 960 °” 2.5
KT840 Kwadrat
Tréjkat 8 40 490 7800 20
KT8-50 Kwadrat
Trojkat 8 50 1200 19000
T4-60 Trojkat 4 60 550 8800
T8-60 Trojkat 8 60 550 8800
1:4-100 Kwadrat 4 100 58000 590000
Ullé-ci)l.- Kwadrat 1 100 38000. 590000
TIKA- Kwadrat 4 100 58000 590000 160
-100
Uzié OI - Kwadrat 1 200 590000 9500000 521
alss:sstssaes:: ‘ssesssarsstsssVB gHASISSS ssSBsrsK sssa sssssassa SBSssfts

bs Maksjyialna”skuteczna”™owi™
‘mm

Dla odbijacza katowego o $ciance kwadratowej
(Sd M27T-7

Dla odDijacza katowego o Sciance trojkatnej

Ilos§¢ odbijaczy katowych potrzebnych do maskowania wyrow-
nujgcego przy prowadzeniu rozpoznania z wysokos$ci innych
jak pokazano w tabeli 12 moze by¢ okreslona z zals™noscit

N) e N
n s ..y »>—

. L . 2 .
gdzie: n - llos¢ odbijaczy katowych na 1 km maskowanej
Vpowierzchni przy wysokosci rozpoznania H;



c/

2
- ilos¢ odbijaoay katoisycli na 1 km maskov«anQo po-
wierzclmi pTzy wysokos$ci rozpoznania = 3000 m.

Ilos¢ sit i Srodkow potrzet>nycti do maskowania prze.ciijra-

dioiokacyjnogo oddzieli*ycli obiektow /pisnktéw orientaoyj**
nych/ przed rozpoznaniem powieln?znym*

Lp,

Tabela 12

ilos§¢ odbigaczy katowych Sity

Kodzad pracy

Maskowanie

1 km2 powierz-

chni wodnej 73
przez wyréwna-

nie z tiem

Aad/ N
Ms”~skowanie 1 km
lotniska przez
wyréwnanie z

ttem /masyw

leSny/ 33

Pozoracja mia-
steczka o0 po-
wierzchni za-
budowy iO km2

Pozoracja osie-

dla o powierz—

ctmi zabudowy

4-5 kn™ 73

130

Pozoracja mostu
na rzece szero-
kosci 100 m

Jako podstawe do obliczen

rozpoznania 3000 m*

/szt/ robo-
czej
/robox
czo—
dni/

33 110 35

150 10

73 155

w tabeli przyjeto wysokos¢ /HN
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d/ llos¢ sit i Srodkéw potrzebnych do budowy 1 km biezgcego
maski przeciwradiolokacygneg skutecznej w zalcresie fal

0,8 - 10 cm*

C

Hodza;j i orienta-
cja maski

Liniowa maska-zakit6-

canie:

- ga dr(t)]gach rolg?—
owych przy odle-
gig%/ci %o %O
przeciwnika:

- 2 loa
- 4 km
- 6 km
- 8 km

- na drogach dofron-
towych

Maska kombinowana na
drogach rokadowych

z ostong przed ob-
serwacjg optyczna
pizy odlegtosci do
PO.przecimika:

33853

Maska kombino wana z
ostong przed obser-
wacja optycznag i
radiolokacyjng .

/ A =0,8-10 cwv
przy odlegtosci do
PO przeciwnika:

833

- 8 lma

Maska kombin,ina, dro-
gach dofront.z osto-
ng przed obser.opty”
czng i r/lok./A =0,8»
10 ecm na 1 km drogi
zuzyt, 446 nadrpznych
wiszacych masek ekra-
w @mm AN

labela 13
_ Potrzety _
2% "’
%8%‘ g N e «I'gl »X
A t
ofd oN  BRBEO
|=X=—
130 5,0
40 300 7-8 30-60
10-10-,5 60 3P0 30-65
63 2-23 1,6-2,4 30-70 710



- 67
e/ Odsrtfpy pomtfdzy odbija¢zami stosowane w maslcaon - zbX2K>-
ceniaoh /maskach kombinowan.7oh/*
gabela 14

N polen3:08¢ pomiedzy odbijaczaBil wm
s 0,8-1,0 an A =50- 3,2 ca

Potozenie masek

Maski na drogach rokadowych
(lits " ¢ fe) i-h Tsd X
2 Maski na drogach dofronto-
1 wych 12 - 15 50 - 55
4SK —sisrrsrsr:Essrsrsrrisss:S;s:=s=:r:z:~2 =:=:==:}isssar:=riss:=:s==:===:arrsjfcsisss:

* od maski do punktu obserwacydé™Ni“SO nieprzyja?”
cielg.

W ZDZIAL 11

Nskazn:”N! do olcceslania czasowycJdi mozli wosci bobowych $rodkow
3wdziaiania radio el ektronlcznego

'Tabela, 15












