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w praktyce caęato spotykaiiiy si§ z kojoieczaością 
dostarczęaia a aakładów produoicyóAyoh /w zadaniu ozjoaczone 
są literą A/ do ma^zynów /oznaczone 1, 2» 4, 5/ odpowied-
nicłi asortymentów i ilości środków spożywczych. Odległość! 
między magazyrmmi, a zakładami produkcyóiiymi są różne, 
iilaga^ny /w zadaniu są to laiê jsca przeznaczenia/ mogą przŷ j—* 
mowaó okreśionąj w odpowiednich asortymentachf ilość towarów. 
Jest to podyktowane posiadaną przez nich powierzchnią magazy­
nową, możliwością konsumpcyjną ich odbiorców, ustaloną rota­
cją produktów itp.

Zdolności produkcyjne zakładów są takie, że za?/- 
sze zabezpieczają potrzeby mgazynów. Z uwagi na to, że posz­
czególne zakłady produkcyjne muszą dostarczyć do odpowiednich 
magazynów z góiy okx‘eślone, stałe ilości środkow spożywczycn, 
nie można ustalić w tym v;yxjadka optymalnego transp>ortu z ła­
dunkiem - minimalizacja odległości przebytych z ładunkiem jest 
wykiuczoiia. Będziejiiy więc rozstrzygać problem jak skierov/ać 
po iiajkrótszej drodze wozy bez ładunku z magazynów do zakła­
dów produkcyjnych, aby można było w następnym cyklu przewieźć 
znowu odpowiednią ilość materiałów.

Dla jasności rozwiązywanego problemu podaję, że*
1. 2iakład produkuje wyroby pieks.rnioze,

Zakład Ag produkuje v;yroby mięsno,
aakład produkuje wyroby spożywcze inne.
Zakład produkuje mąkę, kasze.

2. Odległości pomiędzy zaldiadami /źródłami/, a magazynami 
/miejscami przeznaczenia/ podaiłe są w kilometrach.

3. Zdolności produkcyjne zakładów i potrzeby magazynów ustalo­
ne są oJpoYiflednimi ilościami samochodów ciężarowych.

Zadanie to będę rozwiązywał jalco za^dnienie liniowe, chociaż 
dr‘Oga dojścia do wyniku jest dłuższa w porównaniu np. a rozî î  
zadiem transportowym. Ohodzi tu o przyswojenie metody simplek­
sów.

Z a d a n i  e
Posiadamy ustalone źródła i miejsca przeznaczenia 

masy towarowej. IJstaiona jest również Ilość i asortyment dos­
tarczonego towaru. Wyiiluczone jest stosowanie zastępstwa towa­
rów. Hależy rozstrzygnąć problem jak skierować po najkrótszej 
drodze samochody bez ładunku z miejsca przeznaczenia do źró­
deł ażeby można było przewieźć masę towarową w ....o......



ilości agodnej z założeniami podsua^mi niże^*
Ilości przewożonego towaru odpowiadają pojemności 

samocdodów* Do rozpatr;ywane go zagadnienia przyjęliśmy samociio- 
dy ciężarowe jednego typu. W wypadku tym warunek: podzielności 
jest spełniony.

W swoim rozwiązaniu postępuję?
1 . Zestawiam macierz odległości,
2. Zestawiam macierz dróg treuisportowych samochodów z ładun­

kiem,
3. Z macierzy tej wyprowadzam dane o potrzebie przejazdu samo* 

chodów bez ładunku do źródeł, a korzystając z macierzy 
odległości zestawiam swoje zadanie.

4* Ponieważ z założeh wynika, że miejsca |)rzaznaczenia staną 
się źródłami a źródła miejscami przeznaczenia to należy 
określić optymalne uporządkowanie dla tego układu.

3* Mając wyniki rozwiązania określę, z któi^ch miejsc pier­
wotnego przeznaczenia będ^ kierować samochody do pierwot­
nych źródeł i V/ jakich ilościach*

6. Za najkorzystniejsze rozwiązanie przyjmę uporządkowanie, 
przy którym suma odległości pokonanych przez wszystkie 
samochody jest najmniejsza.
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III# Poniemż odległości źródeł od miejsc przeznacaeoia są znane, 

a jednocześnie są one bardzo łatwo porówn̂ nr/alne do stawek, 
dlatego ażeby nie komplitomó rozwiązania układam tablicę 
uwzględniającą odległości i samocnody bez towaru*
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Całkowitą ilość przejazdów samocbodów z pierwszego źródła 
sx>ełnia równanie liniowe*

Analogicznie wyprov/adzam dla "pozostałych źródeł*
^21 ^22 * ̂ 23 ^ ̂ 24 ®
^31 ^32 ^ ̂ 33 ^ ̂ 34 * 1^*
X4,yj ♦ ̂ 42 ^43 ^44 * 1^*

^ ^ ̂ 33 ^ ̂ 34 *
Pri^ przejazdach samochodów kierov/anych do każdego z czte-̂  
rech punktów przeznaczenia muszą zachodzić warunki*
X̂ 1i|. ̂ ^1 ^ ^ ̂ 41 Xjp-̂ 8s 12<

X. 4 - X «  ^ ♦  X ^ 2  ♦  2 :3̂2 "32 1^»

* ̂ 44 + ̂ 54 55>
W layśl warunków zadanie winno być spełnione*
X11 0* X 2̂ ̂  ^  ^  ^1̂3 14 2kąi|. ^  0 1

X^4 ̂
y

- liczba jednostek ład;anku,



Hależy określić ile aamociiodów winno przejechać z poszcze­
gólnych źródeł do miejsc przeznaczenia ażeby ogólî r koszt 
przejazdów był minimalny, 
irżeba znaleźći

2nan Xij gdzie A . koszt przejazdu

lozwiązanie tego zagadnienia sposobem normalnego 
l>ostępowaaia simpleksowego tzn# przez wprowadzenie zmiennych 
pomocniczych /sztuczjaych/ byłoby bardzo złożone rachunkowo*

Wobec poYiiyższego stosuję uproszczorgr sposób postę­
powania* Pole^ on na tym» że do obliczeń prowadzonych zwy­
czajnym postępowaniem simpleksowym nie będziejiiy wprovYadzaó 
w iiroku wyjścioV(iym, ani w dalszych krokach zmiennych pcmioc— 
niczych /sztucznych/*

Wektora żądań nie wyraża się w pierwszym kroku 
za pomocą wektorów jednostkowych odpowiadającym sztucznym 
zmiennym» lecz przyjmuje się ̂  podstawę dov/olne dopuszczalne 
rozwiązania zadania* Eozwiązanie to służy wyłącznie do wyra­
żania wektora żądań w pier//szym kroku tablicy simpleksów*
Hie można w żadnym wypadku vyyrażąć nim pozostałych wektorów* 
Potrzebne wielkości dla poszczególnych wektorów w pierwszym 
kroku otrzyma/?2y opracowując kolejno rozwiązanie początkowe* 
Dokonujemy tego poprzez zastępowanie po kolei w tablicy 
strukturalnej, zawsze w początkowym rozwiązaniu, jedno z zer 
jedynką i zostawiając pozostałe zera* Zmiana ta wyrćv/na się 
w wyiaiku opracowania wierszowego i kolumnowego* Otrzymane tak| 
nowe rozwiązania służą do wyrażenia wektora żądań w dalszych 
7/ariantach* Eównonia te ‘odejmuje się po kolei od pierwotnego 
równania żądań» uzyskując y^rażenie wektorów, potrzebne do 
uzupełnienia tablicy simpleksowej w pierwszym kroku*
Po dopełnieniu tablicy dalsze postępowanie nie różnią się od 
normalnego sposobu rozwiązań simpleksowych*
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Po wykonaziiu odejmoimala otrâ rmallścij dalsze po* 
■tr2*obJ:ie daoa do liabiicy sicipiolsiaów» Po sestsawxaiixu poc2?|tikowa*-' 
go rozwląsaaia doj^iissc^alne^ i ours-̂ man̂ rcłŁ równic w l201e¿aoá- 
oi maiays
B « 65C2 *9* ^ 'I' 5 4« ^-|2 ^ 1^^6 f ^^20

• 4* 6̂
X^ *8 4* 4» Xrj * *̂̂ 2

¿ Ibj - ̂ 2 4» 2C¿, ■
4* ̂ 2̂

* X^ * X^ ^ Xg * 4. ̂ i1

as

^15 “
^17 ®
Xi8

Xg «- % r̂  4*
X2 4* X5 — Xr̂ 4* *^12 4*^16

■  ^6 * x^ -^12 4 ^16
-  X^2+ ^16

2̂ 2 4 X *̂«x  ̂ -►  x̂  ̂ -'  ^12

* x^ -  X^2

4- X20
♦ X20

X19 X. ♦ X,11 ”  ^12 3 ^20
Ha podstawie uzysl̂ BoycIi da‘:;yclx aestavjiaiiiy pier* 

wszą tablicę simpleksów i prowadzinęy obliczenia dążąc do mini* 
zaalizacji dróg transpoxtowyoli*

Tworzenie dalszych krokóv/ w tablicy simpleksóv/ 
prsex>rowadzam wg poniższej zasadjs pamiętadąc że szukam mini* 
miimt
1 * imybieram nadwięks25y element dodatni w wierszu wskaźnikowym 

pierwszej tablicy simpleissów, który wyznacza kolumnę kluczo| 
wą#

2# Dzielę element kolumny wektora 'wyrazów wolnych przez odpo* 
v/iadające im elementy dodatnie kolumny kluczowej i z otrzy­
manych ilorazów vjybieram najmn-i©jazy iloraz dodatni.
Wiersz, który zawiera najmniejszy iloraz dodatni, będzie 
wierszem kluczowym* Wyłączam go z ba2̂ . 

ą. lU. przecięciu wiersza kluczov/ego i koPnmny kluczowej znaj* 
duję element ro27wiązujący.
Dzielimy każdy element wiersza kluczowego przez element 
rozwiązujący* Ilorazy otrzymane będą odpowiednimi elementa­
mi nowego wiersza w następnej tablicy simpleksów /wiersza 
wprowadzane go/.










