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T R E

2/walczanie celów konu jąc^’ch lo tv  na rnał /̂eh y/ysoKoóciaeh.

C z ę ś ć  I

Wô -jska " ad iotechniczne*
i #V/;7 krywar!iB i  prowadzenie celów niskolecącj^ oh#

ra îywanie celów leca^cych na mał^ ĉh w^/sokościach# 
3#iviOŻliwoś6 zwiększenia zasięgu w;ykr;7wania RÎ S# 
4#Dowodzdzenie Y/RT v/ warunkach nalotu celóv/ na raałaej wj?
5.Poglądy? na organizację pracy hojov/ej V/H1.

o »

C z ę ś o 11
Dowodzenie i  nanrowaazanie#
1# Dowodzeńo.e#
2* ■̂'‘aprowa dzanie LM na cele niskolec5¿ce *
3. Y/spółdziałan ie LM z ARt#0PL w systeraiB OPL OK na małych 

wysokoéciach5
a/ "'asady ogólne
b/ 0 sobLiwości organizacji v/spółdziałania LM z Art#0PL

C z ę ś ó I I I  
Zwalczan ie celów#
Sposoby działania LM podczas zwalczania celów na małych 
wysokościach#

1# S^jyalczanie celfw niskolecących z dyżurowania LM v/ goto­
wości Kr *1 na lotnisku#

2* i^walczanie celów niskolecący ch z dyżurowania nad lo tn i ­
skiem lub w SKv/#

3. Zwalczanie cel4m niskolecących z patrolowania w zasięgu 
pola RLS#
a/ Patrolowanie metodą lotu po kręgu
b/ -^atrolowa ie metodâ  ósemki
c/ patroloYianie metoda¿ prostokąta /2 prostokątów/
d/ ^atrolov;anie metodą zmijiii

4. Zwalczanie celów niskolecący ch z patrolowania poza 
zasięgiem pola RLS
a/ Przeczesywanie 

b/ ^asłona
3# Atakowranie celów na małych wysokościach#

C z ę ś G IV 
Arty ler ia  OPL pK
i .  StosoY/anie środków na a du powietrznego działających 

na małych v/ysokościach i  obiekty ich atalu 
2# Możliwości wykryv\/ania niskolec8¿cych środków ^napadu po­

wietrznego przy pomocy arty lery jsk ich  środków rozpoznania 
3# ^asady użycia a r t y l e r i i  przeciw lotn iczej do zwalczania 

celóv/ n iskoieG8¿cych#
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2w a lca a n ie  c e l 6v/ wy B:olgu38¿cy ch l o t y  na małych wyso­k o ś c ia c h  J e s t  iednym s t r u d n i e j s z y c h  zadań ohrony przeciw- lo tn icze j^ »  S iaitecznoSc obrony przeciY/lot^^^-i oze J przed n a lo t a m i  wy kony wa ny mi na ma ły  c h wy s o ko s c i  a ch z a 1 e ży od j e j  wła s c. iv.’ ego zorganizow ania  oraz ś c i s ł e g o  .współdziała^^ia między p o s z c z e ­gólnymi roazajarni v;oJsk*
ho głównych rodzą JÓYf wojsk wchodzących skład obrony 

przeciv/lotnicze J i biora^cych udział  v/* zawalczaa^iu celów 
na małych wysokościach zalicza się :

1 .  Lo t  i  c t  o my ś l  iw s kie  .
2 . A r t y l e r i ę  p r z e c i w l o t  iozą#
3 .  Wojska ^ d i o t e c h n i c z n e  * '■jsjPifiŁjCzym lot'-“'ictYfo myśliY/skie i  a r t y l 3?ię p r z e c i w l o t -  nicza^ z a l i c z a  s i ę  do norony p r z e oiV'/lotnic z e  J cz y n p ej  tzn»  t a k i e j ^  która ma za zadanie  z n i s z c z e n i e  samolotów n i e p r z y j a ­c i e l a  luhn n ie d o p u s z c z e n ia  do wykonania p rzez  n ie  z a d a n i a .Głóv/nym zaś zadaniem w ojsk  radmoteclr^ icznych J e s t  wykrywa^'^ie lotnictY/a n iep rzy  Ja e i e l a  , now/ia da mianie o po- Y7yższym c a łe g o  systemu ohrony przećiY\rlotnicze J obszaru Icra Ju i  państY/ s ą s i e d n i c h  oraz v/3̂ ,konywania zadań na k o rzy ść  własnego l o t n i c t w a  m y śliw sk iego  i  a r t y l e r i i  przeci\Ylot'^icze J /zahezpie  czeriie naproY/a i z a n i a  na c e le  poY/ietrzne Y/łasne^o l o t n  ictv/a myśliYiskiego i  środków kieroY^ania ogniem a r t y l e r i i  p r z e c iv ^ lo t ^ ic z e J  oraz z a b e z p i e c z e n i e  ic h  Y/sp ół dz ia ła  n ia /♦P o n i ż e j  DraÓY\Tiono c h a r a k t e r y s t y k ę  d z i a ł a ń  wspomnianych rodzą Jów Y/o J s k  przy z w a lcz a n iu  celów n i s k o l e c ą c y  ch i '  ic h  

wSDółdziałań O L

■,’Y
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C z Iii S C I

WOJSKA kAuIOTECHMICZI©)

' ■ ■ ■ - ■
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. JJsiałalnośó Ibt-^ictwa na małych wysoKOsściach stawia
Y/ojska radiotechniczne przed non^m prohlemem^ Jakim Jest 
opanov/a-' îe tak tyk i  v/ykrywania oraz zahezpiecze-^-ia c iąg łego  
•prowadzenia celów/ pow<ietrznych dz ia ła jących  -̂ a małych 

Y/y sokov cia ch.

We Y/spółczesnych v/arunkach nie można sobie wyobrazić 
działań^ DOJowych lotnictwa myśliwskiego i  a r t y l e r i i  przeciv/« -̂ 
lo tniczej  cez skutecznego zabezpieczenia radiolokacyjnego*.:,^ 
biie będzie wielka ,̂ przedada^j gdy stwierdzimy^ że właściwe 
zabezpieczenie rad ió leka-cy Jne oraz praca sy stemu W37kryv/ąnia 
odgryY/a Jc]; ' Jedna¿ z głÓY/nych ró l  \y ogólnym systemie OPL OK*
Do woj-k  radiotechnicznych należy: uprzedzę'''ie czynnych 
środków OPL o zbliżających się celach powietrznych, bieżące 
informov/a '̂iie o sytuacji  opoY/:e trzneJ nad obszarem P.HX na 

bl isk ich i dalekich podejściach*

W.Y/arunkach dzia lá ’̂ wia celów, powietrznych na małych 
wy'sokośc ia ch rea l izacja  tych zadań napotyka na szereg trudnośl 
ci wy^ilca Jących z rnożliY/ości nakty czno-“te chnicznych sprzętu 
oraz S37stemYi ŵ ^kryv/ania i ciągłego proy^adzenia Jako całOsSei

i nr owa dz en iu _ce 1 ów

he gula min v/y kony v/ania lotów przyjmuje za l o t y  na małycj 
Y/ysokOvściach ~ l o t y  odbywające s i é  na- wysokościach clo 
1000 m* Dla środków radiotechnicznych komplikacje w Y/ykryciu 
i  zabezp ieczeniu c iąg łego  prowadzenia ce lów  Y/ystępuJą Już 
od ibOO m YÍ dół* Po-^ îżeJ t e j  w^ysokości, średnio dla v/szys- 
tk ich  s t a c j i  radio lokacy Jnych v/ystępują gwałtowne zm-' îe Jsze^gj 
nia -zasięgów wy.kr̂ Ŷ/an ia oraz dokładności  określa'^ la v/szystkip 
Y/spółrzędnych* Stąd pod pojęciem celÓY/ niskolecącyeh



z punktu widzenia ich wykrycia i prowadzenia -^ależy rozu­
mieć loty samolot 6vi wykoriyŶ źane na wysokościach do 1500 m*

Właściwosści pracy s tac j i  ra dio lo Kacy jny ch przy wy Kry* 
waniu cel6v/ niskoleca^cycli zasadniczo różnie^ się od .'/ła- 
óciwottci wykryv^a*’̂ ia celów na sreó.nich i dużych wysokceciach 
Wpływają, na to następujące czynniki:

a/ zmniejszenie się .zasięgu v/3W:ryv/a' îa oraz krooKo- 
trwałoeó ■ zna jclow.a' îa się celu, szczególnie o 
dużej prędkości przelotowej- i małej skutecznej 
nowierzoh^^i odbicia w strefach wykrywa ia HLS«

D -  średnica skuteozn^jp strefy obserwacji róLvS dla 

H = bOO m; '

h — średnica strefy oobio od przedmiotów mie jscowę  ̂cuj 

c -  średnica martwego stożka

hasięg Y/ykr n̂.Yania łtLS będących na wyposażeiiiu î Jil 
kształtu'je się n"’stępująco :

i Wysokość I— —
r  p_9R ! p_?fi r  p-'io ! p- 6  ! M.-',I lotu , celu j p _ 3 Q  I p_25 j  p_2Q

5 0 0  m
4 — - i ___ L.

1 0 0 0  m  7 0  j

'  3 5  I 3 5  '

1500 m 90

PU }
------- 1--- ------4-
7 0  j  b O  j

9C >  r  6 0  iI I

, -łysa \ P-^5

i  7 0  [  7 0

50 i 100 ^  100

'  120 I6 0
T" '
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U w a a : Zasięgi wykrawania podano dla samolotu o skutec: 
ne 3 powierscłini odkicia samolotu konikowego 
I ł «28* ka tych wy sokoli cia ch zasięgi  wylcrywa^ia 
pojedynczego samolotu typu MiG-19 są o '\Ofo 
mniejsze, a samolotu typu I'im-5 o 20% mniejsze 
od zasięgu wykryY/ania samolotu typu I ł -28*

k/ Odkicia od przedmiotćvf miejscowych okserv/OYvane 
na wskaźnikach HLS utrudniają,  a często na\Yet 
uniemoż3.ivvia ją Y/ykrycie luk prowadzenie celóy/ 
na kliskich podejściach do radiolokacyjnego po« 
sterunlcu«

Wókaźnik 
I obserwacji 
okt̂ nej

Wskaźnik.
odleghô o

średnica strepy odkio od przedmiotów miejsco’

promień odToić od przedmiotów raie jsooY,^ch.
(U.

c/ Sielkośó nieoświetlo-neó strefy teapośrednionad  
stacją radioloEacy jr!ą tzT3. martwego stoźla w za' 
siesu, którego HI-S r ie  obserwuje obiektów powie-
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d -  sa się g wykr;>’cia celu;

c -  średnica martwego stożka na ?/ysokości lotu  
celu.

Sre dn i ce ma rtv^y ch j st ożkow na. maly cli wy s oko é c ia cłi 
są ’'Nieduże i zwykle nie wychodzą^ poza strefę odkió od przed* 
miotów miejsc owy cli. 1 e ore ty c zn e śre dn ice ma rt;vy ch st o żkóv/ 

podaje poniższa tahela«

r

Dla f -----------
Y i y s o k o s c i  j p_g ,

I -n I

Sr e dn i c e p r ze krój ów m a r t wy c li s t o ż k ów w km
dla kÎ S

I -r. I
Y

P-.30 i i P--20 i
1 1 L, [ I r

r  kysa’̂ prs'y usïïawTe'^ 
I niu anten w poło*- i

zenie _
0° "  i

L - .
500 m

i 1000 m 

r  1500 m

f P-10 Î

{. 4-,-. * __ 4.« —_____ -I
i 1,95 i___p 7  I 1j7J j _ _ 2 £

Q ! ’ ■=; ‘s r  5 j 5, 0 1 11,4 I 4,

=0ñ H

3 ,9 i ?
_ „  j ------ — j.
5,85 ! 8,2 5,2

I _ I _

.L P

1 7 ,5

li- 
u .

d/ Stanowisko rozwinięcia s tac j i  raci icloka cy jne j i teren 
\7okół niego# Pozycja wipna zapewnie minimalną; poświatę 

.wskaźników odhiciami od przedmiotów miejscowych oraz 
n o s i a da o m i n i ma 1 n e ką-t y z a iar o

1̂ 7 3 # 4# Wpływ aużych'kątuw zakrycia na wykrycie 
i Prowadzenie celów niskolec-ących#

a »• z-rov/e kąty zakrycia 
b -  ciuże kąty zakrycia.



w iDoniższej tabe l i  przedstawione są dopuszczalne 
kąty zakrycia, tzn* takie, które l e ż ą  poniżej dolnego 
zakresu cnarakterystyki promieńiov/ania *

Dupusz-* 
czalne 
kąty za 
kry cia

P-30

Dla HIS 

1 p^po ! p-r-10P-25 I P-20
t

\ + 0,5° I + 0,5'
I . 1
' .1

{ .+ 0,5'

I P-E y  P-15
■ T  1

O 0o

4-

Hy sa

1/

W praktyce, szczególnie v/ terenie górzystym trudno 
jest znaleźć pozycję z kątami zakrycia mieszczącymi się 

V/ dopuszczalnych granicach« h o

Keasumując, do v/łaściwości praoy wojsk radiotech­
nicznych v/ \Yykrywaniu i proY/adzeiiiu celów niskoleca^cybh 
należy zal iczyć:

-  znaczne zmniejszenie .się zasięgów vfykrycia;
~ f

-  raożliv/oźó olcresowego gubienia celów w przerwach 
między sicutecznymi strefami observ/acji kLS;

-  małą dokładność określania współrzędnych, zY/łaszcza 
■przy Y/ejściu celu w odbicia od przedmiot ów miejsco*’ 
wych;

-  trudność określa"^"»ia wysokości lotu celu;

-  niemożliwość naprov/adzania lotnictwa mysliwskiego 
oezpośre nio ze wsii:aźnika kLS czy też r a d io l in i i  
”-^aza*k Wynika to z niemożlivyOści jednoczesnego 
obserwowania celu i naprowapzane j grupy myśliwców/ 
przez jedną i tę samą kLS na odcinku trasy, której  
długość pozwoliłaby na slcuteczne naprowadzanie.
Są to zasadnicze właściwości pracy wojsk radio­

ty technicznych w v/ykrywaniu, prowadzeniu i zabezpie­
czaniu zwalczania samolotów lecących na małych 
Y/y sokościa ch.

[/

■■
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Ugrupowanie "bojowe i  s t a r s ' środków ra d i o l  oka c j  31137011 

z a p e w n i a j ą  s k u t e c z n e  p o l e  r a d i o l o i r a c y  jne ‘- âd całym okszarem 

PHL ¥/ g r a n i c a c h  1 5 0 0 -2 0 0 0 0  m z t3/raj że w p o s z c z e g ó l n y c h  

r e j o n a c h  do3.na g r a n i c a  s k u t e c z n e g o  o i ą ;g łego  p o la  W37n.0 3 i  
500- S 00 m» W podan3/ch g r a n i c a c h  s k u t e c z n e g o  p ol a  radiolo,kau­

c y j n e  go w y k r y c i e  i  cia^głe p r ow ad z en ie  celov/ y/inno hyc  y/ p e ł ­

n i  z a h e z p i e c z o n e .  C e le  a z i a ł a j ą c e  na n i ż s z y c h  p u ł a p a c h  

w s p r z y j a j ą c y c h  \yarunkach b ę d ą  obserwowane na k r ó t k i c h  od- 

ci'-'^kaoh w s l m t e c z n y c h  s t r e f a c h  o b s e r w a c j i  RLS dla  t y c h  

wysokOvści.  A za tym praw^dopodobieństwo y/ykrycia t a k i c h  ce lów 

b ę d z i e  z a l e ż n e  p r z e d e  y;sżystkira od:

-  od trasy celu /ozy na sy/ojej drodze znajdzie się 

y/ stre f ie  ocserwacji kLs/-|

skutecznej powierzchni odbicia celu;

-  promienia i intensywnovtci odbió od przedmiotóy/ 
miejscowych obserwov^anych na wskaźnikach kLS;

-  wyszkolenia operant ora 5 je§o zdolności do odczyty— 
wa n ia ' w s zy s t k i c h o b s e rtroy/a ny c h im pul s óy/.

Jak V'/idao z pov/yższego^ możliwosści w^ykrycia celów 
działających na małych wysokościach są rzeczyy/ięcie ogra­
niczone i V/ v/arunkach normalnej pracy KLS /zero\ye położenie
anten, maksymalne obroty aniren, normalne reżimy pracy/%
nie można nie mieć pewności, że cel taki zostanie wykryty#

2• _kośliwośc i zy/iększenia zasi  
wy s o k o ś o i a ĉ h #.

¡nia KLS na małych

a/ KLS zakresu•metrowego

Wykorzysfanie właściwości technicznych s tac j i  radio­
lokacyjnych oraz v/łaściy/ości formov;a'^ia się charakterystyk 
promienioy/ania w zależnoxSci od pozy- j i  i y/ysokości zawie-  
sza'^ia anteny pozy/ala na zwiększenie zasięgu v/ylnrycia celoy/ 

uiskclecacych.



11

stacje radiolo^cacy jne pracujące z odbiciem od ziemi 
/His p-e i P-10/ r  ozv/ija się ua poz.;,cjach posiadających 
łagodny spad terenu/ jedna h nie większy od-J? W tym wypadku 
chara litery styka promieniowania ooniża się o kâ t odpowia­
dający kantowi spadu terenu. Pozwala to na zwiększę''"ie 
zasięgu wykrycia na wysokości 500 m średnio o 15-20 km.

Zwiększenie poziomu zaiv/eszania sj^stemu antenon^ego 

pozwala na uzyska^"!© podoDnycIi rezultatów, W tym Y/ypadiiu 
ohniżona charakterystyka promieniowa ia posiądę® więcej 
l istków i nrzerw między nimi® ii za tym w srei ie  \7ykiy\ta. ica 
iiLS na śred'’ ich i dużych v/y''okościach powstaną d-odatkowe 

przerwy.

Normalno 7Q\̂ icszen'fQ anten
Cĥ raktcrystyWa RIS pn̂  
z,wî k52on̂  rawieszenia

óyółemu antenoŵeyo-

7X-

as . . . 'ws
?od\7y ższe^ ie zav^ieszenia â ^̂ teny uzysku3e się przez 

zwiększenie Y/ysoKOŚci masztu antenowego, hądz przez usta-  

Yiienie anteny na ?/zgórzu®
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Ol^niże^ie oharaicter^^styki promierjiouam ia a 't;ym sam.ym 
zwięksse-^ie sasię;-’u kr; '̂c ia raał5?cłi Y/ysokościaoh, us/-
skuje się r6\ą'>̂ ież przes aa stosowar; ie a^ten pięgtroYv7 ch 
i -■ dpowiedniego podaiału energii  clo posacaególr^/cli 
pięter-  Metoda ta analaała aastosowariew nLS P-£, Charakte­
ry? styka promieńiowan ia zmienia się V7 zależ-ności od przy; jętego

P nadto charaktery sta ko odbiorcza^ RL3 P-8 i  P-10 o
można kształtoV/aó przy pomr-cy goniometru-

a D

h -  śred''^M kep: wzniesień iaj  

c -  duży kę.t wzn ie s ie i a •



1 j

I3/ rćLS zakresu ceut;>’m0trowego.

stacjach ra dioloka juj; ch 5 pracujących Y/;^wiązlaą 
wclroprzestrzeuTia^ istu ie je  raożliwostó' wahania systemem antę« 
nowyij. Zastosowanie powyższego systemu umożliwia śledzenie 
celów na stratosferycznych v/ysokościach, jak i-zwiększa 
zasięg wylsryoia dla małych wysokości lotu*

Cystern ten znalazł zastosowanie w itLS P-3C, 
i P-20 gdzie antenami można wahać w n:ranicach + 4  ̂ oraz

«MU

w"RLS ''hysa*% gdzie górna^ antenę można ustav/ió pod kątem 
0^̂  nh 5^j 9  ̂ oraz + 19^*

Anteny w elewacji  po-ruszane są -przy pomocy silników 
eiektrycznych* Ich położenie stosunku do poziomu przeliazw/y 
jest ha pulpit operatora przy pomocy systemu synchronicznego 
przekazY/yy/ania«

Stosując metodę pechyia-^^ia charakterystyki należy ' 
ją przy v/ykrywaniu możliwie maksymalnie pochylió^ a tiastę«' 
p̂ îe stopniov/o podnosić w miarę zbliżania się do celu 
do s tac j i  radiolokacyjnej.  Lletoda manewrowa'^ia charakterysty 
ką umożliv\ria stosunkov/o dalekie wykrycie celu z jednoczesnym 
zahezpie czen iem ciągłego prov/adzenia na b l isk ich  podejściach 
do HLS. >

. Przez podnoszenie charakterystyki proraieniov/ania przy 
prowadzeniu celów na bl iskich odległościach od HLS można 
wyzv;oliG się od odbić od przedmiotów mie jscoY/y ch  ̂ a tym 
samym lep ie j  obserwować cel.  ^

HLS ”riysa’̂ cia^głośó strefy Y/ykryy/anią jest 
najbardziej zachov/aną przy podnoszeniu anteny w położenie 
+ 5 , jednak dla uzysiiania maksyrnalnego zasięgu na małych 
v/yśokościach anteny należy ustay/ic y/ położę'"ie 0^*

V/reszcie stosuje się specjalne typy HLS przystosov/ane 
do prowadzenia ue3-ó\y niskolecą,cych. Charakterystyki promie«- 
niov;a '̂ îa tych HLS umożliwiają prov/adz9‘̂ ie celów tylko na 
małych i średnich ŵy sokośc iach. Taka. stacją radioloka cy jnâ  
jest HLS P^15. Pracuje ona v/ trzech reżimach. Jeden z. tych 
reżimÓY/ -  różnicowy pozwala na znaczne osłabienie
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W’

odbieranych, ocr przedmiot ów mie ch. oraz zakłóceń
pasywnych.

W celu zlikwidowania lub zranię 3szenia odbić od 
przedmiotów mie33cowych a za tyra i umożliwienia obserwacji  
celów na bliskich podejściach -  v/ stacjach rad io l ’okacyjnych 
zastosowano specjalne układy elektryczne eliminuja^ce 
długie impulsy /takimi wła.l5«nie są echa od przedmiotÓY/ 
mie jsooviy ch/.

Poważną^rolę odgrywją również specjalne elektronoy^ 
układy wydzielające echa od poruszających się obiekt ów- 
poY/ietrznych spOvSrôd ech od przedmiotów stałych ^ tak zvfa** 
na selekcja ech stałych^ jak również układy tłumienia ech 
stałych. Układy te pozwalają •̂ a obserwację oniektóy/ 2»ucho*" 
mych /celów/ na t le  obiektów nieruchomych /przedmiotów miejs(| 
scowych/ na blihkich odległościach od KlS.

c/ Określenie wysokości celÓY/ niskolecących.
%

Określenie wysoKości lotu celów niskolecących jed: 
oardzo utrudnione^ a na niektórych typach KL3 wręcz nieraozli*

t

Vfe* W każdym wypadku do określanej v/ysokości lotu celu 
niskolecącego należy odnosić się z rezerwą. Dokładność 
określonej wysokości uYzarunkuwana jest metodą pomiaru i 
typu KLS. W poniższej tabe l i  podane są zakresy określania 
Y/ysokości lotu celóY/.

2a kres określania dla HLS

P-2 0  i "  P-30 . 1 "Nysa"B" PHY/-10jp -8, P-1o”S

^aures określania 
Wysokości v;g kąta 
wznie s ien ia

I 4°~17 I o°-ao° I 0̂ ..cO
I

hiaksymałna odległo- j 
śó od RLS określa- I 
nia Y/ysokości lotu { 
dla H lotu celu !
1000 m. . !

i
I

0 - 1 6 ’ 0 o 30

15 km 50 km

1

4 '
j Odpowiada zasię-j 
j gov/i optycznemu | 

50 km I przy ka/:ach za kry 
j cia “ 0 stopni, j I / j

Z t a h e l i  Y/ynilia, że dla s t a c j i  radlolokacy jny ch 
okreś la jących \Yysokośó metodp  ̂ gonioraetryczna^ /HLS P-l0,P-8/j



15

okreólamie v/5̂ sokości Jest oardso wątpliwe, gd̂ ż̂ zakres \
określania v/ysokoeci dla celpv/ niskolecącpcłi leź^? w stref ie  
odkió od Przedmiotów miejs%wych, HLS P-20 i P-30 zasadniczo 
nie określają wysokości lotu celów poniżej 1000 m.

aj lepsze warunKi o Kreślenia ¥^soKości mają wysoko*
ściomierze : i  PKW-10»

wy soko^soi»

Dov/odzenie posterunl^smi radioloicacy Jnymi w szylko 
zmień ia Jâ ce J się sytuacji  powietrznej Jest czynnością 
Y/ymagaJącą od grupy doŵ ^odzenia szczegółowej znajomości zadań, 
aktualnej sytucj i  powietrznej oraz możliwości taktyczno-teeh-  
nic zny ch RLS«

■ JJziałalnośc w zakresie dowodzenia posterunKami 
można podzielić na dwa zasadnicze etapy:

-  przed rozpoczęciem działań hojowychl
-  V/ czasie działań hojcw/ych*

W pierwszym etapie dowodzenia dokonuje się a'-^alizy 
aKtual^'iego pola radiolokacyjne go • Ustala się zadania dla 
każdej s tac j i  radiolokacyJneJ, polegaJące_na wyznaczeniu 
odpowiedniego reżimu pracy, określaniu zasadniczych i po­
mocniczych sektorów y/zględ^ie rejonów obserwacji oraz zadań 
w zakresie obserwacji '̂ a dolnym lub górnym pułapie*

W drugim e ta p ie ,  bezpośrednio y/ czasie -działań 
boJo\Yych,. dowodzenie ra aioloica cy Jnymi posterunkami Jest 
procesem zabezpieczającym Y;ykrycie i  cia^głe rjrowaclzenie 
celÓY/ powietrzny ch* jJlatego t e ż  w tym etap ie  dz ia ła lność  
‘grupy dOY/odzenia \Yin̂ 'a koncentrov/aó się na:

-  systematycznym informowaniu itLP o sytuacji  po­
wietrznej w zasięgu v\rykrywania kLS i na podejściach,'

-  rraceloY/aniu KLS na cele działające na małych Y/yso- 
koś ciach,*
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-  właeciw.ym podziale wykr;yt37ch celów powietrzrij?ch 
między poszczególne KLS^

-  zal3ezpiecze-niu otrzymania na GP sdrt wysokości 
lotu otfaz chabra lot ery Sty ki wykrytego celu^’

• -  systema-cyoznym informowaniu KLP o działaniu i miejscl 
znajdowania się własnego LM poderwanego na przech'* 
wycenie.

Dowodzenie iDatalionami radiotęchn icznymi z SD Korpusu 
OPL OK jest procesem zapewniającym zgodnosó działań 
środków ivykr̂ -̂ Wania sbrt przy wyko‘'^ywaniu wspólnych zadań 
Polega ono przede wszystkim vat

~ postawieniu zadań, na określony okres działań^

-  usteleniu zasad zahezioieożenią snyków’̂ ^

«  ciągłym- informowaniu o celach działających na 
podejściach do rejonu obrony Korpusu OPL OK;

n śledzeniu za systemanycznym5 z określoną częs to t l i -  
¥/oscią przeka zy waniu danych- o współrzędny ch oraz 
charakterystyce działających celów*

^eglądy i działalność mające na celu przygotowań ie- 
systenm v/ykrywa*-  ̂ia i zaoezpieczania"" oiągłego prow-dzen ia 
celów niskolecących rozwija ją  się w dwóch zasad'^iczych 
kierunkach,.

Pierwszy -  to dalsze studiowa^-^ie ooecnego ugrupowania 
iiLS i posiadanego pola radiolokacyjnego w kierunlni zapewnie­
nia v/ykrycia i w maksymalnym stopniu cią,głego prowadzenia 
celów nisko lecących.

V/ tym celu dę>ży się do stworze’̂ ia ugrupowania Dojo- 
wego o róv/nomiernyra nasyceniu obszaru kraju stacjami radio -  

lolcacyjnymi o. najlepszych właściwościach pracy na niskich 
pułapach /P-15, ”Nysa*’/.
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^Por^adto na zasad^iicz^^di kierunkach operacy ino-powie- 
tr:sn,ych rworsy się paŝ y radiolokacyjne pola z obniżoną 

dolną granicą wykryv/ania. Pasy takie tworzy się przez wykorzy| 
stanie technicznych możliwości kLS zwiększających zasięg  
na małych wysokoeciach. W y/ypadku jednaką gdy odległości  
między itLP są większe od dwukrotnego zasięgu rcLS i 
pozwalają utowrze^-^ie pasa ciągłego pola radiolo'tecy jnego 
dla tej  wysokości, wówczasD podwójny kLP roSrodkovmje się 
to znaczy jedną jhLS pozostawia się na pozycji zasadniczej . 
a drugą rozwija się na kierunku do sąsiedniego kLP w oale-* 
głosci 20-J0 km. Przekazwyy/anie danych o obiektach powie­
trznych z pozycji odbywa się z wykorzystaniem łączności  
teleionicznej,  a wraz z drugą KLS przebazowuje się radio­
stację i dane przekazywane sâ  do czasu uzyskania połączenia'  
teleionicznego wyłącznie drogą radiową.
Głównym zadaniem utworzonych w ten sposóh pasów pola radio­
lokacyjnego jest uprzedzenie systemu wykryv/ania o działaniu 
W 2<|onie obrony celu niskolecącego oraz określenie jego 
kursu, prędkości, W37sokoSci 'lotu i charaktery;styki.

Dużą rolę przywiązuje się do obserwacji wzrokowe® 
prot'adzonej przez posterunki obserwacji \yzrokoy/ej na każdym 
HLP oraz obserwację y/zroK:ov/ą WOP prowadzoną wzdłuż północnej 
i zachodniej granicy PKL. Obserwacja wzrokowa nrov/adzona na 
posterunkach radiotęchnic zny ch pozv/ala na pełń ie ’̂ îe 
luk w polu radiolokacyjnym spowodowanych odbiciami od przed­
miotów miejscowy ch oraz rnartv/ymi stożkami.

drugi kierunek — to dalsze dokonalenie oDlegu infor­
macji, współd .z ia ła i'a między jednostkami oraz szkolenie 
obsług RLS i SD wszystkich szczebli  dokładnym poznaniu 
chara trterysty ki promieniowania HLS, ich własci?/ości 
kształtowania się na zajmowanej pozycji.

Informacja c celach działa jâ cy ch na małych wysokoś­
ciach winna być przekazwywana poza ?;szelką kolejnością*  

apewni to możliv/ośó interpolacj i  trasy lotu na GP sb r t , 
a tym samym zabezpieczenie radiolokacyjne lotnictwa myśliw­
skiego.
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Do cpracowywa'oia dan;7ch o samolotach działających  
ca małych wy "‘okoécia ch orgacizuje się dodatkową komórkę 
acal izy, która pracuje ca placszecie zhiorczyrn -  acalizy  
Gk shrt, luh ca oddzielcym placszecie przezcaczocyrn 
do tego celu*

, Nieciągłe carniai*y cacosi -s ię  ca planszet zbiorczy 
luh oddzielcy a ca stępcie zcając kurs i prędkość celii 
^sztukuje” się trasę jego lotu*

Współdziałacie, a szczególe i e ¥/zja !̂emce przekazwyv/a- 
cieo celów, w waruckach celów ciskoleca^cyVa, cahiera pewcej 
specyiiki.  Specyfika ta polega ca przekazywaniu do sąsiada 
celów często przez ciegó le obserwowanych. W zY?ia¿zlm z tym 
większego znaczenia nabiera wzajemne informowanie się 
sąsiadów o miejscu znajdowania się celu i jego działa lności*  
Informacja taka winna zawierać:

-  miejsce zna jdov' ân ia .się celu|

-  kieru'^ek lotu, skład i charakterystykę oraz prędkości 
lotu;

źródło posiadanych informacji oraz aokładny czas 
ich otrzymania*

G-dy cel niskolecący jest obserwowany i ciągle prowadzo­
ny przez przekazuja^cego i przyjmującego -  przekazanie '̂ âstę*- 
puge w pasie współdziała■':ia na ogólnie przyjętych zasadach.
W wypadlcu nieoiąffiłego prowadzenia celu przez przekazującego 
oraz nie obserwowaniu przez przyjmującego ™ przeka za"' '̂ie orga* 
nicza się dp przekazania informacji, icnóra powinna zav/iera 6:

-  przypuszczalne miejsce znajdowania się celu 
/wg obliczeń/;

-  kurs, prędkość, Y/ysokość lotu oraz charakterystykę;

-  czas okrevélania, /obliczenia/ ostatnich danych.

Przyjmującego obserwację obowia¿zuje poszukiwanie celu 
o którym został powiadomiony, a po jego wykryciu powiadomię'“ 
T̂ ie sąsiada przeivazującego informację.
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Z powyżssycri rozv/ażań wynilia^ że przj? W37lirjv/aniu 
i prowadzeniu celów na małe o ypj sokoéol  jpowaźną rolę odgrywa 
doskonała zna3ornożó charakterystyk RLŜ , wprav/a i)(pamięciowe 
opanowanie kształtu odhic od przedmiotów^ miejscowych 
przez operatoróv/ i obsługi stanoY/isk dowodzenia» t.o n i8Y/ą~ 
tp’5¡jLiv/ie Yfs.runlcuje właściwe i maksymalne v/y korzy stan ie 
możliwości RXS na zajmowahych pozycjach w zakresie wykry­
wania i prowadzenia celów niskolecacydi*

Mależyte wy korzy stan ie takty czno-tech'-icznych możli­
wości kLS na zajmowanych pozycjach^ należyta znajomość 
pracy operatorów^ i grup analizy sytuacji  powietrznej Gk shrt^i 
własSciwe v/y korzy s t a i e  danych z obserwacji Y/zrokowej, rozpoz= 
nania poY/ietrznego oraz v,'łaściwe Y/spółdz ia łan ie jest pod- 
stawa¿ zabezpie cza jâ cąt wy kry cie i cia.głe prowadzę"* ie celów 
niskolecącyeh#

C Z E S C I I

DOWODZENIE I NAPROWADZANIHi

WSPÓŁDZIAŁAJCIE

Z artyleria opl

1. Dov/odzenie

Dowodzenie działaniami bojo*wymi lotnictv/a myśliwskie-, 
go jest scentra lizo ‘wane i odbywa się na szczeblu liOPL OK,

Przy dowodzeniu scentralizowanym dowódca KOPL OK 
rozdziela cele powietrzne na poszczególne plm i  wyznacza s i ły  
i  środki jakimi mają byó one ZY/alcs ne oraz PN jakie ma 
Y/y konać naproY/adzan ie»

Przy celach lecących na małych v/y s o kością ch lub 
V/ strato.slsrze następuje decentralizacja dowodzę"'^ia na szczeb 
bel wN. Decentralizacji  doY/odzenia t̂ a szczebel \7N przy celac]: 
lecących na miały eh v/y ^okośc ia ch lub w st ratosferze doko^^uje 
się ze Y/zględu na późne Y.7 krycie celu poY/ietrznego środkami
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raciiolok'-cj/Jurni a co za idsie ograniczony czas prze-
'bywâ ' îa tego celu w zasięgu pola wyIcry\¥ania i naprowacÍ2;ania 
s r o d.k 6 w ra a i ol o cy Jny ch •

Przy dowodzeniu scentra 1 izov/anym sam odieg intormacji
0 celach i własnym lotnictv/ie myśliwskiit pochłania dośo 
dużo cza su 5 a cz¿.s ten Jeszcze hardziej się z¥/iększa przy 
podejmowaniu decyzji na zwalcza-ie celu ze' względu na dużą 
iloéó cel i  w rejonie ohrony KOPL OKy Jak ró?/nież doprowadzeni 
decyzji  dowódcy K.0PL OK do Jednostek wykonawczych pochłania 
więcej czasu /nawigator kierunicu/SD KOPL OK raz dZY/oni do 
WIT, a drugi raz do plra/^ an iże l i  to s--mo doprowadzenie decy­
z j i  przy dowodzeniu zdecentralizowanym /oficer  kierunkowy
WIT dzwoni tylkco raz do plm/ poza tym czas identyfikacji  
obiektów pow’ietrznych przy dowodzeniu scentralizownym 
Jest dv/ukrotnie dłuższy /raz przeprowadza ddentyfikacJę 
oficer  analiży na GP sbrt^ a drugi raz of icer  analizy 
na SD KOPL CK/- niź przy dov/odzeniu zdecentralizowanym 
/decyzję na z’valczanie celów szef Wił podejmuje po iden- 
tyiilcacji  celu powietrznego tylko przez GP sbrt nie czeliając 
na analizę uzupełń ia Js¿ca¿ z SD KOPL OK/. ^

Z powyższego wynika^ ze przy celach nisPolecacych
1 w stratosferze z jednej, strony ma miejsce późne Y/ykrycie 
celu powietrznego-i krótkie prov/adzenie go przez środki 
radiolokacyjne^ z drugiej strony następuje pot/aźna zatrata 
czasu na identyfikację celuj obie^ informacji ora z ,podJęcie 
decyzji przez dov/ódcę kOPL OK i doprowadzenie JeJ do v/yko- 
nov/oó\T.

biorąc pod uwagę pov7yższe trudno^tcij należy stwierdzić  
że dowodzenie scentralizowane przy ZY/alczaniu celó?/ nisko-  
lecących i  w stratosferze /przy onecnym wyposażeniu^ Wojsk 
OPL OK w środki radiolokaoyJne i przy istniejącym obiegu 
informacji/ nie ma y/iększych szans powodzenia, dlatego 
też Jako'’' zasadę przy zv/alczaniu celów niskolecących i w snra* 
tosierze przyjmuje się dot/odzenie zdecentralizowane.

W celu zahezpieczenia działań przy dowodzeniu zdecen­
tralizowanym dowódcą KOPL OK v/ydziela częSó s i ł  i  vsrodków 
z poszczególnych plm do ayspozycji odn̂ 'nsnego szefa WP luh 
hezpośrednio dov/ódcy plm, a pozostałą częso pozostawia do
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własnej  d;y spozj^G j i# Prẑ  ̂ dowodzeniu zde central izov/anirm 
dee^rzję na zwalczanie celów podejmuje Szef \Vii lub bezpo­
średnio dowódca plm.

W belu uniknięcia ki lkakrotnego dz ia łan ia  lotnictwem 
m^/siiwskim. OPL na jeden ce l  podczas gdj inne cele mogą 
wykonyv?aó CToje zada^^ia bez przeszkód ze strony? środków 
OPL, s z e f  WN /dOY/ódca plm/ melduje o swoje j  d e c y z j i  
odnotjnie zwalczania Konkretnego celu dowódcy? KOPL OK, 
Dowódca KOPL OK decyzję szefa WW /dowódc;y plm/ « za tw ierdza  
wzglę dnie nakazu je dzia ła c na 1̂ ’̂ . c e l .

it-

Ł * prowadzacie ŁM na cele n i s k o l e cące ,

Ze względu na b l i k s i e  v/ykr:/cie i  krótk ie prowadzenie 
celów niskolecąc;ych przez sSrodki radioloKaoy Jne , naprowadzani' 

LM na te cele odbywa się zasadniczo ze sto łu doprowadzenia 
na GPN WD, Uwarunkowane jes t  to tym, że na s t ó ł  doprowadzenia 
przychodzą^ dane o wykrytym i  prov^adzonym celu przez wszystkie 
s tac je  radio lokacy jne oędące na w7 posażeniu danego sbrt na 
bazie 5 którego zoduov/any jes t  odpowiedni WN, ^^ależy zaznaczyć 
że na s t ó ł  doprowaazenia -przychodzą dane Y/yKrytego i  proY/adzo’ 
^ego celti zarówno przez s tac je  rad io lokacy jne  centymetrox-vego 
zakresu jak i  rnetror/ego^ podczas gdy przy bezpośrednim na­
prowadzaniu LM na cele powietrzne ze Ynskaznikiem obserw/adji 
okrężnej  wykorzystuje s ię t y lk o  stacije raaiolrokacyjne 
centymetroY^Ggo zakresu.

Widzimy Y/ięc^ że przy celach niskolecą.cych możliiYie 
najbardz ie j  cią^gły obraz sy tuac j i  poY/ietrznej uzyskujemy 
na s to le  dorpov/adzania, Nie w?y klucza, to  jednak możliY/osci 
■naprowadzania ze Y/si-:aźnika ODserY/acji okrężnej  KLS lub 
wskaźnika urzę.dzenia szczegó ln ie  w końcoYfym
etapie  naporowadzania, gdy ce l  i  Y/łasne mysliY/ce znajdują, 
s ię w polu obserxYacji iriLS PN,

vfadą naprowadzania LM na cele powietrzne- ze stołu,
doproxvadzenia j e s t  dużo mniejsza dokładnosó n i ż  przy naprować 
dzaniu bezpośrednio ze wskaźnika obserY/acji okrężnej .
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Niedokładność ta wynika z następujących przyczyn:

— planszety pionowe ..poszczególny ch posterunków 
radiotę chn ioznch na G-P shrt wy skalowane są wg 
s ia tk i "azymut” -  od ległość” , a na s tó ł doprowadze­
nia dane o celach nanosi się 'wg s ia tk i  OPL,

przy czym najmniejsza podziałka wg s ia tk i  OPL w na­
szych szerokościach geograficznych wynosi ok* 100 kr 
/ 1 0  kra X 10 kra/;

-  is tn ie je  duże praY/dópodohieństwo pomyłek w umiej­
scowieniu celu luh w ogóle pomieszania numeracji 
celów, ponieważ i^żdy meldunek o wykrytym celu prze-| 
kazyv/any i  nanoszony jest przez szereg osóh i tak 
na przykład: meldunek zanim zostanie naniesiony 
na stole doprowadzenia, przy którym pracuje nawi-

. gator naprowadzania, przechodzi następującą drogę# 
operator pracujący przy wskaźniku obserwacji okrężne! 
naziemnej radiolokacyjnej s ta c j i  ¥/ykrywania przekazu 
je meldunek drogą te le fon iczną plańszeciście pracują] 
cerau przy planszecie pionowym na GP shrt* ’̂̂ eldunek 
ten nanoszony jest przez pianszecistę wg współrzęd» 
nych "azyraut-odległośc” z planszetu pionov/ego 
przenosi go drugi planszecista na stó ł analizy 
wzrokowo v/g s ia tk i  OPL* Po przeprowadzeniu analizy 
przez oficera analizy spiker-podaje meldunek da le j ,  
który między innymi przyjmowany i  nanoszony jest 
przez, następnego pianszecistę na s tó ł doprowcsdze- 
niś* krótko mówiąc droga meldunku biegnie nastę­
pująco:
operator planszecista -  p lanszecista-spiker-lan- 
szecista .
Jak wynika z powyższego, nawigator naprowadzania 
wykorzystuje dane o celach nie tylko z błędami 
których iesposób uniknąć przy takim obiegu in for­
macji ale również dane te nanoszone są ze sto­
sunkowo dużym opóźnieniem* Dlatego też ^aviigator 
przy naprowadzaniu lotnictwa myśliwskiego 
na cel musi braó poprawkę na czas obiegu informacji 
wprowadzając odpowiednie wyprzedzenie położeń celu 
my śliY/c ÓY/J
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-  przj mał^̂ ch w;ysokoóciaeh lotu celu, dane o nim 
na stó ł doprowaazania przychodzą^ z przerwami 
względnie dane te hędą ekstrapoiowane wg ostatnie­
go kursu celu, prędkości i czasu lo tu , co niejdno- 
krotnie nie będzie odpov/iadało rzeczywistym danym 
lotu celu, ponieważ cel w międzyczasie może zraie- 
niś kurs lub prędkość lotu#

Przy naprowadzaniu LM ze stołu doprowadzenia na cele 
niskolecące nawigator naprowadzania ?i/inien ¥/ miarę możliw- 
ści przewidywać rubież przechwycenia w polu obserwacji 
RLS jednego z punktów naprowadzania.

Przeiwdywana rubież przechwycenia w miarę możliwoóci 
winna zapewnie przekazanie dowodzenia rnyśliwcarni w końcoY/ej 
faz ie  naprowadzania w. celu ich bezpośredniego podprowadzenia 
do celu niskolecącego z wy korzy stan iem wskaźnika obserY^acji 
okrężnej bezpośrednio ze s ta c j i  radiol^acyjnej lub z urzą­
dzenia ?iaza” .

W zY/iązku z powyższym nawigatorzy-operatorzy na 
wszystkich PN pracujący przy Y^skaźnikaoh radiolokac-'" jn3?ch 
s ta c j i  naprowadzania lub wskaźnikach ”'^azy*’ \Yinni stale i  
dokładnie ś ledzie  sytuację powietrzną i  ścis łe  współdzia­
łać z nawigatorami naprowadzania G-PH WN#

W wypadku przeciążenia GPN TO przy rówmocźesnych 
naprowaazaniach kilku grup LM na cele lecące na małych 
wysokościach lub w wypadku niesprav/nej łączności, na decyzję 
szefa WN naprowadzanie winno być przekazane na V/PN lub POT 
bazujące na terytorium danego WN*

W tym wypadku WPN /PNN/ naproYradza przekazane 
samoloty tak samo z planszetu /stołu/ doprowadzenia, przy 
czym korzysta:

-  z kanału meldowania radiowego sbrt do kOPL Ok;

-  z s ie c i  Y/ev/nętrznego powiadamiania kOPL Ok#
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V/ obu W37padkacłi nawigatorzy naprowadzania winni 
uwzględniać opóźnienie w obrazie sytuacji powietrznej 
powstałe na skutek dłuższego obiegu informacji i  v/prowa- 
dzaó odpowiednie poprawki podczas naprowadzania* % leży  
zaznaczyć, że poprawki będą większe przy wykorzystywaniu 
danych z s ie c i  wewnętrznego powiadamiania KOPL OK niż 
przy wy korzy sty waniu danych z kanału meldov/ania sbrt do 
KOPL OK# Szef W  zlecjaąc naproY/adzanie dla WPF /PPN/ na 
dany cel winien zabezpieczyć v/ miarę możliwości podawanie 
danych o tym celu i  rayśliY/cach własnych w kanale meldov/a- 
nia swojego sbrt. Vf tym wypadku WPIJ /PPN/ v/inien posiadać 
odbiorniki radiowe na podsłuchu w obu wymienionych 
sie c ia ch#

B

X

Odanek A-B droga celu za czas 
(denłyfikacjt'

Odcinek B-C • dro^ celu z3 czas

Punkt D • migsce możliMego 
przechwycenia celu-

Punkt E-j mî ce -̂ kiycznego
przechgycenia ceLu 
w polu radiolokPN*

D

! Ił

Stacja radiolokacy/nd P|yJ 
marłK/u stożek 
przeszkody tefenok/e 
pole naprowadzenia-

-  Punkt K
1 .

miejsce faktycznego przechY/ycenią 
celu w polu radiolokacyjnym jednego 
z PN.

Vi celu uzyskania nadwyżki prędko>4ci nad celem oraz 
osiągnięcia skrytego podęścia W:^asnych samolotów myśliwskich 
do celu można stosować naprowadzanie z Ŷy korzy staniem

manewru pionowej,
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własny cli my&liwcÓ¥7 to jest naprowadzać je z przev/rotu 
luli-poł-przewrotu, W tym wypadku własne samoloty myśliwskie 
wykonują lo t  na v/ysokośoi 3000-4000 m# co zapewnia nawi­
gatorowi lepszą ich obserwację na wskaźniku radiolokacyj­
nej s ta c j i  naprowadzania, a tym samym pozwala na dokładne 
określenie przez nawigatora operatora momentu podania 
komendy na rozpoczęcie przewrotu lub pół-przewrotu lub 
półprzewrotu przez v/łasne myśliwce. Ponadto lo t  rayśliwcóy/ 
na wysokości 3000- 4000 m zapev/nia ciągła^ ła^cznośó radiową 
załóg z punktem naprowadzania, l'ia to duży wpływ na dokła­
dność naproY/a azan ia , bowiem przy słabej łączności radio\Yej 
między samolotami a PW is tn ie je  duże prawdopodobieństwo 
niezrozumienia komendy przez p i lo ta ,  a co za -tym idzie 
i  niewłaściwego je j  wykonania# Poza tym lo t  na wysokości 
3000-4000 ra pozY/ala na dłuższy czas przebyv7ania samolotóy7 
V/ powietrzu ze względu na mniejsze zużycie paliwa y/ porów­
naniu z lotami na wysokościach małych*

Ogólnie można po.Yiedzieó, że do za let przy naprowa­
dzaniu z zastosowaniem manewru pionowego należy z a l i c z y ć ;

1* Osiągnięcie nadv/yżki prędkości Y/łasnyoh samolotów my śliw* 
skidjii nad celem,

2 , Moment zaskoczenia celu,

3, Zwiększenie długotrv/ałośoi lotu własnych samolotów 
my śl iw s kich.

4, Zwiększenie zasięgu łączności radiowej,

5# W wypadku spóźnionego wykonania manewru is tn ie je  duża
możliY/ośó szybkiego dopędzania celu.

/-
Niezależnie od zalej? jakie zyskujemy przy stosowaniu 

tego manewru posiada on również szereg wad. Do najważniejszy 
z nich należy za l iczyć :

1. Sposób ten może byc stosowany tylko w zv/ykłych v/arunkach 
atmosferycznych,

2, W wypadku nieumiejętnego naprov/adzania is tn ie je  duże , 
prawdopodobieństwo wyprowadzeń ia . v/ła sny ch samolotÓY/ 
myśliwskich przed ce l.
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3. ^^aneyix może wj k̂on̂ ^wany ty lk o pojedyncz.ymi samolota-
 ̂ --------- -

mi i małymi grupami do klucza włącznie.

4* Wyklucza niemal całkowicie wykonanie ataku rakietowego 
ze względu na oddicia terenowe od ziemi vi îdoczne na 
radioloi<a cy jne 3 s ta c j i  pokładowej. Ponadto prowadzenie 
rakiet utrudnione jest ze ?/zględu na dużą ich prędkość 
kątową, ponieważ samoloty własne w momencie ataku 
wykonują lo t  po krzywej.

5. Sposób ten daje się zastosoY/aó tylko yt cym wypadku, 
gdy naY/igator-operator widzi na jednym wskaźniku 
radiolokacyjnym s ta c j i  naprowadzania cel i własne myśli? ĉ|

Jak z poY/yższego wynika, stosow^anie manwru pionoY?e- 
go nie ?/ydłużą rubieży przechwycenia od bronionego 
obiektu, a rubież przechwycenia znajduje się na t e j  samej 
odległości jak przy naprowadzaniu w płaszczyźnie poziomej*

w _ s y s t e m i e _Q PŁ _Q j _̂na ma ły ch wy s o ko ś c i  a c

asady_ogólne.

Współdziałanie lo t  ictwa myśliwskiego OPL z a r ty le r ią  
OPL jest organ izoYi/ane celem maksymalnego wy korzy stanja 
Y7spółdziałających środków wg ich możliwości, ze Y/zajenmym 
uzupełnieniem się i  zachowaniem bezpieczeiistv^/a.

badaniem współdziałania lotnictwa myśliwskiego 
z a r ty le r ią  OPL na małych wysokościach j e s t :

-  skuteczne środków napadu powietrznego npla na da*- 
lekich i  b lisk ich podejściach do osłanianych obiektów,

-  maksymalne wy korzy st an ie możliwości bojowych 
lotnictwa myśliv/skiego i  a r t y l e r i i  OPL przy zwalczaniu 
celów powietrznych, mając na uwadze wzajemne uzupełnienie 
się tych środkóy/ ^

-  zapew/iienie bezpieczeństy/a Y/łasnemu lotnictwu 
myśliv/skiegu w strefach ognia a r t y l e r i i  OPL;
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-  wzajemna wymiana danych o obiektach powietrznych 
między stanov/iskami dowodzenia współdziałających sśrodków«

Współdziałanie lotnictwa myśliwskiego z a r ty le r ią  
OPL w zakresie małych wysokości organizują się na szczeblu 
kOPL OK V/ ramach ogóltego współdziałania.

Współdziałanie lo t  ]ictwa z a r ty le r ią  OPL rea l izu je  
się na stanowisku-© dowodzenia Węzła ’̂ '*aproveadzania lub na 
stanowisku dowodzenia i współdziałania pułków lo t  ictwa myśli| 
skiego /SDW plm/ pod v/arunkiem, że pole ¥/yKrywania RLS 
na małych v/ysokosciach jest odpowiednio rozbudowane#
«^eżeli zasięg pola wykrywania RLS GPN /SDvY plm/ nie 
zapwenia możliwości observ/ac j i ,  obieIcfców powietrznych na ma- 
łych v/ysokościach /do 1000 m/ na podejściach do danej 
strefy ognia a r t y l e r i i  OPL, na głębokość umożliv/iająoą zabez-| 
pieczenie podziału celów między Y/spółdziałające środki 
/trzy minuty czasu lotu do z®Avnętrznej granicy stre fy
ognia a r t y l e r i i/ ,  należy przyjąć następujące zasady dzia 
łania środkóv\i:

i
-  lotnictwo myśliwskie OPL działa bez ograniczeń 

poza strefami ognia a t y le r i i  OPL oraz w stcrefach od Y/ysoko 
ści 1000 m, uwzględniając ogólne zasady Y/spó|)działania 
tych środkÓY/ wg obowiązujących instrukcjiJ

-  a r ty l  eria OPL działa bez ograniczeń do wysokości 
1000 m przy jednoczesnym ograniczeniu, działania Y îłasnego 
lotnictv/a myśliv/skiego tym czasie do Y/ysokości 5000 m, co 
jest podyktowane charakterem działańia pocisków a r t y l e r i i  
OPL małego liialibru /działanie samolikv/idatorów pocisków/;

-  w wypadku działania celów powietrznych,na pogra­
niczu stre fy  małych wysokości ^1000 m/, działa 'ke współdzia-] 
łających środków OPL uzgadnia áspov/iedn ie sta lov/isko 
doY/odzen a WN lub 3DVY plm#
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IłZ. ̂ OsoljliwoSGi  organi a a c j i  W3półdziałą;^;^ia lo tn ic twa

m.7 8'liwskie;í5:o z art,7 3~oria. OPL
inw0 ■ wrwti>'*Łil wee ew ^iew  ^-»41

Współdziałacie lot- ’ ictv/a myéliv/skiego z artylerią;
OPL ca małych wysokościach celowym jest dokocywaó v/g 
ca stepu ją^cych sposohó.wj

-  podziału s t re f  /działacie środków współdziała ją̂ cy cb 
w oddzielcych strefa clij

podziału s^'refy ogcia a r t y l e r i i  OPL vvg wysokości 
/działacie środków współdziałających vje wspclce J stre f ie  
z podziałem ?/ysokosci/«

Pobór odpowie dc iego sposobu współdziałania .jest uzależj 
ny od szeregu czy''i îKÓw 5̂ ktęre cależy uwzgkęd^ió oddziel­
cie dla iiażdegc obiektu^ osłaciaęego przez arty ler ię  OPL.
]Jo tych czyccików zaliczamy:

-  zasięg wykrywacia pola iiI-S OPN ?ÍN ca małych wy s o koś* 
ciach /do 1000 m/ w rejonie obiektów osłaciacych przez 
artyler ię  OPL OK/^

-  położecie ' â jol iźszego SP plm /PPN/ w' stosucku 
do obiektu oraz możlioWvści wykrywacia pola kLS ca małych 
wy sokovécia chj

-  koTiieGZCOvśo odpowiedciego wyposażecia SD plm /PPM/ 
ca którym cyłaby możliwość ciokocywa - ia podziału celów 
między LIvI i artylerią. OPL.

i
względu ca^trudcośc i  cią.głego pro?^adzecia obiek­

tów powietrznych ca małych wysokościach oraz ca zmcie jszoce 
możliwości  rozpozcac ia celów powietrzny "rlij uważa s ię  za c i e~  
celowe stosov/acie wespółdziała'^ia ca małych wysokościach 
we \7spó],cej s t r e f i e  dz iałań z podziałem celów.

Organizacja współdziała^”'ia lotnictwa myśliwskiego 
i a r t y l e r i i  OPL przy podziale s t re f  Vv odniesieniu do celów 
na mały -h wysokościach nie odbiega od zasad podanych .iestru] 
Kcji Lot. 413/60.
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Działanie f.rodkóv/ współdziałających we wspólnej stre­
fie  z podziałem wysokości w odniesieniu do celów wiekolecą- 
C7 clij polega na zapewnie’' îu możliwości ostrzelanie przez 
artyler ię  OPI- ./szczególnie małego kalibru/ v/szystkich celów 
-Dowietrznych^ wchodzących w zas ięg  je j  ognia cio v/ysokOsSci 
1000 rn bez uprzedniego prze kazyv/a  ̂ia celu, przy jednoczę sny m 
zahronieniu \7chodze'"ia własnego LM w strefę działania  
a r t y l e r i i  OPL /do 1000 m/ i  ogran iczen iu lotów nad ugrupo­
waniem a r t y l e r i i  OPL do wysokości bOOO m ze względu na dzia-  
ła^^ie samolikwidatorów pocisków.

O.
O 0

•'̂ OOOt

■TdÓW

/
'Eftrepî p / 

o6aubię>!Ui?46o ęi|3Ji|5

\h
V \

•»̂ 0005

\
\ STch

■s s.n ojs " ’0* ■ ? fpaCRk " " -
oi  zwalczania przez własne LU ce lo\7 p\7O0'Oietrz‘''g''oh, dz ia ła  jąc* 
na małych wysokościach, a szczegó ln ie  w nocy i  nrudnych 

wa run ka ch a t mo sie ry czny ch,

W za leżnośc i  od s y tu a c j i  pow ie t rzne j ,  możl iwości  
t)oiow.ych, lot-nlctwa mySli- 'stc iego, a r t y l e r i i  OPL, ■ waru^ikó-i- 
tffiosiery cE’iyoh, pory do ty , decyB'3ę --a, wybór sposooucl

współdziała?’ ia podejmuje szef WN, a w wypadku nałożenia 
J i i l^ Ż ao j i  Yispółdziałauia z a r ty le r ią  OPL ra OD pira, ~ 
odnosn"̂ -̂  dowódca pJ.m, zgodscie ze \7skazóv/karni d.ov/ócicy i-orpusu 
GPL Oli po uzgodnieniu z przedstav;icielem zeiązku talctycznego 

/oddziału/ a rnye lr i i  OPL,
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Współdziała^iie z podziałem strefy o£:r îa a r t y l e r i i  
OPL wg wysokości i zapewnie’''ie je j  sv/obody działania do 
wysckosści 1000 m posiada szereg zalet jak:

-  duża efektywność ognia a r t y l e r i i  OPL do celów
ua mały ch YO^sokościaoh, szczególnie a r t y l e r i i  małego r^alibru 
i wielkokalibroY/ycli karabinów maszynowych /̂ OTvI plot/;

-  możliwość wykrycia celów powietrz^^^ych na małych 
wysokościach pułkowymi srodlcami rozpoznania przez organizo™ 
wa n ie g rup owego pos zukiwa n ia ra d i o1o ka c y j n y m i stać ja mi 
a r t y l e r i i  /Kol/ i udouładnienie rozpoznania przyrządami 
opt^/cznymi /PO naterii j  dalmierz, lorneta TZŁ i tp «/ j

-  zapev/nie'^ie skutecznego zwalczania vj'szystkich
celów małych v/ysokosciach przez zastosowanie różnych 
sposobów strzelania a r t y l e r i i  OPL, w tym szczególnie dział  
małoka l ih  rowy cli i p lot ;  /

™ prostota r e a l i z a c j i  tego sposobu współdziała’: îa 
i możliwość zapewnienia bezpieczeństw^a własnemu lotnictwru 
my sól iw s kie mu, które nie o.ziała w okre.sślonyc h "strefa eh ognia a: 
a r t y l e r i i  OPL na małych wy sokosscia eh*

Współdziałan ie z zabronieniem działania własnego 
lotnictwa rnysSliwskiego-na małych wysokościach w strefach 
Ognia art.OPL, należy stosować przede wszystkim dla tywh 
obiektów, Tüa których nasycenie naziemnych sSrodków OPL 
/w nym szczególnie dział  małego kalibru/ jest odpowiednio 
duże. we wszystkich sytuacja powietrznych po wykryciu celu 
nie zależnie od decyzji z SD WD lub 3DVÍ plm o o ‘ zakazie 
i otwarcia ognia, aowódca zwia^zlm ta kty ■-cznego /oddziału/ 
a r t y l e r i i  OPL jest obowiązany przygotować i prowadzić 
^̂ nieme st rze lan ie ’’ do celów powietrznych atakowanych przez 
lotnictwo myśliwskie i byc.gotowym dc natychmiastOY^ego 
otwarcia ognia z chwilą uchylenia zakazu luo odejścia 

własnego LM od celu*

Podstawą’ współdziałania środków OPL przy zwalczaniu 
celów na mały eh wg/eo kos ciach jest ogólny plan współdziałania 

między lotni ©twem mysliv/skim i artyleria¿ OPL, opracov/any
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prz62i SŁtab korpusu OPL i zatwierdzoT3;y przez Powódcę l^ojsk 
OPL OK, W planie -Ĝ m̂ poY/inny pyo wykazane i szczegółowo 
omowione sposoby współdziałania .środków OPL w zwalczaniu 
celów na małych v/ysokoi:iGiacli  ̂ a \<\^ciągi doprowadzone dd SD 
V/N /SDW plm/ i SD zwie^zków taktycznych /oddziałów/ a r t y l e r i i  
OPL OK,

0 ■
Czynności i ooowiązki osób funkcyjnych wykonuja^cych 

Ytspółdziałanie lotnictwa myśliwskiego z a r ty le r ią  OPL OK 
nie odbiegają od podanych yi instrukcji  LOT, 413/60 cz» l l l f

C Z K S C I I I

ZWALCZANIL CELC'W

I I I ,  SPOSOBY DZIAłci^lA LM

WYSOKO SCIACI-L

CZAS ZWALCZANIA CEL0\1 NA MŁYCH

W istnie jp̂ cym sysnemiie OPL OK zv/alczanie cel.ów wyko­
nujących loty na małych wysokościach zalicza się do jednych 
z trudniejszych.. Wynika to z następujących przyczyn*

&/ rac.iolokacy jne pole wykrywania na małych v/ysokoś- 
ciach nie pokty\Ya całego terytorium PKL| i

b/ zasięg i długotrv/ałośó lotu własnego lotni ctY/a 
myśliwskiego wykonującego' loty .̂na mały^-h wysokościach poważniej 
się zmniejsza ?/ stosunku do wysokości dużych^

c/ zasięg środków łączności radiowej jest bardzo 
c rgan iTjrzny,

‘̂ ak Y/ynil-ca z pov/yższego^ .lotni ctY/o myśliv/skie przy 
ZY/alczaniu celów na małych vty .okościach napotyka na szereg, 
trudności, -"’a jt/ażnie jszymi z nich jest poóżne wyicrycie 
celu oraz jego krótkie prowadzenie prsez środki radiolokacyjne 
Ponadto przy prowadzeniu celów niskolecących na Y/skażnikach 
stac j i  ra dioloka cy jny ch występują, stosunkowo duże odbicia 

terenoY/e co jeszcze bardziej skraca czas trwania oo.serwacji
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celu u 13 kole cącego przez środki  radiolokacja jue. ‘ a l e ż j  clodaó 
że oromień pola raproYżadzauia starowi tj^lko 80fa promierie 
pola vk;tcrycia i  prowadzenia celu^ w związku z zyn raprowadzar 
LM oe zp o ere dr i  o ze ws na zr i  ka s t a c j i  ra d i  ol oica, c - j  jm e j PTT 
luk ” fazj7^’ napotyka na dodatkowe trudności jakimi ^est 
zmniejszenie i  tag: już małego pola y/y Ter jrwa n ia * Praktycznie 
wit^c pole naprowadzania na małych wysokościach przedstay/ia 
niey?ielKie p i e r ś c i e n i e ,  w których jes t  hardzo trudno 
zidentytikoy/ac ce l  i  naprowadzać na niego własne lot^”''i cty/o 
myśliwwskie ze w^zględu na bardzo krót|:i czas p r ze lo tu  celu 
przez to pole /rys 3/»

hruga  ̂ zasad'^^iczą trudnością wy stepu ja^oą przy zwalcza­
niu celóy; n isko le  cejjCych jes t  stosunkowo mały zas ięg  i  dłu­
gotrwałość lo tu  własnego lotnictv/a myśliwskiego-, i/ynika to 
z t ego ,  że zużycie piaiy/a na małych wysokościach jes t  znaczniej 
większe n iż  na wysokOxściach dużych /patrz poniższa tabela/#

■ '■ 7 ^
Tabela zasięgu i  długotrv/ałosci l o tu  małych 
i  dużych H, przy reżimie maksymalnego zasięgu#

T
Isarao- 1 
lotu

H
o tu

D
_ I_ ¿ 0 0 ( | _ m   _ _ _ 1 2 .0 .0.0

oedJi# I D. I T ‘j dedn# j
zuży o ia j j Izuży c ia }

¡paliwa 'I

D T

jpaliy/a § | juc5jLj.v-ct | ^

O .l^e l  2 ,15  i ' 770 t l , 17 i 1 ,44 i 1100 I 1 ,35  
’ • ’ .1______ — i.. *

1 ben i-0 , 5 0 ]  2 ,07 bSO | l , 0 2 |  1,41 | 970 1,21

Je dn * 
zużyci; 
paliy/a ]

0 , 4 0 |  2 ,25  7bÓ l 0 , 5 S |  i , b 9  i n 3 0 1,23 i 1 ,0 8

715
4__.

Ze zbiorniicami dodatkoy/ymi

,15} 2,32 I I0 i5 t i ,4 i|  '1,57 T 'i435 |^2,02 I 1,05

1,14| 2,24 ! I030 }i ,32 { 1,54 [  1470 j1,5b } i,01

1 , 0 0 j  2 ,77 1 1 5 0 | l , 2 b |  1,89 T / 10 ^ 2 ,0 4  { 1 ,22
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1 Y/reszcae t r z e c i ą  zasad^niczą, trudnością  l e s t  opratii*“ 
czony zas ięg  srodKow łę,cznosci  radiowej  prz^ lo tach  na niał^^ch 
Y/j^sohosciach.

Ponadto przj? zwalczaniu celu n isko le  oącego napotyka się 
na doda-tkowe trudności  jakimi są:

a/ ograniczony manewr lo tn ic twa  myśliv/skiegoJ

■ t)/ ograniczenia w składzie grup /zwalczarde może odhywsó
się ty lko  pojedynczo i  marymi grupami IM / ;

c/ zmęczenie ^załóg ze v?zględu na trudności w piioto?/aniu
/

samolotu, prowadzeniu or ien tac j i ,  prowadzeniu Y/alki powie­
trznej itp, - •

vf celu un iKnięcia luh czężcioY/o zlikiYidoŶ a':' .̂ ia wyżej v/spo- 
mnianych trudności lotnictwo myśliwskie r/ypracoY/ało szereg 
sposobów działań i tak:

a/ naproY/adza^ie lot^ńctY/a myśl iwskiego na ce le n i sk o l e -  
Gąoe odyba się zasadniczo ze s to łu  doproYifadzanla na G-PN 
poniev/aż tam i s t n i e j e  możliY/ośó na j lepszego  rozeznania r e a l ­
nej  s y tu ac j i  poY^iet rznę j . iJie wpj klucza to jednak szczegó ln ie  
Y/ końcowej f a z i e ,  ^''aproY/adzania LM na ce l  powietrzny hezpo- 

. średnio ze wskaźnika obsery/acji okrężnej^

b/ 2walczanie oe ló rn  n isko lecący  ch odbyy/a s ię  z następu jn.- 
cych gotowości  LM:

‘ -  z dyżuroY^ania w gotowoś.ci Nr 1 na lotniskuj
-  z dyżuroY^^ania v/ powietrzu nad lot"< î skiwm lub

'  Y/ re jon ie 1 ot isl-ia /SM /,
-  z patroloY/ania w s ‘‘ r e f i e  YfiadzialnoNŚoi RLS,

. -  z patrolowania poza zasięcgiem Y/idziałnosci
KLS. ;  '

j[«_g_Y/ąlp̂ â P ię___ce 1 ów nisko 1 eoą£,y ch_ z _ dy zurowapig,__LM _Yp_got oy\toś c i 
Nr 1__n a . 1 o t pis Icu

^Y/alczanie celów i i iskole ca^cych z dyżuroY/ania LM w go to -  
Y/ości Nr 1 na lot^^isku jes t  zasad^''iozyra sposobem dz ia łan ia*

w
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JJodtanią je go  c e c h ą  j e s t  stosunkov\ro r a c  j o n a ln e  y/j/ k o r a s t a n  

n i e  s i ł  i  sśrodków.

Przy s t o s o w a n i u  t e g o  sposobu s t a r t  l o t n i c t v ; a  m y ś l i w s k i e g o  
odbywa s i ę  na k o n k r e tn y  ć e l j  w zy/ię.zku z czym i s t n i e j e  małe 

prawdopodobieństv/o poderwania  w ła s n e g o  l o t n i c t w a  myśl ivvskiegi  

dla  Którego  n i e  b ę d z i e  c e l u .

Ujemną j e g o  c e c h ą  j e s t  z a t r a t a  c z a s u  na r i z r u c h  s i l n i k a  

kołOY/aniej s t a r t y  z b i ó r k ę  i  n a b i e r a n i e  w y s o k o ś c i  LM co 

przy  małym Y/ykryciu c e l u  p r z e z  ś r o d k i  r a d i o l o k a c y j n e  j e s z c z e  

b a r d z i e j  z b l i ż a  możl iwą r u b i e ż  prz,echY/y cen ia  do b r o n i o n e g o  

o b i e k t u ,  a c z ę s t o  u n i e m o ż l i w i a  p r z e c h w y c e n i e  c e l u  p r z e d  

ob ie k t em .  Ponadto p rz y  s tosoYianiu  t e g o  sposobu Y/yklucza 

s i ę  możliY/Osśó poszu kiY ia - ia  i  wzrokoY.ego Y^ykrycia c e l u  p r z e z  

wła sne 1 otn ictwo my ś l i w s k i e  «

P o n i ż s z a  t a b e l a  o b r a z u j e  ś r e d n i c  c z a s  s t a r t u  w minutach  

Y/ gotov/ości  Nr 1 2 i  na bó r  H = 1000 m od moemntu o t rz y m a n i a  ŝ j 

s y g n a ł u  na s t a r t  w z a l e ż n o ś c i  od pory doby,  pory r o k u ,  
s k ł a d u  grupy ora z  ty p u  samolotÓY/,

Skład s t a r t u -  
jące.g grupy

.  MM-MM MW,

samolo- 
! t  cy;

Po jedyncza  z a -  jMiG--19pm \ 
łoga i  para iMiGr-19p 
/dla  M IG -19  ̂ tT "— -— “
Drs.7 dwóch źród!

t OY/ośó Nr 1 
[zima _™| r ^ t  o_̂
d z i e ń  l n̂o o

- i ”' ẑTnia 
I d z i e ń  I noc

f Z-ZZEIS''^
d z i e ń  1

|ła ch 
i a /

ila^

k l u c z

Sslca dra

I Lim-5
I L̂im—2

I Lim-5 
} Lim-2
r T •i Lim-::?p 
j Lim-p
I Lim—2

4

5

8

+ ---- -
I
I 7
f

5

8

12

12

8

10

I 12
:p ::

. i _ _

10

16

10

13

•~t”

Z powyższej t a b e l i  widzimy, że czas niezbędny na ko­

na “̂ ie startu i  nabra'' ' ie Y^ysokości 1000 m j e s t  dośó duży.
Uest t o  tzv7* cz^s pasyY/ny. S z c z e g ó l n i e  duży c z a s  s t a r t u  j e s t

z g o t o w o ś c i  Nr 2 ,  Czas  t e n  s k r a c a  s i ę  p r z e z o  utrzy man ie
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części załóg w gotov^oéci 1 * .i'-'alezy jednak pamiętać 
że czas przeływania załóg vf gotov/OvSci 1 nie powinien 
przekraczać jedne 3 godżinj^ dla wszj^stkich tj/pów samolotów 
zaróv/no w dzień jak i  w nocy ze Y/zględu na zmęczenie załóg*

£H«IL 1S.ÍÍ;2.11.22¡£Z£!1-.§_ äXSEll2EEiliE ^
lukj¿_SKW*^

Zwalczanie celów niskoleoących z dyżurowa'^ ia nad 
lotniskiem luk w rejonie lotniska /Sli¥/ w porównaniu do 
sposobu działania LM z dyżurowania na lotnislai l i  gotowcżci 
Nr 1 umożliwia przechwytyY/anie celu na dalszych ruhieżach 
przed bronionym obiektem ze względu na to^ że przy stosov/aniu 
tego sposobu nie następuje zatrata czasu na poderwanie 
'własnego LM /rozruch silnika  ̂ kołoY/anie , start / zbiorl^a^ 
nabieranie v/ysokosci/ co stanowi około 3~4'mi^ut czasu*

Poniey/aż sposób ten jest mało ekonomiczny i pociąga 
za sobą vStosunkoYfo dużą zatratę s i ł  i  środków czasami bez 
pozytywnych rezultatów, należy stosować go oględnie* W 'wypad' 
jednak stosowania go, dyżurowa^^ie samolotóy/ nad lo tn isk iem ’ 
lub w jego rejopie ví'inno byó' y.n7k' n̂y 'ane na ekonomicznym 
reżimie pracy silnika /reżim maksymalnej długotrwałości lotu/ 
na wysokościach Około 4000 m ze y/zględu na mniejsze zużycie 
pa 1 i'vYa z e y/z r o st e ra wysokości* Wy s oko ś c ta urn o ż 1 iw ia w łat v/y 
sposób uzyskanie przewagi prędkości przez myśliwiec nad samc.l 
tern c^lem podczas schodze^^ńa nti y/ysokoęó zwalczania celu 
n iskolecs¿cego ■ lub bezpośred'ie wykorzysta^'" ie nadwyżki 
y/y sokośo i  ,v/ warunkach dobrej widzialności przy wykonaniu 
naprowadzania i atakowania z zastosowaniem manewru piono’™ 
wego, to jest przewrotu lub półprzewrctu*•

ujemną, cechą dyżurowania nad 1 otn-1 skiem jest to 
że samoloty dyżurujące najczęście j nie będą obserwowane przez 
własny PPN ze względu na martwy stożek oraz y/idoczneo 
odbicia terenowe "i' martwe pola, co utrudnia ich '^aprowadza^ 

'nie na cel w rejonie lotniska* Nie dotyczy to dyżurov/ania 
y/ SKW, która¿ jako zasadę 'wybiera .‘się.y/ zasięgu pola radio­
lokacyjnego y.ę/Krywania * Dlatego y; tym wyoadku le p ie j  jest 
stoso\yac dyzuroy/anie własnego LM a SKW niż nad lotniskiem*
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3 1, ^wa 1 Qza îe_ oe 16 w in isko 1 e c a c h  z _ jo a t ro 1 owa iiia 
V/ 2-a_oiegu_£ola_i;^S^

^walesarie celów 'f^iskolecącj^cli z patrolov;a aia w zasię-
17 ,

gu pola .iiLS podolciTiie jak c^jzurowa-nie nad lot^-^iskiem gest 
sposo Dern mało ekonomiczn^^mj lecz przez- wy aunięc ie i^atrolu- 
3P̂ cycli samolotów ':̂ a dalszą odiegloiSc od Dronionych obiektów 
V/ kierunku prawdopodobnego nalotu nieprzy oariela umożliwia 
30go przeGhv/ytyy/anie na jeszcze dalszych rubieżach niż prozy 
sposobie ciziałar ia z dyżuroY/a;''ia nad lotniskiem. Ponadto 
umożliwia jego prze chY/yty wanie na jeszcze dalszych rubieżach 
niż nrzn soosobie działania z d:^żurov/ania -̂ ad lotniskiem. • 
Ponadto umożliwia on przez \yjkonanie przeszukiv/ania określo­
nego Obszaru powietrznego przez pilotów w^zrokowe wykrycie 
celu i jego przechv'/y cenie »

-^atroloY^anie v/ zasięgu pola kIjS ułatY/ia naproY/adze- 
nie myśliwców ze stołu doprowadzenia na GpN WTT luh na PPN̂  

kcóry ma zlecone naprowadzenie j ze w/zględu na to , ze 
W'łasne samoloty sâ  ohserwoY/ane przez stację radioloiia cy jna¿ 
Pona^dto is tn ie je  możliwość naprowadzania mysli?/cÓYY ze wska*- 
znika ooserY/aoji okrężnej na GPU WP lub PPM w ostatn ie j 
laz ie  naprowadzania, gdy cel i  własne samoloty znajdują 
się w polu naprowadzania w/ymienionynh punkto?; naprowradzania.

■^akroloY/anie v/ sYreiie wiadzialności JrtLS rnoze być 
Y/ykonywane następującymi methdami’

a/ ' lo t  na kręgju nad nakazanym obiektem orientacy jnym,
b/ lo t  ósemką,
c/ lot po prostokącie /po 2 prostoka¿ta.ch/,
d/ m t żmijką.

■^atrolow^anie metodą, lotu po kręgu nad nakazanym 
obiektem orienta cy jny m wykonuje się jak przy dyżurowaniu 
nad lotniskiem na określonej w^ysokosci, z określonym kp¿tem 
przechyle’' îa i na ekonomicznym reżimie pracy silnilca /reżim 
maksymalnej długo trv/a łoś ci lotu/, ^ako zasad'^iczą; wysokość 
patrolowania wyznacza się vi3̂ sokOvść 1000-2000 m, ^alezy
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je ó.v.a K bra ó pod uwa gę  ̂ ze w n ie -sprz j  â c h va ru'oK:a eh 
atmosterycz-ripch vvyscir:ośG ta może 'Tt.ie zahezi^iecz^^ó dosta- 
tecsryin stopniu \Tzroieowego' wykrycia celu alatego też dowódca 
w y c z a  jâ c Y/ysokożo-patrolcyrania v/i^ieu wziąć pod uv/agę 
alatualue warunki atmosiery ozne w rejo-^ie patrolowania  ̂
a Y! szGzególnoeci wp/sokosc zachmurzenia i wiac^ziałnośó 
zarówno pionowa  ̂ jak i poziomPj>*

Strefa przy potroiowian lu me u o clą lotu po kręgu nie \ 
powinna przekracza6 2 0 ' km, ze względu to , że przy wię­
kszej snreiie czas jednego kręgu oęcizie' stosunkoT/o długi co 
stw/arza możliwośo przeoczę ' ia celu 3,ecącego w/ jednym 
kierunku stre iy podczas, gy sarnolct patrolujący może zna j-  
c'OY/ać się w inny końcu s tre fy «  Polot co surefy patrolOY/ania , 
na 17/ży konyy/a ó na reżimie ma ksy m 1 ane go z '■ s ię gu lotu
o i le  względy takty czne. n ie nakazują stosowrania reżimów 
prę.dkcsciowych /na przykład: szybkie osią.gnięcie strefy 
patrolowania, szabkie odejście z  walki powietrznej itp/*

-Patrolowanie metodą fsemki w/ykonuje się podczas pa- 
trolO'.-ania w-s tre f ie  nieco Y/iększej od patroloYiania .metodą 

no krep:u i t/ynosi ona około 30 km*

23 m un*
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Punkr érodkov'?:/ ósemki wyznacza się w m'a rę możliwości
nad chara kter.yst3/czn37ffii ohielcfcami -orientacy jny mi, Wybór
rejonu patrolowania^ dolot /powrót/ ao /se/ strefy patrolo ’-
wania, warunki i reżimy lotu podzoas patrolowania jak
\7 metodzie lotu po Kręgu*

• /

■ Rozpoczęcie lotu metodą ósemki wykonuje się nad 
obiektem orienta cy jny ra*

Po v/ykonaniu skrętu na naliBzany loirs myśliwce lecą, 
po T^rostej przez cz- s potrze ony do przelotu do granic 
strefy patrclov.;ania /2-2^p min/, a następnie wykonują, 
skręt o 200«210^ utrzymując kąt przechyłu 20-2p^ i leca^ po 
prostej przez czas d7/ukrotnie v/iększy niż poprzednio /4'*!:> min, 
•Następny skręt wykonuje się tak 'samo jak poprzedni z tym 
tylko, ze w odwrotną stronę*

Czas lotu ósemki wynosi średnio około 12 min*

W wy pa d Ku podziału > ny s 1 i v/ c ó w na’ dwie g r u py w cel u 
zwięKszeuia możliwości wzroKowego wykrycia celu przez 
piloté??, .samoloty własne ‘"^alezy .urzutowac-pod względem 
?/y3oKo ś̂ci z prze?/yzszeniem 20Ü-9ÜÜ m* Samoloty zna jdują.ce 
się wyżej mogą spełniać rolę reti*an siat ora o i le  zachodzi 
tego pütrzeba*

Dolot do strefy patrolot/ania samoloty wykonują 
w jednym ugrupowaniu, a następnie nad obiektem orientacyjnym 
/środek ósemki/ jezdna grupa ??ykonuje skręt w lewo, druga 
?/ prawo* Do rozdzieleniu się jedna z wyznaczonych grup 
nab iera nakazane pr^ewfyższęnle. Dalszy lo t  odbywa się tak 
samo jak przy patrolowaniu wg ósemki jedna, grupą,*

Datroiowanie metodą prostoka.ta stosuje się przy stre­
f ie  patroioY^a'"«ia ??iększ9 j n iż przy patroiowanlu metodą 
Ósemki i wynosi ona około 3C-bO km* Dolot /powrót/ do /ze/ 
strefy patroio?/ania podobnie jak przy patrolowaniu po kręgu* 
Rozpoczęcie lotu metodâ  prostokąta uależy wyKonaó o i le  
to m.ozli'we z .chara kterysfy ozndgo obieiruu orientacy jnego.
Kurs i czas’ lotu po prostej /bok prcstą,ka^ta/ ?/ zależności 
od szerokosści strefy patro-Lowan ia ô ..resSla się wg prędkości

podróżnej u?rzglę dn i.a jąc prędkość i kierunek w i a t r u .



może mieó d-użj wpł^Y/ .̂9. lot sa :olotu przy re,źimie 

maksymalnej oługotry/ałosci lotu ze Y/zglęclu na -co, że lot  
oclDĵ Y/a się na małych prędkOvżciach.

V/ czasie patrolowa>^ la własne samoloty ' mj; ćliwsKie 
można poozielió na dwie luh więcej grup leca^oe v/ odpow/aed— 
’niej odległości z różnicę, '/-'y so U0 vśc i 0 0  w wieększym. stopniu 
zahezpiOGZy wzrOłiOYoę. v/ykrywalnosc celu.

Kys'é 12 5 Pa troloY/a’̂  ie metodą prostokąta.

Jeśl i  szerokoao s'.refy jest stosunkowo duża /40--P0 icm/| 
należy stosoY/aó patrolor.an ie  ̂metocá dwóch nrostoka/bów« 
w tym wypadku dolot do strefy samolcty f/yki-nują y/ jednym 
u g rup o w a n i u . k a d n a kí3 za n y m obie kt e m c ha ra l.:t e ry s t y 0 zny m, 
w s tre f ie  patrolowania rozazielaję. się na dwie grupy 
z odchyleniem stronę zev/nętrzną o kąt y/ granicach 30-90^, 
w zależności os szerokosści s tre fy  i lecę. po prostej* przez 
c z a s  ODliczony, potrzebny dla przelotu s tre fy .  Następnie 
wykonują skręt o 180  ̂ /lev/a grupa skręt w lewo/j prawa 
grupa skręt y-j prawo i  lecą z voirrotem  nad wyjéciov/y punkt 
orientacyjny.
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Po OvSiągnięciu ru"oieźy przeciwnej strefy patrolowania 
ŵ’ Konuje się skręt o 1 B1'° i  zgodnie z decyzją, dowodoy na« 
prov;adza jącego, alko skiero¥/uje się samoloty do lądowania 
albo powtarza lo t  żmijką w od?/rotnym kisrunlm,

£Ł_2’is lc2a2i£_ęę3^w_j).ifekolec2;0;ięh_g_2atr
zas ięg iem nola_RIjS»

Na skutek martv/ych pól î stosunkowo małego zasięgu 
pola wykryw^ania obiektów pov/ietrsnycłi przez środki radio™ 
lokacyjne nad okszarem PRI- i na podejściach do granic PRL 
powstają na małych wysokościach pola /obszary/ nieokserwo™ 
wane przez istn iejące środki radiolokacyjne* Wykrywanie 
celóy/ i ich z\¥alczanie yj ty ch‘ okszara ch wp^konuje się 
z patrolowania.

W zależności od wielkości obszaru nieokser\70?/anego 
przez środki radiololiecy jne stosuje się rożne metody ^patro­
lowania.

Nad obszarem c mniejszych wymiarach niż 50 x 50 km 
należy stosować patrolow~nie jak w zasięgu pola radiclo™ ■ 
Icacyjnego RLS. i'̂ ad oksżarami o większych wymiarach 
stosuje się patrolowanie następującymi metodami^

a/ przeczęsywanie’1

k/ zasłona. '

a Prze cze_sy wan ie :

Patrolowaćie^ metodą przeczesywania regonu przepro- 
Y/adza się, na j c z ę ec i e  j kluczem samolotów. Polot  do s t r e f y  
przeczesywania ■ wykonu je slą~ szyku kojoY/ym klucza.
Nad ckarakfcerystycznym obiektem o r i e n ta cy jnym na początlou 
s t re f y prz e cze sy wa n ia na stępuje o de j ś o ie samolot ów  ̂klu o za 
na t rasy l o tu  rÓYmoległe na od leg łość  3-5 km od s ieb ie  
w za leżnośc i  od widoczności  y/ danym re jon ie  przeozesyY/a™

n ia .

Lot pp trasach rÓY/noległych do dalszej rubieży 
strefy przeczesywania j gdzie na komendę prowadzą>cego
\YSzyscy p i lo c i  jednocześnie wykonują skręt o 181;-̂  /wszyscy
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w wy T)a ćlku v̂ ŷ kry o ia celu prze2 3e duego z p i l o t  cv/ 
p o zo s ta l i  p i l o c i  \i dak --̂ a jk rc t  szy m czas ie  do łącza ją  do 
p i l o t a ,  który wykrył ce l  i  v/spolrie przeprowadzają zwi^l-» 

czacie  Y/y kry tego celu*

Patroloi^a'^ie metodą zasłony stosuje się na kierunkti 

prawdopodclnego nalotu w iększe j  i l o ś c i  celów na małych 
v/y sokośc ia.ch przez Jednoczesne pat r o i  o v/a nie parami samolotów 
w killcLi nunktach snref^^» W celu zwiększenia praY/dcpodchuen*** 
stwa Yfzrokowego wykrycia celu przez p i l o t  óy; należy pary 
myśliwców ur’zut ov7a c na rożn3?Głi v/y sokosc la ch i  ocij-Cgłoscia cli 
od s ieh ie  tworząc rodza j szachownicy. Wysokość patrolowania 

W7 zna cza s ie  sra ni each 1000-2000 m.

Poszczególne r)ary sauiolotów' Y/ykonuJa¿ p a t r o i ov/anie 
\Y swoich s tre fach  /punktach/ metodę, lo tu  po kręgacl;, ósemki 
luh p ros toką ta ' na ekenonioznym reżim ie pracy s i ln ika  /reżim 

^rksymal^ej d ługotrwałoso i lo tu/#.

Polot do punktiiw patrolnwania oraz poYjrót l o t ’- isko 
lądon^ania poszczególne pary wykonują samodzielnie \’/g ,;n/zoa- 

ozonych t ra s  na reżim ie maksymalnego z -s ięg i i  Ic^^u#
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?,C3/ch
par i \7 ::al8żroćci od v/ielKoeoi grup̂ '̂ celu5 para wĵ krpa/a ją -  
ca sralcza go sama lu l  powiadamia sąsiednią grupę pa^ro-- 
lupącą-j tel:óra a wesprseó' dmiałani^e pary wykrywającej
cel •

W celu utnymaria łączności prze a. pilot fe patrolują«- 
cych z SD naprowadza jącym może .żaistnieio konieczność sto-  
sowan la retranslao j i  komend przez użycie specjalnego, samolott] 
ze względu na d^-lszą odległość samolot óvi patrolu jący ch od 

SD na prov/a c.za j ą.ce go •

łietranslację można stosować d\7oma sposobami 
a mianowicie 2

a/ pr:e z wydzielenie jed.nego samolotu z grupy pa".ro- 
lu jące j ,  który W37kcnuje pais*rolewanie w stref ie  patrolowania 
z tym̂  że na więkiszej wysoko^ści od pozostałych samolotónf 
a oprócz tego zada-'*'iem pilota tego samolotu jest przekazwy- 
wdanie komend otrzymanych z SD dla pozostałych grup«

\
' -'1̂,

T<'
//// ^  f/Ą  ///ę w /
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Tj/ VTzez víysla'nlo: -¿eá-nego 8amol,otu /może to "oyó samolot 
sakolr)o-bo3 o 7̂37 lub uav-et 8skoluo-~trer!ingov/y/, który 
zasadniczo v/ykoruje 1  t v; martwym sto^lai Jil̂ S na okreś lonej 
wysoKOŚci z zadaniem acére dr ic z e r  ia w wymianie uoresxDou- 
a en c j i  między p i lo tam i wyKorującymi 5 a SD raprowauzającym*

ÍU5
7^

Keasumując wyżej wymieriore metody patrolowania^ prze 
chv/ytywania oraz atakowania celów należy zaznaczyć, że U7ynik:| 
ich w dużym stopniu zależ^¿ oci w run ció?/ at rnosfery czny ch, po­
ziomu Y/yszkolenia bojov/ego persore3.u la ta ją cego  i  stanov7isK  
aoYiodzenfe. Dobra znajomość przez p i l o t  cv; rejonu lo tów  
i  sposobów prowadzenia o r i e n t a c j i  wzrokc.e j  na małych 
wysokościach; dobre opanov--a ’̂ ie tech n ik i  pilotowania i  pro­
wadzenia Y/alki po 'w ietrzre j oraz dokładna i  umiejętna praca 
dovrodzenia i  łą cznośc i  radiowej są skutecznymi środ/.ami 
zwa 1  Gzan ia sa aicl ot ów nie przy ja c ie la le  c ący ch na ma ły ch 
wy soKością ch*

Z • __-ta ko mar iQ„e słów _;ga_mał;^chj7ŷ ô

Sposób przeprcY/adzer ia atalou na małe j  ̂wy sokości 
z YTy k o r z y s t a r ie m ce l  ovro i  ka ra d i  o 1  o ka c 7' j^ e g o w z a sa z i  e 
je s t  tak i  sam jak i  na wysokościach średnich* hóżrice 
Które i s t n i e j ą ,  spo'r/odcv/ane są potrzebą; zacli07/a"̂ 'ia warur-- 
kóvf b e z r i c czenstv.a prz^j maks^^nalnie mozliviej e fek tysnośc i  

atabi.





^5̂ prowadzenia z ataloi rozpoczęto ?/ odległości. 40C • m 
od celu.; Minimalne z l l i ż e n ie  do celu podczas wychodzenia 
z ataku 2C0 m* Przj? atakowaniu celu z przewyższenia wy pro»« 
\7adzenie wykonywać z pruejeciem do lotu wznoszą,e;ego.

W celu skrócenia przebywania pod ogniem homhoY/ca 
i stworze^^ia najhardziej trudnych \7arunk0w celowania dla 
jego strzelców należy zachov/aó następujące zasady 2

-  o i le  atak zakończony iz o stał w momennie obserwacji 
celu przy sy 1 Y/et ce rzędu 2/4 manę ’.•. r wy jśc ia z ata Icu na 1 eży 
wykonać z pruejśoiem na drugą stronę w st osuń los do celiu 
Przy wyjściu z ataku tyż  spsGbem oderwanie się od prze'- 
ciYrnika nastąpi w ciągu sek.j a przy v/yjściu z atalcu 
hez przejeśia na drugę. stronę celu '10- i 2 sek;

-  j e ż e l i  W' momencie . rozpczcećia Yjyjścia z ataku 
myśliv;'iec obserwował cel przy sylY/etce 0/4 nie ma żadnej 
różnicy v/ jakim kierunlcu vr płaszczyźnie póziom.ej będzie 
y/ykonany manewr dJ..a wyjvś(sda z ataku, i  zajęcia powtorenj 
pozycji dc atalcu.

CZkSC lY

' l i t l ikEKiA OPŁ Ok '

1 • - ^t o sowar^ie _^środków _ n a n ^ w i e  t rznę go dz i ala jacy_eh 
na _ma_ły_chp.T s/ckqśc i a ch_i_ ob ie^kty ich a ta lai.

Szybki rozwój środków napadu pyfceuetrznego okresie 
po d rug i  e j wo jn i  e ś v/ ia t owe j spowodował szybki r 6ym leż  
rczY/cj srodkÓY/ obrony p r z e ć rw lo tn ic z e j • Pojawienie s ię 
samolotów: dz ia ła  ją;Cy oh na duży cli wy s oko ciach i  z dużymi 
prędkościami pociatgnęło za sohą pojawienie się odpowiednich 
środków obrony jprzeciv/lotnioze j miogatTych zwalczać tego rodź; 
ju c e l e .  B iorąc rzecz  genera ln ie  vr 'zystk ie  współczesne 
samoloty, a nawet poc isk i  kiero\;ane tj^pu ziemia-ziemia



/aa v/3̂ jątkieni rakiet 'balistyczr.ycli/ mogą \ i y ó  awal.caane 
skutecznie przez Gd.po¥?iedriie irirodki obronj  ̂ przeciwlotniczej  
na wszystkich praktyczne i osiąganych przez te cele pułapach.

'̂‘atomiest T7iększym. obecnie problemem dla obrony 
przeciwlotniczej  Jest zwalczanie celo?/ dzrkających 
na mały"*h wysokościach /od killo;. do tysiąca metrOY// 
an iże l i  na średnich i dużych,

0
biorąc pod uwagę możliwość skutecznego podejścia 

dó Obiektu /trudność rozpoznania na małych'wysokościach _ 
przez środki radioloka cy Jne/ i ¥/y konanie niespodziewanego 
uderzenia rozTfój taktyki działania lot'^ictYia idzie w kie­
runku możliwGś.ci działania na małych i  bardzo małych 
wysokościach,

użycie środków klasycznych do bombardowańia na 
m.ałych Yi'ysokościach nie nastręcza trudności, przykład 
instrukcje o użyciu samolotów myśliwskich i myśli\Ysko- 
bombowych Stanów zjednoczonych zaleca Ją bombardowanie 
obielotów stałych i  celów na polu walki z małych wysokości  ̂
/atak z lotu szybowego z wysokości bOO-9CC a .z lotu 

' koszę.cego z Y^ysokości 15 m/.

Wprawdzie lot'^ictwo myśliY^skie-bombowe nieprzyjac ie le  
będzie ■ prze de v/szystkim użyte do Ewalczai^iia celów na obsza­
rze -krontu t j .  do głębokości 300 km od l i n i i  f r ontuJednak 
na podsatY?ie doświadczeń z ćwiczeń przeprcYiadzanych przez 
państYia NAfOj należy l i c zyc  się z działaniem lotnict?/a 
taktycznego do głębokości 400 km od l i n i i  frontu, A więc
lotnictwo to może działać i " na obieloty położone na obszarze 

% _ ■ W..  ̂ •
bronionym przez Wojska OPL Ok̂  szczególnie na obieldiy
komun i|ia cy Jne j węzły kolejowe, mosty , wiadukty itp.
bronione bezpośrednio przez a r ty le r ię  przeciwlotniczą
obszaru kraju#.

Poza tym zasięg i  działania nielotórych typów samolo­
tów Tjozwalają; im na przelot setek kilomeróv/ na małych 

s dico ś c ia ch, pra wie niespostrzeżenie dl.a ś.r o dkow wy kry— 
wania i  Y/ykonanie bombardowania rożnymi sposoabmi, przy 
użyciu tylko klasycznych srodkÓYf rażenia lecz  także przy



uż^^ciu loroni atomowej /pp^tomtardowro''ie ma małj^ch Y-^̂ soko»- 
ćciach tzY/. systemem  ’'TOSS^Y-

Z przytoczoTiYch rozY/ażań r/ymilra, że -.7 c'ne cme j ^ytuac j i  
malezy ,3_iczy ó się z mozliv:oacią 7vykomy\7a''ia ^alotó-.Y ma 
okietcii T̂ położome ma okszarze kraju przez środki mapadu 
po'v ietrzmego mieprziy ja cielą działa jąc ma mały cłi y; y zokoś-“ 
ciach*

Dlatego też hiorąc pod uYagę możliwości działamia 
lotmiotwa 'Nieprzyjaciela ma cPo ie^ ty  położome ma ohszerze- 
kr.a ju z mały ch wy sokoaci , malezy rozpatrzy ó mmżl iv/oac i ■ 
artyIsry jskie j onromy ohiektow przed tego rodzą jwi smrodkami 
napadu oraz skuteczm.egG ich zwalczamaa*

■p ■■ v,iet rzmeĝ D przy pomocm _a r^le^rppskich^

Wiadomości o celu powietrznym przekazyTfame są za-  
ZYfyczaj z radiolokacyjnej s ta c j i  wstępnego poszukiv;ania 

oraz z:^ stanuwisl<a, dOY/odze-oia oddziału a r t y le r i i  pruecv/i- 
l o t ’*'icze3 na stanowisko ogniem/o 'baterii w formie '-^kazyv/am: 
celu*

Wska zy v/a 7̂ ie celu stosuje się Vv celu do]orov'n . ze^ la 
danych o sytuacji  powietrznej do dcyv/ hater i i  podczas 
stav/iania im zadania hoj''V7 go >1  ̂ aniczezenie celu, 
jak rCYwnież vf celu zapes/nie ' ia szybkiego uch'.'y cnenia 
celu przez radiolokacyjne stacje artylery jskie b a te r i i  

i przyrząsy optyczne^
1

Wg s z 2? s t k i c h w? y p " c. Im c Ii 'S s Ica z a n̂e celu "s in n o 
byc przekazane bateriom z takim Y/ylicze " iem aby mogły 
one dokonać uchY/ycemia celu nrzwrządami o otworzyć gień 

•■na makdymalnym zasięgu posiadanych na uzbrojemiu armat*

Bateria 
ot WOP rzyć ogień 
s c i :

będzie
■ÓY7C2■’ p p fy

stO’''ie we właściwym czasie 
ciy wskaże się je j  cel odległo-
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Z;' pov;yźssego ?/yrika^ że cel wykryty ra t e j  odle­
głości \7 większości v7ypadków r ie  będzie mógł yuż oyc zya?1’ 
ozony sposobem podstaY/OY/ym.

Z take l i  podanej n iże j  możemy o k re ś l ió ■odległość 
Y/ykrycia celu w zależności jego lotu i  kąta ukrycia.
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Jąk Y/ynika z pov/yższej tabe l i  -  przy niedużych wysoko^ścic;oh 
celu i p r z y du ży c h kąt a c b. u kry c i  a odległość wy kry c i  a celu­
jesz mała. Przy zz/iekszeniu się wysokości i  malejącym 
kącie ukrycia - odległość wykrycia powiększa s ię .



K07/r!ież moéliv/oéci ia celóv? niskolecąc3?-ch --
przez radiolokac: 3ne stacje v/stępnego poszukiivan ia są 
niezk 3̂ 0 • duże •

Zasięgi radiolokacyjnych s ta c j i  wstępnego posznkiwa 
nia pozwalają; ví̂ k̂r̂ ŵac cele po^vietrzne odległosscia ch 
/przy locie-na wysokości dOO rn/ 3P-40 km̂  v/ czasie 2--5 min.. | 
/przy prędkości lotu cel.u 250 m/sek/  ̂ w za^.eżności od typu 
s t . c j l .  « » u  0.1 oędole l e c ia ł  ca - Í . J - W « .  »J.okoc.Iaohj 
możliwości te znaczcie spadną ,̂ a nawet zejdą do zera* |

Za tym przy założeniu^ że stacje radiolokacj’ jne 
rozmieszczone będą na gra''^icach państwa, mimo to nie zahezpii! 
cza ją̂  one _ wyikby cia we własciv/ym czasie celu po\7ietrznego 
tak aby rnógl on byó prze chv̂ y eony ' przed podejściem do granicy 
pałistwa przez lotnictwo myśliy/skie , ktęre jeś l iby  yí ogóle 

^mogłoby byó użyte do zwalczania celu lecą>cego na malej 
wy sokos c i  /potrze bu j e przy na jmn ie j kilios m inut na t o ̂  
aby Y.7 jŚG do rejonu znadjdowania się celu /przekaza-^ ie korne n 
dy 1 min*, start 1 min,, lo t  po tras ie  ok, 50 -̂-5 min*,
skręt i atak 3 min. razem 10 min/*

/y Icry rm
Przy za łożen iu  obszaru kraju w warunkach posiadania 

sąsiadów, sytuacja polepsza s i ę ,  gdyż cele  mogą. byó 
r̂ e przez środki sąsiadóy/ i  przy kor.-ystaniu z ich pov/iada 
mia^ia, środki OPL OK mogą byc uprzedzone o "balocie celów 
na małych w/ysokościaoh, z tym że należy wziąć pod uwagę 
k i l  kum inut oiie op óżn ie ie prza:ka zan ia me 1 ~̂ unlm yi st osuń lai 
do aktualnego po ło że - ia  celu.

Aby obec^^ îe posiadane naziemne środki obrony przeciw™* | 
l o t n i c z e j  mogły zapeYr'ic zn is zczen ie  celóy/ n isko le  cący ch |:
należy zapew^iió wykrycie tych celów ¥/ odpow/iedn îm czasi^e* \
Możliwe to  je s t  przy odpowiednim stworzeniu radio lo l®  cyjnego I 
X)ola wykrywania, a więc zorganizowanie współdziałania 
z sąsiadnmi i  sprav-;nsgo przekazyY/a''^ia danych 'o celć.ch 
^ isko lecących.
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'oredkości-- katovv-ch sn,;nolotu i öziala /prz-'raf;clu/

V̂; o ̂ 2C.
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W pierTTSD̂ ^m v,7 p'"dlai widooj że prov-/acisat?ie i  -pro-
\v?rlze‘nie oelu n isko lecącego  będk^ie szylAiośó

kątov?a celu je s t  rcv;ua maks;;mai''’eg prędkości 'aproT/adsaria 
dsiałci /r^rzj rzą d u /  i  parametr kurzcuy j e s t  duśp ^

drugim wppadlui uaprear* dsau ie i  prouaba8*^ie celu 

u isko lecącego będzie u ie możliwe , pouie .•:•* ż parametr celu 
3Qst małp- i  zmiana prędkości ką tore j  ce3.u je s t  v;iękdsa 
od zmianp .prędkości kątou-j daia la /prapraądu/#

W cza s ie prze pro aa dso'’"̂ ’ cli dosv. ia deseń o Kre vsl on o  ̂

że 7i ■ czasie  lo tu  oelu małych wysokościach -  300 prsy 
parametrze kursowym około 1C00 m i  prędkOvSci celu do 200 m/s;| 
sek* celow^iyczy kie ruulzu przy ręcznym u a pro'.'/ad za r iu dz ia ła  Ą 

orov;adzi ce l  do o d le g ło ś c i  1400 m* Prowa lżenia celu na bliż-. . '  
szycli odi_eg.łośGiacli jes t  ^ie rhożl iv,e  ̂ celoYS'  ̂iczowie gubią 

ce l*

Wychodząc z tępo za łożen ia  od leg łość  te n rzy ję to  
w ob l iczen iach  i l o ś c i  wystrzałów na ostrzelimanym odci^^bi *

Przez okreś len ie  odcinka s t r z e la n ia  /S/ należy rozum­
nie 6 odcinek lairsu celu od cliY/ili położenia celu w momencie pi 
pierwszego strzału^ do położenia celu w momencie sp û«-*
Dienia go nrzez celoviniczeno /kierunkoi^ego/. '



r\

Y

i 10 ó  Yy strza ł ó\7 p 
Odcinek strzelania^ 

sz^/okośo celuj
odstęp strzelania  
stał3^ współcs;^?nnik.

P r z T k ł  a d s Vu 3

t S

u =

: iOC m/sek^

: 2b00 m«
5 sek*

2 b00 ,, o -i
2^075“ , 0 + 1 = 3 ,6  = 4

Prowa zenie ognia do oelów n isko leoącjołi przj parame^d 
trach kursov>7 ch nie t/iększ^^ch niż 1000 m odhĵ y/a się celo»- 
y^aniem na v/prost t j lko v/cyfcz3s  ̂ oeżeli nie ranżemp wykorzy­
stać przyrzą.du centralnego. Strzela”̂ ie to polega na posta-  
?;ieniu zapór ' â Kursie lotu celu» W zależności też od sytm- 
a o 3i  ogieii prowa uzi s ię hate rią. plut.one m lub po je cp/n ozy mi 
działami.

Po powyższego sti^zela^^ia na uażdyni dziale przygoto-  
wuje się /jak to Y/ynika z obliczeń/ po 4 pociski z uprzednio 

■ n a 3 t:a w- i ony m i za pa In i ka mi»

'rmaty prze c iw lo t ioze  ' możno na'>rov/aiza ó na cel i 
prowsuzió go ręcznie lub w niektórych wypadkach automa­
tycznie.

Ręcznie można nanroY/adza ó :

armaty 85 mm z szybkością -  5^/sek'w azymucieJ 
P^^/sek w kącie podn le s i e i ^

13 /sek 7’ azymuciej
-  9*^/sek w ką.cie podn?esien-i?

ut o ma t y c zn i e m o żn s n a pr o v;a clza 6 •

- 18*̂  /se k ar a zy mu c ie :

ar mu ty p7 mm z szyhkovśoia

armaty 100 mm z szybkością 

ar ’iaj:y ?7 mm z szybkością
9^/se k \i kâ c ie no dn ie s ie Tia;

10 ̂ «/se k w a zy mu c ie j
1 C^/sek 7? kau ie _podn ie sieńir
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K"[te-.

l'iiieriiu około '0 toa od. bro '̂^io'^ego ■ ooieid:u* d'í^niagao to 
będzie odpoT/ie dole i i lo dc i '^too.ii zoklócn'^ia ro ciclo ka c 3? j ü y c| 

ikĉ // bombov;dcIi.
. y %0 kr e al e i e wo aa su kieruokow der) od g y  eg o ę t a ^

lot'^ictaa j^l^cb^'¿;^30kg^dci^ pos',7oli ’"-a wpsuiniecie no 

t.ych kie runkü ch oater ii  a r ty le r i i ,  przecivtootr iese j n 
o dl e d 1 ości na kt 6 r y c li p ra v: dopodobr» io do k o n y i-v a ri e bed ą 
zrzuty bomb na obiekt*

Wy korzy stan ie nnzlxnvoáci 'ńec^
rc diolo lanc:;jnych m celu a'ykr^^cis ‘-n 4 0 JL 0

będzie polegało przede wszystkim na
rc diolo •c'-' c joy ch sra o j i mst epne go pos

-  dobór odpoTfiedniego terenu -pod stację /teren płaski  
■7 promieniu 600 m o dopuszczalnym spadlai + b m/: ^

za p;:en ie " ie jak na jnr»'̂  ie jsnce ¿0 kąta zakrycia 
odpowiednio dla typu s t ac j i :

-  a/y9liminocianie odbió od nruedmiotÓY/ stałj'Ołi przez 
7/łączernie układom tłumienia ech stałych /i‘KS/, o i le  
stacje są v-yposa żonę m' takie uk>¿.,dy4

pra oę sta c j i p r z y m i n i m a 1 n y c h 0 br otu. ch U t ‘

ci 0 nre mn szkol , e ■"> i 8 i n a t re n 0 ma ■nie opera,'toro
pro ma ’ze ■■■"'i u ce 1 om *

o .

Przy odpornie dn im '..̂ y morzy staniu K3WP moé-'̂ ro nsiągnąC .
na tępujące z-: się g i uy Kry cis celom’

r” przy my co Ko SC i celu 3C00 m 
przy m v» s oko ź c i c e 1 u b00 m 

-  nrzy '-ay so kość i celu 1000 lii

2b Km; 
40 ton ; 
bC .lan *

Odległości te poznvolą na mskaza^'ie celo-; rndio“» 
lolan.C” jn̂ . eh stacjom artyleryjskim na bate-^iach i uoir.m/cenie 
przez n i e c e .16 \7 a/ e m ł a s c i wy ni c z , s i e •

Obser’s^'Cje mzorkov/ą promadzi się ■̂’■a punktauh obserma’ 
cyjnych organ Izom-ny oh w pułku przy S1)P ora z m bateria ck 
na SDB i wnsuniętych punlatach observ.m-ao j i  Tfzr'dcon/e j *



öO

Punlrtj observ;-* 037 ¡v .e  w;/st̂ Y/ac. się ■̂ a ^ajbardsie j  
z." oll kieru'nliach, gdzie ist"'’ie ja  roz '̂^ego rodzaju
zasłouy tGrer)ov;e ieniózliwia jące wgkrj^Tanie celcir nisko-' 
lecą.cgch#

da'''-iem PC i WPO jest njkrgvo ’ • ie iksolecueg oh 
celon i'" powiada nie-'le 0 nioti 3D bate r i i  /pułku/ podając 
ILUr 3 celu i je g w a  so kodci •

Pens w o la. t o do pewnego stopu i a saostrzgd uu;;rę stanu 
oso bo.-'ego na V: i 9 run ku z którego działać będzie cel n. iskole*1 
cącjT i przągotcY/aó baterię do jego av/alosa'''ia przez posta- 
v7ie-"'ie zaporg ognio'.vej -a podaupm iairsie i wp^lr-oaoi

snrzętu i amunicji do prowadzenia 
ognia celom i kiera na Y/prost i do celów nurloi jącg ca szczegół],

uY/agę należ.7 ZY;rócio na celownik i jego jnechaniznj% oe-
Io w  ., ku musi bp o założona luneta działCY-a # Prsj-rząd centra?.- 
ng wusi bpó rÓY.nież przggotov/eng do pra cg^ gdgż vi wjpadlcu 
jeże l i  jest m o ź 1 j. w o s c  ̂ n c 1 e z g p r o lllo ..z i ó ogień do celów 
raurlaiją.cgcii przg poraocg- nrzgrządu centralnego* -

Onsługi bojo'^e baterii  muszą bg .5 dęsk^nsle “̂ stre-  
ULv.^ne do L/nlki z celami p duż;. êh pręakoscia ch5 nagle 
pc jav;ia jącgmi się z ukrgcia*

A mu nic je n.ależg dobierać wg znakovr v;w^owgoh i za w- 
czasu nastaY>’ic odpvrced'^ie nc, stewn zapalnika do strzela^kr: 

pcozczególn^ ch zanorc,ch*

I^^tesgme szkol.e .̂ îe i dosiynalepia obsług RSl  ̂ przg*- 
rządów csntralnj ch i d z i.r łon ów w zwalczaniu nagle pojawia™ 
jącgch się i n i fe>:o le c ą,ę g c h oelöv/ ma duże zna os en ie 7; slcu- 
taczn -̂m icli ZY/nlczaniu*

Na r 6ii ni 3  mc.ksgmalngra-wg korzg staniem możliwości 
tech -̂czn;  ̂oh sprzętu •vin--'0 . iśo spravroic i szgbkc ohsłu'’ir/a- > 

sprzętu-i jego mechanizmów przez poszozególng ch 
funkcgjnjch obsług boj-w,-,geh*
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Woloec ci'%głego r/-,/ięks2a'"iia prędkości lodu oelôv; 
dsiała jącg cli rawet ua małp cli v/:/8o koś ciach; ko''"'ie czua jest 

aut omatj. ẑa c ja spstemu OPL; tak ahj;’ daue od stac j i  radiO'“
1 cp j U e j m o głp a ut o ma t p czu ie p ov/ o d oy? a ó u żp c ie o dpc-*
7,'ieuigo środl^̂ i OPL riap)rovv'adza j ¿̂c go ma cel* Do vulki z uisko* 
lecącpmi celami uależp upkorzpstac sprzęt Yg^soce zautcmatp- 
z o ua up o d  u żp c li pa ra me fc ra c h p 2?a c p «

W celu ZT/ i ę k g z e u i.a m c ż 1 i w ości uiszczę"^ ia s o Rio 7 
' IctOTf d.-,.ia ła jdcp ch ua małpek wpsouo^sciach z dużpmi prędK-oś- 

ciami uuleżałohp T/ojska ÔPL wpposżżpc u pociski ki'^rov/aue 
mogące zv/alcza6 cele ua małp cg Y/psokościach*

ŷp ko u au o jr/ g z .*
Dgz.Nr ^auc.tajua
Dr-Z^R.d-^-ia'^b,3*1952 e* 
Pr*ks.145/WL 
Cdh* z ur. 02025


