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YkSTEP
We w sp ó łczesn y ch  warunkach prow adzenia d z ia ła ń  bojow ych , podczas o s t r e j  w a lk i o w yp rzed zen ie  pr*zeciw nika w d z ia ła n iu  i  © ’’w ygran ie  c z a s u ” , w is t o t n y  sposób w z r a s ta  r o la  łą c z n o ś c i  ja k o  d e cy d u ją ce g o  cz y n n ik a  w z a b e z p ie c z e n iu  dow odzenia w o jsk a ­mi i  k ie ro w a n ia  środkam i w a lk i /sp rzętem  bojowym/.O b e c n ie , ja k  n igd y  p rzed tem , od ja k o ś c i  ł ą c z n o ś c i  z a le ż y , w ja k im  s to p n iu  w yk o rzystan a b ę d z ie  z d o ln o ś ć  bojow a S i ł  iZ b r o j-  n y c h , a z w ła s z c z a  m o żliw o ści b r o n i ra k ie to w o -ją d ro w e j oraz o c z y w iś c ie , e fek ty w n o ść dow odzenia w ojskam i i  środkam i w a lk i .U w z g lę d n ia ją c  p ow yższe, k ierow n ictw o Z je d n o czo n y ch  S i ł  Z b ro jn y ch  U kładu W arszaw skiego zw raca s t a ł ą  uwagę na o p ra co ­wywanie kierunków  rozw oju  systemów i  s p r z ę tu  ł ą c z n o ś c i ,  uważa­j ą c  j e  z a  ważny eta p  d o s k o n a le n ia  i  z w ię k s z a n ia  go to w o ści bo­jow ej w o js k .R e w o lu cja  n a u k o w o -te ch n iczn a  i  re w o lu c ja  w s z tu c e  w o je n n e j, kontynuowana i  w c h w ili  o b e c n e j, w yw ierała  i  n a d a l wywiera d e cy d u ją cy  wpływ na w s z y s tk ie  a sp e k ty  rozbudowy i  bojowego w y k o rz y s ta n ia  S i ł  Z b r o jn y c h .C h a r a k te r y s ty c z n ą  cechą j e j  obecnego e ta p u  są  podstawowe zmiany w form ach i  m etodacii k ie r o w a n ia , s z e r o k ie  w drażanie najnow szych o s ią g n ię ć  n au k i i  t e c ł i n i k i ,  kompleksowa autom aty­z a c ja  dow odzenia w ojskam i i  środkam i w a lk i .Oczyw istym  j e s t ,  że rozw ój system u dow odzenia s ta w ia  nowe, duże wymagania system ow i ł ą c z n o ś c i ,  k tó ry  stan o w i je g o  te c h ­n ic z n ą  p o d sta w ę. System  ł ą c z n o ś c i  pow inien  n ad ążać w swym



~ 6 -rozw oju z a  rosnącym i w ym aganiam i, staw ianym i p rzed  systememdow odzenia.J e ż e l i  Je s z c z e  n ie  ta k  dawno g o d z iliś m y  s i ę  ze zdawałoby s i ę  n atu raln y m  n ien ad ążan iem  p ro ce su  rozw oju  system u łą c z n o ­ś c i  w sto su n k u  do system u dow odzenia, to  o b e c n ie , w c z a s ie  r e w o lu c ji  n a u k o w o -te c jin ic z n o j, przy szybkim  tem pie rozw oju z d o ln o ś c i  b o jo w ej w o jsk  i  środków w a lk i , gdy szybko i  gwałtow­n ie  rosili^ wymagania staw iiin e system owi dow odzenia — ta k a  d roga rozw oju systemów łą c z n o ś c i  J e s t  Ju ż  n ie d o p u s z c z a ln a , ponieważ może doprow adzić do po'^ażnych r ó ż n ic  m iędzy m ożliw o ściaiiil s y ­stemu ł ą c z n o ś c i ,  a wymaganiami system u d o w odzenia. Hozwój s y ­stemu łą c z n o ś c i  pow inien  i ś ć  ró w n o le g le  z rozwojem system u do­w o d ze n ia , a nawet go w y p rzed zać.U w z g lę d n ia ją c  pow yższo, p rzy  w y ty cza n iu  podstawowych dróg tw orzenifii i  rozw oju w sp ó łcze sn y cli system ów , zestawów i  śro d ­ków łą c z n o ś c i  w w o jsk u , b ra ć  n a le ż y  pod uw agę, p rzed e w s z y s t­kim , w yn ik i a n a l iz  te n d e n c ji  rozwojowych system u dowodzenia 1 wymagań o d n o śn ie  ł ą c z n o ś c i ,  t a k ,  aby p rz e w id u ją c  ic h  ro z w ó j, w odpow iedni sposób wyprzedzajc^oo d o s k o n a lić  system  i  ś ro d k i ł ą c z n o ś c i .Podstawowymi cz y n n ik a m i, J i ik ie  powinny być przy tym uwzględ* n io n e , s ą :a/ gotow ość bojow a system u dowodzenia i  ł ą c z n o ś c i jb/ rozmach system u dow odzenia i  ł ą c z n o ś c i :-  podw yższona c e n t r a l i z a c j a ,-  dowodzenie i  k ie ro w a n ie  / z w ła s z c z a  nośn ikam i b ro n i maso­wego r a ż e n ia /  p rze z  s z c z e b e l  / k i l k a  s z c z e b l i/ ;c/ s t a b i ln o ś ć  i  żyw otność system u dow odzenia 1 ł ą c z n o ś c i ;d/ p rzep u sto w ość i  m o b iln o ść  system u ł ą c z n o ś c i ;



-  7 -e/ w ie rn o ść  wymiany danych;f/  k o m p a ty b iln o ść  o le k tro in a g n e ty cz n a ;g/ s k r y t o ś ć  systemów dow odzenia i  ł ą c z n o ś c i ;h/ n ie d o st^ ‘pność do systemów łą c z n o ś c i  i  in fo r m a c ji  p rze z  n ie  p rzekazyw an ych.Z a n a liz y  pow yższych wymagań i  czynników  u z a le ż n io n y c h  od nowych p o trz e b  w z¿lIcresie dow odzenia w o jsk am i, w y n ik a , że p e rsp e k ty w iczn y  system  ł ą c z n o ś c i  p o w in ien :1/ s p e łn ia ć  odpow iednie wymagćnila, w ynikajćtce z o gó ln ych  wymagań s ta w ia n y ch  systemom dow odzenia w z a k r e s ie  goto w o ści b o jo w e j, ż y w o tn o ś c i, s k r y t o ś c i  i  n ie d o s t ę p n o ś c i , operatyw no­ś c i ,  n ie z a w o d n o ś c i, o d p o rn o ści na z a k łó c e n ia , e fe k ty w n o śc i i  być zgodnym z p o trzeb am i s tr u k tu r y  dow odzenia;2/ fu n k c jo n a ln ie  z a b e z p ie c z a ć  wymianę w s z y s tk ic h  rodzajów  i n f o r m a c j i ,  w tym i  tr a n s m is ję  danych w zautom atyzow anych s y ­stem ach dow odzenia w ojskam i i  k ie ro w a n ia  sp rzętem  bojowym z wymaganą w ie rn o śc ią oA k tu a ln ie  fu n k c jo n u ją c e  system y ł ą c z n o ś c i  a rm ii państw UW p rze z  d łu g i okres t r a d y c y jn ie  r o z w ija ły  s i ę  ja k o  autonom iczne* W r e z u l t a c i e  powodowało t o ,  ż e :-  p o w stały  dodatkowe u tr u d n ie n ia  w z a k r e s ie  z a b e z p ie c z e n ia  w s p ó łd z ia ła n ia  systemów dow odzenia i  ł ą c z n o ś c i  p o d czas d z ia ­ła ń  k o a l ic y jn y c h ,-  u tru d n io n e  j e s t  w y k o r z y s ta n ie , w edług je d n o l i t y c h  plajiówi  zam ysłów , w s z y s tk ic h  / lu b  k i lk u /  narodowych systemów łą c z n o ­ś c i ,  na k o r z y ś ć  dowodzenia ugrupowaniem w o js k , ro z w ią z u ją c y c h  w danym o k r e s ie  n a jw a ż n ie js z e  z a d a n ia ,-  u tru d n io n e  j e s t  wzajemne rezerw ow anie środków i  kanałów ł ą c z n o ś c i ,  w c e lu  po d w yższen ia  żyw o tn o ści systemów łą c z n o ś c i  i  s t a b i l n o ś c i  dow odzenia.



-  8 -Z a n a liz y  v,ynilca, żo od pow yższych wad mogą być wolne t y lk o  system y ł ą c z n o ś c i ,  zbudowane w edług J e d n o li t y c h  za sa d  o r g a n iz a ­c y jn y ch  i  w y k o rz y s tu ją c e  zu n ifik o w a n e  ś r o d k i t e c h n ic z n e .G e n e ra ln ą  l i n i ą  rozw oju  polow ych systemów łą c z n o ś c i  powinno być s tw o rz e n ie  polow ych zautom atyzow anych systemów ł ą c z n o ś c i ,  zbudowanych n a je d n o l it y c h  z a s a d a c h .S z c z e g ó ln a  uwaga powinna być zw rócona na d o sk o n a le n ie  i  a u to m a ty z a c ję  k ie ro w a n ia  ł ą c z n o ś c i ą .  D la  r o z w ią z a n ia  te g o  p ro ­blemu p o trze b n e  są n ie  t y lk o  s p e c ja ln e  te c h n ic z n e  ś ro d k i k i e ­row ania ł ą c z n o ś c i ą ,  a le  i  a u to m a ty z a c ja  samych środków łą c z n o ­ś c i  «Bardzo poważną sprawą j e s t  zap ew n ien ie  n ie d o s tę p n o ś c i s y s t e ­mu ł ą c z n o ś c i  w zautom atyzow anych system ach dow odzenia oi'az z w ię k sz e n ie  s k r y t o ś c i  p rzed  te ch n iczn y m i środkam i ro zp o zn a n ia  i  ochrona system u ł ą c z n o ś c i  p rze d  środkam i w a lk i r a d io e le k t r o ­n ic z n e j p r z y p u s z c z a ln e g o  p r z e c iw n ik a  /zarówno p o p rzez p r z e d s ię ­w z ię c ia  o r g a n iz a c y jn e  ja k  i  te c h n ic z n e / .Po d czas d o s k o n a le n ia  i  ro zw oju  polow ych systemów łą c z n o ś c i  n iezbędno j e s t  d a ls z e  z w ię k s z e n ie  żyw o tn o ści i  m o b iln o ś c i. O s ią g a ć  s i ę  j e  b ę d z ie  p o p rzez d o s k o n a le n ie  polow ych węzłów ł ą c z n o ś c i ,  wozów dow ódczo-sztab ow ych, s tr u k tu r y  i  w yp o sażen ia  te c h n ic z n e g o  punktów dowodzeniii 1 w ykorzystyw an ie p o w ie trzn y ch  elementów dow odzenia /w yposażonych w ś ro d k i ł ą c z n o ś c i / .B io r ą c  powyższe pod uw agę, celem  badawczym n i n i e j s z e j  r o z ­prawy j e s t  opracow anie k o n c e p c ji  d o s k o n a le n ia  system u łą c z n o ­ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej w o p a r c iu  o ś r o d k i zautom atyzow a­nego system u dow odzenia w o jsk am i.D la  o ś liz g n ię c ia  za ło żo n e g o  c e l u ,  a u to r  uważał za k o n ie czn e  u d z ie le n ie  odpow iedzi na n a s tę p u ją c e  p y t a n ia :



-  9 -1, V» ja k im  s to p n iu  a k t u a ln ie  fu n k c jo n u ją c y  system  łą c z n o ś c i  DZ s p e łn ia  sta w ian e  jemu p rz e z  system y dow odzenia wymagania we w sp ó łcze sn y ch  warunkacli d z ia ła ń  bojow ych?2o J a k i e  p r z e d s ię w z ię c ia  o r g a n iz a c y Jn o -te c h n ic z n e  w z a k re ­s ie  łą c z n o ś c i  n a le ż y  wykonać aby s p e łn ić  wymagania staw iiuie zautomatyzowanemu system ow i dowodzenia dyw izji^ zm echanizowa­ną? 3 , J a k i  b ę d z ie  przewidywany s to p ie ń  s p e ł n ie n ia  p rzez opracowany w ramach p racy system  ł ą c z n o ś c i ,  wymagań s ta w ia ­nych p rze d  zautomatyzowanym systemem dow odzenia /w tym i  ł ą c z ­n o ś c i/ ?W p racy  zaproponowano k o n c e p c ję , k tó r a  zdaniem  a u t o r a , w najw iększym  s to p n iu  um ożliw i s p e łn ie n ie  wymagań sta w ia n y ch  system owi ł ą c z n o ś c i ,  u w z g lę d n ia ją c ą  je cU io cze śn le  r e a ln e  m o ż li­w ości j e j  w d ro żen ia  ze w zględu na przewidywane k o s z ty  i  te r m i­ny r e a l i z a c j i *W p ra cy  n ie  rozpatryw ano p r z y d a tn o ś c i proponowanego system u łą c z n o ś c i  d la  ró żn ych  typów d z ia ła ń  b o jo w ych . P r z y ję to  ro z w ią ­z a n ia  u w z g lę d n ia ją c e  zarówno d z ia ł a n ia  obronne / łą c z n o ś ć  p r z e ­wodowa i  r a d io lin io w a /  ja k  i  zaczep n e /w tym rów nież d z i a ł a ­n ie  DZ ja k o  o p e r a c y jn e j grupy manewrowej/.Podstawowymi metodami badaw czym i, k tó re  a u to r  za sto so w a ł w n i n i e j s z e j  p ra c y  s ą :a/ a n a l i z a  k r y ty c z n a  m a te ria łó w  źró d ło w y ch , a  w tym:-  a n a l i z a  t e n d e n c ji  rozw ojow ych u z b r o je n ia  1 o r g a n iz a c j i  w o js k ,-  a n a l i z a  s t r u k t u r  dow odzenia i  ic h  rozw oju  oraz p o trz e b  i  wymagań w z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  /z u s ta le n ie m  p ro cesó w , k tó r e  muszą być autom atyzow ano/,



-  10 -b/ o b s e n v a c ja  i  in t o r p r o t a c ja  lo g ic z n a  badanych z ja w is k  podczas ć u ic z e ii  z w ojskam i o raz badań system owych /kom plekso­wych/ s p r z ę tu  i  systemów ł ą c z n o ś c i*Przeprow adzone bad«mia p o z w o liły  o c e n ić  p r z y d a tn o ś ć  a k t u a l­nego system u łą c z n o ś c i  DZ w warunkach w d ro żen ia  PASW  ZT , sprecyzow ać k ie r u n k i p ra c  n£id Je g o  dostosow aniem  o raz o k r e ś l i ć  k ie r u n k i d o s k o n a le n ia  system u i  środków ł ą c z n o ś c i  w c e lu  p r z y ­sto so w a n ia  ic h  do wymagań w sp ó łczesn ego  i  p r z y s z łe g o  p o la  w a lk i .P ro b lem atykę związanij. z doskonaleniem  system u ł¿^czności DZ p rzed staw io n o  w tr z e c h  r o z d z ia ła c h  n i n i e j s z e j  p r a c y .\v r o z d z ia le  pierw szym  sprecyzovvano wymagiinia sta w ian e  s y s t e ­mowi łą c z n o ś c i  DZ w warunkach w sp ó łczesn y ch  d z ia ła ń  bojow ych oraz p rze a n a lizo w a n o  m ożliw ość s p e łn ie n ia  ty c h  wymagań p rzez a k t u a ln ie  fu n k c jo n u ją c y  system  dow odzenia i  łi^ o zn o ści DZ, a ta k że  w c e la c h  porównawczych -  p rze a n a lizo w a n o  system y łą c z n o ­ś c i  DZ p o te n c ja ln y c h  p rze ciw n ik ó w .W r o z d z ia le  drugim  sch arak teryzo w an o  zautonuityzowany system  dowodzenia wojsk«wai w z a k r e s ie  dotyczącym  zw iązku  ta k ty c z n e g o  /P.YSUC; Z T / , p rzed sta w io n o  w a ria n ty  k o n c e p c ji  d o s k o n a le n ia  s y ­stemu łą c z n o ś c i  ta k ie g o  ZT wi^az z etapam i j e j  w d ra ża n ia  oraz p rze a n a lizo w a n o  m ożliw ość s p e ł n ie n ia  wymagań sta w im iy ch  s y s t e ­mowi ł ą c z n o ś c i  DZ d la  wybranego w a ria n tu  k o n c e p c j i .W r o z d z ia le  tr z e c im  p rze d sta w io n o  k ie r u n k i d o s k o n a le n ia  i  rozw oju  system u łą c z n o ś c i  DZ u w z g lę d n ia ją c e  przewidywiino zm ia­ny w sy ste m ie  dow odzenia, a ta k ż e  prognozy rozw oju systemów 1 środków ł ą c z n o ś c i .P ragn ę w tym m ie js c u  podziękow ać s e r d e c z n ie  tym w szy stk im , k tó rz y  o k a z a li  ż y c z liw e  z a in te r e s o w a n ie  p ra cą  i  u d z ie la ją c  s z e r e g  rad  o raz ivskazówek p o m ogli ro zw ią za ć w ie le  problemów badaw czych.



-  11 -

I ,  OCENA AliTUALNIE FUNKCJONUJĄCYCH SYSTEMÓW ŁĄCZNOŚCIDYW IZJI ZMECIDINIZOWANYCH^ sta w ia n e  systemom dowodzenia 1 łq,czno!Ści p rze z  w sp ó łczesn o p o le  v .ą lk lZo studiów  rozw oju  s z t u k i  w o jen n ej w y n ik ają  w n io sk i wskazu­j ą c e ,  że dowodzenie zawsze b yło  jednym z n a j i s t o t n i e j s z y c h  czynników  o s ią g a n ia  pow odzenia w alce i  o p e r a c j i .I s t o t a  dow odzenia w ojskam i p o le g a  na d z i a ł a l n o ś c i  organów dow odzenia /dowództw, sztabów' i t p , /  ukierunkow anej na utrzym y­wanie z d o ln o ś c i  i  g o to w o ści b o jow ej w o js k , p rzygo to w an ie  ope­r a c j i  i  d z ia ła ń  bojow ych oraz k ie ro w a n ie 'w o jsk a m i w toku wyko­nyw ania p o staw io n y ch  za d a ń .Podstawowym celem  dow odzenia j e s t  zap ew n ien ie  m aksym alnej e fe k ty w n o ś c i w y k o rz y s ta n ia  dysponowanych s i ł  1 środków pod­cza s wykonywania zadań i  o s ią g a n ia  c e lu  o p e r a c j i ,  ]^51^Na dowodzenie s k ła d a  s i ę  r e a l i z a c j a  c a ł o k s z t a ł t u  za d a ń , do k tó r y c h  p rzed e  w szystkim  z a lic z a m y  51 :
 ̂•m ę I»1/ Utrzym ywanie w ysokiego s ta n u  m o r a ln o -p o llty c z n o g o , g o to ­w ości m o b il iz a c y jn e j  i  bojow ej w o jsk ;2/ s t a ł e  zd o b yw an ie , z b le r iH iie , s tu d io w a n ie  i  opracowywaniedanych o p o ło ż e n iu ;%3/ podejm owanie d e c y z j i ,  przekazyw iinie zadań podległym  p o d od d ziałom , p lan ow an ie w a lk i o ra z  o r g a n iz a c ja  1 utrzym yw anie c ią g łe g o  w s p ó łd z ia łf in ia ;V  o rga n izo w a n ie  i  r e a l i z a c j a  p ra cy  p o l i t y c z n e j  i  p r z e d s ię ­w zięć w z a k r e s ie  z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ła ń  bojow ych w o jsk ;



-  12 -5/ przygoto^vanlo w ojsk  i  sztabów  do d z ia ła ń  bojow ych 1 dowodzenie n im i;6/ k o n tro lo w a n ie  i  o rgan izo w a n ie  pomocy p odległym  dowódcom,sztabom  i  w ojskom .Im b a r d z ie j  zło żon ym i są  s t r u k t u r a  i  w yp o sażen ie t e c t m ic z -  ne w o jsk  ox*az w arunki i  sposoby prow adzenia d z ia ła ń  b o jow ych, tym w yższe \vymcigania s ta w ia  s i ę  dowodzeniu w o jsk a m i. C h a ra k te r  w sp ó łczesn ego p o la  w a lk i s ta w ia  doAvodzenlu s z c z e g ó ln ie  dużo wymagćuiia.Zdaniem r a d z ie c k ic h  teo retyk ó w  s z t u k i  w o jen n ej znaczny wpływ na w zro st wymagań w' sto su n k u  do dowodzenia i  k ie ro w a n iaśrodkam i w a lk i m ają n a s tę p u ją c e  c z y n n ik i 511/ zdecydowane c e le  1 skom plikowany c h a r a k te r  w a lk i z b r o j­n e j ;2/ zn aczn a  rożnorodnośó s i ł  i  środków u c z e s t n ic z ą c y c h  w w alce  z b r o jn e j ,  w ym agająca ś c i s ł e g o  skoordynow ania d z ia ła ń  d la  p e łn ego  w y k o rz y s ta n ia  ic h  p o te n c ja ln y c h  m o ż liw o ś c i;3/ d o ty ch cz a s  n ie s p o ty k a n a  m oc, s i ł a  n is z c z ą c a  i  z a s ię g  stosow anych środków w a lk i;4/ wysoka dynarnicznośó 1 uianewrowośó d z ia ła ń  bojow ych;5/ gw ałtow ność zm ian s y t u a c j i  w c z a s ie  i  p r z e s t r z e n i ,  w ym agająca n a ty c h o ia s to w e j r e i ik c j i  ze stro n y  organów dowodze­n ia ;6/ praw dopodobieństw o masowych s t r a t ;7/ ogromne p o trze b y  w z a k r e s ie  środków m a te r ia ło w o -te c h ­n ic z n y c h  i  k o n ie c z n o ś ć  ic h  u z u p e łn ia n ia  w to ku  o p e r a c j i .Ył wyniku o d d z ia ły w a n ia  ww. czynników  n ie p o m ie rn ie  w z ra s ta  za k re s i  z ło ż o n o ś ć  zadań dow odzenia.S p e c y fic z n o  wymagania w sto su n k u  do dowodzenia w y n ik a ją  z b u rzliw e g o  rozw oju  środków o d d z ia ły w a n ia  na n ie  ze stro n y  n i e p r z y j a c i e l a .



-  13 -O b ie k ty  dow odzenia, t j .  stanow iB ka dow odzenia, a s z c z e g ó l­n ie  ic b  w ęzły łfj.c z n o ś c i , są  traktow ano Ja k o  o b ie k ty  p ie rw s z e j k o le jn o ś c i  n i s z c z e n ia .  N ie p r z y ja c ie l  j e s t  w s t a n ie  s k u te c z n ie  o d d zia ływ a ć na każdy elem ent system u dow odzenia, będący zarów­no na p o s to ju  j a k  1 w ru ch u .S z c z e g ó ln ie  n io b o z p ie o z n e  są  nowoczesne system y rozpoznaw - czo-u d o rzen io w e n p ,:  AWa C S , SOTAS, ARGUS.Obok o d d z ia ły w a n ia  ogniowego s z c z e g ó ln e  z a g r o ż e n ie  d la  sprawnego fu n k cjo n o w a n ia  system u dow odzenia stw a rza  rów nież s z e r o k ie  sto so w a n ie  masowych z a k łó c e ń  p rze z  ś r o d k i w a lk i ra ­d io e le k t r o n ic z n e j  n i e p r z y j a c i e l a ,1 ,1 .  Wymagania sta w ia n e  systemom dowodzeniaM ająo na uwadze w ysokie wyraagmiia sta w ian e  dowodzeniu na w spółczesnym  p o lu  w a lk i , podejm uje s i ę  o b e cn ie  i  r e a l i z u j e  kompleks p r z e d s ię w z ię ć , g łów n ie n a tu ry  o r g a n iz a c y jn e j  1 te c h ­n i c z n e j ,  m ający ch  na c e lu  s p e ł n ie n i e ,  w maksymalnym s t o p n iu , t a k ic h  podstawowych param etrów , ja k1/ c i ą g ł ą  goto w o ść;2/ o p eratyw n o ść;3/ żyw otn o ść;4/ s k r y to ś ć ;5/ wysoką ja k o ś ć  dow odzenia.C ią g ł ą  gotow ość 51 Za jed n o  z podstawowych zad ań  uważa s i ę  utrzym an ie m aksym alnej g o to w o ści organów dow odzenia w ojsk, Powinny one być utrzymywane w wyższym s to p n iu  g o to w o ści xiłż dowodzenie w o jsk a m i, a co n a jm n ie j , równym g o to w o ści środków W a lk i. Wynika t o  ze sto so w a n ia  p rzez p r z e c iw n ik a  zau tom atyzo­wanych systemów k ie ro w a n ia  o raz przewidywiuiych sposobów ic h  u ż y c ia .



-  14 -Szczególni^  wagę p rz y w ią z u je  H ię  do dowodzenia d z ia ła n ia m i b o jo ­wymi zgrupowań w o jsk  o s k ła d z ie  k o a lic y jn y r a . Główny n a c is k  k ła d z ie  s i ę  na w zględną je d n o l i t o ś ć  s t r u k t u r  o r g a n iz a c y jn y c h  i  o r g a n iz a c j i  priicy organów dow odzenia, standardów  in fo rm a c y jn y c h  i  dokum entacyj­nych oraz k o m p a ty b iln o ść  te c h n ic z n y c h  środków i  systemów dowodzenia*p o le g a  na s z y b k ie j  r e a l i z a c j i  p r z e d s ię w z ię ć  zw iązanych z kierow aniem  w ojskam i w to ku  prow adzenia d z ia ła ń  b o jo ­wych. Tak rozum iana operatyw ność dow odzenia, ujmowana i  o ce n ia n a  z punktu w id z e n ia  c z a s u , n a b ie r a , we w sp ó łczesn ych  warunkiich t a k i e ­go z n a c z e n i¿ l, Ja k ie g o  dotąd n ie  m ia ła .Z ałó żm y, że w elem entarnym  c y k lu  dowodzenia w y stę p u je  okres czasu  na d z ia ł a ln o ś ć  in fo rm a c y jn ą  T ^ , w którym  organ dowodzenia u zy sk u je  od p o d le g ły c h  Je d n o s te k  i  z organów rozpoznaw czych i n f o r ­m acje s y t u a c y jn e , d o ty cz ą c e  r e a l i z a c j i  p o staw ion ych zadań i  warun­ków w J a k ic h  p r z e b ie g a ją  d z ia ł a n ia ;  o kres cza su  na d z ia ł a ln o ś ć  a n a - l i t y c z jło - t w ć r c z ą  T ^ , w którym , sto so w a n ie  do z a i s t n i a ł e j  s y t u a c j i ,  wypracowuje s i ę  in fo r a ia c ję  d e cy zy jiu j,; oraz o k res c za su  na d z ia ł ć i l -  ność o r g a n iz a c y jn ą  , w któx*ym d e c y z je  przekazyw ane są  podwładnym, wówczas c z a s  dow odzenia
Okres c z a s u , w którym  p o d le g łe  Je d n o s tk i  w ykonują p ostaw ion e za d cin le , to  tz w , c z a s  d z ia ł a n ia  -  T^^^iałf in a l iz u ją c  ta k ą  oechę dow odzenia Ja k  o p e ra ty w n o ść , wprowadzamy p o ję c ie  cz a su  k ry ty c z n e g o  / d o p u szcza ln e g o / * J e s t  to  c z a s ,  po u p ły ­wie k tó re g o  p o d ję te  d z ia ł a n ia  bojowe w ojsk  n ie  z o s ta n ą  uw ieńczone powodzeniem lu b  t e ż  będą raniej sk u te czn e *  Aby dowodzenie b yło  o p e ra ­tywno

lub T + T y  Tdow.  ̂ d z i a ł .  \  k r y t*T X* A -  *do w k r y t .  d z i a ł .T. -  T.1/ Powyższe d e f i n i c j o  i  wzory zn a Jd u J¿l s i ę  w [ « ]



-  15 -Modelowy p o d z ia ł  p racy  organów dowodzenia p rze w id u je  o k o ło :1/ 20% c z a s u  na d z ia ł a ln o ś ć  in fo rm a c y jm i;2/ 40‘«f c za su  na d z ia ła ln o ś ć  a n a lity c z n o -tw ó r c z ą ;3/ cza su  na d z ić iła ln o ś ć  o r g a n iz a c y jn ą ,\l r z e c z y w is t o ś c i  czasy  t e  mogą być in n e i  b^dą n a k ła d a ć  s i ę  na s i e b i e .W d r u g ie j  w o jn ie  św iato w ej na o r g a n iz a c ję  d z ia ła ń  bojow ych L)Z p rzezn aczan o  ś r e d n io  po 2-3 d o b y. O becn ie /na po d staw ie dośw iadczeń z ćw iczeń / cz a s  dow odzenia w ynosi p r z e c ię t n ie ;  w DZ -  4-12 g o d z in ; w pz/p cz -  3 -8  g o d z in , W s z e r e g u  p rzyp ad - kówj n p . p r z e j ś c i a  do d z ia ła ń  z użyciem  b r o n i masowego r a ż e ­n i a ,  c z a s  k r y ty c z n y , a tym samym i  cza s  dow odzenia z n a c z n ie  s i ę  s k r ó c i .V« to ku  wykonywania z a d a n ia  bojow ego, cza s  d o p u szcza ln y  na p o w z ię cie  d e c y z j i  w d y w iz ji  i  p u łku  n ie  b ę d zie  p r z e k r a c z a ł k i l k u d z i e s i ę c i u  m in u t.Je s z c z e  k ró tszym  czasem  b ę d z ie  dysponował dowódca na po­w z ię c ie  d e c y z j i  i  o r g a n iz a c ję  d z ia ła ń  w z a k r e s ie  z w a lc z a n ia  środkÓY/ napadu ją d ro w e g o , a r t y l e r i i ,  sta n o w isk  dow odzenia,Czas na p o w z ię c ie  d e c y z j i  i  p r z e k a z a n ie  zadań bojow ych w tym przypadku n ie  pow inien  p r z e k r o c z y ć  k i lk u  m in u t,Z Wymagań o p eraty w n o ści dow odzenia w ynika k o n ie c z n o ś ć  s t o ­sow ania t a k ic h  metod p racy j^rzez dowódcę i  s z ta b  D Z, k tó r e  z a ­p e w n ia ją  u p rz e d z e n ie  p r z e c iw n ik a  w wykonaniu sk u te c z n y ch  ude­rze ń  ją d ro w y ch , vi w ykonaniu u d erzeń  w ojskam i oraz zadań ognio* w ych.Żyw otność 79 . P rzez żyw otność system u dow odzenia rozu­miemy je g o  z d o ln o ść  do za p e w n ie n ia  nioprzer^vanego dow odzenia w w arunkach o d d z ia ły w a n ia  w s z y s tk ic h  środków r a ż e n ia , zastoso< wanych p rze z  p r z e c iw n ik a .



-  16 -Skrj^tosé | l 2 ,  ^  • Skry  to é c dow odzenia p o le g a  na zachowa­n iu  w ta je m n icy  p rzed  p rze ciw n ik ie m  w s z y s tk ic h  p r z e d s ię w z ię ć  i  c a łe g o  system u dow odzenia, a z w ła s z c z a  system u łą c z n o ś c i  oraz punktów dowodzeni¿i. O s ią g a  s i ę  j ą  głów nie p r z e s t r z e g a ją c  za sa d  maskowania i  przepisów  o o c h ro n ie  t a je m n ic y .i! ii 2.2 !S 5 - i  2 2  ¿ ś ^  2 -  2 i? ̂  2 ÍÍ i  S U ealny sto su n e k  s i ł  s tr o nw a lcz ą cy ch  w to k u  d z ia ła ń  bojow ych o k r e ś la  s i ę  n ie  t y l e  po­t e n c ja ln y m i , co rea lizo w an ym i w p r a k ty c e  bojow ej m ożliw ościam i p rzeciw staw n ych  zgrupow ań. S to p ie ń  ic h  r e a l i z a c j i  j e s t  w pro­s t e j  z a le ż n o ś c i  od ja k o ś c i  dow odzenia w o jsk a m i,W u c z e ln ia c h  wojskowych ZSłllt sform ułow ano p o ję c ie  ja k o ś c i  / t j ,  e fe k ty w n o ś c i/  dowodzenia w ojskam i i  opracowano zasady j e j  o c e n y , ś c i ś l e  w ią żą c  j e  ze stopniem  r e a l i z a o j i  p o t e n c ja l­nych m o żliw o ści w ojsk w d z ia ł a n ia c h  b o jow ych. P r z y ję t o , że przy z a ło ż e n iu  równych p o te n c ja łó w  s i ł  1 środków w a lk i system  dowodzenia m ający g o rsz ą  s t r u k t u r ę , p rzygo to w an ie  kadry i  n i e ­w y s ta r c z a ją c e  w yp o sażen ie te c łm ic z n e  może p o p e łn ia ć  is t o t n e  b łęd y w o c e n ie  p o ło ż e n ia  1 podejmowanych d e c y z ja c h  -  wykorzy­s t u ją c  t y lk o  czę ścio w o  m ożliAvoścl sw oich w o js k , I  od w rotnie -  dobry system  dow odzenia może nawet podwoió s k u te c z n o ś ć  ic h  u ż y c ia .Tak w ięc pod p o ję c ie m  " e fe k ty w n o ś c i” dowodzenia n a le ż y  ro ­zum ieć wpływ system u dowodzenia na s to p ie ń  w y k o rz y s ta n ia  w w al­ce p o te n c ja ln y c h  m o żliw o ści bojow ych w ojsk  w k o n k re tn e j s y tu ­a c j i .E fek tyw n o ść dow odzenia, o k r e ś lo n a  w sp ó łczyn n ik iem  spraw no- ś c i  / ,  rozum iana j e s t  jalco sto su n e k  re a liz o w a n y c h  /U/ dop o te n c ja ln y c h  -  m o żliw o ści bojow ych /P/Wo f . / i . 4 / .



-  17 -O d z w ie rc ie d la  on s to p ie ń  w y k o rz y s ta n ia  ty c h  p o te n c ja ln y c h  m o ż li-  Iwości w ojsk i  z a w ie ra  s i ę  w g r a n ic a c h  od z e ra  do je d n o ś c i .  Zatem sto su n ek s i ł  st^ o n  / S / , rozum iany ja k o  sto su n e k  re a liz o w a n y ch  mo- Iż liw o ś c i b o jo w ych , można w y ra z ić  wzorem:ii.S = 1 e r . lli. ’̂ 2 • ' 'o f .2 / 1 .5 /
Ig d z ie : 1 1 2  -  o zn a cz a  porównywane s tr o n y  /w o jsk a w łasne i  n ie ­p r z y j a c i e l a / .Wysoką ja k o ś ć  system u dow odzenia / o k re ś lo n ą  w sp ó łczyn n ik iem  r e f  ^ o s ią g a  s i ę  jirze d e  w szystkim  p r z e z :1/ podw yższenie poziomu p rzy go to w m iia  k ad r organów dow odzenia;2/ d o sk o n a le n ie  s tr u k tu r y  o r g a n iz a c y jn e j  system u dowodzenia iraz o r g a n iz a c j i  i  metod px'aoy sztabów ;3/ rozw ój i  w d rażan ie  n o w o czesn ych , e fektyw n ych  te c łm ic z n y c h  |środlców dow odzenia /głó w n ie  łą c z n o ś c i  i  a u t o m a ty z a c ji/ .Omówię dwa o s t a t n ie  c z y n n ik i:a/ d o sk o n a le n ie  s tr u k tu r y  o r g a n iz a c y jn e j  system u dowodzenia i  r g a n i z a c j l  p ra cy  szta b ó w .System  dow odzenia o b ejm u je : organy dow odzenia, s ta n o w is k a  dowo- Idzouia wraz ze środkam i a u t o m a t y z a c ji , system y ł ą c z n o ś c i .  Elem enty |to narażone są  na n is z c z e n ie  1 o b e z w ła d n ia n ie , s z c z e g ó ln ie  w w aran­ach sto3oAvania b r o n i masowego r a ż e n ia  1 środków w a lk i r a d lo o le k t r o -  liczn o j ,Z a b e z p ie c z e n ie  ży w o tn o ści i  c ia ^ g ło śc l dowodzenia w ty c h  w arun- jliach wymaga d u b lo w an ia sta n o w isk  dow odzenia, odpow iedniego p o d z la -  u i  r o z m ie s z c z e n ia  /i'o zśrod ko w an ia/ osobowych składów  organów do- fvodzoni£i, a ta k ż e  u p a n c e r n ie n ia  i  podw yższenia m o b iln o ś c i t e c h n ic z -  lych środków dow odzenia.y c e lu  z a b e z p ie c z e n ia  s k r y t o ś c l  i  żyw o tn o ści systemów dow odzenia, |stosov/ane s ą ,  na s z c z e b la c h  t a k ty c z n y c h , między innym i t a k ie  z a b ie g i



-  18 -o r g a n iz a c y jn o  j a k :  w y n ie s ie n ie  radiow ych środków nadawczych poza obręb sta iio w isk a  dow odzenia nii o d le g ło ś ć  od 1 do 5 km, n ieszab lo n o w e p r z e n o s z e n ie  SD w nowe r e jo n y , d o sk o n a le n ie  te c h n ic z n y c h  i  o r g a n iz a c y jn y c h  metod ochrony p rzed  z a k łó c e ­niam i i  n ie  uprawnionym dostępem do system u o b ie gu  in fo rm a­c j i ,  zarówno w c e lu  j e j  p rze ch w y ce n ia  ja k  i  wprovm dzenia I n -♦fo r m a c ji  f a ł s z y w e j .W c e lu  zap e w n ie n ia  n ie z b ę d n e j c i ą g ł o ś c i  i  manewrowości w raiaach SD u trzy m u je  s i ę  p o w ietrzn y  punkt dow odzenia PPD-3 na śm igło w cu . Na p u n k cie  tym p r a c u je  dowódca w s z c z e g ó ln ie  waż­nych o k re sa ch  p row adzen ia d z ia ła ń  b o jow ych .Obok o r g a n iz a c j i  systemów dow odzenia w ie lk ą  wagę p rzyw iązu ­j e  s i ę  do c ią g ł e g o  d o s k o n a le n ia  o r g a n iz a c j i  i  metod p racy  s z t a ­bów, Je d n o c z e ś n ie  n a le ż y  p o d k r e ś lić  Z iile ż n o ść  form o r g a n iz a c y j­nych i  metod dov;odzenia od środków i  sposobów prow adzenia w a l­k i  z b r o jn e j o ra z  w yp o sażen ia  te c h n ic z n e g o  orgiiiiów dow odzenia, b/ rozw ój i  w d rażan ie  now oczesnych te c h n ic z n y c h  środków dow odzenia.D o sk o n a le n ie  dov/odzenia wymaga w y k o rz y s ta n ia  t a k ic h  d z ie ­d zin  n a u k i i  t e c h n ik i  j a k :  te c h n ik a  łą c z n o ś c i  i  r a d i o l o k a c j i ,  te c lm ik a  p o m iaro v .o -in fo x'u iacyjn a , a u to m aty k a , te c h n ik a  o b l ic z e ­n io w a, t e o r i a  i n f o r m a c j i ,  g e o d e z ja , d o k u m e n ta llz a c ja , a t a k ż e , w odpowiednim z a k r e s ie ,  m atem atyka stosowan^i. Z w ięk sza  to  mo­ż liw o ś ć  dokonywania w ie lo s tr o n n y c h , ś c i s ł y c h  ocen s y t u a c j i  bo­jow ej oraz prognozow ania p r z e b ie g u  i  wyników w a lk i ,  a ta k że
fm atem atycznego m odelow ania d z ia ła ń  bojow ych -  ja k o  n a r z ę d z ie  przy wypracowywaniu n a jb a r d z ie j  r a c jo n a ln y c h  d e c y z j i  1 pltuiów ic h  r o a l i z ¿ \ c j i ,



- 1 9 -Podstawowym k ieru n k iem  za p ew n ien ia  5̂ ł[8o k ie J ^ ja k o ś c i  dowo­d ze n ia  w ojskam i j e s t  d o sk o n a le n ie  s tr u k tu r y  i  metod pracy sztab ó w , zaś podstawowym narz<»dziem -1 .2 ,  \/ymagania sta w ian e  systemom łą c z n o ś c iW ś w ie t le  w yżej omówionych, w z r a s ta ją c y c h  wymagań sta w ian ych  systemom dow odzenia, n a le ż y  s t w ie r d z ić , że n ie w sp ó łm ie rn ie  w z ra s ta  r o la  ł ą c z n o ś c i ,  0 i l e  w p r z e s z ł o ś c i  można b y ło  t o le r o ­wać pewne o p ó ź n ie n ia  w rozw oju łą c z n o ś c i  w sto su n k u  do wymogów dow odzenia, o t y l e  w s p ó łc z e ś n ie , w tym b a r d z ie j  w p e rsp ek tyw ie  n a jb l iż s z y c h  l a t ,  to le ro w a n ie  t a k ie g o  sta n u  j e s t  n ie d o p u s z c z a l­n e , J a k ie  ż ą d a n ia , w a s p e k c ie  d o tychczasow ych ro zw ażali, n a le ż y  s ta w ia ć  p rzyszłem u  system ow i łą c z n o ś c i  aby s p e ł n ić  wymagiinia sta w ian e  dowodzeniu? Otó/> wymaganiami p r z y s z ły c h  systemów łć\cz- n o ś c i powinny b y ć;1/ term inow ość system u ł ą c z n o ś c i ;2/ niezaw odność system u ł ą c z n o ś c i ;3/ w ie rn o ść i  b ezp ieczeń stw o  przekazyw anych in fo r m a c ji ,|^ 6 ^Na w yżej omówione wymagania /b ard zo o g ó ln e /  s k ła d a  s i ę  s z e ­re g  in n y ch  -  b a r d z ie j  sz c z e g ó ło w y c h . N iezbędne j e s t  w ięc b l i ż ­sze  i c h  p r z e d s ta w ie n ie , rozum iana j e s t  ja k o  s c a le n ie  term in ow ości o r g a n iz iic y jn e j i  t e c h n i c z n e j .To = + T . .s o t / i . 6/Pod p o ję c ie m  t e r m i n o w o ś c i  o r g a n l z a c y j -  ^ o j  /T q/ n a le ż y  rozum ieć c z a s  na zap lan ow an ie 1 zo rga n izo w a­n ie  system u ł ą c z n o ś c i  o raz z d o ln o ś ć  system u do s z y b k ie g o  wpro­w adzenia zm ian ,iiw iczeniei z w ojskam i w s k a z u ją , że opracow anie dokumentów p lan u  łą c z n o ś c i  i  dokumentów e k s p lo a ta c y jn y c h  p rz e z  w y d ział łą c z n o ś c i  sztiib u  d y w iz ji  wymaga 6 -8  h , [^*J



-  20  -Poważny wpływ n î term inow ość o rg a n iza cy jn i^  w yw iera rów nież czas|nlozb(^dny na r o z w ija n ie  i  zv/ijan io  węzłów ł ą c z n o ś c i .U je d n o lic o n e  wymagania t a k ty c z n o -t e c h n ic z n e  na PASUW p rze w id u ją|na r o z w in ię c ie  p e łn ego  w ęzła łć^cznoaci d y w iz ji  c z a s  do 30 m in u t.Pod p o ję cie m  t e r m i n o w o ś c i  t e c h n i c z n e j|/T^/ n a le ż y  rozum ieć c z a s . przeb yw an ia in fo r m a c ji  w sy ste m ie  łą c z n o -Iści i  praw dopodobieństw o term inow ego p rzek azyw an ia  in f o r n u ic j i , Tex*-Iminowość te c h n ic z n a  związarut j e s t  ś c i ś l e  z g o to w o ścią  system u .Iw spółczynnik g o to w o ści /K / pracy system u łą c z n o ś c i  j e s t  to  praw-1 ^dopodobieristwo t e g o , że system  łą c z n o ś c i  okaże s i ę  zdolnym do p r a -  |cy w dowolnym m om encie,W sp ó łczy n n ik i g o to w o ści powinny w y n o sić:1/ w r e la c ja c h  AD a rm ii -  SD d y w iz ji  -  n ie  raniej n iż  0 ,9  /na p o - Isto ju /  p rzy średnim  c z a s ie  p r z e s t o ju  k a n a łu  n ie  większym  n i ż  5 m i- |nut;
\2/ w r e la c ja c h  SD d y w iz ji  -  WSD DZ, punkty dow odzenia oddziałów  li pododdziałów  podporządkow anych -  n ie  raniej n iż  0 ,6  /w rucliu/ 1 0 ,8  /na p o s to ju /  p rzy średnim  c z a s ie  p r z e s t o ju  k a n a łu  n ie  większym n iż  10 m in u t:3/ w r e la c ja c h  SD DZ -  pim kty dow odzenia o d d ziałó w  1 p o d o d d zla - Iłów WiliA -  n ie  m n iej n iż  0^9 /na p o s to ju /  p rzy  średnim  c z a s ie  p r z e -  |s to ju  k iin ału  n ie  większym  n iż  2 m in u ty .Czas przekazyv/ania komend i  sygnałów  / p o w ia d a m ia n ia , alarm owych/ |o o b ję t o ś c i  do 16 znakó\v -  n ie  p o w in ien  p r z e k r a c z a ć  30 s /p rzy  r e -  j t r a n a la c j i  15 s dodatkowo na każdy s z c z e b e l/ ,Czas p rzek azy w an ia  w iadom ości w s i e c ia c h  t r a n s m is j i  danych n ie  IPowinien p r z e k r a c z a ć :a/ d la  w iadom ości I  k a t e g o r i i  w ażn o ści o o b ję t o ś c i  do 250 znaków r  i  m inuty z prawdopodobieństwem 0 ,9 ,



-  21 -b/ d la  w iadom ości I I  k a t e g o r i i  w ażn ości o o b ję t o ś c i  do 800 znaków -  3 m inut z prawdopodobieństwem 0 ,8 .Do in fo r m a c ji  I  k a t e s o r i l  w ażn o ści n a le ż ą  d an e:«■ o p o ło ż e n iu  i  c h a r a k te r z e  d z ia łiiń  nazienm ych środków napa­du jądrow ego p r z e c iw n ik a  1 w ła sn y ch ,-  o u d e rz e n ia c h  jądrow ych wykonanych p rze z  w łasne w ojska ip r z e c iw n ik a ,-  o z a sto so w a n iu  p r z e z  p r z e c iw n ik a  b ro n i ch em iczn ej i  b a lt t e r io lo g lc z n e  j  ,a p o n ad to ; komendy dow odzenia, w s p ó łd z ia ła n ia  i  s y g n a ły  po­w ia d a m ia n ia .Do in fo r m a c ji  I I  k a t e g o r i i  w ażn o ści n a le ż y  z a l i c z y ć  w iad o-
4m o ści;« o p o ł o ż e n iu ,c h a r a k te r z e  d z ia ła ń  1 s t a n ie  w ojsk w łasnych i  p r z e c iw n ik a ,-  o d e c y z ja c h  dowódców p o staw io n ych  wojskom z a d a n ia c h ,-  o sk u tk a ch  u d erzeń  jąd ro w ych 1 napadu ch em iczn ego ,-  o fa k t y c z n e j  s y t u a c j i  w z a k r e s ie  s k a ż e n ia  te r e n u ,~ o w y p e łn ie n iu  p o staw ion ych  za d a ń ,a ta k ż e  p o z o s t a łe  d an o , z a p e w n ia ją ce  w łaściw ą p ra cę  dowódcy/ s z e fa /  i  s z ta b u  w z a k r e s ie  dow odzenia w o jsk a m i.

\Na term inow ość s k ła d a  s i ę  w ie le  Innych wymagań. Do za sa d ­n ic z y c h  możemy z a l i c z y ć  gotow ość system u do p r a c y , terminowe s ta w ia n ie  z a d a ń , m o b iln o ś ć , manewrowość, ła tw o ś ć  tr a n s p o r tu  I t p ,N iezaw odność system u ł ą c z n o ś c i  rozum iana ja k o  niezaw odnośćM  mm mm M » mm mmmmmmmirn*mmmmmmm» mm mmmm «w  mm mmmm mm mm m * mm mm mmo r g a n iz a c y jn a  i  te c h n ic z n a .N i e z a w o d n o ś ć  o r g a n i z a c y j n ą  n a le ż y  rozum ieć ja k o  z d o ln o ś ć  system u do p o s ia d a n ia  s p r z ę tu  w gotowo­ś c i  do d z ia ł a n ia  w ted y , k ie d y  za ch o d zi ta k a  p o t r z e b a . W j e j



-  22  -S k ła d  wchodzą i n . l n . :  e l a s t y c z n o ś ć ,  gotowość bojow a s i ł  1 ś r o d ­ków ł ą c z n o ś c i ,  i n t e g r a c j a  radiowo-przewodowa, manewrówość, mo­b i l n o ś ć ,  s t a n d a r y z a c j a  I t p .Zap ew n ien ie  n iezaw o d n o ści o r g a n iz a c y jn e j o s ią g a  s i ę  na drodze za p e w n ie n ia  w łaściw ych  zasięgów  środków ł ą c z n o ś c i ,  w iększych  od o d le g ł o ś c i  pom iędzy punktam i dow odzenia.P rzy k ła d y  r o z m ie s z c z e n ia  sta n o w isk  dow odzenia na o b sza rz e  d z ia ł a n ia  DZ wrixz z podstiiwowymi, ob ow iązu jącym i a k t u a ln ie  o d le g ło ś c ia m i pokazano w z a łą c z n ik a c h  1 , 2 , 3 , E * .  . gW zautomatyzowanym sy ste m ie  dowodzenia w ojskam i s z c z e b la  ta k ty c z x ie g o , k tó r y  pow inien zapew nić c i ą g ł e  dowodzenie w o jsk a­mi w p a s ie  d z ia ł a n ia  do 40 km l i n i i  fr o n tu  1 do 20 km w s tr o n ę  s ą s ie d n ic h  DZ/DPanc i  p rzy  g łę b o k o ś c i d z ia ł a n ia  w k ieru n k u  l i n i i  fr o n tu  do 100 km, w k ie ru n k u  z a p le c z a  ta k ż e  do 100 km 71 , o d le g ł o ś c i  pomiędzy p o szcze g ó ln y m i punktam i dowodzenia powitmy w y n o sić  w p o d system ie ogólnowojskowym ;-  SD p u łku  -  TSD p u łku  -  30 krn,-  SD p u łku  -  SD DZ -  50 km,-  30 km,-  50 km,-  100 km,-  50 km,-  50 km,

-  hSD DZ -  SD DZ-  SD DZ -  TSD DZ-  SD DZ -  SD A-  SD DZ -  SDO bzm/bcz-  SD DZ -  PPD DZ-  SD DZ -  Kwwj, p l r s k ,  d r r s k , SDO bohem -  50 km,-  SD p u łk u  -  SDO bzm/bcz -  30 km,-  SD pu łku  S P E , PR -  60 km,w p o d system ie  V/liiA;-  SD DZ -  SD a r t  / z e s p ó ł sta rto w y /  -  50 km,-  SD DZ -  SD pa /PGA, DGA/ -  30 km,



-  23 --  SD DZ -  p o d o d d z ia ły  ro zp o zu id iia  a r t y le r y jB k le g o  -  30 km,« SD DZ -  SD dappatiC -  50 km,-  SD DZ -  p o ste ru n e k  m e te o r o lo g ic z n y  DZ -  50 km,» SD DZ -  SD dar -  30 km,-  SD DZ -  SD da -  50 km,-  SD p z/p cz « SD da -  30 km,«•SD p z/p cz -  SD PGA -  20 km,-  SD pz/p cz -  SDO b a t e r i i  ppk -  20 km,« SD pa -  SD da -  20 km,«« SD pa «• p o d o d d z ia ły  ro z p o z n a n ia  a r t y le r y js k i e g o  -  20 km, w p o d sy stem ie  WOPL;« SD DZ -  SD p r p lo t  -  50 km,-  SD DZ -  PN\l'C -  20 km,-  SD DZ -  SD A /PK WOPL/ -  100 km,« SD DZ /Pk V;OPL/ -  GDB -  15 km,-  SD DZ -  FDU -  120 km,w p o d system ie  \VL:« GDB -  CDB U’LF -  40 km /poprzez WL SD DZ -  do 100 km/,-  GDB -  SD DZ -  15 km,-  GDB -  PK VvOPL DZ / lu b  łiSViP/ -  15 km,-  GDB -  PK WUIA DZ -  15 km,~ GDB -  PK\VC -  60 km,-  GDB -  sam oloty  w p o w ie trz u ;d la  w yso k o ści lo t u  100 m -  30 km, d la  w ysoko ści lo t u  1000 m -  120 km.S t r u k t u r a ln y  schenuit zautom atyzow anego system u dowodzenia pokazano w z a łą c z n ik a c h  25 i  21 .In n ą d rogą zap ew n ien ia  wymaganej n iezaw o d n o ści o r g a n iz a c y j­n e j j e s t  tw o rz e n ie  rezerw  środków ł ą c z n o ś c i ,  a ta k ż e  o r g a n iz o -



-  24 -wanie bądź i>rz owi dywanie aw aryjn ych  punktów dow odzenia.Prowadzone są  ta k ż e  z a b i e g i ,  m ające na c e lu  u sp raw n ien ie  system u ł ą c z n o ś c i  poprzez nowe r o z w ią z a n ia  o rg ćin iz a cy jn e *  J e d ­nym z t a k ic h  rozwii|.zań j e s t  tw o rze n ie  siatk o w ego  system u ł ą c z ­n o ś c i .  Na s z c z e b lu  taktyczn ym  system  siatkow y w ykorzystyw any b ę d zie  do ł ą c z n o ś c i  z p rzeło żo n y m .S t r u k t u r a  o r g a n iz a c y jn a  te c h n ic z n a  c a łe g o  system u łą c z n o ­ś c i  i  ruchomych węzłów ł ą c z n o ś c i  powinna z a b e z p ie c z a ć  c ią g ł o ś ć  i  op eratyw ność dowodzenia na głów nych k ie ru n k a ch  łą c z n o ś c i  przy praw dopodobieństw ie z n is z c z e n ia  40-50% s p r z ę tu  ł ą c z n o ś c i .  Żyw o tn o ść  system u ł ą c z n o ś c i  z a le ż e ć  b ę d z ie , w głów nej m ie r z e , od w ykonania sz e re g u  p r z e d s ię w z ię ć  o r g a n iz a c y jn y c h  omówionych m iędzy innym i w y ż e j.N i e z a w o d n o ś ć  t e c h n i c z n ą  n a le ż y  irozu- m ieć jeiko z d o ln o ś ć  do zeipew nienia sprawnego d z ia ł u f i ia  ł ą c z n o ś c i ,  t j ,  z d o ln o ś ć  zap ew n ien ia  p rzek azyw an ia  in fo r m a c ji  w odpowied­nim c z a s ie  i  w różnych warunkach s y t u a c j i  b o jo w e j.Na niezaw odność te c h n ic z n ą  s k ła d a  s i ę  s z e r e g  wymagań, m . l n . :  k o m p a ty b iln o ść  e le k tr o m a g n e ty c z n a , ochrona p rz e d  z a k łó c e n ia m i, p rze p u sto w o ść , szy b k o ść p r z e k a z y w a n ia , ła tw o ś ć  o b s łu g i t e c h n ic z ­n e j i t p .  D ecy d u je  o n i e j  n iezaw odność p o s z c z e g ó ln y c h  kanałów ł ą c z n o ś c i .  N iezaw odność kanałów  łą c z n o ś c i  o kreślon £i j e s t  w sp ó ł­czyn n ikiem  g o to w o ści i  średniDi czasem  o d tw arziu ila  i  powinna być n ic  g o r s z a  n iż  0 ,9 - 0 ,9 5  p rzy c z a s ie  o d tw a rz a n ia  n ie  d łu ż ­szym n iż  15-30 m in u t.I lo ś c io w o  niezaw odność p o sz c z e g ó ln y c h  kanałów  łą c z n o ś c i  można o k r e ś l i ć  za pomocą podstawowego w sp ó łczy n n ik a  niezaw odno­ś c i ,  t J .  w sp ó łcz y n n ik a  sprawnego d z i a ł a n i a .  Prawdoi3odobleństwo sprawnego d z ia ł a n ia  ł i ic z n o ś c i  /P/ c z y l i  t e g o , że in fo r m a c ja  b ę d zie  przekazyw ana w u stalonym  t e n ii ln ie  powinno w ynosić P = 0 ,9 5 ,[6 l



-  25 - łą c z n o ś c i  /Kg/ J e s t  tosto su n ek  c z a s u  sprawnego d z ia ł a n ia  łą c z n o ś c i  do ogólnego cz a ­su j e j  d z i a ł a n i a : n
T / 1 .7 /D la  s p r z ę tu  radiow ego p rzy  o d le g ło ś c ia c h  in n y ch  n iż  norm al­ne = - V l SX1 / i .B /

3D.n D -  o d le g ło ś ć  nom inalna»-  o d le g ło ś ć  r z e c z y w is t a ,K -  w sp ó łozyim ik  n ie za w o d n o ści diinego k a n a łu  przy r z e c z y w is t e j  o d l e g ł o ś c i ,K -  w sp ó łczy n n ik  n ie za w o d n o ści k a n a łu  p rzy o d le g ło ­ś c i  n o m in a ln e j.Ja k  wspomniałem w c z e ś n ie j , w c e lu  z w ię k s z e n ia  niezaw odno­ś c i  system u ł ą c z n o ś c i ,  o r g a n iz u je  s i ę  na w a ż n ie js z y c h  r e l a ­c ja c h  ł ą c z n o ś c i  dowodzenia k i l k i i  ró ż n y c h , ró w n o le g le  p o łą c z o ­nych kćinałów ł ą c z n o ś c i .  W sp ółczyn n ik  sp raw n o ści wówczas w ynosi:n / i . 9/^^srel ~  ̂ *• ^si^g d z ie :  -  w sp ó łczy n n ik  sp raw n ości r e l a c j i ,K . -  w s p ó łc z y n n ik i sprawnego d z ia ł a n ia  p o s z c z e -gó ln y  ch k an ałó w ,n -  l i c z b a  kanałów w r e l a c j i .Z go d n ie  z UWTT na PASUW [ - ]  w sp ó łczy n n ik  sprawnego d z ia ł a ­n ia  ł ą c z n o ś c i  p ow inien  w yn o sić  0 ,9 8 - 0 ,9 9 .P oza w sp ó łczyn n ik iem  sprćiwnego d z i a ł a n i a ,  w s k ła d  niezaw od­n o ś c i system u ł ą c z n o ś c i  w chodzi rów nież w sp ó łczy n n ik  p r z e s to ju  /K / 1 p rzep u sto w ość system u /C / .zr OW sgó łczy n n y t^ p rzesto ^ u  j e s t  to  sto su n e k  sumy c z a su  przerw  łą c z n o ś c i  do ogóln ego cz a su  d z ia ł a n ia  ł ą c z n o ś c i .
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Zgod n ie z wymaganiaiui na PAS UW maksymalna przerw a w ł ą c z ­n o ś c i w o gn iw ie  dywizyjnym  może w yn osić 3 -5  m inut w c ią g u  3-4 g o d zin  n ie p rz e rw a n e j p racy  system u*P rzep u sto w o ść k a n a łu ^ łą c z n o ś c l /system u łą c z n o ś c i/  j e s t  to  i l o ś ć  i n f o r m a c j i ,  ja k a  może z o s ta ć  p rze k a za n a  p rze z  system  w Je d n o s tc e  cza su *  Przepu stow ość system u łą c z n o ś c i  przede w szy­stkim  z a le ż y  od i l o ś c i  kanałów  ł ą c z n o ś c i ,  w chodzących w s k ła d  system u i  od p rze p u sto w o ści każdego k an ału  łą c z n o ś c inC = i=:l / i . 12/g d zie ś  n -  i l o ś ć  kanałówP rzep u sto w o ść może być o k r e ś lo n a  i l o ś c i ą  in fo r m a c ji  / b itó w , znaków, gruj), słów / przekazyw anych w Je d n o s tc e  c za su  i  w yraża s i ę  wzorem: K / 1 .1 3 /Pg d z ie : Y,, -  m aksymalna i l o ś ć  p rzekazyw anej i n f o r m a c j i ,r*t  -  c z a s  przekazyw anych i n f o n n a c j i ,  23P L-ow w arunkach r z e c z y w is ty c h  w y s tą p ią  n ie u n ik n io n e  s t r a t y  czasu  na p rzy go to w an ie  u rząd zeń  i  wykonywanie sz e re g u  czyn ­n o ś c i e k s p lo a ta c y jn y c h  / m .ln . z g ł o s z e n ie , p o ł ą c z e n ie , wywoła­n ie  i t p . / .P rzep u sto w o ść e k s p lo a t a c y jn a  k a n a łu  b ę d z ie  w ięc w yrażać s ię  wzorem:



-  27 -
g d z ie ;

Cek li / 1 .1 4 /
w sp ó łczy n n ik  s t r a t  e k s p lo a t a c y jn y c h , n a to m ia st p rzep u sto w ość e k s p lo a ta c y jn a  r e l a c j i  b id z ie  równa

'e r e l n
i= l Ce k i / 1 .1 5 /

g d z ie ; n -  i l o ś ć  kanałów w dtinej r e l a c j i  / s y s te m ie / .Zgodn ie z in fo r m a c ją  ź r ó d ło v ;ą J2 3 ,  13 , 7 4 , p rzyjm ę n a -stę p u jcice  p rze p u sto w o ści e k s p lo a ta c y jn e  w d z ia ła n ia c h  b o jo ­wych;1/ p ra c a  t e l e g r a f i c z n a  kluczem  w k a n a ła ch  sim pleksow ych r a d i o s t a c j i  -  200 słów /grup/ na g o d z in ę ;2/ p ra ca  t e l e g r a f i c z n a  d aleko p isem  w k a n a ła c h  s im p le k so ­wych r a d i o s t a c j i  -  720 słów /grup/ na g o d z in ę ;3/ p ra ca  t e l e g r a f i c z n a  d ale k o p isem  w k a n a ła c h  d u p le k so ­wych r a d i o l i n i i  -  1440 słów /grup/ na g o d z in ę ;4/ p r a c a  t e le f o n ic z n a  i  t e l e g r a f i c z n a  d ale k o p isem  z u rz ą ­dzeniam i u t a jn ia ją c y m i w K fin ałach  radiow ych i  r a d io lin io w y c h  -  1220 słów /gru p / na g o d z in ę ;5/ p ra ca  t e le f o n i c z n a  /rozmowa/ w k a n a ła c h  radiow ych i  r a d io lin io w y c h  -  1440 słów  /grup / n a  g o d z in ę .Ś r e d n ie  p o trze b y  wymiany in fo r m a c ji  z WSD i  SD DZ w pod- stawowycłi r e l a c j a c h  dow odzenia w ynoszą;a/ WSD i  SD a rm ii -  5G70 słów  na g o d z in ę ,b/ SD s ą s ie d n ie j  DZ/DPanc -  3360 słów na g o d z in ę ,c/ SD p z/p cz -  1950 słów  na g o d z in ę .



-  28 -d/ SD DGA e/ SD p r p lo t  f/  SD d rt g/ SD d ar h/ SD dappaiic 1/ SD brozp j /  Kchem

-  840 słów na g o d z in ę ,-  680 słów  na g o d z in ę ,-  1610 słów na g o d z in ę ,-  520 słów na g o d z in ę ,-  310 słów na g o d z in ę ,-  290 słów na g o d z in ę ,-  620 słów na g o d z in ę .Li],czne ś r e d n ie  p o trze b y  w yniosil d la  c a ł e j  d y w iz ji  25390 słów na g o d z in ę . P o trze b y  powyższe n io  u w z g lę d n ia ją  zautom a­tyzowanego system u dow odzenia, d la  k tó re g o  mogą bye z n a c z n ie  wyższe / c i ą g ł a  wymiana in fo r m a c ji  r a d io lo k a c y jn e j ,  z b ie r a n ie  danych o s k a ż e n ia c h  i t p , / .  D la  d a ls z y c h  rozw ażań p r z y jm u ję , że ś r e d n ie  p o trz e b y  o b ie gu  in fo r m a c ji  w DZ, w yposażonej w zostaw P̂ \SUW ZT w zrosną o 25'/«,D la  za p e w n ie n ia  » c z y l im o żliw o ści p ra cy  w s z y s tk ic h  u rząd zeń  e le k tr o n ic z n y c h  na w ęźle łą c z n o ś c i  /w a p a ra to w n i/ , n a le ż y  zapew nić opracow anie d la  każdego wozu dowódczo-sztŁibowego i  s p e c ja ln e g o , o raz d la  k a żd e j a p a r a to w n i, o d p ow ied n iej t a b l i c y  f a l  n ie z a k łó c o n y c h , a ta k ż e  s p e łn ie n ie  wymagania od n o śn ie  poziomu z a k łó ce ń  przem ysłow ych.P r z y d z ia ł  f a l  ro b oczych  d la  środków radiow ych pow inien  u w zględ n iać p o trz e b ę  zach ow an ia odpow iednich odstępów c z ę s to ­t l i w o ś c i .D la  w yelim in ow an ia wpływu elementów p r o m ie n iu ją c y c h  e n e r g ię  e le k tro m a g n e ty cz n ą  na p r a c ę  u rząd zeń  a u to m a ty z a c ji  dowodzenia 1 u rząd zeń  ł ą c z n o ś c i ,  n a le ż y  zachować n a s tę p u ją c e  o d le g ło ś c i  pomiędzy o b ie k ta m i system u dow odzenia DZ:-  pomiędzy V<DSz jed n ego  punktu k le ro w iu iia  -  30 m,-  pomiędzy punktam i k io ro w m iia  jed n ego  SD -  100 m.



-  29 --  pom iędzy V/DSz /WS/ Jed n ego  punktu k ie r o w a n ia , a r a d io s t a ­cjam i ś r e d n ie j  mocy oraz r a d i o l i n i ą  tr o p o s fe r y c z n ą  / ty p u  11-412/-  1000 m, ,-  pomiędzy WDSz /WS/ punktu  k ie ro w a n ia  a  r a d i o l i n i ą  U-409-  400 m,-  pom iędzy WDSz /WS/ punktu kierow Łinia a s t a c j ą  r a d lo lo k a -  cyjiu|, -  1000 m,-  pomiędzy r a d io s ta c ja m i ś r e d n ie j  mocy -  200 m.Ueasum ując można p o w ie d z ie ć , że n iezaw odność system u łą c z n o ­ś c i  u z a le ż n io n a  j e s t  od w ie lu  paraiuetrów , w aru n kujących  to  wy­m agan ie.P r z y s z łe  p o le  w a lk i , s t r u k t u r a  je g o  system u dow odzenia 1 ł ą ­c z n o ś c i w pływ ają na k o n ie c z n o ś ć  p o d n o sze n ia  niezawociUiości s p r z ę ­tu  i  o rga n izo w a n ych , za  je g o  pom ocą, węzłów ł ą c z n o ś c i  i  l i n i i  ł ą c z n o ś c i .  Praw dopodobieństw o p r z e ż y c ia  syst(3rau łą c z n o ś c i  w wa- runkacii s to so w a n ia  dow olnej b r o n i , n ie  powinno być m n ie js z e  od p r z e ż y c ia  samych punktów dow odzenia. p o ję c ie m  ]^i^t*nościn a le ż y  rozum ieć z d o ln o ść  w iern ego o d tw o rzen ia  przekazyw anych i n ­fo r m a c ji  w p u n ktach  o d b io r u . N a j t r a f n i e j s z a  d e c y z ja  n ie  o s ią g ­n ie  zar*iierzonego c e l u ,  j e ż e l i  n ie  z o s ta n ie  p rze k a za n a  w j e j  w ie rn e j t r e ś c i .Na w iern o ść wpływ p o s ia d iiją  zarówno te c h n ic z n e  ś r o d k i łą c z n o ­ś c i ,  ja k  i  s t o p ie ń  p rzy go to w a n ia  1 u m ie ję tn o ś c i e k s p lo a ta c y jn e  p e rso n e lu  o b s łu g u ją c e g o  j e .  Im w ię c e j j e s t  s t a c j i  /elem entów / p o ś r e d n ic h , tym w iększe  są  p o te n c ja ln e  m o żliw o ści z n ie k s z t a ł c e ­n ia  przekazyw anych in fo r m ć ic ji . 6 W skazuje to  na p o trz e b ę  u n ik a ­n ia  sto so w a n ia  elementów jio ś re d n ic h  na z a s a d n ic z y c h  k ie ru n k a ch  ł ą c z n o ś c i .W ierność przekazyw anych i n f o n a a c j i  o k r e ś l i ć  można z a  pomo­cą w sp ó łczy n n ik a  w ia ry g o d n o ści



-  30 -
- M¥ o / 1 .1 6 /g d z ie ś  M -  i l o ś ć  praw idłow o p r z y ję t y c h  znaków , -  i l o ś ć  nadanych znakówlu b  za  pomocą sto p y  błędóv/Mrr Z / 1 .1 7 /z idg d z ie ś  -  i l o ś ć  z n ie k s z ta łc o n y c h  znaków.V/yiiiienlono w s p ó łc z y n n ik i z a le ż n e  będą n ie  t y lk o  od J a k o ś c i  s p r z ę tu  ł ą c z n o ś c i ,  a le  i  od r a d io e le k tr o n ic z n e g o  o d d zia ły w a­n ia  przeciw nika®  D la ż n in ie js z e n ia  do minimum te g o  o d d zia ływ a­n i a ,  wymagania na zautom atyzow any system  dow odzenia z a k ła d a ją  n a s tę p u ją c ą  s to p ę  błędów :1/ p rzy  p r z e s y ła n iu  in fo r m a c ji  o p e r a c y jn o -ta k ty c z n e j i  tyłów  -2/ przy p r z e s y ła n iu  in fo r m a c ji  o p rzygo to w an iu  i  prow adzę- n iu  o g n ia  a r t y l e r i i  -  ;3/ przy p r z e s y ła n iu  in fo r m a c ji  o p rzygo to w an iu  1 s t a r c ier a k ie tP o s z c z e g ó ln e  k an ały  t r a n s m is j i  danych powinny zapew niać n a s tę p u ją c ą  s to p ę  błędów :1/ 1*10*“ -  przy w y k o rz y sta n iu  u rząd zeń  t r a n s m is j i  danychkodogramowych;—52/ 1»10 -  przy w y k o rzy stiin lu  u rząd zeń  t r a n s m is j i  danychcza su  r e a ln e g o . k tó r e  c z ę s to  o k re ­ś l a  s i ę  Ja k o  s k r y to ś ć  d z i a ł a n i a ,  J e s t  to  u n ie m o ż liw ie n ie , lu b  maksymalne u s tr u d n ie n ie  p rze ciw n ik o w i p rze ch w y ce n ia  t r e ś c i  i n ­fo r m a c ji  p r z e s y ła n y c h  p rz e z  te c lm ic z n e  ś r o d k i ł ą c z n o ś c i ,  o raz " y k r y c ia  rejonów  ro z m ie s z c z e n ia  punktów dow odzenia i  środków ł ą c z n o ś c i .Poniew aż w w ojskach p o te n c ja ln e g o  p r z e c iw n ik a  do rozpozna­n ia  p rzy k ła d a n e  J e s t  w ie le  uwagi / n p . t y lk o  w a rm ii USA l i c z b a



-  31 «Ż o łn ie r z y  prowadzących ro z p o z n a n ie  r a d io e l e k t r o n ic z n e  wynosi k i l k a d z i e s i ą t  t y s i ę c y  5 / ,  w y ło n iło  s i ę  nowe -  ważne za d a n ie  -  p r z e c iv / d z ia ła n ie  rozpozn/m iu r a d io e le k tr o n ic z n e m u  n i e p r z y j a ­c i e l a «Z ad a n ie  to  może być retilizow iino p o p r z e z :1/ zakaz używania środliów p r o m ie n iu ją c y c h  l a l e  e le k tro m a g ­n e ty c z n e  p o d czas przygotow yw ania d z i a ł a ń  bojowych /z w y ją t -
ikiem i n f o r m a c j i  aleirmowycti/;2/ o g r a n ic z e n ie  do n ie z b ę d n e j  w i e lk o ś c i  cz a s u  p rzek azyw an ia  i n f o r m a c j i ;3/ c z ę s t ą  zmianę c z ę s t o t l i w o ś c i  ro b o czy ch ;4/ p r z e s t r z e g a n ie  przepisó w  prow adzenia k o r e s p o n d e n c ji  r a ­d io w e j;5/ p ra cę  pozornych s t a c j i  n a d a w cz o -o d b io rcz y ch ;6/ wproAvadzenie u rządzeń do a u to m atyczn ej zmiany f a l i  r o ­b o c z e j  w przypadku j e j  z a k ł ó c e n i a ;7/ p r z e s t r z e g a n ie  zasad  t a jn e g o  dowodzenia;8/ sto so w an ie  urządzeń do samoczynnego u t a j n i a n i a  i n f o r m a c j i ;  9/ o g r a n ic z e n ie  l i c z b y  osób z n a ją c y c li  za d a n ie  bojow e, z a ­m iar w a lk i  i  d e c y z ję  dowódcy;10/ u d z i e l a n i e  szefom rodzajów  w ojsk i  s łu ż b  t y l k o  t e j  i n ­f o r m a c j i ,  k t ó r a  j e s t  im n ie z b ę d n a ;11/ markowanie SD i  i c h  w ła śc iw a  ochrona i  o b ro n a .B ezp ie cze ń stw o  związane j e s t  b ezp o śred n io  z czasem na o p ra­co w an ie , p r z e k a z a n ie  1 ro zpraco w anie kodogramów, Czas te n  r z u ­t u j e  na c z a s  r e a k c j i  na n i e k t ó r e  p ła s z c z y z n y  o d d z ia ły w a n ia  p r z e c iw n ik a ,  I^rzykładowo, w z a ło ż e n ia c h  na zautomatyzowany pod­system  dowodzenia ty ła m i ZT /CIĘCIWA D -2 / , c z a s  r e a k c j i  powi­n ie n  w yn osić:a/ d la  ro z p o z n a n ia  r a d io e le k t r o n ic z n e g o  -  10-30 s ,b/ d la  w o jsk  OPL -  40-60 s ,c/ d la  grup a r t y l e r i i  -  2 m in u ty ,d/ d la  r a k i e t  t a k ty c z n y c h  -  3 -5  m in u t ,W sy ste m ie  powinno być z a b e z p ie c z o n e  u t a j n i a i i i e  in f o r m a c j i  przekazyw anej kanałam i ł ą c z n o ś c i  z wymaganą mocą k r y p t o g r a f i c z -



-  32 -ną / k r y p t o fo n ic z n ą / .  W k a n a ła c h  ł ą c z n o ś c i  powinny być p rzew i­dziane ś r o d k i  z a b e z p ie c z e n ia  p rze d  wprowadzeniem p r z e z  p r z e ­ciw n ik a  fa ł s z y w e j  i n f o r m a c j i .Dodatkowo n a le ż y  wymagać aby system  zap ew niał wymiiin^* i n f o r ­m a cji  zarówno p rz y  zautomatyzowanym ja k  i  niezautomatyzowanym dowodzeniu w o jsk am i. Przy tym p i^ z e jśc ie  z jed n ego  sposobu dowo­d ze n ia  na. d ru g i  n i e  może powodować zmian z a sa d  o r g a n i z a c j i  i  s t r u k t u iy  system u ł ą c z n o ś c i ,2e i U i a l i z a  s p e ł n i e n i a  wymagań p rze z  a k t u a l n i e  fu n k c jo n u ją c ysystem  ł ą c z n o ś c i  DZD o c e n ia ją c  z a l e t y  o b e cn ie  stosowiuiych systemów ł ą c z n o ś c i  na s z c z e b lu  DZ, w tym wdrażane s y s te m a t y c z n ie  u d o sk o n iile n ia  p o s z c z e ­g ó ln y ch  i c h  s k ła d n ik ó w , n a le ż y  s t w i e r d z i ć ,  że g e n e r a ln ie  systemy ł ą c z n o ś c i  n ie  odpow iadają współczesnym wymogom,Do podstawowych wad, stosow anych ob ecn ie  systemów ł ą c z n o ś c i ,  n a le ż y  z a l i c z y ć  przede w szystkim  n a s t ę p u ją c e  niedoiiuiganla:
przekazywany ch__ t e l e f o n i c z n i e .U w z g lę d n ia ją c ,  żc ruch t e l e f o n i c z n y  realizo w fin y j e s t  w sposóbręczny z o czekiw an iem , a n ie  w t r y b i e  natychmiastowym -  autoiuii-t y c z n i e ,  n ie  zapew nia on p o żą d a n e j term in ow ości u z y s k a n ia  p o łą ­cz e ń .W iększość r e l a c j i  t l f  j e s t  n le u t a jn io n e i .  W zw iązku z tym z a ­chodzi p o t r z e b a .s t o s o w a n ia  t a b l i c  sygnałow ych i  rozm ów niczych, k tó r y c h  w y k o r z y s ta n ie  dodatkowo o b n iż a  sprawność dowodzenia. N i e l i c z n e ,  u t a jn io n e  r e l a c j e  t e l e f o n i c z n e ,  u m o ż liw ia ją  p r z e k a z y ­wanie w iadom ości w sposób niezamaskowany t y lk o  o n a jn i ż s z y c h  k la u z u la c h  t a j n o ś c i ,  ponieważ i c h  moc k r y p t o f o n ic z n a  n ie  zapew­n ia  pożądanego b e z p ie c z e ń s tw a  przekazyw anych w iadom ości;2/ w z a k r e s ie  o b ie g u  wiadomości dokumentowanych t e l e g r a f i c z ­n i e .M ożliw ość p rzek azyw an ia  w iadom ości dokumentowanych z a  pomocą



-  33 -te c h n ic z n y c h  środków łt| .czności 8¿í¡ w n ie d o s ta te c z n y m  s to p n iu  przystosowano do p r a k t y k i  dowodzenia wojskami* Podstawowymi do­kumentami wykorzystywanymi w to ku  dowodzenia są mapy z i i i in ie s io -  ną s y t u a c j ą  n aziem n ą, oraz p l a n s z e t y  z s i a t k ą  w spółrzędnych i  wrysowaną s y t u a c j ą  p o w ietrzn ą*  N atom iast stosowane systemy i  u r z ą d z e n ia  ł ą c z n o ś c i  u m o ż liw ia ją  p rzekazyw anie dokumentowanychw y łą c z n ie  w fo rm ie  t e k s t u a l n e j , t j *  telegramów /szyfrogram ów , kodogramów/aJa k k o lw ie k  ł ą c z n o ś ć  t e l e g r a f i c z n a  zapew nia wymagane b e z p ie ­czeństwo przekłizywanych wiadomości 1 u m o żliw ia  t r a n s m is ję  w iado­mości niiwet o k l a u z u l i  t a j n e  -  s p e c ja ln e g o  z n a c z e n i a ,  jed n ak j e j  d y s p o z y c y jn o ś ć  j e s t  n i e d o s t a t e c z n a .  C zas d y s t r y b u c y jn y ,  związany ze sformułowaniem te le g r a ju u , je g o  u t a jn ie n ie m  i  p r z e k a ­zaniem od nadawcy do a d r e s a t a  poprzez t a j n e  k a n c e l a r i e ,  ekspedy­c jo  t e l e g r a f i c z n o ,  a n eistęp nie kan ały  ł ą c z n o ś c i  i  z k o l e i  p r z e ­twarzaniem d an y ch , zawai^tych w te le g r a m ie  w j)o stać  użytkową przez o d b io r c ę  /np* poprzez wrysowanie s y t u a c j i  na mapie/ waha s i ę  w g r a n ic a c h  od 2-3 g o d z in  do 5-6 g o d z in .  J e s t  o c z y w is t e ,  żeo b ie g  w iadom ości dokumentowanych j e s t  a k t u a l n i e  ra ż ą c o  d ł u g i ;3/ w zak resie^ w y^ korzystyw ąn la^ ^ elektro n lczn ei t e c h n i k l ^ o b l i -  c z e n io w e i i  u r z ą d z e ń ^ t r a n s m ls j i  danych^cyfrow ych / ł ą c z y  t e l e ­in fo r m a ty c z n y c h / .Dotychczasow a p r a k ty k a  w y k o r z y s ta n ia  środków a u to m a ty z a c j i  dowodzenia wojskam i n i e  z a p e w n iła  z w ię k s z e n ia  o p eratyw n o ści do­w o d zenia . Odgrywały one r o l ę  p e r y f e r y j n ą ,  M a r g in a ln o ś ć  wykorzy­s t a n i a  e l e k t r o n i c z n e j  t e c h n i k i  o b l ic z e n io w e j  w dowodzeniu w o j­skami spowodowana b y ła  tym , i ż  stosowane r o z w ią z a n ia  n ie  u w zglę­d n i a ł y ,  w n a le ż y ty m  s t o p n i u ,  p r z y ję t y c h  metod p lan o w an ia  d z ia ł a ń  bojowych i  o p e r a c j i  oraz  k ie r o w a n ia  nim i / n p . n ie  zdołano Z fiu to- matyzować procesów z b i e r a n i a  1 zob razo w an ia  d a n y ch , s z e r e g  o p ra ­cowanych algorytmów u m o ż liw iło  u z y s k a n ie  danych po upływie zb y t d łu g ie g o  cz a s u  i t p . / .  Niepow odzenia w z a sto so w a n iu  ETO w w ojskach



-  34 -można upatryw ać talcże w sto so w a n iu  n ie w ła ś c iw y c h  r o z s t r z y g n i ę ć  m e to d o lo g icz n y c h :a/ n i e d o s t a t e c z n a  k o o r d y n a c ja  kierunków rozw oju in io r m a ty k i  i  systemów ł ą c z n o ś c i  spowodowała, że system y dowodzenia n ie  uzy­s k a ły  wymaganej d ro ż n o ś c i  t e l e i n f o r m a t y c z n e j ,b/ rozwój in fo r m a t y k i  n ie  b y ł z a s a d n ic z o  op arty  na k o a l i c y j ­nych z a ł o ż e n i a c h ,  a w zw iązku z tym, u n ie m o ż liw ia ł  r e a l i z a c j ę  zadań w przypadku dowodzenia s o ju s z n ic z y m i ugrupowaniami w o js k ,c/ przypadkowość we w drażan iu  do e k s p l o a t a c j i  t e c h n i k i  kom­puterow ej n ie  s p r z y j a ł a  podejmowaniu ro zw iązań  systemowych.P rze d sta w io n e  nied om agan ia  systemów dowodzenia i  łi j .czn o ścl są  rów nież ew identne w o d n i e s i e n i u  do w yp o sażen ia  m ie js c  pracy osób fu n k c y jn y c h  w końcowe urzi^dzenia ł ą c z n o ś c i .  V» w ię k s z o ś c i  przypadków osoby fu n k c y jn e  dysp o n u ją  aparatem  te le fo n ic z n y m  i  b la iik ie ta m i telegramów i  są  c a łk o w ic ie  pozbawione w y p o sa że n ia , u m o ż liw ia ją c e g o  zautom atyzow anie procesów dow odzenia.Znaczny p o stę p  w z a k r e s ie  ł ą c z n o ś c i  i  m ie js c  pracy osób fu n k c y jn y c h  z urządzeniiiia l ł ą c z n o ś c i  zarysow ał s i ę  po w drożeniu do w ojsk  wozów dowódczo-sztabow ych /WDSz/. Wadą i c h  z k o l e i  j e s t  t a  o k o l i c z n o ś ć ,  że u m o ż liw ia ją  one przekazyw an ie  wiadomo­ś c i  w y łą c z n ie  niedokumentcwanyeh.D la  stosow anych a k t u a l n i e  kompleksowych systemów ł ą c z n o ś c i  c h a r a k t e r y s t y c z n e  j e s t  występow anie z n a c z n e j d y s p r o p o r c j i  po­między lic z e b n o śclć] ,  w ykorzystywanych s i ł  i  środków ł ą c z n o ś c i ,  a wyposażeniem m ie js c  p ra cy  osób fu n k c y jn y c h  w końcowe u rz ą d z e ­n ia  ł ą c z n o ś c i ,  w tym rów nież 1 a u to m a ty z a c j i  dowodzenia.R z e c z y w is te  czasy  n iezb ęd n e organom dowodzenia nii d z i a ł a l n o ś ć  in fo r m a c y jn ą ,  t j .  z e b r a n ie  i  p r z e tw o r z e n ie  danych o ra z  i c h  z o ­b razo w an ie , osił\gane przy a k t u a l n i e  stosow anych system acłi ł ą c z ­n o ś c i  i  metodach dow odzenia, są  znaczne i  k s z t a ł t u j ą  s i ę  n a s tę p u ­ją c o :-  na s z c z e b lu  pu łku  -  oko ło  1 ,5  g o d z in y ,f-  na s z c z e b l u  d y w iz j i  -  ok o ło  2 g o d z in ,



-  35 --  nil s z c z e b lu  armi -  około 5 g o d z in ,«• na s z c z e b lu  fr o n tu  -  około 7 g o d z in .P r z e d sta w io n a  cza so ch ło n n o ść  d z i a ł a l n o ś c i  in fo r m a c y jn e j  s p r a ­w ia , że organy dowodzenia n i c  dysponują niezbędnym czasem na d z i a ł a l n o ś ć  a n a l l t y c z n o - t w ó r o z ą  / a n a l i z a  i  ocena in f o r m a c j i  oraz p o w z ię c ie  d e c y z j i / ,  a ta k ż e  o r g i in iz a t o r s k o -k o n t r o ln ą  /po­s ta w ie n ie  zadciń i  k o n t r o la  i c h  w ykonania/ .W t a b l i c y  1 pokazano modelowy i  r z e c z y w is ty  p o d z ia ł  czasu  dowodzenia na p o s z c z e g ó ln e  s f e r y  d z i a ł a l n o ś c i .  51 T a b l i c a  1
Rodzaj d z i a ł a l n o ś c i P n ic e  t e c h ­n ic z n e  i  i n ­fo  nil a c y j  no B z l a ł a l n o ś ć  tw ó rcza  1 a n a l i t y c z n a D z ia ła ln o ś  ć k ie r o w n ic z a ,  o r g a n i z a t o r ­skaUo o is: d d 'd ■H U'0'■J

Bez a u t o m a t y z a c j i  dowodźonia / r z e c z y w is t y / 50-G0 15-20;i 20-30%
Z w ykorzystaniem  ś r 0 d k ów a u t oma- 15-20% 30-40% 30-40%O  ̂P-I w t y z a c j i  /modelowy/Porównanie r z e c z y w is te g o  i  modelowego p o d z ia łu  cz a s u  na po­s z c z e g ó ln e  r o d z a je  d z i a ł a l n o ś c i  w s k a z u je , że a k t u a l n i e  w ystępu­j e  z ja w is k o  n ie d o p u s z c z a ln e g o  zu b o ż e n ia  d z i a ł a l n o ś c i  a n a l i t y c z -  n o -tw ó r c z o j 1 o r g a n i z a t o r s k o - k o n t r o l n e j ,P r z y s t ą p ię  do szczegółow ego sp raw d zen ia  s t o p n i a  s p e ł n i e n i a  wymagań p r z e d sta w io n y c h  w p o d r o z d z ia le  1 ,4  n i n i e j s z e g o  r o z d z i a ł u .2 . 1 .  W z a k r e s ie  term in ow ości s y s t emu łi^ cz n o ści P rzed staw io n y  w z a ł ą c z n ik a c h  4 do 11 system  ł ą c z n o ś c i  dywi­z j i  zm ech an izow an ej, o p a rty  j e s t  o zm odernizowane, lu b  p r z e z n a ­czone do m o d e r n iz a c j i ;1/ wozy dowódcze:a/ na śro d k a c h  opancerzonych -  BRDM U - 5 , BHDM U -IA  i  BWP-j.K,^/ na samochodach terenow ych -  UD-115ZT, WD-43,



-  36 -2/ v«ozy dov;ódczo-8ztaboAve:a/ na śroclicach opancerzonych -  SKOT: U-3IvI, 11-3Z, U~21vl,il-3iUl, U-2iUi, R - 4 ,U - 6 ,b/ na saiaochodacli terenow ych -  b b - l l ,  UiilKIN-2, SO ÎS D,AUK-11,3/ c z o ł g i  dowódcze -  T-55AD1 i  T-55AL)2,4/ r a d i o s t a c j e  ś r e d n ie j  mocy na sanochodach terenow ych -i i - l i S K ,  U -118ii, il-137B,11-140;5/ s t a c j e  r a d io l in io w e  -  U-405Z i  U-409;6/ ap arato w n ie  węzłów ł ą c z n o ś c i  s z c z e b la  ta k ty c z n e g o  -A T fT I ,  ATgS, U\YŁ-1M, il-405U^Czas n iezb ęd n y na r o z w in ię c ie  węzłów ł^^cznośoi s z c z e b la  t a k t y c z n e g o , o p a r ty c h  o ww. i  podobne ap aratow n ie  i  WDSz wy­n o si o b e cn ie  ś r e d n io :1/ d l a  Yi'Ł SD pułku / p z , p cz/  -  50-60 m inu t;2/ d l a  Y.L SD d y w iz j i  /D Z , DPanc/ -  około 120 m in u t;3/ d la  \VŁ TSD d y w iz j i  /DZ, DPanc/ -  około 60 m in u t ,/Dane powyższe uzyskano na pod staw ie  doświadczeń i  wnioskówz ćw iczeń oraz o b s e rw a c ji  a iitorći/ .Czasy t e  są z a  duże i  będąc elementem u jem nie  wpływającym na operatyw ność dow odzenia, o b n iż a j i i  podstawowe wymagania w spółczesnego dowodzenia i  p r z y n a jm n ie j  k i l k a k r o t n i e  p r z e ­w y ż sz a ją  c z a s y ,  j a k i e  p r z e w id u ją  wymagania sta w ia n e  persp ek­tywicznym Węzłom ł ą c z n o ś c i .J a k  wspomniano w p o d r o z d z ia le  1 , wpływ na terminowość s y s t e ­mu ł ą c z n o ś c i  ma ta k ż e  c za s  n iezb ęd n y na przygo to w an ie  dokumen­tów piaiiu  ł ą c z n o ś c i  i  dokuiaentów e k s p lo a t a c y jn y c h  p rzez  wy­d z i a ł  ł ą c z n o ś c i  sz ta b u  d y w iz j i  wynosi od 6 do 8 g o d z in .Znaczny wpływ na terminowość systemu ł ą c z n o ś c i  ma współ­czyn n ik  g o to w o ści systemu do pracy oraz c za s  o p ó ź n ie n ia  / p r z e -



-  37 -s t ó j  u/ w przekazyw aniu  wiadomości o różnych k a t e g o r ia c h  p i l ­n o ś c i .  0 i l e  w sp ó łczy n n ik  go to w o ści można, p rzez  zastoso w a­n ie  odpow iednich p r z e d s ię w z ię ć  o r g a n lz a c y jn y c h  / w c z e ś n ie js z e  podgrzew anie a p a r a t u r y ,  zap ew n ien ie  rezerwow’a n ia  kanałów ł ą c z ­n o ś c i  i t p « /  u z y s k a ć ,  o t y l e  zapew nienie  czasów o p ó ź n ie n ia  w g r a n ic a c h  dwócn do k i l k u n a s t u  minut j e s t  p r a k t y c z n ie  niemo­ż l i w e ,  ze w zględu na b r a k ,  z w ła s z c z a  w k a n a ła c h  r a d i o l i n i o ­wych i  przewodowych, b e z p o ś r e d n ic h  /sztyw nych/ połt^czeń mię­dzy p o szcze g ó ln y m i abonentami końcowymi, oraz brak m o żliw o ści p r z e s y ł a n ia  ważnych k o r e s p o n d e n c ji  bez w c z e ś n ie js z e g o  i c h  sz y fro w a iiia  / z b y t  mała i l o ś ć  u rząd zeń  u t a j n i a j ą c y c h  -  zw ła­s z c z a  t e l e g r a f i c z n y c h  ortiz z b y t  mała moc k r y p t o f o n i c z n a ,  stOr-.* sowanycii t e l e f o n i c z n y e h  u rząd zeń  u t a j n i a j ą c y c h / .  Ponadto skom plikowane, z b y t n io  rozbudowane systemy kom utacyjne po­s z c z e g ó ln y c h  wozów dowódczo-sztabow ych 1 ap aratow ni w ęzła  ł ą c z n o ś c i  u n ie m o ż l iw ia ją  w z a s a d z i e ,  p r z e c i ę t n i e  w yszko lo n ej z a ło d z e ,  operatywne o b s łu g iw a n ie  i  terminowe u zy sk iw an ie  z e ­sta w ia n y ch  p o łą c z e ń  / r e l a c j i  ł ą c z n o ś c i / .  Podczas badań s y s t e ­mów ł ą c z n o ś c i  s z c z e b l a  ta k ty c z n e g o ,w  ramach badań k w a l i f i k a ­c y jn y c h  p o s z c z e g ó ln y c h  ap aratow n i i  wozów dow ódczo-sztabow ych, p o łą c z e n ie  żądanego ab onenta uzyskiwano w c z a s i e  od k i l k u  / d la  abonentów radiow ych/ do k i l k u d z i e s i ę c i u  m inut / d la  abo­nentów r a d io l in io w y c h  i  przewodowych/. Nie d o ty cz y  to  r e l a c j i  ł ą c z n o ś c i  ze staw io n ycłi  na szty w n o , g d z ie  czasy  t e  były  z n a c z ­n ie  k r ó t s z e ,2 *2 , W z a k r e s ie  n ie za w o d n o ści system u ł i ic z n o ś c i  B io r ą c  pod uwagę r o z m ie s z c z e n ie  punktów dowodzenia i)Z w t e r e n ie  1 o r g a n i z a c j ę  i c h  p r z e s u n ię ć  oraz o d l e g ł o ś c i  między punktami dowodzenia i  z a s i ę g  zastoso w anych środków ł ą c z n o ś c i  możemy s t w i e r d z i ć ,  że u w z g lę d n ia ją c  a k t u a l n i e  ob o w iązu ją ce



-  38 -nonuy t a k t y c z n e  / z a ł ą c z n i k i  1 , 2 , 3 / , oraz p rzed sta w io n e w t a ­b l i c y  2 z a s i ę g i  środkÓM/ ł ą c z n o ś c i ,  noi’aiatywny system  ł ą c z ­n o ś c i  zapewniii niezawodną p r a c ę  systemu dowodzenia w p o d sta ­wowych r o d z a ja c h  d z ia ła ń  b o jo w ych . Z n a c z n ie  z m a le je  niezaw od­ność systemu ł ą c z n o ś c i  podczas d z i a ł a n i a  d y w iz j i  ja k o  OGM, ze w zględu na z w ię k s z e n ie  o d l e g ł o ś c i  pomiędzy punktami dowo­d z e n ia  d y w iz j i  i  a r m i i ,  a t a k ż e ,  podczas d z i a ł a ń  oddziałów  w yd zie lo n y ch  d y w iz j i  /zarówno w n a t a r c iu  j a k  i  w o b r o n ie / . Przykładowo z a k ł a d a ją c  oderwanie s i ę  OGM od s i ł  głównych arm ii na o d le g ł o ś ć  około 100 km & ] -  o d l e g ł o ś ć  pomiędzy SD DZ /ZSD DZ/, a SD a rm ii  w z ro śn ie  do około 150-1G0 km, co im iem o żliw i w y k o rzy stm ile  do ł ą c z n o ś c i  r a d i o s t a c j i  UKF typu it-137 oraz r a d i o l i n i i  U -409. M ożliw ość o r g a n i z a c j i  ł ą c z n o ś c i  o g ra n ic z y  s i ę ,  w tym p rzy p ad ku , do ł ą c z n o ś c i  rad io w e j KF za pomocą r d s t  ty p u  il-14 0 , p r a c u j ą c e j  w S/U s z ta b u  a r m i i .  W przypadku o d d z ia łu  w y d z ie lo n e g o , w z a l e ż n o ś c i  od jo g o  s k ł a ­du, o d le g ł o ś ć  pomiędzy SD DZ a SD /SDO/ te g o  o d d z ia łu  w ydzie­lonego w y n ie s ie  od 35 do 80 km ^8*^ , co w przypadku o d d z ia łu  W ydzielonego w s i l e  b a t a l i o n u  lu b  koitipanll p r a k t y c z n ie  pozba­wia s i ę  go ł ą c z n o ś c i  z p rzeło żo n y m , a w przypadku o d d z ia łu  w ydzielonego w s i l e  pz/p cz -  o g r a n ic z a  m o ż liw o śc i  o r g ta n iz a c j i  ł ą c z n o ś c i  j e d y n i e  do ł ą c z n o ś c i  rad io w e j K F . Powyższo w z n a c z ­nym s to p n iu  o b n iż a  niezaw odność systemu ł ą c z n o ś c i .Po u w z g lę d n ie n iu  u je d n o lic o n y c h  wymagań na połowy z a u to ­matyzowany system  dowodzenia w o jsk a m i, k tó r y  z a k ła d a  o d le g ł o ­ś c i  pomiędzy punktami dowodzenia p rze d sta w io n e  w p o d r o z d z ia ­le  1 , można s t w i e r d z i ć ,  że niezaw odność system u ł ą c z n o ś c i  z n a c z n ie  z m a l e j e ,  a w n i e k t ó r y c h  r e l a c j a c h  może z a i s t n i e ć  brak ł ą c z n o ś c i  rad io w ej lu b  r a d io l in i o w e j  ze w zględu na o g r a -



-  39 -n lczo n o  m o ż liw o ś c i  s p r z ę tu  ł f^ c z n o ś c i .  Przykładem  może byc r e l a c j a  Sb bZ -  Sb pz/pcz / o d le g ł o ś ć  50 km/, w k t ó r e j  n ie  zapewni s i ę  łć\czno ści r a d lo l  Iril owo j  za  pomocą r a d i o l i n i i  u-405 / z a j d z i e  sto so w iin ia  r e t r a n s l a c j i  np* poprzezVtSb/ZSb/. N ie  b ę d z ie  ta k ż e  m o żliw o ści  dowodzenia poprzez s z c z e b e l  b a ta lio n e m  p ie c h o ty  zmotoryzowanej / cz o łg ó w / , do k tó rego  z Sb bZ o d le g ło ś ć  może w'ynosió 50 km, a ta k ż e  odda­lonym na 50 km SbO b a t a l i o n u  chem icznego /w uarunkacli ViP -  korapanii c h e m ic z n e j/ ,  V. wyżej wymienionych r e l a c j a c h  p ra cu ­j ą  r a d i o s t a c j e  typu il-12 3 , i i-1 2 3 Z , k tó rycłi z a s i ę g  wynosi od­pow iednio: 20 i  30 knio Zw iększone o d l e g ł o ś c i  spowodują a u to ­matyczne z m n ie js z e n ie  w s p ó łc z y n n ik a  n iezaw o d n o ści ł ą c z n o ś c i  w ty Gil r e l a c j a c h . T a b l i c a  2W a r to śc i  w sp ó łc z y n n ik a  n ie za w o d n o ści K ,  d l a  n ie k tó r y c h
-| -| I - I _ ______  _________ ____________________________________________________________________________ ^  ^Środków ł ą c z n o ś c i

Typ śro d k a  ł ą c z n o ś c i  i  i 'o d za j pracy O d lo g ło śónorn./km/ W spółczynnik
bez u ży­c i a  BMll z uży­ciem BÜU1 2 3 4il-1 0 5 , R -1 0 8 , It-109 -  p r a c a  t e -, l e i o n i c z -  na / t l f / 6-8 0 ,4 5 ,0 ,311-107 -  p r a c a  t e ­l e f o n i c z ­na 6-8 0 ,6 0 ,3 5U-105, R -1 0 8 , 1Í-109 p r a c a  t l f ,  z UM -  p r a c a  t l fTI 30 0 ,5 0 ,3

R-107 z UJu-3 -  p r a c a  t l f ,p r a c a  t l f  Tl 30 0 ,6 0 ,3 5



-  40 -
1 2 3 1 ..... ..........—̂4U-113 - p r a c a t e l e f o n i c z n a 20 0 ,5 0 ,3I i - l  23 - p r a c a t e l e f o n i c z n a 20 0 ,6 0 ,3 5U-111 - p r a c ap r a c a t l f , t l f  f l 50 0 ,6 0 ,3 5U-112 - j) rac  a t e l e f o n i c z n a 30 0 ,5 0 ,3U -i  30 w p r a c a t l f , ' 100 0 ,6 5 0 ,4p r a c a t l g  A - l 100 0 ,8 0 ,6R-il8a\lZ p r a c a t l f , 100 0 ,5 0 ,3p r a c a t l g  F ip r a c a t l g  A - i .  100 0 ,9 0 ,7R-140 - p racap r a c a t l f ,  t l g  F i 300 0 ,6 5 0 ,4• p r a c a t l g  A - l 300 0 ,9 0 ,7R-137 - p r a c ap r a c a t l f ,  t l g  FI 100 0 .7 0 ,4R-405Z p r a c a t l f ,p r a c a t l g  F I , 40 0 ,7 0 ,6p r a c a t l f  TIR-409 p rac a t l f ,p r a c a t l g  F I , 40 0 ,8 0 ,7p r a c a t l f  TI 40 0 ,8 0 ,7

A n a l i z u j ą c  system  ł ą c z n o ś c i  p rzed sta 'v lo n y  na schem atach / z a ł ą c z n i lc i  4-11/ możemy s t w i e r d z i ć ,  że w r e l a c j a c h ;-  ial) a n a i l  -  SD DZ -  o r g a n iz u je  s i ę  17 kanałów ł ą c z n o ś c i ,-  SD DZ -  WSD DZ -  o r g a n iz u je  s i ę  6 kanałów ł ą c z n o ś c i ,-  SD DZ -  SD pz/pcz -  o r g a n iz u je  s i ę  15 kmiałów ł ą c z n o ś c i ,-  SD p r p lo t  -  o r g a n iz u je  s i ę  7 kćinałów ł ą c z n o ś c i ,-  SD pa -  o r g a n iz u je  s i ę  7 kanałów ł ą c z n o ś c i ,-  SD d r t  -  o r g a n iz u je  s i ę  8 kanałów ł ą c z n o ś c i ,-  SD DZ -  SDO p o z o s t a ły c h  pododdziałów a r t y l e r y j s k i c h-  o r g a n iz u je  s i ę  3 kan ały  ł ą c z n o ś c i ,-  SD DZ -  SDO bpz/bcz -  o r g a n iz u je  s i ę  1/2/ kan ał ł ą c z n o ś c iW przypadku z n i s z c z e n i a  ok o ło  40-50*^ s p r z ę t u ,  w podstaw o- 'vych r e l a c j a c h  pracować b ę d z ie  około 50% kanałów ł ą c z n o ś c i .



-  41 -co powinno zapew nić d z i a l i i n ie  systemu ł ą c z n o ś c i  i»Z z pewnym pogorszeniom  współczyimiiców n icziiw od n o ścl i  p rze p u sto w o ści
isystemu ł ą c z n o ś c i .  W a rto śc i l iczb o w e  ty c h  w spółczynników z a ­leżn e będćj; od t e g o ,  k tó r e  z u rządzeń ł ą c z n o ś c i  1 obiektów do­wodzenia z o s ta n ą  u szkodzone.Podstawowymi czynnikiWiii wpłyAvającyml na niezaw odność s y ­stemu ł ą c z n o ś c i  d y w iz j i  zmechanizowanej stj; p o n ad to : [23]1/ o d d z ia ły w a n ie  b ro n i masowego r a ż e n ia  p r z e c iw n ik a  na s i ł y  i  ś r o d k i  łe^czności;2/ oddziałyWć\nie środków r a d io e le k t r o n ic z n y c h  p r z e c iw n ik a ;3/ ugrupowanie w ojsk w łasn ych i  c h a r a k t e r  d z i a ł a ń  b o jo ­wych;4/ r o z m ie s z c z e n ie  punktów dowodzenia w t e r e n i e  i  o r g a n iz a ­c j a  i c h  p r z e sim it^ ć , oraz c z y n n ik i  t e c h n i c z n o - e k s p lo a t a c y jn e ;5/ m o ż liw o ś c i  i  stćun u ż y ty c h  środków ł ą c z n o ś c i  oraz spo­sób i c h  w y k o r z y s ta n ia ;6/ wai^unki p ro p ag a cy jn e  /w przypadku łi|CznoB ci r a d io w e j/ ;7/ k o m p a ty b iln o ść  e le k tr o m a g n e ty cz n a ;8/ w y s z k o le n ie  z a łó g  / o b s łu g /  s p r z ę tu  ł i^ c z n o ś c i;9/ z a b e z p ie c z e n ie  n ia te r ia ło w o -te o h n io z n e  1 remontowe.Zatrzymajmy s i ę  przy n ie k t ó r y c h  z wyżej wymienlonycłi czyn­ników ,Ouuiwiany system  ł ą c z n o ś c i  op arty  j e s t  o ap aratow n ie  1 wozy dowódczo-szt£ibowe na ró żn oro d n ej b a z ie  t r a n s p o r t o w e j .  Na s z c z e ­b lu  d y w iz j i  zm echanizowanej z a le d w ie  IS-Zd^ó środków ł ą c z n o ś c i  i  obiektów dowodzenia zamontowanych j e s t  na śro d k a ch  opiuice- rzonych /w łączono tu  ta k ż e  ś r o d k i  w o d d z ia ła c h  i  p o d o d d zia­ła c h  rodzajów  w ojsk  i  s łu ż b  podporządkowania d y w iz y jn e g o / , na s z c z e b lu  pz -  33Vo, a na s z c z e b lu  b a t a l i o n u  około 83‘̂i) n i e  l i ­cząc p rzen o śn ych  środków łć ic z n o ś c i  / z a ł ą c z n i k  12/. Podczas



-  42 -d z ia ła ń  bojow ych / z w łiiszcza  zaczep nych / w urozmaiconym, trudiiym t e r e n i e  z l ic z n y m i przoszlcodarai wodnymi, n a le ż y  s i ę  l i c z y ć  z tym , i ż  z w ła s z c z a  na pułkowym i  dywizyjnym s z c z e b lu  dowodzenia, z iia czn a  c z ę ś ć  obiektów dowodzenia i  łt^czn ości n ie  będ zie  w s t a n i e  o s ią g n ą ć  p r z e w id z ia n y c h  rejonów / r u b i e ż y / .Sto so w an ie  x iieo p an cerzo n ej bazy tr a n s p o i'to w e j , o b n iż a  tak że  z d o ln o ś ć  do zap ew n ien ia  p racy  o b słu g  w warunkach od­d z ia ły w a n ia  b r o n i  masowego r ć iż e n ia ,  zasto so w a n e j p rzez p r z e ­c iw n ik a .Przykładowo wybuch ładunku nautronowego i  r o z s z c z e p i e n l o -  ^Yego o mocy 1 kT na w ysokości nad z ie m ią  150 i  120 m /wyso­kość zredukowana 12/, spowoduje r a ż e n ie  lu d z i  / śm ie rć  lub u t r a t ę  z d o ln o ś c i  b o jo w e j/ , w z a l e ż n o ś c i  od c z y n n ik a  r a ż ą c e g o , w n astęp u jącym  prom ieniu  od ep icen tru m  wybucłiu:1/ r a ż e n ie  p r z e z  f a l ę  uderzeniow ą -  180-350 m d la  ładunku neutronowego 1 280-460 m -  d l a  r o z s z c z e p ie n io w e g o  / m n ie js z a  o d le g ło ś ć  d l a  p o z y c j i  l e ż ą c e j ,  w ię k s z a  -  d la  s t o j ą c e j / ;2/ r a ż e n ie  proiaienlowaniom ciep ln ym  -  50-410 m d la  ładunku neutronowego i  200-450 m -  d l a  rozszczepleiiiovyego /w z a le ż n o ­ś c i  od pory roku i  r o d z a ju  umundurowania/;3/ r a ż e n ie  przeiaieniem  p r z e n ik liw y m :a/ n atych m iasto w e -  950 m d l a  ładunku neutonowego 1 40 m -  d la  r o z s z c z e p ie n io w e g o ,b/ po 1 g o d z in ie  -  1400 m d l a  ładunku neutronowego i  650 m -  d la  r o z s z c z e p ie n io w e g o ,c/ po 1 dobie  -  1550 ra d l a  ładunku neutonowego i  750 m -  ń la  ro zszcze p ie n io w e g o oUażące d z i a ł a n i e  promienlowćinla p r z e n ik l iw e g o  można z m n ie j­szyć poprzez r o z m ie s z c z e n ie  s ta n u  osobowego w różnego ro d z a ju  u kryciiich  ruchomych i  s t a ł y c h  n p . :  w c z o ł g a c h ,  t r a n s p o r t e r a c h



-  43 -opancoi^zonych, t r a n s z e I t p .  \ .s p ó łc z y m ilk i  o s ł a b i e n i a  daivek prom ieniov.'ania p r z o n ik llw o g o  i  s k r ó c e n ia  prom ieni s t r e f  porażeń l u d z i  przedstav/ia t a b l i c a  ,3 . WTen sam ^vybuch powoduje u t r a t w ł a ś c i w o ś c i  użytkowych s p r z ę tu  i  u z b i 'o je n ia  w p ro m ie n iu :1/ w wyniku d z i a ł a n i a  f a l i  u d e rz e n io w e j:a/ c z o ł g i  ś r e d n ie  -  110 ui d l a  ładunku neutronowego i  210 m -  d la  r o z s z c z e p ie n io w e g o ,b/ c z o ł g i  l e k k i e ,  13V.P, r a d i o s t a c j o  przenośne -  160 la d la  ładunku neutronowego i  300 m -  d la  r o z s z c z e ji ie n io w e g o ,c/ t r a n s p o r t e r y  opancerzone -  200 m d l a  ładunku n e u tro n o ­wego i  320 m -  d la  rozszczopieniovt/ego,d/ Sfimochody ciężaro w e -  260 m d la  ładunku neutronowego 1 430 m -  d la  r o z s z c z e p ie n io w e g o ,e/ autobusy szta b o w e, r a d i o s t a c j e  i  ap aratow n ie  ł ą c z n o ś c i  na samochodach ~ 380 m d la  ładunku neutronowego i  720 m -  d la  r o z s z c z e p ie n io w e g o ,2/ w wyniku prom ienio w ania p r z e n ik l iw e g o  d la  ładunku neu­tronowego -  430 m;3/ w wyniku a k ty w a c ji  w r e j o n i e  wybuchu neu tronow ego: a/ w c z a s i e  1 doby -  550-750 rn,b/ w c z i is ie  1 ty g o d n ia  -  150-450 m /w z a l e ż n o ś c i  od ro d za­ju  o p a n c e r z e n ia  -  ira w ię c e j  m e ta lu  tym w iększy promień r a ż e ­n i a / .



-  44 -
W sp ó łczy n n ik i o s ł a b i e n i a  dauelc p rom ieniow ania 1 s k r ó c e n ia  p rom ieni p o rażeń  lu d z i  /n/

T a b l i c a  3

Hodzaj u k r y c ia W sp ó łczy n n ik i
Tr¿lnsportery opancerzone o d k ry te  i  s a ­mochody 1 1TriUi sp o rt  ery opancerzono z a k r y t e  i  BWP 1 ,0 1 - 1 ,0 2T r a n s z e jo  i  rowy łą c z ą c e  o p r o f i l u  podstawowym 1 ,6 1 ,0 - 1 ,0 7C z o łg i  bez o s ło n  przeciw neutronow ych 2 1 ,0 9 -1 ,1 1T r a n s z e je  i  rowy o p r o f i l u  pełnym 2 ,6 1 ,1 3 - 1 ,1 5Po jed yn cze okapy do p o z y c j i  s t o j ą c 4 1 ,3 1 - 1 ,4 4C z o łg i  z osłonam i przociwneutronowymi 6 l , 3 i - l  ,44Schrony przedpiersloAve 200 2 ,6 - 3 ,8

W artość m n ie js z a  do tyczy  viysokosci wybuchu 150 m, a Wit;; lesz a 450 m.P r z y jm u ją c ,  że w ie lk o ś ć  r e jo n u  ro zw in it^ cia  SD DZ wynosi od ii do 3 km“ wybuch ładunku neutronowego w centrum re jo n u  spowo­duje r a ż e n ie  l u d z i  z n a jd u ją c y c h  sit )̂ na o t w a r te j  p r z e s t r z e n i ,  w au to b u sa ch  szta b o w ych , a p a ra to w n ia ch  ł¿|;Czności i  t r a n s p o r ­te r a c h  w 95-100/0» w c z o łg a c h  dowódczych w 78-100‘/ó, a w oko­pach /okopanych tra n sp o rto rć io h  lub aparcitow niach -  w 74-100%, hybucli t a k ie g o  samego ładunku ro z s z c z e p ie n io w e g o  spowoduje r a ­że n ie  l u d z i  z n a jd u ją c y c h  s i ę  na o tw a r te j  p r z e s t r z e n i ,  w autobu­sach szta b o w y ch , t r a n s p o r t e r a c h  i  ap a ra to w n ia ch  ł ą c z n o ś c i  w GO-88%, w c z o łg a c h  dowódczych -  w 48-72% i  w okopach -  w 
7̂- 70%.P ro cen t r a ż e n ia  z a le ż n y  j e s t  od p o w ie rzch n i r e jo n u  ro zw i-  h l ę c i a  s ta n o w is k a  dowodzenia, V.' o b l i c z e n i a c h  za ło żo n o  równo-



-  45 -mierne r o z m ie s z c z e n ie  sta n u  osobowego w r e j o n i e  SD o k s z t a ł ­c ie  zb liżo n ym  do k o ł a .Z powyższych rozważań w ynika p o tr z e b a  d a ls z e g o  zw ię k sz a ­n i a  s t o p n ia  opancex*zenia obiektów  dowodzenia 1 ł ą c z n o ś c i  na s z c z e b ln c li  t a k t y c z n y c h .  Wpływ o p a n c e r z e n ia  widoczny j e s t  s z c z e g ó ln ie  w z a k r e s ie  p r z o c lw d z ia ł^ m ia  skutkom f a l i  u d e rze ­niowej wybuchu /ponad dwukrotne z m n ie js z e n ie  p ro m ie n ia  r a ż e ­n i a / .  S z c z e g ó l n i e  I s t o t n e  j e s t  op iincerzenlo  w o cłiro n ie  przed skutkami s to s o w a n ia  przez p r z e c iw n ik a  b ro n i k o n w e n c jo n a ln e j . Zagrożeniem  d l a  obiektów  opiinoerzcnych są  /w przypadku t r i i f i e -  n ia  b e z p o ś re d n ie g o /  p o c is k i  o zw ię k szo n e j s i l e  p r z e b i c i a .  I s t o t n y  c z y n n ik  ra ż ą cy  wybuchu ładunku ją d ro w e g o , ja k im  j e s t  impuls m agn ety cz n y , n i c  b ę d z ie  omawiany w n in ie js z y m  r o z d z ia ­l e ,  ponieważ a k t u a l n i e  stosovi’anc u r z ą d z e n ia  1 ś r o d k i  ł ą c z n o ­ś c i  n ie  z a p e w n ia ją  przed nim żadnego z a b e z p i e c z e n i a .  L ic z y e  s i ę  w ięc n a le ż y  ze z n isz c z e n io m  w wyniku wybuchu w s z y s tk ic łi  urziidzeń e le k t r o n ic z n y c h  w p a s ie  d z i a ł a n i a  DZ. [ 3 t li U i a l i z u ją c  m o ż liw o ś c i  r a d io e le k t r o n ic z n e g o  o d d z ia ły w a n ia  p rz e ciw n ik a  na system  ł ą c z n o ś c i  n a s z e j  d y w i z j i ,  można , na podstaw ie przeprowadzonych ówiczou w ojsk NATO s t w i e r d z i ć ,  że będą stosow ane: d y w ersja  ra d io w a , ro zp o zju u d e r a d i o e l e k t r o ­n icz n e  1 z a k ł ó c e n i a  r a u io e le !c t r o n lc z n e .Dyw ersja rad io w a prowadzona b ę d z ie  w c e lu  wprowadzenia w błąd  n a sz y c h  organów dowodzeniii poprzez przekazyw iinie f a ł s z y -  ''ych I n fo r m a c j i  w r e l a c j a c h  riuliowych i  r a d io l in i o w y c h ,  s z c z e ­g ó ln ie  W' o k r e s ie  w alk o przełaiłuniie  obrony p r z e c iw n ik a ,  oraz wprowadzania do w a lk i  k o le jn y c l i  s i ł .A k t u a l n i e ,  wobec zbyt m ałej i l o ś c i  urzć|dzeń u t a j n i a j ą c y c h ,  rozmowy t e l e f o n i c z n e  i  wyiaianę in f o r m a c j i  dokum entalnej / k tó ro



-  46 -z r e s z tą  « z w ła s z c z a  t e l e f o n i c z n e  -  p o s ia d a ją  n ie w ie lk ą  moc k r y p t o f o n ic z n ą / k r y p t o g r a f I c z n ą / , ten ro d z a j oddziaływ ań może p r z y n ie ś ć  poważne szk o d y .Rozpoznanie r a d io e le k t r o n ic z n e  p r z e c iw n ik a  ma na c e lu  zdo­b y cie  danych o n a sz y ch  w o js k a c h , i c h  u z b r o je n iu ,  m o ż liw o śc ia c h  i  zam iarach d z i a ł a n i a ,  śro d kacli i  system ach ł ą c z n o ś c i ,  oraz ro zpoznanie m ie js c  i  rejonów i c h  r o z m ie s z c z e n ia  d la  s k u t e c z ­nego i c h  n i s z c z e n i a  ogniem 1 z a k łó ce n ia m i r a d io e l e k t r o n ic z n y ­m i. O biektam i ro z p o z n a n ia  r a d io e le k t r o n ic z n e g o  bc^dą elem enty p r o m ie n iu ją c e  e n e r g ię  e le k tr o m a g n e ty c z n ą .N ajw iększy wpływ na niezaw odność systemu ł ą c z n o ś c i  mają z a k łó c e n ia  r a d io e le k t i^ o n ic z n e , k tó r y c h  celem  j e s t  u n ie m o ż li­w ienie  lub u t r u d n ie n ie  v/ymiany i n f o n a a c j i  p rzez  ś r o d k i  ł ą c z ­n o ś c i  rad io w e j i  r a d i o l i n i o w e j ,  podstawowego r o d z a ju  łą c z n o ­ś c i  W' n a t a r c i u .A n a l i z u j ą c  m o ż liw o ści  o d d zia ły w iin la  p r z e c iw n ik a  w p a s ie  d z i a ł a n i a  d y w iz j i  zmechmiizowanej w y n ik a , żo p r z e c iw n ik  n ie  b ęd zie  mógł u zy sk a ć  odpowiedniego w sp ó łczy n n ik a  z a k łó c e ń zw stosunku  do n ie k t ó r y c h  r e l a c j i  ł ą c z n o ś c i ,  a tym samym -  n ie  będ zie  mógł i c h  s k u t e c z n ie  ob ezw ładnić  z a k łó c e n ia m i .  Sku­t e c z n ie  o b ezw ład n ić  p r z e c iw n ik  może t e  r e l a c j e ,  w k tó r y c h  wy- korzystyWcane będą r a d i o s t a c j e  m ałej mocy, ro zm ieszczo n e w znacznych o d l e g ł o ś c i a c h  od s i e b i e  / p u ł k - b a t a l i o n  i  p u łk -d y w i-  z j a / . P r z e c iw n ik  swoimi s i ł a m i  i  środkami WRg j e s t  w stć in le  rozpoznać je d n o c z e ś n ie  około 14%, a okresowo -  około 55% wszy­s t k i c h  czynnych r e l a c j i  radiow ych d y w iz j i  oraz ob ezw ładnić  z a -  k ło ce n ia ia l je d n o c z e ś n ie  około 7%, a okresowo -  około 14% wszy­s t k i c h  czynnych r e l a c j i  r a i l io l in io w y c h  i  radiow ych d y w iz j iYkspółczynnik z a k łó ce ń  -  K = s t a c j i  z a k łó c c i ją c e j  ; P_ - U-Jus \' g d z ie  P^ -  mocinoc s t a c j i  zakłócanych'; P^ -  o d le g ło ś ć  między s ta c jt im i z a ­kłó can ym i; ^ o d le g ło ś ć "  s t a c j i  z a lc ł ó c a ją c e j  od za k łó ca n y c h



47 -/ łą c z n o ś ć  radiową w z t ik ro s ie  ivF i  UKF oraz r a d io l in io w ą  wiz a k r e s ie  metrowym i  clocyinetrowym/ na c a ł e j  gł<^bokości 1 s z e ­ro k o ści pasa n a t a r c i a  / o b ro n y / . N ie mogąc c a łk o w ic ie  obezwład­n i ć  systemu ł ą c z n o ś c i  d y w i z j i ,  p r z e c iw n ik  b<̂‘d z le  di|,źył do z a ­k łó c e n ia  n a jw a ż n ie js z y c h  r e l a c j i  ł ą c z n o ś c i  /w ijZ około 70%/, Posiadćine ś r o d k i  w a lk i  r a d i o e l e k t r o n i c z n e j  p r z e c iw n ik a  u m o ż liw ia ją  o b e zw ła d n ie n ie  je d n o c z e ś n ie  27‘̂  t y c h  n a jw a ż n ie j ­szych r e l a c j i ,  a okresovio -  w 54%, co może zd ezo rgan izo w ać w pewnym s t o p n iu  dowodzenie w o jsk am i.D la  o g r a n i c z e n i a  wpływ/u o d d z ia ły w im ia  r a d io e le k t r o n ic z n e g o  p r z e c iw n ik a  na niezaw odność system u ł ą c z n o ś c i ,  dąży s l ^  do s p e ł n ie n i a  n a s t ę p u ją c y c h  warunków; [['Sb*]1/ n a le ż y  zaplanow ać p r z e d s ię w z ię c ia  z z a k r e s u  maskowania radiowego i  r a d io l in i o w e g o ,  a m ia n o w icie ;a/ u k r y c ie  zam iaru  w ojsk w łasnych oraz ugrupowania bojow ego, b/ prow adzenie w sz e c h s tro n n e j d e z i n f o r m a c j i ,  c/ u k r y c ie  st^mu fa k ty c z n e g o  ł ą c z n o ś c i  i  demonstrowanie pozornego,d/ u t r u d n ie n ie  p rzeciw n iko w i ro zp o zn a n ia  fa k ty c z n e g o  s y s t e ­mu ł ą c z n o ś c i ,  I l e a l i z a c j ę  te g o  Zćidania o s ią g a  s i ę  p rzez o g r a n i­cz e n ie  ł ą c z n o ś c i  rad io w ej i  r a d io l in i o w e j  w d z i a ł a n i a c h  u s t a ­b il iz o w a n y c h  ,2/ n a le ż y  u n ie m o ż liw ić  przeciwjnikowi sto so w a n ie  sk u te czn y ch  zak łó ceń  p o p r z e z :a/ n i s z c z e n i e  lu b  ob ezw ład n iiin le  w ykrytych środków w a lk i  r a d i o e l e k t r o n i c z n e j  za  pomocą środków r a ż e n i a ,b/ p r z e s t r z e g a n i e  t a k i c h  o d l e g ł o ś c i  pomiędzy punktami do- 'vodzenla, aby d łu g o ść  t r a s  między k orespo ndującym i r a d i o s t a ­cjam i b y ł a  m n ie js z a  od d łu g o ś c i  t r a s  z a k łó c e ń .



3/ n a le ż y  r e a l iz o w a ć  p r z e d s ię w z ii^ c ia  z z a k r e s u  ochrony ł ą c z ­n o ś c i  ra d io w e j i  r a d io l in i o w e j  przed z a k ł ó c e n ia m i ,  p o p r z e z :a/ zo rgfin izo w an ie  ł ą c z n o ś c i  na podstawowych k ie r u n k a c h , z a  po­mocą różnorodnych śród);ów p r a c u ją c y c h  na ró żn ych  z a k r e s a c h ,  b/ z o r g a n iz o w a n ie  p o łą c z e ń  o k r ę ż n y c h ,c/ w y k o r z y s ta n ie  p o w ie trzn y ch  punktów dow odzenia, u m o żliw ia ­ją c y c h  s k r ó c e n ie  d łu g o ś c i  t r a s  ł ą c z n o ś c i ,  a ta k ż e  zo rgiin izo w a- n ie  WSD i  punktów o b s e rw a c y jn y c h ,d/ p r z e c h o d z e n ie  z f a l  ro b o czy ch  na zapasow e, e/ sto so w a n ie  r a d i o s t a c j i  o w ięk szy ch  mocach oraz an ten  kierunkow ych,f/  sto so w an ie  b a r d z i e j  odpornych na z a k ł ó c e n i a  rodzajówem isji^Podstawowym czyn n ikiem  t e c ł in ic z n o -e k s p lo a t a c y jn y m , wpływa­jącym na niezaw odność systemu ł ą c z n o ś c i ,  są  m o ż liw o śc i  i  s ta n  te c h n ic z n y  stosow anych środków ł ą c z n o ś c i .I lo ś c io w o  / j a k  pokazano w p o d r o z d z ia le  1/ niezaw odność o k r e ś la  s i ę  za  pomocą współczynników n ie z a w o iin o ś c i , t j :1/ w sp ó łczy n n ik a  sprawnego d z i a ł a n i a  /K / ;O2/ w sp ó łcz y n n ik a  p r z e s t o ju  /k^/;3/ w sp ó łc z y n n ik a  goto w o ści /K / .
¿3P rzean alizo w an o  to  w s p ó łc z y n n ik i  w z a k r e s ie  i c h  s p e ł n i e n i a ,  ''Wykorzystując do te g o  c e lu  w zory: 1 ,7 ,  1 ,8  i  1 ,9  oraz 1 .1 0  i  1.1 1. t a b l i c y  4 p r z e d s ta w io -ho o b l ic z o n e  w a r t o ś c i  w sp ó łcz y n n ik a  sprawnego d z i a ł a n i a  w po­s z c z e g ó ln y c h  r e l a c j a c h  dow odzenia. T a b l i c a  4

b .p . Nazwa r e l a c j i W sp ółczyn n ikbez u ż y c i a  b ro n i m a s .r a ż . z użyciem b ro n i mas r a ż .1 D~twos z ta b i  s z t a b  1)Z -  h-two i  a r m ii 0 ,9 9 0 ,9 3 5
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1 2 3 42 PK WRiArto DZ -  DWRiA a rm ii 0 ,9 i 5 0 ,7 53 PK WOPL DZ -  DWOPL a r m ii 0 ,9 1 5 0 ,9 1 54 SD DZ -  USD DZ 0 ,9 9 2 0 ,9 6 55 SD DZ -  SD pz/pcz 0 ,9 9 6 0 ,9 76 SD DZ -  SD pa 0 ,9 9 6 0,977 SD DZ -  TSD DZ 0 ,9 6 5 0,8968 SD DZ -  SD d r t 0 ,9 6 5 0 ,8 9 69 SD DZ -  SD p r p l o t 0 ,9 6 5 0,896

Z o b l i c z e ń  w ynika n i e s p e ł n i e n i e  wymagania przed staw ion ego w p o d r o z d z ia le  i  / O , 9 8 -0 ,9 9 /  w o d n ie s ie n iu  do r e l a c j i  z punktów k ie r o w a n ia  WRiA oraz  OPL do SD a rm ii o n iz  z SD DZ do SD d rt  i  TSD DZ,\)l przypadku u ż y c i a  p r z e z  p r z e c iw n ik a  b r o n i masowego r a ż e n ia  , -  wymaganie s p e łn io n e  j e s t  je d y n ie  w o d n ie s ie n iu  do r e l a c j i ;SD DZ -  WSD DZ, SD p z / p c z , SD p a . przerw w ł ą c z n o ś c ii  czas i c h  tr w a n ia  j e s t  u z a le ż n io n y  od w ie lu  czynników i  w dotychczasowym s y s te m ie  ł ą c z n o ś c i  wynosi ś r e d n io :  w ogniw ie p u łk -d y w iz ja  -  10-15 m in u t; w o gn iw ie  d y w iz ja -a r m ia  -  30-40 m inu t, co z n a c z n ie  p r z e k r a c z a  wymagania p r z y s z łe g o  systemu dowodzenia. 20, 7 7 . j o s t  to  s to s u n e k  śretln ie goczasu p ra cy  między uszkodzeniam i do sumy c z a su  pracy międzyUszkodzeniami i  c z a su  naprawy / t ^ / .





~ 51 -Ł ą czn ie  w DZ na p o cz ą tk u  d z i a ł a ń  można ^vymleníé około 26600 s łó w / g o d z in ę , co stanow i 99?¿ p o t r z e b ,  n a to m ia s t  pod koniec d n ia  -  około 14930 słó w /go d zin ę  -  co stiiiiowi około
Przewidywane procentowe s t r a t y  w s p r z ę c ie  ł ą c z n o ś c i ,  k tó re  p o s łu ż y ły  do p rze d sta w io n y ch  w t a b l i c y  5 i l o ś c i  i n f o r m a c j i ,  a u to r  o b l i c z e ń  / p łk  dr n .w , S t a n is ł a w  Jl^DiiUSZCZiUi/ z e s t a w ił  według ''Vademécum te c lm ic z n e g o  z a b e z p ie c z e n ia  d z ia ł a ń  b o jo ­wych w ojsk" Wyd* S z to  Gen, 630/72.D la  za p e w n ie n ia  s p e ł n i e n i a  wymagań d o ty c z ą c y c h  k o m p a ty b il­n o ś c i  e le k t r o m a g n e t y c z n e j ,  każdy wóz dowódczy i  d o w ó d czo -szta­bowy ma opracowaną t a b e lę  f a l  wzajem nie n ie z a k ł ó c o n y c h ,  co pozwala na je d n o c z e s n ą  p r a c ę  w s z y s t k ic h  z a in s ta lo w a n y c h  w n ic h  środków radiow ych bez wzajemnych z a k łó ce ń *  D la  w y e l i ­minowania negiitywnego wpływu r a d i o s t a c j i  ś r e d n ie j  mocy na p racę  środliów rad io w ych , z a in s ta lo w a n y c h  w \VD i  WDSz, z n a j -  s i ę  na sta n o w is k a ch  dow odzenia, wozy powyższe wypo­sażono w r a d l o l i n i e  R-405PT-1 iim o ż liw ia ją co  zd a ln e  sterow a­n ie  tymi r a d i o s t a c j a i a i .2 ,3 ,  W z a k r e s ie  b e z p ie c z e ń s tw a  i  w ie r n o ś c i  przekazywanychi n f o r m a c j iprzekazyw anych I n f o n a a c j l ,  o k r e ś la n e  c z ę s to  ja k o  s k r y to ś ó  d z i a ł a n i a  ł ą c z n o ś c i ,  j e s t  to  u n ie m o ż liw ie n ie  lub maksymalne u tr u d n ie n ie  p rze ciw n ik o w i p rze ch w y ce n ia  t r e ­ś c i  I n f o r m a c j i ,  p r z e s y ła n y c h  p rzez t e c h n ic z n e  ś r o d k i  ł ą c z ­n o ś c i  oraż w y k r y c ia  rejonów r o z m ie s z c z e n ia  punktów dowodzenia i  śrocUców ł ą c z n o ś c i .



-  52 -Z przech^vyoonych iiiT o riu a c jl  p r z e c iw n ik  może u zyskać dane, odnośnie zam iaru d z ia ł a ń  n a s z y c h  w o js k , ugrupowiiriia bojowe­g o , zad a ń , l i c z e b n o ś c i ,  u z b r o je n ia  i t p *  bano te  można uzyskać głównie po dczas pracy  tekstem  jawnym, lu b  -  p rzy  stosow aniu  prymitywnych metod z a b e z p i e c z a ją c y c h .Stosowane d o ty ch c z a s  metody i  u r z ą d z e n ia  u t a j n i a j ą c e ,  oprócz stosunkowo m ałej mocy k r y p t o g r a f i c z n e j  / k r y p t o f o n ic z -  n e j / ,  wymagają dużego c z a su  na o p raco w a n ie , przekazyw an ie  i  rozpracow anie telegramów /kodogr^amów i  szyfrogram ów /.Według d an y ch , z doświadczeń e k s p l o a t a c j i  w^»złów ł ą c z n o ś c i  AU w yn ik a , że c z a s  o b ie gu  te le gra m u  o o b j ę t o ś c i  100 grup od nadawcy do a d r e s a t a ,  przy w y k o rz y s ta n iu  dokumentów kodowych, wynosi około 80 m in u t , z te g o  na kodowanie i  rozkodowanie zużywało s i ę  ok o ło  60 minut -  c z y l i  15‘;̂  c z a s u  o b ie gu  t e l e ­gramu e,Wprowadzenie u rząd zeń  k o d u ją c y c h  s k r a c a  c z a s  o b ie g u  t e l e g r a ­mu do około 30 m in u t , a w y k o r z y s ta n ie  autom atycznych u rządzeń u t a j n i a j ą c y c h  -  s k r a c a  c z a s  o b ie g u  do oko ło  10 m in u t . 6Czas rzędu 10 minut j e s t  rów nież za  duży d l a  wymagań p r z y s z łe g o  p o la  w a l k i .  Zachowanie s k r y t o s o i  / b e z p ie c z e ń stw a /d z i a ł a n i a  b ę d z ie  w ięc  wymagało: 231/ w y b ie r a n ia  odpow iednich rejonów  na r o z m ie s z c z e n ie  punktów dow odzenia, węzłów i  środków ł ą c z n o ś c i  oraz p r z e s t r z e ­g a n ia  za sa d  i c h  maskowania;2/ r o z m ie s z c z a n ia  r a d i o s t a c j i  poza re jo n am i punktów dowodzenia i  s to so w a n ia  zd a ln e g o  i c h  s te r o w a n ia  /omówiono po­wyższy problem  w rajnach a n a l i z y  k o m p a ty b iln o ś c i  e l e k t r o ­m agn etyczn ej/ ;



-  53 -3/ p r z e s t r z e g a n i a  zasad w y k o r z y s ta n ia  p o s z c z e g ó ln y c h  rodzajów środków ł ą c z n o ś c i  w z a l e ż n o ś c i  od a k t u a ln e j  s y t u a c j i  b o jo w e j;4/ o g r a n i c z e n i a  w y k o r z y s ta n ia  środków ł ą c z n o ś c i  r a d io w e j ,  r a d i o t e l e f o n i c z n e j  i  r a d i o l i n i o w e j ,  oraz s k r a c a n ia  -  do mi­nimum «» c z a s u  nadawania i n f o r n i f ic j i ;5/ ś c i s ł e g o  p r z e s t r z e g a n i a  ta je m n ic y  wojskowej oraz p r z e ­pisów p row adzenia k o r e s p o n d e n c ji ;0/ u t a j n i a n i a  t r e ś c i  przekazyw anych i n f o r m a c j i  za  pomocą różnych środków;7/ sto so w a n ia  p r z e d s ię w z ię ć  i  środków u n ie m o ż liw ia ją c y c h  lub u t r u d n ia ją c y c h  p rzeciw n ik o w i ro zp o zn a n ie  system u dowodze­n ia  i  ł ą c z n o ś c i .Ważny p a ram etr  systemu ł ą c z n o ś c i  -  w iern o ść  z a le ż y  od w ła ś c iw o ś c i  system u ł ą c z n o ś c i  1 warunków Je g o  p r a ­c y , a w s z c z e g ó l n o ś c i  od: 231/ c h a r a k te r u  i  in te n s y w n o ś c i z a k łó c e ń ;2/ z d o ln o ś c i  systemu do p r z e c iw s t a w ie n ia  s i ę  szkodliwemu wpływowi Z a k łó c e ń ;3/ wanuików ro z c h o d z e n ia  s i ę  f a l  e le k tr o m a g n e ty cz n y c h ;4/ w ła ś c iw o ś c i  t e c h n ic z n o - e k s p lo a t a c y jn y c h  w ykorzystywa­nych środków ł ą c z n o ś c i ;5/ s t  anu te c im ic z n e g o  środków ł ą c z n o ś c i ;6/ sposobu przokazyw iuiia 1 u t a j n i a n i a  i n f o r m a c j i ;7/ s t o p n ia  w y s z k o le n ia  o b s łu g  środków ł ą c z n o ś c i .



-  54 -I lo ś c io w o  w ie rn o ść  przokazywm iych i n f o r m a c j i  o k r e ś la  s i ę  za pomocą w sp ó łcz y n n ik a  w ia r y g o d n o ś c i  lu b  sto p y  błędów /wzory l e l 4  i  1 .1 5 / ,W o b e cn ie  stosow anych końcowych u r z ą d z e n ia c h  ł ą c z n o ś c i  sto pa błędów zaw artą  j e s t  w g r a n ic a c h  5.10'"^ do ipodczas p ra cy  p o s z c z e g ó ln y c h  u rzą d ze ń  w ynosi; 2^a/ kluczem  t e le g r a f ic z n y m  M orse*a -  3 .1 0 " ^ ,b/ d aleko p isem ~.i>-  5 .10c/ a p a r a tu r ą  te le k o p io w ą  i  szybko p is z ą c ą  -  2»10~^, d/ aparatem  te le fo n ic z n y m -  5 * 1 0 “^.V< p o s z c z e g ó ln y c h  k a n a ła c h  ł ą c z n o ś c i  u rządzeń t r a n s m is y j­nych s to p a  błędów zawai'ta j e s t  w g r a n ic a c h  0 ,6 «  10 i  w y n o si:  [ g , 2^-  w k a n a ła c h  riidiowyoh KF-  w ktinałach radiow ych UKF

-1
-1-  około 0 ,6 » 1 0  ,

- 0 ,6 , 10*’̂ - 0 ,6 . 10"*̂ ,-  w k a n a ła cłi  r a d io l in io w y c h  -  0 ,6 *  10*"  ̂ -  0 ,6 * 1 0 ’“^ ,
- 0 ,6 . 10“̂ -“  w k a n a ła c h  przewodowychPodczas p rzekazyw an ia  i n f o r m a c j i  przez k i l k a  s t a c j i  po­ś re d n ich  lu b  r e t r a n s m is y jn y c h ,  z n i e k s z t a ł c e n i a  sumują s i ę ,przy czym n a jw ię k s z y  wpływ nia u r z ą d z e n ie  o n a j g o r s z e j  s t o p i e  błędów.Powyższe w s p ó łc z y n n ik i  n ie  u w z g lę d n ia ją  o d d z ia ły w a n ia  r a ­d io e le k t r o n ic z n e g o  p r z e c iw n ik a ,  a w przypadku sto p y  błędów po« s z c z e g ó ln y c h  kanałów ł ą c z n o ś c i ,  podane są d i a  nom inalnych z a -



-  55 -sięgów ł ą c z n o ś c i ,  w przypadlai b l i ż s z y c h  o d l e g ł o ś c i  -  s to p a  błędó\v pov.’in n a  s i ę  p o le p s z y ć .O gó ln ie  b i o r ą c ,  przedsta^viono w s p ó łc z y n n ik i  n ie  zap ew n ia ją  s p e ł n ie n ia  wymagani na zautomatyzowany system  dowodzenia w o jsk a­mi . P rzed staw io n e m o ż liw o ś c i ,  a k t u a l n i e  eksp loatow anych u rz ą ­dzeń i  system u ł ą c z n o ś c i ,  wskazujcą na znaczne r ó ż n ic e  pomię- dzy wymaganiami, a m o ż liw o ś c ia m i, FeJ U óżnice te  d o t y c z ą ,  w s z c z e g ó l n o ś c i :1/ m o ż liw o śc i  cza so w o -p rz c strz e n n y c łi  eksp loatow im ych o b e c-  • n ie  środków' i  system u ł ą c z n o ś c i ;2/ n ie za w o d iio śc i s p r z ę tu  1 systemu łi| ,czno8Ci;3/ b e z p ie c z e ń s tw a  przekazyw anych i n f o r m a c j i .K o n ie c z n o ś c ią  s t a j e  s i ę  w ięc d o sk o n a le n ie  środków 1 u r z ą ­dzeń ł ą c z n o ś c i ,  s z u k a n ie  m o ż liw o ści  poprawy i c h  parametrów t a k t y c z n o - t e c h n ic z j iy c h , a ta k ż e  opracowywanie i  w drażanie  no­wych s t r u k t u r  o r g a n iz a c y jn o - t e c h n ic z n y c h  p i 'z y s z łe g o  systemu dowodzenia i  ł ą c z n o ś c i  d y w iz j i  zm echanizow anej,3« Ocena systemów ł ą c z n o ś c i  d y w iz j i  zmechanizowanychp o t e n c ja ln y c h  przeciwnikówZgodnie z poglfidmiii z a c h o d n im i, na s z c z e b la c h  ta k ty c z n y c h  tworzy s i ę  t r z y  r o d z a je  s ta n o w isk  d o w o d zen ia :[gJ1/ ogólnow ojskow e;2/ a r t y l e r i i ;3/ ty ło w e .Ogólnow'ojskowe sta n o w is k a  dowodzenia o r g a n iz u je  s i ę  od s z c z e b la  kom panii wzwyż.Stćuiowiska dowodzenia i i r t y l o r i i  o r g a n iz u je  s i ę  na s z c z e b lu  d y w i z j i ,  a tyłow e st<inowiska dowodzenia -  od s z c z e b l a  b a t a l i o ­nu wzwyż.'•ykaz organizow anych SD p r z e d s ta w ia  t a b l i c a
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Wykaz orgćinizowaiiych stanoAvls)c dowodzenia T a b l i c a  6

S z c z e b e l  dowodze­n i a O gólnow ojsko- wo SD SDa r t y -l e r i l SDtyłów UwagiGSD Z S1) Y.SDD yw izja X X A X X^-raoże byćBrygada XB ćitalion }C rAKompania X
W d y w iz j i  główne stano w isko dowodzenia /GS 13/ i  zapasowe stanow isko dowodzenia /ZSI)/ r o z w in ię t e  Si  ̂ s t a l e .  Dowodzenie realizow iine j e s t  z GSD, n a to in ia st  ZSD przygotowane j e s t  do p r z y j ę c i a  dow odzenia. Na obu stano w iskaoli dowodzenia z n a jd u ją  s i ę  ze sp o ły  o riceró w  i  p e r s o n e lu  po m ocniczego . Z e sp o ły  t e  mają z zasady do d y s p o z y c j i  u p rzyw ile jo w an e l i n i e  ł ą c z n o ś c i  do pod­le g ł y c h  je d n o s t e k  i  d la  p o tr z e b  w s p ó ł d z i a ł a n i a .l iy s u n ię te  sta no w isko  dowodzenia /WSD/ d y w iz j i  /brygady/ organizowane j e s t  d o ra źn ie  d la  dowódcy 1 n ie  p o s ia d a  s t a ł e j  obsady, Y.' s k ł a d z i e  osobowym V.SD z n a jd u ją  s i ę  dowódcy 1 towa­rzy sz ący  im o f i c e r o w i e ,  n a to m ia s t  ś r o d k i  dowodzenia i  ł łtczn o - s c i  są z a in s  t a l  owiane w p o ja z d a c h  ww, o só b .Stan o w isko dowodzenia dowódcy a r t y l e i ' l i  d y w iz j i  j e s t  z z a s a ­dy oddalone od ogólnowojskowycii stanow ik dowodzenia /GSD i  ZSD/, St¿anowisko dowodzenia je d n o s te k  tyłów  ro z m ie s z c z a  s i ę  w t y ­łowych s t r e f a c h  d z i a ł a n i a  d y w iz j i  / b r y g a d y , b a t a l i o n u / .  W dywi­z j i  może ponadto być organizowane stano w isko I I  rz u tu  s z ta b u  ó y w i z j i ,  k tó r e  g ru p u je  pododd ziiiły  1 o f ic e r ó w  z dowództwa t y -  3:ow' z a jm u ją cy ch  s i ę  sprawami p ersonalnym i i  a d m in is t r a c y jn y m i.b la  k o o r d y n a c j i  w s p ó ł d z i a ł a n i a ,  na a k t u a ln i e  czynnym i  p r a -  ^^Uącym ogólnowojskowym sta n o w isku  dowodzenia d z i a ł a  Ośrodek



-  57 -Do^vodzenia D z ia ła n ia m i Bojowymi /ODDB/. W s p ó łd z ia ła n ie  z l o t ­nictwem o r g a n iz u je  s i ę  poprzez p r z e d s t a w i c i e l i  lo t n i c t w u ,  z n a jd u ją c y c h  s i ę  p rzy  o d d z ia ła c h  w ojsk lądow ych .Z a le c a  s i ę ,  aby sta n o w isk a  dowodzenia znajdow ały s i ę  ja k  n a j b l i ż e j  l i n i i  s t y c z n o ś c i ,  aby zapewnić sprawne dowodzenie w ojskam i, l e c z  w t a k i e j  o d l e g ł o ś c i ,  aby n i e  b y ły  narażone na b ez p o śre d n ie  u d e r z e n ie  ze str o n y  n i e p r z y j a c i e l a .  [ « ]O r ie n t a c y jn e  o d l e g ł o ś c i  r o z m ie s z c z e n ia  sta n o w isk  dowodze­n ia  od l i n i i  s t y c z n o ś c i  z n i e p r z y j a c i e l e m  p r z e d s ta w ia  t a b l i c a  7<W c e lu  z m n ie js z e n ia  m o ż liw o ś c i  n i s z c z e n i a  sta n o w isk  dowodze­n i a ,  s z c z e g ó l n i e  u d erzen iam i b r o n i  jąd ro w ej / n e u tr o n o w e j/ , oraz u trzy m a n ia  i c h  w o k r e ś lo n e j  o d l e g ł o ś c i  od w a lc z ą c y c h  w o jsk , z a l e c a  s i ę  c z ę s t e  i c h  przesuw anie do nowych rejonów r o z m ie s z c z e n ia .  I  ta k  w n a t a r c i u  p rze w id u je  s i ę  p r z e s u n ię c i a  stiinow isk dowodzenia:1/ na s z c z e b lu  brygady -  3 ra z y  w o ią g u  doby;/2/ n a s z c z e b lu  d y w iz j i  -  2 ra z y  w c ią g u  doby. T a b l i c a  7O r ie n t a c y jn e  o d l e g ł o ś c i  sta n o w is k  dowodzenia od l i n i i  s t y c z n o ś c i  z n ie p r z y ja c i e le m
S z c z e b e ldowodzenia Stan o w isk odowodzenia O d le g ło ś ć  od l i n i i  s t y c z n o ś c i  /km/w n a t a r c i u w o b ro n ieBrygada GSD 3-5 6-8- ~ _ TSD 10-15 15-20iJyw izja GSD 10-12 15^20ZSD 8-15 10-25TSD 20-30 30-40SD a r t y l e r i i 12-15 12-20WSD \ 5-G 6-8



-  58 -D la odw rócenia uwagi n i e p r z y j a c i e l a ,  w c z a s i e  p r z e s u n lę ó  SD, z a l e c a  s i ę  wykonywanie odpow iednich p r z e d s ię w z ię ć  masku­ją c y c h ,  np«: o t w ie r a n ie  intensyw nego o g n ia  a r t y l e r y j s k i e g o ,  wykonywanie uderzeń l o t n i c z y c h ,  potęgow anie p r z e d s ię w z ię ć  w alki r a d i o e l e k t r o n i c z n e j  i  d y w e r s j i .  Dużą uwagę n a le ż y  zwracać na ochronę 1 obronę s ta n o w is k  dow odzenia. P o s z c z e ­gólne elem enty SD ro z m ie s z c z a  s i ę  w sposób rozśrodkow any, w miarę m o ż l iw o ś c i ,  w zaw czasu przygotow anych s c h r o n a c h . Do obrony SD w y d z ie la  s i ę  s p e c j a l n e  p o d o d d zia ły  / n p . do obrony szta b u  d y w iz j i  -  p lu to n  ż a n d a r m e r i i/ .Z p r z e d s ta w io n e j  o g ó ln e j  c h a r a k t e r y s t y k i  system u dowodze­n ia  d y w iz j i  zmechanizowanej państw NATO w y n ik a , ż e ;1/ stosunkowo duża i l o ś ć  s ta n o w is k  dowodzenia na s z c z e ­b lu  d y w iz j i  pozw ala na o k r e ś lo n y  p o d z ia ł  z a k r e s u  obowiązków w p r o c e s ie  dowodzenia w ojskaiai i  k ie ro w a n ia  w alką;2/ o r g a n i z a c j a  ZSD oraz s t a ł e  je g o  fu n k cjo n o w an ie  s tw a r z a  m ożliw ości natychm iastow ego p r z e j ę c i a  dowodzenia c a ł o ś c i ą  s i ł  d y w iz j i  w przypadku z n i s z c z e n i a  GSD;3/ zap ew n ien ie  p e łn ego o b ie g u  i n f o r m a c j i  przy t e j  i l o ś c i  stanow isk dow odzenia, wymaga odpow iedniego system u ł ą c z n o ś c i ,  opartego o z e s p ó ł  węzłów ł ą c z n o ś c i  i  w ielokanałow e l i n i e  oraz s i e c i  ł ą c z n o ś c i .System  ł ą c z n o ś c i  d y w iz j i  j e s t  ta k  z o rga n izo w a n y , że pozwa­l a  zapewnić p o trz e b y  w tym z a k r e s i e .  S k ła d a  on s i ę  z ;  a/ Węzłów ł ą c z n o ś c i  s ta n o w is k  dowodzenia, rejonow ych węzłów ł ą c z n o ś c i ,  o/ kierunków r a d io l in io w y c h .S i ła m i  b a t a l i o n u  ł ą c z n o ś c i  d y w iz j i  r o z w ija n e  s ą :-  Węzły ł ą c z n o ś c i  GSD i  ZSD d y w i z j i .



59 --  węzeł ł ą c z n o ś c i  SD a r t y l e r i i  d y w i z j i ,-  węzeł ł ą c z n o ś c i  TSD d y w i z j i ;-  węzeł ł ą c z n o ś c i  SD I I  r z u t u  d y w i z j i ,-  t r z y  rejonow e węzły ł ą c z n o ś c i ,S i ła ia i  plutonów  ł ą c z n o ś c i  brygad oraz in n y ch  pododdziałów łą c z n o ś c i  r o z w ija  s i ę  ogólnowojskowe i  tyłow e SD Je d n o s te k ,w  sk ład  k tó r y c h  w chodzą.Zgodnie z ak tu aln y m i poglądam i zach o d u , na  ogólny systemł ą c z n o ś c i  d y w i z j i  s k ła d a  s i ę ;  [3 8 ]« rejonowy / s ia tk o w y /  system  ł ą c z n o ś c i ,
>-  system  ł ą c z n o ś c i  r a d io d a lo k o p is o w e j ,-  system  ł ą c z n o ś c i  rad io w e j dow odzenia,-  system  ł ą c z n o ś c i  rad io w ej z lo tn ic tw e m ,-  system  ł ą c z n o ś c i  środkami ruchomymi,llejonowy system  ł ą c z n o ś c i  o r g a n iz u je  s i ę  w c e l u  zapew nie­n ia  wymiany i n f o r m a c j i  pomiędzy w sz y stk im i stano w iskaiai dowo­d zen ia  d y w i z j i ,  a  Jed n o stk a m i p o d le g ły m i ,  u trzy m a n ia  ł ą c z n o ­ś c i  z dowództwem i  sztabem  korpusu arm ijn e go  i  a rm ii  polow ej oraz ł ą c z n o ś c i  w s p ó ł d z ia ł a n ia  wewnątrz d y w iz j i  i  z są s ia d a m i*  Zasadniczym i elem entam i rejonoiifego system u ł ą c z n o ś c i  DZ s ą ;-  t r z y  rejonow e węzły ł ą c z n o ś c i  d y w i z j i ,-  w ęzeł ł ą c z n o ś c i  dowództwa a r t y l e r i i  DZ,-  węzły ł ą c z n o ś c i  GSD i  TSD p o d le g ły c h  b r y g a d ,W u za sa d n io n y ch  p rzy p a d k a ch , w ażn iejszym  abonentom, z a  z e -  z'^oleniera dowódcy DZ, mogą być w y d zie lo n e  ł ą c z a  -  w y łą c z n ie  d la  ic h  p o t r z e b ,Vi' dywizyjnym rejonowym s y s te m ie  ł ą c z n o ś c i  mogą byó o r g a ­nizowane n a s t ę p u ją c e ,  b e z p o ś re d n ie  p o ł ą c z e n ia  t e l e f o n i c z n o -  “ t e l e g r a f i c z n e ; «



-  60 -1/ z GSD DZ do GSD b r y g a d , SD b r o z p , ZSD DZ, SD dowództwa a r t y l e r i i ,  a w przypadku i s t n i e n i a  -  do SD dowództwa wspar­c i a  DZ;2/ z ZSD DZ do GSD p o d le g ły c h  brygad I - r z u t o w y o h , a w r a ­z i e  po trzeby -  do SD do\vództwa a r t y l e r i i ;3/ z SD dowództwa a r t y l e r i i  do SD p o d le g ły c h  dywizjonów a r t y l e r i i  1 dyw izjon u  pocisków  ra k ie to w y ch  / ” H J ” , LANCE/;4/ o d d z ie ln e  p o ł ą c z e n ia  pomiędzy rejonowymi węzłami ł ą c z ­n o ś c i  d y w iz j i*Uejonowy w ęzeł ł ą c z n o ś c i  d y w iz j i  j e s t  p o łączo n y z w ie lo k a ­nałowym systemem ł ą c z n o ś c i  korpusu /łi|,cznośó organizow ana j e s t  p rze z  p r z e ło ż o n e g o / .System  ł ą c z n o ś c i  r a d io d a le k o p is o w e j d y w iz j i  o r g a n iz u je  s i ę  za  pomocą r a d i o s t a c j i  KF w c e l u  zap ew n ien ia  wymiany in fo rm a ­c j i  dokum entalnej z przełożo n ym i i  podwładnymi.System  ł ą c z n o ś c i  rad io w ej dowodzenia DZ o r g a n iz u je  s i ę  w c e lu  z a p e w n ie n ia  dowódcy i  szta b o w i d y w iz j i  b e z p o ś r e d n ie j  ł ą c z n o ś c i  z dowódcami p o d le g ły c h  pododdziałów  i  z innymi osobami fu n k c y jn y m i .System  ł ą c z n o ś c i  rad io w ej z lo tn ictw e m  o r g a n iz u je  s i ę  za pomocą r a d i o s t a c j i  KF i  UKF w c e l u  wywołania 1 naprow adzania lo t n ic t w a  w s p a r c ia  na o k r e ś lo n e  c e le  n aziem n e.System  ł ą c z n o ś c i  środkami ruchomymi o r g a n iz u je  s i ę  d l a  p r z e s y ł a n ia  1 o d b io ru  ró żn ych  dokumentów i  p r z e s y ł e k  p o c z to ­wych.'Vyraienlone system y tw orzą j e d n o l i t y  w ielokanałow y system  ł ą c z n o ś c i  d y w i z j i .Z a n a l i z y  z a s a d n ic z y c h  parametrów środków ł ą c z n o ś c i  wynika , i ż  z b l iż o n e  są  one do parametrów s p r z ę t u  ł ą c z n o ś c i ,  wy­s tę p u ją c e g o  na s z c z e b la c h  t a k t y c z n y c h  w naszym w o js k u . C zęśćparametrów p rzew yższa param etry n a sz y ch  środków ł ą c z n o ś c i ,  1ta k :



-  61 -1/ p o s i a d a ją  z n a c z n ie  s z e r s z e  pasmo c z ę s t o t l i w o ś c i  r a d io ­s t a c j i  UKF;2/ p o s i a d a ją  w ię k s zą  i l o ś ć  kanałów s t a c j i  r a d io l in io w y c h ;3/ mają z n a c z n ie  k r ó ts z y  c z a s  r o z w ija n ia  s p r z ę t u  ł ą c z n o ­ś c i  / cz a s  r o z w i j a n i a  r a d i o l i n i i  brygadowej wynosi 5 m in u t , d y w izy jn e j -  15 m in u t/ .T en d en cje  rozwojowe w paóstw ach NATO id ą  w k ie ru n k u  d a l s z e ­go d o s k o n a le n ia  s p r z ę t u  ł ą c z n o ś c i ,  a  w tymia/ z w ię k s z a n ia  zasięgów  ł ą c z n o ś c i ,b/ w y ższej n ie z a w o d n o ś c i ,c/ z w ię k s z a n ia  s z y b k o ś c i  t r a n s m i s j i  i n f o r m a c j i .Nowe s t a c j e  r a d io l in io w e  to  wysoce m obilne śro d k i  ł ą c z n o ­ś c i  w z a k r e s ie  10 MHz -  18 GHz z m od u lacją  kodowo-lmpulsową 1 zastosow aniem cyfrow ych kćinałów ł ą c z n o ś c i ,Wprowadzany j e s t ,  na s z c z e b l e  t a k t y c z n e ,  system  ł ą c z n o ś c i  s a t e l i t a r n e j  / a  nawet k i l k a  systemów/.Od pewnego c z a s u  w arm iach państw u cze stn ik ó w  NATO szero k o  wprowadzane są  zautomatyzowano system y dowodzenia i  ł ą c z n o ś c i .Szero k o  stosow ana t r a n s m is ja  d an ych , u t a j n i a n i e  prowadzo­nych rozmów oraz sto so w an ie  nowych rodzajów e m i s j i  /modul¿\- c j a  kodowo-im pulsowa/, w yd atn ie  u o d p arn la  system  ł ą c z n o ś c i  ni\ ro zp o zn a n ie  i  aktywne z a k ł ó c e n ia  p r z e c iw n ik a ,  [ s jP rzed staw io n ą ocenę można uji^ó n a s t ę p u ją c o :1 . P o t e n c ja ln y  p r z e c iw n ik  p o s ia d a  w s z e c h s tr o n n ie  r o z w in ię ­ty system ł ą c z n o ś c i ,  s t o s u j e  nov/oczesne ś r o d k i ,  a ta k ż e  pro­wadzi sze ro k o  z a k r o jo n e  p ra ce  rozwojowe w z a k r e s ie  c i ą g ł e g o  d o sk o n a le n ia  systemów i  s p r z ę t u  ł ą c z n o ś c i .2 . System  ł ą c z n o ś c i  s z c z e b l i  ta k ty c z n y c h  a r m ii  państw NATO j e s t  stopniow o autom atyzowany.



-  62 -3 , Obok n ie w ą t p l iw y c h ,d o d a t n ic h  c e c h ,  system  ten p o s ia d a  I s t o t n e  w ady;fG*|a/ o c i ę ż a ł o ś ć  systemu ł ą c z n o ś c i  z powodu d u żej I l o ś c i  s i ł  1 środkow ł ą c z n o ś c i ,b/ skomplikowana t e c h n ik a  p o ł ą c z e ń ,c/ c z a s o c h ło n n o ś ć  r e g u l a c j i  z ło żo n y ch  kanałów ł ą c z n o ś c i .Wady t e  n a le ż y  b ra ć  pod uwagę przy opracowywaniu 1 wdraża­n iu  p e rsp e k ty w iczn e g o  system u ł ą c z n o ś c i  w d y w iz j i  zm echanizo­wanej n a sz y c h  w o js k ,  a Ic h  w yelim inow anie powinno być jednym z z a s a d n ic z y c h  kierunków d o s k o n a le n ia  a k tu a ln e g o  system u ł ą ­c z n o ś c i  -



— 63

I I .  KONCEPCJA DOSKONALENIA SYSTEMU ŁĄCZNOŚCI DYWIZJIZMECHANIZOWANEJ
Jednym z warunków p o d w yższen ia  go to w o ści bojow ej w ojsk  j e s t  c ią g ł e  d o sk o n a le n ie  dow odzenia w o jsk am i. R ealizo w an e j e s t  ono drogą c ią g łe g o  po d w yższan ia  w yuczenia i  uporządkow ańiw ania pracy sztabów^ ś c is ły m  r o z d z ie la n ie m  i  sprawnym wykonywaniem obowiązków fu n k c y jn y c h  p r z e z  każdego o f i c e r a  organu dowodze­n i a ,  do sko n alen iem  metod p ra cy  dowódców i  szta b ó w , p o le p s z e ­niem m o b iln o ś c i punktów dow odzenia, wdrożeniem  i  szerokim  w ykorzystaniem  w s z ta b a c h  nowych te c h n ic z n y c h  środków dowo­d z e n ia .B io fą d  pod uw agę, i ż  organy dow odzenia z b l i ż a j ą  s i ę  do u zy sk a n ia  p u łap u  sp raw n o ści d z ia ł a n ia  metodami k la s y c z n y m i, uważam, że je d n ą  z głów nych dróg zap ew n ien ia  e fe k ty w n o ś c i i  n iezaw od n o ści dow odzenia b ę d z ie  a u to m a ty z a c ja  n a jb a r d z ie j  z ł o ­żonych i  p ra co ch ło n n y ch  procesów  dowodzenia w o jsk a m i, poprzez w drożenie i  opracpw anie zautom atyzow anych systemów i  środków , a tak że  za sto so w a n ie  środków m e c h a n iz a c ji p ra cy  s z ta b o w e j,Wynika to  głów n ie z k o n ie c z n o ś c i dokonywania w k ró tk im  c z a ­s ie  z e b r a n ia , a n a l i z y ,  u o g ó ln ie n ia  i  oceny ogromnych potoków n ap ły w a jących  i n f o r m a c j i ,  a ta k ż e  n atych m iasto w ego reagow ania na s z y b k ie  ja k o ścio w o  zm iany s y t u a c j i .Rów nolegle z a u to m a ty z a c ją  dowodzenia musi następow ać do­sk o n a le n ie  systemów i  środków ł ą c z n o ś c i  w k ie ru n k u  podw yższe­n ia  n ie z a w o d n o ś c i, w ia ry g o d n o ści i  s z y b k o ś c i p rzek azy w an ia  i n ­fo r m a c ji , ^



-  64 -Podstawowym zadaniem  a u to m a ty z a c ji  w tym a s p e k c ie  j e s t ,  oprócz o gó ln e go  s k r ó c e n ia  c z a su  1 p r z y s p ie s z e n ia  procesów do- wodzenia^ zm iana p r o p o r c ji  w d z i a ł a l n o ś c i  organów dowodzenia na rz e c z  z w ię k s z e n ia  procentow ego u d z ia łu  p r z e d s ię w z ię ć  tw ór­czy ch , a n a lit y c z n y c h  i  o r g a n iz a t o r s k ic h  do 60-80%. Z a ło ż e n ie  to  p r z y ję to  ja k o  podstaw ę p r a c  nad budową zautom atyzow anych systemów dow odzenia w o jsk am i.0 il©  d o ty c h c z a s  w ykorzystyw ane n a  p o s z c z e g ó ln y c h  s z c z e ­b la c h  system y dow odzenia obejmowały organy dow odzenia, punk­ty  dowodzenia i  system y ł ą c z n o ś c i ,  o t y l e  -  w p e rsp e k ty w ie  -  zautomatyzowane system y dow odzenia będą obejmowały orgauiy do­w odzenia, punkty dow odzenia o raz system y wymiany danych i  ł ą ­c z n o ś c i .Przewidywany do w d ro żen ia w W ojsku P o ls k im , ju ż  w la t a c h  1986-2000, połowy zautom atyzow any system  dow odzenia w ojskam i /w pierw szym  r z ę d z ie  s z c z e b l i  t a k ty c z n y c h , a w p e rsp e k ty w ie  iIo p e r a c y jn y c h / , projekto w an y j e s t  n a po d staw ie u je d n o lic o n y c h  Wymagań / i  u ś c i ś l e ń  do n ic h / , opracow anych pod k ieru n k iem  sztab u  Z S Z .U je d n o lic e n ie  podstaw m eryto ryczn ych  w arunkuje p rzygo to w an ie  zautom atyzow anych systemów dow odzenia ugrupow aniam i o s k ła d z ie  k o a lic y jn y m .^Vykorzystanie e le k t r o n ic z n e j  t e c h n ik i  o b lic z e n io w e j /ETO/ z a sa d n iczo  z m ie n ia  w arunki w y k o rz y s ta n ia  systemów ł ą c z n o ś c i .O bieg i n f o r m a c j i ,  przy sto so w an iu  k la s y c z n y c h  metod dowodze­nia» re a liz o w a n y  b y ł w u k ła d z ie  ” c z ło w ie k -c z ło w ie k ” .  N a to m iast zautomatyzowane dowodzenie tw orzy zap o trzeb o w m iie  na u s łu g i  te le k o m u n ik a cy jn e  w nowych u k ła d a c h : ” czło w lek -raa szy n a” , ’m aszy n a-czło w iek ” i  ”m aszyna-m aszyna” .tPod p o ję c ie m  ’’m aszyna” n a le ż y  rozum ieć u r z ą d z e n ia  e le k t r o ­n ic z n e j t e c h n ik i  o b lic z e n io w e j, t j .  EMC, z a in s ta lo w a n e  n a  punk-



-  65 -tach  dowodzenia o ra z  au tom atyczn e o d b io r n ik i  i  n a d a jn ik i  in f o r ­m acji -  z a in s ta lo w a n e  w m ie js c a c h  p ra cy  osób fu n k c y jn y c h , słu*- żące do w y s y ła n ia  i  otrzym yw ania in fo r m a c ji  p r z e z  użytkow ników .Aby zapow nió t r a n s m is ję  sygnałów  w nowych u k ła d a c h , za ch o d zi k o n ieczn o ść z re k o n stru o w a n ia  systemów łą c z n o ś c i  w z n a c z n e j s k a l i .Nowy zautom atyzow any system  ł ą c z n o ś c i ,  przystosow any do z a ­utomatyzowanego dow odzenia, pow in ien  u m o żliw ia ć:1/ po p ie rw sz e  -  p o d łą c z e n ie  nowych u rzą d ze ń  końcow ych, t j .EMC oraz nadaw czych i  o d b io rc z y c h  u rząd zeń  a u to m a ty z a c ji z rów­noczesnym zachowaniem  m o ż liw o ści w y k o rz y s ta n ia  d o ty ch cza s  s t o ­sowanych u rzą d ze ń  końcowych / a p a r a ty  t e l e f o n i c z n e ,  d a le k o p is y  I t d ,/ ;2/ po d r u g ie  -  z e s ta w ia n ie  u ta jn io n y c h  łą c z y  t r a n s m is j i  d a- n y ch , p rze zn a czo n y ch  do p r z e s y ła n ia  sygnałów  cyfrow ych w ytwarza­nych p rze z  u r z ą d z e n ia  ETO, z równoczesnym zachowaniem m ożliw o­ś c i  w y k o rz y s ta n ia  d o ty ch cz a s  stosow anych łą c z y  t e le fo n ic z n y c h  1 t e le g r a f i c z n y c h . Odmienność łą c z y  t r a n s m is j i  danych od p o z o s ta ­ły c h  typów łą c z y  p o le g a  na tym , że powinny one u m o żliw iać t r a n ­s m is ję  sygnałów  cyfrow ych  z dużą w ie r n o ś c ią  1 ze znacznym i szyb ­k o ś c ia m i, Ł ą cz a  t r a n s m is j i  danych o podanych w ła ś c iw o ś c ia c h  mo­żna u zyskać p o p rzez w y k o rz y sta n ie  w system ach łą c z n o ś c i  nowych typów u rząd zeń  tr a n s m is y jn y c h . Z a k ła d a  s i ę ,  że w o k r e s ie  p r z e j­ściowym p r z e c h o d z e n ia  do zautom atyzow anego system u ł ą c z n o ś c i ,^ędą stosowgine u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych cy fro w y ch , u m o ż li-  '^ ia ją ce  ic h  w sp ó łp racę  ze środkam i łą c z n o ś c i  o b e cn ie  e k s p lo a to ­wanymi, N a to m ia st d o celow o, wraz z wdrażaniem  nowych środków ł ą ­c z n o ś c i , p r z e w id u je  s i ę  w y k o rz y sta n ie  u n iw e rsa ln y ch  cyfrow ych urządzeń t e le t r a n s m is y jn y c h , u m o ż liw ia ją c y c h  tr a n s m is ję  dowol­nych sygnałów : t r a n s m is j i  d a n y ch , t e le fo n ic z n y c h  i  t e l e g r a f i c z ­nych; ^V  po t r z e c i e  -  z e s ta w ia n ie  p o łą c z e ń  z a  pomocą u rząd zeń  komu­ta c y jn y c h  n ie  t y lk o  d la  p o trz e b  łą c z n o ś c i  t e le f o n i c z n e j  1 t e l e -



-  66  -g r a f ic z n e j*  a le  rów nież z a b e z p ie c z a ją c y c h  z d a ln y  i  b l i s k i  dostęp do u rządzeń e le k t r o n ic z n e j  t e c h n ik i  o b lic z e n io w e j.O cen ia  s ię *  że z a  pomocą zautom atyzow anych systemów wymiany danych 1 ł ą c z n o ś c i  80% w iadom ości przekazyw anych b ę d z ie  w kana­ła ch  t r a n s m is j i  d an ych . D la te g o  t e ż ,  w p ie r w s z e j k o l e j n o ś c i ,  zo­sta n ą  zautom atyzow ane p ro ce sy  kom utacyjne zw iązane z tr a n s m is ją  danych i  d o p ie ro  w d r u g ie j k o le jn o ś c i  -  z o s t a n ie  zautom atyzow a­na ko m u tacja  kanałów t e le fo n ic z n y c h  i  t e le g r a f i c z n y c h .Za pomocą kanałów t r a n s m is j i  danych z a k ła d a  s i ę  przekazyw a­n ie  n a s tę p u ją c y c h  rodzajów  w iad om ości:a/ d o ty c z ą c y c h  s y t u a c j i  n a z ie m n e j, t j .  z b i e r a n ie ,  p rzetw a­rz a n ie  i  zob razo w an ie / n p . n a  m apie/ danych o s t a n ie  i  p o ło ­że n iu  w o jsk  w łasn ych  oraz n i e p r z y j a c i e l a .T r a n s m is ja  w iadom ości d o ty c z ą c y c h  s y t u a c j i  n aziem n ej r e a l i ­zowana b ę d z ie  za  pomocą u rzą d ze ń  do zdejm ow ania w spółrzędnych z map o raz automatów k r e ś l a r s k i c h , z a in s ta lo w a n y c h  w WDSz, sp rzężo n ych  z p r z e lic z n ik a m i elektronow ym i i  u rząd zen iam i t r a n -  s m ljl  danych;b/ d o ty c z ą c y c h  s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j 1 naprow adzania na c e lo  naziemne grup sam olotów i  śmigłowców u d erzen io w ych . Z a k ła d a  s ię  m ożliw ość odwzorowania w w ozie dowódczo-sztabowym s z e f a  OPL ZT k i l k u d z i e s i ę c i u  obiektów  l a t a ją c y c h  1 je d n o cz e sn e g o  n a ­prow adzania z wozu dow ódczo-sztabow ego GDB k i l k u  grup sau io lo - tów lu b  śmigłowców u d erzen io w ych ,c/ d o ty c z ą c y c h  wybuchów jądrov;ych /neutronow ych/ 1 sk ażeńp ro m ie n io tw ó rczy ch ,d/ vviadomoścl s fo rm a liz o w a n y ch ,s/ u z y sk a n ie  wyników o b lic z e ń  re a liz o w a n y ch  na z a p o tr z e b o ­wanie osób fu n k c y jn y c h  p r z e z  c e n t r a le  EMC węzłów ł ą c z n o ś c i .



-  67 -Z akład a s ię ^  na s z c z e b lu  d y w iz j i ,  w y k o rz y sta n ie  k ilk u n a s t u  zadań in fo r m a c y jn o -o b lic z e n io w y c h .Zało żon a a u to m a ty z a c ja  dow odzenia i  systemów łą c z n o ś c i  pozw oli s k r ó c ić  k i lk a k r o t n ie  czasy  n iezb ęd n e na r e a l i z a c j ę  p o szcze g ó ln y ch  rodzajów  d z i a ł a l n o ś c i  organów dow odzenia.Zautomatyzowano system y wymiany danych i  łą c z n o ś c i  są  projektow ane z uw zględnieniem  n a s tę p u ją c y c h  z a s a d : Uo“* "" za p e w n ia ją  p e łn ą  zgodność z a b e z p ie c z e n iain fo rm acyJn o -“te e h n ic z n e g o  i  łą c z n o ś c i  w ramach państw -  c z ło n ­ków U\v, d e te r m in u ją cy c h  sprawne dowodzenie zgrupow aniam i w ojsk o s k ła d z ie  k o a lic y jn y m , ^"  "" p o le g a ją c e j  na p r z y ję c iu  ro zw iązań  s tr u k ­tu r a ln y c h , za p e w n ia ją cy ch  w arunki do dow odzenia zw iązkam i i  od d ziałam i ró żn y ch  rodzajów  S i ł  Z b ro jn y ch  o raz w o js k , a ta k ż e  kierow£inie t y ła m i ,“  2S2££2Ś2i z a p e w n ia ją c e j s p r z ę ż e n ie  w J e d n o l i t y  kom pleks to cłm iczn y  środków a u to m a ty z a c ji i  ł ą c z n o ś c i .N ależy p o d k r e ś l ić ,  że p o w sta je  rów nież problem  o r g a n iz a c y j­ny odnośnie k ie ro w a n ia  system am i wymiany danych i  ł ą c z n o ś c i ,£ 5 ł® d ziczn o śo i -  w a ru n k u ją ce j b e z k o liz y jn e  p r z e jś c ie  od/kompleksowych do zautom atyzow anych systemów ł ą c z n o ś c i ,  o s ią ­g a n ie , w w yniku za p ew n ien ia  m o ż liw o ś c i, Je d n o cze sn e g o  sto sow a­n ia  środków łą c z n o ś c i  nowej 1 s t a r e j  g e n e r a c j i .C h a r a k te r y s ty k a  zestaw u wozów dow ódczo-sztabow ych i  s p e c ja ln y c h  PASUW ZTPrzewidywany do w d ro żen ia  zestaw  zautom atyzow anych obiektów  dowodzenia PASUW ZT s k ła d a  s i ę  z 23 zautom atyzow anych wozów dow ódczo-sztabow ych oraz 0 wozów s p e c ja ln y c h . Na sta n o w isk u



-  68  -dowodzenia d y w iz ji  p rze w id u je  s i ę  w y k o rzy sta n ie  8 wozów do­w ódczo-sztabow ych o raz 3 wozów s p e c ja ln y c h :1/ wozy dow ódczo-sztabow o na tr a n s p o r te r z e  MTLBu:a/ dowódcy d y w iz ji  -  MP21M,b/ s z e f a  s z ta b u  d y w iz ji  -  MP21M,c/ s z e f a  ro z p o z n a n ia  d y w iz ji  -  MP21M3,d/ s z e f a  z a b e z p ie c z e n ia  chem icznego d y w iz ji  -  MP21M2,e/ s z e f a  a r t y l e r i i  d y w iz ji  -  MP24iiI,f/  s z e f a  s z ta b u  a r t y l e r i i  d y w iz ji  -  MP24M1,g/ s z e fa  OPL d y w iz ji  -  MP22,h/ s z e f a  GJJB d y w iz ji  -  MP23,2/ wozy s p e c ja ln e  na t r a n s p o r te r a c h  MTLBu: a/ opracow ania danych r a d lo l lk a c y jn y c h  -  EMC BETA-3M, b/ podsystem u WIliA -  EMC BETA-3M,c/ podsystem u ogólnow ojskow ego -  EMC BETA-^3M,Na w ysuniętym  sta n o w isku  dow odzenia d y w iz ji  p rze w id u je  s ię  w y k o rz y sta n ie  jed n ego  zautom atyzow anego wozu dowódczo- -sztabow ego d la  z a s tę p c y  dowódcy d y w iz ji do spraw lin io w y c h  typu MP21M.Na sta n o w isk a ch  dowodzenia pułków zm echanizow anych i  p u ł­ków czołgów  DZ w ykorzystyw ane będą po 3 zautom atyzow ane wozydow ódczo-sztabow e;1/ na tr a n s p o r te r z e  BW P-lKSz: a/ dowódcy p u łk u  -  MP31,b/ s z e f a  s z ta b u  pu łku  -  MP31,2/ na tre in s p o rte rz e  MTLBu:
Ia/ s z e f a  a r t y l e r i i  p u łku  -  MP24M2,n ato m iast w p u łk u  a r t y l e r i i  p rz e w id u je  s i ę  w y k o rz y sta n ie



-  69 -dwóch zautom atyzow anych wozów dow ódczo-sztabow ych n a t r a n ­sp o rte rz e  MTLBu;-  dowódcy p u łk u  -  MP24M2,-  s z e fa  s z ta b u  pu łku  -  MP24M1*Zautom atyzowajie wozy dow ódczo-sztabow e i  wozy s p e c ja ln e ,w z a le ż n o ś c i  od p r z e z n a c z e n ia , wyposażone są  w u rz ą d z e n ia  a u to m a ty z a c ji dow odzenia, u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  d an ych , u rz ą ­d zen ia  ł ą c z n o ś c i ,  / z g o d n ie  z z a łą c z n ik ie m  13/ u r z ą d z e n ia  t o -  p onaw lgacyjne i  ‘s p e c ja l is t y c z n e  / a r t y l e r y j s k i e ,  chem iczne 
itp,/U o zm ie szcze n ie  środków a u t o m a t y z a c ji , łą c z n o ś c i  1 t r a n ­s m is ji  danych w p o s z c z e g ó ln y c h  wozach p rze d sta w io n o  w z a -  łą c z n ik a c h  1 4 -2 0 .Wprowadzenie zestaw u WDSz PASUW ZT po zw oli na zautom atyzo- Wilnie n ie k tó r y c h  procesów d z i a ł a l n o ś c i  in fo r m a c y jn e j , a n a - l i t y c z n o - t w ó r c z e j  oraz o r g a n iz a c y jn e j .Przede w szystk im  zautom atyzowany z o s ta n ie  system  łą c z n o ­ś c i  w z a k r e s ie  wymiany u t a jn io n e j  In fo r m a c ji  d o k u m e n ta ln e j.Vł' c e lu  za p e w n ie n ia  s p e ł n ie n ia  wymagań w tym z a k r e s ie  n a­le ży  doprow adzić zautom atyzow ane r e l a c j e  łą c z n o ś c i  /dowodze­n ia /  do n ie k tó r y c h  od działów  i  pododdziałów  DZ.Na schem acie system u dow odzenia d y w iz ji  powyższe r e l a c j e  zaznaczono kolorem  czerwonym / z a łą c z n ik  21/.Z a in sta lo w a n e  w wozach zestaw u r a d i o l i n i e  ” A z ld - lD ” p r z e ­znaczono są  do z d a ln e g o  s te r o w a n ia  r a d io s ta c ja m i ś r e d n ie j  “^ocy /R -1 4 0 , H -1 3 7 /. Mogą być ta k że  w ykorzystyw ane do p racy itierunku r a d io lin io w y m .



-  70 -Zdaln© Btero^vanie r a d io s t a c ja m i ś r e d n ie j  mocy może s i ę  odbywać drogą przewodową, z a  pomocą w leloparow ego k a b la  P o lo ­wego. Wymiana in fo r m a c ji  z wozów na p o s to ju  może s i ę  odbywać również n a łą c z a c h  komutowanych /poprzez ap aratow n ie w ęzłałą c z n o ś c i/ .T r a n sm is ja  danych ma zaw sze p ien v szeń stw o  p rze d  rozmową t e le f o n ic z n ą .W łą cze n ia  u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych lu b  t e le fo n ic z n e g o  u rzą d ze n ia  u t a jn ia ją c e g o  do danego k an ału  łą c z n o ś c i  dokonuje r ę c z n ie  o p e r a t o r - łą c z n o ś c io w ie c  na swoim p u l p i c i e .  Po w łą cz e ­n iu  u rz ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych do p racy  w d an ej r e l a c j i ,  przekazyw anie danych odbywa s i ę  a u to m a ty c z n ie .Zestaw u rzą d ze ń  a u to m a ty z a c ji każdego z WhSz zestaw u PASUV/ ZT s k ła d a  s i ę  z m inikom putera /w w ozie MP31 ste ro w n ik a  program owanego/, s t e r u ją c e g o  c a ł o ś c i ą  p racy  środków autom aty­z a c j i ,  u rzą d ze ń  końcowych / d r u k a r k i, k la w ia t u r y , monitorów ^^P*/j oraz u rząd zeń  t r a n s m is j i  d an ych .Zadainiem środków a u to m a ty z a c ji w wozach d o w ó d czo-sztab o­wych J e s t :1/ p rzy go to w an ie  sfo rm a lizo w a n y ch  1 n ie s fo rm a liz o w a n y c h  dokumentów bojow ych lu b  sygnałów  alarmowych o raz  ic h  p r z e k a ­zywanie do in n y ch  WDSz w łasnego sta n o w is k a  dow odzenia 1 wozu s p e c ja ln e g o  BETA-3M /w przypadku wozów: MP21, MP24, MP22, M P 2 3 / a  ta k ż e  do SD Je d n o s te k  p o d le g ły c h  lu b  p rz e ło ż n e g o  -  'V przypadku wozu MP21;2/ o d b ió r in fo r m a c ji  z u r z ą d z e n ia  BAZALT / T -2 4 4 / ^ , J e Jp r z y s z ło ś c i  u r z ą d z e n ia  BAZALT z a s tą p io n e  z o s ta n ą  p erspektyw iczn ym i u rząd zen iam i ty p u  REDUT



-  71 -przet\vorzonie 1 zobrazow anie na m o n ito r z e , n a n ie s ie n ie  na mapę lu b  wydrukowanie na d ru k a rc e ;3/ o d b ió r  sygnałów  alarm ow ych, a w przypadku WDSz MP23, MP22 dodatkowo:a/ przyjm ow anie 1 p r z e tw a r z a n ie  in fo r m a c ji  r a d io lo k a c y j­nej oraz k r ó t k ic h  meldunków od podw ładnych i  p rze ło żo n e go  /po p r z e tw o r z e n iu  in fo r m a c ja  zobrazow ana j e s t  na w skaźniku s y t u a c ji  p o w ie tr z n e j -  p l a n s z e c ie / .Do p rze k a zy w a n ia  danych w p o s t a c i  kodogramów, w ykorzystyw a­ne są u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych typu "B A ZA LT -A l” / T -2 4 4 -1 / , "BAZilLT-Bl” / T -2 4 4 -3 / ^ , oraz u r z ą d z e n ia  z d a ln e g o  wprowadza­n ia  danych 53N / o d b io rn ik /  i  52N / n a d a jn ik / .O r g a n iz a c ję  t r a n s m is j i  danych z a  pomocą w yżej w ym ienionych urządzeń w s i e c i a c h  i  na k ie ru n k a c h  radiow ych p rzed sta w io n o  w z a łą c z n ik u  2 2 , n a to m ia st w s i e c i a c h  przewodowych i  r a d i o l i ­niowych « w z a łą c z n ik u  23.Do p rzek azy w an ia  danych r a d io lo k a c y jn y c h  w r e a ln e j  s k a l i  Czasowej w ykorzystyw ane s ą  u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych r a ­d io lo k a c y jn y c h  typ u  A l-0 1 1  oraz b -2 3 .
Parametry tych urządzeń przedstawiono w t a b l i c y  8 47 , a

organizację t ra n m is j i  danych w za łączn iku  24.P a tr z  o d n o śn ik  n a s t r .  70



-  72 -
T a b llo a  8Podstawowe param etry u rząd zeń  t r a n s m is j i  danych stosow anychw PAS UW ZT

C h a r a k te r y s ty k a  kanałów t r a n s m is j i  danych
Typurządze­n ia

K anały t r a n ­sm is j  1 S zy b k o ść  p r z e ­kazyw an ia in fo r m a c ji Praw dopodobień­stwo p r z e k a z a ­n i a  In fo r m a c ji Układypracy/ b it / s / o p e r a c y j-n o - t a k -t y c z n e j r a d io ­lo k a ­c y jn e jBAZALT-Bl I 1200 / 5 0 , 0 ,9 8 — Slm -100, 200, 12000/ p le k s
T“ 244*"3/ I I 1200 / 5 0 , 0 ,9 8 - Sim -100, 200/ p le k sI I I 1200 / 5 0 , 100 ,  200/ 0 ,9 8 S im— p le k s  /dup­le k s /
b a z a l t - a i je d n o -k an . 1200 / 5 0 , 100, 200/ 0 ,9 8 - Sim ­p le k s
AI-011 je d n o - 1200 /600/ 0 ,9 9 0 ,9 9 Sim -kiin • p le k s/dup­le k s /S-23 je d n o - 1200 0 ,9 6 S lm -k a n . p le k s52N/ n a d a jn ik / je d n o -k a n . 1200 0 ,9 9 9 9 Sim ­p le k s/dup­le k s /52N/ o d b io rn ik / jednoTk an . 1200 0 ,9 9 9 9 Sim ­p le k s/dup­le k s /



-  73 -Ux\'agi2 1* W n aw iasach  podano m ożliw e układy p ra cy  1 szy b ­k o ś c i  t r a n s m i s j i .2 . UTD zd a ln e go  w prow adzania danych /52N i  53N/ z a b e z p ie c z a ją  p r a c ę  we w sp ó ln ej s i e c i  rad iow ej tr a m s m is ji  danych i  łą c z n o ś c i  t e le f o n i c z n e j  o m aksym alnej i l o ś c i  iS  korespondentów .3 . Praw dopodobieństw o p r z e k a z a n ia  in fo r m a c ji  j e s to s ią g a ln e  w k a n a ła c h  ł ą c z n o ś c i ,  k tó r y c h  s to p a—2błędów j e s t  n ie  w ięk sza  n iż  10U rzą d ze n ia  t r a n s m is j i  danych BAZALT /T-244/ -  podstawowe u rządzen ia w PASIAV -  z a p e w n ia ją  m ożliw ość;1/ przekazyw ¿lnia kodogramów z k o m u tacją  w iadom ości na węzłach p o ś r e d n ic h . Węzły p o ś re d n ie  p o s ia d a ją  b u fo r  na maksi* ffium 8 kodogramów 402-znakow ych / u rz ą d z e n ie  T -2 4 4 -3 / ;ł2/ ad reso w an ia  w iadom ości do kon kretn ego ab on en ta na czte re ch  zn akach  ad resu  lu b  w y s y ła n ia  in fo r m a c ji  na o k ó ln ik  /do W szy stk ich  abonentów s i e c i  TD/;3/ w prow adzania do programów a d r e s a o ji  i  r e t r a n s l a c j i  w ''Węzłach p o ś r e d n ic h , z m o ż liw o śc ią  w ykorzystyw an ia dróg okrężnych;4/ p rzek azy w an ia  I n fo r m a c ji  o tr z e c h  k a te g o r ia c h  p i ln o ś c itym sygnałów  alarm ow ych/;5/ w yprow adzania, zob razo w an ia i  dokumentowania p r z e k a z y - wanej In fo r m a c ji  w p u n k tach  r e t r a n s l a c j i  o i l e  nadawca to  Z aleca;6/ p rz e ry w a n ia  wymiany in fo r m a c ji  t e le f o n i c z n e j  prowadzo­nej k a n a le  łą c z n o ś c i  na r z e c z  t r a n s m is j i  danych;



-  74 -7/ \vyda^Yania w iadom ości z EMC d la  abonentów u praw nionych, znających odpow iednie h a s ła  oraz alarm ow ania prób n ie s a n k c jo -nowanego żąd (in ia  w ydania I n fo r m a c ji ;8/ p rzek azy w an ia  danych na t e le fo n ic z n y c h  i  t e l e g r a f i c z ­nych łą c z a c h  ra d io w y ch , r a d io lin io w y c h  i  przew odow ych.Wiadomości przekazyw ane p rze z  u r z ą d z e n ia  T-244 i  A l - O i l  są u t a jn io n e , a przekazyw ane p r z e z  u r z ą d z e n ia  52N 1 53N -maskowane*
2 . A n a liz a  m o ż liw o ści ro z w ią z a n ia  problem uW yposażenie d y w iz ji  zm echanizow anej w zestaw  zau tom atyzo­wanych wozów PAS UW ZT n ie  spow oduje autom atycznego w y c o fa n ia  'wszystkich n iezau tom atyzow anych obiektów  dowodzenia i  łą c z n o ­ś c i ,  Wozy zestaw u  Pi\SUW ZT sta n o w ić  będą z a le d w ie  około 10-15% w s z y s tk ic h  WDSz i  środków łą c z n o ś c i  d y w i z j i .Uozważmy m ożliw ość zbudow ania system u łą c z n o ś c i  d y w iz j i ,  Zapew niającego s p e łn ie n ie  p rze d sta w io n y ch  wymagań w o p a rc iu  o a k tu a ln ie  stosow any s p r z ę t  łą c z n o ś c i  i  WDSz, oraz w o p a r c iu  o przewidywany do w d ro żen ia  w n a j b l i ż s z e j  p e r s p e k ty w ie .2«1. A n a l iz a  m o żliw o ści r o z w ią z a n ia  problem u p rze zobecny s p r z ę t  łą c z n o ś c iU w z g lę d n ia ją c  fa k t  p r z y d z ie le n ia  wybranym osobom fu n k c y j­nym YiDSz zestaw u  PASUW ZT / zg o d n ie  z wykazem z p o d r o z d z ia łu  1 ^ ^ n iejszego  r o z d z ia łu /  p o z o s t a łe  osoby fu n k c y jn e  o tr z y m a ją ,ŵb Z a trzy m a ją  dotychczasow o nlezautornatyzow ane o b ie k ty  dowo- ^2enia i  ł ą c z n o ś c i ,  i  t a k :



-  75 -1/ w p o d system ie  ogólnovvojslcoAvym;a/ dowódca d y w iz ji  biedzie p o s ia d a ł  dotych czasow ą r a d io s t a ­cję  il-137 o raz o b ie k t P P D -3 ,b/ s z e f  s z ta b u  d y w iz ji  zatrzym a dotychczasow ą r a d io s t a ­cję  U-140sc/ s z e f  ro z p o z n a n ia  b ę d z ie  p o s ia d a ł  do tych czaso w ą r a d io ­s t a c ję  H -118K, oraz dwie r a d io s t a c jo  U-118Ujd/ s z e f  w y d z ia łu  o p e ra cy jn e g o  d y w iz ji  otrzym a wóz dowódozo- -sztabowy SKOT R-3Z /d otych czasow y wóz z a s tę p c y  dowódcy do spraw lin io w y c h / ,o/ s z e f  saperów d y w iz ji  otrzym a WDSz SKOT U-3M / d o ty c h cz a s  na w yposażeniu  dowódcy DZ/,f/  s t a r s z y  pom ocnik s z e f a  ro z p o z n a iiia  i  s t a r s z y  pomocnik sz e fa  w y d zia łu  o p e ra cy jn e g o  o trz y m a ją  w sp ó ln ie  wóz dowódczo- -Bztabowy SKOT E-3Z / d o ty c h c z a s  na w yposażeniu  s z e f a  saperów BZ/,g/ s t a r s z y  pom ocnik s z e f a  z a b e z p ie c z e n ia  chem icznego z a t r z y ­ma ap arato w n ię  SO AS-D , Ih/ pom ocnik s z e f a  z a b e z p ie c z e n ia  chem icznego 1 s t a r s z y  pomocnik s z e f a  saperów d y w iz ji  o trzy m a ją  w sp ó ln ie  WbSz SKOT H-3m /dotych czasow y wóz s z e f a  s z ta b u  DZ/,1/ s z e f  ro zp o zn a n ia  p z/p cz otrzym a m ie js c e  p racy w WDSz ®zofa s z ta b u  p u łk u  typ u  MP31,j/  s z e f  z a b e z p ie c z e n ia  chem icznego i  s z e f  saperów pz/pcz otrzym ają w sp ó ln ie  wóz dow ódczo-sztiibow y SKOT U-3M / d o ty c h - < ẑasowy wóz s z e f a  s z ta b u  p z / p c z / ,k/ z a s t ę p c a  dowódcy p u łku  otrzym a WDSz SKOT H-3M / d o ty ch ­czasowy wóz dowódcy p u łk u / ,
f2/ w p o d system ie w ojsk  ra k ie to w y ch  1 a r t y l e r i i ;  a/ s z e f  a r t y l e r i i  d y w iz ji  zatrzym a r a d io s t a c ję  lt-1 3 7 ,



-  76 -b/ s z e f  s z ta b u  a r t y l e r i i  zatrzym a r a d io s t a c ję  R-137 oraz otrzyma dodatkowo ap arato w n ię  dowodzenia AbK-11 /do w sp ó łp ra -
Icy z d rt o raz z dowódcą WiŁiA a rm ii o g ó ln o w o jsk o w e j/ ,c/ dowódcy dywizjonów a r t y l e r i i  /w tyra i  sarao b leżn ej/  w pz/pcz oraz w p u łk u  a r t y l e r i i  DZ o trzy m iiją  wozy d o w ó d czo -szta­bowe SKOT U-2AJsl,d/ dowódcy dywizjonów a r t y l e r i i  r a k ie to w e j i  a r t y l e r i i  przeciw p an cern ej o trzy m a ją  WDSz SKOT U-2AM,e/ s z e fo w ie  sztabów  d a , d a r , dappanc o ra z  dowódcy d rt otrzym ają ap arato w n ie  dow odzenia A D K - ll ,f/  s z e f  s z ta b u  d rt zatrzy m a wóz dowódczy R i) - il5 Z T , g/ dowódcy zespołów  sta rto w y c h  d rt o trz y m a ją  wozy dowódcze R D-115ZT,li/ dowódcy i  o fic e r o w ie  ogniow i b a t e r i i  a r t y l e r i i  w das otrzym ają wozy dowódcze V»'D41,3/ w p o d system ie  w ojsk  obrony p r z e c iw lo t n ic z e j :  a/ s t a r s z y  pomocnik s z e f a  OPL d y w iz ji  za trzy m a wóz dowodzę- Ola ile k in -2  /do czasu  w prow adzenia PAS UW Z O /,b/ osoby fu n k c y jn e  p u łku  r a k ie t  p r z e c iw lo tn ic z y c h  ” OSA*‘ Zachowają d o ty ch cz a s  eksp loato w an e ś ro d k i łą c z n o ś c i  i  o b ie k ty  dowodzenia, w tym r a d io s t a c ję  U -1 3 7 ,c/ s z e f  OPL pz/p cz za trzy m a d o ty ch cza s  p o siad an y wóz do­wódczy \VU-43,d/ osoby fu n k c y jn e  pododdziałów  a r t y l e r i i  p r z e c iw lo t n ic z e j  pz/pcz z a tr z y m a ją  d o ty ch cza s p o siad an e o b ie k ty  dowodzenia 1 środki ł ą c z n o ś c i ,V  w p o d system ie  w ojsk  lo t n ic z y c h :a/ dowódca GDB otrzym a r a d io s t a c ję  R -1 3 7 ,V  Węzły ł ą c z n o ś c i  , sta n o w isk  dowodzenia d y w iz ji  p o z o s ta -  n ie  z m ie n io n e , z tym , że Jed n ą s t a c j ę  r a d io lin io w ą  R-405Z



- 7 7  -z a s tą p i a p arato w n ia  H-405U, u m o ż liw ia ją c a  p ra cę  p o d łą c z o n e j do n ie j  r a d i o s t a c j i  typ u  U-137 /ft-140/ w u k ła d z ie  zau tom atyzo­wanej l i n i i  rad io w e j /stan o w i ona d y w izy jn ą  końcówkę system u ZLR o p artego  o AIlO-KU-10/.Nie w ym ienione w p o d r o z d z ia le  i ,  oraz pow yżej osoby fu n k ­cyjne na ró żn y ch  s z c z e b la c h  dow odzenia z a tr z y m a ją  d o ty ch cza s posiadane o b ie k ty  dowodzenia i  ś r o d k i łą c z n o ś c i«\Vprowadzano wozy zestaw u PASUW ZT wyposażono s ą  w śro d k i łą c z n o ści nowej g e n e r a c ji  n iż  stosow ane w a k t u a ln ie  e k s p lo a ­towanych o b ie k ta c h  ł ą c z n o ś c i .  Poniew aż w sp ó łczy n n ik  sprawno­ści kiuiału łą c z n o ś c i  z ło żo n e g o  z ła ń c u s z k a  różnychśrodków łe ^ c z n o śc i, z a le ż n y  J e s t  od K_ elem entu o n a jm n ie j-sszej s p ra w n o ś c i, w sp ó łp raca  środków łą c z n o ś c i  ró żn ych  g en era­c j i  n ie  zapew ni k o r z y ś c i , w y n ik a ją cy c h  z z a sto so w a n ia  nowej t e c h n ik i .P o zo sta w ie n ie  dotychczasow ego system u dowodzenia i  łą c z n o ­ści w o d d z ia ła c h  i  p o d o d d z ia ła ch  a r t y l e r i i ,  OPL i  w ojsk c h e - inlcznych u n ie m o żliw i doprow adzenie t r a n s m is j i  diuiych /zautom a­tyzowanie/ do w s z y s tk ic h  ty c h  elementów ugrupow ania d y w iz j i ,0̂ k tó ry ch  doprow adzenie teg o  r o d z a ju  łą c z n o ś c i  p rze w id u ją  na PASIAV /schem at s t r u k t u r a ln y  -  z a łą c z n ik  25/, Wymaga­nia na system  dowodzenia n ie  z o s ta n ą  s p e łn io n e .A u to m a ty za cja  b ę d zie  w tym wypadku zawężona do r e l a c j i  pułk -  d y w iz ja ,2 pow yższego w ynika k o n ie c z n o ś ć  p o d ję c ia  kroków^ z m ie r z a ją ­cych do d o sto so w an ia  o b e cn ie  i s t n i e ją c e g o  system u i  s p r z ę tu  ^c "’spółpj.£jcy z zestawem PASUW ZT w z a k r e s ie , um ożliw iającym  sp e łn ie n ie  p rze d sta w io n y ch  w r o z d z ia le  I  wymagań.



- 7 8 -
2,2 .  i ln a l iz a  m o żliw o ści ro z w ią z a n ia  problem u p rzez p e rsp e lityw lczn y  s p r z ę t  łf ic z n o s o l 1 o b ie k ty(iowocizeniaW n a j b l i ż s z e j  p e rsp e k ty w ie  p rzew id u je  s i ę  z a k u p ie n ie  z im portuj lu b  p o d je c ie  p r o d u k c ji  na po d staw ie opracowań w ła s­nych lu b  l i c e n c j i  sz e r e g u  now ych, udoskonalony cli u rząd zeń  łą c z n o ś ci i  obiektów  dow odzenia, k tó re  w z a s a d n ic z y  sposób powinny w płynąć na s p e łn ie n ie  wymagań, sta w ia n y ch  system owi dowodzenia / łą c z n o ś c i/  p r z e z  w sp ó łczesn e p o le  w a lk i ,V/ m ie js c e  d o ty ch cza s stosow anych r a d i o s t a c j i  d r u g ie j  /U -1 0 5 , k-108, R -1 0 9 , U-113/ oraz t r z e c i e j  /U -1 0 7 , lł-1 2 3 , U - l l l ,U-130/ g e n e r a c j i ,  będą wprowadzano nowe r a d io s t a c je  /w k tó re  'vyposażone są  WbSz PASlTkV ZT/ o rozszerzonym  1 p rzesu n ięty m  z a k re sie  c z ę s t o t l iw o ś c i  i  zw ię k szo n e j i l o ś c i  /do 10/ f a l  z a ­wczasu przygotow anych / il-1 7 3 . U - 171, U -1 3 4 /, Podstawowe dane teclin lczn e  ty c h  r a d i o s t a c j i  p rzed sta w io n o  w z a łą c z n ik u  26, g ru p ie  r a d i o s t a c j i  ś r e d n ie j  mocy wprowadzona z o s ta n ie  r a d io s t a c ja  U-161 /EKWATOIl/, ł ą c z ą c a  w s o b ie  z a k re s y  c z ę s to ­t liw o ś c i  r a d i o s t a c j i  łl-137 1 H -1 4 0 , a ponadto -  u m o ż liw ia ją c a  pracę w zautom atyzow anej l i n i i  rad io w ej z dwustopniową ad ap - ta c ją  /25 w ykorzystan iem  u r z ą d z e n ia  U-016W/, Je d n o c z e ś n ie  w N ajb liższym  o k r e s ie  cza su  z o s t a n ie  r o z p o c z ę ta  p r o d u k cja  r a d io ­s t a c j i  U-173T na tr a n s p o r te r z e  MTLB, k tó r a  powinna z a s t ą p ić  obecnie z n a jd u ją c e  s i ę  na w yposażeniu  d y w iz ji  ziiiechanizow a- NOJ r a d io s t a c je  R-137B na sainochodzio STAR-660.P rzew id u je  s i ę  opracow anie w k r a ju  ap aratow n i w ęzłow ej na tra n sp o rte rz e  MTLI3, w yposażonej >v nowo opracowaną r a d i o l l n l ę  A z id -l /dwa p ó łk o m p le ty / , cyfrow o u rz ą d z e n ia  k a n a ło tw ó rc z e , komutacyjne 1 u t a jn ia ją c e  system u ST0RCZYK| a ta k ż e  odpow led- Nie u rz ą d z e n ia  an alogow e.



-  79 «U la z a p e w n ie n ia  z w ię k s z e n ia  n iezaw o d n o ści r e l a c j i  łą c z n o ­ści z p rzeło żo n ym , p rze w id u je  s i ę  w yposażenie UZ w r a d i o l i -  nię tr o p o s fe r y c z n ą  s z c z e b la  ta k ty c z n e g o  ty p u  U-412D /TOUF-B/ zamontowaną na tr a n s p o r te r z e  opaiicerzonyui«Ponadto w n a j b l i ż s z e j  i  d a ls z e j  p e rsp e k ty w ie  w k r a ju  i  poza g r a n ic a m i, opracowanych b ę d z ie  s z e r e g  typów wozów dowo­dzenia i  dow ódczo-sztabow ych /w tym i  zestawów wozów/ z a u to ­matyzowanych i  n iezau to in atyzo w an ych , a m ia n o w ic ie :1/ w p o d system ie  ogólnowojskowym dow odzenia; a/ c z o ł g i  dowódcze T-72D dowódcy b a t a lio n u  i  p u łku  czo łg ó w , wyposażone w r a d io s t a c je  it-1 3 4 , U-173U o ra z  o d b io r n ik  U -173P, b/ wozy dowodzenia i  z b ie r a n ia  in fo r m a c ji  dowódcy p lu to n u  rozpoznania sk ażeń  typ u  KASZALOT, wyposażone w u rz ą d z e n ie  zdalnego w prow adzenia danych typ u  52N o raz dwie r a d io s t a c je  UKF typu H-171 / il-1 7 3 / . Wozy powyższe opracowano w ZSUU i  Wprowadzono do w yposażenia A rm ii R a d z i e c k i e j ,c/ śm ig ło w ie c ro z p o z n a n ia  sk a że ń  p ro m ie n io tw ó rczy ch , wypo­sażony w r a d io s t a c ję  R -1 7 3 , oraz u rz ą d z e n ie  z d a ln e g o  wprowa­dzania danych typ u  52N« O b ie k t opracowany z o s t a ł  w ZSUU, d/ zostaw  w ykryw ania wybuchów ją d ro w y ch , wyposażony w urządzenie t r a n s m is j i  danycti liAZALT-Al /T -2 4 4 -1 /  oraz r a d io ­s t a c ję  UKF U -1 7 3 . . ,
2/ w p o d system ie  OPL:a/ zautom atyzowany o b ie k t  DP-IOU wraz z a p arato w n ią  ł ą c z -  ^oŚQ± d la  dowódcy p u łku  r a k ie t  p r z e c iw lo t n ic z y c h , wyposażone u rz ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych o ra z  r a d io s t a c je  typ u  U -134,

u-173,



-  80 -b/ zautom atyzow ane wozy dow odzenia ZWD-IO d la  dowódców b a p lo t, b r p lo t  oraz s z e f a  OPL p z / p o z , wyposażone w u rz ą d z ę - nla t r a n s m is j i  danych oraz r a d io s t a c je  typ u  R-171 /U -1 7 3 /,3/ w p o d system ie  dow odzenia lo tn ic tw e m :a/ wozy dowódcze typu It-97 5 d la  o fic e ró w  naprow adzania lo tn ic tw a ,o r a z  dowódcy esk ad ry  śm igłow ców , wyposażone w r a d io ­s ta c je  pokładowe naziem ne i  l o t n i c z e ,I
4/ w podsystemie Wili A:a/ zautom atyzow any zesta^v k ie ro w a n ia  ogniem  dyw izjonu a r t y l e r i i  / sa m o b ie żn e j/  d la  d yw izjo n u  a r t y l e r i i  sam ob ieżnej w pz/pcz / zestaw  6 wozów/, o raz  d la  d yw izjo n u  a r t y l e r i i  samo­b ieżn ej w p u łk u  a r t y l e r i i  /zestaw  8 wozów/,b/ zautom atyzow ane wozy dow ódczo-sztabow e ro d z in y  W D -ll: 'VD-11a , W D -llR  i  W D -llP  d la  d yw izjon u  r a k ie t  ta k ty c z n o -o p e r a ­c y jn y ch , o raz d la  d yw izjon u  r a k ie t  ta k ty c z n y c h .Wprowadzenie ww. p e rsp e k ty w iczn e g o  s p r z ę tu  łą c z n o ś c i  zapew­n i /pod Warunkiem w łaściw ego z a p ro je k to w a n ia  1 w ykonania omó -  wlonych ob iektów / s p e łn ie n ie  w ię k s z o ś c i wymagań, sta w ian y ch  systemowi ł ą c z n o ś c i  d y w iz ji  zmechiUiizow£meJ, p rze d sta w io n y ch  r o z d z ia le  I  n i n i e j s z e j  p r a c y .Zautom atyzow anie podsystemów OPL 1 WlllA p o zw o li n a znaczne zm n ie jsz e n ie  czasów r e a k c j i  system u dow odzenia d y w iz ji  na n ie p rz e w id zia n e  zrnltuiy s y t u a c j i  b o jo w e j.2 .3 . P r z e d s ta w ie n ie  w ariantów  i  wybór w ła ściw e j k o n c e p c jid o s k o n a le n ia
O siągn ięcie  całkowitego sp e łn ie n ia  w szystk ich  wymagań 

stawianych systemowi łą czn o śc i d y w iz ji  zmechanizowanej do 

Wdrożenia jednolitego»polowego, zautomatyzowanenego 

systemu łą c z n o ś c i ,  , opartego o cyfrowe metody tworzenia,

^tomutacji i  u ta jn ia n ia  kanałów łą c z n o ś c i ,  a także t ra n s m is j i



-  81 -sygnałów cy fro w y ch  J e s t  p r a k ty c z n ie  n ie m o ż liw e . Wynika to  z uwarunkowali czaso w ych , ekon o m iczn ych , o raz m o ż liw o ści p rod u k- cyjn yclu, P rze n n a lizu jD jy  m ożliw e w a r ia n ty , ro zw iązań  problem u , i  t a k :A. W' p o d sy stem ie  ogólnowojskowym ;
1/ dowódca d y w iz ji  po s w o je j l i n i i  u trzy m u je  łą c z n o ś ć  z zastęp cą dowódcy do spraw lin io w y c h . W ty c h  samych s ie c ia c h  radiowych u trzym u je  łą c z n o ś ć  z dowódcami pz/p cz i  w S/U UKF -  poprzez s z c z e b e l z dowódcami b p z / b c z . Ł ą czn o ść  z p r z e ło ż o ­nym utrzymywać może poprz<3Z r a d io s t a c ję  ś r e d n ie j  mocy , lu b  poprzez r a d l o l i n l ę  tr o p o s fe r y c z n ą  typ u  U -4 1 2 .z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  z podwładnymi można rozw ażyć n a stę p u ­jąco w a r ia n ty :-  W arian t maksymalny -  wo w s z y s tk ic h  o b ie k ta c h  w sp ó łp i'acu ją- cych ze zautomatyzowanym Y/DSz dowódców d y w iz ji  i  pułków wymię« n ić  W szy stk ie  ś r o d k i ł ą c z n o ś c i  d r u g ie j  i  t r z e c i e j  g e n e r a c jina ś ro d k i nowe,-  W ariant m inim alny -  p o z o sta w ić  s ta n  a k t u a ln y , z omówio­nymi w c z e ś n ie j o g ra n ic z e n ia m i w z a k r e s ie  parametrów system u ,-  W arian t p o śre d n i -  p o le g a ją c y  na wym ianie t y lk o  ty c h  środków ł ą c z n o ś c i ,  k tó r e  p r a c u ją  w r e la c ja c h  b e z p o śre d n ich  z WhSz PASnv Z T , a  m ia n o w icie ;l!-£ zo łgą ch _d o w ó d czych  T-55AU1 /dowódców b a ta lio n ó w /  1 '̂ ’•“55Ah2 /dowódców k o m p a n ii/ , z n a jd u ją c y c h  s i ę  w p u łk a ch  zme- cbanizowanych DZ /w yposażonych w zestaw  PASUW Z T / , zam ien ić  r a d io s ta c jo  il-130 na i^ a d io s ta c je  11-134 oraz r a d io s t a c je  il-123r a d io s t a c je  U -1 7 3 , o raz o d b io r n ik  radiowy U-173P /w T-55AU2 Zam ienić t y lk o  Jed n ą r a d io s t a c ję  łl-1 2 3 / ,fS-ii2 2 S£ ll« i2 !!£ ó czych  DWP-IK 1 dow ódczo-sztabow ych SKOT U-2M Zam ienić Je d n ą  z r a d i o s t a c j i  U-123 na r a d io s t a c ję  U -1 7 3 , o raz  ^ ób iorn ik  I I - 17 3 .



-82  ^Śro d k i ł ą c z n o ś c i  nowej g e n e r a c j i  k o s z t u ją  k i lk a k r o t n ie  / k illc a d z ie s ią t k r o t n ie /  w ię c e j od p o p rzed n io  sto so w an ych , np. r a d io s t a c ja  U-173 wraz z o d b io rn ik ie m  U-173P k o s z tu je  ponad 2 min z ł ,  i  w t e j  s y t u a c j i  oczyw istym  j e s t ,  i ż  w ybie­ra ją c  pom iędzy j e d n o l i t o ś c i ą  w yp o sażen ia  w ś r o d k i łą c z n o ś c i  i  względami ekonom icznym i -  wybieram  te  d ru g ie  -  wobec o g ra ­niczonego fu n d u s z u , p rzezn aczo n ego  na zakup s p r z ę tu  łą c z n o ­ś c i ,W z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  z p r z e ło ż o n y m ,n ie  p o d le g a ją cy m  w a ria n ­towaniu, j e s t  w yposażenie dowódcy w r a d i o l l n l ę  tr o p o s fe r y c z n ą  II-412D. O dnośnie r a d i o s t a c j i  ś r e d n ie j  mocy można p r z e w id z ie ć  trzy w a r ia n ty :1/ p ierw szy  -  p o zo sta w ić  r a d io s t a c ję2/ “  z a m ie n ić  r a d io s t a c ję  U-137B r a d io s t a c jąk-137T na tr a n s p o r te r z e  opancerzonym ;3/ t r z e c i  -  w yposażyć dowódcę w r a d io s t a c ję  U—161,Z punktu w id z e n ia  m o b iln o ś c i 1 m anew row ości, a ta k ż e  od­porności na o d d zia ły w a n ie  b ro n i k lf is y c z n e j p r z e c iw n ik a , ra ­d io s t a c ja  dowódcy powinna być zamontowana n a tr a n s p o r te r z e  opancerzonym, n a to m ia st z punktu w id z e n ia  w y k o rz y s ta n ia  DZ Jako OGM i  n a zw iększonych o d Ie g ;ło ś c ia c łi -  w skazane byłoby Zastosow anie r a d i o s t a c j i  KF/UkF -  c z y l i  U -1 6 1 ,Z teg o  t e ż  w zględu p r o p o n u ję , aby do c z a s u  wyprodukowa­n ia  r a d i o s t a c j i  il-161 na tr a n s p o r te r z e  opancerzonym , wyposa­żyć dowódcę LiZ w r a d ió s t a c ję  U -137T,Odrębnym problemem j e s t  spraw a u d o sk o n a le n ia  p o w ietrzn ego punktu dow odzenia P P B -3 . W c h w ili  ob ecn ej P P D -3 , wyposażony r a d io s t a c ję  11-111 oraz r a d io t e le f o n  K -1 , W e f e k c i e ,  p o n ie — '^aż WDSz PASUW ZT n ie  p o s ia d a ją  ra d io te le fo n ó w  K -1 , m ożliw ość i^orzystania z je g o  środków łą c z n o ś c i  o g r a n ic z a  s i ę  je d y n ie  do r a d io s t a c j i  U -1 1 1 .



-  83 -B io rą c  pod mvagę zastosow ane p rze z  AU ro z w ią z a n ia  w tym zak resies uważam, i ż  nowy PPU-3 pow inien być wyposażony w środki łą c z n o ś c i  podobne ja k  WDSz MP31 / lu b  MP21M/ o raz w środki a u to m a ty z a c ji;2/ s z e f  s z ta b u  DZ po sw o je j l i n i i  u trzym u je  łą c z n o ś ć  z szefam i s z ta b u  pz/pcz oraz z dowódcą kom panii ochrony i  r e ­g u la c ji  ru c liu , Z przełożonym  /szefem  s z ta b u  a r m ii/  u trzym uje łączn o ść z a  pomocą r a d i o s t a c j i  ś r e d n ie j  mocy It-1 4 0 ,W z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  z podwładnymi p ro p o n u ję  p o zo sta w ie ­nie stan u  a k tu a ln e g o «W z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  z przełożonym  zaryso w u ją  s i ę  dwa W arianty;a/ ■“  p o z o sta w ie n ie  sta n u  a k tu a ln e g o ,1b/ dru|^i -  za m ie n ić  r a d io s t a c ję  11-140 na r a d io s t a c ję  U-161 / n a j l e p i e j  na tr a n s p o r te r z e  opancerzonym /.Ze w zględu n a p o trz e b ę  p o le p s z e n ia  parametrów system u łą c z n o ś c i , p ro p o n u ję  w ybranie w a ria n tu  dru giego^3/ s z e f  ro z p o z n a n ia  DZ u trzym u je  łą c z n o ś ć  w s i e c ia c h  tr a n s m is ji danych z dowódcą b a t a lio n u  ro zp o zn aw czego , z kom­panią ro z p o z n a n ia  r a d io e le k t r o n ic z n e g o , z sz e fa m i ro zpozna­nia pz/pcz /na WDSz MP31 s z e f a  s z ta b u  p u łk u / , a ta k ż e  o t r z y -  “*nje opracowaną in fo r m a c ję  rozpoznaw czą z eleraeiitów ro zp o z­nawczych /PU , SP U , grupy s p e c ja ln e / , a ta k ż e  u trzym uje ww, łączn o ść t e le f o n ic z n ą  u t a jn io n ą . Z przełożonym  /szefem  wydzia* ro zp o zn a n ia  A/ u trzym u je  łą c z n o ś ć  z a  pomocą r a d i o s t a c j i  śre d n ie j mocy U-118K. ,Z a k r e s ie  ł ą c z n o ś c i  z podw ładnym i, można rozw ażyć n a s tę ­pujące Wari finty ro z w ią z a n ia :n/ W ariant I  -  p o z o sta w ie n ie  sta n u  a k tu a ln e g o , b/ W ariant I I  -  p o le g a ją c y  na p rzy sto so w a n iu  odpow iednich obiektów dow odzenia do p racy  w sy ste m ie  zautomatyzowanym o raz



-  84 -wyposażenie ic h  w odpow iednie ś r o d k i ł ą c z n o ś c i ,  1 t a k :-  ponieważ wóz dow ódczo-sztabow y MP21M3 n ie  p o sia d a  ta k ie j  i l o ś c i  środków ł ą c z n o ś c i ,  k tó r a  u m o żliw ia ła b y  o d b ió r na tym WDSz in fo r m a c ji  z ogólnow ojakow ego ro z p o z n a n ia  p o la  Walki, niezbędnym  j e s t  opracow anie ap aratow ni ruchomego punktu o d b io ru  in fo r m a c ji  ro zp o zn aw czej UPOIU. A paratow n ia ta u m o żliw iała b y  o d b ió r  in fo r m a c ji  rozpoznaw czej z naziem ­nych 1 p o w ie trzn y ch  elementów ro zp o zn iu iia  p o la  w a lk i ,  i  w tym c e lu  powinna być w yposażona w zestaw  od biorników  r a d io ­wych /U -3 2 3 , U -870/871, R-326/ i  r a d io s t a c ję  11-107 -  do p racy  w s i e c i  t e l e f o n i c z n e j  łą c z n o ś c i  w ew nętrznej» Otrzym ana i n f o r ­macja b y ła b y  a n a liz o w a n a , u o g ó ln ia n a  i  s fo rm a lizo w a n a  w tym w ozie, a n a s tę p n ie  -  z a  pomocą u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych BAZALT-a I  / T -2 4 4 -1 /  -  przekazyw ana do WDSz MF21U3, z m ożliw o­śc ią  r e t r a n s l a c j l  do WS RMC Bli)TA-3M, D la  te g o  c e lu  UPOIU na­leża ło b y  w yposażyć w r a d io s t a c ję  il-173 1 o d b io r n ik  U-173P,-  grupa a n a liz y  In fo r m a c ji  w kom panii ro z p o z n a n ia  r a d io ­e le k tr o n ic z n e g o  brozp DZ, p r a c u ją c a  na w ozie A S -2 , pow inna, Zgodnie ze swym p rze zn a cze n ie m , o d b ie ra ć  dane z elementów J^ozpoznmiia r a d io e le k tr o n ic z n e g o  /AUO-KU-4, U -3 0 3 , N U S -i/ , analizow ać j o ,  u o g ó ln ia ć  1 p r z e s y ła ć  do s z e f a  ro zp o zn a n iaw przypadku DZ w yposażonej w zestaw  PASUW Z1‘ , in fo rm a ­cje  z Ga i  powinny być wprowadzane do system u w sposób z a u to ­matyzowany. tym c e lu  wskazane byłoby w yposażyć m ie js c a  p r a -  cy grupy a n a l iz y  in fo r m a c ji  /wóz A S-2/ w u rz ą d z e n ie  tra n sm i­s j i  danych BAZADT-Al /T -2 4 4 -1 / 1 r a d io s t a c ję  U-173 do pracys ie c ia c h  t r a n s m is j i  danych oraz o d b io r n ik  UKP U-323 -  do pracy w s i e c i  dowódcy b r o z p , t
• wóz dowódczo-sztabowy dowódcy brozp SKOT Uf4 proponuję 

Pczostnwió wyposażony w dotychczasowe środki łą c z n o ś c i ,  z



-  85 -wyjątkiem je d n e j z 11-111, k tó r ą  n a le ż y  wym lenió na 11-171 /U-173/,Zo \Yzfilędu na k o n ie cz n o ść  s p e łn ie n ia  ivymagan sta w ia n y ch  systemowi dow odzenia IJZ , p ro p o n u ję  wybrać w a ria n t d r u g i . A lternatyw ą j e s t  w a ria n t t r z e c i ,  z a w ie r a ją c y  elem enty w arian ­tu d r u g ie g o ,  z wymianą w s z y s tk ic h  środków łą c z n o ś c i  d o ty ch ­czas e k sp lo a to w a n y ch . W ariant powyższy pominąłem ze względów ekonomicznych.W z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  z przełożonym  za ryso w u ją  s i ę  dwa Warianty ta/ j)ierw sz^ -  p o z o s ta w ie n ie  d o ty ch czaso w ej r a d i o s t a c j i  U-118K,b/ d ru g i -  wyrotować r a d io s t a c ję  U-118K, ze w zględu nabrak u z a sć id n ie n ia  system ow ego.Z o c z y w is ty c h  względów poponuję w ybranie w a ria n tu  d r u g ie g o .Odrębnym problemem są x * a d lo s ta c je  11-118U do łą c z n o ś c i  z gruptmii s p e c ja ln y m i. Do c z a su  wprowadzenia nowego parku śro d ­ków radiow ych d la  te g o  c e l u , p ro p o n u ję  p o zo sta w ić  s ta n  a k t u a l­ny J 1/ szef wydziału operacyjnego DZ /pomocnik SWO/ z wozu U-3Z utrzymuje łączność ze starszym pomocnikiem SWO na WSD 
AbSz R-3Z/ oraz z dowódcą DZ.W t e j  s y t u a c j i  zaryso w u ją  s i ę  dwa w a r ia n ty :2 i2 V l§ .'ś l • p o zo sta w ić  s ta n  d o ty ch cza so w y ,•  dostosow ać oba WDSz SKOT U-3Z do w spółpracy * '''ozem MP21M dowódcy DZ p o p rzez wymianę je d n e j z r a d io s t a ­c j i  U - l i i  na r a d io s t a c ję  U - 171 /U -1 7 3 /.Ze W zględu na je d n o l i t o ś ć  w s i e c ia c h  ra d io w y ch , p ro p o n u ję  przyjs^cie w a ria n tu  d r u g ie g o .



86  -5/ s z e f  z a b e z p ie c z e n ia  chew lcznogo ze swego w ozu,utrzym u­je  łą czn o śó  w s i e c ia c h  t r a n s m is j i  danych z wozaiui dowodzenia i  z b ie r a n ia  danych dowódców plutonów  ro z p o z n a n ia  skażeń  oraz ze śmigłowcami ro z p o z n a n ia  sk a że ń  p ro m ie n io tw ó rczy ch . Ł ą cz­ność t e le f o n ic z n ą  u trzym u je  z ww» o b ie k ta m i, a ponadto z dowódcą kom panii ch em iczn ej i  s z e fa m i z a b e z p ie c z e n ia  ch em icz­nego pz/pcz /WDSz R-3M /. Ł ą czn o ść  ze s z c z e b la m i nadrzędnym i utrzymuje « w y k o rz y s tu ją c  etatow e ś ro d k i łą c z n o ś c i  WDSz MP21M2.W z a k r e s ie  ł ą c z n o ś c i  w s i e c ia c h  t r a n s m is j i  danych można rozważyć n a s tę p u ją c e  w a ria n ty  ro zw iązań ;a/ p ierw szy  -  p o z o s ta w ia ją c y  dotychczasow y s t a n , b/ d rijg i -  p o le g a ją c y  na p rzy sto so w a n iu  odpow iednich obiektów dow odzenia do p racy  w sy ste m ie  zautomatyzowanym oraZ Wyposażenie ic h  w odpow iednie ś r o d k i ł ą c z n o ś c i ,  i  t a k ;-  poniew aż d y w iz ja  zm echanizow ana WP n ie  p o s ia d a  a k t u a ln ie  na W yposażeniu wozów dow odzenia 1 z b ie r a n ia  in fo r m a c ji  dowód­ców plutonów  ro z p o z n a n ia  sk ażeń  ty p u  KASZALOT, p rop on uję przystosow anie wybranych wozów BUDM-2rs drużyn ro zp o zn a n ia  skażeń do s p e łn ia n ia  f u n k c j i  wozu KASZALOT. P rzysto so w ać na­leży wóz BUDM-2rs, z n a jd u ją c y  s i ę  przy dowódcy p lu to n u  chem i­cznego p z / p c z , oraz dowódcy p lu to n u  ro zp o zn a n ia  skażeń  kompa­n i i  ch em iczn ej DZ. P rzy sto so w a n ie  wymagałoby wymiany r a d io s t a ­c j i  H-123 n a r a d io s t a c ję  U-173 i  o d b io r n ik  radiow y 11-173P craz Z a in s ta lo w a n ia  nadaw czego u r z ą d z e n ia  z d a ln e g o  wprowadza­n ia  danych typ u  52N wraz z d a jn lk ie ra  D -5 2 . Z b ie r a n ie  in fo rm a ­c j i  o s k a ż e n ia c h  z p o z o s ta ły c h  drużyn ro z p o z n a n ia  sk ażeń  od­bywałoby s i ę  r ę c z n ie  na przystosow anym  .w ozie BUDM-2rs i  n a - ®iępnie z d a jn lk a  D-52 poprzez u rz ą d z e n ie  52N -  p r z e sy ła n e  do



-  87 -WUSz MP21M-2, k tó r y  sp rzężo n y  j e s t  z wozem sp e cja ln y m  EMU BfiTA~3M s z ta b u  d y w iz ji*  P r z e s y ła n a  fo n ic z n ie  in fo n a a c ja  o skażeniach z d rr s k  kom panii ch em iczn ej p r z e s y łm ia  byłaby równolegle do ap aratow n i SOAS h Z ,-  p o łą c z e n ie  pomiędzy wozem MP21M-2 a dyw izyjnym  śmigłowcem rozpozn¿lnia sk ażeń  p ro m ie n io tw ó rcz y ch , ze w zględu na b rak w WP takich  o b ie k tó w , p ro p o n u ję  ro zw ią z a ć  problem  ro zw ią z a ć  poprzez p r z y d z ie la n ie  do d y w iz ji  zm ech an izow an ej, w n ie k tó r y c h  p rzy ­padkach, śm igłow ca ro z p o z n a n ia  skażeń  p ro m ie n io tw ó rczy ch  z arm ii. Ś m ig ło w ie c  powyższy p ow inien  byc wyposażony dodatkowo w nadawczo u r z ą d z e n ie  zd a ln e g o  wprow adzania danych 52N wraz z d ajn lk iem  13-52* Je d n o c z e ś n ie  p rop on uję p o z o sta w ić  o b ecn ie  na ww, o b ie k c ie  r a d io s t a c ję  11-123,p o le g a ją c y  na w ykonaniu śm igłow ca w edług w arian ­tu d ru giego  oraz opracow anie 1 u ruchom ienie p r o d u k c ji  wozu dowodzenia i  z b ie r a n ia  i n f o r m a c j i ,  w yposażonego w nadaAvcze urządzenie zd a ln e g o  w prow adzania danych 52N wraz z d a jn ik io m  o r a z , w co n a jm n ie j , dwie r a d io s t a c je  UKF typu 11-171 /lub 11-173/.Ze w zględu na k o n ie cz n o ść  s p e łn ie n ia  wymagań sta w ia n y ch  systemowi dowodzenia UZ, p ro p o n u ję  w ybranie w a ria n tu  t r z e o i e -  60» a do cz a su  je g o  z r e a liz o w a n ia  -  w a ria n tu  d r u g ie g o .Odrębnym problemem j e s t  zestaw  w ykryw ania wybuchów ją d r o -  "'ych. Ze w zględu  na k o n ie c z n o ś ć  s p r z ę ż e n ia  zestaw u z wozem specjalnym  EMC BETA-3M, n a le ż y  go w yposażyć w u rz ą d z e n ie  ^1'ansm isji danych ” B>VZA1jT -A 1»' / T -2 4 4 -1 / , o raz  w r a d io s t a c ję  typu B-171 /U -1 7 3 /,
0/ sze f  saperów DZ będzie utrzymywać łączność z podwładny-ti  p r z e ło ż o n y m i, w y łą c z n ie  w sy ste m ie  klasy.cznym .



-  88  "B* \i p o d sy stem ie  WIliA;S z e f a r t y l e r i i  oraz s z e f  s z ta b u  a r t y l e r i i  DZ ze sw oich zautomatyzowanych WDSz u trzy m u ją  łą c z n o ś ć  w s i e c i a c h  treu ism i- s j i  (lanych z dowódcą i  szefom  s z ta b u  pułku a r t y l e r i i ,  sze fa m i a r t y le r i i  p z / p c z , dowódcą i  szefem  szta b u  d yw izjo n u  r a k ie t  ta k ty czn y ch , o d d zia ła m i ro z p o z n a n ia  a r t y l e r y j s k i e g o ,  oraz -  poprzez s z c z e b e l — z dowódcami i  sz e fa iu i s z ta b u  dywizjonów a r t y l e r i i .  Ł ą czn o ść  t e le fo n ic z n ą ,o b o k  ww, p o d o d d zia łó w , u t r z y ­mują z dyw izjonem  a r t y l e r i i  r a k ie to w e j i  dyw izjonem  a r t y l e r i i  p rze ciw p a n ce rn e j. Łą czn o ść utrzymywana j e s t  z a  pomocą r a d io ­s t a c j i  ś r e d n ie j  mocy U -137B.Łączność z dowódcą YAliA a rm ii utrzymywana J e s t  z a  pomocą rad  r a d io s t a c j i  ś r e d n ie j  mocy K-137B.W z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  z podwładnymi można rozw ażyć n a s tę ­pujące w a r ia n ty :a/ pierw szy; -  p o z o sta w ie n ie  sta n u  a k tu a ln e g o ,b/ d ru g i -  p o le g a ją c y  na w yposażeniu  dyw izjonów  a r t y ­l e r i i  sam o b ie żn ej w zautom atyzow any zestaw  k ie ro w a n ia  ogniem na tr a n s p o r te r a c h  op an cerzo n ych typ u  MTLb, a dywizjom ra k ie t ta k ty c z n y c h  w zautom atyzow ane WDSz radzim y W D -ll . Za­stanow ienia wymaga, w tym wypadku, problem  s p r z ę ż e n ia  ww, z e ­stawów z PASW  Z T , i  t a k :~ zautom atyzow any zestaw  k ie ro w a n ia  ogniem  d yw izjon u  a r t y ­l e r i i  /ZZICODA/ w p ie rw s z e j k o le jn o ś c i  p rze w id u je  s i ę  wprowa­dzić do dyw izjonów  / b a t e r i i /  a r t y l e r i i  sam o b ieżn ej w pz/pcz oraz w pa DZ. W wozy w yposażeni b ęd ą: dowódca d a s , s z e f  s z t a -d a s , dowódcy b a t e r i i  i  o f ic e r o w ie  ogniow i b a t e r i i .  Dowódca  ̂ s z e f s z ta b u  d yw izjon u  będą p r a c o w a li w s i e c i a c h  / r e la c ja c h / ̂ szefem  a r t y l e r i i  p z / p c z , dowódcą /szefem  sz ta b u /  p a , z do- "'ódcaini b a t e r i i  i  o f ic e r a m i ogniow ym i, a p o p rzez s z c z e b e l -



-  89 -z szefem a r t y l e r i i  d y w iz j i ,  W szyscy p r z e ło ż e n i w yposażeni są XI YijDSz MP24. Wozy dowódcy i  s z e f a  s z ta b u  das powinny byó w ięc wyposażone w ta ic ie  same śro d lci łą c z n o ś c i  ja k  woty typ u  MP24M.Dla zapew nia wymiany danych ze s z c z e b la m i n ad rzęd n ym i, o raz możliwości k o r z y s ta n ia  z EMC BETA-3M, wozy powinny p o sia d a ć  u rząd zen ia , u ra o ż liw ia ją ce  w sp ó łp racę  z u rząd zen iam i t r a n s m is j i  (lanych typ u  BAZALT / T -2 4 4 / . W r e l a c ja c h  z podwładnymi powinny umożliwiać wymianę danych z n ie zb ę d n ą  w ie r n o ś c ią  i  gw aranto­wanym u ta jn ie u iie m  komend i  meldunków, co n a rz u c a  k o n ie c z n o ść  stosow ania odpow iednich u rząd zeń  t r a n s m is j i  d an ych . D la  pow ią­zania V/ c a ło ś ć  system  t r a n s m is j i  danych i  zautom atyzow anych m iejsc p ra cy  uważam, że wozy t e  powinny być wyposażone w od­powiednie u r z ą d z e n ia  s t e r u ją c e  /na m ik ro p r o c e s o r z e / , oraz urządzenia końcow e, W w ozie s z e f a  s z ta b u  das u r z ą d z e n ie  s t e ­rujące powinno być wyposażone w dodatkowe układy p a m ię c i, u iao żliw iające  wykonywanie n ie zb ę d n y ch  o b lic z e ń  nastaw  do s t r z e la n ia  p o d czas wykonywania p rze z  d yw izjo n  sam od zielnego zad an ia . Dowódca b a t e r i i  a r t y l e r i i  b ę d zie  pracow ał w r e la c ja c h  z dowódcą i  szefem  s z ta b u  d a s , z o fic e r e m  ogniowym i  poprzez szczeb el -  z szefem  a r t y l e r i i  pz/p cz lu b  dowódcą pa / p o s la d a -  Jiicymi MP24M2/,O fic e r  ogniow y b ę d z ie  pracow ał w r e la c ja c h  z szefem  s z ta b u  ^as i  dowódcą b a t e r i i .  D la  zap e w n ie n ia  w ła śc iw e j w spółpracy z przełożonym i wozy te  powinny b y ć , moim zd an iem , wyposażone w środki ł ą c z n o ś c i  t a k i e ,  j a k ;  wóz dowódcy das oraz u rz ą d z e n ie  tr a n s m is ji d a n y ch , u m o ż liw ia ją c e  wymianę z wozami dowódcy 1 sze fa  s z ta b u  das wraz ze stero w n ikiem  i  u rzą d ze n ia m i końcowymi. Sterow nik w w ozie  o f i c e r a  ogn iow ego, poza fu n k c ja m i k o m u tacy jn y -Ipow inien u m o żliw iać dokonywanie o b lic z e ń  nastaw  do s t r z e l a ­n ia .



-  90 -W c e lu  u je d n o lic e n ia  system u łą c z n o ś c i  das wskazane byłobyzamontowanie w elem en tach  w sp ó łp ra c u ją c y c h  / S P il-3 , d z i a ł a ,1elementy ro z p o z n a n ia  a r t y le r y js k i e g o  i  p o d o d d z ia ły  w sp ó łp ra­cujące/ t a k ic h  saiiiych ja k  w wozach zestaw u środków łą c z n o ś c i  w m iejsce d o ty ch c z a s  sto so w an ych ,-  zautom atyzowano wozy ro d zin y  W D -ll w d y w iz ji  zm echanizo­wanej przewidywane są  d la  s z e f a  s z ta b u  a r t y l e r i i  /do p racy  z przełożonym w s y ste m ie  zautom atyzow anej l i n i i  ra d io w e j/  oraz dla osób fu n k c y jn y c h  d yw izjon u  r a k ie t  t a k ty c z n y c h .W wóz W IJ-llH  wyposażony b ę d z ie  dowódca d r t .  W wozy W D -llP  przewiduję w yposażyć s z e f a  s z ta b u  a r t y l e r i i  / z a s tę p c ę  s z e f a  a r t y le r i i/  DZ o ra z  s z e f a  s z ta b u  d rt*  W wozy W D -llA  w yposażeni l>ędą dowódcy zespołów  s ta r to w y c h . Dowódca i  s z e f  s z ta b u  dywi­zjonu będą pracow ać w r e l a c ja c h  z PK ViUlA DZ, a poprzez s z c z e ­bel z dowódcą WDiA a rm ii o raz  z dowódcami zespołów  s ta r to w y c h . Ich wozy w zw iązku  z powyższym powinny być wyposażone w ś ro d k i łączn o ści t a k ie  same ja k  wóz a r t y l e r i i  DZ.Vv c e lu  zap e w n ie n ia  zautom atyzow anej p racy  ze sz cz e b la m i n ad - J^zędnymi oraz m o żliw o ści k o r z y s t a n ia  z \VS EMC BETA-3M uważam, co n a jm n ie j je d e n  z ty c h  wozów pow inien u m o żliw iać w spółpra­cę z u rząd zen iam i BAZALT / T -2 4 4 / , ponieważ w przypadku z a s t o s o -  "'ania in n ego u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  d an ych , s p r z ę ż e n ie  z wozami Pasiak z t  odbywałoby s i ę  w sposób ręczn y p o p rzez p rz e n o sz e n ie  kodograraów z wozu \yD-llP s z e f a  s z ta b u  a r t y l e r i i  DZ do wozu Xub MP24M1. Ilo zw iązan le  ta k ie  s t r a c i ł o b y  swój sens po '^prowadzeniu PAS UW ZO.boży typ u  W D -llA  powinny p o s ia d a ć  id e n ty c z n e  śro d k i radiowe Jak v̂óz W D -llR  z a  w yjątk iem  r a d i o l i n i i  / A z id - ID / , a zau to m aty- 2o'^any w n ic h  ste ro w n ik  do u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych pow inien



-  91 -mieć m ożliw ość wykonywania n ie zb ę d n y ch  o b lic z e ń  do s t a r t u  r a k ie t , na p o d sta w ie  danych o c e la c h , s y t u a c j i  m e te o r o lo g ic z ­nej i t p .  u zysk an ych  z EIviC BjETA-3M oraz od p r z e ło ż o n e g o .Wóz W D -llP  p ow inien  u m o ż liw ia ć , obok f u n k c j i  o b l ic z e n io ­wych, ko m u tację  w iadom ości z u r z ą d z e n ia  BAZALT na u rz ą d z e n ie  BAZALT, u rzą d ze ń  BAZALT n a  UTD3CT oraz o d w ro tn ie .Oprócz środków łą c z n o ś c i  nowej g e n e r a c ji  p o w in ien  w ięc posiadać dwukanałowe u r z ą d z e n ie  t r a n s m is j i  danych BAZALT 1 jedno u r z ą d z e n ie  UTD3CT / d la  p ra cy  z DWRiA a r m ii p o d czas zma­sowanego u d e r z e n ia / .Dla u n ik n ię c ia  w n i e d a le k i e j  p r z y s z ł o ś c i  p o trz e b y  zmiany k o m p letacji wozów W D -ll p ro p o n u ję  wozy W B -llR  1 W D -llA  p rz e ­znaczono d la  d r t  w yposażać w u r z ą d z e n ia  BAZALT-Al / T -2 4 4 -1 / , natom iast wozy W D -llP  w dwukanałowe / tró jk a n a ło w o /  u rz ą d z e n ie  Bazalt  oraz je d n o  u rz ą d z e n ie  UTD3CT,Po w prow adzeniu PASUW ZO p ro p o n u ję  w yco fać ja k o  zbędny wóz VżD-llP s z e f a  sz ta b u  a r t y l e r i i  DZ,V»' c e lu  zap ew n ien ia  zau tom atyzow ania podsystem u dowodzenia ^'liiA p ro p o n u ję  zasto so w ać w a ria n t d ru g i r o z w ią z a n ia ,W z a k r e s ie  ł ą c z n o ś c i  z przełożonym  i  z dowódcą d r t  za  p o - mocą r a d i o s t a c j i  ś r e d n ie j  m ocy, ze względów p r z y to c z o n y c h , podczas a n a liz o w a n ia  r e l a c j i  łą c z n o ś c i  dowódcy d y w iz j i ,  proponuję W ym ienić r a d io s t a c je  U-137B na r a d io s t a c je  U-137T,VV p o d sy ste m ie  WOPL:S z e f  OPL d y w iz ji  z \iDSz MP22 oraz Je g o  z a s tę p c a  z WS MP25 ^^rzymują łą c z n o ś ć  w s le c i i ic h  t r a n s m is j i  danych z dowódcą puł« r a k ie t  p r z e c iw lo t n ic z y c h , szefem  OPL p z / p c z , s t a c j ą  r a d io -  lo k a cy jn ą  Z T , p o p rzez s z c z e b e l  z ' b a ta lio n a m i r a k ie t  p rze ciw ­lo tn ic z y c h  p r p lo t  oraz b a t e r ią  a r t y l e r i i  p r z e c iw lo t n ic z e j



-  92 -pz/pcz* Z przełożonym  łą c z n o ś ć  utrzymywana j e s t  z a  pomocą r a d io s ta c ji  ś r e d n ie j  mocy typ u  R-137B oraz środków p o k ład o ­wych, Łą czn o ść t e le f o n ic z n a  utrzymywana j e s t  z tym i samymi obiektami co i  t r a n s m is ja  d an ych .W za lcre sie  łą c z n o ś c i  z podwładnymi można rozw ażyć n a s t ę ­pujące W a ria n ty :a/ pierw szy; -  p o z o s ta w ie n ie  s ta n u  a k tu a ln e g o , b/ d ru gi -  z a k ła d a ją c y  wprowadzenie do w yp o sażen ia  od­działu i  pododdziałów  V/OPL d y w iz ji  opracowywanych w k r a ju :  obiektu D P-lO il wraz z ap arato w n ią  łą c z n o ś c i  o raz zau tom atyzo­wanych wozów dowodzenia ZW D-IO, V/ymienione o b ie k ty  dowodzenia powinny b y ć , ja k o  ś c i ś l e  ze sobą w s p ó łp r a c u ją c e , rozpati7W ane łą c z n ie . O b ie k t DP-IOU wraz z ap arato w n ią  ł ą c z n o ś c i  przew idyw a­ny je s t  d la  dowódcy p u łku  r a k ie t  p r z e c iw lo tn ic z y c h  w DZ/DPanc.Dowódca p r p lo t  p r a c u je  w r e la c ja c h  z szefem  OPL DZ /MP22/, dowódcą GDB DZ /MP23/, wozem sp e cja ln y m  MP25, z b a te r ia m i o g n io ­wymi, ze s t a c j ą  r a d io lo k a c y jn ą  p r p l o t ,  ze s t a c j ą  r a d io lo k a c y jn ą  Oba elem enty , d la  w łaściw ego  ic h  w y k o rz y s ta n ia  i  s p r z ę ż e ­nia z SD DZ, pow inny, moim zd an iem , byó w yposażone w śro d k i ł ą ­czności t a k i e ,  ja k  w w ozie s z e f a  OPL DZ, w Jednakowe u rzą d ze ­nie t r a n s m is j i  danych BAZALT-Al /T -2 44 -1 / oraz u r z ą d z e n ia  t r a n -  ®™iji danych r a d io lo k a c y jn y c h  typu A l-0 1 1  i  S - 2 3 , Z a in s ta lo w a ­na w o b ie k c ie  DP-IOR EMC u m o żllw iaó powinna u o g ó ln ia n ie , zo b ra ­zowanie in fo r m a c ji  p o w ie tr z n e j oraz o b lic z e n ie  danych do prowa­dzenia o g n ia . O b ie k t DP-IOU sta n o w i fragm ent ca łe g o  system u DP, n^ejmującego w s z y s tk ie  s z c z e b le  dowodzenia od DZ wzwyż. Z a u to -  ^aty^fiowane wozy dowodzenia ZWD-IO p rze w id zia n e  są  d la  szefów  OPL Pz/pcz oraz dowódców pododdziałów  a r t y l e r i i  p r z e c iw lo t n ic z e j .Ze v;zgXędu n a w sp ó łp racę  z ob iektem  D P-IO U , wozy ZWD-IO p o - " înny hyć wyposażone w s p r z ę t  łą c z n o ś c i  nowej g e n e r a c ji  nraz w u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  d an ych , u m o ż liw ia ją c e



-  00 -współpracę /w c z a s ie  roiilnym / z przełożonym  1 w yrzu tn iam i /(Iziałćiinl/« D la  całkow itej^o p rz y sto s o w a n ia  podsystem u V/0PL ' do PASlPiV Z T , n a le ż y  jo d n o c z e s n io  w s z y s tk ie  elem enty w sp ó ł­pracujące z omawiariymi o b ie k ta m i zautom atyzow anym i, d o sto so ­wać do w sp ó łp racy poprzez zam ianę środków ł ą c z n o ś c i ,  z a i n s t a ­lowanie odi3ov;iediiich dajników  i  odbiorników  d an ych ,c/ t r z e c i  -  r ó ż n ią c y  s i ę  od w arlćintu d ru g ie g o  tym , żoIw m iejsce  o b ie k tu  DP-lOIt w yposażyć n a ło ż y  dowódcę p r p lo t  w WDSz MP22 i  e w e n tu a ln ie  MP25.Biortąc pod uwagę f a k t ,  i ż  o b ie k t  DP-IOU o ra z  je g o  a p a ra ­townia łą c z n o ś c i  zamontowane są  na nadw oziach n ie o p a n c o rz o - nych, o m ałej z d o ln o ś c i  pokonywidnia te re n u  /DP-IOU -  k o n te - iier, a p a ra to w n ia  ł£j,czności -  STAH -266/, o raz czę ścio w e  dublo­wanie f u n k c j i  Vi'S yP25 z n a jd u ją c e g o  s i ę  na SD DZ, wydawałoby s ię , że celowym byłoby w ybranie w a ria n tu  t r z e c i e g o . M ająo jednak na w z g lę d z ie  f a k t ,  i ż  o b ie k t  DP-IOU j e s t  fragmentem większego system u In fo rm a ty c z n e g o , n a le ż y  p r z y ją ć  w a ria n t d ru gi.Z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  z przełożonym  z a  pomocą r a d i o s t a c j i  śre d n ie j mocy, ze  względów p rz y to c z o n y ch  p o d czas a n a liz o w a ­nia p o p rzed n ich  podsystem ów , p ro p o n u ję  w ym ienić r a d io s t a c ję  k-137B na U -137T .p o d system ie  w ojsk lo t n ic z y c h :Dowódca grupy^dow odzenia bojow ego /GDD/ lo tn ictw e m  -  ł ą c z ­ność z podw ładnym i, z sam olotam i oraz z p rzeło żo n ym i 1 szefem  DZ u trzym u je  z a  pomocą środków łą c z n o ś c i  i  t r a n s m is j i  d a - Z a in sta lo w a n y ch  w w ozie  MP23. Lcączność z OUB a rm ii /z PŁSD/ u trzy m u je  za pomocą r a d i o s t a c j i  ś r e d n ie j  mocy K-137B,f^^tórą, ze względów p rz y to c z o n y ch  podczas a n a liz o w a n ia  p o p rzed - podsystem ów , p rop on u ję w ym ienić na r a d io s t a c ję  R-137T.
Oficerów naprowadzania lotnictAva proponuję wyposażyć w wozy 

'dowodzenia wyposażone w ra d io s ta c je  wojsk lądowych 1 lo tn ic z e .



« 94 -D, W po d system ie tyłów  k w a te m lB trz o w sk io h  i  te c h n ic z n y c h :a/ k w a te rm istrz  DZ b ę d z ie  utrzym yw ał łi^cznosć z p r z e ło ż o ­nymi i  podwładnymi za pomocą środkó^Y ł ą c z n o ś c i ,  z a in s ta lo w a ­nych w w ozie ADIC-11, oraz z kw aterm istrzem  a rm ii -  za  pomocą r a d io s ta c ji  R -1 4 0 . N ie p rze w id u ją  s i ę  zmiim w sy ste m ie  ł ą ­czności i  śro d k a ch  ł ą c z n o ś c i ,b/ s z e f  s łu ż b  te c h n ic z n y c h  IJZ -  z a s tę p c a  dowódcy DZ do spraw te o łm ic z n y c h  — a k t u a ln ie  p o s ia d a  r a d io s t a c ję  ś r e d n ie j  mocy 11-118BMZ, z k tó r e j dowodzi swoimi p o d o d d z ia ła m i. Przew i­duje s i ę  w yposażenie go w a p arato w n ię  dow odzeiiia ADK—11 złJednoczesnym w ycofaniem  r a d i o s t a c j i  U-118 z TSD DZ, TSD p a ,TSD p z / p cz ,c/ k w a te rm istrz  p u łku  a r t y l e r i i  p o s ia d a  a k t u a ln ie  r a d io ­s ta c ję  li- llS B M Z . P rze w id u je  s i ę  w yposażenie go w ap arato w n iędowodzenia ADiC-11.E , Węzły ł ą c z n o ś c i :a/ w ęzeł łą c z n o ś c i  SD DZ wyposażony J e s t  w ap aratow nie Węzłowe A TgS, A T fT I AUSz o raz r a d l o l i n i ę  U -405Z. Wymienione aparatownie s łu ż ą  do o r g a n iz a c j i  jaw n ej 1 u t a jn io n e j  łą c z n o ­ści r a d io lin io w e j i  przewodowej do sta n o w isk  dow odzenia p z / p c z , pa, do TSD DZ o raz WSD DZ. Z n a jd u ją c e  s i ę  w k o m p le ta c ji  ty c h  aparatowni r a d i o l i n i e  U-405 p o s ia d a ją  po dwa kan ały  t e l e f o -  nlczne l  dwa t e le g r t i f  i c z n e , co n ie  z a b e z p ie c z y  p o trz e b  w z a ­k resie  kanałów t r a n s m is j i  d an y ch , k tó r e  n a le ż y  doprow adzić do "'W, sjj / z w ła s z c z a  w o d n ie s ie n iu  do SD p z / p c z / . Ze w zględu na “'ałą s t a b i ln o ś ć  c z ę s t o t l iw o ś c i  ty c h  r a d i o l l n l i ,  param etry ic h  ^akże są  n i s k ie  w porównaniu z w ym aganlaiai. Ł ą czn o ść r a d i o l i ­niową z SD i  ZSD a rm ii o r g a n iz u je  s i ę  za  pomocą r a d i o l l n l i  k-409, p r z y d z ie lo n e j z a r m ii .



-  95 -b/ ^vęzQł łą c z n o ś c i  SD p z / p c z , TSD oraz pa wyposażony J e s t  w a p a r a to w n iIIW L -IM , w yposażoną w dwa p ó łkom p lo ty r a d l o l l i i i i  U-405,c/ na w yposażeniu  DZ z n a jd u ją  s i ę  ponadto ap aratow n io  węzłowe A T gS, A T fT I , II-4 0 5 Z, p rzezn aczo n e do zap ew n ien ia  ł ą ­czności r a d lo lin io ^ v e j  DZ p o d czas p r z e s u n ię ć  SD DZ,Zgodnie z wymaganiiiml nn PASUW ZT oraz rekom endacjaoii S z t a ­bu Z jed n oczo n ych  S i ł  Zbi^ojnych, system  łą c z n o ś c i  r a d io lin io w e j 1 przewodowej, z w ła s z c z a  w z a k r e s ie  t r a n s m is j i  d an y ch , powi­nien być odwzorowi\niem system u łą c z n o ś c i  r a d io w e j. S p e łn ie n ie  tego Wymagania z a  pomocą x)osiadanego a k t u a ln ie  spi*zętu  łą c z n o ­ści j e s t  p r a k ty c z n ie  n ie m o ż liw e , ze w zględu na zb y t małą i l o ś ćkimało\y ł ą c z n o ś c i ,1U ozw iązanie problem u można osiągnćŁĆ p o p rzez m istę p u ją o e  Warianty p rz  e d s i  ęw z i ę ć :a/ p ie rw szy  -  p o zo sta w ić  s ta n  d o ty ch czaso w y ,“* za p e w n ie n ia  w ła śc iw e j o r g a n i z a c j i  ł ą c z ­ności r a d io l in i o w e j , w yposażyć d y w iz ję  w dodatkowe r a d i o l i n i o  U-409 w i l o ś c i  8 s z tu k : po dwie na w ęzłach  łą c z n o ś c i  SD i  USD oraz po je d n e j na w ęzłach  łą c z n o ś c i  SD p z / p c z , z je d n o c z e ­snym p o zostaw ien iem  apeiratownl A T fT I , ATgS o raz  r a d i o l i n l l  U-405U /do łą c z n o ś c i  z AUO-KU-10 w a n n l i/ , /c/ t r z e c i  -  opracować i  wprowadzić do w o jsk  nowe z u i i l f i ­lcowano ap arato w n ie  węzłów łą c z n o ś c i  s z c z e b la  ta k ty c z n e g o  kWL-ZT i  o p o r a c y jn o -ta k ty c z n e g o  IIWL-ZTO na tr a n s p o r te r a c h  opancerzonych. Każda z ty c h  ap aratow n i powinna być wyposażona " dwa p ćłk o rap lety  r a d i o l l n i i :  A z ld -1  -  d la  UWL-ZT i  A z ld -2  -  dla IlV,L-ZTO, cyfrow e u r z ą d z e n ia  k o n a ło tw ó r cz e , kom utacyjne 1 ^ l^ ^ jn ia ją c e ,'a  także*w  odpow iednie u r z ą d z e n ia  em alogowe.llodatkowo opracować ap arato w n ię  t r a n s m is j i  danych ATD, p r a -  ^^Jącą w je d n o lity m  sy ste m ie  wymiany danych.



-  96 -Ze ^vzględu na p e rsp e k ty w icz n o sć  ro zu ią z^ u iia  problem u /d o - stosoYimilc \IŁ do przyj<^cia kanałów cy fro w y ch / , p rop on u ję p r z y -  j<,'cie w a ria n tu  t r z e c i e g o , a do c z a su  jo g o  w d ro żen ia  -  stosow ać wariant d ru g i roz\viąziuiia*Utrzymywanie s t a ł e j  go to w o ści do pracy wozów dowódczo- -sztabow ych PiVStT\V ZT wymagać b ę d z ie  p o d ję c ia  sz e r e g u  kroków , a w tym w yposażenie b a t a lio n u  łą c z n o ś c i  DZ w ap aratow nio ob­słu gi t e c h n i c z n e j ,  a b a t a lio n u  remontowego -  w rucliome war­sztaty ł ą c z n o ś c i ,  p rzezn aczo n e do dokonywania o b słu g  t e c lm ic z -  nych i  remontów b ie ż ą c y c h  ty c h  wozów.Niezawodność tak  rozbudowanego system u ł ą c z n o ś c i  z a le ż e ć  będzie n ie  t y lk o  od parametrów w chodzących w Jo g o  s k ła d  u rz ą ­dzeń ł ą c z n o ś c i ,  a le  t a k ż e , od sprawnego k ie ro w a n ia  tym s y s t e ­mem, sz y b k ie g o  reagow ania na u szk o d ze n ia  i  przerw y w p r a c y , oraz na n a g łe  zm iany s y t u a c j i  na p o lu  w a lk i . I s t n i e j e  p o tr z e ­bie s tw o rze n ia  s t a łe g o  punktu k ie ro w a n ia  systemem ł ą c z n o ś c i .N ierealnym  j e s t  o b e cn ie  propouowariie w yp o sażen ia  d y żu rn e- £0 systemu łą c z n o ś c i  w zautom atyzow any wóz dow ódczo-sztabow yIprzystosowany do tego  c e lu  / p o s ia d a ją c y  t a b l i c e  s ta n u  łą c z n o ­ści i t p , / ,  w t e j  s y t u a c j i  p ro p o n u ję  u m ie śc ić  m ie js c e  pracy dyżurnego system u łą c z n o ś c i  w UDSz SKOT tt-3M s z e f a  saperów k tó rego  p o trze b y  w z a k r e s ie  w yp o sażen ia  w ś ro d k i łą c z n o ­ści są z n a c z n ie  n iż s z e  od m o ż liw o ści wozu, n a to m ia s t k iero w a­nie systemem łą c z n o ś c i  r e a liz o w a ć  za  pomocą s i e c i  rad io w ej i^iczności w ew nętrznej / ja w n e j/ .'•ybrany, c a ło ś c io w y , w a ria n t system u ł ą c z n o ś c i  d y w iz ji  zmechanizowanej w z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  r a d io w e j, p rzed staw io n y Został w z a łą c z n ik a c h  od 27 d o .31 i3 d , w z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  nadi o l i  jałowej -  w z a łą c z n ik u  3 2 , a  w z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  p r z e -  "^odowej -  w z a łą c z n ik u  33.



-  97 -Wykaz obiektów  dowodzenia 1 łf|C z n o ś c l wraz z podporządko­waniem ic h  określonym  osobom funkcyjnym  1 zakresom  zmian do­stosowania ic h  do PASUW Z T , a ta k ż e  p r o p o z y c je  A rm ii U a d z ie c -  k le j w tym z a k r e s ie  p r z e d s ta w ia  z a łą c z n ik  35 ,2 ,4 ,  E tap y  ro zw iązyw an ia problemówZe względów ekonom icznych 1 te c łm ic z n y c li n iem o żliw e j e s t  natychmiastowe p r z e jś c ie  od a k t u a ln ie  eksploatow iinego s y s t e ­mu łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej do docelow ego według wybranego w a r ia n tu . N iezbędno j e s t  o k r e ś le n ie  pewnych etapów na drodze ro zw iązyw an ia problem ów , zw iązan ych z wyposażeniom dyw izji zm echanizow anej w zestaw  wozów PASUW Z T .B io rąc pod uwagę z b l iż a ją c y  s i ę  te n u in  w d ro żen ia  zestaw u Wozów Pi\SUW, n a le ż y  p ro w a d z ić , moim zdaniem , ro z w ią z a n ie  pro­blemów w n a s tę p u ją c y c h  e ta p a c h :eta p  I :w e ta p ie  tym p rop on u ję w prow adzić a u to m a ty z a c ję  eleraentćw W spółpracujących z zestawem PASUW ZT t y lk o  w p o d system ie  ogólnov/ojskowyin, a m ia iio w ic ie ;1/ dostosow ać wóz BUDM-2rs do s p e łn ia n ia  f u n k c j i  wozu do­godzenia i  z b ie r a n ia  in fo r m a c ji  dowódcy p lu to n u  ro zp o zn a n ia  skażeń /w z a k r e s ie  omówionym w poprzednim  p o d r o z d z ia le / ,2/ dostosow ać śm ig ło w ie c rozpoznem ia sk ażeń  p ro m len io tw ó r- ®2iych do w spółpracy w s i e c i a c h  t r a n s m is j i  danych z PASUW ZT , opracow ać i  wdrożyć do w ojsk ap arato w n ię  ruchomego Pdnktu o d b io ru  In fo r m a c ji  ro zp o zn aw czej /w z a k r e s ie  omówlo- w poprzednim  p o d r o z d z ia le / ,V  dostosow ać m ie js c e  p racy  grupy a n a liz y  in fo r m a c ji  /wóz jVS-2/ do w sp ó łp racy w s i e c i  t r a n s m is j i  danych z PASUW Z T ,V  p rzep ro w ad zić  wymianę c z ę ś c i  środków łą c z n o ś c i  z a in ­stalow anych na o b ie k ta c h  dow odzenia 1 ł ą c z n o ś c i ,  w sp ó łp ra-



-  98 -cująoych z PASUW Z T . W c e lu  zap ew n ien ia  popraw nej p racy wymia­nę tę  n a le ż y  wykonać w n a s tę p u ją c y c h  o b ie k ta c h  dowodzenia i  łą c z n o ś c i:a/ w c z o łg a c h  dowódczych T-55AD1 i  T-55AD2,b/ w wozach dowódczych BWP-IK 1 dow ódczo-sztabow ych SKOT R -2M jo/ w wozach dow ódczo-sztabow ych R -3 Z ,6/ w prow adzić do w yp o sażen ia  DZ dodatkowe r a d l o l i n l e  R-409 w i l o ś c i  8 s z t u k .Je d n o c z e ś n ie  w tym e t a p i e ,  n a le ż a ło b y  w prow adzić do wypo­sażenia DZ r a d io s t a c je  U-137T na tr a n s p o r te r a c h  MTLB w m ie j­sca dotych czasow ych r a d i o s t a c j i  R-137B na sam ochodzie STiUl-660,ETAP I IW kolejn ym  e t a p ie  n a le ż a ło b y  zapew nić zautom atyzow ane do­wodzenie i  k ie ro w a n ie  środkam i w a lk i w p o d system ie  WRIA, oraz podsystem ie Y.OPL, a m ian o w icie  -  d la  w ykonania powyższego Zadania n a le ż a ło b y :1/ opracować i  w prow adzić do w ojsk  zestaw  k ie ro w a n ia  ogniom dyw izjon u  a r t y l e r i i  na tr a n s p o r te r a c h  op an cerzo n ych ^ypu MTLB;2/ opracować i  w prow adzić do w o jsk  zautom atyzow any zestaw  'vozów dow ódczo-sztabow ych ro d zin y  V^D-11 d la  d yw izjon u  r a k ie t  taktycznych DZ;2/ opracować i  w prow adzić do w ojsk  zautom atyzow any o b ie k t ^^"iOR wraz z ap arato w n ią  łą c z n o ś c i  d la  dowódcy p u łk u  r a k ie t  P r z e c iw lo tn ic z y c h ;V  opracować i  wprow adzić do w ojsk  zautom atyzow ane wozy ^^"'odzenia ZV.D-10 d la  dowódców pododdziałów  w ojsk  OPL oraz Szefa OPL p z / p c z .



-  99 -Pod Iconiec te g o  etap u  n a le ż y  p r z e w id z ie ć  wprowadzenie do wyposażenia DZ ap aratow n i węzłowych s z c z e b la  ta k ty c z n e g o  i  tak ty czn o -o p e ra cyjn e g o  RP/Ł-ZT 1 IU7Ł-ZT0 w m ie js c e  r a d i o l l n l i  U-409 i  ap arato w n i węzłowych A T gS, A T fT I , U -405U.
ETAî  I I IW o sta tn im  e t a p ie  w d rażan ia  zestaw u PASUW ZT do d y w iz ji  zmechanizowanej n a le ż y , moim zd an iem , su kcesyw n ie w ym ieniać środki łą c z n o ś c i  d r u g ie j i  t r z e c i e j  g e n e r a c ji  n a  s p r z ę t  no­wej g e n e r a c j i ,  i  ta k :1/ r a d io s t a c je  p rzen ośn e UICP s z c z e b la  kom pania -  p lu to n  typu R-126 n a le ż y  za m ie n ić  r a d io s ta c ja m i TUBEROZA-1;2/ r a d io s t a c je  p rzen ośn e UKF s z c z e b la  b a t a l io n  -  p u łk  typ u  k-l05/R-107 n a le ż y  za m ie n ić  r a d io s ta c ja m i TUBEUOZA-2;3/ r a d io s t a c je  czołgov/e UICF R-123 n a le ż y  za m ie n ić  na U-137 lub -  w u za sa d n io n y ch  p rzyp ad ka ch  /np« w wozach dowódczych/-  na 11-173 i  o d b io rn ik  R-173Pj4/ r a d io s t a c je  pokładowe UICF typ u  R-111 n a le ż y  zam ien ić  na U-171 lu b  -  w przypadku gdy n ie  za ch o d zi p o tr z e b a  u zyska­nia W iększych z a s ię g ó w , powyżej 20 km -  na tt-173;5/ r a d io s t a c je  pokładowe KF ty p u  R-130 n a le ż y  za m ie n ić  na R-.134;6/ r a d io s t a c ję  samochodową R-140 s z e f a  s z ta b u  DZ i  opance­rzoną 11-137T dowódcy DZ za m ie n ić  na r a d io s t a c je  R -1 6 i na tra n sp o rte ra ch  op an cerzo n ych ;'?/ r a d i o l i n i e  typu R-405PT-1 z a m ie n ić  na r a d i o l l n i e  typu A zid-ID ;8/ r a d io t e le fo n y  UICF ty p u  IC-1 za m ie n ić  na dupleksow e s t a -tradiowe IC-IM.



-  100  -Je d n o c z e ś n ie  w tym e t a p ie  n a le ż y  rozpoczi^ó w prow adzanie,na s z c z e b e l Z T , u rząd zeń  t e c h n ik i  cy fro w e j o raz  łą c z n o ś c i1tr o p o s fe r y c z n e j.  Etap te n  pow inien zamknąć p ro ce s d o sto so w an ia  systemu dow odzenia i  ł ą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej doPAS UW ZT«Potrzeby i lo ś c io w e  s p r z ę tu  ł ą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji do zre a lizo w a n ia  p r z e d sta w io n e j k o n c e p c ji  zaw arte są  w z a ł ą c z .  3 6 .Ew entualne zm iany w k o m p le ta c ji  i  k o n c e p cja c h  w ykorzystyw a­nia zautom atyzow anych wozów zestaw u  PASUW Z T , p o c ią g n ą  za  so ­bą k o n ie czn o ść  ponownego d o sto so w an ia  system u łą c z n o ś c i  DZ. Problem te n  n a le ż y  tra k to w a ć je d n a k  ja k o  nowy, wychodzący po­za założono w c z e ś n ie j rćiray, p r z e d s ta w io n e j k o n c e p c ji  doskona­len ia  system u ł ą c z n o ś c i .3, Kompleksowa a n a l iz a  s p e ł n ie n ia  wymagań p r z e z  zaproponowany system  łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej Proponowany w p o d r o z d z ia le  2 n in ie js z e g o  r o z d z ia łu  system  łą czn o ści d y w iz ji  zm ech an izow an ej, z z a ło ż e n ia  pow inien 'vnieść zn aczn ą poprawę w m ożliw ość s p e ł n ie n ia  sta w ia n y ch  systemom ł ą c z n o ś c i ,  wymagań, a ta k ż e  spowodować u s u n ię c ie  w poważnym s to p n iu  stw ie rd zo n y ch  w aktualnym  sy ste m ie  niedom a- eau i  ta k ;1/ w ząk ro sie^ o b iegu ^ in fo rm ac^ i__n ied o k u m en to w ^ j;;ch ^ ^iS iiio z n y ch / . W dalszym  c ią g u  n ie  n a s tą p ią  s p e c ja ln e  zmiany w Zakresie ruchu t e le fo n ic z n e g o ;  re a lizo w a n y  on b ę d z ie  w sposób Ręczny z o czek iw an iem , co w dalszym  c ią g u  n ie  zapewni p o żąd a- term in ow ości u z y s k a n ia  p o łą c z e ń . W iększość r e l a c j i  t e l e f o ­n icznych , z w ła s z c z a  na s z c z e b la c h  dowodzenia od b a ta lio n u  / d y - '^izjonu/ wzwyż, b ę d z ie  u t a jn io n a . Ze w zględu je d n a k  n a  małą hoc k r y p to fo n ic z n ą  u rząd zeń  T-219M, w r e la c ja c h  ty c h  p r z e s y ­cać można b ę d z ie  ty lk o  w iadom ości o n a jn iż s z y c h  k la u z u la c h



-  101ta jn o ś c i. Ilo ścio ^ v o  p rze w id u je  s i ę  w yposażyć w t e le fo n ic z n e  urządzenia u t a j n ia ją c e  w s z y s tk ic h  wozów dow ódczo-sztabow ych na stano w iskach  dow odzenia d y w i z j i ,  pułków zm echanizowanych /czołgów/, p u łku  a r t y l e r i i ,  p u łku  r a k ie t  p r z e c iw lo tn ic z y c h  oraz dyw izjonu  r a k ie t  ta k ty c z n y c h .Opls^lne n ied o m agan ia  proponowanego system u łą c z n o ś c i  bi^dą miały je d n a k , w sto su n k u  do a k t u a ln ie  e k sp lo a to w a n e g o , zn a cz­nie n iż s z y  c i ę ż a r  gatim kov;y, ze w zględu na t o ,  że w r e la c ja c h  te le fo n ic z n y c h  przekazyw anych b ę d z ie  je d y n ie  o ko ło  20̂ /o p rze k a ­zywanej i n f o r m a c j i .
• ^nstoso-wanie w zautom atyzow anych wozach dow ódczo-sztabow ych automatów Ic ro ś la rs k ich , u rząd zeń  do zdejm ow ania w sp ó łrzęd n ych  z mapy, monitorów ekranow ych, p u lp itó w  sfo rm alizo w a n y ch  kodograraów, Wskaźników s y t u a c j i  p o w ie tr z n e j 1 p lan szetó w  e le k t r o n ic z n y c h ,'V poważnym s to p n iu  p r z y b liż y ł o  sposób p rzek azyw an ia  w iadom ości dokumentowanych do p r a k ty k i dow odzenia.'Vymiiina w iadom ości dokumentowanych na s z c z e b lu  taktycznym  niemal w c f i ło ś c l  odbywa s i ę  z a  pomocą u rząd zeń  t r a n s m is j i  da­nych, o dużym s to p n iu  d y s p o z y c y jn o ś c i . U rz ą d z e n ia  powyższo po­sia d a ją  a p a r a tu r ę  u t a j n i a ją c ą  o d u żej mocy k r y p t o g r a f ic z n e j .  Zastosow anie n a to m ia s t odpow iednich u rządzeń końcowych i  s t e -  rowników u m o żliw ia  s k r ó c e n ie  do minimum cz a su  form ow ania, k o - ^owania i  p r z e s y ła n ia  kodogramów, a n a s tę p n ie  u ab on en ta o d e- rozkodow ania i  zo b ra zo w a n ia . Czas d y s tr y b u c y jn y  wahaó b ę d zie  od k i l k u d z i e s i ę c i u  sekund -  d la  k r ó t k ic h  komend i  sygnałów a la m o w y ch  do k i lk u  m inut -  d la  w iadom ości I I  k a te ­g o rii p i l n o ś c i .3/ vi^222iow ej[__i^transinisji^da N iedom agania w tyra z a k r e s ie  w



-  102 »znacznym s to p n iu  z l lk w idouane z o s t a ły  p rze z  system  tr a iis m l-  s j i  danych PAS UW op arty o u r z ą d z e n ia  ’’ BAZALT'* /wraz ze s t e ­rownikami/, Osoby fu n k c y jn e  wyposażone w zautom atyzow ane wo­zy dowódczo-sztabow e PASUW ZT o trzym ały  d o stęp  do banku da­nych LMC B1ÜTA-3M /w z a k r e s ie  im p r z y s łu g u ją c y m / , o raz m ają możliwość ro zw iązyw an ia  o k r e ś lo n y c h , zadań ta k ty o z n y c h .
Wprowadzenie PASUW ZT w y e lim in o w a ło , w z n a c z n e j m ie r z e , niedomaganie p o le g a ją c e  na n ie d o sta te cz n y m  w yposażeniu  m ie js c  pracy osób fu n k c y jn y c h  w końcowe u r z ą d z e n ia  łą c z n o ś c i  i  śro d ­ki a u to m a ty z a c ji oZ astosow an ie au tom atyczn ych dajnlków  o ra z  środków automa­ty z a c ji  i  t r a n s m is j i  danych /zastosow an o system  t r a n s m is j i  da­nych z k o m utacją  w iad o m o ści/ , p o zw o li na zn aczn e s k r ó c e n ie  czasów z b ie r a n ia  i  p r z e tw a r z a n ia  d an ych .B io rą c  pod uwagę zn aczn e s k r ó c e n ie  c za su  form ow ania, kodo­wania i  p r z e s y ła n ia  kodogramów uważam, że c z a s  na d z ia ł a ln o ś ć  Inform acyjną org£inów dow odzenia d y w iz ji  pow in ien  zm aleć 2-4 **^zy, cza s  na d z ia ł a ln o ś ć  o r g a n iz a c y jn o -k o n tr o ln ą  -  około ^"2,5 r a z a , c z a s  na p rzep row ad zen ie o b lic z e ń  o p o r a c y jn o -t a k -  tycznyoh -  o k o ło  5-20 razy  /w z a le ż n o ś c i  od r o d z a ju  z a d a n ia / . Reasumując p r z e w id u ję , że cz a s  na d z ia ł a ln o ś ć  in fo rm a c y jn ą  '’wyniesie -  na s z c z e b lu  d y w iz ji  -  od 30 do 60 m in u t, c z a s  na d z ia ła ln o ś ć  o r g a n iz a c y jn o -k o n tr o ln ą  i  na a n a lity c z n o -tw ó r c z ą  pow inien w y n ie ść  o ko ło  1-2  g o d zin  na każdy z ty c h  rodzajów  d z ia ł a ln o ś c i ,Podczas badań w zorca p ilo to w e g o  PASUW ZT ś r e d n i cza s  p r z y -  Sctow ania n iep lano w ego u d e r z e n ia  n a PK WlliA DZ w y n ió sł 2 minu­sy /od o trzy m a n ia  z EMC danych o c e lu  do o trzy m a n ia  komendy s t a r t  na PK d r t / .



“  103 -Odnośnie s p e łn ie n ia  wymagań sta w ia n y ch  ssautoinatyzowtuiemu systcMuowi dow odzenia, spróbujm y p rz e a n a liz o w a ó  system  ł ą c z ­ności, zaproponowany w p o d r o z d z ia le  2:3 ,1 , W z a k r e s ie  te im in o w o ści system u łą c z n o ś c i  System ł ą c z n o ś c i  d y w iz ji  o p arty  j e s t  o : a/ wozy dowódcze:-  na śro d kficli op an cerzo n ych : BllDM U -5 , BRDM U -IA , BWP-IK,B V il- i ,-  na sam ochodach teren ow ych : Hb-115ZT, b/ wozy dow ódczo-sztabow e:-  na środlcach op an cerzo n ych :SKOT -  R-3M , 11-3Z , R -4 , U-2AM,MTLDu -  zestaw  WjDSz PiVSU\̂  ZT,MTLB -  ZZKODA ” OPAL” , ZiVb-10, WD 1 Z ł p l r s k ,-  na sam ochodach -  W D -ll , R e k in -2 , S O A S -b , A iiK-11, c/ c z o ł g i  dowódcze: T -7 2 D , T -55A D -1, T -5 5 a D -2 ,d/ r a d io s t a c je  ś r e d n ie j  mocy:■* na tr a n s p o r te r a c h  op ancorzonycli -  H -137T, U -1 6 1 ,-  na sam ochodach -  il-:l3 7 B ,e/ ap arato w n ie  węzłów łt^ czn o ścl s z c z e b la  ta k ty c z n e g o  na ^'ransportorze opancerzonym MTLB -  UWŁ-ZT i  UV.L-ZTO,f/  r a d i o l i n i ę  tr o p o s ie r y c z n ą  U-412D na tr f\ n sp o rte rz e  opan­cerzonym,¿5/ a p a ra to w n ia  H-405U n a Siim ochodzie,Czas n ie zb ę d n y  na r o z w in ię c ie  węzłów łą c z n o ś c i  na p o d sta ­wie wniosków z badań Avzorca p ilo to w e g o  PilSUW ZT /bez ro z w l-d a le k o s ię ż n y c h  l i n i i  przewodowych/ p o w in ie n , moim zda­niem, W ynosió:1/ \i'L Sb jUZ -  około 30 m in u t; t2/ \VL Sb p z/p cz -  około 20 m inu t;C/ Vłb TSb bZ -  oko ło  30 m in u t.



-  104 -Czasy powyższe m ie szcz ą  s l^  w z a s a d z ie  w g r a n ic a c h  okre­ślonych wymaganiami na PASU!/ Z T , Jed n ak  w przypadku aktyw ne­go o d d zia ły w a n ia  p r z e c iw n ik a  b r o n ią  konw encjonalną lu b  maso­wego r a ż e n ia , mogą byc pow ażnie p r z e k ro c z o n e .V. z a k r e s ie  dotyczącym  cza su  n iezb ęd n ego  na p rzygo tow an ie dokumentów p la n u  łą c z n o ś c i  i  dokuiaentów e k s p lo a ta c y jn y c h  przez w y d zia ł łą c z n o ś c i  s z ta b u  DZ n ie  p rz e w id u je  s i ę  zm ian .Zastosow anie t r a n s m is j i  danych w s i e c ia c h  ł ą c z n o ś c i ,  a zwłaszcza system u t r a n s m is j i  danych z kom utacją  w iadom ości z w ykorzystaniem  u rz ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych typ u BjIZALT, oraz in n y ch  u rząd zeń  p r a c u ją c y c h  z s z y b k o ś c ią  t r a n s m is j i  rzędu 1200 b i t / s , pozw oli na o s ią g n ię c ie  c z a s u  przekazyw a­nia w iadom ości w p r z y b liż e n iu  zgodnego z wymagaiiiaiai na PASUW Z T , P o d czas badań w zorca p ilo to w e g o  PASUW ZT uzyskano czasy £  :1/ p rzek azyw an ia  Komend i  sygnałów  /do 10 znaków/; a/ w r e l a c j a c h  b e z p o ś re d n ich  -  5 ,8  s ,  b/ z r e t r a n s l a c j ą  -  9 ,3  s ,2/ p rzek azyw an ia  w iadom ości I  k a t e g o r i i  /do 250 znaków/; a/ w r e l a c j a c h  b e z p o śre d n ich  -  1 9 ,9  s ,V  z t r a n s l a c j ą  -  3 3 ,3  s ,2/ przekazy\vania w iadom ości I I  k a t e g o r i i  /do 800 znaków/; n/ w r e la c ja c h  b e z p o ś re d n ich  -  4 8 ,8  s ,  b/ z t r a n s l a c j ą  -  7 1 ,4  s .Ozasy m ierzono przy o b c ią ż e n iu  s i e c i  t r a n s m is j i  danych 15-0 ,2  co sta n o w i ś r e d n ią  in ten syw n o ść s tr u m ie n i in fo rm a ­c j i .3 ,2 , W z a k r e s ie  n iezaw o d n o ści system u łą c z n o ś c i  V» porównaniu z p o p rzed n io  rozpatrywanym  systemem łą c z n o -  Zaproponowany s y ste m , p rzed staw io n y w k o n c e p c j i ,  pow i-



-  105 -nien w większym s to p n iu  s p e ł n ić  wytuaganie d o ty cz ą c e  zapew nie­nia wymaganych zasięgów  ł ą c z n o ś c i .  Wynika to  z fa k tU | I ż  śro d ­ki łą c z n o ś c i  / z w ła s z c z a  radiow e/ nowej g e n e r i ic j l  p o s ia d a ją  w iększe, w sto su n k u  do d o ty ch czaso w y ch , m oce, c z u ł o ś c i  i  z a ­kresy c z ę s t o t l i w o ś c i ,  a tym saiaym u m ożliw ią uzysktU iie w iększo- go z a s ię g u ,V/ przypadku d z ia ł a n ia  d y w iz ji  ja k o  o p e r a c y jn e j grupy ma- nowrowoj w r e l a c j i  SD d y w iz ji  -  SD a rm ii pracow ać b ę d z ie  n ie  jedna r a d io s t a c j a  R-140 ja k  to  b y ło  d o ty c h c z a s , le c z  dwie r a d io s ta c je  KF/UKF typu U -1 6 1 , oraz i - a d io l ln la  tr o p o s fe x 'y c z -  na H-412D, co zapewni odpow iednią n iezaw odność łą c z n o ś c i  w te j r e l a c j i ,  W p o z o s ta ły c h  x 'e le ic jach  n ie  uzyskamy ta k  z n a c z ą ­cego p o p ra w ie iiia  w sp ó łczy n n ik a  n iezaw o d n o ści ł ą c z n o ś c i ,  le c z  a n a liz u ją c  w a r to ś c i te g o  w sp ó łczy n n ik a  d la  n ie k tó r y c h  nowych środków łą c z n o ś c i  / z a łą c z n ik  26/ o ra z  system  ł ą c z n o ś c i  p rzed ­stawiony na schem atach / z a ł ą c z n ik i  27-34/ możemy s t w ie r d z ić ,
¿0 w r e la c ja c h  pomiędzy stano w iskam i do w o dzen ia, o r g a n iz u je  s ię ; . ‘1/ SD a rm ii -  SD DZ -  . . ł T .  kanałów ł ą c z n o ś c i ;2/ SD DZ -  V(SD DZ -  ,J - 9 . kanałów ł ą c z n o ś c i ;153/ SD DZ -  SD pz/pcz -  kanałów ł ą c z n o ś c i ;1/ SD DZ -  SD p r p lo t  -  . . ę * .  kanałów ł ą c z n o ś c i ;6/ SD DZ -  SD pa -  . i 9 , ,  kanałów ł ą c z n o ś c i ;V  SD DZ -  SDO p o z o s ta ły c h  pododdziałów  a r t y l e r y j s k i c h-  . i r ? ,  kanałów ł ą c z n o ś c i ;7/ SD DZ -  SDO bpz/bcz -  . i .  kanał ł ą c z n o ś c i .W przypadku z n is z c z e n ia  o k o ło  40-50 /̂4 s p r z ę tu ,w  podstaw o- 'vych r e la c j i ic h  pracowaó b ę d z ie  o ko ło  55-60Vi» kanałów łą c z n o -  co zapew nić powinno d z iŁ iła iile  system u łą c z n o ś c i  z pew­nym pogo rszen iem  je g o  pariimetrów n iezaw od n o ścio w ych .



-  106 -R o z p a tru ją c  o d d zla ły ^ v a lllo , na system  dow odzenia i  łą c z n o ­ści» warunków teren o w ych , w k tó r y c h  prowadzone są  d z ia ł a n ia  bojowe oraz wpływ o d d z ia ły w a n ia  b r o n i k o n w en cjo n aln ej 1 ma­sowego r a ż e n ia  p r z e c iw n lk ii , n a le ż y  s t w ie r d z ić , że omawiany sprzi^t ł ą c z n o ś c i  w dużym sto i)n iu  o p arty  j e s t  o wozy dowód­czo-sztabow e i  ś r o d k i łą c z n o ś c i  na p o ja z d a ch  opm icorzonych o dużej z d o ln o ś c i  pokonywania te r e n u  1 ta k  na s z c z e b lu  dywi­z ji  zm echanizow anej na śro d k a ch  o p a n ce rzo n y ch , ZDiontcwanych je st około 88/̂  obiektów  dow odzenia 1 ł ą c z n o ś c i ,  na s z c z e ­blu pz lOO t̂f , a na szczeb lu * b a t a l io n u  /d yw izjo n u / oko ło 85*/i A u to m a ty cz n ie , zc zw iększen iem  s to p n ia  o p a n c e rz e n ia  s t a ­nowisk dow odzenia i  węzłów łą c z n o ś c i  hZ w zro śn ie  odporność systemu ł ą c z n o ś c i  na o d d zia ły w a n ie  b r o n i k o n w en cjo n aln ej i  masowego r a ż e n ia  p r z e c iw n ik a . Z asto so w an ie  odi>owiedniego montażu urzi^dzeń łą c z n o ś c i  w ap arato w n ia ch  ł ą c z n o ś c i ,  r a d io ­sta cja c h  i  wozach dow ódczo-sztabow ych spow oduje z w ię k sz e n ie  odporności system u na z a k łó c e n ia  przemysłowe / a  n aw et, w pewnym s t o p n iu , na im p uls e le k tr o m a g n e ty c z n y / . Jed n ak  n a g ro ­madzenie w jednym o b ie k c ie  d u że j i l o ś c i  środków au tom atyza­c ji  i  ł ą c z n o ś c i  p o c ią g a  z a  sobą w zro st z a k łó c e ń  r a d io e lo k -  irycznych wewnątrz ty c h  obiektów ;, co może spowodować z n a cz ­ąc o g n in ic z e n io  zasięgów  ł ą c z n o ś c i .Zgodnie z wynikami badań w zorca p ilo to w e g o  z a s ię g  łą c z n o ­ści w z a k r e s ie  radiowym UKF może zm aleć na n ie k tó r y c h  c z ę s to ­tliw o ś c ia c h  ro b o czy ch  od 1 do 7 km.J^l ^A n a liz u ją c  m o żliw o ści r a d io e le k tr o n ic z n e g o  o d d zlaływ tm ia przeciw nika można s t w ie r d z ić , że w z a k r e s ie  d y w e r s ji r a d lo -  '^cj, sto so w an ej p rzez p r z e c iw n ik a , za sto so w a n ie  system u t r a n -  siiiisji danych o p a rte go  o u r z ą d z e n ia  BAZALT u n le D io ż llw ia ją c y c h  ^icsankcjonow any do stęp  do systfimu oraz za sto so w a n ie  u rządzeń



-  107 -T-219, m o ż liw o ści d y w e rsji o g ra n icz¿i s i^  Je d y n ie  do s i e c i  radiowych ł ą c z n o ś c i  s łu ż b o w e j.K ró tk i czas p racy  środkÓAV łą c z n o ś c i  na n ad aw an ie , będący wynikiem dużych s z y b k o ś c i t r a n s m is j i  w k a n a ła c h  ł ą c z n o ś c i ,  u ta jn ia n ie  w iadom ości z gwarantowaną mocą k r y p to g r a f ic z n ą  uniem ożliw i, a co n a jm n ie j u t r u d n i , w znacznym s to p n iu  wy­k ry cie , a po w y k ry ciu  ro zszyfi'o w im lQ  przekazyw anych infoi^ma- c j i .  U tr u d n ie n ia  w rozpozrum iu system u łą c z n o ś c i  n a s z e j liZ utrudnią p rzeciw n ik o w i prow adzenie z a k łó c e n ia  r a d io e le k t r o ­nicznego® P o d czas ów iczoń badaw czych w zorca p ilo to w e g o  PASUW ZT ro z w in ię to  ś r o d k i ro z p o z n a n ia  r a d io e le k tr o n ic z n e g o  i  p rze ­c iw d z ia ła n ia  w o d le g ł o ś c i  5-14 km od s ta n o w is k a  dowodzenia d y w iz ji. W skaźnik s k r y t o s c i  łą c z n o ś c i  r a d io w e j, w y raża ją cy  się procentem  n ie  w ykrytych  s i e c i  i  kierunków  rad iow ych w czasie 8 g o d z in  w y n ió sł 82iTt>, n a to m ia st s t a ł o ś ć  łą c z n o ś c i  r a d lo -  /prawdopodobieństw o d o s ta r c z e n ia  i n f o m a c j i  do abonenta/ Warunkach z a k łó ce ń  -  p o g o r s z y ła  s i ę ,  w sto su n k u  do braku Zakłóceń -  0,4fo i  w y n io sła  0,92® Podczas badań n ie  s t w ie r ­dzono wypadków ca łk o w ite g o  z a n ik u  łą c z n o ś c i  rad io w e j i  u t r a ­ty dow odzenia. N a jm n ie js z ą  s t a ł o ś ć  łą c z n o ś c i  w ykazały s i e c i   ̂ i^ieriinki ra d io w e , w k tó r y c h  p r a c u ją  u r z ą d z e n ia  t r a n s m is j i  danych r a d io lo k a c y jn y c h  / c ią g ł o ś ć  t r a n s m is j i  z a b e z p ie c z o n a  w b y ła  t y lk o  w 70-75% o gó ln e go  cza su  p r a c y / ,P rz e a n a liz u jm y  niezaw odność proponowiuiego system u łi^czno- r o z p a t r u ją c  s p e łn ie n ie  wymagań w z a k r e s ie :^/ W sp ó łczyn n ika sprawnego d z ia ł a n ia ;"2/ w sp ó łczy n n ik a  p r z e s t o ju , a/ w sp ó łczy n n ik  sprawnego d z ia ła n ia ^  t a b l i c y  9 p rzed sta w io n o  o b lic z o n e  w a r t o ś c i  w sp ó łczy n n ik a - oprawnego d z ia ł a n ia  w p o s z c z e g ó ln y c h  r e l a c ja c h  dow odzenia.



-  108 - T a b lic a  9
L .p . Nazwa r e l a c j i

LW spółczynnik / K g j.g j /Bez u ż y c ia  b ro ­n i  masowego r a ź . Z użyciem  b ro­n i  masowego r a ż .0 ,9 9 9 0 ,9 8 50 ,9 7 0 ,9 1 50 ,9 7 0 ,9 1 50 ,9 9 9 0 ,9 80 ,9 9 9 0 ,9 80 ,9 9 9 0 ,9 80 ,9 9 8 0 ,9 7 60 ,9 9 8 0 ,9 7 60 ,9 9 8 0 ,9 7 6

D-two i  s z t a b  DZ -  D-two i  s z ta b  a rm ii
SD DZ -  WSD DZ SD DZ -  SD pz/pcz SD DZ -  SD pa SD DZ -  TSD DZ SD DZ -  SD d rt SD DZ -  SD p r p lo tZ o b lic z e ń  w ynilca, żo s p e łn io n e  z o s t a ły  wymagania n a PASUW ZT odnośnie w sp ó łczy n n ik a  sp raw n o ści w sto su n k u  do w s z y s tk ic h  r e l a c j i ,  W przypad ku  u ż y c ia  p r z e z  p r z e c iw n ik a  b ro n i masowego rażen ia , wymaganie powyższe n ie  b ę d z ie  s p e łn io n e  w sto su n k u  do r e la c j i  pom iędzy PK WUIA DZ o ra z  PK WOPL DZ a  SD a r m ii ,b/ w sp ó łczy n n ik  p r z e s t o ju . S tw ie r d z o n a , p o d czas badań wzor­ca p ilo to w eg o  PASW  Z T , i l o ś ć  uszkodzeń u rząd zeń  ł ą c z n o ś c i  1 środków a u to m a ty z a c ji  J e s t  k w e s tią  raniej lu b  b a r d z ie j  popraw- ®̂Ko ic h  w ykonania 1 u ż y t e j  bazy p o d z e sp o ło w e j, Czas na usu­n ięcie przerw y w łą c z n o ś c i  w y n o sił ś r e d n io  10-35 m inut 1 w stosunku do a k t u a ln ie  ek sp lo ato w an ych  w WP u rząd zeń  n ie  ma w Z a k r e s ie  w yraźn ej popraw y. Poprawę można uzyskaó poprzez Zastosowanie k i l k u  kanałów w danych r e l a c j a c h .  P r a k ty c z n ie  -  pod­czas badań -  n ie  stw ierd zo n o  p rzen v w łą c z n o ś c i  na ja k ie jk o lw ie k  ^ s la c ji  mimo u szkodzeń p o s z c z e g ó ln y c h  kanałów ł ą c z n o ś c i ,'V sy ste m ie  ł ą c z n o ś c i  d y w iz ji  w yposażonej w zautom atyzowany Zestaw do w o dzen ia. Ja k  z a ło ż y łe m  w r o z d z ia le  I ,  p o trz e b y  na ^lość p r z e s y ła n e j in fo r m a c ji  w zrosną o o ko ło  25%, Poniew aż ^^oło 80% in fo r m a c ji  p r z e s y ła n e j w p o s z c z e g ó ln y c h  r e la c ja c h  Pi^zesyłaneJ b ę d z ie  w k a n a ła ch  t e le g r a f ic z n y c h  i  t e l e f o n i c z -



«• 109 ••nych t r a n s m is j i  danych / in fo r m a c ja  doku m en taln a/, a s z y b k o ś c ipracy u rząd zeń  t r a n s m is j i  danych w ynosi na o g ś ł 1200 bitów  na sekundę wobec d o tych czaso w ej sz y b k o ś c i p r z e s y łć in la  i n f o r ­macji dokum entalnej rzęd u  50 bodów, przepu stow ość kELUałów łączn o ści / u w z g lę d n ia ją c  n iezb ęd n y nadm iar bitó w  w każdym znaku/ b ę d z ie  od 5 do 10 ra z y  w ię k s z a  w r e l a c j a c h ,  w k tó r y ch  przewiduje s i ę  tr a n s m is ję  daiiycłi. U w z g lę d n ia ją c  powyższe |>ro- ponowany system  łą c z n o ś c i  hZ p ow inien  zapew nić p rzed sta w io n ą wta b licy  *i0  i l o ś ć  in fo r iiia c ji  w z a s a d n ic z y c h  r e la c ja c h  dowodzę- %nia. T a b lic a  10M ożliv\ości Avyniiiiny i n f o r m a c ji w podstawowych r e la c ja c hdow odzenia
Punkty dowo- dzenin zwI ê z- ków ,o d d z liiłó w ,pododdział ów'

M o żliw o ści wymiany in fo r m a c ji  z WSD i  SD DZNa p o czą tk u  dziiilEiń Pod k o n ie c  d n iasłó w /go d z. % ZEipew-n ie n lap o trz e b słó w /go d z. ZEii)ew-n lo n iap o trz e bi  SD a rm ii 7 240 127 3870 68SD s ć is ie d n ie j d y w iz ji 1700 50 1100 33SD pz/pcz 13 500 553 7500 307SB boa 7500 714 4400 419p r p lo t 8G00 722 2700 226SD d rt 10400 507 4730 230SD dar 510 98 390 75^D dappanc 600 193 460 148bsap 540 180 470 156^b brozp 2500 675 1790 483kchom / d rrs k / 1500 192 1300 166b ą czn ie  p r z e w id u ję , że w OZ w yposażonej w edług p r z e d s ta -  ''lonej k o n c e p c ji  na p o czą tk u  d z ia ła ń  można b ę d z ie  w ym ienić ^^oło 96800 s łó w / g o d z in ę , co stan o w i 305!;’o przewidywEuiych p o - n a to m ia st pod k o n ie c  d n ia  d z ia ła ń  bojow ych -  oko ło



-  110 -52000 słó \T /so d zin ę , co stano^vi o k o ło  przew idyw anychp o tr z e b . Powyższe i l o ś c i  w y n ik a ją  z fa k t u  propouowanogo wypo­s a ż e n ia  osób fu n k c y jn y c h  w wozy dowódcze 1 dow ódczo-sztabow e, a ta k ż e  wprowadzenie nowego sprz^*tu ł ą c z n o ś c i  o w ię k s z e j i l o ­ś c i  k an ałó w . P o le p s z e n ie  p rze p u sto w o ści w r e l a c j i  ze 8 ta a o iv i- skieoi dow odzenia a r m ii n a s t ą p i  po w drożen iu  PASIW ZO, Poprzez stw o rze n ie  m o ż liw o śc i o r g a n iz a c j i  r e l a c j i  w s p ó łd z ia ła n ia  z s ą ­s ie d n im i zw iązkam i ta k ty c z n y m i p o p rzez stan o w isko  dow odzenia arm ii w zro śn ie  ta k ż e  przepu stow ośó w t e j  r e l a c j i ,Y/ymaganle d o ty cz ą c e  k o m p a ty b iln o ś c i e le k tr o m a g n e ty c z n e j w proponowanym s y s te m ie  łą c z n o ś c i  b ę d z ie  m ożliw e do z r e a l i z o ­wania pod warunkiem zach ow ania n ie z b ę d n y ch  o d le g ł o ś c i  między ob iektam i a punktam i dow odzenia.3 ,3 ,  W z a k r e s ie  b e z p ie c z e ń stw a  i  w ie r n o ś c i przekazyw anychin fo r m a c jiT r a k t u ją c  b e z g io cz e ń stw o  przekazyw anych in fo r m a c ji  Ja k o  u n ie ­m o ż liw ie n ie  lu b  u tr u d n ie n ie  n ie p r z y ja c ie lo w i  p rze ch w y ce n ia  t r e ­ś c i  I n fo r m a c ji  p r z e s y ła n y c h  z a  pomocą środków ł ą c z n o ś c i ,  oraz w 'yklęcia  rejonów  r o z m ie s z c z e n ia  s ta n o w isk  dowodzenia i  węzłów ł ą c z n o ś c i ,  musimy zau w ażyć, i ż  c z a s  p rzebyw an ia w iadom ości w k a n a ła ch  łą c z n o ś c i  b ę d z ie  ważnym c z y n n ik ie m , decydującym  o tyra p a ra m e trz e . B io r ą c  pod uwagę w ię k sze  s z y b k o ś c i tr a n s m i­s j i  danych oraz a u to m a ty z a c ję  procesów  k o m u ta cy jn y ch , możemy s t w ie r d z ić , że c z a s  p rzeb yw an ia w k a n a ła ch  ł ą c z n o ś c i  k o d o gra- mu o o b ję t o ś c i  do 800 znaków n ie  p o w in ien  p r z e k r a c z a ć  k i lk u ­d z i e s i ę c iu  sek u n d . Podczas badan w zorca p ilo to w e g o  PASUW ZT otrzym ano cza sy  p rzeb yw an ia  kodo^reimów w k a n a ła ch  łą c z n o ś c i  Od o k o ło  6 sekund -  d la  k r ó t k ic h  komend 1 sygnałów  alarmowych -  do 70 sekund d la  800-znakow ych kodograraów I I  k a t e g o r i i  p i l ­n o ś c i , Pomiarów dokonano przy ś r e d n ie j  in te n sy w n o ści s tr u m ie -



-  l i t  -n i  i n f o r m a c j i .W yposażenie wozó’.v do'vó(lczo-sztabow ych, r a d i o s t a c j i  ś r e d ­n i e j  mocy i  r a d i o l i n i i  t r o p o s fe r y c z n e j K-412 w r a d l o l l n i e  A z id -ID  p o z u a la  odsunąć ś ro d k i p roin ien lu jŁice  e n e r g ią  e le k ­tro m agn etyczn ą n a o d le g ło ś ć  od 1 do 15 km od sta n o w isk  do­w o d ze n ia . W iększe od d o ty ch cz a s  o s ią g a n e g o  b e zp ie cze ń stw o  i n f o r m a c j i ,  o s ią g n ię t e  być powinno ta k ż e  p o p rzez f a k t ,  że w ię k szo ść  in fo r m a c ji  I  k a t e g o r i i  p i ln o ś c i  o raz k r ó t k ic h  ko­mend i  sygnałćw  aliirmowych przekazyw ana b ę d z ie  w s i e c ia c h  t r a n s m is j i  danych z a  pomocą u rząd zeń  BAZALT o d u żej mocy k r y p t o g r a f ic z n e j  1 utrudnloiiym  d o s tę p ie  do system u d la  osób n ieu p o w ażn io n y ch .S z e r o k ie  s to s o w a n ie , w proponowanym s y ste m ie  łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej , u rząd zeń  t r iu is m is ji  d a n y ch , zapew­n ia ją c y c h  m v ic r n ia iiie  p r z e s y ła n y c h  w iad o m o ści, a tiik ż e  s t o ­sow anie nowych u rząd zeń  łą c z n o ś c i  z a p e w n ia ją cy ch  kan ały  ł ą ­c z n o ś c i o w yższych płiram etrach n iż  d o ty c lic z a s  sto so w an e, po­zw o li na zn aczn e z w ię k sz e n ie  w ie r n o ś c i przekazyw aiiych i n f o r ­m a c ji 1 t a k :  p o d czas badań w zorca p ilo to w e g o  PASUW ZT poiuie- rzono sto p ę  błędów w k a n a ła c h  t r a n s m is j i  danych i  uzyskano n a s tę p u ją c e  w y n ik i:1/ w k a n a ła c h  TD w y k o rz y s tu ją c y c h  u r z ą d z e n ia : B AZA LT-Al, BAZALT-BI, 52N/53N2/ w k a n a ła c h  TI> w y k o rz y s tu ją c y c h  u r z ą d z e n ia  A I-0 1 1—5oraz S-2 3  -  1*10 .Pom iary wykonano d la  kanałów łą c z n o ś c i  o s t o p ie  błędów. -2  < równej 1*10 .W yniki t e  w s k a z u ją , żo system  s p e łn ia  w ym agania, d o ty c z ą ­ce sto p y  błędów kanałów ł ą c z n o ś c i .  S p e łn ie n ie  wymagań odnoś­n ie  sto p y  błędów d ła  ró żn ych  rodzajów  p r z e s y ła n e j I n f o n a a c j l



-  112 -inożo być s p e łn io n e  p rze z  odpoiviediiie p r z e d s lł^ w z ię c la  o r g a n i­z a c y jn e  n p .:  s to so w a n ie  pokwitowań w fo rm ie  pow tórzeń p r z e s y ­ła n y ch  kodogramów, p o w ta rza n ie  w a ż n ie js z y c h  kodogramów i t p .P rzed staw io n e w n in ie js z y m  p o d r o z d z ia le  przewidywane mo­ż l iw o ś c i  s p e ł n ie n ia  wymagań sta w ia n y ch  system owi łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej w sk azu ją  na t o ,  że zaproponowany s y ­stem  łą c z n o ś c i  po w in ien  w z a s a d z ie  s p e łn ić  w ym agania, lu b  w o d n ie s ie n iu  do n ie k tó r y c h  param etrów , z b l iż y ć  s i ę  do wymaga­nych w a r to ś c i oP rzed staw io n y w k o n c e p c ji  system  łą c z n o ś c i  z b l i ż a  s iv ‘ w o g ó ln y ch  z a r y s a c h  do system u ł ą c z n o ś c i  d la  d y w iz ji  w yposażo­n e j w zostaw  PASU\/ ZT, p rze d sta w io n e g o  p rz e z  AU ja k o  p ro p o zy­c j a  ro zw ią zćin ia  problem u .Z uv.agi na m o żliw o ści ekonom iczne i  sp rzęto w e system  ł ą ­c z n o ś c i DZ,zaproponowiiny w k o n c e p c j i ,  j e s t  uboższy od s y s t e ­mu iU l, n ie  w s z y s tk ie  osoby fu n k c y jn e  otrzym aj^i wozy dowćdozo- -sztab o w e / z a łą c z n ik  3 5 / , co n ie  powinno je d n a k  w n ie ść  z a s a d ­n ic z y c h  zmian w z a k r e s ie  s p e ł n ie n ia  wymagań sta w ia n y ch  mu p rzez dow odzenie. Proponowane p rze z  Aii wozy dow ódczo-sztabow e przewidywaiie s ą  d la  osób fu n k c y jn y c h  na USD DZ, lirak ic h  w WP może spowodować z ra n ię js z e n io  z d o ln o ś c i  WSh DZ do p r z e ję c ia  f u n k c j i  SD DZ w wypadku je g o  z n is z c z e n ia .N a le ży  s t w ie r d z ić , i ż  p rze d sta w io n e  w n i n i e j s z e j  a n a l i z i e  przewidywane param etry sy ste m u , ze w zględu na wprowadzenie d u żej i l o ś c i  z u p e łn ie  now ych, pod względem te c lin o lo g lczn y m  i  fu n k c jo n a ln y m , obiektów  dow odzenia 1 u rząd zeń  ł ą c z n o ś c i  będą m ożliw o do s p e ł n ie n ia  je d y n ie  pod warunkiem dobrego wy­s z k o le n ia  c a łe g o  p e rs o n e lu  ob sługow ego, operatorów  u rz ą d z e ń , oraz osób fu n k c y jn y c h , k tó r e  o trz y m a ją  nowe zautom atyzow ane m ie js c a  p r a c y .



-  113 -Vi'prowadzenle do w yp o sażen ia  DZ zestaw u WDSz PASUW ZT wymagad b ę d z ie  ponadto d o ko n an ia n ie zb ę d n y ch  zm ian etatow ych w z a k r e s ie  dodatkowych o b słu g  w WDSz oraz z w ię k s z e n ia  p e rs o ­n e lu  w arsztatów ’ remontowych DZ. [14JUważam, że p rz e d sta w io n a  w n i n i e j s z e j  p ra cy  k o n c e p cja  d o sk o n a le n ia  system u łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm ech an izo w an ej, może być podstaw ą m ery to ry czn ą  do prow adzenia p ra c  nad opracowa­niem wymagań ta k ty c z n o -t e c lin ic z n y c h  na d o sto so w an ie  u rządzeń łą c z n o ś c i  i  obiektów  dow odzenia DZ do PASUW Z T .



-114 “

I I I .  KIERUNKI DALSZEGO DOSKONALENIA I  ROZWOJU SYSTliMU
I4CZNOŚCI1« Uwagi K ry ty cz n e  w sto su n k u  do proponowanego system u ł ą c z n o ś c i  DZZaproponowany w r o z d z ia le  I I  n i n i e j s z e j  p racy  system  ł ą c z ­n o ś c i d y w iz ji  zm ech an izo w an ej, poinimo s p e ł n ie n ia  z a s a d n ic z y c h  Wymagali s ta w ia n y ch  systemom ł ą c z n o ś c i ,  w ykazuje ta k ż e  s z e r e g  niedom agali, k tó r e  powinny byc u s u n ię te  w p e r s p e k ty w ie ,bo niedom agań ty c h  możemy z a l i c z y ć ;1/ w ^^zakresie^ob iegu ^iadom oścl^niedokim ientow a^ ,przekazyw anych t e l e f o n i c z n i e .  Uuch t e le fo n ic z n y  po l i n i a c h  przewodowych re a liz o w a n y  j e s t  w sposób ręczn y  z o czek iw an iem , a w ięc n ie  j e s t  zachowana pożądana term inow ość u z y s k a n ia  po­łą c z e ń ,W ięk szo ść r e l a c j i  t e le fo n ic z n y c h  /od s z c z e b la  b a t a lio n uIp ie c h o ty  zm otoryzow anej na SKOT, d yw izjon u  a r t y l e r i i ,  a nawet w n ie k tó r y c h  wypadkach b i i t e r i i  a r t y l e r i i /  j e s t  u t a jn io n a , jed n ak  zastosow ano u r z ą d z e n ia  u t a jn ia ją c e  u m o ż liw ia ją  p r z e -  kazyw iinle w iadom ości w sposób nieziUQaskoAvaiiy t y lk o  o n a j n i ż -  szycłi k la u z u la c h  t a jn o ś c i  ze w zględu na ic h  małą moc k r y p to -  fo n ic z n ą . P o z o s ta ła  n ie u t a jn lo n a  c z ę ś ć  r e l a c j i  t e le fo n ic z n y c h  ta k ż e  wpływa na o b n iż e n ie  b e z p ie cz e ń stw a  / s k r y t o ś c i/  łą c z n o ­ś c i  i  je g o  z m n ie jsz o n ą  odporność na prow adzom i, p rz e z  p r z e ­c iw n ik a , d y w e rsję  r a d io e le k t r o n ic z n ą ;2/ w zak resle^ o b io gu jT ia d o m o ści^ d o k u m  Wadą te g oz a k re s u  j e s t  ró żn o ro d n o ść stosow anych u rząd zeń  t r a n s m is j i  da­n y ch , przy czym u r z ą d z e n ia  ró żn y ch  typów n ie  mogą ze sobą



-  115 -w spółpracow ać* Sp o śró d  zastoso w an ych  w s y ste m ie  ł f ic z n o ś c l dy­w i z j i  u rząd zeń  t r a n s m is j i  d an y cli, je d y n ie  u r z ą d z e n ia  T-241 /BAZALT/ i  A l-0 1 1  zap ew iiiiijti u t a jn ia n ie  p r z e s y ła n y c h  wiadomo­ś c i  z gwariintowaną mocą k r y p t o g r a f ic z n ą . U rz ą d z e n ia  52N i  53N u m o żliw ia ją  maskowanie p r z e s y ła n y c h  w ia d o m o ści, n a to m ia st u rz ą d z e n ia  S-2 3  za p e w n ia ją  p r z e s y łim le  w iadom ości jaw nych*P r z e c iw n ik  b ę d z ie  m ia ł w ięc m ożliw ość p rze ch w y ce n ia  c z ę ś c i  in fo r m a c ji  p r z e s y ła n e j w k a n a ła c h  t r a n s m is j i  danych 1 z a s t o -  sowtić d y w ersję  r a d io e le k t r o n ic z n ą *  \* s y s te m ie , ze w zględu na o g ra n iczo n e  m o ż liw o ś c i, n ie  rozw iązan o w ła ś c iw ie  k ie ro w a n ia  systemem ł ą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm ech an izo w an ej. N ie  rozw iązano probleum  s k r ó c e n ia  c z a su  p rzy go to w a n ia  n iezb ęd n y ch  dokumentów p lan u  ł ą c z n o ś c i .W c h w ili  o b e cn e j opracow anie t a b e l i  p r z y d z ia łu  f a l  r a d io ­wych d la  d y w i z j i ,  u w z g lę d n ia ją c e j wymagania k o m p a ty b iln o ś c i e le k tr o m a g n e ty c z n e j, trw a od 30 do 40 g o d zin *  Sprawa pow yższa w'ymaga r o z w ią z a n ia .U ciążliw ym  niedom aganiem  proponowanego system u łą c z n o ś c i  może s i ę  o k azać p o z o sta w ie n ie  c z ę ś c i  obiektów  dowodzenia i  środków łą c z n o ś c i  na sam ochodach terenow ych i  osobow o-tei^eno- wy ch *Podczas d z ia ła ń  zaczep n ych  d y w iz ji  zm ech an izo w an ej, a z w ła sz c z a  j e j  d z i a ł a n i a  ja k o  O p e r a c y jn e j Grupy Manewrowej a m i l  oraz w d z ia ła n ia c h  raj^dowych, śro d k i t e ,  z powodu zb y t m ałej z d o ln o ś c i  pokonyw ania urozm aiconego t e r e n u , z góry na­le ż y  s p is a ć  na s t r a t y ,  co z n a c z n ie  o b n iży  n iezaw odność s y s t e ­mu łą c z n o ś c i*  S z c z e g ó ln ie  d o tk lw io  można b ę d z ie  to  odczuć w przypadku u t r a t y  d yw izjon u  r a k ie t  t a k ty c z n y c h , w c a ł o ś c i  wypo­sażonego w wozy dow ódczo-sztabow e i  śro d k i ł ą c z n o ś c i  na samo­chodach terenow ych*



-  116 -O b ie k ty  to  będą ta k ż e  m niej odponie na o d d zia ly w iu ile  b ro n i k o n w en cjo n ain ej 1 masowego r a ż e n ia  p r z e c iw n ik a .S z c z e g ó ln a  pod tym względem s y t u a c ja  przewidywana j e s t  w pułku r a k ie t  p r z e c iw lo t n ic z y c h  DZ, k tó re g o  dowódca wyposażo­ny b ę d z ie  w o b ie k t  DP-IOU na k o n ten erze  o raz ap arato w n ię  ł i | -  c z n o ś c i na sa iu o ch o d zie . P o z o s ta łe  o b ie k ty  dow odzciiia p r p lo t , z w yjątk iem  TSD, zamontowane będą na trćjuis p o rt e ra ch  opinicorzo- nych .NiedomagaJulem, w pewnym s t o p n iu , J e s t  ta k ż e  n ie d o s t a t e c z ­ne w yp o sażen ie V,‘SD DZ w o b ie k ty  dowodzenia 1 śro d k i łą c z n o ­ś c i*  U tru d n ia  to  pow ażnie p r z e ję c ie  dow odzenia p rzez USD DZ w przypadku z n is z c z e n ia  S D .Powyższe n ied o m agan ia  n ie  pow inny, w z a s a d n ic z y  sp o só b , p o go rszyć przew idyw anych parametrów proponowanego system u ł ą c z n o ś c i ,  je d n a k  rzu tu j« ą , w ja k im ś s t o p n iu , na s p e łn ie n ie  Wymagań sta w ia n y c h  system ow i łą c z n o ś c i  w z a k r e s ie  niezaw od­n o ś c i / m o b iln o ś ć , manowiw/ość i  odporność n a  o d d z ia ły w a n ia  p r z ć c iw n lk a / , a ta k ż e  w z a k r e s ie  b o z p le cz e iistw a  przekazyw a­nych in fo r m a c ji  oraz ży w o tn o ści system u dowodzenia i  łą c z n o ­ś c i .N a le ży  l i c z y ć  s i ę  z fa k te m , i ż  p rze d sta w io n a  k o n c e p cja  system u dow odzenia 1 ł ą c z n o ś c i  w ynika n ie  t y lk o  z p o sia d iu ie j te c h n ic z n e j bazy s p r z ę tu  ł i | C z n o ś c l , le c z  uwarunkowana j e s t  tak że  tru d n ą s y t u a c ją  ekonom iczną k r a ju . K iedy tr u d n o ś c i ekonom iczne zo stitn ą  pokonane, n a le ż y  p r z e w id z ie ć  p o d ję c ie  p r z e d s ię w z ię ć , m ających  na c e lu  d a ls z e  d o sk o n a le n ie  system u łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej*



-  117
K ie r u n k i dalszo/^o d o sk o iiiilo n la  system u łą c z n o ś c i  DZ na t l e  prognoz rozwojowychW w yniku przeprow adzonycłi studiów  i  a n a l iz  św iatow ych kierunków  rozw oju  t e le k o r a im lk a c ji , a w s z c z e g ó ln o ś c i  k ie r u n ­ków rozw oju  ł i ic z n o s c i  w o jsk o w e j, zarówno p o te n c ja ln y  cli p rz e ­ciwników ja k  i  u z g o d n io n y ch , w ramach państw Układu Warszaw­s k ie g o , głów nych kierunków  rozw oju  systemów 1 sprz«^tu łą c z n o ­ś c i ,  p ro p o n u ję  system  i  s p r z ę t  łą c z n o ś c i  UP /w tym 1 system  łą c z n o ś c i  UZ, r o z w ija ć  w następujcący ch k ie r u n k a c h ; ¡^45'^1/ za h e zp le cz a ją cy rn  w sp ó łp racę  w k o a l ic y jn y c h  d z ia ła n ia c h ;  2/ a u to m a ty z a c ji  system u dow odzenia zg o d n ie  z UWTT na Pi\SU\t [ 7 1 , 2 ^  ;3/ system u t e r y t o r ia ln o -s la t k o w e g o ;4/ poprawy ja k o ś c i  i  e la s t y c z n o ś c i  łą c z n o ś c i  p rz e z  wpro­w ad zen ie; system u cyfrow ego 1 łą c z n o ś c i  t r o p o s fe r y c z n e j .a/ rozAvój w pienvszym  k ie ru n k u  w ynika z p r z y ję t y c h  zobo­w iązań w ramach Ukłćidu V ;arszaw sk iego . R e a l i z a c ja  odbywać s i ęIb ę d zie  poprzez d z ia ł a ln o ś ć  n o r m a liz a c y jn ą  1 u je d n o lic e n io w ą , zwł¿^szcza w system ach  zautom atyzow anych, g d z ie  op rócz norma­l i z a c j i  styków  powinna być zapew niona j e d n o l i t o ś ć ;  a lg o r y t ­mów d z i a ł a n i a ,  języków  s fo rm a liz o w a n y ch , foimiatów k o d o gra - mów, systemów ad resow ych , programów u żytkow ych , systemów w sp ó ln ej bazy d a n y ch , ochrony ta je m n ic y  i t p . ,b/ w k ieru n k u  aut ornaty z«icj 1 systemów dow odzenia na s z c z e ­b lu  taktyczn ym  rozw ój w ią z a ł s i ę  b ę d z ie  z ro zsze rze n ie m  z a ­dań t a k t y c z n y c h , p rze w id zia n y ch  do ro zw iązyw an ia w sposób Zautom atyzow any. P rzew ld u j^ j i ż  n a s z c z e b lu  taktyczn ymZautomatyzowany z o s ta n ie  s z c z e b e l b a t a lio n u  p ie c h o ty  zm otory­zowanej /czołgów / or¿lZ d yw izjon u  a r t y l e r i i  r a k ie t o w e j, n a t o -



-  118 -m iast p a t r o le  ro zp o zn aw cze, sam o d zieln e  p a t r o le  rozpoznaw cze oraz p o z o s t a łe  elem enty ro z p o z n a n ia  p o la  w a lk i /w tyra i  skażeń / wyposażone z o s ta n ą  w s p e c ja ln o  d a jn lk i  wraz z nadawczymi u r z ą ­dzeniam i z d a ln e g o  w prow adzania danych / n p . ty p u  52N/. P r z e s u ­n ię c ie  a u to m a ty z a c ji  1 t r a n s m is j i  danych spowoduje k o n ie c z ­ność w yp o sażen ia  osób fu n k c y jn y c h , na SD p z/p cz w WDSz p o s ia -  d£ijąoe tró jk a n a ło w e  u rz ą d z e n ie  t r a n s m is j i  danych / n p , typu BAZALT-131/, u m o ż liw ia ją c e  s tw o rz e n ie  na SD p z/p cz w ew nętrznej s i e c i  t r a n s m is j i  danych o raz k o m u tację  w ia d o m o ści. Dowódcy bpz/bcz o raz d ar w yposażeni z o s t a l ib y  w wozy dow ó d czo-sztab o­we, p o s ia d a ją c e  ab o n en ck ie  u rz ą d z e n ie  tr a n s ía is j i  danych / n p , typu BAZi\JLT-Al/. P ow stałab y m ożliw ość r e a l i z a c j i  dróg o b e j­ściow ych pomiędzy w szy stk im i osobami fu n k c y jn y m i, w yposażony­mi w zautom atyzow ane WDSz na w s z y s tk ic h  s z c z e b la c h  dow odzenia od b a t a l io n u  /d y w izjo n u /  wzwyż / z a łą c z n ik  37/;c/ w prow adzenie t r z e c ie g o  k ie ru n k u  rozw oju  zdeterm inow ane J e s t  i-  znacznym p o d n ie sie n ie m  ży w o tn o ści system u i  o d p o rn o ści na z n is z c z e n ie  system u ł ą c z n o ś c i  / i s t n i e n i e  dróg o b e jś c io w y c h / ,-  m o ż liw o ś c ią  le p s z e g o  maskowania ugrupow ania b o jow ego,-  a u to m a ty z a c ją , w w ęzłach  łą c z n o ś c i  s i a t k i ,  u m o ż liw ia ją c ą : szu k a n ie  dróg o b e jś c io w y c h , zbędność kryptonim ów , p r io r y t e t y  i t p .W ęzły bazowe s z c z e b la  arm ijn e go  będące krańcowymi w ęzłam i s i a t k i  u m o żliw ia ć  powinny je d n o c z e ś n ie  p o d łą c z e n ie  węzłów ł ą ­c z n o ś c i sta n o w isk  dow odzenia d y w iz j i .  D a le j łą c z n o ś ć  odbywaćs ię  b ę d z ie  w system ach g w ia ź d z is t y c h . W y k o rzy stan ie  węzłów b a -1zowych rzutow ać b ę d z ie  d o d a tn io  na param etry r e l a c j i  łą c z n o ś c i  z p r z e ło ż o n y m i, a w ięc stano w iskam i dow odzenia a rm ii 1 p o p rzez s z c z e b e l f r o n t u . Schem at system u siatk o w ego  p r z e d s ta w ia  z a ł ą c z ­n ik  38;



-  119 «d/ rozw ój w czwartym k ie ru n k u  odbywaó s i ę  b ę d z ie  dwomadrogam i:« poprzez w prow adzenie łą c z n o ś c i  c y fr o w e j,« p o p rzez wproAva(lzenie łą c z n o ś c i  tr o p o s fe r y c z n e j •System  cyfrow y ł ą c z n o ś c i  b ę d z ie  to  t a k i  sy ste m , w którym różne r o d z a je  In fo r m a c ji  w sy ste m ie  dow odzenia / fo n ic z n a , g r a f ic z n a , d im e, dokum entalna i t p . /  n a jp ie n v  bęcb  ̂ p r z e k s z t a ł ­cane na j e d n o l i t ą  p o sta ó  cyfrowi^ i  d o p ie ro  w t e j  p o s t a c i  bę­dą przekazyw ane p rzez s p e c ja ln e  konały łą c z n o ś c i  p r z y s to s o ­wane do t r a n s m is j i  te g o  r o d z a ju  i n f o r m a c j i .Aby system  te n  mógł s p o łn ia ó  w s z y s tk ie  wymagania w z a k r e s ie  ż y w o tn o ś c i, czasów p rzek azy w an ia  i n f o r m a c j i ,  e l a s t y c z n o ś c i ,  s k r y t o ś c i ,  pew ności i t p .  pow in ien  być zautom atyzow any.P rze w id u je  s i ę ,  że s t r u k t u r a  polow ego zautom atyzow anego system u łą c z n o ś c i  na s z c z e b lu  o p e ra c y jn o -ta k ty c z n y iiib ę d zie  o p a r ta  zarówno o l i n i e  ł ą c z n o ś c i  tr o p o s fe r y c z n e j ja k  1 połową podstawową s i e ć  ł ą c z n o ś c i  / s i a t k ę / , na s z c z e b lu  zaś taktycznym  o p a r ta  b ę d z ie  t y lk o  o l i n i e  łą c z n o ś c i  b ezp o śred ­n i e j .P ersp e k ty w iczn y  zautom atyzow any system  łą c z n o ś c i  b ę d z ie  kompleksowo z a b e z p ie c z a ł  p o trze b y  dow odzenia zw iązkam i ope­racyjn ym i 1 ta k ty czn y m i o raz zw iązkam i i  o d d z ia ła m i rodzajów  w ojsk i  s łu ż b  s p e c ja ln y c h  w ojsk  o raz ty łó w . V/ s y ste m ie  p r z e w l-  s i ę  kompleksowe w y k o rz y sta n ie  środków ra d io w y ch , r a d lo -  lin io w y c h  / h o r y z o n ta ln y c h  i  t r o p o s fe r y c z n y c łi , przewodowych i  s a t e l i t a r n y c h / . B ęd zie  on wdrażany su k cesyw n ie  w t r z e c h  e t a ­pach:  ̂ '1/ w I  e t a p i e ,  t z n . analogow o-cyfrow ym , w drażane będą wtórne s i e c i  cyfrow e w o p a r c iu  o k an a ły  analogow e I s t n i e j ą ­cych u rząd zeń  ł ą c z n o ś c i ;



-  120 -2/ w I I  e t a p ie  cyfrow o-analogow ym , p o ja w ią  s i ę  j u ż ,  obok dotychczasow ych p ie rw o tn y ch  s i e c i  an alo go w ych , rów nież p i e r ­wotne s i e c i  cy fro w e ;3/ w I I I  e t a p ie  cyfrow ym , po w y co fa n iu  d o ty ch czaso w y ch , s ie c  łą c z n o ś c i  b ę d z ie  w p e łn i  c y fr o w a .K o n ie cz n o ś ć  w prow adzenia łą c z n o ś c i  t r o p o s fe r y c z n e j w ynika z z a l e t  te g o  ty p u  ł ą c z n o ś c i ,  do k tó r y c h  n a le ż ą :a/ m ożliw ość za p e w n ie n ia  łą c z n o ś c i  w ie lo k a n a ło w e j rów nież po u ż y c iu  b r o n i ją d ro w e j / z a n ik  łć^cznoścl Ki*'/,b/ z m n ie js z e n ie  i l o ś c i  s t a c j i  r e t r a n s la c y jn y c h , w y n ik a ją ­ce z w y d łu że n ia  odcinków r e t r a n s la c y jn y c h ,Polowy zautom atyzow any system  łą c z n o ś c i  s z c z e b la  t a k t y c z ­n ego , zg o d n ie  z przew idyw aniam i |25, 3 ^  , in te g ro w a ć b ę d z ie  w sz y s tk ie  r o d z a je  w ojsk i  s ł u ż b , z a p e w n ia ją c  je d n o c z e ś n ie  a u - tonoraicznośó p ra cy  p o s z c z e g ó ln y c h  podsystem ów . Według p r z y ję ­t e j ,  p rze z  autorów  k o n c e p c j i ,  system  ł ą c z n o ś c i  pow inien  s k ł a ­dać s i ę  z :węzłów ł ą c z n o ś c i  sta n o w isk  dow odzenia,-  wozów dow ódczo-sztab ow ych,-  tra k tó w  r a d io lin io w y c h , k ab lo w ych , św iatłow odow ych i  s a t e l i t a r n y c h ,v; k o n c e p c ji  t e j  w y ró żn ia  s i ę  n a s tę p u ją c e  podsystem y ł ą c z ­n o ś c i :-  r a d i o t e l e f o n i c z n e j ,
I-  rad io w e j UICF,-  wąskopasmowej KF /wokoderowa łą c z n o ś ć  rad iow a K F / ,-  t r a k t y  r a d io lin io w o -k a b lo w e  o raz łą c z n o ś ć  wewnętrzna SD .Podsystem  łą c z n o ś c i  r a d io t e le f o n lc z n e j  ś c i ś l e  z in te g ro w a ­ny j e s t  z polowfi podstawową s i e c i ą  ł ą c z n o ś c i  p o p rzez c e n tr a ­



-1 2 1 - -le  ł ą c z n o ś c i  r a d i o t e l e f o n i c z n e j .  A bonenckie r a d io t e le fo n y  na s z c z e b lu  tak tyczn ym  będą ^vsp6łpracowac ze  w szy stk im i śro d ­kami dow odzenia i  a u to m a ty z a c ji PASUW Z T , s p e łn ia ć  będą f iu ik c je  a p a ra tu  przewodowego i  dodatkowo zapew nią c ią g ł o ś ć  łą c z n o ś c i  przy p r z e k r o c z e n iu  s t r e f  z a s ię g u  c e n t r a l i  łą c z n o ­ś c i  r a d i o t e l e f o n i c z n e j ,  au tom atyczn e p rzekazyw an ie  ab on en ta p rzez s ą s ie d n ie  c e n t r a l o ,  a ta k ż e  s y g n a l i z a c ję  sta n u  łą c z n o ­ś c i  ,Podsystem  ł ą c z n o ś c i  rtid low ej UKP. W s k ła d  podsystem u w chod zić będą w s z y s tk ie  r a d io s t a c je  UKF zamontowane na o b ie k ­ta c h  dow odzenia d y \ v iz ji .Z a le t ą  te g o  podsystem u w edług k o n c e p c ji  b ę d z ie  m ożliw ość u z y s k a n ia  sim pleksow ego d o stęp u  do o gó ln e go  system u łą c z n o ­ś c i  p o p rzez za sto so w a n ie  k o n cen tra to ró w  r a d l owy cti w wozach dow ódczo-sztabow ych / s z c z e b la  b a t a lio n u  i  p u łk u / , l ia d io s t a -  c je  UKF s z c z e b la  ZT u m o żliw ić powinny p rzed e  w szystkim  sim ­p le k so w ą , u t a jn io n ą  tr a n s m is ję  rozmów w k a n a le  16 k b l t / s ,  e le k tr o n ic z n e  zautom atyzow anie s t r o j e n i a ,  w sp ó łp racę  ze środkam i a u to m a ty z a c ji  PASUW ZT o raz z a s ię g  10 km d la  r a d io ­s t a c j i  p rzen o śn y ch  1 40 kra -  d la  r a d i o s t a c j i  pokładow ych. Powinny pracow ać w paśm ie c z ę s t o t l iw o ś c i  30-80 U liz , Pracow ać one będą głó w n ie  w s i e c i a c h  radiow ych z m o ż liw o ścią  s e le k ty w ­nego w yw o łan ia .Podsystem  wąskopasmowy /wokoderowy/ s z c z e b la  ta k ty c z n e g o , przewidywany w k o n c e p c j i ,  pow inien zapew nić abonentom wypo­sażonym w wokoderowe a p a ra ty  końcowe u ta jn io n ą  łą c z n o ś ć  radiow ą za  pomocą r a d i o s t a c j i  K F . W s k ła d  podsystem u w ejdą r a d io s t a c je  k ró tk o fa lo w o  i  wąskopasmowy te r m in a l s a t e l i t a r ­n y . Zapew nią ono nadaw anie i  o d b ió r  I n fo n n a c j i  u ta jn io n y c h  o p rze p ły w n o ści do 2 ,4  k b l t / s .  Powinny w spółpracow ać z u rzą d ze ­niam i t e le g r a f ic z n y m i o s z y b k o ś c i m o d u la c ji do 300 Bd o raz z



— 1,22 ••wąs kop aa lii owy ml u rzą d ze n ia m i t r a n s m la j l  d an y ch .Podsystem  łą c z n o ś c i  racU olin low o -p rzew o d ow eJ na s z c z e b lu  d y w iz ji  tw orzyć będą c e n t r a le  końcowe sta n o w isk  dowodzenia d y w iz ji  1 pułków oraz c e n t r a le  tra n zyto w e węzłów s i e c i  pod­staw o w ej, połi^czono ze sobą za  poniocij, tra k tó w  r a d io lin io w y c h , kablow ych lu b  św iatłow odow ych, C e n tim le  końcowe powinny po­z w o lić  na p o d łą c z e n ie  o k o ło  90 abonentów o raz p o d łą c z e n ie  łą c z y  m lę d zy ce n tra lo w y ch  o p rz cp ły w n o śe ia cłi 128, 256 i  512 k b it/ s  z u ta jn ia n ie m  grupowym,Polowy zautom atyzow any system  łą c z n o ś c i  wymagać b ę d z ie  zautom atyzow anego system u k ie ro w a n ia  i  z a r z ą d z a n ia . P o d sta ­wowym zadaniem  system u k ie ro w a n ia  i  z a r z ą d z a n ia  ł ą c z n o ś c ią  j e s t  utrzym yw anie n iep rzerw an ego  fu n k cjo n o w a n ia  system u ł ą ­c z n o ś c i . Na s z c z e b lu  tak tyczn ym  odpow iedni punkt k ie ro w a n ia  sta n o w ić  b ę d z ie  jed n o  zautom atyzow ane stanov\lsko dyżurnego ł ą c z n o ś c i .  Powinno s i ę  s k ła d a ć  z m ikrokom putera wyposażone­go w m o n ito r ekranowy i  k la w ia t u r ę , s t e r u ją c e g o  dostępem do danych i  oprogram ow ania we właściwym  cen tru m , oraz p racę  u rządzeń r e je s t r u ją c y c h  n a p ły w a ją ce  in fo r m a c je  w p o s t a c i  te k sto w e j bądź g r a f i c z n e j .Lila r e a l i z a c j i  p r z e d s ta w io n e j k o n c e p c ji  koniecznym  j e s t  stw o rze n ie  o d p o w ied n iej btizy s p r z ę tu  ł ą c z n o ś c i ,  W o b ecn ej c h w i l i ,  w p raco w n iach  p ro je k to w y ch  1 in s t y t u t a c h  naukowych państw członków  Układu Y/arszaw sklego, prowadzonych j e s t  s z e -  i^eg p r a c  nad opracowaniem  nowych środków ł ą c z n o ś c i ,  i  ta k :1/ w z a k r e s ie  s p r z ę tu  raclio\/ego w ZSilU opracowano ro d z in ę  r a d i o s t a c j i  s z c z e b la  ta k ty c z n e g o , n a to m ia s t w k r a ju  opracowywane są  r a d io s t a c je  nowej g e n e r a c j i ,  o raz u rzą d ze ­n ia  z . n im i w s p ó łp r a c u ją c e , u m o ż liw ia ją c e  p r a c ę  u rząd zeń  cy ­frow ych w k a n a ła c h  ty c h  r a d i o s t a c j i  i .  e le k t r o n ic z n e  z a u to ­m atyzowanie s t r o j e n i a .



-  123 -R a d io s t a c je  z a k re s u  KF ty c h  typów p r a c u ją  w paśm ie do 30 MHz, n a to m ia s t  za k re s u  ITiCF -  w paśm ie od 30 do 80 Młlz;2/ w z a k r e s ie  środków u t a j n ia ją c y c h . W ZSRR opracowano zestaw  wokoderów i  u rząd zeń  u t a jn ia ją c y c h  do n ic h  o ra z  u rz ą ­d z e n ia  u t a j n i a j ą c e ,  s łu ż ą c e  do u t a jn ia n ia  kanałów  ra d io w y ch .\I k r a ju  pi^zew iduje s i ę  opracow anie u rząd zeń  do u t a jn ia n ia  kanałów  rad io w ych  oraz u r z ą d z e n ia  do in d y w id u aln ego  i  grupowego u t a j n i a n i a  kanałów  cy fro w y ch . W sz y stk ie  te  u rz ą d z e ­n ia  s łu ż ą  do u t a jn ia n ia  in fo r m a c ji  p rze tw o rzo n e j na p o s ta ć  c y fro w ą , p o z w a la ją c  w ięc na u z y sk a n ie  w y so k ie j gw arantow anej mocy k r y p t o fo n ic z n e j / k r y p t o g r a f ic z n e j/ ;3/ w z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  k o sm iczn ej p r z e w id u je  s i ę  o p raco ­wanie w k r a ju  wąskopasmowego te r m in a la  s a t e l i t a r n e g o  s z c z e ­b la  ta k ty c z n e g o  na p o je ź d z ić  opancerzonym ;4/ w z a k r e s ie  łą c z n o ś c i  przewodowej p rz e w id u je  s i ę  uru­chom ienie p r o d u k c ji  cyfrow ych u rząd zeń  k a n a ło tw ó rc z y c h , z w ie lo k r o t n ia ją c y c h  i  kom u tu jących  typ u  STORCZYK o raz nowychIrodzajów  polow ych k a b l i  d a le k o s ię ż n y c h  i  węzłowych oraz u rząd zeń  do budowy l i n i i  k ab lo w ych .P oza wymienionymi w yżej p r z e d s ię w z ię c ia m i, po w yposażeniu  oficorÓAY w y d z ia łu  łą c z n o ś c i  DZ w ap arato w n ię  punktu k ie r o ­w ania systemem ł ą c z n o ś c i  i  zap ew n ien iu  im d o stęp u  do WS Ei.IC BETA-3M, z a i s t n i e j e  m ożliw ość r o z s z e r z e n ia  zadań rozw iązyw a­nych p rzy pomocy t e j  EKIC o z a d a n ie  d o ty cz ą c e  opracowyw ania t a b e l i  p r z y d z ia łu  f a l  radiow ych d la  d y w iz j i .Dalszym  k ieru n k iem  d o s k o n a le n ia  system u dowodzenia dywi­z j i  b ę d z ie  sukcesyw ne w ycofyw anie obiektów  na samochodach 1



124 -zastęp o w an ie  ic h  ap aratow niam i n a tr a n s p o r te r a c h  o p n a ce rzo -nych»C a ł o k s z t a ł t  w ym ienionych przew idyw anych p r z e d s ię w z ię ć  po­w in ien  w yelim inow ać w ym ienione w p o d r o z d z ia le  1 n in ie js z e g o  r o z d z ia łu  n ied o m agan ia  i  wady.Ujemną s tr o n ą  te g o  p ro ce su  J e s t  Je g o  n a k ła d o - i  c z a s o ­c h ło n n o ś ć . D o d a tn ią  s tr o n ą  możemy uznać poważny w zro st mane- w row ościj ży w o tn o ści i  n ie za w o d n o ści system u łą c z n o ś c i  szcze< b la  ta k ty c z n e g o .



-  125 -

ZAICOilcZENIE

S t a ł y ,  dynam iczny rozw ój n au k i 1 t e c h n ik i  J e s t  powodem zach o d zących  n a  n a sz y ch  o cza ch  zmian w ta k t y c e  i  s z tu c e  ope­r a c y j n e j ,  s t r u k t u r z e  o r g a n iz a c y jn e j  w ojsk  i  organów dowodze­n i a ,  a  ta k ż e  środków i  sposobów dow odzenia.Z acho d zące w dowodzeniu zmiany wpływać będą na p o trz e b ę  d o s k o n a le n ia  system u ł ą c z n o ś c i ,  k tó r y  stano w i bazę t e c h n ic z ­ną system u dow odzenia.Intensyw ny rozw ój środków i  sposobów p row ad zen ia w a lk i powoduje p o w stan ie  d y s p r o p o r c ji  pomiędzy potrzebćim i w spół­czesn ego p o la  w a lk i ,  a m o żliw o ściam i t e c h n ik i  i  sposobów do­w o d ze n ia .Zap ew n ien ie  c i ą g ł o ś c i ,  term in ow ości 1 o p eraty w n o ści dowo­d z e n ia  j e s t  problemem wymagającym ra d y k a ln e g o  r o z w ią z a n ia . P o trz e b a  d o s k o n a le n ia  systemów dow odzenia j e s t  u zasad n io n a w w ie lu  p u b lik a c ja c h  1 rozpraw ach naukowych teo retyków  w oj­skowych i  naukowców.U w z g lę d n ia ją c  f a k t ,  że system  łą c z n o ś c i  wraz ze środkam i a u to m a ty z a c ji j e s t  bazą te c h n ic z n ą  system u dow odzenia, w ynika s tą d  p o tr z e b a  d o s k o n a le n ia  i  system u ł ą c z n o ś c i .R e a l iz u ją c  p o tr z e b ę  d o s k o n a le n ia  system u dow odzenia dywi­z j i  zm ech an izo w an ej, wyposaży s i ę  p ierw szo rzu to w e d y w izje  zm e-
Ichanizow ane i  p ancerne w zestaw  środków a u to m a ty z a c ji  PASUV/ Z T .Z a l n s t n ia ł a  obiektyw na k o n ie c z n o ś ć  z b a d a n ia  m o żliw o ści W y k o rzy sta n ia  i s t n i e ją c e g o  system u ł ą c z n o ś c i  d la  za p ew n ien ia  dowodzenia w d y w iz ja ch  v/yposażonych w w yżej wym ienione z e s ta w y .



-  126 -oraz w sk azan ie  d r o g i , u m o ż liw ia ją c e j s p e łn ie n ie  wymagań sta­w ianych p r z e z  system  dow odzenia ty c h  d y w iz j i .Zasadn iczym  celem  badoVkCzyra n i n i e j s z e j  p ra cy  b y ło  p r z e d s ta ­w ie n ie  u z a s a d n io n e j k o n c e p c ji  d o s k o n a le n ia  system u łą c z n o ś o i d y w iz ji  zm ech an izo w an ej, w yposażonej w zestaw  PASUW ZT .N ie  ch cą c zawężad rozw ażań , do systemów łą c z n o ś c i  t y lk o  r a ­diow ej i  r a d io l in i o w e j , lu b  t y lk o  r a d io lin io w e j i  przew odow ej, postanow iłem  n ie  o g r a n ic z a ó  system u łą c z n o ś c i  hZ do zapew nie­n ia  dow odzenia t y lk o  w n a t a r c iu  lu b  o d w ro tn ie , le c z  sta ra łe m  s i ę  p r z e d s ta w ić  k o n c e p c ję  kom pleksow ą, z a b e z p ie c z a ją c ą  prowa­d zen ie  w s z y s tk ic h  d z ia ła ń  b o jo w ych .P rzed m io t badań s ta n o w iła  -  s tr o n a  t a k t y c z n o - o r g a n lz a c y j-  na i  w y n ik a ją c e  z n i e j  -  p o trz e b y  d la  s tr o n y  t e c h n ic z n e j .P rze d sta w io n e  w I  r o z d z ia le  wymagania sta w ian e  system owi dowodzenia p r z e z  w sp ó łczesn e p o le  w a lk i , o raz w y n ik a ją ce  z n ic h  ^yymaganla d la  system u łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm ech an izo w an ej, s ta n o w iły  podstaw ę d a ls z y c h  rozważań nad m o żliw o ściam i a k tu ­a ln ie  eksp lo ato w an ych  środkóvi? 1 systemów ł ą c z n o ś c i  oraz nad k o n ce p cją  i c h  d o s k o n a le n ia .P o trze b y  w z a k r e s ie  d o s k o n a le n ia  system u ł ą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm ochanizow iuiej z o s t a ły  w n ik liw ie  zbadane w o d n ie s ie n iu  do c a ł o ś c i  p o trz e b  system u dowodzenia DZ 1 j e j  o r g a n ic z n y c h  od­działów  i  p o d o d d zia łó w .Zmiany s t r u k t u r  o i'g a n iz a c y jn o -te c łin lc z n y c h  pododdziałów  łą c z n o ś c i  DZ o raz  j e j  od działóiv  i  pododdziałów  składow ych potraktow ano w p ra cy  fr a g m e n ta r y c z n ie  i  je d y n ie  w sto su n k utdo n ie zb ę d n y ch  zmian w y n ik a ją cy c h  z w prow adzenia do ty c h  pododdziałów  nowych typów s p r z ę tu  łą c z n o ś c i  i  wozów dowódczo- -sz ta b o w y ch .



-  127 -^toz\Yiąz¿lnia problem u d o s k o n a le n ia  system u łł^ czn o scl na
\ .s z c z e b lu  d y w iz ji  zm echanizow anej n a le ż y  s z u k a ć , zdaniem  a u to ­r a ,  w p ła s z c z y z n a c h : system u dow odzenia, środków łą c z n o ś c i  oraz s t r u k t u r  o r g a n iz a c y jn o -te c h n ic z n y c h  pododdziałów  łą c z n o ­ś c i  i  system u ł ą c z n o ś c i .  Dwie p ie n v s z e  p ła s z c z y z n y  sta n o w iły  podstaw ę do o k r e ś le n ia  kieriuików  d o s k o n a le n ia  system u łą c z n o ­ś c i ,W p racy  celow o pominąłem ś r o d k i w ojskow ej p o czty  p o ło w ę j, na k t ó r e j  o r g a n iz a c ję  i  fu n k c jo n o w a n ie , w prow adzenie zautom a­tyzowanego system u dow odzenia d y w iz ją  zm echanizow aną ma z n i ­komy wpływ,Z a n a liz y  p o tr z e b  dow odzenia 1 m o żliw o ści s p r z ę tu  łą c z n o ­ś c i  nowej g e n e r a c j i  o k r e ś lo n e  z o s t a ł y  w ym agania, ja k im  powi­n ien  odpow iadać system  ł ą c z n o ś c i J j l , 2 2 ,2 ^  • O k reślo n e  p a ra ­m e try , a k t u a ln ie  fu n k c jo n u ją c y c h  systemów ł ą c z n o ś c i ,  z n a c z n ie  o d b ie g a ją  od ty c h  wymagań.Polowy zautom atyzow any system  dow odzenia Z T , z o s t a ł  w drożo­ny do a rm ii państw  -  u czo stn ik p w  UW ju ż  n a p rze ło m ie  b ie ż ą c e j  i  p r z y s z ł e j  5 - l a t k i .  P o c ią g a  to  z a  sobą p i l n ą  p o trz e b ę  p o d ję ­c i a  badali w z a k r e s ie  d o sk o n iile n ia  system u łą c z n o ś c i  d y w iz ji  /zm echanizow anej i  p a n c e rn e j/  po j e j  w yposażeniu  w zestaw  PASUW ZT ,W k o n c e p c ji  d o s k o n a le n ia , proponowanej w n i n i e j s z e j  ro z ­p r a w ie , uv.’z g lę d n lo n o  zarówno p o trz e b ę  w prow adzenia do n ie z a u -  tom atyzow anych obiektów  dow odzenia i  łą c z n o ś c i  d y w iz ji  śro d ­ków łą c z n o ś c i  nowej g e n e r a c j i ,  ja k  i  o g r a n ic z e n ia  w y n ik a ją ce  w tym z a k r e s ie  z w yso k o ści nakładów , n ie zb ę d n y ch  na r e a l i z a c j ę  teg o  p r z e d s ię w z ię c ia  oraz z d o ln o ś ć  p ro d u k cy jn ą  zakładów  p r z e ­m ysłow ych, w ykonujących te  ś r o d k i lu b  m o żliw o ści dostaw z im­p o rtu  z a  d e w izy .



-  128 -Budowa proponowanego modelu system u łą c z n o ś c i  n ie  J e s t  c a łk o w ic ie  oderwana od d o tych czaso w ych  z a ło ż e ń . O p arte sej, one bowiem na w i e lo le t n ic h  d o św ia d cze n ia ch  1 p r z e d s ta w ia ją  znaczny dorobek te o r e ty c z n y  i  p r a k ty c z n y . Jed n ak  nowe wymaga- nla^ sta w ia n e  p r z e z  zautom atyzow any system  dow odzenia, wnoszą is t o t n e  zmiany i  nowość do teg o  sy stem u .Proponowany system  łą c z n o ś c i  o p a rty  z o s t a ł  o Wigzły ł ą c z ­n o ś c i i  wozy dow ódczo-sztabow e s t a l e  d z ia ł a ją c y c h  punktów dowodzenia zw iązku ta k ty c z n e g o , oddziałów  i  p o d od d ziałów .Ic h ,w y p o s a ż e n ie  powinno zapew nić łą c z n o ś ć  z każdym elementem ugxupowania bojow ego d y w iz ji  zarówno w n a t a r c iu  ja k  i  w obro­n i e .  System  j e s t  e la s ty c z n y  i  może być w k a ż d e j c h w ili  d o sto ­sowany do nowych za d a ń . Temu ce lo w i podporządkowana j e s t  m ożliw ość o r g a n iz a c j i ,w  o k r e ś lo n y c h  s y t u a c ja c h , d o ra ź n ie  organizow anych punktów dow odzenia / n p . p o w ietrzn y  punkt dowo­d z e n ia / .P rzed staw io n y w k o n c e p c ji  model system u łą c z n o ś c i  /wraz z proponowanym w yposażeniem  tech n iczn ym / um ożliw i zap ew n le- n lo  dow odzenia d yw izjti zmecłiaiiizowaną w ró żn ych  s y tu a c ja c h  bojow ycłi.W spółczesne w arunki prow adzen ia d z ia ła ń  bojow ych zm uszają do w prow adzenia zmian w za sa d a ch  i  sp osob ach  w y k o rz y sta n ia  środków 1 u rząd zeń  ł ą c z n o ś c i .W p racy rozważono m o żliw o ści p racy  system u łą c z n o ś c i  hZ podczas j e j  d z ia ł a n ia  ja k o  o p e rtio y jn e j grupy manewrowej oraz p odczas d z ia ła ń  bojow ych i)Z z w yk o rzystan leia  od działówfW y d zie lo n ych .Podstaw ą p rze d sta w io n y ch  w ro zp raw ie rozw ażań i  wniosków b yły  w łasne o b serw acje  ćw iczeń  z w o jsk a ia i, a n a l iz a  dośw iad­czeń i  wniosków z ćw iczeń  oraz a n a l iz a  1 s y n te z a  l i t e r a t u r y .



-  129 -W r o z w ią z a n ia c h  p o stiiw ion ych probloiuów, czerp an o z pomo­cy n zy sk a n e j od o fic e ró w  S z e fo s tw a  Wojsk Ł ą c z n o ś c i , Zarząd u  XIV S z ta b u  G en eraln ego  WP, K ated ry  T a k ty k i O g ó ln e j 1 lu ite d ry  T a k ty k i W ojsk Ł ą c z n o ś c i Akadem ii S z ta b u  G en eraln eg o  WP oraz Wojskowego I n s t y t u t u  Ł ą c z n o ś c i . P o z w o liło  to  na p o g łę b ie n ie  badanych problemów i  u je d n o lic e n ie  pogl¿ldó\v, co u ła tw iło  w znacznym s to p n iu  u s t a le n ie  kierunków  rozwl¿J,zań.Z n aczn a c z ę ś ć  wniosków wypływa z w ła s n y c h , b e z p o śre d n ich  badań j a k i e  przeprow adzono p odczas badań system owych nowego s p r z ę tu  ł ą c z n o ś c i ,  o raz z ćw iczeń  z w o jsk iim l, ¿i ta k ż e  z i n ­t e r p r e t a c j i  prognoz rozw ojow ych systemów ł ą c z n o ś c i .Problem  d o s k o n a le n ia  system u łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echani­zowanej wymaga d a ls z e g o , c ią g łe g o  b a d a n ia , a  ta k ż e  d a ls z e g o  em pirycznego sp raw d zan ia  w y c ią g n ię ty c h  wniosków podczas ć w ic z e ń . Powinno to  p r z y c z y n ić  s i ę  do stopniow ego u s u n ię ­c i a  wad 1 niedom agali zaproponowanego system u łą c z n o ś c i  DZ.
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-  134 -49« ’’Osnovy boevogo p r im e n e n lja  t a k t ić e s k o g o  zven a p o le v o j a v to r a a tiz ir o v a n n o j s iste iu y  u p r a v le n ija  v o jsk a ra i”P r o je k t ,  WO ZSllU Moskau'a 1984 r .  ^50« G e n .bryg« d o c .d r  i n ż .  M. PASTEUN/JC: **\Vybrane asp e k ty  dowodzenia fro n te m ” / R e fe r a t/  Oddz. S z k o l .O p e r ,S z ta b u  Gen.WP V/arszaAva 1985 r .51« P łk  mgr i n ż .  K . PATKOWSKI; p p łk  d y p l . A . KUKOWSKI:’’Perspektyw y rozw oju środkÓAv i  systemów łą c z n o ś c i  zw iąz­ków ta k ty c z n y c h  i  o p e r a c y jn y c h ” / Z e s z y ty  Naukowe ASG -  Z e s z y t n r  1/26/81/, ASG Warszawa 1981 r ,52« P łk  mgr i n ż .  K . PATKOWSKI, k p t.m g r i n ż .  W ł. POLESKI; ’’Rozwój s t r u k t u r  o r g a n iz a c y jn o -te c h n ic z n y c h  systemów ł ą c z n o ś c i ” / Z e s z y ty  Naukowe ASG -  Z e s z y t  n r  1/20/79/,ASG Warszawa 1979 r*53« P łk  mgr i n ż .  K . PATKOWSKI, p łk  mgr in ż «  E« SIK O R SK I, k p t .  mgr i n ż .W ł .  POLESKI; ’’W yk o rzy stan ie  środkÓAV t e c i in ic z n y c h  w poloAvych system ach ł ą c z n o ś c i ” / P o d rę cz­n i k / ,  ASG Warszawa 1981 r .54. P łk  d y p l . mgr i n ż .  K . PATKOWSKI; ’’ Obrona r a d io e le k t r o ­n ic z n a  systemów łą c z n o ś c i  a rm ii i  d y w iz ji  p rzed  ro z p o - znćmiem i  z a k łó c e n ia m i” / Z e s z y ty  Naukowe ASG -  Z e s z y t n r  3/14/77, ASG Warszawa 1977 r .55. P łk  dr II. PIEICARSKI; ’’Z a ło ż e n ia  i  zasad y w a lk i r a d io ­e le k t r o n ic z n e j  ” / P o d r ę c z n ik / , ASG Warszawa 1978 r ,56. P p łk  dr i n ż .  J .  PIETA; ’’D z ia ła n ia  w ojsk  w warunkach u ż y c ia  b ro n i n e u tro n o w e j” /Rozprawa h a b i l i t a c y j n a / ,ASG W'arszaAVa 1980 r .57. ’’Podstawowe te r m in y , normy i  z n a k i w ojsk  ł ą c z n o ś c i ” ,ASG Warszawa 197 5 r .58. ’’Podstawowe zasady o r g a n iz a c j i  wojny r a d io e le k t r o n ic z n e j  w s i ł a c h  z b r o jn y c h  USA” , S z ta b  Gen.WP -  Z a rz ą d  I  Warszawa 1976 r .59. PRACA NAUliOWO-BADAWCZA; "Z w ię k sze n ie  e fe k ty w n o ś c i dowo­d z e n ia  w ojskam i lądoAvymi w wyniku o p t y m a liz a c j i  ic h  Avy- p o s a ż o n ia  w te c h n ic z n e  ś r o d k i łą c z n o ś c i  do 1980 r . ” ,ASG \»arszawa 1980 r .



60 -  135 -’’P r e d ło S e n iJa  po metodaia ra b o ty  d o lJin o stn ych  l i c  organov u p r a v le n ija  s Isp o lz o v a n ie m  KSA TZ PASIAV s uÓetora sovraestnogo p r lm e n e n lja  s u ^ 6 o s tv u Ju ś 6 ic h  
11 eavtornatiz ir o v a n n y c h  s r e d s t v  u p r a v l e n i ja . Proekt'* MO ZSllU Moskwa 1984 r .61 »’Regulam in w a lk i S i ł  Z b ro jn y ch  PRL / d y w lz ja -p u łk / "  / P r o je k t / , MON Warszawa 1983 r .62» P p łk  mgr i n ż .  S t .  REJMiVN: ’’Normatywny system  łą c z n o ś c i  d y w iz ji  zm echanizow anej i  p a n ce rn e j /w n ie z a iito m a ty z o - W£inym s y ste m ie  dow odzenia/” , MON SV/Ł Warszawa 1984 r .63* M jr  mgr i n ż .  S t .  RODYCZ; ’’System  łą c z n o ś c i  d y w iz ji  w yposażonej w zestaw  PAS W  ZT” , SWŁ Warsziiwa 1984 r .6 4 . M jr  mgr i n ż ,  S t .  RODY^CZ: ’’Prognozowany normatywny sy ­stem ł ą c z n o ś c i  s z c z e b la  ta k ty c z n e g o  d la  podsystem u WRiA do 1985 r . ” , MON SWŁ Warszawa 1980 r .65 . M jr  mgr i n ż .  S t .  RODYCZ; ’’W stępna a n a l iz a  kosztów  a d a p t a c j i  I s t n i e ją c e g o  s p r z ę tu  do w sp ó łp racy  z zestawem WDSz i  WS PASUW ZT oraz te c h n ic z n e g o  jo g o  w d rażan ia  1 e k s p l o a t a c j i ” , MON SV/L Warszawa 1984 r .6 6 . M jr  mgr i n ż .  S t .  RODYCZ: ’’W ytyczne t a k t y c z n o -o r g a n lz a -  , c y jn o - fu n k c jo n a ln e  do badań zestaw u wozów RPKU-U” ,MON SWŁ Warszawa 1980 r .6 7 . P p łk  mgr i n ż .  S T . RODYCZ: ” Z ało żen ‘i a  t a k t y c z n o -t e c h -  n ic z n e  na d o stoso w an ie a k t u a ln ie  w ykorzystyw anych w sy ste m ie  łą c z n o ś c i  DPanc/DZ urzt^dzeń łą c z n o ś c i  do w spółpracy z zestawem PASUW ZT” ń MON SWŁ Warszawa 1985 r .6 8 . ’’Rukovodstvo po I s p o lz o v a n i ju  e le k tr o n n o j v y f i i s l l t e l n o j  t e c łm ik i  d la  r e ś e n i ja  zadaÓ po u p r a v le n iju  v o js k a iu l” , S z ta b  SZS Û Y Moskwa 1980 r .6 9 . ’’Spravoi^nlk po porażaju^Óerau d e js t v i j u  ja d e rn o g o  o r u l^ ija " , Moskwa 1973 r .7 0 . ’’U to Ó z n ie n ija  je d in y c h  t a k t lk o - t e c h n ic e s k ic h  tr e b o v a n ij  na p o le v u ju  a v to m a tiz iro w a n n u ju  s iste m u  u p r a v le n ija  v o jsk a m i / v  ó a s t i  GO ta k tiÓ e s k o g o  zven a PASUW/, S z ta b  ZSZ UW P ra g a  1983 r .



-  136 -7 1 , P łk  d y p l . \Vł. V/AWilZiaiilV/ICZ; »’ O o r g a n iz a c j i  i  z a b e z p ie ­c z e n iu  nieza^Yodnego dow odzenia w ojskam i” / Z b ió r  P rac AJcademii 4 /6 2 /, ASG Y/arszawa 1974 r .7 2 , ” V»stępno wymagania ta k ty c z n o -t e c im ic z n e  na r a d io s t a c ją  UKF k r y p t . TUBKROZA-2” , WIŁ Z e g rze  1981 r .73« ” \i'yiiiaganla systemowe sta w ia n e  środkom ’ systemów łą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji dow odzenia” , WIŁ Z e g rz e  1977 r«74« ’’Wymagania ta k ty c z n o -t e c lin ic z n e  na zestaw  wozów dowodze­n i a  i  k ie ro w a n ia  ogniem d yw izjo n u  a r t y l e r i i  typ u  1W12P /1W17P//” , MON SWŁ Warszawa 1979 r .75« P łk  mgr in ż «  J«  ZWIKRKO; ’’Perspektyw y 1 te n d e n c je  rozw oju s p r z ę tu  ł ą c z n o ś c i ” , MON SWŁ Y/arszawa 1976 r .7 6 , P łk  mgr i n ż .  J.ZV/IERICO: ’’Rozwój wymagań ta k ty c z n o -t e o h -  n ic z n y c h  od no śn ie te c h n ic z n y c h  systemów z a b e z p ie c z e n ia  dow odzenia i  ł ą c z n o ś c i ” , V/IŁ Z e g rze  1973 r .77« P łk  mgr i n ż .  J ,  ZWIEidiO: ’’System  łą c z n o ś c i  1 tr^ in s m is jl danych w PAS UW ZT” , Wykład na k u r s ie  w A SG, 1984 r ,78« Voennyj s ta n d a r t  SKV: S v ja z  v o e n n a ja . Terminy i  o p re - d e l e n i j a  / P r o e k t/ . Moskwa, maj 1984 r .
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ZAŁĄCZNIKI
1« Ugrupow anie bojowe 1 z a d a n ia  I)Z w n a t a r c iu2 , Ugrupowanie bojowe DZ w o b ro n ie3® Ugrupowanie marszowe DZ4* Schem at łą c z n o ś c i  rad io w e j dowódcy DZ dowodzonej k la s y c z n ie5» Schem at łą c z n o ś c i  ra d io w e j s z e f a  s z t a b u , s z e f a  rozpo­z n a n ia  i  w y d z ia łu  o p e ra cy jn e g o  DZ dowodzonej k la s y c z ­n ie6® Schem at łą c z n o ś c i  ra d io w e j s z e f a  z a b e z p ie c z e n ia  che­m icznego i  s z e f a  saperów DZ dowodzonej k la s y c z n ie7* Schem at łą c z n o ś c i  rad io w e j s z e f a  OPL DZ dowodzonej k la s y c z n ie8« Schem at łą c z n o ś c i  ra d io w e j s z e f a  a r t y l e r i i  DZ dowo­d zo n ej k la s y c z n ieI9 . Schem at ł ą c z n o ś c i  rad io w e j tyłów  DZ dowodzonej k l a ­s y c z n ie10. Schem at ł ą c z n o ś c i  r a d io lin io w e j DZ dowodzonej k l a ­s y c z n ie11 . Schem at ł ą c z n o ś c i  przewodowej DZ dowodzonej k la s y c z n ie12 . Z e s ta w ie n ie  i l o ś c i  obiektów  dow odzenia 1 ł ą c z n o ś c i  w DZ na saiaochodach i  śro d k ach  op ancerzonych / s ta n  a k tu ­a ln y /13. K o m p le ta c ja  wozów zestaw u P A Sm  ZT w ś r o d k i łą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji14. U o zraieszczen ie  środków łą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji  w w ozie dowódcy d y w iz ji  na MTLBu15. H o zm ie szcze n le  środków łą c z n o ś c i  1 a u to m a ty z a c ji w w ozie s z e f a  a r t y l e r i i  d y w iz ji  na MTLBu



-  138 -16 , R o z m ie szcze n ie  środlców ł ą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji wiw ozie s z e f a  OPL d y w iz ji  na MTLBu)17, R o z m ie szcze n ie  środków ł ą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji w w ozie s z e f a  GDB d y w iz ji  na MTLBu18, R o z m ie szcze n ie  środków łą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji  w w ozie sp e cja ln y m  z - c y  s z e f a  OPL d y w iz ji  na MTLBu19« R o z m ie szcze n ie  środków łą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji w w ozie sp e cja ln y m  EKO d y w iz ji  na MTLBu20, R o z m ie szcze n ie  środków łą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji  w w ozie dowódcy p u łku  na BWP21, Schem at system u dow odzenia DZ w yposażonej w PASUW ZT22» O r g a n iz a c ja  t r a n s m is j i  danych w s i e c ia c h  rad iow ych23, O r g a n iz a c ja  t r a n s m is j i  danych w s i e c ia c h  r a d i o l i n i o ­wych 1 przewodowych24, O r g a n iz a c ja  t r a n s m is j i  danych in fo r m a c ji  r a d io lo k a c y j­n e j / r e a ln e g o  cza su /25 , Schem at s tr u k tu r y  PASUW ZT26 , Podstawowe dane ta k ty c z n o -t e c h n lc z n e  środków łą c z n o ś c i  nowej g e n e r a c j iI27, Schem at ł ą c z n o ś c i  rad io w e j dowódcy DZ w yposażonej w PASUW ZT28, Schem at łą c z n o ś c i  radiov/ej s z e f a  s z t a b u , s z e f a  ro zp o z­n a n ia  i  w y d zia łu  o p e ra cy jn e g o  DZ w yposażonej w PASUIV ZT29, Schem at łą c z n o ś c i  rad io w e j s z e f a  z a b e z p ie c z e n ia  ch em icz­nego 1 s z e f a  saperów DZ w yposażonej w PASUW ZT30 , Schem at łą c z n o ś c i  rad io w e j s z e f a  OPL DZ w yposażonej w PASUW ZT3 1 , Schem at ł ą c z n o ś c i  rad io w ej s z e f a  a r t y l e r i i  DZ wyposażo­n e j w PASUW ZT i3 2 , Schem at ł ą c z n o ś c i  r a d io lin io w e j DZ w yposażonej w PASU\̂  ̂ ZT3 3 , Schem at ł ą c z n o ś c i  przewodowej DZ w yposażonej w PASUW ZT



kb-  1 3 9 _-34* Schem at ł ą c z n o ś c i  rad io w e j tyłów  JjZ w yposażonej wPASUW ZT35* Wykaz ob iektów  dowodzenia i  łą c z n o ś c i  DZ w yposażonej w PASUW ZT36* P o trze b y  i lo ś c io w e  środków łą c z n o ś c i  i  a u to m a ty z a c ji d la  d o sto so w an ia  system u ł ą c z n o ś c i  DZ do PASUW ZT37a Proponowana o r g a n iz a c ja  t r a n s m is j i  danych po wyposa­ż e n iu  dcy b a t a lio n u  w zautom atyzow any WDSz38« Schem at ideowy podstawowej s i e c i  łą c z n o ś c i  fr o n tu
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