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22. E fek t ~ r e z u l t a t  d s ia lćm ia  oceniany pozyt^^^/mie i

> ^
23. Sfektyvnicsc “ s /  'slcutecznoáó -  zdo lność o s ią g an ia  '

z a n ie rzc n eg o -ce lu j

b/ ekononiiczność - relacja iniędzi' uzyskanymi 
efektami a użytymi nakładami /użytym 
u o ■{■; o n.'.; j  C-.1 e U;./ j

c / ceclia cvstcimmva o lcreślcna V7 p r z e s trz e n i  
' 1 celówj efektów i  zużytego p o te n c ja łu

/ś re d k e u , nak ładów /.'

24. Efektywność dowodzenia -  w ykorzystan ie s i ł ,  środków i

■ warunl-rów d z ia ła n ia  w ojsk wyrażone wska.źnikieiu 

ilościowym .

25. Efektywność w alk i -  ilo ściow y  w skaźnik v/yraża.jący określoną

■ r e la c ję  k o rz y śc i i . s t r a t .

26. Eksperyment symulacy jn y . - eksperym ent przeprowa.dzcny w 'ce lu

badania system u p rzy  v/ę4corzystaniu modelu symulacyjno;

27. Element ab s tra k cy jn y  -  o b iek t będący konsti-ukcją myślową.

28. Elem ent konlcretny -  elem ent p o strzeg an y  za pomocą zmysłów.

29. E ta t  ~ , doimment olci-eśla ją.oy s t r u k tu r ę  i .  l ic z b ę  stanow isk  .

służbowych Gra.z należny  s p r z ę t  i  u z b ro je n ie  je d n o s tk i
«

• wojskowej. ■■

30. Ewolucja -  w sze lk i ukieirunkowany p roces zmian p rzeb ieg a jący

drogą n iew ie lic ich  ilo śc io w y ch  i  stopniow ych 'przem iaiu

31. F ilo zo fia , budowy modelu ~ zb ió r  poglądów dot.yczą;Cyrh budovą>̂

■ za łożeń , p rz y ję ty c h  metod op isu  i  s p o s o b u 'in te rp re ta c j  

• wyników modelu systemu.»







49. Kanał znakowy -  kanał do k tó rego  poałavCZone
urządzen ie  zevvnc£trzne /n p . czytnik k a rt^  aruiiarko^^ 

wierszowa i t p .  d a p rz e s y ła n ie  danych, odpywa pc

jednym znalou.

50. K lasy fik ac ja  ociektów - p o d z ia ł zh io ru  obiektow. spełn..a >ąc3̂

warunki p e łn o śc i i  ro z łą c z n o s c i.

51. Kom pilator -  zespół programów przeznaczonych do prze.isz
iezYlcu pro granów;pr granów zrodłov/ycn napisc..nycn 

V7 nr ograny wynikowe w  ̂ 't.d— o

wylorywaniera błędów form alnych popełn ionych pa:sez

program isnę.

'52. Komunikat -  z

55. K o n so lid a to r pr

‘  ̂ “1 _ r 4 o w*. r1 -iO O ̂  ■ Ol *iiŵ C t i•:1j o»c*. -• . . — — o

¡'T' i'- Z ar'-'''’" 3kcrripilow 'a,ns oduz  i o  -;-nr o

1 -- - V tdprog.ra.my w ■ ¿eaeix .tpełny program
Anrcwramr i  podprogramy s uąaxući-̂ -ao.

54. K ryteriura oceny -  coolia .syste.moY/a ze względu ^

dokonaje’S.r poó“ i ' - ' v.-y'ooru oceny i t p . ,  powinna ^

. wyrażać ce le  syeteoiu.

55. Metoda modelowania -  metoda óaaawoza p o leg a jąca  na z a s tą p ie n iu

badania o b iek tu  rzeczy w isteg o  badaniem jego moaeiu 

oraz o rz-on iesien iu  na o b iek t rzeczyw istj^ uzyskanych 

' , wniosków. . _ • ■ ,

5 6 . ' Metoda sym ulacji -  metoda pozw alająca badać system  rz e c s3n,visty

przez dokonanie w ielclcro tnych eksperymentów na modela 

• g tego system u w ce lu  observ70wania- zmian zachodzących

w nim lub  jego o to czen iu .
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57. Model -  k o n s tru k c ja , myślowa

la.dany O ijiens i  un  

o b ie k c ie  o

*'‘*;,b l i i s t e r ia I n s j  Icsora odswiercied-i-c.!. 

l iv ; ia  u sy sk a .n ie  in f o r m a c j i  o tyrr| ;

58. Model cybernetyczny system u -  opis sys uGiuu za pcmocą.

' ' funkcji stanóv; systemu, funkcji wejść systemu, funkcji
. ' ’wyjść systemu,

59. Model deterministycsny - s n a - i u u , / ^
V7 którym dla danych wielkości wejściowych, wyno-̂ ^̂
olcreślone jed n o zn aczn ie .

60. Model n iedeterm inistyczny^ /s to c h a s ty c z n y / -  modui w kbó^ym

powia^zania furxkcyjhe z a le ż ą  od w ielicosci losowycn, wynuA 

mogą być p rzew idziane jed y n ie  v/g. zasad p ro b ao ilu s  uj a^,

61. Model sym ulacyjny -  p roduk t modelowania sym ulacyjnego stanow iący

spójny opis is to tn y c h  cech odwzorowywanego systemu oraz 

algorytmów ic h  zm ienności v/ cza,sie.

62. Modelowanie symulacyjne -  p roces polegajSjOy na o p io ie  fori..aj..iyir.

ob iek tu  rzeczyw istego  i  zbudowaniu jego modelu oraz 

przeprow adzeniu eksperymentów sym ulacyjnych w celu  

poznania zacliow-ania sie- o o ie k tu .

63. Niezawodność - cecha systemowa, o k re ś la ją c a  zdolność systemu
do realizacji zadań w określonych.w arunka.oh, m iarą

niezaw odności j e s t  prawdopodobieństwo spra.wności systemujł /
W rozpat.ry'wanym p rz e d z ia le  czasu*

64. Hormatyv/ -  p rzep is  /doku.n:ent/ o lc reślą jący  Y^ymogi dotyczące

, ,  ̂ d z ia ła ln o ś c i  system u, je d n o s tk i i t p .  •



,6^  Normy operacyj^c-t^aktyczne - wskaźniki ilObcxov/e Uotalcającê  ^
,  ̂ c z a s ie  ,i  p r z e s trz e n i  d z ia .ła ln o ść  operacy jną

' V'í, ■■ ; • ■ .
k i ; '-  ' / t a k ty c z n ą /^ s i ł  zbrojnych* ■

66. 'sośnik d a n y c h -  u rz ą d z e n ie - lu b  m a te r ia ł  przeznacz<fiiy dc zap isu

:;9; , : danych, oraz umożliwia jącyc  ic h 'o d c z y t i  p rp ia ie s z c z a -
'r'. ■ / . _
’ ' n ie  bez u t r a ty  zap isanych  danych,

67. Obiekt symulowany -  elem ent system u /sy s tem , p ro c e s / p o siad a jący

. . o p is  fo rm alny , k tó rego  param etry  są  o b liczan e  i  pariuc-

tane  w p ro c e s ie  sy m u lac ji,

68. Ocena -  \vypOT7iedz ^Y artościująca Y^^rażająca aprobatf^ lub

•■ 'dezaprbbatą  na podstąw ie cechy., p r z y ję te j  jako kry to r  lu;

oceny, • ^

69. Ochrona danych -  ustawowe, programowe, o rg an izacy jn e  i  tec*.niv....(

środk i zap o b ieg a jące  dost(jpowi do danych osobom m e -

^9 ' upoważnionym. , ■ ' '

70. 'odporność - cecha systemowa, w yrażająca zdolność systemu do

■ ■ ' przeciwstawiania s ię  czynnikom niszczącyra system .

71. Operator systemu -  osoba zajm ująca s ię  koordynacją e k s p lo a ta c j i
' ' I . ■

9 . ' > /  określonego system u.■ 72. Operatjnvnoác -  cecha systemowa, w yrażająca zdolność systemu ;ą 
ą n -  j ' io  szybkiego reagow ania systemu

■ ' ajSK. na zmiany w system ie i  jego o to c zen iu .

-■ft.

'it ■' 7.-; '

73.’oprogramoVanie - programy komputerowe i związana z nimi dokuni8n| 
'i;iÍY ,9 w;i 9 - ’ taoja pozwalająca na eksploatację systemu liczącego. |
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74* O rgan izacja  -  a /  system  d z ia ła n ia ,  b / s t ru k tu ra  organizacyona 

*= ■ / z b i ó r V e la c j i / , c / czyrinoáó organizowania,*  ̂ .

75. O toczenie systemu -.5 z b ió r  elementów n ie  należących  do sk ładu

systemu le c z  o d d z ia ł3avujących na system  lub  D(^dącycnj
przedmiotem oddziały^^/ania system u,

76. Podsystem -  podzb iór sk ładu  system u, wyróżniony ze względu na

sp e łn ia n ą  fu n k c ję  w sy s tem ie . ' :

77. Procedura sym ulacyjna -  .selavencja  m an ip u lac ji dokonywanych, na
ł

modelu symulacj'jnym / i  jego pomocą/ umozliw.iaja¿ca.

■’ naśladow anie rz ec z ju v is to sc i w sposób odpowiadający

: o veybraneinu celow i badan /a n a l i z y /  luo  jego ecapowj..

78. P roces -  c iąg  zmian cech stopniow alnych systemu wzajemnie

*' povaązanych i  uporządkowanych w c z a s ie .  __ . ę

79. Program komputera -  sekw encja rozkazów um ożliw iająca, wykonaiiie

\ przez komputer o p e ra c ji  niezbędnych do uzyskan ia

żądanego wynilcu.

.80. P rze tw arzan ie  danych -  wykonyv;anie o p e ra c ji na danych w ce lu  

- • uzyskania żądanych v/yaiików.
. s

81• P o te n c ja ł  systemu -  c a ło k s z ta ł t  m ożliw ości system u, k tó rych  

' "w ykorzystanie może doprov/adzió do o s ią g n ię c ia  

zam ierzonych celów.

82. Rekord /z a p is / ' -  z b ió r  v;zajemnie powiązanych danych trak tow a-

•  ̂ nych ja k o ,je d n a  c a ło ść .

83. S cenariu sz  /s y m u la c ji /  — uporządkowany z b ió r  zdarzeń  zgodnie

s planowanym przebiegiem okeperymoniu Bymulooyjnogo.
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84. Schemat Dlokcwy -  g ra ricsrio  odwzorowanie algorytm u rozw iąza­

n ia  za aa m a .

85. Skład systemu t'','v^orzt^cycn sys liCiii«

■■ 86. Sprawność -  cecha cy o tomowa w yrażająca sdoliość systemu do 

. szybkiego reagowsnici na zm iary w system ie i  jego 

o to czen iu . ^

87. S tan  /e lem en tu , system u, p ro cesu / -  z b ió r  przysługi^jacych 

, . ■ ' VI chv /ili t  lu b  p rz e d z ia le  czasu w a r to śc i cech
' / V /

/e lem en tu , system u, p ro c e s u /.

. 88 . S tru k tu ra  dynamiczna /m odelu/ -  op is  zmian s ta n u  systemu

, w c z a s ie , vynikają.cy z oddziaływań m iędzyobiektam i 

w ramiach s ta ty c z n e j s t ru k tu ry  danych.

89. S tru k tu ra  fizy czn a  -  z b ió r  układów fizy czn y ch  i  sp rzężeń  

fizycznych miądzy n im i.

9Ó. S tru k tu ra  log iczna -  układ  elementów log icznych  /a b s tra k c y j '

nych/ i  log icznych  sprzeżeii między n im i.
/

91. S truk tu ra^system u -  z b ió r  r e l a c j i  określonych  na zo io rze

eleinentoY.' tw orzących system ,

92. Symulacja, bieża^ca ~ symulacja. odwzorovmjąca d z ia ra n ie

) systemów a k tu a ln ie  i s tn ie ją c y c h .

93. Symulacja, komputerowa -  te c h n ik a ‘numieryczna s łu ż ą c a  ao

dckonyvrania eksperymentów^ na modelu system u-rzeczjnY istj 

• go metodą sym ulacji p rzy  zastosow aniu kom^putera.

94. Sym ulacja n ie s to ch a s ty c zn a  -  ro d za j sy m u lac ji w k tó re j  zmianęj

v;yników można uzyskać dop iero  po zm ianie dan;y'ch we^jsoi» 

„ wych lub  modelu.



-  "15 ~

95. Syiriulacja naprzem ienna -  ro d za j sy rau lac ji z udziadem

 ̂m_; człowiedia i  kom putera, .w k tó r e j  naprzem iennie w ystopiijc|

faza  kom puterov.’j 't j  * oodiczarij.e no\'7e j wuaiy,;! 

fa z a  a k c j i . '/d z ie k a n /  g ra ją cy ch , uezestnikovm

96. Symulacja metoda k o le jn y ch  zdarzeń  -  ro d za j sym .ulaoji

Yą?'dżnioń',' ze v/zirrot-iu na sposoo przyrostu. cuSoa \< 
k tc r 3̂rii czas s^/steiPOup" 3̂ "̂  ̂ zwiekszen^^ o. ol'j?eoi.ea.i<e 

Y/artość po zajiciiA  odtwarzanego zdarzenia.

97, Sym ulacja metoda o ta le g c  krclcu -  t a k i  ro d za j sym ulacji w

którym czas Bystemovij zwiększany j e s t  o u s ta lo n ą  w
• . danym-eksperianencie- s^rmulacyjnym s t a l ą  w arto ść .

98, Symulacja o d tw arza jąca  -  ro d za j sym ulacji w k tó r e j  przedstaw ia-

ne zjaw iska nę^stąp ily  już w rz e c z y w is to śc i.

• 99. Sym ulacja prognostyczna -  sym ulacja p rzedsta .w ia jąca  aacho- 

wanie s ię  system u rzeczyw istego  w p rzy sz ło śc i*

100, Sym ulacja s to ch as ty czn a  -  otrzj^mane w p ro ces ie  sym ulacji

dane wyjściowe są; różne nawet hez zmiany danych 

' • _  wyjściowych tz n .  iden tyczne param etry , warunki

^początkowe oraz w a rto śc i ś c ie ż k i ch rono log iczne j 

' danych wejścio^^^ch prowadzą do różn;>^ch lyników  ' ■

zdarzeń  i  przebiegów .
y ' ' . .

101. Symulacja synchron iczna  -  ta lci sposÓD postępow ania, ze

svniulao'''jny system  /p ro c e s /  d z ia ła  rów nolegle z 

systemem /p rocesem / rzeczyw istym . Ohydwa systemy 

d z ia ła ją  w sposób c ią g ły  i  jednoczesny.

' I
■ 102. Synteza -  łą c z e n ie  elcmontov/ w c a ło ść , u ję c ie  pewnych zanwislc

^aico ijV/o.'_’Zą o 3 ' ^0.1—'O'.-«










