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ROZDZIAŁ I WERYFIKACJA NORMATYWÓW POWIEFiZCHNI OBIEKTÓW 

WOJSK PRZECIWNIKA

1. OPRAGOWAiNIE ALGORYTMU O BLICZANIA  POWI EFfZCHNI WIELOBOJU 

OKREŚLONEGO PRZEZ WIERZCHOŁKI O PODANYCH WSPÓŁRZĘDNYCH 

TOPCxGRAFTCZNYCH l u b  GEOGRAFICZNYCH.

-1,1.  Wprowadzeni  e

Jednym z  w a ż n i e j s z y c h  p ro b lem ów  do r o z w ie s z a n ia  j e s t  

o p r a c o w a n i e  m e to d y  s k u t e c z n e g o  i  s z y b k i e g o  o b i i c z e n i a  

p o w i e r z c h n i  pasa  r o z p o z n a n i a .  Z e  w zg l ę d u  na. '//;/korzystywanie 

t y c h  danych w .modelu wy.maga.na J e s t  .d o k ia d n o żć  o b l i c z e ń  równa  

W i e l k o ś c i  n a j m n i e j s z e g o  z  rozpatry\^ 'anych obie.któwi. 

D ok ład n o ść  t a k ą  mcjżna o s i ą g n ą ć  w y k o r z y s t u j ą c  m etody  zn a n e  z  

g e o m e t r i i  l u b  g e o d e z j i .  Pas r o z p o z n a n i a  s t a n o w i  \^/ielob'ok o 

o k r e ś l o n y c h  w s p ó ł r z ę d n y c h  w i e r z c h o ł k ó w  na pow u erzch n l  K u l i  

Z i e m s k i e j .  O b l i c z a n i e  p o w i e p z c h n i  k a ż d e g o  w i e l o b o k u  można 

s p r o w a d z i ć  do  o b l i c z a n i a  p o w i e r z c h n i  t r ó j k ą t ó w  s k ł a d a j ą c y c h  

S i ę  na t e n  w i e l o b o k .  O b l i c z e n i e  p o w i e r z c h n i  t r ó j k ą t a  

ok r e ś i  o i i ego  p r z e z  wi e r z c H o ł  k i  o  podanych  v/spół r z ę d n y c n  

t o p o g r a f i c z n y c h  lu b  g e o g r a f  i  c z n y c h  J e s t  p r o s t y m  zadaniem, d i a  

t  r ó j  ką t  a o  d ł u g o ś c i  boków n i e  p r z e k r . a c z a j  ą c e j  30 km. S - to su je  

s i ę  wówczas w z o r y  g e o m e t r i i  a n a i i t y c z n e j  do  o b l i c z e ń  na 

p ł a s z c z y ż n i e .  Sprawa k o m p l i k u j e  s i ę  d l a  w i ę k s z e j  d ł u g o ś c i

bokówJ Dla  w i ę k s z y c h  o d l e g ł o ś p i  n a l e ż y  . s t o s o w a ć  w z o r y

opr acowane d la  e i  i  p s o id y , stąnov/i .ące} m atem atyczny modęI 

K u li  21i emski e j .  O b i i c z e i i i e  p o w ie r z ch n i  sprow adza  s i ę ,  w tedy
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do  r o z w i ą z a n i a , o d w r o t n e g o  z a d a n ia  g e o d e z y j n e g o .  I s t n i e j e  

■vv'i e i  e  sp o so b ó w  r o z w i  ą z a n i  a t e g o  z a d a n i  a C Boderniil 1 e r  , w ' r9 5 4  

roku  w y m ie n i ł  i c h  ponad 60.  a do i 9 S 2  r o k u  l i c z b a  i c h  

w z r o s ł a  o 301’*. W y s t ę p u ją  jednak  t r u d n o ś c i  w pr  z y s t o s o w a n i  u 

do s p e c 2/ f i k i  o b l i c z e ń  komputerow}/ch. S t o s o w a n i e  p>omocniczych 

t a b l i c ,  w któr^/ch z g r  orfiadzone są  w y n ik i  p>oś redn ie  n i e  i e s t  

m o ż l iw e  do  p r z y j ę c i a  z e '  w z g l ę d u  na o b j ę t o ś ó  t a b l i c .  c z a s  

p r z e b i e g u  p rogram u  o r a z  o g r a n i c z e n i e  z a k r e s u  d z i a ł  n i  a 

programu t y l k o  do o b s z a r u ,  d l a  k t ó r e g o  z g r o m a d z o n o  w y n ik i  

p o ś r e d n i e .  W p r a c y  z a s t o s o w a n o  , m etodę  o p r a c o w a n ą  p r z e z  

Jo r  dana i  z m o d y f i  kowaną p r z e z  K. Hubeny. M e to d a  t a  n i e  wj/maga 

s t o s o w a n i a  t a b l i c  i  n i e  p o s i a d a  o g r a n i c z e n i a  c o  do  o b s z a r u  

:s>t o^owani  a . Dokł  adni e j s z e  omówi en i  e  t e j  m e t o d y  zaw ar  t e  j ’e s t  

w [33.- W y k o r z y s t u j ą c  t ę  'm e t o d ę  o b l i c z a  s i ę  o d l e g ł o ś c i  

p o m ię d z y  p o s z c z e g ó ln y m i  punktami i  i c h  azym utów .  Dane t e  s ą  

pods taw ą  do  o b l i c z a n i a  p o l a  t r ó j k ą t a .  Podawana ,  p r e c y z j a  

m etody  Jordana-.Hubeny Cw C2>d.owanej prac^y^ nrietoda t a  z o s t a ł a  

p r z y j ę t a '  j a k o  dok ładna?  i  z a s i ę g  C p r z e k r a c z a j ą c y  

w i e l o k r o t n i e  wymagania  s z c z e b l a  t a k t y c z n e g o .  bo  w y n o s z ą c y  

ponad 1000 k m j '  p o z w a l a j ą  na s t o s o w a n i e  j e j  r ó w n i e ż  i  do  

in n y c n  c e l ó w ,  a w s z c z e g ó ł n o ś c i  do a n a l o g i c z n y c h  badań d l a  

s z c z e b l a  o p e r a c y j n e g o  l u b  s t r a t e g i c z n e g o .
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1 . 3 .  Z a ło ż i^ n ia  wst^ępne

Jak wspomniano,  model wymaga z a s t o s o w a n i a  d o k ła d n y c h  

o b l i c z e ń .  Z powodu t r u d n o ś c i  r1 .apotk.an2/ch p r z y  a d a p ł t a c j i  t e g o  

t y p u  metod do r e a l i z a c j i  kom pute row ych  n a l e ż a ł o  s p r a w d z i ć  c o  

n a j m n i e j '  j e d n ą  z  n ich .  Z d e c 2/dow a i iśm y  s i i^  ' na inetod?^ 

op ra cow a n ą  p r z e z  j ORDAMA. i  HUBSNY. W dalszymi c i ą g u  r o z p r a w y  

podan o  s z c z e g ó ł o w e  a l g o r y t m y  i u zy sk an e  w y n ik i  c o  u m o ż l i w ia  

p o w t ó r z e n i e  o b l i c z e ń  i  w e r y f i k a c j e  UZ2/skanych w2/ników. 

C zyn im y  t o  w c e l u ,  u ł a t w i e n i a  w y k o r z y s t a n i  a w in n y c h  

z a s t o s o w a n i a c h  z  w y k o r z 2/s ta n iem  EMC.

 ̂ Do d o k ia d n 2/ci'ł o b l i c z e ń  prz :/Jmuje  s i ą ,  ż e  g e o i d a  s t a n o w i  

e l i p s o i d ę  o b r o t o w ą ,  . d w u o s io w ą . -  E l i p s o i d a  n a j c z ę ś c i e : i  

p rzy jm ow ana  do ó b l i c z e ń  n o s i  nazwę  e l i p s o i d y  K r a s o w s k i e g o  i 

c h a r a k t e r w o w a n a  J e s t  n a s t ę p u ją c y m i  p a ra m e t ra m i ;  

a -  p o łow a  d u ż e j  o s i  e i i p s o i d 2/ ~ 6378246 ,00000  m;

b ”  p o ło w a  .malej o s i  e l i p s o i d y  -  6366863,01  S'77 m;

ót -  s p ł a s z c z e n i e  e l i p s o i d : /  ~ 0,-003352329869737;

e  -  m imośrodowość  e l i p s o i d y  - 0 . 0 8 1 8 1 3 3 3 4 0 2 2 7 6 1 ;

e * -  -mimośród d r u g i  e l i p s o i d : /  ”  0. 082088621826432.

P o m ięd zy  wymienion:/mi pa ram e tram i  z a c h o d z ą  n a s t ę p u j ą c e  

z w i ą z k i :

a -  b

2  , 2a - o
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3 . Ł. A l g o r y t m  o b l i c z a n i a  s u m a ry c zn e j  p o w i e r z c h n i  o b i e k t ó w  

z n a j d u j ą c y c h  s i ę  w p a s i e  r o z p o z n a n i a

Podstawowym prob lem em  j a k i  w y s t ę p u j e  p r z y  o b l i c z a n i u  

Si-^marycznej p o w i e r z c h n i  za jm ow ane j  p r z e z  o b i e k t y  w o j s k  

p r z e c i w n i k a  j e s t  u s t a l e n i e  n a j m n i e j s z y c h  o b i e k t ó w ,  k t ó r e  

n a l e ż y  r o z p a t r y w a ć »  P r z y j ę t a  w pracy^ m etoda  o b l i c z a n i a  

p o w i e r z c h n i  za jm o w a n e j  p r z e z  o b i e k t y  w o j s k  p r z e c i w n i . k a  j a k o  

sumy p o w i e r z c h n i  n a j  inni e j  s z y c h  o b i e k t ó w  ( p l u t o n o w y c h  punktów  

o p o ru )  b y i a  podyk tow an a  dążen iem  do u z y s k a n i a  w yn ików  

m o ż l i w i e  n a j b a r d z i e j  d o k ł a d n i e  o d z w i e r c i e d l a j ą c y c h

r z e c z y w i e t o ś ć »  P o w i e r z c h n i a  za jmowana p r z e z  k a żd y  o b i e k t  

wyższegG  s z c z e b e l a .  z a w i e r a  j u ż  z n a c z n ą  d o z ę  s u b i ekt.ywny'ch 

od c zu ć  i  o c e n  osób  o k r e ż l a j ą c y c h  norm y.  widaić t o  b a r d z o  

w y r a ź n i e  w t a b e l a c h  3 . 2 . 1  — 3 . 2 . 4 .  P r z e d s t a w i a j ą  o n e '  (na

p r z y k l ć i d z i e  norm d l a  RFN i  USA) s t o p i e ń  w y p e ł n i e n i a '  

p o w i e r z c h n i  o b i e k t ó w  p r z e z  s u m a ry c z n ą  p o w i e r z c h n i ę  

p c d o b l e k t ó w .  Jak w id a ć  w ed ług  norm J e d y n i e  d l a  d y w i z j i   ̂ w 

o b r o n i e ,  p o w i e r z c h n i a  o b i e k t u  j e s t  z b l i ż o n a  lub., w i ę k s z a  od 

sumy p o w i e r z c h n i  p o d o b ia k t ó w .  U p o z o s t a ł y c h  p r z y p a d k a c h  

ponad p o ł o w a  p o w i e r z c h n i  p o z o s t a j e  n i e  z a j ę t a  p r z e z

p o d o b i e k t y .  Jako  p o d o b i e k t y  t r a k t o w a n e  s ą  w s z y s t k i e  

j e d n o s t k i  w ch o d zą c e  w s k ł a d  d ane j  j e d n o s t k i  (w tym i  t a k i e ,  

k t ó r e  ni a s ą  o b i e k t a m i  r o z p o z n a n i  a) .

Z dokonanych  z e s t a w i e ń  w i d a ć , , j a k i e  r ó ż n i c e  s ą  

pom iędzy  , su m aryc zn ą  normatywną p o w i e r z c h n i ą  o b i e k t ó w ,  a 

normatywną p o w i e r z c h n i ą  p asa  r o z p o z n a n i a .  D a j e  t o  b a r d z o  

o g ó l n e  w y o b r a ż e n i e  l u k .  J a k i e  mogą - w y s t ą p i ć  p o m i ę d z y

j e d n o s tk a m i  w p a s i e  r o z p o z n a n i a .  N i e l k o ź ó  t y c h  lu k  może  b y ć  

b ra n a  pod uwagę  p r z y  p r z e w id y w a n iu  , swobody  d z i a ł a n i a
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e l a  nr  3 . I i . 3. Poi^i e r z c h n i  a o b i e k t ó w  USA w o b r c i f i i e

T a b e l a  nr  3 . 2 . 4 .  P o w i e r z c h n i a  o b i e k t ó w  USA w n a t a r c i l

P’f z y J iiiU j  efTi'/ wi ^c za icż fc fn iSs  ż e  eumowa^niLi pQdit:y=ió o^dĄ 

p o w i e r z c h n i e  o b i e k t ó w  p o w s t a ł y c h  z j e d n o s t e k  n a j n i ż s z e g o  

s z c z e b l a .  Z t a k  p r z y j ę t e g o  z a ł o ż e n i a  w y n ik a  n a s t ę p u j ą c y
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3. OCENA SUHARYCZNEEO NPLYWU UKOHRLETOwANIA I SYTUACJI 

TAKTYCZNEJ NA POWIERZCHNIE ZAJMOWANĄ PRZEZ TEN OBIEKT

i  razi i^ażań p r z e d s t a w i  cnych w p o p r z e d n i  m p u n k c i e  w id a ć j  

z e  c -s cydu ją c  s ię- na p r e c y z y j n e  o k r e ś l a n i e  p o w i e r z c h n i

za jm o w a n e j  ' p r z e z  c b i e k t y j  - n a , ie ży  z r e z y g n o w a ć  z

i ! i c y ÏÏIausi .  n e g o  cnar  a k t e r ’yzQwania p o s z c z e g ó l n y c h  o b i e k t ó w  i 

t r a k t o w a ć  j e  g rupow o .  d ru gą  p r z e s ł a n k ą  w s k ^ u j ą c ą  na

k o n i e c z n o ś ć  t a k i e g o  p o d e j ś c i a  j e s t  w y e l  icrsinowani e  lub  

z m n i e j s z e n i e  ¿ ¿ o ś c i  k o n i e c z n y c h  c z y n n o ś c i  c z ł o w i e k a

c u s ł  uGu_j ą c e g o  modei d l a  o k r e ś l e n i a  para . inetrów

p o s z c z e g ó l n y c h  o b i e k t ó w  ( i c h  l i c z b a  może s i ę g a ć  t y s i ę c y ) - 

Model p o w i n i e n  u m o ż l iw ia ć  p r a c ę  w c z a s i e  z b l i ż o n y m  do 

r z e c z y w i s t e g o .  P roponu jem y  w ię c  p o w i e r z c h n i ę  o b i e k t ó w  

u z a l e ż n i a ć  j e d y n i e  od u k om p le tow a n ia  j e d n o s t e k  w o j s k o w y c h .  

U w z g l ę d n i a n i e  s y t u a c j i  t a k t y c z n e j  j e s t  o  t y l e  u t r u d n i o n e ,  ż e .

t o  pr Zi=:0 -=łtawimy o a i e j ,  n ie zbęonym  s t a j e  s i ę  w p r o w a d z a n i e  

r c r e k t  do p roponowanych  norm d l a  k a ż d e g o  ć w i c z e n i a .  T a k i e  

p o d e j ś c i e  p o z o s t a w i a j ą c e  swobodę  d e c y z j i  a u t o r o w i  ć w i c z e n i a  

u m o ż l iw ia  mu w y b r a n i e  o p t y m a ln e g o ,  j e g o  z d a n i e m ,  wymiaru  

wLiiwk'_u. nŁjnaGi_Li n a i e ż y  zau w ażyć ,  ż e  j u ż  naw e t  u z a l e ż n i e n i e  

hn i  o b i e k t u  Od ulcompi e towan 1  a  j e s t  o z i  a ł a n i e m

p r z e n o s z ą c y m  n a s z a  r o z w a ż a n i a  z g ru n tu  d z i a ł a ń  p r e c y z y j n y c h  

w o b s z a r  o b l i c z e ń  s zacunkowych .  O k r e ś l e n i e  s t a n u  

u k o m p le t c w a n ia  j e s t  p r z e c i e ż  c z ę s t o  z w o d n i c z e ,  n a w e t  w 

s tosu n ku  OD w o jsk  w ła s n y c h ,  o k t ó r y c h  p o s ia d a m y  d o k ł a d n e  

in - f o rm a c je .  S tan  ukompl e to w a n i  a w o j s k  p o t e n c j a l n e g o  

p r z e c i w n i k a  j e s t  o b a r c z o n y  b łędem  '  od k i l k u  do
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4. WERYFIKACJA DKrfEiŁ.lJNVCH ZALE-ziNOiuI KKZY POMOCY tuTO

K p u n k c i e  i i .  1 c z ę ś c i  I p r z e c s t a w i  I  i  śmy p r z y k ł a d o s « o  

t r z y  u g r u p o w a n ia '  'w o j s k  p r z e c i w n i k a .  Ugrupowan ia .  t e  

p r z y j ę l i ń m y  j a k o  n a j b a r d z i e j  p raw dopodobn e  i  t y p o w e  d l a  

s z c z e b l a  t a k t y c z n e g o .  P r z e p r o w a d z i  1 i śmy d l a  n i c h  w e r y f i k a c j ę

zwł er ;hni pasa  r o z p o z n a n i a  i  pow ie r^ t_hn i  Zir^jiTiOwunej pr;

ek.ty p r z e c i  wni ka.  W yn ik i  t y c h  o b l i c z e ń  z a w i e r c i  t a b t r l a  4v ł

O b l i c z e n i a  z o s t a ł y  wykonane p r z y  pomocy p rog ram u  

p r z e d s t a w i o n e g o  w , z a ł ą c z n i k u  7.  Z b i ó r  z a w i e r a j ą c y  j e d n o s t k i  

n i e p r z y j a c i e I a  i i n t o r m a c j ę  o i c h  u g ru p o w a n iu  z o s t a ł  

u tw o r zo n y  p r z y  pcijiocy z a d a n i a  6 -  NASYCENIE, z s y s t e m u

MIKk O—’FvW w o p a r c i u  o z a w a rc u ś ó  i n t c r m a c y j n ą  Duzy^ ounyŁ-h. 

P o l e  p o w i e r z c h n i  p asa  r o z p o z n a n i a  o b l i c z a n e  b ‘y ł o  na 

p o d s t a w i e  w s p ó ł r z ę d n y c h  o d c z y t a n y c h  z mapy.

Na p o d s t a w i e  t e j  ■ t a b e l i  mctemy

p r z y k ł a d z i e  I  ( d y w i z j a  PiFN w o b r o n i  =;)

o c e n i e ,  2;e w 

w y s t ą p i ł o  p r a w i e
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in=śki=-yiritój.ne H issycenit i  t s r o n u  wujskrfin i. W p c z o s t s i y c h  

p r z y k ł a d a c h  n a s y c e n i e  n i e  p r z e k r o c z y ł o  50%. O d c z y t a n i e  t e j  

w a r t o ś c i  z mapy b y ł o  mocno u t r u d n i o n e .  P r z y k ł a d y  t e  ś w i a d c z ą  

D u ż y t e c z n o ś c i  p r e z e n t o w a n e j  m etody .

Bez s t o s o w a n i a  dodatkowych ś rodków  dysponujesTiy 

i n f o r m a c j ą ,  k t ó r a  p o z w a l a  na o k r e ś l e n i e  w modelu s z y b k o ś c i  

p o r u s z a n i a  s i ^  e l e m e n tó w  r o z p o z n a w c z y c h  na t e r e n i e  za j . ę tym  

p r z e z  n i e p r z y j a c i e l a .

C zas  n i e z b ę d n y  na w y k o n a n ie  o b l i c z e ń  j e s t  u z a l e ż n i o n y  

i l Q ^ ^ i  o b i e k t ó w  n i e p r z y j a c i e i a  w p a s i e  r o z p o z n a n i a .  

P r z e c i ę t n i e  d l a  luu o b i e k t ó w  p o t r z e b a  o k o ł o  pśił m inuty  na 

a n a l i z ę  <dla  kom pute ra  t y p u  ELkJRO—3 0 1 ) ,  C zas  t e n  u l e g a  

ZRciCznemu w y d łu ż e n iu ,  j e ż e l i  uzytiKowni k b ę d z i e  r ó w n o c z e ś n i e  

z p ro w ad zen iem  o b l i c z e ń  d ru kow a ł  wykaz o b i e k t ó w .

C zasy  r e a l i z a c j i  d l a  w y m ie n io n y c h  w c z e ś n i e j  ugrupowań 

p r e z e n t u j e  p o n i ż s z a  t a b e l a .

T a b e l a  nr  4 . 2 .

Nr
ug r  up o  wan i a

L i c z b a  o b i e k t ó w  
I 1 I I

w r  z uc i e 
in n y c h

Razem C zas  w ykonan ia  
o b i  i c z e ń

I 72 1 17 11 1 u u 30 sek i
T TX X i 10 30 30 17 0 HO s e K
i i i 11 I “7 22 4-U y i spr _  _  I .

A w  K

Czasy  t a  z o s t a ł y  z m i e r z o n e  p r z y  r e a l i z a c j i  p rogram u  

b ez  wydruku k o n t r o l n e g o  l i s t y  o b i e k t ó w .  Wydruk t a k i  z n a c z n i e  

w y d łu ż a  c z a s  r e a l i z a c j i  p rogram u i  w z a l e ż n o ś c i  od d r u k a r k i  

może g o  z w i ę k s z y ć  nawet  o 5 m inut  d l a  100 o b i e k t ó w  ( d r u k a r k a  

D-lOO lub p o d o b n a ) .

P r z y g o t o w a n i e  z b i o r u  d>nych  w e j ś c i o w y c h  z o s t a ł a







CZE^Ć I I I /  ROZDZIAŁ I I I  -  S t r . 2

1. if. Dek i  a.dnoś:ć Qkr5=ślenia p o ł o ż e n i a  o b i e k t u  p r z e z  elefTienty 

r o z p o z n a n ia

□ k r e ś l S i l i s  p o ł o ż e n i a  o b iek tu  m  t e r e n i e  J e s t  oba.rczone 

bii^deiFi. Wielkość: t e g o  b ł^du uze.l eżn ior ia  j e s t  od i 

—d ok ład n ośc i  stosoi^anych metod i p r z y r zą d ó w  pomi a rowych  j 

- d o k ła d n o ś c i  p r z e d s ta w ia n i  a i p rzekazywan i  a i n f o r m a c j i .

D o k ł a d n o ś c i ą  p r z y r z ą d ó w  pom ia row ych  i m e tod  n i e  

De^dzr^emy s i ę  t u  z s o m o w a l i ,  gdy ż  w i e i  k o ś c i  t e  ,_są p o d a n e  ■ w 

i n s t r u k c j a c h  u ż y tk o w a n ia  i o b s ł u g i . Mi e  fna.friy na t e  u s t a l e n i a  

wpływu 1  z k o n i e c z n o ś c i  dane t e  p r z y jm u je m y  j a k o  r z ę t e l n e  

in t c r iT ia c j e  u m o ż l i w i a j ą c e  d a l s ż e  i c h  w y k o r z  y s t a n i  e .

i n t o r m a c y j n i s  można n a d m ie n i ć ,  . ż e  w a r t o ś c i  t y c h  w i e l k o ś c i -  

z a w i e r a j ą  s i ę  od p o j e d y n c z y c h  metrów ( d a l m i e r z e  l a s e r o w e ) , d o  

k i l o m e t r ó w  ( n a m i e r n ik i  r a d i o w e )  . P r z y r z ą d y  n a j c z ę ś c i e j  

s t o s o w a n e  w j e d n o s t k a c h  rozpczr raw czych  t o :  ■

♦  j e d n o s t k i  o g ó ln o w o j s k o w e i

-  l o r n e t k a ;

-  n o k to w i z o r ;

«  drużyna r o zp o zn a n ia  wzrokowego p lu tonu  t o p o g r a f  i c z n o - r o z -  

poznawczego  d yw iz jonu  haubic 122 mm:

~ l o r n e t a  nożycowa (AST)|

-- d a lm ie r z  DS~i;  . ,

-  k ą to m ie r z  bu so la  PAB- i ;  ' ■ . ..

# drużyna r o zp o zn a n ia  i n ż y n i e r y j n e g o  kompanii  saperó-w:

~ ^ d a lm ie r z  s a p e r s k i  DSP-30;

—z e s ta w  do wykrywania  zapór K R - I I I “ 4,

Pr^ ieds taw i  ono t y l k o  ś r o d k i  s ł u ż ą c e  do r o z p o z n a w a n i a  

p o ł o ż e n i a  o b i e k t ó w .  Z e s t a w i e n i e  d o k ł a d n o ś c i  p r z y r z ą d ó w
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pomiarowych stosowanych w rozpoznaniu Jest przedstawione w 

za łączn iku  10.

Dokładność zobrazowania in fo rm ac j i  Jest to w ie lkość

wynikająca z wykorzystywanej a k tu a ln ie  w rozpoznaniu metody

gromadzenia i przekazywania in fo rm a c j i .  Wszystk ie  in formac je
są  gromadzone na szkicach,  mapach i d op ie ro  po a n a l i z i e

przekazywane. Takie posts^powani e prowadzi do powstania

dodatkowych błędów wynikających z n iedokladności  nanoszenia

danych na mapę i ponownego odczytu danych z mapy. Minimalna

wartość tego b łędu  przy bardzo s ta ranne j  pracy i

rygorystycznym przes t rzegan i  u precyzyjnego nanoszenia i

odczytu danycn wynosi około i mm (co w za leżnośc i  od s k a l i

stosowanej mapy d a je  od 25 m do 50 m), Ponieważ podstawową

mapą na szczeb lu  taktycznym j e s t  mapa w sk a l i  I s 50000✓
przyjmujemy, że wartość tego b łędu  wynosi 50 m. Dodatkowo 

b łąd  ten może u lec  zmianie ( zw ie lo k ro tn ie n iu )  przy przekazy­

waniu danych, a przekazywanis danych pomiędzy poszczególnymi  

szczeblami dowodzenia, które p r a c u ją  na mapach o różne j  

ska l  i może spowodować wprowadzenie dodatkowych błędów.  

Zakładamy tu poprawną pracę i pomijamy b łędy  wynikające z 

błędów kodowania i dekodowania danych przekazywanych w 

sposób u ta jn iony .

Okazuje s i ę  więc, że stosowanie  precyzy jnego  da lm ierza  

laserowego  do o k re ś la n ia  po ło żen ia  środków walki j e s t  

niece lowe  (przy obecnych metodach pracy na mapie),  gdyż  

n a n ie s i e n ie  danych na mapę spowoduje zm nie jszen ie  

dokładności do co najwyżej 50 m. D la  rozpoznania  

r a d i o e l ektronicznego  oznacza to ,  że ich b łędy  też  wzrosną o
co najmniej iO m, co jednak przy minimalnym b ł ę d z i e
wynikającym z metody wynosz ącym ponad 200 fit n ie  j e s t
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w ie lk o śc ią  rażąco  dużą-

Rodzi s i ę  wobec tego  problem; czy t a k i e  bli%dy 

zm n ie jsza ją  wartość in fo rm ac j i  i j e ż e l i  z m n ie j s z a ją ,  to  o 

i l e .  Dla elementu t a k ie g o  jak  plutonowy punkt oporu ró ż n ic a  

w o k re ś len iu  po łożen ia  o 50 m ( i/4  wymiarów i i rs i owych) j e s t  

znacząca i zauważalna. Zupełnie  inacze j  sprawa p rz e d s ta w ia  

s i ^  w przypadku obiektów większych. D la  p rzyk ładu  b ł ą d  500 m 

przy okr-eólaniu po łożen ia  re jonu b a t a l i o n u  ( i / iO  wymiarów 

l in iowych )  j e s t  do p r z y j ę c i a .  Powstanie tak dużego b ł^du  

j e s t  możliwe przy użyciu namierników radiowych. N a le ży  wi^^c 

rozpatrywać b i^dy rozpoznawani a obiektów w stosunku do ich  

wymiarów i wtedy zauważamy, że d la  ob iektów wis^-kszych od 

ba ta l ionu  fał=ijdy wynikające z charakterystyk  s p r z ę tu  lub  

właśc iwości  stosowanych metod pomi arowych d l a  o d l e g ł o ś c i  

taktycznych n ie  są  i s t o tn e .  Dla obiektów mniejszych n a le ży  

stasować w rozpoznaniu w łaściwe pod wzgl f̂dem blę^du ś rodk i  i 

metody r ozpoznawania. Prawidłowo wykorzystu jąc  s p r z ę t ,  to  

znaczy świadomie decydując o p r z y d z i a l e  zadań, można 

zmniejszyć n iedokiadności  pracy systemu rozpoznan ia  i 

minimalizować wpływ b i ^ ó w  posiadanego sprz?ętu i stosowanych  
metod.
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r

prz  e.T.i e s z  zza.ni e  pomię^dzy p o s z c z e g ó l  nymi punk tami

Gu —-srwa,cy j  nymi c-kreáxa waftiośić At  ̂ i n , f j j  j j  + 1) w z o r z e

1 .3 »  i *  i  1 . 3 . 2  lub  w a r t o ś ć  Ar^^Cn jr )  we w zo ra ch  1 . 3 . 3  i 

i . u . o . j  n i e  n a i s z y  p r z y  o k r e ś l a n i u  t e g o  w s p ó ł c z y n n i k a  

u.wzg^ i joni a ć  c z a s u  p r z e m ie s - z c z a n ia  pomií^dzy p o s z c z e g ó l n y m i  

s t a n o w is k a m i  o b s e r w a c y j n y m i .

k'S-pói c z  ynn i  k d ( r )  o k r e ś l a  wpływ i l o ś c i  . r  o z p o z n a n y c h  

środków w a l k i  na okres- c z a s u  s z u k a n ia  k o l e j n y c h  ś ro d k ó w  

w a ik i  w j —tym p o t íO D ie k c i e  n ~ t e g c  o b i e k t u .  P o d o b n i e  Jak 

w:-artcsc w spó ł  c z y n n i  ka a ( r )  t a k  i wartość-  w s p ó ł c z y n n i k a  d C r ) ,  

d l a  o b i e k t ó w  o n i e z b y t  d u ż e j  l i c z b i e  ś ro d k ó w  wal  k i , J e s t  

p r o s t a  do w y z n a c z e n i a  d r o g a  e k s p e r y m e n t a ln ą .

Gezy  wi s-t'ym J e s t ,  ż e  w a r t o ś c i  w s p ó ł c z y n n i k ó w  

Wy znacz  Oriych na pod s ts iw ie  ek sp e rym en tu j  p r z e p r o w a d z a n e g o  w 

warunkach ' ” 1a b o r a t o r y j n y c h ” ( p r z y g o t o w a n i e  w y b ra n ych

e lem en tów  r o z p o z n a w c z y c h , p r z y g o t o w a n i s  p o z o r a c j i

p r z e c i w n i k a )  mogą d o s t a r c z y ć  w y n ik i  r ó ż n e  od wyn ików  

u zy sk an y ch  w c z a s i e  ć w i c z e ń .  D o p i e r o  po  p o r ó w n a n iu  w a r t o ś c i  

w s p ó ł c z y n n ik ó w  u zy sk a n y ch  z ć w i c z e ń   ̂ i z warunków 

'■ i a b o r a t o r  y j n y c h  ■' można o k r e ś l i ć  w a r t o ś c i  . o d z w i e r c i e d l a j ą c e  

p r  aw i d i  owo r z e c z  yw i s t  o ś  ć .

D la  p o t r z e b  w s t ę p n y c h  badań o p r a c o w a n o  w a r t o ś c i  

w s p ó ł c z y n n ik ó w  na p o d s t a w i e  a n a l i z y  ć w i c z e ń .  W a r t o ś c i  t y c h  

w s p ó i c z y n n ik ó w  p r z e d s t a w i a  t a b e l a  4 . 1 .
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