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Wstep

Zautomatyzowany podsystem dowodzenia RPT-20 mozemy podzielic pod wzgledem
funkcjonalnym na dwie zasadnicze czesci:
e aparature obrobki informacji analogowej;
e aparature uogolniania informacii.
Aparatura obrobki informacji analogowej przeznaczona jest do:
o wykrywania obiektow powietrznych;
» Sledzenia obiektow powietrznych:
- W SposOb automatyczny - przez urzadzenie MAW-20;
- W sSposOb zautomatyzowany - przez operatora ( wprowadzanie korekty
trasy lotu obiektu powietrznego);
e mierzenia wysokosci lotu obiektow powietrznych;
e okreslenia cechy przynaleznosci panstwowej;
o okreSlenia sktadu obiektu powietrznego.
Wszystkie wykonywane zadania realizowane sa na podstawie wizji analogowe] (plerwotnej)
stacji radiolokacyjnych podtgczonych do obiektu. Stacje radiolokacyjne wyposazone
w aparature cyfrowe] obrobki informacji radiolokacyjnej 1 kanat telegraficzny podtaczone
moga byc do obiektu na zasadach przewidzianych dla kompanii radiotechnicznych.

W skiad aparatury obrobki informacji analogowe] wchodza:

o 4 stanowiska pracy operatorow obrobki informacji analogowe] wyposazone we

wskazniki WP S-11;

e 2 stanowiska pracy operatorow pomiaru wysokoscli wyposazone we wskazniki

WRH-12.



Ze wzgledu na przeznaczenie skryptu sposob wykonywania poszczegolnych zadan nie bedzie

omawilany.

Aparatura uogolniania informacji przeznaczona jest do uogolniania informacji ze
zrodet informacji wtornej, odbioru 1 przesytania:
e danych o sytuacji powietrznej uogolnionej w obiekcie do :
- szczebla nadrzednego;
- zrodet informacji wtornej ;
- obiektéw wspotpracujacych (WEKTOR, ORZYC, APN, RUDNIA, OWAL,
sasiednie brt);
e komend I meldunkow;
e zadan bojowych.
Dane o0 uogodlnionej sytuacji powietrzne] moga byc¢ przesytane do poszczegodlnych adresatow
w sposob selektywny. Aparatura obrobki informacji analogowe] jest takze traktowana jako
zrodto informacji wtornej choC na szczegolnych zasadach. Formularze torow z niej maja
osobne formularze w aparaturze uogolniania informacji. Zadania 1 ich sposob realizacji
omowiony zostanie w dalszych podrozdziatach opracowania.

W skiad aparatury uogodlniania informacji wchodza:
e stanowisko pracy dowodcy brygady (putku) rakietowej;
e stanowisko pracy dowodcy putku lotnictwa mysliwskiego;
e stanowisko pracy starszego nawigatora GPN;
e stanowisko pracy dowodcy batalionu radiotechnicznego;
e stanowisko pracy starszego oficera operacyjnego brt;

e stanowisko pracy spikera uogolnionej sytuacji powietrzne] 1 wprowadzania danych

0 obiektach powietrznych ze zrodet niezautomatyzowanych.



1. Przeznaczenie 1 zadania RPT-20

Radiolokacyjny podsystem taktyczny (RPT-20 ) stanowl wyposazenie techniczne

batalionu radiotechnicznego Wojsk Lotniczych 1 Obrony Powietrznej.

Obiekt RPT-20 przeznaczony jest do:
e zautomatyzowanego zbioru I opracowania danych o sytuacji powietrzne] w strefie
obserwacji brt;
e automatycznego przekazywania danych o0 sytuacji powietrzne] do szczebla
nadrzednego 1 obiektow wspotpracujacych;
e zautomatyzowanego przekazywania danych o dziatalnosci lotnictwa mysliwskiego

| wojsk rakietowych od szczebla nadrzednego.

Zadania obiektu RPT-20 przedstawiono w punktach:

1) Obiekt RPT-20 zapewnia:

o wykrywanie obiektow powietrznych w wyniku obserwacji 1 analizy sygnatow
z odlegtosdomierzy zobrazowanych na wskaznikach panoramiczno-syntetycznych
(WPS-11) wchodzacych w skiad obiektu;

e sterowanie urzadzeniami rozpoznania cechy przynaleznoSci panstwowe]
| zobrazowanie sygnatow z tego urzadzenia na WPS-11;

o okreSlanie biezacych wspotrzednych (azymut, odlegtosC, wysokosC) Sledzonych

obiektow powietrznych:



automatyczne sledzenie obiektow powietrznych, w tym rowniez nosnikow zakiocen

typu szumowego, wykrytych lub wskazanych;

automatyczny odbior danych o sytuacji powietrznej z podlegtych kompanii

radiotechnicznych (krt) oraz automatyczne Ilub potautomatyczne uogolnianie

danych o sytuacji powietrznej w strefie obserwacji brt;

automatyczne przekazywanie danych o wskazanych torach uogolnionych do

szczebla nadrzednego;

automatyczny odbior 1 zobrazowanie na WPS-11 danych o sytuacji powietrzne]

przesytanej ze szczebla nadrzednego;

automatyczny odbidr 1 zobrazowanie komend przesytanych ze szczebla

nadrzednego oraz meldunkow z kit

przesytanie do szczebla nadrzednego meldunkow o prowadzonej dziatalnosci

bojowe] oraz komend do podlegtych krt;

automatyczny odbidr 1 zobrazowanie zadan bojowych dla lotnictwa mysliwskiego,

wojsk rakietowych i \alki radioelektronicznej przesytanych ze szczebla

nadrzednego;
automatyczne potwierdzenie otrzymania zadania bojowego;

automatyczne przekazywanie danych o uogolnionych w obiekcie (RPT-20)
obiektach powietrznych do podlegtych krt, sasiednich brt oraz obiektu
WEKTOR-2WE | RUDNIA

automatyczna analize 1 zobrazowanie sytuacji powietrzne] wedtug ustalonych
parametrow (przekroje - predkosC, cecha przynaleznosSci panstwowej, wysokosc)

oraz zobrazowanie danych o sytuacji powietrznej na tle podktadu syntetycznego,



ze szczeblem nadrzednym odbywa sie w czterech kanatach telegraficznych:

=>Kkanat meldowania o sytuacjl powietrznej - przeznaczony jest do transmisjl

danych o sytuacji powietrzne] oraz charakterystyki dziatan bojowych
lotnictwa mysliwskiego;
kanat powiladamiania - przeznaczony jest do przesytania danych o sytuacji
powiletrzne] w strefie obserwacji szczebla nadrzednego;
=>kanaljmeldowania o_gptowpsci b g \owg] - przeznaczony do przesytania:
* danych o stanie 1 gotowosci bojowe] lotnictwa mysliwskiego, wojsk
rakietowych 1 walki radioelektronicznej;
* charakterystyki dziatan bojowych wojsk rakietowych 1 walki
radioelektronicznej;
=>kanat zadan bojowych - przeznaczony jest do przesytania zadan bojowych
dla lotnictwa mysliwskiego, wojsk rakietowych 1 walki radioelektroniczne]

oraz danych o celach powietrznych, na ktore postawiono zadania bojowe,



e 7 kazda z podlegtych kit odbywa sie w dwoch kanatach telegraficznych .

=kanat meldowania - przeznaczony do odbioru danych o sytuacji powietrznej

| meldunkow z kirt;
Z>kanat powladamiania - przeznaczony do przesytania danych o obiektach

powletrznych uogolnionych w obiekcie RPT-20 1 komend umiejscowionych

do krt.

e 7z s”siedrumi_brt odbywa sie przy pomocy dwoch kanatow telegraficznych

(nazwanymi kanatami powiadamiania), w Kktorych przesytane sa dane

o uogolnionych obiektach powietrznych.

3) Obiekt batalionowy RPT-20 umozliwia wspotprace ze zautomatyzowanym podsystemem

Kierowania walka radioelektroniczna - RUDNIA.

4) Obiekt batalionowy RPT-20 wspotpracuje z podsystemem WEKTOR-2WE poprzez

Emulator PORI (EP-10).

5) Obiekt umozliwia  wspotprace z  czterema  odlegtosciomierzami 1 dwoma
wysokosciomierzami  radiolokacyjnymi bedacymi na wyposazeniu miejscowej kompanii
radiotechnicznej oraz  Imitatorem sygnatow radiolokacyjnych (ISR-Natal), Symulatorem

Naprowadzania (SN-92 ORION), symulatorem TAMIZA-RL.

6) Obiekt moze byC wykorzystywany w systemie fonicznym do przekazywania biezacych

danych o uogolnionych obiektach powietrznych.



7) Obiekt umozliwia wspotprace z dwoma radionamiernikami typu ARP-6, sygnaty z nich

moga byc¢ zobrazowane na wskaznikach obiektu.

8) Obiekt batalionowy umozliwia przesytanie danych w kanatach telegraficznych z predkoscia

60 1 200 bodow stowami o ustalonej strukturze, nazywanych cyklami.



2. Dane taktyczno-techniczne RPT-20

1) Obiekt batalionowy RPT-20 moze wspotpracowac z:

e szczeblem nadrzednym wyposazonym w obiekt CYBER-WA lub WS-11M;
3 kompaniami radiotechnicznymi wyposazonymi w obiekty RPT-10, RPT-11

lub WP-01M:

e czesclg ,,rakietowa” obiektu WEKTOR-2WE (poprzez Emulator PORI);

e 2 sasiednimi brt wyposazonymi w obiekt: RPT-20, RPT-21 lub WP-02M;

e obiektem RUDNIA;

e oblektem OWAL,;

e aparaturg przyrzadowego naprowadzania WP-11 lub ORZYC,;

e 4 odlegtosciomierzami radiolokacyjnymi;

o 2 wysokosciomierzami radiolokacyjnymi;

e Imitatorem stacji radiolokacyjnej typu: ISR-NATAL, SN-92 ORION, TAMIZA-RL

(ORION 1 TAMIZA-RL moga przesytac imitowana sytuacje radiolokacyjna takze

kanatem telegraficznym).

2) Obiekt batalionowy RPT-20 zapewnia:
e automatyczne sledzenie 31 obiektow powietrznych;
e zautomatyzowany pomiar wysokosci Sledzonych obiektow powietrznych,;
e automatyczne lub zautomatyzowane uogolnianie danych o 31 torach obiektow
powiletrznych;

automatyczny odbior, zobrazowanie 1 przetwarzanie danych o 31 obiektach

powietrznych z kazdej krt;



e automatyczne przekazywanie do szczebla nadrzednego danych o 31 uogdlnionych
torach obiektow powietrznych;

e automatyczny odbior 1 zobrazowanie danych o 60 obiektach powietrznych
przesytanych ze szczebla nadrzednego;

e automatyczne przekazywanie danych o 31 torach uogoinionych do podlegtych krt,
sasiednich brt, obiektu WEKTOR-2WE, aparatury przyrzadowego naprowadzania,
oraz obiektow: OWAL 1 RUDNIA;

e automatyczny odbior 1 potwierdzenie odbioru oraz zobrazowanie po 10 zadan

bojowych dla:
lotnictwa mysliwskiego;
=>Wo0Jsk rakietowych;

wojsk walki radioelektronicznej.

3) Obiekt batalionowy RPT-20 umozliwia przygotowanie 1 automatyczne przestanie
do szczebla nadrzednego nastepujacych danych:
e zadania bojowego postawionego wiasnym srodkom przez starszego dowodce PiSD

dla plm, wojsk rakietowych lub walki radioelektronicznej;
e kodu charakterystyki dziatan bojowych;
e danych o gotowosci bojowe] samolotow:

=>7a caty putk lotnictwa mysliwskiego;

=>na lotnisku podstawowym;
na lotnisku zapasowym;

e Czas oslagniecia rubiezy przez mysliwiec przechwytujacy;



* 1los¢ wolnych kanatow naprowadzania;
e Indeks pilota;
e danych o gotowosci bojowe] dywizjonow rakietowych w poszczegolnych typach;

e uzupetnienie zadania bojowego postawionego przez szczebel nadrzedny.

4) obiekt batalionowy RPT-20 zapewnia:
e poOtautomatyczne Sledzenie nosnikow zaktocen aktywnych typu szumowego;
o ekstrapolacje potozema wskazanego uogolnionego tom obiektu powietrznego
za czas od 1do 9 minut, przy zatozeniu dotychczasowego kursu 1 predkosci;
e zobrazowarne dla wybranego uogoélnionego tom obiektu powietrznego jego
ostatnich 12 (Sladow) wspotrzednych (X, y);

e eliminacje informacji rownolegte].



3. Ogolne wiadomosci o oprogramowaniu obiektu RPT-20

Praca obiektu RPT-20 steruje program PBRT (program batalionu radiotechnicznego)
pod nadzorem specjalizowanego systemu operacyjnego MOS-20D. Sa to programy czasu
rzeczywistego. Polecenia dla programu MOS-20D sktadaja sie z 3 liter 1 parametrow (o ile
takie sg wymagane). Dyrektywy PBRT sa 4 literowe z parametrami. Po uruchomieniu obiektu
na wskaznikach zobrazowany jest miedzy innymi czas | humer programowy wskaznika w

nastepujacym formacie:

GG.MM:SS/NN

gdzie poszczegodlne litery oznaczaja:
GG - godzine;
MM - minuty biezace] godziny,
SS - sekundy biezace] minuty;
NN - numer programowy wskaznika.
Numery programowe wskaznikow przyporzadkowane sa osobom funkcyjnym zmiany
bojowej:
0 - operator 1 RLS;
1 - operator 2 RLS;
2 - operator 3 RLS;

3 - operator 4 RLS;

4 - spiker 1 operator wprowadzania danych o obiektach powietrznych ze zrodet

niezautomatyzowanych;



5 - oficer operacyjny brt;

6 - starszy oficer operacyjny brt;
[/ - dowaodca brt;

8 - starszy nawigator GPN;

9 -dowoddca plm;

10 - dowodca par;

11 - wskaznik techniczny.

W dolnej czesci wskaznika wyswietlony jest formularz operatora (na wskazniku technicznym

formularz ten nie jest zobrazowany) w nastepujace] postaci:

FO/
C XXXX
M X X
gdzie :
C - przyjmuje wartos¢ 1,2,3,4 na wskaznikach obrobki informacji wtornej 1 U na
pozostatych  wskaznikach;
X - 0znacza aktywnosc¢ pracy RLS 1 przy x =+ - RLS numer (kolejna
pozycja) aktywna,
X = - - RLS nieaktywna;
M - aktywnos¢ modutow automatycznego wykrywania nr 11 2;
X =+ - modut aktywny;

X — - modut wyitaczony.
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3.1. Formularze torow

Program PBRT przewiduje nastepujace formularze torow:
e formularz toru Sledzonego;
e formularz toru uogolnionego;
e formularz toru ze zrodta informacji wtornej;

o formularz toru z powiadamiania.

UWAGA: W przypadku zmiany rodzaju zobrazowania formularzy wazne jest

potozenie znacznika operatora (ZO).
- ZO Jest na znaku taktycznym toru - zmiana dotyczy tylko tego toru;
-Z0poza znakami taktycznymi toru - zmiana dotyczy wszystkich

torow.

3.1.1. Formularz toru Sledzonego

Tory sledzone przez operatorow obrobki informacji wtdrnej] moga byC zobrazowane
w 3 rodzajach: petnym, uproszczonym 1 krotkim.

SWOJ obcy

* petny:

cmh cmh



e Uproszczony:

A NS O NS

krotki: A
gdzie:
NS - numer toru Sledzonego (0000 - 9999);
S - sktad (0 - 9);
T - typ obiektu powietrznego (0-9);
HHH -wysokos¢ obiektu powietrznego w hm (000 - 999);
C -numer RLS, na ktorej zostat wykryty tor (1 - 4);
m -numer MAW, ktory Sledzi tor (m=0 - tor Sledzony jest przez operatora)
h - numer kanatu mierzenia wysokosci (0 - 3):
h - 0-wysokosSc toru mierzona przy wspotpracy fonicznej z operatorem
wysokosciomierza;
h- 1-wysokosScC toru mierzona w sposob zautomatyzowany w 1 kanale
pomiaru wWysokoscl;
h - 2-wysokoSc toru mierzona w sposob zautomatyzowany w 2 kanale
pomiaru Wysokosci;
h —3 - wysokosc toru mierzona w sposob zautomatyzowany w 11 2 kanale

pomiaru wysokoscl;



Znak taktyczny toru Sledzonego przez urzadzenie MAW-20 jest powiekszony.

Zmiana rodzaju zobrazowania formularzy torow sledzonych realizowana jest osobno
dla kazdej RLS w nastepujacy sposob:
o W formularz operatora wpisac dwie cyfry AB;

e nacisnac klucz G2.
gdzie: A - numer RLS;

B - rodzaj zobrazowania;

0 - zobrazowanie torow z RLS nr A wytaczone;

1-zobrazowanie torow z RLS nr A krotkie;

2 - zobrazowanie torow z RLS nr A uproszczone;

3 - zobrazowanie torow z RLS nr A peine.

3.1.2. Formularz toru ze zrodta informacji wtornej

Tory Sledzone przez krt maja trzy rodzaje zobrazowania formularzy torow:

SWOJ obcy
e peiny
+NZzNs
ST HHH ST HHH

17



uproszczony

+NzZ Nz

CZasowy

gdzie:

Nz - numer zrodta (01,02,03);

NS - numer tom w zrodle (01 - 31);
S - sktad (0-9);
T - typ obiektu powietrznego (0 -9);

HHH - wysokosSc obiektu powietrznego w hektometrach (0 - 999).
Formularz czasowy wysSwietlany jest przez 3 sekundy od chwili odbiom wspotrzednych z krt

Zmiana rodzaju zobrazowania formularza tom ze zrdodta informacji wtornej
realizowanajest w nastepujacy sposob:
w formularz operatora wpisac cyfre C;
0 - zobrazowanie formularza tom wytaczone,;

1 - zobrazowanie formularza tom czasowe

2 - zobrazowanlie formularza tom uproszczone,;

3 - zobrazowanie formularza tom petne.

V

wcisnac klucz (jezelijest wcisniety, nalezy go wycisnac 1 wcisna¢ ponownie)
D2 -jesli zmiana zobrazowania dotyczy 1Kkrt;

D3 -jesli zmiana zobrazowania dotyczy 2 Krt;

D4 -jesli zmiana zobrazowania dotyczy 3 kirt.



3.1.3. Formularz toru z powladamiania

Formularz toru z powiadamiania ma trzy rodzaje zobrazowania:

SWOJ obcy
* petny:
NzNs ONZNSs
ST HHH ST HHH
NNNN NNNN
e UpProszczony:
NNNN O NNNN
e CZasoOWy:
D Nz
gdzie:
Nz - numer zrodta (04,05,09,10,11);
NS - numer toru w zrodle (dla 04,05,09 - numer dwucyfrowy,
10,11 - numer trzycyfrowy);
S - skiad,;
i -typ;
HHH - WysokosC¢ w hektometrach;

NNNN - numer 4-cyfrowy trasy w systemie WRt.
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3.1.4. Formularz toru uogodlnionego

Formularz toru uogolnionego ma trzy rodzaje zobrazowania:

SWOj obcy
petny:
uproszczony:
SNNNN cNNNN
Krotki:
S C
gdzie:
Nu - numer uogolniony toru;
S - skiad:
T - typ obiektu powietrznego;

HHH - wysokoSc w hektometrach;
NNNN - numer 4-cyfrowy w systemie WRLt.
Jezeli torowli uogolnionemu nie nadano numeru 4-cyfrowego, w jego polu zobrazowany jest

numer uogolniony. Znak taktyczny celu na ktory postawione zostato zadanie bojowe



wysSwietlany maksymalng jasnoscig powiekszony. Znak taktyczny tom

uogolnionego skierowanego automatycznego powiladamiania szczebla nadrzednego
wyswietlany jest z maksymalna jasnoscia.

Tor uogolniony skierowany do automatycznego powiadamiania brygady rakietowej
ma pod numerem 4-cyfrowym wyswietlanag litere ,,w”.

Zmiana rodzaju zobrazowania torow uogolnionych realizowana jest w nastepujacy
Sposob:

w formularz operatora wpisac cyfre c:

0 - zobrazowanie formularza tom uogolnionego wytaczone;

1 - zobrazowanie formularza tom uogolnionego krotkie;

2 - zobrazowanie formularza tom uogolnionego uproszczone;

3 - zobrazowanie formularza tom uogolnionego peine,

nacisnac klucz G 1.

Formularz tabelamy tom uogdlnionego.

Operator ma mozliwosc wyswietlenia do formularzy tabelamych tom uog6lnionego
W nastepujacy sposob:
wskazaC znak taktyczny tom uogolnionego, ktorego formularz tabelamy chcemy

wywotac (znacznikiem operatora WpIisuj ac formularz operatora numer
uogolniony obiektu);

nacisnac klucz B2.
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Formularz, tabehmy toru uogolnionego zostanie wysSwietlony na brzegu ekranu dla skall

zobrazowania 300 km o nastepujacej postaci:

e

N nnnn

Hhhh
VWwWWw

QaqQ

T aaa

C stz

CC - numer formularza tabelamego;

nnnn - numer 4-cyfrowy w systemie WRt (lub numer uogdlniony toru);

hhh  -wysokosc obiektu powietrznego (w hm);

qqq - kurs lotu obiektu powietrznego (w stopniach);
aaa - czas jakl uptynat od ostatniej korekty toru obiektu powietrznego

(w sekundach);

S - skiad;
! -typ;
Z - znak taktyczny toru.



Formularz moze byC przeniesiony w miejsce bardzie] dogodne dla operatora w nastepujacy
Sposob:
« w formularz operatora wpisa¢c numer formularza tabelamego (liczbe 2-cyffowa
cc wystepujaca po literze F w opisie formularza) 1 cyfre ,,2”;
e znacznik operatora ustawiC W miejscu nowego wyéwietla%nia formularza
tabelameqo;

e nacisnac klucz B2.

Formularz tabelamy zostanie wyswietlony w nowym miejscu ekranu.
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4.2. Czynnosci wykonywane podczas pracy bojowe)

Uogolnianie torow.

Uogolnieniem tom nazywamy czynnosC potwierdzajaca, ze meldunki z kilku zrodet

dotycza tego samego obiektu powietrznego. Inicjowanie tom uogodlnionego odbywa sie na
podstawie jednego formularza tom ze zrodia Informacji wtornej lub formularza tom
Sledzonego w nastepujacy sposob:
e znacznik operatora ustawiC na znaku taktycznym tom Sledzonego lub ze zrdodia
Informacji wtornej;
e nacisnac klucz F3.
Tor zostaje uogolniony. Dane o0 tym torze zostaja automatycznie wysytane

w zadeklarowanych kierunkach.



Skojalzenietomztorem

Dane z innych zrodet dotyczace tego samego obiektu powietrznego nalezy skojarzyc
z torem uogolnionym. Wykonuje sie to w nastepujacy sposob:

w formularz operatora wpisac cyfre:

0 - gdy skojarzamy tor Sledzony na aparaturze obrobki informacji wtornej;
1 - gdy skojarzamy tor ze zrodta informacji wtornej;

nacisnac klucz F3.

Odkojarz*me toru Sjedzonego odtoru uogdjmonego.

Niekiedy zachodzi koniecznosc odkojarzenia toru Sledzonego od toru uogolnionego ze
wzgledu na niedokitadnosC Sledzenia obiektu powietrznego przez ktoreS ze zrodet. Nalezy
zauwazyC fakt i1z aktualne potozenie uogdlnionego obiektu powietrznego w RPT-20 obliczane
jest Jjako Srodek figury geometrycznej utworzonej przez wspotrzedne sledzonego obiektu
powietrznego przesytane ze wszystkich zrodet, z ktorych tor uogolniony zostat skojarzony
Odkojarzanie realizuje sie w nastepujacy sposob:

w formularz operatora wpisac cyfre:

0 - gdy odkojarzany tor Sledzony przez operatora obrobki informacji wtornej;
1- gdy odkojarzany tor sledzony jest przez zrodto informacji wtornej;

znacznik operatora ustawiC na znaku taktycznym odkojarzanego toru;

nacisnac klucz F1



Kasojwanie tom”

Kasowanie tom uogolnionego odbywa sie w dwoch przypadkach:

1) z inicjatywy operatora lub na polecenie jego przetozonych w nastepujacy sposob:
NaprowadziC znacznik operatora na znak taktyczny tom uogolnionego lub wpisac
w formularz operatora numer tom uogolnionego;
nacisnac klucz F1.

2) z Inicjatywy programu PBRT obiektjest zdjety z prowadzenia, j ezeli przez 2 minuty nie ma
meldunkdw o potozeniu tego obiektu powietrznego ze zrodet, na podstawie ktorych byt on
uogolniony. Po uptywie 1 minuty braku meldunkow o obiekcie formularz tom
uogolnionego zaczyna migac 1 po kolejne] minucie formularz jest kasowany, a odbiorcy
Informacji o tym obiekcie zostaja automatycznie powiadomieni o zaprzestaniu Sledzenia

tego tom.

komend 1 meldunkow.

Podczas pracy bojowe] w systemie zautomatyzowanym zachodzi potrzeba wymiany
dodatkowych informacji, przekazywania polecen I meldunkow. Do tego celu opracowana
zostata tabela komend 1 meldunkow przyporzadkowujaca liczbom 2-cyffowym konkretne
znaczenie. Przyjeto zasade, 1z komenda (meldunek) wyswietlona:

 na znaku taktycznym tom (lub tuz obok niego) - oznacza, ze Iinformacja dotyczy

tylko tego obiektu powietrznego lub elementu ugrupowania bojowego odbiorcy;

e W srodku ekranu - dotyczy catosci sit 1 Srodkow odbiorcy.
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Wystanie komendy (meldunku) odbywa sie w nastepujacy sposob:

w formularz operatora wpisac liczbe 2-cyfrowa oznaczajaca adresata I 2-cyfrowa

liczbe z tabeli komend 1 meldunkow;

nacisnac klucz B5.

Standardowa numeracja adresatow w podsystemie RPT-20 przedstawia sie nastepujaco

00 - OWAL

01-1 krt

02 - 2 krt

03 - 3 krt

04 - 1brt

05 - 2 brt

0o - RUDNIA
07-APN-1

08 - APN-2

09 - WEKTOR
10-KOP

11 - Brt

W istniejacych niektorych egzemplarzach urzadzen wprowadzono zmiany adresatow
ze wzgledu na podtaczenie RLS z wyjsciem telegraficznym. Ulegta zmianie obstuga
programowa  kanatow telegraficznych podtaczenia sasiednich brt 1 w Ich miejsce

wprowadzono kanaty telegraficzne z RLS. Zobrazowanie 1 obstuga torow jest taka sama jak
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dla zrodet informacji wtornej. Niezaleznie od kanatu telegraficznego RLS mozna podtaczyC do

RPT-20 w sposob tradycyjny.

Zobrazowanie historii 1 prognozy toru uogolnionego.

Program PBRT umozliwia zobrazowanie 12 ostatnich potozen (wspotrzednych X, y)
toru uogodlnionego. Historie toru uogolnionego mozemy zobrazowacC w nastepujacy sposob:

znacznik operatora naprowadziC na znak taktyczny toru uogolnionego lub

w formularz operatora wpisaCc numer tom uogolnionego;

nacisnac klucz B6.
Mozliwe jest takze zobrazowanie prognozy potozenia obiektu powietrznego po uptywie
1do 9 minut, zakladajac zachowanie dotychczasowych parametrow (Q,V) lotu. Wraz
Zz wyswietleniem prognozy wysSwietlana jest takze historia tom. Miejsce prognozowanego
potozenia obiektu powietrznego zaznaczane jest znakiem taktycznym tom uogodlnionego wraz
z cyfrag okreSlajaca za ile minut obiekt powietrzny bedzie w tym miejscu.
Zobrazowanie prognozy uzyskuje sie w nastepujacy sposob:

znacznik operatora ustawiC na znaku taktycznym tom uogolnionego lub

w formularz operatora wpisac numer tom uogolnionego;

w formularz operatora wpisac cyfre okreslajaca czas prognozy;

nacisnac klucz B6.

Historia 1 prognoza tom uogdlnionego zobrazowana jest przez 3 sekundy.



Dopisywanie dpfoimidaregtom”

Podczas pracy bojowe] zachodzi niekiedy koniecznosC¢ dopisania lub zmiany

wysokoscl, sktadu, typu lub numeru 4-cyfrowego toru uogolnionego.

We wszystkich przypadkach zachodzi koniecznos¢ wskazania toru uogolnionego, co

mozemy wykonac na dwa sposoby:

naprowadziC znacznik operatora na znak taktyczny toru uogolnionego;
wpisa¢ w formularz operatora numer toru uogolnionego

1) Dopisanie lub zmiana wysokosci toru uogolnionego:
wskazac tor uogolniony;

w formularz operatora wpisac liczbe 3-cyfrowa oznaczajaca wysokosc toru

uogolnionego mierzong w hektometrach;

nacisnac klucz C 1.

2) Dopisanie lub zmiana skiadu toru uogolnionego

wskazac tor uogolniony;

w formularz operatora wpisaC cyfre okreSlajaca 1loSC obiektow powietrznych

w torze uogolnionym;

nacisnac klucz C2.

3) Dopisanie lub zmiana typu obiektu powietrznego

wskazac tor uogolniony;

w formularz operatora wpisac cyfre okreslajaca typ obiektu powietrznego;

nacisnac klucz Ca.
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4) Dopisanie lub zmiana numeru 4-cyfrowego toru uogolnionego:

o wskazac tor uogolniony;

o W formularz operatora wpisac liczbe 4-cyffowa oznaczajgca nowy numer 4-cyfrowy
oblektu powietrznego w systemie WRT;

e nacisnac klucz C5.

Czasowe wyswietlenie charakterystyk toru uogolnionego

Petne zobrazowanie formularzy torow jest zasadne przy maiej 1losci torow. Przy duzej

Intensywnosci lotow lub miejscowym zageszczeniu obiektow powietrznych zachodzi

potrzeba zmiany rodzaju zobrazowania. W innych niz rodzajach zobrazowania
formularzy nie sa wysSwietlane wszystkie charakterystyki torow, by je poznaCc musimy |e
wyswietliC. Najkorzystnie] jest je zobrazowac na wolnym obszarze ekranu, wskazujac tor

poprzez wpisanie w formularz operatora numeru toru uogolnionego (niestety dla innych
typow formularzy torow jest to niemozliwe). Wywotane charakterystyki zobrazowywane sa
przez 3 sekundy.

Wywotanie poszczegolnych charakterystyk wykonuje sie w nastepujacy sposob:
1) Wysokosci toru:

e wskazac tor;

e nacisnac klucz C L

2) Sktadu toru:
e wskazac tor;

e nacisngc klucz C2.



3) Typ obiektu powietrznego:
e wskazac tor;

e nacisnac klucz C3.

4) Numer 4-cyfrowy toru:
e Wwskazac tor;

e nacisnac klucz Cb.

Wyswietlenie potozenia znacznika operatora we wspotrzednych siatki OP-6K wspotrzednych

biegunowych 1 wspotrzednych biegunowych we wspotrzednych zrodia.

Odczytanie wspotrzednych punktu w siatce OP-61:
e wskazac znacznikiem operatora zadany punkt ekranu, ktorego wspotrzedne chcemy
odczytac;
e nacisnac klucz B1
Obok znacznika operatora wyswietla sie na 3 sekundy wspotrzedne w nastepujacej postaci:
Znacznik operatora
ABC DE FG
gdzie;
AB - kod numeru strefy;
C - kod numeru sektora;
DE - kod duzego kwadratu;
F - kod sredniego kwadratu;

G - kod matego kwadratu.



Qdezytame ws otz di”Nch JLuUNnto e&kranu:
e wskazacC znacznikiem operatora zadany punkt ekranu;
e wpisaC numer adresata (jesli chcemy odczyta¢ wspotrzedne biegunowe punktu
wzgledem wiasnego potozenia wpisujemy numer adresata miejscowego
np. 07-APN1):
e nacisnac klucz B1
Obok znacznika operatora przez 3 sekundy wysSwietla sie wspotrzedne biegunowe

W nastepujacej postaci:

Znacznik operatora
B ccc
R ddd
gdzie:
ccc - azymut (w stopniach);

ddd - odlegtosc (w kilometrach).
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5. Technologia pracy operatora na wskazniku dowaodcy plm

| starszego nawigatora GPN

5.1. Czynnosci wykonywane przed rozpoczeciem pracy bojowej

Czynnosci przed rozpoczeciem pracy bojowej polegaja na:
e ustawieniu parametrow zobrazowania;
e wywotaniu formularza zadan bojowych dla lotnictwa mysliwskiego;

o wyswietleniu 1 wypetnieniu formularza gotowosci bojowej.

Wywotanie formularza zadan bojowych dla lotnictwa mysliwskiego wykonuje sie w
nastepujacy sposob:
e do formularza operatora wpisac liczbe 161 (16 - numer formularza, 1 - wywotanie);

e nacisnac klucz B2.

Na ekranie wskaznika zostanie wyswietlony formularz w nastepujacej postaci:

F16

|K abc

NU NS NC ITHA LNP TS IP COR CD

CC CCC CcCcCC ccccC  ccc cc ccc cc ¢
gdzie:

IK - 1los¢ wolnych kanatow naprowadzania:

a - 1losc kanatow naprowadzania fonicznego;

b - 1los¢ kanatow naprowadzania zautomatyzowanegqo;

C-Sumaa+Db;
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NU

NS

NC

1S

IP

COR

CD

- numer toru uogolnionego;

- numer stuzbowy trasy w ZtSD szczebla nadrzednego;

- numer 4-cyfrowy celu;

- 1los¢ mysliwcow przeznaczonych do wykonania zadania;
- kod typu powyzszych mysliwcow;

- kod programu naboru wysokosci przez mysliwce;

- kod kierunku ataku na cel;

- kod lotniska, z ktorego maja byC wydzielone mysliwce do wykonania zadania:

- kod charakterystyki dziatan bojowych,;

- 1l0SC liter oznacza 1losc cyfr okreslajacych dana pozycje.

W formularzu moze by¢ wyswietlonych do 10 zadan bojowych. Zadania te sg wyswietlane

jedno pod drugim. Jesli formularz zadan bojowych nie jest zobrazowany we wifasciwym

miejscu mozna go przeniesSc w sposob nastepujacy:

1) do formularza operatora wpisac liczbe 162 (16 - numer formularza,

2 - przenies formularz);

2) ustawiC znacznik operatora w nowym miejscu zobrazowania formularza;



3) nacisnac klucz B2.

Po wywotaniu formularza sktadamy meldunek o tlosci mozliwych do wykorzystania

kanatow naprowadzania kolejno wedtug nastepujacej kolejnosci:

1) 1losc kanatow naprowadzania w systemie fonicznym;

2) 1losC kanatdow naprowadzania w systemie zautomatyzowanym;

3) ogolna ilosc kanatow naprowadzania.
Zachowanie powyzsze] kolejnosci jest spowodowane tym, ze w tabeli gotowosci bojowe]
ZtSD szczebla nadrzednego przewidziano tylko jedng pozycje na zobrazowanie ilosci kanatow
naprowadzania z PtSD | zawsze zobrazowana jest ostatnia wprowadzona cyfra.

Do przestania informacji o wolnych kanatach naprowadzania stuzy dyrektywa IWKN

0 hastepujace] postaci:

IWKNnNp,clc? ICR]
gdzie:
np - numer punktu naprowadzania (2 cyfry);
d - cyfra oznaczajaca 1losc wolnych kanatdow naprowadzania;
c2 - numer pozycjl, na ktore] ma bycC wyswietlona cyfra G w formularzu zadan

bojowych lotnictwa mysliwskiego:
1 - 1losC kanatow naprowadzania w systemie fonicznym;
C2 < 2 -1los¢ kanatdow naprowadzania w systemie zautomatyzowanym;
v 3 - 0golna ilosc kanatow naprowadzania;

I[CR] - nacisnac klawisz z oznaczeniem CR na klawiaturze uniwersalnej

W nastepne] kolejnosci nalezy wywota¢ formularz gotowosci bojowej (wspolny dla

lotnictwa mysliwskiego 1 wojsk rakietowych) 1 wypetnic go.
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WywotanieJpmularzagotawelL Sci bojowej:
e W formularz operatora wpisac liczbe 211 (21 - numer formularza, 1- wyswietl);
e nacisnac klucz B2.

Wyswietli sie formularz o nastepujace] postaci:

F21

LM C

Gl G2 G3 SP
1 A 2 cc3 dA

AC ccg OC ccg

t cc9
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b) za lotnisko zapasowe,

c) za caty plm.

Ad a)
DMGBI [CR] (¢ = 1-lotnisko podstawowe)
GB12lcc,,cc? [CR] ( 1loSC samolotow typu 1w got. boj. nr 11 2)
GB3plcc3ccd [CR] ( 1los¢ samolotow typu 1w got. boj. nr 31w powietrzu)
GB122cc5¢cch [CR] ( 1los¢ samolotow typu 2 w got. boj. nr 11 2)
GB3P2cc7,cc8 [CR] ( 1los¢ samolotow typu 2 w got. boj. nr 31w powietrzu)

Jesli na lotnisku podstawowym stacjonuja mysliwce z innego plm lub z niego wystartowaty
| sg przekazane do plm w ramach wspotdziatania wprowadzamy dyrektywe:

SCNLt,cc9 [CR] ( 1los¢ samolotow typu t ze wspotdziatania)

Gdy samoloty sg réznych typow wprowadzamy dyrektywe z typem 1, nastepnie z typem 2.

Ad b)
DMGB?2 [CR] (c = 2 - lotnisko zapasowe)
GB121cc,,cc? [CR] ( 1los¢ samolotow typu 1w got. boj. nr 11 2)
GB3p.lcc3ccd [CR] ( 1los¢ samolotow typu 1w got. boj. nr 31w powietrzu)
GB122cc<,cCf, [CR] ( 1los¢ samolotow typu 2 w got. boj.nr 11 2)
GB3P2cc7,cc8 [CR] ( 1loS€ samolotow typu 2 w got. boj. nr 31w powietrzu)

Jesli na lotnisku zapasowym stacjonuja mysliwce z innego plm lub z niego wystartowaty
| s3 przekazane do plm w ramach wspotdziatania wprowadzamy dyrektywe:

SCNLt,cc9 |[CR] ( 1loSC samolotow typu t ze wspotdziatania)

Gdy samoloty sg réznych typow wprowadzamy dyrektywe z typem 1, nastepnie z typem 2.



Ad C)

DMGBO ICR] O- za caty ptm)

GB121ccltc2 [CR] ( 1los¢ samolotow typu 1w got. boj. nr 11 2)

GB3p.lcc3ccd [CR] ( 1los¢ samolotow typu 1w got. boj. nr 31w powietrzu)

GB122cc5ccb [CR] (1los¢ samolotow typu 2 w got. boj. nr 11 2)

GB3P2cc7,cc8 [CR] ( 1los¢ samolotow typu 2 w got. boj. nr 31 w powietrzu)
Jesl putku stacjonuja mysliwce z Innego Z Jego lotniska wystartowaty)

| sg przekazane do plm w ramach wspotdziatania wprowadzamy dyrektywe:

SCNLt,cc9 [CR] ( 1los¢ samolotow typu t ze wspotdziatania)

Gdy samoloty sg roznych typow wprowadzamy dyrektywe z typem 1, nastepnie z typem 2

Wprowadzone dane sg zobrazowane w tabeli gotowosSci bojowe] na stanowisku

dowodzenlia szczebla nadrzednego.

wprowadzeniu powyzszych danych stanowisko pracy Jest gotowe pracy

bojowe].
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5.2. Czynnosci wykonywane podczas pracy bojowe]

Kazdy start 1 zmiana gotowosci bojowe] musi by¢ odzwierciedlona w tabeli gotowosci
bojowe]. Sposdb wprowadzania zmian podano w punkcie poprzednim.

Po otrzymaniu zadania bojowego dowddca plm ocenia mozliwosc¢ 1 sposob wykonania
zadania. Znak taktyczny celu na ktory zostato postawione zadanie bojowe, jest wyswietlany
Z maksymalna jasnoscig 1 jest dwukrotnie wiekszy od pozostatych.

Dowodca przesytajac kod charakterystyki dziatan bojowych melduje przetozonemu etap
wykonania zadania nastepujaca dyrektywa
CHDBnNu,Cjl [CR]
gdzie:
nu - numer toru uogolnionego celu;
cT - kod charakterystyki dziatan bojowych:;

1 - kod charakterystyki dziatan bojowych dotyczy zadania bojowego

postawionemu dla pIm.

Po przydzieleniu pary cel - mysliwiec nawigatorowl naprowadzania, starszy nawigator
zmniejsza 1losC wolnych kanatow naprowadzania dyrektywa IWKN 1 podczas realizowania

zadanla przesyta do szczebla nadrzednego kody charakterystyki dziatan bojowych.

Zadanie bojowe moze byC postawione przez szczebel nadrzedny na cel, ktory nie jest
Sledzony przez brt. Wowczas parametry trasy celu przesytane sg ze szczebla nadrzednego

kanatem zadan bojowych, a na wskazniku zobrazowywany jest on tak jak tor uogoliniony.
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Otrzymane zadanie bojowe moze nie zawieraC wszystkich parametrow. W ten sposob
przetozony zezwala dowodcy plm decydowac o sposobie wykonania zadania. Dowddca plm
melduje przetozonemu sposob wykonania zadania przesytajac przy pomocy dyrektyw

uzupetnienie zadania bojowego:

UZLMnu,i,t,h,a [CR]
gdzie:

nu - numer toru uogodlnionego celu, ktorego uzupetnienie zadania dotyczy;

| - 1los¢ mysliwcow oddziatywujacych na cel;

t - kod typu mysliwcow;

h - kod programu naboru wysokoscl;

a - kod sposobu ataku.

INPLnu,ccc [CR] ( Indeks pilota lub Indeks prowadzacego)
gdzie:

nu - numer toru uogolnionego celu, ktorego zadanie dotyczy;

ccc - mdeks pilota.

Jezell wraz z zadaniem zobrazowana zostata rubiez, nalezy przestaC czas je] oslagniecia.

Rubiez zobrazowana jest w nastepujacy sposob:
 RccC
gdzie:
ccc - numer stuzbowy celu wedtug numeracji szczebla nadrzednego

( z zadanla bojowego).
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CORUnu,cc [CR] ( czas oslggniecia rubiezy)

gdzie:
nu - numer toru uogolnionego celu, ktorego zadanie dotyczy;
CC - czas oslagniecia rubiezy ( minuty).

Podczas pracy bojowe] w zdecentralizowanym sposobie dowodzenia zadania bojowe

wypracowane na Pi1SD przekazuje sie do szczebla nadrzednego przy pomocy nastepujgacych

dyrektyw:
a) ZALM - zadanie bojowe dla lotnictwa mysliwskiego;
b) UZLM - uzupetnienie zadania bojowego;
c) INPL - Indeks pilota;
d) CHDB - kod charakterystyki dziatan bojowych.

Wiasne zadanie bojowe wyswietli sie w formularzu zadan bojowych z litera ,,W

zobrazowana miedzy NS, a NC.

ZALMnu,clc2c3 ICR]
gdzie:
nu - numer toru uogolnionego celu, na ktory postawiono zadanie bojowe;

o - kod lotniska

c2 - kod punktu naprowadzania;

c3  -kod plm.

Pozostate dyrektywy omowiono wczesnie].



Gdy zadanie bojowe zostanie odwotane przez szczebel nadrzedny w formularzu zadan

bojowych pozostang nastepujace dane z tego zadania:

nu - numer toru uogolnionego celu;

ns - numer stuzbowy trasy celu wedtug numeracji szczebla nadrzednego;
nc -numer 4-cyfrowy celu w systemie WRt.
Wiersz zadania nalezy wykasowac nastepujaca dyrektywa

ZALMnu,0  [CR]

Wowczas zadanie bojowe zostanie wykasowane



6. Technologia pracy na wskazniku dowodcy brygady rakietowe]

6.1. Czynnosci wykonywane przed rozpoczeciem pracy bojowe]

Do podstawowych obowiazkdw 0so0b pracujgcych na zautomatyzowanych miejscach
pracy nalezy ustawienie parametrow zobrazowania wskaznika: jasnosci, poziomu wizji I
analogowe] 1 znacznikow. Zasadniczo na wskazniku dowodcy BR, podczas pracy bojowej nie
powinna by¢ wyswietlona wizja pierwotna, ale musi byC ona ustawiona na wypadek przejscia
do pracy w systemie niezautomatyzowanym lub do podgladu pierwotne] sytuacji powietrznej.
Rodza] zobrazowania formularzy torow uogolnionych 1 z powiadamiania (formularze torow

Sledzonych 1 ze zrodet informacji wtornej powinny byC wygaszone) wedtug potrzeb

operatora.
Po wykonaniu czynnosci wstepnych nalezy wywota¢ fonnularz gotowos”
W nastepujacy sposob:
w formularz operatora wpisac liczbe 211 (21 - numer formularza, 1 - wySwietl);

nacisnac klucz B2.



Wyswietli sie formularz o nastepujacej postaci:
F21
LM ¢
Gl G2 G3 SP
1 AJ cc2 cc3ccs
aC O O ccg

t cc9

AR o ]

gdzie:

e wiersz LM:

c=0 - tabela gotowosci bojowe] dotyczy catego plm;
c=1 - tabela gotowosci bojowe] dotyczy samolotow na lotnisku podstawowym;
c=2 - tabela gotowosci bojowe] dotyczy samolotow na lotnisku zapasowym;

e kolumna G1 -ilos¢ samolotow w gotowosci bojowej numer 1;
e kolumna G2 -i1los¢ samolotow w gotowosci bojowe] numer 2;
e kolumna G3 -ilos¢ samolotéw w gotowosci bojowej numer 3;
e wiersz 1 -ilos¢c samolotow w poszczegdlnych rodzajach gotowosci bojowej

samolotow typu 1

e wiersz 2 - 1los¢ samolotow w poszczegodlnych rodzajach gotowosci bojowej

samolotow typu 2;

e - 1los¢ samolotow typu 1w gotowosci bojowe] numer 1;
e cc2 -1los¢ samolotow typu 1w gotowosci bojowe] numer 2,
e cc3  -1losc samolotow typu 1w gotowosci bojowe] numer 3;



e cc4 -1los¢ samolotow typu 1w powietrzu;

e cch -1losc samolotow typu 2 w gotowosci bojowe] numer 1,
e cc6 -1losc samolotow typu 2 w gotowosci bojowej numer 2;
e cc/ -1losC samolotow typu 2 w gotowosci bojowe] numer 3;
e cc8 -1losc samolotow typu 2 w powietrzu;

o 1 - kod typu samolotow ze wspotdziatania;

e cc9 -1iloSC samolotow typu t ze wspotdziatania;

e wiersz AR dotyczy gotowosci bojowe] dywizjonow artylerii rakietowej;
e ccl0 -iloSC dywizjondw typu 1w gotowosci bojowej numer 1;

e ccli -1loSC dywizjonow typu 2 w gotowosci bojowej numer 1

Formularz gotowosci bojowe] mozemy rowniez przenieSCc w bardzie] dogodne miejsce,
W nastepujacy sposob:

e w formularz operatora wpisac liczbe 212;

e znacznik operatora ustawiC w nowym miejscu wyswietlania formularza,

e nacisnac klucz B2.

Wprowadzenie danych do formularza gotowosci bojowe] realizuje sie dyrektywa GBAR
W nastepujace] postaci:
GBARccIQccn |ICR]
gdzie:
 (Jo- ilosc dywizjonow typu 1w gotowosci bojowe] numer 1;

o (CC]!-1losc dywizjondw typu 2 w gotowosci bojowe] numer 1.



Dane dotyczace lotnictwa mysliwskiego wprowadzane sg na stanowisku pracy dowodcy plm

lub starszego nawigatora.

Kolejna czynnoscia jest wywotanie fommlaizazad”

wprowadzi¢ do formularza operatora liczbe 171 (17 - numer formularza,
1-wywota));

nacisnac klucz B2.

Wyswietli sie formularz o nastepujacej postaci
F 17
NUNS NC PR CD
CCC CCCC C C
gdzie:
NU - numer toru uogolnionego celu, na ktory postawiono zadanie;
NS - numer stuzbowy trasy celu wedtug numeracji szczebla nadrzednego;

NC - 4-cyfrowy numer celu w systemie WR;
- kod brygady (putku) rakietowej;
- kod typu rakiet;
CD - kod charakterystyki dziatan bojowych.
Formularz zadan bojowych nalezy przeniesC w miejsce, gdzie nie bedzie kolidowat ze
Zobrazowaniem sytuacjl powietrznej:
wprowadzi¢ do formularza operatora liczbe 172 (17 - numer formularza,
2 - przenies);

nacisnac klucz B2.



6.2. Czynnosci wykonywane podczas pracy bojowej

Po otrzymaniu zadania bojowego dowoddca przydziela dla dywizjonu cel do

zwalczania 1 melduje przetozonemu o dziataniach bojowych zwigzanych z jego realizacjg

zapomoca dyrektywy:

CHDBnu,cO [CR]

gdzie:
nu - numer toru uogolnionego celu;
C - kod charakterystyki dziatan bojowych;
2 - parametr mowiacy, ze kod charakterystyki dotyczy zadania bojowego

postawionego dla artylerii rakietowe].

Znak taktyczny celu, na ktory zostato postawione zadanie bojowe jest wysSwietlany

z maksymalng jasnoscia 1jest dwukrotnie wiekszy od pozostatych.

Dowodca moze w pewnych warunkach samodzielnie postawiC zadanie bojowe

dywizjonom rakietowym o czym melduje przetozonemu nastepujaca dyrektywa:

ZAARNu,p.,r |CR]

gdzie:
nu - numer tom uogolnionego celu, na ktory postawiono zadanie bojowe;
D - kod brygady ( putku) artylerii rakietowej;
r - kod typu rakiet.
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